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1 Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Diese Dokumentation ...

- enthilt allgemeine Informationen zur Parametrierung, Konfigurierung und Diagnose der Lenze

Controller.

« ordnet sich in die Handbuchsammlung "Controller-based Automation" ein. Diese besteht aus
folgenden Dokumentationen:

Dokumentationstyp

Thema

Produktkatalog

Controller-based Automation (Systemiibersicht, Beispieltopologien)
Lenze-Controller (Produktinformationen, Technische Daten)

Systemhandbiicher

Visualisierung (Systemiibersicht/Beispieltopologien)

Online-Hilfen

Kommunikationshandbiicher Bussysteme

« Controller-based Automation EtherCAT®
« Controller-based Automation CANopen®
« Controller-based Automation PROFIBUS®
« Controller-based Automation PROFINET®

Referenzhandbiicher
Online-Hilfen

Lenze-Controller:
« Controller 3200 C
« Controller c300
« Controller p300
- Controller p500

Softwarehandbiicher
Online-Hilfen

Lenze Engineering Tools:
« »PLC Designer« (Programmierung)
- »Engineer« (Parametrierung, Konfigurierung, Diagnose)
+ »VisiWinNET® Smart« (Visualisierung)
« »Backup & Restore« (Datensicherung, Wiederherstellung, Aktualisierung)
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1 Uber diese Dokumentation

Weitere Technische Dokumentationen zu Lenze-Produkten

Weitere Informationen zu Lenze-Produkten, die in Verbindung mit der Controller-based
Automation verwendbar sind, finden Sie in folgenden Dokumentationen:

Pla

nung / Projektierung / Technische Daten

O

Produktkataloge
« Controller-based Automation
« Controller
« Inverter Drives/Servo Drives

Montage und Verdrahtung

@

Montageanleitungen
« Controller
« Kommunikationskarten (MC-xxx)
+ 1/0-System 1000 (EPM-Sxxx)
« Inverter Drives/Servo Drives
« Kommunikationsmodule

|

Gerdtehandbiicher
« Inverter Drives/Servo Drives

Parametrierung / Konfigurierung / Inbetriebnahme

O

Online-Hilfe / Referenzhandbiicher
« Controller
« Inverter Drives/Servo Drives
+ 1/0-System 1000 (EPM-Sxxx)

Online-Hilfe / Kommunikationshandbiicher
* Bussysteme
« Kommunikationsmodule

Bei

spielapplikationen und Vorlagen

Online-Hilfe / Software- und Referenzhandbiicher
» Application Sample i700
« Application Samples 8400/9400
« FAST Application Template
« FAST Technologiemodule

'@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze-Produkten finden Sie im

Download-Bereich unter:

www.lenze.com

Zielgruppe

Symbole:

[ Gedruckte Dokumentation
0 PDF-Datei / Online-Hilfe im Lenze
Engineering Tool

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die mit einem Lenze Controller und dem
Engineering Tool »PLC Designer« ein Controller-basiertes Automationssystem in Betrieb nehmen
und warten.

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version
der Feldgerdte und Software-Version der installierten Engineering Tools (z.B. »PLC Designer«)
kénnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der Bildschirm-Darstellung abweichen.
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1 Uber diese Dokumentation

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fiir folgende Lenze Controller

Controller Varianten

Cabinet Controller

« Controller 3221 C
« Controller 3231 C
« Controller 3241 C
« Controller 3251 C

Beispiel: Controller 3241 C mit angekoppeltem 1/0-System 1000

« Controller c300

i s
2 LS

I+

T !i‘

Beispiel: Controller c300 mit angekoppeltem 1/0-System 1000
Panel Controller / HMI

- Controller p300
« Controller p500

Beispiel: Controller p500
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1 Uber diese Dokumentation

1.1 Dokumenthistorie
1.1 Dokumenthistorie
Version Beschreibung

4.0 11/2020 | TDO6 | - Status-LEDs der Controller (1 92) korrigiert: Test-Modus (ungeniigend
Application Credits).
« Kap. Parameter-Referenz ([ 143) erweitert:
- C0189...€0195,C0619 / C0620, C0660 / C0661
. (Funktio)nalitét zur Aktivierung des Feldgerate-Firmware Updates erweitert
C0640).

3.2 05/2017 TD17 | -« Fehlermeldungen (Riickwandbus) (£ 52) aktualisiert.
- Korrigiert: Elektronikversorgung maximal 650 mA bei Controller c300
» Grenzen am Riickwandbus (C1 47)

3.1 11/2016 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.14
« Neu: PROFINET-Option fiir Controller c300 und p300

+ Neu: Kap. Grenzen am Riickwandbus (( 47)

* Neu: Kap. Script-Befehle in PreStart.txt/PostStart.txt (CJ 108)

- Allgemeine Korrekturen

3.0 04/2016 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation” 3.13
« Neu: Controller 3251 C

* Neu: EtherNet/IP™ fiir Controller 3200 C und p500

« Allgemeine Korrekturen

2.0 10/2015 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.11
- Allgemeine Korrekturen

« Kap. Sicherheitshinweise (L2 13) erweitert

+ Kap. RTC-Funktion (Real Time Clock) (Cd 83) neu

+ Kap. Parameter-Referenz (1 143) erweitert

17 05/2015 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.10
« Aligemeine Korrekturen

« Kap. Application Software Lenze FAST (Cd 30)

« Kap. Application Software "Visualisierung" (4 31)

16 01/2015 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.9
- Controller p300: C0427

« Kap. »Backup & Restore« (Datensicherung/-wiederherstellung) (£2 77)

« Kap. »EASY Starter - Application Loader« (Dateniibertragung) (C 78)

+ Kap. Visualisierung mit »VisiWinNET®« ((d 111)

1.5 04/2014 TD17 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.8
+ Controller c300/p300

14 11/2012 TD11 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.6
« Controller c300/p300 hinzugefiigt (in Vorbereitung)

13 05/2012 TD11 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation” 3.3
« Controller p500 (Panel Controller) erganzt

1.2 12/2011 TD11 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.2

11 04/2011 TD11 | Aktualisierung zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.1

1.0 10/2010 TD11 | Erstausgabe zum Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation" 3.x
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Uber diese Dokumentation

1.2 Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten
von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56

Textauszeichnung

Programmname » « »PLC Designer«...

Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...
Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...
Steuerelement fett Die Schaltflache OK... / Der Befehl Kopieren... / Die

Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle
nacheinander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch
einen Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei=»Offnen, um...

Tastaturbefehl <fett> Mit <F1> rufen Sie die Online-Hilfe auf.

Ist flir einen Befehl eine Tastenkombination erforderlich, ist

zwischen den Tastenbezeichnern ein "+" gesetzt: Mit

<Shift>+<ESC>...

Hyperlink unterstrichen Verweis auf weiterfiihrenden Informationen: Hyperlink zu
weiterfiihrenden Informationen.

Symbole

Seitenverweis (t210) Verweis auf weiterfiihrenden Informationen: Seitenzahl in
PDF-Datei.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

O gekennzeichnet.
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Begriffe

Verwendete Begriffe

Begriff

Bedeutung

Controller

Der Controller ist die zentrale Komponente des Lenze-Automationssystems, das mit
Hilfe der Application Software die Bewegungsabldufe steuert.
Der Controller kommuniziert tiber den Feldbus mit den Feldgeraten (Inverter).

Engineering PC

Mit dem Engineering PC und den darauf installierten Engineering Tools konfigurieren
und parametrieren Sie das System "Controller-based Automation".
Der Engineering PC kommuniziert Giber Ethernet mit dem Controller.

Engineering Tools

Software-Losungen fiir einfaches Engineering in allen Phasen, mit denen Sie das Lenze-
Automationssystem in Betrieb nehmen, konfigurieren, parametrieren und
diagnostizieren kénnen.

» Engineering Tools (11 27)

FAST Application Software Lenze FAST (C2 30)
Feldbusteilnehmer Im Bussystem eingebundene Gerate, wie z. B. Controller und Inverter
Feldgerat
Inverter Oberbegriff fiir Lenze-Frequenzumrichter, Servo-Umrichter
PLC Programmable Logic Controller
(deutsche Bezeichnung: SPS - Speicherprogrammierbare Steuerung)
RTC RTC-Funktion (Real Time Clock)
usv Unterbrechungsfreie Stromversorgung (englische Bezeichnung: UPS)
Bussysteme
CAN CAN (Controller Area Network) ist ein asynchrones, serielles Feldbussystem.

CANopen

CANopen®ist ein auf CAN basierendes Kommunikationsprotokoll. Der Lenze-Systembus
(CAN on board) arbeitet mit einer Teilmenge dieses Kommunikationsprotokolls.
CANopen® ist eine eingetragene Gemeinschaftsmarke der CAN-Nutzerorganisation
CiA® (CAN in Automation e. V.).

EtherCAT. ¥

EtherCAT® (Ethernet for Controller and Automation Technology) ist ein Ethernet-
basierendes Feldbussystem, welches das Anwendungsprofil fiir industrielle
Echtzeitsysteme erfiillt.

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert durch die
Beckhoff Automation GmbH, Deutschland.

Ethernet spezifiziert die Software (Protokolle) und Hardware (Kabel, Stecker usw.) fiir
kabelgebundene Datennetze. In der Form des "Industrial Ethernet" wird der Ethernet-
Standard in industriellen Fertigungsanlagen angewendet.

Das Standard-Ethernet ist nach IEEE 802.3 spezifiziert durch das Institute of Electrical
and Electronics Engineers (IEEE), USA.

—
.':'therNet/IPb

EtherNet/IP™ (EtherNet Industrial Protocol) ist ein auf Ethernet basierendes
Feldbussystem, das zum Datenaustausch das Common Industrial Protocol™ (CIP™)
verwendet.

EtherNet/IP™ und Common Industrial Protocol™ (CIP™) sind Warenmarken und
patentierte Technologien, lizenziert durch die Nutzerorganisation ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association), USA.

PROFIBUS® (Process Field Bus) ist ein weit verbreitetes Feldbussystem zur
Automatisierung von Maschinen und Produktionsanlagen.

PROFIBUS® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert durch die
Nutzerorganisation PROFIBUS & PROFINET International (Pl).

PROFINET® (Process Field Network) ist ein echtzeitfahiges, auf Ethernet basierendes
Feldbussystem.

PROFINET® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert durch die
Nutzerorganisation PROFIBUS & PROFINET International (Pl).
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Uber diese Dokumentation

Definition der verwendeten Hinweise

Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm | Signalwort Bedeutung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaBnahmen
getroffen werden.

2 Gefahr! Gefahr von Personenschdden durch geféhrliche elektrische Spannung

Gefahr! Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaBnahmen
getroffen werden.

Stop! Gefahr von Sachschédden
Hinweis auf eine moégliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden Manahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm  Signalwort Bedeutung
ry Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die storungsfreie Funktion
1
\@, Tipp! Nutzlicher Tipp fiir zum einfachen Bedienen
@ Verweis auf andere Dokumentation
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2 Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation, wenn Sie ein Automationssystem
oder eine Anlage mit einem Lenze-Controller in Betrieb nehmen méchten.

@ Die Gerdatedokumentation enthilt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

Lesen Sie die mitgelieferten und zugehdrigen Dokumentationen der jeweiligen
Komponenten des Automationssystems sorgfaltig durch, bevor Sie mit der
Inbetriebnahme des Controllers und der angeschlossenen Gerdte beginnen.

Beachten Sie insbesondere Produktspezifische Sicherheitshinweise (£219) in dieser
Dokumentation!

A Gefahr!

Hohe elektrische Spannung

Personenschaden durch gefahrliche elektrische Spannung
Maogliche Folgen

Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmafBnahmen

Die Spannungsversorgung ausschalten, bevor Arbeiten an den Komponenten des
Automationssystems durchgefiihrt werden.

Nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung spannungsfiihrende Gerateteile und
Leistungsanschliisse nicht sofort beriihren, weil Kondensatoren aufgeladen sein
konnen.

Die entsprechenden Hinweisschilder auf dem Gerat beachten.

A Gefahr!

Personenschiaden

Verletzungsgefahr besteht durch ...

» nicht vorhersehbare Motorbewegungen (z. B. ungewollte Drehrichtung, zu hohe
Geschwindigkeit oder ruckhafter Lauf);

« unzuldssige Betriebszustande bei der Parametrierung, wahrend eine Online-
Verbindung zum Gerat besteht.
Mogliche Folgen
Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmaRnahmen
+ Anlagen mit eingebauten Invertern ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen nach den jeweils gliltigen Sicherheitsbestimmungen ausriisten
(z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften).
» Wahrend der Inbetriebnahme einen ausreichenden Sicherheitsabstand zum Motor
oder den vom Motor angetriebenen Maschinenteilen einhalten.
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Stop!

Beschadigung oder Zerstorung von Maschinenteilen

Beschadigung oder Zerstérung von Maschinenteilen besteht durch ...
» Kurzschluss oder statische Entladungen (ESD);

« nicht vorhersehbare Motorbewegungen (z. B. ungewollte Drehrichtung, zu hohe
Geschwindigkeit oder ruckhafter Lauf);

« unzuldssige Betriebszustande bei der Parametrierung, wahrend eine Online-
Verbindung zum Gerat besteht.

SchutzmafBnahmen

« Vor allen Arbeiten an den Komponenten des Automationssystems immer die
Spannungsversorgung ausschalten.

« Elektronische Bauelemente und Kontakte nur bertihren, wenn zuvor ESD-
MaRnahmen getroffen wurden.

+ Anlagen mit eingebauten Invertern ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen nach den jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen ausriisten
(z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften).
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2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Stop!

Controller ¢c300 und p300

Systembedingt kdnnen sich sporadische Zykluszeitverlangerungen uiber die eingestellte
Zykluszeit hinaus oder Jitter ergeben.

Insbesondere die Verwendung der Engineering-Werkzeuge »EASY Starter«, »Engineer«,
»WebConfig«, ein Online-Change oder ein Dateizugriff konnen zu einer solchen
Zykluszeitverlangerung fiihren und diirfen nur im maschinensicheren Zustand erfolgen.

Geltungsbereich

Die folgenden  Sicherheitshinweise  gelten allgemein  fir Lenze-Antriebs- und
Automatisierungskomponenten.

Beachten Sie insbesondere Produktspezifische Sicherheitshinweise (L1 19) in dieser Dokumentation!

Auch zu lhrer eigenen Sicherheit

A Gefahr!

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmalRnahmen missachten, kann dies
zu schweren Personenschaden und Sachschaden fiihren.

« Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
...ausschlieRlich bestimmungsgemaR verwenden;
... niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen;
... niemals technisch verandern;
... niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen;
... niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben;

.. kénnen wahrend und nach dem Betrieb — ihrer Schutzart entsprechend —
spannungsfuhrende auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heifl3
sein.

« Fir Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
... nur das zugelassene Zubehor verwenden;
... nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.

« Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehdrigen Dokumentation beachten.
Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen
der angegebenen Produkteigenschaften.
Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschldge, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung
uberpriift werden muss. Fiir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage
ubernimmt der Hersteller keine Gewahr.
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« Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf nur
qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren.

Nach IEC 60364 oder CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...
... die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Gerates vertraut sind;
... die liber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfiigen;

...die alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze
kennen und anwenden koénnen.

Transport, Lagerung

Transport und Lagerung der Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten in trockener,
schwingungsarmer Umgebung ohne aggressiver Atmosphdre, moglichst in der Hersteller-
Verpackung. GegebenenfallsTraghilfen zum Transport benutzen.

« Gerate vor Staub und Stol3en schiitzen.

« Klimatische Bedingungen gemaf dem Abschnitt "Einsatzbedingungen” im Kapitel "Technische
Daten" des Produktkataloges einhalten.

« Flachbaugruppen, wie z. B. Kommunikationskarten (MC-Cards), ...
... nur in ESD-Verpackungen transportieren und lagern;
... nur an kontaktfreien Stellen bertihren;

... nur auf geeigneten Unterlagen ablegen (z. B. auf ESD-Verpackung oder leitfahigem
Schaumstoff).

Mechanische Installation

* Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten nach den Vorschriften der zugehérigen
Dokumentation aufstellen.

Den Montageort so wahlen, dass die "Einsatzbedingungen" im Kapitel "Technische Daten" des
Produktkataloges gewahrleitstet sind.

 Im Einbauraum ist eine standige und ausreichende Luftzirkulation zwingend erforderlich, um
die Warme der Gerdte abzuleiten. Die Liiftungsschlitze diirfen nicht abgedeckt werden.

« Sorgen Sie fuir sorgfaltige Handhabung und vermeiden Sie mechanische Uberlastung.
Verbiegen Sie bei der Handhabung weder Bauelemente noch dndern Sie Isolationsabstande.

- Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch Kurzschluss oder
statische Entladungen (ESD) leicht beschadigt werden kénnen. Beriihren Sie deshalb
elektronische Bauelemente und Kontakte nur, wenn Sie zuvor ESD-MaRnahmen getroffen
haben.

- Die Montageschiene und die Montageplatte im Schaltschrank muss elektrisch leitfahig und
lackfrei sein. Die mechanischen Verbindungen miissen immer gewahrleistet sein.
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Elektrische Installation

« Fiihren Sie die elektrische Installation nach den einschldgigen Vorschriften durch (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Zusatzliche Hinweise enthalt die Dokumentation.

 Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Komponenten die geltenden
nationalen Unfallverhitungsvorschriften (z. B. BGV 3).

- Die Dokumentation enthélt Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation (Schirmung, Erdung,
Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen). Der Hersteller der Anlage oder Maschine
ist verantwortlich fiir die Einhaltung der im Zusammenhang mit der EMV-Gesetzgebung
geforderten Grenzwerte.

Warnung: Die Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten kénnen nach EN 61000-6-4
in Industrieumgebung eingesetzt werden. Diese Gerate konnen im Wohnbereich
Funkstorungen verursachen. In diesem Fall kann es fiir den Betreiber erforderlich sein,
entsprechende SchutzmafRnahmen durchzufiihren.

» Hinweise zur EMV-gerechten Verdrahtung (1 22)

« Um die am Einbauort geltenden Grenzwerte fiir Funkstéraussendungen einzuhalten, miissen
Sie die Komponenten —falls in den Technischen Daten vorgegeben —in Gehause (z. B.
Schaltschranke) einbauen. Die Gehduse miissen einen EMV-gerechten Aufbau ermoglichen.
Achten Sie besonders darauf, dass z. B. Schaltschranktiiren moglichst umlaufend metallisch mit
dem Gehause verbunden sind.

Offnungen oder Durchbriiche durch das Gehause auf ein Minimum reduzieren.

« Alle steckbaren Anschlussklemmen nur im spannungslosen Zustand aufstecken oder abziehen.

Inbetriebnahme

Sie mussen die Anlage ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen gemaR den
jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen ausriisten (z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel,
Unfallverhiitungsvorschriften).

Wartung und Instandhaltung

« Die Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten sind wartungsfrei.Trotzdem miissen
Sie in regelmaRigen und unter Beriicksichtigung der Umgebungsbedingungen ausreichend
kurzen Intervallen eine Sichtpriifung durchfiihren.

Kontrollieren Sie:

« Entspricht die Umgebung noch den im Kapitel "Technische Daten" des Produktkataloges
genannten Einsatzbedingungen?

- Behindert kein Staub oder Schmutz die Warmeabfuhr?
« Sind die mechanischen und elektrischen Verbindungen in Ordnung?

« Bei verunreinigter Umgebungsluft konnen Kihlflachen verschmutzen oder Kiihl6ffnungen
verstopft werden. Bei diesen Betriebsbedingungen deshalb regelmaRig die KiihIflichen und
Kuhléffnungen reinigen. Dazu niemals scharfe oder spitze Gegenstande verwenden!

« Kiihlkérper werden wahrend des Betriebs sehr heiR3.

Vor Arbeiten an den Gerdten die Kiihlkorpertemperatur priifen.
Es diirfen sich keine brennbaren Materialien oder Stoffe in der Nahe des Kiihlkorpers befinden
oder dorthin gelangen.

» Nachdem das System von der Versorgungsspannung getrennt ist, diirfen Sie
spannungsfiihrende Gerdteteile und Leistungsanschliisse nicht sofort beriihren, weil
Kondensatoren aufgeladen sein kdnnen.

Beachten Sie die entsprechenden Hinweisschilder auf dem Gerat.
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Reinigung

Schalten Sie das System vor der Reinigung komplett spannungsfrei.

Kihlkorper werden wahrend des Betriebs sehr heil.

Vor Arbeiten an den Gerdten die Kiihlkérpertemperatur priifen.

Die Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten kénnen bei einer nicht sachgerechten
Reinigung beschadigt werden.

Gehduse konnen zerkratzt oder stumpf werden, wenn Sie alkoholhaltige, I6sungsmittelhaltige
oder scheuernde Reinigungsmittel verwenden.

Elektrische Bauteile werden zerstort, wenn Feuchtigkeit in das Gehduse und die Anschliisse
gelangt.

Wischen Sie die Gehduse mit einem sauberen, fusselfreien und weichen Tuch ab.

Verwenden Sie bei hartndckigen Verschmutzungen als Reinigungsmittel ausschlieflich Wasser
mit einem handelsiiblichen Spulmittelzusatz oder ein speziell fiir Flachbildschirme deklariertes
Reinigungsmittel.

Geben Sie das Reinigungsmittel nicht direkt auf das Gerat. Befeuchten Sie das Tuch nur leicht
mit dem Reinigungsmittel.

Entsorgung

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten gemafRR den geltenden Bestimmungen der
Wiederverwertung oder Entsorgung zufiihren.
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2.2 Produktspezifische Sicherheitshinweise
2.2.1 Controller ¢300 und p300

Stop!

Systembedingt kdnnen sich sporadische Zykluszeitverlangerungen uiber die eingestellte
Zykluszeit hinaus oder Jitter ergeben.

Insbesondere die Verwendung der Engineering-Werkzeuge »EASY Starter«, »Engineer«,
»WebConfig«, ein Online-Change oder ein Dateizugriff konnen zu einer solchen
Zykluszeitverlangerung fiihren und diirfen nur im maschinensicheren Zustand erfolgen.

2.2.2 Panel Controller/HMI p300 und p500

Achten Sie bei der Wahl des Aufstellortes auf eine ergonomische Stellung des Bildschirms sowie
auf Lichteinfall, der Reflektionen auf dem Bildschirm verursachen kénnte.

Das Gerat vor direkter Sonneneinstrahlung schiitzen, da sich das Gehause stark aufheizen kann.
Waihrend der Montage besteht die Gefahr, dass der Controller aus dem Einbauausschnitt fallt.
Sichern Sie ihn deshalb gegen Herunterfallen, bis alle Schraubspanner montiert sind.

Wahrend der Montage liegt der Dichtring des Frontrahmens frei und kann beschadigt werden.
Kontrollieren Sie den Dichtring vor der Montage auf Unversehrtheit.

Gehen Sie wahrend der Montage sorgsam mit dem Dichtring um.

Schiitzen Sie den Dichtring vor UV-Strahlen.

Das Gerat muss fest im Einbauausschnitt sitzen und die Frontplattendichtung muss korrekt

aufliegen. Andernfalls wird auf der Geratevorderseite die Schutzklasse IP65 nicht erreicht! (IP-
Rating ist nicht UL-approbiert.)

Ein Touchscreen entspricht nicht der Ergonomierichtlinie ZH 1/618 und ist daher nur fiir
kurzzeitige Eingaben und Kontrollfunktionen ausgelegt. SchlieBen Sie bei langer dauernden
Eingaben eine externe Tastatur an.
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[A] Kiihlkérper
GapPad-Streifen

Kiihlkorper und GapPad-Streifen auf der Riickseite des Controller 3200 C

« Der Kiihlkorper auf der Riickseite des Controllers wird wahrend des Betriebs sehr heiRR.
Vor Arbeiten am Gerat die Kiihlkorpertemperatur priifen.
Es diirfen sich keine brennbaren Materialien oder Stoffe in der Nahe des Kiihlkorpers befinden
oder dorthin gelangen.

« Auf der Riickseite des Controllers befinden sich zwei GapPad-Streifen. Diese dienen zur
thermischen Anbindung an die Hutschiene. Falls diese defekt sind, missen diese erneuert
werden.

Die Montage des Gerates an der Hutschiene ist auf 20 Steckzyklen begrenzt. Danach miissen Sie
die GapPad-Streifen austauschen (Lenze-Bestellnummer: EPCZMEG).

1/0-System 1000

- Controller und Module des 1/0-Systems 1000 nur bei abgeschalteter Versorgungsspannung
aufstecken und abziehen. Andernfalls kénnen sie durch Kurzschliisse zerstért werden.

Die Module immer von links nach rechts anordnen, beginnend mit dem Controller und direkt
daneben ein Versorgungsmodul EPM-S701.

Die Module miissen immer direkt nebeneinander gesteckt sein. Freie Steckplatze zwischen den
Modulen sind nicht zul3ssig, da sonst der Riickwandbus unterbrochen wird.

Die seitlichen Kontakte des letzten Moduls miissen immer mit der Kontakt-Abdeckkappe aus
dem Lieferumfang abgedeckt werden. Andernfalls konnen die Module durch Kurzschliisse oder
statische Entladungen zerstort werden.

In Verbindung mit dem Buskopplermodul EPM-5130 (EtherCAT) werden nur I/O-
Komplettmodule EPM-Sxxx ab Hardware-Stand 1B unstertiitzt.
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2.2 Produktspezifische Sicherheitshinweise

2.25 Spannungsversorgung (24 V DC) der Controller

» Der Spannungseingang ist intern nicht abgesichert. Bei zu hoher Eingangsspannung kann der
Controller zerstort werden.

Beachten Sie die maximal zuldssige Eingangsspannung.

Sichern Sie das Gerat eingangsseitig fachgerecht gegen Spannungsschwankungen und -spitzen
ab.

« Der Controller startet, sobald die Versorgungsspannung anliegt. Nachdem das Betriebssystem
beendet wurde, schaltet sich der Controller automatisch aus. Zum Wiedereinschalten muss die
Versorgungsspannung kurz unterbrochen werden.

« Im Fehlerfall muss der Controller sofort spannungsfrei geschaltet werden. Dazu den
Versorgungsstecker ziehen und ein eventuell vorhandenes USV-Pack abklemmen. Senden Sie
anschlieBend das Gerat zuriick an den Hersteller. Die Adresse finden Sie auf dem Riickumschlag
dieser Dokumentation. Bei Riicksendung bitte die Originalverpackung verwenden!

2.2.6 RJ45-Steckverbindungen
Wenn die RJ45-Steckverbindungen schwingenden oder vibrierenden Beanspruchungen ausgesetzt
sein sollten:
» Verwenden Sie eine Zugentlastung in unmittelbarer Nahe der RJ45-Buchse.

« Wahlen Sie als Befestigungsstiitzpunkt der Zugentlastung dieselbe Auflageflache auf der das
Gerat montiert ist.

 Halten Sie den zugehdrigen Mindestbiegeradius des verwendeten Kabels ein.

2.2.7 Optionales Kondensatorpack (CAPS-Pack)

 Das Kondensatorpack vor dem Einschalten des Controllers anschlief3en.

« Der Controller ist erst spannungsfrei, wenn das Versorgungskabel und das Kondensatorpack-
Anschlusskabel abgezogen sind.

 Das Kondensatorpack ist erst spannungsfrei, wenn dessen Kondensatoren entladen sind.

- Das Kondensatorpack darf nicht mit externen Ladegeraten aufgeladen werden.
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2.3 Hinweise zur EMV-gerechten Verdrahtung

Allgemeine Hinweise

- Die elektromagnetische Vertraglichkeit des Systems ist abhangig von der Art und Sorgfalt der
Installation. Beachten Sie dies besonders bei:
« Aufbau
* Schirmung
* Erdung

- Bei abweichender Installation ist fiir die Bewertung der Konformitat zur EMV-Richtlinie die
Uberpriifung des Systems auf Einhaltung der EMV-Grenzwerte erforderlich.
Dies gilt z. B. bei Verwendung ungeschirmter Leitungen.

« Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie liegt beim Weiterverwender.

Wenn Sie die folgenden MaBnahmen beachten, kénnen Sie davon ausgehen, dass beim Betrieb
keine EMV-Probleme auftreten und die EMV-Richtlinie oder das EMV-Gesetz erfillt ist.

Werden in der Nahe des Systems Gerate betrieben, die der CE-Anforderung hinsichtlich der
Storfestigkeit EN 61000-4-2 nicht gentigen, kdnnen diese Gerdte durch das System
elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Aufbau

 Hutschiene zur geerdeten Montageplatte kontaktieren:

Montageplatten mit elektrisch leitender Oberflache (verzinkt oder rostfreier Stahl) erlauben
eine dauerhafte Kontaktierung.

Lackierte Platten sind nicht geeignet fiir die EMV-gerechte Installation.

» Wenn Sie mehrere Montageplatten verwenden:
Montageplatten groRflachig leitend miteinander verbinden (z. B. mit Kupferbéndern).

« Datenleitungen und Netzleitungen raumlich getrennt voneinander verlegen.

« Leitungsfiihrung moglichst dicht am Bezugspotenzial; frei schwebende Leitungen wirken wie
Antennen.

Schirmung
« Méglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht verwenden.
« Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80 % betragen.

« Bei Datenleitungen fiir serielle Kopplung immer metallische oder metallisierte Stecker
benutzen. Den Schirm der Datenleitung am Steckergehduse befestigen.

Erdung

« Alle metallisch leitfahigen Komponenten durch entsprechende Leitungen von einem zentralen
Erdungspunkt (PE-Schiene) erden.

« Die in den Sicherheitsvorschriften definierten Mindestquerschnitte einhalten:

Fur die EMV ist nicht der Leitungsquerschnitt, sondern die Oberflache der Leitung und der
flachigen Kontaktierung entscheidend.
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3 Controller-based Automation: Zentrale Bewegungsfiihrung

Das Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation” eignet sich zur Erstellung von
komplexen Automationslésungen mit zentraler Bewegungsfiihrung. Der Controller ist dabei das
Kontrollzentrum des Systems.

Systemaufbau der Controller-based Automation

‘ Ethernet

Engineering PC

EtherCAT

[3-1] Beispiel: EtherCAT mit Controller 3231 C, I/O-System 1000 und Servo-Inverter i700
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Lenze stellt speziell aufeinander abgestimmte Systemkomponenten zur Verfiigung:

« Engineering Software

Mit den Lenze Engineering Tools (1 27) auf Ihrem Engineering PC (Betriebssystem Windows®)
parametrieren, konfigurieren und diagnostizieren Sie das System. Der Engineering PC
kommuniziert iber Ethernet mit dem Controller.

Die Lenze Engineering Tools stehen zum Download zur Verfligung unter:

www.lenze.com - Download = Software Downloads

« Controller

Die Lenze Controller gibt es als Panel Controller mit integriertem Touch-Display und als Cabinet
Controller in Schaltschrank-Bauweise.

Cabinet Controller ermdglichen liber den integrierten Riickwandbus eine direkte Ankopplung
des 1/0-System 1000.
» Bussysteme

EtherCAT ist das Standard-"on board"-Bussystem der Controller-based Automation. EtherCAT
ermoglicht die Steuerung aller Teilnehmer an einem gemeinsamen Feldbus.

Optional sind CANopen, PROFIBUS und PROFINET (Slave) als erweiterte Topologien verwendbar.

Bei den Controllern 3200 C und p500 ist liber die Ethernet-Schnittstellen auch EtherNet/IP
verwendbar. Hierbei stellt der Controller den Ethernet/IP-Adapter (Slave) zur Verfiigung.

Die Controller c300 und p300 haben "on board" (neben EtherCAT) eine CANopen-Schnittstelle.

« Inverter (z. B. Servo-Inverter i700)

"Application Software" der Lenze Controller

Die "Application Software" der Lenze Controller ermoglicht die Steuerung und/oder Visualisierung
von Bewegungsablaufen.

Dabei ermdglichen FAST Technologiemodule die einfache Entwicklung einer modularen Maschi-
nensteuerung im »PLC Designer«.

Diese Ausfiihrungen der "Application Software" gibt es:

» "FAST Runtime"
Die Ablaufsteuerung erfolgt (durch logisch verkniipfte Steuersignale) im Controller.
Die Bewegungsfiihrung erfolgt im Inverter.

« "FAST Motion"
Die Ablaufsteuerung und die Bewegungsfiihrung erfolgt im Controller.
Der Inverter fungiert lediglich als Steller.

Motion-Anwendungen stellen besondere Anforderungen an die Zykluszeit und
Echtzeitfahigkeit des Bussystems zwischen dem Controller und den untergeordneten Feldbus-
Teilnehmern. Dies ist beispielweise der Fall, wenn die Teilnehmer synchronisiert miteinander
verfahren sollen oder Positions-Sollwerte zu libertragen sind.

 "Visualisierung"

Die optionale Visualisierung des Automationssystems ist separat verwendbar oder zusatzlich
zu "FAST Runtime" oder "FAST Motion".

An Cabinet Controller 3231 C/3241 C/3251 C ist dazu ein externes Monitor Panel/Display
anschliel3bar.
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Feldbus-Kommunikation

Die Lenze Controller haben verschiedene Schnittstellen zur Feldbus-Kommunikation:

Bereich Cabinet Controller Panel Controller
c300 3200 C Reihe p300 p500

Schnittstellen (on board)

Ethernet 1 2 1 2

EtherNet/IP - -

EtherCAT 1Y 1 19 1

CANopen 1 - 12 -

Optionale Schnittstellen (Kommunikationskarten)

CANopen - ° - o2

MC-CAN2

PROFIBUS Master - [ ) - ®

MC-PBM

PROFIBUS Slave - [ ) - ®

MC-PBS

PROFINET Device [} [ [ ) °

MC-PND

Ethernet - ° - ®

MC-ETH

Serielle - ° - )

Schnittstellen

MC-ISI

1) Nur die Master-Funktionalitat wird unterstitzt.
2) Bis Release 3.9: "EL 100 CAN"-Treiber / Ab Release 3.10: "Lenze CAN Treiber"

Ethernet-Schnittstelle

Die Ethernet-Schnittstelle dient zum Anschluss des Engineering PC oder zum Aufbau von
Linienstrukturen (integrierter Switch nicht bei Controller c300/p300).

Bei den Controllern 3200 C und p500 erfolgt iber die Ethernet-Schnittstellen auch die EtherNet/IP-
Kommunikation.
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Systemaufbau

In diesem Kapitel erhalten Sie einen Uberblick iber den grundsatzlichen Aufbau des Lenze-
Automationssystems "Controller-based Automation”. Das System besteht aus einem Engineering
PC, einem Controller sowie den Geraten, die Giber den Feldbus mit dem Controller kommunizieren.
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Systemaufbau des Lenze-Automationssystems "Controller-based Automation”

Controller und Feldgerdte bilden das liber den Engineering PC in Betrieb zu nehmende
Automationssystem. Der Engineering PC ist ein PC/Laptop mit Windows®-Betriebssystem und
Netzwerkanschluss. Auf dem Engineering PC sind die Lenze Engineering Tools (&127) zur
Parametrierung, Konfigurierung, Programmierung und Diagnose installiert.

Die zentrale Steuereinheit ist der Controller mit der PLC (Logic/Motion), bestehend aus der
Application Software Lenze FAST (1 30) mit der laufenden PLC-Applikation.

Gerateintern hat der Controller einen Daten-Manager zur Konfigurierung und Verwaltung der
Daten des Automationssystems. Uber den Daten-Manager und den Feldbustreiber greift die PLC
(Logic/Motion) auf die Systemkomponenten und die Feldgerate (Inverter) zu.

Uber den den Feldbus kann der Controller die Parameter der angeschlossenen Feldgerate lesen und
schreiben.

i Hinweis!

Fiir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.

Der Zugriff auf den PROFIBUS-Feldbustreiber ist ausschlieRlich tiber die PLC (Logic/
Motion) méglich. Ein Zugang liber »EASY Starter« und »VisiWinNET®« steht nicht zur
Verfligung.
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4 Systemaufbau

41 Engineering Tools

4.1 Engineering Tools

Der Engineering PC ist ein PC/Laptop mit Windows®-Betriebssystem und Netzwerkanschluss.

Auf dem Engineering PC sind die Lenze Engineering Tools installiert, mit denen Sie die gewiinschte

Automationslosung ...
 parametrieren/konfigurieren,
« programmieren,

- diagnostizieren.

Engineering PC

] Q;' PL\..S.'\ ’t'j

Ethernet

Controller

[4-2]  Engineering Tools fiir das Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation”

Die Lenze Engineering Tools stehen zum Download zur Verfligung unter:

www.lenze.com - Download = Software Downloads
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4 Systemaufbau

41 Engineering Tools

<y »EASY Navigator«: Das passende Engineering Tool starten
Die Lenze Engineering Software besteht aus den auf fir die jeweilige Engineering-Phase
optimierten Engineering Tools.

Der »EASY Navigator« stellt die auf dem Engineering PC installierten Lenze Engineering Tools dar.
Starten Sie das gewiinschte Engineering Tool liber die dazughedrige Schaltflache:

| KR &=

Der »EASY Navigator« ...
- vereinfacht die Auswahl des Engineering Tools, je nach Engineering-Phase.
« vereinfacht das Starten des gewiinschten Engineering Tools (je nach Anwendungsfall).
« ermoglicht das zur Engineering-Phase passende Engineering Tools auszuwahlen.

Die Ubersicht zeigt die jeweilige Funktion der Engineering Tools:

Was mochten Sie tun? Schaltflache Engineering Tool

Programmieren »PLC Designer«
« Controller programmieren
« Servo-Inverter i700 parametrieren/in Betrieb nehmen
« 1/O-System 1000 parametrieren

PLC

Inverter parametrieren/konfigurieren

« Das Automations-/Antriebssystem parametrieren und
konfigurieren

« Inverter Drives 8400/Servo Drives 9400 parametrieren

»Engineer«

Visualisieren
- Die Anwendungen des Automationssystems visualisieren
s Visualisierungs-/Bedienoberflachen erstellen

»VisiWIinNET®«

Online diagnostizieren
« Einfache Online-Diagnose der Controller (ab »EASY

3

1~
»EASY Starter«
(Parameter lesen)

Starter« V1.2) und weiteren Lenze-Geraten b
A
[T,
CR—

Online parametrieren
* Lenze-Gerate online parametrieren/in Betrieb nehmen
» Direktes Online-Parametrieren bei aktiver Online-
Verbindung zu den Lenze-Geraten

»EASY Starter«
(Parameter lesen/schreiben)

Daten in den Controller laden
« SPS-Programme, Parametersatze und Applikationsdaten
(LFL-Datei) in den Controller laden.

»EASY Starter«
Application Loader

Engineering Tools, die nicht im »EASY Navigator« enthalten sind:

Controller parametrieren/diagnostizieren
« Die »WebConfig« ist ohne Inbetriebnahme auf dem
Controller verwendbar (integrierter Web-Server).
« Via Web-Browser ist mit der »WebConfig« das Zugreifen
auf die Parameter des Controllers méglich.
« Die »WebConfig« ist auch im »PLC Designer« startbar.

»WebConfig«

Daten des Controllers sichern »Backup & Restore«
« Backups erstellen /
« Daten nach Geratetausch wiederherstellen I A 2
- Software-Update des Controllers durchfiihren
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Systemaufbau

Controller: Das Kontrollzentrum der Controller-based Automation

Controller: Das Kontrollzentrum der Controller-based Automation

Cabinet Controller: Kompakte Schaltschrank-Bauweise

Cabinet Controller sind fiir den harten Dauereinsatz in industriellen Anwendungen konzipiert. Sie
besitzen im Vergleich zu Panel Controllern kein integriertes Display. Die Controller 3231 C und
3241 Cverfligen Uber eine DVI-Schnittstelle zum Anschluss eines externen Monitor Panels.

Die Montage ist jeweils in einem Schaltschrank oder einem entsprechendem Einbaugehause auf
einer Standard-Hutschiene (35 mm) vorgesehen.

Uber den gerateinternen Riickwandbus ist ein direkter Anschluss des I/O-System 1000 maglich.

Panel Controller: Steuern und visualisieren

Panel Controller sind fiir den Einbau in Schaltschranke, Maschinenverkleidungen oder sonstige
Einbau-Ausschnitte konzipiert. Sie verfligen liber riickseitige Bolzen und Spannschrauben, die fiir
eine einfache Montage und eine sichere Abdichtung (frontseitig Schutzart IP65/riickseitig 1P20) in
rauen Industrieumgebungen sorgen. Die Bedienung erfolgt einfach durch direkte Beriihrungen des
Bildschirms.

Ab Lenze Steuerungstechnik-Release 3.10 verfiigen die Panel Controller tiber PDF-Viewer, Wordpad-
Texteditor, Microsoft® Office-Viewer und Web-Browser. Diese Tools sind vom Desktop aus
ausfiihrbar.

@ Produktkatalog zum Controller

Hier finden Sie weitere Informationen zu den geratespezifischen Eigenschaften und
Technische Daten.
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Application Software Lenze FAST

Application Software Lenze FAST

Die Application Software Lenze FAST ist standardmaRig in der Auspragung "FAST Runtime" mit
"FAST Motion" zur zentralen Steuerung von PLC-Anwendungen auf dem Lenze-Controller instal-
liert.

"FAST Motion" ermoglicht eine umfangreiche Bewegungsfiihrung von Motion-Funktionen. Der
Inverter agiert dann nur noch als Steller.

Fiir Panel Controller ist zusatzlich die Auspragung "Visualisierung" verfiigbar, die eine zentrale
Visualisierung mit dem Controller ermoglicht.

Die Application Software besteht aus:
« Betriebssystem Windows® CE

« Application Software "FAST Runtime" mit "FAST Motion" zur Steuerung von
Bewegungsablaufen Uber standardisierte "FAST Technologiemodule”

« Optionale Visualisierungssoftware (»VisiWinNET®« Compact CE).

Unterschiede zwischen "FAST Runtime" und "FAST Motion"

FAST Runtime FAST Motion

(ehem. "L-force Logic" (LPC 1000)) (ehem. "L-force Motion" (MPC 1000))

Der Controller steuert einfache Bewegungsabldufe Der Controller steuert umfangreiche Bewegungsabladufe.
durch |ogisch verkniipfte Steuersignale. Die Application Software "FAST Motion" ...

- enthalt die PLCopen-Bibliothek;
« unterstitzt "SoftMotion"-Anwendungen

Logic-Anwendungen eignen sich zur Steuerung von Motion-Anwendungen eignen sich ...

Invertern m Motion-Funktionalitat, die ... . ZUr Steuerung von Invertern, die komp|exe
- einfache Bewegungsabldufe ausfiihren; Bewegungsabldufe von Multiachsen in mehreren
« nur Uber PLC-Funktionalitat steuerbar sind. Dimonensionen ausfihren;

« zur Steuerung von Geraten, die synchron miteinander
verfahren sollen;

« zur Ubertragung von Sollwerten.

Hinweis!

o

Lenze FAST bei Controller c300 und p300

- Die Motion-Control-Bibliotheken werden nicht standardmaRig in den
Bibliotheksverwalter geladen.

+ FAST-Motion fiir "Coordinated Motion" (Robot kinematics) und Achsgruppen werden
nicht unterstutzt.

« Technologiemodule "Pick & Place"” und "Track Pick & Place" werden nicht unterstiitzt.
Feldbuskommunikation

Je nach verwendeter Application Software (FAST Runtime/Motion) kann ein Feldbus fiir
eine Lenze-Geratereihe nur eingeschrankt verwendbar sein.

Details dazu finden Sie in den Kommunikationshandbiichern:

« Controller-based Automation EtherCAT®

- Controller-based Automation CANopen®

» Controller-based Automation PROFIBUS®

« Controller-based Automation PROFINET®
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44 Application Software "Visualisierung"

4.4 Application Software "Visualisierung"

Erforderliches Engineering Tool: »VisiWinNET®«

Die Application Software "Visualisierung" erweitert den Controller zu einem Visualisierungsgerat
und ermoglicht so eine zentrale Visualisierung des Systems.

Die Visualisierung kann entweder auf einem separaten Controller oder Monitor Panel laufen oder
parallel zur Application Software "Runtime" oder "Motion" auf dem Controller.

Fir die Kommunikationsverbindung gibt es verschiedene Optionen, die in den folgenden
Abschnitten beispielhaft beschrieben sind.

i Hinweis!

Fiir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.
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44 Application Software "Visualisierung"

Beispieltopologie 1: Externes Monitor Panel/Display fiir Cabinet Controller
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Beispieltopologie: Controller 3231 C mit externem Monitor Panel (an DVI-Schnittstelle angeschlossen)

[4-3]

Diese Topologie entspricht in ihrer Leistungsfihigkeit der integrierten LOsung (Steuern/

Visualisieren auf dem gleichen Controller). Das externe Monitor Panel/Display zeigt die
Visualisierung an.

Vorteile

« Geringer Verkabelungsaufwand
 Geschiitzte Betriebsbedingungen

« Erweiterbare Topologie
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44 Application Software "Visualisierung"

4.4.2 Beispieltopologie 2: Separate Steuerung und Visualisierung
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Engineering PC
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[4-4] Beispieltopologie: Controller 3200 C als Gateway fiir den Visualisierungs-Controller (IPC)

Der Visualisierungs-Controller (IPC) greift ber den Controller 3200 C als Gateway auf die
Feldgerate zu.

Um Steuerung und Visualisierung zu trennen, ist die integrierte Gateway-Funktion des Controllers
verwendbar.

Diese Topologie ist sinnvoll ...
« fiir eine hohere Performance;

« bei der Verwendung von unterschiedlichen Betriebssystemen innerhalb eines
Automationssystems.

Erforderliche Engineering Tools: »EASY Starter«, »Engineer«

Vorteile
» Mehrere Visualisierungen konnen auf den Controller zugreifen.

« Optimal fiir umfangreiche Visualisierungen geeignet.
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Application Software "Visualisierung"
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[4-5] Beispielkonfiguration: Paralleler Zugriff von Controller 3200 C und Visualisierungs-Controller (IPC)

Bl

Bei dieser Topologie greifen der Controller 3200 C und der Visualisierungs-Controller (IPC)
unabhdngig voneinander auf den Feldbus zu.

i Hinweis!

Die Konfiguration mit voneinander unabhangiger Steuerung und Visualisierung ist nur
fir das Bussystem CANopen verfiigbar!

+ CANopen erméglicht (mehrere) voneinander unabhéngige Feldbus-Master.

« InVerbindung mit EtherCAT ist keine Konfiguration mit zwei Feldbus-Master moglich.

Vorteile
« Raumlich getrenntes Steuern und Visualisieren.

« Die Visualisierung hat Zugriff auf die Parameter der Feldgerate.
Nachteil

- Die Visualisierung kann die Echtzeitfahigkeit des Feldbusses storen. Diese Topologie ist daher
nur eingeschrankt in Motion-Systemen geeignet (abhangig vom verwendeten Bussystem).
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5.2

Inbetriebnahme des Controllers

Identifizierung

Inbetriebnahme des Controllers

Dieses Kapitel enthalt allgemeine Informationen zur Inbetriebnahme eines Controllers. Um den
Controller in ein Netzwerk zu integrieren, sind (je nach Ausstattungsvariante) unterschiedliche
Einstellungen erforderlich.

i Hinweis!

Beachten Sie bei der Erst-Inbetriebnahme die vordefinierte IP-Adresse des Controllers:
192.168.5.99 (Lenze-Einstellung).

Weiterfiihrende Information zur Einstellung der IP-Adresse des Controllers finden Sie
hier:

» IP-Adresse des Controllers eingeben (£ 38)

Identifizierung

Jeder Controller ist mit einem Typenschild ausgestattet, das Gerdtedaten enthilt. Die Gerdtedaten
sind hilfreich, um die technische Ausstattung des Controllers zu ermitteln. Detailierte
Informationen zu den Angaben des Typenschildes finden Sie im Produktkatalog zum Controller.

Web-basierte Diagnose/Parametrierung

Mit der »WebConfig« ist die Konfiguration des Controllers ermittelbar. Via Web-Browser sind die
Parameterwerte des Controllers darstellbar.

» Online-Verbindung vom Engineering PC zum Controller (@1 57)

Dem Controller einen eindeutigen Namen vergeben

Um einen Controller eindeutig identifizieren zu kdnnen, ist der gewiinschte Name bei Parameter 13
"System identifizieren: Name" zuzuweisen C0013. Der zugewiesene Name ist anschlieBend im
entsprechenden Engineering Tool (z.B. »PLC Designer«) verwendbar, um den Controller
identifizieren zu konnen.

Bedienelemente der Controller

Die Lenze-Controller bieten, je nach Geratereihe und Ausstattung, verschiedene Bedienelemente
(z. B. Funktionstasten bei externen Monitor-Panels) und Status-LEDs zur Diagnose.

» Status-LEDs der Controller (t292)

Die Controller sind liber externe Eingabegerdte (Tastatur/Maus) bedienbar. Dadurch sind
umfangreiche Diagnose- und Konfigurierungsarbeiten direkt am Controller moglich.
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Inbetriebnahme des Controllers

Controller starten

Controller starten

i Hinweis!

Alle Controller funktionieren nur mit gesteckter SD-Karte!

Die SD-Karte darf nicht mit einem zusatzlichen Aufkleber versehen werden!

Beim Startvorgang des Controllers

Ist beim Startvorgang des Controllers ein nicht boot-fahiger USB-Stick angeschlossen,
wird der Startvorgang gestoppt!

« Entfernen Sie den USB-Stick und starten Sie den Controller neu.

« Alternativ kdnnen Sie den USB-Stick vorab mit der Software »Backup & Restore«
vorbereiten. Weiterfiihrende Informationen dazu finden Sie in der Online-Hilfe zu
»Backup & Restore«.

Bei laufendem Controller

Die Entnahme der SD-Karte fiihrt zur Fehlfunktion des Systems!

« Die SD-Karte darf bei laufendem Controller nicht entfernt werden (kein "Hot
Plugging" der SD-Karte maoglich).

- Die SD-Karte ist fiir den Systemstart erforderlich, da diese die Systemdateien fiir den
Startvorgang enthalt.

Der interne Flash-Speicher und die SD-Karte sind die Speichermedien des Controllers.

Im internen Flash-Speicher sind das Betriebssystem des Controllers und die Application Software
Lenze FAST (L1 30) gespeichert.

Die SD-Karte wird als Speicher fiir folgende Anwendungsdaten verwendet:
 PLC-Bootprojekt
- "Application Credit" fiir die Application Software Lenze FAST (1 30)

* Visualisierung

- Datenbanken des Datenmanagers
 PreStart.txt/PostStart.txt

« Retain- und Logbuch-Daten

« Benutzer-Daten (Projekte und individuelle Daten)

Durch die Kombination von Steuerungstechnik-Software und Anwendungsdaten auf der SD-Karte
ist gewahrleistet, dass die Daten zur jeweiligen Anwendung in der vorliegenden Version passen.

Mit der SD-Karte ist der Austausch von Daten in einem anderen Gerdt einfach moglich.
Automatische, unter Umstdnden unerwiinschte und schwer zu beherrschende Update/
Downgrade-Prozesse werden dadurch vermieden.

ﬁ/i So wechseln Sie die SD-Karte:

Zum Entriegeln der SD-Karte, diese behutsam in den Slot driicken und loslassen.
2. Die SD-Karte vorsichtig herausziehen.

3. Eine andere SD-Karte behutsam in den Slot driicken, bis sie mit einem Klick einrastet.

Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD0O6



Inbetriebnahme des Controllers
5.4 Fehlerfall: Controller startet nicht

IP-Konfiguration
Der Controller hat die voreingestellte Standard-IP-Adresse 192.168.5.99.
Die voreingestellte IP-Konfiguration ist in der »WebConfig« veranderbar.

» IP-Adressen am Engineering PC einstellen (Beispiel: Windows® XP) (£ 57)

» IP-Adresse des Controllers eingeben (1 38)

Nach 15 Sekunden schlief3t sich das Dialogfenster zur Netzwerkkonfiguration automatisch, der
Controller setzt den Startvorgang fort.

5.4 Fehlerfall: Controller startet nicht

Fiir den Fall, dass der Controller nicht startet, kdnnen Sie die Lenze-Standardeinstellungen mit dem
Reset-Taster laden.

» Controller zuriicksetzen (Reset) / Lenze-Standardeinstellung laden (0 44)
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5.5.2
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Inbetriebnahme des Controllers

Controller konfigurieren

Controller konfigurieren

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie den Controller bei der ersten Inbetriebnahme konfigurieren.

Die Einstellung der IP-Adresse bleiben nach einem Neustart des Systems erhalten.

DFU-Verbindung einrichten

Weiterfiihrende Informationen zur Einrichtung einer DFU-Verbindung, Fernwartungs- und
Diagnosemoglichkeiten finden Sie unter:

» Fernwartung und Diagnose (&2 91)

Um eine Fernwartung auf dem Controller durchzufiihren, stehen unterschiedliche Mechanismen
zur Verfligung:

» Diagnose per Telnet (0 96)

» Datentransfer per FTP (&1 98)

» Windows® CE-Oberflache aktivieren (ca 104)

» Diagnose mit dem Logbuch (&1 101)

IP-Adresse des Controllers eingeben

Im Auslieferungszustand hat der Controller folgende Netzwerkeinstellungen:

Adresse Lenze-Einstellung
IP-Adresse 192.168.5.99
Subnetz 255.255.255.0
Default Gateway 192.168.5.1

Bei der ersten Inbetriebnahme des Controllers ist die Eingabe der gewiinschten IP-Adresse
erforderlich.

Die Netzwerkeinstellungen sind optional liber eine Datei vorzugeben:

» IP-Adresse des Controllers iiber Datei vorgeben (optional) (41)
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5 Inbetriebnahme des Controllers

5.5 Controller konfigurieren

5.5.2.1 Cabinet Controller mit externem Monitor-Panel (3231 C/3241 ()

i Hinweis!

Bei Verwendung eines externen Displays (Monitor-Panel) ist die Einschaltreihenfolge
von Display/Controller zu beachten, damit der Controller dieses korrekt ansteuert:

« SchlieRen Sie das externe Display an den DVI-Ausgang des Controllers an und
schalten es vor dem Controller ein.

Nach dem Anschluss eines Monitor Panels/externen Displays an einen laufenden

Controller ist die Display-Auflosung VGA.

« Kalibrieren Sie das angeschlossene Monitor Panel/ Display, damit die
Bildschirminhalte korrekt darstellbar sind.

LS

'@' Tipp!
SchlielRen Sie eine Tastatur an den Controller an, um die IP-Adresse eingeben zu kdnnen.

Nehmen Sie anschlieBend die Eingaben vor:

An IP address can be
autornatically assigned to this
cormputer. If your netwaork @ Specify an 1P address
does not autornatically assign IP

addresses, ask your network 1P Address: |192.16El.5.99
adrinistrator for an address, h "
and ther type it in the space Subnet Mask: |255-255-255-U

provided. Default Gateway: |192, 166.5.1

() Chtain an IP address via DHCP

[5-1] IP-Einstellungen des Controllers im Auslieferungszustand

« Starten Sie das Control Panel mit <Shift>+<F4>.

- Starten Sie die Netzwerkverbindungen mit Doppelklick und tragen Sie die IP-Adresse, Subnetz-
Maske und Default-Gateway ein.

- Die IP-Adresse ist nach Betatigung der Schaltflache gespeichert und muss bei einem
Neustart des Systems nicht erneut eingegeben werden.
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Inbetriebnahme des Controllers

5.5 Controller konfigurieren

5.5.2.2 Cabinet Controller ohne externes Monitor-Panel (c300/3221 C/3251 ()

Um einen Cabinet-Controller ohne ein angeschlossenes Monitor-Panel zu konfigurieren, ist ein PC/
Laptop mit den passenden Adressen (IP-Adresse, Subnetz-Maske, Default-Gateway) notwendig.

+ Verbinden Sie den PC/Laptop liber ein "gekreuztes" Netzwerkkabel mit dem Controller.

« Andern Sie in einem HTML-fahigen Browser die Einstellungen:
» IP-Adressen am Engineering PC einstellen (Beispiel: Windows® XP) (£ 57)

 Verbindungsaufbau: Geben Sie im Browser die IP-Adresse des Controllers ein: 192.168.5.99
(Lenze-Werkseinstellung).

* In der »WebConfig« die Schaltflache Ethernet klicken.

- Die gewiinschte IP-Adresse, Subnetz-Maske und Default-Gateway des Controllers eintragen.
« Klicken Sie auf Ubernehmen & alles speichern.

« Setzen Sie IP-Konfiguration anwenden auf den Wert "Gerat aktivieren".

« Klicken Sie erneut auf Ubernehmen & alles speichern, um die Netzwerkeinstellungen zu
persistieren.
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Inbetriebnahme des Controllers

5.5 Controller konfigurieren

5.5.3 IP-Adresse des Controllers iiber Datei vorgeben (optional)

6@ So gehen Sie vor:

Erstellen Sie die Datei "ip.txt" auf dem Engineering PC.

2. SpeichernSie die Datei "ip.txt" auf der SD-Karte des Controllers, indem Sie die SD-Karte mit
einem Speicherkartenleser an den Engineering PC anschlieBen.

Die Datei "ip.txt"

172.31.207.88
255.255.255.0
172.31.201.1

[5-2] Beispiel furr eine "ip.txt"-Datei zur Vorgabe der IP-Adresse

Die ASCII-Datei "ip.txt" ermdglicht es, dem Controller die darin definierte IP-Adresse vorzugeben.
- Die Datei "ip.txt" ist in das Stammverzeichnis der SD-Karte zu kopieren.

« Die SD-Karte in den Controller einsetzen. AnschlieBend den Controller starten.
» Controller starten (&2 36)

+ Beim Systemstart ...
- liest der Controller die IP-Adresse Datei "ip.txt" von der SD-Karte ein;
« schreibt der Controller das Ergebnis (Result) in die Datei ip.txt:

172.31.207.88
255.255.255.0
172.31.201.1

Result: 2010-9-24 14:42:23 :Success: IP Settings taken from file.

[5-3]  Beispiel fiir eine "ip.txt"-Datei zur Vorgabe der IP-Adresse mit Ergebnis-Eintrag

 AnschlieBend benennt der Contoller die Datei um: "ip_old.txt".

» Um die IP-Adresse erneut mit Hilfe der Datei vorgeben zu kdnnen, miissen Sie die Datei in
"ip.txt" umbennen.

'@ Tipp!

Mit Hilfe der "ip.txt"-Datei konnen Sie die Verwendung von DHCP vorgeben, indem Sie
"DHCP" in die erste Zeile der Datei einfligen. Die nachfolgenden Zeilen werden dann nicht
berticksichtigt.
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5.5 Controller konfigurieren

5.5.4 Windows® CE-Benutzerrechte einrichten

Um eine Verbindung zum Controller aufbauen zu kénnen, miissen jedem Benutzer Berechtigungen
zugewiesen werden. Dazu muss der jeweilige Benutzer als Windows® CE-Benutzer mit
Benutzernamen und Passwort eingerichtet werden. Die Einrichtung der Windows® CE-Benutzer ist
uber die »WebConfig« und den »EASY Starter« moglich:

» Windows® CE-Benutzer in der »WebConfig« einrichten (0 42)

Angezeigt wird die Darstellung fuir Benutzer 1 (User 1). Die Benutzer 2 bis 10 werden analog
dargestellt.

5.5.4.1 Windows® CE-Benutzer in der »WebConfig« einrichten

i Hinweis!

Sie mussen als Windows® CE-Benutzer eingerichtet sein, um fiir weitere Dienste wie
FTP-, telnet- oder Web-Server-Zugriff berechtigt zu sein.

« In der »WebConfig« konnen im Bereich User-Verwaltung bis zu 10 Windows® CE-Benutzer
eingerichtet werden.

« Mit den Parametern 101 bis 169 sind Benutzername, Passwort und verschiedene
Berechtigungen fiir maximal zehn Benutzer einzurichten.

User 1

101 [WinCe users: user name 1 |admin

102 | WinCe users: password 1 | -----
WINCE uzers: RAS iz
allovwed user 1
WINCE users: FTP is
allovwed user 1

107

<l

103

<l

Allowy Read

<l

Allowe VWirite

<l

104 | FTP: permizsions user 1

Allowe Yirtual Roots

<l

Allowy Hiclden Files

<l

105 [ FTP: home user 1 i

WINCE users: TELMET iz
s allovwed user 1 b

Angezeigt wird die Darstellung fuir Benutzer 1 (User 1). Die Benutzer 2 bis 10 werden analog
dargestellt.

Ausfiihrliche Angaben zu den Parametern finden Sie hier:

» Basisparameter der Controller (t2147)
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5.5 Controller konfigurieren

Eigenes Hintergrundbild verwenden (Windows® CE)

Das Standard-Hintergrundbild des Panel Controllers ist gegen ein eigenes Hintergrundbild

austauschbar.

Das Hintergrundbild muss folgende Voraussetzungen erfiillen:

« Dateiformat:

* p500, 3231 C, 3241 C, 3251 C: Bitmap (*.bmp)

+ p300: Bitmap ([Breite] [Hohe] *.bmp, z.B. 480 272 Roboter.bomp)

- Die Bildauflésung muss der Auflésung des Monitor Panels entsprechen, damit dieses korrekt

dargestellt wird:

BildschirmgroRen

Panel Controller

p300 p500 /
Monitor Panel fiir 3231 C/3241 C/3251 C
Diagonalmal 109 cm 17.8cm 26.4cm 17.8cm 26.4cm 38.1cm
(4.3") (7.0") (10.4") (7.0 (10.4") (15.0")
Auflosung [Pixel] 480 x 272 800 x 480 800 x 600 800 x 480 800 x 600 1024 x 768
(PSP) (WVGA) (svGa) (WVGA) (SVGA) (XGA)

» Beim Panel Controller p300 ist eine Drehung der Anzeige in 90°-Schritten méglich.
Einstellung Uiber Codestelle: C0427 (1 180)

So gehen Sie vor:

Kopieren Sie die gewiinschte Bitmap-Datei auf die SD-Karte des Controllers in das
Verzeichnis \CustomBitmap.

Verzeichnisname auf dem Controller, wenn sich die SD-Karte im Controller befindet:

« 3200 C/p500: \USBStorage\CustomBitmap
* p300: \sdcard\CustomBitmap
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Controller zuriicksetzen (Reset) / Lenze-Standardeinstellung laden

44

Controller zuriicksetzen (Reset) / Lenze-Standardeinstellung laden

Um den Controller zuriickzusetzen, driicken Sie den Reset-Taster.

Position des Reset-Tasters (A)

Cabinet Controller

Panel Controller

p500

[A]

0O000000O0OVOOAPAV0 ©
D : E’@Eg:u@
| |o| B2 cooo00 ™=

i — Qo000

Q00000

i 000000

Reset des Controllers ausfiihren:
« Reset-Taster fiir 4 ... 10 s driicken.

« Alle LEDs sind wahrend des Resets aus.
» Nach erfolgreichem Reset leuchtet die Power-LED, je nach Controller, griin oder blau.

» Status-LEDs der Controller (1 92)
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5.6 Controller zuriicksetzen (Reset) / Lenze-Standardeinstellung laden

Laden der letztmalig intern gesicherten Firmware des Controllers:
« Spannungsversorgung ausschalten.
* Reset-Taster betatigen.

« Bei betatigtem Reset-Taster die Spannungsversorgung einschalten und den Reset-Taster fiir
mindestens 10 s gedriickt halten.

Blinkt nach dieser Aktion die Error-LED (griin/rot), die Spannungsversorgung wieder
ausschalten. Der Controller muss solange vom Netz getrennt sein bis alle LEDs erloschen sind.

Danach die Spannungsversorgung wieder einschalten.
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5.7 1/0-System 1000 am Riickwandbus des Cabinet Controller

i Hinweis!

Buskopplermodul EPM-5130 (EtherCAT)
Es werden nur I/O-Komplettmodule EPM-Sxxx ab Hardware-Stand 1B unstertiitzt.

Die Cabinet-Controller 3200 C und ¢300 ermoglichen eine direkte Ankoppelung des I/O-System
1000 an den integrierten Riickwandbus.

Die am Riickwandbus des Controllers angeschlossenen Module des |/O-Systems konnen Sie im »PLC
Designer« parametrieren.

@ Referenzhandbuch zum 1/0-System 1000

Hier finden Sie weiterfiihrende Informationen zur Parametrierung/Konfigurierung.

46 Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD0O6



5 Inbetriebnahme des Controllers
5.7 I/O-System 1000 am Riickwandbus des Cabinet Controller

5.7.1 Grenzen am Riickwandbus

» Maximal sind 3 unterschiedliche Update-Tasks maglich.
« Speicherbereich fiir das I/O-Prozessabbild: 1792 Bytes

« Elektronikversorgung
« bei Controller c300 maximal 650 mA
« bei Controller 3200 C maximal 1,7 A

Wenn die Leistung der Buskoppler-Hauptversorgung nicht ausreicht, um die 1/0-Ebene und/oder
die Elektronik zu versorgen, konnen Versorgungsmodule (EPM-5701, EPM-5702) eingesetzt werden.

@ Systemhandbuch zum I/0-System 1000

Hier finden Sie weiterfiihrende Informationen zum Systemaufbau mit
Versorgungsmodulen (EPM-S701, EPM-5702).
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5 Inbetriebnahme des Controllers

5.7 I/O-System 1000 am Riickwandbus des Cabinet Controller
5.7.2 I/O-Module am Riickwandbus konfigurieren

Die folgende Abbildung zeigt schematisch den Hardware-Aufbau des Controllers mit angehangten
I/O-Modulen.
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[ Wernmennummer] #0 | #1 | #2 | #3 | # | #5 | #6 | #7 | #8 | #3 | #10 | #11 | #12 | #13 | #14 | #15 |
[ Typ| Di8 | D08 | A4 [A02 | DI4 | DIB | DO4 |pIBETS DO8 |Counter| DI4 |DIBETS| Al4 | DO4 | AO2 | Counter|

Das I/0-System 1000 besteht aus folgenden Komponenten:
+ 1/O-Modul-Koppler zur Spannungsversorgung der I/0-Komplettmodule

+ 1/O-Komplettmodule:

Bis zu 64 Module sind moglich, die liber den Lenze-Riickwandbus mit dem Controller 3200 C
verbunden sind.

Um mit einem PLC-Programm auf die Module zugreifen zu kénnen (Eingangssignale lesen/
Ausgangssignale schreiben), miissen Sie die Module im »PLC Designer« konfigurieren. Bilden Sie
dazu die physikalische Anordnung der I/O-Module im »PLC Designer« ab.

Modul 1| Modul 2 | Modul 3 | Modul 4 | Modul 5 | Modul 6 | Modul 7

L-force
Controller 4 4 4 2 4 8 4
3200 C Digital | Analeg | Digital | Digital | Analog | Digital | Analog

Inputs Inputs Inputs Inputs Inputs | Qutputs | Outputs

i\

- Iﬂ] Device (L-force Controller 3200 Logic)

+ ] sps-Logik

= [ 1.0_Modul_Koppler (170 Modul-Kappler)
[T EPM_5201_DI4x24V (EPM-5201: Dl4x24V)
[ EPM_S401_Al4x128it_U (EPM-5401: Al4x12Bit, U)
|2 EPt_s202_Dlsxz4v (EPM-5202: DISx24v)
&) EPM_s202_DISx24v_1 (EPM-5202: DIGx24Y)
) EPM_s401_Al4x12Bit_U_1 (EPM-S401: Al4x128%, U)
3 epM_s301_DOBx24v_0_SA (EPM-5301: DOSx24Y, 0,5A)
5] EPM_S501_ACHx128k_U (EPM-S501: AO4x128it, L)

[5-4]  Beispiel: Physikalische Anordnung der Module 1...7 im »PLC Designer« abbilden
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5 Inbetriebnahme des Controllers
5.7 I/O-System 1000 am Riickwandbus des Cabinet Controller

So konfigurieren Sie die I/0-Module im »PLC Designer«:

1. Im Kontextmeni des 1/O-Modul-Kopplers mit dem Meniibefehl Gerdt anhdngen die
verwendeten 1/0-Module anhdngen.

Hinweis: Die Reihenfolge der I/O-Module im Geratebaum muss mit der physikalischen
Anordnung lbereinstimmen.

=l Prosedt =~
= m L_force_Controller_3200_Motion {L-force Controller 3200 Mation)
=Bl sps-Lagik
= C; Application
m Bibliotheksverwalter

m 1_O_Modul_Koppler {10 Modul-Koppler)

& SoftMation General Drive Po & Ausschneiden

Kopieren

Léschen

*
Eigenschaften. ..

| Gerdt anhangen. ..

2. Ansicht im Gerdtebaum/Gerdte-Ansicht:

= m Device [connected] {L-Force Contraller 3200 Motion)

+ 20 PLE Lagic

= bm I_0_Slices {I0SlceContainer)
EPM_S501_ACH:x126it_Ll (EPM-5501; AC4x1ZEit, L)
EPM_S400_ALZx12Bik_U (EPM-S400; ALZx1 26, L)
EPM_5302_DOSxz4y_0_S4 (EPM-5302: DOSx24Y, 0,56)
EFM_5202_DISx24Y (EPM-3202: DISx24V)
EPM_5302_DOSxz4y_0_SA_1 (EPM-5302: DOSx24Y, 0,56)
EPM_S202_DIGwe4¥_1 (EPM-5202: DISx24)
EPM_5302_DOSxz4y_0_SA_2 (EPM-5302: DOSx24Y, 0,56)
EPM_S202_DIGxe4¥_2 (EPM-5202: DISx24)
EFM_S200_DIZx24Y (EPM-5200: DIZx24V)

DEEEEEEEE

P>

- Ist alles richtig konfiguriert, sind nach dem Online gehen und Starten der PLC alle

Module mit dem Symbol “=* im Gerdtebaum gekennzeichnet.
« Im Fehlerfall, also von der physikalischen Anordnung abweichender Konfiguration, sind

die Module mit dem Symbol & gekennzeichnet.

Die Registerkarte I_O-Modul_Koppler erméglicht eine Diagnose mit Hilfe der PLC-Applikation.

Beispiel: Fligen Sie auf dieser Registerkarte eine Variable b_myError ein. Die Variable ist global
deklariert und die PLC-Applikation kann diese auswerten.

/[ 1_0_Modul_Koppler | ] Device [ [f] EPM_S400_1
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= [ Device [Verbundan] {L-force Controller 3200 Motion) Diagnase  Modul 10 Abbild ]Status 1 Information 1
= Bl sps-Logik Kangle
- '} application [Stop] Variable Mapping Kanal Adresse Typ
i) Bibliotheksverwalter 4 b_myErrar ] Errar %1400 BIT
PLC_PRG (PRG) H urused %I40.1 BIT
= [ Taskkonfiguration 4 urused HIK0LZ BIT
2 MainTask 4 unused %03  BIT
= ﬂj I_0 Madul_Koppler (Ij0 Modul-Koppler) b unused %IX0.4 BIT
[ EPM_S400_L1 (EPM-5400: ALZ, 12E1T, DC 0...10V) £ unused %IH0.5 EIT
[ EPM_s300 (EPM-5300: DOZ, DC 24V, 0,54) £ unused EAIN BIT
[ erm_s202 (EPM-5202: DIS, DC 24v) £ urused EA BIT
[ EPM_S403 (EPM-5903: Al4, 12EIT, DC 0/4...20mA) 4y ErrorID W1 INT
[ EPM_s302 (EPM-5302: DO, DC 24v, 0,5A) b AbsoluteCounter %ID1 DWORD
[0 EPM_S304 (EPM-5304: DO4, NPN, DC 24V, 0.54) " ErrorReset %Q¥D.0  BIT
[ EPM_S310 (EPM-5310: DOZ Timestamp, DC 24¥) " unused w%Q¥D.l BIT
© [l FastIO_OutRef (FastIO_OutRef) " unused QK02 BIT
2 SoftMation General Drive Pool " unused R0 3 BIT
" unused “%0X0.4  BIT
" unused %%0QX0.5  BIT
" unused %%QX0.6  BIT
" unused %Q¥0.7  BIT
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I/O-System 1000 am Riickwandbus des Cabinet Controller

Topologie der I/0-Module automatisch ermitteln

Neben dem manuellen Anhdangen von Geraten ermoglicht der »PLC Designer« die automatische
Erkennung von angeschlossenen 1/0-Modulen (Feldbus-Scan).

Fiihren Sie dazu den Befehl Gerate suchen im Kontextmenii des /O Modul Koppler aus:

= m Device (L-force Controller 3200 Mation)
=Bl sPs-Lagik

= C; Application

m Bibliotheksverwalter

PLC_PRG (PRG)

= @ Taskkonfiguration
£ MainTask

m 1_O_Modul_Koppler {10 Modul-Koppler)
"% SoftMation General Drive Pool
@ |E_therCAT Master (EtherCAT Master)

# Ausschneiden

Kopieren

Léschen

*
Eigenschaften. ..

Gerat anhangen. ..

Gerat einfigen...

|| Gerdte suchen... | |

Gerdt deakkivieren,

Gerdt akhualisieren. ..

) Ordner hinzufigen...
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5.8 Registerkarten der I/O-Module am Riickwandbus
5.8 Registerkarten der I/O-Module am Riickwandbus
Der Arbeitsbereich ...

« zeigt auf verschiedenen Registerkarten die Eigenschaften und Einstellungen des in der
Gerdtesicht markierten Moduls an.

- ermdglicht das Editieren der Parameter der einzelnen I/O-Komplettmodule.

Abhdngig vom ausgewahlten Modul in der Gerdtesicht, stehen im Arbeitsbereich unterschiedliche

Registerkarten zur Verfiigung.

1/0-Modul-Koppler (Riickwandbus)

Registerkarte

Inhalt

Diagnose

Fehlerstatus der Module.
» Fehlermeldungen (Riickwandbus) (£ 52)

Modul I/O-Koppler

Auflistung aller verfiigbaren Objekte zur Parametrierung der 1/0-
Komplettmodule - Digital I/O.

Status

Statusinformation des Modul-Kopplers.

Information

Projektinformationen und Kataloginformationen des Modul-Kopplers.

Jedes I/0-Modul am Riickwandbus ist durch folgende Registerkarte dargestellt:

1/0-Komplettmodule

Registerkarte

Inhalt

Parameter

« Offline-Konfiguration des I/0-Moduls
« Alle Parameter des I/O-Komplettmoduls
- Digital-Module parametrieren:
Polaritat der Steuersignale, Zustand im Fehlerfall bei Digital-Ausgang-
Modulen.
« Analog-Module parametrieren:
Signalfunktionen, Zustand im Fehlerfall.
Je nach Art des I/0O-Moduls sind spezifische Einstellungen moglich.
Weiterfuhrende Informationen finden Sie in der Online-Hilfe zum 1/0O-
System 1000.

Modul 1/0-Abbild

Prozessabbild des |/O-Moduls

Status

Zustandssinformation des I/O-Komplettmoduls.

Information

Bezeichnung und Anschlussdarstellung des 1/O-Komplettmoduls
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Fehlermeldungen (Riickwandbus)

52

(5-5]

Fehlermeldungen (Riickwandbus)

Fehlermeldungen werden unter der Registerkarte Diagnose des I/O-Modul-Kopplers angezeigt.

|- Coupler_I_O_moduls x

Diagnostic
Module I/O Mapping
Status

Information

Error state of 1O module system

|Error 136: Configuration mismatch in 1/0 sice topology.

Online state of IO modules
Nr. |IfOModule |Updatetaskinputs |Updatetaskoutputs |Error state
1 ‘EPM_SMO MainTask ]MainTask [OK
2 |eem_s202 | | |Error 136: Configuration mismatch in /0 slice...

Beispiel: Topologiefehler '136’, das Modul EPM-5202 ist am Riickwandbus nicht erreichbar.

Fehlerbeschreibung und Abhilfe

Wenn die beschriebenen AbhilfemalRnahmen die Fehlerursachen nicht beseitigen und Sie Lenze
kontaktieren missen, stellen Sie folgende Informationen bereit:

* SPS-Projekt (»PLC Designer«)

+ Busaufbau am Riickwandbus des Controllers (Anzahl und Typ aller angeschlossenen Module
inkl. der passiven Module EPM-S7xx/EPM-S9xx)

« Status der RUN- und MF-LEDs aller angeschlossenen Module

Fehlernummer

Beschreibung und Abhilfe

11

Zu viele I/O-Module fiir die gewahlte Task-Zykluszeit.
- Abhilfe: Die Zykluszeit erh6hen.

12

Antwort FIFO voll.
« Der Controller konnte nicht auf alle Parameter der I/0-Module zugreifen. Die Prozessdaten-
Kommunikation (PDO) ist nicht eingeschrankt.
- Diese Warnung tritt auf, wenn ...
« beim Start des Controllers die Task-Auslastung nahe der Zykluszeit ist und sehr viele
konfigurierbare 1/0-Module am Riickwandbus des Controllers angeschlossen sind;
- im Betrieb die Task-Auslastung nahe der Zykluszeit ist und gleichzeitig die Registerkarten
von konfigurierbaren 1/0-Modulen im "PLC Designer" angezeigt werden.
« Abhilfe: Zykluszeit der Buszyklus-Tasks erhohen.

« Die Warnung kann im »PLC Designer« mit der Schaltflache "Fehler zuriicksetzen" quittiert
werden.

32

Timeout Reset
« Lenze kontaktieren.

33

Timeout Reset Fehler
« Lenze kontaktieren.

96...98

Zu viele I/O-Module fiir die gewahlte Task-Zykluszeit.
« Diese Fehler treten beim Start der SPS-Applikation auf.
Mogliche Ursachen und Abhilfen:

Zu viele Tasks fiir die Bearbeitung von |/O-Modulen.
« Abhilfe: Geratebaum kontrollieren. Den einzelnen I/O-Modulen am Riickwandbus diirfen
maximal 3 verschiedene Tasks als Update-Task zugewiesen werden.

Nach Aktualisierung der Controller-Firmware: Die Firmware wurde nicht vollstandig
aktualisiert.

« Abhilfe: Ein Update oder Restore des Controllers erneut durchfiihren.

Controller defekt.
« Abhilfe: Den Controller austauschen.
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5.9 Fehlermeldungen (Riickwandbus)

Fehlernummer | Beschreibung und Abhilfe
929 Zu viele I/O-Module fiir die gewahlte Taskzyklus-Zeit.
« Der Fehler tritt beim Start der SPS-Applikation auf.
« Fehler beim Anlegen der fiir den Riickwandbus zugewiesenen Task.
» Die Anzahl der I/O-Module oder die GroRe des Prozessabbildes kann nicht vom Controller
verarbeitet werden.
« Abhilfe: Die Anzahl der I/O-Module reduzieren.
100...103 Zu viele I/O-Module fiir die gewahlte Task-Zykluszeit.
- Diese Fehler treten im laufenden Betrieb auf.
- Fehler bei der Verarbeitung der Riickwandbus-Telegramme.
Mégliche Ursachen und Abhilfen:
Fehler in der SPS-Applikation (Uberwachung der Task-Konfiguration):
- Die Task-Laufzeit wird verletzt. Die Laufzeit der Task ist Idnger als das eingestellte Task-Inter-
vall.
« Der Jitter der Riickwandbus-Task ist zu hoch (>120 ps).
Abhilfe:
Die SPS-Applikation auf mégliche Ursachen der Laufzeitverlangerung oder des Jitter priifen und
ggf. korrigieren.
EMV-Einfliisse (Ubertragungsstérungen):
« Die Telegramme werden in nicht ausreichender Qualitat Gbertragen.
« Abhilfe:
« Die Schirmung priifen.
« Uberpriifen, ob der Fehler mit besonderen Ereignissen in Verbindung steht (z. B.
Einschaltmoment der Antriebe).
Mechanische Einflusse:
« Kurzschliisse der Signalleitungen durch verkantete Sockel.
« Die Telegramme werden durch fehlende oder verschmutzte Kontakte nicht ausreichender
Qualitat Uibertragen.
« Abhilfe: Die Kontakte zwischen den |/0-Modulen und Sockeln priifen und reinigen.
I/O-Modul defekt.
« Abhilfe: Die I/O-Module einzeln ersetzen um das defekte Modul zu finden.
Die Anzahl der I/O-Module oder die GroRe des Prozessabbildes kann nicht vom Controller
verarbeitet werden.
« Abhilfe: Die Anzahl der I/O-Module reduzieren.
Controller defekt.
« Die MF-LEDs leuchten bei allen Modulen.
« Spannung an den 5V-Kontakten des letzten Riickwandbusmodules messen (Pin 3 und 5).
« Abhilfe: Den Controller austauschen.
104...106 Lese-Semaphoren Timeout
116...117 « Der Datenaustausch zwischen dem Riickwandbus und der SPS-Applikation ist in der
vorgegebenen Zeit nicht moglich.
Mégliche Ursachen und Abhilfen:
Folgefehler von Fehler 100 ... 103:
« Im Logbuch die Fehlerreihenfolge priifen.
- Abhilfe: Die Fehler 100 ... 103 beseitigen.
Fehler in der SPS-Applikation:
- Die Task-Laufzeit wird verletzt.
- Abhilfe: Die SPS-Applikation korrigieren.
Riickwandbus-Aufbau:
+ Zwischen den I/O-Modulen sind viele passive Module gesteckt (EPM-S7xx/EPM-59xx)
« Abhilfe: Passive I/0-Module entfernen, Aufbau andern.
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5.9 Fehlermeldungen (Riickwandbus)

Fehlernummer | Beschreibung und Abhilfe

107 ...109 Schreib-Semaphoren Timeout

119..121 « Der Datenaustausch zwischen dem Riickwandbus und der SPS-Applikation ist in der
vorgegebenen Zeit nicht moglich.

Mégliche Ursachen und Abhilfen:

Folgefehler von Fehler 100 ... 103:
« Im Logbuch die Fehlerreihenfolge priifen.
« Abhilfe: Die Fehler 100 ... 103 beseitigen.

Fehler in der SPS-Applikation:
« Die Programmabarbeitungsdauer ist groRer als die eingestellte Task-Zykluszeit (Task
overrun).
- Abhilfe: Die Eingestellte Task-Zykluszeit erhéhen, Programm-Code optimieren.

Rickwandbus-Aufbau:
+ Zwischen den 1/O-Modulen sind viele passive Module gesteckt (EPM-S7xx/EPM-S9xx)
« Abhilfe: Passive I/0-Module entfernen, Aufbau dndern.

110 Interner Hardware-Fehler am Rickwandbus
» Lenze kontaktieren.

136 Konfigurationsfehler in der I/O-Modul-Topologie
- Die in der SPS-Applikation konfigurierten I/O-Module wurden nicht am Riickwandbus
gefunden.
Mégliche Ursachen und Abhilfen:

Der Busaufbau in der SPS-Applikation stimmt nicht mit dem tatsachlichen Busaufbau iiberein.
« Abhilfe: Die SPS-Applikation mit dem tatsachlichen Busaufbau abgleichen.

Es besteht kein Kontakt zwischen dem Elektronikmodul und dem Basismodul des I/O-Moduls.
« Abhilfe: Das Elektronikmodul fest auf das Basismodul stecken.

Es besteht kein Kontakt zwischen zwei benachbarten Basismodulen des 1/0O-Systems.
« Abhilfe: Die Basismodule korrekt stecken.

Ein I/O-Modul ist defekt.
» Die MF-LEDs des betroffenen Moduls leuchten.
« Abhilfe: Das I/0-Modul austauschen.

Die Spannungsversorgung der I/O-Module wurde unterbrochen.
« Beim Einsatz von EPM-5702-Modulen die Spannungsversorgung der Module priifen.
- Abhilfe: Die Spannungsversorgung der EPM-S702-Module wiederherstellen.

Controller defekt.
« Die MF-LEDs leuchten bei allen Modulen.
* Spannung an den 5V-Kontakten des letzten Riickwandbusmodules messen (Pin 3 und 5).
« Abhilfe: Den Controller austauschen.

137 Zu viele Tasks fiir die Bearbeitung von I/0-Modulen.
» Maximum: 3 Tasks

138 Die Geratebeschreibung enthalt keinen Geratetyp.
« Lenze kontaktieren

139 Fehler beim Schreiben der Initialisierungsparameter.
« Lenze kontaktieren.

140 Keine Definition fiir die Anzahl der Kanale in der Geratebeschreibung.
« Lenze kontaktieren

181 Die Synchronisation des I/0-Systems ist fehlerhaft.
« Lenze kontaktieren.

200 SDO-Timeout
« Lenze kontaktieren.

220 SDO-Kommunikationsfehler

« Lenze kontaktieren.

221 Die physikalische I/O-Modul-Topologie konnte nicht gelesen werden.
« Lenze kontaktieren.
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5 Inbetriebnahme des Controllers
5.9 Fehlermeldungen (Riickwandbus)

Fehlernummer | Beschreibung und Abhilfe

222 Der I/O-Systemtreiber (Riickwandbus-Treiber) konnte nicht gestartet werden.
Mogliche Ursachen und Abhilfen:

Nach Aktualisierung der Controller-Firmware:
- Abhilfe: Ein Update oder Restore des Controllers erneut durchfiihren.

Controller defekt.
« Abhilfe: Den Controller austauschen.
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«
6.1 Systemaufbau

6 Parametrierung mit der »WebConfig«

Dieses Kapitel enthalt Informationen zur Parametrierung des Controllers mit der »WebConfig«.

6.1 Systemaufbau
Engineering PC
Browser EASY Starter VisiWinNET® PLC Designer
I
Ethernet E o g g %é %%
] o3 E IS E 2 E
Controller
Web-Server
A 4 A 4
< VisiWinNET® PLC
Datenmanager |« — . .
8 Runtime (Logic / Motion)
Feldbustreiber
Logbuch ? CAN/EtherCAT/PROFIBUS... -

Feldbus (Logic/Motion)

I

6.2 Parametrierung des Controllers

Alle Einstellungen, mit denen Sie den Controller parametrieren kénnen, sind in einer nummerierten
Parameterliste zusammengefasst.

Die »WebConfig« ist REMOTE uiber http vom abgesetzten Engineering PC aus aufrufbar, der liber
das Netzwerk erreichbar ist. Der Engineering PC ist ein Arbeitsplatz-PC mit Betriebssystem
Windows® (XP/7).

» Basisparameter der Controller (£ 147)
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«

6.3 Online-Verbindung vom Engineering PC zum Controller

6.3 Online-Verbindung vom Engineering PC zum Controller

Verbinden Sie den Engineering PC mit einem Netzwerkkabel direkt mit dem Controller oder
verbinden Sie den Controller mit dem Netzwerk, zu dem der Engineering PC Zugang hat.

®
1

Hinweis!
Bei einer direkten Verbindung zwischen dem Engineering PC und dem Controller ist ein
gekreuztes Netzwerkkabel notwendig.

Die Einstellungen der statischen IP-Adresse des Engineering PCs sind nur bei direkter
Verbindung zwischen Engineering PC und Controller auszufiihren.

6.3.1 IP-Adressen am Engineering PC einstellen (Beispiel: Windows® XP)

°
1

Hinweis!

Empfohlene Einstellung des Engineering PCs:
IP-Adresse: <192.168.5.100>

Standard-Einstellungen des Controllers:

IP-Adresse: <192.168.5.99>, Subnetz <255.255.255.0>.

Einstellung bei direkter Verbindung zwischen Engineering PC und Controller:

So stellen Sie die statische IP-Adresse des Engineering PCs ein:

1.

o v &M w

Dialogfenster Netzwerkverbindungen 6ffnen.

Start = Einstellungen - Netzwerkverbindungen

Die Netzwerk-Schnittstelle auswéahlen, mit der der Controller verbunden ist.
Mit der rechten Maustaste Eigenschaften auswahlen.

Internetprotokoll (TCP/IP) auswahlen.

Schaltflache Eigenschaften betatigen.

Die Registerkarte Alternative Konfiguration auswahlen.

Das Optionsfeld Benutzerdefiniert auswahlen.

« IP-Adresse eintragen. Die IP-Adresse muss im gleichen Subnetz-Bereich liegen wie die IP-
Adresse des Controllers, Beispiel: <192.168.5.100> (Lenze-Einstellung des Controllers:
<192.168.5.99>).

+ Subnetz-Maske des Engineering PC eintragen (Standardeinstellung: <255.255.255.05)

Die einzelnen Dialogfenster mit OK/SchlieBen schlieRen.
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«
6.4 Die »WebConfig« starten

Dialogfenster Eigenschaften von Internetprotokoll (TCP/IP)

Eigenschaften von Internet Protocol (TCP/IP) E|rz|

Allgemein | Altemative Konfiguration |

Geben Sie altemative |P-Einstellungen an, falls dieser Computer in mehreren
Metzwerken venwendet wird.

() Automatisch zugewiesene, private |P-Adresse

(%) Benutzerdefiniert

IP-Adresze: 192 168 . 5 . 99
Subnetzmaske: 285 255 0285 . 0

Standardgateway:

Bevorzugter DMS-Server: l:l
Alternativer DMS-Server: l:l

Bevorzugter WINS-Server.

Alternativer WINS-Server

0K | [ abbrechen

ﬁ/' So stellen Sie den Browser ein:

Browser am Engineering PC 6ffnen.

(Diese Einstellung bezieht sich auf den Microsoft Internet Explorer.)
2. Das Dialogfenster Proxyeinstellungen auswahlen:

Extras = Internetoptionen = Verbindungen = Einstellungen = Erweitert

Den Cursor im Feld Ausnahmen am Ende der vorhandenen Eintragungen positionieren.
4. Die IP-Adresse des Controllers eintragen: <;192.168.5*> (Lenze-Einstellung)

Die einzelnen Dialogfenster mit OK schlieRen.

6.4 Die »WebConfig« starten

Starten Sie einen Browser am Engineering PC und geben Sie die IP-Adresse des Controllers ein.

1. <Benutzername:Kennwort> eingeben. Als
Standard-Einstellung ist admin:admin
vorgegeben. Es kann sich jeder auf dem
Controller eingerichtete Benutzer
anmelden. Weiterflihrende Informationen
zu den Geratebefehlen finden Sie in
folgendem Abschnitt:

» Benutzerverwaltung (& 66)
2. Mit der Schaltflache OK bestatigen.

3. AnschlieBend ist die »WebConfig«
sichtbar.
» Bedienoberflache der »WebConfig«
([ 59)

Yerbindung zu 172.31.207.20 herstellen |E|PZ|

o
R

Microsoft-WinCE

Benutzername: <] v

[
Kenrwork: |

[kennwort speichern

[ Ok ] [ Abbrechen
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«

6.5 Bedienoberflache der »WebConfig«
6.5 Bedienoberfliche der »WebConfig«

Die Bedienoberflache der »WebConfig« gliedert sich in die folgenden Bereiche [ - [3:

[ Parameterliste 1
=1 Parameterliste 2
Eisps

I‘:T Ethernet

=1 Diagnose
BII ¥ ] Loghuch m— Ubernehmen Ubernehmen & alles speichern Aktualisieren
""" ] Geratehefehle
@_ | Liser-yeraltung
=1 Uhr
""" r:'] LIgv-Einstellungen ———_—_—_——__‘__—_—__————___ _
ol “ ) L-force Controller
=1 Ubenwachungsfunktionen
.. q 13 | System identifizieren: Name |\N\ndDWSCE
Speicher
----- I_:ll Id EntiTlZiE rung 15 | System identifizieren: Benutzername | guest
@_ [H-{_] Backup Restore 16 | System identifizieren: Beschreibung |W\ndowsCE Device
e ———
- 3 | Gerét: Name [crezio
_-—_____,_._.—-—-—-———-—--_._ . 4 | Gerét: Softwareversion |3.D 0472
F |j Tl -2 2 I 5 | Gerét: Hardweareversion | 3.000
‘___,_.-—-—'—'_‘—'--—._.____ B | Gerdt: Seriennummer | PROTOOOT
-_’________._-——_._____ 7 | Gerat: Hersteller | Lenze
,E l_-—‘ MC-PEM I § | Gerat: Herstelldatum |3U.U3.2EI1U
___,_.--—'—'_'_'_‘"-—-...___
CPU
Automatizche Aktualisisrung | 20 |cPu- Hame ||Intel Ao T
Intersyal 5 Sek

aktiv [F]

Sprache

(6]
E_ Devtzch w

1| Hinweis!

Die Darstellung der Bedienoberflache im Bereich [E ist von der jeweiligen
Systemkonfiguration abhangig!
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Parametrierung mit der »WebConfig«
Bedienoberflache der »WebConfig«

60

Bereich

Information

Menii-Schaltflachen

A

Gerateparameter des Controllers (1 61)
- Parameterliste 1: Alle Parameter des Grundgerates
» Parameterliste 2: Alle Parameter der installierten Kommunikationskarten
* SPS-Parameter
« Ethernet (on board)-Parameter
+ EtherCAT-Parameter

Diagnose/Geratebefehle (1 62)
« Logbuch-Parameter
« Logbuch des Controllers
« Geratebefehle

Benutzerverwaltung (2 66)
... fuir Einstellungen der Benutzer 1 - 10

Allgemeine Parameter (L2 66)
* Uhrzeit
« USV-Einstellungen
« Uberwachungsfunktionen
- Speicher
« Diagnose

»Backup & Restore«

... zur Durchfiihrung eines Backups, Restores oder Software-Updates

Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern des »Backup & Restore« finden Sie hier:
» Backup & Restore (£ 185)

Weiterfliihrende Information zur Durchfiihrung eines Backups, Restores oder Software-
Updates finden Sie im Softwarehandbuch »Backup & Restore«.

Parameter der Kommunikationskarten (MC-Cards) (1 67)

Hinweis:
- Die dargestellten Parameter der Steckplatze 1 und 2 sind von den jeweils
eingebauten Kommunikationskarten abhangig!
- Die zusatzlichen Schaltflachen fiir die jeweils installierten Kommunikationskarten
fligen sich automatisch an die Menii-Schaltflachen an.
- Die Reihenfolge der Schaltflichen entspricht von oben nach unten der
Einbaureihenfolge der Kommunikationskarten (Steckplatz 1, Steckplatz 2).

Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern der Kommunikationskarten finden Sie
hier: » Parameter-Referenz (L1 143)

Automatische Aktualisierung (2 67)

Sprachauswahl (E2 67)

Schaltflachen

Schaltflachen der Parameterlisten (£ 67)

Anzeigebereich

Anzeige der Parameter

In diesem Bereich sind die Parameter in Abhdngigkeit von der gewahlten Mend-
Schaltflache sichtbar.

« Parmater-Nummern
» Name des Parameters
- Darstellung der Anzeige-, Eingabe-, Auswahl-, Kontroll- und Listenfelder.

Je nach Ausstattung des Controllers werden mit den Meni-Schaltfeldern abweichende
Komponenten dargestellt.

Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern des Controllers finden Sie hier:

» Basisparameter der Controller (2 147)
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«
6.5 Bedienoberflache der »WebConfig«

Darstellung der Parameterwerte

Im Anzeigebereich der »WebConfig« werden Einstellungen von Gerdteparametern mit
unterschiedlichen Hintergrundfarben dargestellt, die folgende Bedeutung haben:

Farbe Beispiel Bedeutung
blassgelb Parameter (nur Lesen)
1.2345 + Anzeige von Statusinformationen und IST-Werten.
gelb Parameter (Lesen und Schreiben)
1.2345 - Es wird der aktuelle Parameterwert des Gerates angezeigt. Anderungen eines
Parameters miissen mit Ubernehmen oder Ubernehmen & alles speichern an das
Gerdt libertragen werden.
rot Eingabe eines Wertes auRerhalb des giiltigen Bereiches
- « Mit Aktualisieren wird der urspriingliche Wert erneut angezeigt.
« Ein korrekter Wert kann in das rote Eingabefeld eingegeben werden und mit
Ubernehmen oder Ubernehmen & alles speichern an das Gerat libertragen
werden.

Nachfolgend werden die einzelnen Meniis der Web-basierten Parametrierung »WebConfig«

beschrieben.

6.5.1 Gerateparameter des Controllers

Schaltflache

Funktion

i_:LI Parameterliste 1

Zeigt alle Grundgerateparameter des Controllers in numerisch
aufsteigender Reihenfolge an.
Auf dieser Bedienoberfldche sind beispielsweise ...

« Systemeigenschaften und Versionsnummern (nur Lesen-Parameter)

sichtbar;

- die Systemzeit einstellbar;

« der USB-Anschluss an der Vorderseite des Monitor-Panels aktivierbar.
» Basisparameter der Controller ((1 147)
Die weiteren Menii-Schaltflachen der Bereiche [A], [€] und D! stellen eine
gefilterte Ansicht von Parameterliste 1 dar.

i_:LI Parameterliste 2

Zeigt alle Parameter der installierten Kommunikationskarten in numerisch
aufsteigender Reihenfolge an.

Die Reihenfolge der Parameter entspricht von oben nach unten der
Einbaureihenfolge der Kommunikationskarten (Steckplatz 1, Steckplatz 2).
Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern der Kommunikationskarten
finden Sie hier:

» Parameter-Referenz (£ 143)

Die weiteren Menii-Schaltflachen in Bereich[E stellen eine gefilterte Ansicht
von Parameterliste 2 dar.

£ SPS

Zeigt die Parameter der SPS in numerisch aufsteigender Reihenfolge an.
Auf dieser Bedienoberfldche sind beispielsweise sichtbar:

* SPS-Status

« Informationen zu einem SPS-Projekt
Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern der SPS finden Sie hier:

» PLC (Logic/Motion) (£ 183)

iﬂ Ethernet

Zeigt die Ethernet-Parameter in numerisch aufsteigender Reihenfolge an.

Auf dieser Bedienoberflache werden die Netzwerkeinstellungen des
Netzwerkanschlusses angezeigt/eingestellt.

Ausfihrliche Informationen zu den Ethernet-Parametern finden Sie hier:
» Ethernet (11 189)

1 EthercaT

Zeigt die EtherCAT-Parameter an (Informationen zu EtherCAT-Master und
EtherCAT-Slaves).

Ausfiihrliche Informationen zu den EtherCAT-Parametern finden Sie hier:
» EtherCAT (1 191)
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Parametrierung mit der »WebConfig«
Bedienoberflache der »WebConfig«

Diagnose/Geratebefehle

Schaltflache Funktion
I_:I.I Zeigt Parameter zu folgenden Bereichen an:
Diagnose « Diagnose

« Logbuch
Im Bereich Logbuch konnen Sie Einstellungen zum Logbuch konfigurieren.
Weiterfiihrende Informationen zu Ferwartungsmaglichkeiten des

Controllers finde Sie hier:
» Fernwartung und Diagnose (£ 91)

I_:I.I Zeigt die Inhalte des Logbuchs an.
Logbuch « Uber unterschiedliche Filtereinstellungen sind beispielsweise nur die
dltesten oder die letzten Eintrage im Logbuch sichtbar.

» Logbuch (1 63)

I_:I.I Zeigt die ausfiihrbaren Kommandos des Controllers an.
Gerdtebefehle Die verfiigbaren Kommandos finden Sie in folgendem Abschnitt unter

Parameter 18 (C0018)

» Basisparameter der Controller (£3 147)
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«
6.5 Bedienoberflache der »WebConfig«

Logbuch

Diese Bedienoberflache zeigt die Logbuchinformationen des Controllers an.

Das Logbuch bietet verschiedene Filtermoglichkeiten, um gezielt bestimmte Logbuchinhalte

anzuzeigen.

Bei Betatigung der Schaltflache Logbuch I6schen wird der gesamte Inhalt des Logbuchs

i Hinweis!

auf dem Controller ohne weitere Riickfrage geloscht!

6.5.3.1

Logbuch

Logbuch

Ubernehmen & aktualisieren

Logbuch loschen

00584 2008-03-23 13:52
EtherCAT Haster Stack

00583 2008-03-23 13.52
EtherCAT Haster Stack

00582 2008-03-23 13:52
EtherCAT Haster Stack

00581 2008-03-23 13:52
EtherCAT Haster Stack

00580 2008-03-23 13:52
EtherCAT Haster Stack

00579 2008-03-23 13:52
EtherCAT Haster Stack

SLV: Zyklischer Befehl
Fehler
Kommunikation auf dem

SLV: Zyklischer Befehl
Fehler
Eommunikation auf dem

SLV: Zyklischer Befehl
Fehler
Eommunikation auf dem

SLV: Zyklischer Befehl
Fehler
Kommunikation auf dem

— VEC-Fehler an
Bussysten
- VEC-Fehler an
Bussysten
- VEC-Fehler an
Bussysten
- VEC-Fehler an

Bussysten

SIV: Bus configuration mismatch Index

Fehler
Kommunikation auf dem

Bussysten

LWR - Adresse:

LWR - Adresse:

LWR - Adresse:

LWR - Adresse:

0x10000, WKC ist-soll=0-1

0x10000, WKC ist-soll=0-1

0x10000, WKC ist-soll=0-1

0x10000, WHKC ist-soll=0-1

1 Auto-inc-Adresse: O=ffff Hersteller

SLV: Falsche inzahl Slaves: soll=1, ist=2

Fehler
Kommunikation suf dem

Aufbau eines Logbucheintrags: Beispiel

Bussysten.

Ubernehmen & aktualisieren |

Logbuch lischen

00001 2009-03-24 14:45:26
Log-Service

Logbuch gel8scht
Warnung

Laufende Verarbeitung

Logbucheintrag, Beispiel

Bedeutung

00001

Fortlaufende Nummer des Eintrags

2009-03-24 14:45:26

Datum (Jahr/Monat/Tag) und Uhrzeit (Stunde/Minute/Sekunde)
auf dem Controller beim Eintrag in das Logbuch

Log-Service

Applikation, die den Eintrag ausgel&st hat (Applikation)

Logbuch geldscht

Beschreibung des Ereignisses

Laufende Verarbeitung

Ereignisherkunft in der Applikation (Bereich)

Warnung

Schweregrad des Ereignisses
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Parametrierung mit der »WebConfig«
Bedienoberflache der »WebConfig«

6.5.3.3

64

Filter-Optionen

Abschnitt Information
Logbuch Logbuch-Eintrage anzeigen
» Aufbau eines Logbucheintrags: Beispiel (E2 63)
Zeitraum Filter fiir den Zeitbereich der angezeigten Logbuch-Eintrage auswdhlen
- Das Logbuch zeigt nur die Eintrage an, die im ausgwahlten Zeitbereich
liegen.
Applikation Filter fiir Applikationen einstellen
« Das Logbuch zeigt nur die Eintrage fiir die ausgewahlten Applikationen
an.
Schweregrad Filter fiir den Schweregrad der angezeigten Fehlermeldungen einstellen
- Das Logbuch zeigt nur die Eintrage an, die dem ausgewahlten
Schweregrad entsprechen.
« Der Schweregrad Information standardmaRig deaktiviert. Um alle
Logbucheintrdge anzuzeigen, ist die Option "Information” zu aktivieren
Bereich Filter fiir die Herkunft des Ereignisses einstellen

entsprechen.

« Das Logbuch zeigt nur die Eintrage an, die dem ausgewahlten Bereich

Zeit-Filter fiir die Anzeige der Logbuch-Eintrage

Time Period All L
- From 2009 [0z [10 [15 [os [11°
-To 2009 [03 [10 [15 [os [11°
- Last Days b
Bereich Filteroption Funktion
Zeitraum 1: alles Alle Eintrage anzeigen
2:von - bis Eintrage nach Datumsangaben
filtern
3: letzten Nur die letzten Eintrage anzeigen.
Mogliche Filteroptionen:
+ 1:Tage
« 2: Wochen
* 3: Monate
* 4:Jahre
-von Zeitzone: Datumsangabe zur Filterung der
+ Datum (Jahr/Monat/Tag) anzuzeigenden Eintrage
« Uhrzeit (Stunde/Minute/ - Start-Datum, ab dem die Eintrdge
Sekunde) angezeigt werden sollen
Beispiel:
10. Mérz 2009, 15.05 Uhr, 11
Sekunden: UTC 200903 10150511
-bis Zeitzone: Datumsangabe zur Filterung der
+ Datum (Jahr/Monat/Tag) anzuzeigenden Eintrage
« Uhrzeit (Stunde/Minute/ + Ziel-Datum, bis zu dem die
Sekunde) Eintrage angezeigt werden sollen
-letzten 1: Tage Eintrage nach Filteroption anzeigen
2: Wochen lassen.
3: Monate « Um diese Filteroption zu
4: Jahre aktivieren, ist bei der Auwahlliste

im Bereich Zeitraum letzten zu
wahlen!
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6.5.3.5

Parametrierung mit der »WebConfig«
Bedienoberflache der »WebConfig«

Log-Dateien netzausfallsicher speichern

Die Log-Dateien werden bei bestimmten Ereignissen automatisch persistiert.

» Diagnose mit dem Logbuch (1101)

Sie konnen die Log-Dateien auch manuell mit dem »EASY Starter« und der »WebConfig«
persistieren.

6@ So gehen Sie vor:

Betdtigen Sie die Schaltflache Geratebefehle.
2. Ausdem Listenfeld Kommando den Eintrag "1282: Logbuch persistieren" wahlen.
3. Schaltflache Ubernehmen betatigen.

Im Feld Status erscheint OK.

Logbucheintrage exportieren

So exportieren Sie die Logbucheintrage in eine Textdatei (ohne den »EASY Starter« zu
verwenden):

1. Online-Verbindung zum Controller aufbauen.

» IP-Adresse des Controllers eingeben (£ 38)

2. Aufder Registerkarte Logbuch sind die vorhandenen Eintrage des Logbuchs sichtbar.

3. Schaltflache ExportLogin der Kopfzeile des Logbuchs betatigen, um die Logbucheintrage in
eine Datei zu exportieren.

Der Inhalt des Logbuchs wird in eine deutsche (*_de) und englische Datei (*_en) auf die
Speicherkarte in das Verzeichnis \USBStorage\export\log (bei 3200 C/p500) oder
\sdcard\export\log (bei c300/p300) geschrieben.

Das Verzeichnis ist bereits standardmaRig auf der SD-Karte eingerichtet.

Hinweise:

+ Der Inhalt des Logbuchs ist zusatzlich auf einen (an den Controller angeschlossenen)
USB-Stick exportierbar. Um den Inhalt des Logbuchs auf den USB-Stick exportieren zu

koénnen, erstellen Sie vorab manuell das Unterverzeichnis \ export\log auf dem USB-
Stick.

« Die Ausfiihrung eines ExportLog wird im Logbuch als "Information" eingetragen.
Eintrage des Typs "Information” sind im Logbuch nur sichtbar, wenn die entsprechende
Filter-Optionen im Logbuch gesetzt ist.

Logbucheintrage exportieren iiber Geratebefehl

Der Start des Logbuchexportes ist auch durch Beschreiben der Kommando-Parameter 18 (C0018)
uber die PLC oder tiber »VisiWinNET®« auslosbar.

Fiihren Sie im Abschnitt Geratebefehle (Parameter 18) das Kommando 304: Komplettes Logbuch
exportieren aus, um die Logbucheintriage zu exportieren.
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6 Parametrierung mit der »WebConfig«
6.5 Bedienoberflache der »WebConfig«

6.5.4 Geratebefehle

In diesem Bereich sind die verfligbaren Gerdtebefehle von Parameter 18 (C0018) ausfihrbar.

Parameter 19 (C0019) zeigt Status-Informationen zum ausgefiihrten Kommando an.

» Basisparameter der Controller (&1 147)

Parameter des Controllers speichern

Die Parameter des Controllers sind mit dem Geratebefehl Alle Daten persistieren speicherbar.

ﬁ/i So gehen Sie vor:

Betdtigen Sie die Schaltflache Geradtebefehle.

2. Aus dem Listenfeld Kommando den Eintrag "279: Alle Daten persistieren” wahlen.

3. Schaltfliche Ubernehmen betatigen.
Im Feld Status erscheint OK.

6.5.5 Benutzerverwaltung

In diesem Abschnitt werden die Windows® CE-Benutzer (User 1-10) angelegt sowie deren

Zugriffsrechte festgelegt.

Schaltflache

Funktion

£ User-Verwaltung

Windows® CE-Benutzer anlegen, benutzerspezifische Angaben eintragen
« Benutzername und -passwort sowie Homeverzeichnis eintragen.
- Zugriffsrechte des Benutzers eintragen.
Standardwert fiir User 1: admin:admin

6.5.6 Allgemeine Parameter
Schaltflache Funktion
I_:I.I Zeigt die Parameter zur Einstellung von Uhrzeit, Datum, Systemzeit und
Uhr Zeitzone an.

£ USV-Einstellungen

Zeigt die USV-Einstellungen zum Parametrieren der USV an
(gerdteabhangig/mit USV-Option verfligbar).

£ Uberwachungsfunktionen

Zeigt Hardware- und Temperaturdaten an.

E Speicher

Zeigt Informationen zu Programm- und Flashspeicher an.

£ Diagnose

Zeigt Informationen zur System-Diagnose an.
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6.5.8

6.5.9

6.5.10

Parametrierung mit der »WebConfig«
Bedienoberflache der »WebConfig«

Parameter der Kommunikationskarten (MC-Cards)
Grundsatzlich wird unterschieden zwischen Parametern der On-board-Schnittstellen (Interfaces),
und Parametern der Kommunikationskarten.

In diesem Bereich der »WebConfig« sind die Parameter der installierten Kommunikationskarten
dargestellt. Folgende Kommunikationskarten knnen eingesetzt werden:

« MC-ETH (Ethernet)

MC-ETC (EtherCAT)

MC-CAN2 (CAN)

MC-PBM (PROFIBUS-Master)

MC-PBS (PROFIBUS-Slave)

« MC-PND (PROFINET-Device)

« MC-ISI (serielle Schnittstellen RS-232/422/485)

Eine Kommunikationskarte kann mit mehreren Schnittstellen ausgestattet sein, wie z.B. die
Kommunikationskarte MC-CAN2.

Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern der Kommunikationskarten finden Sie hier:
» Parameter-Referenz (£ 143)

Automatische Aktualisierung

In diesem Menu ist die automatische, intervallgesteuerte Aktualisierung der Bildschirminhalte
aktivierbar:

Intervall:

Automatische Aktualisisrung Zeitraum in Sekunden festlegen, in welchem Abstand sich die Bildschirminhalte
Intervall £ Sek aufcor.natisch aktualisielre‘n. i

Beispielwert ’5’: Aktualisierung erfolgt alle fiinf Sekunden.

kv L Aktivierung:

Hikchen setzen (M), um die automatische Aktualisierung zu aktivieren.

Sprachauswahl

Im Abschnitt Sprache ist die gewiinschte Spracheinstellungen auswahlbar.

Die Spracheinstellungen sind sofort wirksam.

Schaltflachen der Parameterlisten

Schaltflache Funktion

Ubernehmen Daten iibernehmen.

Nach einem Neustart des Systems gehen gednderte Daten verloren, da die
Daten nicht automatisch dauerhaft gespeichert werden.

Ubernehmen & alles speichern Alle geanderten Daten Gibernehmen und dauerhaft speichern.
Die Daten bleiben dadurch nach einem Neustart des Systems erhalten.

Aktualisieren Daten neu laden und Bildschirminhalte aktualisieren.
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Programmierung mit dem »PLC Designer«
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Programmierung mit dem »PLC Designer«

PLC

In diesem Kapitel erhalten Sie allgemeine Informationen zur
Programmierung der Steuerungsfunktion des Controllers.

Der »PLC Designer« ist ein Lenze Engineering Tool zur Erstellung von PLC-
Programmen gemaf IEC 61131.

Folgende Programmiersprachen sind verwendbar:
+ Anweisungsliste (AWL),
+ Kontaktplan (KOP),
« Funktionsplan (FUP),
« Strukturierter Text (ST),
+ Ablaufsprache (AS),
+ Funktionsblockdiagramm (CFC).

Das fertig erstellte und kompilierte PLC-Programm ist mit dem »PLC
Designer« auf den Controller iibertragbar.

Das PLC-Programm ist anschlieRend durch die Application Software Lenze
FAST (2 30) "Runtime" oder "Motion" auf dem Controller ausfiihrbar.
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7 Programmierung mit dem »PLC Designer«

7.1 Systemaufbau

7.1 Systemaufbau

Installieren Sie den »PLC Designer« auf dem Engineering PC. Uber Ethernet greift der »PLC Designer«

auf den Controller zu:

Engineering PC

Browser EASY Starter VisiWinNET® PLC Designer
I
Ethernet ; o E E %é gg
E 12 % =l S
A 4
Controller
Web-Server
v v
< VisiWinNET® PLC
Datenmanager |« . .
g Runtime — (Logic / Motion)
Feldbustreiber
Logbuch * CAN/EtherCAT/PROFIBUS...
Feldbus (Logic/Motion)
(19 || T '@
pl || e 1Mt i
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7 Programmierung mit dem »PLC Designer«

7.2 Funktionsbausteine

7.2 Funktionsbausteine
Der »PLC Designer« enthdlt Funktionsbausteine, mit denen das PLC-Programm direkt auf die
Parameter des Controllers sowie die daran angeschlossenen Feldgerate zugreifen kann.
Parameter, auf die ein Zugriff moglich ist, sind ...
» Gerateparameter oder Logbucheintrage des Controllers;

+ Gerateparameter der Feldgerate (Beispiel: Servo-Inverter i700).

SpeichergroRRen der Lenze Controller

Speicherbereich/Daten Controller Wert
RAM-Speicher gesamt 3221C 2 GB DDR3-RAM
(Programmspeicher/Datenspeicher) |3231C
3251C
3241 C 1 GB DDR2-RAM
c300 512 MB DDR3-RAM
p300
p500 2 GB DDR3-RAM
Retain- und persistente Daten 3221 C 60 kB
3231C
3251 C
3241 C 1 MB (mit externem Batteriepack/Kondensatorpack)
c300 128 kB
p300
p500 1MB
Festspeicher (Flash) 4GB
Merker 4 kB
Maximale Anzahl Tasks 32
Kleinste Task-Zeit 3221C 1 ms (Voreinstellung: 4 ms)
3231C
3241 C
3251C
€300 EtherCAT: 4 ms (Davon sind 2 ms Reserve nicht nutzbar.)
p300 CAN: 10 ms (Davon sind 5 ms Reserve nicht nutzbar.)
p500 1 ms (Voreinstellung: 4 ms)
Watchdog-Uberwachungszeit 3221 C 3.2ms
(Lenze Standard-Einstellung) 3231C
3241 C
3251C
€300 10 ms
p300
p500 3.2ms
Maximaler Ein-/Ausgabebereich 8 kB
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7 Programmierung mit dem »PLC Designer«
7.2 Funktionsbausteine

Windows®-Betriebssysteme der Lenze Controller

Betriebssysteme
Cabinet c300 3221 C 3231 C 3251 C 3241 C
Controller
Windows® Windows® CE 6.0 Windows®
Embedded Embedded
Compact 7 Standard 2009
Panel Controller p300 p500
Windows® Embedded Compact 7 Windows® CE 6.0

Die Betriebssysteme und die PLC-Applikationen verwenden den verfligbaren RAM-Speicherbereich
des Controllers (siehe oben) gemeinsam.
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Programmierung mit dem »PLC Designer«

Den Controller mit der Steuer-Applikation konfigurieren und parametrieren

Den Controller mit der Steuer-Applikation konfigurieren und parametrieren

Lenze stellt zur Erstellung einer Steuer-Applikation Funktionsbausteine in standardisierten
Bibliotheken zur Verfiigung (z.B. Bewegungsfunktionen gemaR PLCopen). Weitere
Funktionsbausteine sind beispielsweise zum Zugriff auf Parameter des Controllers verwendbar.

Das uibersetzte PLC-Programm muss mit dem »PLC Designer« in den Controller geladen werden, wo
es das Betriebssystem abarbeitet.

@ Informationen zu Inbetriebnahme, Konfiguration und Diagnose
Weiterfiihrende Informationen zur Inbetriebnahme, Konfiguration und Diagnose des
Controllers finden Sie in diesen Kommunikationshandbiichern:

Controller-based Automation EtherCAT®

Controller-based Automation CANopen®

Controller-based Automation PROFIBUS®

Controller-based Automation PROFINET®
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7 Programmierung mit dem »PLC Designer«
7.4 Controller c300/p300: Zugriff auf ungerade Adressen des Controllers

7.4 Controller c300/p300: Zugriff auf ungerade Adressen des Controllers

i Hinweis!

Bedingt durch den Prozessortyp (Cortex™-A8) ist der Schreib-/Lese-Zugriff von
Variablen nur auf Speicheradressen moglich, die durch die VariablengréfRe teilbar sind.

Beispiele:
+ Beim Zugriff (Lesen/Schreiben) auf Variablen des Datentyps DWORD/DINT muss die
Speicheradresse durch 4 teilbar sein.

+ Beim Zugriff (Lesen/Schreiben) auf Variablen des Datentyps WORD-/INT-Variable muss die
Speicheradresse durch 2 teilbar sein.

Der Zugriff auf andere Speicheradressen fiihrt zum Ausnahmeverhalten der Runtime (Exception).

Unterschiedliches Verhalten des PLC-Programms (3200 C/p500 und c300/p300)

1. Bei den Controllern 3200 C/p500 mit x86-Prozessor ist der uneingeschrankte Zugriff auf die
Speicheradressen moglich. Bedingt durch den anderen Prozessor (Cortex™-A8) fiihren PLC-
Programme zum Ausnahmeverhalten der Runtime auf den Controllern c300/p300, obwohl
diese auf den Controllern 3200 C/p500 fehlerfrei laufen.

PROGRAM PLC_PRG

VAR
aByteArray : ARRAY [0..20] OF BYTE;
dwDword : DWORD;
wiWord : WORD;
pDwordPtr : POINTER TO DWORD;
pWordPtr : POINTER TO WORD;

END_ VAR

// Prerequisite: pDwordPtr is divisible by 4

// DWORD-access to an address which is not divisible by 4 => crash on ARM
// processor

pDwordPtr := ADR (aByteArray[2]);

dwDword := pDwordPtr”;

// WORD-access to an address which is not divisible by 2 => crash on ARM
// processor

pWordPtr := ADR (aByteArray[l]);

pWordPtr”® := wWord;
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Programmierung mit dem »PLC Designer«
Controller c300/p300: Zugriff auf ungerade Adressen des Controllers

2. Bei vielen Funktionen/Funktionsbausteinen wird ein Pointer auf ein Byte-Array tibergeben und
anschlieBend der Inhalt des Byte-Arrays beispielsweise als DWORD interpretiert. Hier ist vor
dem Verwenden der Daten ein manuelles Umwandeln erforderlich:

PROGRAM PLC_PRG
PROGRAM PRG Logic

VAR
mySDO_READ : CIA405.SDO_READ4;
aReadData : ARRAY [1..4] OF BYTE;
dwDword : DWORD;

END_VAR

mySDO_READ (NETWORK:= 1,
ENABLE:= TRUE,
TIMEOUT:= 10000,
CONFIRM=>,
ERROR=> ,
DEVICE:= 1001,
CHANNEL:= 1,
INDEX:= 16#5FE7,
SUBINDEX:= O,
DATA=> aReadData,
DATALENGTH=>,
ERRORINFO=>) ;

// Manually create a DWORD from a Byte array
dwDword := aReadDatal[1l]

+ 256 * aReadDatal[2]

+ 65536 * aReadData[3]

+ 16777216 * aReadData[4];

Allgemeine Informationen zur Verwendung von Pointern finden Sie im Abschnitt "Zeiger/Pointer".
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Programmierung mit dem »PLC Designer«

Remanente Variablen erstellen (Retain/Persistent)

Remanente Variablen erstellen (Retain/Persistent)

Retain-Variablen ...
« sind Variablen der PLC, die der Controller bei einem Spannungsausfall automatisch speichert.
« sind Variablen, die zur Wiederaufnahme des Produktionsbetriebs wichtig sind.

Die Werte eines Antriebssystems, die durch eine fehlende Sensorik nicht aus der Maschine
auslesbar sind, sollten persistent sein. Sinnvoll ist dies auch, wenn sich der entsprechende Wert nur
durch Einfluss der PLC dndert.

Beispiele
Temperatur: verandert sich, erfordert Sensorik
Position: Vorgabe vorzugsweise tiber Absolutgeber

Anzahl Teile in Pufferlager: sinnvoll fiir Retain.

VAR RETAIN
remvarl: INT; (* 1. Remanente Variablex*)
END_VAR

Persistente Variablen ...
sind im »PLC Designer« im Geratebaum erstellbar:

Per Rechtsklick auf Application - Neues Objekt = Persistente Variablen.

VAR GLOBAL PERSISTENT RETAIN
uiPerRetain : ARRAY[0..1000] OF UINT; (* Deklaration der Persistent-Variablex)
END VAR
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Programmierung mit dem »PLC Designer«
Retain-Daten auf der SD-Karte speichern (nur Controller 3221 C/3231 C/3251 ()

Retain-Daten auf der SD-Karte speichern (nur Controller 3221 C/3231 C/3251 ()

Bei den Controllern 3221 C, 3231 Cund 3251 Csind die Werte der Retain-Variablen standardmaRig
nur im Gerat gespeichert.

Um einen Verlust der Retain-Daten zu vermeiden oder zur Weiterverwendung der Daten (z. B. bei
einem Gerdteaustausch), speichern Sie die Retain-Daten auf der SD-Karte des Controllers.
Verwenden Sie dazu die Funktion L_Util_Retain aus der Bibliothek L_Util.lib.

i Hinweis!

- Die SD-Karte ist nur dann zur Speicherung von Retain-Daten geeignet, wenn sich die
Retain-Werte nicht sehr oft andern.

« Es ist nicht moglich, die Retain-Werte in jedem PLC-Zyklus auf der SD-Karte zu
speichern.

« SD-Karten besitzen nur eine begrenzte Anzahl von Schreib-/Lesezyklen. Daher sollten,
die Retain-Variablen auch nicht in zu kurzen Zeitintervallen gespeichert werden.

+ Vermeiden Sie es, die Funktion L_Util_Retain() in einer Motion-Task aufzurufen. Die
Erstellung der Retain-Datei verlangert den aktuellen PLC-Zyklus der aufrufenden Task
um mehrere 100 ms.

+ Die in der Bibliothek SysPlcCtrl23.lib enthaltenen Funktionen SysSaveRetains() und
SysRestoreRetains() werden nicht unterstiitzt und diirfen nicht verwendet werden.

Programmbeispiel zur Verwendung der Funktion L_Util_Retain()

PROGRAM PLC_PRG
VAR
FB_LUtilRetain: L_Util_Retain;
xRetainsIntoFile LUtilRetain: BOOL;
instSetRetainValues: SetRetainValues;
xSetRetain: BOOL;
xStoreRetains LUtilRetain: BOOL;
END_VAR

Beim Aufruf speichert die Funktion L_Util_Retain() die Retain/Persistent-Variablen auf der SD-Karte
in die Datei: retains.ret (Verzeichnis: IPC\PLC).

Retain-Daten nach einem Geratetausch wiederverwenden
« Stecken Sie die SD-Karte des ausgetauschten Controllers in das neue Gerat.

+ Die Boot-Applikation startet mit den zuletzt durch die Funktion L_Util_Retain() gespeicherten
Retain-Werten.

 Beim Start der PLC wird die Retain-Datei einmalig erstellt. Um die Retain-Datei erneut oder
manuell zu erstellen, muss der Eingang xStoreRetains auf TRUE gesetzt werden.

» Retain-Daten auf dem neuen Controller weiterverwenden (&2 89)
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8 »Backup & Restore« (Datensicherung/-wiederherstellung)

8 »Backup & Restore« (Datensicherung/-wiederherstellung)

T~

»Backup & Restore«

Die Lenze-Software »Backup & Restore« ermdglicht ...
« die Erstellung von Backups (Datensicherung);
« die Wiederherstellung von Backups (Datenwiederherstellung);

« die Installation von Updates.

Die Lenze-Software »Backup & Restore« ist nur fiir die Lenze-Steuerungstechnik verfligbar.

Dokumentation zur Lenze-Software »Backup & Restore«

Weiterfiihrende Informationen finden sie im Softwarehandbuch (PDF) oder in der
Online-Hilfe der Lenze-Software »Backup & Restore«.
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9 »EASY Starter - Application Loader« (Dateniibertragung)

9 »EASY Starter - Application Loader« (Dateniibertragung)

Die Lenze-Software »EASY Starter - Application Loader« vereinfacht
die Serieninbetriebnahme.

Mit dieser Software koénnen Sie vom PC aus SPS-Programme,

Parametersdtze und Applikationsdaten (LFL-Datei) in den Lenze
Controller tibertragen.

»EASY Starter - Application Loader«

i Hinweis!

Beim Herunterladen der Applikationsdaten gehen die Retain-Daten verloren.

SPS-Programm/Applikationsdaten im »PLC Designer« exportieren

Im »PLC Designer« konnen Sie mit dem Menubefehl Projekt = Export L-force Loader Datei das SPS-
Programm oder die Applikation in eine LFL-Datei exportieren.
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10.1

USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall)

Interne USV (fuir Controller ohne USV-Anschluss)

USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall)

Mit der USV-Funktion (Unterbrechungsfreie Stromversorgung) verfiigt der Controller iiber eine
Backup-Funktion. Dabei werden bei einem Ausfall der Versorgungsspannung vor dem Ausschalten
des Gerates die Anwenderdaten (Retain-Variablen, Logbuch-Daten) gesichert.

Um die Leistungsaufnahme wdhrend der Pufferzeit zu minimieren und die Sicherheit in den
Pufferzeiten zu erhéhen, kénnen bei einem Ausfall der Versorgungsspannung nicht benétigte
Schaltungsteile optional abgeschaltet werden (z. B. Versorgung des Riickwandbusses, Versorgung
der an den USB-Ports angeschlossenen Gerdte).

Controller USV-Funktionalitat iiber ... Speicher fiir Backup-Dateien

3221C Interner Kondensator, zur kurzzeitigen MRAM (Magnetoresistive Random Access
3231 C Pufferung von Daten Memory)

3251 C

3241C Externes Kondensatorpack (CAPS-Pack) Speicherkarte

300 Interner Kondensator

p300

p500

Interne USV (fiir Controller ohne USV-Anschluss)

Bei einem Spannungsausfall werden Retain/Persistent-Variablen, Logbuchdaten wund
Visualisierungsdaten (z. B. Trends, Alarme) gespeichert.

Die Controller 3221 C,3231 Cund 3251 C haben einen internen Pufferkondensator zur kurzzeitigen
Pufferung der Daten.

Spannungsausfall
Controller
\ Arbeitsspeicher
| Fetain- Persistent | Logbuch-
\r USY-Steueriogik | Vatiablen | “ariablen Daten
Sichemn
Y
interner
Speicher

Die Controller €300, p300 und p500 sind mit einer leistungsfahigen, internen USV zur Speicherung
von Daten bei einem Spannungsausfall ausgestattet. Dadurch ist kein externer Energiespeicher
erforderlich. Ein Ausgleich von Spannungsschwankungen ist nicht moglich.

Das USV-Verhalten der internen USV ist voreingestellt, daher ist keine Parametrierung méglich oder
erforderlich.
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USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall)

Externe USV (fur Controller 3241 C mit USV-Anschluss)

Externe USV (fiir Controller 3241 C mit USV-Anschluss)
Die Controller 3241 C erméglichen den Anschluss eines externen Kondensatorpack (CAPS-Pack) an
die X9-Buchse. Dadurch sind Spannungsschwankungen von bis zu 5 Sekunden ausgleichbar.

Bei einem Spannungsausfall speichert die externe USV folgende Inhalte auf der Speicherkarte des
Controllers 3241 C:

« Retain/Persistent-Variablen der PLC
* Logbuchdaten
» Visualisierungsdaten (z. B. Trends, Alarme)

Nach der Sicherung der Daten stoppt die PLC. Der Log-Service nimmt keine weiteren Log-
Meldungen mehr an und deaktiviert sich.

Das USV-Verhalten der externen USV ist liber die »WebConfig« parametrierbar:

» Parametrierung mit der »\WebConfig« (2 56)

Ausfiihrliche Informationen zu den Parametern der USV finden Sie hier:

» Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 C) (2 176)
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10 USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall)

10.3 Sicherung von »VisiWinNET® Smart«-Visualisierungsdaten

10.3 Sicherung von »VisiWinNET® Smart«-Visualisierungsdaten

Die Controller 3221 C, 3231C und 3251C sichern »VisiWinNET® Smart«-Visualisierungsdaten
(benutzerspezifische Trends, Alarme, Rezepte) zyklisch alle 60 Sekunden. Nach einem
Spannungsausfall sind die gesicherten Visualisierungsdaten nicht exakt aktuell.

Die Controller 3241C sichern bei einem Spannungsausfall die »VisiWinNET® Smart«-
Visualisierungsdaten (benutzerspezifische Trends, Alarme, Rezepte) exakt zeitgleich auf der SD-
Karte.

Die Controller ¢300, p300 und p500 sichern bei einem Spannungsausfall die »VisiWinNET® Smart«-
Visualisierungsdaten (benutzerspezifische Trends, Alarme, Rezepte) exakt zeitgleich auf der
Speicherkarte. Moglich ist dies durch die leistungsfahige, integrierte USV.
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10 USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall)

10.4 Sicherung von Retain/Persistent-Variablen der PLC
104 Sicherung von Retain/Persistent-Variablen der PLC
Zur Speicherung von Retain/Persistent-Variablen steht eine definierte SpeichergrofRe zur
Verfligung:
Controller SpeichergroRe
3221C 60 kB
3231C
3251C
3241C 1 MB (mit externem Kondensatorpack (CAPS-Pack))
€300 128 kB
p300 128 kB
p500 1MB

'@ Tipp!

Sie kdnnen Retain-Variablen im »PLC Designer« anlegen, indem Sie die Variablen mit dem
Schliisselwort RETAIN kennzeichnen.

Weiterfiihrende Informationen zur Erstellung von Retain-Variablen im »PLC Designer« finden Sie
hier:

» Remanente Variablen erstellen (Retain/Persistent) (1 75)
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11 RTC-Funktion (Real Time Clock)

11 RTC-Funktion (Real Time Clock)

Das Betriebssystem erhalt liber einen wartungsfreien Uhrenchip die CMOS-RTC-Zeit.

Die CMOS-RTC-Zeit wird beim Controller 3200 C intern fiir mindestens 14 Tage gespeichert.
Beim Controller c300, p300 und p500 erfolgt die interne Speicherung fiir mindestens 28 Tage.
Danach muss die Uhrzeit manuell Giber die »WebConfig« (Parameter 91) neu eingestellt werden.

Eine Batterie wird nicht benétigt.
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12 Controller austauschen (Servicefall)

12 Controller austauschen (Servicefall)

Welches Austauschgerét passt zum Controller?
Prinzipiell ist ein defekter Controller nur durch ein Gerat des gleichen Produkttyps austauschbar.

Panel Controller des gleichen Produkttyps konnen untereinander mit unterschiedlichen
Bildschirmdiagonalen ausgetauscht werden. Soll das EinbaumaR identisch sein, verwenden Sie
einen Panel Controller mit gleicher Bildschirmdiagonale.

Das Austauschgerdt muss (iber dieselbe Ausstattung, wie z.B. optional eingebaute
Kommunikationskarten und Anschlisse, verfiigen.

Defekter Austauschgerat
Sehtellch 3221¢C 3231¢C 3241C 3251C €300 p300 p500
3221C . o - . - ! -
3231C i o - i - i -
3241C i - . i : i -
3251C : - - o - i -
€300 i - - i o i -
p300 i - - : - . -
p500 i - - i - i o

®: kompatibel
-: nicht kompatibel
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Controller austauschen (Servicefall)

Angeschlossenen (defekten) Controller entfernen

Angeschlossenen (defekten) Controller entfernen

VA

Gefahr!

Hohe elektrische Spannung

Personenschaden durch gefahrliche elektrische Spannung
Mégliche Folgen

Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmafBnahmen

Die Spannungsversorgung ausschalten, bevor Arbeiten an den Komponenten des
Automationssystems durchgefiihrt werden.

Nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung spannungsfiihrende Gerateteile und

Leistungsanschliisse nicht sofort beriihren, weil Kondensatoren aufgeladen sein
konnen.

Die entsprechenden Hinweisschilder auf dem Gerat beachten.

Montageanleitung zum Controller und 1/0-System 1000 (EPM-Sxxx)

Beachten Sie ...
« die enthalten Sicherheitshinweise;
« die Informationen zur Montage/Demontage.

) So entfernen Sie den angeschlossenen Controller:

Spannungsversorgung der gesamten Anlage und des Controllers ausschalten.

Versorgungsanschliisse, Busanschliisse und alle weiteren Anschliisse am Controller
entfernen.

Wenn ein 1/O-System 1000 (EPM-Sxxx) am Controller angeschlossen ist:
Das erste Elektronik-Modul des 1/0-Systems entfernen.
Controller demontieren.

SD-Karte aus dem Karten-Steckplatz entnehmen.
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Neuen Controller/Austauschgerat anschlieRen

86

Neuen Controller/Austauschgerat anschlieRen

:—"” So schlie3en Sie einen neuen Controller an:

1
2
3.
4

o

SD-Karte des zuvor entfernten Controllers in den neuen Controller einsetzen.
Neuen Controller montieren.
Optional: Elektronik-Module des 1/0-System 1000 (EPM-Sxxx) montieren und anschlieRen.

Versorgungsanschliisse, Busanschliisse und alle weiteren Anschliisse am Controller
anschlieBen.

Spannungsversorgung einschalten.

Der Controller startet die automatische Aktualisierung:

- Die Daten der SD-Karte vom defekten Controller, wie z. B. ein lauffahiges Boot-Projekt
und eine Visualisierung, werden im Austauschgerat wiederverwendet. So ist eine
schnelle Inbetriebnahme moglich.

« Den Fortschritt des Aktualisierungsvorgangs konnen Sie im Logbuch des Controllers
verfolgen und auch an den Status-LEDs der Controller (2 92) erkennen.

Hinweis!

Spannungsausfall vermeiden

Ein Spannungsausfall wahrend der Aktualisierung bricht den Vorgang ab.

Beim nachsten Systemstart startet der Aktualisierungsvorgang automatisch neu.
Freier Speicherplatz auf Speicherkarte erforderlich

Die Controller benétigen zum Betrieb eine SD-Karte.

« Zur erfolgreichen Aktualisierung der Daten muss die Speicherkarte der Controller
ausreichend freien Speicherplatz haben.

« Richtwert fiir die GroRe einer Backup-Datei:
Grole der zu aktualisierenden Daten +1 MB
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Controller austauschen (Servicefall)

Geratetausch gegen ein nicht kompatibles Austauschgerat (Ausnahmefall)

Geratetausch gegen ein nicht kompatibles Austauschgerat (Ausnahmefall)

Contraller 3231C Contraoller 3251C

|—___| r___|

[12-1] Beispiel: Nicht kompatibles Austauschgerat

Wird bei einem Geratetausch ein nicht kompatibles Austauschgerat verwendet, verursacht dies
eine Fehlermeldung im Logbuch des Controllers.

Szenario (Versionsstand Austauschgerit/SD-Karte)

Beschreibung

Die Firmware-Version des Austauschgeratesist hdherals

die Software-Version auf der SD-Karte.

Dies ist der Standardfall.
» Der Controller hat eine aktuellere Version als die

Beispiel: Software auf der SD-Karte des zuvor getauschten/
ram— defekten Controllers.
F{:}.n:}.r:? fr —— » Automatische Aktualisierung der Daten startet.
o 1| 5D sD
|
|
=== R3.0x.X

Die Firmware-Version des Austauschgerates ist identisch

mit der Software-Version auf der SD-Karte.

Beispiel:
Caontroller ==
R3.3.x.
o | SD sD
|
|
| =
R3.3x.x

Die Daten bleiben unverdndert, da keine Aktualisierung
der Daten notwendig ist.

Die Firmware-Version des Austauschgerdtesist niedriger

als die Software-Version auf der SD-Karte.

Beispiel:

Controller
R3.3.xx

sD

—=.1
|
|
|
L

sD

R3.7 x.x

Dies ist kein Anwendungsfall fiir eine automatische
Aktualisierung der Daten.
- Eine automatische Aktualisierung ist nur moéglich,
wenn die Software-Version gleich oder aktueller ist.
« Abhilfe: Update durchfiihren, um die Firmware des
Controllers zu aktualisieren.
Verwenden Sie einen USB-Stick zur Aktualisierung der
Firmware. Weiterfiihrende Informationen zum
Update finden Sie in der Dokumentation zur Lenze-
Software »Backup & Restore«.
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Controller austauschen (Servicefall)

Aktualisierung von Daten riickgdngig machen (Ausnahmefall)

Aktualisierung von Daten riickgdngig machen (Ausnahmefall)

Fiir den Fall, dass versehentlich Daten aktualisiert wurden, ist eine manuelle Wiederherstellung des
Ausgangszustands (Versionsstand vor der Aktualisierung) moglich, sofern ein passendes Backup
vorliegt.

Zu einer "versehentlichen" Aktualisierung kommt es, wenn eine SD-Karte in einen Controller
eingesetzt wurde, der nicht ausgetauscht werden soll.

Kopieren Sie den Inhalt des Backup-
Verzeichnisses in das Basisverzeichnis

R3.3.xx =]
: 5D ’ 5D . Backup der SD-Karte:
R3.2.%
! - « 3200 C/p500: \USBSTORAGE

-0 R3.7.x.
- « €300/p300: \sdcard).

Controller

[12-2] Beispiel: Einen Aktualisierungsvorgang manuell riickgangig machen (Ausnahmefall).
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Retain-Daten auf dem neuen Controller weiterverwenden

Retain-Daten auf dem neuen Controller weiterverwenden

i Hinweis!

Nach einem Spannungsausfall/Geratetausch konnen die Retain-Daten, je nach
verwendetem Controller, nicht mehr vorhanden sein.

« Die Controller 3221 C, 3231 Cund 3251 C speichern die Retain-Daten intern (im Gerét,
also nicht auf der SD-Karte). Die Retain-Daten des Austauschgerdts entsprechen
daher den Ausgangswerten (Default-Werte).

- Die Controller 3241 C, c300, p300 und p500 speichern die Retain-Daten auf der SD-
Karte.

So gehen Sie bei Controller 3221 C, 3231 C und 3251 C vor:

Um nach einem Geratetausch die Retain-Daten verwenden zu konnen, ...
« speichern Sie die gewlinschten Daten aus der Applikation heraus auf die SD-Karte;
« stellen Sie die gewlischten Daten aus der Applikation heraus wieder her.

Weiterflihrende Informationen zur Verwendung von Retain-Variablen:
» Remanente Variablen erstellen (Retain/Persistent) (1 75)
» Retain-Daten auf der SD-Karte speichern (nur Controller 3221 C/3231 C/3251 C) (1 75)
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12.6 Fehlermeldungen nach einem Gerdtetausch
12.6 Fehlermeldungen nach einem Geratetausch
Meldung Information / Abhilfe
Backup/restore cannot be copied. Not Die verwendete SD-Karte hat nicht genug freien
enough free memory on the data medium. Speicherplatz um ein Sicherheits-Backup durchfiihren zu

kénnen.
Loschen Sie nicht benodtigte Daten auf der SD-Karte und
versuchen Sie es erneut.

The replacement device is not compatible |Um einen Gerdtetausch durchfiihrenzu kénnen miissen
with the original device. Device die Gerdte kompatibel sein.
migration was not successful. » Controller austauschen (Servicefall) (E2 84)

Inserted SD card has higher version than |Aktualisieren Sie die Controller-Firmware. AnschlieBend
the system. Please update the controller |konnen Sieden Geratetausch durchfiihren.

first. » Geratetausch gegen ein nicht kompatibles
Austauschgerat (Ausnahmefall) (£2 87)

Error while creating the backup for device |Beider Erstellungeines Backups ist ein Fehler

replacement. Please try again. aufgetreten. Versuchen Sie es erneut.
Migration failed. Please check your Die Migration der Datenbanken ist fehlgeschlagen.
configuration. Wenden Sie sich an ihren Hersteller.
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13 Fernwartung und Diagnose

13 Fernwartung und Diagnose

Dieses Kapitel enthdlt Informationen zu den Status-LEDs der Controller ((292) und den
unterschiedlichen Diagnosemoglichkeiten bei der Fernwartung:

» Diagnose per Telnet (£196)

» Datentransfer per FTP (ta 98)

» Windows® CE-Oberflache aktivieren (ta104)

» Diagnose mit dem Logbuch (@ 101)

i Hinweis!

Fehlerfall: Controller statet nicht
Informationen zur Fehlerbehebung finden Sie hier:
» Fehlerfall: Controller startet nicht (& 37)

'@' Tipp!
Lenze Controller sind mit der »WebConfig« via Web-Browser und mit dem »EASY Starter«
diagnostizierbar.
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13 Fernwartung und Diagnose
13.1 Status-LEDs der Controller

13.1 Status-LEDs der Controller

Die Controller verfligen uber LEDs, die den aktuellen Betriebszustand signalisieren. Je nach
verwendetem Controller kann die Farbgebung der LEDs variieren.

;:/:::  Power: griin/blau*, gelb
e « Error: griin, rot

o |, - Status 1: griin, gelb

:gl:“ ' | » Status 2: keine Funktion

¥ St . Lavcg | * Gerateabhangige LED-Farbe: Entweder griin oder blau
Reset : |

Lo

. 1 I

[13-1] Beispiel: Cabinet Controller 3200 C
Abhdngig von der jeweils laufenden Software-Applikation sind unterschiedliche Ansteuerungen

der LEDs moglich.

@ Online-Hilfe zu »Backup & Restore«

Hier finden Sie weiterfiihrende Informationen zu den »Backup & Restore«-spezifischen
LED-Signalen.

92 Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD0O6



13 Fernwartung und Diagnose
13.1 Status-LEDs der Controller

13.1.1 Status-LEDs der Controller 3200 C

LED Intervall Bedeutung
Farbe 1 / Farbe 2
Power
grin leuchtet Startvorgang fehlerfrei abgeschlossen.
konstant « Controller ist eingeschaltet und betriebsbereit.
« Versorgungsspannung OK.
« Systemubhr ist synchronisiert.
« Kein Fehler aktiv.
gelb leuchtet Die Versorgungsspannung hat den Minimalwert unterschritten.
konstant » USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall) (E3 79)
» Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller
3241 C) (E2176)
blinkt Zustand nach dem Einschalten/Neustart oder einem Reset
(2.0 Hz)
grin gelb blinkt Systemubhr ist nicht synchronisiert (fehlende Uhrzeitinformation).
(5.0 Hz) Hinweis:
Ist der Controller ldnger als zwei Wochen ausgeschaltet, geht die
eingestellte Uhrzeitinformation verloren.
« Der nachste Startvorgang erzeugt einen Logbuch-Eintrag (Power-
LED blinkt griin/blau).
- Die aktuelle Uhrzeit manuell iiber die »WebConfig«
(Parameter 91) einstellen.
Nur bei Controller 3241 C:
grin blinkt Kondensatorpack (CAPS-Pack) nicht voll geladen.
(5.0 Hz) Die Lange der Dunkelphase zeigt den Ladestatus an:
« CAPS-Pack fast leer: Lange Dunkelphase
« CAPS-Pack fast voll: Kurze Dunkelphase
grin gelb blinkt Fehlerstatus des Kondensatorpack (CAPS-Pack)
(5.0 Hz) USV-Funktion nicht verfligbar, mégliche Ursache:
« Verbindung zum CAPS-Pack unterbrochen.
+ CAPS-Pack nicht angeschlossen, Kabelbruch/Kurzschluss.
Error
rot blinkt Fehler:
(5.0 Hz) « Schwerwiegender Fehler (Abbruch)
« SD-Karte nicht vorhanden/nicht korrekt eingefiihrt.
« Keine Betriebssystem-Lizenz vorhanden.
grin rot blinkt Netzschalten erforderlich.
(5.0 Hz) LEDs "Error" und "Status 1" blinken gleichzeitig:
« Controller ist im Test-Modus.
« SD-Lizenzkarte mit héherem "Application Credit" erforderlich.
Status 1
griin leuchtet Betriebszustand:
konstant - Controller [duft.
* PLC-Projekt lauft.
blinkt Startvorgang des Controllers aktiv.
(0.5 Hz)
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13 Fernwartung und Diagnose

131 Status-LEDs der Controller
LED Intervall Bedeutung
Farbe 1 / Farbe 2
griin gelb blinkt PLC-Projekt (z. B. das Boot-Projekt) wird geladen. Nach erfolgreichem
(0.5 Hz) Laden leuchtet die LED konstant griin.
Oder Benutzeraktion erforderlich:
* PLC-Projekt laden (PLC gestartet, Projekt lauft nicht).
« USB-Stick entfernen.
LEDs "Error" und "Status 1" blinken gleichzeitig:
« Controller ist im Test-Modus.
« SD-Lizenzkarte mit héherem "Application Credit" erforderlich.
Status 2
- - ‘ Keine Funktion

13.1.2 Status-LEDs der Controller c300/p300

LED Bedeutung
Power Error Status1 | Status2
leuchtet aus aus aus Startvorgang fehlerfrei abgeschlossen.
blau « Controller ist eingeschaltet und betriebsbereit.

« Versorgungsspannung OK.
« Systemubhr ist synchronisiert.
« Kein Fehler aktiv.

leuchtet aus blinkt aus Betriebssystem in Betrieb und die Steuerungsstechnik (PLC-
blau gelb Projekt) wird gestartet.
leuchtet blinkt blinkt aus SD-Karte nicht vorhanden/nicht korrekt eingefiihrt.
blau rot gelb
leuchtet aus aus aus Eingangsspannung hat einen Minimalwert unterschritten
gelb (Spannungsausfall). Die USV-Funktion wird ausgeldst.
» USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall) (£3 79)
blinkt aus aus aus Zustand nach dem Einschalten/Neustart oder einem Reset
gelb
blinkt aus aus aus Systemuhr nicht synchronisiert.
blau/gelb
aus aus aus aus Reset wurde ausgelost.
aus blinkt blinkt aus LEDs "Error" und "Status 1" blinken gleichzeitig:
rot/griin | griin/gelb « Controller ist im Test-Modus.
« SD-Lizenzkarte mit héherem "Application Credit" erforderlich.
aus aus blinkt aus PLC-Projekt (z. B. das Boot-Projekt) wird geladen. Nach
griin/gelb erfolgreichem Laden leuchtet die LED konstant griin.

Oder Benutzeraktion erforderlich:
« PLC-Projekt laden (PLC gestartet, Projekt lauft nicht).
« USB-Stick entfernen.
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13.1 Status-LEDs der Controller

13.1.3 Status-LEDs der Controller p500

LED Bedeutung
Power Error Status1 | Status2
leuchtet aus aus aus Startvorgang fehlerfrei abgeschlossen.
blau « Controller ist eingeschaltet und betriebsbereit.
« Versorgungsspannung OK.
« Systemubhr ist synchronisiert.
« Kein Fehler aktiv.
leuchtet aus aus aus Eingangsspannung hat einen Minimalwert unterschritten
gelb (Spannungsausfall). Die USV-Funktion wird ausgeldst.
» USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall) (E2 79)
blinkt aus aus aus Zustand nach dem Einschalten/Neustart oder einem Reset
gelb
blinkt aus aus aus Systemuhr nicht synchronisiert.
blau/gelb
aus aus aus aus Reset wurde ausgelost.
aus blinkt blinkt aus LEDs "Error" und "Status 1" blinken gleichzeitig:
rot/griin | griin/gelb « Controller ist im Test-Modus.
« SD-Lizenzkarte mit héherem "Application Credit" erforderlich.
aus aus blinkt aus PLC-Projekt (z. B. das Boot-Projekt) wird geladen. Nach
griin/gelb erfolgreichem Laden leuchtet die LED konstant griin.
Oder Benutzeraktion erforderlich:
« PLC-Projekt laden (PLC gestartet, Projekt lauft nicht).
« USB-Stick entfernen.
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Fernwartung und Diagnose

Diagnose per Telnet

Diagnose per Telnet

Telnet ist ein Standard-Mechanismus fiir Experten, um Systemeinstellungen zu dndern.
Telnet ...
+ ermoglicht den Zugriff auf die Daten (Beispiel: Inhalt der SD-Karte) eines Controllers;

- setzt eine bestehende lokale Verbindung oder Fernverbindung voraus.

Einstellungen in der »WebConfig«

Telnet-Einstellungen

180 Telnet: Authertfizierung v
verwenden
181 | Telnet: aktiviert v

Die Telnet-Einstellungen sind Uber die Telnet-Parameter 180 und 181 lber die Schaltfliche
Fernwartung der Web-basierten Parametrierung konfigurierbar.

« Parameter 180 aktiviert die Authentifizierung des Telnet-Nutzers.

» Parameter 181 aktiviert den Telnet-Zugriff auf den Controller.

i Hinweis!

Der Zugriff per Telnet ist ausschlieRlich zu Diagnosezwecken bestimmt. Veranderungen
der Systemdaten konnen Fehlfunktionen des Controllers verursachen.

Der jeweilige Windows® CE-Benutzer muss Telnet-Berechtigung besitzen.

» Windows® CE-Benutzer in der »WebConfig« einrichten (2 42)

Die Standard-Zugangsdaten sind:

* Login: admin

« Password: admin
2R Telnet 172.16.102.73 _ O] %]

Welcome to the Windows CE Telnet Service on WindowsCE

login: admin
Password:
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13.2 Diagnose per Telnet

So bauen Sie eine Telnet-Verbindung zum Controller auf:
1. Starten Sie auf dem PC, mit dem Sie sich einwahlen wollen, die Kommandozeile:
Start-Button = Ausfiihren
2. Telnet-Verbindung zum Controller starten:
telnet <IP-Adresse> des Controllers starten.

3. Die Authentifizierung der Benutzer mit Passwort entspricht den Angaben in der
Benutzerverwaltung (Parameter 101 bis 170).

Ausfiithren @@

Geben Sie den Mamen eines Programms, Ordners,
Dokuments oder einer Internetressource an.

Gffnen: | telnet 172,16,102,73 v

| QK | [ Abbrechen ] [Durchsuchen...
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133 Datentransfer per FTP

13.3 Datentransfer per FTP
Das "File Transfer Protocol" (FTP) ist ein Netzwerkprotokoll zur Ubertragung von Daten in
Netzwerken.
« FTP ermoglicht es, Dateien zwischen dem Controller und anderen PCs auszutauschen.
« Per FTP-Verbindung ist ein Zugriff auf die Daten des Controllers méglich.
 FTP setzt eine bestehende lokale Verbindung oder eine Fernverbindung voraus.

« Um mit Windows®-Dateien via FTP libertragen zu kdnnen, ist beispielweise der Windows®
Explorer verwendbar, der eine integrierte FTP-Unterstlitzung beinhaltet.

i Hinweis!

Der FTP-Zugang dient ausschlieBlich der Systemdiagnose. Die L6schung oder
Veranderung von Systemdateien fiihrt zu Fehlfunktionen des Controllers!

13.3.1 FTP-Einstellungen mit der »WebConfig«

Uber die Web-basierte Parametrierung lassen sich die Einstellungen der FTP-Anbindung verwalten.
In den Parametern 171 bis 174 kann der FTP-Zugriff fiir den Controller aktiviert und Benutzerrechte
festgelegt werden. Durch Betdtigen der Schaltflache Fernsteuerung sind die FTP-Einstellungen
aufrufbar:

FTP-Einstellungen
FTP: Authentifizierung

A verwenden i

172 | FTR: "Anonymous" zulassen B
FTP: "Anomymous" darf

iz hochladen id

174 | FTP: aktiviert v

« Parameter 171 aktiviert die Authentifizierung des FTP-Nutzers,
» Parameter 172 erlaubt die Anmeldung des anonymen FTP-Nutzers "Anonymous”,
» Parameter 173 aktiviert das Hochladen von Dateien durch anonyme FTP-Nutzer,
« Parameter 174 aktiviert den FTP-Service.

In der Benutzerverwaltung, Schaltfliche User-Verwaltung, wird folgendes festgelegt:
+ Welche Windows® CE-Benutzer den FTP-Zugang nutzen diirfen.
» Welche Berechtigungen die Windows® CE-Benutzer haben.

Die Berechtigungen sind erforderlich, um per FTP eine Verbindung zum Controller zu erhalten.

i Hinweis!

Starten Sie den FTP-Server neu, um die gednderten Einstellungen zu tibernehmen:
Schaltflache Geratebefehle betatigen.

« Das Kommando "FTP-Server stoppen" senden. Der FTP-Server wird beendet.

« Das Kommando "FTP-Server starten" senden. Der FTP-Server wird mit den gedanderten
Einstellungen gestartet.

« Das Kommando "FTP-Server aktualisieren" senden, um die Informationen zum FTP-
Server zu aktualisieren.
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13.3.2 FTP- und Web-Einstellungen im Internet Explorer

i Hinweis!

« Um eine FTP- und Web-Verbindung zum Controller aufbauen zu kénnen, miissen Sie
die Einstellungen in Ihrem Browser andern.

» Firewall-Einstellungen kénnen die Zugriffe tiber FTP und HTTP blockieren. Andern Sie
die Firewall-Einstellungen oder schalten Sie die Firewall ab.

» Um Einstellungen an der Firewall vorzunehmen, benétigen Sie Administratorrechte.

 Browser-Einstellungen tiber Extras—=Internetoptionen—Erweitert 6ffnen.

« Ordneransicht fiir FTP und passives FTP aktivieren.

Internetoptionen K E3
Allgemein I Sicherheit I Datenschutz | Inhalte |
Werbindungen I Programme Enveitert
Einztellungen:

Browserenweiterungen von Drittanbietern aktivieren [Meustart erfon;l
Die Schaltfliche "wechseln zu” in der Adressleiste anzeigen
Installation bei Bedarf aklivieren [andere]
O Installation bei Bedarf aktiviersn (Intemet Explarer]
Kurze HTTP-Fehlermeldungen anzeigen
Links unterstreichen

O Beim darauf zeigen

® Immer

O Hiemal:
[ Meni fiir persanliche Favoriten aktiviersn
Micht verwendete Ordner im Yerlauf und in Favoriten schiiefen (Me
O Optimierten Bildlauf verwenden
Ordreransicht fiir FTP-Sites aktiviersn
Paszsives FTP verwenden [fiir Firewall und DSL-Modem-Kompatibili
Seiteniibergdnge aklivieren
Skriptdebugging deaktivieren [Andere] | _ILI

3

Kl
Wwiederherstellen |
oK I Abbrechenl Ul_:emehmenl

- Die Einstellungen fiir das lokale Netzwerk tiber
Extras—Internetoptionen—-Verbindungen—Einstellungen 6ffnen.

 Proxy-Server abschalten oder den Controller aus den Proxy-Einstellungen entfernen.

Einstellungen fir lokales Netzwerk [LAN] K E3

— Aukomatische Konfiquration
Die automatische Konfiguration kann die manuellen Einstellungen
iiberlagern. Deaktivieren Sie sie, um die Yerwendung der manuellen
Einstellungen zu garantieren.

™ automatische Suche der Einstellungen

™ automatisches Konfigurationsskript verwenden

fdresse I

[ Proxyserver

r Progyserver fiir LAN verwenden (diese Einstellungen gelten nicht |
for DFU- oder YPN-Verbindungen;

Adresse; I Por;:l Ermeitert.. |

¥ | Eroeyserver fir lokale dtessen umashen

Ok I Abbrechen |
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133 Datentransfer per FTP

Hinweis!

o

Die Einstellungen fiir das lokale Netzwerk sowie die Proxy-Einstellungen sind von Ihren
personlichen Netzwerkeinstellungen vor Ort abhangig.

So starten Sie eine FTP-Verbindung zum Controller:

1. Wabhlen Sie das "File Transfer Protocoll" in der Eingabezeile des Web-Browsers oder in der
Kommandozeilenausgabe liber Start—Ausfiihren...:

2. Geben Sie FTP://<Username>:<Passwort> @<IP-Adresse> ein.
- Die Standardeinstellung ist FTP://admin:admin@<IP-Adresse>.
« Alternativ ist auch die direkte Eingabe der IP-Adresse moglich: FTP://<IP-Adresse>

3. Imerscheinenden Eingabefenster den Benutzernamen und das Passwort eingeben.
4. Nach korrekter Eingabe die Schaltfliche Anmelden betatigen.

Der Controller ist jetzt vom Engineering PC erreichbar.

J| B3 ftp://172.16.102.73/ - Microsoft Internet Explorer

||| Datei Beabeiten Ansicht Favorten Eshas 2 | o
Qauick + ) - T ‘ /": Suchen Orclner | & 5 X 9 | )=
Adregse [[8] tp/17216.102.73/ | £ wechseln zu
Links
BackupHelper BadDatal Databanager DeviceSeanner IFC LogService Tageth TESTS
-] ] = = = =
Activatel svice svs ALLBAT CHNXOBRelcab  CANXBSRel_csb  CEBDOTSYS  CEBODTSYS_svgs CEBODT5YS_sags  CEBODT 5YS_vgs
| -] =l -] -]
CEBDOT.SYS_sga CleanDivixt Db.CAB DebugStattd  DeviceScamnerCAE  DMCMD.LMK DMEKN BAT DxBEDbg CAB
R : B
DriBSRLCAB  EdtractCabFiles biat il bt HOSTS Hudlndo ol IPCStart bt IPCStart it Log¥BEDbg CAB
e =3 = = 3 3
Log¥BERelCAB LuaXBEDbg.CAB LuaXBERelCAB LyaeRel CaE Management.db  Managemen!_Backu.. NE.EIN NK.bin_old
DET ML 0CT1 LOG 0CT2L0G DETXBBRelcab DPC Server it PLEXBERslcab PLCXBERel2ip Pasttart bt
5 8 w8 3)
PreStatta readmetbak  TransteConfigaml  TSkBEReleab ValueTablesdb  WalueTables_Backu.
I|@ Benutzer: Anonym |4 Intemet
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Diagnose mit dem Logbuch

Diagnose mit dem Logbuch

Lenze Controller haben eine Logbuchfunktion, die Systemereignisse und Fehlermeldungen
aufzeichnet. Die Eintrage im Logbuch des Controllers erleichtern die Diagnose des
Automationssystems im Fehlfunktionen.

Das Logbuch des Controllers ...
« zeigt Fehlermeldungen und Ereignisse der Applikationen an;

« speichert die Informationen automatisch auf der SD-Karte ab.

Aufbau eines Logbucheintrages

Jeder Logbucheintrag besteht aus folgenden Informationen:
« Aufsteigende Nummerierung
« Datum/Uhrzeit
- Applikation als Ausldser fir den Logbucheintrag

» Schweregrad des Ereignisses in den vier Kategorien
« Information
» Warnung
« Fehler
« Schwerer Fehler
- Bereich als Ereignisherkunft der ausgeldsten Fehlermeldung
Das Logbuch des Controllers ist tiber »WebConfig« und »EASY Starter« abrufbar:

» Logbuchabfrage liber die »WebConfig« (1 102)
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134 Diagnose mit dem Logbuch

13.4.1 Logbuchabfrage iiber die »WebConfig«

Die Logbucheintrage lassen sich uber die »WebConfig« abfragen.

+ Der Browser des Engineering PCs greift per Ethernet-Verbindung (http://) auf den Web-Server
des Controllers zu.

» Der Daten-Manager des Controllers gewahrleistet den Zugriff auf die Logbuch-Inhalte.

Engineering PC

Browser EASY Starter VisiWinNET® PLC Designer
I
Ethernet E o g g %é gg
= o|z 5 i 4 =[5
Controller
Web-Server
A 4 A 4
¢ VisiWinNET® PLC
Datenmanager (« — . .
& Runtime (Logic / Motion)
Feldbustreiber
Logbuch M CAN/EtherCAT/PROFIBUS... “
Feldbus (Logic/Motion)

|

ala

Sl e .
= ||| 4
i ) W) |'.H

So rufen Sie das Logbuch in der »WebConfig« auf:

1. Browser auf dem Engineering PC starten,

2. IP-Adresse des Controllers eingeben: http://<IP-Adresse>,
3. Benutzername und Kennwort eingeben,
4

Schaltflache Logbuch betatigen.

Uber die Schaltflache Logbuch kann in der »WebConfig« das Logbuch des Controllers angezeigt
werden.

i Hinweis!

Der Befehl Logbuch I6schen entfernt samtliche Logbucheintrage auf dem Controller
ohne Riickfrage!

'@ Tipp!

Die Anzeige der Logbucheintrage ist nach Zeitraum, Applikation, Schweregrad und Bereich
filterbar.
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134 Diagnose mit dem Logbuch

Weiterflihrende Informationen zur Verwendung der Logbuchfunktion in der »WebConfig« finden
Sie hier:

» Logbuch (L63)

13.4.2 Logbuch-Parameter

Die Logbuch-Einstellungen sind in der »WebConfig« liber die Schaltflache Diagnose abrufbar.

Weiterfiihrende Informationen zu den Parametern des Logbuchs (ab Parameter C0048) finden Sie
hier:

» Basisparameter der Controller (0 147)
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Fernwartung und Diagnose

Windows® CE-Oberflache aktivieren

Windows® CE-Oberfliche aktivieren

Im normalen Betrieb sind die Windows® CE-Funktionen auf dem Controller ausgeblendet. Alle
Controller-Funktionen sind liber den Engineering PC steuerbar.

Fir Diagnose- und Wartungsmallnahmen kann auf Standardfunktionen des Controller-
Betriebssystems Windows® CE zugegriffen werden.

Zugriff auf die Funktionen von Windows® CE erhalten Sie ...
- Uiber den Service-Modus bei direkter Bedienung am Controller oder ...

« Uber eine Telnet-Verbindung mit entsprechenden Administrator-Berechtigungen.

So aktivieren Sie die Windows® CE-Oberfldche auf dem Controller:

1. Mit <Shift>+<F4> das Control Panel starten.
- Die Eingabe ist liber die Bildschirmtastatur oder eine optional angeschlossene Tastatur
moglich.
- Blinkt die griine LED, kdnnen Sie das Control Panel tiber die Funktionstaste <F1> am
Monitor-Panel starten.
2. Service Command durch Doppelklick starten.

3. In der Kommandozeileneingabe die Taskleiste durch die Eingabe von explorer
aktivieren.

Pocket CMD w 5.0 Fs
> explorer

Die Task-Leiste erleichtert die Navigation durch die Basisfunktionen von Windows® CE:

r_"| Programs
’if,‘;’ Faviorites
D Documents
[ Settings
ZRun...

4 Start |IF‘CStartMgr ||D-'C0ntrol Parel |L.ECOmmand Prarmpt || 15:03 |L§||ﬁ|

3
.3
3
L3

Hinweis!

o

Um eine Telnet-Verbindung nutzen zu kdnnen, miissen Sie dem jeweiligen Windows®
CE-Benutzer eine Telnet-Berechtigung zuweisen.
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13.5 Windows® CE-Oberflache aktivieren

So aktivieren Sie die Windows® CE-Oberfliche per Telnet:
Uber Diagnose per Telnet auf den Controller einwahlen, bei dem eine Diagnose notwendig
ist.
« Die Standardeinstellungen des Windows® CE User 1 sind: Benutzername: admin,
Kennwort: admin

» explorer aktiviert die Windows® CE-Oberflache auf dem Controller.
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Fernwartung und Diagnose

Windows® CE-Oberflache aktivieren

Remote Display: Controller iiber Internet oder LAN fernbedienen

Remote Display Control for Windows® CE (cerhost/cerdisp)

Fiir den Engineering PC wird die Software "Remote Display Control" (Cerhost.exe) benétigt. Sie kann
aus dem Download-Bereich der Lenze-Homepage bezogen werden:

www.lenze.com = Download = Application Knowledge Base

So bauen Sie eine Remote Display-Verbindung zum Controller auf:
1. IP-Adresse des Engineering PCs ermitteln, z. B. durch den Befehl IPConfig.
2. "Remote Display Control" (cerhost.exe) auf dem Engineering PC starten.

3. Cerdisp.exe auf dem Controller mit der zuvor ermittelten IP-Adresse des Engineering PCs
starten: cerdisp <IP-Adresse>

B WindowsCE EEX
File Zoom Tools Help

Fle Edit Help X
Pocket CMD w 5.0 FY

> cerdisp 19Z.163.Z26.38

Esc| F1 | F2 | F3 | F4 | F5 | F6 | F7 | F8 | F9 |F10|F11|F12 |Home| End | 123
"1/ 2|83 4|5 6 |7|8|9|0 -|=|«
TSl q|w|e|r | t|y|luli|lo|p|[]|]]|*%
lals|d|lflg hljlkl1l:|

Shit| z | x | c | ¥ | b|n|m R Pallp
ool || Ins | Del | & | ¥ | > |PaDn
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13 Fernwartung und Diagnose
13.5 Windows® CE-Oberflache aktivieren

13.5.2 Virtual Network Computing (VNC)

Fiir den Engineering PC wird die Software "Virtual Network Computing” (VNC) benétigt.
« VNC ist auf dem Controller vorinstalliert. (Verzeichnis: \windows\VNC. exe)

« Uber VNC kénnen Sie den Controller vom Engineering PC aus fernbedienen. Dadurch arbeiten
Sie an einem entfernten PC so, als saRen Sie direkt vor dem Controller.

Voraussetzungen
« Der Controller ist eingeschaltet und mit dem Netzwerk/Internet verbunden.
» Der VNC-Server ist auf dem Controller gestartet.

+ Auf dem Engineering PC ist ein VNC-Client (beispielweise VNCviewer) installiert.

i Hinweis!

Der VNC-Server ist nicht passwort-geschiitzt. Zur Sicherung vor Fremdzugriff sollte der
Server deaktiviert sein, wenn die Verbindung nicht benétigt wird.

So bauen Sie eine Remote Display-Verbindung zum Controller auf:

1. VNC-Server auf dem Controller starten
+ In der »WebConfig« Parameter "VNC Server aktivieren" I (CS 95) setzen oder
« Datei \windows\VNC.exe ausfiihren

2. VNC-Client auf dem Engineering PC starten.
3. IP-Adresse des Controllers eingeben.

Tipp: Die IP-Adresse des Controllers wird angezeigt, wenn Sie am Controller im Control
Panel (Start—»Settings—Control Panel) die "Network Connections" aufrufen.

FEX

3231C SoftMotion: V3.0.0.0

PLC applications

Application name I Status mnm

< e

PLC logbook, Show: Informations I:‘ Warnings I:‘ Errors

Severity I Time starp I Message I
araeeesl | Infor,.. 14:29:49 1. CoDeSys SPready
UMl | €% Irfor,.. 14:29:491,..  CH_IMIT_COMM dane
. & Infor.., 1429491, Call CH_IMIT_COMM..,
7| & Infor.., 14:29:491,,,  CH_INIT_TASKS done

My & Infor.., 14:22:491,.,  Setting router <instance=0<finstance > address to <addre. ..
Bl | @) 1ror,., 14:29:49 1., Call CH_INIT_TASKS...

TCP(IP-Settings 172,531,207 .48

Stop Reset
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Windows® CE-Oberflache aktivieren

Script-Befehle in PreStart.txt/PostStart.txt

Die Script-Dateien prestart.txt und poststart.txt werden automatisch durch das System gestartet.
Dabei wird die prestart.txt vor dem Start der Soft-PLC und die poststart.txt nach dem Start der
SoftPLC ausgefiihrt.

Automation Panel Script Control

Dieses Tool ist eine Script-Engine fiir Windows® CE. In den folgenden Abschnitten werden die
folgenden Funktionen und Befehle ausfiihrlich beschrieben:

« Start von Programmen durch den "Open"-Befehl
« Kopieren von Dateien und/oder Verzeichnissen
- Start der "Script control”
 System-Funktionen
Das Programm IpcScriptCtrl.exe (mit Parametern) wird tiber die Eingabeaufforderung gestartet.

Script-Dateien sind Textdateien im Unicode-Format. Es kénnen alle Unicode-Dateien als Script
verwendet werden, durch Hinzufiigen des Pfades in der Befehlszeile.

Beispiel: \Windows\IpcScriptCtrl.exe \storage\IpcScript.txt

Die erste Zeile der Script-Ddatei muss ein Kommentar sein. Kommentare werden durch ein

vorangestelltes " ; " gekennzeichnet.

Beispiel: ; Dies ist ein Kommentar
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13.5 Windows® CE-Oberflache aktivieren

13.5.3.1  "Script control"-Funktionen

i Hinweis!

Beachten Sie bei Verwendung der Funktionen die Grol3- und Kleinschreibung.

Funktion/Befehl Beschreibung
Open Der Open-Befehl wird wie eine gewdhnliche Anweisung in der
Eingabeaufforderung verwendet.
Syntax:
open "<source path\file>" "<parameters"
Beispiel:
open "\Storage\VWOPC\VWOPCDemoCE.exe" "/regserver"
« Das Programm VWOPCDemoCE.exe im Verzeichnis VWOPC wird ausgefiihrt
mit dem Parameter "/regserver".
« Verzeichnispfad und Parameter miissen in Anfiihrungszeichen angegeben
werden.
mkdir Mit diesem Befehl kénnen Unterverzeichnisse im Hauptverzeichnis erzeugt
werden.
Syntax:
mkdir <paths>
Beispiel:
mkdir "\VWOPCDemo"
copy Mit diesem Befehl wird eine Datei aus einem Quellverzeichnis in ein
Zielverzeichnis kopiert. Der gesamte Quell- und Zielverzeichnispfad muss in
Anfiihrungszeichen angegeben werden. Der Quell- und Zieldateiname muss
nicht identisch sein.
Syntax:
copy "<source path\file>" "<target path\file>"
Beispiel:
copy "\VWOPC\VWOPCDemoCE.exe"
"\VWOPCDemo \VWOPCDemoCE . exe"
copy "\VWOPC\VWOPCDemoCE.exe" "\VWOPCDemo\Demo.exe"
copypath Alle Dateien eines Quellverzeichnises werden in ein Zielverzeichnis kopiert. Der
gesamte Quell- und Zielverzeichnispfad muss in Anfiihrungszeichen angegeben
werden.
Syntax:
copypath "<source path>" "<target path>"
Beispiel:
copypath "\Storage\VWOPC" "\VWOPCDemo"
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13.5 Windows® CE-Oberflache aktivieren

13.5.3.2  System-Funktionen

i Hinweis!

Beachten Sie bei Verwendung der Funktionen die Grol3- und Kleinschreibung.

Funktion/Befehl Beschreibung

SILENT Es werden keine Ausgangssignale an die Konsole gesendet.

ENDMESSAGE Ein Meldungsfeld wird am Ende angezeigt.

WAITFORRUNNINGPROCESS Mit diesem Befehl wird solange gewartet, bis Programme beendet sind.

Die Zeit wird in Millisekunden angegeben.
Wird keine Zeit angegeben, so wartet das Script eine Standard-Zeit von 30
Sekunden.
Syntax:
WAITFORRUNNINGPROCESS <Time> <Program file>
Beispiele:
WAITFORRUNNINGPROCESS 7000 TestOl.exe
« Es wird maximal 7 Sekunden gewartet, bis das Programm "Test01.exe"
beendet ist.
WAITFORRUNNINGPROCESS TestO02.exe
« Es wird maximal 30 Sekunden gewartet, bis das Programm "Test02.exe"
beendet ist.

NOWAITFORPROCESS Mit diesem Befehl wird auf eine Beendigung von gestarteten Programmen nicht

gewartet.
Syntax:
NOWAITFORPROCESS <Program filex>
Beispiel:
NOWAITFORPROCESS Test03.exe
« Das Script startet das Programm "Test03.exe" und setzt ohne Wartezeit die
Berabeitung der nachfolgenden Befehle fort.
WAIT Das Script wird fiir eine bestimmte Zeit in ms unterbrochen.
Syntax:
WAIT <times>
Beispiel:
WAIT 1000
- Die Wartezeit betragt 1000 ms.

BOOTSCREEN Zeigt einen blauen, liberlagernden Meldungs-Bildschirm mit verstecktem
Mauszeiger. Der Meldungs-Bildschirm kann nur mit BOOTSCREEN OFF beendet
werden.

Syntax:
BOOTSCREEN <Text>
Beispiel:
BOOTSCREEN Loading Application...
« Auf dem Bildschirm wird die Meldung "Loading Application..." angezeigt.

WAITFOREVENT Warten auf ein Ereignis, das von einer Anwendung signalisiert wird.

Syntax:
WAITFOREVENT <Event name>
Beispiel:
WAITFOREVENT MYEVENT
» Warten auf ein Ereignis mit der Bezeichnung "MYEVENT". Die maximale
Wartezeit betragt 30 Sekunden.

ENDEVENT Nach der Script-Verarbeitung signalisiert ein "APSCRIPTEND"-Event, dass das

Script in Applikationen verwendet werden kann.
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14 Visualisierung mit »VisiWinNET®«

14 Visualisierung mit »VisiWinNET®«

In diesem Kapitel erhalten Sie grundlegende Information zur Verwendung von »VisiWinNET®« in
Verbindung mit dem Lenze-Automationssystem "Controller-based Automation”.

»VisiWinNET®« ...
- ist eine Visualisierungs-Software fiir den Maschinen- und Anlagenbau.

« ermoglicht die Erstellung von umfangreichen Visualisierungsanwendungen, die vom
herkdmmlichen Bedienen und Beobachten bis hin zu komplexen SCADA-Visualisierungen
reichen.

Online-Hilfe zu »VisiWinNET®«

Hier finden Sie weiterfiihrende Informationen zur Verwendung.

Lizensierung
Die Controller sind werksseitig mit einer Lizenz zur Verwendung von »VisiWinNET®« bestellbar.

Die installierte Lizenzstufe finden Sie in der »WebConfig« unter: Diagnose = Lizenz
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Visualisierung mit »VisiWinNET®«

Visualisierung auf dem Controller: Lokal und Remote

Visualisierung auf dem Controller: Lokal und Remote

i Hinweis!

Controller 3221 C, 3251 C und c300

Auf die Controller 3221 C, 3251 C und ¢300 kann nur mittels einer Remote-Verbindung
per »VisiWinNET®« zugegriffen werden, da diese Gerate keine Display-Schnittstelle
(DVI) haben.

Controller 3231/3241 C und p500

Wahrend der DHCP-Konfiguration bei nicht gestecktem Ethernet-Kabel ist eine
Bedienung der lokalen Visualisierung fiir ca. 20 s nicht méglich.

Eine Visualisierung kann entweder lokal auf einem Controller laufen oder per Remote-Verbindung
auf einem zusatzlichen Controller.

Folgende Fille sind zu unterscheiden:

- Lokal visualisieren - Integriertes Steuerungssystem

Steuern und Visualisieren auf demselben Controller.

Auf dem Controller laufen: »VisiWinNET®«-Runtime, PLC (Logic/Motion), der Daten-Manager
und der Feldbustreiber.

Lokales Visualisieren ist moglich ...
« auf einem Panel Controller.
+ auf einem Cabinet Controller mit Anschlussmoglichkeit fiir ein Monitor Panel.

Remote-Zugriff - Abgesetzte Visualisierung
Steuern und Visualisieren auf jeweils separaten Controllern.
Auf einem separaten Visualisierungs-Controller (IPC) lauft die »VisiWinNET®«-Runtime. Dieser
Controller tbernimmt ausschlieRRlich Visualisierungsaufgaben. Der abgesetzte Visualisierungs-
Controller (IPC) greift auf die Prozessdaten eines zusatzlichen Controllers zu, der das System
steuert.

Das Steuerprogramm lauft auf dem ersten Controller. Die »VisiWinNET®«-Runtime lduft auf
dem zweiten Controller.

- Abgesetzte Visu auf dem Controller

 Abgesetzte Visu auf einem Windows® XP oder Windows® Embedded XP Rechner.
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14.2 Systemaufbau

14.2 Systemaufbau

Engineering PC

Browser EASY Starter |VisiWinNET® PLC Designer

Ethernet < 58 ald of8
g olES |3 812
£ Sl2 g s Fl&
o a
v Controller
Web-Server
¢ P \ 4
N VisiWinNET® PLC
Datenmanager | Runtime (Logic / Motion)
Feldbustreiber
Logbuch M CAN/EtherCAT/PROFIBUS...
Feldbus (Logic/Motion)

]

=
Bl

»VisiWinNET®« besteht aus ...
- dem Engineering Tool »VisiWinNET®« auf dem Engineering PC Il und

« der »VisiWinNET®«-Runtime auf dem Controller H.

Mit dem Engineering Tool »VisiWinNET®« erstellen Sie die Visualisierungen auf dem Engineering
PC.

« »VisiWinNET®« fiihrt die dazugehorige »VisiWinNET®«-Runtime des Controllers aus.
» Mit dem »VisiWinNET®« Remote Access Manager libertragen Sie die Visualisierungen auf den
Controller.

« Aktivieren Sie den Parameter 97 "VisiWinNET Remote Access aktivieren M" in der
»WebConfig«, um den Remote Access Manager zu starten.

« TCP/IP dient als Standard zum Ubertragen der Daten.

« Die »VisiWinNET®«-Runtime kann auf folgende Variablen zugreifen:
+ Variablen der PLC (Logic/Motion),
« Parameter des Controllers (Daten-Manager)
« Parameter der Gerate (liber den Feldbustreiber).
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143 Mit der Visualisierung auf Daten der Steuerung/Parameter zugreifen

143 Mit der Visualisierung auf Daten der Steuerung/Parameter zugreifen

Mit dem "LogicAndMotionV3"-Direkttreiber ist der Zugriff auf Variablen der PLC (Logic/Motion)
moglich. Dabei kann sich die »VisiWinNET®«-Runtime lokal auf dem Controller oder auf einem
abgesetzten Controller befinden.

i Hinweis!

Fiir eine einfache Inbetriebnahme empfehlen wir die Verwendung des Direkttreibers
"LogicAndMotionV3".

» Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3" (&2 116)
Fiir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.

rrm— Mit dem "LogicAndMotionV3"-Direkttreiber
— Windows CE/XP konnen Sie auf folgende Parameter zugreifen:
VisiWinNET®
Runtime - Daten der PLC (Logic/Motion)
+ Lenze empfiehlt den "LogicAndMotionV3"-
. Direkttreiber zu verwenden.
« Alternativ kdnnen Sie tiber den OPC-
Tunnel auf folgende Daten zugreifen:
Controller + Daten-Manager OPC-Server
VisiWinNET® = Parameter des Controllers
Runti
— 4y « CAN/EtherCAT OPC-Server
5 - Parameter der Feldgerate (CAN/
| OPC-Tunnel | §: EtherCAT)
S
S + SoftPLC OPC-Server
H H [4] by . . .
5 - Variablen der PLC (Logic/Motion)
Daten-Manager| CAN/EtherCAT SoftPLC %
OPC-Server OPC-Server OPC-Server 1:,‘:
.g
¥ Parameter PLC
Controller (Logic/Motion)
by Para:;eter
Feldgerate
CAN/EtherCAT
Kommunikationstyp/Beschreibung Zugriff auf ...
o Direkttreiber "LogicAndMotionV3" Daten der PLC (Logic/Motion)
(Empfohlener Verbindungstyp!)
» Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber
"LogicAndMotionV3" (E1116)
A « Daten-Manager OPC-Tunnel Parameter des Controllers
+ Daten-Manager Remote OPC-Tunnel (Remote-Zugriff)
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143 Mit der Visualisierung auf Daten der Steuerung/Parameter zugreifen

Kommunikationstyp/Beschreibung

H « CAN OPC-Tunnel

+ CAN Remote OPC-Tunnel (Remote-Zugriff)
« EtherCAT OPC-Tunnel

+ EtherCAT Remote OPC-Tunnel (Remote-Zugriff)

Zugriff auf ...

Parameter Feldgerate am CAN-Bus
Parameter Feldgerate am EtherCAT-Bus

o Hinweis: Der Kommunikationstyp (Remote) SoftPLC OPC Daten der PLC (Logic/Motion)
Tunnel erfordert eine separate Konfiguration des Controllers
(nur fir Experten - bei Bedarf Lenze kontaktieren!).
« SoftPLC OPC-Tunnel

+ SoftPLC Remote OPC-Tunnel (Remote-Zugriff)
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144 Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3"

14.4 Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3"

Fir eine einfache Inbetriebnahme empfehlen wir die Verwendung des "LogicAndMotionV3"-
Direkttreibers.

»VisiWinNET®« starten

< | EASY »Navigator« starten

»VisiWinNET® Smart« durch Klicken der
Schaltflache Visualisieren starten.

| ‘;; l"Lu3 .k\ 46

Hinweis!

o

Fur PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.
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Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3"

Zielgerat mit Betriebssystem Windows® CE auswahlen (Beispiel 3200 C/p500)

So verwenden Sie den "LogicAndMotionV3"-Direkttreiber:
1. Mitdem Meniipbefehl Datei = Projekt Neu ein neues Projekt in »VisiWinNET®« erstellen.

2. Das gewiinschte Zielgerat auswahlen.

iR Neues Projekt erstellen
Schritt 2:

Zielgerat auswahlen

Geratekatalog:

&

= EL
=[] EL100
e
=7 can
9 EL102ECO
9 EL 105 Mong)
3 EL 105 (Color]
3 EL106
3 EL108
I EL110
3 ELTI0s
1 MPI
-] PLC
~j IPC
j CRC
s
=7 Lforce CONTROLLER
=[] 3200C
)
| 3:41C

Hutschienen Contraller, Intel Atom N270 CPU, Betriebsspstem: Windows CE
60

« Beispiel: Controller 3231 C

« Bei Cabinet-Controllern: Angeschlossenes Monitor-Panel auswdahlen.

3. Den "LogicAndMotionV3"-Direkttreiber als Kommunikationskanal hinzufiigen.

7 Neues Projekt konfigurieren
Schritt 52

K

X

3231C + MP10000Y]
Kanal

Treiber

Kommurik stionsk andle:

Logic And Motion V3

v

Treiber flir Logic And Mation 3 Laufzeiten ueber den PLCHandler

Hinweis: Nach dem Erstellen des Projektes kunnen weitere Kanale hinzugefiiat werden,

Fertigstellen
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4. Den hinzugefiigten Kommunikationskanal konfigurieren.

8 Neues Projekt konfigurieren X
Schritt 6:
Kanal konfigurieren

3231C + MP10000Y]

Kanfiguration: Chil:Logicandh otion'y3

Kommurik ationsk andle:

| Ch1:LogicAndMation¥ 3

= Linie1 ) [Tue, wenn eine Lirie aktiv ist, ansonsten Faise
Inalsierungs TimeOul
= Giatemay

Interface
Moterola Datenformat )
TimeOut 4 True >
P8 hesee Defauh
IP Adresse
P Mamn ]

# Linie 2 v Minimum | | [ hie

Zuiick | [ weier | [Fetigstelen |

« Eine Linie aktivieren.
+ Die SPS-Adresse (Knotenadresse) und IP-Adresse des Controllers angeben.
(Voreingestellte IP-Adresse: 192.168.5.99)

Hinweis: Die SPS-Adresse finden Sie im »PLC Designer« im Kontextmenii des Gerates:
Device » Kommunikationseinstellungen = IPC:Knotenadresse

Weiterfiihrende Informationen zur Konfiguration des Kommunikationskanals finden Sie in

der »VisiWinNET®« Online-Hilfe. Betdtigen Sie die Schaltflache Hilfe, um die Online-Hilfe
aufzurufen.

5. Im nachsten Schritt konnen Sie Mit dem Variablen-Browser auf Variablen zugreifen (&2 120).

6. Nach Fertigstellung der Projektkonfiguration befindet sich im Projektexplorer ein neuer
Kanal "LogicAndMotionV3":

Pro lorer
=1 Projekt_CE_¥3
=l Design
|2 Projektkonfiguration
=} g Variablen
=g Kandle
lieg Intern
= “‘% (Chi:Logica
= MyPlc
[=-{&} Application
{&} PLC_FRG
[ Strukturdefinitionen
44 Gruppen
g Multipleer
P Einheitenklassen
|4 Sprachumschaltung
[y Alarme
| # Trends
&# Rezepte
L Benutzervervaltung
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14.4.2 Projektexplorer

Der Projektexplorer ermoglicht den zentralen Zugriff auf Daten des Controllers in »VisiWinNET®«.

Mit dem Mentibefehl Ansicht = Projektexplorer 6ffnen Sie den Projektexplorer.

|
| =0 SmartTest

“izz) Design

[ Projekkkonfiguration
- & Variablen

1[4 Sprachumschaltung

F-#-E

&

-

(L2 Trends|
1-4P] Rezepte
| @ Benutzerverwaltung

[
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Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3"

Mit dem Variablen-Browser auf Variablen zugreifen

Mit dem Variablen-Browser kdnnen Sie Variablen von Gerdten durchsuchen, die an den Controller
angeschlossen sind und anschlielend in das Projekt iibernehmen. Dabei muss keine Verbindung
zwischen der »VisiWinNET®« Entwicklungsumgebung und dem Controller bestehen. Die Daten
werden aus lokal verfiigbaren Symbolbeschreibungsdateien gelesen, die zuvor aus dem »EASY
Starter« exportiert wurden.

»PLC Designer« Online-Hilfe

Weiterfiihrende Informationen zu diesem Thema finden Sie im Abschnitt
"Symbolkonfigurations-Editor".

U So rufen Sie den Variablen-Browser auf:

1. Im Projektexplorer den Ordner Variablen = Kandle 6ffnen.

2. ImKontextmenii des gewiinschten Kommunikationskanals den Befehl Variablen browsen
ausfiihren.

# VisiWinMET Lenze Variablen Browser

=1 Prajekt_CE_¥3
Gerdte

=l Design
({24 Profektkanfiguration Geratealias Geratepfad Parameterdeate
(= variablen
[=- g Kandle
< >
s Gruppen Laschen Enitf
2 vl
" Einheitenklassen Variablen broasen
Sprachumschaltun
B4 sp 9 Browserkanfiguration (%) Gelektiertes Gerdt browsen
/N Alarme
_# Trends Kopieren Strg+C O Alle Gerdte browisen
4 Rezepte Einfagen Strgy Stat
§ Benutzerverwaltung EIED
Editor anzeigen [ |
Ansicht skkudisieren

-

Im Dialogfenster VisiWinNET Lenze Variablen-Browser sind in der Auswabhlliste Gerate alle
verfligbaren Gerate zum Lesen von Variablendefinitionen sichtbar.
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3. Die Schaltflache Hinzufiigen betatigen, um den gewiinschten Kommunikationstyp
auszuwahlen.

8 Gerit konfigurieren

Kommunikationstyp

‘ WishtinNET Driver for Logic And Motion W3 ["aml] ~ |
Geratepfad
Pfadelzment ‘et

Gerdtealias

[byPLE |

Parameterdatei
‘ IPC_0143.Device Application. sml | D

Ok | [ Abbrechen | [ Hie

Erforderliche Angaben:

- Eingestellte Linien-Nummer

« Geratealias (frei wahlbar)

+ Parameterdatei (aus dem »PLC Designer« exportierte XML-Symbolkonfigurationsdatei)

» Variablendefinitionen durchsuchen (£1129)
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14.4.4 Variablendefinitionen in das Projekt iibernehmen

Sie haben die Mdglichkeit, eine oder mehrere der durchsuchten Variablendefinitionen in lhr
»VisiWinNET®«-Projekt zu tibernehmen.

So iibernehmen Sie Variablendefinitionen in das Projekt:

1. Markieren Sie das gewiinschte Gerdt in der Auswahlliste Gerate des Variablen-Browsers.
2. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.

Die gelesenen Variablendefinitionen werden als Baumstruktur zur Auswahl angeboten.

l0ixl

Caim  Besbeben  Awcht  Prowlt  Fomst  Lbm e

M P "
| [T ———
& Vamsbden

3. Markieren Sie die gewiinschten Variablendefinitionen.
4. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.

Die Variablendefinitionen werden in die Projektdatenbank tibernommen.
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14.4.5 Steuerelemente erstellen/mit Variablen verkniipfen
Eine mit »VisiWinNET®« erstellte Bedien-/Visualisierungsoberflache besteht aus verschiedenen
Steuerelementen (z. B. Schaltflachen, Kontrollkdstchen und Optionsfelder).

Um Steuerelemente verwenden zu kdnnen, missen Sie die gewlinschten Steuerelemente mit den
verfligbaren Variablen des Zielgerats verknipfen.

So erstellen Sie Steuerelemente:

1. Im Projektexplorer im Ordner Design auf ein bestehendes Formular doppelt klicken.
Bei einem neuen Projekt ist das Formular "FCentral" angelegt.

2. Mit dem Meniibefehl Ansicht = Toolbox oder iiber die Registerkarte am rechten
Bildschirmrand die Toolbox 6ffnen.

3. Die gewiinschten Steuerelemente mit Hilfe der Toolbox per "Drag & Drop" an die
gewiinschte Position im Arbeitsbereich bewegen.

So verkniipfen Sie Steuerelemente mit Variablen:

1. Markieren Sie das gewiinschte Steuerelement (Beispiel: VarIni).

Auf das Pfeilsymbol ¥ klicken.

FCentral*

Datenanbindung

WiTtern
Eingahi:"zi.ifung
Eingabegrenzen festlegen

Eingabeverhalten

’N
2. Auf die Prozessvariable VWItem() klicken, um den ItemDialog zu 6ffnen.

3. Die gewiinschte Variable aus der Baumstruktur auswahlen.

ItemDialog fiir ¥arln1 ¥ifltem

Widltem
-k (S22
gl Intem V.
=4, o
SR 9400 HighlLine_1
=-{&} 11003
Ul 0 Mumber_of Emors

4. Die Schaltflache OK klicken, um die Variable dem Steuerelement zuzuweisen.

5. Wiederholen Sie die Schritte 1. bis 4. fiir alle Steuerelemente.
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14.4.6 Eine Applikation auf das Zielgerat libertragen
Um eine Applikation auf das Zielgerat iibertragen zu konnen, miissen Sie den »VisiWinNET®«
Remote Access Manager starten.

Aktivieren Sie dazu Parameter 97 "VisiWinNET Remote Access aktivieren M" in der »WebConfig«.

Alternativ kdnnen Sie den »VisiWinNET®« Remote Access Manager iiber die
Bedienoberfliche eines optionalen Monitor-Panels starten:

1. Inden Service-Modus wechseln.

Das Control Panel starten: Taste F1 am Monitor-Panel oder Tastenkombination
<Shift>+<F4>

2. Ein Doppelklick auf das Symbol das Symbol »VisiWinNET®« Remote Access startet den
Remote Access Manager.

U So iibertragen Sie eine Applikation auf das Zielgerit:
1. Wahlen Siein der »VisiWinNET®«-Mendileiste
Projekt = auf Zielgerat Gibertragen aus.

Das Fenster Gerateverbindung herstellen erscheint.

Gerdteverbindung herstellen

:%I-g Werbindungsartt:  TCPAF _?_J

TCRAP Yerbindungzeinstellungen:

Adesse | Enweitert

IP Adresse oder Metzwerkname:

[ Werbinden ][ Abbrechen

2. IP Adresse oder Netzwerkname eingeben.

Die IP-Adresse des Controllers konnen Sie in dem Programm "Network Connections"
einsehen und verandern.

» Controller konfigurieren (2 38)
3. Klicken Sie auf die Schaltflache Verbinden.
Die Applikation wird auf das Zielgerat libertragen.

Hinweis!

o

Wenn die Firewall von Windows®XP/7 aktiv ist, miissen Sie einen Port fur »VisiWinNET®«
freischalten. Bei Standardeinstellung handelt es sich um den Port 10116.
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Lokale Visualisierung mit dem Direktreiber "LogicAndMotionV3"

»VisiWinNET®«-Project Manager starten

Der »VisiWinNET®« Project Manager verwaltet die »VisiWinNET®«-Projektdaten des
Visualisierungs-Controllers (IPC).

Klicken Sie auf das Symbol ~& »VisiWinNET®« Project Manager, um den Project Manager zu
starten.
O e B 9w g = -

IPC Backup  Metwork Service System Touch WisWINMET  WisiwinhET
& Restore  Connections  Cornmand Calibration  Project ... Remote ...

VisivinhET, Project Manager.

WisWInNET

“ishin Project Explorer

’ Run ] ’Set Autostart

Current Autostart Project Entrys
open "storagewisivwinnetiredundantdirectorycopy'reddircopy "s i WUSBS

Remave

»VisiWinNET®«-Project Manager auf dem Controller (Windows® CE)

+ Die Schaltflache Run startet das ausgewahlte Projekt. (Entspricht dem Befehl Projekt starten in
»VisiWinNET®«)

« Die Schaltfldche Set AutoStart setzt das Projekt als Startprojekt im »VisiWinNET®«.
Dadurch ladt der Controller dieses Projekt beim Systemstart automatisch.
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14.5 Remote-Zugriff mit dem Direkttreiber "LogicAndMotionV3"

Zielgerat auswahlen (Betriebssystem Windows® XP)
Benutzung des "LogicAndMotionV3"-Direkttreibers unter »VisiwinNET® Smart«.

i Hinweis!

Der Zugriff von externen Visualisierungen ist durch den Controller auf max. 10 begrenzt.

So verwenden Sie den Direktreiber:
1. Neues Projekt mit dem gewlinschten Zielgerat auswahlen, Beispiel: Controller 3241C.

% Neues Projekt erstellen g|

Schritt 2:

Zielgerat auswahlen:

Geratek atalog:

Cs a —
B 7 Lforee CONTROLLER == / g
=] 3o0C J £ =
Fms - " (3
; s | [

] 32

£ it

[ MP1000DVI
3 P 10005 DI
3 MP 105001
[ MP 1050 DVI
3 P 2000 DI
[ WP 205001
[ MP5000DVI

-

=

3 WP 80200V

3 MP 5050 DV
1 MPSO7O DV Hutschienen Cantraller, Intel &tam N270 CPL, Betiebssystem: Windows

3 MP9000DVI Embedded Standard 2009

3 C5 5010 D1
[ C5 5050 DVl
[ C5 8070 DYl

[ CS 5000 DI
-

Bei Cabinet-Controllern: Angeschlossenes Monitor-Panel auswahlen.

2. Beider Konfiguration des "LogicAndMotionV3"-Kanals ist die Adresse des Zielgerates
(Controller - Steuerungsrechner) anzugeben.

3. Das weitere Vorgehen ist identisch mit den Schritten 2 bis 5 des "LogicAndMotionV3"-
Direkttreibers unter Windows® CE:

» Zielgerdt mit Betriebssystem Windows® CE auswahlen (Beispiel 3200 C/p500) (£2117)
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14.6 OPC-Tunnel bei lokaler Visualisierung (integriertes Steuerungssystem)

i Hinweis!

Fiir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.

— « Die lokal auf dem Controller vorhandene
Windows CE »VisiWinNET®«-Runtime greift durch den
lokalen OPC-Tunnel auf den jeweiligen
OPC-Server (Daten-Manager, CAN/
VisiWinNET®) EtherCAT, SoftPLC) zu.

Runtime

Fir eine lokale Visualisierung ist eine
Anpassung der Konfigurationsdatei

AN OPCServer.ini notwendig. Die
-Tunnel ] N . € .
- . - Konfigurationsdatei befindet sich auf der
Speicherkarte des Controllers im
Verzeichnis \USBStorage (bei 3200 C/
p500) oder \sdcard (beic300/p300).
v v v » OPC-Tunnel konfigurieren (23 135)
Daten-Manager| | CAN/EtherCAT SoftPLC
OPC-Server OPC-Server OPC-Server

[14-2] Lokal Visualisieren auf einem Controller
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14.6.1 Den OPC-Tunnel in »VisiWinNET®« einfiigen

Der OPC-Tunnel ist der Kommunikationskanal zwischen »VisiWinNET®« und den OPC-Servern des
Controllers. Der gewiinschte OPC-Tunnel ist in das Projekt einzufiigen.

i Hinweis!

Der OPC-Tunnel ist nicht mit Hilfe der Menifiihrung (beim Erstellen eines neuen
Projektes) einfiigbar.

Fuigen Sie den OPC-Tunnel mit Hilfe des Projektexplorers ein. AnschlieBend ist der OPC-
Tunnel konfigurierbar.

So fiigen Sie den OPC-Server in das Projekt ein:
1. Offnen Sie den Projektexplorer.

2. Wahlen Sie im Kontextmenii des Knotens Variablen = Kanéle den Eintrag Neu aus.

canal hinzufigen &
Mame | Chl
Kanalyp | OPC-Server N
(TP RNEER| enze. Digitec. OPCT unnel. DA E]

Rechnermame

Beschreibung |Lenze OPC-Tunnel

Browser | OPCAOPCT unnelCEYishWinME T.Lenzel ariables. Br.dil E]
Browsersigenschaften | Lenze Digitec. OPCTunnel. D E]
Separator |,
Kommentar
Drefimition aktiv
[ ok ][ Abbrechen |

- Kanaltyp "OPC-Server" wahlen

« OPC-Server/Treiber durch Klicken der Schaltflache —I auswahlen.
+ Lenze OPC-Tunnel (Lenze.Digitec.OPCTunnel.DA) auswahlen.

3. Auswahl durch Klicken der Schaltflache OK bestatigen.

Der OPC-Tunnel steht im Projektexplorer zur Auswahl.
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14.6.2 Variablendefinitionen durchsuchen

Wenn Sie den Variablen-Browser gestartet haben, kénnen Sie ein oder mehrere Gerdte
konfigurieren und anschlieBend die Variablendefinitionen importieren.

So durchsuchen Sie Variablendefinitionen:

1. Im Lenze Variablen-Browser die Schaltfliche Hinzufiigen betatigen:

# VisiWinNET Lenze Yariablen Browser

Gerdte
Geratealias Geratepfad Parameterdeatei
< L
I Hinzufiigen I
 ——

2. Im Dialogfenster Gerét konfigurieren den gewiinschten Kommunikationstyp auswahlen,
je nachdem auf welche Variablen Sie zugreifen wollen.

» Kommunikationstypen (3 130)

# VisiWinNET Gerit konfigurieren

Kommunik ationzstyp

[ratabd anager OPC-Tunnel v|

Geratepfad
Fradelement ert

Gerdtealiaz

| Contraller |

Parameterdatei
r 1

-ﬂ-—'-——-_—-___----“\_-_-—__——-/
+ Gewiinschten Kommunikationstyp auswahlen.

« Gewiinschte Parameterdatei (Variablendefinitionsdatei) auswahlen.

« Schaltflache ... klicken, um auf einem Datentrager nach der Parameterdatei zu suchen.

3. Bezeichnungin das Textfeld Geratealias eingeben (frei wahlbar).
Der Geratealias ist eine »VisiWinNET®«-interne Bezeichnung fiir das Gerat.
4. Klicken Sie auf die Schaltflache OK.
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Kommunikationstypen

Kommunikationstyp Beschreibung
Daten-Manager OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:
9 VisiWinNET, Geriit konfigurieren = « Geratealias
‘“ i ! » Parameterdatei
e : Unterstiitzte Dateiformate:

Gerateplad

Fladslren Vet + .Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)

Passende Geritebeschreibungsdateien (*.eds) fiir den Controller 32xx
finden Sie in der Lenze Application Knowledge Base (AKB) unter:
www.Lenze.com

[l

CAN OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:
8 VisiWinNET Gerst konfigurieren + CAN-Schnittstelle (CAN Interface)

P « CAN-Knotenadresse (CAN Node Address)

CAN OPC-Tunnel v/ . Geritealias

(i e o « Parameterdatei

O Inertace ! Unterstiitzte Dateiformate:
s CAN Mode Address E

» Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)
« Parameterbeschreibung (*.pdb)
gt | » »Global Drive Control«-Datei(*.gdc)

Parameterdatei
[ 3400 HighLine 1-CAN on board.eds ]

o

k] [[Abbrechen | [ HiFe
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Kommunikationstyp Beschreibung

EtherCAT OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:

- TR e =) | - EtherCAT-Schnittstelle (EtherCAT Interface)
K « EtherCAT-Adresse (EtherCAT Node Address)
EtherCAT OFC-Turmel v « Geritealias
e = « Parameterdatei

ElertAT et ! Unterstiitztes Dateiformat:

» EtherCAT Node Address 1001

+ Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)
+ Parameterdatei (*.pdb)

Gerdtealias

eI | « »Global Drive Control«-Datei(*.gdc)
— Hinweis: EtherCAT-Geratebeschreibungdateien (*.xml) werden nicht
400 HighLine 1-CAN on board eds [} unterstutzt!
[ ok | [Abbrechen | [ Hile |
SoftPLC OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:
ey pp————————— X « Der Konfigurationsname (Configuration Name) ist manuell einzugeben,
5 Standardwert des Controllers: PLC1
SolPLC OFC Turrel | Hinweis: Die Konfigurationsname muss identisch mit der Angabe in der
fodeles — Datei OPCServer.ini sein!
» | Confgrtion Neme - Die Datei OPCServer.ini befindet sich auf der Speicherkarte des
Controllers (Verzeichnis \USBStorage (bei 3200 C/p500) oder
\sdcard (bei c300/p300)).
Gt Unterstiitztes Dateiformat:
bwre ‘ « Symboldatei (*.sym)
it T Hinweis: Aus dem »PLC Designer« V3.x exportierte XML-

Symbolkonfigurationsdateien werden nicht unterstiitzt!
» OPC-Tunnel konfigurieren (£3 135)

» Variablen manuell einfiigen (Nur fiir Experten — erfordert Vorkenntnisse!)
Ok | [(Abbrechen | [ Hife | (m 132)
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14.6.3 Variablen manuell einfiigen (Nur fiir Experten — erfordert Vorkenntnisse!)
Sofern keine passende Parameterdatei vorhanden ist, ist (alternativ zum Variablen-Browser) eine
manuelle Eintragung der Item-ID méglich.

Abhéngig vom Server und der Art der Verbindung (lokal oder remote) muss eine vorgegebene
Syntax beachtet werden (siehe unten).

So fiigen Sie eine Variable manuell ein:

1. Den Projektexplorer 6ffnen.

2. Im Knoten Variablen = Kandle mit einem Doppelklick auf den gewiinschten Kanal den
Variableneditor aktivieren.

Im Kontextmenii den Eintrag Neu auswahlen.

4. Geben Sie die Item-ID in das Eingabefeld ItemID/Adresse ein. Alternativ ist der
Variablenname im Variableneditor einzugeben.

Richten Sie sich dabei nach der vorgegebenen Syntax der Iltem-ID!

Alias |Test

| ItemIDfAdresse |PLC.PLC: EPMAP

Text Q

Syntax der Iltem-ID
Die ItemID ist entsprechend der Tabelle, abhdngig vom gewiinschten OPC-Tunnel zu verwenden.

Verwendete Datentypen: » Datentypen (1 134)

Zugriff auf ... Syntax der ItemID
Daten-Manager OPC-Tunnel 1.Stellen Sie der Variablen das Prafix <DM> voran, DM = "Daten-Manager"
2.Der Index ergibt sich aus 0x5FFF minus <Codestelle> des Daten-
Managers.

Beispiel (Codestelle = 5): 0X5FFF - 5 = OX5FFA = 24570
3.Geben Sie die Variable in der Form
DM.pari<0x5FFF "minus" Codestelle>d<Datentyp> an.
4.Ergdnzen Sie, bei einem zusatzlichen Verweis auf einen Subindex,
folgenden Eintrag:
- Beispiel mit Subindex "1": DM.pari24572s1d8

Daten-Manager Remote OPC-Tunnel | 1.Stellen Sie der ItemID das Prafix <RemoteIPC> voran.

2.Geben Sie die Variable in der Form .pari<0x5FFF "minus"
<Codestelle>d<Datentyp> an.

- Beispiel: RemoteIPC.DM.pari24572d8

3.Ergdnzen Sie, bei einem zusatzlichen Verweis auf einen Subindex,
folgenden Eintrag:

« Beispiel mit Subindex "1": RemoteIPC.DM.pari24572s1d8

CAN OPC-Tunnel « Stellen Sie der Variable das Prafix CAN voran:
CAN. can<Nummer des CAN-Interface > . dev<CAN-Adresse
Gerit>.pari<0x5FFF "minus" Codestelle>d<Datentyp >

« Beispiel (CAN-Interface 2, CAN-Adresse 18, Codestelle 1, Subcodestelle 2,
Datentyp unsigned INT):
CAN.can2.dev18.pari24576s2d17
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14.6 OPC-Tunnel bei lokaler Visualisierung (integriertes Steuerungssystem)

Zugriff auf ...

Syntax der ItemID

CAN Remote OPC-Tunnel

1.Stellen Sie der IltemID das Prafix <RemoteIPC> voran.

2.Geben Sie die Variable in der Form CAN.can<Nummer der CAN-
Schnittstelle> . dev<CAN-Adresse Gerdit> . pari<0x5FFF "minus"
Codestelle>d<Datentyp> an.

- Beispiel (CAN-Interface 2, CAN-Adresse 18, Codestelle 1, Subcodestelle 2,
Datentyp unsigned INT):
RemoteIPC.CAN.can2.devl8.pari24576s2d17

EtherCAT OPC-Tunnel

1.Stellen Sie der Variable das Prafix ECAT voran.

2.Geben Sie die Variable in folgender Form an:
ECAT.ecatl.dev<Adresse Gerit>.pari<0x5FFF "minus"
Codestelle>d<Datentyp >

« Beispiel (EtherCAT-Adresse 1001, Codestelle 1, Subcodestelle 2, Datentyp
unsigned INT):
RemoteIPC.ECAT.ecatl.dev100l.pari24576s2d17

EtherCAT Remote OPC-Tunnel

1.Stellen Sie der ItemID das Prafix <RemoteIPC> voran.

2.Geben Sie die Variable in folgender Form an:
.ecatl.dev<Adresse Geriit> . pari<0x5FFF "minus"
Codestelle>d<Datentyp> an.

« Beispiel (EtherCAT-Adresse 1001, Codestelle 1, Subcodestelle 2, Datentyp
unsigned INT):
RemoteIPC.ECAT.ecatl.dev1001l.pari24576s2d17

SoftPLC OPC- Tunnel

1.Stellen Sie der Variablen das Prafix <PLC.PLC1.> voran.

Hinweis: Das Prafix PLC1 muss identisch mit der Angabe in der Datei
OPCServer.ini sein!

- Die Datei OPCServer.ini befindet sich auf der Speicherkarte des
Controllers (Verzeichnis \USBStorage (bei 3200 C/p500) oder
\sdcard (bei c300/p300)).

2.Geben Sie die Variable in der Form
<Applications.<POU>.<Symbolname> an.

« Beispiel: PLC.PLC1.Application.PLC Prg.Meine Variable

SoftPLC Remote OPC-Tunnel

1.Stellen Sie der ItemID das Prafix <RemoteIPC> voran.

2.Geben Sie die Variable in der Form <RemoteIPC> <PLC.PLC1.>+
<Application>.<POU>.<Symbolname> an.

- Beispiel:
RemoteIPC.PLC.PLCl.Application.GVL.byGlobalByte

Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD06 133



14 Visualisierung mit »VisiWinNET®«

14.6 OPC-Tunnel bei lokaler Visualisierung (integriertes Steuerungssystem)

Datentypen
Zur Abfrage stehen folgende Datentypen zur Verfiigung:

Datentyp I Beschreibung

»VisiWinNET®«  OPC-Tunnel

VT_BOOL di1 Wahrheitswert (TRUE/FALSE)
VT_BSTR d8 Zeichenkette STRING

VT_DATE d7 Datums-/Zeitformat

VT_EMPTY do Der Datentyp ist nicht spezifiziert.

- Dieser Datentyp wird beispielsweise zuriickgegeben, wenn keine
Prozessvariable angegeben wurde.

VT_I1 die Ganzzahliger 1-Byte-Wert vorzeichenbehaftet (-128..127)

VT_I2 d2 Ganzzahliger 2-Byte-Wert vorzeichenbehaftet (-32768..32767)

VT_l14 d3 Ganzzahliger 4-Byte-Wert vorzeichenbehaftet (-2147483648..2147483647)
VT_INT d22 Ganzzahliger Wert vorzeichenbehaftet maschinentypabhingig

VT_R4 d4 FlieBkommazahl einfache Genauigkeit (4 Byte)

VT_R8 ds FlieBkommazahl doppelte Genauigkeit (8 Byte)

VT_Ull di7 Ganzzahliger 1-Byte-Wert vorzeichenlos (0..255)

VT_UI2 dis Ganzzahliger 2-Byte-Wert vorzeichenlos (0..65535)

VT_Ul4 d19 Ganzzahliger 4-Byte-Wert vorzeichenlos (0..4294967295)

VT_UINT d23 Ganzzahliger Wert vorzeichenlos maschinentypabhangig
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14 Visualisierung mit »VisiWinNET®«

14.6 OPC-Tunnel bei lokaler Visualisierung (integriertes Steuerungssystem)

14.6.4 OPC-Tunnel konfigurieren

Der OPC-Tunnel ...
« erlaubt »VisiWinNET®« den Zugriff auf die OPC-Server des Controllers;

« "tunnelt" alle Zugriffe Gber einen speziellen Ethernet-Port, bietet dadurch die Voraussetzung
fiir den Fernzugriff durch Security Systeme dar.

i Hinweis!

Bei aktivierter Windows® XP-Firewall miissen Sie den Port (Standardeinstellung: Port
56765) fiir den OPC-Tunnel freischalten!

Konfigurationsdatei OPCServer.ini

i Hinweis!

« Die Konfigurationsdatei OPCServer.ini enthalt Parameter, die zu beachten/editieren
sind, wenn liber den SoftPLC-OPC Server kommuniziert werden soll.

» Nach dem Editieren der Konfigurationsdatei ist ein Neustart des Controllers
erforderlich, damit die Anderungen wirksam sind.

Um auf den SoftPLC-OPC Server zugreifen zu konnen, ist ...

+ ...der in der Datei OPCServer.ini angegebenen Konfigurationsname (Standardwert: PL.C1) zu
verwenden.

- ...die jeweilige Knoten-Adresse des Gerates in die Datei OPCServer.ini
(valueO=<Knotenadresse>)einzutragen.

PLCO=PLCl <-- Configuration name (Standardwert: PLC1)

[PLC: PLC1]

value0=0731 <-- Knoten-Adresse (Beispiel: 731)

Die Datei OPCServer.ini befindet sich auf der Speicherkarte des Controllers im Verzeichnis
\USBStorage (bei 3200 C/p500) oder \ sdcard (bei c300/p300)
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14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

14.7.1 Betriebssystem Windows® CE

: Die »VisiWinNET®«-Runtime des abgesetzten
Controller(Visu) . . .
Windows CE Controllers Controller(Visu) greift durch die
OPC-Tunnel (1,2) auf die OPC-Server des
— Steuerungs-Controllers (Controller) zu.
VisiWinNET®|
Runtime
OPC-Tunnel 1
Controller
Windows CE
OPC-Tunnel 2
A A A
A 4 A 4 A 4
Daten-Manager CAN/EtherCAT SoftPLC
OPC-Server OPC-Server OPC-Server

[14-3] Remote-Zugriff mit einem Visualisierungs-Controller (Visu) und einem Controller

i Hinweis!

Fiir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.
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OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

OPC-Tunnel konfigurieren fiir Remote-Zugriff (Windows® CE)

Zum Konfigurieren des OPC-Tunnels ist die Konfigurationsdatei oct.xml zu bearbeiten.
Die IP-Adresse des Controllers Controller ist in diesem Beispiel: 192.168.5.99

« Zur Konfiguration von OPC-Tunnel 1 dient die Konfigurationsdatei oct.xml, die sich im
Verzeichnis \USBStorage\OCT (bei 3200 C/p500) oder \ sdcard\OCT (bei c300/p300)
befindet. Die passende IP-Adresse des Steuerungs- Controllers ist in die Konfigurationsdatei
(wie im folgenden Abschnitt beschrieben) einzutragen.

+ Zur Konfiguration von OPC-Tunnel 2 sind keine Anderungen der Standardeinstellungen
erforderlich (Konfigurationsdatei oct.xml).

Vorbereitung

Lesen Sie die SD-Karte des Visualisierungs-Controllers (IPC) mit Hilfe eines Kartenlesegerates an
Ihrem Arbeitsplatzrechner ein.

oder

Stellen Sie eine FTP-Verbindung zwischen ihrem Arbeitsplatzrechner und dem Visualisierungs-
Controller (IPC) her.

» FTP-Einstellungen mit der »WebConfig« (L1 98)

So richten Sie eine abgesetzte Visualisierung auf dem Controller ein:

1. Indas Verzeichnis \USBStorage\OCT (bei 3200 C/p500) oder \ sdcard\OCT (bei c300/
p300) wechseln.

2. Die Datei oct .xml uminoct_save.xml umbenennen
Die Datei octvisu.xml in oct.xml umbenennen
4. Die Datei oct.xml mit einem Editor 6ffnen.

Es handelt sich um eine Textdatei, zum Editieren ist beispielsweise die Software Microsoft
Editor verwendbar.

5. Zu folgendem Abschnitt gehen:

<Server ID="RemoteIPC" URL="tpda://172.31.207.56:56765" Provideltems="dynamic"
ItemPre-fix="RemoteIPC" EstablishConnection="on demand"/>

6. IP-Adresse des Controllers (mit der Steuerungsfunktion) eintragen.
7. Inhalt der Zeile (Beispiel):

<Server ID="RemoteIPC" URL="tpda://192.168.5.99:56765" Provideltems="dynamic" ItemPre-
fix="RemoteIPC" EstablishConnection="on demand"/>

8. Gednderte Datei auf der SD-Karte speichern.
9. Controller (mit der Visualisierungsfunktion) neu starten.

Die OPC-Server des Steuerungs Controllers sind erreichbar.
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14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

Um bei fehlerhafte Anderungen an der Konfigurationsdateien riickgangig zu machen,
konnen Sie den Ursprungszustand der Konfigurationsdateien wiederherstellen. Loschen
Sie dazu alle Konfigurationsdateien aus dem Verzeichnis \USBStorage\OCT (bei 3200 C/
p500) oder \ sdcard\OCT (bei c300/p300) und starten Sie den Controller anschlieBend
neu.

14.7.2 Betriebssystem Windows® XP/XP Embedded

— Die »VisiWinNET®«-Runtime des abgesetzten
ontroller .
Windows XP / Windows® XP/XP Embedded- Controllers
Wind: XP Embedded . . . .
R greift (mit Hilfe von OPC Tunnel 1) auf die OPC-
— Server vom Controller zu.
VisiWinNET®)
Runtime
OPC-Tunnel 1
Controller
Windows CE
OPC-Tunnel 2
Y Y Y
A 4
Daten Manager CAN/EtherCAT SoftPLC
OPC-Server OPC-Server OPC-Server
[ ] a .
1| Hinweis!

Fuir PROFIBUS und PROFINET steht kein OPC-Server zur Verfligung.
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14 Visualisierung mit »VisiWinNET®«
14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

14.7.2.1  OPC-Tunnel konfigurieren fiir Remote-Zugriff (Windows® XP/XP Embedded)

Die IP-Adresse des Controllers ist in diesem Beispiel: 192.168.5.99

+ Zur Konfiguration von OPC-Tunnel 1 (abgesetzter Controller) dient die Konfigurationsdatei
oct.xml, die sich im Verzeichnis \Programme\Lenze\Lenze Digitec OPC Tunnel
befindet.

+ Die passende IP-Adresse des Steuerungs-Controllers ist in die Konfigurationsdatei (wie im
folgenden Abschnitt beschrieben) einzutragen.

Vorbereitung

Installieren Sie den OPC-Tunnel auf dem Windows® XP-PC.

1. Die erforderlichen Installationsdateien befinden sich auf der Lenze Installations-CD in
folgendem Verzeichnis:

(=l IJ) Engineering Software
= 1) Control Technology
[+ | ) BackupRestoreTool
[+ ) Engineer_addon
[® = opCTunnel |
[+ |_) PLCDesigner
[+ ) Targets
+ | ) EtherCAT Configurator
+ | ) EtherCAT Device Descriptions

2. Installationsdatei Lenze_L-force_OPC_Tunnel_x.x.x.x_setup.exe ausfiihren.

So richten Sie die abgesetzte Visualisierung ein:
1. Windows® Explorer auf dem Visualisierungs-Rechner 6ffnen

2. Infolgendes Verzeichnis wechseln: .. . \Programme\Lenze\Lenze Digitec OPC
Tunnel

3. Datei oct.xml mit einem Editor 6ffnen.
Die Datei ist beispielweise mit dem Microsoft Editor bearbeitbar.

4. Innerhalb der Datei zu folgendem Abschnitt wechseln:

<!-- <Server ID="RemoteIPC" URL="tpda://172.31.207.16:56765" ProvideItems="dynamic"
ItemPre-fix="RemoteIPC" EstablishConnection="on demand"> <FilterFile Path=""/>
</Servers>-->
Kommentarzeichen "<!-" und "-->"an Anfang und Ende des Abschnitts entfernen.
5. IP-Adresse des Lenze Controllers (mit Steuerungsfunktion) eintragen

In dem Beispiel ergibt sich damit der folgende Inhalt dieser Zeile:
<Server ID="RemoteIPC" URL="tpda://192.168.5.99:56765" ProvideIltems="dynamic" ItemPre-

fix="RemoteIPC" EstablishConnection="on demand"> <FilterFile Path=""/>
</Server>

6. Gednderte Datei speichern.
7. Visualisierungs-Rechner neu starten.

Die OPC-Server des Controllers sind erreichbar.
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14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

14.7.3 Variablendefinitionen durchsuchen

So durchsuchen Sie Variablendefinitionen:

1. Schaltflache Hinzufiigen betdtigen, um die zuvor aus dem »PLC Designer« exportierte
Variablendefinitionsdatei zu importieren.

2. Im Dialogfenster Gerit konfigurieren den gewiinschten Kommunikationstyp (Remote
OPC-Server) auswahlen, je nachdem auf welche Variablen Sie zugreifen wollen.

Mégliche Kommunikationstypen

Kommunikationstyp Beschreibung

Remote Daten-Manager OPC-Tunnel | Erforderliche Angaben:
+ Remote-Name des Zielgerats (Standardwert: RemotelPC)
Hinweis: Der Remote-Name muss mit dem angegebenen Wert in der

# VisiWinNET Gerit konfigurieren

Kommurilkationstyp

DataManage: Remale DPL Tl | Datei oct.xml libereinstimmen.
T — « Die Datei oct.xml befindet sich auf der SD-Speicherkarte des
7 Pemeteane e Controllers (Verzeichnis: \USBStorage\OCT (bei 3200 C/p500) oder

\sdcard\OCT (bei c300/p300)).
« Geratealias
ot « Parameterdatei
f‘fd"” | Unterstiitzte Dateiformate:
\ =) « .Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)
EDS-Gerdtebeschreibungsdateien finden Sie in der Lenze Application
Knowledge Base (AKB) unter:
http://www.Lenze.com

CAN Remote OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:
g =] | ° Remote-Name des Zielgerats (Beispiel: "RemotelPC")
P—— « CAN-Schnittstelle (CAN Interface)
EAM Remste OPE T g » CAN-Knotenadresse (CAN Node Address)
= = + Geritealias
RemateName FRemotelPC . Pa rameterdatei

CAN Interface 1

v DN Hode Acdess I Unterstiitzte Dateiformate:
« Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)

o | » »Global Drive Control«-Datei (*.gdc)
Pty + Parameterdatei (*.pdb)
\ ([l
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14.7 OPC-Tunnel bei abgesetzter Visualisierung (Remote-Zugriff)

Kommunikationstyp Beschreibung

EtherCAT Remote OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:

- T e e =] | * Remote-Name des Zielgerits (Beispiel: "RemotelPC")
K « EtherCAT-Schnittstelle (EtherCAT Interface)
ElneiChT Pomote OPC Torrel ] « EtherCAT-Adresse (EtherCAT Node Address)
b T + Gerstealias

o + Parameterdate

»  EtheiCAT Nods Addiess [1001 Unterstliitztes Dateiformat:

» Geratebeschreibungsdateien (*.dcf, *.eds)
‘ | « »Global Drive Control«-Datei(*.gdc)

Gerdtealias

R + Parameterdatei (*.pdb)
‘ L] Hinweis: EtherCAT-Geritebeschreibungdateien (*.xml) werden nicht
unterstutzt!
SoftPLC Remote OPC-Tunnel Erforderliche Angaben:
- TR =] | * Remote-Name des Zielgerits (Beispiel: "RemotelPC")
K « Der Konfigurationsname (Configuration Name) ist manuell einzugeben,
S Il g Standardwert des Controllers: PLC1
Py — Hinweis: Die Konfigurationsname muss identisch mit der Angabe in der
Remotehame RemaolFC Datei OPCServer.ini sein!

g Configuration Name PLCT

- Die Datei OPCServer.ini befindet sich auf der Speicherkarte des
Controllers (Verzeichnis \USBStorage (bei 3200 C/p500) oder
P \sdcard (bei c300/p300))
‘ I | | Unterstiitztes Dateiformat:
e I « Symboldatei (*.sym)
Hinweis: Aus dem »PLC Designer« V3.x exportierte XML-
Symbolkonfigurationsdateien werden nicht unterstiitzt!
» Variablen manuell einfligen (Nur fiir Experten — erfordert Vorkenntnisse!)
Abbrechen Hife (m 132)
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14.8.2

142

Visualisierung mit »VisiWinNET®«

Lenze-Spezifika

Lenze-Spezifika

Zusatzliche Schriftarten installieren

Kopieren Sie zusatzliche Font-Dateien auf die SD-Karte:
« Verzeichnis \USBStorage\Fonts bei Controller 3200 C/p500
+ Verzeichnis \sdcard\Fonts bei Controller c300/p300

Timeout (Warteposition) des CAN OPC-Servers beeinflusst das Zeitverhalten der
Visualisierung

Wenn die Visualisierung direkt auf die Parameter eines Inverters zugreift und anschlieBend keine
Antwort bekommt, fiihrt dies zu einem Timeout (Warteposition) des CAN OPC-Servers.

i Hinweis!

Das Timeout tritt auf, wenn ...

» mit VWGET / VWSET eine Variable liber den CAN OPC-Server gelesen / geschrieben
wird und der Teilnehmer nicht darauf antwortet (SDO);

« Alarme oder Trends mit einer Variable verbunden sind, die tiber den CAN OPC-Server
geholt wird und der Teilnehmer nicht darauf antwortet (SDO);

* kein Teilnehmer angeschlossen ist und keine Riickmeldung erfolgt wird ein Timeout
erzeugt.

Das Timeout des CAN OPC-Servers wirkt sich auf die Darstellungsgeschwindigkeit der
Visualisierung aus. Beispielsweise kann es dadurch zu einer Zeitverzégerung bei der
Seitenumschaltung in der Visualisierung kommen.

Abhilfe

Durch Andern des Timeouts in der Registry wird die Visualisierung wieder bedienbar. Dazu miissen
Siein der Datei PostStart . txt folgende Eingaben einfligen. Der Timeout wird damit auf 200 ms
gesetzt:

[HKEY_LOCAL_MACHINE\Drivers\BuiltIn\CANXBusY]
"SDOTimeout "=dword: 0xc8
"Timeout"=dword: 0xc8
Die Bezeichnung CANXBusY bezeichnet die jeweilige CAN-Schnittstelle.
Beispiele:
- Fiir die erste CAN-Schnittstelle lautet die Bezeichnung: CAN2Bus1
« Fir die zweite CAN-Schnittstelle lautet die Bezeichnung: CAN2Bus2
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15 Parameter-Referenz

In diesem Kapitel sind alle Parameter der Lenze-Controller, Feldbusschnittstellen und optionalen
(Feldbus-)Kommunikationskarten in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

i Hinweis!

Je nach Ausstattung und Konfiguration Ihres Controllers kdnnen die Parameterlisten
variieren.

Folgende Parameter sind in diesem Kapitel beschrieben:

» Basisparameter der Controller (2 147)

» Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 C) (2 176)

» Monitor Panel (integriert/extern) (1 179)
» PLC (Logic/Motion) (£1183)
» Backup & Restore (2 185)

» Ethernet (2 189)

» EtherCAT (t0191)

» CAN (L1 196)

» PROFIBUS / PROFINET / Serielle Schnittstellen (£ 202)
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Parameter-Referenz

Aufbau der Parameterbeschreibung

15.1.1

144

Aufbau der Parameterbeschreibung

Jeder Parameter ist in der Parameterliste in Form einer Tabelle beschrieben, die aus folgenden drei

Bereichen besteht:

Tabellenkopfzeile

Die Tabellenkopfzeile enthilt die folgenden allgemeinen Angaben:

« Nummer des Parameters (Cxxxxx)

« Name des Parameters

» Datentypen

« Parameter-Index in dezimal und hexadezimal fiir Zugriff liber ein Bussystem

Tabellenkorper

Der Tabellenkorper enthalt weitere allgemeine Erlauterungen und Hinweise zum Parameter sowie
die Einstellméglichkeiten, deren Darstellung von der Art des Parameters abhangig ist:

« Parameter mit Lesezugriff (€ 145)

« Parameter mit Schreibzugriff (@ 145)

TabellenfuBBzeile

In der TabellenfulRzeile sind die Parameter-Attribute aufgefihrt.

Datentypen

Fir Parameter existieren folgende Datentypen:

Datentyp Bedeutung

INTEGER_8 8-Bit-Wert mit Vorzeichen
INTEGER_16 16-Bit-Wert mit Vorzeichen
INTEGER_32 32-Bit-Wert mit Vorzeichen
INTEGER_64 64-Bit-Wert mit Vorzeichen
UNSIGNED_8 8-Bit-Wert ohne Vorzeichen
UNSIGNED_16 16-Bit-Wert ohne Vorzeichen
UNSIGNED_32 32-Bit-Wert ohne Vorzeichen
UNSIGNED_64 64-Bit-Wert ohne Vorzeichen
FLOAT_32 32-Bit-FlieRkommazahl
FLOAT_64 64-Bit-FlieRkommazahl

VISIBLE_STRING

Zeichenkette (String) aus druckbaren Zeichen

OCTET_STRING

Zeichenkette (String) aus beliebigen Zeichen

BITFIELD_8 8-Bit-Wert bit-codiert
BITFIELD_16 16-Bit-Wert bit-codiert
BITFIELD_32 32-Bit-Wert bit-codiert
DATE Datumstyp
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15.1 Aufbau der Parameterbeschreibung

15.1.2 Parameter mit Lesezugriff

Parameter ohne das Attribut "Schreibzugriff" sind nur lesbar/nicht editierbar.

Aufbau der Beschreibung

Datentyp:

Parameter | Name:
Index:

CXXXXX |

Beschreibungstext

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

15.1.3 Parameter mit Schreibzugriff

Parameter mit Hakchen (M) vor dem Attribut "Schreibzugriff" sind editierbar. Bei diesen Parametern
ist die voreingestellte Lenze-Einstellung fettgedruckt.

« Die Einstellungen sind entweder ...
+ ...durch eine Auswahlliste oder
« ...durch direkte Eingabe eines Wertes veranderbar.

15.1.3.1 Parameter mit Einstellbereich

Aufbau der Beschreibung

Datentyp:

Parameter | Name:
Index:

CXXXXX |

Beschreibungstext

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

15.1.3.2 Parameter mit Auswahlliste

Aufbau der Beschreibung

Datentyp:

Parameter | Name:
Index:

CXXXXX |

Beschreibungstext

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
1
2

3
M Lesezugriff © Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.1 Aufbau der Parameterbeschreibung

15.1.3.3  Parameter mit bit-codierter Einstellung

Aufbau der Beschreibung

Parameter | Name: Datentyp:
CXXXXX | Index:

Beschreibungstext

Wert ist bit-codiert:
Bit 0

Bit 31

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

15.1.4 Parameter-Attribute

Attribut Bedeutung
M Lesezugriff Lesender Zugriff auf den Parameter ist moglich.
™ Schreibzugriff Schreibender Zugriff auf den Parameter ist moglich.
M RSP Dieses Attribut ist zum Parametrieren der Controllers nicht erforderlich!

M PLC-STOP | Dieses Attribut ist zum Parametrieren der Controllers nicht erforderlich!

M Kein Transfer Dieses Attribut ist zum Parametrieren der Controllers nicht erforderlich!
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15.2

cooo1

€0002

C0003

C0004

C0005

C0006

C0007
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Basisparameter der Controller

Basisparameter der Controller

In diesem Kapitel sind alle Parameter der Controller-Grundgerédte (Cabinet Controller/Panel
Controller) in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Gerdtekennung des Controllers

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Version des Controllers

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Geratename des Controllers

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Softwareversion des Controllers

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hardwareversion des Controllers

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Seriennummer des Controllers

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hersteller des Controllers

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

~N
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Co013

coo15

Coo1e6

148

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Herstellungsdatum des Controllers
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Gerdtenamen fiir den Controller vergeben, um diesen einfacher im Engineering Tool identifizieren zu konnen.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Benutzername fiir die Identifikation am System
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Beschreibung fiir die Identifikation am System
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.2 Basisparameter der Controller

Kommando SPS-Programm laden. Hier wird das SPS-Boot-Projekt neu geladen.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0 | Kein Kommando

279 | Alle Daten persistieren

Die Daten aus folgenden Tabellen in der Management-
Datenbank speichern:

- Daten in der Objekttabelle

- Daten in allen Adresstabellen

- Daten in der Filetabelle

302 | Logbuch l6schen

304 | Komplettes Logbuch exportieren

512 | SPS starten

513 | SPS stoppen

515 | SPS: Bootprojekt aktualisieren

1282 | Logbuch persistieren

Das Logbuch mit allen Eintrdgen in einer Logbuch-Datei
sichern.

1538 | FTP-Server starten

1539 | FTP-Server stoppen

1560 | FTP-Server aktualisieren

1540 | telnet-Server starten

1541 | telnet-Server stoppen

1561 | telnet-Server aktualisieren

1542 | Webserver starten

1543 | Webserver stoppen

1562 | Webserver aktualisieren

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP M Kein Transfer

C0019

Parameter mit dem Status des laufenden Kommandos

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
C0020

CPU-Typbezeichnung

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
€0025

CPU-Firmwareversion

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0040

C0041

C0042
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Prozessortemperatur [°C]

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | °C | 255
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Aktivierung der frontseitigen USB-Buchse am Monitor Panel
« 0: USB-Buchse nicht aktiviert.
« 1: USB-Buchse aktiviert.
« Giiltig fiir die Controller 3200 C mit externem Monitor Panel (optional verfiigbar)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Gesamtbetriebszeit seit dem Einschalten des Gerates [s]

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | h | 16777215
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der Boot-Vorgange des Gerdtes

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | | 65535
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Basisparameter der Controller

C0048

C0049

C0050

C0051

Parameter | Name:

€0043 | Explorer aktivieren

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 245324 = 5FD4y,

Ein-/Ausblenden der Windows® CE-Oberflache/Taskleiste auf dem Controller.

« 0: Windows® CE-Oberflache/Taskleiste ausgeblendet.
+ 1: Windows® CE-Oberfldche/Taskleiste eingeblendet.

« Der VisiWinNet Remote Access Manager bleibt weiterhin sichtbar.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 1

1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

€0048 | Logb.: Persistieren alle ... min

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 245274 = 5FCF,

Die Zeit fiir den Timer in Minuten eingeben. Immer wenn der LogService Daten gesichert hat, wird der Timer
gestartet. Ist die Zeit abgelaufen und wurden zwischenzeitlich keine Logeintrage gesichert, wird der

Sicherungsvorgang aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

min

2 min

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0049 | Logb.: Persistieren alle ... Eintrage

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 245264 = 5FCE,,

Anzahl der Logeintrage eingeben, nach der der Sicherungsvorgang aktiviert werden soll. Dies wird vom letzten

Sichern aus gerechnet.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 150

150

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0050 | Logb.: max. Anzahl Eintrage

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 245254 = 5FCDy,

Maximale Anzahl der Eintrdge in das Logbuch eingeben. Die Eintrage in das Logbuch werden aus dem
Arbeitsspeicher und von der SD-Speicherkarte entnommen.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

100 10000

3000

M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0051 | Logb.: Belegter Speicher (CF)

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 245244 = 5FCCy,

GrofRRe des belegten Speicherplatzes auf der SD-Speicherkarte

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0053

C0054

C0055

C0056

C0057
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Aktuelle Anzahl vorhandener Eintrage im Arbeitsspeicher
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Datum des dltesten Eintrages in das Logbuch

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
‘ (Lokale Zeit) ‘
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Nummer des altesten Eintrages in das Logbuch
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zeitpunkt des neuesten Eintrages auf der SD-Karte

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
| (Lokale Zeit) ‘
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Nummer des neuesten Eintrages auf der SD-Speicherkarte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Nummer des neuesten Eintrages in das Logbuch

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0070

Co071

C0072

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Zeitpunkt des neuesten Eintrages in das Logbuch

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

‘ (Lokale Zeit) ‘
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zeitstempel des neuesten Fehlereintrags im Logbuch

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
‘ (Lokale Zeit) ‘
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

« Ein Teil des zur Verfligung stehenden Speichers wird den laufenden Programmen als Arbeitsspeicher zur
Verfligung gestellt.

« Der andere Teil steht als Object-Store zur Speicherung von Dateien im RAM zur Verfligung.

« Der in Prozent angegebene Wert bezeichnet das Verhiltnis zwischen Object-Store (MemoryVirtualFilesAll) und
Gesamtspeicher.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 % 27 |27 %
M Lesezugriff I Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

GrofRRe des reservierten Programmspeichers

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | Bytes | 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

GroRe des belegten Programmspeichers

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | Bytes | 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0076

C0078

C0079

C0085
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Reservierter Object-Store zur Speicherung von virtuellen Dateien

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | Bytes | 4294967295
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Belegter Object-Store mit virtuellen Dateien

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 \ Bytes | 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Reservierter Flash-Speicher

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | Bytes | 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Belegter Flash-Speicher

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | Bytes | 4294967295
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Aktivierung eines globalen Zeitabgleichs mit einem NTP-Server. Erfordert Internetverbindung des Controllers.
« 0: Globaler Zeitabgleich nicht aktiviert.
« 1: Globaler Zeitabgleich aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Adresse des NTP-Servers, mit dem der Controllers die Systemzeit global abgleichen soll.
Beispiel: 172.10.1.123
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Datum und Uhrzeit
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP M Kein Transfer

Datum und Uhrzeit, bezogen auf den Standort.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP M Kein Transfer
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15.2 Basisparameter der Controller

€0092
Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C0092 | Zeitzone Index: 244834 = 5FA3,

Zeitzone in der sich das Gerat befindet.
Mogliche Werte: "Central European Standard Time", "North Pacific Standard Time", "GMT Standard Time", ...

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

Afghanistan Standard | Afghanistan Standard Time
Time

Alaskan Standard Time | Alaska Standard Time

Arab Standard Time | Arab Standard Time

Arabian Standard Time | Arabian Standard Time

Arabic Standard Time | Arabic Standard Time

Atlantic Standard Time | Atlantic Standard Time

AUS Central Standard | AUS Central Standard Time
Time

AUS Eastern Standard | AUS Eastern Standard Time
Time

Azerbaijan Standard | Azores Standard Time
Time

Azores Standard Time | China Standard Time

Canada Central Standard | Dateline Standard Time
Time

Cape Verde Standard | E. Africa Standard Time
Time

Caucasus Standard Time | E. Australia Standard Time

Cen. Australia Standard | E. Europe Standard Time
Time

Central America | E. South America Standard
Standard Time | Time

Central Asia Standard | Eastern Standard Time
Time

Central Brazilian | Egypt Standard Time
Standard Time

Central Europe Standard | Ekaterinburg Standard Time
Time

Central European | Fiji Standard Time
Standard Time

Central Pacific Standard | Malay Peninsula Standard
Time | Time

Central Standard Time | Mexico Standard Time

Central Standard Time | Mexico Standard Time 2
(Mexico)

China Standard Time | Mid-Atlantic Standard Time

Dateline Standard Time | Mountain Standard Time

E. Africa Standard Time | Myanmar Standard Time

E. Australia Standard | N. Central Asia Standard
Time | Time

E. Europe Standard Time | Nepal Standard Time

E. South America | New Zealand Standard Time
Standard Time
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Basisparameter der Controller

Parameter | Name:

C0092 | Zeitzone

Datentyp: VISIBLE_STRING
Index: 244834 = 5FA3;,

Eastern Standard Time

Newfoundland Standard
Time

Egypt Standard Time

SE Asia Standard Time

Ekaterinburg Standard
Time

South Africa Standard Time

Fiji Standard Time

Sri Lanka Standard Time

FLE Standard Time

Taipei Standard Time

Georgian Standard Time

Tasmania Standard Time

GMT Standard Time

Tokyo Standard Time

Greenland Standard
Time

Tonga Standard Time

Greenwich Standard
Time

US Eastern Standard Time

GTB Standard Time

US Mountain Standard Time

Hawaiian Standard Time

Vladivostok Standard Time

India Standard Time

India Standard Time

Iran Standard Time

Iran Standard Time

Israel Standard Time

Jerusalem Standard Time

Jordan Standard Time

Jordan Standard Time

Korea Standard Time

Korea Standard Time

Mid-Atlantic Standard
Time

Mid-Atlantic Standard Time

Middle East Standard
Time

Middle East Standard Time

Mountain Standard Time

Mountain Standard Time

Mountain Standard Time
(Mexico)

Mountain Standard Time
(Mexico)

Myanmar Standard Time

Myanmar Standard Time

N. Central Asia Standard
Time

N. Central Asia Standard
Time

Namibia Standard Time

Namibia Standard Time

Nepal Standard Time

Nepal Standard Time

New Zealand Standard
Time

New Zealand Standard Time

Newfoundland Standard
Time

Newfoundland Standard
Time

North Asia East Standard
Time

North Asia East Standard
Time

North Asia Standard
Time

North Asia Standard Time

Pacific SA Standard Time

Pacific SA Standard Time

Pacific Standard Time

Pacific Standard Time

Pacific Standard Time
(Mexico)

Pacific Standard Time
(Mexico)

Romance Standard Time

Romance Standard Time

Russian Standard Time

Russian Standard Time

SA Eastern Standard
Time

SA Eastern Standard Time
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Basisparameter der Controller
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Parameter | Name:

C0092 | Zeitzone

Datentyp: VISIBLE_STRING
Index: 244834 = 5FA3;,

Singapore Standard Time

Malay Peninsula Standard
Time

SA Pacific Standard Time

SA Pacific Standard Time

SA Western Standard
Time

SA Western Standard Time

Samoa Standard Time

Samoa Standard Time

SE Asia Standard Time

SE Asia Standard Time

South Africa Standard
Time

South Africa Standard Time

Sri Lanka Standard Time

Sri Lanka Standard Time

Taipei Standard Time

Taipei Standard Time

Tasmania Standard Time

Tasmania Standard Time

Tokyo Standard Time

Tokyo Standard Time

Tonga Standard Time

Tonga Standard Time

US Eastern Standard
Time

US Eastern Standard Time

US Mountain Standard
Time

US Mountain Standard Time

Vladivostok Standard
Time

Vladivostok Standard Time

W. Australia Standard
Time

W. Australia Standard Time

W. Central Africa
Standard Time

W. Central Africa Standard
Time

W. Europe Standard Time

W. Europe Standard Time

West Asia Standard Time

West Asia Standard Time

West Pacific Standard
Time

West Pacific Standard Time

Yakutsk Standard Time

Yakutsk Standard Time

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0095

C0097

co100

Parameter | Name:

€0093 | Regions- und Sprachoptionen

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 244824 = 5FA2,,

Auswahl der Regions- und Sprachoptionen

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

1030 | Danisch (Danemark)

1043 | Niederlandisch (Niederlande)

1033 | Englisch (USA)

2057 | Englisch (GroRbritannien)

1036 | Franzosisch (Frankreich)

1031 | Deutsch (Deutschland)

1037 | Hebraisch (Israel)

1040 | Italienisch (Italien)

1044 | Norwegisch (Bokmal)

2070 | Portugiesisch (Portugal)

3082 | Spanisch (Spanien, International
Sort)

1053 | Schwedisch (Schweden)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0095 | VNC Server aktivieren

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 244804 = 5FA0},

Aktivierung der Parameter, um den VNC-Server auf dem Controller zu starten.

« 0: Parameter nicht aktiviert.
« 1: Parameter aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 1

0

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:
C0097 | VisiWinNET Remote Access aktivieren

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 24478, = 5F9E,

Aktivierung der Parameter, um den VisiWinNET Remote Access Manager auf dem Controller zu starten.

« 0: Parameter nicht aktiviert.
« 1: Parameter aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 1

1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0100 | WinCE-User: Nummer

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 244754 = 5F9B,

Anzahl der registrierten Benutzer

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 \ 10

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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€0102

Co103

Co104

C0105

160

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Name des Benutzers
Voreinstellung: admin

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
Voreinstellung: admin

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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€0109

co110

co111

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Co115

co11e6

co0117
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Home-Verzeichnis des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.2 Basisparameter der Controller

FTP-Rechte des Benutzers.
Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots
Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

C0119

Home-Verzeichnis des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

C0120

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

C0122

Name des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

co123

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0126
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Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Co131

C0132

C0133

C0134

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Passwort des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD06 165



15

15.2

C0137

C0138

C0139

Cco140

166

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Name des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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c0143

C0144

C0145

C0146

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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€0148

C0150

C0151

C0152

168

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Home-Verzeichnis des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0154

C0155

C0157

C0158

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

FTP-Rechte des Benutzers.
Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots
Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0160

coiel

c0162

co164

170

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0166

co167

C0168

C0169

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Passwort des Benutzers

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des FTP
« 0: Benutzer darf FTP nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf FTP verwenden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

FTP-Rechte des Benutzers.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Lesen
Bit 1 | Schreiben
Bit 2 | Virtual Roots

Bit 3 | Versteckte Dateien ansehen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Home-Verzeichnis des Benutzers
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Berechtigung zur Verwendung des Telnet
« 0: Benutzer darf Telnet nicht verwenden.
« 1: Benutzer darf Telnet verwenden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.2 Basisparameter der Controller

C0172
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
€0172 | FTP: "Anonymous" zulassen Index: 244034 = 5F53,,

Ein nicht registrierter Nutzer erhalt Anmeldeberechtigung. Der Benutzername ist "anonymous”
« 1: aktiviert den Anmeldevorgang.
« 0: deaktiviert den Anmeldevorgang.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/0
M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

c0173

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C0173 | FTP: "Anonymous" darf hochladen Index: 24402 = 5F52y,

1: Ein anonymer Nutzer kann Daten auf den Controller laden, wenn der Parameter ...
« FtpAllowAnonymousUpload = TRUE und
« FtpAllowAnonymous = TRUE gesetzt sind.

0: Ein anonymer Nutzer darf keine Daten auf den Controller laden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

c0174

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C0174 | FTP: Aktiviert Index: 24401, = 5F51;,

Aktivierung des FTP-Service
» 0: FTP-Service nicht aktiviert.
» 1: FTP-Service aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1|1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Co180

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
€0180 | Telnet: Authentfizierung verwenden Index: 24395 = 5F4By,

Der Telnet-Nutzer muss sich beim Verbindungsaufbau mit Namen und Passwort ausweisen.
« 0: Anmeldevorgang nicht aktiviert.
« 1: Anmeldevorgang aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0182

co183

co184

C0185

C0186

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Aktivierung des Telnet-Service
« 0: Telnet nicht aktiviert.
« 1: Telnet aktiviert.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 1/1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Softwareversion des Riickwandbus-Controllers
- Giiltig fiir die Controller 3200 C

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hardwareversion des Riickwandbus-Controllers
- Giiltig fiir die Controller 3200 C

Versionsstand des FPGA (Field Programmable Gate Array)
- Giiltig fiir die Controller p500

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Softwareversion des Riickwandbus-Masters
- Giiltig fiir die Controller 3200 C

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

Hardwareversion des Riickwandbus-Masters
- Giiltig furr die Controller 3200 C

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Lizenzstufe der SPS. Mogliche Lizenzstufen sind:
« Keine Lizenz
- Logic (LPC1000)
« Motion (MPC1200)

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0188

C0189

C€0190

co191

174

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Visualisierungslizenz (relevant zur Visualisierung in VisiWinNET). Mogliche Lizenzstufen sind beispielsweise:
» Compact CE
* Compact XP

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der maximal darstellbaren Variablen im VisiWinNET

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Passwort, das zur Autentifizierung (C0190) tiber VNC verwendet wird.
Hinweis:
Fiir die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Aktivierung der Authentifizierung liber ein in C0189 eingetragenes Passwort.
Hinweis:
Fiir die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Authentifizierung nicht aktiviert

1 | Authentifizierung aktiviert
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Festlegung der maximalen Anzahl gleichzeitig verbundender Clients
Hinweis:
Fiir die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
1 3|1
M Lesezugriff M Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Co0193

C0194

C0195

Parameter-Referenz

Basisparameter der Controller

Automatisches Trennen der Verbindung
Hinweis:
Fur die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Auto-Abschaltung nicht aktiviert

1 | Auto-Abschaltung aktiviert
M Lesezugriff M Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Lenze-Einstellung: 7200 s
Hinweis:
Fur die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Freie Portwahl

Lenze-Einstellung: 5900

Hinweis:

Fur die Aktivierung der Codestelle muss der VNC-Server jeweils beendet und neu gestartet werden.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Die Verbindung wird automatisch beendet, wenn der Client fiir die eingestellte Zeit keine Anfrage an den VNC-
Server schickt.

Diese Funktion ist unabhangig von C0192.
Lenze-Einstellung: 0 s (die Sitzung wird nicht automatisch unterbrochen)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD06 175



15

153

C0203

C0204

€0205

C0207

176

Parameter-Referenz
Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 ()

Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 C)

In diesem Kapitel sind alle USV-Parameter in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

» USV-Funktion (Datensicherung bei Spannungsausfall) (2 79)

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
€0203 | USV: USV-Uberwachung Index: 24372 = 5F34y,
Uberwachung durch eine externe USV (optional) aktivieren.
Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 |Aus

1| Ein

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C0204 | USV: Status Index: 243714 = 5F33;,

Status der externen USV

Auswahlliste (nur Anzeige) Info
0 | ACU-Controller fehlt

85 | Batterie/Kondensator geladen

86 | Batterie/Kondensator wird geladen

87 | -

88 | -

89 | USV puffert System

90 | Kurzschluss an Batterie/Kondensator

91 | Batterie/Kondensator fehlt

92 | Batterie/Kondensator defekt

93 | ACU-Controller defekt

94 | -

95 | Batterie/Kondensator-Zust. undef.
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: FLOAT_32
€0205 | USV: Versorgungsspannung Index: 243704 = 5F32;,

Versorgungsspannung der externen USV in [V]

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 v | 34
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: FLOAT_32
C0207 | USV: Batterie/Kondensator-Spannung Index: 243684 = 5F30;,

Spannung der Batterie/des Kondensators in [V]

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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€0209

C0210

co0211

C0212

Parameter-Referenz
Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 ()

Verhalten der Display-Beleuchtung nach einem Spannungsausfall.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0| Aus Display-Beleuchtung aktiviert.
1|Ein Display-Beleuchtung nicht aktiviert.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zeigt an, wie oft die Spannung ausgefallen ist.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | | 255
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Status der Versorgungsspannung (vorhanden/nicht vorhanden)

Auswahlliste (nur Anzeige) Info
0 | Nein
1|Ja

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Status Spannungsausfall (vorhanden/nicht vorhanden)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nein
1|Ja
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Versionsstand der USV-Firmware

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.3 Spannungspufferung durch externe USV (optional fiir Controller 3241 ()

Parameter | Name:

€0213 | USV: Pufferzeit ohne Aktion

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 243624 = 5F2A,

dauert:
- Die SPS wird gestoppt.

« Der Timer C00214 wird gestartet.

Die USV puffert das System ohne weitere Aktion. Wenn der Spannungseinbruch [anger als die hier eingestellte Zeit

« Die SPS speichert die Retain-Variablen, Logbucheintrage und Visualisierungsdaten (Trends und Alarme).

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0|0

250|250

500 | 500

750 | 750

1000 1000

1250|1250

1500 | 1500

1750|1750

2000 | 2000

2250 2250

2500 | 2500

2750|2750

3000 | 3000

3250|3250

3500 | 3500

3750|3750

4000 | 4000

4250 | 4250

4500 | 4500

4750|4750

5000 | 5000

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

C0214

Parameter | Name:

C0214 | USV: Pufferz. bis Herunterfahren

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 243614 = 5F29),

das System automatisch neu.

Nach Ablauf der hier eingestellten Zeit wird das System heruntergefahren. Liegt die Spannung wieder an, startet

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 \ s 255

10s

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer
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co0420

C0421

C0422

Co423

Parameter-Referenz

Monitor Panel (integriert/extern)

Monitor Panel (integriert/extern)

In diesem Kapitel sind alle Parameter des Monitor Panels (Panel Controller) sowie die Parameter
eines externen, optionalen Panels in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Die Parameter sind in Abhangigkeit von der Panel-Variante verfligbar.

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C0420 | Panel: Breite Index: 24155 = SE5By,

Horizontale Auflésung des Panels

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

160 ’ 2400

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C0421 | Panel: Hohe Index: 24154 = SE5A,,

Vertikale Auflésung des Panels

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

100 2000

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
€0422 | Abdunkelung: Aktueller Wert Index: 241534 = 5E59,

Den aktuellen Helligkeitswert des Displays eingeben. Die Zahlenwerte liegen zwischen dem

« Maximum = 0 und dem

« Minimum =63
Hinweis: Bei einem Cabinet Controller mit externem Monitor Panel wird dieser Parameter im Panel gespeichert.
Dazu miissen der Controler und das Panel liber ein USB-Kabel miteinander verbunden werden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

0 630

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP M Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C0423 | Helligkeit: Obergrenze Index: 241524 = 5E58y,

Den maximalen Helligkeitswert des Displays eingeben. Die Zahlenwerte liegen zwischen dem

« Maximum = 0 und dem

« Minimum =63
Hinweis: Bei einem Cabinet Controller mit externem Monitor Panel wird dieser Parameter im Panel gespeichert.
Dazu miissen der Controler und das Panel liber ein USB-Kabel miteinander verbunden werden.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

0 630

M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0425

c0426

c0427

180

Parameter-Referenz

Monitor Panel (integriert/extern)

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C0424 | Automatische Abdunkelung: Einschalten nach Index: 241514 = 5E57,

Die Zeit bis zum automatischen Abdunkeln des Displays eingeben. Die Werte liegen zwischen ...
+ 0 (Maximalwert = Keine Abdunkelung des Displays) und
+ 255 (Minimalwert)
Hinweis:
+ Um eine aktive Abdunkelung des Displays aufzuheben, ist eine Eingabe erforderlich (durch Beriihren des Touch-
Displays/Mausklick/Tastaturbefehl). AnschlieBend ist der Controller eingabebereit.
« Bei einem Cabinet Controller mit externem Monitor Panel wird dieser Parameter im Panel gespeichert. Dazu
miissen der Controler und das Panel {iber ein USB-Kabel miteinander verbunden werden.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

0 min ‘ 255 | 0 min

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C0425 | Automatische Abdunkelung: Helligkeitswert Index: 241504 = 5ES6p

Helligkeitswert des Monitor Panels im abgedunkelten Zustand nach der automatischen Abdunkelung in [%].
+ Giiltig fiir das integrierte Monitor Panel (Panel Controller).

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

10 \ % \ 80|10 %

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C0426 | Helligkeit: Aktueller Wert Index: 241494 = SE55y,

Aktueller Helligkeitswert des Monitor Panels in [%]
« Giiltig fiir das integrierte Monitor Panel (Panel Controller).

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

10 \ % \ 100 | 100 %

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP M Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C0427 | Aktuelle Drehung der Anzeige Index: 24148 = 5E54j,

Die Anzeige des Monitor Panel (Panel Controller) kann in 90°-Schritten gedreht werden.

» Giiltig fiir Panel Controller p300.
Bezeichnung/Format fiir eigenes Hintergrundbild: [Breite] _[Hohe]_*.bmp (z. B. 480_272_Roboter.omp)
» Eigenes Hintergrundbild verwenden (Windows® CE) (C1 43)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 0°

1/90°

2|180°

3|270°

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP M Kein Transfer
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154

C0433

C0434

C0435

Parameter-Referenz

Monitor Panel (integriert/extern)

Funktionsbelegung der Taste F1. Die einzelnen Funktionen werden aus einer Auswabhlliste zugewiesen.
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Keine

Programm starten

1

2 | Touch-Tastatur

3 | Rechte Maustaste
4 | AP-Script ausfiihren

(%]

Control panel starten

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des auszufiihrenden Programmes oder Skriptes
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Funktionsbelegung der Taste F2. Die einzelnen Funktionen werden aus einer Auswahlliste zugewiesen.
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Keine

Programm starten

1

2 | Touch-Tastatur

3 | Rechte Maustaste
4 | AP-Script ausfiihren

(%]

Control panel starten
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des auszufiihrenden Programmes oder Skriptes
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Co0437

C0438

C0439

182

Parameter-Referenz

Monitor Panel (integriert/extern)

Funktionsbelegung der Taste F3. Die einzelnen Funktionen werden aus einer Auswabhlliste zugewiesen.
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Keine

Programm starten

Rechte Maustaste
AP-Script ausfiihren

1
2 | Touch-Tastatur
3
4

(%]

Control panel starten

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des auszufiihrenden Programmes oder Skriptes
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Funktionsbelegung der Taste F4. Die einzelnen Funktionen werden aus einer Auswahlliste zugewiesen.
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Keine

Programm starten

1

2 | Touch-Tastatur

3 | Rechte Maustaste
4 | AP-Script ausfiihren

5 | Control panel starten
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Name des auszufiihrenden Programmes oder Skriptes
- Giiltig fiir externe Monitor Panels mit Funktionstasten.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Parameter-Referenz
PLC (Logic/Motion)

C0619

C€0620

C0630

C0640

PLC (Logic/Motion)

In diesem Kapitel sind die Parameter der PLC (Logic/Motion) in numerisch aufsteigender

Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name:

C0619 | Boot Applikation geladen

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 239564 = 5D94;,

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 \ 1

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0620 | SPS: Status

Datentyp: VISIBLE_STRING
Index: 239554 = 5D93,

Status der PLC-Anwendung

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0630 | Soft SPS Fenster anzeigen

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 239454 = 5D89),

Anzeige des SoftPLC-Dialogfensters auf dem Controller
- 0: SoftPLC-Dialogfenster wird nicht angezeigt.
« 1: SoftPLC-Dialogfenster wird angezeigt.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 1

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0640 | Aktiviere Feldgerdte Firmware Update

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 239354 = 5D7F,

Aktivierung des Firmware-Updates der Feldgerate: Der Controller schreibt die Parameter in die angeschlossenen

Feldgerate.
Diese Funktion ist gerdteabhdngig verfiigbar!

Diese Einstellungen sind giiltig fiir Gerate mit einer Firmware-Version < 3.20:
» 0: Firmware-Update wird nicht aktiviert.
« 1: Firmware-Update wird aktiviert.

Diese Einstellungen sind giiltig fiir Gerate mit einer Firmware-Version > 3.20:
« 0: Deaktiviert
« 1: Aktiviert. Feldgerat: Hauptversion = konfigurierte Version.
s 2: Aktiviert. Feldgerat: Hauptversion > konfigurierte Version. (Lenze-Einstellung)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

0 2|2

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Co651

C0660

Co661

184

Parameter-Referenz
PLC (Logic/Motion)

Speicherung der Parameter der angeschlossenen Feldgeréte auf den Controller.
« Diese Funktion ist gerdteabhdngig verfiigbar!

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Keine Aktion

1 | Start Parameter Speicherung

M Lesezugriff M Schreibzugriff O RSP [ PLC-STOP Kein Transfer

Aktueller Status der Speicherung der Feldgerate-Parameter auf den Controller.
- Diese Funktion ist gerateabhingig verfiigbar!

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzeige des verfiigbaren "Application Credit"

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzeige des erforderlichen "Application Credit"
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD06



15

15.6

Parameter-Referenz
Backup & Restore

C0809

cos810

cog1i1

Backup & Restore

In diesem Kapitel sind alle Parameter zur Durchfiihrung eines »Backup & Restore« (durch
Verwendung der »WebConfig«) in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name:

C0809 | Wahlen Sie eine Hauptaktion fiir die Lenze-Software aus

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 237664 = 5CD6,

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0 ‘ Backup

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0810 | Wahlen Sie eine Hauptaktion fiir die Lenze-Software aus

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 237654 = 5CD5,

Backup oder Restore mit Hilfe der WebConfig durchfiihren.

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

2 | Restore Restore durchfiihren:
» Wahlen Sie diesen Vorgang, um an einem einzelnen
Controller die Datenbestande eines Backups
wiederherzustellen.
3 | Auto-Restore Auto-Restore durchfiihren:

« Restore (Wiederherstellen eines Backups) an beliebig
vielen Controllern.

« Schliet man den USB-Stick an einen weiteren
Controller an, wird derselbe Vorgang dort
automatisch ausgefiihrt (Serien-Inbetriebnahme).

4 | Update

Update durchfiihren:

« Ein Update aktualisiert die Software des Controllers
(die Daten werden vom USB-Stick in den internen
Flash-Speicher des Controllers iibertragen).

« Bei Controller c300/p300 dauert das Update mehrere
Minuten, da mehrere Neustarts stattfinden.

]

Auto-Update

Auto-Update durchfiihren:

» Mehrfaches Wiederherstellen eines Updates an
beliebig vielen Controllern.

« Schlie8t man den USB-Stick an einen weiteren
Controller an, wird derselbe Vorgang dort
automatisch ausgefiihrt (Serien-Inbetriebnahme).

« Bei Controller c300/p300 dauert das Update mehrere
Minuten, da mehrere Neustarts stattfinden.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name:

C0811 | Vergeben Sie einen Namen fiir das Backup

Datentyp: VISIBLE_STRING
Index: 237644 = 5CD4y,

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer
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co814

co815

co816

co817

co818

co819

€0820

186

Parameter-Referenz
Backup & Restore

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
1| Anzeige 1 bis 10
2 | Anzeige 11 bis 20
3 | Anzeige 21 bis 30
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.6

C0822

co823

co0824

Co0830

Parameter-Referenz
Backup & Restore

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Nichts gewihlt

Backup bzw. Update Datei 1
Backup bzw. Update Datei 2

1

2

3 | Backup bzw. Update Datei 3
4 | Backup bzw. Update Datei 4
5 | Backup bzw. Update Datei 5
6

7

8

9

Backup bzw. Update Datei 6
Backup bzw. Update Datei 7

Backup bzw. Update Datei 8

Backup bzw. Update Datei 9
10 | Backup bzw. Update Datei 10
M Lesezugriff M Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Keine Aktion durchfiihren

1| Start Backup

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15 Parameter-Referenz
15.6 Backup & Restore

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Keine Aktion durchfiihren

2 | Start Restore Update
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

€0832

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Co0833

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C0238

€0240

C0241

€0242

C0243

Parameter-Referenz
Ethernet

Ethernet

In diesem Kapitel sind die Parameter der Ethernet-Schnittstelle (on board) der Controller in
numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Die Parameter der Kommunikationskarte MC-ETH (C1078 ... C1086) sind nicht in diesem Kapitel ent-
halten.

Parameter zum Aktivieren der eingestellten IP-Konfiguration.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

1 | Gerat aktivieren

0 | Kein Kommando
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP M Kein Transfer

Aktivierung des DHCP
« 0: DHCP nicht aktiviert.
« 1: DHCP aktiviert.
Falls DHCP aktiv ist, sind die Codestellen C0241 ... C0245 ohne Funktion
Hinweis zur Visualisierung bei Controller 3231/3241 C und p500:
Wahrend der DHCP-Konfiguration bei nicht gestecktem Ethernet-Kabel ist eine Bedienung der lokalen
Visualisierung fiir ca. 20 s nicht moglich.

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

0 10
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

IP-Adresse des Interfaces

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Netzmaske des Interfaces

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Default-Gateway des Interfaces

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15.7 Ethernet

Doménenname des Interfaces
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

MAC-Adresse (6 8-Bit Hexzahlen) (z.B. 00:af:13:42:01:a8)
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

C0246
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Parameter-Referenz
EtherCAT

€280/4

C281/2

EtherCAT

EtherCAT ist das "on board"-Standard-Bussystem der Lenze-Controller.

In diesem Kapitel sind alle Parameter der EtherCAT-Schnittstelle (on board) der Controller und der
Kommunikationskarte MC-ETC in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name:

C280/4 | ECAT Bus-Scan Ubereinstimmung

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 24295.4, =
OX5EE7.0x04y,

Kurzinfo, ob die Master-Konfiguration mit dem physikalischen Busaufbau iibereinstimmt. Die Master-
Konfiguration vom Stack wird mit dem tatsachlichen Busaufbau verglichen.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0 | Keine Ubereinstimmung

Master-Konfiguration stimmt nicht mit dem Busaufbau

liberein.

10K

Master-Konfiguration stimmt mit dem Busaufbau

liberein.

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C281/2 | ECAT Master: Zustand '”de(;‘; 523526?3)-(20«12:
Anzeige des aktuellen Master-Zustandes
Auswabhlliste (nur Anzeige)

0 | Unbekannt

1| Init

2 | Pre-Operational

3 | Bootstrap Mode Bootstrap Mode wird nicht unterstiitzt.

4 | Safe-Operational

8 | Operational
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [CIPLC-STOP [IKein Transfer
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15.8 EtherCAT

c281/5

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32

C281/5 | ECAT Master: Zustandsinfo Index: 24294.54 =
0x5EE6.0x05),

Anzeige von Zusatzinformationen zum aktuellen Master-Zustand
Die Bits werden auf den Wert 1 gesetzt, wenn die jeweiligen Zustande erreicht sind.

Wert ist bit-codiert:
Bit 0 | Master ok
Bit 1 | Reserviert 1
Bit 2 | Reserviert 2
Bit 3 | Reserviert 3
Bit 4 | Init
Bit 5 | Pre-Operational
Bit 6 | Safe-Operational

Bit 7 | Operational

Bit 8 | Slaves im angeforderten Zustand

Bit 9 | Master im angeforderten Zustand
Bit 10 | Ergebnis des Bus Scan
Bit 11 | Reserviert 4
Bit 12 | DC: Aktiviert
Bit 13 | DC: Synchronisiert
Bit 14 | DC: Busy
Bit 15 | Reserviert 5
Bit 16 | Link Up
Bit 17 | Reserviert 6

Bit 31 | Reserviert 20

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

C281/6

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8

C281/6 | ECAT Bus-Scan Index: 24294.64 =
O0x5EE6.0x06y,

Aktivierung des Feldbus-Scan
Der Feldbus-Scan bewirkt die Aktualisierung aller EtherCAT-Codestellen.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Keine Aktion

1 | Bus wird gescannt
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP M Kein Transfer
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C282/2

€282/3

€286/3

€286/4

€286/5

Parameter-Referenz
EtherCAT

Zuldssige Abweichung der Distributed Clocks aller Gerate in Nanosekunden. Beim Uberschreiten der zuldssigen
Abweichung wird eine Resynchronisierung der Distributed Clocks vom Master angestoRen.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 ns 4294967295
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Aktuelle maximale Abweichung der Distributed Clocks aller Gerate in Nanosekunden.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
-2147483647 ns 2147483647
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der am Feldbus angeschlossenen Slaves

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der am Feldbus angeschlossenen Slaves mit der Unterstiitzung von Distributed Clocks

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der in der Master-Konfigurationsdatei konfigurierten Slaves

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C286/6

C286/7

C286/8

C286/9

C286/10

194

Parameter-Referenz
EtherCAT

Anzahl der in der Master-Konfigurationsdatei konfigurierten Mailbox-Slaves

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der gesendeten Frames

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der empfangenen Frames

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der verlorenen Frames

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der zyklischen Frames

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 4294967295
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Parameter-Referenz
EtherCAT

C€286/11

C€286/12

C€286/13

C286/14

Anzahl der zyklischen Datagramme

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 4294967295

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der azyklischen Frames

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 4294967295

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Anzahl der azyklischen Datagramme

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 4294967295

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zuriicksetzen der Frame- und Datagramm-Zahler (C1086/7 ... 13)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Keine Aktion

Reset - Alle Zahler

Reset - Zahler Tx-Frames

Reset - Zdhler Rx-Frames

| IN| =

Reset - Zahler verlorene Frames

16 | Reset - Zahler zykl. Frames

32 | Reset - Zahler zykl. Datagramme

64 | Reset - Zdhler azykl. Frames

128 | Reset - Zdhler azykl. Datagramme

M Lesezugriff M Schreibzugriff T RSP [ PLC-STOP Kein Transfer
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C1031

C1032

C1033

C1034

C1035

196

Parameter-Referenz

In diesem Kapitel sind alle Parameter der CAN-Schnittstelle (on board) der Controller c300 und p300
und der Kommunikationskarte MC-CAN2 in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Die Kommunikationskarte MC-CAN2 ...
« hat zwei CAN-Schnittstellen;
« wird nicht von den Controllern c300/p300 unterstiitzt (CAN on board).

E’ Hinweis!

Beim Austausch einer MC-CAN2-Karte miissen die Parameter der zuvor verwendeten
Karte tiberpriift und abweichende Einstellungen angepasst werden!

Identifikation der Karte
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Versionsnummer der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Geratename der Karte
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Softwareversion der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer

Hardwareversion der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

159

C1037

C1038

15.9.1

C1073

c1081

Parameter-Referenz

Seriennummer der Karte
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hersteller der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Herstelldatum der Karte
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter der ersten CAN-Schnittstelle

Index des Geratetreibers. Da mehrere CAN-Interfaces vorhanden sein konnen, kénnen tiber den Treiber mehrere
Instanzen laufen.

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hinweis: Nach Verdnderung dieses Parameters den Controller neu starten!

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
| | 4294967295
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

159

C1090

C1091

C€1092

C1093

C1094

198

Parameter-Referenz
CAN

Baudrate des CAN-Interfaces. Der Wert wird aus einer Auswabhlliste zugewiesen.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
7|5

10

20

50

100

125

250

500

41000
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Ol Rr| N Ol w| u o

PDO-Zdhler fiir versendete CAN-Meldungen
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

PDO-Zahler fiir empfangene CAN-Meldungen

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Angabe der mittleren Buslast. Die Buslast errechnet sich aus: Buslast = Prozentwert x 1000

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zahler der Fehler seit der letzten Initialisierung des CAN-Interfaces

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Neueste Nummer eines aufgetretenen Fehlers

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

159

C1098

15.9.2

C1113

C1121

Parameter-Referenz

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
0 | | 128 | 63
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
| | 0
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter der zweiten CAN-Schnittstelle

Index des Geratetreibers. Da mehrere CAN-Interfaces vorhanden sein konnen, kdnnen tiber den Treiber mehrere
Instanzen laufen.

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hinweis: Nach Verdnderung dieses Parameters den Controller neu starten!

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
| | 4294967295
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

159

C1130

C1131

C1132

C1133

200

Parameter-Referenz

Baudrate des CAN-Interfaces. Der Wert wird aus einer Auswabhlliste zugewiesen.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
7|5

10

20

50

100

125

250

500
411000

M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP I PLC-STOP O Kein Transfer

Ol Rr| N Ol w| u o

PDO-Zdhler fiir versendete CAN-Meldungen
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

PDO-Zahler fiir empfangene CAN-Meldungen

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Angabe der mittleren Buslast
Die Buslast errechnet sich aus: Buslast = Prozentwert x 1000

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Zahler der Fehler seit der letzten Initialisierung des CAN-Interfaces

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

159

Parameter-Referenz

C1136

C1138

Neueste Nummer eines aufgetretenen Fehlers

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0 | ‘ 128

63

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

0

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15

15.10

C1031

C1032

C1033

C1034

C1035

C1036

202

Parameter-Referenz
PROFIBUS / PROFINET / Serielle Schnittstellen

PROFIBUS / PROFINET / Serielle Schnittstellen

In diesem Kapitel sind alle Parameter der PROFIBUS- und PROFINET-Kommunikationskarten und der
Kommunikationskarte mit seriellen Schnittstellen in numerisch aufsteigender Reihenfolge
aufgefiihrt:

« Kommunikationskarte MC-PBM (PROFIBUS-Master)

« Kommunikationskarte MC-PBS (PROFIBUS-Slave)

« Kommunikationskarte MC-PND (PROFINET-Device)

« Kommunikationskarte MC-ISI (serielle Schnittstellen RS-232/422/485)

Identifikation der Karte
M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Versionsnummer der Karte

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Geratename der Karte

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Softwareversion der Karte

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Hardwareversion der Karte
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

Seriennummer der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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15 Parameter-Referenz
15.10 PROFIBUS / PROFINET / Serielle Schnittstellen

Hersteller der Karte

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer

C1038

Herstelldatum der Karte

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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Symbole
(co193) 175
(co195) 175

Zahlen
0x1009
Hardware version (C0183) 173
Hardware version (C0185) 173
0x100a
Software version (C0182) 173
Software version (C0184) 173

A
Abdunkelung

Aktueller Wert (C0422) 179
Aktiviere Feldgerate Firmware Update (C0640) 183
Aktualisierung von Daten riickgangig machen 88
Aktuelle Drehung der Anzeige (C0427) 180
Anwendungshinweise 12
Anzahl Reboots (C0042) 150
Anzeige der Backup bzw. Update Dateien (C0813) 186
Application Loader 78
Application Software "Visualisierung" 31
Application Software der Lenze Controller 24
Application Software Lenze FAST 30
Applikationsdaten (LFL-Datei) in den Controller laden 78
Applikationsdaten exportieren (LFL-Datei) 78
Aufbau der Parameterbeschreibung 144
Aufbau der Sicherheitshinweise 12
Austauschgerate fiir Controller 84
Automation Panel Script Control 108
Automatische Abdunkelung

Einschalten nach (C0424) 180

Helligkeitswert (C0425) 180

Automatische Aktualisierung der Daten (nach Geratetausch)
86

Backup & Restore (Datensicherung/-wiederherstellung) 77
Backup & Restore (Parameter) 185

Backup bzw. Update Datei 1 (C0814) 186

Backup bzw. Update Datei 10 (C0823) 187

Backup bzw. Update Datei 2 (C0815) 186

Backup bzw. Update Datei 3 (C0816) 186

Backup bzw. Update Datei 4 (C0817) 186
Backup bzw. Update Datei 5 (C0818) 186
Backup bzw. Update Datei 6 (C0819) 186
Backup bzw. Update Datei 7 (C0820) 186
Backup bzw. Update Datei 8 (C0821) 187
Backup bzw. Update Datei 9 (C0822) 187
Basisparameter der Controller 147
Bedienelemente der Controller 35
Begriffe 11

204 Lenze - Controller | Parametrieren und programmieren - Referenzhandbuch - DMS 4.0 DE - 11/2020 - TD0O6

Belegter Flash-Speicher (C0079) 154
Belegter Programmspeicher (C0072) 153
Belegter Speicher fir virtuelle Dateien (C0076) 154
Betriebssystem der Lenze Controller
Windows® 71
Boot Applikation geladen (C0619) 183
Bootloader
Version (C0036) 150
Buskoppler-Modul, Registerkarte 51
Buslast (C1092) 198
Buslast (C1132) 200

C
C0001 | Gerat
Name 147
C0002 | Gerat
Softwareversion 147
C0003 | Gerat
Name 147
C0004 | Gerat
Softwareversion 147
C0005 | Gerat
Hardwareversion 147
C0006 | Gerat
Seriennummer 147
C0007 | Gerat
Hersteller 147
C0008 | Gerat
Herstelldatum 148
C0013 | System identifizieren
Name 148
C0015 | System identifizieren
Benutzername 148
C0016 | System identifizieren
Beschreibung 148
C0018 | Kommando 149
C0019 | Kommandostatus 149
€0020 | CPU
Name 149
C0025 | CPU
Firmwareversion 149
C0030 | CPU
Temperatur 150
C0036 | Bootloader
Version 150
C0040 | Frontseitige USB aktivieren 150
C0041 | Einschaltzeit 150
C0042 | Anzahl Reboots 150
C0043 | Explorer aktivieren 151
C0048 | Logb.
Persistieren alle ... min 151
C0049 | Logb.
Persistieren alle ... Eintrdge 151
C0050 | Logb.



max. Anzahl Eintrdge 151

C0051 | Logb.

Belegter Speicher (CF) 151
C0052 | Logb.

Anzahl Eintrage (RAM) 152
C0053 | Logb.

Zeit - dltester Eintrag 152
C0054 | Logb.

Index - dltester Eintrag 152
C0055 | Logb.

Zeit - neuester Eintrag (CF) 152
C0056 | Logb.

Index - neuester Eintrag (CF) 152
C0057 | Logb.

Index - neuester Eintrag 152
C0058 | Logb.

Zeit - neuester Eintrag 153
C0064 | Logb.

Zeit - neuester Fehler 153
C0070 | Verhiltnis
Daten-/Programmspeicher 153
C0071 | Reservierter Programmspeicher 153
C0072 | Belegter Programmspeicher 153
C0075 | Reservierter Speicher fiir virtuelle Dateien 154
C0076 | Belegter Speicher fiir virtuelle Dateien 154
C0078 | Reservierter Flash-Speicher 154
C0079 | Belegter Flash-Speicher 154
C0085 | NTP
Netzwerk Zeit Protokoll AutoUpdate aktivieren 154
C0086 | NTP
NTP Server 155
C0090 | System
Datum und Uhrzeit 155
C0091 | Datum und Uhrzeit lokal 155
C0092 | Zeitzone 156
C0093 | Regions- und Sprachoptionen 159
C0095 | VNC Server aktivieren 159
C0097 | VisiWinNET Remote Access aktivieren 159
C0100 | WinCE-User
Nummer 159
C0101 | WinCE-User
Username 1 160
C0102 | WinCE-User
Passwort1 160
C0103 | WinCE-User
User 1 FTP-berechtigt 160
C0104 | FTP
Berechtigungen von User 1 160
C0105 | FTP
Home-User 1 160
C0106 | WinCE-User
User 1 Telnet-berechtigt 161
C0108 | WinCE-User
Username 2 161

C0109 | WinCE-User

Passwort 2 161
C0110 | WinCE-User

User 2 FTP-berechtigt 161
C0111 | FTP

Berechtigungen von User 2 161
C0112 | FTP

Home-User 2 162
C0113 | WinCE-User

User 2 Telnet-berechtigt 162
C0115 | WinCE-User

Username 3 162
C0116 | WinCE-User

Passwort 3 162
C0117 | WinCE-User

User 3 FTP-berechtigt 162
C0118 | FTP

Berechtigungen von User 3 163
C0119 | FTP

Home-User 3 163
C0120 | WinCE-User

User 3 Telnet-berechtigt 163
C0122 | WinCE-User

Username 4 163
C0123 | WinCE-User

Passwort 4 163
C0124 | WinCE-User

User 4 FTP-berechtigt 164
C0125 | FTP

Berechtigungen von User 4 164
C0126 | FTP

Home-User 4 164
C0127 | WinCE-User

User 4 Telnet-berechtigt 164
C0129 | WinCE-User

Username 5 164
C0130 | WinCE-User

Passwort 5 165
C0131 | WinCE-User

User 5 FTP-berechtigt 165
C0132 | FTP

Berechtigungen von User 5 165
CO0133 | FTP

Home-User 5 165
C0134 | WinCE-User

User 5 Telnet-berechtigt 165
C0136 | WinCE-User

Username 6 166
C0137 | WinCE-User

Passwort 6 166
C0138 | WinCE-User

User 6 FTP-berechtigt 166
C0139 | FTP

Berechtigungen von User 6 166
C0140 | FTP
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Home-User 6 166
C0141 | WinCE-User

User 6 Telnet-berechtigt 167
C0143 | WinCE-User

Username 7 167
C0144 | WinCE-User

Passwort 7 167
C0145 | WinCE-User

User 7 FTP-berechtigt 167
C0146 | FTP

Berechtigungen von User 7 167
C0147 | FTP

Home-User 7 168
C0148 | WinCE-User

User 7 Telnet-berechtigt 168
C0150 | WinCE-User

Username 8 168
C0151 | WinCE-User

Passwort 8 168
C0152 | WinCE-User

User 8 FTP-berechtigt 168
C0153 | FTP

Berechtigungen von User 8 169
C0154 | FTP

Home-User 8 169
C0155 | WinCE-User

User 8 Telnet-berechtigt 169
C0157 | WinCE-User

Username 9 169
C0158 | WinCE-User

Passwort 9 169
C0159 | WinCE-User

User 9 FTP-berechtigt 170
C0160 | FTP

Berechtigungen von User 9 170
C0161 | FTP

Home-User9 170
C0162 | WinCE-User

User 9 Telnet-berechtigt 170
C0164 | WinCE-User

Username 10 170
C0165 | WinCE-User

Passwort 10 171
C0166 | WinCE-User

User 10 FTP-berechtigt 171
C0167 | FTP

Berechtigungen von User 10 171
C0168 | FTP

Home-User 10 171
C0169 | WinCE-User

User 10 Telnet-berechtigt 171
C0172 | FTP

"Anonymous" zulassen 172
C0173 | FTP

"Anonymous" darf hochladen 172

206

C0174 | FTP

Aktiviert 172
€0180 | Telnet

Authentfizierung verwenden 172
C0181 | Telnet

Aktiviert 173
C0182 | 0x100a

Software version 173
C0183 | 0x1009

Hardware version/FPGA Firmware Version 173
C0184 | 0x100a

Software version 173
C0185 | 0x1009

Hardware version 173
C0186 | SPS Lizenz 173
C0187 | Visualisierungslizenz 174
C0188 | Visualisierung

Anzahl Powertags 174
C0189 | VNC

Passwort 174
€0190 | VNC

Verwendete Authentifizierung 174
C€0191 | VNC

Maximale Anzahl an Clients 174
C€0192 | VNC

Automatisches Abmelden 175
C€0194 | VNC

Port 175
C0203 | USV

UsV-Uberwachung 176
€0204 | USV

Status 176
C0205 | USV

Versorgungsspannung 176
€0207 | USV

Batterie/Kondensator-Spannung 176
C0208 | USV

Displ.-Beleucht. n. Spg-Ausf. 177
C0209 | USV

Anzahl Spannungseinbriiche 177
€0210 | USV

Versorgungsspannung OK 177
C0211 | USV

Spannungsausfall 177
C0212 | USV

Firmware-Version 177
C0213 | USV

Pufferzeit ohne Aktion 178
C0214 | USV

Pufferz. bis Herunterfahren 178
C0238 | IP-Konfiguration anwenden 189
C0240 | DHCP aktivieren 189
C0241 | IP-Adresse 189
C0242 | Subnetz-Maske 189
C0243 | Standard-Gateway 189
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C0244 | Doméne 190 C0820 | Backup bzw. Update Datei 7 186
C0246 | MAC-Adresse 190 C0821 | Backup bzw. Update Datei 8 187
C0420 | Panel C0822 | Backup bzw. Update Datei 9 187
Breite 179 C0823 | Backup bzw. Update Datei 10 187
C0421 | Panel C0824 | Wahlen Sie ein Backup bzw. Update 187
Hoéhe 179 €0830 | Start Backup 187
C0422 | Abdunkelung C0831 | Start Restore Update 188
Aktueller Wert 179 C0832 | Status Backup 188
C0423 | Helligkeit C0833 | Status Restore Update 188
Obergrenze 179 C1031 | Gerat
C0424 | Automatische Abdunkelung Kennung 196, 202
Einschalten nach 180 C1032 | Gerat
C0425 | Automatische Abdunkelung Version 196, 202
Helligkeitswert 180 1033 | Gerit

C0426 | Helligkeit Name 196, 202
Aktueller Wert 180 C1034 | Gerat

C0427 | Aktuelle Drehung der Anzeige 180 Softwareversion 196, 202

C0432 | Taste F1 C1035 | Gerat

Funktion 181 Hardwareversion 196, 202
C0433 | Taste F1 C1036 | Gerat

Parameter 181 Seriennummer 197, 202
C0434 | Taste F2 C1037 | Gerat

Funktion 181 Hersteller 197, 203
C0435 | Taste F2 C1038 | Gerat

Parameter 181 Herstelldatum 197, 203
C0436 | Taste F3 C1073 | Gerat

Funktion 182 Treiberindex 197
C0437 | Taste F3 C1081 | Sync-Master

Parameter 182 Interface Index 197
C0438 | Taste F4 C1082 | Ubertragungsrate 198

Funktion 182
C0439 | Taste F4
Parameter 182
C0619 | Boot Applikation geladen 183
C0620 | SPS
Status 183
C0630 | Soft SPS Fenster anzeigen 183
C0640 | Aktiviere Feldgerate Firmware Update 183
C0650 | Start Field Device Parameterspeicherung 184
C0651 | Status der Field Device Parameterspeicherung 184
C0660 | Verfuigbarer "Application Credit" 184
C0661 | Erforderlicher "Application Credit" 184
C0809 | Wahlen Sie eine Hauptaktion fiir die Lenze-Software

C1090 | Tx PDO-Z3hler 198

C1091 | Rx PDO-Zdhler 198

C1092 | Buslast 198

C1093 | Fehlerzahler 198

C1094 | Neueste Fehlernummer 198
C1096 | CAN Knotenadresse 199
C€1098 | Kanal 199

C1113 | Gerat
Treiberindex 199

C1121 | Sync-Master
Interface Index 199

C1122 | Ubertragungsrate 200
C1130 | Tx PDO-Zihler 200

aus 185

. L s C1131 | Rx PDO-Z&hler 200
C0810 | Wahlen Sie eine Hauptaktion fiir die Lenze-Software
aus 185 C1132 | Buslast 200

C1133 | Fehlerzéhler 200

C1134 | Neueste Fehlernummer 201

C1136 | CAN Knotenadresse 201

C1138 | Kanal 201

C280/4 | ECAT Bus-Scan Ubereinstimmung 191
C281/2 | ECAT Master - Zustand 191

C281/5 | ECAT Master - Zustandsinfo 192
C281/6 | ECAT Bus-Scan 192

C282/2 | ECAT DC - Zul. Abw. Slave Sync 193

C0811 | Vergeben Sie einen Namen fiir das Backup 185
C0813 | Anzeige der Backup bzw. Update Dateien 186
C0814 | Backup bzw. Update Datei 1 186

C0815 | Backup bzw. Update Datei 2 186

C0816 | Backup bzw. Update Datei 3 186

C0817 | Backup bzw. Update Datei 4 186

C0818 | Backup bzw. Update Datei 5 186

C0819 | Backup bzw. Update Datei 6 186
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C282/3 | ECAT DC - Aktuelle Abweichung 193
C286/10 | ECAT Zahler - Zyklische Frames 194
C286/11 | ECAT Zahler - Zyklische Datagramme 195
C286/12 | ECAT Zdhler - Azyklische Frames 195
C286/13 | ECAT Zdhler - Azyklische Datagramme 195
C286/14 | ECAT Einzelne Zahler zuriicksetzen 195
C286/3 | ECAT Bus - Anz. Slaves 193
C286/4 | ECATBuS - Anz. Slaves mit DC 193
C286/5 | ECAT Konfig. - Anz. Slaves 193
C286/6 | ECAT Konfig. - Anz. Mailbox-Slaves 194
C286/7 | ECAT Zahler - Tx-Frames 194
C286/8 | ECAT Zahler - Rx-Frames 194
C286/9 | ECAT Zahler - Verlorene Frames 194
Cabinet Controller 29
CAN Knotenadresse (C1096) 199
CAN Knotenadresse (C1136) 201
CAN-Parameter 196
CAPS-Pack (Hinweise) 21
Controller 29

DFU-Verbindung einrichten 38
Controller austauschen 84
Controller c300/p300 (Hinweise) 19
Controller entfernen 85
Controller identifizieren 35
Controller konfigurieren 38

Controller mit Steuer-Applikation konfigurieren und
parametrieren 72

Controller startet nicht (Fehlerfall) 37
Controller zuriicksetzen (Reset) 44
Controller/Austauschgerat anschlieBen 86
Controller-based Automation

Zentrale Bewegungsfiihrung 23
Controller-Basisparameter 147
CPU

Firmwareversion (C0025) 149

Name (C0020) 149

Temperatur (C0030) 150

D
Datensicherung bei Spannungsausfall (USV) 79

Datensicherung/-wiederherstellung (»Backup & Restore«) 77

Datentransfer per FTP 98
Datentypen 144

Dateniibertragung (»EASY Starter - Application Loader«) 78

Datum und Uhrzeit lokal (C0091) 155
DHCP aktivieren (C0240) 189
Diagnose 91

Diagnose mit dem Logbuch 101
Diagnose per Telnet 96

Direktreiber "LogicAndMotionV3" fiir Remote-Zugriff 126
Direktreiber "LogicAndMotionV3" fiir Visualisierung 116

Direkttreiber fiir Visualisierungen unter Windows CE
verwenden 117
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Domane (C0244) 190

E

EASY Navigator 28

EASY Starter - Application Loader 78

ECAT Bus - Anz. Slaves (C286/3) 193

ECAT Bus-Scan - Ubereinstimmung (C280/4) 191
ECAT Bus-Scan (C281/6) 192

ECAT DC - Aktuelle Abweichung (C282/3) 193

ECAT DC - Zul. Abw. Slave Sync (C282/2) 193

ECAT Einzelne Zahler zurlicksetzen (C286/14) 195
ECAT Konfig. - Anz. Mailbox-Slaves (C286/6) 194
ECAT Konfig. - Anz. Slaves (C286/5) 193

ECAT Master - Zustand (C281/2) 191

ECAT Master - Zustandsinfo (C281/5) 192

ECAT Zahler - Azyklische Datagramme (C286/13) 195
ECAT Zahler - Azyklische Frames (C286/12) 195
ECAT Zahler - Rx-Frames (C286/8) 194

ECAT Zahler - Tx-Frames (C286/7) 194

ECAT Zahler - Verlorene Frames (C286/9) 194

ECAT Zahler - Zyklische Datagramme (C286/11) 195
ECAT Zahler - Zyklische Frames (C286/10) 194
ECATBus - Anz. Slaves mit DC (C286/4) 193

Eigenes Hintergrundbild verwenden (Windows CE) 43
Einschaltzeit (C0041) 150

Einstellungen in der »WebConfig« 96

Elektrische Installation (Hinweise) 17

E-Mail an Lenze 213

EMV-Hinweise 22

Engineering Tools 27

Entsorgung (Hinweise) 18

Erforderlicher "Application Credit" (C0661) 184
EtherCAT-Parameter 191

Ethernet-Parameter 189

Explorer aktivieren (C0043) 151

Export (LFL-Datei) 78

Exportdatei fiir »EASY Starter - Application Loader« 78
Externe Spannungspufferung (USV-Parameter) 176

FAST Application Software 30
Feedback an Lenze 213
Fehlerfall

Controller startet nicht 37
Fehlermeldungen nach einem Geratetausch 90
Fehlermeldungen Riickwandbus 52
Fehlerzdhler (C1093) 198
Fehlerzahler (C1133) 200
Feldbus-Kommunikation (Schnittstellen) 25
Fernwartung und Diagnose 91
FPGA Firmware Version (C0183) 173
Frontseitige USB aktivieren (C0040) 150
FTP



"Anonymous" darf hochladen (C0173) 172
"Anonymous" zulassen (C0172) 172
Aktiviert (C0174) 172
Berechtigungen von User 1 (C0104) 160
Berechtigungen von User 10 (C0167) 171
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie
bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu unterstiitzen.

Vielleicht ist uns das nicht uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns Ihre Anregungen und lhre Kritik in
einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@lenze.com

Vielen Dank fiir lhre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam
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