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1. Allgemeine Hinweise

Die Geratereihe 610 umfaft 3 statische Frequenzumrichter zur stufenlosen Dreh-
zahlstellung von Drehstrommotoren im Leistungsbereich 370 ... 750 W Nennleistung.
Angeschlossen werden konnen 380/220-V-Normmotoren in Dreieckschaltung. Bei
Umrichterspeisung ist generell zu beachten, daf aus thermischen Grinden die
Dauer-Wellenleistung des Motors gegeniber seiner Nennleistung um ca. 15 %
reduziert ist, Die zur Verfigung stehende Spitzenleistung eines mit einem Gerat
der Reihe 610 versehenen Antriebssystems liegt ca. 20 % uber der Nennleistung
des jeweilig empfohlenen Motors.,

2. Gerdtekonzept

Pulsbreitenmodul ierter Frequenzumrichter mit Konstantspannungszwischenkreis, aus- ...
gefihrt als Einfachumrichter zur reinen Drehzahlstellung in Schutzart IP 00. ’ )

'
i

3. Eigenschaften

Uie Frequenzumrichter der Reihe 610 sind Drehzahl-Stellgerate fir Asynchron-
maschinen mit

- Pulsbreitenmodulation der Ausgangsspannungen

- Spannungsanhebung Umin im unteren Frequenzbereich

- U/f-Kennliniensteuerung

- Sollwertintegration Ti

- Einstellbarkeit von Ti’ n U u/f

min® "max’ “min’

- Freiqgabeverzogerung bei Netzaufschaltung von ca. 400 ms
- Netzstrombegrenzung bei Netzaufschaltung

- Kompensation von Netzspannungsschwankungen

- Uberwachung der Zwischenkreisspannung U und U ST

dmin dmax
- Rechts-/Links-Umschaltung mit direkter Drehfeldumkehr

- einstellbarer Gleichstrombremsung

- Drehzahlvorgabe uber potentialfreie Leitspannung, Stromschleife oder hoch-
1soliertes Potentiometer

Potentialtrennung uber Optionsbaugruppe 6012

S lenze
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4. Technische Daten
o611 612 613 J
Nennstrom I, 2,6 A 3,2 A 4,0 A ‘
Nennleistung Sy 1,0 kVA 1,2 kVA 1,5 kVA
empf. Motor- -
leistung P, 370 W 550 W | 750 W i
—_— ——— ________l
™ . st |
yp. Strom im
Motorkippunkt lK 3.0 A | 3.7 A 4.7 A
Bremsstrom ]GSB bel i
Gleichstrombremsung 0...4,5 A 0...5.5A 0...7.5 A :
typ. Verlustleistung |
P bei | ; 30 W 45 W 60 W !
v N ‘ !
! | )
! !
| Netzspannung U i 190 ... 260 vV ¥ 0 %; 50 - 60 Hz
Netzstrom IL bel IN, i
1U =220 V und i 5,04 7,0 A 9,0 A ;
fd = 50 Hz
Ausgangsfrequenz fd 2,5 ... 110 Hz
e .
Leitspannung ULeit l 0... 10V
Stromleitwert ILeit . 20 mA
SN anstelle von ULeit . 20 mA
zul. Umgebungs- o
temperatur .\,Qu 0 ... 5%
Abmessungen
HxBxT 140 x 170 x 180 mm ;
Gewicht m 1,4 kq 1,8 kg i
e -
Art.-Nr. 326 476 326 477 l 326 473
Tabelle 1

5 Llenze
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5. __AnschluBplan und Betriebsbedingungen

5.1 Anschlubplan der Leistungsplatinen 60117 60124 urd 6013A
(;E LIfN U |V W
o~
=)
Drehstrommotor 3~ A
Upety 150 = 260V~
50 - 50Hz
bild 1

5.2 Anschludplan der Steusrplatine 6011

Ea
lelelr

é‘. | —

o PE @
= 6 @ i
10K hin ] ] )

Orehzahisoliwert RFR R/L G SB

N

—————— Bei geschlossenem Schalter erfolgt
Gleichstrombremsung

A\

-» Bei gedffnetem Schalter Rechtsdrehfeld,
bei geschlossenem Schalter Linksdrenfeld

» Bei geschlossenem Schalter ist der
Regler freigegeben

Steuereingdnge potentialbehaftet,
hochisoliertes Potentiometer verwenden,
Zuleitungen fir 250 V lsolationsspannung auslegen

Bild 2 S \enze

i
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5.3 Wichtige AnschluB- und Betriebsbedingungen

Dor Netzanschlub, die Schutzerdung und der MotoranschiuB sind entsprechend dem
AnschluBbelegungsplannach Bild 1 vorzunehmen. Drehstrom-Normmotoren mit 380/220 Vv
Nennspannung sind im Dreieck zu schalten. Die in Tabelle 1 angegebene Netzspannungs-
obergrenze (260 V~) darf nicht uberschritten werden. Die AnschluBleitungen sind

in 1,5 - 2,5 mm? Leitungsquerschnitt und 250 V Nennisolationsspannung auszufuhren.

Die Steuerleitunygen sind entsprechend dem AnschluBbelegungsplannach Bild 2 anzu-
schlieBen. Es wird die Verwendung von zwei- oder mehradrig verdrillten Leitungen
empfohlen. Die Leitungen sind mit einer Nennisolationsspannunc von 250. V auszulegen,
die Steuersignale selbst missen potentialfrel sein.

Stehen zur Ansteuerung lediclich potentialbehaftete Signale zur Verfuguny, kann

mit Hilfe der Optionsbaugruppe 6012 eine galvanische Trennung durchgefiihrt werden.
Zusdtzliche Hilfsspannungen sind fir die Optionsoaugruppe nicnt erforderlich.

Die Optionsbaugruppe kann innerhalb des Gerates montiert werden (siehe auch

Kapitel 12).

Alle Gerate der Reihe 610 sind serienmaig mit elnem HeiBleiter ausgeristet, der
bei Netzaufschaltung den Spitzenstrom im Netz begrenzt. Bereits nach xurzer
Betriebszeit des Umrichters nimmt infolge von Erwarmung der i1 derstandswert des
Heidleiters stark ab ung seine Dauerverlustleistung ist entsprechend gerina.
trfolgt nach Umrichterbetrieb eine Netztrennung, kann die Abkihlzeit des Heid-
leiters auf seinen vollen Kaltwiderstandswert bis su 10 Minuten betragen.

Bei Wideraufschalten des Netzes nach «kiirzerer Netztrennzeit kann infolge des nocn
temperierten Heil3leiters die Aufschaltstromspitze erhoht sein. Fur periodisches
Netzschalten wird aus diesem Grunde eine Netztrennzeit von mindestens 3 Minuten
empfohlen. Gelegentliches Wiederaufschalten nach beliebig kurzer Netztrennzeit
fihrt aber zu keilner Gefahrcung der Gerate der reihe 610.

Achtung: Das Gerat funrt bis 30 s nach Netztrennung Spannung.

S Lenze
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6. Abgleichanweisung

6.1 Trimmer- und Betriebsanzeigen-Ubersicht

@

z2|e|0\@

0

Um|n U,f T‘ Pmin "Iqu IMP

Bild 3

!

! I S LED leuchtet: Impulssperre
; max. Drehzahl: 0,0...2,2 ny
min. Drehzahl: 0,05...0,6 ny

Hoch- und Ablaufzeit: 1...20 s

- Spannungsnennpunkt: max. Ausgangs-
spannung bei
45 ... 110 Hz

Spannungsanhepung im Frequenzbereich
bis 0,5 fdmax

6.2 Werkseitige Trimmereinstellungen

u.
min

u/f:

min’

nmax‘

Stromaufnahme eines leerlaufenden Mutors bei fd = 5 Hz ca. 0,8 IN
Erreichen der max. Ausgangsspannung bei fd = 50 Hz

Hoch- und Ablaufzeit ca. 5 s

Min. Drehzahl ca. 0,1 ny

Max. Drehzahl ca. ny

5 Llenze
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6.3 Impulssperre-LiD

Aufleuchten der LED erfolgt bei

- Reglersperre

- Netzeinschaltverzdgerung
- Unterspannung

- Uberspannung

Ubertemperatur des Kuhikdrpers (nur bei 613), Ricksetzen uber Netztrennung

6.4 Drehzahlgrenzwerte nmi und N

n ax

Mit den Trimmern Mmin und Nax lassen sich der Minimalwert und der Maximalwert
der Ausgangsfrequenz fd des Umrichters und damit die untere und obere Drehzahl n

des Motors einstellen.

nmin-Terner im Linksanschlag: fdmin = 2,5 Hz
nmin-Trimmer im Rechtsanschlag: fdmin = 30 Hz
Noax-Trimmer im Linksanschlag: famax = 30 Hz
nmax-Trimner im Rechtsanschlag: fdmax = 110 Hz

Die Einstellung der Trimmer kann unabhdngig voneinander vorgenommen werden.

6.5 U/f-Kennlinieneinstellung

Mit Hilfe des U/f-Trimmpotentiometers 1aBt sich die Ausgangsspannung des Umrichters
bel vorgegebener Ausgangsfrequenz einstellen. Werkseitig ist die U/f-Kennlinie so
abgeglichen, dak der Umrichter bei 50 Hz seine maximale Ausgangsspannung erreicht.

U/f-Trimmer im Rechtsanschlag: max. Ausgangsspannung wird bei 4% Hz erreicht

U/f-Trimmer im Linksanschlag: max. Ausgangsspannung wird bel 110 Hz erreicht

Durch die Wahl der U/f-Kennlinie wird im wesentlichen die Erregung des ange-
schlossenen Motors vorgegeben. Von der U/f-Einstellmdglichkeit sollte Gebrauch
gemacht werden, wenn die Nennfrequenz des Motors von 50 Hz bzw. seine Nenn-
spannung von der am Umrichter angelegten Nctzspannung abweicht.

S lenze
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Die Messung der Klemmenspannung im Nennbetriebspunkt del 50/60 hz kenn mit einen
Drehspul-Medgerat mit vorgeschaltetem Gleichrichter durchgefuirt werden.

6.6 Spannungsanhebung Umin im unteren Freguenzbereich

Mit Hilfe des Trimmpotenticmeters Umin kann die Ausgangsspannung des Umrichters

1m unteren frequenzbereich angehoben werden. Werkseitig ist das verdt so abge-
glichen, daB ein 4poliger Normmotor der empfohlenen Leistungsklasse im unbe-
lasteten Schleichgang (5 Hz) ca. 80% Nennstrom aufnirmt.

bLine Rechtsdrehung aes Uﬂ]n-Trlmmpotentlometers erhoht die an den Motor angjelegte
Spannung, eine Linksdrehung senkt sie ab.

Eine Spannungsanhebung im unteren Frequenzbereich ist bei erhohtem Anlaufmomerter
becarr des Antriebssystems 2rforderlich. Bei voller Rechtsdrehung des Umjn—Trinmera

liegt das zur Verfugung stehende Aniaufmoment im Bereich des Nennroments des
verwendeten Motors. Die Spannungsanhebung bringt in der Regel erhohte Motor-
gerausche ung Motorveriuste mit sich. Jiese Betriebsart ist daner nur kurzzeitig
zulgssig. cinz Absenkung der Spannung reduziert die Gerauschentwicklung und ver-
bessert den Rundlauf.

Aus den Stellungen der Umxn' und L/f-Trimmpotentiometer ergeben sich die in 8ild-4
c¢argestellten Spannungs-Frequenzkannlinien.

A
UL Nenr
r Nennbetriebspunkt
Y e —— —
st‘——— UiNenn = 220V 2
0.3 td Nenr = S0HZ

fo
0.05 1 2 2.2 fgNenn

Bild 4

S Lenze
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6.7 Hoch- und Ablautzeit T;

M1t dem Tj—Trlmmpotentiometer lassen sich die Hoch- und die Ablaufzeit des Soll-
wertintegrators einstellen.

Ti—Trlmmer im Linksanschlag: T = 15s

Ti-Trimmer im Rechtsanschlag: T 20 s

Fur optimales Beschleunigungs- und Bremsvermdgen ist die Integrationszeit T
auf die jeweiligen Last- und Massentragheitsmomente des Antriebssystems abzd-
gleichen. Bei zu kleinen Einstellwerten von T.l kippt der Motor wahrend der Hoch-

laufphase und das Beschleunigungsmoment ist reduziert.

7. Funktionsvorgaben

7.1 Reglerfreigabe

Die Freigabe der Steuerimpulse fur die Endstufen des Umrichters erfolgt durch
Schalten der Klemme 17 (RFR-Eingang) gegen Klemme 7 (Elektronik-GND). Geschaltet
werden kann (ber Relais-Kontakt, Open-Kollektor-Transistor, Optokoppler o0.a.

Im of fenen Zustand betragt die Spannung zwischen den Klemmen 17 und 7 ca. 15 V,
im geschlossenen Zustand flieRen ca. 5 mA Signalstrom.

7.2 Rechts-/Links-Drehrichtungsvorgabe

Bel oftener Steuerklemme 34 1st das Spannungssystems an den Ausgangsklemmen U,V, W
des Umrichters rechtsdrehend,d.h. die zeitliche Folge der Spannungsverlaufe ist
mit der alphabetischen folge der Klemmenbezeichnungen identisch. Bei offener
Klemme 34 ist ein am Umrichter betriebener Motor von seinem A-Schild gesehen
rechtsdrehend, wenn die Motorklemmen in der Folge U1, V1, W1 an die Umrichter-
klemmen U, V, W angeschlossen werden.

Durch Schalten der Klemme 34 gegen Klemme 7 wird ein linksdrehendes Spannungs-
system erzeugt. Schaltmdglichkeiten wie bei 7.1.

In Zusammenhang mit der im Gerdt vorhandenen Strombegrenzung ermdglicht die
R/L-Umschaltung die als Gegenstrombremsung bekannte Betriebsart von Asynchron-
motoren. Wird nach stationarem Motorbetrieb die Drehrichtung des Drehfeldes durch
die R/L-Umschaltung umgekehrt, bewegen sich Rotor und Drehfeld der Maschine gegen-
sinnig, anfangs mit Schlupf s =~ 2. Auf den Rotor wird hierdurch ein Bremsmoment
ausgelbt, wobei die kinetische Energie der Schwungmassen in der Maschine in

Wiarme umgesetzt wird. Insbesondere bei groRen Schwungmassen und haufiger Dreh-
richtungsumkenr kann es zu unzuldssiger Erwarmung des Motors kommen. Lastzyklen
mit Gegenstrombremsung sind sorgfaltig auf die Kihlbedingungen des Antriebsmotors
abzustimmen.

5 lenze
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7.3 Gleichstronbremsung

Durch Schalten der «lemme 35 {GSB-tingang} gegen Klemme 7 wird das Antriebssysten
in die detriebsart Gleichstrombremsung gesetzt. Bei dieser Betricbsart wird

die Drehfeldfrequenz schlagartig auf Null gesetszt und ger Motor von ernem Gleich-
rald durcnfiutet. Hierdurch wird der sich drahence Rotor der Maschine aktiv gegen
Drehzahl Null gebremst. Aufgrund von Remancnzerscheinungen existiert in der Regei
auch bei Drehzahl N:lt noch ein kleines Stillstandsmoment. Ein langer andauerncer
Stillstandsbetrieb xann jedoch abhanzig vom eingestellten Gleichstrom und der
Kihlungsart des Motors zu einer unzulassigen Erwarmung des Motors fiuhren., Nach
Aufhebung des Gleicnstrombremsbetriebs lauft pei Reglertreigabe der Antrieb mit der
eingestelltan Integrationszeitkonstante Ti gegen dile vorgegebene Solldrenhzahl.

k1
Die Hohe des dem Motor eingeprigten Gleicnstroms 4Bt sich Jber den Umin-Trlmner - ]

einstellen. Bel Linksanschlag des Trimmers hat der Gleicnstrom den wWert Null. ‘J?
Rechtsdrehen des Trimmers erhdnt den Wert des Gleichsiroms bis maximal zur intern.

trombegrenzung ( ~ 1,5 ... 2 [}, die im Bereich zwischen Mittelstellung unc
rechtsanschlag erreicht wird.

Eine von der Stelluny des U_. -Trimmers unabnangias Einsteilung des Bremsstroms

min
laBt sich durch die Zusatzbestuckuny der Dioden Vg1 Vgp und des Widerstands RO1

auf den dafur entsprechenden Lotstutzpunkten i1n der Mitte der Steuerplatins 6011
entsprechend Bild 7 durchfihren.

£fusatzbestuckung:

Voo, V... Kleinsignaldioden 144148 (Polaritit beachten!).
o1 Yoz 9

Ryy =~ 1.8 M3c fur maximalen Bremsstrom.

Der genaue Wert von RO1 1st auf den Jeweils angeschlossenen Motor und die ge-
wunschte Bremswirkung abzustimmen. Eine Vergrdiderung von RO1 reduziert die Hohe

des eingespeisten Bremsstroms. Der dem Gerat mitgelieferte Beipack enthilt fir
diese Anwendung einige Widerstdnde mit Werten = 1,8 MES:.

Wio bei der Geyenstrombremsung wird auch bei der Gleichstrombremsung die kinetischa,
Energie der Schwungmassen im Motor in Wiarme umgewandelt. Die Lastzyklen sind dan¢
saorgfaltig auf die Kuhlbedingungen des Antriebsmotors abzustimmen. Bei groRen
Schwungmassen kann ein Folgebetrieb von generatorischem Bremsen und Gleichstrom-
bremsen vorteilhaft sein.

T’ VD

S Llenze
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8. Sollwertvorgabe

Wichtig: Die Klemmen 7, 8 unZ 9 fur die vorgabe der Ausgancsfrequenz fﬁ des
)

umrichlers sind potentialbehaftet. Uie Vorgabe des Sollwerts darf nur uber ein
hochisolicrtes Potentiometer oder einc potentialfreie Leitspanning oder eine
potentialfrele Stromscnlcife erfolgen. Dic Zuleitungen mussen fur 250V Nenn-
1solationsspannung ausgeleqgz sein.

a) Sollwertvorgabe Ubor ein nocnisoliertes 10 k2 -Potenticmeter i W
(Art.-Nr.: 322 194). Die Halteschraube des Potentiometers ist zu erden. Apschluf
gemad Bild 2 vornehmen,

S el i S f 2mme M = .

Schleiferstellung gegen Klemme 7: fd = Yumin

Schleiferstellung gegen Klemme 9: 47 Tirax

Die Werte f . und f werder: iiher Trimmpotentiometer eingestellt (siehe
drin dmex

Abschnitt 6.4).

Nicntlinearitat

1A

2%
Temperaturdrift < 2%

b} Sollwertvcrgane uber potentialfreie Leltspannung. An die <lemmen 8 und 7

kann eine potentialfrzie Leitspannung. 0 ... 10 V entsprechend Bild 5 angelsct
werden,

Uerg =0V fa = fJmiu

Ueig =10V fy = F amax

Lineari1tdt und Temperaturdrift wie bei a).

ULeit ' |1 7
— 17

Bild 5

S lenze
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3
AR

c) Sollwertvorgate uber potentialfreie Stromschleife. Uber die Klemmen 8 und 7
kann als Sollwertsignal ein potentialfreier Steuerstrom entsprechend Bild 6

eingepragt werden. Voraussetzung ist, daB die Steuerplatine 6011 wie folgt er-
ganzt wird (B1ld 7):

Steuerstrom O... 20 mA. Einloten von Rygy= 511§ , 1 %, 0,5 W MS-Widerstand.

lleit =0mA : fa = T min

=20 mA: f,o =1

ILeit d dmax

Steuerstrom 4 ... 20 mA, Einléten von = 75082 und = 53,6 k&2 , Jeweils
1%, 0.5 W MS-Widerstand. ot 202

I =4 mA f, =

Leit d fdmm 'f\'
ILeit = 20 mA fd = fdmax
Tieit
— -
|
o]
L
Bild 6
oo
o~ X1
& o ==
o~ 6011
<& Ro1 %%VO?
Vg
78§ 173635

Bild 7

S Lenze
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Cas Bild 8 zeigt die Abhangigkelt der Ausgangsfreguenz fd des Umrichters vori
Sollwertsignal und den n

- -Trimm instellungen,
. und Mnax Trimmereinstellung

a) nmlq-lrimmer Rechtsanschlay
nmax-Trimmer Rechtsanschlaq

b)

nmin~Trimmer Linksanschlag

=Trim Re nschiar
Noax Trimmer Rechtsanschlaf

c) n_. -Trimmer Rechtsanschlay
25H? M e immer Linksanschlag
rl Sollwerts:gnal max
. . %
mr max d) ”vxn'Tr'mmer Linksanschlag
n%ax-rrlmmer Linksanschlag

81ld 8

9. Y-Kondensator

Um einen moglicherweise vorhandenen Storpege! insbesondere auf ldangersn Steuer-
leitungen in einfacher Welse zu reduziercn, kann die zusdtzlichoe Bestickung des
Gerdts mit einem Y-Xondensator (Funkentstdrkondensazor) vorteiihaft sein.

Nach VDE 0160 und VOE 0560 ist dies jedoch nur zuldssig, wenn das Gerdt als
festangeschlossenes Betriebsmittel der Leistungselektronik eingesetst wird und
einfFl-Schutzschalter oder andere nach VOE 0160 geeignete Schutzmadnahmen vor-
handen sind.

Der Y-Kondensator kann auf den Leistungsplatinen 6011A, 6012A und 6013A als
C3 auf die dafiir vorgesehenen Lotstutspunkte (links neben der Sicherung) ge-

lotet werden. tin Y-Kondensator 6,8 nfY, 250V~ steht als Zubehér zur Verfugung
(siehe Kapitel 14).

5 Lenze
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10. Abmessungen

Belesiigungsbohrurigen
fur Oplionsbaugruppe 6012

Bild 9

11. tinbauhinweise

Das Gerat ist senkrecht mit untenlisgender Klemmenleiste zu montieren. Damit '
die notwendige Luftstromung durch Kunhlkorper und Gerdt gewdhrleistet ist, muB

ein Einbaufreiraum von je 100 mm oben und unten, sowie 50 mm seitlich einge- >
halten werden (Bild 10).

Bei kinbau des Frequenzumrichters in ein Gehduse ist flUr eine ausreichende Warme-
abfuhr aus dem Gehduse Sorge zu tragen. Hierbei ist die in Tabelle 1 angegebene
Gerateverlustleistung und die Verlustleistung anderer im Gehduse befindlicher
Gerate zu bericksichtigen. Die Umgebungstemperatur des Umrichters darf +45°C
nicht dberschreiten.

5 Llenze
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AN

/ N

7
7

e 510 50 “

N

N

g ‘

PEC NIV w, S

7] L I Y .

100

Bild 10

12. Optionsbaugruppe 6012 (galv. Trennung)

Die Optionsbaugruppe 6012 ermdglicht eine vollstandige galvanische Trennung
zwischen den Ansteuersignalen und der Steuerplatine 6011. Die Baugruppe muB ein-
gesetzt werden, wenn lediglich potentialbehaftete Signale zur Ansteuerung des
Umrichters zur Verfigung stehen. Sie sollte auch eingesetzt werden, wenn bel
potentialfreien Signalen die Ansteuerleitungen in stark storender Umgebung
verlegt sind oder wenn die Erdkapazitit einer externen, frei schwebenden
Ansteuerelektronik groB ist und eine vorhandene Storeinkopplung durch einfache
MaBnahmen, wie der Einbau eines Y-Kondensator (siehe Kapitel 9), nicht die
erwiinschte Verbesserung bringt.

S Lenze
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12.1 Technische Eigenscharten

- Potentialtrennung dar logischen Signale RFR, R/L, GSB
- Potentialtrennung des Ddrehzahlsollwertsignals n
Sollwertvorgabe durch
a) 10 - k2 - Potentiometer oder
b) Leitspannung 0 ... 10V oder

c) Leitstrom 0 ... 20 mA. In diesem Fall ist Uber die Klemmen 7 und 8 der
Optionsbaugruppe 6012 ein Widerstand R = 511Q , 1% fest zu verdrahten.

- Invertierung der logischen Signale RFR, R/L und GSB mittels Jumper-Programmierung.

soll*

a) Jumper J1 aufgesteckt (Jumperstifto dberbruckt): -
Aktivierung der Funktion RFR (Klemme 17), R/L (Klemme 34) oder GSB (Klemme 35)
durch L-Signal von OV (KurzschlieBen der entsprechsnden Klemme gegen Klemme J?»\,

b} vumper J1 entfernt:
A<tivierung der Funktion RFR, R/L oder GS8 durcnh H-Signal von 18 ... 30V
an der entsprechenden Klemme gegenuber Klemme 7.

Werkseltiqg wird die Optionsbaugruppe 6012 mit aufgesteckiem Jumper ausge-
liefert.

12.2 Einbau- und AnschluBhinweise

Die Upt:onsbaugruppe 6012 wird komplett mit Montagewinkel und Flachkabelverbinder
zum Einbau in das Grundgerdt ausqgeliefert.

Die Montayge erfoigt sntsprechend Bild 11 durcn Anschrauben der Optionsbaugruppe
an das !inke Seitenteil des Umrichters. Die elektrische Verbindung wire durcn
Aufstecken des Flachkabelverbinders auf die 10polige Stiftleiste X6 der
Piatine 6011 durchgefithr:. Der Flachkihelstecker mud bis. zum Anschlag auf die
Stiftlelste aufgesteckt sein. Vor Inbetriebnanme ist zu uberprufen, dal} keine
Baueiemente der Optionsbaugruppe durch die Montage beschadigt oder umgebogen

worden sind.
Lol

|

inkes Sertente.
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Dic Klemnenbelegung der Opticnsbeéugrappe 8012 15t mit der Klemmenbelegung der
Platine 6011 identisch bis auf die Tatsache, dad die Klemmen auf der Optlonsbau-
gruppe potentialfrer sind., Zum Anschlull der Optionsbaugruppe kann daher grung-
satzlich vom Klemmenbelegungsplan Bild 2 ausgegangen werdern. Die Funktionsvor-
gaben RFR, R/L und G5B sind in Kapitel 7 beschriecen, die Moalichkeiten der Soli-
wertvorgdbe in Kapitel 8.

Wie im Abschnitt 12.1 erlautert, fihren nacn Entfernung des Jumpers J1 positive
H-Signale von 16 ... 30 V zur Aktivierung der jeweiligen Funktion RFR, R/L und GSB,
wie es bei speicherprogrammierten Steuerungen (SPS) ublich 1st. Bei Sollwertvor-
gabe uber Stromschleife ist nur der Steuerstrombereich 0 ... 20 mA zuldssic.

[n diesem Fall ist der Widerstand R01 = 51132, 1%, 0,5 W zwischen die Kiemmen 7
und 8 zu legen.

13. Lieferumfang

Ei1nbaugerdt mit Sicherung Art.-Nr.: siehe Tabelle 1
Techniscne Beschreibung FU-Reihe 610 Art.-Nr.: 326 875

Sol lwertpotentiometer 10 k$e, 1 W, lin. Art.-Nr.: 322 194

Belpack fir Stromleitwert und Glelcnstrombremsung Art.-Nr.: 329 057

14. 7ubehor

Sicherung F10A, 80 A’s Art.-Nr.: 328 536
Y-Kondensator 6,8 nfy, 250 V Art.-Nr.: 329 068
Netzdrossel 5 mH, 9 A Art.-Nr.: 323 330
Optionspaugruppe 6012 (galv. Trennung) Art.-Nr.: 320 874
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