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Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Diese Dokumentation enthalt Informationen zum Lenze »Engineer«.

Der »Engineer« ist ein Lenze Engineering-Tool zum geratelibergreifenden Parametrieren, Konfigu-
rieren und Diagnostizieren von Lenze-Geraten (wie beispielsweise Antriebsregler, Motoren, 1/O-Sys-
teme) und Maschinensteuerungen.

Kurz-Ubersicht

Kapitel Inhalt
» Sicherheitshinweise (E3 12) ...enthalt Sicherheitsvorschriften, die zu beachten sind, wenn Sie mit
dem »Engineer« einen Antriebsregler bzw. eine Anlage in Betrieb
nehmen.
» Bedienoberfldche (E213) ...beschreibt den Aufbau der Bedienoberflache im »Engineer«
P Erste Schritte: Projekt erstellen (£2 30) | ...beschreibt, wie Sie ein Projekt im »Engineer« erstellen.
» Online-Verbindung herstellen (L2 76) | ... beschreibt, wie Sie eine Online-Verbindung zu einem Geréat oder
mehreren Geraten herstellen.
» Geratefunktionen bei aktiver Online- | ... beschreibt, wie Sie die Steuerfunktionen eines Gerates ausfiihren und
Verbindung (3 99) einen Parametersatz-/Programmtransfer zwischen dem Gerat und dem

»Engineer« ausfiihren kénnen.

...beschreibt die Diagnosemoglichkeiten bei bestehender Online-
Verbindung zum Gerat.

» Anlagenfunktionalitat definieren ...beschreibt, wie Sie die Funktionalitat Ihrer Gesamtanlage im
(C2131) »Engineer« definieren.

» Netzwerk einfiigen & konfigurieren ...beschreibt, wie Sie dem Projekt Netzwerke hinzufiigen und

(2 205) konfigurieren, so dass dioe Kommunikation zwischen den Geraten der

Anlage moglich ist.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 9



Uber diese Dokumentation

Verwendete Konventionen

10

Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zum Auszeichnen von Information:

Informationsart

Auszeichnung

Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen

Punkt

Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56

Textauszeichnung

Versionsinfo

Textfarbe blau

Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Antriebsreglers gelten, sind in dieser Do-
kumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem Software-
stand V3.0 verfiigbar!

Programmname » « »Engineer«...

Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...

Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...

Steuerelement fett Die Schaltfliche OK... / Der Befehl Kopieren... / Die Register-
karte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle nachei-
nander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch einen
Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei—=»Offnen, um...

Tastaturbefehl <fett> Mit <F1> rufen Sie die Onlinehilfe auf.
Ist fiir einen Befehl eine Tastenkombination erforderlich, ist
zwischen den Tastenbezeichnern ein "+" gesetzt: Mit
<Shift>+<ESC>...

Hyperlink unterstrichen Verweis auf weiterfiihrenden Informationen: Hyperlink zu
weiterfiihrenden Informationen.

Symbole

Seitenverweis

Verweis auf weiterfiihrenden Informationen: Seitenzahl in
PDF-Datei.

Schrittweise Anleitung

Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm ge-
kennzeichnet.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014




Uber diese Dokumentation

Definition der verwendeten Hinweise

1.2 Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation fol-
gende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm | Signalwort | Bedeutung

Gefahr! Gefahr von Personenschidden durch gefahrliche elektrische Spannung
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere Verletzun-
gen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaBnahmen getroffen
werden.

Gefahr! Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere Verletzun-
gen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen
werden.

Stop! Gefahr von Sachschédden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden MaRBnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm | Signalwort | Bedeutung
o Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
@ Tipp! Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung
@ Verweis auf andere Dokumentation

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 11



Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise, wenn Sie mit dem »Engineer« einen Antriebsregler
bzw. eine Anlage in Betrieb nehmen méchten.

Lesen Sie die zum Antriebsregler bzw. zu den einzelnen Komponenten der Anlage mitge-
lieferte Dokumentation sorgfaltig durch, bevor Sie mit der Inbetriebnahme der Gerate
mit dem »Engineer« beginnen!

Die Geratedokumentation enthilt Sicherheitshinweise, die beachtet werden miissen!

A Gefahr!

Sie miissen Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern ggf. mit zusatzlichen Uberwa-
chungs- und Schutzeinrichtungen nach den jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen
ausriisten (z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften),
damit ein unzuldssiger Betriebszustand zu keiner Gefahrdung von Personen oder Ein-
richtungen fiihrt.

Wahrend der Inbetriebnahme dirfen sich keine Personen ohne ausreichenden Sicher-
heitsabstand in der Nahe des Motors oder den vom Motor angetriebenen Maschinentei-
len aufhalten, da ansonsten eine Verletzungsgefahr durch bewegte Maschinenteile
besteht.

Stop!

Wenn Sie im »Engineer« Parameter andern, wahrend eine Online-Verbindung zum Ge-
rat besteht, werden die Anderungen direkt in das Gerat tibernommen!

Eine falsche Parametrierung kann zu nicht vorhersehbaren Motorbewegungen fiihren.
Durch ungewollte Drehrichtung, zu hohe Geschwindigkeit oder ruckhaftem Lauf konnen
angetriebene Maschinenteile beschadigt werden!
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Bedienoberflache

3 Bedienoberflache
i Hinweis!

Fiir die Engineering Tools von Lenze sind unterschiedliche Lizenzstufen verfiigbar. Je
nachdem, welche Lizenstufe Sie verwenden, varriiert der Funktionsumfang auf der Be-
dienoberflache. Aktuelle Informationen finden Sie unter: http://www.Lenze.com

Die Bedienoberflache unterteilt sich prinzipiell in die folgenden Bereiche:

Eagirmse

Linfigen Ansitt Ordhe  Applkstiorodsten Cdres

tal
= 1 EL B/
# g PCl Module Card S0t 1 - MC-LTC
# @ POl Modue Card Sl 2 - MCCANZ
B FKeine SPS
N SO HigLne
+ @ MM - Eswebarungsricdul EthadCAT
@ W2 Frweienngsmocil Fhesret
@ M- MMEZ20 [Lierie. MolrConeol HighLevel]
¥ MSI - Sicherheitimodl SHD
B Stellartimb - Dishoshl
1 CAM e bosd
W MOSKATEE T 1401 [V]

6 B @ FRAAVvEZE AR AR P YE @

EBX

ERLr e ]

Uler: f— Hal

| M2 - Ermeterungsmocul Etheimel

[ MMI - MM220 (L MotieriConsel HighLavell
|51 - Sichesheismadkd SHD

|
|
| a0
|
|

E-ﬁuﬂuﬂ. |

6 aikre [ ——

(& Titelleiste/Verfligbare Lizenzstufe

Menibefehle

» Menii-Referenz - Die Meniibefehle im Uberblick (2 260)

Symbolleiste (2 15)
DISichtenleiste: Den Projektbaum filtern (£2 17)

[ElProjektstruktur (Projektbaum) (£3 18)

» Erste Schritte: Projekt erstellen (E2 30)

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014

[F] Registerkarten (kontextabhangig)
» Gerate parametrieren & konfigurieren (E3 135)

[@ Arbeitsbereich (£ 22)

Ml Statusinformationen (Cd 23)

mE Monitor: Parameter iiberwachen (c24)/

Erstellen (&2 27) /

User Menii (1 173) /@ Meldungen (2 27)

ohne Abbildung: Assistenten (L1 28)
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Bedienoberflache

Um den Arbeitsbereich E zu vergrof3ern, konnen Sie die Schaltflachen der Sichtenleiste Dauf
der linken Seite per Rechtsklick verkleinert darstellen oder ausblenden.
« Alternativ sind die Einstellungen der Sichtenleiste B liber den Menubefehl

Extras—Optionen in der Registerkarte Umgebung ausfiihrbar. » Optionen zur
Darstellung/Projektspeicherort (1 29)
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Symbolleiste

3.1 Symbolleiste

Uber die Symbolleiste konnen Sie auf haufig benétigte Funktionen zugreifen, ohne die Meniibefehle

verwenden zu missen.

i Hinweis!

Je nach Projektkontext sind unterschiedliche Symbole aktivierbar oder deaktiviert (grau

dargestellt).

« Einige Symbole sind beispielsweise nur bei Auswahl eines Antriebsreglers verfligbar.

Symbol/ Meniibefehl
Schaltflache

Funktion

Verlauf der Bedienungsschritte (zuriick/vor)

&

=>

Im Verlauf der zuvor ausgewdhlten Elemente einen Schritt
zurlick bzw. vor.
» Verlauf der zuvor ausgewdhlten Elemente (£ 19)

Projekte verwalten

" Datei—»Neues Projekt... » Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus
iﬁr Vorgangerversion anpassen (2 40)

_ Datei—» Offnen... » Projektdatei 6ffnen (3 39)
=
o Datei—»Speichern » Projekt speichern (L1 43)

Bedienoberflache konfigurieren

» Monitorfenster anpassen: Parameter grafisch darstellen

a2 (Instrumente) (£3 25)
- Arbeitsbereich vergroRern oder verkleinern
= » Arbeitsbereich (£3 22)

Kontexthilfe aufrufen

Onlinehilfe im Kontext des ausgewahlten Gerdtes anzeigen

Projektelemente einfiigen

Einfligen—Anlagenmodul

o

» Anlagenmodule einfiigen (£ 48)

Einfiigen—>Achse » Achse einfligen (C3 49)
e
[ﬁ] Einfiigen—>Komponente » Komponenten einfiigen (£3 52)
Einfiigen— Getriebe » Getriebe einfiigen (1 68)
%
9 Einfiigen—» Gerdtemodul » Gerdtemodule einfiigen (E2 58)
2

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014
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Symbolleiste

16

Symbol/ | Meniibefehl Funktion
Schaltflache
= Einfliigen— Applikation » Applikation einfligen (E2 56)

B8

Einfligen—Netzwerk

» Netzwerk einfiigen (£ 210)

[

Einfligen—Maschinenapplikation

» Maschinenapplikation mit Port-Verschaltung einfiigen
(@177)

Online/Offline gehen

P

Online=>Online gehen

Verbindung zu einem Gerat herstellen
» Online gehen (£ 78)

bl

Online—>Offline gehen

Verbindung zu einem Gerat trennen
» Offline gehen (C1 97)

9

Online—=>Optische Ortung

Geratesuchfunktion (Signalisierung liber Gerdte-LEDs)
» Optisches Orten - Identifizieren eines Gerates innerhalb
der Maschine (£3 109)

Online=»Handsteuerung

Handsteuerung (gerateabhangig verfligbar)

« Ist nur dann aktivierbar, wenn ein Gerat markiert ist und
das Gerat diese Funktion unterstiitzt. » Manuelles
Steuern der Motor-Drehrichtung: Achsen manuell drehen
({@110)

Inbetriebnahmeassistent zur gefiihrten Inbetriebnahme ei-
nes Antriebsreglers der Geratereihe 8400
- ...ist bei aktiver Online-Verbindung zum Gerat verfiigbar.

» Online gehen

Geratefunktionen bei aktiver Online-Verbindung

L

Online—>Regler freigeben

A » Sicherheitshinweise (Cd 12)

Gerat freigeben (Reglersperre aufheben)
» Regler freigeben (L 101)

i

Online—»Regler sperren

Gerét sperren (Reglersperre setzen)
» Regler sperren (£ 102)

Online—>Applikation starten

A » Sicherheitshinweise (L2 12)

Applikation im Gerat starten
» Applikation starten (C3 102)

=

Online—>Applikation stoppen

Applikation im Gerat stoppen
» Applikation stoppen (E2103)

Applikations- / Parametertransfer

T

Online—>Applikation zum Gerat
iibertragen

Applikation in das Gerat schreiben (Download)
» Applikation zum Gerat Ubertragen: Downloaden der
Applikation (C3 104)

il

Online=»Parametersatz zum Gerat
iibertragen

Parametersatz in das Gerat schreiben (Download)
» Parametersatz zum Gerat Uibertragen: Downloaden der
Parameter (C2 106)

=il

Online=»Parametersatz vom Gerit
lesen

Parametersatz vom Gerét lesen (Upload)
» Parametersatz eines Gerates lesen: Uploaden der
Parameter (i1 107)

Online—»Parametersatz speichern

Parametersatz im Gerat netzausfallsicher speichern
» Parametersatz speichern (£2 108)
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Sichtenleiste: Den Projektbaum filtern

Symbol/ | Meniibefehl Funktion
Schaltflache

Projekt aktualisieren (kompilieren)

Extras—»Projekt aktualisieren Projekt aktualisieren (Projektelemente einzeln oder gesam-
. tes Projekt. » Projekt aktualisieren (L2 77)

3.2 Sichtenleiste: Den Projektbaum filtern

Uber die folgenden Schaltflachen/Symbole im Bereich B des Anwendungsfensters konnen Sie die
Darstellung des Projektbaums filtern:

Schaltflache Darstellung im Projektbaum

Projektbaum in der Projektsicht darstellen.
« Mit dieser Schaltflache zeigen Sie alle verfiigbaren Projektelemente an.
- Alle Projektelemente sind editierbar.

Projekt
Projektbaum in der Gerdtesicht filtern
« Der Projektbaum zeigt nur das Wurzelelement und die eingefligten Gera-
te an. Details (wie beispielsweise Schnittstellen) sind ausgeblendet.
Gerate

Projektbaum in der Netzwerk-Sicht filtern

« Der Projektbaum zeigt nur das Wurzelelement und die eingefligten Netz-
werke an.

\

Netzwerk

Projektbaum in der Applikations-Sicht filtern
« Der Projektbaum zeigt nur das Wurzelelement und die Applikationen an,
die in das Projekt eingefiigt sind.

Applikationen

Hinweis!

Um das Projekt vollstandig bearbeiten zu kdnnen, miissen Sie sich in der Projektsicht
(Schaltflache Projekt in der Sichtenleiste) befinden.

« Abhdngig von der in der Sichtenleiste ausgewahlten Schaltflache dndern sich die verfiigbaren
Symbole in der Symbolleiste, die in der Projektsicht angezeigten Elemente sowie der
Arbeitsbereich.
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Projektstruktur (Projektbaum)

3.3

18

Sichtenleiste verkleinert darstellen/ausblenden

'@ Tipp!

Um den Arbeitsbereich zu vergroBern, kdnnen Sie die Schaltflachen der Sichtenleiste auf der
linken Seite Uber das Kontextmenii (rechte Maustaste) verkleinert darstellen oder

ausblenden.

Alternativ sind die Einstellungen der Sichtenleiste liber den Menlibefeh| Extras—Optionen
In der Registerkarte Umgebung ausfiihrbar. » Optionen (2 100)

Projektstruktur (Projektbaum)

Ahnlich der Ordneransicht im Windows Explorer bildet die Projektstruktur die einzelnen Maschinen-

komponenten in Form einer Baumstruktur ab:

—|- %, Fdrderer
+- &y Antrisbsregler_1
@ MDSKASE-22, 140
=% Presse
+- &y Antrisbsregler_2
@ MDSKASE-22, 140
+-hh CAM

n: Projektwurzel

Wenn Sie ein Projektelement markieren
und anschlieBend in den Arbeitsbereich
wechseln, bleibt das Projektelement grau
hinterlegt und gleichzeitig unterstrichen.

- Dadurch ist erkennbar, zu welchem Pro-
jektelement der aktive Arbeitsbereich
gehort.

Durch Klicken auf die Symbole [ / = sind
Unterelemente einblendbar/ausblendbar.

Im Arbeitsbereich sind die Eigenschaften
und Einstellungen des momentan ausge-
wahlten Elementes/Gerates sichtbar und
editierbar.

[3-1]  Beispiel fiir die hierarchische Darstellung der Projektstruktur im Projektbaum

'@ Tipp!

Sie konnen Breite und Hohe der Projektsicht verandern, indem Sie mit dem Mauszeiger den
Bildschirmteiler zwischen Projektsicht und Arbeitsbereich bzw. zwischen Projektsicht und

Meldungsfenster entsprechend verschieben.

Uber die rechte Maustaste steht lhnen ein Kontextmenii mit Element-relevanten Funktio-

nen zur Verfligung.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014



Bedienoberflache
Projektstruktur (Projektbaum)

3.3.1 Verlauf der zuvor ausgewahlten Elemente

Alle wahrend einer Projektbearbeitung in der Projektsicht ausgewahlten Elemente werden in einem
"Verlauf" gespeichert.

i Hinweis!

Der Verlauf wird beim SchlieBen des Projektes automatisch geleert, d. h. wenn Sie ein
Projekt 6ffnen, ist der Verlauf zunachst leer.

Die Schaltflichen € / = in der Symbolleiste springen zum zuvor/danach ausgewahlten Projekte-
lement.

'@ Tipp!

Enthalt der Projektbaum mehrere Gerate, kehren Sie mit “ zur zuletzt bearbeiteten Kom-
ponente (beispielsweise ein Antriebsregler) zuriick.

« Wenn Sie auf den Pfeil v neben den Schaltflichen € / =* klicken, ist eine Auswahlliste mit
den zuletzt ausgewahlten Elemente sichtbar.

« Jeder Eintrag hat die Form "Projektname: Elementname".

3.3.2 Allgemeine Bearbeitungsfunktionen in der Projektsicht

Die folgenden Bearbeitungsfunktionen gelten fiir alle Elemente in der Projektsicht.

» Element verschieben (Ausschneiden & Einfligen) (c1 19)

» Element duplizieren (Kopieren & Einfiigen) (c2 20)

» Element I6schen (&1 20)

» Element umbenennen (&1 20)

Element verschieben (Ausschneiden & Einfiigen)
1. Element auswahlen, das einschlielich aller Unterelemente verschoben werden soll.
2. Element bei gedriickter linker Maustaste an die gewiinschte Position verschieben. Dabei wird
die aktuelle Position des Elementes in einer der beiden folgenden Weisen angezeigt:
 Hervorhebung des jeweiligen Elementes:

Das zu verschiebene Element wird zum Unter-Element des hervorgehobenen Elements. Dieses
Verhalten entspricht folgender Befehlsausfiihrung: Bearbeiten—»Ausschneiden gefolgt von
Bearbeiten—>Einfiigen.
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3.33

20

+ Element-Darstellung als waagerechter Balken:

Das verschobene Element wird an die gewiinschte Position zwischen die beiden benachbarten
Elemente platziert. Sie konnen die Reihenfolge der Elemente auf einer Ebene im Projektbaum
verandern:

-|-g] Firderer
+- & Antriebsregler_1
S M_1[)
1

G
Antriebzregler_2

r~J

BB

y M_2 7]

TR

€

oder
1. Element auswahlen, das einschlielich aller Unterelemente verschoben werden soll.
2. Meniibefehl Bearbeiten—»Ausschneiden wiahlen.
3. Element auswahlen, in das das zuvor ausgeschnittene Element eingefiigt werden soll.

4. Menlbefehl Bearbeiten—Einfiigen wahlen.

Element duplizieren (Kopieren & Einfiigen)
1. Element auswahlen, das einschliellich aller Unterelemente kopiert werden soll.
2. Meniibefehl Bearbeiten—Kopieren wahlen.
3. Element auswahlen, in das das zuvor kopierte Element eingefiigt werden soll.

4. Menlibefehl Bearbeiten—Einfiigen wahlen.

Element I6schen
1. Element auswahlen, das einschlieflich aller Unterelemente gel6scht werden soll.

2. Meniibefehl Bearbeiten—=Loschen wahlen oder Taste <Entf> betatigen, um das ausgewahlte
Element zu l6schen.

Element umbenennen
1. Element auswahlen, das umbenannt werden soll.
2. Meniibefehl Bearbeiten-»Umbenennen wahlen oder Funktionstaste <F2> betatigen.
3. Neue Bezeichnung eingeben.

4. <Eingabetaste> betatigen, um die neue Bezeichnung zu tibernehmen.

Tastaturbefehle in der Projektsicht

'@ Tipp!

Verwenden Sie (beispielsweise wenn Sie den »Engineer« auf einem Notebook ausfiihren)
alternativ zur direkten Auswahl von Elementen mit Hilfe des Mauszeigers die Tastatur. Da-
durch ist eine schnellere Bewegung innerhalb der Projektsicht moglich, um Elemente zur
Bearbeitung auszuwahlen.
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Folgende Tastaturbefehle kdnnen Sie zur Navigation innerhalb der Projektsicht verwenden, wenn
ein Element in der Projektsicht den Fokus besitzt:

Tastaturbefehl Funktion

<BILD-AUF> Blattern im Projektbaum nach oben.

<BILD-AB> Blattern im Projektbaum nach unten.

<NACH-OBEN-TASTE> Auswahl des jeweils ndchsthoheren Elements.
<NACH-UNTEN-TASTE> Auswahl des jeweils nachsttieferen Elements.
<NACH-LINKS-TASTE> Abhédngig vom Symbol, das vor dem Element angezeigt wird:

F/E ‘ Auswahl des in der Hierarchie libergeordneten/untergeordneten Elements.

<NACH-RECHTS-TASTE> Abhédngig vom Symbol, das vor dem Element angezeigt wird:

/=l ‘ Auswahl des in der Hierarchie Gibergeordneten/untergeordneten Elements.

<RUCKTASTE> Auswahl des jeweils in der Hierarchie ibergeordneten Elements.
<POS1> Auswahl des ersten Projektelements.
<ENDE> Auswahl des letzten (eingeblendeten) Projektelements.

@ Tipp!

Um den Fokus auf ein Element in der Projektsicht zu setzen, klicken Sie auf ein Projektele-
ment oder betatigen Sie die <Tab>-Taste bis zum gewiinschten Projektelement.

3.3.4 Projektwurzel

Die Projektwurzel B ist das oberste Element im Projektbaum (Wurzelelement). Die Benennung
entspricht dem Dateinamen des Projektes.

« Bei markierter Projektwurzel sind im Arbeitsbereich die Registerkarten mit allgemeinen Projek-

teigenschaften sichtbar.

Registerkarte

Funktion

Komponenten

Stellt alle in das Projekt eingefligten Komponenten tabellarisch dar.
« Sichtbar sind die Eigenschaften der jeweiligen Komponente (Geratetyp,
Firmware-Version, Kommunikationsweg) sowie die strukturelle Einbin-
dung in Form von Anlagenmodulen/Achsen.

Applikationen

Stellt alle in das Projekt eingefligten Applikationen tabellarisch dar.
« Sichtbar ist die Zuordnung zu Anlagenmodulen/Achsen.

Datenlogger

Mit dem Datenlogger lasst sich der zeitliche Verlauf von Parameterwerten
aufzeichnen und als Liniendiagramm darstellen. » Datenlogger (L1 112)
« Hinweis: Zur Verwendung dieser Funktion ist eine Online-Verbindung
zum gewiinschten Gerat erforderlich!

Dokumentation

Bietet die Moglichkeit, Detailinformationen zum Projekt und der projektier-
ten Maschinenanlage zu hinterlegen.
« Zu jedem Projektelement sind Notizen und Dateianhdnge hinzufiigbar.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£3 72)

Schutz

Einstellungen zum Schutz der sicheren Konfiguration
- Ein projektbezogenes Passwort zum Schutz der sicheren Konfiguration
(Registerkarte Safe Konfiguration, Parameter Sicherheitstechnik) verge-
ben. » Sichere Parameter schiitzen - Projektbezogene Passworteingabe
(e 75)
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3.4.1

22

Arbeitsbere

ich

Der Arbeitsbereich (Bereich [F]) zeigt auf unterschiedlichen Registerkarten die Eigenschaften und Ein-
stellungen des momentan im Projektbaum ausgewadhlten Projektelementes an. Ein Projektelement
kann beispielsweise ein Gerate sein: Servo Drives 9400 HighLine.

@ Tipp

Die Darstellung der Registerkarten im Arbeitsbereich ist abhangig vom ausgewahlten Pro-
jektelement/Geratetyp.

Sie kdnnen Breite und Hohe des Arbeitsbereichs verandern, indem Sie mit dem Mauszeiger
den Bildschirmteiler zwischen Projektsicht und Arbeitsbereich bzw. zwischen Arbeitsbereich
und Meldungsfenster entsprechend verschieben.

» Gerate parametrieren & konfigurieren (2 135)

Darstellung von Parameterwerten

Im Arbeitsbereich des »Engineer« angezeigte Einstellungen von Gerdteparametern (z. B. In der Re-
gisterkarte Parameter zu einem Gerat) werden mit unterschiedlichen Hintergrundfarben darge-
stellt, die folgende Bedeutung haben:

Farbe

‘ Beispiel ‘ Bedeutung

Offline-Darste!

llung

weil} Offline-Parameter
1.2345 « Das Gerat ist nicht "online" mit dem »Engineer« verbunden. Sichtbar ist der im
Projekt eingestellte "Offline"-Parameterwert.
hellgrau Offline-Display-Parameter
1.2345 « Sogenannte "Display-Parameter" sind Parameter, die nur der Anzeige von Statu-
sinformationen sowie Ist-Werten dienen und auf die nur ein lesender Zugriff
moglich ist.
Online-Darstellung
gelb Online-Parameter (Wert veranderbar)
1,2345 - Das Gerat ist "online" mit dem »Engineer« verbunden, es wird der aktuelle Para-
meterwert des Gerdtes angezeigt.
- Das Symbol # vor einem Parameterwert signalisiert, dass der Wert im Gerit sich
von dem im Projekt eingestellten Parameterwert unterscheidet.
blassgelb Online-Display-Parameter (nur lesbar)
1.2345 » Das Gerét ist "online" mit dem »Engineer« verbunden, es wird der aktuelle Para-
meterwert eines Display-Parameters des Gerates angezeigt.
rot - Kommunikationsfehler (Timeout)

« Die Kommunikationsverbindung zum Gerdt ist unterbrochen, der Online-Para-
meter konnte nicht innerhalb einer bestimmten Zeit aus dem Gerat gelesen wer-
den.
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Statusinformationen

Wenn Sie einen Parameterwert in einem Eingabefeld editieren, konnen Sie zudem an der Textfarbe
erkennen, ob der gednderte Wert schon in das Projekt bzw. das Gerat ibernommen wurde und in-
nerhalb des gultigen Bereiches liegt:

Farbe Beispiel Bedeutung
schwarz Parameterwert, der innerhalb des giiltigen Bereiches liegt und in das Projekt bzw.
1.2345 Gerat bereits tibernommen wurde.
blau Gednderter Parameterwert, der noch nicht in das Projekt bzw. das Gerat tibernom-

1.2345 men wurde.
- Durch Betdtigen der <Eingabetaste> libernehmen Sie den gedanderten Wert.

« Durch Betatigen der <ESC>-Taste kdnnen Sie die vorgenommene Anderung ver-
werfen.

rot Gednderter Parameterwert, der auBerhalb des giiltigen Bereiches liegt.
1,2345 - Durch Betitigen der <ESC>-Taste kénnen Sie die vorgenommene Anderung ver-
werfen.

3.5 Statusinformationen

Informationen zum Status des Projekts sowie zum Status von Geraten/Applikationen.

Information ‘ Bedeutung
Projektstatus
Alle Projektinformationen sind aktuell.
- « Das im Projektbaum markierte Projektelement muss nicht aktualisiert werden.
. Das Projekt enthalt ungespeicherte Anderungen. .
. Geandert « Aktualisieren Sie das Projekt durch Klicken der Schaltflache in
der Symbolleiste. » Projekt aktualisieren (1 77)

Status Gerat

Das Gerat ist offline.
@ CFFLIME « Keine Online-Verbindung zum Gerét.

Aktive Online-Verbindung zum Gerat.
5 ONLINE « Der »Engineer« kommuniziert mit dem Gerit iiber eine Busverbindung.
» Online-Verbindung herstellen (£3 76)

Aktive Online-Verbindung ist unterbrochen.

« Eine bestehende Online-Verbindung zwischen dem Gerat und dem »Engineer«
ist unterbrochen (Kommunikationsfehler).

DDCMP: / Gerdteabhangiger Zugriffspfad
« Der Zugriffspfad ist abhangig von der jeweiligen Busverbindung.

Der Antriebsregler ist gesperrt.

Iﬁ] Reqler ist gesperrt - Die Reglersperre ist gesetzt. Bewegen Sie den Mauszeiger tber die Statusinfor-
mation des Antriebsreglers in der Statusleiste, um die Quelle der Reglersperre an-
zuzeigen.

Der Antriebsregler ist freigegeben.

Je nach verwendeter Gerateverbindung konnen weitere Informationen in der Statusleiste sichtbar
sein wie beispielsweise der Status der Applikation oder nicht gespeicherte Anderungen des Parame-
tersatzes.
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Monitor: Parameter liberwachen

Im Bereich Monitor unterhalb von Projektsicht und Arbeitsbereich sind die gezielt auswahlbaren Pa-
rameter eines Gerates als Anzeigeparameter darstellbar. Dies ist beispielsweise zum Uberwachen
bestimmter Parameter zu Diagnosezwecken sinnvoll.

Monitorfenster einblenden: Parameter iibernehmen/Darstellungsart

So blenden Sie das Monitorfenster ein:

1. Registerkarte [El Monitor am unteren Rand des Anwendungsfensters klicken.

2. Gewiinschtes Monitorfenster im Listenfeld ll Ansicht auswihlen:
« -Projektbaum Selektion-: Das Monitorfenster zeigt immer die Parameter zum aktuell im
Projektbaum markierten Gerat an.
« Anlage: Gerateuibergreifendes Monitorfenster mit den von lhnen zusammengestellten
Parametern zu mehreren Geraten des Automationssystems.
 Monitorfenster fiir ein bestimmtes Gerat. Dadurch bleibt der Fokus auf dieses Gerat be-
stehen, auch wenn im Projektbaum ein anderes Gerat markiert ist.

1 [T Proiekibaum Selekion - (3400 T opLine £ ~[HEreessen | | [EJavswani meten | Auswahlibemebmen | A | <]
Ausgangsfreguenz O Zwischenkisisspannung O Motorstrom O MCTRL: Drehzahlistwert 0] Geratezustand O Meld Zust.Fehler O Zustandsbest. Fehler [m]

0 , 00 3 3 0 0 , 00 O SwitchedON N 0 00.0000.00000

Fail

Hz A min-1

« Das Monitorfenster ist mit Anzeigeparametern vorkonfiguriert. Welche Anzeigeparameter im

Monitorfenster sichtbar sind, ist durch Klicken der Schaltfliche B Anpassen dnderbar.

‘@ Tipp!

Einzelnen Anzeigeparameter vergroBern: Durch Klicken des Fenstersymbols (3 in der obe-
ren rechten Ecke eines Anzeigefeldes stellen Sie einen Anzeigeparameter liber die gesamte
Breite des Monitorfenster dar. Zum Verkleinern ist das daraufhin angezeigte Fenstersymbol
@ zu klicken. Dadurch sind erneut alle Anzeigeparameter im Monitorfenster sichtbar.

Parameterzusammenstellung fiir ein weiteres Gerat verwenden

Mit den Schaltflichen El Auswahl merken und Auswahl iibernehmen kénnen Sie die Parameterzu-
sammenstellung eines Monitorfensters fiir ein anderes Gerat im selben Projekt verwenden.

« Nach dem Erstellen eines Monitorfensters mit Gerat 1 die Schaltflache Auswahl merken kli-
cken.

* Im Projektbaum das gewiinschte Gerat 2 markieren, fiir das die Auswahl ebenfalls gelten soll.

« Die Schaltflache Auswahl libernehmen klicken, um die Parameterauswahl fiir das Monitorfens-
ter fiir Gerat 2 zu tibernehmen.

Darstellungsart dndern: Grafisch oder tabellarisch

Das Listenfeld Bl schaltet die Darstellungsart um: Grafisch als Instrumente oder tabellarisch als
einspaltige/zweispaltige Liste.
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3.6.2 Monitorfenster anpassen: Parameter grafisch darstellen (Instrumente)

Mit der Option Instrumente sind die von lhnen gewiinschten Parameter grafisch darstellbar.

'@ Tipp!

Ein beliebiger Wert aus der Parameterliste (Registerkarte Alle Parameter) eines Gerates ist
per Rechtsklick in das Monitorfenster Ubernehmbar: Befehl: In Monitorfenster
iibernehmen

§ So iibernehmen Sie Parameter in das Monitorfenster:

1. Das gewiinschte Monitorfenster auswahlen:

+ Im Listenfeld Ansicht (oberhalb des Monitorfensters) das zu konfigurierende
Monitorfenster auswahlen.

2. Schaltflache Anpassen klicken:

Ansicht anpassen @

Filter Suche

I mit Schrebaugrif Code ; Suché’
I”" abweichend von Werkssinstellung Bezeichnung
Al

Suchergebnisse Monitorfenster
[ inMeriigruppen

Devics | |

B
= [Bescichrog = | Text ” Text H Text H Text H Text H Text H H ‘

CONDOZ000  Gerdtsbetohls
CONOD3000  Status Gerétebefehi ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

CO0004000  Service-Passwart
COD005:000  Applikationsauswahl
COD00E000  Motoregehung auswéhlen ++
CO0007-000  Aktive Applikation
CODO0S000  Fortschiit Gerstebefehl Parameter J
COO01:000  Berugsdrehzahl Motor

+
CONOME000  Schalfrequenz Device 9400 HighLine V07 - -
COn01 5000

Schwelle Stilstandserkennung

CO0022:000  Maximalstrom Arizeige als &+ |C50/1 Drehzahizolwert 1 [min-1] [wie Parametername, mehrsprachiol o

C00034:000  Konfig. Analogeingang 1
COO0SC:001  Dreheahlsollwert 1 [min-1] ® (eigene Bezsichnung]
COO0SC:002  Dreheahlsollwert 2 [min-1]
C000S1:000  Drehzahlistwent [rin-1]
C00052:000  Motorspannung Darstellungsart Anzeige
CO00S3:000  Zwischenkreisspannung
COO0S4:000  Motorstiom o Teut aktueller'wert ¥
CO0S5:001  Motorshom Nulspstem  Hisor
CONDS5:002  Motorshom Phase istorie Bereich

CO00S5:003  Motarstram Phase V' \—SUUU - \:muu
COO0S5:004  Motorshom Phase W
COO0SE:0D0  Drehmamentsallwert
COO0SZ001  Maximaldrehmoment
COO0S7:002  Bezugsdishmoment Motor
CO0SE:001  Polage Resolver
COO0SE:002  Polage Encoder
CO0SE:003  Pollage Modul
CO0SS:000  Motor-Polpaarzshl
COO0EC:000  Rotorlage

min-1

« Im Bereich [Al auf das Anzeigefeld klicken, das Sie konfigurieren mochten. Das aktuell ausge-
wahlte Anzeigefeld ist durch einen blauen Rahmen hervorgehoben.

3. Im Bereich [Bl aus allen Parametern des Gerates den gewiinschten Parameter ...

... markieren, der im Anzeigefeld des Monitorfensters (Bereich [a]) dargestellt werden soll.

...durch Betatigen der Pfeiltaste j auswahlen/die Auswahl durch die Pfeiltaste j
riickgangig machen. Um alle Parameter aus dem Monitorfenster zu entfernen, ist die Dop-

pelpfeiltaste ﬂ zu betdtigen.

« Damit im Bereich Bl nur bestimmte Parameter sichtbar sind, sind die entsprechenden Fil-
teroptionen zu aktivieren.

« Das Kontrollfeld in Meniigruppen ist zu aktivieren, um die Parameter nach Meniigrup-
pen zu ordnen.

4. Die Schritte 1 bis 4 sind zu wiederholen, um weitere Parameter in den Anzeigefeldern im
Bereich Al darzustellen (Pro Anzeigefeld ist jeweils ein Parameter méglich).
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5. Im Bereich [€] sind mit den Schaltflichen Importieren/Exportieren zusammengestellte Mo-
nitoransichten (EPC-Datei) importierbar/exportierbar. Dadurch sind diese beispielsweise
in einem anderen »Engineer«-Projekt verwendbar.

6. Schaltflache OK betdtigen, um die Auswahl in das Monitorfenster zu tibernehmen.

3.6.3 Monitorfenster anpassen: Parameter tabellarisch darstellen (Liste)

Mit der Option Instrumente sind die von lhnen gewiinschten Parameter tabellarisch im Monitor-
fenster darstellbar.

§ So iibernehmen Sie Parameter in das Monitorfenster:
1. Im Listenfeld Ansicht das zu konfigurierende Monitorfenster auswahlen.

2. Schaltflache Anpassen betdtigen, um das Dialogfeld Ansicht anpassen zu 6ffnen.

Ansicht anpassen

Filter Suche

I~ it S chreibzugriff Cade i
[ abweichend von ‘Werkseinstellung Bezeichnung
Suchergebnisse Ausgewahlte Parameter

™ in Menligruppen

Device | 4 Postion | Code | Bezsichnung | Device ~
i CO0055:002 Matorstrom Phaze U 59400 HighLine Y07
Code | Bezeichnung 2 CO0058:007 Follage Resolver 3400 HighLine Y07 +
- q 3 CO0055:002 Matarstrom Phaze U 9400 HighLine W07
(A . 4 CODEZ001  Masimaldichmoment 3400 HighLine V07 =
CO0004:000  Service-Passwart g
CO0D05:000  Applikationsauswahl &
CODO0E:000  Motorregelung auswahlen z
CO0007:000  Aktive Applik ation g2
CO0D08:000  Fortschritt Gerdtebefehl g
COOTT1:000  Bezugsdrehzshl Motor 10
COOD1G:000  Schaltfrequenz n
COOMS000  Schwelle Stilstandserkennung 12
CO00Z2000  Maximaistrom 13
CO0034:000  Kanfig. Analogeingang 1 4
COD0S0:001  Diehzahlsollwert 1 [min-1] 15
CODS0:002  Drehzahisalliet 2 [min-1] 1B
COO051:000  Dvehzalistwert [min-1] 17
CO0D52:000  Motorspannung 8
CO0053:.000  Zwischenkreisspannung 13
COO054:000  Motorstrom 2
COODB5:001  Motorstom Nullsysten 21
COOOS5:002  Matorstiom Phase L 2
COODS5:003  Motorstiom Phase ¥ 2
COONE5:004  Motorstrom Phase W 24
COOOSEO00  Drehmomentsollwent 29
COO057:001  Mawimalcrebmennent %
COOD57:002  Bezugsdiehmoment Motor 2
COOOS8:001  Pallage Resolver 28
CO0056:002  Pollage Encoder 2
COD058:003  Pollage Modul 30
COO0S3:000  MotorFolpaarzahl 31
COO0E0:000  Fioterlage & gg ®

lg” Impartieren, | Exportieren... I aK Abbrechen

3. Im Bereich (2] die Parameter auswahlen, die Sie in das Monitorfenster ibernehmen moch-

ten.

» Mehrfachauswahl von Parametern, die untereinander stehen: <STRG> gedriickt halten
und Parameter markieren,

» Mehrfachauswahl von Einzel-Parametern: <SHIFT> gedriickt halten und die gewiinsch-
ten Parameter markieren.

« Damit im Bereich [&] nur bestimmte Parameter sichtbar sind, sind die entsprechenden
Filter optional zu aktivieren.

- Das Kontrollfeld in Meniigruppen ist zu aktivieren, um die Parameter nach Menligrup-
pen zu ordnen.

26 Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014



Bedienoberflache

Erstellen

3.7

3.8

3.9

4. Die markierten Parameter iiber die Schaltflachen (Bereich B) durch Betatigen der Pfeiltaste
j auswdhlen/die Auswahl durch die Pfeiltaste j riickgangig machen. Um alle Para-

meter aus dem Monitorfenster zu entfernen, ist die Doppelpfeiltaste ﬂ zu betadtigen.

Alternativ die Schaltfliche & betdtigen, um eine GDC-Datei zu 6ffnen, die die gewlinschte
Parameterauswahl enthalt.
« Der Bereich [B] zeigt die zum Darstellen ausgewahlten Parameter an.
« Schaltflache OK betatigen.
5. Im Bereich [€] sind mit den Schaltflichen Importieren/Exportieren zusammengestellte Mo-

nitoransichten (EPC-Datei) importierbar/exportierbar. Dadurch sind diese beispielsweise
in einem anderen »Engineer«-Projekt verwendbar.

6. Schaltflache Ok betatigen, um die Auswahl in das Monitorfenster zu libernehmen.

Erstellen

@ [12:05:55]  Applikation Slave/dpplikation B erstelt mit 0 Fehlern,

@ [1306:11]  Applikation 3400 HighLine 03~ 2/leere Applikation erstellt mit 0 Fehlemn.

@ [12:06:23] Applikation 3400 HighLine W03/eere Applik.ation erstell mit 0 Fehlem.

@ [1306:24] ==========jAktualizierungzprozel beendet: Daz Projekt wurde erfolgreich aktualiziert, ==========

Erstellen

Auf der Registerkarte Erstellen sind Informationen zu den einzelnen Erstellungs- und Aktualisie-
rungsprozessen sichtbar. » Projekt aktualisieren (2 77)

User Menii

Die Registerkarte User Menii zeigt die benutzerspezifisch zusammengestellte Auswahl von Parame-
ternan.

Weiterfihrende Informationen zum Erstellen eines User Meniis finden Sie in folgendem Abschnitt:
» User Menu (£2173)

Meldungen

Das Meldungsfenster zeigt Status- und Fehlermeldungen zu einer ausgefiihrten Programmoperati-
on bzw. zum aktuellen Programmzustand an.

Symbol Zeitstempel | Text

[hh.mm.ss] | Infotext

Hinweistext

Fehlertext

80w

Programmfehlertext
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Kontextmenii

Im Meldungsfenster sind per Rechtsklick folgende Befehle aufrufbar:

Befehl Funktion
Loéschen Loschen aller Meldungen im Meldungsfenster.
Anzeige Untermenii zur Auswahl der anzuzeigenden Elemente.

Liste kopieren

Kopieren aller Meldungen in die Zwischenablage.

Meldung kopieren

Kopieren der ausgewahlten Meldung in die Zwischenablage.

@ Tipp!

Sie konnen die Hohe des Meldungsfensters verandern, indem Sie mit dem Mauszeiger den
Bildschirmteiler zwischen Arbeitsbereich und Meldungsfenster nach oben oder unten ver-

schieben.

3.10 Assistenten

Der »Engineer« verfligt liber verschiedene "Assistenten”, beispielsweise zum Erstellung eines Pro-
jektes oder zum Einrichten und Konfigurieren eines Netzwerks.

- Die Assistenten haben den folgenden Aufbau. Wahlen Sie Schritt fir Schritt die gewiinschten

Einstellungen:

Start-Assistent

Sie ein vorhandenes Engineer-Projekt offnen? Hilfe

W ahlen Sie eine ._
& s

Vorgehenzweise!

Wo befindet sich das Projekt?

" auf einem verbundenen Laufwerk.

Projektdate

D:4Enginesr Projekte\Drehzahiiegelungl \Diehzahlregelungl . afs j Durchsuchen

Yorschau

Projektname: Drehzahlregelungl
Auftragsnummer.

Zeichnungsnummer:

Kunde:

Fommentar:

Zuletzt gespeichert mit Engineer 2.7.0 [Build 834IntemneT estversionl!l]

| Fertigstellen ‘ Abbrechen | Hilfe

- Bereich [A] zeigt an, in welchem Schritt des Assistenten Sie sich gerade befinden.

« In Bereich[Bl befindet sich das Haupt-Dialogfeld zur Eingabe der Daten sowie Auswahl der ge-
wiinschten Optionen.

« BereichlClzeigt weiterfiihrende Informationen und Eingabeaufforderungen zum jeweiligen

Schritt an.

28

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014




Bedienoberflache

Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort

3.11 Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort

Uber den Meniibefehl Extras—Optionen 6ffnen Sie das Dialogfeld Optionen. In diesem Dialogfeld
kénnen Sie In der Registerkarte Umgebung allgemeine Einstellungen zur Bedienoberflache vorneh-
men.

* In der Registerkarte Umgebung sind allgemeingiiltige Einstellungen editierbar.

« Die Einstellung sind keine projektbezogene Eigenschaft. Dadurch bleiben die Einstellungen fiir
die folgenden »Engineer«-Projekte erhalten.

& Optionen g|
Online ]Verbindungen

Option Beschreibung

» Sicherheitsabfrage beim Loschen | Sicherheitsabfrage aktivieren/deaktivieren, die beim Léschen von Kompo-
von Komponenten aktivieren nenten angezeigt wird.

- Ist diese Option deaktivert, |6scht der »Engineer« die gewiinschte Kom-
ponente direkt ohne Sicherheitsabfrage.

- Externe Anwendungen automa- | Legt fest, dass der »Engineer« automatisch die erforderlichen Eintrage in die
tisch registrieren Windows-Registrierdatenbank (Registry) schreibt, um externe Programme
zu starten.

« Dadurch wird das externe Programm fiir die Verwendung im »Engineer«
registriert und durch den »Engineer« aufrufbar. Die Registrierung erfolgt
nach den allgemeinen Betriebssystemstandards von Windows.

« Diese Option ist standardmaRig aktiviert.

Beispiel:

Beim Aktualisieren eines Servo Drives 9400 HighLine ruft der »Engineer« den
»PLC Designer« auf, um den Programmcode zu iibersetzen, der zuvor aus der
FB-Verschaltung erzeugt wurde.

Auf dem Engineering-PC kdnnen mehrere Versionen von »Engineer« und/
oder »PLC Designer« installiert sein. Durch die aktivierte Option stellt der
»Engineer« automatisch sicher, dass die "passende" (erwartete) »PLC Desig-
ner«-Version fiir den Kompilier-Vorgang verwendet wird.

Hinweis:

Falls auf Inrem System durch dieses Verfahren ein unerwartetes Fehlverhal-
ten auftritt, konnen Sie diese Option abschalten.

Beispielsweise kdnnen administrierte Zugriffsrechte verhindern, dass der
»Engineer« in die Registrierdatenbank schreiben kann.

Damit der Aufruf der externen Programme durch den »Engineer« funktio-
niert, miissen Sie in dem Fall sicher stellen, dass nach der »Engineer«-Instal-
lation keine andere Version des vom »Engineer« aufzurufenden Programms
auf Ihrem Engineering-PC installiert wurde. Andernfalls kann es zur Fehl-
funktion oder zu unerwartetem Verhalten des Antriebsreglers kommen!

« Darstellung der Sichtenleiste ver- | Darstellungsform der Sichtenleiste: Den Projektbaum filtern festlegen.
andern - Die Sichtenleiste ist beispielsweise ausblendbar, um den Arbeitsbereich zu
vergroBern. » Bedienoberflache (L 13)

- Standard-Speicherort fiir »Engi- | Standard-Speicherort zur Erstellung von »Engineer«-Projekten festlegen
neer«-Projekte - Der Standard-Speicherort ist ebenfalls beim Erstellen eines neuen Pro-
jekts definierbar. » Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus

Vorgangerversion anpassen (£ 40)

« Darstellung beschreibender Texte | Darstellungsart der Beschreibungstexte festlegen.

- Die Standardeinstellung ist "einfach und sprechend". Dadurch reduziert
sich der jeweilige Beschreibungstext auf das Wesentliche.

- "Formal eindeutig" bietet weiterfiihrende Informationen. Dadurch sind
die Beschreibungstexte ausfiihrlicher.

« Die Option wirkt sich (gerateunabhéngig) beispielsweise auf alle Code-
stellen und Auswahltexte im »Engineer« aus, die weiterfiihrende Be-
schreibungstexte enthalten.

- Die Option ist nach einem »Engineer«-Neustart wirksam.
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4 Erste Schritte: Projekt erstellen

Im »Engineer« legen Sie Projekte an, um das Maschinen-/Anlagenkonzept im Projektbaum abzubil-
den. In dieser Projektdatei sind alle Parametrier- und Konfigurationseinstellungen des Automati-
onssystems gespeichert.
» Wenn Sie den »Engineer« starten, ist zunachst kein Projekt geladen. Der Start-Assistent ermog-
licht...
+ ...das Offnen eines vorhandenen Projektes. » Projektdatei 6ffnen (1 39)
« ...das Erstellen eines neuen Projektes. » Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus
Vorgangerversion anpassen (1 40)
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Neues Projekt erstellen

4.1 Neues Projekt erstellen

Erstellen Sie ein neues Projektes mit Hilfe des Start-Assistenten.

« Legen Sie die gewtinschten Optionen zum Einfiigen von Komponenten und Projekteigenschaf-

ten fest.

Wie mochten Sie beginnen?

Start-Assistent

Projekt offnen?

Womit mochten Sie beginnen?
n i~ Komponente aus Katalog wahlen
E ™ Suche nach angeschlozzenen Gerdten starten

E » Leeres Projekt

an Schrel-Einstieg: Eingabe der Projekteigenschaften uberspringen

« Komponente aus Katalog wahlen

Fertigstellen
Schritt Option Funktion
Was mdochten Sie tun? n Projekt mit Komponenten aus den

Auswahllisten der Kataloge erstellen.
» Neues Projekt erstellen
(Komponente aus Katalog wahlen)
(2 32)

« Suche nach angeschlossenen Ge-
raten starten

Nach online erreichbaren Geraten
suchen, um alle identifizierten Gera-
te in den Projektbaum einzufiigen.

» Neues Projekt erstellen (Suche
nach angeschlossenen Geraten

starten) (L 35)

« Leeres Projekt

» Leeres Projekt erstellen (£ 38)

« Schnelleinstieg: Eingabe der Pro-
jekteigenschaften tiberspringen
(optional)

* Projekteigenschaften (Eigen-
schaften/Speicherort) Uibersprin-
gen. Das Projekt wird vorldufig
Mein Projekt genannt und am
Standardspeicherort abgelegt.

« Der Schnelleinsteig ist beispiels-
weise vorteilhaft, wenn Sie Pro-
jekte tempordr fiir Testzwecke
benétigen.

Projekteigenschaften
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Neues Projekt erstellen

4.1.1

32

Schritt Option Funktion
Eigenschaften * Projektname Gewilinschte Eigenschaften verge-
« Projektdaten ben, um das Projekt eindeutig identi-
« Beschreibungstext fizieren zu kdnnen.
Speicherort - Name des Projektordners Gewilinschten Speicherort festlegen.
« Speicherort fiir Projekte - Optional ist ein Standardspeicher-
ort definierbar.

Projekteigenschaften

Die im Start-Assistenten eingegebenen Projekteigenschaften sind nachtraglich editierbar.
» Projekteigenschaften (t 42)

Speicherort

Ein »Engineer«-Projekt besteht aus einer Projektdatei (*.afs-Format, **) und weiteren Verzeichnis-
sen und Dateien, die in einem Projektverzeichnis abgelegt sind.

« Name und Pfad fiir das Projektverzeichnis sind im Start-Assistenten auswahlbar.

« Der Speicherort ist nachtraglich veranderbar. » Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort
(1 29)

Neues Projekt erstellen (Komponente aus Katalog wahlen)

Durch diese Vorgehensweise erstellen Sie ein Projekt mit Komponenten (beispielsweise Antriebs-
regler, 1/O-System etc.). Die Komponenten wahlen Sie aus den Auswahllisten der Kataloge im »En-
gineer« aus.

 Mit Hilfe dieser Option kénnen Sie direkt nach der Projekterstellung mit dem eingefiigten An-
triebsregler online gehen, um beispielsweise Parameter zu libertragen.

So legen Sie ein neues Projekt mit Komponenten an:

1. Aufdas Symbol s5" Klicken oder den Meniibefehl Datei-»Neu wahlen, um den Start-
Assistenten aufzurufen.

Schritt 1 - Was mochten Sie tun?
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Neues Projekt erstellen

* Start-Assistent El

‘Womit mochten Sie beginnen? Hilfe
“whlen Sie eine
&+ Komponente aus Katalog wahlen Worgehensweise!

" Suche nach angeschlossenen Geraten starten

" Leeres Projekt

[™ SchrellEinstieg: Eingabe der Projektzigenschaften Uberspringen

| Weiter > | Abbrechen Hilfe

2. Option Komponente aus Katalog wahlen auswahlen.
Schaltfliche Weiter betatigen.

4. Schritt 2 - Eigenschaften
In die Eingabefelder die entsprechenden Eigenschaften des Projektes (Bezeichnung, Be-
stellnummer, etc.) eingeben.

Gewtlinschte Eigenschaften eingeben.

Die Bezeichnung finden Sie spater in der Projektsicht als Name des Projektelementes
wieder.

Schaltflache Weiter betatigen.

6. Schritt 3 - Speicherort
Als Projektname wird die zuvor eingegebene Projektbezeichnung vorgeschlagen, andern
Sie bei Bedarf den Vorschlag entsprechend ab.

Der Projektname ist der Name fiir das anzulegende Projektverzeichnis.

Im Eingabefeld Verzeichnis den Ablageort fiir das Projektverzeichnis angeben.

Ist der angegebene Ordner nicht vorhanden, wird dieser neu erstellt.

Alternativ kénnen Sie tiber die Schaltflache Durchsuchen... ein vorhandenes Verzeichnis
in Ihrer Arbeitsplatzumgebung auswahlen.

Die Option Projekte immer hier ablegen legt den angegebenen Ordner als Standard-Spei-
cherort fir zukiinftige »Engineer«-Projekte fest. Aktivieren Sie die Option, um alle Pro-

jekte zentral innerhalb eines Ordners zu verwalten.

7. Im Eingabefeld Verzeichnis den Ablageort fiir das Projektverzeichnis angeben.

Ist das angegebene Verzeichnis nicht vorhanden, wird es neu erstellt.

Alternativ konnen Sie liber die Schaltflache Durchsuchen... ein vorhandenes Verzeichnis
in lhrer Arbeitsplatzumgebung auswahlen.

8. Schaltfliche Weiter betatigen.
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Neues Projekt erstellen

© Start-Assistent: Komponente einfiigen

Komponente
Antriebsregler ]IPC 1 Mololen} IfD-Spslem] Velsorgungsmodule]

Produkttyp = ’ V.
Sui ' |
Hersteller - {

Suchkriterien

Hilte

Bitte: wihlen Sie eine
Komponente aus!

b Tip: Schianken Sie die
F Liste der Suchergebniss
durch Yerwendung der
Suchaoptionen weiter
einl

Bezeichnung
Hame  |3400 HighLine Y04
Suchergebnisse

Bezeichnung Wersion | Produktiyp Hersteller

8400 BaseLine CY00.00.00.04 00.09.. 8400 Lenze

8400 Stateline CV01.00.00 01.00.. 8400 Lenze

3400 HighLine %0135 01.35 3400 Lenze

9400 Highline V(1,37 01.37 9400 Lenze

59400 HighLine Y01 .5 018 9400 Lenze

3400 HighLine %02 02 3400 Lenze

9400 HighLine %03 03 9400 Lenze

9400 HighLine Y04 04 5400 Lenze

3400 Stateline V01.5< 01.5¢ 9400 Lenze )

9400 Stateline V03 03 9400 Lenze Bezeichnung

5400 Stateline W04 04 3400 Lenze 9400 HighLine V04
Typ
9400

T

Abbrechen Hilte

9. Gewiinschte Komponente auswahlen.
- Die Suchergebnisse zeigen die verfiigbaren Komponenten an.

10. Schaltfliche Weiter betatigen.

- Das weitere Vorgehen ist im Kapitel Projektstruktur beschrieben. » Komponenten

einfligen (@ 52)
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Neues Projekt erstellen

4.1.2 Neues Projekt erstellen (Suche nach angeschlossenen Geraten starten)

Statt mit einem leeren Projekt zu beginnen, kdnnen Sie alternativ den »Engineer« nach online er-
reichbaren Gerdten suchen lassen.

 Nach erfolgter Suche kénnen Sie innerhalb des Start-Assistenten auswahlen, welche der identi-
fizierten Gerate in das Projekt ibernommen werden sollen.

®
1

= Start-Assistent El

2.
3.

Hinweis!

Fiir das Auslesen der Daten wird eine Kommunikationsverbindung zur Anlage liber CAN
oder (bei den Geratereihen Inverter Drives 8400 und Servo Drives 9400) alternativ liber
die Diagnoseschnittstelle X6 benétigt.

Stop!

Der Start-Assistent stellt im Schritt "Online-Daten lesen” (nach Betatigen der Schaltfla-
che Suche starten) automatisch eine Online-Verbindung tiber die ausgewahlte Schnitt-
stelle her, um Daten aus den angeschlossenen Geraten auslesen zu kénnen.

h So legen Sie ein neues Projekt mit angeschlossenen Gerdten an:

Auf das Symbol iff klicken oder den Mentibefehl Datei=#Neu wahlen, um den Start-
Assistenten aufzurufen.

Schritt 1 - Was mochten Sie tun?

W omit mochten Sie beginnen? Hilfe
“wahlen Sie eine
" Komponente aus Katalog wahlen Worgehensweise!

& Suche nach angeschlossenen Gerdten starten

" Leeres Projekt

[ SchrellEinstieg: Eingabe der Projekteigenschaften Liberspringen

| weiter > | Abbrechen Hilfe

Option Suche nach angeschlossenen Gerdaten wahlen.
Schaltflache Weiter betatigen.
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Neues Projekt erstellen

36

4. Schritt 2 - Eigenschaften

In die Eingabefelder die entsprechenden Eigenschaften des Projektes (Bezeichnung, Be-
stellnummer, etc.) eingeben.
+ Gewiinschte Eigenschaften eingeben.

« Die Bezeichnung finden Sie spater in der Projektsicht als Name des Projektelementes
wieder.

Schaltflache Weiter betatigen.

Schritt 3 - Speicherort
Als Projektname wird die zuvor eingegebene Projektbezeichnung vorgeschlagen, dndern
Sie bei Bedarf den Vorschlag entsprechend ab.

Der Projektname ist der Name fiir das anzulegende Projektverzeichnis.

Im Eingabefeld Verzeichnis den Ablageort fiir das Projektverzeichnis angeben.

Ist der angegebene Ordner nicht vorhanden, wird dieser neu erstellt.

Alternativ kénnen Sie tiber die Schaltflache Durchsuchen... ein vorhandenes Verzeichnis
in lhrer Arbeitsplatzumgebung auswahlen.

- Die Option Projekte immer hier ablegen legt den angegebenen Ordner als Standard-Spei-
cherort fiir zukiinftige »Engineer«-Projekte fest. Aktivieren Sie die Option, um alle Pro-
jekte zentral innerhalb eines Ordners zu verwalten.

7. Schaltfliche Weiter betatigen.

Schritt 4 - Online-Daten lesen

tart-Assistent E‘
- Busverbindung N
Hilfe
|D|agnuse Adapter j
“wiahlen Sie zuerst die Onling
A |
Gerate suchen ... Werbindung aud

Starten Sie dann die Suche
nach Gerdten!

Auzwshl | Gerat Verbindung |dentifizierte Module | Nichtidentifizierte Madule

i) 9400 HighLine DDLCMP:/ MM330

" Feitigstelien Abbrechen | Hiie

Im Listenfeld Busverbindung die zu verwendende Schnittstelle auswahlen.
Schaltflache Gerdte suchen betatigen.
« Identifizierte Gerdte sind in das Projekt einfligbar. Bei nicht passender Gerdtebeschrei-

bung sind die Informationen unter L 7u beachten.

« Fiir nicht identifizierte Gerdte liegen keine passenden Geratebeschreibungen vor. Nicht
identifizierte Gerdte sind nicht in das Projekt einfligbar.

Hinweis: Bei der Busverbindung CAN sind nur Gerdte aufgelistet, die sich noch nichtim
Projektbaum befinden.
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Erste Schritte: Projekt erstellen

Neues Projekt erstellen

10. Schaltflache Fertigstellen betatigen.
« Das Projekt wird mit den vorgegebenen Einstellungen angelegt.
» Zu den ausgewdhlten Gerdten besteht nun bereits eine Online-Verbindung!

In der Projektsicht wird das Projektwurzel mit der fiir das Projekt vergebenen Bezeichnung angezeigt
und unterhalb des Projektelementes befinden sich in einer flachen Anlagenstruktur alle zuvor aus-
gewahlten Gerate.

Stop!

Zu den Geraten besteht nun bereits eine Online-Verbindung, das am gelb markierten
Geratesymbol in der Projektsicht erkennbar ist!

Wenn Sie im »Engineer« Parameter andern, wahrend eine Online-Verbindung zum Ge-
rat besteht, werden die Anderungen direkt in das Gerat tibernommen!

- Meues Projekt =g Projekt
% 9400 HighLine ER I EL 070
Beispiel 1: Projekt mit 9400 HighLine, zu dem bereits eine Onli- + \%-__ Achze_1
ne-Verbindung besteht =y \% Achze 2
+- %y Achse_3

Beispiel 2: Projekt mit einem Controller EL870 sowie drei Achsen

Nachste Schritte

nun die Anlagenstruktur weiter vervollstandigen und z. B. die bestehende flache Anlagenstruktur
in eine hierarchische Anlagenstruktur tiberfiihren, indem Sie dem Projekt weitere Anlagenmodule
und/oder Achsen hinzufiigen.
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Neues Projekt erstellen

38

Leeres Projekt erstellen

So legen Sie ein neues (leeres) Projekt an:

1. Aufdas Symbol sT klicken oder den Meniibefehl Datei-»Neu wahlen, um den Start-
Assistenten aufzurufen.

Schritt 1 - Was mochten Sie tun?
* Start-Assistent E|

‘Womit mochten Sie beginnen? Hilfe
Waklen Sie eine
" Komponente aus Katalog wahlen “Yoigehensweise!

" Suche nach angeschlossenen Gerdten starten

f» Leeres Projekt

™ SchrellEinstieg: Eingabe der Projektsigenschaften iiberspringen

| Weiter > | Abbrechen Hilfe:

2. Option Leeres Projekt wahlen.
Schaltflache Weiter betatigen.

4. Schritt 2 - Eigenschaften
In die Eingabefelder die entsprechenden Eigenschaften des Projektes (Bezeichnung, Be-
stellnummer, etc.) eingeben.

» Gewiinschte Eigenschaften eingeben.

« Die Bezeichnung finden Sie spater in der Projektsicht als Name des Projektelementes
wieder.

Schaltflache Weiter betatigen.

6. Schritt 3 - Speicherort
Als Projektname wird die zuvor eingegebene Projektbezeichnung vorgeschlagen, dndern
Sie bei Bedarf den Vorschlag entsprechend ab.

« Der Projektname ist der Name fiir das anzulegende Projektverzeichnis.
« Im Eingabefeld Verzeichnis den Ablageort fiir das Projektverzeichnis angeben.
« Ist der angegebene Ordner nicht vorhanden, wird dieser neu erstellt.

« Alternativ konnen Sie liber die Schaltflache Durchsuchen... ein vorhandenes Verzeichnis
in Ihrer Arbeitsplatzumgebung auswahlen.

- Die Option Projekte immer hier ablegen legt den angegebenen Ordner als Standard-Spei-
cherort fir zukiinftige »Engineer«-Projekte fest. Aktivieren Sie die Option, um alle Pro-
jekte zentral innerhalb eines Ordners zu verwalten.

7. Schaltflache Weiter betatigen.
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Erste Schritte: Projekt erstellen
Projektdatei 6ffnen

8. Schaltflache Fertigstellen betatigen, um das Projekt mit den vorgegebenen Einstellungen
anzulegen.

-&)- Tipp!
- Die einzelnen Elemente in der Projektsicht sind jederzeit editierbar.
- Der Standard-Speicherort fiir »Engineer«-Projekte ist jederzeit tiber den Mentibefehl
Extras—Optionen In der Registerkarte Umgebung definierbar. » Optionen zur
Darstellung/Projektspeicherort (1 29)

Nachste Schritte

Nachste Schritte

Als nachstes konnen Sie die Anlagenstruktur aufbauen. » Anlagenmodule einfligen (1 53)

4.2 Projektdatei 6ffnen

So 6ffnen Sie ein bereits bestehendes Projekt:

1. Aufdas Symbol & klicken oder den Meniibefehl Datei—6ffnen wahlen, um den Start-
Assistenten aufzurufen.

Schritt 1 - Was mochten Sie tun?
tart-Assistent |E|g|
Hilfe

‘wdhlen Sie eing

orgehensweise!
Durchzuchen ..

Projekt

40_INTF_Can_34HL_Speed 01 O_INTF_Can_34HL_Specciid

‘Yorschau
Projektname: Las_40 INTF_Can_34HL_Speed 0700

Auftragsnummer:
Zeichnungznummer:

Funde: Lenze Automation GmbH
K.ommentar: W10

Zuletzt gespeichert it Engineer HighLevel 2.12.1.0 [SP1]
Zuletzt gespeichert: 03.11.2010 16:37

| Fertigstellen | Abbrechen | Hilfe |

2. ImlListenfeld Projektdatei eine der zuletzt bearbeiteten Projektdateien auswahlen oder die
Schaltflache Durchsuchen... betdtigen, um eine vorhandene Projektdatei (*.afs-Format,

) in der Arbeitsplatzumgebung auszuwahlen.

« Der Vorschau-Bereich zeigt zusatzliche Details zum ausgewahlten Projekt an, die Sie
beim Speichern des Projektes hinzufiigen konnen. Dadurch ist das jeweilige Projekt bes-
ser identifizierbar.
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Erste Schritte: Projekt erstellen

Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus Vorgangerversion anpassen

3. Schaltflache Fertigstellen betdtigen, um die ausgewahlte Projektdatei zu 6ffnen.

+ Beim Offnen eines Projektes (ab »Engineer« HighLevel V2.12), das in einer »Engineer«-Vorgéan-
gerversion erstellt wurde, wird automatisch eine Optimierung der Datenstrukturen des Projek-
tes durchgefiihrt. Dadurch ist das optimierte Projekt anschliefend nur noch mit der aktuellen
»Engineer«-Version (und hoher) verwendbar.

« Enthélt ein zu 6ffnendes Projekt veraltete Kataloge, konnen Sie die Katalogversionen fiir dieses
Projekt aktualisieren. » Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus Vorgéngerversion

anpassen (£ 40)

4.3 Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus Vorgingerversion anpassen

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.9 verfiigbar!

Der »Engineer« ist abwartskompatibel zu Projektdateien, die mit einer Vorgangerversion erstellt
sind. Es ist sinnvoll, die Projektdatei der Vorgéngerversion zu aktualisieren. Beim Offnen eines Pro-
jektes mit veralteten Katalogversionen erscheint folgendes Hinweis-Dialogfeld:

Hinweis

i Ez stehen neuere Kataloge zur Verflgung als die bisher im Projekt
\\J) verwendeten.

I~ Fiir dieses Projekt nicht mehr fragen

| Unverandert affnen Meue Kataloge auswahlen... Abbrechen Hilfe

@ Tipp!

Méchten Sie die Kataloge eines Projekt dauerhaft nicht auf neuere Katalogversionen aktu-
alisieren, ist die Abfrage abschaltbar. Aktivieren Sie dazu das Kontrollkdstchen Fiir dieses
Projekt nicht mehr fragen. Speichern Sie das Projekt anschlieBend, damit die Einstellung
wirksam ist.

Hinweis!

Ist die Schaltflache Unverandert 6ffnen inaktiv, stehen die Katalogversionen der ver-
wendeten Elemente im »Engineer« nicht zur Verfligung. Dadurch ist ein unverandertes
Offnen des Projektes nicht maglich.

Schaltflache Funktion

Unverdndert 6ffnen Das Projekt behalt seine bisher verwendeten Versionen der mehrfach vorlie-
genden Katalogpakete bei. Beziiglich der einfach vorliegenden Katalogpake-
te ist keine Auswahl méglich, der »Engineer« nutzt generell die vorliegende
Version.

Falls Sie ein Projekt unverdandert 6ffnen, konnen Sie dennoch nachtraglich
die Katalogversionen aktualisieren.

Neue Kataloge auswdhlen Offnet das Dialogfeld Kataloge aktualisieren zur Auswahl der neuen Katalo-
ge. » Kataloge aktualisieren (LJ 41)
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Kataloge aktualisieren

4.4 Kataloge aktualisieren

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.9 verfiigbar!

Das Dialogfeld Kataloge akualisieren ist aufrufbar, indem ...

« ... Sie beim Offnen eines Projektes, das Vorgangerkataloge verwendet, im Hinweis-Dialogfeld
die Schaltflache Neue Kataloge auswdhlen betatigen.

- ...Sieden Menibefehl| Extras—Kataloge ausfiihren und im Dialogfeld Kataloge die Schaltflache
Neue Kataloge auswdhlen betatigen. Ist die Schaltflache grau hinterlegt, stehen keine neueren
Kataloge zur Verfligung.

Im Dialogfeld Kataloge aktualisieren sind die bisher im Projekt verwendeten Kataloge aktualisier-

bar:
Kataloge aktualisieren

Installiertes Im Projekt verwendete  Aktualizieren Hi“e
Produkt: K.atalogversion: auf Yersion:
EngineerFE 270

Alle wie bisher | Alle aktualizieren | (] 8 | Abbrechen |

Das installierte Produkt ist das mehrfach vorliegende Katalogpaket (Beispiel: EngineerfFB). Das Pro-
jekt verwendet eine bestimmte Version des Katalogpakets. Zur Aktualisierung werden die bisheri-
gen sowie hoheren vorliegenden Versionen angeboten.

Schaltflache Funktion

Alle wie bisher Bisher im Projekt verwendete Katalogversionen beibehalten.

Alle aktualisieren Fiir alle im Dialogfeld angezeigten Katalogpakete die hochste verfiigbare
Katalogversion auswahlen.

oK Projekt mit den ausgewahlten Katalogen 6ffnen

Abbrechen Projekt nicht 6ffnen

i Hinweis!

« Wenn die Schaltflache Alle wie bisher inaktiv ist, stehen die bisher verwendeten Ka-
talogversionen im »Engineer« nicht zur Verfligung. Der »Engineer« kennzeichnet die
fehlenden Versionen durch eine rote Schriftfarbe.

« Zur dauerhaften Aktualisierung der Kataloge miissen Sie das Projekt speichern. Wenn
Sie das Projekt schlieBen, ohne es zu speichern, ist das Dialogfeld beim Offnen des
Projektes erneut sichtbar.

« Unabhangig davon, ob Sie beim Offnen des Projektes neue Kataloge verwenden, kann
das Projekt nach dem Speichern nicht mehr mit einer alteren »Engineer«-Version ge-

offnet werden. Das gespeicherte Projekt ist mit der jeweils verwendeten »Engineer«-
Version zu 6ffnen.
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Projekteigenschaften

4.5 Projekteigenschaften

Die Eigenschaften eines Projektes konnen Sie initial beim Erstellen im Start-Assistent festlegen:

Start-Assistent

Bezeichnung

Hilfe

‘Neues Projekt

Bestellnummer

Geben Sie die einzelnen
Projekteigenschaften einl

Hirweiz: Sie kinnen die

Zeichnungsnummer

entsprechenden Angaben
auch spater noch erganzen
und korrigieren.

Kunde

Kommentar

<zuiick || Weters 3 sbbrechen | Hire |

Die im Start-Assistenten eingegebenen Projekteigenschaften sind nachtraglich dnderbar:

« Wahlen Sie im Projektbaum die Glossar aus, um im Arbeitsbereich die Registerkarte

Eigenschaften zum Projekt anzuzeigen.

Eigenschaften 1

Bezeichhung

[LAS_40_INTF_Can_3¢HL_Speed_0100

Auftragsnummer

201108211003

Zeichnungsnummer

80387

Kunde

Lenze Automation GmbH

Fommentar

V1.0

Projektptad

‘C.\LENZE\FHUJE KT

Erstellungsdatum

16.08.201011:0219

Letzte nderung

03.11.2M016:37:34

Zuletzt gespeichert mit

‘Englnssr HighLewel 2.12.1.0 [SF1)]

'@ Tipp!

 Mit Hilfe der Registerkarte Eigenschaften
konnen Sie allgemeine Informationen zum
Projekt eintragen, um das Projekt bei spa-
terer Verwendung eindeutig identifizieren
zu kénnen.

* Zu jedem Projekt sind zusatzliche Eigen-
schaften wie beispielsweise Auftragsnum-
mer, Zeichnungsnummer, Version, Kunde
und Bearbeiter des Projektes speicherbar.

Die beim Speichern eines Projektes eingegebenen Daten sind beim Offnen des Projektes als

Vorschau verfligbar.
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Projekt speichern

4.6

Speicherort

Zusatzlich zur Projektdatei (*.afs-Format, ") gehdren zu einem Projekt weitere Verzeichnisse und
Dateien, die in einem Projektverzeichnis abgelegt sind.

« Name und Pfad fiir das Projektverzeichnis sind im Start-Assistenten wahlbar.

« Der Standard-Speicherort fiir »Engineer«-Projekte ist nachtraglich veranderbar: » Optionen zur
Darstellung/Projektspeicherort (1 29)

Projekt speichern

i Hinweis!

Im »Engineer« sind Projekte verwendbar, die mit einer Vorgangerversion erstellt sind.
Nach dem Speichern der Projektdatei in der aktuellen »Engineer«-Version sind die Struk-
turen an die neue Version angepasst. Dadurch ist die Projektdatei nicht mehr mit der
»Engineer«-Vorgangerversion verwendbar.

? Klicken Sie auf das Symbol k& oder wihlen Sie den Meniibefehl Datei—Speichern, um das
Projekt zu speichern.

Alternativ: Speichern mit dem Mentibefehl Datei—»Speichern unter. Dabei wird das Dialog-
feld Speichern unter... gedffnet. In diesem Dialogfeld konnen Sie die Angaben des Projektes
andern oder das Projekt unter einen anderen Namen speichern. Dabei wird auch die Lange
der Bezeichnung gepriift.

-~ Tipp!

« Speichern Sie das Projekt in regelmaRigen Zeitabstanden, um Ihre Arbeit vor
Stromausfallen oder Systemproblemen zu schiitzen.

+ Beim Speichern eines Projektes (ab »Engineer« HighLevel V2.14), das in einer »Engi-
neer«-Vorgangerversion erstellt wurde, ist eine Optimierung der Datenstrukturen des
Projektes moglich. Bestatigen Sie diese Abfrage, um den Speicherplatzbedarf der Pro-
jektdatei zu reduzieren.

Speicherort festlegen

Den Standard-Speicherort fiir Projekte konnen Sie initial im Start-Assistenten festlegen. Aktivieren
Sie dazu die Option Projekte immer hier ablegen, um das angegebene Verzeichnis als Standard-Spei-
cherort festzulegen.
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Projekte in einem komprimierten Archiv verwalten

* Start Assistent El fgl
i Hilfe

Legen Sie den Projektnamen
und das Yerzeichnis fir die
Speicherung der
Prajektdaten fest!

Projektname Achtung: Innerhalb des
Praojektes kionnen diese
Angaben spater nicht mehr
geandert werden!

]Neues_F'roiekl

ﬁ Neuen Ordner "Neues_Projekt” erstellen in...

IC:\LENZE\EngineerPlo\ekte Durchsuchen ...

¥ Projekte immer hier ablegen

< Zurtick I Fertigstellen | Abbrechen I Hilfe I

« Wahrend der Arbeit mit dem Projekt ist der Standard-Speicherort liber den Mentlibefehl
Extras—Optionen verdanderbar. » Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort (1 29)

4.7 Projekte in einem komprimierten Archiv verwalten

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.9 verfiigbar!

Zusatzlich zum reguldren Speichern eines Projektes haben Sie die Moglichkeit, das Projekt in einem
Archiv zu speichern. Dadurch speichert der »Engineer« das Projekt in eine komprimierte Archiv-Da-
tei (ZIP-Format), die beispielsweise zum Versand per E-Mail oder als Sicherungskopie geeignet ist.
Gespeicherte Archive kdnnen im »Engineer« ge6ffnet werden.

» Archiv speichern (1 44)
» Archiv 6ffnen (&1 45)

4.7.1 Archiv speichern

® So speichern Sie ein Projekt in einem Archiv:

1. Meniibefehl Datei-»Archiv speichern ausfiihren,
- Ist das Projekt noch nicht gespeichert, weist ein Dialogfeld darauf hin:

Archiv speichern

P | DasProjekt enthalt noch ungesicherte Elemente,
\-'{/ Machten Sie diese Anderungen speichern, bevor das Archiv angelegl wird?

Ja | Mein Abbrechen

2. Optionales Kennwort vergeben,
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Erste Schritte: Projekt erstellen

Projekte in einem komprimierten Archiv verwalten

3. Speicherort fiir das Archiv auswahlen,

« Uber das Kontrollkédstchen aufteilen in Dateien kénnen Sie das Archivin mehrere Dateien

aufsplitten. Geben Sie die jeweilige DateigrofRe liber das zugehorige Eingabefeld vor.
Diese Funktionserweiterung ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.10 verfligbar!

4. Archiv unter dem angegebenen Dateinamen speichern.

4.7.2 Archiv 6ffnen

So 6ffnen Sie ein mit dem »Engineer« gespeichertes Archiv:
1. Menubefehl Datei=®Archiv 6ffnen ausfiihren,

2. »Engineer«-Projekt-Archiv 6ffnen
« Im ZIP-Format gespeichertes Projekt-Archiv auswahlen.

3. Ziel-Ordner zum Entpacken des Archives auswahlen:

Archiv entpacken in g|
Projekiname
|Neues_F'roiekt
[ﬁ Meuen Ordner "Neues_Projekt” erstellen in...
(] 8 Abbrechen

4. Projektnamen vergeben,

Speicherort wahlen,

6. Schaltfliche OK betatigen, um das Archivin den angegebenen Zielordner zu entpacken und

anschlieRend zu 6ffnen.
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Die Anlagenstruktur im »Engineer«-Projekt abbilden
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Die Anlagenstruktur im »Engineer«-Projekt abbilden

Der »Engineer« ermoglicht ein geratelibergreifendes Parametrieren, Konfigurieren und Diagnosti-
zieren von Einzel-Komponenten sowie Maschinensteuerungen. Dazu bilden Sie die Anlagenstruktur
Ihres Automationssystems im »Engineer« ab.

Erste Schritte

Im Projektbaum/Geratebaum erstellen Sie die hierarchische Projektstruktur, die sich tiblicherweise
aus den folgenden Bestandteilen zusammensetzt:

» ...der funktionalen Zerlegung der Gesamtanlage in verschiedene Teilanlagen/Module
(z. B. Forderer und Presse) sowie

+ ...den Komponenten des Automationssystems (z. B. Antriebsregler, Steuerungen, Motoren).

'@ Tipp!
Anhand Ihrer Anlage konnen Sie diese Struktur im »Engineer«-Projekt 1:1 abbilden.

Sie kdnnen den Aufbau der Maschinenanlage mit mehreren Anlagenmodulen/Achsen mo-
dularisieren.

Prinzipielle Vorgehensweise

Schritt Tatigkeit
1. » Modularisieren mit Anlagenmodulen und Achsen (1 48)

» Komponenten einfligen (L2 52)

2
3. » Getriebe einfligen (£ 68)
4 » Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£3 72)

Reale Anlagenstruktur im Projektbaum abbilden

+ Wenn Sie ein neues (leeres) Projekt erstel-

al len, ist im Projektbaum zunachst nur die
Projektwurzel mit dem Namen des Projek-

tes sichtbar.

Von diesem Stand ausgehend konnen Sie die Anlagenstruktur vervollstandigen, indem Sie weitere
Anlagenmodule und/oder Achsen einfiigen: Rechtsklick auf das gewiinschte Projektele-
ment-=»Anlagenmodul einfligen/Achse einfiigen

Anlagenstruktur erweitern

« Im Beispielprojekt besteht die projektierte
= il D o Anlage aus einem Anlagenmodul
%y, Firderer Verpackungsmodul.
S Fresse - Das Verpackungsmodul unterteilt sich
in zwei Achsen: Férderer und Presse.

> ;@ Anlagenmodule einfligen (&1 48)

> & Achse einfiigen (1 49)
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Die Anlagenstruktur im »Engineer«-Projekt abbilden

Benennen Sie die einzelnen Anlagenmodule eindeutig. Orientieren Sie sich an lhrem realen
Maschinenaufbau, um die einzelnen Projektelemente eindeutig identifizieren zu kénnen.

Komponenten einfiigen

Nachdem die Anlagenstruktur in Form von Anlagenmodulen und Achsen abgebildet ist, sind die
passenden Komponenten (Antriebsregler, Motoren, 1/0-Systeme, Getriebe, etc.) einzufiigen:

- ) izpielprojekt =g Projekt
=% Verpackungsmadul R EL 270
=R, Firderer + %, Achse_1
+-% 9400 HighLine 1 4%y, Achse_2
@ MDSKA-0BE-22, 140 + \ Achze 3
#, Gstriebe 1 )
- Qj T110: CAN Gatevsay 1
& BazicBlock

L
ﬁ todul 1: EPM-T210 W1.0)
=R, Presse
+ e] 3400 HighLine 2
@ MDSKA-O5E-22, 140
4%, Getiebe 2
=) T110: CAM Gateway 2
& BazicBlock

20
¥ Modul1: EPM-TZ211 [¥1.0)
Beispiel 1: Zwei Antriebsregler 9400 HighlLine Beispiel 2: Controller EL 870

[5-1] Beispielprojekte mit unterschiedlichen Komponenten

3 tﬁi Komponenten einfligen (2 52)

'@ Tipp!

Zu Dokumentationszwecken konnen Sie jedem Element in der Projektsicht Notizen sowie
Dateianhdnge (Bilder, Schaltplane, CAD-Daten, etc.) hinzufiigen.

Dokumentationen, die die gesamte Anlage betreffen, kdnnen Sie z. B. der Projektwurzel
hinzufligen. » Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (a 72)

Wenn Sie ein Element in der Projektsicht auswahlen und die Funktionstaste <F2> betatigen,
konnen Sie die Bezeichnung des Elements dndern:

- g ] Beispielprojekt
= @l\-"erpackungseinheil{ |

« Betatigen Sie die <Eingabetaste>, um die Anderung zu ibernehmen bzw. die <ESC>-
Taste, um die Anderung zu verwerfen.

Mehrdeutige Bezeichnung

Ist die Bezeichnung einer Komponente im Projekt bereits vorhanden, signalisiert dies folgendes

Symbol: 9

 Mit Hilfe der Angaben der aktuellen Bezeichnung sowie der bereits vergebenen Bezeichnungen
haben Sie die Moglichkeit, eine neue Bezeichnung festzulegen, um die entsprechende Kompo-
nente im Projekt eindeutig identifizieren zu kénnen.
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Nachste Schritte

Sind alle Komponenten des realen Maschinenaufbaus in die Projektstruktur einge-
flgt?

l - Sie kdnnen nun die Anlagenstruktur mit Hilfe der Netzwerkdarstellung um die
in der Anlage vorhandenen Netzwerke erweitern.

Netzwerk » Netzwerk einfligen & konfigurieren (&2 205)

5.1 Modularisieren mit Anlagenmodulen % und Achsen %

Im Projektbaum koénnen Sie bestimmte Bestandteile einer Maschine durch ein Anlagenmodul oder
eine Achse strukturieren.

« Ein Anlagenmodul enthilt die Realisierung einer bestimmten Funktionalitét (z. B. Wickeln, Po-
sitionieren, Pressen) innerhalb der Gesamtanlage.

Modularisierungsform Beschreibung
Anlagenmodul Ein Anlagenmodul ...
@ - ... kann Gerdte, Kommunikationsnetzwerke, Applikationen sowie Doku-

mentation enthalten.
» ... kann weitere Anlagenmodule und eine/mehrere Achse(n) enthalten.
Achse Eine Achse ...
\% - ... stellt eine definierte Variante eines Anlagenmoduls dar und beinhaltet

im Allgemeinen mindestens einen Antriebsregler und einen Motor.
« ... kann zusatzlich weitere Gerate wie z. B. Getriebe enthalten.

5.1.1 Anlagenmodule einfiigen

Sie konnen Anlagenmodule einfligen, um eine Ubersichtliche Anlagenstruktur mit mehreren Ebe-
nen abzubilden:

% Modul 1
= %7 Modul 2
= %7 Modul 4
¥/ Modul 5
=% Modul 3
¥ Modul B

/_\\_/

So fiigen Sie ein Anlagenmodul ein:
1. Inder Projektsicht entweder ...

» ...das Projektelement Bl auswihlen oder

« ...das gewiinschte Anlagenmodul & auswahlen, in das ein weiteres Anlagenmodul ein-
gefligt werden soll.

2. Aufdas Symbol % Klicken.
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Anlagenmodul einfiigen

Bezeichnung |l ElEET(T

Kommentar

Ok | tbbrechen | |

« Bezeichnung fiir das Anlagenmodul eingeben.

- Optionalen Kommentar zur Achse eingeben, um die Identifizierbarkeit zur spateren Be-
arbeitung oder fuir andere Bearbeiter zu erleichtern.

3. Schaltflache Ok betatigen, um das Anlagenmodul in das markierte Element einzufiigen.

I 1 Komponenten, Eigenschaften & Dokumentation

Ist ein Anlagenmodul in der Projektsicht ausgewahlt, stehen im Arbeitsbereich die Registerkarten
Komponenten, Eigenschaften und Dokumentation zur Verfligung.

Registerkarte Inhalt

Komponenten Alle Komponenten des Anlagenmoduls

Datenlogger » Datenlogger (L4 112)

Eigenschaften Allgemeine Informationen zum Anlagenmodul (z. B. die Version und den Be-
arbeiter)

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhadnge.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£3 72)

5.1.2 Achse einfiigen

Zur Abbildung hierarchischer Anlagenstrukturen sind in das Projektelement oder in ein untergeord-
netes Anlagenmodul ein oder mehrere Achsen einfligbar, um die Projektstruktur tibersichtlicher zu
gestalten.
- Eine Achse ...
- ...stellt eine spezielle Variante eines Anlagenmoduls dar.

« ..beinhaltet mindestens einen Antriebsregler und einen Motor, kann je nach Anwendung zu-
satzlich weitere Gerate wie z. B. Getriebe und Geber enthalten.

'@ Tipp!

Wenn Sie eine Achse einfligen, haben Sie die Mdglichkeit, weiteren Komponenten der Ach-
se (Antriebsregler, Motor, Getriebe, etc.) auszuwahlen, Sie ersparen sich hierdurch den wie-
derholten Aufruf der Funktion Komponenten hinzufiigen.

So fiigen Sie eine Achse ein:

1. Inder Projektsicht das Anlagenmodul & auswahlen, in das die Achse eingefiigt werden
soll.

- Eine Achse lasst sich direkt in das Projektelement einfiigen.
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2. Aufdas Symbol % klicken, um den Assistenten fiir das Hinzufligen einer Achse zu 6ffnen.

Schritt 1 - Eigenschaften

Achse einfiigen

Eigerschaften Hilfe

Bezeichnung [ichsel Bitte geben Sie die

Bezeichnung der Achse
gity

Bearbeiter |

Kommentar

¥ Einzelne Komponenten in die Achse einfiigen

eiter » Abbrechen Hilfe:

3. Bezeichnung fiir die Achse eingeben.
- Optionalen Kommentar zur Achse eingeben, um die Identifizierbarkeit zur spateren Be-
arbeitung oder andere Bearbeiter zu erleichtern.
- Ist das Kontrollfeld Einzelne Komponenten in die Achse einfiigen aktiviert, konnen Sie
nach Betatigung der Schaltflaiche Weiter die Komponenten (Antriebsregler, Motor, etc.)
auswahlen, die die Achse enthalten soll.

4. Schaltfliche Weiter bzw. Fertigstellen betdtigen.
« Optional kdnnen Sie Einzelne Komponenten in die Achse einfiigen oder nachtraglich
weitere Komponenten einfligen.
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v Antriebsregler

:*i W Matar

'!@‘ ﬁ [ Getriehe
@

< Zuriick I weiter > I Abbrechen |

5. Die Komponenten auswahlen, die in der Achse enthalten sein sollen.

6. Schaltfliche Weiter betatigen.
« In den folgenden Dialogschritten kdnnen Sie die gewiinschten Komponenten fiir die

Achse auswahlen.

- Fertigstellen betatigen, um die Achse mit den ausgewahlten Komponenten in das mar-
kierte Projektelement einzufiigen.

I 1 Komponenten, Eigenschaften & Dokumentation

Ist im Projektbaum eine Achse ausgewahlt, stehen im Arbeitsbereich die Registerkarten
Komponenten, Eigenschaften und Dokumentation zur Verfiigung.

Registerkarte

Inhalt

Komponenten

Alle Komponenten der Achse

Datenlogger

» Datenlogger (£ 112)

Eigenschaften

Allgemeine Informationen zur Achse (z. B. die Version und den Bearbeiter)

Dokumentation

Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufligen (£2 72)
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52

Komponenten einfiigen

'@' Tipp!
Gliedern Sie lhren realen Maschinenaufbau in funktionale Teilanlagen, die Sie im »Engi-
neer« mit mit Hilfe von Anlagenmodulen % und Achsen S strukturieren.

Fligen Sie anschlieBend die gewiinschten Komponenten innerhalb der Anlagenmodule/
Achsen in die Projektstruktur ein.

Komponente Beispiel Symbol | Beschreibung
Antriebsregler [Q] » Antriebsregler einfligen (1 54)
Motoren ;Q] » Motor einfiigen (2 59)
1/0-System [Q] » 1/O-System einfligen (L1 61)
Versorgungsmodul » Versorgungsmodul einfiigen (2 64)
o K

il i
Fernwartung » Fernwartung einfiigen (2 67)

ol AN

Applikationen & Gerdtemodule

Beim Einfligen eines Antriebsreglers ist anschlielend die dazugehdrige Applikation einzufiigen.

y i Applikation einfligen (@ 56)

In das Gerat sind optional Geratemodule einfiigbar. » v? Geritemodule einfligen (1 58)

'@‘ Tipp!
Die Komponenten einer Achse kdnnen Sie beim Einfligen der Achse auswahlen, wenn Sie ...

« ...imersten Schritt das Kontrollfeld Einzelne Komponenten der Achse auswahlen ak-
tivieren und
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« ...imzweiten Schritt die entsprechenden Komponenten auswahlen. » Achse einfiigen
(0 49)

Die Option nur neuste Version anzeigen begrenzt die Anzeige der Suchergebnisse auf die
jeweils aktuellsten Versionen der Geratereihe.

I 1 Registerkarten der unterschiedlichen Komponenten

Ist eine Komponente im Projektbaum ausgewahlt, stehen im Arbeitsbereich unterschiedliche Regis-
terkarten zur Verfligung.

Registerkarte Inhalt

Eigenschaften Bezeichnung und Identifikation der Komponente

Alle Parameter Parameter der im Projektbaum ausgewahlten Komponente

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Geratemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£3 72)

Getriebe einfiigen/Komponenten einfiigen

Symbol Beschreibung
Getriebe » Getriebe einfligen (1 68)
i
Komponenten ... » Online erkanntes Gerét einfligen (£J 69)
« ...online erkannt lﬁ] » Aus Referenzprojekt einfiigen (1 71)
- ...aus Referenzprojekt
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5.2.1 Antriebsregler einfiigen

3 Sofiigen Sie einen Antriebsregler ein:

1.

54

In der Projektsicht das gewlinschte Anlagenmodul & / die Achse %% auswihlen, in die der

Antriebsregler einzufiigen ist.

In der Symbolleiste auf i Klicken, um den Einflige-Assistent zu 6ffnen.
Schritt 1 - Komponente/Geratereihe (Beispiel: 9400 HighlLine)

Die Registerkarte Antriebsregler auswahlen.
« Das Listenfeld Suchergebnisse zeigt die Antriebsregler an, die mit dem »Engineer« ver-

wendbar sind:

Komponente einfiigen

Kaompanente Antriebsregler Contro\ler] Motoren] I!D-Systeml Versorgungsmodulel Femwallung}

Suchkriterien Produktgnippe -
Hersteller -

Tvp

Suchergebnisse
W hur neuste Version anzeigen

Type WYersion | Produktschiussel | Hersteller
8400 Baseline C 0302, EB4AYBCxmwxmsns  Lenze
8400 BaseLine D 0300, EB4AWBDmmamesn  Lenee
8400 HighLine C - Safety 100 10.00. EB4AWH rmuns...  Lenze
8400 HighLine C 10.00. EB4AWH Cwumunn...  Lenze
8400 StateLine C - Satety 100 10.00. E B4ANS Camsmst. Lenze
8400 Stateline C 10,00, ES4AYSCrnmers.. Lenze
8400 TopLine C - Safety 100 01.00. EB4AWT Cummm...  Lenze
8400 Topline C 01.00 EB4ANT Camstmst. Lenze
8400 protec HighLine 06.00. EB4DHxmuummsx... Lenze
8400 protec StateLine 05.00. EB4DS mutmaims, Lenze
8400 matec o1.m EB4DNWwmmmmnnn . Lenze
8400 protec EM5 00.01 E BAD summsrmnns...  Lenze
3400 ServoPLC 02 E344xP Lenze
9400 Stateline 04 E34Ax5 Lenze
MName im Projekt 9400 HighLine:

&

I weiter > I Abbrechen |

« Optional die Suchkriterien festlegen, um die Suchergebnisse einzuschranken.
« Schaltflache Suche betdtigen, um die Suchergebnisse zu aktualisieren.

Im Listenfeld Suchergebnisse den einzufligenden Antriebsregler auswahlen.

Schaltflache Weiter betatigen.

Schritt 2 - Gerdtemodule (Beispiel: 9400 HighLine)

Die im Gerat gesteckten Gerdatemodule auswahlen.
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Grundgerat Erweiterungsmodul fir MXI1

“wiahlen,

Laschen

Erweiterungsmodul far MXI2

W ahlen,

Leschen

Speichermodul far MMI

— Wiklen
= E‘ Lischen

b 220
Sicherheitstechnik far MS|

bry | wahien
” Laschen

Sicherheitsmodul S0

Bl bk

« Gewinschte Geratemodule Wahlen/Loéschen.
6. Schaltfliche Weiter betatigen.

7. Schritt 3 - Applikation
Applikation entsprechend der Automationslosung auswahlen, die Sie realisieren méchten.

8. Schaltflache Weiter / Fertigstellen betdtigen, um den Antriebsregler einzufiigen.

- Sofern keine weiteren Komponenten ausgewahlt wurden, ist der Antriebsregler ohne
weitere Komponenten in die markierte Achse/das markierte Anlagenmodul eingefiigt.

» Applikation einfligen (a 56)
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56

Applikation einfiigen

Beim Einfligen eines Antriebsreglers als Komponente kénnen Sie die gewlinschte Applikation direkt
mit auswahlen. Eine Applikation ist nachtraglich per Rechtsklick auf den Antriebsregler einfligbar:

Einfligen—>Applikation

Beispiel: Inverter Drive 8400

Applikation einfiigen

Category Applikation8400 HighLine C Details

% Device integrated Diese Technologieapplilation dient
=¥ Packages zur Lasung von drehzahlgefihten

Al 1 Anhiebsaufgaben, 2. B
[i® A pplkationen Firderbandem.

Hersteller:

Lenze

Erstellt am:

18.09.2013 1401

Fertigstellen Abbiechen

Kategorie/Symbol

Inhalt

Gerateintern
&

Zeigt die integrierten Technologieapplikationen an.

Folgende Kategorien sind verfiigbar, nachdem Sie ein Applikations-Paket aus dem »Engineer« exportiert und in den
»EASY Package Manager« importiert haben: » Applikation in ein Lenze-Paket (LPK-Datei) exportieren (L 270)

Packages

&

Applikationen, die im »EASY Package Manager« als Lenzepaket zur Verfi-
gung stehen.

- Applikationen

Zeigt die zuvor aus dem »Engineer« exportierten und in den »EASY Package
Manager« importieren Applikationen an, deren Ersteller Lenze ist.

« Anwender Applikationen Zeigt die selbst erstellten Applikationen an, die aus dem »Engineer« expor-

tiert und in den »EASY Package Manager« importiert sind .
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Beispiel: Servo Drives 9400

@ Tipp!

Aktivieren Sie die Option nur neuste Version anzeigen, um nur die jeweils aktuellsten Ver-
sionen der Applikationen anzuzeigen.

Applikation einfiigen

Filterkriterien

Bezeichnung

Typ

o]

—

v hur neuste version anzeigen
Suchergebnisse

Bezeichnung

Version | Typ b

Cisd0z
Elektronisches Getriebe:

leere Applikation

Elektronisches Getriebe MotionBus
Gleichlauf mit Markenspnchronisierung  5.0.1 Elektrische Welle 100402202
Gleichlauf mit M arkensynchronisiernn,

200 Standard 10102102
501 Elekbische Welle 100302202
5.01 Elektiische Welle 100302102

Elektische Welle 100402102

Standard

Details

Lpplikation mit R ampengenerataren fiir
einfache Drehzahlregelungsautgaben.

Fertigstellen Abbrechen

Hinweis!

e

Wenn Sie keine Applikation auswahlen, wird dem Antriebsregler eine sogenannte "lee-
re" Applikation zugeordnet, die Sie bei Bedarf jederzeit durch eine andere Applikation er-

setzen konnen.
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5.2.3 Geratemodule einfiigen

Optionale Gerdtemodule (wie beispielsweise Speichermodul, Sicherheitsmodul, Funktions- und/
oder Kommunikationsmodul) sind in den Antriebsregler beim Erstellen eines Projekts oder nach-
traglich einfligbar.

- Tipp!
- Diein der folgenden Anleitung beschriebenen Schritte sind auszufiihren, um das ei-
nem Gerat zugeordnete Geratemodul durch eine anderes Geratemodul auszutau-

schen.

- Die Option nur neuste Version anzeigen begrenzt die Suchergebnisse auf die jeweils
aktuellsten Versionen der Gerdatemodule.

So fiigen Sie Gerdtemodule in ein Gerit ein:
1. Im Projektbaum das Gerat S auswahlen, in das Gerdtemodule einzufiigen sind.

2. Inder Symbolleiste auf v Klicken.

Grundgerat Erweiterungsmodul fir MXI1
Laschen
Erweiterungsmodul far MXI2
W ahlen,
Leschen
Speichermodul far MMI
‘widhlen
= E ~ Lschen
b 220
Sicherheitstechnik far MSI1
Ery | “wiahlen,
n Laschen
Sicherheitsmodul S0

- Die dem Gerat zugeordneten Geratemodule sind sichtbar.
« Gewilinschte Geratemodule Wahlen / Entfernen.

3. Schaltflache Fertigstellen betdtigen, um die Geratemodule in den Antriebsregler einzufii-
gen.

- Die eingefligten Geratemodule sind im

=I-g5] Beispiel Drehzahlregulisnng

- %, Achse_1 Projektbaum unterhalb des Gerates sicht-
=& 9400 HighLine Y03 bar.
g7 W 14411 - Enwisiterun: | EtherCAT

weiterungs ther Ca,
+ ﬁ M2 - Enweiterungsmodul PROFINET
ﬁ bkl - M 220 [Lizenz: MotionContral HighLewvel)
ﬁ W51 - Sicherheitzmodul Sk40
B Stellantrieb - Drehzahl
1 CAN on board
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5.2.4

5.2.5

I 1 Speichermodul Manager, Eigenschaften & Dokumentation

Ist im Projektbaum ein Gerdtemodul ausgewdhlt, stehen im Arbeitsbereich die Registerkarten
Eigenschaften, Speichermodul Manager und Dokumentation zur Verfiigung.

Registerkarte Inhalt

Speichermodul Manager Alle Parameter des Speichermoduls

Eigenschaften Bezeichnung und Identifikation des Speichermoduls

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Geratemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)

Controller einfiigen

Diese Funktion ist bis »Engineer« HighLevel V2.17 verfligbar!

Ab »Engineer« Version V2.18 sind die Industrie-PCs (Controller) des Lenze Automationssystems "PC-
based Automation" nicht mehr als Komponente einfiligbar. Bestehende »Engineer«-Projekte, die
Controller als Komponente erhalten, sind weiterhin verwendbar.

Motor einfiigen

‘@ Tipp!

Einen Motor sowie weitere Komponenten konnen Sie bereits beim Einfligen einer Achse
auswahlen, wenn Sie ...

... im ersten Schritt das Kontrollfeld Einzelne Komponenten der Achse auswahlen aktivie-
ren und

.. im zweiten Schritt die entsprechenden Komponenten auswahlen. » Achse einfiigen
(2 49)

Sie konnen Lenze-Motoren oder Anwender-Motoren einfligen. Dafiir muss ein Katalog mit Anwen-
dermotoren vorhanden sein. Information liber das Erstellen und Verwenden von Anwendermoto-
ren finden Sie in folgendem Kapitel: » Anwendermotoren (1 296)

So fiigen Sie einen Motor ein:

1. Im Projektbaum das gewiinschte Anlagenmodul & / die gewlinschte Achse S auswih-
len, in die der Motor eingefligt werden soll.

2. Inder Symbolleiste auf #i Klicken, um den Einflige-Assistenten zu 6ffnen.
Schritt 1 - Komponente

3. Die Registerkarte Motoren auswahlen.
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Komponente Anlnebsrsg\el} Euntru\ler I/D-Sysleml Versurgungsmudulsl Fsmwallung}
Suchkriterien Produktiyp ’—Ll
| Suc
Bezeichnung Buzwahl| | epze-Maotoren -
Ca6w/ert vom ,_ Bemessun s-’—
Motortypenschild Is\slu?'lg gy
Suchergebnisse
CBE | Bezeichnung Produlttyn Hersteller Leistung [ki/] # | Bezeichnung
i MDSKA05E-22, 140
1000 5 Aszpnchion - ... Lenze 088
1001 MDFOA-112-12, 53 Azpnchran - Lenze 129
1002 MDFOA-112-12,100 Asynchron - ... Lenze 218 Typ
1003 MDSKASE-22, 210 Aszpnchion - ... Lenze 157 Aspnchron - Servos
1004  MDSKS-071-33-33 Synchran - Lenze 095
1005 MDSKS-071-33-41 Synchron - Lenze 0.45
1006 MDXMADTI12 MNormrdsyne, Lenze 025 Technische Daten
1008 MDRMA-O71-12 2300 Nomedsync, Lenze 0.25 Top Wart
1007 MDREMADF12 Nom-disync, Lenze 0.47
1007 MDXMAQPII223W  Nomvhswnc.. Lenze 025 SEEE) i
1008 MDXMADP 32 NormAsyne..  Lenze 037 Leistuingsfaktor o7
1008 MDXMAOFI-32230v  Nomsync..  Lenze 037 SemcesEEm 206
1009 MOXMAOTI-32 Nomvasync,.  Lenze 067 Bereetsitnms - KBk
1009 MDXMADA 22 230v  MNomvhane.  Lenze 037 Bemessungsleistung — 0.8kw
1010 MOXMA-0E012 Nomsnc,..  Lenze 055 SemeesEsiiind  SEabm]
1010 MDXMAQBDI223W  Nomvhswnc.. Lenze 055 DTy | S
1011 MDXMA-0B012 Nom-dsyne, Lenze 1
1011 MDXMAS0Z 230V Nombsync..  Lenze 055 gD AR
1012 MDXMA-DS0-32 MNormrdsyne, Lenze 075
1012 MDRMA-DB0-32 230 Nomdsync, Lenze 0.75
1013 MDRMADS0-32 Nom-disync, Lenze 1.35
1013 MDXMADS0-32 230%  Nomrdsyne, Lenze 075
1014 MDRXMA-09012 Nom-dsyne, Lenze 11
1014 MDRMA-DI0I2 230 Nomedsync, Lenze 1.1
1015 MDXMADI012 MNormrdsyne, Lenze 2
1015 DM, Maom-dsyne...  Lenze 11 + € *
I Fertigstellen I Abbrechen |

Komponente einfiipen

Das Listenfeld Suchergebnisse zeigt alle verfligbaren Motoren an.

Im Listenfeld Auswahl Lenze-Motoren oder Anwender-Motoren auswahlen.
Optional die Suchkriterien festlegen, um die Suchergebnisse einzuschranken.
Schaltflache Suche betatigen, um die Suchergebnisse zu aktualisieren.

4. Im Listenfeld Suchergebnisse den gewiinschten Motor auswahlen.

5. Schaltflache Fertigstellen betdtigen, um den Motor einzufiigen.

I 1 Motorparameter, Eigenschaften & Dokumentation

Ist ein Motor im Projektbaum markiert, stehen
Motorparameter, Eigenschaften und Dokumentation zur Verfiigung.

im Arbeitsbereich die Registerkarten

Registerkarte Inhalt

Motorparameter Alle Parameter des Motors und der zugehdrige Antriebsregler

Eigenschaften Bezeichnung und Identifikation des Motors.

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)
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I/O-System einfiigen
Im »Engineer« stehen das I/O-System 1000 sowie kompakte und modulare IP20-Systeme zur Verfii-

gung.
» Modulare 1/0-Systeme bieten den Vorteil, dass die einzelnen Module flexibel anhdngbar sowie
verschiebbar sind.

Ausfiihrliche Informationen zum "I/O-System IP20" finden Sie im Systemhandbuch
(SHB) "I/O-System IP20".

Ausfiihrliche Informationen zum "I/O-System 1000" finden Sie im:
"Systemhandbuch (SHB) I/O-System 1000 - Modulares I/O-System"

So fiigen Sie ein I/O-System hinzu:

1. Inder Symbolleiste auf i Klicken, um den Einfuge-Assistenten zu 6ffnen.

Schritt 1 - Komponente
2. Registerkarte 1/0-System auswahlen.

ente einfiigen
Antriebsregler | Controller | Motarend 140-System [ersorgungsmedule | Femmwartung |

Suchkiiterien Produkignppe

Suel
Typ Hersteller! -

Suchergebnisse
¥ hur neuste Version anzeigen

140 13
10 System IP20: CAN ECO 13 EPM-T111 Lenze
10 System IP20 kompakt: 8xDig. EA8 1.2 EPM-TB30 Lenze

12

12

12

10 System IP20 kompakt: 16:Dig. E EPM-TB31 Lenze
10 System IP20 kompakt: 32xDig. E EPM-TB32 Lenze
10 System IP20 kompakt: 16:Dig. E EPM-TB33 Lenze

Mamme im Projekt [1/0-Gystem 1000: CaN

Weiler > #bbvechen |

« Das Listenfeld Suchergebnisse zeigt alle verfiigbaren 1/0-Systeme an.
- Optional die Suchkriterien festlegen, um die Suchergebnisse einzuschranken.
« Schaltflache Suche betatigen, um die Suchergebnisse zu aktualisieren.

Im Listenfeld Suchergebnisse das gewiinschte I/O-System auswahlen.
4. Schaltfliche Weiter betatigen.

Die weiteren Anweisungen durchfiihren, wie im Unterkapitel zum entsprechenden 1/0-
System beschrieben:

» Kompaktes I/O-System [P20 (2 62)
» Modulares |/O-System IP20 (0 62)
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5.2.6.1 System 1000

Weiterfiihrende Informationen zur Parametrierung & Konfiguration des
L-force I/O-System 1000 finden Sie im Softwarehandbuch 1/0-System 1000
5.2.6.2 Kompaktes 1/0-System IP20
Ein kompaktes 1/0O-System verfiigt liber eine feste Anzahl digitaler Ein- bzw. Ausgange.

So fiigen Sie ein kompaktes 1/0-System hinzu:

1. DieSchritte 1... 5 ausfiihren, wie in der Anweisung im Kapitel "|/O-System einfligen (2 61)
" beschrieben.

2. Schaltflache Fertigstellen betatigen, um das I/0-System einzufiigen.

5.2.6.3 Modulares I/0-System 1P20

Konfiguration
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Lllgemeine Kanfigurationseinstelungen

[5-1]  Beispiel fur ein modulares I/O-System IP20

® c .
Iil Hinweis!
An der Basisstation CAN Gateway ist mindestens ein Modul einzufiigen.

3 So fiigen Sie ein modulares 1/0-System hinzu:

1. DieSchritte 1... 5 ausfiihren, wie in der Anweisung im Kapitel "|/O-System einfligen (2 61)
" beschrieben.

2. Ein modulares I/O-System (CAN Gateway) auswahlen und Schaltflaiche Weiter betatigen.
Gewiinschtes Modul anhdngen / Modul einfiigen.

4. Schaltflache Fertigstellen betdtigen, um die I/O-Module einzufiigen.
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Hinweis!

o

Je nach eingefiigtem I/O-Modul sind unterschiedliche Registerkarten verfiigbar!

I 1 Registerkarten der I/O-Systeme

Wenn Sie ein 1/O-Modul im Projektbaum markieren, stehen im Arbeitsbereich unterschiedliche Re-

gisterkarten zur Verfligung.

CAN Gateway

Registerkarte

Inhalt

Konfiguration

Stellt das 1/O-System dar.

Ports

Stellt die Eingangs- und Ausgangsports des CAN Gateway dar

Alle Parameter

Parameter (Codes) des I/O-Systems

Eigenschaften

Projekt-/Kataloginformationen des I/O-Systems

Dokumentation

Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhadnge.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)

CAN Gateway Module

Registerkarte Inhalt
Status Status der Ein-/Ausgange
Parameter Parameter (Codes) des I/O-Systems

- Die Parameter der Digital-Module definieren beispielsweise, wie die
Steuersignale zu Ubertragen sind (originale/invertierte Polaritat).

Eigenschaften

Projekt-/Kataloginformationen des I/O-Systems

Dokumentation

Optional hinzufiigbare Notizen zum Geratemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)

Kompakte Module

Registerkarte

Funktion

Konfiguration

Stellt das I/O-System dar.

Ports

Stellt die Eingangs-/Ausgangsports des |/O-Moduls dar.

Alle Parameter

Parameter (Codes) des I/O-Systems
- Die Parameter der Digital-Module definieren beispielsweise, wie die
Steuersignale zu Uibertragen sind (originale/invertierte Polaritat).

Eigenschaften

Projekt-/Kataloginformationen des I/O-Systems

Dokumentation

Optional hinzufiigbare Notizen zum Geratemodul und Dateianhange.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)
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Versorgungsmodul einfiigen

So fiigen Sie ein Versorgungsmodul ein:

1. Inder Projektsicht das gewiinschte Anlagenmodul & / die gewiinschte Achse S auswih-
len, in die das Versorgungsmodul einzufiigen ist.

2. Inder Symbolleiste auf i Klicken, um den Einfuge-Assistenten zu 6ffnen.

Schritt 1 - Komponente

Komponente einfiigen

Anlliebsrag\el} Contro\ler] Motoren] 1/0-5ystem| Versorgungsmodule Femwallung}

Suchkriterien Produktgnippe -
Typ Hersteller| Lenze -

Suchergebnisse
W hur neuste Version anzeigen

Wersion | Produktschliissel | Hersteller

odul 102 [ES4AP | Lenze

WYersorgungs- und Riickspeisemodul

Mame im Projekt

I weiter > I Abbrechen

3. Die Registerkarte Versorgungsmodule auswahlen.
- Das Listenfeld Suchergebnisse zeigt alle verfligbaren Versorgungsmodule an.
« Optional die Suchkriterien festlegen, um die Suchergebnisse einzuschranken.
« Schaltflache Suche betatigen, um die Suchergebnisse zu aktualisieren.

4. Im Listenfeld Suchergebnisse das gewlinschte Versorgungsmodul auswahlen.

5. Schaltflache Weiter betdtigen.

64
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Schritt 2 - Gerdtemodule

« Abhdngig vom ausgewadhlten Versorgungsmodul sind im Dialogfeld Gerdtemodule ver-
schiedene Module einfligbar.

Grundgerat Erweiterungsmodul fir MXI1

“widhlen

Liischen

Erwerterungsmodul far MXI2

‘i ahlen,

Laschen

Speichermodul far MMI

Wwahlen,
E ~ Liischen

k220
Sicherheitstechnik far MS|

e | “wiiblen

n Liischen

Sicherheitsmadul S0

Jiamian

« Die dem Gerat zugeordneten Geratemodule sind sichtbar.
« Gewinschte Geratemodule Wahlen / Entfernen.

6. Schaltfliche Weiter / Fertigstellen betdtigen, um die Geratemodule einzufiigen.

7. Schritt 3 - Weitere Komponenten
Weitere Komponenten auswahlen, um diese in das Versorgungsmodul einzufiigen.
8. Schaltfliche Weiter betdtigen.
- Die Applikationen fiir das ausgewahlte Versorgungsmodul werden angezeigt.

« Istin diesem Schritt dem Gerat keine bestimmte Gerateapplikation ausgewahlt, wird
dem Antriebsregler eine "leere" Applikation zugeordnet. Die Applikation ist nachtraglich
durch eine andere Gerateapplikation ersetzbar. » Applikation einfligen (1 56)
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% Komponente einfiigen

Komponente . Hi"e

Suchkriterien
Gerdtemodule : 7 i gestlirn't\en Sdie, welche
ezschnra e =l e Akt
realisieren soll
K erl Appl. 1D \

Applikation

Applikationen far Regenerative power supply mod. Y01 mit MM220 (Lizenz: MotionControl HighLevel)

Suchergebnisse

Bezeichnung ‘ Wersion ‘ Tep AppllD ‘
Wergorgungs- und Riickspeizermadul  1.0.0 Geratespezifisch 120100701

Details

< Zuriick Fertigstellen Abbrechen | Hilte

 Gewiinschte Applikation auswahlen
« Schaltflache Fertigstellen betatigen, um das Versorgungsmodul einzufiigen.
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5.2.8 Fernwartung einfiigen

So fiigen Sie ein Fernwartungsmodaul ein:

1. Im Projektbaum das gewiinschte Anlagenmodul & / die gewiinschte Achse % auswih-

len, in die das Versorgungsmodul einzufiigen ist.

2. Inder Symbolleiste auf i Klicken, um den Einfuge-Assistenten zu 6ffnen.

Schritt 1 - Komponente

& Komponente einfiigen
Aetisbsregter | Controler | Motoren | 1/0-Gystem | Versorqungsmodute] Femwattung |

Suchkriterien Produktaruppe -
T Heselerllonze =]

Suchergebnisse
¥ hur neuste Version anzeigen

Type Version | Produktschlissel | Hersteller
12 218IF Lenze

Ether:
ModemCaN 2181

Mame im Frojekt |EthemetCan 2180

Fartigstellen

Ahbrechen

3. Die Registerkarte Fernwartung auswahlen.

- Das Listenfeld Suchergebnisse zeigt die verfiigbaren Fernwartungsmodule an.

4. Gewiinschtes Fernwartungsmodul auswahlen.

5. Schaltflache Fertigstellen betdtigen.
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5.3 Getriebe einfiigen

‘@ Tipp!

Das Getriebe sowie weitere Komponenten kénnen Sie bereits beim Einfligen einer Achse
auswahlen, wenn Sie im ersten Schritt die Option Einzelne Komponenten der Achse
auswdhlen aktivieren. » Achse einfiigen (1 49)

So fiigen Sie ein Getriebe hinzu:

1. Inder Projektsicht das gewiinschte Anlagenmodul & / die gewiinschte Achse S auswih-
len, in die das Getriebe einzufiigen ist.

2. Inder Symbolleiste auf # Klicken.

& Getriebe einfiigen g|

resultierender Getriebefaktar: 1.0
Zahnezahl [£ahler] [ e :
Zahnezahl [Menner] [ @

(] 8 | Abbrechen Hilfe:

Bezeichnung flir das Getriebe eingeben.

4. Zahnezahl (Zahler) und Zdhnezahl (Nenner) des Getriebes eingeben, um den daraus resul-
tierenden Getriebefaktor berechnen zu lassen.

5. Schaltflache OK betatigen, um das Getriebe in das markierte Projektelement einzufiigen.

I 1 Getriebeparameter, Eigenschaften & Dokumentation

Wenn Sie ein eingefligtes Getriebe in der Projektsicht auswahlen, stehen im Arbeitsbereich die Re-
gisterkarten Getriebeparameter, Eigenschaften und Dokumentation zur Verfligung.

Registerkarte Inhalt

Getriebefaktor Einstellungen fiir den Ubersetzungsfaktor und das Trigeheitsmoment des
Getriebes.

Eigenschaften Bezeichnung und Identifikation des Getriebes

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhdnge.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£3 72)
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5.4 Online erkanntes Gerat einfiigen

Besteht der Maschinenaufbau aus mehreren Antriebsreglern, die sich nicht im Projektbaum befin-
den, sind diese liber eine Online-Erkennung in das Projekt einfligbar.

i Hinweis!

« Um ein Gerat online erkennen zu kénnen, muss das gewtinschte Feldgerat ...
- ...eingeschaltet sein.
« ...die Online-Erkennung unterstiitzen.

« Ein nicht identifiziertes Gerdt/Modul ist nicht in das Projekt einfligbar.

+ Der »Engineer« liest die Geratekonfiguration (Firmware-Version und Modul-Bestiickung) aus.
Sofern vom Gerat unterstiitzt, ermittelt der »Engineer« die urspriingliche Konfiguration, fiir die
die Applikation erstellt wurde.

» Weichen die urspriingliche und die aktuelle Konfiguration voneinander ab, ist wahlbar, welche
Konfiguration in den Projektbaum einzufiigen ist.

i Hinweis!

« Esist nur die urspriingliche Version einfligbar, wenn ...
» ...die Version des sicheren Parametersatzes fiir das Sicherheitsmodul SM301 ab-
weicht: Einfligen in das Projekt ohne Riickfrage.
« ..eine Geratebeschreibung fiir die aktuelle Firmware-Version fehlt. Der »Engineer«
verfligt nur Uiber die Version, mit der die Applikation urspriinglich erstellt ist:

Das online erkannte Gerat ist mit dem Symbol 3 unter identifizierte Gerdte aufge-
listet.

So fiigen Sie ein Feldgerit online in das Projekt ein:
1. Im Projektbaum die gewiinschte Einflige-Position markieren.

2. Den Meniibefehl Einfliigen—Online erkanntes Gerat einfiigen wahlen.

= Einfiigen Geradt @
Busverbindung R
Hilfe
| Diagnose Adapter j
Mach Auswahl der
. gewilinzchten Dnline
Gerdte suchen ... “erbindung und Betatigung
der Schalfliche "Suche
starten” werden bisher noch
nicht verwendete Feldgerite
identifiziert. Diese kdnnen
Auswahl | Gerat Werbindung |dentifizierte Module | Michtidentifizierte Module LA L] das Projekt
. ubermommen werden,
L 9400 HighLine DDCMP:/ b330

3. Im Auswabhlfeld Busverbindung die passende Busverbindung auswahlen.
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4. Schaltfliche Geréte suchen betatigen.
« Identifizierte Gerdte sind in das Projekt einfligbar. Bei nicht passender Gerdtebeschrei-

bung sind die Informationen unter Y 7u beachten.

Hinweis: Bei der Busverbindung CAN sind nur Gerate aufgelistet, die sich noch nicht im

Projektbaum befinden.

- Fiir nicht identifizierte Gerdte liegen keine passenden Geratebeschreibungen vor. Nicht
identifizierte Gerdte sind nicht in das Projekt einfligbar.

5. Gewiinschte Feldgerate markieren und OK betatigen.
- Start betatigen, um die Gerdte-Parameter in das »Engineer«-Projekt zu tGibertragen.

» SchlieRen betatigen, um das Feldgerdt (ohne Parameter-Download) in das »Engineer«-
Projekt einzufligen.

- Das Feldgerat ist online in den Projektbaum eingefiigt:

-I-g] Beispiclprojekt
—-%¢ Arlage
+- %, Achsel
+- %, AchseZ
+- %, Achsel
+- & T110: CAM Gateway
+ B CAMN
+ K‘t t azchinenapplik.ation
+-I5  Lenze_sntriebsregler
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5.5 Aus Referenzprojekt einfiigen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie aus anderen »Engineer«-Projekten bereits konfigurierte Feldgerdte
in ein aktuelles »Engineer«-Projekt importieren.

3 So fiigen Sie Feldgeréte aus andereren Projekten ein:

1. Inder Projektsicht das gewiinschte Anlagenmodul & / die gewiinschte Achse S auswih-

len, in die das Feldgerat einzufiigen ist.

2. Den Meniibefehl Einfiigen—Aus Referenzprojekt einfiigen wahlen.

3. Durchsuchen betitigen, um das gewiinschten Projekt (*.afs-Format, ") zu éffnen.

us Referenzprojekt einfiigen

Fieferenzprojekt

| CALENZESPROJETSPROJEKT afs

j Durchsuchen ..

=I5 Beizpielprojskt
= @ Anlage
+] Q] 9400 HighLinel

+ ’Q‘;\\ M azchinenapplikation

Eigenzchalt
Bestellnummer
Hersteller
Geratefamilie
Produktfamilie

Produktinformation [T...

Produktname
Produktnurnmer
InstanzM ame
Seriennurnmer
Wersion

et

Lenze

Urnrichter

3400

9400 HighLine ¥01.37
9400 HighLine ¥01.37

01.37

Hilfe

‘wahlen Sie ein
Fieferenzprojekt und
markieren Sie ein Gerat oder
eine Achse, die Sie in lhre
Projektstruktur Lbermehmen
michten.

Durch betatigen der
Schaltflache "0K"" wird daz
Gerdt oder die Achse in das
auzgewshlte Element lhrer
Projektstruktur kopiert,

Einfligen | SchlieBen%

4. Das gewilnschte Feldgerat auswahlen und Einfiigen betdtigen.
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5.6 Komponente ersetzen

Komponente ersetzen ermoglicht das Ersetzen von Gerdten der gleichen Geratereihe.

- Beispielsweise ist ein Ersetzen der Komponente innerhalb des Projektes bei Aktualisierung der
Gerate-Software sinnvoll.

i Hinweis!

Die Funktion Komponente ersetzen ist nur innerhalb einer Geratereihe moglich!

@ So ersetzen Sie eine Komponente:
1. Die zu ersetzende Komponente im Projektbaum markieren.
2. im Kontextmenii den Befehl Komponente ersetzen auswahlen.
3

Im Dialogfeld Ersetzen einer Komponente die gewlinschte Komponente auswahlen.
« Falls keine aktuellere Softwareversion der entsprechenden Komponente verfiigbar ist,
sind keine Komponenten auswahlbar.

4. Nach Betatigen der Schaltflache OK wird die Komponente in das Projekt eingefiigt und er-
setzt die bisherige Komponente.

5.7 Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen

Jedem Projektelement sind liber die Registerkarte Dokumentation Notizen sowie Dateianhange hin-
zufligbar.

« Dadurch ist eine ausfiihrliche Dokumentation fiir jedes Projektelement maglich.

+ Mit Hilfe einer ausfiihrlichen Dokumentation der Element bzw. die Gesamtanlage dokumentie-
ren und weiteren Bearbeitern des Projektes wichtige Informationen zum Projekt zur Verfiigung
zu stellen, z. B.:

- Skizzen & Fotos der Anlage,
- Bearbeitungsauftrage,

« Arbeitsanweisungen,

- Schaltplane,

« CAD-Daten,

« Stuicklisten, etc.
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Dakumentatian |

|j NEER: =4 Angicht: | Datei-Eigenschaften -
Dokumentationslizte Dratei Eigenzchaften: Motoregelung. gif

% Dokumentname: Maotoregelung, gif

[¥] Elektrische_welke gif

£ Motarregelung.gif
IEI Matiz Motoregelung
_ﬂ Feale_Anlage. gif

Letzte Endeung: 12.10.2005 10:45:47
Erstellungszeit: 12.10.2005 11:00:26

Yerzeichnisname: Micht verfiigbar

< ¥
Dokumentation |
[FD) A = X Angicht |Vorschau -
Dokumentationsliste Worzchau: Motoregelung. gif
Dby ngitte | || MCTRL MetorControl -
[¥]Elektrische_welle. gif -
) Moto gelung. gif MCTRL _bGspOut_b
@ Motiz Motoregelung

ﬂ Reale_Anlage.gif

MCTRL_nHiMLim_ =

MCTRL nLohLim_a 030614

1906/ 3
MCTRL_bHMSw_b

[=) (i [=]
=]
7
=1
=1

MCTRL_nMAdapt_a

MCTR L_biLoad _b

090774
MC TRL_NIS et_a

£

[=] [=]
=]
7
=1
&

Ié
=1
#

MCTRL_nhSet_a

B

'@ Tipp!

Die Dokumentationsliste zeigt
die zum Projektelement vor-
handenen Dokumente an.

Auf der rechten Seite sind die
Eigenschaften des in der
Dokumentationsliste ausge-
wahlten Elements sichtbar.

Wenn Sie Vorschau aus dem
Listenfeld Ansicht auswahlen,
wird stattdessen auf der rech-
ten Seite eine Vorschau des in
der Dokumentationsliste aus-
gewadhlten Elements angezeigt.

Die Vorschau zeigt alle Dokumenttypen an, die der Microsoft® Internet Explorer anzeigen
kann, beispielsweise HTML- und ASCIl-Dateien, Grafiken im JPEG- oder GIF-Format oder

PDF-Dateien.

Welche Dokumenttypen im einzelnen angezeigt werden konnen, ist abhangig davon, wel-
che Anzeige-Plug-Ins fiir den Microsoft® Internet Explorer installiert sind.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014

73



Die Anlagenstruktur im »Engineer«-Projekt abbilden

Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen

Dokumentationsliste bearbeiten

Symbol

Funktion

Notiz einfiigen

v

Datei ins Projekt kopieren
« Nachdem Sie die entsprechende Datei innerhalb Ihrer Arbeitsplatzumgebung ausgewahlt ha-
ben, wird im Projektordner eine Kopie dieser Datei abgelegt.

NEi

Verkniipfung zu einer Datei hinzufiigen

« Nachdem Sie die entsprechende Datei innerhalb Ihrer Arbeitsplatzumgebung ausgewahlt ha-
ben, wird im Projektordner eine Verkniipfung zu diesem Dokument abgelegt.

Dokument 6ffnen

« Mit dieser Funktion kdnnen Sie ein ausgewahltes Dokument aus der Dokumentationsliste 6ff-
nen.

Ausgewadhltes Dokument speichern

« Mit dieser Funktion kdnnen Sie eine Kopie des ausgewahlten Dokuments aus dem Projektordner
in einen auswahlbaren Ordner innerhalb Ihrer Arbeitsplatzumgebung speichern.

X

In der Dokumentationsliste ausgewdhltes Element 16schen

Anzeigebereich
Oberhalb des Anzeigebereichs hat das Listenfeld Ansicht die Auswahl Vorschau und Datei-Eigen-
schaften:
Befehl Funktion
Vorschau Eigenschaften zum in der Dokumentationsliste ausgewahlten Element anzeigen
Datei-Eigenschaften Vorschau des ausgewahlten Dokuments bzw. Text der ausgewdahlten Notiz anzei-
gen

74
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5.8 Sichere Parameter schiitzen - Projektbezogene Passworteingabe

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.14 verfligbar!

Der »Engineer« bietet einen Passwortschutz, mit dem das Parametrieren der hoherwertigen Safety-
Funktionen fiir die Geratereihen 8400 und 9400 gegen Anderungen im Projekt geschitzt ist.

Das Passwort ...

- ..istauf derRegisterkarte Schutz einstellbar, wenn die Projektwurzel im Projektbaum selektiert
ist.

+ ... gilt nurinnerhalb des Projektes (Keine Ubertragung des Passwortes in die Antriebsregler oder
Sicherheitsmodule). Wenn ein Passwort im Projekt hinterlegt ist, sind bei Verwendung dieses
Projekts die sicheren Parameter erst nach Eingabe des Passwortes editierbar.

So aktivieren Sie den Schutz der sicheren Parameter:

1. Projektwurzel B im Projektbaum selektieren.

2. Auf der Registerkarte Schutz das gewlinschte Passwort vergeben.

« Nachdem das Passwort gesetzt ist, sind innerhalb des Projektes die sicheren Parameter
(Registerkarte Safe Konfiguration, Parameter Sicherheitstechnik) aller enthaltenen Gera-
te nur durch Eingabe des passenden Passwortes editierbar.
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Online-Verbindung herstellen

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie mit dem »Engineer« eine Online-Verbindung herstellen und
wieder beenden kénnen.

Durch eine Online-Verbindung sind beispielsweise Parametereinstellungen im Gerat vorzunehmen
oder eine Diagnose des Gerates durchzufiihren. Der »Engineer« kann gleichzeitig mit mehreren Ge-
raten online verbunden sein.

Um eine Online-Verbindung herzustellen, muss das gewiinschte Gerat/die gewlinschten Gerate

* ...im Projektbaum eingefligt sein und

» ... Uber das passende Kommunikationszubehor (z. B. Diagnoseadapter, Systembusadapter oder
Ethernet) mit dem Engineering-PC verbunden sein.

Stop!

Wenn Sie im »Engineer« Parameter andern, wahrend eine Online-Verbindung zum Ge-

rat besteht, werden die Anderungen direkt in das Gerat tibernommen!

Ausfiihrliche Informationen zum jeweiligen Bussystem finden Sie im entsprechenden

Kommunikationshandbuch (KHB)

+ Die Funktionen zum Herstellen/Beenden einer Online-Verbindung sind liber die Symbolleiste
oder das Menti Online ausfiihrbar:

Symbol | Meniibefehl Tastaturbefehl
Online gehen (1 78) <F4>

E

» Kommunikationsweg einstellen (£2 80)

Busverbindung

+ Diagnoseadapter (C1 81)

« CAN ([0 82)

- Ethernet / Ethernet IPC ((1 84)

« PROFIBUS ((2 85)

« PROFINET ((2) 86)

« Gateway Controller -> CAN (E2 86)

« Gateway Controller -> EtherCAT (E2 87)

« Gateway Controller -> EtherCAT ADS (Beckhoff) (£ 88)

» Gateway Siemens - STEP 7 Communication Server (durch Aufrufin STEP 7

verfligbar) (L2 90)

Offline gehen (1 97)

<Shift>+<F4>
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Projekt aktualisieren

Eine bestehende Online-Verbindung erkennen Sie im »Engineer« an der animierten Grafik
unterhalb der Sichtenleiste:

6.1 Projekt aktualisieren

Um Anderungen an einem Projekt wirksam zu machen, ist das Projekt manuell zu aktualisieren. Je-
des in den »Engineer« eingefligte Gerat hat einen separaten Aktualisierungsstatus. Dadurch ist die
Aktualisierung nur fiir das jeweils gednderte Geréat erforderlich (und nicht fiir das gesamte Projekt).

So aktualisieren Sie das Projekt:

1. Inder Symbolleiste O betatigen.
« Hinweis-Dialogfeld bestatigen, um das Dialogfenster Projekt aktualisieren zu 6ffnen.

Tipp: Das Dialogfenster ist liber die Schaltflache @ in der Symbolleiste, den Meniibefehl
Extras = Projekt aktualisieren oder die Taste <F11> aufzurufen.

© Projekt aktualisieren

Statuz Mame Enthalten in Hilfe
EL 870 /Projekt/EL 870 _ o
5400 HighLine C /Projekt/chse1 /8400 HighLine C Die nebensiehends Liste z=igt
5 == - = an, welche Projektelements
Q] Geandert 3400 HighLine /Projektddchee /3400 HighLine akiualisiant werden miissen,

wiahlen Sie "Alles neu erstellen”,
um alle Projektelemente new zu
erstellen. Andemfalls werden nur
die geanderten Projektelemente
aktualisiert.

Betatigen Sie die Schalflache
"Erstellen”. urn mit dem
Aktualisierungsprozess zu
beginnen.

< | >

[ Alles neu erstellen

Aktualisieren | Schlieben |

« Um alle Projektelemente zu aktualisieren, ist die Option Alles neu erstellen zu aktivieren.
Der Aktualisierungsvorgang kann bei umfangreichen Projekten langer dauern.
2. Schaltflache Aktualisieren betatigen.

« Nach der Aktualisierung wird ein Hinweis angezeigt, ob die Aktualisierung erfolgreich
durchgefiihrt wurde.
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3. Hinweisdialog mit Ok bestatigen.

« Nach erfolgreicher Aktualisierung erfolgreich wird das Dialogfeld Projekt aktualisieren
geschlossen und das Online gehen fortgesetzt.

« Ist ein Fehler beim Erstellen aufgetreten, bleibt das Dialogfeld Projekt aktualisieren ge-
6ffnet. Beachten Sie in diesem Fall die Meldungen im "Erstellen"-Fenster. Betatigen Sie
die Schaltflache SchlieBen, um das Dialogfeld zu schlieRen und das Online gehen abzu-
brechen.

Online gehen

Stop!

Wenn Sie im »Engineer« Parameter andern, wahrend eine Online-Verbindung zum Ge-
rat besteht, werden die Anderungen direkt in das Gerat ibernommen!

Online gehen mit gedndertem Projekt

Beim Ausfiihren des Befehls Online gehen uiberpriift der »Engineer«, ob die aktuellen Projektein-
stellungen in die Gerate libertragen wurden. Besitzen ein oder mehrere Gerdte den Status "gedn-
dert”, fordert ein Hinweisdialog zum Akualisieren des Projekts auf.

« Die Abfrage bestatigen, um das Projekt zu aktualisieren. Dadurch tibernehmen Sie die Anderun-
gen in das Gerat. » Projekt aktualisieren (1 77)

So gehen Sie online zu einem Gerit:

1. Inder Projektsicht das Gerat auswahlen, zu dem die Online-Verbindung hergestellt werden

soll:
=g Projekt =g Projekt
=%y, Achze SR B EL 570
2+l 3400 HighLine +- % Achze_1
@ MDSKA-D5E-22, 140[1) + \Q. Achze_2
+- %, Achse_3
Beispiel 1: Antriebsregler 9400 HighLine Beispiel 2: Controller EL 870 sowie drei Achsen

Tipp: Sie konnen eine Online-Verbindung zu allen oder mehreren Geraten herstellen, in-

dem Sie in der Projektsicht die Projektwurzel ml oder ein Anlagenmodul auswahlen. Im Di-
alogfeld Kommunikationsweg konnen Sie anschlieBend auswahlen, zu welchen im
ausgewahlten Element enthaltenen Geraten die Verbindung hergestellt werden soll.

2. Aufdas Symbol &M klicken oder den Meniibefehl Online - Online gehen (Tastatturbefehl
<F4>) wahlen.

Wurden die am Projekt durchgefiihrte Anderungen noch nicht ibernommen, ist das Pro-
jekt zu aktualisieren. » Projekt aktualisieren (1 77)
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Wenn eine Aktualisierung durchgefiihrt werden soll:
« Schaltflache Ja betdtigen, um das Dialogfeld Projekt aktualisieren zu 6ffnen.
- Im Dialogfeld Projekt aktualisieren die Schaltflache Erstellen betatigen, um die gednder-
ten Projektelemente zu aktualisieren.
« Nach der Aktualisierung wird ein Hinweis angezeigt, ob die Aktualisierung erfolgreich
durchgefiihrt wurde.

Ist fiir das Gerat noch kein Kommunikationsweg eingestellt, wird nach der ggf. durchge-
flihrten Aktualisierung das Dialogfeld Kommunikationsweg angezeigt:

“ Kommunikationsweg

E zwahl | Gerat Buszverbindung Geratezugriffzpfad Typed Hilfe
[ 3400 Highline Diagnose Adapter | DDCMP:/ g

Bitte das gewlinschte Gerdt in der
Tabelle selektiersn, die
Busverbindung angeben und daz
Gerat Uber die Schaltflache
"Suchen/Eingeben..." auzmwahlen.

Gerateptad |.-"Pr0iekt.-"Ac:hse.-"94DD HighlLine |

Buzverbindung |Diagnose Adapter [~

Suchen/Eingeben... |

Obermehmen | Werbinden | Abbrechen |

« Ausfiihrliche Informationen zur Einstellung des Kommunikationsweges erhalten Sie im
nachfolgenden Unterkapitel "Kommunikationsweg einstellen”. (1 80)

Nachdem der zu verwendende Kommunikationsweg korrekt eingestellt ist:

3. Schaltflache Verbinden betatigen.
« Das Dialogfeld wird geschlossen und die Online-Verbindung zum Gerat hergestellt.
- Die bestehende Online-Verbindung zum Gerat wird in der Projektsicht durch ein gelb
hervorgehobenes Symbol angezeigt:

=I-g5] Projekt =I-p5] Projekt
=%y Achse + iy [SEEE
s Tl 2400 Highline + \ Achse_1
G MDSKA-056-22, 140 [v) + \ Achze_2
+ \ Achze_3
+ \ Achze_4

Beispiel 1: Antriebsregler 9400 HighLine
Beispiel 2: Controller EL 870 sowie vier Achsen

Siekénnen nun tber die Symbole % und # eine Online-Verbindung zum Gerat herstellen
und wieder beenden. Die Kommunikationseinstellungen sind nur beim ersten Verbin-
dungsaufbau zum Gerat erforderlich.

« Wenn Sie den konfigurierten Kommunikationsweg dndern mochten, wahlen Sie den Menii-
befehl Online & Kommunikationsweg einstellen und online gehen.
+ Im Dialogfeld Kommunikationsweg sind die gewilinschten Anderungen fiir alle Gerate
des Projektes vorzunehmen.

« Bei bestehender Online-Verbindung werden im »Engineer« die aktuell im Gerat bestehenden
Parametereinstellungen dargestellt

« Die gelbe Hintergrundfarbe signalisiert eine Online-Verbindung sowie die Online-Para-
meter eines Gerates. » Darstellung von Parameterwerten (2 22)
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6.2.1 Kommunikationsweg einstellen

i Hinweis!

Zum "Online gehen" sind die Kommunikationseinstellungen nur beim ersten Verbin-
dungsaufbau zum Gerat erforderlich. Bei erneuter Ausfiihrung des Befehls Online gehen
wird das Dialogfeld Kommunikationweg nicht mehr angezeigt und sofort die Online-
Verbindung Uber die eingestellte Busverbindung hergestellt.

Um das Dialogfeld Kommunikationsweg erneut zu 6ffnen, wahlen Sie den Mentibefehl
Online=» Kommunikationsweg einstellen und online gehen. Auf diese Weise konnen Sie
einen bereits eingestellten Kommunikationsweg verandern.

Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird im oberen Listenfeld das ausgewahlte Gerat mit der aktuell
eingestellten Busverbindung angezeigt.

» Wurde in der Projektsicht statt eines Gerdtes das oberste Projektelement oder ein Anlagenmo-
dul ausgewahlt, werden alle im ausgewahlten Element enthaltenen Gerdte angezeigt:

& Kommunikationsweg, g|

Hilfe

: Auswahl | Gerat Busverbindung Geratezugriffsplad Tuypeq
9400 HighLine..  Diagne apter | DDCMP:/ E 944 ) B .
Ethernet IPC IPC:172_31_207_20.0M. ELE70  Bitte das gewiinschte Gierdt in der
Tabelle selektieren, die
Busgverbindung angeben und daz
Gerdt iiber die Schalfliche
"‘Suchen/Eingeben..." auswahlen.

1

< >
Gerdtepfad |£N eues_Projekt_14102008,/9400 HighLine Y03 |
Busverbindung | Diagnose Adapter j

Suchen/Eingeben... |

Obernehmen | Werbinden | Abbrechen

[6-1]  Beispiel: Kommunikationsweg mit einem Antriebsregler 9400 HighLine und einem Controller

« Wenn Sie ein Gerdt im oberen Listenfeld auswahlen, kdnnen Sie im unteren Dialogbereich die
Kommunikationseinstellungen fiir dieses Gerat einstellen bzw. verandern.
« Die zum jeweiligen Gerat passende Busverbindung ist im Listenfeld Busverbindung vorge-
wahlt und kann mit der Schaltflache Suchen/Eingeben gepriift werden.
+ Welche weiteren Busverbindungen fiir ein Gerat im Listenfeld Busverbindung zur Auswahl
stehen, ist abhdngig vom jeweiligen Gerdt und mit welchen Kommunikationsmodulen/
Schnittstellen das Gerat ausgestattet ist.

+ Durch Klicken auf das Hakchen [#l in der Spalte Auswahl konnen Sie das entsprechende Gerate
vom Online gehen ausschlief3en.

Wenn Sie die Schaltflache Verbinden betatigen, wird eine Online-Verbindung zu allen Geraten auf-
gebaut, bei denen in der Spalte Auswahl das Hakchen [l gesetzt ist.

Busverbindung konfigurieren

Ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration der jeweiligen Busverbindung finden Sie im entspre-
chendem Unterkapitel der gewiinschten Busverbindung.

» Diagnoseadapter (ta 81)
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» CAN (1 82)

» Ethernet / Ethernet IPC (1 84)
» PROFIBUS (1 85)

» PROFINET (1 86)

» Gateway Controller -> CAN (1 86)

» Gateway Controller -> EtherCAT (o 87)
» Gateway Controller -> EtherCAT ADS (Beckhoff) (1 88)

» Gateway Siemens - STEP 7 Communication Server (durch Aufruf in STEP 7 verfiigbar) (£ 90)

6.2.1.1 Diagnoseadapter

Fiir die Inbetriebnahme und Diagnose eines Antriebsreglers der Gerdtereihen Inverter Drives 8400
und Servo Drives 9400 kdnnen Sie z. B. den von Lenze angebotenen Diagnoseadapter verwenden:

= s el=wi=

[6-2]  Beispielhafte Verbindung von einem Engineering-PC und einem 9400 HighLine via Diagnoseadapter.

i Hinweis!

Beachten Sie die zum Diagnoseadapter mitgelieferte Dokumentation!

Die Online-Verbindung mit dem Diagnoseadapter ist eine 1:1-Verbindung.

@ Tipp!

Uber den Menibefehl Online-»Status Diagnoseadapter kénnen Sie sich den Betriebszu-
stand der an den Engineering-PC angeschlossenen Diagnoseadapter anzeigen lassen.

Voraussetzungen:

+ Der Diagnoseadapter ist am Antriebsregler an die Diagnoseschnittstelle X6 und am (Enginee-
ring-)PC an einen freien USB-Port angeschlossen.

« Der fiir den Diagnoseadapter erforderliche Treiber ist installiert.

« Die Steuerelektronik des Antriebsreglers wird liber den Stecker X2 mit 24-V-Niederspannung
versorgt.

So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung iiber Diagnoseadapter:

1. Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "Diagnosead-
apter” auswahlen.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 81



Online-Verbindung herstellen

Online gehen

Der folgende Schritt ist nur erforderlich, wenn mehrere Diagnoseadapter am PC ange-
schlossen sind:

2. Schaltflache Suchen/Eingeben... betatigen.
- Das Dialogfeld Gerdtezugriffspfad auswdhlen wird angezeigt:

& Geridtezugriffspfad auswihlen

Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projektgerates entsprechen. Bitte ein Gerat auswahlen.

| Typcodierung | Adresze | Gerdtezugriffsplad |
ES44FH

< 4

Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projekbgerates nicht entsprechen.

Gerdtezugriffsplad Typcodierung

0K | abbrechen |

3. Im oberen Listenfeld Erkannte Feldgerdte das entsprechende Gerat auswahlen.
4. Schaltfliche OK betatigen.
- Das Dialogfeld Gerdtezugriffspfad wiéihlen wird geschlossen.

« Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird in der Spalte Geratezugriffspfad der entspre-
chende Geratezugriffspfad angezeigt (z. B. "can:/dev1/").

6.2.1.2 CAN

Bestimmte Lenze-Produkte verfiigen liber eine integrierte CAN-Schnittstelle.

« Uber die CAN-Schnittstelle kdnnen u. a. Prozessdaten und Parameterwerte zwischen den Teil-
nehmern ausgetauscht werden. Desweiteren ermdglicht die Schnittstelle den Anschluss weite-
rer Baugruppen wie z. B. dezentrale Klemmen, Bedien- und Eingabegerate ("HMIs") sowie
externe Steuerungen und Leitsysteme.

« Die CAN-Schnittstelle tGibertragt Datenobjekte gemaR Kommunikationsprofil CANopen
(CiA DS301, Version 4.02), das unter dem Dachverband der CiA (CAN in Automation) konform
mit dem CAL (CAN Application Layer) entstanden ist.

@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zum Thema "CAN" finden Sie in der Lenze-Bibliothek im Kom-
munikationshandbuch "CAN".

So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung iiber CAN:

1. Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "CAN" aus-
wahlen.

2. Schaltflache Suchen/Eingeben... betatigen.

82
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Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projektgerates entsprechen. Bitte ein Gerat auswahlen.

| Typcodierung | Adresze | Gerdtezugriffsplad |
ES44FH can:/devl/

<

Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projekbgerates nicht entsprechen.

Gerdtezugriffsplad Typcodierung

0K | abbrechen |
Im oberen Listenfeld Erkannte Feldgerdte das entsprechende Gerdt auswahlen.
4. Schaltfliche OK betatigen.

- Das Dialogfeld Gerdtezugriffspfad wiéihlen wird geschlossen.

« Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird in der Spalte Geratezugriffspfad der entspre-
chende Geratezugriffspfad angezeigt (z. B. "can:/dev1/").

3.
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6.2.1.3 Ethernet / Ethernet IPC

Sie konnen eine Online-Verbindung zum Gerat liber ein TCP/IP-Netzwerk herstellen, sofern das Ge-
rat (z. B. ein Controller) mit einem Ethernet-Netzwerkadapter ausgestattet ist und der PC ebenfalls
liber einen Zugang zu diesem TCP/IP-Netzwerk (z. B. liber eine Netzwerkkarte) verfiigt.

Hinweis!

=

Fiir die Kommunikationseinstellungen im »Engineer« benétigen Sie die IP-Adresse des
Gerates.

'\@‘ Tipp!
Notieren Sie die eingestellte IP-Adresse mit einem Aufkleber auf dem Gerat.

Ausfuhrliche Informationen zum Thema "Ethernet" finden Sie im Kommunikationshand-
buch "Ethernet".

¥ So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung iiber Ethernet:
1. Gewiinschtes Gerat im Projektbaum auswahlen.
2. Meniibefehl Online=Kommunikationsweg einstellen und online gehen aufrufen.
3

Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "Ethernet IPC"
auswahlen.

4. Schaltfliche Suchen/Eingeben... betdtigen.
- Das Dialogfeld IP-Adresse eingeben wird angezeigt:

& IP-Adresse eingeben @

Bitte geben Sie die IP-Adresse des Gerdtes manuell ein. Das
automatizche Suchen nach angeschlozzenen Teilnehmer ist
zur Zeit noch nicht verfuigbar,

|IP-Adresse: 192 |188 | 5 | 100 Fing ...

0k | Abbrechen |

5. IP-Adresse des Gerates eingeben.

- Durch Betatigen der Schaltfliche Ping kdnnen Sie testen, ob ein Gerat iber die einge-
stellte IP-Adresse erreichbar ist.
Achtung: Das bedeutet nicht, dass iiber diese IP-Adresse das beabsichtigte Gerat
erreichbar ist!

6. Schaltfliche OK betatigen.
« Die Spalte Geratezugriffspfad zeigt die IP-Adresse an (z. B. "IPC:192_168 5 99.DM.").
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6.2.1.4 PROFIBUS

Fiir die Geratereihen Inverter Drives 8400 und Servo Drives 9400 steht jeweils ein Kommunikations-
modul PROFIBUS zur Verfligung, mit dem Sie eine Online-Verbindung zu einem Feldgerat liber PRO-
FIBUS aufbauen kénnen. Der »Engineer« verwendet die PROFIBUS DPV1-Funktion als Class 2-
Master.

Hinweis!

Um eine Online-Verbindung tiber PROFIBUS aufbauen zu kénnen, sind folgende Voraus-
setzungen erforderlich:

- Installation des ProfilServers: Der ProfilServer befindet sich als separates Setup auf
der »Engineer«-Installations-CD.

« Der Engineering-PC (Windows-PC, auf dem der »Engineer« installiert ist) muss liber
eine geeignete PROFIBUS-Schnittstelle verfligen. Dazu ist die Installation einer PROFI-
BUS-Karte sowie der passenden Treiber-Software erforderlich. Weiterfiihrende Infor-
mationen zur Installation der PROFIBUS-Karte finden Sie in der Dokumentation des
jeweiligen Herstellers.

So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung iiber PROFIBUS:

1. Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "PROFIBUS"
auswahlen.

2. Schaltflache Suchen/Eingeben... betatigen.
- Das Dialogfeld Gerdtezugriffspfad auswdhlen wird angezeigt:

& Geratezugriffspfad auswihlen

Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projektgerates entsprechen. Bitte ein Gerat auswahlen.

Gerdtename | Adresze Gerdtezugriffsplad
ES44FHE 110.0 OPC_SimatichET_PD_1/DP2___brd1_segl_dev|
< ¥

Erkannte Feldgerate, die dem Typ des Projekbgerates nicht entsprechen.

Gerat |dentifizierung
OPC_SimatichET_PD_1/DP2___brd1_segl_devd_/1/ ES44FGHC

0K | abbrechen |

3. Im oberen Listenfeld Erkannte Feldgerite das entsprechende Gerat auswahlen.

4. Schaltfliche OK betatigen.
- Das Dialogfeld Gerdtezugriffspfad wiéihlen wird geschlossen.

« Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird in der Spalte Geratezugriffspfad der entspre-
chende Geratezugriffspfad angezeigt (z. B. "OPC_SimaticNET_PD_1/
DP2__ brdl seg0O dev4 /1/").
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6.2.1.6

86

PROFINET

Gateway Controller -> CAN

Fur die Geratereihe Servo Drives 9400 steht ein Kommunikationsmodul PROFINET zur
Verfligung, mit dem Sie eine Online-Verbindung tiber PROFINET zu einem Feldgerat auf-
bauen konnen.

Weiterfiihrende Informationen zur Parametrierung & Konfiguration mit PROFINET
finden Sie im Kommunikationshandbuch PROFINET, Abschnitt "Online-Verbindung tiber
PROFINET mit dem Lenze »Engineer« herstellen"

Der Controller bietet eine Gatewayfunktion, um eine Online-Verbindung liber CAN zu einem Feld-

gerat herzustellen.

So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung zu einem Feldgerit, das iiber CAN am Cont-

roller angebunden ist:

Schaltflache Suchen/Eingeben... betétigen.
- Das Dialogfeld Gateway Controller -> Systembus CAN einrichten wird angezeigt:

Gateway Controller -> Systembus CAN einrichten

Projektierte Yerbindungen

IPC Mame | IPAdesse | IPC Schnittstelle | CAN Adresse |
EL 870 172.31.207.20  CanWt 1
EL 870 17231.207.20  CamWz 1
IPC [Gateway)
Mame: |
IP-Adesse: | 172 | 31 | 207 | 1 Ping ...
Schnittstelle: | CANT hd
Feldgerat

Benutzen Sie unbedingt einen freien Parameterkanal des Gerats, um
! ! Zugriffe der SPS nicht zu beeintrachtigen.

Mame: |3400 HighLine Y07

CAN Adresse: |1

Gatewaygerat Feldgerat

Ethermet

(] 8 Abbrechen

Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "Gateway
Controller -> CAN" auswahlen.
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3. IP-Adresse des Controller eingeben.
« Durch Betatigen der Schaltflache Ping konnen Sie einen einfachen Test durchfiihren, ob
Uberhaupt ein Gerat Uber die eingestellte IP-Adresse erreichbar ist.
Achtung: Das bedeutet jedoch nicht unbedingt, dass iiber diese IP-Adresse auch das
beabsichtigte Gerat erreicht wird!
4. Schaltfliche OK betatigen.

« Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird in der Spalte Geratezugriffspfad der entspre-
chende Geratezugriffspfad angezeigt (z. B. "IPC:172_31 207 _254.CAN.canl.devl.").

6.2.1.7 Gateway Controller -> EtherCAT

Der Controller bietet eine Gatewayfunktion, um eine Online-Verbindung liber EtherCAT zu einem
Feldgerat herzustellen.

So konfigurieren Sie eine Online-Verbindung zu einem Feldgerit, das iiber EtherCAT mit
dem Controller verbunden ist:

1. Im Dialogfeld Kommunikationsweg im Listenfeld Busverbindung den Eintrag "Gateway
Controller -> EtherCAT" auswahlen.

2. Schaltflache Suchen/Eingeben... betatigen.
- Das Dialogfeld Gateway Controller -> EtherCAT-Bus einrichten wird angezeigt:

Gateway Contoller, -» EtherCAT-Bus einrichten

Projektierte Yerbindungen

IPC Name | IP-tdresse IPC Schnitstelle |
EL 870 172.31.207.20 ECAT1
IPC [Gateway)
M ame: |
IP-Adesse: | 172 | 31 | 207 | 20 Ping ...
Schnittstelle:  |ECATI hd
Feldgerat

Mame: |3400 HighLine

Ethercat Adresse: |1001

Gatewaygerat Feldgerat

EtherCAT

Ethermet

OK | Abbrschen

3. IP-Adresse des Controller eingeben.
« Durch Betatigen der Schaltflache Ping konnen Sie einen einfachen Test durchfiihren, ob
Uberhaupt ein Gerat Uber die eingestellte IP-Adresse erreichbar ist.
Achtung: Das bedeutet jedoch nicht unbedingt, dass iiber diese IP-Adresse auch das
beabsichtigte Gerat erreicht wird!
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4. Schaltfliche OK betatigen.
- Das Dialogfeld IP-Adresse eingeben wird geschlossen.
« Im Dialogfeld Kommunikationsweg wird in der Spalte Geratezugriffspfad der entspre-

chende Geratezugriffspfad angezeigt
(z.B."IPC:172_31_207_254.ECAT.ecatl.dev1001.").

6.2.1.8 Gateway Controller -> EtherCAT ADS (Beckhoff)

Die Busverbindung Gateway EtherCAT ADS ermoglicht es, eine Online-Verbindung zu einem Lenze-
Antriebsregler aufzubauen, der per EtherCAT an eine Steuerung der Firma Beckhoff angeschlossen
ist (Gateway-Funktion).

i Hinweis!

Um Online gehen zu kénnen, muss sich der EtherCAT-Feldbus mindestens im Zustand
Pre-Operational befinden.

E Ethernet

Engineering PC

Ly

1
Controller I
(Beckhoff) a L8 l

Gateway

4

EtherCAT

Al

[6-3] Beispielhafte Konfiguration zur Verwendung des EtherCAT ADS-Busservers

So gehen Sie vor:

1. Im Projekt die Projektwurzel il markieren. Alternativ: » Neues Projekt erstellen (Suche nach
angeschlossenen Geraten starten) ( 35)

2. Den Meniibefehl Einfiigen=»Online erkanntes Gerét einfiigen ausfiihren.
3. Als Busverbindung ist Gateway Controller -> EtherCAT ADS auszuwahlen.

4. Zugangsdaten einrichten
« Uber die Schaltflache Adresse vorgeben sind die zur Steuerung passenden Zugangsda-
ten einzurichten.
+ Die Schaltflache Suchen veranlasst die Steuerung (Beckhoff), die am EtherCAT-Segment
angeschlossenen Feldbusteilnehmer anzuzeigen.

So verwenden Sie den Kommunikationsweg EtherCAT ADS:

1. Den gewtnschten Antriebsregler im Projektbaum markieren, zu dem eine Gateway-Ver-
bindung liber EtherCAT ADS aufgebaut werden soll.
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2. Den Meniibefehl Online & Kommunikationsweg einstellen und online gehen aufrufen
(F4).

Kommunikationsweg,

Hilfe

| Gerat | Busverbindung | Geratezugriffspfad | Typkodieru..

9400 HighLine | Gateway Con.. 1 3 0.1-192168.0.1.1.1-1001 ES4A4FH

Bitte daz gewiinzchte Gerat in der
Tabelle selektieren, die
Busgverbindung angeben und daz
Gerdt iiber die Schalfliche
"‘Suchen/Eingeben..." auswahlen.

Projektpfad |.-"Neues_F'roiekt.-"94DD HighLine
Busverhindung Gateway Controller - EtherCAT ADS
FEName |Name
Passwort | 12345678
IP-Adresse ’W
AMS Net D 192168.0.1.1.1
dresse |‘I oo Suchen/Eingeber. . I

Obernehmen | Werbinden Abbrechen

- Gateway -> EtherCAT ADS als Busverbindung auswahlen.

3. Im Bereich Il die zur Steuerung passenden Zugangsdaten eingeben.
 Geben Sie Benutzername, Passwort, sowie |IP-Adresse und AMS-NetID der EtherCAT-
Schnittstelle der Steuerung ein.

4. 1mBereich B ist die EtherCAT-Adresse des Feldgerates anzugeben, zu dem die Online-Ver-
bindung hergestellt werden soll.
- Alternativ konnen Sie die Schaltfliche Suchen/Eingeben betatigen, die das Dialogfens-
ter Gerdtezugriffspfad auswdhlen aufruft. Dadurch veranlasst der »Engineer« die Steue-
rung, die am EtherCAT-Segment erkannten Gerdte anzuzeigen.
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6.2.1.9 Gateway Siemens - STEP 7 Communication Server (durch Aufruf in STEP 7 verfiigbar)

Der »Engineer« stellt intern eine Schnittstelle zur Kommunikation via TCl bereit.

i Hinweis!

Um TCl als Busverbindung auswahlen zu kénnen, ist der »Engineer« aus der Siemens-

Software »STEP 7« heraus aufzurufen.

« Dadurch stellt der »Engineer« anschlieRend die Busverbindung "STEP 7 Communica-
tion Server" bereit.

Vergewissern Sie sich, dass die verwendete Siemens-SPS die TCI-Funktion unterstutzt!
Weiterfiihrende Informationen finden Sie beispielweise in der Siemens Support-Daten-
bank.

Prinzipielle Vorgehensweise - Beispiel: Bussystem PROFIBUS

In diesem Abschnitt erhalten Sie Informationen dazu, welche prinzipiellen Schritte erforderlich sind,
um die Busverbindung "STEP 7 Communication Server" im »Engineer« nutzen zu kénnen.

Komponenten Versionsstand

Antriebsregler Firmware
Kommunikationsmodul
Technologieapplikation

Inverter Drives 8400 StatelLine 03.00.00
PROFIBUS-Modul | 1.0
TA Stellantrieb-Drehzahl | 1.0

Servo Drives 9400 Highline 05.00.42
PROFIBUS-Modul | 1.0
TA Stellantrieb-Drehzahl | 03.0.3

Software
* Lenze »Engineer« 2.9
« Siemens »STEP 7« 5.4 (SP4)

Hinweis!

Die nachfolgende Beschreibung bezieht sich auf die angegebenen Versionsstande. Je
nach Versionsstand kénnen einzelne Schritte dieser Beschreibung irrelevant sein oder
zusatzliche Schritte erforderlich sein.

So gehen Sie vor:

1. Neues Projekt im »Engineer« mit den gewiinschten Modulen, Achsen und Komponenten
erstellen. » Erste Schritte: Projekt erstellen (2 30)
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2.

Namensgebung der Antriebsregler beachten (Die Namen der jeweiligen Komponente miis-
sen in »Engineer« und »STEP 7« identisch sein):

* 9400 fiir 9400 Highline
« 8400 fiir 8400 Stateline

=% TC
-5, 9400 Highline
e 9400

i MCS0BCH 1)
El\% 2400 Stateline

a FPROFIBLS
2 Application
‘| CAN OnBoard

In der HW Konfig von »STEP 7« ...
...ein PROFIBUS-Netzwerk anlegen.

...die gewiinschten Lenze PROFIBUS-Teilnehmer mit den dazugehorigen Knotenadressen
anlegen.

Eﬁ:ﬂw Konfig - [TCI Test (Konfiguration) -- Test]
E“] Station Bearbeiten Einfligen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

|0 2R 5 &5 e e || bk |E 88

AGTIREE]
1 ; PS5 407 104

3 CPU 416F-3 PN/DP PROFIBUS[T): DP-Mastersystern (1]

IF1
X7 MPLDP

X A0
x5P1 [ Pox?
x5P2|[ Pos2

Ethemet(1): PROFINET-I0-System [100]

+ Beispiel: Ein 94xx (Adresse: 3) und ein 84xx (Adresse: 4) PROFIBUS:

EH.HW Konfig - [TCI Test {Konfiguration) -- Test]
m] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hilfe

D228 5o me dda DS 58w

e
1 i PS 407 104

PROFIBUS[?): DP-Mastersystem (1]

1
i[4lE-84AYE

3 CPU 416F-3 PN/DP

IF1 J
X MELDP

X5 P71
xaer| [ Povt
X5P2([d Pon2

Ethernet{1): PROFINET-0-5ystem [100]

Hinweis: Die Auswahl der Prozessdaten-Konfiguration wirkt sich nicht auf die TCI-Kommu-
nikation aus!
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Antriebsregler entsprechend der Namensgebung im »Engineer«-Projekt benennen:
* 9400 fiir 9400 Highline
+ 8400 fiir 8400 StateLine

Eﬁ:ﬂw Konfig - [TCI Test (Konfiguration) -- Test]

E"]gtatinn Bearbeiten Einfligen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster  Hife

|0 2R 55 e bk e

1 ; PS5 407 104

3 CPU 416F-3 PN/DP FPROFIBUS(?): DP-Mastersystem (1]

IF1 FEEZN
(5

X7 MPLDP —_—

x5 A0

x5P1 [ Pox?
x5P2|[ Pos2

3. Ethernetverbindung zur PROFIBUS-CPU herstellen
K

Zugiiffsweg ||_|_DP I

Zugangspunkt der Applikation:
IS?DNLINE [STEP?) - TCR/P[&uta) -» Broadcom Nel)(trarmj
[Standard fur STEP 7]

Benutzte Schnittstellenparametriening:

[TCPAPIAw) - Broadsam Hetxireme 575 Eigenschaten... |
TCP/IP > Broadcom Netxeme 57,4 | Diagroze |

CP/IP -> HighSpeed USE-Etheme

CR/P - Intel[R] PROAWieless .| Kopierer.. |
IFE'J_\E'[_Aulu; -+ Broadcom Net<lie eschen |
R »]‘I

[Parametrierung fur den |E-PG-Zugang lhies
NDIS-CPs mit TCPAP Protokoll [RFC-1008])

[ Schnittstellen

Hinzufuigen/Entfemen: Auswahlen |
Abbrechen Hilfe

« »STEP 7«-Projekt in die CPU laden.

4. PG/PC-Verbindung in das »STEP 7«-Projekt einbinden
+ Bei fehlender PC/PC-Verbindung ist im »Engineer« eine Fehlermeldung sichtbar ("PG/
PC-Station einfiigen").
5. PG/PC-Station einfligen
« Menibefehl Einfiigen—Station—-PG/PC

QSIMATIE Manager - [Test -- C:\Siemens ' Step 7,5 7Proj' Test]
% Datei  Beatbeiten | Einfugen Zielsystem a&nsicht  Extras Fenster  Hf
1 SIMATIC 400-Station

= Subnetz L3 2 SIMATIC 300-5tation
Programm 3 3 SIMATIC H-Station
Bekomal = ATIC PCstat
-Station
TCI Test S7-5uftyare b Basrmen
Witron Intert 7oAy skein » naere otation

£ STMATIC 55
FGEPN L 7 fryare 3

SIMATIC 30

Witron Intert Symboltanels
Texthibliothek 2
Externe Guelle..,

& PROFIELS(3)
DR oonoionieon

6. Schnittstelle auswahlen
« Auf die eingefiigte PC/PC-Station doppelt klicken, um die Eigenschaften anzuzeigen.
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Eigenschaften - PG,/PC
fligemein  Schnittstellen I Zuordnung |

Mame ‘ Tup | Adrg

MNeu. Eigenschaften, | LDEQeneliL

/

- Auf der Registerkarte Schnittstellen die Schaltflache Neu klicken.

Die Ethernetverbindung auswahlen, die zum Online gehen verwendet werden soll.

7.
x|
Tvp:
MPI
FROFIEUS
0K | Abbrechen | Hife |
Die Ethernet-Verbindung ist die zuvor in der HWCONFIG projektierte Verbindung.
+ Beispiel: Ethernetverbindung Ethernet(1) markieren
[Eigenschaften - ethernet schnicestelle
Allgemein  Parameter I
¥ MALC-Adiesse einstellen ¢ 150-Protokoll vensenden
MAadess: Jreooeemona e B e enesciagen
¥ IP-Brotokol wird genutzt
e 1723120012 geziiﬁga;ﬂgulel vemwenden
Subnetzmaske: 256.255.248.0
~ Router verwenden
Adiesse: |1?2 31.20012
Subnetz:
- richt vernetat -
 Auswahl mit OK libernehmen.
8. Die zuvor ausgewdhlte Ethernet-Schnittstelle ist der PG/PC-Verbindung zuzuordnen.

Eigenschaften - PG/PC x|

Aligemein | Schnittstellen  Zusrdnung |

i~ Micht zugeardnet
Projektierte Schnittstellen:

Hame T Subnetz

Industrial Ethemet  Ethemet(1]

Schrittstellenparametrierungen im PG/PC:

5

Schnittstelle | Parametrierung | Subnetz ‘ S70nline~
STOMLIME Zugrif:
< | _’I ™| aktiv

Abbrechen Hille

- Markierte PG/PC-Verbindung zuordnen: Schaltflache Zuordnen betatigen.
« AnschlieBende Abfrage mit OK bestdtigen, um die Verbindung zuzuordnen.
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Im »STEP 7«-Projekt ist die PG/PC-Station aktiv.

« Das Symbol @ signalisiert, dass die Verbindung aktiv ist.

9. Inder HW Konfig im Kontextmenti der Verbindung mit dem Befehl Device Tool starten—L-
force Engineer die TCI-Kommunikationsparameter libergeben.

Ist das zuvor erstellte »Engineer«-Projekt gedffnet, die Abfrage mit Ja bestdtigen. Alterna-

tiv startet der »Engineer« und das passende Projekt ist zu 6ffnen.

- Die Abfrage weist darauf hin, dass das gedffnete »Engineer«-Projekt nicht auf einen TCI-
Kommunikationsweg eingestelltist. Durch Bestatigen der Abfrage mit Ja libernimmt der
»Engineer« automatisch die TCI-Kommunikationseinstellungen von »STEP 7«

10. Das Meldungsfenster zeigt die Ubernahme der TCI-Kommunikationsparameter an.

11. Online gehen: Onlines»Kommunikationsweg einstellen und online gehen (F4)

| Auswahl | Gerat

| Geratezugriffspfad
TC
TCI.{C268DAFC-BCOB-4340- .

| Busverbindung
STEPT Communication Server
STEPT Communication Server

4

| »

Geratepfad
Busverbindung

Gerdtezugriffspfad

————

|!TEI7T est_Engineer_2 9 _SP1/TCI/9400 Highline /9400 ‘

ISTEF’T Communication Server ﬂ

|TC\ {BBAAZITE-3B73-4627-B0 ES—SEEASUl Suchen/Eingeben

Sofern die Ubernahme der Kommunikationsparameter fehlgeschlagen ist, kénnen Sie

diese durch die Schaltflache Suchen/Eingeben manuell eingeben.

Busverbindung STEP 7 Communication Server auswahlen.
Schaltfliche Ubernehmen betéatigen.

« Zum Online gehen Schaltfldche Verbinden klicken.

94
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6.2.2.1

Uberpriifung der Seriennummer

Diese Funktionserweiterung ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.9 verfiigbar!

Der »Engineer« liberpriift beim Online gehen die Seriennummer des Gerates.

« Die Seriennummer ist In der Registerkarte Eigenschaften sichtbar.

« Greift ein Gerat auf einen Kommunikationsweg zu, der bereits in Verwendung ist, fiihrt dies zu

einer Fehlermeldung.

+ Beim Herstellen einer Verbindung kann es zu folgenden Situationen kommen:
« Kommunikationsweg ist von anderem Gerat in Verwendung (2 95)

« Kommunikationsweg ist durch anderes Gerat besetzt (& 96)

Kommunikationsweg ist von anderem Gerat in Verwendung

Der »Engineer« erkennt anhand der Seriennummer, wenn ein Gerat online verbunden ist und durch
ein anderes Gerat getauscht wird. Bei jedem Aufbau einer Online-Verbindung vergleicht der »Engi-
neer« die Seriennummer des realen Gerates mit der zum Gerat hinterlegten Seriennummer. Ist der
Kommunikationsweg von einem anderen Gerdt in Verwendung, informiert ein Hinweis liber die
Verwendung des Kommunikationswegs.

Reales Gerat getauscht

Reales Gerat getauscht

Reales Gerat sowie Kommunikati-
onsweg getauscht

Beispiel 1: Gerdat am Diagnoseadap-
ter "umstecken”

Beispiel 2: Geratetausch zu Service-
Zwecken

Beispiel 3: Geratetausch und anderer
Kommunikationsweg

Engineer

Gerat

reales Gerat A reales Gerat B

Engineer

Gerat

Gerst A (neu)
Gerat A (defekt)

Engineer
Gerat 1
Gerat 2
Weg y Weg x
Gerat A (neu) reales Gerat B
Gerat A (defekt)

« Das reale Gerat A ist im »Engi-
neer« als Gerat projektiert.

« Das reale Gerat A wird durch "Um-
stecken" gegen das reale Gerdt B
getauscht.

« Nach Bestatigung des Abfragedia-
loges kann die bisherige Verbin-
dung mit dem realen Gerat B
verwendet werden.

- Das reale Gerdt A ist im »Engi-
neer« als Gerat projektiert.

« Das reale Gerat A (defekt) wird ge-
gen das neue Gerdt A getauscht.

« Bei einem Service-Einsatz kann
das Gerat A (neu) tber die bisheri-
ge Verbindung online gehen.

« Zwei Gerdte A und B sind im »En-
gineer« projektiert und in Betrieb
genommen.

« Kommunikationsweg ist bei-
spielsweise Ethernet.

» Reales Gerat A(defekt) wird aus-
getauscht.

+ Gerat A (neu) geht online mit an-
derem Kommunikationsweg, bei-
spielsweise Diagnoseadapter.

- Gerat 2 geht online liber anderen
Kommunikationsweg, Gerat B ist
unverandert.
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L] Der gewahlte Kommunikationsweg wird bereits wom Gerdt '9400 HighLine Y03 verwendet, Soll er trotzdem auch Fir das Gerdt '9400 HighLine Y03_01"
. verwendet werden?

« Das reale Gerat verwendet bereits einen anderen Kommunikationsweg:

- Der »Engineer« zeigt die Seriennummer sowie den Namen des Projekt-Gerates an:

Das reale Gerdt mit Seriennummer <xyz> war bereits verbunden mit <Name des Projekt-
Gerdtes>.

« Eine Verbindung zum Projekt-Gerat ist durch Bestatigen der Abfrage mit Ja moglich.
6.2.2.2 Kommunikationsweg ist durch anderes Gerat besetzt
Der »Engineer« warnt, wenn mehrere Gerate in einem Projekt auf einen gemeinsamen Kommuni-

kationsweg zugreifen wollen. Dadurch wird verhindert, dass mehrere Gerate gemeinsam liber den
selben Kommunikationsweg online sind. Beispiel:

@ Es besteht bereits eine akbive Verbindung zu dem Gerat mit der Seriennummer 1304230801 316433000037, verbinden nicht méglich

- Eine weitere Verwendung des Kommunikationsweges ist nicht moglich. Die Schaltflache OK be-

endet den Dialog. Der Kommunikationsweg fir das weitere Gerat ist anders zu konfigurieren.
» Kommunikationsweg einstellen (& 80)

Zugriff von mehreren Projektgerdten Funktion
auf ein reales Gerat

« Der »Engineer« erkennt anhand der Seriennummer, wenn mehrere Pro-
Engineer jektgerate liber verschiedene Geratezugriffspfade auf dasselbe reale Ge-
 Geratd rat zugreifen wollen.
- Ist eines der weiteren Projektgerdte online, ist der Kommunikationsweg
Gerat 2 I

dadurch besetzt. Das zweite Gerat, das den Kommunikationsweg nutzen
wollte, wird sofort wieder offline gesetzt.

[] Abhilfe:
Der Kommunikationsweg ist einzustellen.

«» Das Auslesen der Seriennummer ist manuell abzuschalten.
» Kommunikationsweg einstellen (£ 80)
‘ » Uberpriifung der Seriennummer abschalten (£ 97)

Weg x Weg y

reales Gerat A
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6.2.2.3 Uberpriifung der Seriennummer abschalten

So schalten Sie die Uberpriifung der Seriennummer ab:
1. Meniibefehl Extras - Optionen wahlen.

2. Inder Registerkarte Online die Option Seriennummer der Gerdte nach dem
Verbindungsaufbau priifen deaktivieren:

Orline l Verbindungen] Umgebung ] Service ]

I¥ Sicherheitzabfrage vor dem Hinunterladen einer Applikation anzeigen
™ Parametersatz nach dem Hinunterladen immer nichtflichtia speichem
I” Applkation nach dem Hinunterladen immer starten

I” Redler nach dem Hinunterladen einer Applikation immer freigeben

Iiv Seriennumer der Gerdte nach dem “erbindungsaufbau priifen |

I” Busverhindungen auch iber nicht vorhandene Schnittstellen anbieten

_-—'—'_'_—_.___-__‘-‘_‘-i—u_._‘_‘_‘_‘_-_‘_._—_.__,_,-—l-'

3. Schaltflache OK betatigen, um das Dialogfeld Optionen zu schlieRen.

6.3 Offline gehen

So beenden Sie eine Online-Verbindung zu einem Gerit:

1. Im Projektbaum das Gerdt auswahlen, zu dem die Online-Verbindung beendet werden soll.

« Alternativ kdnnen Sie in der Projektsicht das oberste Projektelement oder ein Anlagen-
modul auswahlen, um die Online-Verbindung zu allen im Projekt bzw. im Anlagenmodul
enthaltenen Geraten zu beenden.

2. Inder Symbolleiste auf R klicken oder <Shift>+<F4>betatigen.

6.4 Konfigurator Systembus

Mit dem Meniibefehl Online=Konfigurator Systembus 6ffnen Sie den Systembus-Konfigurator, mit

dem Sie die Kommunikationsparameter der am PC angeschlossenen Lenze PC-Systembusadapter
konfigurieren kénnen.

Desweiteren kdnnen Sie mit dem Systembus-Konfigurator:

« vorhandene PC-Systembusadapter fiir die Verwendung mit den Lenze-Tools aktivieren bzw.
deaktivieren,

- einen der aktivierten PC-Systembusadapter als Standard fiir die Verwendung mit den Lenze-
Tools definieren,

- weitere PC-Systembusadapter zur Konfiguration hinzufiigen bzw. vorhandene PC-Systembusa-
dapter aus der Konfiguration wieder entfernen,

- eine Diagnose durchfiihren, ob ein PC-Systembusadapter mit allen Busteilnehmern kommuni-
zieren kann,

« sich Informationen zu den verwendeten Gerate-Treibern anzeigen lassen.
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6.5

6.6

98

Ausfiihrliche Informationen zum Systembus-Konfigurator finden Sie in der Onlinehilfe
zum Systembus-Konfigurator.

Konfigurator PROFINET-Adressen

Mit dem Meniibefehl Online=»Konfigurator PROFINET-Adressen 6ffnen Sie das Dialogfenster "IP-
Adressen vergeben", mit dem Sie die IP-Einstellungen von PROFINET-Teilnehmern anzeigen und an-
dern kénnen.

i Hinweis!

Die Geratesuche zeigt ausschlieRlich Gerate an, die liber das lokale Ethernetsegment an-
geschlossen sind. Uber einen Router/Switch verbundene Gerate werden nicht ange-
zeigt.

» Verwenden Sie diesen Befehl, um die gewtinschten PROFINET-Teilnehmer fiir eine Online-Ver-
bindung vorzubereiten.

« Durch Betatigen der Schaltfliche Geréte suchen konnen Sie die Suche nach angeschlossenen
Geraten jederzeit erneut durchfiihren.

Konfigurator EtherNet/IP-Adressen

Mit dem Meniibefehl Online=»Konfigurator EtherNet/IP-Adressen 6ffnen Sie das Dialogfenster "IP-
Adressen vergeben”, mit dem Sie die IP-Einstellungen der Ethernet-Teilnehmern anzeigen und an-
dern kénnen.

i Hinweis!

Die Geratesuche zeigt ausschlieBlich Gerate an, die Uiber das lokale Ethernetsegment an-
geschlossen sind. Uber einen Router/Switch verbundene Gerite werden nicht ange-
zeigt.

» Verwenden Sie diesen Befehl, um die gewiinschten Ethernet-Teilnehmer fiir eine Online-Ver-
bindung vorzubereiten.

« Durch Betatigen der Schaltflache Gerate suchen kénnen Sie die Suche nach angeschlossenen
Geraten jederzeit erneut durchfiihren.
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7 Geratefunktionen bei aktiver Online-Verbindung

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie bei bestehender Online-Verbindung zu einem Gerat...

- ..Steuerfunktionen wie z. B. "Applikation starten" oder "Reglersperre setzen" im Gerat vom »En-
gineer« aus ausfiihren kdnnen,

» ..Parametereinstellungen des »Engineer«-Projektes (sowie optional die Antriebsapplikation) in
das Gerat tUbertragen kdnnen,

« ..die aktuell im Gerat vorhandenen Parametereinstellungen in das »Engineer«-Projekt tibertra-
gen konnen.

Ubersicht Geridtefunktionen im Online-Modus

Geratefunktion Unterstiitzte Gerate

Inverter Servo Drives | Controller 1/0-System
Drives 8400 9400

Steuern eines Antriebsreglers: Freigeben/Sperren, Applikation starten/stoppen (£ 101)

Regler freigeben (2 101) ° ° - -
N
.Qj Regler sperren (C3 102) ° ° - -

Applikation starten (CJ 102) - ° - -
I

Applikation stoppen (£ 103) - ° - -
.

Applikations- und Parametersatztransfer (£ 103)

Applikation zum Gerat Uibertragen: Downloaden der - ° - -
9 Applikation (2 104)

= Parametersatz zum Gerat Uibertragen: Downloaden der ° ) ) )
Parameter (L1 106)

Parametersatz eines Gerates lesen: Uploaden der Parameter ° [ ° )

(@107)

% Parametersatz speichern (L1 108) ) ) ) -
Diagnose (CJ111) [ o °
Datenlogger (Ld 112) ° ° -
Oszilloskop (£3130) ° ° - R

@ Tipp!

Ausfuihrliche Informationen zum Herstellen einer Online-Verbindung zum Gerat finden Sie
in folgendem Abschnitt: "Online-Verbindung herstellen". (1 76)
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7.1 Optionen

Uber den Meniibefehl Extras—Optionen 6ffnen Sie das Dialogfeld Optionen. In diesem Dialogfeld
sind den Registerkarten Online / Verbindungen allgemeine Einstellungen fiir die Dateniibertragung
moglich.

i Hinweis!

Die Registerkarte Service richtet sich ausschlieRlich an Lenze Service-Personal.

& Optionen

Yerbindungen § Umogebung .

Registerkarte Funktion

Online Optionale Einstellungen zum Verhalten bei einer Online-Verbindung:
- Sicherheitsabfrage aktivieren

« Verhalten nach dem Herunterladen der Applikation

« Abfrage der Seriennummer eines Gerates

- Darstellung der Busverbindungen

Verbindungen Ubertragungswerte (Timeout / Scan Timeout) fiir folgende Kommunikati-
onsformen festlegen:
« CAN
« Ethernet NRT
- Diagnose
Umgebung Allgemeine Einstellungen zur Bedienoberflache. » Optionen zur

Darstellung/Projektspeicherort (1 29)

Service (nur fiir Lenze-Personal!) Hinweis: Die Aktivierung der Service-Einstellungen kann zur Fehlfunktion
des entsprechenden Gerites fiithren! Die Service-Einstellungen diirfen nur
durch (sowie nach Anweisung von) Lenze Service-Personal durchgefiihrt
werden!
Erweiterte Service-Einstellungen aktivieren:
« Service-Codestellen anzeigen (unsichtbare Parameter)
« Online gehen mit einem Gerat ohne Priifung der Firmware-Version
« Erweiterte Kanalauswabhl fiirinnere Motorregelung im Oszilloskop (Gera-
tereihe Servo Drives 9400)
« Option festlegen zum Verhalten nach dem Ubertragen der Applikation
zum Gerat (Geratereihe Servo Drives 9400)
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7.2 Steuern eines Antriebsreglers: Freigeben/Sperren, Applikation starten/stoppen

Die Steuerfunktionen sind ausfiihrbar, wenn ein Gerat in das Projekt eingefiigt ist (Beispiel: Inverter
Drives 8400 und Servo Drives 9400) und eine Online-Verbindung zum Gerat aktiv ist.

Stop!

Ist in der Projektsicht statt einem Gerat ein Anlagenmodul ausgewahlt, das mehrere Ge-
rate enthalt, wird die jeweilige Steuerfunktion in allen Geraten des Anlagenmoduls aus-
gefiihrt, zu denen eine Online-Verbindung besteht!

« Die Steuerfunktionen sind tiber die Symbolleiste oder das Menii Online ausfiihrbar:

Symbol | Meniibefehl Unbedingt beachten: Tastaturbefehl

Regler freigeben (L2 101) <F8>

;@ » Sicherheitshinweise (3 12)

.Q] Regler sperren (L2 102) <F9>
Applikation starten (C1 102)

il » Sicherheitshinweise (£ 12)
Applikation stoppen (£d 103)

B

7.2.1 Regler freigeben

A Gefahr!

Wahrend der Inbetriebnahme diirfen sich keine Personen ohne ausreichenden Sicher-
heitsabstand in der Nahe des Motors oder den vom Motor angetriebenen Maschinentei-
len aufhalten, da ansonsten Verletzungsgefahr durch bewegte Maschinenteile besteht.

So heben Sie die Reglersperre im Antriebsregler auf:

1. Inder Projektsicht den Antriebsregler auswahlen, bei dem die Reglersperre aufgehoben
werden soll.

2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerdt besteht:

Auf das Symbol %M klicken oder den Meniibefehl Online = Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (2 78)

3. Aufdas Symbol Wi Klicken oder den Meniibefehl Online - Regler freigeben wahlen.

4. Die Sicherheitsabfrage, ob der Antriebsregler freigegeben werden soll, mit Ja bestatigen.

- Daraufhin wird die Reglersperre im Antriebsregler aufgehoben, sofern keine weitere Be-
dingung fiir eine Reglersperre (z. B. Uber digitale Klemme) besteht.

« Durch Klicken auf das Symbol il oder iiber den Meniibefehl Online - Regler sperren
konnen Sie die Reglersperre im Antriebsregler wieder setzen.

Die Reglerfreigabe ist in der Statusleiste sichtbar: » Statusinformationen (1 23)
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7.2.3

102

Regler sperren

So setzen Sie die Reglersperre im Antriebsregler:

1. Inder Projektsicht den Antriebsregler auswahlen, bei dem die Reglersperre gesetzt werden
soll.

2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerat besteht:
Auf das Symbol ™ klicken oder den Meniibefehl Online - Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (L1 78)
Auf das Symbol &l klicken oder den Meniibefehl Online - Regler sperren wahlen.

4. Die Sicherheitsabfrage, ob der Antriebsregler gesperrt werden soll, mit Ja bestatigen.

- Daraufhin wird die Reglersperre im Antriebsregler gesetzt.

« Durch Klicken auf das Symbol Wi oder iiber den Meniibefehl Online » Regler freigeben
konnen Sie die Reglersperre im Antriebsregler aufheben.

Eine aktive Reglersperre ist in der Statusleiste sichtbar: » Statusinformationen (1 23)

Applikation starten

A Gefahr!

Wahrend der Inbetriebnahme diirfen sich keine Personen ohne ausreichenden Sicher-
heitsabstand in der Ndhe des Motors oder den vom Motor angetriebenen Maschinentei-
len aufhalten, da ansonsten Verletzungsgefahr durch bewegte Maschinenteile besteht.

So starten Sie die Applikation im Antriebsregler:

1. Inder Projektsicht den Antriebsregler auswahlen, bei dem die Applikation gestartet werden
soll.

2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerat besteht:
Auf das Symbol i@ klicken oder den Meniibefehl Online = Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (1 78)

3. Auf das Symbol v klicken oder den Meniibefehl Online - Applikation starten wihlen.

4. Die Sicherheitsabfrage, ob die Applikation im Antriebsregler gestartet werden soll, mit Ja
bestatigen.
« Daraufhin wird die Applikation im Antriebsregler gestartet.

+ Durch Klicken auf das Symbol #® oder tiber den Meniibefehl Online - Applikation
stoppen konnen Sie die Applikation im Antriebsregler stoppen.

Der Status der Applikation ist in der Statusleiste sichtbar: » Statusinformationen (2 23)
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7.24 Applikation stoppen

So stoppen Sie die Applikation im Antriebsregler:
1. Inder Projektsicht den Antriebsregler auswahlen, bei dem die Applikation zu stoppen ist.
2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerat besteht:
Auf das Symbol ™ klicken oder den Meniibefehl Online - Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (1 78)
Auf das Symbol & klicken oder den Meniibefehl Online =& Applikation stoppen wiahlen.

4. Die Sicherheitsabfrage, ob die Applikation im Antriebsregler gestoppt werden soll, mit Ja
bestatigen.

- Daraufhin wird die Applikation im Antriebsregler gestoppt und die Reglersperre gesetzt.

« Durch Klicken auf das Symbol »® oder iiber den Meniibefehl Online - Applikation
starten konnen Sie die Applikation im Antriebsregler starten.

Der Status der Applikation ist in der Statusleiste sichtbar. » Statusinformationen (1 23)

7.3 Applikations- und Parametersatztransfer

Besteht eine Online-Verbindung zum Gerat konnen Sie den Parametersatz des Gerates in das »En-
gineer«-Projekt Ubertragen und umgekehrt. AuRerdem kdnnen Sie eine (modifizierte) Applikation
vom »Engineer« in das Gerat libertragen.

Stop!

Ist in der Projektsicht statt einem Gerat ein Anlagenmodul ausgewahlt, das mehrere Ge-
rate enthadlt, so wird die ausgewahlte Transferfunktion mit allen Geraten des Anlagen-
moduls ausgefiihrt, zu denen eine Online-Verbindung besteht!

« Die Transferfunktionen sind uiber die Symbolleiste oder das Menii Online ausfiihrbar:

Symbol | Meniibefehl Tastaturbefehl

9 Applikation zum Gerét tbertragen: Downloaden der Applikation (L 104)

Parametersatz zum Gerét Ubertragen: Downloaden der Parameter (L1 106) <F5>
g

Parametersatz eines Gerates lesen: Uploaden der Parameter (1 107) <F7>
*

% Parametersatz speichern (£ 108)

Reihenfolge der Dateniibertragung zum Gerat
Die Datentlibertragung zum Gerat findet generell in folgender Reihenfolge statt:

1. Gerdte stoppen: In dieser Phase wird die Datentibertragung vorbereitet, beispielsweise werden
Antriebsregler gesperrt und Applikationen gestoppt.

2. Daten iibertragen: In dieser Phase findet (abhingig vom gewahlten Befehl) die Ubertragung der
Applikation, der Parametern sowie ggf. weiterer Daten (z. B. Cam-Daten) statt.
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3. Gerate starten: In dieser Phase ist die Datenlibertragung beendet. Gerate und Applikationen
starten, der Regler ist freigegeben.

73.1 Applikation zum Gerat libertragen: Downloaden der Applikation

i Hinweis!

Diese Funktion ist fuir die Geratereihe Servo Drives 9400 verfiigbar. Mit der Applikation
wird immer auch der komplette (Offline-)Parametersatz in den Antriebsregler tibertra-
gen.

So iibertragen Sie eine Applikation aus dem »Engineer«-Projekt zum Gerat:

1. Inder Projektsicht das Gerat auswahlen, zu dem die Applikation tibertragen werden soll.

2. Online-Verbindung zum Gerat herstellen: Auf das Symbol i#m klicken oder den Meniibefehl
Online=Online gehen wahlen. » Online gehen (1 78)

3. Applikation iibertragen: Auf das Symbol ® Klicken oder den Meniibefehl
Online—>Applikation zum Gerit iibertragen wahlen.

Schritt 1 - Einstellungen

Applikation zum Gerit iibertragen

Enthalten in Metzausfallsicher speichem f
pk s b o Hilfe
Nehmen Sie die
jewiinschten
Einstellungen fiir die
durchzufubrenden
Ubemtragungen vor.

Gerdtebezeichnung: 3200 Highline
Erthaltenin [/Projskt/

Vertindung [Lenze.OPC_Diagnastics.1

Verbind. |DDEMF’/
Zuilbertiagende Parameter Zuibertagends Dateien Pratokal
@ alle ibertragbaren Parameter @ ale libetragharen Dateien R e
@ alle ibertragbaren Parameter auler ¢ alle liberhragbaren Dateien auer
Al Kommunikationsparameter r
¥ Motordatenparsmeter r
r
Detail

Wweiter > Ahbrechen Hiffe:
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4. Zu lbertragende/vom Datentransfer auszuschlieBende Parameter/Dateien auswahlen.
Aktivieren Sie die gewiinschten Kontrollfelder im Bereich @, um die jeweiligen Parameter
vom Datentransfer auszuschlieRen.

Hinweis: "Know-how"-Schutz der FB-Verschaltung in der Applikation beachten!
StandardmaRig Gbertragt der Applikations-Download zu Servo Drives 9400 HighLine Infor-
mationen, die das nachtragliche Anzeigen der im Gerat aktiven FB-Verschaltung im FB-Edi-
tor ermoglichen. Die Anzeige der FB-Verschaltung ist dadurch auch ohne das urspriingliche
»Engineer«-Projekt moglich.

« Um das Know-how Ihrer spezifischen FB-Verschaltung vor einem Auslesen aus dem Ge-

rat zu schiitzen, ist vor dem Download das Kontrollfeld "Applikationsinformationen" im

im Bereich @ zu aktivieren. Der »Engineer« libertragt dadurch keine Applikationsinfor-

mationen in das Gerdt. Die FB-Verschaltung ist somit nachtraglich nicht aus dem Gerat

auslesbar. Tipp: Sorgen Sie in diesem Fall dafiir, dass das urspriingliche »Engineer«-Pro-
jekt furr Service-Zwecke zur Verfligung steht.

Auf Detail... klicken, um eine Ubersicht der Parameter anzuzeigen, die nicht in das Gerat

libertragen werden. Die angefiigten Spalten zeigen an, weshalb der jeweilige Parameter

vom Datentransfer ausgeschlossen ist (Ursprung des Ausschlusses). Sofern ausgewahlt,

entsprechen die Spaltenangaben den selektierten Kontrollfeldern von /B

« Die Schaltflache Optionen... 6ffnet das Dialogfeld Optionen, das allgemeine Einstellun-
gen fuir das Ubertragen der Dateniibertragung enthalt. » Optionen (1 100)

Weiter klicken.

Schritt 2 - Gerdte stoppen: Gewiinschte Optionen fiir das Stoppen der Gerate festlegen.

« Bei einer Datenlibertragung in mehrere Gerate kénnen Sie in diesem Schritt beispiels-
weise festlegen, in welcher Reihenfolge die Gerate fiir die Dateniibertragung gestoppt
werden.

6. Weiter klicken.

7. Hinweis mit der Nachfrage, ob die ausgewahlten Gerate gestoppt werden sollen, mit Ja be-
statigen, um die ausgewadhlten Gerate zu stoppen.

Schritt 3 - Dateniibertragung: Die Dateniibertragung startet. Der Fortschritt der Datend-
bertragung ist sichtbar.

Schritt 4 - Gerdte starten: Gewiinschte Optionen (sowie bei mehreren Geraten die Reihen-
folge) fiir das Starten der Gerate festlegen.

8. Fertigstellen klicken.

- Die ausgewahlten Gerate starten.

« Nach erfolgreicher Durchfiihrung wird das Dialogfeld automatisch geschlossen. Optio-
nal ist das Protokoll sichbar, sofern beim ersten Schritt die Option Protokoll auch bei
Erfolg anzeigen aktiviert ist.
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7.3.2 Parametersatz zum Gerit libertragen: Downloaden der Parameter

Mit diesem Befehl tibertragen Sie den Offline-Parametersatz des »Engineer«-Projektes in das Gerat.

So iibertragen Sie den Parametersatz vom »Engineer« zum Gerat:
1. Inder Projektsicht das Gerdat auswahlen, zu dem der Parametersatz Gibertragen werden soll.

2. Online-Verbindung zum Gerat herstellen: Auf das Symbol %M klicken oder den Meniibefehl
Online = Online gehen wahlen. » Online gehen (1 78)

3. Aufdas Symbol klicken oder den Meniibefehl Online = Parametersatz zum Gerat
iibertragen wahlen.

Schritt 1 - Einstellungen

netersatz zum Gergt iibertragen

5400 HighLine VO3
Erthaltenin [/Projekt/

Vertindung [Lenze.OPC_Diagnastics.{
Verbind [DDEMP:#

Zuilberragends Parameter, Protokolk
" alle iibertragbaren Parameter I~ auch bei Erfolg anzeigen
A& ale iiberragbaren Parameter aulter
[ 1 |l s mameien
EP Maotordatenparameter
E L die oder e erforderm

Detail

‘leiter > Abbrechen Hilfe

4. Gewiinschte Optionen fiir den Datentransfer festlegen.
« Es kénnen alle iibertragbaren Parameter zum Gerat tibertragen werden. Alternativ kon-
nen im Bereich @ bestimmte Parameter vom Datentransfer ausgeschlossen werden.
Aktivieren Sie die gewiinschten Kontrollfelder im Bereich @, um die jeweiligen Parameter

vom Datentransfer auszuschlieBen: Bl: Kommunikation, Bl: Motor, B: stopp.
« Auf Detail... klicken, um eine Ubersicht der Parameter anzuzeigen, die nicht in das Gerat
libertragen werden. Die angefiigten Spalten zeigen an, weshalb der jeweilige Parameter
vom Datentransfer ausgeschlossen ist (Ursprung des Ausschlusses). Sofern ausgewahlt,

entsprechen die Spaltenangaben den selektierten Kontrollfeldern von H..E.
- Die Schaltflache Optionen... 6ffnet das Dialogfeld Optionen, das allgemeine Einstellun-
gen fiir das Ubertragen der Dateniibertragung enthilt. » Optionen (&2 100)
5. Weiter klicken.
6. Schritt 2 - Geridte stoppen (optional, bei bestimmten Parametern erforderlich)
 Gewiinschte Optionen fiir das Stoppen der Gerate festlegen.
« Bei einer Dateniibertragung in mehrere Gerate ist in diesem Schritt beispielsweise die
Reihenfolge definierbar, in der die Gerate fiir die Datenlibertragung gestoppt werden.

7. Weiter klicken.
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8. Hinweis mit der Nachfrage, ob die ausgewahlten Gerate jetzt gestoppt werden sollen, mit
Ja bestatigen...
+ ..um die ausgewdhlten Gerate zu stoppen und
- ..die Dateniibertragung zu starten.

Schritt 3 - Dateniibertragung: Der Fortschritt der Dateniibertragung ist sichtbar.

Schritt 4 - Geréte starten: Gewiinschte Optionen sowie bei mehreren Gerdten die Reihen-
folge fiir das Starten der Gerdte festlegen.

9. Fertigstellen klicken.
« Die ausgewahlten Gerate starten.

« Nach erfolgreicher Durchfiihrung wird das Dialogfeld automatisch geschlossen. Optio-
nal ist das Protokoll sichbar, sofern beim ersten Schritt die Option Protokoll auch bei
Erfolg anzeigen aktiviert ist.

733 Parametersatz eines Gerates lesen: Uploaden der Parameter

...Ubertragt den aktuell im Gerat vorhandenen Parametersatz in das »Engineer«-Projekt.

So iibertragen Sie den Parametersatz vom Gerit in den »Engineer«:
1. Inder Projektsicht das Gerat auswahlen, von dem der Parametersatz gelesen werden soll.
2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerdt besteht:

Auf das Symbol #M klicken oder den Meniibefehl Online - Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (1 78)

3. Wenn eine Online-Verbindung zum Gerat besteht:

Aufdas Symbol = klicken oder den Meniibefehl Online = Parametersatz vom Gerit lesen
wahlen.

- Das Dialogfeld Parametersatz vom Gerit lesen wird angezeigt.

Schritt 1 - Einstellungen

Parametersatz vom Gerit lesen,

Geratebezeichnung  |3400 HighlLine VO3
Erthattenin [/Projskt/

Vettindung [Lenze.OPC_Diagnosics.{
Verbind. |DDEMF’/

Pratokall

I auch bei E folg aneeigen

4. Gewiinschte Optionen fiir die durchzufiihrenden Ubertragungen festlegen.

- Die Schaltflache Optionen... 6ffnet das Dialogfeld Optionen, das allgemeine Einstellun-
gen fiir das Ubertragen der Dateniibertragung enthilt. » Optionen (&2 100)
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5. Weiter klicken, um die Datenlibertragung zu starten.

Schritt 2 - Dateniibertragung: Der Fortschritt der Datenlibertragung ist sichtbar.

« Nach erfolgreicher Durchfiihrung wird das Dialogfeld automatisch geschlossen. Optio-
nal ist das Protokoll sichbar, sofern bei Schritt 1 die Option Protokoll auch bei Erfolg
anzeigen aktiviert ist.

7.3.4 Parametersatz speichern

Damit im Gerat vorgenommene Parametereinstellungen nicht durch ein Netzschalten verloren ge-
hen, ist der Parametersatz mit dieser Funktion im Gerat netzausfallsicher zu speichern.

So speichern Sie den Parametersatz im Gerit:

1. Inder Projektsicht das Gerdt auswahlen, bei dem die aktuellen Parametereinstellungen
netzausfallsicher gespeichert werden sollen.

2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerat besteht:

Auf das Symbol # klicken oder den Meniibefehl Online = Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (1 78)

3. Wenn eine Online-Verbindung zum Gerat besteht:

Auf das Symbol % klicken oder
den Meniibefehl Online=»Parametersatz speichern wahlen.

- Das Dialogfeld Parametersatz speichern wird angezeigt.

Schritt 1 - Einstellungen

& Parametersatz speichern

Hilfe

Wahlen Sie, an welche
Gerdte der Befehl
gesendst werden sol

3400 HighLine ¥03

Erthalten ire | /Projekt!

Werbindung |Lenze.OPC_Diagnostics. 1

Werbindungsadresse: |DDCMP:/

Protokol:

I™ auch bei Erfolg anzeigen

Weter > #bprachen | Hirs |

4. Gewdlnschte Optionen fiir die durchzufihrenden Ubertragungen festlegen.

« Uber die Schaltflache Optionen... 6ffnen Sie das Dialogfeld Optionen, in dem Sie allge-
meine Einstellungen fiir die Dateniibertragung vornehmen kénnen. » Optionen (1 100)

5. Schaltflache Weiter betatigen, um die Dateniibertragung zu starten.
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Schritt 2 - Dateniibertragung: Der Fortschritt der Dateniibertragung ist sichtbar

« Nach erfolgreicher Durchfiihrung wird das Dialogfeld automatisch geschlossen. Optio-
nal ist das Protokoll sichbar, sofern bei Schritt 1 die Option Protokoll auch bei Erfolg
anzeigen aktiviert ist.

7.4 Optisches Orten - Identifizieren eines Gerates innerhalb der Maschine

Die Funktion "Optische Ortung" dient dazu, den Standort eines bestimmten Gerat innerhalb eines
Maschinenaufbaus ausfindig zu machen.

Bei aktivierter Funktion "Optische Ortung” veranlasst der »Engineer« das online verbundene Gerat
dazu, fiir eine einstellbare Zeit mit allen LEDs zu blinken. Nach Ablauf der Zeit, oder wenn der An-
wender die Funktion vorher beendet, steuert das Gerat seine LEDs wieder normal an.

Hinweis!

- Die Funktion "Optische Ortung" ist gerateabhangig verfiigbar.

» Zu dem Gerat, das geortet werden soll, muss eine Online-Verbindung
bestehen.

So aktivieren Sie die optische Ortung:

1. Gewiinschtes Gerdt im Projektbaum auswahlen
+ Online-Verbindung zum Gerat aufbauen » Online gehen (1 78)

2. Aufdas Symbol 9 klicken oder den Meniibefehl Online=Optische Ortung wahlen

- Optionalistder Zeitraum aus der Auswahlliste auswahlbar, fiir den das zu ortende Gerat
angesteuert werden soll.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 109



Geratefunktionen bei aktiver Online-Verbindung

Manuelles Steuern der Motor-Drehrichtung: Achsen manuell drehen

7.5 Manuelles Steuern der Motor-Drehrichtung: Achsen manuell drehen

Diese Funktion ermoglicht das manuelle Drehen von Achsen. Dadurch sind beispielsweise War-
tungsarbeiten oder das Diagnostizieren der elektrischen Anschliisse moglich.

« Die jeweilige Achse ist einfach mit dem vorgegebenen Drehzahl-Sollwert drehbar, ohne ein se-
parates Steuerprogramm zur Bewegungsfiihrung verwenden zu missen.

So starten Sie die Funktion:

In der Symbolleiste auf die Schaltflache = Klicken.

Gewiinschte Optionen auswahlen:

& Manuelle Motor, Drehrichtungskontrolle g‘ Drehzahl: Soll-Wert vorgeben
. zZ : - \'

8400 TopLine C . .
opHne « Laufzeit: Zeitspanne/Dauer festlegen,
nach der der Motor automatisch stoppt.
’ Drehzahl = =l Geriteabhingig konnen weitere Optionen ver-
Laufzeit 5s hd flgbar sein:

+ Strom: Wert eingeben [A]

 Achsauswahl: Bei Antriebreglern, die eine
Doppelachse unterstiitzen, ist zwischen
den Achsen Axis A/Axis B wahlbar.

Drehen des Motors starten: » klicken.

betriebsherait

Drehen des Motors stoppen: m klicken.

[7-1]  Beispiel: Manuelle Drehrichtungskontrolle mit einem 8400 TopLine C

Drehrichtungskontrolle bei Mehrachssystemen
Die Drehrichtungssteuerung ist fiir Mehrachsysteme verwendbar, bei denen der Antriebsregler die-
se Funktion unterstiitzt (Beispiel: Servo-Inverter i700).

« Uber die zusatzliche Auswahlliste ist die gewiinschte Achse auswahlbar, die manuell gedreht
werden soll.
- Ist beispielweise die Drehrichtungskontrolle von Achse A aktiviert, ist durch Auswahl von
Achse B die Drehrichtungskontrolle der zweiten Achse zusatzlich aktivierbar.

« SchlieBen Sie das Dialogfenster, um die Drehrichtungskontrolle in den zuvor angesteuerten
Achsen zu deaktivieren.
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Diagnose

Mit dem »Engineer« kénnen Sie (bei bestehender Online-Verbindung) eine Diagnose des ange-
schlossenen Gerates durchfiihren.

i Hinweis!

Die fiir ein Gerat zur Verfligung stehenden Diagnosemaoglichkeiten sind abhangig vom
jeweiligen Gerat und konnen daher an dieser Stelle nur exemplarisch erklart werden!

Lesen Sie die zum entsprechenden Gerat mitgelieferte Dokumentation, bevor Sie mit
den Arbeiten beginnen!

3 So fiihren Sie eine Diagnose durch:
1. Inder Projektsicht das entsprechende Gerat auswahlen.
2. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerdt besteht:

Auf das Symbol i@ klicken oder den Meniibefehl Online - Online gehen wahlen, um eine
Online-Verbindung zum Gerat herzustellen. » Online gehen (L1 78)

3. Registerkarte Diagnose auswahlen.

« Die Registerkarte Diagnose zeigt bei bestehender Online-Verbindung aktuelle Geratepa-
rameter an, die flr Diagnosezwecke relevant sind.

Beispiel: Diagnose fiir Servo Drives 9400 HighLine

Diagnose
Diehzshlistwert [rin1]  [CJ[0 mind Btz [CFehierakte
Motorstrom 0.00 A Aktiver Funktionszustand IPBh‘EI—
Motorspannung ln— W Fehlerbeschreibung lm:l@
Diehmomentsallwert 0.00 Hm Feglerspene durch [Cuel W
Rotorlage [Clss Schnelhal durch (Duele) [ C |[eppikation
Zwischenkreisspannung ] W
Kidhlkgrper-temperatur Gerdteauslastung [1xt) Betriebshereit O
2y Fehlermeldung .
Warmung O
Einschaltsperne O
i} Reglerfreigabe O
IZZ— DE ID_ % Impulsspere O
Schnelhalt @)
M ator-temperatur Thermische Matorbelastung [12xt) Drehzahlistwert= 0 @)
0

120 Speichermodul fehlt

Betriehsstundenzahler o:21:0721 dhms
0 Metzeinzchaltstundenzahl 346:10:27:48 dhimes

W% C = Interne Uhr [Clmminsmonias
| Fehler aurickssteen | Logbuch.. |

Schaltflache Funktion

J (A | Details zum aktuellen Fehler anzeigen.

Alle aktiven Quellen fiir Reglersperre anzeigen.
Alle aktiven Quellen fiir Schnellhalt anzeigen.

Fehler zuriicksetzen Fehlermeldung quittieren (sofern die Fehlerursache behoben ist).
Logbuch... Logbuch des Antriebsreglers anzeigen.
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Datenlogger

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.10 verfligbar!

Mit dem Datenlogger lasst sich der zeitliche Verlauf von Parameterwerten aufzeichnen und als Li-
niendiagramm darstellen.

« Der Datenlogger steht im »Engineer« fiir alle parametrierbaren Gerate zur Verfiigung.

- Fiir ein geratelibergreifendes Aufzeichnen steht der Datenlogger auch fiir das oberste Projekte-
lement, fiir Anlagenmodule sowie fiir Achsen zur Verfligung.

i Hinweis!

Im Unterschied zu der in einigen Antriebsreglern integrierten Oszilloskopfunktion er-
fasst der Datenlogger die Parameterwerte rein PC-gestiitzt, die Messung ist daher nicht
zeitaquidistant (nicht in Echtzeit)!

Generelle Vorgehensweise

Uber die Datenlogger-Bedienoberflache wahlen Sie die aufzuzeichnenden Parameter aus und stel-
len die gewtlinschte Triggerbedingung und Abtastrate ein. Besteht eine Online-Verbindung zum Ge-
rat, so kann die Messung gestartet werden. Bei giiltiger Konfiguration werden daraufhin die Werte
der ausgewahlten Parameter iiber die bestehende Online-Verbindung eingelesen und als Liniendi-
agramm grafisch dargestellt.

Typische Anwendungen

« Grafische Darstellung beliebiger MessgroRen (z. B. Ausgangsfrequenz, Zwischenkreisspannung
und Motorstrom)

+ Erfassen von ProzessgroRBen ohne zusatzliche Messgerate (wie z. B. Oszilloskop, Spannungs-
und Strommesser)

« Unterstiitzung bei der Inbetriebnahme, Wartung und Fehlersuche

« Komfortable Dokumentation des Gerateverhaltens/der Applikation im Zusammenhang mit
Produkthaftung und Qualitatssicherung

Besondere Eigenschaften
» Messen auf vier unabhangigen Kandlen gleichzeitig
« Triggern auf einen Kanal, einen Parameter oder unmittelbarer Start
+ Erfassen von Messwerten vor und nach dem Trigger-Ereignis (Pre-/Post-Trigger)
« Cursor- und Zoom-Funktion zur Analyse der Messung
« Speichern & Laden von Datenlogger-Aufzeichnungen
» Wiederverwendung von Datenlogger-Konfigurationen

« Exportieren der Messwerte lber die Zwischenablage zur Weiterverarbeitung
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7.7.1 Bedienoberflache

So gelangen Sie zur Datenlogger-Bedienoberflache:

1. Inder Projektsicht das Gerdat auswahlen, von dem Parameterwerte aufgezeichnet werden
sollen.

- Fiir ein gerateiibergreifendes Aufzeichnen kénnen Sie alternativ das oberste Projektele-
ment, ein Anlagenmodul oder eine Achse auswahlen.

2. Im Arbeitsbereich die Registerkarte Datenlogger auswahlen.

Die Bedienoberfladche des Datenloggers beinhaltet folgende Steuer- und Funktionselemente:

Datenlogger l

AFrEmuB X 80BEEH

[B4—  Datensatz |1:-ONUNE - | | BT El
Unmittelbare Triggemnng
e
E : : : : : : : : : |-
3 ! ! : ! ! ! ! ! ! Triggemwert
E I P T YT P T [
2 3 : : : : : : : : : Werzogening [%]
E pTT T T oY T T [
S SRR S S L S R S R L filsiie
R | El
Al T S LI L e LI

e = I | —y

3 ' ' : : ' ' ' : Zeitbasis [1/div]
A S e . ] e S L [2sec |
E ; ; H ; ; ; ; : : Abtastrate __@
P RSN SRR S A SRR PR SR SR SN S [o0ms |
P S I N [ S N N S Start ‘
5_§ : , : : J K.ommentar
S T ) L L L L) I L Ll L AN LA RN R A
a 1 2 3 4 il s} 7 =) 9 0
Ch  An | Inv | Code Su. Mame Einheit | 1/Diw Offzet  Position
@—I 1 O 58 0| Ausgangsfrequenz Hz 20 i i
2 O 53| 0| Zwischenkreisspannung W 0.2k 0 i
3 O 54| 0| Motarstom & 5 i i
4 O 51 0| MCTRL: Drehzahlishwert min-1 0.5k 1] 0
(Al Datenlogger-Symbolleiste [ElTrigger-/Cursor-Einstellungen
[B]Datensatz-Auswahl [FIHorizontale Einstellungen
[€IDiagramm [GIAufzeichnungseinstellungen
DOVertikale Einstellungen HKommentar

7.7.11 Datenlogger-Symbolleiste

Symbol Funktion

Iﬁ Datensatz laden/importieren (1 127)

Datensatz schlieRen (E2 128)
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Symbol Funktion

Datensatz speichern/exportieren (2 126)

=

_ Datensatz in Zwischenablage kopieren (£ 129)
[

% Datensatz im Projekt [6schen (£ 128)

= Diagramm drucken

-

Zoom-Funktion aktivieren
» Darstellung anpassen (£3 122)

Automatische Skalierungsfunktion aktivieren
» Darstellung anpassen (£ 122)

B | 2

Datensatz kommentieren (£ 125)

Mitlaufende Zeitachse verwenden ((d 121)

o
=
=

7.7.1.2 Diagramm

Im Diagramm werden die erfassten Parameterwerte als interpolierte Kurven dargestellt.

« Zum Anpassen der Darstellung stehen lhnen eine Zoom-Funktion und eine automatische Ska-
lierungsfunktion zur Verfiigung.

« Die Kurven lassen sich wahlweise ein-/ausblenden, in einer beliebigen Farbe darstellen sowie
mit den Signalverlaufen anderer aufgezeichneter Parameter tiberlagern.

[7-2]  Beispiel-Diagramm
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7.7.1.3 Vertikale Einstellungen

Uber das Listenfeld unterhalb des Diagramms konfigurieren Sie die aufzuzeichnenden Parameter:

Ch ' Anl Inv Codel Su. Mame Einheit ' 1/Div Offset  Position
1 O 58| 0|Ausgangsfrequenz Hz 20 0 1]
2 O B3| 0|2wizchenkreizzpannung W 0.2k a i}
3 O 54| 0|Motarstram A 5 i 1]
4 O 51| 0|MCTRL: Drehzahlistwert mir-1 0.5k 0 1]
Spalte Bedeutung
- Kurvenfarbe fiir die Darstellung im Diagramm
- Doppelklicken Sie in dieses Feld, um das Dialogfeld Farbe zur Auswahl einer anderen Kur-
venfarbe zu 6ffnen.
Ch Kanalnummer
* Nur Anzeige
An An/Aus
Inv Invertierung An/Aus
Code Codestelle des aufzuzeichnenden Parameters
* Nur Anzeige
Subcode Subcodestelle des aufzuzeichnenden Parameters
* Nur Anzeige
Gerat Name des Gerates, das den aufzuzeichnenden Parameter enthalt.

« Ab dem »Engineer« V2.10 steht der Datenlogger fiir ein geratelibergreifendes Aufzeich-
nen auch fiir das oberste Projektelement, fiir Anlagenmodule sowie fiir Achsen zur Ver-
fligung. Das Listenfeld enthalt in diesem Fall zusétzlich die Spalte "Gerat".

Name Name des aufzuzeichnenden Parameters

« Doppelklicken Sie in dieses Feld, um das Dialogfeld Kanal einfiigen zur Auswahl des auf-
zuzeichnenden Parameters zu 6ffnen.

» Aufzuzeichnende Parameter auswéhlen (£3 117)
Einheit Normierung

« Doppelklicken Sie in dieses Feld, um das Dialogfeld Normierung zur Einstellung der Nor-

mierung fiir den aufzuzeichnenden Parameter zu 6ffnen.
1/Div Vertikaler Skalenfaktor

« Klicken Sie in dieses Feld, um das Listenfeld zur Auswahl des vertikalen Skalenfaktors zu

offnen.
Offset Offsetwert

- Der Offsetwert ist abhangig vom Skalenfaktor und durch eine gestrichelte Linie in Kur-

venfarbe am linken Rand des Diagramms gekennzeichnet.
Position Positionswert

« Der Positionswert ist unabhangig vom Skalenfaktor und durch eine Linie am linken Rand

des Diagramms gekennzeichnet.
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7.7.1.4 Trigger-/Cursor-Einstellungen

Trigger

Ist die Schaltflache Trigger betatigt, sind die Eingabefelder zur Konfiguration der Triggerbedingung
eingeblendet. » Triggerbedingung festlegen (1 119)

Cursor

Ist stattdessen die Schaltfldche Cursor betatigt, konnen Sie mit Hilfe einer vertikalen Messlinie im
Diagramm einzelne Messwerte eines wahlbaren Kanals ablesen. Mit Hilfe einer zweiten vertikalen
Messlinie kdnnen Sie sich zudem die Differenz zwischen zwei beliebigen Messwerten anzeigen las-
sen. » Einzelne Messwerte ablesen (0 123)

Gruppenfeld Bedeutung

Kanal Auswahl des Kanals

Wert Anzeige des an der Position der aktiven Messlinie befindlichen Messwertes

Differenzwert Anzeige der Differenz zwischen den an den beiden Messlinien befindlichen Messwerten
7.7.1.5 Horizontale Einstellungen

Uber das Gruppenfeld Horizontal legen Sie die Zeitbasis sowie die horizontale Position fest.
» Aufzeichnungsdauer/Abtastrate festlegen (£ 118)

Eingabefeld Bedeutung

Position Festlegung der horizontalen Anzeigeposition

- Sie kdnnen entweder direkt einen Wert in das Eingabefeld eingeben oder die Position mit
Hilfe der Pfeil-Schaltflachen festlegen.

- Bei Verwendung der Pfeil-Schaltflichen kénnen Sie bei gleichzeitiger Betdtigung der Tas-
te <Strg> die Schrittweite erh6hen und somit das Verschieben beschleunigen.

Zeitbasis [1/Div] Auswahl der Zeitbasis

- Die aktuelle Einstellung der Zeitbasis multipliziert mit zehn ergibt die Aufzeichnungs-
dauer.

« Eine bereits durchgefiihrte Messung kann durch Veranderung der Zeitbasis gedehnt oder
gestaucht werden.

7.7.1.6 Aufzeichnungseinstellungen

Uber das Gruppenfeld Aufzeichnung legen Sie die Abtastrate fest und starten die Aufzeichnung.

» Dadie GroRe des Messdatenspeichers begrenzt ist, muss ein Kompromiss zwischen der Abta-
strate und der Aufzeichnungsdauer erfolgen, die sich wiederum aus der Einstellung der Zeitba-
sis ergibt. » Aufzeichnungsdauer/Abtastrate festlegen (&2 118)
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7.7.2 Bedienung
In diesem Kapitel erfahren Sie Schritt fiir Schritt, wie Sie mit dem Datenlogger Parameterwerte auf-
zeichnen, darstellen, analysieren, dokumentieren und weiterverarbeiten kénnen.

7.7.2.1 Aufzuzeichnende Parameter auswahlen

Der Datenlogger unterstiitzt bis zu vier Kandle, demnach kdnnen maximal vier Parameter in einem
Datensatz aufgezeichnet werden. Mit dem Listenfeld unterhalb des Diagramms wahlen Sie die ge-
wiinschten Parameter aus.

So wahlen Sie einen Parameter fiir die Aufzeichnung aus:

1. Aufdas Feld Name zum einzustellenden Kanal doppelklicken.
- Das Dialogfeld Kanal einfiigen wird angezeigt:

':'_0..._ Kanal einfiigen

- gl Projekt & Parameterlists
3400 HighLine W03 & Tabellenpositioriemmng
i ELS70 = Diagnose

&= Steusrklermmen

H Reglersinstelungen

B YFCASLYC - Einstellungen
= Motor/Riickfibrsysten
= Bremschopper/-widerstand
= CaN

H Oberwachungzfurktionen
= Identifizierung

H Antriebsgrundfunktionen
= Gerdteapplikation

- - - - - - - - - -

= Keypad
Anzeige Filter
W in Meniigruppen -

[ nur Leseparameter

| Abbrechen |

» Ab dem »Engineer« V2.10 steht der Datenlogger fiir ein geratelibergreifendes Aufzeich-
nen auch fiir das oberste Projektelement, fiir Anlagenmodule sowie fiir Achsen zur Ver-
fligung. Das Dialogfeld Kanal einfiigen enthalt zusatzlich auf der linken Seite eine
Projektsicht, Giber die die entsprechenden Gerates auswahlbar sind.

- Die Option in Meniigruppen sortiert alle Parameter nach Funktionen und Geraten.
- Die Option nur Leseparameter zeigt nur die Anzeigeparameter des Gerates an.

« Im Bereich Filter sind die Parameter durch die Eingabe von entsprechenden Suchtexten
filterbar.
Beispiel: Den Suchtext "Klemme" eingeben, die Ansicht durch Klicken der

Schaltfliche v | gefiltert anzeigen. Es sind nur noch die Parameter sichtbar deren Be-
zeichnung den Suchtext enthalt.

2. Im Listenfeld den aufzuzeichnenden Parameter auswahlen.

3. Schaltflache Einfiigen betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und die Auswahl libernommen.
4. Die Schritte 1 ... 3 wiederholen, um weitere aufzuzeichnende Parameter auszuwahlen.

Natdurlich kénnen Sie jederzeit nachtraglich eine Auswahl andern und auch wieder aufheben.
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3 Sodndern Sie eine Auswahl:
1. Aufdas Feld Name zum zu dndernden Kanal doppelklicken.
2. Im Dialogfeld Kanal einfiigen eine neue Auswahl vornehmen.

3. Schaltflache Einfiigen betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und die Auswahl libernommen.

§ So heben Sie eine Auswahl wieder auf:

1. Mitder rechten Maustaste auf den zu entfernenden Kanal klicken.
« Ein Kontextmenti zu diesem Kanal wird angezeigt.

2. Im Kontextmenii den Menubefehl Kanal I16schen wahlen.

7.7.2.2 Aufzeichnungsdauer/Abtastrate festlegen

i Hinweis!

Wenn Sie die Zeitbasis oder die Abtastrate andern, wird das aktuell dargestellte Linien-
diagramm gel6scht.

So legen Sie Dauer und Abtastrate fiir die Aufzeichnung fest:

1. Im Gruppenfeld Horizontal im Listenfeld Zeitbasis die gewlinschte Zeitbasis auswahlen.

- Die aktuelle Einstellung der Zeitbasis multipliziert mit zehn ergibt die Aufzeichnungs-
dauer.

- Dadie GroRe des Messdatenspeichers begrenzt ist, ist i.d.R. ein Kompromiss zwischen
Abtastrate und Aufzeichnungsdauer erforderlich.

2. Im Gruppenfeld Aufzeichnung im Listenfeld Abtastrate die gewiinschte Abtastrate aus-
wahlen.
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7.7.2.3 Triggerbedingung festlegen

Anhand der Triggerbedingung legen Sie fest, zu welchem Zeitpunkt die Aufzeichnung gestartet
wird. Der Datenlogger bietet verschiedene Triggerbedingungen an, anhand derer die Aufzeichnung
der Messwerte gesteuert werden kann.

So legen Sie die Triggerbedingung fest:

1. Wenndie Cursor-Anzeige aktiviert ist:
Schaltflache Trigger betatigen, um die Eingabefelder zur Konfiguration der Triggerbedin-
gung einzublenden.

2. Schaltfliche _---| hinter dem ersten Eingabefeld betatigen, um das Dialogfeld Trigger-
Quelle auswdhlen zu 6ffnen:
e Trigger-Quelle auswihlen E]

" Kanal ak

" Wariable

Abbruch

df

=
]

* Unmittelbare Triggerung

3. Gewiinschte Trigger-Quelle auswahlen:
- Kanal: Mit Hilfe der Tabelle Vertikal ist die Triggerung konfigurierbar.

« Variable: Triggerung tiber einen beliebigen Parameter. Gegenliber der Triggerung auf ei-
nen Kanal wird hierfiir kein Aufzeichnungskanal benétigt.

« Unmittelbare Triggerung: Keine Triggerbedingung, die Aufzeichnung erfolgt unmittel-
bar nach dem Start

4. Schaltflache OK betatigen, um die Auswahl zu tibernehmen und das Dialogfeld wieder zu
schlieBen.

5. Triggerwert, Verzogerung und Flanke einstellen.
« Weitere Informationen hierzu erhalten Sie in der folgenden Tabelle.
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Einstellung

Funktion

Triggerwert

Wert, ab dem eine Triggerung ausgelost wird.
« Bei Triggerung auf einen Parameter vom Datentyp BOOL ist der Trigger-Level un-
wirksam.

Verzégerung

Zeitliche Verzogerung der Aufzeichnung in Bezug auf das Triggerereignis.

Pre-Trigger

Durch Eingabe einer negativen Verzégerungszeit kdnnen Sie Signale erfassen, die
vor dem Trigger-Ereignis liegen.

-

Trigger event

Trigger level

Trigger
delay

Q]egative) )

« Der Triggerzeitpunkt wird durch eine gestrichelte Linie im Diagramm gekenn-
zeichnet.

« Wird auf das Auftreten eines Ereignisses getriggert, so konnen auf diese Weise
Werte, die das Ereignis verursacht haben, erfasst werden.

|

Post-Trigger

Durch Eingabe einer positiven Verzogerungszeit konnen Sie Signale erfassen, die
eine bestimmte Zeit nach dem Trigger-Ereignis liegen.

-

BN

Trigger event

Trigger level

Trigger
delay
(positive)

\. J

Flanke

Ist als Triggerquelle ein Kanal oder ein Parameter ausgewahlt, kann zwischen fol-
genden drei Triggerarten gewahlt werden:

Positive Flanke

Bei Triggerung auf einen Parameter vom Typ BOOL:
« Es ist ein Zustandswechsel von FALSE nach TRUE erforderlich, damit die Trigge-
rung auslost.
Bei Triggerung auf einen Parameter eines anderen Typs:
« Es muss der festgelegte Triggerwert tiberschritten werden, damit die Triggerung
auslost.

Negative Flanke

Bei Triggerung auf einen Parameter vom Typ BOOL:
« Es ist ein Zustandswechsel von TRUE nach FALSE erforderlich, damit die Trigge-
rung auslost.
Bei Triggerung auf einen Parameter eines anderen Typs:
« Es muss der festgelegte Triggerwert unterschritten werden, damit die Triggerung
auslost.

Anderung

Bei Triggerung auf einen Parameter vom Typ BOOL:
« Es ist ein Zustandswechsel erforderlich, damit die Triggerung auslést.
Bei Triggerung auf einen Parameter eines anderen Typs:
« Es muss sich der aktuelle Wert vom letzten Wert unterscheiden, damit die Trig-
gerung auslost.
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7.7.2.4 Mitlaufende Zeitachse verwenden

Uber das Symbol 7l in der Datenlogger-Symbolleiste konnen Sie fiir eine kontinuierliche Messung
den Modus "Mitlaufende Zeitachse" aktivieren.

In diesem Modus arbeitet der Datenspeicher fiir die Messdaten nach dem Ringspeicher-Prinzip, d. h.
ist der Datenspeicher voll, werden beim Eintreffen neuer Messdaten die dltesten Messdaten ver-
worfen. Die Zeitachse lauft mit, ahnlich wie bei einem EKG.

Hinweis!

Wenn Sie den Modus wechseln, wird das aktuell dargestellte Liniendiagramm gel6scht.

7.7.2.5 Aufzeichnung starten/stoppen

So starten/stoppen Sie die Aufzeichnung:

Schaltflache Start betatigen, um die Aufzeichnung zu starten.
- Statt der Schaltflache Start wird nun die Schaltfldche Stopp angezeigt.

+ Im normalen Modus stoppt die Aufzeichnung automatisch am Ende der Zeitachse. Uber
die Schaltflache Stopp kénnen Sie die Aufzeichnung vorzeitig beenden.

 Im Modus "Mitlaufende Zeitachse" wird die Aufzeichnung erst gestoppt, wenn Sie die
Schaltflache Stopp betatigen.
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7.7.2.6 Darstellung anpassen
Nach der Aufzeichnung werden die Messwerte im Diagramm visualisiert. Je nach Bedarf kénnen Sie
nun die Darstellung mit Hilfe der Zoom-Funktion bzw. der automatischen Skalierungsfunktion an-
passen.
'@‘ Tipp!
Ab dem »Engineer« V2.10 erscheint unterhalb der Zeitachse eine Bildlaufleiste, sobald im
Diagramm nicht mehr die komplette Messung angezeigt wird.
Mit Hilfe der Bildlaufleiste kdnnen Sie den sichtbaren Ausschnitt horizontal verschieben.
Die Beschriftung der Zeitachse und die Positionsanzeige werden beim Verschieben auto-
matisch nachgefiihrt.
Zoom-Funktion
Klicken Sie in der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol 2%, um die Zoom-Funktion zu
aktivieren.
Zoom-Funktion Vorgehensweise
Ausschnitt vergro- Ziehen Sie mit gedriickter linker Maustaste im Diagramm den Bereich auf, der
Bern @g‘ vergroRert werden soll:
/| He
» Wahrend des Aufziehens wird der Bereich durch einen Rahmen hervorgeho-
ben.
» Nach dem Loslassen der linken Maustaste wird der aufgezogene Bereich voll-
flachig im Diagramm dargestellt.
Ausschnitt horizon- Bewegen Sie den Mauszeiger bei gleichzeitig gedriickter linker und rechter
tal/vertikal verschie- 4@} Maustaste auf der horizontalen Skala nach links oder rechts, bzw. auf der verti-
ben kalen Skala nach oben oder unten, um den dargestellten Ausschnitt entspre-
chend zu verschieben.
« Bei einer Drei-Tasten-Maus konnen Sie stattdessen die mittlere Maustaste
verwenden.
Horizontal strecken Bewegen Sie den Mauszeiger bei gedriickter linker Maustaste auf der horizonta-
‘@ len Skala nach links, um den dargestellten Ausschnitt vom rechten Rand ausge-
hend zu strecken.
- Durch Bewegen des Mauszeigers in die entgegengesetzte Richtung kénnen
Sie die Streckung stufenlos wieder verringern.
Bewegen Sie den Mauszeiger bei gedriickter rechter Maustaste auf der horizon-
@P talen Skala nach rechts, um den dargestellten Ausschnitt vom linken Rand aus-
gehend zu strecken.
- Durch Bewegen des Mauszeigers in die entgegengesetzte Richtung kénnen
Sie die Streckung stufenlos wieder verringern.
122
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Zoom-Funktion Vorgehensweise
Vertikal strecken Bewegen Sie den Mauszeiger bei gedriickter linker Maustaste auf der vertikalen
*@ Skala nach unten,um den dargestellten Ausschnitt vom oberen Rand ausgehend
zu strecken.

- Durch Bewegen des Mauszeigers in die entgegengesetzte Richtung kénnen
Sie die Streckung stufenlos wieder verringern.

len Skala nach oben, um den dargestellten Ausschnitt vom unteren Rand ausge-
hend zu strecken.
- Durch Bewegen des Mauszeigers in die entgegengesetzte Richtung kénnen
Sie die Streckung stufenlos wieder verringern.

@ Bewegen Sie den Mauszeiger bei gedriickter rechter Maustaste auf der vertika-
b

Zur Ausgangsdarstel- Betatigen Sie im Diagramm die rechte Maustaste, um stufenweise zur Aus-
lung zurtickkehren @@ gangsdarstellung zuriickzukehren.

Automatische Skalierungsfunktion

Mit Hilfe der automatischen Skalierungsfunktion kdnnen Sie die Darstellung auswahlbarer Signal-
verlaufe im Diagramm automatisch skalieren, neu positionieren und auf den Offset "0" zurlickset-
zen.

3 So fiihren Sie eine automatische Skalierung durch:
1. In der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol =] klicken, um die automatische Skalie-
rungsfunktion zu aktivieren.

2. Im Dialogfeld Variablenauswahl die Kandle/Parameter fiir die automatische Skalierung
auswahlen.

3. Schaltflache OK betdtigen.

« Das Dialogfeld wird geschlossen und die automatische Skalierung fiir die ausgewahlten
Kanale/Parameter ausgefiihrt.

7.7.2.7 Einzelne Messwerte ablesen

Zusatzlich zur Zoom- und Skalierungsfunktion steht lhnen im Datenlogger eine sogenannte Cursor-
Funktion zur Verfligung, mit deren Hilfe Sie sich einzelne Messwerte eines auswahlbaren Kanals so-
wie die Differenz zwischen zwei beliebigen Messwerten anzeigen lassen konnen.

« Istdie Schaltflache Cursor betatigt, ist die Cursor-Funktion aktiv und im Diagramm werden zwei
verschiebbare vertikale Messlinien eingeblendet.

So verwenden Sie die Cursor-Funktion:
1. Schaltflache Cursor betatigen.

2. Im Listenfeld Kanal den Kanal auswahlen, bei dem einzelne Messwerte angezeigt werden
sollen.
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3. Mit gedriickter linker Maustaste die rote vertikale Messlinie an die gewlinschte Position
ziehen.
« Die aktive Messlinie wird mit einer durchgezogenen Linie dargestellt, wahrend die mo-
mentan inaktive Messlinie mit einer gestrichelten Linie dargestellt wird.
» Wenn Sie den Mauszeiger liber die inaktive Messlinie fiihren, wird diese automatisch zur
aktiven Messlinie.
« Im Gruppenfeld Wert wird Ihnen der an der Position der aktiven Messlinie befindliche
Messwert angezeigt.
« Im Gruppenfeld Differenzwert wird lhnen die Differenz zwischen den an den beiden
Messlinien befindlichen Messwerten angezeigt.

7.7.2.8 Spitzenwerte miteinander vergleichen

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« V2.10 verfligbar!

Mehrere im Datenlogger angezeigte Werte kdnnen mit Hilfe einer horizontalen Messlinie mitein-
ander verglichen werden.

« Die horizontale Messlinie wird angezeigt, wenn die Schaltflache Cursor betatigt ist.

« Die Messlinie wird automatisch ausgehend vom aktuellen Cursor-Punkt konstruiert und lasst
sich daher nicht separat verschieben.
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7.7.3.1

Datensatze

Sind mehrere Datensatze zeitgleich im Datenlogger geladen, ist der anzuzeigende Datensatzes
uber das Listenfeld Datensatz auszuwahlen, wobei generell zwischen folgenden drei Arten von Da-
tensatzen unterschieden wird:

Online-Datensatz

Der Online-Datensatz ist der einzige Datensatz, mit dem eine Verbindung zum Zielsystem aufge-
baut werden kann. Wenn der Online-Datensatz die Verbindung komplett hergestellt hat, kann er
mit dem Zielsystem kommunizieren und benutzt werden.

+ Im Listenfeld Datensatz ist der Online-Datensatz durch ein vorangestelltes Sternchen (*) ge-
kennzeichnet.

Offline-Datensatz

Der Offline-Datensatz ist ein bereits im Projekt gespeicherter Datensatz, der wieder in den Daten-
logger geladen wurde, bzw. ein Datensatz, der aus einer Datei importiert wurde.

Merge-Datensatz

Der Merge-Datensatz steht automatisch im Listenfeld Datensatz zur Auswahl, wenn zwei oder
mehr Datensatze im Datenlogger zeitgleich geladen sind.

» Im Merge-Datensatz lassen sich mehrere Kurven aus den aktuell geladenen Datensatzen Uber-
einander legen, z. B. um Signalverlaufe aus verschiedenen Aufzeichnungen miteinander zu ver-
gleichen. » Uberlagerungsfunktion (t 129)

Datensatz kommentieren

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« V2.10 verfiigbar!

Sie konnen dem ausgewahlten Datensatz einen Kommentar hinzufiigen.

» Der Kommentar wird zusammen mit dem Datensatz gespeichert, sowohl bei Speicherung in ei-
ner Datei als auch bei Speicherung im Projekt.

» Wenn Sieim Dialogfeld Datensatz laden einen Datensatz zum Laden auswahlen, der einen Kom-
mentar enthalt, wird dieser Kommentar im Dialogfeld angezeigt.

So fiigen Sie dem ausgewdhlten Datensatz einen Kommentar hinzu:
Méglichkeit 1: Kommentar direkt in das Textfeld Kommentar eingeben.

Méglichkeit 2: In der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol E=I" klicken, um das Dialog-
feld Kommentar zur Eingabe des Kommentars zu 6ffnen.
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7.7.3.2 Datensatz speichern/exportieren

Nachdem Sie die aufzuzeichnenden Parameter ausgewahlt und alle weiteren erforderlichen Ein-
stellungen vorgenommen haben, kénnen Sie diese Konfiguration und auch die ggf. bereits durch-
gefiihrte Aufzeichnung zur spateren Wiederverwendung im Projekt speichern oder in eine Datei
exportieren.

i Hinweis!

Die Wiederverwendung einer abgespeicherten Konfiguration ist nur fiir Gerate des glei-
chen Typs sinnvoll, da ansonsten aufgrund einer nicht angepassten Skalierung der Kana-
le falsche Werte angezeigt werden!

3 So speichern Sie den Datensatz im Projekt:

1. Inder Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol k& klicken.
- Das Dialogfeld Datensatz speichern wird angezeigt.

2. Im Eingabefeld Name des zu speichernden Datensatzes einen Namen festlegen.

3. Schaltflache Ablage im Projekt betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und der aktuelle Datensatz wird im Projekt abgelegt.

Hinweis!

jmio

Der Datensatz ist erst dann gespeichert, wenn Sie das gesamte Projekt speichern.

3 So exportieren Sie den Datensatz in eine Datei:

1. Inder Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol k& klicken.
- Das Dialogfeld Datensatz speichern wird angezeigt.

2. Im Eingabefeld Name des zu speichernden Datensatzes einen Namen festlegen.
Schaltflache Export in Datei betdtigen.

4. Im Dialogfeld Speichern unter den Ablageordner und Dateinamen fiir den zu speichernden
Datensatz festlegen.

5. Schaltflache Speichern betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und der aktuelle Datensatz wird gespeichert.
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Datensatz laden/importieren

Bereits abgespeicherte Konfigurationen/Datensatze lassen sich jederzeit wieder in den Datenlog-
ger laden, z. B. fiir die Uberlagerungsfunktion.

Hinweis!

Die Wiederverwendung einer abgespeicherten Konfiguration ist nur fiir Gerate des glei-
chen Typs sinnvoll, da ansonsten aufgrund einer nicht angepassten Skalierung der Kana-
le falsche Werte angezeigt werden!

So laden Sie einen Datensatz aus dem Projekt:

In der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol & klicken.
- Das Dialogfeld Datensatz laden wird angezeigt.

Im Listenfeld Datensatz den zu ladenden Datensatz auswahlen.

Wenn der Datensatz als Konfiguration verwendet werden soll, die Option als
Konfiguration... auswahlen.

Schaltfliche Offnen betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und der ausgewahlte Datensatz bzw. die Konfiguration
wird geladen.

- Sind in der zu ladenden Konfiguration Parameter vorhanden, die aktuell nicht mehrim
Gerat vorhanden sind, so werden diese automatisch aus der Konfiguration entfernt.

b So importieren Sie einen Datensatz aus einer Datei:

In der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol & klicken.
- Das Dialogfeld Datensatz laden wird angezeigt.

Die Option aus einer Datei auswahlen.
Schaltflache Durchsuchen... betatigen.

Im Dialogfeld Offnen die zu importierende Datei innerhalb der Arbeitsplatzumgebung aus-
wahlen.

Wenn der Datensatz als Konfiguration verwendet werden soll, die Option als
Konfiguration... auswahlen.

Schaltfliche Offnen betatigen.
- Das Dialogfeld wird geschlossen und der ausgewdhlte Datensatz bzw. die Konfiguration
wird importiert.

+ Sind in der zu ladenden Konfiguration Parameter vorhanden, die aktuell nicht mehr im
Gerdt vorhanden sind, so werden diese automatisch aus der Konfiguration entfernt.
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7.7.3.4 Datensatz schlieRen

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« V2.10 verfiigbar!

Sie konnen einen gedffneten Offline-Datensatz jederzeit wieder schlieRen.

« Nach dem Schliel3en eines Datensatzes ist dieser nicht mehr im Listenfeld Datensatz vorhan-
den. Der Datenlogger wechselt automatisch zur Anzeige des nachsten Offline-Datensatzes im
Listenfeld.

- Falls der geschlossene Datensatz im MERGE-Datensatz einbezogen war, werden seine Kandle
aus dem MERGE-Datensatz entfernt.

» Wurden alle Offline-Datensatze geschlossen, wechselt der Datenlogger zum Online-Datensatz,
sofern das Gerdat momentan online ist. Andernfalls wird kein Datensatz angezeigt.

Klicken Sie in der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol [, um den aktuell angezeigten
Offline-Datensatz zu schlieRen.

7.7.3.5 Datensatz im Projekt 16schen

So l6schen Sie den aktuell angezeigten Offline-Datensatz:

1. In der Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol % klicken.
« Es erfolgt eine Sicherheitsabfrage, ob der Datensatz geldscht werden soll.

2. Sicherheitsabfrage mit Ja bestatigen, um den Datensatz zu I6schen.

« Der Datensatz wird geschlossen und anschlieend im Projekt geldscht.

» Nach dem SchlieRRen eines Datensatzes ist dieser nicht mehrim Listenfeld Datensatz vor-
handen. Der Datenlogger wechselt automatisch zur Anzeige des nachsten Offline-Da-
tensatzes im Listenfeld.

- Falls der geschlossene Datensatz im MERGE-Datensatz einbezogen war, werden seine
Kanale aus dem MERGE-Datensatz entfernt.

» Wurden alle Offline-Datensatze geloscht, wechselt der Datenlogger zum Online-Daten-
satz.
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7.7.3.7

Uberlagerungsfunktion

Mit der Uberlagerungsfunktion lassen sich mehrere Kurven aus den aktuell geladenen Datensétzen
Ubereinander legen, z. B. um Signalverlaufe aus verschiedenen Aufzeichnungen miteinander zu ver-
gleichen.
« Sind zwei oder mehr Datensatze im Datenlogger geladen, z. B. ein Online-Datensatz und ein zu-
vor im Projekt gespeicherter Datensatz, so steht im Listenfeld Datensatz automatisch ein soge-
nannter "Merge"-Datensatz zur Auswahl.

« Ist der Merge-Datensatz ausgewahlt, so konnen Sie im Gruppenfeld Vertikale
Kanaleinstellungen die gewiinschten Kurven aus den geladenen Datensatzen auswahlen, die
Uberlagert bzw. verglichen werden sollen.

» Wird im Merge-Datensatz ein Online-Datensatz verwendet, erfolgt bei einer erneuten Aufzeich-
nung eine Aktualisierung im Merge-Datensatz.

« Das Entfernen von Parametern aus einem Offline- oder Online-Datensatz fiihrt auch zu einem
Loschen der zugehorigen Kurven im Merge-Datensatz.

Datensatz in Zwischenablage kopieren

Zu Dokumentationszwecken konnen Sie die Messdaten eines Datensatzes in tabellarischer Form
oder alternativ die Datenlogger-Bedienoberflache als Bild in die Zwischenablage zur Verwendung
in anderen Programmen kopieren.

So kopieren Sie die Messdaten oder ein Bild der Bedienoberfldche in die Zwischenablage:

1. Inder Datenlogger-Symbolleiste auf das Symbol klicken.
« Das Dialogfeld Zwischenablage wird angezeigt.

2. Die Option Kurvenpunkte auswahlen, wenn die Messdaten in tabellarischer Form in die
Zwischenablage kopiert werden sollen, bzw. die Option Screenshot auswahlen, wenn die
Datenlogger-Bedienoberfldche als Bild in die Zwischenablage kopiert werden soll.

3. Schaltflache OK betatigen.

- Das Dialogfeld wird geschlossen und die gewdhlte Option in die Zwischenablage kopiert.
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7.8 Oszilloskop

Einige Lenze-Gerdte verfiigen Uber eine integrierte Oszilloskopfunktion, die Sie zur Unterstiitzung
bei der Inbetriebnahme, Wartung und Fehlersuche einsetzen kénnen.

- Verfiigt ein Gerat tber die Oszilloskopfunktion, ist zum Gerat im Arbeitsbereich zusatzlich die
Registerkarte Oszilloskop vorhanden, liber die Sie die Oszilloskopfunktion parametrieren kén-
nen.

@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zur Oszilloskopfunktion finden Sie in der Onlinehilfe/Doku-
mentation zum entsprechenden Gerat.

Oszillozkop
EEd X | & &
Trigger l Eursor]
Datensatz |_ OMLINE - j Unmittelbarer Trigger:
5 T = - T = - T = - ,7

s s s s s s : : : Triggeruet:

P SERRS SRR SRR SURNRNE SRS SNSRI SRS SN O S E—

3 E E E E E E E E E Werzogerung: [%]
e R S e R e

3 : : : : : : : : : Flanke:

P SERRNS SR SO SRS SN SO SRS SN NN S =
q _ ________ T o I T o I T o I Paosition [5]
I SRR L o L o L L

3 : : ' ' : : : : : Zeitbasis [1/div]
1_“ """"" YTt A YTt A [

E : : : : : : : : : Abtastrate [rris]
P SO S S SRS SO SO TS SO RO S J‘
3_J _________ e S S R
adooo L L AR L L Femmnees . LR Femmnees
& :

| T [ 1 I T ] T [ LA R ] T | 1 I 1 ] T |

a 1 2 3 4 5 g 7 3 a 10
“ertikale Kanaleinstelungen
|ch |an |inv|variable |Einheit | 1iDiv| Offset Position

Doppelklicken um eine
Statuz  Aufzeichnungsdauer: 10ms Device [wWarte auf Start...

[7-3] Beispiel: Oszilloskop 9400 HighLine
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8.1

Anlagenfunktionalitit definieren

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie die Funktionalitat Ihrer Gesamtanlage im »Engineer« definie-
ren. Hierzu beschreiben Sie, welche Informationen zwischen den Geraten Ihrer Anlage kommuni-
ziert werden, damit diese in der gewiinschten Art und Weise zusammenwirken. Zudem legen Sie fiir
die einzelnen Gerate fest, welche konkrete Funktion diese innerhalb Ihrer Anlage erfiillen (Geréte
parametrieren und konfigurieren).

Darstellung in der Projektsicht

Die Projektsicht stellt die Zuordnung zwischen der Anlagenstruktur, bestehend aus Anlagenmodu-
len und Achsen, sowie der darin befindlichen Logik dar:

= @ Werpackungseinheit = @ Anlagenmodul_1
= \ Firderer = Q] 8400 Bazeline C_1
= Q] 9400 HighLine 1 8| Applikation
& Drehzahlverarbeitung 1 CAN OrBoard
=%, Presse S MDSKA-DSE-22, 140 [
= Q] 9400 Highline 2 = @ Anlagenmodul_2
8| Drehzahlverarbeitung ] Q] 8400 Bazeline C_2
= ’Q\* M azchinenapplik ation | Applikation
[# 9400 HighLine 2 - Drehzahlverarbeitung 1 CAN OrBoard
[# 9400 HighLine 1 - Drehzahlverarbeitung

/—\_///—\_/,

Beispiel 1: Anlage mit zwei Antriebsreglern 9400 HighLine Beispiel 2: Anlage mit einem Antriebsregler 8400 Baseline C

« Das Symbol # unter dem Gerat reprasentiert die ausgewahlte Applikation fiir das jeweilige
Gerat.

- Eine Ubergeordnete Maschinenapplikation [ ist erforderlich, wenn mehrere Gerte unterein-
ander Informationen austauschen missen, da Applikationen nur innerhalb einer Maschinen-
applikation verschaltbar sind.

 Im Gegensatz zu Netzwerken liegt der Schwerpunkt bei der Funktion nicht auf netzwerkspezi-
fischen Einstellungen, sondern auf dem Inhalt und die Struktur der kommunizierten Variablen.

Hinweis!

Durchgefiihrte Konfigurationen werden nicht sofort in die geratespezifischen Parame-
terbelegungen (bei Lenze-Geraten "Codestellen") ibernommen!

- Um die Konfiguration in das Gerat zu libernehmen, ist das Projekt zu aktualisieren:
» Projekt aktualisieren (@ 77)
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Verwendete Begriffe

Applikationen & Ports

Die Applikation symbolisiert im »Engineer« die Funktionalitat eines Gerates. Eine Applikation kann
man als einen Baustein betrachten, der meist liber Parameter konfigurierbar ist und lber An-
schlusspunkte nach aufen, sogenannte Ports, verfiigt:

+ Ein Gerat bringt stets eine - gegebenenfalls leere (unkonfigurierte)- Applikation mit.

« Uber Eingangsports kénnen der Applikation zum Beispiel Sollwerte und Steuerbefehle tiberge-
ben werden. Uber Ausgangsports kann eine Applikation Istwerte und Statusmeldungen bereit-
stellen.

- Beispiele fiir Applikationen sind "Drehzahlregelung” und "Drehmomentregelung".

Maschinenapplikation

Eine Funktionalitdt der Anlage, die durch das Zusammenwirken von mehreren Geraten realisiert
wird, wird im »Engineer« durch eine Maschinenapplikation symbolisiert.

So erstellen Sie eine Maschinenapplikation:

« Eine Maschinenapplikation erstellen Sie, indem Sie im ersten Schritt durch Zuweisung festle-
gen, welche Applikationen diese Maschinenapplikation bilden:

(=

* Im zweiten Schritt verschalten Sie dann die Ports der zugewiesenen Applikationen miteinander
und beschreiben auf diese Weise, zwischen welchen Applikationen Informationen ausge-
tauscht werden:

r

fmi _ =
—— =
—]
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Ports bei Maschinenapplikationen

Fiir eine Maschinenapplikation kdnnen Sie Ports definieren, um einen Informationsaustausch zwi-
schen verschiedenen Maschinenapplikationen zu realisieren:

r

[ ol :

« Einer Maschinenapplikation kénnen prinzipiell nicht nur Applikationen, sondern bereits vorkon-
figurierte Maschinenapplikationen zugewiesen werden. Somit lassen sich hierarchische Appli-
kationsstrukturen aufbauen.

« Ein Beispiel fiir eine Maschinenapplikation ist eine "Elektrische Welle". » Verbund uber eine
Elektrische Welle herstellen (2 189)

Applikationsvariablen
Die zwischen Applikationen auszutauschenden Informationen heifRen Applikationsvariablen.

« Die dazugehorige Applikation stellt die Applikationsvariable liber einen Ausgangsport zur Ver-
fligung.

« Beispiel fiir eine Applikationsvariable ist ein "Steuerwort".

Elementvariablen
Eine Applikationsvariable besteht aus sogenannten Elementvariablen.

« Die dazugehdrige Applikation definiert die Zusammensetzung einer Applikationsvariable aus
den Elementvariablen.

« Beispiele fiir Elementvariablen:
« Variable vom Typ BOOL zum Austausch des Steuersignals "Reglersperre setzen".
« Variable vom Typ DINT zum Austausch des Drehzahlsollwertes.

i Hinweis!

Die Konfigurationen, die Sie innerhalb der Funktionen erstellen, sind netzwerkunabhan-
gig definierbar!

« Um zu definieren, dass zwei Applikationen mit einer bestimmten Zykluszeit liber eine
Applikationsvariable kommunizieren sollen, sind folgende Festlegungen zunachst
nicht erforderlich:

« Auf welches Prozessdatenobjekt die Applikationsvariable abzubilden ist.
« Uber welches Netzwerk das Prozessdatenobjekt kommunizieren soll.
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8.3 Allgemeine Hinweise zur Vorgehensweise

Fiir die Beschreibung der Anlagen-Funktionalitdt empfiehlt sich die folgende Vorgehensweise:

i Hinweis!

Die im folgenden beschriebene Vorgehensweise verwendet fiir das Projekt eine Appli-
kation.

« Ein Projekt kann, zur Abbildung hierarchischer Strukturen, mehrere Applikationen
enthalten!

1. Gerdte parametrieren & konfigurieren

Nehmen Sie fiir die einzelnen Gerdte sowie die zugeordneten Applikationen die erforderlichen Pa-
rametereinstellungen vor.

» Gerate parametrieren & konfigurieren (1 135)

2. Maschinenapplikation erstellen

Erstellen Sie innerhalb eines Anlagenmoduls bzw. einer Achse eine Maschinenapplikation, um ge-
ratelibergreifende Funktionalitdten zu realisieren.

» Maschinenapplikation einfiigen & konfigurieren (&1 176)

3. Gesamtprojekt iibersetzen

Aktualisieren Sie das Projekt, um alle relevanten Parameterbelegungen fiir die im Projekt enthalte-
nen Netzwerke und Gerate automatisch zu erzeugen.

» Projekt aktualisieren (o 77)
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Gerdte parametrieren & konfigurieren

Wenn Sie ein Gerat in der Projektsicht auswahlen, stehen Ihnen im Arbeitsbereich verschiedene Re-
gisterkarten zur Verfligung, tiber die Sie das Gerat parametrieren, konfigurieren und diagnostizie-

ren konnen.

i Hinweis!

Die fiir ein Gerat zur Verfligung stehenden Registerkarten und die dadurch méglichen
Einstellungen sind Gerate-spezifisch und daher an dieser Stelle nur exemplarisch er-

klart!

Lesen Sie auch die zum entsprechenden Gerit mitgelieferte Dokumentation, bevor Sie
mit den Arbeiten beginnen!

Fur die Engineering Tools von Lenze sind unterschiedliche Lizenzstufen verfiigbar. Je
nachdem, welche Lizenstufe Sie verwenden, varriiert der Funktionsumfang auf der Be-
dienoberflache. Aktuelle Informationen finden Sie unter: http://www.Lenze.com

Registerkarte

Mit dieser Registerkarte konnen Sie ...

Applikationsparameter

... die Applikation parametrieren, die dem jeweiligen Gerat zugeordnet ist.
» Applikation parametrieren (£ 149)

FB-Editor
(gerateabhéngig verfiigbar)

...die Applikation durch eine entsprechende FB-Verschaltung umkonfigurieren.
» Funktionsbausteineditor (FB-Editor) (£2 152)

Klemmenbelegung

... die digitalen und analogen Ein-/Ausgangsklemmen des Gerates konfigurieren.
» Klemmenbelegung konfigurieren (E3 147)

Ports

... Ports zu einer Applikation hinzufligen, um den Datenaustausch mit anderen Ap-
plikationen zu ermoglichen.

» Porteditor (Ports) (€2 158)

User Menii

...sich eine individuelle Parameterliste mit haufig benétigten Parametern erstellen.
» User Menii (E3173)

Diagnose

... bei bestehender Online-Verbindung eine Diagnose des jeweiligen Gerates durch-
fiihren. » Diagnose (CJ 111)

Datenlogger

...den zeitlichen Verlauf von Parameterwerten aufzeichnen. » Datenlogger (L1 112)

Oszilloskop
(gerateabhdngig verfiigbar)

... eine integrierte Oszilloskopfunktion zur Unterstiitzung bei der Inbetriebnahme,
Wartung und Fehlersuche einsetzen. » Oszilloskop (L1 130)

Alle Parameter

... alle Parametereinstellungen des Gerat anzeigen/editieren.
» Parameterieren im »Engineer« (£ 137)

Eigenschaften

... allgemeine Informationen zum Gerat anzeigen.
- Die Kataloginformationen stellen die im »Engineer«-Katalog hinterlegten Infor-
mationen zum Gerat dar.
- Die Physikalische Komponente zeigt die aus dem Gerat gelesenen Informationen
an, die bei einer Online-Verbindung verfiigbar sind.

Dokumentation

...dem Gerat Notizen und Dateianhdnge hinzufiigen.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)
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8.5 Dem Gerat eine Applikation zuordnen

Wenn Sie ein Gerat einfligen, kdnnen Sie optional nach der Auswahl des einzufiigenden Gerdtes
eine fiir das entsprechende Gerat verfiigbare Applikation auswahlen.

: « Die ausgewahlte Applikation "Drehzahl-
il vema verarbeitung" ist im Projektbaum an das
-1 %, Fiirderer Gerat (9400 Highline) angehangt.

- & 9400 H;

....... « Wurde fiir das Gerat beim Einfligen keine
59 Verpackungseinhei Applikation ausgewahlt, ist dem Gerat

=% Forderer stattdessen eine sogenannte "leere Appli-
=& 9400 Highline 1 kation" zugeordnet.

- Die dem Gerat zugeordnete Applikation kdnnen Sie jederzeit durch eine andere fiir das Gerat
verfligbare Applikation ersetzen:

i Hinweis!

Beim Ersetzen der Applikation gehen die bisherige Parametrierung, Konfiguration sowie
das Programm fiir das Gerat verloren!

3 So ersetzen Sie eine Applikation:

1. Inder Projektsicht den Antriebsregler auswahlen unter dem sich die zu ersetzende Applika-
tion befindet.
2. Den Meniibefehl Einfiigen—Applikation wahlen.

« Alternativim Kontextment des Antriebsreglers den Befehl Applikation einfiigen aus-
fihren.

- Das Dialogfeld Applikation einfiigen wird angezeigt.
Die neue Applikation auswahlen.
4. Schaltfliche OK betatigen.

Sicherheitsabfrage mit Ja bestatigen, um die bestehende Applikation durch die ausgewahl-
te Applikation zu ersetzen.

- Das Dialogfeld wird geschlossen und die bisherige Applikation wird durch die zuvor aus-
gewahlte Applikation ersetzt.
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8.6 Parameterieren im »Engineer«

Uber die Registerkarte Alle Parameter zu einem Gerat bzw. einer Applikation kénnen Sie sich die da-
zugehorigen Parametereinstellungen anzeigen lassen und editieren, um z. B. funktionale Einstel-
lungen fiir das Gerat festzulegen.

'@' Tipp: Gezielt nach Parametern suchen

Verwenden Sie das Textfeld oberhalb der Parameterliste, um gezielt nach Parameterna-
men, Parameternummern oder Indizes zu suchen. Die Suche beschrankt sich auf die aktuell
dargestellte Parameterliste.

Applikationsparameter | FB-Editor | Klemmenbelegung I Ports I User Mend I Diagnose I Datenloggerl Osziloskop  Alle Parameter | E
Parameterliste
Stellantrieb - Drehzahl ’El
Diagnose [Einhet
[ Steuerklemmen/TP{Touc.. 0 | Geratebefehle Lenze-Einstellung laden
Reglereinstellungen Metorregelung auswahlen \."FCpIus: LI-Steverung
VFC/SLVC - Einstellungen 18 0| Schaltfreguenz 8 kHz var./antricbsoptimiert
Bl Motor/Rickfihrsystem 22 0 | Maximalstrom 1,95 A
F— Motoreinstellungen 52 0| Motorspannung 0 v
Riickfiihrsysteme einst.. 54 0| Motorstrom 0.00 A
Pollage-Erkennung ein 58 1| Pollage Resolver -50,0
B - 58 2| Pollage Encoder 0.0
@_ ECAN 58 3| Pollage Modul 0.0 [ [C|
Uber X P —— 59 0| Motor-Polpaarzahl 4
. 79 0| Motor-Hauptinduktivitat 285 mH
|dentifizierung
21 0| Motor-Bemessungsleistung 0,25 kel
Antriebsgrundfunktionen
a2 0| Motor-Rotorwiderstand 0.0000 Ohm
Gerateapplikation -
a3 0| Motor-Rotorzeitkonstante 2147483647 ms
£
[ Keypad 84 0 | Motor-Statorwiderstand 18,2250 Ohm
a5 0 | Motor-Statorstreuinduktivitat 51,012 mH

- Die Parameter sind in verschiedene Kategorien eingeordnet, die Sie liber die Schaltflachen im
Bereich [A] auswahlen.

« Klicken Sie auf die gewiinschte Kategorien-Schaltflache im Bereich [], um die vorhandenen
Unterkategorien einzublenden.

- Klicken Sie auf die gewlinsche Unterkategorie ﬁ, um die Parameter im Bereich [A] anzuzei-
gen.
« Der Bereich [C] zeigt alle Parameter der ausgewdhlten Kategorie/Unterkategorie an.

« Durch Klicken auf den entsprechenden Spaltenkopf kénnen Sie die Sortierung der Parameter-
liste dandern und zwischen auf- und absteigender Sortierung umschalten.

- Die Kategorie Parameterliste zeigt alle verfligbaren Parameter des entsprechenden Gerates
an.

+ Mit dem Befehl Anzeige—Info-Bereich ist per Rechtsklick in einen Parameterwert der Info-
Bereich ein-/ausblendbar. Der Info-Bereich zeigt weiterfiihrende Informationen zum ausge-
wahlten Parameter unterhalb der Parameterliste an.

8.6.1 Verwendete Begriffe

Offline/Online

Bei der Darstellung der Parametereinstellungen wird zwischen den Modi "Offline" und "Online" un-
terschieden.
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- Besteht keine Online-Verbindung zum Gerat, so befindet sich die Parameterliste im "Offline-
Modus". In diesem Modus werden in der Parameterliste sogenannte "Offline-Parameter” ange-
zeigt, welche die im Projekt gespeicherten Parametereinstellungen des Gerates darstellen.

» Parameter offline verandern (& 139)

 Besteht dagegen eine Online-Verbindung zum Gerat, so befindet sich die Parameterliste im
"Online-Modus". In diesem Modus werden in der Parameterliste sogenannte "Online-Parame-
ter" angezeigt, welche die aktuell im Gerat bestehenden Parametereinstellungen darstellen.

» Parameter online verdndern (2 140)

« Im »Engineer« sind Offline- und Online-Parameter durch eine unterschiedliche Hintergrundfar-
be gekennzeichnet:

Farbe Beispiel Bedeutung
weild Offline-Parameter
1,2345 + Das Gerat ist nicht "online"” mit dem »Engineer« verbunden, es wird der im Pro-
jekt eingestellte Parameterwert angezeigt.
gelb Online-Parameter
1.2345 « Das Gerat ist "online" mit dem »Engineer« verbunden, es wird der aktuelle Para-

meterwert des Gerdtes angezeigt.
« Das Symbol # hinter einem Parameterwert signalisiert, dass der Wert im Gert
sich von dem im Projekt eingestellten Parameterwert unterscheidet.

rot Kommunikationsfehler (Timeout) bei einem Online-Parameter
- « Die Kommunikationsverbindung zum Gerét ist unterbrochen.

-~ Tipp!
Im Info-Bereich unterhalb der Parameterliste wird auf der rechten Seite der aktuelle Modus

(Offline/Online) angezeigt.

Um die Parameterwerte als Hexadezimalwert anzuzeigen, verwenden Sie den Meniipunkt
Ansicht-Werte im Hex-Format darstellen. Die Darstellung wirkt sich auf alle Parameter
mit Integer-Zahlenwerten in Dialogen und Parameterlisten aus.

Display-Parameter

"Display-Parameter” sind Parameter, die nur der Anzeige von Statusinformationen sowie Ist-Wer-
ten dienen und auf die nur ein lesender Zugriff moglich ist.

 Im »Engineer« sind Display-Parameter ebenfalls durch eine unterschiedliche Hintergrundfarbe
gekennzeichnet:

Farbe Beispiel Bedeutung
hellgrau Offline-Display-Parameter
1.2345
blassgelb Online-Display-Parameter
1,2345 « Das Gerat ist "online" mit dem »Engineer« verbunden, es wird der aktuelle Para-

meterwert eines Display-Parameters des Gerates angezeigt.

rot Kommunikationsfehler (Timeout) bei einem Online-Display-Parameter
- « Die Kommunikationsverbindung zum Gerat ist unterbrochen.

8.6.2 Arbeiten in der Parameterliste

Die Parameterliste verfiigt oberen Rand (Bereich Bl) liber eine Symbolleiste, die den Parametertrans-
fer vom Projekt in das Gerdt und umgekehrt ermoglicht.
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« Klicken Sie auf ein Symbol, um die entsprechende Funktion auszufiihren.

Symbol

Funktion

K

» Parametereinstellungen in das Geréat iibernehmen (£3 142) *

Ki

» Parametereinstellungen vom Gerat libernehmen (£ 141) *

i

» Parameter auf Werkseinstellung zurlicksetzen (2 141)

* Funktion nur bei bestehender Online-Verbindung zum Gerat moglich.

- Tipp!
Uber den Befehl Gehe zu im Kontextmenii der Parameterliste gelangen Sie durch Eingabe

der Parameternummer bzw. des Parameternamens schnell zum entsprechenden Parame-
ter in der Liste:

8.6.3 Parameter offline verandern

+ Code: SubCode

" Mame

ag

Mach 0ben| Mach unten| i Schiiefen :

Wenn Sie "offline" und somit nicht mit dem Gerat verbunden sind, werden lhnen im Direktmodus
in der Spalte "Wert" die im Projekt gespeicherten Parametereinstellungen fiir das entsprechende
Gerat angezeigt:

Al Mame etk Einheit j
118| 3|DIGOUTS Polaritaet | LOW-aktiv
|
121 | 0| Temperatur fuer.. 150 ol
122| 0| Temperatur fuer.. a5 ol
125| 0|LECOM-Baudrate 9600 Baud
126| 0O|Kenf. CEO off
130 O|MNSET aktuelle Ti-. |C12/C13 aktiv
134 | 0|MNSET HLG-Kennlinie | Lin. Kennline
135| 0| Stevenwort 0000
136| 1|DIS: Control word.. | 0000 j

CIGOUT4 Polaritaet
PCAwfert: LOW-aktiv
Gerdte-wiert: HIGH-aktiv

L1 Offline-Parameter

L1 Offline-Display-Parameter

« Im Offline-Modus kénnen Sie alle erforderlichen Parametereinstellungen fiir ein Gerat vorneh-
men, ohne dass das entsprechende Gerat zu diesem Zeitpunkt physikalisch vorhanden und mit

dem PC verbunden sein muss.

« Auf dieses Weise kénnen Sie das Projekt z. B. in Ruhe "vorkonfigurieren" und die Ubertragung
des kompletten Parametersatzes in das Gerat zu einem spateren Zeitpunkt vornehmen.

« Alle Einstellungen in der Parameterliste werden zusammen mit dem Projekt gespeichert und
stehen somit auch in der ndchsten »Engineer«-Sitzung wieder zur Verfligung.
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So dndern Sie eine Parametereinstellung "offline" im Projekt:
1. Den zu andernden Parameter in der Liste auswahlen.

2. Inder Spalte Wert den neuen Wert eingeben bzw. diesen aus den vorgegebenen Auswahl-
moglichkeiten auswahlen.
« Ungiiltige bzw. nicht-zulassige Werte werden im Eingabefeld "rot" dargestellt.
 Noch nicht ibernommene Werte werden im Eingabefeld "blau" dargestellt.

3. <Eingabetaste> betdtigen, um den gednderten Wert zu tibernehmen.
« Durch Betdtigen der <Esc>-Taste kdnnen Sie die Eingabe verwerfen.

8.6.4 Parameter online verandern

Wenn Sie "online" mit dem Gerat verbunden sind, werden lhnen im Direktmodus in der Spalte
"Wert" statt der im Projekt gespeicherten Parametereinstellungen die aktuellen Parametereinstel-
lungen des Gerates angezeigt:

4 Cl s | Mame ert Einheit j

1 Online-Parameter

|
121 | 0| Temperatur fuer.. 150 ol D Online-DiSplay-Parameter
122| 0| Temperatur fuer.. a5 ol
125| 0|LECOM-Baudrate 9600 B aud
126| 0O|Kenf. CEO off
130 O|MNSET aktuelle Ti-. |C12/C13 aktiv
134| 0|MSET HLG-Kennlinie | Lin. Kennline
135| 0| Stevenwort 0000
136| 1|DIS: Control word.. | 0000 j

CIGOUT4 Polaritaet
PCAwfert: LOW-aktiv
Gerdte-wiert: HIGH-aktiv

- Die Werte werden fortlaufend zyklisch aktualisiert.

+ Das Symbol # hinter einem Parameterwert signalisiert, dass der Wert im Gerat sich von dem im
Projekt eingestellten Parameterwert unterscheidet.

« Im Info-Bereich unterhalb der Parameterliste werden weitere Informationen zum ausgewahl-
ten Parameter angezeigt, u. a. auch der im Projekt eingestellte Wert.

i Hinweis!

Wenn Sie bei bestehender Online-Verbindung einen Parameterwert verandern, wird
diese Einstellung bei Ubernahme auch in das entsprechende Geréat iibernommen!

So dndern Sie eine Parametereinstellung "online" im Projekt und im Gerat:
1. Sofern noch keine Online-Verbindung zum Gerat besteht:

Auf das Symbol M in der Symbolleiste klicken oder den Mentibefehl Online = Online
gehen wahlen, um eine Online-Verbindung zum Gerat herzustellen.

» Online gehen (2 78)
2. Den zu dandernden Parameter in der Liste auswahlen.
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3. Inder Spalte Wert den neuen Wert eingeben bzw. diesen aus den vorgegebenen Auswahl-
moglichkeiten auswahlen.
« Ungiiltige bzw. nicht-zuldssige Werte werden im Eingabefeld "rot" dargestellt.
+ Noch nicht iibernommene Werte werden im Eingabefeld "blau" dargestellt.

4. <Eingabetaste> betdtigen, um den gednderten Wert zu libernehmen.
« Durch Betatigen der <Esc>-Taste kénnen Sie die Eingabe verwerfen.

- Beim Verlassen des Eingabefeldes, ohne zuvor den gednderten Wert iibernommen zu
haben, ist zu bestatigen, ob der gednderte Wert zu Gibernehmen oder zu verwerfen ist.

8.6.4.1 Parameter auf Werkseinstellung zuriicksetzen

So setzen Sie einen Parameter auf die Werkseinstellung zuriick:

1. Den zu andernden Parameter in der Liste auswahlen.

2. Aufdas Symbol # in der Parameter-Symbolleiste klicken, um den ausgewihlten Parame-
ter auf die Werkseinstellung zurlickzusetzen.

8.6.4.2 Parametereinstellungen vom Gerat iibernehmen

Wenn Sie "online" mit dem Gerdt verbunden sind, konnen Sie Parametereinstellungen des Gerdtes
in einfacher Weise in das Projekt Gibernehmen. » Online gehen (1 78)

So iibernehmen Sie Parametereinstellungen vom Gerét in das Projekt:
1. Parameterin der Parameterliste auswahlen.

+ Das Symbol # hinter einem Parameterwert signalisiert, dass der Wert im Gerét sich von
dem im Projekt gespeicherten Parameterwert unterscheidet.

2. Inder Parameter-Symbolleiste auf das Symbol K klicken, um die ausgewahlte Parameter-
einstellung des Gerates in das Projekt zu tibernehmen.
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8.6.6

142

Parametereinstellungen in das Gerat libernehmen

Wenn Sie "online” mit dem Gerat verbunden sind, kdnnen Sie im Projekt gespeicherte Parameter-
einstellungen in das Gerat tibernehmen.

» Online gehen (1 78)

So iibernehmen Sie Parametereinstellungen vom Projekt in das Gerat:
1. Parameter in der Parameterliste auswahlen.
« Das Symbol # hinter einem Parameterwert signalisiert, dass der Wert im Gerét sich von
dem im Projekt gespeicherten Parameterwert unterscheidet.

2. Inder Parameter-Symbolleiste auf das Symbol N klicken, um die ausgewahlte Parameter-
einstellung des Projektes in das Gerat zu tibernehmen.

Parametersatze vergleichen
Mit dieser Funktion kénnen Sie den Parametersatz eines Gerates (Parametersatz A) mit einem Pa-
rametersatz B vergleichen.
Folgende Parametersatze sind vergleichbar:
 Online-Parameter des Gerates mit Offline-Parametereinstellungen des »Engineer«-Projektes,
+ Online-Parameter des Gerdtes mit den vordefinierten Werkseinstellungen.

« Offline-Parameter zweier Gerate.

So filthren Sie einen Parametervergleich durch:

1. Inder Projektsicht das Gerat auswahlen, dessen Parametereinstellungen verglichen wer-
den sollen.

2. Den Meniibefehl Applikationsdaten - Parametersitze vergleichen wahlen oder iiber das
Kontextmenii des Gerates den Meniibefehl Parametersatze vergleichen... ausfiihren.

3. Im Dialogfeld Parametersatz vergleichen die zu vergleichenden Parametersatze
(Vergleichsparametersatz A und Vergleichsparametersatz B) auswahlen.
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* Parametersatz vergleichen E|
Yergleichsparametersatz & Offline - ‘Wergleichsparametersatz B Dffline -
=%, Achse =%, Achee
=&y 9400 HighLine V03 =& 9400 Highlire Y03
[ Parametersatz 1
[ LenzeEinstellungen
=%, Achsed
+-& 9400 HighLine Y032 - 9400 Highline Y03~2
“Wergleichen
Anzeigeoption Aktion
" Einzelgardt anzsigen ‘3400 Highline V03 - Parametersatz 1'
wergleichen mit
{+ Projekt anzeigen '3400 HighLine W03 - Parametersatz Lenze-Einstellungen’
¥ Parametersatze einblenden 2uriick
2 |

[8-1] Parametersatz vergleichen: Beispiel EL 870

» Um einen Vergleich mit dem Parametersatz eines online verbundenen Gerates durchzu-
flihren, wahlen Sie in einem der beiden oberen Listenfelder den Eintrag "Online".

« Im Bereich Anzeigeoptionen kénnen Sie die Darstellung der Projektsicht filtern und nur
bestimmte Parameter anzeigen.

4. Schaltfliche Vergleichen betatigen:
« Die Parametereinstellungen des Gerates werden ausgelesen und der Verlauf der Daten-
libertragung wird im Dialogfeld Transfer angezeigt.
« Nach erfolgreicher Datenlibertragung wird das Ergebnis des Vergleichs im Dialogfeld
Parameter vergleichen in Form einer Parameterliste angezeigt.

« Inder Voreinstellung werden in der Parameterliste nur die Parameter aufgefiihrt, deren
Wert im Gerat sich von dem im Projekt gespeicherten Parameterwert unterscheidet.
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Aufbau der Vergleichsliste

Nach erfolgreicher Datenuibertragung wird das Vergleichsergebnis in Form einer Parameterliste an-
gezeigt. Die Parameter sind in verschiedene Kategorien und Unterkategorien eingeordnet, die Sie
uber die links befindlichen Schaltflachen auswahlen kénnen:

* Ergebnis: Wert A => Gerdtewert B

Parameterliste A8 Ba %2 %0 mm - Dl‘ ,6 [ =3
3 Co_/  Code
= -
SPS [74]| 40 40
Ethernet E 50 50 0 | Logb.: max. Anzahl Eintrage 1000 500
Panel PC E 108 108 0 |WinCe-User: Usemame 2 Lenze TD
Diagnose [7](112 |172 |0 |FTP:Home-User 2 Y
Geratebefehls [5](136  [136 |0 | WwinCe-User: Usemams B anwender
Feristeusning [5](137 137 |0 |WinCe-User Passwot6 | |w=
Vel E 140|140 |0 |FTP: Home-User & b
U E 172 172 0 |FTP: “Anonymous" zulassen 1] 1
USV-Einstelungen [] (24 241 |0 |IP-Adesse 192168593 172.31.207.20
[=£]| 243 243 0 | Standard-Gat 19216851 1723201
Ubenmachungsfunktionen f EEEERAEED
= E 424 424 |0 | Abdunkelung Einschalten nach .. s a 11 min
Speicher L
e[| 1581|1581 |0 | Syne-Master: Interface Index 4294367295 1
|dentifizierung = _
o 1622|1582 |0 | Obertragungsrate 500 1000 kBitds
PCl Module Card Slot 1 - MC..| | —
55|\ 1598|1998 |0 |Kandl ] 1
PCl Module Card Slat 2 - MC.| | —
e Z1E2 [162 [0 |SimeMaster Inteface Index 2943672 2 v
ystem identifizierer: Benutzername
PC-wert: Arveender
Gerdtewert: Lenze
“wierk seinstellung: guest
Herkunft Spale A: 'EL 870 - Parametersatz 1' (DFfine]
Herkunft Spalte B: 'EL B0 - Parametersatz 1" [Online]
Zuriick
Z|

[8-2] Beispiel fur eine Vergleichsliste von zwei Parametersatzen

« In der rechts befindlichen Parameterliste werden alle Parameter der ausgewdhlten Kategorie/
Unterkategorie angezeigt.

« Durch Klicken auf den entsprechenden Spaltenkopf kénnen Sie die Sortierung der Parameter-
liste dandern und zwischen auf- und absteigender Sortierung umschalten.

- Die Kategorie Parameterliste zeigt alle verfligbaren Parameter des entsprechenden Gerates
an.

« Das Symbol = vor einem Parameter in der Vergleichsliste signalisiert, dass sich die Werte in
Spalte A und Wert B unterscheiden.
Das Dialogfeld Ergebnis: Wert A <> Gerdtewert B verfligt am oberen Rand liber eine Symbolleiste.
« Klicken Sie auf ein Symbol, um die zugehdrige Funktion auszufiihren.

L

'@" Tipp!

Durch Verwendung der <Shift>- und <Strg>-Tasten konnen Sie mehrere Parameter gleich-
zeitig auswahlen.

Symbol Funktion

A Ausgewahlte Parameter von Spalte A nach Spalte B kopieren.
E

Ausgewahlte Parameter von Spalte B nach Spalte A kopieren.
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Symbol Funktion
o Werkseinstellung eines ausgewahlten Parameters nach Spalte A kopieren.
I
o Werkseinstellung eines ausgewahlten Parameters nach Spalte B kopieren.
E
Parameter numerisch anzeigen.
HUM

Nur die Parameter anzeigen, deren Vergleichswerte in Spalte A und Spalte B

sich unterscheiden.

Alle Parameter ausblenden, die Nur-Lesezugriff besitzen.

Alle Parameter ausblenden, die entweder in Spalte A oder in Spalte B vorhan-

den sind (hinzugekommen oder weggefallen).

Aktuelle Parameter-Ansicht in eine Datei exportieren.
« Dateiformate:
« *.csv (Comma-Separated Values/"Trennzeichen-getrennt")
+ *.gdc (Lenze »Global Drive Control« (GDC)

Druckvorschau der Parameter-Ansicht anzeigen

Parameter-Ansicht drucken

Unterhalb der Parameterliste sind folgende Informationen sichtbar:

Information

Bedeutung

Parameter: Wert

Parametername (Codestelle) mit dem hinterlegten Wert,
Beispiel: System identifizieren: Benutzername

PC-Wert

Wert im »Engineer«-Projekt, Beispiel: PC-Wert: Anwender

Wert im Gerat

Wert, der im Gerat gespeichert ist, Beispiel: Gerdtewert: Lenze

Werkseinstellung

Voreingestellte Werkseinstellung, Beispiel: Werkseinstellung: guest
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8.7 Parametersatze kopieren

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen Parametersatz auf ein Gerdt kopieren.
Folgende Parametersatze konnen Sie kopieren:
« Offline-Parametersatz eines »Engineer«-Projektes,

» Werkseinstellungen eines Gerates.

Hinweis!

« Identische Parametersatze sind nicht aufeinander kopierbar.
» Quell- und Ziel-Parametersatz diirfen sich nicht tiberschneiden.
« Es sind nur Offline-Parametersatze kopierbar.

So kopieren Sie die Parametersitze eines Gerates:
1. Inder Projektsicht das Gerat auswdhlen, dessen Parametersatze kopiert werden sollen.

2. Den Meniibefehl Applikationsdaten - Parametersitze kopieren wahlen oder liber das
Kontextmenii des Gerates den Befehl Parametersdtze kopieren... ausfiihren.

3. Im Dialogfeld Parametersatz kopieren die zu vergleichenden Parametersatze (Quelle und
Ziel) auswahlen:

© Parametersatz kopieren g|
Quele Offline - Ziel Offline hd
- & ELE7D - & ELE7D

[ Parametersatz 1

=

K.opieren
Anzeigeoption Aktion
™ Einzelgerst anzeigen EDLDiSJEn-nPaiﬁmetersatz Wwerkseinstellungen'
+ Projekt anzeigen 'EL 870 - Parametersatz 1'

¥ Parametersitze einblenden

2uriick

2|

[8-3] Parametersatz kopieren: Beispiel EL 870

- Im Bereich Anzeigeoptionen kénnen Sie die Darstellung der Projektsicht filtern und nur
bestimmte Parameter anzeigen.

4. Schaltfliche Kopieren betatigen.
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8.8.1

8.8.2

Klemmenbelegung konfigurieren

Uber die Registerkarte Klemmenbelegung zu einem Gerat kénnen Sie die digitalen und analogen
Ein- und Ausgangsklemmen des Gerates konfigurieren. Dabei kdnnen mit dem Auswahlfeld
Steueranschliisse zwischen den digitalen und analogen Klemmen wechseln.

i Hinweis!

Die Anzeige der Registerkarte Klemmenbelegung sowie die darin aufgefiihrten Einstell-
moglichkeiten sind gerdateabhangig!

Lesen Sie auch die zum entsprechenden Gerit mitgelieferte Dokumentation, bevor Sie
mit den Arbeiten beginnen!

Klemmenbelegung andern

Abhangig von der dem Gerat zugeordneten Gerateapplikation und der Werkseinstellung des Gera-
tes kdnnen Klemmen bereits mit internen Signalen verkniipft sein, diese Belegung kénnen Sie aber
bei Bedarf andern.

Klicken Sie auf die entsprechenden Schaltflichen im Gruppenfeld Applikation, um die I/O-
Konfiguration fiir die zugehdrige Klemme zu dandern.

Peqgel Auzgangzsignale der Applikation
Antrieb betriebshereit

Direhzahliolger freigegeben

Direhzahlfolger in Begrenzung

Fehler aktiv

TTTT
=I=I=l=

Verstarkung & Offset der analogen Klemmen einstellen

Klicken Sie auf die Schaltflache > ,um die Verstarkung und den Offset fiir die zugehori-
ge analoge Klemme zu parametrieren.
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8.8.4

148

Aktiven Pegel der digitalen Klemmen einstellen

Zu jeder digitalen Klemme wird der eingestellte aktive Pegel angezeigt:

Symbol Bedeutung

Digitale Klemme ist "High-aktiv"

1l

Digitale Klemme ist "Low-aktiv"

u

Klicken Sie auf die Schaltflache Il bzw. u ,um den aktiven Pegel fiir die zugehdrige

digitale Klemme von "High-aktiv" auf "Low-aktiv" bzw. von "Low-aktiv" auf "High-aktiv" zu
andern.

Ist-Zustand der Klemmen anzeigen

Besteht eine Online-Verbindung zum Gerat, wird In der Registerkarte Klemmenbelegung der Istzu-
stand der Klemmen angezeigt.

Analoge Ein-/Ausgange
Fiir die analogen Ein-/Ausgéange wird der jeweilige Istwert als Spannungswert angezeigt:
1.55 W
- Die Anzeige der Istwerte fiir die analogen Eingdnge beriicksichtigt die jeweils eingestellten Sig-
nalanpassung (Offset & Verstarkung).

Digitale Ein-/Ausgange

Fiir die digitalen Eingange wird durch eine "LED" der aktuelle Status visualisiert:

Symbol Bedeutung

O Aus
@

- Die Statusanzeige fiir die digitalen Eingange berlicksichtigt die jeweils eingestellte Klemmen-
polaritat.

An
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8.9.1

Applikation parametrieren

Uber die Registerkarte Applikationsparameter nehmen Sie die Parametrierung der dem Gerat zuge-
ordneten Applikation, der Umgebungsbedingungen sowie weiterer am Gerat angeschlossener

Komponenten (z. B. Motor, Bremse, Getriebe) vor.

Arbeiten in der Registerkarte Applikationsparameter

i Hinweis!

Die Anzeige der Registerkarte Applikationsparameter sowie die darin aufgefiihrten Ein-

stellmoglichkeiten sind gerateabhangig!

Lesen Sie auch die zum entsprechenden Gerat mitgelieferte Dokumentation, bevor Sie

mit den Arbeiten beginnen!

Die Registerkarte Applikationsparameter beinhaltet mehrere Ebenen von Parameterdialogen.

« Die oberste Ebene "Ubersicht" stellt alle parametrierbaren Geratefunktionalitidten und die pa-
rametrierbaren Geratekomponenten in Form von Schaltflachen (Symbol =#) dar:

Applkationsparameter

Rty e |

[C][4n0sa15v =l Stellantrieb - Drehmoment
Grundfunktionen | Drehzahlsolwert won Verstétkung Drehmoment
Betiebsmodus Bremse =4 Analoger Eingang 1 00,00 2=
[C][Bremsensteuering aus = =
P— . (o o Tl =
g
Ablaufzsit Schnelhalt — Ablaufzet Nomalhalt 4 bere Greradiehoat vor Nifoa i Bt
- - set fur Grenzdiehzal
c][o.000 c][1.000
s =k Pl I TS | — =%

Schnelhalt -)l @ Nomahak -)|

A\t

@ Handishren -)|

Alle Grundfunktionen ')l

Begenze |

Basis-Hochlaufzeit Basis-Ablaufzeit

[c][r.000 s [c]ftoo )
Profimodus

L4 -)|
Lineaie Rampen_+ Eampengenerator

Typ [ >
Anbaurichtung Rechts crehender M+

Bezugsdiehaahl  [C][3950 < minl M
Bezugsdishmom.. | C ][0.000 Nm

Unterer Drehzahigrenzwe.. Untere Grenzdrehzahl

Inverse obere Grenzdreh. 100,00 %

Drehmomentfolger anford =
Diehmamentioiger |

Moterschritstelle "l

Digiele Eingana 2|

Bezugsdichmoment Last

0.000 Nm

GetiebelaktorZabler: Mot. [CJ[1 {22
GetrisbefaktorNenner: Mo 1 <z
1

[8-4] Registerkarte Applikationsparameter bei einem Antriebsregler, Beispiel 9400 HighLine

+ Wenn Sie auf eine dem Symbol =# gekennzeichneten Schaltfldche klicken, gelangen Sie eine
Ebene tiefer in den entsprechenden Parameterdialog.
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+ In diesem Beispiel wurde die rot umrahmte Schaltflache betatigt:

Applkationparameter

€ Zuiick € O =

Reglersparte setzen mit - I (D) Storung
FALSE = ik @ Warnung
Fehler riicksetzen 1 mit ; (D) Einschaltbersit
Dighaler Eingang 5 |—> - @ Nateunisispannung
Fehler riicksstzen 2 mit H D Uberspannung
Steuerwart 1 Bit 07 |—> (D) Netespannung feflerfrei
Device commands
Fehler riicksstzen 3 mit @
. [[Coad Lenze setling -
FALSE (D) Reglerspere
Autom. restart after mains ON
Fehler setzen mit (Eretied i =
FALSE
Resp. lo extemal fault
Antieb einschalen mit a3
Steuervon 1 Bit 00 |—>
DI_dnStale
0

>

Maschinenparamster Fehler zuriicksetzen Statuswort

Applikationssteuerung ')l
Ulrmes ')l

|

- Einige Piktogramme sind mit dem Symbol ' gekennzeichnet, das Sie darauf hinweisen soll,
dass in dem zugehorigen Parameterdialog noch Einstellungen erforderlich sind.

« Wenn Sie auf ein solches Piktogramm klicken, um in den zugehdrigen Parameterdialog zu

wechseln, wird der Merker automatisch zurlickgesetzt (entfernt).

» Wenn Sie mit der rechten Maustaste in das weille Eingabefeld eines Parameters klicken, kbnnen
Sie mit dem Befehl In Monitorfenster iibernehmen der Wert in den Monitor liberfiihren.

Symbolleiste

Die Registerkarte Applikationsparameter verfiigt am oberen Rand Uber eine eigene Symbolleiste,
die im folgenden Text mit "Applikationsparameter-Symbolleiste" bezeichnet wird.

« Klicken Sie auf ein Symbol, um die entsprechende Funktion auszufihren.

Symbol Funktion
« Zuriick zum zuvor angezeigten Parameterdialog.
Merker fiir den aktuellen Parameterdialog setzen.
0 « Das Merker-Symbol auf einem Piktogramm soll Sie darauf hinweisen, dass in dem zugehorigen
>y : & . Inwelsen, ¢ gehorig
Parameterdialog noch Einstellungen erforderlich bzw. zu liberpriifen sind.
» Direkt zu einem Parameterdialog gehen (3 151)
-+
Onlinewerte der Eingdnge anzeigen.
e « Die Istzustand der Eingdnge wird direkt auf den Schaltflichen angezeigt.
o Notiz hinzufiigen
« Jedem Parameterdialog kénnen Sie eine Notiz hinzufiigen.

'@ Tipp!

Dle Kopfzeile zeigt an, in welcher Parameterdialogebene Sie sich momentan befinden:
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8.9.1.1 Direkt zu einem Parameterdialog gehen

Mochten Sie zu einem Parameterdialog wechseln, der sich nicht unmittelbar eine Ebene hoher oder
tiefer befindet, so konnen Sie hierfiir die Funktion "Gehe direkt zum Dialog..." verwenden.

« Ebenfalls konnen Sie diese Funktion verwenden, um sich alle zur Applikation vorhandenen Pa-
rameterdialoge in einer hierarchischen Baumstruktur anzeigen zu lassen.

So gehen Sie direkt zu einem Parameterdialog:

1. In der Applikationsparameter-Symbolleiste auf das Symbol * klicken.
- Das Dialogfeld Gehe zum Funktionsdetail wird angezeigt:

& Gehe zum Funktionsdetail

== [bersicht -~
—|-4» Gerateapplikation
= =¥ Diehzahlverarbeitung
= Jog Parameter
—-4» Mctl
= Konvertierung
= Konvertierung
= Konvertierung
= Steusrung
= Bremze
= Getrishe
O Mator
= Mechanik
= Metz
—l-=¥ Testinbetriebnahme
= 140 Test w

Wwieiter » i Abbrechen :

Tipp!

Parallel zur Anzeige dieses Dialogfelds konnen Sie In der Registerkarte
Applikationsparameter weitere Einstellungen vornehmen und in andere Parameterdialo-
gebenen wechseln. Die Hervorhebung der aktuellen Parameterdialogebene in der Baum-
struktur wird beim Wechsel ebenfalls aktualisiert.

2. Denanzuzeigenden Parameterdialogin der hierachischen Struktur auswahlen oder mittels
der Schaltflachen Zuriick bzw. Weiter durch die Struktur navigieren.
« Der jeweils ausgewdhlte Parameterdialog wird unmittelbar In der Registerkarte
Applikationsparameter angezeigt.
« Das Dialogfeld Gehe zum Funktionsdetail bleibt weiterhin geéffnet, bis die Schaltflache
Abbrechen betatigt wird.
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8.10 Funktionsbausteineditor (FB-Editor)

Bei Geraten der Geratereihen Inverter Drives 8400 und Servo Drives 9400 (ab Runtime-Software-Li-
zenz Motion Control HighLevel) ldsst sich deren Applikation nicht nur parametrieren, sondern die
zugrunde liegende Funktionsbausteinverschaltung umkonfigurieren und um individuelle Funktio-
nen (beispielsweise Prozessregler, arithmetische Funktionen, Logikbausteine sowie Rampengene-
ratoren und Integratoren) erweitern.

Fiir die Geratereihen 8400 und 9400 steht hierzu im Arbeitsbereich die Registerkarte FB-Editor mit
dem Funktionsbausteineditor (im folgenden kurz als "FB-Editor" bezeichnet) zur Verfiigung:

FB-Edior |
b 100% -E® e g W = - Ebene [fO-Yerschaltung - | Editor -
a
LS Parfix [l LA NCtl
bTrue wCANDriveControl wDriveControlStatus
o— -
wDriveCtrl wMCIDriveControl wtateDetermFailNoLow
- -
DbC\nh wStatBDetennFallNDth-
LS Parfree a
nPari_a o bFailReset bDriveFail bRelay
nParZ_a o DbSeﬂ}ulckstDp bDriveReady bOut1
nPar3_a o || b3etDCEBrake bCInhAchveD
nPard_a —| Dbﬁ FG_Stop bQSPlsActive L
DbRFG_D bSpeedeD
o nVaoltageAdd_a bSpeedActCompare L
S Analoginput
bCurrentErrarin L nTorqueMotLim_a b\nﬁxA&;‘hveD
nini_a o nTorqueGenLim_a bSpeedSetReached L

——— @4

[8-5]  FB-Editor fiir 8400 StateLine C

FB-Editor |
Editor freischalten 100% -® 20 . (L= - Task ppplicationTask = el -
[SF Eratie G
Diain_bre a®™ ' OR | o
bin2 LS Follower ]
9 - SF_bEnable SF_bEnabled
I SpeedRamp (= @] - -
intin_n. intOut_n 5 L
1 - —= -
DIGIN_bird 0° = Tl
sase potHoCu _ bSemoinOuinTange
FaLse 50" _ sSespinghcine |
blogl SF_CannotFolow 1AM L DevapplEr1 = IMAMEG
Bl - bint bOut. bEmor1 dnSiate
plog2 AND P e - =
B — bin2 bEmor2 dnlastEmorilo
blogd = 9 = ="
FALSE b O’ = pr—
q
losd =
EALSELO = | SpeedLimitation [= I} gbEmord
FaLsEEo™" _ MI_bSpeedSetpointLimind oo 'OR | b0, =
q
Fase b0 2 - R bErmoré
bTH o -
FALSE b D' - DEmr
bTi3 L TeDetzyi [ = 1MAED =
FALSE b D' &l bOut oEmod

[8-6]  FB-Editor fiir 9400 HighLine (hier im sogenannten "Viewer"-Modus)
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Hinweis!

o

Die Funktionalitat und das Erscheinungsbild des FB-Editors unterscheiden sich beiden
beiden Geratereihen Inverter Drives 8400 und Servo Drives 9400.

Ausfuihrliche Informationen zum jeweiligen FB-Editor finden Sie in der Dokumentation
zur Funktionsbibliothek fiir die entsprechende Geratereihe.

Tipps zur Darstellung

@ Tipp!

Mit Hilfe der Lupen-Funktion des FB-Editors lasst sich der sichtbare Bereich der Verschal-
tung vergroRern/verkleinern. Klicken Sie dazu auf die Lupen-Symbole oder verwenden Sie
den gewiinschten Prozentwert aus der Auswabhlliste.

! ’

'\@‘ Tipp!

Wihlen Sie den Eintrag Ubersicht aus der Auswahlliste in der Meniileiste des FB-Editors,
um die Funktionsbausteine in Form einer tabellarischen Ubersicht darzustellen. Die Rei-
henfolge in der Ubersicht entspricht der Abarbeitungsreihenfolge.

« Zur Weiterverwendung sind die Eintrage der Ubersichtsdarstellung mit Hilfe des Kon-
textmenis in die Zwischenablage kopierbar.
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8.10.1 FBs verschalten

Ausfiihrliche Informationen zu den geratespezifischen Eigenschaften des FB-Editors finden Sie in
der jeweiligen Onlinehilfe zum Antriebsregler im Abschnitt Arbeiten mit dem FB-Editor.

Tipps zum Verschalten von Funktionsbausteinen

Der FB-Editor ermoglicht ...

« ..eine vorhandene Verbindung zu anderem Ein-/Ausgang zu verschieben:
 Mit Klick auf den Verbindungspunkt eines belegten Baustein-Eingangs 16st sich die vorhan-

dene Linie und ist dadurch zu einem anderen Eingang verschiebbar. Das gleiche funktioniert
bei Fahnchen-Verbindungen (Darstellung als Fahne).

 Mit Klick auf den Verbindungspunkt eines belegten Baustein-Ausgangs |6st sich die vorhan-

a

a

o

o

bin

bin

bin

bin

(=70

(=

(=0

bOut

bOut

bOu

bOut

0

SF_NotEnabled [CEIEIG]
O

obTi2

bTid

t

O

DbJogB
E.bTﬂ
E.bTQ

bTi4

bTig

bJog8

S5 IS IS SE IS bE SE ue uy

o
DbTI1

_#:T.s H

bJog8

DbTi1

bTi2 [EY
I3

c'I:»TiS

dene Linie und ist dadurch zu einem anderen Ausgang verschiebbar. Markieren Sie zuvor die
gewiinschte Linie, andernfalls wird eine neue gezeichnet. Als Fahne dargestellte Verbindun-
gen sind zuvor in eine Linie umzuwandeln (Darstellung als Linie).

Szenario: Die bestehende Verbindung (Li-
nie) zwischen bOut und bTi8 soll verscho-
ben werden.

« Klicken Sie auf den Endpunkt der Verbin-
dung 1

« Die Verbindung ist freigegeben (griine
Verbindungslinie)

- Bewegen Sie den Endpunkt der Verbin-
dungslinie an den gewtinschten FB-Ein-

gang.
« Im Beispiel von bTi8 H nach
pri2 El).

« Klicken Sie auf den gewiinschten FB-Ein-
gang, um den neuen Endpunkt der Verbin-
dung festzulegen.

+ Im Beispiel bTi2 4

- Die Verbindung ist vom Eingang bTi8 zum
Eingang bTi2 verschoben.

[8-7]  Beispiel zum Verschieben eines Verbindungsendpunktes im FB-Editor (Darstellung: Verbindung als Linie)

- Auf dieselbe Weise sind Verbindungen verschiebbar, die als Fahne dargestellt sind.

« ...das Belegen von mehreren Eingangen mit demselben Signal:
« Durch Klicken auf den Verbindungspunkt eines belegten Baustein-Eingangs bei gleichzeitig

154

gedriickter <Strg>-Taste (Linke Maustaste + <Strg>) entsteht eine weitere Linie mit demsel-
ben Startpunkt wie die vorhandene Linie.

- Auf dieselbe Weise sind Verbindungen erweiterbar, die als Fahne dargestellt sind.
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(8-8]

Db.ngS
SF_NotEnabled IR =
bin bOut bTi1
q - i 9
obTi2 _
bTid
|smmsmsssassanss e
bTig
DbJogE
SF_NotEnabled IR0 -
bin bOut bTil
A = i -
Qb2 _
bTid
bTis
Db.ngS
SF_NotEnabled IR =
bin bOut bTi1
q - i 9
\PTQ E
bTid
|smmsmsssassanss s
bTig
jsemssssssssamssss
DbJogE
SF_NotEnabled IR0 B -
bin bOut bTil
A - T i
bTi2
| q
"ﬂ . sl
t btz : BocL]
bTig
jSEm

Szenario: Die bestehenden Verbindung (Li-
nie) soll erweitert werden.

» Mausklick + <Strg> auf den gewiinschten
Endpunkt der Verbindung.

- Bewegen Sie den kopierten Endpunkt der
Verbindungslinie an den gewtlinschten FB-
Eingang.

+ Im Beispiel von bTi8 Bl nach
pri2 H).

« Klicken Sie auf den gewiinschten FB-Ein-
gang, um die neue Verbindung hinzuzufi-
gen.

« Im Beispiel bTi2 H

« Eine zusatzliche Verbindung ist vom FB-
Ausgang bOut zum Eingang bTi2 hinzuge-
flgt.

Beispiel zum Hinzufiigen einer zusatzlichen Verbindung im FB-Editor (Darstellung: Verbindung als Linie)

- Die Vorgehensweise zur Erweiterung der Verbindung ist unabhangig von der Darstellungs-

form im FB-Editor (gliltig fiir Linie/Fahne).
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8.10.2 Navigieren im FB-Editor

Navigieren mit der Maus

Durch Betdtigen (und Loslassen) der mittleren Maustaste (Scrollrad driicken) haben Sie die Mdg-
lichkeit, mit Hilfe von Mausbewegungen durch den FB-Editor zu navigieren.

« Zum Beenden die mittlere Maustaste erneut betatigen.

Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert. Bei Verwendung alternativer Software zur Steuerung
der Maus kann diese Funktion nicht verfiigbar sein.

Schwenkfunktion

« Halten Sie die linke Maustaste in einem leeren Bereich des FB-Editors gedriickt, um die
Schwenkfunktion zu aktivieren.

‘@ Tipp!

1+ o - , L
- Das ™ -Symbolsignalisiert, dass das Navigieren mit der Maus aktiviert ist.

- Das Q-Symbol signalisiert, dass die Schwenkfunktion aktiviert ist.

Navigieren mit der Tastatur

Mit Hilfe folgender Tastenkombinationen kénnen Sie gezielt durch den FB-Editor navigieren:

Tastaturbefehl Funktion
<Strg> +<i> Im FB-Editor nach oben navigieren
<Strg> + <k> Im FB-Editor nach unten navigieren

<Strg> +<j>

Im FB-Editor nach rechts navigieren

<Strg> +<I>

Im FB-Editor nach links navigieren
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8.10.3 FB-Verschaltung drucken

Mit Hilfe des Befehls Drucken konnen Sie die FB-Verschaltung drucken. Alternativ konnen Sie sich
einen ausfihrlichen Report drucken, fiir den Sie weiterfiihrenden Informationen auswahlen kon-
nen.

3 Sodrucken Sie die FB-Verschaltung:

1. Sofern gewiinscht, markieren Sie den gewiinschten Teilbereich der Verschaltung, um nicht
die komplette FB-Verschaltung auszudrucken.

2. Fiihren Sie im Kontextmenti des FB-Editors den Befehl Drucken aus.

« alternativ: Symbol ™ in der Meniileiste des FB-Editors betatigen

3. Wahlen Sie im Untermenii die gewlinschte Option aus.

Option Funktion

Verschaltung drucken « Gewiinschte Skalierung fiir das Ausgabeformat wahlen
« Aktuelle FB-Verschaltung drucken

Report drucken Ausfiihrlichen FB-Report mit weiterfihrenden Informationen drucken
- Optionen auswahlen, die der Report enthalten soll:

« Inhaltsverzeichnis

« Abarbeitungsliste

« Optionen zur Darstellung der Bausteine

Vorschau Druckvorschau fiir die FB-Verschaltung anzeigen, um eine passende Skalie-
rung fir das Ausgabeformat auszuwahlen
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8.11 Porteditor (Ports)

Der Porteditor (Registerkarte Ports) dient zum Erstellen und Visualisieren von Ports.

- EinPortisteine Schnittstelle, liber die eine Applikation zur Laufzeit Daten sendet und empfangt.
Die liber einen Port libertragenen Daten stellen eine Gruppe von nicht trennbaren Informatio-
nen dar. Diese nicht trennbaren Informationen werden in einem Stiick gesendet und empfan-
gen.

« Die meisten Applikationen besitzen bereits fest vordefinierte Ports.

« Der Porteditor kann sowohl fiir eine Applikation auf einem Gerat selbst wie auch fiir eine liber-
greifende Applikation (Maschinenapplikation) liber die Registerkarte Ports aufgerufen werden.

Patts |
#Nau Eingang éNeuAusgang =5 Umbenennen <8=Ldschen
Eingangzports 5 ieb - D
LPortdsisini - = | LPortAxisOut1
LPortContrall - [#pplikation] = | LPortStatus1
LPortContral2 . # | LPorStatus2
LPaort32ind - = | LPom320ut
LPort32in2 - = | LPort320ut2
LPort32in2 - = | LPor320ut3
LPort16In1 . = | LPot1E0utl
LPort16ln2 - = | LPor160ut2
[A— |LPatisina 3 «| LPor1E0u3
o « | LPort4
LPort2 . = | LPot5
LPart3 - -
- -
- -
- -
- -
Mapping MNetzwerkvorg El Vi
CAM on board/RPDOT : O [COE-D 0=20000000) Schnittstelle: CAN on board Netzwerk b
[B] Netzwerk: /Beispielprojskt/CAN-Bus CRNRTEERIS
.— dnderr ...
mkalionsvaliahlen
Narme Typ Lange |Index Orline
wControl WORD |16 1458040 | affine Port editisren
nini INT 16 1454040 | affine
[C—] [z DINT |22 IE40/0 | cHfine

[AJPortdefinition [BIKommunikation/Mapping [FVariablendefinition

Portdefinition
Anzeige aller Eingangs- und Ausgangsports einer Applikation/Maschinenapplikation.
« Gemappte Ports sind fett dargestellt.

+ Uber die Symbole lassen sich neue Ports erstellen und vorhandene Ports bearbeiten:

Symbol Funktion
@ Eingangs- bzw. Ausgangsport hinzufiigen. » Port hinzufiigen (C2 165)
i Ausgewahlten Port umbenennen. » Port umbenennen (£ 172)
. Ausgewahlten Port |6schen. » Port [6schen (£3 172)
Mapping

Anzeige, auf welches Prozessdatenobjekt ein Port aktuell gemappt ist.
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« Ein Port kann auf keinen, einen oder mehrere Prozessdatenobjekte gemappt sein.

* Beispiel:
<CAN on board/>: <TPDO1: 0>
<Knoten/Prozessdatenobjekt>: <Num>
<Num> - gibt den Byte-Offset in dem Prozessdatenobjekt an.

Netzwerkvorgabe fiir Verschaltung

Fiir die automatische Verschaltung kann der Anwender hier eine Schnittstelle und damit implizit
ein Netzwerk fiir die Auflosung einer logischen Verbindung angeben.

« Angezeigt werden sowohl die Schnittstelle als auch das verbundene Netzwerk.

« Die Vorgabe kann durch die Schaltfliche Netzwerkvorgabe dndern editiert werden. Es werden
nur Schnittstellen/Netzwerke angezeigt, iber die auch eine Verschaltung per Maschinenappli-
kation moglich ist.

Variablendefinition

Anzeige der Variablendefinition fiir einen ausgewahlten Port.

8.11.1 Ubersicht: Variablentypen fiir Ports

Ein Port einer Applikation besteht aus Variablen. Im »Engineer« werden diese Variablen noch ein-

mal zusammengefasst zum Variablentyp "Simple", "Record" oder "Array":

Variablentyp Info
Simple Dieser Typ enthdlt nur eine Variable eines elementaren Datentyps wie INT, WORD,
etc.

« Verwenden Sie diesen Typ, wenn nicht bekannt ist, wie die Gerate libergreifend
verschaltet werden. Eine Datenkonsistenz zwischen den Variablen ist nicht not-
wendig.

Record Dieser Typ enthdlt eine oder mehrere Variablen eines elementaren Datentyps wie
INT, WORD, etc.
- Verwenden Sie diesen Typ beispielsweise bei einem Verbund von Antriebsreglern
mit vorgefertigter Applikation und gleicher Datenstruktur.

Array Dieser Typ enthdlt eine oder mehrere Variablen des gleichen elementaren Daten-
typs wie INT, WORD, etc.

« Verwenden Sie diesen Typ bei einfachen binédren Systemen (z. B. 1/O-Klemmen).

Hinweis!

Die Bezeichner von Ports und die dazugehdrigen Variablen mussen eindeutig sein.

Die Bezeichner des »Engineer« diirfen nicht mit den IEC 61131-5 Bezeichnern identisch
sein.

! ’

'\@‘ Tipp!

Es ist grundsatzlich abhdngig von der Applikation, welcher Variablentyp sinnvoll ist. Die in
den folgenden Unterkapiteln aufgefiihrten Aspekte konnen helfen, den geeigneten Variab-
lentyp zu finden:

» Variablentyp "Simple" (2 160)

» Variablentyp "Record" (0 162)
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» Variablentyp "Array" (3 162)

8.11.1.1 Variablentyp "Simple"

Hochste Flexibilitat

In der Tabelle sind vier Gerate mit jeweils vier Ein- und Ausgangsports des Variablentyps Simple dar-
gestellt.

- Die vertikal angeordneten Variablen sind die Ausgangsvariablen und die horizontal angeordne-
ten die Eingangsvariablen.

« Die Kreuze stellen die Verbindungen zwischen den Ein- und Ausgangen dar.

Devices Device A Device B Device C Device D
H — o m < N O ~ o] [e)] o — o~ m < n O
Variable © o |lo |© |o |©& |o |© | |a |da |da A |a |«A |+«
- - - - - - - - - - - - - - - -
T T T o T o T T o o o o o o o o
D D D B - - - -~ - S > D T

Device A |Var01
Var 02 X
Var 03 X

Var 04 X X

Device B | Var 05 X
Var 06 X
Var 07 X
Var 08 X
Device C | Var 09 X
Var 10
Var1l X
Var 12 X
DeviceD |Var13

Var 14 X
Var 15 X
Var 16
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In der Maschinenapplikation kann eine flexible Verbindung dann beispielsweise folgendermafen
aussehen:

Werbindungen [

mlaen Edlo =
9400 HighLine 1: leere Applikation 9400 HighLine 2 : leere Applikation j
—=Var_1_in Var_1 out» —=Var_1_in Var_1_out=—
—=Var_2 in Var 2 out=——=Var_2 _in Var_2 out=—
rm=Var_3 in Var_3 out=— Var_3 in Var_3 out
Var_ 4 in Var_4_ out*—_ Var_ 4 in Var_4 out

9400 HighLine 3 : leere Applikation

9400 HighLine 4 : leere Applikation

—=Var_1_in Var_1_out=— —=Var_1_in Var_1 out»
—=Var_2 in Var_2 outs Var_2 in Var_2 out=—
=Var_3 in Var_3 out=— ——=Var_3 in Var_3 out=—
=Var 4 in Var_4 out=—7" =Var 4 in Var_4 out»
K1 f

Die Verbindungen sind hier nachtraglich veranderbar, ohne dass die Applikation gedndert werden

muss. Beim Variablentyp "Record" missten die Anderungen stattdessen in der Applikationsebene
durchgefiihrt werden.
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8.11.1.2  Variablentyp "Record"

Dieser Typ enthalt eine oder mehrere Variablen eines elementaren Datentyps wie INT, WORD, etc.
als Datenstruktur.

» Verwenden Sie diesen Typ beispielsweise bei einem Verbund von Antriebsreglern mit vorgefer-
tigter Applikation und gleicher Datenstruktur.

Links : Stellantrieb - Drehzahl Mitte : Stellantrieb - Drehzahl j
= | PortAxisin LPort160ut3 = —= LPortAxisIn1 LPort160ut3 =
= | PortControl2 LPort160ut2 = = | PortControl2 LPort160ut2 =
= | Port16In3 LPort160ut1 = = | Port16In3 LPort160ut1 =
= L Port16In2 LPort320ut] = = L Port16In2 LPort320ut] =
= L Port16In1 LPort320ut2 = = L Port16In1 LPort320ut2 =
= | Port32In3 LPort320ut3 = = | Port32In3 LPort320ut3 =
= L Port32In2 LPortAxisOut1 ] = L Port32In2 LPortAxisOut1 =
= LPort32In1 LPortStatud 1 mmgwarg] | = LPort32InT LPortStatus1 =
= | PortControl1 LPoriStatus2 [nout1 :INT = | PortControl1 LPortStatus2 =

dnQutZ :DINT

Rechts : Stellantrieb - Drehzahl

LPortAxisin1 LPort160ut3 =
= | PortControl2 LPort160ut2 =
= | Port16In3 LPort160ut1 =
= L Port16In2 LPort320ut] =
= L Port16In1 LPort320ut2 =
= | Port32In3 LPort320ut3 =
= L Port32In2 LPortAxisOut1 =
= L Port32in1 LPortStatus =

= LPortControl1 LPortStatus2 =

< of

8.11.1.3  Variablentyp "Array"

Dieser Typ enthélt eine oder mehrere Variablen des gleichen elementaren Datentyps (im Beispiel
"BYTE").

+ Verwenden Sie diesen Typ bei einfachen bindren Systemen (z. B. I/O-Klemmen).

9400 HighLine : leere Applikation Klemme I/O: 1/O Applikation : I/O Applikation
[Olnput |OOutput |OQutput |Olnput
[~ Clnp tp 5 tp put=—
Eit_00_07 :BYTE
Reserved (EYTE
Reservedl :BYTE
ReservedZ :BYTE
Reserved3 :BYTE
Reservedd :BYTE
ReservedS :BYTE
Reservedt :BYTE f
4 »
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8.11.1.4 Record oder Simple?
Die folgende Aufgabenstellung stellt die Variablentypen "Simple" und "Record" dar:

« Essollen drei Variablen von einem (Netzwerk-)Knoten zu einem anderen {ibertragen werden.
Durch die Verbindung der Ports werden die Variablen 1:1 vom Quell-Port zum Ziel-Port libertra-
gen.

Record

Soll jetzt die Verschaltung gedndert werden, so muss dies auf Applikationsebene geschehen. Wenn
sich die duBere Verschaltung andern soll, miissen die Applikationen angepasst werden.

9400 HighLine 1 9400 HighLine 2

FB Port A Port B FB
|| B—HVarA VarA | |

| | B—WVaB || H VarB’ :jl |
| | H—M\VacC VarC' || |

9400 HighLine 1 9400 HighLine 2

FB Port A Port B FB
] B—NVarA VarA' Il N L]
[} B—NVaB ] H VarB'll— M |
[ | B—MVaC VarC'll | |

In der Maschinenapplikation ist es nicht moglich, die Verbindungen zu dndern:

Werbindungen [

mlERen Edior ~
9400 HighLine 1: leere Applikation 9400 HighLine 2 : leere Applikation
Port_A Port_B
1 f
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Simple

Sinnvoller ist es, alle Variablen als einzelne Ports mit dem Variablentyp "Simple" auszulegen. Soll
jetzt die Verschaltung gedndert werden, brauchen die Applikationen nicht mehr neu lbersetzt wer-

den.

9400 HighLine 1

FB

| B—HVaA
| | HB—Hl\VaB
| B—MVarC

9400 HighLine 2

FB

L H VarAl—H |
| | VarB’ L|—. |
E - VarC' || |

9400 HighLine 1

FB

| B—HVaA
| | H—MEVaB
| HB—MVarC

9400 HighLine 2

FB

L H VarAll—H |
E | VarB’ L|—. |
| | VarC' | | |

In der Maschinenapplikation kénnen die Verbindungen schnell verandert werden:

Werbindungen [

miEeean

9400 HighLine 1: leere Applikation
Port_A
Port_B
Port_C

Editor hd
[
—

9400 HighLine 2 : leere Applikation
Port_A

ar Port_B
= Porl_C

164
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8.11.2 Port hinzufiigen

So fiigen Sie einen Port hinzu:

1. Inder Ports-Symbolleiste auf das Symbol =5 mit dem Zusatz Neu Eingang oder
Neu Ausgang klicken, um einen Eingangsport bzw. Ausgangsport hinzuzufiigen.

Daraufhin 6ffnet sich der Assistent fiir das Hinzufligen eines Ports.

Schritt 1 - Portbezeichnung

£ Part Definition \'LH'E”E\

Hilfe
Bestimmen Sie den Mamen
des Ports!

Type Eingangsport -
Hinweis:
Der Portname muss auf

MName LPort Applikationsebene eindeutig
seinl

weiter > | Abbrechen Hilfe

2. Im Eingabefeld Name eine Bezeichnung fiir den Port eingeben.

- Die Bezeichner von Ports und die dazugehorigen Variablen miissen eindeutig sein. Sie
diirfen nicht mit den IEC 61131-5 Bezeichnern identisch sein.

3. Schaltflache Weiter betatigen, um mit dem nachsten Dialogschritt fortzufahren.
Schritt 2 - Variablentyp

8 port Definition ‘Z”Elrg‘

Hilfe
Bestimmen Sie die
Applikationsvariablen des

Vaniablentyp Parts!

=
“Wariablentyp unbekannt. Bitte Typ wahlen!
< Zuriick | | Abbrechen Hilfe: |

4. Im Auswabhlfeld Variablentyp den gewiinschten Variablentyp ("Simple", "Record" oder "Ar-
ray") fiir den Port auswahlen.
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Die weitere Vorgehensweise ist abhangig vom ausgewahlten Variablentyp:

» Port mit Variablentyp "Simple" definieren

» Port mit Variablentyp "Record" definieren (0 166)

» Port mit Variablentyp "Array" definieren (£ 168)

8.11.2.1  Port mit Variablentyp "Simple" definieren

So definieren Sie einen Port mit dem Variablentyp "Simple":

1. Die Schritte ausfiihren, wie in der Anweisung im Kapitel "Port hinzufligen (1 165)" beschrie-
ben.

2. Im Auswabhlfeld Variablentyp den Eintrag "Simple" auswahlen.
« Das Dialogfeld Port Definition wird dann folgendermaRen dargestellt:
8 port Definition ‘:”Elrg‘

Hilfe

Bestimmen Sie die

. Lpplikationsvariablen des
Wariablentyp Parts!

‘SII‘HD\E j

MNarme Tup

|LPart INT =l

< Zuriick weiter > Abbrechen Hilfe

Im Auswabhlfeld Typ den gewiinschten Datentyp auswahlen.
Schaltflache Weiter betatigen.

Schnittstelle und Prozessdatenobjekt festlegen (£ 171)

o v AW

Schaltflache Fertigstellen betatigen, um die Portdefinition abzuschliel3en.

8.11.2.2  Port mit Variablentyp "Record" definieren

So definieren Sie einen Port mit dem Variablentyp "Record":

1. Die Schritte ausfiihren, wie in der Anweisung im Kapitel "Port hinzufiigen (1 165)" beschrie-
ben.

2. Im Auswahlfeld Variablentyp den Eintrag "Record” auswahlen.
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Port Definition |?I&‘

Hilfe

Bestimmen Sie die
Applikationsvaniablen des
orts!

MName Tvp Lange ] Irdley
LE lementy ariable INT 16 -

< Zuriick I Weiter > I Abbrechen I Hilfe I

3. Mittels der Schaltflachen neu/d@ndern/I6schen die gewiinschten Elementvariablen definie-
ren.

+ Mit den Schaltflichen a /+ kénnen Sie die ausgewdhlte Elementvariable in der Liste
eine Position héher/tiefer anordnen.

- Die Schaltfldche optimiere ist derzeit noch ohne Funktion.
« Die Elementvariablen lassen sich auch nachtréglich noch dndern/ergédnzen.
» Elementvariablen fiir Variablentyp "Record" definieren (&2 169)
4. Schaltfliche Weiter betatigen.

Schnittstelle und Prozessdatenobjekt festlegen (c171)

6. Schaltflache Fertigstellen betatigen, um die Portdefinition abzuschliel3en.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 167



Anlagenfunktionalitat definieren
Porteditor (Ports)

8.11.2.3  Port mit Variablentyp "Array" definieren

So definieren Sie einen Port mit dem Variablentyp "Array":

1. Die Schritte ausfiihren, wie in der Anweisung im Kapitel "Port hinzufiigen (1 165)" beschrie-
ben.

2. Im Auswahlfeld Variablentyp den Eintrag "Array" auswahlen.
- Das Dialogfeld Port Definition wird dann folgendermaRen dargestellt.

8 port Definition E”EWE

Hilfe

Bestimmen Sie die
Applikationsvariablen des
Vaniablentyp Parts!

‘Anay j

Name Tvp Anzahl Elemente

|LPort INT ~lh

«Zuiick |7 ERE T Abbrechen Hiie

Im Auswabhlfeld Typ den gewiinschten Datentyp auswahlen.

Im Eingabefeld Anzahl der Elemente die gewiinschte Anzahl eingeben.
Schaltflache Weiter betatigen.

Schnittstelle und Prozessdatenobjekt festlegen (&1 171)

N o v kW

Schaltflache Fertigstellen betatigen, um die Portdefinition abzuschlief3en.
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8.11.2.4

Elementvariablen fiir Variablentyp "Record"” definieren

Die Elementvariablen eines Ports vom Variablentyp "Record"” lassen sich auch nachtraglich bei Be-

darf jederzeit liber das Dialogfeld Port editieren andern/erganzen.

So erstellen Sie eine neue Elementvariable:

1. Inder Registerkarte Ports den Port auswahlen, fiir dessen zugehorige Struktur eine neue
Elementvariable erstellt werden soll.
2. Schaltflache Port editieren... betatigen.
- Das Dialogfeld Port editieren wird angezeigt:
‘Wariablentyp 0K
|Record S Abbruch
MHarme | T | Lange ] Index |
LElementyariable N TR =
_nden |
ol
-
_+ |
3. Schaltflache neu betatigen.
- Das Dialogfeld Elementvariable wird angezeigt:
Elementvariable
Mame Tup
LElementy ariable [INT |
ok | abbuch |
4. Furdie neu zu erstellende Elementvariable einen Namen eingeben.
Im Listenfeld Typ den Datentyp fiir die Elementvariable auswahlen.
« Zur Auswahl stehen ganzzahlige Datentypen gemaR der IEC 61131-3.
6. Schaltflache OK betatigen.

- Das Dialogfeld wird geschlossen und die Elementvariable erstellt.
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Vorhandene Elementvariablen veridndern/l6schen

Naturlich kénnen Sie jederzeit die Einstellungen bereits vorhandener Elementvariablen verandern
sowie Elementvariablen wieder aus der Liste und somit der Struktur entfernen.

So dndern Sie eine Elementvariable:

1. Im Dialogfeld Port editieren im Listenfeld die zu andernde Elementvariable auswahlen.

2. Schaltflache dndern betatigen.
- Das Dialogfeld Elementvariable wird angezeigt.

3. Im Dialogfeld Elementvariable die gewiinschten Anderungen vornehmen.

4. Schaltfliche OK betatigen.
« Das Dialogfeld wird geschlossen und die Anderungen werden iibernommen.

So I6schen Sie eine Elementvariable:
1. Im Dialogfeld Port editieren im Listenfeld die zu |6schende Elementvariable auswahlen.

2. Schaltflache l6schen betdtigen, um die ausgewahlte Elementvariable zu 16schen.
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8.11.2.5  Schnittstelle und Prozessdatenobjekt festlegen

Im letzten Schritt der Port-Definition sind die Schnittstelle und ggf. das zu verwendende Prozessda-
tenobjekt festzulegen:

Part Definition @@

Hilfe

Schrittstelle sutomatisch ngelswsl?n_?&f?s‘tl, H oy tfur
eine Schnittstelle/Bussystem
der Port Libertragen werden

Prozessdatenobiekt - soll.

Hinweis

Augwahl des
Prozessdatanobiekts nur
sinnvoll wenn extene Knoten
beriicksichtigh werden
miizsen!

< Zurilick I Fertigstellen I Abbrechen | Hilfe: I

 Im Auswabhlfeld Schnittstelle werden nur die Kommunikationsschnittstellen angeboten, die auf
dem Gerat vorhanden sind.

« Bei abgebildeter Auswahl "automatisch” werden die Schnittstelle und damit auch das Prozess-
datenobjekt bei einer Verschaltung automatisch vom System gewahilt.

» Wird eine Schnittstelle festgelegt und fiir das Prozessdatenobjekt die Auswahl "automatisch”
vorgenommern, so wird das Prozessdatenobjekt vom System festgelegt.

« Ein Prozessdatenobjekt kann als Container fiir mehrere Ports dienen. Das bedeutet, dass meh-
rere Ports durch ein Prozessdatenobjekt libertragen werden konnen.

« Die Schnittstelle kann bei Bedarf jederzeit nachtraglich gedndert werden.

°
1

Hinweis!

Die Zuordnung von Ports zu Prozessdatenobjekten kann automatisch oder manuell er-
folgen. Wenn Sie einen Port bis auf Prozessdatenobjekt-Ebene festlegen, wird die Flexi-
bilitat beim automatischen Verbinden von Verschaltungen reduziert. » Verbindungsart

festlegen (2 182)

Waihrend der Zuordnung von Ports zu Prozessdatenobjekten werden keine Uberprifun-
gen hinsichtlich Datenbreite und vorhandene Mappingeintrage durchgefiihrt! Erst
wenn Sie mit dem Menliibefehl Extras = Projekt aktualisieren das Projekt aktualisieren,
werden diese Priifungen durchgefiihrt. Bei Verletzung werden Fehlermeldungen ausge-
geben und der Ubersetzungsvorgang wird abgebrochen.

y Betatigen Sie anschlieRend die Schaltflache Fertigstellen, um die Portdefinition abzuschlie-

Sen.
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8.11.3 Port umbenennen

Vorhandene Ports kénnen Sie jederzeit umbenennen, um sich auf diese Weise die Identifikation der
Ports innerhalb einer Applikation zu erleichtern.

So benennen Sie einen Port um:
1. Inder Registerkarte Ports den umzubenennenden Port auswahlen.

2. Inder Ports-Symbolleiste auf das Symbol =5 klicken.
« Daraufhin kénnen Sie die Bezeichnung des Ports dndern:

CAM-IM1
CAN-IMZ
CAN-IM3

3. <Eingabetaste> betatigen, um die neue Bezeichnung zu tibernehmen.

8.11.4 Port l6schen

So loschen Sie einen Port:

1. Inder Registerkarte Ports den zu I6schenden Port auswahlen.

2. Inder Ports-Symbolleiste auf das Symbol 32 klicken, um den ausgewahlten Port zu I6schen.

172 Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014



Anlagenfunktionalitat definieren

User Menu

8.12 User Menii

Beim Einrichten einer Anlage miissen immer wieder Parameter verandert werden, bis die Anlage zu-
friedenstellend funktioniert. Im User Menii eines Gerates konnen Sie sich eine Auswahl haufig be-
nutzter Parameter zusammenstellen, um auf diese Parameter schnell zugreifen und diese
verandern zu kdnnen.

Hinweis!

o

Das User Menti ist fiir Antriebsregler der Geratereihen 8400 und 9400 verfiigbar!

i So blenden Sie das User Menii ein:

Registerkarte User Menii am unteren Rand des Anwendungsfensters auswahlen, um das
User Menii einzublenden:

Anzeige: ’m 2

8400 HighLine C
H C.. 5 MName “whert %

51 0 MCTRL: Drehz b

53| 0| Zwizchenkreizspannung 0 W

54/ 0| Matarstrom 0.00 A

B1| 0| Kihlkirpertemperatur 0 *C

137| 0| Geratezustand Inik

11{ 0| &ppl.: Bezugedrehzahl 1500 min-1 1

39| 1| Festzollwert 1 40,00 4

39| 2| Festsollwert 2 £0.00 E4

12| 0| Hochlaufzeit Hauptsollw, 2,000 3

13| 0| Ablaufzeit Hauptzollw. 2,000 ] ~

¥ Meldungen | B bdaritar | Erstellen Uszer Menti

- Die Vorbelegung des User Menii ist abhangig vom gewahlten Gerat
(hier: 8400 StatelLine C).

« Bei der Geratereihe Servo Drives 9400 ist das User Menii zunachst leer.

@ Tipp!

Das User Mentii konnen Sie sich alternativ auch im Arbeitsbereich anzeigen lassen, indem Sie
hier zur Registerkarte User Menii wechseln:

Uszer Menii ]
Uszer Menti andem | Auswahl merken | |
[ ]
C.. 5 MWame Wwiert Eirh.. ~
51| 0| MCTRL: Drehzahlistwert 1} min-1
53| 0| Zwizchenkreizspannung ] W
54| 0| Motorstrom 0,00 A |
E1| 0| Kiihlkorpertemperatur u] T
137| 0| Geratezustand It
11| 0| &ppl.: Bezugsdrehzahl 1@_____ rain-1
o -‘_‘_-——_-—-_-_—.—__._—._'-_.‘_—l-

Uber die Schaltfldchen auf dieser Registerkarte kénnen Sie das User Menti auch konfigurie-
ren und die Parameterauswahl in andere Antriebsregler libernehmen.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 173



Anlagenfunktionalitat definieren

User Menu

8.12.1 User Menii konfigurieren

3 So konfigurieren Sie das User Menii:

1. Im Arbeitsbereich zur Registerkarte User Menii wechseln.

2. Schaltflache User Menii dndern betdtigen.

User Menii konfigurieren

Filter Suche
I mit Schreibzugriff Code - -
™ abweichend von Werkseinstellung Bezeichnung
Suchergebnisse Ausgewahlte Parameter
™ in Mentigruppen
Device | Position | Code | Bezeichnung ‘ Device ~
1 CO0054:000 i otorstiom 3400 HighLine
Code | Eezeichnung 2 CO0055:001 Matarstrom Mullsystem 9400 HighLine +
i '— - 3 CO0088:002 Maotorstrom Phase L 9400 HighLine
LOIN0ZO00  eddehefene 1 CODS5.003  Motorshiam Phase ' 9400 HighLine
COO004000  ServicePasswort 5 C00055:004 Maotarstram Phase W 9400 HighLine +
CO0005.000  Applkationsauswahl ] CO005E:000 Diehmomentsollwert 9400 HighLine
CO000G:000  Motarregelung auswahlen 7 CO0057.001 I aximaldrehmoment 3400 H!ghLme
C00007:000  Aktive Applikation ) CO0057:002 Bezugsdrehmament Matar 9400 HighLine
CO00008:000  Fortschritt Gerdtebefehl g
C00011:000  Bezugsdhehaahl Motor 10
COODME:000  Schaltrequenz n
COD013000  Schwelle Stilstandserkennung 12
00022000 Masimalstiom 13
£00024:000  Konfig, Analogeingang 1 14
00050001 Drehzahlsaliwert 1 [min-1] 15
COO0S0:002  Drehzahlscliwert 2 [min1] 18
CO0051:000  Direhzahlistwent [min-1) 17
C00052:000  Motorspannung 18
C00053:000  Zwischenkieizspannung 13
00054000 Motorstrom 20
CO0055:001  Motorstrom Mullsystem l
CO00S5:002  Motorstrom Phase U 2
COO0B5003  Motorstrom Phase Y 3
00055004  Motorstiom Phase '/ E
CO00S5:000  Drehmomentsollwert ]
COO0B7-001  Masimaldrehmornent 2
CO0057.002  Bezugsdrehmoment Motor 27
CO00SB:001  Pollage Resolver 2
COODSE:002  Pollage Encoder 23
0005003 Pallags Modul 0
00053000 Motor-Polpasrzahl El
CO0DED:000  Rotorlage gg 2
LQ" Importiere. I Exportieren. I m

3. ImBereich [Bldie zu exportierenden Parameter durch Betatigen der Pfeiltaste j auswah-

len/die Auswahl durch die Pfeiltaste j riickgangig machen. Um alle Parameter aus dem

Monitorfenster zu entfernen, ist die Doppelpfeiltaste ﬂ zu betatigen.

Alternativ die Schaltfliche &5 betdtigen, um eine GDC-Datei zu 6ffnen, die die gewlinschte
Parameterauswahl enthalt.

» Damitim Bereich[Al nur bestimmte Parameter sichtbar sind, sind die entsprechenden Fil-
teroptionen zu aktivieren

- Das Kontrollfeld in Menligruppen ist zu aktivieren, um die Parameter nach Menligrup-

pen zu ordnen.

* Mehrfachauswahl von Parametern, die untereinander stehen:
<SHIFT> gedriickt halten und Parameter markieren,

» Mehrfachauswahl von Einzel-Parametern:
<STRG> gedriickt halten und gewiinschte Parameter markieren.

« Der Bereich[Cl zeigt die ausgewahlten Parameter an, die in das User Meni tibernommen

werden sollen.

4. Ein konfiguriertes User Menii ist im Bereich Bl mit der Schaltflache Exportieren als Datei
speicherbar (*.epc)-Datei, um die Parameterauswahl anschlieBend in einem weiteren »En-
gineer«-Projekt importieren zu kénnen.
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5. Schaltflache OK betatigen, um die Konfiguration zu tibernehmen und das Dialogfenster zu
schliel3en.
'@' Tipp!
Fur das projektiibergreifende Wiederverwenden eines konfigurierten User Mendiis stehen
im Dialogfeld User Menii konfigurieren die Schaltflichen Exportieren und Importieren zur
Verfligung.
8.12.2 Parameterauswabhl fiir andere Antriebsregler iibernehmen (Projekt-intern)

Mit den Schaltflachen Auswahl merken und Auswahl iibernehmen in der Registerkarte User Menii
konnen sie die bestehende Parameterauswahl in das User Menti eines anderen Antriebsreglers in-
nerhalb des Projektes tibernehmen.

So iibernehmen Sie die Parameterauswabhl fiir andere Antriebsregler im Projekt:

1. Inder Registerkarte User Menii des Antriebsreglers, dessen User Menii ibernommen wer-
den soll, die Schaltflache Auswahl merken betatigen.

2. Zur Registerkarte User Menii des Antriebsreglers wechseln, der die gemerkter Parameter-
auswahl in sein User Menii ubernehmen soll und dort die Schaltflache Auswahl
iibernehmen betatigen.

« Die User Mentis beider Antriebsregler enthalten dann die gleiche Parameterauswahl.
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8.13 Maschinenapplikation einfiigen & konfigurieren

Die Maschinenapplikation dient als Strukturierungshilfe fir die Erstellung von Anlagenmodulen,
die bereits eine vorgefertigte Verschaltung enthalten.

In der Projektsicht werden die vorhandenen Anlagenmodule, Achsen und Gerate, sowie die den Ge-
raten untergeordneten Applikationen und evtl. bereits vorhandene Maschinenapplikationen ange-

zeigt:

- ‘5} Yerpackungzeinheit
- \Q; Farderer
- Q] 3400 HighLine 1
B Drehzahlverarbeiung
- \Q; Fresze
- Q] 3400 HighLine 2
B Drehzahlverarbeiung
- %3 Maschinenapplik ation
[# 3400 HighLine 2 - Drehzahlverarbeitung
[# 3400 HighLine 1 - Drehzahlverarbeitung

/_\\_/

« Die Symbole # unter den Geraten reprasentieren die jeweilige Applikation.

« Eine Maschinenapplikation [ ist immer dann erforderlich, wenn mehrere Gerite untereinan-
der Informationen austauschen missen, da die den Geraten zugeordneten Applikationen nur
innerhalb einer Maschinenapplikation verschaltet werden kénnen. In dem Bild ist es
9400 HighLine 1 und 9400 HighLine 2.

« Einer Maschinenapplikation kénnen prinzipiell nicht nur Applikationen, sondern auch bereits
vorkonfigurierte Maschinenapplikationen zugewiesen werden. Somit lassen sich hierarchische
Applikationsstrukturen aufbauen.

* In einem Projekt konnen mehrere Maschinenapplikationen vorhanden sein.

Wenn Sie in der Projektsicht eine Maschinenapplikationen auswadhlen, stehen lhnen im
Arbeitsbereich verschiedene Registerkarten zur Verfiigung, Giber die Sie die Maschinenapplikationen

konfigurieren kénnen:

Registerkarte

Info

Gerateapplikationen

Uber die Registerkarte Geriteapplikationen weisen Sie der Maschinenapplikation
die entsprechenden Applikationen zu.
» Applikationen zuweisen (£ 178)

Verbindungen

Uber die Registerkarte Verbindungen legen Sie fest, welche Applikationen tiber wel-
che Ports innerhalb der Maschinenapplikation Informationen miteinander austau-
schen.

» Ports innerhalb der Maschinenapplikation verbinden (E3 180)

Ports

Uber die Registerkarte Ports kénnen Sie der Maschinenapplikation Ports hinzufii-
gen, um liber diese Ports mit anderen Maschinenapplikationen Informationen aus-
zutauschen.

» Ports als Schnittstelle nach auRen hinzufiigen (£ 182)

Eigenschaften

Uber die Registerkarte Eigenschaften konnen Sie die Bezeichnung der Applikation
andern und der Applikation einen Kommentar hinzufiigen.

Dokumentation

Uber die Registerkarte Dokumentation kénnen Sie der Applikation Notizen sowie in
elektronischer Form vorliegende Dokumente hinzufiigen.
» Dokumentation - Projektdetails hinzufiigen (£2 72)
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8.13.1 Maschinenapplikation mit Port-Verschaltung einfiigen

So fiigen Sie eine Maschinenapplikation mit Port-Verschaltung ein:

1. Inder Projektsicht das Anlagenmodul % bzw. die Achse S auswahlen, in die die Maschi-
nenapplikation eingefligt werden soll.

2. Aufdas Symbol [ Klicken, um eine Maschinenapplikation einzufiigen.
- Das Dialogfeld Maschinenapplikation wird angezeigt:

Im Dialogfeld Maschinenapplikation die "Port-Verschaltung" auswahlen.

4. Auswahl mit OK bestatigen.
- Das Dialogfeld Maschinenapplikation einfiigen wird angezeigt:

Maschinenapplikation einfiigen g|

Bezeichnung  |(EEEATRERE =] [Eal3]

Kommentar

oK | abbrechen | Hile |

5. Indas Eingabefeld Bezeichnung eine Bezeichnung fiir die Applikation eingeben.

6. IndasEingabefeld Kommentar kdnnen Sie optional einen Kommentar zur Applikation ein-
geben.
7. Schaltflache OK betatigen.

- Das Dialogfeld wird geschlossen und die Maschinenapplikation in das markierte Ele-
ment eingefiigt.

Nachste Arbeitsschritte

- Fligen Sie der Maschinenapplikation bei Bedarf Ports hinzu, die als Schnittstelle nach auRen die-
nen und einen Informationsaustausch mit anderen Funktionen (Gerateapplikationen) ermogli-
chen. » Ports als Schnittstelle nach aullen hinzufligen (&2 182)

« Verschalten Sie die Ports der zugewiesenen Gerateapplikationen sowie der Maschinenapplika-
tion miteinander, um auf diese Weise zu beschreiben, zwischen welchen Applikationen inner-
halb der Maschinenapplikation Informationen ausgetauscht und welche Informationen nach
auBen kommuniziert werden sollen. » Ports innerhalb der Maschinenapplikation verbinden
(3 180)

* Port-Verschaltung

+ Verbinden Sie die Ports der zugewiesenen Applikationen sowie der Maschinenapplikation
miteinander, um auf diese Weise zu beschreiben, zwischen welchen Applikationen innerhalb
der Maschinenapplikation Informationen ausgetauscht und welche Informationen nach au-
Ben kommuniziert werden sollen.

» Port-Verschaltung (ca 178)
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8.13.2 Port-Verschaltung

Applikationen zuweisen

Uber die Registerkarte Verbindungen zu einer Maschinenapplikation legen Sie durch Zuweisung
fest, welche Applikationen innerhalb der Maschinenapplikation Informationen miteinander aus-
tauschen sollen.

« Kicken Sie auf F# in der Registerkarte Verbindungen, um den folgenden Dialog anzuzeigen:

Applikationen auswahlen

verfugbare Logikbausteine zugewiesene Logikbausteine
—|-8] Beispielprojekt
—-8] Yerpackungsmadul
= Farderer
=48, 9400 HighLine1 ’
a . Drehzahlverarbeitung
= Fresse
I 48, 9400 HighLine? ‘
a . Drehzahlverarbeitung

< | o

Schlieben

- Jedes Gerat bringt bereits eine Applikation mit, die Sie der Maschinenapplikation zuweisen kon-
nen, auch wenn die jeweilige Applikation noch nicht vollstandig definiert ist.

« Nicht alle Applikationen eines Projektes miissen zwingend ein und derselben Maschinenappli-
kation zugewiesen sein.

» Neben Applikationen lassen sich einer Maschinenapplikation auch bereits vorkonfigurierte Ma-
schinenapplikationen zuweisen, um auf diese Weise hierarchische Applikationsstrukturen auf-
zubauen.

8.13.2.1 Zuweisungen vornehmen

So weisen Sie einer Applikation Logikbausteine zu:

1. Imlinken Feld Verfiigbare Applikationen & Maschinenapplikationen die Applikation (bzw.
bereits vorhandene Maschinenapplikation) auswahlen, die der Maschinenapplikation zu-
gewiesen werden soll:

Applikationen auswahlen

verfugbare Logikbausteine zugewiesene Logikbausteine
—|-8] Beispielprojekt
—-8] Yerpackungsmadul

= Farderer
=48, 9400 HighLine1 ’
a . Drehzahlverarbeitung
= Fresse
- 48, 9400 HighLine? ‘

[ %8 ['ichzahlverarbeitung

Schlieben
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2. Schaltflache » betatigen, um die ausgewahlte Applikation in das rechte Feld Ausgewahlte
Applikationen & Maschinenapplikationen zu libernehmen:

Applikationen auswahlen

verfugbare Logikbausteine zugewiesene Logikbausteine

—|-8] Beispielprojekt - Drehzahlverarbeitung
—-8] Yerpackungsmadul
= Farderer
=48, 9400 HighLine1 ’
a . Drehzahlverarbeitung

= Fresse

Schlieben

« Durch Betatigen der Schaltfliche « kdnnen Sie eine im rechten Feld Ausgewdhlte
Applikationen & Maschinenapplikationen ausgewahlte Applikation wieder aus dem
Feld entfernen und somit die Zuweisung zur Maschinenapplikation aufheben.

- Bereits zugewiesene Logikbausteine werden im linken Feld Verfiigbare Applikationen &
Maschinenapplikationen grau dargestellt und kdnnen nicht erneut zugewiesen werden.

3. Die ersten beiden Schritte wiederholen, um der Maschinenapplikation weitere Applikatio-
nen zuzuweisen.

8.13.2.2  Zuweisungen aufheben

So heben Sie eine Zuweisung auf:
1. Im rechten Feld Ausgewdhlte Applikationen & Maschinenapplikationen die entsprechen-
de Applikation (bzw. Maschinenapplikation) auswahlen.

2. Schaltflache « betdtigen.

- Die ausgewahlte Applikation wird aus dem Feld Ausgewahlte Applikationen &
Maschinenapplikationen entfernt und ist somit nicht mehr der Maschinenapplikation
zugewiesen.
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8.13.3 Ports innerhalb der Maschinenapplikation verbinden

Verschaltung von Ports

Sie haben die Moglichkeit, Ports von verschiedenen Geraten miteinander zu verschalten. Verbin-
dungen sind nur zwischen Ports moglich, die verschaltet werden kénnen. Ist die Verbindung zwi-
schen zwei Ports nicht méglich, kann keine Verbindungslinie gesetzt werden.

Uber die Registerkarte Verbindungen zu einer Maschinenapplikation legen Sie fest, welche Applika-
tionen Uber welche Ports innerhalb der Maschinenapplikation Informationen miteinander austau-
schen.

WYerbindungen [

HHIECREN | Edtor =
Master : Stellantrieb - Drehzahl

—= LPortinPLC LPortOutPLC =—
LPortinAxis LPortOutAxis -——‘

Slave : Stellantrieb - Drehzahl
'—= | PortinPLC LPortQutPLC =—
—= | PortinAxis LPortOutAxis -—|

« Wenn Sie mit der rechten Maustaste auf eine Applikation klicken, kénnen Sie mit dem Befehl
Gehe zu Ports direkt in den Port-Editor wechseln.

« Wenn Sie einen Ausgangsport einer Applikation mit einem Eingangsport einer anderen Appli-
kation verbinden, so driicken Sie damit aus, dass die Elementvariablen des Ausgangsports der
ersten Applikation zum Eingangsport der zweiten Applikation kommuniziert werden sollen.

« Eine Verbindung ist immer gerichtet und besitzt daher stets eine Quelle und ein Ziel.

» Von einem Port konnen mehrere Verbindungen ausgehen, in einen Port kann aber héchstens
eine Verbindung enden.

'@ Tipp!
Auch einer Maschinenapplikation kénnen Sie Ports hinzufligen, um auf diese Weise einen

Informationsaustausch zwischen verschiedenen Maschinenapplikationen zu realisieren.
» Ports als Schnittstelle nach aulSen hinzufiligen (&1 182)

AnschlieBend konnen Sie auch diese Ports verbinden, um zu definieren, welche Informati-
onen nach auRen kommuniziert werden sollen.
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Beispiele fiir mogliche Verbindungskonstellationen

Um zwei Ports verschiedener Applikationen verbinden zu kénnen, missen die Applikationen dersel-
ben Maschinenapplikation zugewiesen sein.

Hinweis: Die Applikations-Datentypen der Ports miissen in Lange und Typ zueinander passen, damit
eine Verbindung maglich ist.

« Ein Ausgangsport einer Applikation ist mit einem Eingangsport einer anderen Applikation ver-
bunden. Beim Verbinden der Ports signalisiert eine griine Linie, dass die Verbindung méglich ist.
+ Beispiel: Der Ausgangsport LPortAxisOutl (Datentypen: WORD, INT, DINT) von

Master: Applikation A ist mit dem Eingangsport LPortAxisIN1 (Datentypen WORD,
INT, DINT) von Slave: Applikation B verbunden:

Master - Applikation A Slave - Applikation B

» | PortAxisinl LPortAxisOut] = LPortAxisinl LPortAxisOut] =
= | PortControll LPortStatus1 = = | PortControll LPortStatus1 =
= | PortControl2 LPortStatus2 = = | PortControl2 LPortStatus2 =
= | Port32In1 LPort320utl = = | Port32In1 LPort320utl =
s | Port32In2 LPort320ut2 = s | Port32In2 LPort320ut2 =
» | Port32In3 LPort320ut3 = » | Port32In3 LPort320ut3 =
» | Port16In1 LPort160ut1 = = | Port16In1 LPort160ut1 =
= | Port16In2 LPort160ut2 = = | Port16In2 LPort160ut2 =
» | Port16In3 LPort160ut3 = s | Port16In3 LPort160ut3 =

« Stimmen die Applikations-Datentypen zweier Ports nicht tiberein, ist keine Verbindung mog-
lich. Eine rote Linie signalisiert, dass keine Verbindung moglich ist.

+ Beispiel: Zwischen dem Ausgangsport LPortAxisOutl (Datentypen: WORD, INT,

DINT) von Master: Applikation A und dem Eingangsport LPort32Inl (Datentyp INT)
von Slave: Applikation B ist keine Verbindung moglich:

Master : Applikation A

Slave : Applikation B

s | PortAxisin LPortAxisOutl = s | PortAxisin LPortAxisOutl =
» | PortControl1 LPortStatus1 = » | PortControl1 LPortStatus1 =
» | PortControl2 LPortStatus? = = | PortControl2 LPortStatus? =
s | Port32In1 LPort320ut1 = s | Port32In1 LPort320ut1 =
» | Port32in2 LPort320ut2 = » | Port32in2 LPort320ut2 =
» | Port32In3 LPort320ut3 = » | Port32In3 LPort320ut3 =
= | Port16In1 LPort160ut1 = = | Port16In1 LPort160ut1 =
= | Port16In2 LPort160ut2 = = | Port16In2 LPort160ut2 =
s | Port16In3 LPort160ut3 = s | Port16In3 LPort160ut3 =
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8.13.4 Ports als Schnittstelle nach auBen hinzufiigen
Auch einer Applikation kénnen Sie Ports hinzufligen, um auf diese Weise einen Informationsaus-
tausch zwischen verschiedenen Applikationen zu realisieren.

Uber die Registerkarte Ports zu einer Applikation erhalten Sie eine Ubersicht der Ports, die fiir diese
Applikation definiert sind:

Parts |
@Neu Eingang @Neu.&usgang =5¢ Umbenennen <3 Loschen
Eingangsports leere Applikation Ausgangsports
LPortinFLC - _ )| LFPortCutPLE
LPartindusis . [&pplikatian] = | LPortOutbais
Mapping Metzwerkvorgabe Fur W halt
<nicht gemappt> Schnittstelle: CAM on board N L b
Metzwerk: /Meuss_Projekt! ACAN etzwerkvorgabe
andern ..
Applikationsvariablen
Mame Tup Lange | Index Online .
wtatus WORD  [16 i offline Port editieren ...
nut2 INT 16 i offline
dnlut DINT 32 weeedee offline

Ein-/Ausgangsports hinzufiigen

Das Hinzufligen von Ports zu einer Gerateapplikation ist mit der Vorgehensweise beim Hinzufiligen
von Ports zu einer Maschinenapplikation identisch. » Porteditor (Ports) (0 158)

8.13.5 Verbindungsart festlegen

Grundsatzlich gibt es drei Arten fiir eine Datenkommunikation zwischen zwei Ports liber Netzwerk.

» Automatische Verbindung (2 183)

» Manuelle Verbindung (2 183)

» Verfahren zur Vergabe der COB-IDs festlegen (0 184)

182 Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014



Anlagenfunktionalitat definieren

Maschinenapplikation einfligen & konfigurieren

8.13.5.1  Automatische Verbindung

Hierzu wird ein Netzwerk-Objekt im »Engineer«, sowie eine Maschinenapplikation bendétigt. Es
mussen

« die Knoten, die miteinander kommunizieren sollen dem Netzwerk zugeordnet werden.

- die Applikationen der Maschinenapplikation zugeordnet werden.

SR S| %eues Projekt Knaten |
+] Links o
- Mitte e E fe@On e
s Gemt: Links
g Modell: 5400 HighLine
[ Mitte - CAM on board i CAN on board

[# Rechts - CAN on board
—1-[L1 Maschinenapplikation

[# Links - Stellantrieb - Drehzahl

[ Mitte - Stellantrieb - Drehzahl

[# Rechts - Stellantrieb - Drehzahl

Adresse: 1

at:  Mitte
Modell: 5400 HighLine
i CAN on board

i
d

Adresse: 2

at:  Rechts
Modell: 5400 HighLine
i CAN on board

|
i
d

hdlﬁse: 3

« Esist nicht notwendig, dass Sie den Ports eine Schnittstelle bzw. ein Prozessdatenobjekt zuord-
nen. Wenn doch, werden lhre Vorgaben beriicksichtigt.

« Fir jede Verschaltung, die einen Start und mindestens einen Endpunkt als Port einer Applikati-
on besitzt, werden die Ports in Prozessdatenobjekte zusammengepackt.

« Es wird gepriift, ob die Endpunkte von DatengrofRe und von der Speicheraufteilung zueinander
passen.

Mit der Vorgabe fiir die Realisierung der einzelnen Ports und der Information aus der Verschaltung
in den Maschinenapplikationen, sowie der Bildung von Netzwerken, wird beim Ubersetzten, Men-
ubefehl Extras—Projekt aktualisieren versucht, die Informationen in Kommunikationsobjekte um-
zusetzen.

 Es wird versucht eine mdoglichst geringe Busauslastung zu gewahrleisten.
» Es werden mehrere Ports einem Prozessdatenobjekt zugewiesen.
» Automatisches Verbinden wird fiir "CAN" und "ETHERNET Powerlink" Netzwerken unterstiitzt.

» Kann eine Verbindung sowohl tiber "CAN", also auch tiber "ETHERNET Powerlink" erstellt wer-
den, so wird aufgrunde der hoheren Bandbreite "ETHERNET Powerlink" bevorzugt.

Isteiner der Verschaltungsendpunkte (Ports) bereits auf eine Schnittstelle festgelegt, wird diese
Verbindung uiber das zugeordnete Netzwerk abgebildet. Sind Schnittstellen nicht tiber ein iden-
tisches Netzwerk verbunden, wird eine Fehlermeldung ausgegeben.

Ist ein Port einem Prozessdatenobjekt zugeordnet, steht dieser Port nur diesem Prozessdaten-
objekt zur Verfligung. Es werden keine weiteren Ports automatisch diesem Prozessdatenobjekt
zugewiesen.

8.13.5.2  Manuelle Verbindung

Die manuelle Verbindung kann ohne Netzwerk Objekt im »Engineer«, sowie ohne Maschinenappli-
kation erfolgen.

» Weisen Sie die Ports direkt den Prozessdatenobjekten zu und stellen Sie die Kommunikations-
parameter wie COB-ID bei CAN selbst ein.
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8.13.5.3

184

Diese Vorgehensweise ist sinnvoll bei externen Geraten ohne »Engineer«-Kataloge und bei Bussys-
temen, wenn im »Engineer« kein Netzwerk zur Verfligung gestellt wird.

'@ Tipp!

Achten Sie darauf, dass Sende- und Empfangsprozessdatenobjekte, Datenaufbau und
Kommunikationsparameter zueinander passen.

Verfahren zur Vergabe der COB-IDs festlegen

Option

Funktion

Auf Basis von Portverschaltung und
CAN-Netzwerk

Der »Engineer« vergibt fiir diese CAN-Schnittstelle die COB-IDs entspre-
chend der Einstellungen von Port-Verschaltung und Netzwerk.
» CAN-Schnittstellen, die nicht an ein CAN-Netzwerk angeschlossen sind,
bleiben unberiihr.

In Ubereinstimmung mit dem "Pre-
Defined Connection Set" nach CANo-
pen CiA301

Hinweis: Diese Option aktiviert die automatische Vergabe fiir alle PDOs der
Schnittstelle durch den »Engineer«!

Ist das Kontrollfeld Pre-Defined Connection Set ausgewahlt, werden die
COB-IDs der CAN Prozessdatenobjekte von der Knotenadresse abgeleitet:

Prozessdatenobjekt COB-ID

PDO1

PDO_RX1 0x200 + Knotenadresse
PDO_TX1 0x180 + Knotenadresse
PDO2

PDO_RX2 0x300 + Knotenadresse
PDO_TX2 0x280 + Knotenadresse
PDO3

PDO_RX3 0x400 + Knotenadresse
PDO_TX3 0x380 + Knotenadresse
PDO4

PDO_RX4 0x500 + Knotenadresse
PDO_TX4 0x480 + Knotenadresse

Objekte deaktivieren

Der »Engineer« deaktiviert alle PDOs dieser CAN-Schnittstelle.
« PDOs mit deaktivierter automatischer Vergabe bleiben unberiihrt.

Nicht andern

Alle PDOs dieser CAN-Schnittstelle bleiben bei einer Aktualisierung unverdn-
dert.

‘@ Tipp!

Achten Sie darauf, dass Sende- und Empfangsprozessdatenobjekte, Datenaufbau und
Kommunikationsparameter zueinander passen.
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8.13.5.4  Gemischte Verbindung

Eine Mischform der Verbindungen "Automatische Verbindung" und "Manuelle Verbindung" ist
moglich. Eine Mischform der Verbindung "Pre-Defined Connection Set Verbindung" und einer ande-
ren ist nicht moglich.

» Automatische Verbindung (1 183)

» Manuelle Verbindung (2 183)

» Verfahren zur Vergabe der COB-IDs festlegen (2 184)

8.14 Verbund iiber die Elektrische Welle erstellen

Hinweis!

Nur Antriebsregler mit Cam-Funktionalitat (z. B. 9400 HighLine) lassen sich einer Elektri-
schen Welle zuordnen.

Die Ubertragung des Leitwerts/Leitwinkels zwischen den Antrieben im Verbund erfolgt tiber die so-
genannte "Elektrische Welle", die auf dem Prinzip der mechanischen Welle ("Kénigswelle") beruht:

’TL[L‘T‘“'?‘
- I-b. i"FL’"" -5:;;.
i

o

Hierbei werden grundsatzlich zwei Arten der Anwendung fiir Kurventechnik unterschieden:

J

-

B

« Feste Synchronisierung der Werkzeuge aufeinander

« Synchronisierung der Werkzeuge auf ein Material

@ Tipp!

Es miissen nicht zwingend alle Achsen einer Maschine zur Elektrischen Welle gehoren.
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8.14.1 Feste Synchronisierung der Werkzeuge aufeinander

Durch die absolute Kopplung der Antriebe liber einen Leitwinkel ergibt sich eine harte Zuordnung
der (Werkzeug)-Positionen zueinander wie bei einer mechanischen Welle:

© Hauptantrieb (Master)

@ Konigswelle (hier: eine Umdrehung = 360° = ein Produktionstakt)

© Slave-Antrieb 1: Vorschubband (nichtlineares Schrittschaltgetriebe)

O Slave-Antrieb 2: Stempelantrieb (mechanische Kurvenscheibe)

© Nockenscheiben zur Generierung von Schaltnockensignalen (2 Nockenspuren)

[8-9]  Prinzip mechanische Welle: Feste Synchronisierung der Werkzeuge aufeinander

« Ein Antrieb mit virtuellem Master oder ein realer Master (Geber) kénnen den Leitwinkel bilden
und libertragen diesen an die anderen Antriebe, die diesem Leitwinkel folgen.

« Der Leitwinkel/Maschinentakt wird i.d.R. "modulo" mit einer Taktldnge von 0 bis 360° abgebil-
det. Auf diesen Leitwinkel werden alle Bewegungen exakt synchronisiert.

+ Die Werkzeuge konnen ein beliebiges MaRsystem besitzen (Verfahrbereich "begrenzt", "unbe-
grenzt" oder "modulo”).

« Fir den Verbund wird hier nahezu ausschlieRlich die Schienenstruktur verwendet.
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8.14.2 Synchronisierung der Werkzeuge auf ein Material

Bei dieser relativen Kopplung werden die Werkzeuge nicht aufeinander, sondern die Werkzeuge auf
die Warenbahn synchronisiert (z. B. iiber einen Touch-Probe-Sensor). Somit wird in solchen Applika-
tionen eine Leitgeschwindigkeit benétigt.

@ Markenspur auf dem Material

® Markensensor zu Erfassung des Registers auf dem Material (Touch-Probe-Auswertung im Antriebsregler)
© Leitwertgeber (TTL-Inkrementalgeber; liefert Geschwindigkeit tiber Leitfrequenzeingang)

O Antriebsregler mit elektronischer Kurvenscheibentechnik

© Ausrichtung des Werkzeugs auf das Material (hier: auf die Schnittmarke)

[8-10] Prinzip: Markengesteuerte Synchronsierung des Werkzeugs auf das Material

« Die Leitgeschwindigkeit wird entweder tber einen Geber von der Warenbahn abgenommen
oder durch den geschwindigkeitsbestimmenden Antrieb (virtuellen Master) vorgegebenen.

« Die Werkzeuge rotieren und sind somit modulo mit fester Modulo-Taktlange.

+ Das Material ist modulo mit variabler Taktlange (wird ggf. gemessen, z. B. bei Folie).
« Die Kurven werden auf eine nominelle Taktlange/Register erstellt.
- Die Anpassung an die gemessene Taktlange erfolgt individuell fiir jedes Werkzeug im Antrieb
zur Laufzeit durch eigene Sensoren.
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8.14.3 Virtueller Master/realer Master

Virtueller Master

Vi « Ein Antrieb im Verbund libernimmt die
irtual master / .

Slave 1 Aufgabe des (virtuellen) Masters und stellt
zugleich auch den ersten Slave-Antrieb
dar.

— P> X10: DFout « Derinnerhalb der TA von der Funktion "Vir-

tueller Master" gebildete Leitwert wird
Uber ein Bussystem oder den Leitfrequenz-
ausgang an die weiteren Slave-Antriebe
ubertragen.

[8-11] Beispiel "Virtueller Master" (mit Leitwert-Ubertragung iiber Erweiterungsmodul Leitfrequenz)

Realer Master

+ Einem Slave-Antrieb im Verbund wird der
Real master/ X .
Slave 1 Leitwert von einem realen Master (z. B. ex-
ternen Geber) vorgegeben.

- Die Vorgabe kann z. B. liber den Leitfre-
quenzeingang des Erweiterungsmoduls
Leitfrequenz oder ein Bussystem erfolgen.

—p X10: DFout

+ Der (innerhalb der TA ggf. aufbereitete)
Leitwert wird liber ein Bussystem oder den
Leitfrequenzausgang an die weiteren Sla-
ve-Antriebe libertragen.

[8-12] Beispiel "Realer Master" (mit Leitwert-Ubertragung iiber Erweiterungsmodul Leitfrequenz)
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8.14.4 Verbund iiber eine Elektrische Welle herstellen

Das Herstellen des Verbundes liber eine Elektrische Welle erfolgt im »Engineer« mithilfe eines As-
sistenten, der Sie Schritt fuir Schritt durch alle erforderlichen Eingaben fiihrt:
1. Die Angabe einer eindeutigen Bezeichnung.
« Da mehrere Elektrische Wellen in einer Maschine realisiert werden kénnen.

2. Das Zuweisen von Achsen zur Elektrischen Welle.

« Da nicht zwangsweise alle Achsen einer Maschine an der Elektrischen Welle betrieben wer-
den miissen.

« Auch nicht-camfdhige Achsen lassen sich der Elektrischen Welle zuweisen, so dass z. B. ein
Verbund aus einer Gleichlaufachse und mehreren Cam-Achsen mit unterschiedlichen Gera-
tereihen konfiguriert werden kann.

3. Das Zuweisen der MaBsysteme fiir die jeweilige Achse und den Leitwert entsprechend der X-/Y-
Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor«.

‘@ Tipp!

Der Elektrischen Welle lassen sich auch sogenannte "Platzhalter" hinzufligen. Mittels die-
ser Platzhalter lassen sich reale Achsen von der Elektrischen Welle [6sen, ohne dass die
Cam-Daten und MalRsysteme verloren gehen.

» Platzhalter dem Verbund hinzufiigen (&1 193)

» Eine Achse einem Platzhalter zuweisen (1 194)

» Vorhandene Zuweisungen wieder auflésen (1 196)

3 Sofiigen Sie eine Elektrische Welle in die Projektsicht ein:
1. Inder Projektsicht entweder

- das Projektelement ] auswihlen oder

« ein bereits vorhandenes Anlagenmodul @ auswahlen, in das die Elektrische Welle ein-
gefligt werden soll.
2. Aufdas Symbol +2 klicken, um eine Maschinenapplikation einzufiigen.
Im Dialogfeld Maschinenapplikation die "Elektrische Welle" auswahlen.

4. Auswahl mit OK bestatigen.

- Daraufhin wird ein Assistent gestartet, der Sie Schritt fuir Schritt durch alle erforderli-
chen Eingaben fiihrt.
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Schritt 1 — Verbund hinzufiigen

T Verbund Elektrische Welle

Werbund hinzufiigen H II 'e

Bitte fligen Sie dem
Projekt den “Yerbund
elektrische Welle hinzu

Bezeichnung  |Elektrische Welle

Kommentar

Wieiter > | Ahbrechen | Hilfe: |

5. Indas Textfeld Bezeichnung eine Bezeichnung fiir die Elektrische Welle eingeben.
+ In das Textfeld Kommentar kdnnen Sie optional einen Kommentar zur Elektrischen Wel-
le eingeben.

6. Schaltfliche Weiter betatigen.
Schritt 2 — Verbund erstellen

Erforderlich, da nicht zwangsweise alle Achsen einer Maschine an der Elektrischen Welle
betrieben werden miissen.

Verbund Elekirische Welle

Werbund hinzufiigen el ke ugswiesens Achsen Hilfe
r— =-%% Projekt CamDaten | Platzhalter Achse Bitte erstellen Sie den
Werbund e = \ Achse 1 Werbund durch hinzufiigen
= Q] 9400 HighLine 1 einzelner Achsen, Wenn
Veherd nigtig. kdnnen Sie mit dem
| Camépplkation Bedienknopf Achsen
=] \ Achse 2 hinzufligen weitere
= Q 9400 HighLine 2 Achsen dem Projekt
B Camdpplkation hinzufligen. Sie konnen

eine der Verbundachsen
durch Arwahl der
Checkbex zum Master
erklaren.

2

] | o] 8 3
Platzhalter hinzufiigen

< Zuriick Fertigstellen | Abbrechen Hilfe
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7. Imlinken Feld verfiigbare Achsen die Achse auswahlen, die dem Verbund Elektrische Welle
zugewiesen werden soll und die Schaltflache » betatigen, um die ausgewahlte Achse dem
Verbund zuzuweisen.

Das Dialogfeld Gerdt zum Verbund hinzufiigen zeigt die Zuweisung des Mal3systems fiir
den Leitwert an:

Gerat zum Yerbund hinzufiigen

logizcher Achsenname
|Achse 1 Gerat verwendst Cam-Daten v

Malzystem Achse

|Achse 1 j J

100 —

T T T T T T
o S0 00 1500 200 2500 anoe asne

Malzystemn Leitwert
Meues Malsystem anlegen |Master j

Malzystemassistent

Weiter | Abbrechen |

« Uber die Schaltfliche Neues MaRsystem anlegen konnen Sie bei Bedarf auch ein neues
MaRsystem anlegen, um es anschlieBend dem Leitwert zuzuweisen.

8. MaRsystem fiir den Leitwert im Listenfeld MaBsystem Leitwert auswahlen.

- Dieses MaRsystem wird fiir die X-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor« als Voreinstel-
lung verwendet.

9. Schaltfliche Weiter betatigen, um die Einstellungen zu Gibernehmen und das Dialogfeld
Gerdt zum Verbund hinzufiigen wieder zu schliel3en.

10. Schritte 7...9 fiir die weiteren Achsen wiederholen, die dem Verbund liber die Elektrische
Welle angehéren sollen.

11. Schaltflache Fertigstellen betatigen, um die Einstellungen zu libernehmen und den Assis-
tenten zu beenden.

Nach dem Einfiigen der Elektrischen Welle...

... wird diese in der Projektsicht mit den zugewiesenen Achsen angezeigt:

=g Projekt

+- %, Achze 1

+- %y Achse 2

- ‘QE} Elektrizche Welle
+-7 Achse 1
+-7y Achze 2

I I Verbund, MaRsysteme, Cam Manager & Verbindungen

Wenn Sie eine Elektrische Welle in der Projektsicht auswahlen, stehen im Arbeitsbereich die Regis-
terkarten Verbund, MaBsysteme, Cam Manager und Verbindungen zur Verfiigung.
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* Inder Registerkarte Verbund werden alle Achsen angezeigt, die der Elektrischen Welle zugewie-
sen sind. In der Registerkarte Verbund konnen Sie:

« Weitere Achsen dem Verbund zuweisen.

« Platzhalter dem Verbund hinzufiligen (&1 193)

« Eine Achse einem Platzhalter zuweisen (2 194)

» Vorhandene Zuweisungen wieder aufldsen (22 196)

« In der Registerkarte MaRsysteme werden alle vorhandenen MaRsysteme angezeigt. In der Re-
gisterkarte MaBsysteme konnen Sie:

» MaRsysteme anlegen/bearbeiten/l6schen (i 202)

* In der Registerkarte Cam Manager konnen Sie:
« Cam-Daten mit dem »Cam Manager« verwalten (& 275)
« Cam-Daten mit dem »Cam Editor« erstellen (22 282)

« In der Registerkarte Verbindungen werden die Verbindungen der fiir die Elektrische Welle rele-
vanten Ports angezeigt, tiber die die Ubertragung des Leitwerts/Leitwinkels erfolgt.
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8.144.1

Platzhalter dem Verbund hinzufiigen

Dem Verbund liber die Elektrische Welle lassen sich auch sogenannte "Platzhalter" hinzufiigen. Mit-
tels dieser Platzhalter lassen sich reale Achsen von der Elektrischen Welle |I6sen, ohne dass die Cam-
Daten und MaRsysteme verloren gehen.

So fiigen Sie dem Verbund einen Platzhalter hinzu:

In der Registerkarte Verbund die Schaltflache Platzhalter hinzufiigen betatigen.
- Das Dialogfeld Platzhalter neu anlegen wird angezeigt:

Platzhalter, neu anlegen

logizcher Achsenname
|F'Iatzha|ter Gerat verwendst Cam-Daten v

Malzystem Achse

| Platzhalter jJ

100 —

T T
o S0 00 1500 200 2500 anoe asne

Malzystemn Leitwert
Meues Malsystem anlegen |Master j

Malzystemassistent

Weiter | Abbrechen |

Im Textfeld logischer Achsenname ggf. die vorgegebene Bezeichnung des Platzhalters an-
passen.

Wenn es sich nicht um einen Platzhalter fiir eine Cam-Achse handelt, die Option "Gerat ver-
wendet Cam-Daten" deaktivieren.

» Dadurch lassen sich auch nicht Cam-fahige Gerate dem Platzhalter zuweisen.

MaRsystem fiir die Achse im Listenfeld MaRsystem Achse auswahlen.

+ Dieses MaRsystem wird der Achse bzw. dem Platzhalter fest zugeordnet ("achsenbezo-
genes Malsystem") und speziell beim 9400 HighLine auf Gerateparameter abgebildet.
Alternativ zum vorgeschlagenen MafRsystem kann ein ggf. schon vorhandenes freies
MaRsystem zum achsenbezogenen Mal3system gemacht werden.

« Das ausgewdhlte MaRsystem wird fiir die Y-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor« als
Voreinstellung verwendet.

Mafsystem fiir den Leitwert im Listenfeld MaBsystem Leitwert auswahlen.
« Dieses Mal3system wird fiir die X-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor« als Voreinstel-
lung verwendet.

Schaltflache Weiter betdtigen, um den Platzhalter dem Verbund hinzuzufiligen und das Di-
alogfeld Platzhalter neu anlegen wieder zu schlieRen.
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8.14.4.2 Eine Achse einem Platzhalter zuweisen

Einem vorhandenen Platzhalter konnen Sie jederzeit nachtraglich eine reale Achse zuweisen.

So weisen Sie eine Achse einem bereits vorhandenen Platzhalter zu:

1. Inder Registerkarte Verbund im linken Feld verfiigbare Achsen die Achse auswahlen und
die Schaltflache » betatigen.

+ Istzumindest ein Platzhalter vorhanden, dem noch keine Achse zugewiesen ist, wird das
Dialogfeld Gerdt zum Platzhalter hinzufiigen angezeigt:

Gerat zum Platzhalter, hinzufiigen

Soll das Gerat einem Platzhalter zugewiesen werden?

I “arhandenen Platzhalter verwenden

‘wiahlen Sie eine freien Platzhalter aus, dem Sie das Gerat zuordnen miochten:

Gerat zum Platzhalter hinzufiigen
Weiter | Abbrechen |

2. Kontrollfeld Vorhandenen Platzhalter verwenden aktivieren.
3. Platzhalter im Listenfeld auswahlen, dem die Achse zugewiesen werden soll.
4. Schaltfliche Weiter betatigen.
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« Das Dialogfeld MafSsysteme iibernehmen mit einer Gegenuberstellung der beiden Mal3-
systeme (Platzhalter und Gerat) wird angezeigt:

HMaBsysteme iibernehmen

b alzyztem Platzhalter
Werfahrbersich Modulo
Einheit

orschubkonstante 360
Auflozung 16

Getriebe Zahler 10

Getriebe Nenner 1

Last-M azzentragheitzmoment 1

Motor-t azzentragheitzmoment |1

Malzysteme Libermehmen

9400 HighLine 1

Modulo

360

16 Bit/Geberumdrehung
10 22

1 21

1 kg cré

1 kg cré

Weiter |

Abbrechen |

Hinweis: Besitzen die beiden MaRsysteme unterschiedliche Einstellungen, ist standardma-
Rig das Kontrollfeld MaBsystemvorgabedaten in das Gerat iibernehmen aktiviert. Mit die-
ser Einstellung wird das MalRsystem des Platzhalters in das Gerat iibernommen.

5. Schaltflache Weiter betdtigen.

« Das bereits bekannte Dialogfeld Gerdt zum Verbund hinzufiigen zur Auswahl der MaR-

systeme wird angezeigt:

Gerat zum Yerbund hinzufiigen

logizcher Achsenname
|F'Iatzha|ter

Malzystem Achse

| Platzhalter

2.

Gerat verwendst Cam-Daten v

100 —

1500

Meues Malsystem anlegen

Malzystemassistent

T T T T
200 2500

Malzystemn Leitwert

| M aster

Weiter |

anoe asne

=

Abbrechen |

6. Schaltfliche Weiter betdtigen, um die Achse dem Platzhalter zuzuweisen und das Dialog-
feld Gerdt zum Verbund hinzufiigen wieder zu schliel3en.
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8.14.4.4

196

Vorhandene Zuweisungen wieder auflosen

Sie konnen jederzeit eine Achse wieder aus dem Verbund I6sen, ohne dass die Cam-Daten und MaR-
systeme verloren gehen.

So l6sen Sie eine Achse wieder aus dem Verbund:

1. Inder Registerkarte Verbund im rechten Feld zugewiesenen Achsen die Achse auswahlen
und die Schaltflache « betatigen.

- Das Dialogfeld Antrieb aus dem Verbund I6sen wird angezeigt:

Antrieb aus dem Yerbund lisen

Soll der Platzhalter vollstandig entfernt werden
oder soll nur dag Gerat vom Platzhalter gelost werden
und der Platzhalter bestehen bleiben?

Gerat vom Platzhalter
Platzhalter ldsen entfemen ‘ Abbrechen

2. Gewiinschte Auswahl treffen:

+ Gerat vom Platzhalter 16sen: Die Achse wird aus dem Verbund gel6st, der Platzhalter so-
wie die Cam-Daten (Profildaten, Nockendaten und Positionsdaten) und MaRsysteme
bleiben aber erhalten. Wird dem Platzhalter zu einem spateren Zeitpunkt wieder eine
Achse zugewiesen, kann fiir diese Achse die erforderliche Cam-Datendatei auf Basis der
vorhandenen Cam-Daten neu erstellt werden.

« Platzhalter entfernen: Platzhalter und Achse werden vollstdndig aus dem Verbund ge-
|6st.

Objekt "Elektrische Welle" wiederverwenden

Ein in der Projektsicht vorhandenes Objekt "Elektrische Welle" kann mittels der Befehle Kopieren
und Einfiigen aus einem Automatisierungsmodul herausgel6st und in einem anderen Automatisie-
rungsmodul wiederverwendet werden. Es miissen in der erzeugten Kopie lediglich die Achsen den
Platzhaltern neu zugewiesen werden.

Das gilt auch, wenn das gesamte Automatisierungsmodul inklusive einer enthaltenen Elektrischen
Welle kopiert wird: Nach dem Kopieren muss in der Kopie jedem Platzhalter eine Achse neu zuge-
wiesen werden. Die Cam-Daten (Profildaten, Nockendaten und Positionsdaten) und MaRsysteme
bleiben dabei erhalten.

Auf diese Weise lassen sich z. B. leicht Varianten von Elektrischen Wellen bilden und diese schnell
austauschen.
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8.14.5 MaRsysteme

In einem Antriebsregler mit Kurvenscheibenfunktion sind immer mindestens zwei Maf3systeme
vorhanden, das Mal3system fiir die Leitwertvorgabe (Master) sowie das MaRsystem fiir die An-
triebsachse (Slave).

+ Die beiden MalRsysteme werden iiber das Bewegungsprofil (Kurve) unter Beriicksichtigung der
Mechanikdaten (Maschinenparameter) ineinander tiberfiihrt.

(Al MalRsystem Master

Malsystem Slave 1

O Geber fir die Leitwertvorgabe (Realer Master)
® Antriebsachse (Slave 1)

[8-13] Beispiel: Antriebsregler mit Kurvenscheibenfunktion und zwei unterschiedlichen MaRsystemen

+ Bei einem Verbund mehrerer Antriebsregler kommen dann entsprechend der Anzahl der An-
triebsachsen weitere MaRsysteme hinzu:

] Mastar

Malsystem Master

MaRsystem Slave 1

[¢] MaRsystem Slave 3

O Geber fir die Leitwertvorgabe (Realer Master)
@® Antriebsachse 1 (Slave 1)

© Antriebsachse 2 (Slave 2)

[8-14] Beispiel: Antriebsreglerverbund mit Kurvenscheibenfunktion und drei unterschiedlichen MaRsystemen
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Malsystem Master

MaRsystem Slave 1

Malsystem Slave 3

[0 MaBsystem Prozel3geber

O Geber fiir die Leitwertvorgabe (Realer Master)
@® Antriebsachse 1 (Slave 1)

© Antriebsachse 2 (Slave 2)

O ProzelRgeber

[8-15] Beispiel: Antriebsreglerverbund mit Kurvenscheibenfunktion und vier unterschiedlichen MaRsystemen

i Hinweis!

Wichtig ist die Berticksichtigung der korrekten MaRRsysteme bei der Zusammenschal-
tung. Die MaRsysteme bilden nicht den Geber, sondern das Werkzeug oder das Material
ab. Dies bedeutet beispielsweise, dass rotierende Werkzeuge meist in einem Modulo-
System abgebildet werden, fortlaufendes Material hingegen in einem unbegrenzten
Mafsystem.
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8.14.5.1 Unbegrenzter/begrenzter/Modulo-Verfahrbereich

Die Beschreibung von Bewegungsprofilen ist nur im engen Zusammenhang mit den Maschinenpa-
rametern moglich. Insbesondere die Art des Verfahrbereichs ("Begrenzt", "Unbegrenzt" oder "Modu-
lo") und ggf. die Taktlange haben wesentlichen Einfluss auf die Form des Bewegungsprofils.

Prinzipiell konnen in einem Bewegungsprofil die unterschiedlichen Verfahrbereiche beliebig kom-
biniert werden, nicht alle Kombinationen sind aber sinnvoll.

i Hinweis!

Wenn Sie mit dem »Cam Editor« ein Bewegungsprofil fiir die Antriebsachse erstellen,
verwenden Sie fiir die X-Achse im »Cam Editor« den Verfahrbereich "Modulo", da an-
sonsten der Leitwert/Leitwinkel nicht liber einen Taktriicksprung geschlossen wird und
somit nicht umlaufen kann.

Die Verwendung der Verfahrbereiche "Unbegrenzt" oder "Begrenzt" fiir die X-Achse im
»Cam Editor« ist nur fiir eine Kennlinie sinnvoll.

Unbegrenzter Verfahrbereich
« Der Antrieb kann endlos in eine Richtung drehen.

+ Auf dem anzutreibenden Werkzeug ist keine Teilung vorhanden (Beispiel: Vorschubband).

BT OB,
o

© Antrieb kann endlos drehen (kein Positionsbezug vorhanden)

[8-16] Beispiele fiir unbegrenzten Verfahrbereich

« Typische Kurven fiir unbegrenzten Verfahrbereich:

Positiver Vorschub Negativer Vorschub
Y [mm] Y [mm]
100 100
50 (1) 50 (1)
01 0
-50 -50
-100 T T T -100 T T T
0° 90°  180°  270°  360° 0° 90°  180°  270°  360°
0 Vorschub (Hub) = Taktlédnge
Y = Position der Achse
X = Leitwert/Leitwinkel

[8-17] Beispiel: Vorschubprofile
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Begrenzter Verfahrbereich

+ Der Verfahrbereich ist durch positive und negative Lagegrenzen (mechanische Grenzen/Fahr-
bereichsendschalter/Software-Endlagen) begrenzt.

+ Nach einer definierten Wegstrecke muss wieder in die entgegengesetzte Richtung verfahren
werden (Beispiel: Spindelantrieb/Linearachse).

o
i (] SNAEIIIEE

O Verfahrbereich
® Mechanische Grenze (Anschlag)

[8-18] Beispiele fiir begrenzten Verfahrbereich

« Typische Kurven fiir begrenzten Verfahrbereich:

Y [mm]
100
50_/ \
o4
50
-100 T T T
0° 90° 180°  270°  360°
Y = Position der Achse
X = Leitwert/Leitwinkel

[8-19] Beispiel 1: Geschlossener Kurvenzug (Hin-Riick-Profil)

Y [mm] Y [mm]
100 N 100
50 50
0 0
50 50
-100 T T T -100 T T T
0° 90°  180°  270°  360° 0° 90°  180°  270°  360°
Y = Position der Achse
X = Leitwert/Leitwinkel

[8-20] Beispiel 2: Geschlossener Kurvenzug (Hin-Riick-Profil) als Sequenz Uiber zwei Maschinentakte ("Webstuhl"-Prinzip)
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Modulo-Verfahrbereich
« Der Antrieb kann endlos in eine Richtung drehen.
« Bei Uberschreiten der eingestellten Taktlénge erfolgt ein definierter Uberlauf, d. h. der Zahlen-

bereich wiederholt sich periodisch (Beispiel Drehtisch).

+ Die Taktlange entspricht in einem rotativen System typischerweise einer Umdrehung (360°)
oder einem Werkzeugabstand.
« Je nach Branche wird die Taktlange auch als "Register", "Registerlange", "Bogenldnge", "Bo-

gengroRe”, "Formatschnittlange”, ... bezeichnet.

« Absolute Ziele kénnen durch Uberschreiten der MaRsystemgrenze angefahren werden, z. B.von
10° nach 350°.

O Antrieb kann endlos drehen
@ Taktldnge (fest definierte Teilung)

[8-21] Beispiele fuir Verfahrbereich "Modulo"

« Typische Kurven fiir Modulo-Verfahrbereich

Positiver Vorschub Negativer Vorschub
Y [mm] Y [mm]
100 100
50 (1) 50 (1)
01 0
-50 -50
-100 T T T -100 T T T
0° 90°  180°  270°  360° 0° 90°  180°  270°  360°
0 Vorschub (Hub) = Taktldnge
Y = Position der Achse
X = Leitwert/Leitwinkel

[8-22] Beispiel 1: Vorschubprofile

i Hinweis!

Im Modulo-Verfahrbereich muss der durch das Bewegungsprofil definierte Vorschub
(Hub) gleich der Taktldnge sein, d. h. die Kurve muss mit dem Taktende enden!
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8.14.5.2  MaRsysteme anlegen/bearbeiten/l6schen

Wenn Sie in der Projektsicht eine bereits vorhandene Elektrische Welle %, auswahlen, steht im
Arbeitsbereich die Registerkarte MaBsysteme zur Verfligung, in der alle vorhandenen Mal3systeme

angezeigt werden:

Malzysteme l
Malzysteme

Mame | Num... | Mode Bezugzge... | Einheit Minimum M aximum | Momi... | Deno... | Yorschub... | (=0 |
Kennl.-Inkrement 10 Inkr. -32768.00...  32767.0000

Kennl.-Prozent 11 % -200,0000 200.0000

Master 1 Modulo 1.0000 ¢ 0.0000 360.0000 1 1 360.0000

Slave 2 Modulo 10000 ¢ 0.0000 360.0000 1 1 360.0000

Kleben 1 Modulo 1.0000 ¢ 0.0000 360.0000 1 1 360.0000

Schneiden 102 Modulo 1.0000 ¢ 0.0000 360.0000 1 1 360.0000

« Im Listenfeld werden alle bereits angelegten MaRsysteme angezeigt.

« Durch Betatigen der Schaltfliche neu kdnnen Sie bei Bedarf weitere MalRsysteme anlegen, die
nicht direkt einem Antrieb zugeordnet werden kénnen (z. B. fiir zusatzliche Korrekturwertgeber

in der Maschine).

 Durch Auswahlen eines MaBsystems im Listenfeld und Betatigen der Schaltflache 16schen kon-
nen Sie ein nicht mehr benotigtes MaRsystem I6schen.

 Durch Auswahlen eines MaRsystems im Listenfeld und Betdtigen der Schaltflache bearbeiten
(oder einfach per Doppelklick auf das MaRsystem im Listenfeld) 6ffnen Sie das Dialogfeld
Mapfsystem, in dem die Daten des entsprechenden Mal3systems angezeigt und auch bearbeitet

MalBsystem bearbeiten @

werden konnen:

Name |Master
Beschreibung ‘
Murnrer 3:
Werfahrbereich Madula -
Einheit 7t -
Benutzerdefinierte Einheit
‘Warschubkonstante 360,0000 3: o AUrndrehung
Auflazung m Bit/Umdrehung
Getriebe £ahler 10 3: Z2
Getriebe Menner 1 3: Z1
Fieferenzgeschwindigkeit 360,0000 = I
Last-M azzentragheitzmoment 1 3: kg cré
Motor-Mazzentragheitzmoment |{ 3: kg cré
Bei Meuanlage eines Produktes wird die Taktange zur Yorgabe der Skalierung des
Arbeitsblattes fiir die jeweilige Achze verwendet. Die Skalierung kann fur jedes
Arbeitzblatt individuell angepasst werden.
Taktlange 360,0000 E|: B

Malizyzstem bearbeiten

Obernehmen | Abbrechen
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+ Handelt es sich um ein achsenbezogenes MalRsystem, so werden im Dialogfeld MafSsystem
bearbeiten die globalen Maschinenkonstanten ("Maschinenparameter”) der Antriebsschnitt-

- Mabsystem bearbeiten @

stelle angezeigt:

Hinweis!

o

Name |3400 HighLine
Beschreibung ‘
Murnrer 3:
Werfahrbersich Modulo -
Eireit : -
Benutzerdefinierte Einheit i
Yorschubkonstante 360.0000 il i fUmdrehung
Aufl. einer Geberumdrehung 16 il
Getriebefaktor-Zahler: Mator 1 i|22
Getriebefaktor-Menner: Motor 1 iIZ‘I
Referenzgeschwindigkeit 23700 /s
Last-Massentragheitzmoment 0.a0 il kg cré

Motor-tM azzentragheitzmome. . 240 il kg cré

Bezugsdrehzahl Mator 3550 il min-1
Bei Meuanlage eines Produktes wird die Taktange zur Yorgabe der Skalierung des
Arbeitsblattes fiir die jeweilige Achze verwendet. Die Skalierung kann fur jedes
Arbeitzblatt individuell angepasst werden.
Taktange 360.0000 =|°

Malizyzstem bearbeiten

0K | Abbechen

Wenn Sie bei einem achsenbezogenen MaRsystem die Schaltfliche Ubernehmen bet-
tigen, wirken sich die vorgenommenen Anderungen direkt auf die entsprechenden Ma-
schinenparameter der Antriebsschnittstelle aus.

Eingabefeld

Info

Name

Beliebiger Text
« Die ersten 16 Zeichen werden liber die Parameter der Funktionsbausteine im
Antrieb abgebildet.

Beschreibung

Beliebiger Text
- Die eingegebene Beschreibung steht nur im »Engineer« zu Verfligung.

Nummer

Fortlaufende Nummer, die vom »Engineer« automatisch vergeben wird und zur
Adressierung des MaRsystems im Antrieb dient.
» Soll ein FB (z. B. der FB L_CamGetAxisData) dieses Malsystem verwenden, so
ist die in diesem Feld angezeigte Nummer dem FB liber dessen Eingang
dnAxisNumber zu iibergeben.

Verfahrbereich

Auswahl des Verfahrbereichs entsprechend der gewiinschten Mechanik.
» Wenn Sie dieses MaRsystem fiir die X-Achse im »Cam Editor« verwenden
mochten, stellen Sie als Verfahrbereich "Modulo" ein!

Einheit

Auswabhl der Einheit
« Mit Hilfe der benutzerdefinierten Einheit lassen sich auch aussagekraftige
Produktionseinheiten wie z. B. "Flaschen” einstellen.
Wahlen Sie hierzu als Einheit den Eintrag "Benutzerdefiniert" aus und geben
Sie anschlieend in das Eingabefeld Benutzerdefinierten Einheit die ge-
wiinschte benutzerdefinierte Einheit ein.
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Eingabefeld Info
Vorschubkonstante Angabe, wie viele Einheiten mit einer getriebeabtriebsseitigen Umdrehung ver-
fahren werden (z. B. 360°, 500 mm, ...).
« Gilt auch, wenn Sie mehrere Nutzen auf einem Werkzeug innerhalb dieser
Umdrehung haben.
Auflésung Aufldsung einer Geberumdrehung (Shiftfaktor)

» Hohere Werte fiihren in der Regel zu hoheren Positioniergenauigkeiten und
hoherer Dynamik, schranken aber den darstellbaren Verfahrbereich ein.

- Halten Sie méglichst Riicksprache mit Lenze, wenn Sie eine von der Vorein-
stellung abweichende Auflésung verwenden méchten.

Getriebe Zdhler/Nenner

Die Getriebelibersetzung ist in Form zweier Getriebefaktoren (Zdhler/Nenner)
vorzugeben und gibt an, bei wievielen Umdrehungen der Motorachse genau
eine Umdrehung der Lastachse (z. B. Spindel oder Antriebsrolle) stattfindet.

- Die erforderlichen Daten konnen Sie den Technischen Daten zum Getriebe
entnehmen, hierbei sollten Sie fiir eine genaue Vorgabe der Getriebeliberset-
zung anstatt der Angabe auf dem Typenschild moglichst die im Datenblatt
bzw. Katalog angegebenen resultierenden Zahnezahlen verwenden.

Referenzgeschwindigkeit

Angabe der maximalen Geschwindigkeit, mit der die Achse verfahren wird.
- Auf diesen Wert beziehen sich u. a. alle Beschleunigungs- und Bremsrampen
der FBs, die dieses Mal3system verwenden.

Last-Massentragheitsmoment

Motor-Massentragheitsmoment

Diese optionalen Angaben dienen zur Berechnung der VorsteuergréBen und
fiihren in der Regel zu einer besseren Dynamik und Genauigkeit.

Minimum/Maximum

Angabe des unbegrenzten/begrenzten Verfahrbereichs
- Beispiel 1:
0.0000 mm (Minimum) bis 500.0000 mm (Maximum) im Verfahrbereich "Un-
begrenzt".
« Beispiel 2:
-10.0000 mm (Minimum) bis -100.0000 mm (Maximum) im Verfahrbereich
"Begrenzt".
ACHTUNG: Anderungen in den Eingabefeldern Minimum und Maximum wirken
sich auf das Arbeitsblatt im »Cam Editor« aus. Ggf. werden dadurch bereits ein-
gegebene Bewegungsprofile, Nocken oder Positionsmarken geléscht.

Taktlange

Angabe der Taktlange fiir Verfahrbereich "Modulo".

- Beispiel: Taktlange 180.0000° fiir einen Zweifachnutzen.
ACHTUNG: Anderungen im Eingabefeld Taktldnge wirken sich auf das Arbeits-
blatt im »Cam Editor« aus. Ggf. werden dadurch bereits eingegebene Bewe-
gungsprofile, Nocken oder Positionsmarken gel6scht.
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9 Netzwerk einfiigen & konfigurieren

In diesem Teil der Projekterstellung fiigen Sie dem Projekt Netzwerke hinzu, definieren die Teilneh-
mer der Kommunikation und konfigurieren die eingefiigten Netzwerke und die zugeordneten Teil-
nehmer. Ziel ist es, den Informationsaustausch zwischen den Geraten der Anlage zu erméglichen.

« Allen Arbeitsschritten liegt eine logische Sicht auf Netzwerke zugrunde.

« Physikalische Verbindungen, Topologien, Busanschliisse und auch Inhalte und Struktur der in
einem Netzwerk kommunizierten Variablen finden hier keine Bedeutung.

« Die Projektsicht stellt nur noch die Zuordnung zwischen der Anlagenstruktur, bestehend aus An-
lagenmodulen und Achsen, sowie den darin befindlichen Netzwerken dar.

» Wenn Sie in der Projektsicht ein Netzwerk auswahlen, stehen Ihnen im Arbeitsbereich verschie-
dene Registerkarten zur Verfligung, liber die Sie das entsprechende Netzwerk konfigurieren
kdnnen. Die Einstellmdglichkeiten sind abhdngig von der Art des Netzwerks und im Unterkapi-
tel zum entsprechenden Netzwerk ndher beschrieben!

i Hinweis!

« Durchgefiihrte Konfigurationen werden nicht sofort (online) in gerdtespezifische Pa-
rameterbelegungen (Codestellen) ibernommen!

« Die Ubernahme von Anderungen starten Sie durch den Ubersetzungsprozess
(Meniibefehl Extras—Projekt aktualisieren oder <F115) fiir das Gesamtprojekt,
nachdem Sie die Verschaltungen definiert haben.

+ Beim Ubersetzungsprozess generiert der »Engineer« die erforderlichen Parameter-
belegungen und Applikationen.

« Ubertragen Sie anschlieRend den Parametersatz auf das entsprechende Gerat.
(Meniibefehl Online—»Parametersatz zum Gerat libertragen oder <F55).

« Der »Engineer« ermdglicht den Aufbau sowie die Konfiguration eines Netzwerkes
(CAN und ETHERNET Powerlink).

« Innerhalb eines Projektes konnen mehrere Netzwerke gleichen oder auch unter-
schiedlichen Typs vorhanden sein. Die Gerate eines Projektes konnen in jeweils unter-
schiedlichen Netzwerken miteinander kommunizieren!
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Trennung von Applikation und Netzwerk

9.1 Trennung von Applikation und Netzwerk
Im »Engineer« kann die Kommunikation zwischen den Antriebsreglern durch die Applikationsebene
oder Netzwerkebene erfolgen.

- Die Applikationsebene ermdglicht es, die Schnittstellen/Ports der Gerdte fiir die jeweilige Appli-
kation zu definieren und anschlieBend zu verschalten.

« In der Netzwerkebene sind die libertragungsspezifischen Parameter definierbar. Dies beinhal-
tet das Anlegen von Netzwerken, das Hinzufiigen von Knoten zu den Netzwerken sowie das Pa-
rametrieren der Prozessdatenobjekte. (L1 208)

Durch die Trennung der beiden Ebenen konnen Sie eine Applikation erstellen und sich zu einem
spateren Zeitpunkt entscheiden, liber was fiir ein Kommunikationsmedium die Informationen
wahrend der Laufzeit ausgetauscht werden sollen.

« Der »Engineer« gibt Ihnen die Méglichkeit, sich nur auf die Applikation zu konzentrieren.

Das Anlegen von Prozessdatenobjekten sowie die Zuordnung von Interfaces (Ports) wird vom
»Engineer« libernommen.

» Wenn Sie eine Applikation erstellt haben, miissen sie evtl. noch minimale Einstellungen vorneh-
men. Darauf wird in einem anderen Teil der Dokumentation hingewiesen.

9.1.1 Applikationsebene
In der Applikationsebene legen Sie die Schnittstellen einer Applikation, die sogenannten Ports fest.
Die Applikation kann ein Programm oder eine feste Applikation sein.

+ Uber die Ports kann die Applikation Prozessdaten nach auRen senden bzw. von auen empfan-
gen.

+ Im Porteditor legen Sie die Ports fest. » Porteditor (Ports) (€2 158)

« Der Porteditor kann fiir eine Applikation auf einem Gerat selbst und auch fiir eine maschineni-
bergreifende Applikation, der sogenannten "Maschinenapplikation”, aufgerufen werden.

@ Tipp!

Die Maschinenapplikation dient als Strukturierungshilfe zum Erstellen der Anlagenmodu-
le, die bereits eine vorgefertigte Verschaltung enthalten.
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Prozessdatenobjekte (PDOs)

Damit die Daten eines Ports liber ein Kommunikationsmedium wie z. B. CAN libertragen werden,
mussen Sie einem Prozessdatenobjekt zugeordnet werden:

9400 HighLine - |zeme Applkzetior

Portword1 PortWord14 =—
———————= Porfword11 Portword15
—= Porfword12 PortWord16 =
Portword13 PortWord17
PDO_RX1 | | PDO_TX1 | ]
Foo_rx2 [ I [ | FDO_TX2 | I [ ]

+ Die Zuordnung, iiber welche Schnittstelle/welches Prozessdatenobjekt ein Datum versendet
oder empfangen wird, kann automatisch oder manuell erfolgen. Die Zuordnung legen Sie im
Porteditor beim Erstellen des Ports fest.

« Ein Prozessdatenobjekt kann als Container fiir mehrere Ports dienen. Mehrere Ports kdnnen so-
mit durch ein Prozessdatenobjekt libertragen werden.

+ Uber die Registerkarte Prozessdatenobjekte konnen Sie Prozessdatenobjekte (PDOs) anlegen
und parametrieren. » Prozessdatenobjekte (1 229)

Weiterfiihrende Themen:

» Anlagenfunktionalitdt definieren (00 131)

» Gerate parametrieren & konfigurieren (1 135)

» Maschinenapplikation einfiigen & konfigurieren (&1 176)
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Netzwerkebene

In der Netzwerkebene kénnen Sie den erzeugten Knoten ein Netzwerk zuordnen und parametrie-
ren. Ist ein Netzwerk-Objekt, z. B. CAN im Projektbaum markiert, sind liber die angezeigten Regis-
terkarten iibergreifende Einstellungen moglich.

Aufbau der Kommunikationsstruktur

Wenn Sie ein neues Projekt anlegen, beschreiben Sie im ersten Schritt die Anlagenstruktur mit Hilfe
von Anlagenmodulen und Achsen und fligen anschlieRend diesen Strukturierungselementen die
entsprechenden Gerate hinzu:

- @ Yerpacku
- \Q; Farderer
+ Q] 3400 HighLine 1
G MDSKA-056-22, 140

#, Getricbe 1
- Q] T110: CAM Gateway 1
& BazicBlock
L
¥ Modul 1: EPM-T210 (v1.0)
= \Q; Fresse

+ Q] 3400 HighLine 2
G MDSKA-056-22, 140
#, Geticbe 2
- Q] T110: CAM Gateway 2
B BazicBlock

L
¥ Modul 1: EPM-T211 (v1.0)

Wenn Sie anschlieRend in die Projektsicht "Netzwerk" wechseln, werden in der Projektsicht nur noch
die vorhandenen Strukturierungselemente (Anlagenmodule und Achsen) sowie die darin enthalte-
nen Netzwerk-relevanten Komponenten angezeigt:

=% Verpackungssinheit
—|- % Farderer
- Q] 3400 HighLire 1

L
- \Q}. Prezze

—|- & 9400 HighLine 2
JC

-—-—’—_——\____/
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Von diesem Stand ausgehend kénnen Sie nun das Projekt um eine Kommunikationsstruktur erwei-
tern, indem Sie die in der Anlage vorhandenen Netzwerke an entsprechender Stelle hinzufiigen:

El izpielprojekt
- @ Yerpackungzeinheit
- \Q}. Farderer
= Q] 9400 HighLine 1
B keine Applikation [leer)
1 CAM on board
- \Q}. Presze
= Q] 9400 HighLine 2
B keine Applikation [leer)
1 CAM on board
—-88 Metzwerk CAM
[# 3400 HighLine 1 - CAM on board
[# 3400 HighLine 2 - CAM on board
oo Metzwek ETHERMET

» 138 Netzwerk einfligen (0 210)

Weitere Informationen zum Netzwerk

» ETHERNET Powerlink Netzwerk (ca 213)

» CAN-Netzwerk (£ 219)

Nachste Schritte

Wenn Sie alle Netzwerke zu Ihrem Projekt hinzugefiigt und die zugehdrigen Teilnehmer festgelegt
und parametriert haben, ist das Projekt aus Sicht der Netzwerke vollstandig aufgebaut.

+ nundie Funktionalitat lhrer Gesamtanlage definieren.

« Sie kdnnen jederzeit in eine beliebige andere Bereiche des »Engineer« wechseln, um sich be-
stimmte Einstellungen anzuschauen bzw. Einstellungen zu verandern.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 209



Netzwerk einfligen & konfigurieren

Netzwerk einfligen

9.2 Netzwerk einfiigen

ﬁ/i So fiigen Sie ein Netzwerk ein:

In der Projektsicht das Anlagenmodul % oder die Achse S auswihlen, in die ein Netzwerk
eingefligt werden soll.

2. Aufdas Symbol W8 klicken.
- Das Dialogfeld Netzwerk wird angezeigt:

% Netzwerk |:| |E| gl

M Typ : 0
Suchkriterien Hilfe
Wiahlen Sie hier den

Knaten ;
Kol Bezeichnung || @ einzufiigenden Metzwerk Typ

aus.

Einstellungen

Suchergebnizze

Bezeichnung
CaM
ETHERMET Powerink

| weiter> | abbrechen | Hite |

Schritt 1 - Netzwerk Typ
« Im Listenfeld Suchergebnisse werden alle zur Auswahl stehenden Netzwerke angezeigt.
« Der »Engineer« unterstiitzt "CAN" und "ETHERNET Powerlink" von Lenze.

3. Im Listenfeld Suchergebnisse das einzufiigende Netzwerk auswahlen.
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4. Schaltflaiche Weiter betatigen.

Schritt 2 - Knoten
% Netzwerk |;| |E| ‘Z|

Bl Neues_Projekt Alle auswahlen HII'e

= Q? Anlagenmodul “widhlen Sie hier die Knoten
= % Achas 1 Riicksetzen aus, die zum Netzwerk
- § 9400 HighLine 1 hinzugefiigt werden sollen.
L CAN on board
1 cANI[Slat1]
B % Achse 2
= % 5400 HighLine 2
| CAN on board
[ CAN[Shat1]

< Zurlick | Weiter > | Abbrechen Hilfe

5. Die jeweiligen Knoten markieren.
- Es werden die nicht verbundenen Knoten angezeigt.
 Mit den Schaltflachen Alles Auswahlen und Riicksetzen werden alle Kontrollfelder mar-
kiert bzw. die Markierungen entfernt.

6. Schaltfliche Weiter betatigen.
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Schritt 3 - Einstellungen

Bei einem ETHERNET Powerlink Netzwerk ist das Auswahlfeld Baudrate nicht vorhanden.

= Netzwerk |Z| |E| gl

et

Metzwerkname Hilfe
[Can

Mehmen Sie hier die
Einztellungen fiir Metzwerk
Baudrate und Applik ation vor.

Einzstellungen 500 | kbaud

Fnoten

Feit Knotenadressen

' Adiesse aufsteigend vergeben ab: 10

" Eingestelite Adressen beibehalten

M aschinenapplikation

[V Maschinenapplikation einfiigen und Knoten hinzufiigen

Kommentar

cZuick [T ek Abbrachen | Hife |

7. DasKontrollfeld Maschinenapplikation einfiigen und Knoten hinzufiigen markieren, wenn
dem Netzwerk alle vorhandenen Gerate als Knoten automatisch hinzugefiigt werden sol-
len.

« Ist das Kontrollfeld markiert, wird dem Projekt auch eine Maschinenapplikation, die im
Projektbaum angezeigt wird, hinzugefuigt. Die ausgewahlten Applikationen sind in der
Maschinenapplikation bereits eingebunden.

« Im Bereich Einstellungen brauchen die angegebenen Default-Werte fiir Lenze Gerdte
nicht geandert werden.

« Alle kompatiblen Netzwerkknoten, die unterhalb des Netzwerk-Anlagenmoduls sind,
werden zum Netzwerk hinzugefiigt. Besitzt ein Gerdt mehrere Knotenschnittstellen des
gleichen Types, erscheint ein Auswahldialog.

« Alle zugewiesenen Netzwerkknoten werden mit aufsteigenden Adressen vorbelegt. Bei
CAN wird die minimale Adresse aus den Einstellungen entnommen.

8. Schaltfliche Weiter betatigen.

« Es erscheint ein Infotext.
Sie kdnnen entweder die Knotenadressen in dem »Engineer«-Projekt andern oder an den
Hardwareschaltern.

9. Schaltflache Fertigstellen betatigen.
- Das ausgewdhlte Netzwerk wird in das markierte Element eingefiigt.
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9.3 ETHERNET Powerlink Netzwerk

Wenn Sie ein Netzwerk vom Typ "ETHERNET Powerlink" in der Projektsicht auswahlen, stehen Ihnen
im Arbeitsbereich verschiedene Registerkarten zur Verfligung, liber die Sie das eingefligte Netzwerk
konfigurieren kénnen.

@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zum Thema "ETHERNET Powerlink" finden Sie im gleichnami-
gen Kommunikationshandbuch "ETHERNET Powerlink".

Registerkarte Beschreibung

Knoten ... dem Netzwerk Knoten (Teilnehmer) hinzufiigen
... bereits vorhandene Knoten aus dem Netzwerk entfernen » Knoten
(0 219)

Einstellungen ...Einstellungen vornehmen, die das gesamte Netzwerk

betreffen » Einstellungen (L2 224)

Eigenschaften ... Bezeichnung des Netzwerks dndern
...dem Netzwerk einen Kommentar hinzufligen

Diagnose ... Uber die angegebenen Parameter den Zustand des Netzwerkes ausle-
sen. P Diagnose (L3 218)

Dokumentation Optional hinzufiigbare Notizen zum Gerdtemodul und Dateianhdnge.

'@' Tipp!
Es empfiehltsich, zundchst alle Knoten eines Netzwerks liber die Registerkarte Knoten fest-

zulegen und zu konfigurieren und erst anschlieend die globalen Einstellungen des Netz-
werks Uber die Registerkarte Einstellungen vorzunehmen.

9.3.1 Knoten
In der Registerkarte Knoten des "ETHERNET Powerlink" richten Sie die Knoten ein, die Giber das Netz-
werk miteinander kommunizieren sollen.

« Sie konnen ein Netzwerk nur aus solchen Knoten aufbauen, die Sie auch als Gerate tiber das Di-
alogfeld Gerdtemodul einfiigen in das Projekt eingefiigt haben.

'@ Tipp!

War beim Einfiigen des Netzwerks im Dialogfeld Netzwerk einfiigen das Kontrollfeld
Maschinenapplikation einfiigen und Knoten hinzufiigen markiert, so wurden in das Netz-
werk bereits alle vorhandenen Gerate als Knoten automatisch eingefiigt.
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Arbeiten in der Netzwerkansicht
Die Netzwerkansicht verfiigt am oberen Rand liber eine eigene Symbolleiste.

« Klicken Sie auf ein Symbol, um die entsprechende Funktion auszufiihren.

Symbol Meniibefehl Funktion
o Netzwerk—>Knoten einfiigen Knoten einfiigen (L1 221)
= Netzwerk—>Knoten entfernen Knoten entfernen (0 223)
Netzwerk—>Knoten-Einstellungen Knoten-Einstellungen (L1 222)
o - Sortieren der Knoten nach Adresse
A
@% Netzwerk—>Sicht vergréRern Darstellung In der Registerkarte Knoten vergroBern
E% Netzwerk=»Sicht verkleinern Darstellung In der Registerkarte Knoten verkleinern
o Netzwerk—> Ubersicht Ubersichtsfenster einblenden
M
H Netzwerk—=>Ganze Arbeitsblatt Darstellung an gesamtes Arbeitsblatt anpassen
B Netzwerk—>Seitenbreite Darstellung an Breite des Arbeitsblatts anpassen
=1 Netzwerk—>Drucken Arbeitsblatt drucken

Kontextmenii in der Netzwerksicht

In der Netzwerksicht steht lhnen desweiteren zu jedem Knoten ein Kontextmenii mit folgenden Be-
fehlen zur Verfiigung:

Befehl Funktion
Knoten entfernen Markierten Knoten aus dem Netzwerk entfernen.
Setze Master (MN) Knoten als Managing Node (MN) festlegen.

« Der Master initialisiert das Ethernet Powerlink und die damit verbundene Zu-
standsanderung von Pre-Operational nach Operational.

+ In der Netzwerkansicht ist der Knoten, der die Rolle des Managing Node (MN)
Ubernimmt, durch ein schwarzes Dreieck in der linken, unteren Ecke gekenn-

zeichnet:
. Gemt: 9400 HighLine 3
g Modell: 400 HighLine V03
Schnittstelle: ETHERNET Powerlink MN/CN
resse 240
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9.3.1.1 Knoten einfiigen

'@' Tipp!
Statt Knoten in das Netzwerk manuell einzufligen, kdnnen Sie beim Einfligen des Netzwer-
kes im Dialogfeld Netzwerk einfiigen das Kontrollfeld Maschinenapplikation einfiigen und

Knoten hinzufiigen markieren, umin das Netzwerk alle vorhandenen Gerate als Knoten au-
tomatisch einzufiigen.

» $30 Netzwerk einfligen (2 210)

Im Dialogfeld Knotenauswahl! sind die Knoten manuell auswahlbar. Alle kommunikationsfahigen
Geréte (z. B. Antriebsregler mit CAN-Schnittstelle) der Anlagenstruktur sind in einer Baumstruktur

dargestellt.
In der Knotenauswahl stehen nur die Knoten zur Verfligung, die noch nicht eingefiigt wurden.
Bl Meues_Projekt

= @ Anlagenmodul

= \ Achze 2 Abbrechen

= § 9400 HighLine 2
L ETHERMWET Powerlink MN/CH

Alle auswahlen
Riicksetzen

Knotenadressen

+ Anhangen

" Eingestelte Adressen beibehalten

Z |

« Sie konnen ein Netzwerk nur aus solchen Knoten aufbauen, die auch als kommunikationsfahige
Gerate in lhrem Projekt vorhanden sind.

« DasElement L unterhalb eines kommunikationsfihigen Gerites représentiert hierbei eine ei-
genstandige, unabhangig konfigurierbare Teilnehmerschnittstelle (nicht zu verwechseln mit
dem physikalischen Busanschluss).

« Verfligt ein Gerat Uiber mehrere unabhangig voneinander konfigurierbare Teilnehmerschnitt-
stellen, so kann es in mehreren Netzwerken oder in ein und demselben Netzwerk als mehrfa-
cher Teilnehmer erscheinen.

i Hinweis!

In der Baumansicht im Dialogfeld Knotenauswahl werden stets nur noch die Gerate auf-
geflihrt, die Uberhaupt noch als Knoten in das Netzwerk eingefiigt werden konnen.
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So fiigen Sie in das Netzwerk einen Knoten ein:

1. Inder Netzwerk-Symbolleiste auf das Symbol B8 Klicken.
- Das Dialogfeld Knotenauswahl wird angezeigt.

2. InderBaumansicht die Teilnehmerschnittstelle = auswihlen, dessen libergeordnetes Ge-
ratin das Netzwerk als Knoten eingefiigt werden soll.

« Gerate, die nur eine Teilnehmerschnittstelle enthalten, konnen Sie auswahlen, ohne sie
in der Baumansicht weiter bis zur Teilnehmerschnittstelle aufzuklappen.

Schaltflache OK betatigen.

4. Das Dialogfeld wird geschlossen und die Auswahl tibernommen.

« Der eingefiigte Knoten wird daraufhin in der Netzwerkansicht folgendermaRBen dargestellt:

. Gerat: 9400 HighLine 3
g Modell: 5400 HighLine V01.20.00
Schnittstelle: ETHERNET Powerlink

Adresse: 1

» Zusatzlich werden in der Projektsicht alle Knoten des Netzwerkes als "Verknlipfung" unter dem
Netzwerk-Element aufgefiihrt:

- @ Werpackungseinheit
= \’% Farderer
- Q] 3400 HighLine 1
+ @ E mweiterungzmodul EthermetPowerlink, - Slat]
@ kA 330 [Lizenz: MotionContral Toplewvel]
B |eere Applikation
L

=%, Presse
- e] 3400 HighLine 2

+ @ E mweiterungzmodul EthermetPowerlink, - Slat]
@ kA 330 [Lizenz: MotionContral Toplewvel]
B |eere Applikation
L
--fn ETHERMET Pawerlink
[@ 3400 Highline 1 - ETHERMET Powerlink.
[@ 3400 Highline 2 - ETHERMET Powerlink.
= %2 Maschinenapplkation
[# 3400 Highline 1 - leere Applik atian
[# 3400 Highline 2 - leere Applik atian

- Wiederholen Sie den Befehl ¥ Knoten hinzufiigen, wenn Sie in das Netzwerk weitere Knoten
einfligen mochten.
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9.3.1.3

Knoten-Einstellungen

Konfigurationsmoglichkeiten in der Netzwerksicht

Direkt in der Netzwerkansicht konnen Sie die Knotenadresse eines Knotens, seine Bezeichnung so-
wie die Bezeichnung des Gerates dndern.

So dndern Sie eine Einstellung in der Netzwerksicht:

1. Indas entsprechende Textfeld klicken, um die jeweilige Einstellung zu dndern:

. Gerat: 9400 HighLine 3
g Modell: 5400 HighLine V01.20.00
Schnittstelle: ETHERNET Powerlink

Adresse: 1

2. <Eingabetaste> betatigen, um die Anderung zu libernehmen.

Weitere Konfigurationsmaglichkeiten

Weitere Einstellungen zu einem Knoten konnen Sie liber die Registerkarten Eigenschaften,
Einstellungen und Diagnose vornehmen.

So legen Sie die weiteren Einstellungen eines Knotens fest:

1. Inder Netzwerkansicht den zu konfigurierenden Knoten auswahlen.

« Ein ausgewahlter Knoten wird in der Netzwerkansicht durch eine griine Umrandung
hervorgehoben.

2. Inder Netzwerk-Symbolleiste auf das Symbol klicken.
« Der »Engineer« wechselt in die Netzwerksicht

3. Inden Registerkarten Einstellungen, Eigenschaften, Uberwachungen, Diagnose und
Prozessdatenobjekte die entsprechenden Knoteneinstellungen vornehmen.

« Die Informationen konnen aus dem Kommunikationshandbuch "ETHERNET Powerlink"
entnehmen.

+ Uberdas Symbol €in der Symbolleiste gelangen Sie wieder zuriick zu den Einstellungen
des Netzwerks.

Knoten entfernen

Klicken Sie auf das Symbol # in der Netzwerk-Symbolleiste, um den ausgewahlten Knoten
wieder aus dem Netzwerk zu entfernen.
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9.3.2 Einstellungen

In der Registerkarte Einstellungen legen Sie die globalen Einstellungen fest, die fiir das gesamte
Netzwerk gelten. Sie legen die EPL-Zykluszeit fest und liberpriifen die EPL-Zyklusauslatung. Sie kén-
nen mit zusatzlichen Einstellungen das Netzwerk optimieren.

9.3.3 Eigenschaften

In das Textfeld Bezeichnung kdnnen Sie eine Bezeichnung fiir das Anlagenmodul eingeben.
In das Textfeld Kommentar konnen Sie optional einen Kommentar zum Anlagenmodul eingeben.

Die Felder Version und Protokoll sind nicht editierbar.

9.3.4 Diagnose

In der Registerkarte Diagnose konnen Sie den Qualitatszustand des Netzwerkes priifen.
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9.4 CAN-Netzwerk
Wenn Sie ein Netzwerk vom Typ "CAN" in der Projektsicht auswadhlen, stehen lhnen im

Arbeitsbereich verschiedene Registerkarten zur Verfligung, tiber die Sie das Netzwerk konfigurieren
kénnen.

@ Tipp!

Ausfuhrliche Informationen zum Thema "CAN" finden Sie im Kommunikationshandbuch

IICAN“.

Registerkarte Beschreibung

Knoten ... dem Netzwerk Knoten (Teilnehmer) hinzufiigen
...bereits vorhandene Knoten aus dem Netzwerk entfernen » Knoten
(0 219)

Einstellungen ... Einstellungen vornehmen, die das gesamte Netzwerk
betreffen » Einstellungen (L2 224)

Synchronisation ... Einstellungen zur Synchronisation der Knoten untereinander
vornehmen. » Synchronisation (2 226)

CAN Objekte ... Ubersicht Giber die auf dieses Netzwerk zu libertragenden CAN-Prozessda-
tenobjekte, die im Verlauf des Ubersetzungsprozesses erzeugt wur-
den. » CAN-Objekte (L1 228)

Eigenschaften ... Bezeichnung des Netzwerks dndern
...dem Netzwerk einen Kommentar hinzufligen

@ Tipp!

Es empfiehlt sich, zunachst alle Knoten eines Netzwerks liber die Registerkarte Knoten fest-
zulegen und zu konfigurieren und erst anschlieRend die globalen Einstellungen des Netz-
werks liber die Registerkarte Einstellungen vorzunehmen.

94.1 Knoten
In der Registerkarte Knoten richten Sie die Knoten ein, die liber das Netzwerk miteinander kommu-
nizieren sollen.
« Die Registerkarte Knoten werden die Knoten in Form eines Netzwerks dargestellt.

« Sie kdnnen ein Netzwerk nur aus solchen Knoten aufbauen, die Sie auch als Gerate in das Pro-
jekt eingefiigt haben.

'@ Tipp!

War beim Einfligen des Netzwerks im Dialogfeld Netzwerk einfiigen das Kontrollfeld
Maschinenapplikation einfiigen und Knoten hinzufiigen markiert, so wurden in das Netz-
werk bereits alle vorhandenen Gerate als Knoten automatisch eingefiigt.
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Arbeiten in der Netzwerkansicht

Die Netzwerkansicht verfiigt am oberen Rand liber eine eigene Symbolleiste.

« Klicken Sie auf ein Symbol, um die entsprechende Funktion auszufiihren.

B

Symbol Meniibefehl Funktion
o Netzwerk—>Knoten einfiigen Knoten einfiigen (L1 221)
Netzwerk—>Knoten entfernen Knoten entfernen (0 223)

Netzwerk—>Knoten-Einstellungen | Knoten-Einstellungen (1 222)

- Sortieren der Knoten nach Adresse

&

4

A

@% Netzwerk—>Sicht vergréRern Darstellung In der Registerkarte Knoten vergroBern

E% Netzwerk—>Sicht vergkleinern Darstellung In der Registerkarte Knoten verkleinern

o Netzwerk—> Ubersicht Ubersichtsfenster einblenden

M

H Netzwerk—=>Ganze Arbeitsblatt Darstellung an gesamtes Arbeitsblatt anpassen

B Netzwerk—>Seitenbreite Darstellung an Breite des Arbeitsblatts anpassen
Netzwerk—>Drucken Arbeitsblatt drucken

Kontextmenii in der Netzwerksicht

In der Netzwerksicht steht lhnen desweiteren zu jedem Knoten ein Kontextmenii mit folgenden Be-
fehlen zur Verfiigung:

Befehl Funktion

Knoten entfernen Knoten aus dem Netzwerk wieder entfernen.
Reset-Node Anderungen des Knoten werden iibernommen
Setze NMT Master/Slave Knoten als Master bzw. Slave festlegen.

von Pre-Operational nach Operational.

- Der Master initialisiert den CAN und die damit verbundene Zustandsdnderung

« In der Netzwerkansicht ist der Knoten, der die Rolle des Masters libernimmt,
durch ein schwarzes Dreieck in der linken, unteren Ecke gekennzeichnet:

Gerst: 9400 Highline 1
Modell: 8400 HighLine V03
Schnittstelle:  CAN on board

resse: 2
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9.4.1.1 Knoten einfiigen

'@ Tipp!

Statt Knoten in das Netzwerk manuell einzufligen, kdnnen Sie beim Einfligen des Netzwer-
kes im Dialogfeld Netzwerk einfligen auch das Kontrollfeld Maschinenapplikation
einfiigen und Knoten hinzufiigen markieren, um in das Netzwerk alle vorhandenen Gerate
als Knoten automatisch einzufiigen.

» 130 Netzwerk einfligen (2 210)

Im Dialogfeld Knotenauswahl sind die Knoten manuell auswahlbar. Alle kommunikationsfahigen
Gerate (z. B. Antriebsregler mit CAN-Schnittstelle) der Anlagenstruktur sind in einer Baumstruktur

dargestellt.

Hinweis!

In der Baumansicht im Dialogfeld Knotenauswahl sind nur die Gerate aufgefiihrt, die
nicht bereits in das Netzwerk eingefligt sind.

notenauswahl

« Sie kdnnen ein Netzwerk nur aus Kno-
ten aufbauen, die auch als kommunika-

Bl Meuss_Projekt

tionsfahige Gerdte in lhrem Projekt

B heesPokd
= %, Achse 1 Abbrechen .
= § 9400 HighLine 1 vorhanden sind.
J_ CaM [Slat 1]
= \AChSEZ Alle auswihlen .
= § 9400 Highline 2 [ Aol « Das Element L unterhalb eines kom-
e — _ Fiitasioen_| munikationsfihigen Gerites reprisen-

<

Knotenadiessen

tiert hierbei eine eigenstandige,

> unabhdngig konfigurierbare Teilneh-
merschnittstelle (nicht zu verwechseln
mit dem physikalischen Busanschluss).

& Aphingen

" Eingestellte Adiessen beibehalen

Verfligt ein Gerat liber mehrere unab-

L

hangig voneinander konfigurierbare
Teilnehmerschnittstellen, so kann es in
mehreren Netzwerken oder in ein und
demselben Netzwerk als mehrfacher
Teilnehmer erscheinen.

So fiigen Sie in das Netzwerk einen Knoten ein:

1. Inder Netzwerk-Symbolleiste auf das Symbol W8 Klicken.

- Das Dialogfeld Knotenauswahl wird angezeigt.

In der Baumansicht die Teilnehmerschnittstelle L auswahlen, dessen iibergeordnetes Ge-

ratin das Netzwerk als Knoten eingefiigt werden soll.

« Gerate, die nur eine Teilnehmerschnittstelle enthalten, konnen Sie auswahlen, ohne sie
in der Baumansicht weiter bis zur Teilnehmerschnittstelle aufzuklappen.

Schaltflache OK betatigen.

4. Das Dialogfeld wird geschlossen und die Auswahl ibernommen.
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« Der eingefligte Knoten ist anschlieBend in der Netzwerkansicht dargestellt:

Gesat: 9400 HighLine 1
Modell: 3400 HighLine V01.37
Schnittstelle:  CAN on board

Adresse: 1

« Zusatzlich sind im Projektbaum alle

- & vpakgseinheit Knoten des Netzwerkes als "Verknip-
=%y, Fiirderer fung" unter dem Netzwerk-Element

+- @ Emweiterungsmodul CAMopen - Slat]

FAb 330 [Lizenz: MotionContral TopLevel . .
f |BBIEAPL"kaHDn plLevel . Wiederholen Sie den Befehl 158 Knoten

L CAN on board hinzufiigen, wenn Sie in das Netzwerk
%, Presse weitere Knoten einfligen mochten.
- Q] 9400 HighLine 2
+- @ Emweiterungsmodul CAMopen - Slat]
¥ MM330 [Lizenz: MotionControl TopLevel)
B leere Applikation
1 C&M on board
—-B& Swstembus [CAN]
@ 3400 HighLine 1 - CAN on board
@ 3400 HighLine 2 - CAN on board
—1-%3 Maschinenapplikation
@ 3400 HighLine 1 - leere Applik.ation
@ 3400 HighLine 2 - leere Applik.ation

9.4.1.2 Knoten-Einstellungen

Konfigurationsmoglichkeiten in der Netzwerksicht

Direkt in der Netzwerkansicht konnen Sie die Knotenadresse eines Knotens, seine Bezeichnung so-
wie die Bezeichnung des Gerates dndern.

So dndern Sie eine Einstellung in der Netzwerksicht:

1. Indas entsprechende Textfeld klicken, um die jeweilige Einstellung zu dndern:

. Gesat: 9400 HighLine1
E Modell: 2400 HighLin= V01.30.00
Schnittstelle:  CAN on board

Adresse: 1

2. <Eingabetaste> betatigen, um die Anderung zu libernehmen.

Weitere Konfigurationsmaglichkeiten

Weitere Einstellungen zu einem Knoten konnen Sie liber die Registerkarten Eigenschaften,
Einstellungen und Uberwachungen vornehmen.

Weiterfiihrende Informationen zur Busverbindung CAN finden Sie in der Dokumentati-
on zum entsprechenden Antriebsregler.

So legen Sie die weiteren Einstellungen eines Knotens fest:

1. Inder Netzwerkansicht den zu konfigurierenden Knoten auswahlen.
« Ein ausgewahlter Knoten wird in der Netzwerkansicht durch eine griine Umrandung
hervorgehoben.
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2. Inder Netzwerk-Symbolleiste auf das Symbol klicken.

3. Inden Registerkarten Eigenschaften, Einstellungen und Uberwachung die entsprechenden
Knoteneinstellungen vornehmen.

« Uberdas Symbol = in der Symbolleiste gelangen Sie wieder zuriick zu den Einstellungen
des Netzwerks.

9.4.1.3 Knoten entfernen

Klicken Sie auf das Symbol 0 in der Netzwerk-Symbolleiste, um den ausgewahlten Knoten
wieder aus dem Netzwerk zu entfernen.
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9.4.2 Einstellungen

In der Registerkarte Einstellungen legen Sie die globalen Einstellungen fest, die fiir das gesamte
Netzwerk gelten.

Einztellungen |

Allgemein

Baudrate

500 ¥ | kBaud

Identifier automatisch vergeben

COB-ID start

’3857i| Standard

COB-ID ende

C R—

Adressbereich

Minimale Knotenadresse

1 il Standard

Marimale Knotenadresse
R—

Marimale Teilhehmerzahl

R

Allgemein

Damit eine Kommunikation iiber CAN zustande kommen kann, miissen alle Knoten (Teilnehmer)
die gleiche Dateniibertragungsrate verwenden.

+ Uber das Listenfeld Baudrate kénnen Sie an zentraler Stelle die Dateniibertragungsrate fir das
gesamte Netzwerk festlegen:

Einstellmoglichkeiten Info
20 kbit/s » Wenn Sie die Einstellung der Baudrate bei einem Knoten dndern, miissen Sie da-
50 kbit/s nach einen Reset-Node durchfiihren, damit die Anderung wirksam wird.
« Lenze-Gerdte sind werkseitig mit einer DatenUbertragungsrate von 500 kbit/s
125 kbit/s voreingestellt.
250 kbit/s
500 kbit/s
1000 kbit/s

Identifier automatisch vergeben
Prozessdatenobjekte haben einen eindeutigen Identifier.

« Uber die Eingabefelder von / bis konnen Sie einen Bereich fiir die automatische Vergabe der
Identifier fur alle innerhalb des »Engineer« parametrierten Prozessdatenobjekte vorgeben.
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Eine solche Bereichsvorgabe kann sinnvoll sein, wenn innerhalb des tatsachlichen Netz-
werks in lhrer Anlage auch Prozessdatenobjekte kommuniziert werden, deren Identifier
nicht mit Hilfe des »Engineer« bestimmbar sind. Diese Situation ist beispielsweise gege-
ben, wennin einer Anlage Fremdgerate vorhanden sind, die nichtinnerhalb des »Engineer«
konfiguriert werden kénnen, die sich aber dennoch aktiv an der Kommunikation beteiligen.
« In einem solchen Fall kénnen Sie diese Fremdgerate und die Identifier der durch diese
Gerate gesendeten Prozessdatenobjekte separat festlegen.
« Innerhalb des »Engineer« stellen Sie dann durch Einstellen des zuldssigen Bereichs si-
cher, dass bereits extern vergebene Identifier nicht noch einmal benutzt oder vergeben
werden.

Adressbereich

Jedem Knoten innerhalb des CAN-Netzwerkes ist als eindeutige Kennung eine Knotenadresse ("No-
de-ID") zuzuordnen.

« Fiir die Knoten konnen Knotenadressen im Bereich von 1 ... 63 vergeben werden.

« Uber die Eingabefelder Minimale Knotenadresse und Maximale Knotenadresse kdnnen Sie die-
sen Bereich weiter einschranken.

« Uber das Eingabefeld Maximale Teilnehmeranzahl kénnen Sie die maximale Anzahl der mégli-
chen Knoten (Teilnehmer) einschranken.

Standardeinstellungen wieder herstellen

Durch Betatigen der Schaltflache Standard stellen Sie fiir den Identifier-Bereich bzw. den Adressbe-
reich wieder die Standardeinstellungen her.
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226

Synchronisation

Uber die Registerkarte Synchronisation kénnen Sie die erforderlichen Parameter konfigurieren, um
die interne Zeitbasis von auswahlbaren Netzwerk-Knoten mit dem Eintreffen eines sogenannten
SYNC-Telegramms zu synchronisieren. Weiterhin kénnen Sie den Knoten bestimmen der ein SYNC-
Objekt senden soll. Die Knoten, die ihren internen Regelungszyklus an das SYNC-Objekt anpassen

sollen.

Dadurch lassen sich die internen Rechenprozesse (z. B. Regelungstechnische Vorgdnge) eines Kno-
tens mit den Rechenprozessen anderer Knoten, die auch das SYNC-Telegramm verarbeiten konnen,

synchronisieren.

SYNC-Quelle

Einstellung

Info

Knoten

Auswahl des Knotens, der das SYNC-Telegramm zyklisch sendet.

SYNC-Telegramm Identifier

Sende-Identifier des SYNC-Telegramm:s.
« Einstellbereich: 1 ... 256
« Voreinstellung: 128

SYNC-Zykluszeit

Sendezyklus fiir das SYNC-Telegramm
« Einstellbereich: 0 ... 65000 ms
+ Voreinstellung: 0 ms (= Aus)

SYNC-Empfanger

Wahlen Sie in diesem Listenfeld durch das Anklicken der entsprechenden Kontrollfelder in der ers-
ten Spalte die Knoten aus, die sich auf das SYNC-Telegramm synchronisieren sollen.

Synchronisation |

SYNC-Quelle

Knaten

‘nicht definiert

Spnc-Telegranmm | dentifier

R

Spnc-Zpkluzzeit
1

SYNC-Emplanger

m3

Appl. (1] | PDO 2]

Knaten

3

9400 HighLine1 - CAM on board

O |keine

9400 HighlLine? - C&M on board

SYMC Applikationsparameter fir:
9400 HighLinel - CAN on board

Sync-Guelle

[ =l
Sync-Zykluszeit

T —
Spnc-Phasenlage

G R—
Sync-Toleranz

G —
Sync-PLL-Schttweite

108 ns -

j'a [*1]: Applikation iiber CAN synchronisiert.
[*2): Synchroniziette CAM Prozessdatenobiekte unter Venmendung [nur Infa)

* Im Gruppenfeld SYNC-Quelle wird die SYNC-Quelle mit COB-ID und Zeitintervall bestimmt.
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+ Im Gruppenfeld SYNC-Empfanger werden in Tabellenform alle Knoten des Netzwerks ange-
zeigt.
+ Die Spalte Appl. (*1) kennzeichnet, ob auf dem entsprechenden Gerat der Prozess mit den
SYNC Objekt synchronisiert werden soll. Kann auf dem Gerat kein Prozess mit den SYNC Ob-
jekt synchronisiert werden, wird die zugehorige Zelle gesperrt.

« Die Spalte PDO (*2) gibt an, ob ein Prozessdatenobjekt dieses Knoten den Ubertragungsmo-
dus "Synchronisiert” besitzt.

« Im Gruppenfeld SYNC Applikationsparameter fiir: werden weitere Parameter der selektierten
SYNC-Empfanger angezeigt. Diese Parameter sind geratespezifisch und werden, aul3er der
SYNC-Quelle, nicht automatisch gesetzt.

« Ausnahme

« Ist beieinem Feldgerat 9400 der Parameter, der die SYNC-Quelle C1120/0 angibt, gesetzt und
ist bei einem Knoten in der Tabelle SYNC-Empfanger das Kontrollfeld Appl. (*1) markiert, wird
C1120 auf CAN on board, bzw. CAN-Modul gesetzt.

SYNC-Quelle

Knoten
9400 HighLine 03 - C&N on board |
Sync-Telegramm |dentifier

128 =

1 ms

SYMC-Empfanger

SYMC Applikationsparameter fur:

Appl. (1) | PDO [2) | Kroten 9400 HighLine %03 - CAM on board
3 [v] keine 3400 HighLine CAM on board

[0 "Tkeine | 3400 HighLine Y03 - CAN [Slat 1] SN

O |keine 9400 HighLine Y031 - CAN on board EaNonboad =

L] keine 3400 HighLine %031 - CAN [Slot 2] Sync-Zkluszeit
1000 Hus
Sync-Phazenlage
am Hus
Sync-Toleranz
I —
Sync-PLL-S chrittweite
109ns >
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9.4.5

228

CAN-Objekte

In dieser Registerkarte kénnen Sie sich eine Liste der auf dem Netzwerk zu libertragenden CAN-Pro-
zessdatenobjekte (PDOs) anzeigen lassen, die im Verlauf des Ubersetzungsprozesses erzeugt wur-

den.

Angezeigt werden Objekte, die durch eine lbergreifende Verschaltung der Gerate erstellt worden
sind und Objekte die durch deselektieren des Kontrollfeldes automatische Vergabe erzwungen wer-

den.

4N Objekte |
Knoten Prozesszdatenobijekt |dentifier Ubertragungsm... | Zeit [mz] " L
T831: 16xDig. EsA Kompakt [1-Leiter] -.. TranzmitFDO 00 TimeE vent 100
Links - CAM on board FDO_Tx1 0181 Zeit 1
¥ ELinks - CAM on board FDO_Txe 0281 Zeit 1
Mitte - CAM on board FDO_Tx1 0181 Zeit 1
Fechts - CAM on board FDO_Tx1 0181 Zeit 1

v

Die Liste enthalt Informationen zu den Prozessdatenobjekten, die lber das selektierte Netzwerk

versendet werden:

Spalte Info
Knoten Objekte der Verschaltung.
Prozessdatenobjekte Applikation, fiir die das CAN-Prozessdatenobjekt angelegt worden ist.

Identifier Fiir das CAN-Prozessdatenobjekt vergebene COB-IDs.
- Diese Einstellung kann in der Liste auch verdndert werden.

Die Registerkarte CAN-Objekte ist nicht editierbar.

- Die angezeigten Informationen sind nur bei einem vollstandig aktualisierten Projekt
gultig. » Projekt aktualisieren (t 77)

Ubertragungsmodus Ubertragungsmodus, mit dem das CAN-Prozessdatenobjekt gesendet wird.
Zeit [ms] Die Zeit-Angaben sind standardmaRig auf 100 ms eingestellt.
Hinweis: Zur optimalen Funktion einer Elektrische Welle muss die Ubertragungszeit
der Sendeobjekte (TPDOs) auf 1 ms eingestellt sein.
« Weiterfiihrende Informationen zur Bearbeitung der Ubertragungsparameter fin-
den Sie in folgendem Abschnitt: » Prozessdatenobjekte (L3 229)
[ . .
1| Hinweis!

Mit der Schaltflache Verkettung von Sende und Empfangsobjekten... 6ffnen Sie einen Dialog, der
die Verkniipfung von gesendeten und empfangenen Prozessdatenobjekte in Baumstruktur anzeigt.
Zu besseren Orientierung sind die Sende-Prozessdatenobjekte nach Knoten geordnet.

Weiterfiihrende Informationen zur Busverbindung CAN finden Sie in der Dokumentati-
on zum entsprechenden Antriebsregler.

Eigenschaften

In das Textfeld Bezeichnung kénnen Sie eine Bezeichnung fiir das Anlagenmodul eingeben.

In das Textfeld Kommentar konnen Sie optional einen Kommentar zum Anlagenmodul eingeben.
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9.5 Prozessdatenobjekte

Die Registerkarte Prozessdatenobjekte zeigt die aktuellen, verfligbaren Prozessdatenobjekte fiir ei-

nen Knoten an.

{2 Part Variablen anzeigen B Gehe zu Applikation o« Edit FDO

Prozessdatenobjekte [

Empfangsobjekte
@ RPDO1
@ RPDOZ
@ RPDO3
@ RPDO4
Sendenbjekte
@ TPDO1
@_ = TPDOZ
@ TPDO3
@ TPDO4

Obertragungsmodus

[254 =
Ubenwachungszeit

1 il ms

Sperrzeit

[ automatizche Vergabe

COE-ID

0000miE ]

Gemappte Ports

Portname

Offset

-

LPartinPLC

LPartl ndwis

2

Bereich

Info

Prozessdatenobjekte

Anzeige aller Prozessdatenobjekte fiir den selektierten Knoten, unterteilt in Sende-
und Empfangsprozessdatenobjekte.

Die Anzahl und Bezeichnung der Prozessdatenobjekte ist gerdteabhdngig.

Ist ein Prozessdatenobjekt als "manuell" gekennzeichnet, so wird am entsprechen-
den Prozessdatenobjekt ein Schloss im Icon angezeigt. Manuell oder automatisch
wird mittels des Kontrollfeldes automatische Vergabe im Bereich
Ubertragungsparameter angegeben.

Der Netzwerkgenerator steht zum Aufbau der Verbindung nur zur Verfiigung, wenn
das Kontrollfeld automatische Vergabe markiert ist V.

Ubertragungsparameter

Im Abhdngigkeit vom ausgewahlten Prozessdatenobjekt werden hier die zugehori-
gen Ubertragungsparameter angezeigt. Das Auswahlen und Editieren der Felder ist
zum einen abhangig von dem Sende- oder Empfangsprozessdatenobjekt, sowie von
der Unterstiitzung der Funktionalitdt durch den Knoten selbst.

Auswahlfeld COB-ID

Normalerweise werden die COB-ID bei einer Verschaltung durch einen Generie-
rungslauf Extras=»Projekt aktualisieren vergeben.

Wird ein Prozessdatenobjekt fiir eine Verschaltung benétigt, dann wird eine giiltige
COB-ID fiir den Sender und alle Empfanger eingetragen.

Wird ein Prozessdatenobjekt nicht verwendet, kann dieses durch das Setzen des
Bit[31] gesperrt werden.

Auswabhlfeld automatische Vergabe

Méochten Sie das Senden, bzw. das Empfangen eines Prozessdatenobjekts erzwin-
gen, kann das durch deselektieren des Kontrollfeldes automatische Vergabe und
Einstellen der gewiinschten COB-ID geschehen.

Gemappte Ports

Hier werden alle gemappte Ports angezeigt. Die Spalte Offset gibt den Byte-Offset
innerhalb des Prozessdatenobjekts wieder.
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Prozessdatenobjekte

Gemappte Ports

Porthame

(ffsat

LPort] Inl

LPort1.InZ

LPart2 | Part2

-

InIn

Empfangzobjekte
E R FFDO1
@ RPDOZ
@ RPDO3
@ RPDO4

Sendechiekte
* TPDO1
* TPDOZ
* TPDO3
* TPDO4

Pracessdatenohjekl Al P01
Poauzmahl

Eingargipats

= LPatl

= LPon2

= LPortd

i

Gemapple Pors

RFOO1
# LPatl

# LPand

oK Abbruch

Hinweis!

« Mit der Schaltflache Port Variablen
anzeigen betdtigen, werden im Bereich
Gemappte Ports die Variablen der Ports an-
gezeigt.

« Mit der Schaltflache Edit PDO 6ffnen Sie
das Dialogfeld Prozessdatenobjekt Aufbau
des markierten Prozessdatenobjekts.

« In diesem Dialogfeld kann der Prozessda-
tenaufbau (Mapping) gedndert werden.
« Das Dialogfeld ist gerate- und schnitt-
stellenabhangig.

Sie sind furr die Richtigkeit der Einstellung und Riickwirkungen auf das System selbst ver-

antwortlich!

9.5.1

Packen von Ports in Prozessdatenobjekte

Der Mechanismus Packen von Ports in Prozessdatenobjekte funktioniert fiir alle Netzwerke gleich.
Uber die Schaltfliche Netzwerk in der Sichtenleiste bietet der »Engineer« eine gefilterte Sicht auf

die Netzwerk-Konfiguration

an.

Ist das Kontrollfeld automatische Vergabe in der Registerkarte Prozessdatenobjekte markiert v/,
wird die Umsetzung der Mappinginformationen zu geratespezifischen Informationen von den ge-
ratespezifischen Generatoren ibernommen.

Ziel ist es, moglichst wenige Prozessdatenobjekte liber das Bussystem zu versenden.
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Verschalten einer I/O-Klemme mit einem 9400 HighLine

10 Anwendungsbeispiele

In diesem Kapitel wird lhnen anhand von Beispielen gezeigt, wie die Zusammenarbeit zwischen Ap-
plikationen und Netzwerk im »Engineer« realisiert wird. Der Schwerpunkt der Beispiele ist die Ver-
bindung zwischen Prozessdatenobjekten und Ports.

- Die Beispiele konnen Sie im Offline-Betrieb nachvollziehen.

10.1 Verschalten einer I/0-Klemme mit einem 9400 HighLine

Eine Klemme 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) wird mit einem 9400 HighLine verschaltet.
« Im FB-Editor des 9400 HighLine stehen die Ein- und Ausgédnge des 1I/O-Moduls zur Verfiigung.

So verschalten Sie eine I/0-Klemme mit dem 9400 HighLine:
1. Folgenden Projektbaum in der Projektsicht anlegen:

=g 10-Klemme-9400
- Q] 3400 HighLine
¥ Speichermadul Mk 330
B |eere Applikation
1 CaM on board
- Q] T831: 16=0ig. E&d Kompakt [1-Leiter)
B /0 Applikation
1 OnBoard
—-B8 Systembuz [CAM]
@ 3400 HighLine - CAN on board
@ T831: 16xDig. EAA Kompakt [1-Leiter] - OrBoard
- Maschinenapplikation
@ 3400 HighLine - leera Applikation
@ T831: 16xDig. EAA Kompakt [1-Leiter] - [/0 Applikation

2. Im Projektbaum das Projektelement T831: 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) markieren und
in die Registerkarte Ports wechseln.

3. Den Ausgangsport der Klemme mit dem Kontextment der rechten Maustaste kopieren:

Ausgangsports

Kopieren

4. Kopierten Ausgangsport als Eingangsport in den Porteditor (Registerkarte Ports) des
9400 HighlLine einfligen.

5. Auf gleiche Weise den Eingangsport der Klemme als Ausgangsport in den Porteditor des
9400 HighlLine einfligen.

6. Im Projektbaum das Projektelement Maschinenapplikation markieren und in die Register-
karte Verbindungen wechseln.
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7. Die zwei Ports folgendermal3en verschalten:

9400 HighLine : leere Applikation
10Input 100utput
[~ ]

T831: 16xDig. E/A Kompakt (1-Leiter) : /O Applikation
100utput 10Input

8. Im Projektbaum das Projektelement 9400 HighLine markieren und in die Registerkarte FB-
Editor wechseln.

9. Mitdem Symbol * die zwei Ports in den FB-Editor einfiigen und mit anderen Funktions-
bausteinen verbinden:

Portbaustein einfiigen

verfiigbare Portbausteine:

101nput
10 0utput

|:| SchlisBen

10. Das oberste Projektelement im Projektbaum markieren und den Mentbefehl
Extras—Projekt aktualisieren ausfiihren.

Ergebnis

Zwei CAN Tx-Prozessdatenobjekte werden erzeugt.
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10.2 PROFIBUS-Knoten

Von einer SPS sollen vier Datenworte empfangen und im FB-Editor verarbeitet werden.

» Datenaufbau:
+ PW 0: Sollwert
« PW 2: Status
e PW 4: Maxwert
« PW 6: Minwert
- Stationsadresse: 3

So verarbeiten Sie empfangende Datenworte im FB-Editor:
1. Folgenden Projektbaum in der Projektsicht anlegen:

- Pr
- Qj 3400 HighLin
- Enweiterungzmodul PROFIBUS

L
¥ Speichermodul MM330

B leere Applikation
L
2. Im Projektbaum das Projektelement 9400 HighLine markieren, in die Registerkarte Ports
wechseln und einen Eingangsport "PROFIBUSPort" vom Typ "Record” erstellen.
 Mit der Schaltflache Neu in der Port Definition folgende Elementvariablen anlegen.

W ariablentyp
Record j
Mame Tup Lange Index o
Sollwert WORD 16 .
Statuz WwiORD 18 e
Mirwert WORD 16 .
b awert WORD 16 .

i

3. BeiderPortdefinition folgende Schnittstelle und folgendes Prozessdatenobjekt auswahlen.

Schrittstelle [FROFIBUS [Slat 1] =]

Prozessdatenobjekt |InputF'd01 j

4. Im Projektbaum das Projektelement PROFIBUS [Slot 1] markieren und in die Registerkarte
Einstellungen wechseln.

5. Aus dem Auswahlfeld Stationsadresse 3 auswahlen.

6. 9400 HighLine im Projektbaum markieren und den Meniibefehl Extras—=Projekt
aktualisieren ausfiihren.
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Ergebnis

Die fiir Station 3 gesendeten PROFIBUS-Daten werden ins Prozessabbild kopiert und stehen im FB-
Editor als Port "PROFIBUSPort" zur Verfligung.
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11 Katalogverwaltung im »Engineer«

11.1 Allgemeines iiber Kataloge

»Engineer«-Kataloge enthalten Informationen zu simtlichen Typen von Elementen, aus denen »En-
gineer«-Projekte aufgebaut werden kénnen. Der »Engineer« verwendet verschiedene Kataloge mit
den in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Informationen.

Katalogart

Enthaltene Informationen

Gerate-Katalog

Beschreibungsinformationen zu Geratetypen.

Ein Gerate-Katalog definiert fiir jeden Geratetyp (Beispiel: 9400 HighLine
V04) die Grundgerate-Parameter mit dem jeweils zulassigen Wertebereich.
Im Gerate-Katalog kénnen aulRerdem Regeln zur Modulbestiickung, Anga-
ben {iber vorhandene On-Board-Kommunikations-Schnittstellen sowie wei-
tere Informationen zu dem jeweiligen Geratetyp hinterlegt sein.

Gerdtemodul-Katalog

Beschreibungsinformationen zu Geratemodultypen (Beispiel:
Kommunikationsmodul PROFIBUS 1.00).

Ein Geratemodul-Katalog definiert die Modulparameter mit dem zuldssigen
Wertebereich fiir aktive Geratemodule.

Ein Gerdatemodul-Katalog kann auRerdem Angaben zu Kommunikations-
Schnittstellen sowie weiteren Funktionen des jeweiligen Geratemodultyps
enthalten.

Applikations-Katalog

Technologie-Applikationen (Beispiel: Stellantrieb Drehzahl 3.0.3).
Technologie-Applikationen kénnen in »Engineer«-Projekte eingefiigt wer-
den und dort als Vorlage fiir eigene Applikationen dienen.

Je nach Gerétereihe, fiir die ein Applikations-Katalog gemacht ist, kann der
Applikationskatalog beispielsweise vorbereitete Programme, Funktionsbau-
stein-Verschaltungen sowie Initialwerte fiir Grundgerate-Parameter enthal-
ten.

Funktionsbaustein(FB)-Katalog

Beschreibungsinformationen liber die Funktionsbausteintypen, die im FB-
Editor dargestellt sind.

Die Funktionsbaustein-Kataloge sind Grundlage fiir das Einfiigen in die FB-
Verschaltung der Gerdtereihe Servo Drives 9400.

Lenze Motoren-Katalog

Beschreibungsinformationen zu den von Lenze produzierten Motortypen.
Der Lenze Motoren-Katalog gibt vor, welche Werte zum Betrieb des jeweili-
gen Motortyps in den Parametern verschiedener Antriebsreglertypen initial
einzustellen sind.

Anwendermotoren-Katalog

Der Anwendermotoren-Katalog enthalt ahnliche Informationen wie der
Lenze-Motoren-Katalog, die Inhalte sind jedoch vom Anwender individuell
definierbar. Daher unterscheidet sich der Umgang in einigen Punkten von
anderen Katalogen.

Weiterfiihrende Informationen finden Sie in folgendem Abschnitt:

» Anwendermotoren (L 296)

weitere Kataloge

Weitere Kataloge enthalten Informationen zu Netzwerken, Achsen sowie
weitere Basis-Elemente, die den zuvor genannten Katalogen zugrunde lie-
gen und/oder in »Engineer«-Projekte eingesetzt werden konnen.
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11.2 Katalogpakete

Ein Katalogpaket fasst mehrere Kataloge zusammen. Dadurch bildet das Katalogpaket zusammen-
gehorige Einheiten fiir die Distribution, Installation und Nutzung von Katalogen. Das Katalogpaket
enthdlt mehrere Kataloge, die jeweils mehrere Elemente enthalten.

Katalogpaket

-Element

[11-1] Schematischer Aufbau eines Katalogpaketes

Beispiele fur im »Engineer« vorhandene Katalogpakete sind die Katalogpakete Engineer und
EngineerFB.

« Das Katalogpaket Engineer enthalt:
- alle Basis-Kataloge des »Engineer,
« alle Gerate- und Geratemodul-Kataloge.

- Das Katalogpaket EngineerFB enthalt:

» Kataloge mit Funktionsbausteinen(FBs) und Technologieapplikationen fiir die Geratereihe
Servo Drives 9400.

11.3 Kataloge installieren

»Engineer«-Kataloge sind nur durch Ausfiihren eines Installationsprogrammes installierbar:

Installation Installierbare Kataloge
(Die Verfiigbarkeit der Kataloge ist von jeweiliger Installation abhéngig )
»Engineer«-Vollversion - Katalogpaket hinzufiigen
»Engineer«-Upgrade/Update - Katalogpaket hinzufiigen
»Engineer«-Service Pack - Katalogpaket austauschen
»Engineer«-Gerdtedatenupdate - Weitere Version eines Katalogpakets hinzufiigen

- Einzelne Kataloge zu vorhandenem Katalogpaket hinzufiigen
- Einzelne Kataloge in vorhandenem Katalogpaket austauschen

Falls Sie mehrere »Engineer«-Versionen parallel auf Inrem Computer installiert haben, verfiigt jede
»Engineer«-Installation liber eigene Kataloge. Um festzustellen, liber welche Kataloge der instal-
lierte »Engineer« verfligt, wahlen Sie den Meniibefeh| Extras—Kataloge.
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114 Kataloge in Projekten nutzen

114.1 Beziehung zwischen Projekt und Katalogen

Jedes Projekt-Element basiert auf einem oder mehreren Katalog-Elementen.

Anwendungsbeispiele:

1. Sie wollen offline einen Antriebsregler in ein Projekt einfligen. Der Einfligedialog bietet lhnen
eine Auswahlliste an, die er aus den installierten Geratekatalogen zusammenstellt.

2. Sie wahlen aus dieser Liste den gewiinschten Geratetyp aus. Bei Klick auf Fertigstellen wird ein
Gerat im Projektbaum eingefligt, welches dauerhaft auf dem Geratetyp im Katalog basiert.

3. Siewollen ein online erkanntes Gerat einfligen. Der »Engineer« identifiziert das Gerdt, indem er
online eine Typcodierung ausliest und anhand dieser den passenden Geratetyp aus dem Gera-
tekatalog heranzieht. Es wird ein Gerat im Projektbaum eingefiigt, welches dauerhaft auf dem
Geratetyp im Katalog basiert. Das »Engineer«-Projekt bleibt dauerhaft abhangig von den Kata-
logen, aus denen es Elemente enthalt.

Ein »Engineer«-Projekt verwendet jeweils maximal eine Version eines Katalogpaketes. Uber den
Meniibefehl Extras—»Kataloge werden die Katalogpakete und Kataloge angezeigt:

=I- K.atalogpakete

=I- Engineer
K.atalog: AutomationSuite Model Device, 9400 [1.183.0]
K.atalog: AutomationSuite. Model. Device, 94005 ateline (1.56.0)
K.atalog: AutomationSuite. Model B azeE lements [1.5.0)
K.atalog: AutomationSuite Model B azeElements_ElecticalShaft (1.23.0)
K.atalog: AutomationSuite. Model. Device. Memornhd odule3400 [1.32.0]
K.atalog: AutomationSuite Maodel Device. Maotors (2.51.0)

-1 SM301
K.atalog: AutomationSuite Model. Device. S afetybd odule3400 [1.31.0)

SafetyB400

=I- EngineerFB
1.20
1.4.0
150
200
280
260
270
240
2100

Iv nur im Projekt referenzierte Kataloge anzeigen

Meue Kataloge auswahlen... K.opieren... | Ok |

|

[11-2] Dialogfeld Kataloge

Das Dialogfeld Kataloge stellt die Katalogpakete hierarchisch dar. Dadurch ist erkennbar, welche
Kataloge in welchem Katalogpaket enthalten sind.

'@ Tipp!

Bei Deaktivierung des Kontrollfeldes nur im Projekt referenzierte Kataloge anzeigen werden
alle installierten Katalogpakete und Kataloge angezeigt.
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238

Eigenschaften der Elemente

Wenn Sie ein Projekt in einer Installationsumgebung 6ffnen, in der die benétigten Kataloge fehlen,
kann der »Engineer« die Projekt-Elemente nicht darstellen, die auf die fehlenden Kataloge verwei-
sen. Dadurch sind die entsprechenden Elemente nicht editierbar.

Darstellung der Elemente

Die Elemente werden als beschadigt dargestellt. Fiir beschadigte Elemente ist eine Registerkarte
Steckbrief sichtbar, auf der Sie erkennen kénnen, worum es sich dabei urspriinglich gehandelt hat,
und welcher Katalog fehlt.

Beim Offnen eines Projekts, das beschadigte Elemente enthilt, erscheint ein Hinweis-Dialogfeld:
"Folgende Projekt-Elemente kénnen nicht gedffnet werden, weil erforderliche Kataloge fehlen:..."

Nach Betatigen der Schaltflache Details zum entsprechenden Projektelement erscheint die Regis-
terkarte Steckbrief. » Registerkarte Steckbrief (1 239)

Button Function

Next Open project:

Changes to the project:

Damaged elements are removed from the project. Instead, damaged ele-
ments are displayed for which only the Properties dialog boxes are visible.
References to damaged elements existing in other project elements are also
removed. If a damaged element is, for instance, a device, this device now no
longer is a node in the network. The application of the node is removed from
the machine application.

Cancel Cancel the opening of the project
The saved project is not changed. You can install the missing catalogue sub-
sequently and open the project again without losing information.

Hinweis!

Beschadigte Elemente werden endgiiltig aus dem Projekt entfernt. Um zu vermeiden,
dass Sie Informationen unbeabsichtigt verlieren, konnen Sie das Projekt anschlie3end
nur mit dem Mentubefehl Datei=»Speichern unter sichern.

Falls Sie die fehlenden Kataloge spater nachtraglich installieren, konnen Sie danach auf
das urspriingliche Projekt zugreifen.

» Beschadigte Elemente erscheinen im Projektbaum mit einem x -Symbol sowie der urspriingli-
chen Bezeichnung.

 Beschadigte Elemente kdnnen in der Projektansicht nicht aufgeklappt werden.
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 Beschadigte Elemente kdnnen, wie reguldre Elemente, geloscht werden:

« Gewlinschtes Element markieren, Element mit <Entf> |6schen oder liber das Kontextmeni
den Befehl 16schen ausfiihren.

=g Proiekt
L 570
—-%% Logic
+- % Achse_1
=% Motion
+- i 3400 Stateline VO3
@ MDSKA-056-22, 140 [v)

[11-3] Beschadigtes Element

Registerkarte Steckbrief

Die Eigenschaften eines beschadigten Elementes sind in der Registerkarte Steckbrief sichtbar:
Steckbrief |

"EL 870" kann nicht dargestellt werden, weil der bendtigte Katalog nicht installiert ist.

Das Elernent wurde eingefigt als unbekannt:

aus Katalog:  Lenze.Device. |PC
Katalog Wersion:
installiert mit:

[11-4] Informationen zu einem beschéddigten Element

115 Katalog-Versionen verwalten

11.5.1 Gegenstdnde der Versionierung

Die Inhalte der »Engineer«-Kataloge werden von Lenze gepflegt und versioniert ausgeliefert. Die
Versionierung findet auf drei Ebenen statt:

1. Jedes Element, das in einem Katalog enthalten ist, hat eine Version. Die Version eines Katalog-
Elements erkennt man im Einflige-Dialog, und bei vorhandenen Projekt-Elementen In der Regis-
terkarte Eigenschaften.

2. Jeder ausgelieferte Katalog hat eine Version. Ein Katalog enthdlt mehrere Elemente, jedes da-
von in einer bestimmten Version. Ein Element kann in unveranderter Version in mehreren auf-
einander folgenden Katalog-Versionen enthalten sein. Die Versionen der vorhandenen bzw.
benutzten Kataloge erkennnt man im Dialog Extras—»Kataloge.

3. Jedes Katalogpaket hat eine Version. Ein Katalogpaket enthalt mehrere Kataloge, jeden davon
in einer bestimmten Version. Ein Katalog kann in unveranderter Version in mehreren aufeinan-
der folgenden Katalogpaketen enthalten sein.

11.5.2 Verfahren der Versions-Bereitstellung
Es gibt zwei Verfahren zur Bereitstellung neuer Element-Versionen. Der Unterschied besteht darin,

dass bei mehrfach vorliegenden Katalog-Versionen eine Auswahl zu treffen ist, welcher Katalog ver-
wendet werden soll.
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11.6

240

Element-Version Funktion

Einfach vorliegende Kataloge - Bei einfach vorliegenden Katalogen enthilt jede gelieferte Katalog-Versi-
on samtliche Element-Versionen. Dadurch ist die jeweils aktuellste Kata-
log-Version nutzbar.

- Die Katalogversion bleibt abwartskompatibel zu vorhandenen Projekten
und Geraten.

- Katalogpakete, die diese Art von Katalogen enthalten, werden in nur ei-
ner Version installiert.

- Dieses Verfahren wird fiir Gerdte- und Gerdtemodul-Kataloge eingesetzt.

Mehrfach vorliegende Kataloge « Bei mehrfach vorliegenden Katalogen enthilt jede gelieferte Katalog-
Version nur die jeweils aktuellen Element-Versionen. Um die Kompatibi-
litdt zu vorhandenen Projekten zu erméglichen, werden Katalogpakete,
die solche Kataloge enthalten, in mehreren Versionen parallel installiert.

Mehrfach vorliegende Kataloge werden fiir Applikations- und Funktionsbau-

stein-Kataloge eingesetzt. Bei solchen Katalogen hat es Auswirkungen auf

bestehende »Engineer«-Projekte, wenn man diese auf eine neue Katalog-

Version umstellt.

» Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei aus Vorgingerversion

anpassen (3 40)

Besonderheiten des Anwendermotoren-Katalogs

Die Inhalte des Anwendermotoren-Katalogs sind individuell definierbar. Der Anwendermotoren-
Katalog ist mit einem bestimmten leeren Ordner vergleichbar, in den man selbstdefinierte Motor-
typen abspeichern kann. Diese selbstdefinierten Motortypen sind projektiibergreifend wiederver-
wendbar.

Wird ein Anwendermotor in das »Engineer«-Projekt eingefiigt, entsteht dort eine vollstandige Ko-
pie des Katalogelements. Es entsteht also keine Abhadngigkeit des Projekts vom Anwendermotoren-
Katalog. Wird das Projekt beispielsweiese an einen anderen Anwender weitergegeben, kann dieser
es 6ffnen, ohne dass es notwendig ist, den verwendeten Anwendermotor aus dem Anwendermoto-
ren-Katalog weiterzugeben.

Versionierung
Der Anwendermotoren-Katalog ist nicht versioniert.

Der Anwendermotoren-Katalog ist auf dem Computer nur ein Mal vorhanden. Falls Sie mehrere
»Engineer«-Versionen parallel auf Inrem Computer installiert haben, kann der Anwendermotoren-
Katalog von allen Anwendern verwendet werden.

i Hinweis!

Bei einer »Engineer«-Deinstallation wird der Anwendermotoren-Katalog nicht deinstal-
liert.

Weiterfliihrende Informationen finden Sie in folgendem Abschnitt:

» Anwendermotoren (2 296)
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12.1

Fehlermeldungen

Dieses Kapitel beschreibt die Generatoren und deren Fehlermeldungen, die wahrend des "Erstel-
len"-Prozess (Projekt aktualisieren) aufgerufen werden. Die Fehlermeldungen sind In der Register-
karte Erstellen sichtbar und in unterschiedliche Kategorien unterteilt: Fehler, Warnung, Info.

» ApplicationConnection Generator (0 241)

» PortLogic Generator (0 244)

» CAN-Generator (L 246)

» Kommunikationsentitdten Generator (& 252)

ApplicationConnection Generator

Uberpriifen der Verbindung zwischen Port und Prozessdatenobjekt

Dynamisches Anlegen eines PDO [AC0001]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler B Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Ein Port ist vom Anwender nicht spezifiziert, aber mit ei-
nem anderen Gerat verschaltet. Es wird versucht, fur die-

sen Port ein Dynamisches PDO anzulegen.

Ubertragungsparameter mit den Einstellungen in der
Applikation liberpriifen.

» Prozessdatenobjekte (C1 229)

Dynamisches PDO fiir einen Port kann nicht angelegt werden [AC0002]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Kommunikationenentitat nicht gefunden

Ein Port ist nicht spezifiziert, aber mit einem anderen Ge-
rat verschaltet. Es wird versucht, fiir diesen Port ein dy-
namisches PDO anzulegen, was jedoch fehlschlagt, weil
das Gerat keine oder mehrere Kommunikationsschnitt-
stellen besitzt.

Den Port auf eine bestimmte Schnittstelle im Porteditor
legen.

» Porteditor (Ports) (L1 158)

Dynamisches ProzessDatenObjekt fiir Port kann nicht angelegt werden [AC0003]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Kommunikationenentitat nicht gefunden

Ein Port ist nicht spezifiziert, aber mit einem anderen Ge-
rat verschaltet. Es wird versucht, fiir diesen Port ein dy-
namisches PDO anzulegen, was jedoch fehlschlagt, weil
das Gerate keine oder mehrere Kommunikationsschnitt-
stellen besitzt.

Gerat besitzt keine Schnittstelle, die es erméglicht ein
PDO dynamisch anzulegen oder der Vorrat ist aufge-
braucht.
« Port auf einen festen PDO legen (8200 und 9300) oder
« Ungenutzte, unverschaltete Ports in automatische
Ports umwandeln.
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Zuweisung von Port zu ProzessDatenObjekt fehlt [AC0004]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Interner Fehler

Es besteht keine Verbindung zwischen einem Port und
einem PDO.

Fehlgeschlagen ist Bestimmung des Netzwerks anhand von Port [AC0005]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Interner Fehler

Flr einen verschalteten Port wird versucht ein Netzwerk
zu finden, durch welches die Verbindung realisiert wer-
den kann.

Verbindung iiber Netzwerkgrenzen hinaus kann nicht aufgel6st werden [AC0006]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler O Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Es wird versucht, eine geratelibergreifende Verschaltung
von Ports vorzunehmen, die nicht in einem Netzwerk lie-
gen.

Hierzu ist eine Gatewayfunktion notwendig, die zurzeit

nicht unterstiitzt wird.

Die Teilnehmer, die verschaltet werden sollen, einem
Netzwerk hinzufligen.

Verbindung kann nicht aufgelost werden [AC0007]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler O Warnung & Information

Ursache

Abhilfe

Knoten ist nicht mit Netzwerk verbunden.

Es wird versucht, eine geratelibergreifende Verschaltung
von Ports vorzunehmen, die nicht in einem Netzwerk lie-
gen. Hierzu ist eine Gatewayfunktion notwendig, die
zurzeit nicht unterstiitzt wird.

Die Teilnehmer, die verschaltet werden sollen, einem
Netzwerk hinzufligen.

Datenbreite des Zielports unterscheidet sich vom Quellport [AC0008]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler O Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Es wird versucht, Ports mit unterschiedlicher Datenbrei-
te zu verbinden.

Die Summe der Elementvariablen-Datenbreiten der
Quell- und Zielports im Porteditor anpassen.
Angegeben wird nur der eindeutige Quellport. Die Ziel-
ports sind dem Applikationsverschaltungseditor zu ent-

nehmen. » Porteditor (Ports) (C 158)
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Speicheraufteilung des Zielports unterscheidet sich vom Quellport [AC0009]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler B Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Es wird versucht, Ports mit unterschiedlichem Speicher-
layout zu verbinden.

Beispiel

Quelle: WORD, DWORD (6 Byte)

Ziel: BYTE, DWORD (6 Byte)

Es wird nur eine Unterscheidung hinsichtlich der Daten-
breite der ElementVariable getroffen, aber nicht des Typs
selbst (Vorzeichen/kein Vorzeichen oder ANY_BIT-Ty-
pen).

Kontrollieren, ob das Verbinden der Ports beabsichtigt
ist. Die abweichenden Datentypen sind in der jeweiligen
Applikation zu bertiicksichtigen.

Verbindung kann nicht aufgelést werden [AC0010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Knoten ist nicht mit Netzwerk verbunden.

Es wird versucht, eine geratelibergreifende Verschaltung
von Ports vorzunehmen, die nicht in einem Netzwerk lie-
gen.

Alle Teilnehmer, die verschaltet werden sollen, zu dem-
selben Netzwerk hinzufiigen.

Port Variablengr6Be iiberschreitet Datenbreite von PDO. [AC0011]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Die VariablengroBe des angegebenen Ports liberschrei-
tet die erlaubte Datenbreite fir ein CAN PDO.

Elementvariablen aus dem Port entfernen, um die resul-
tierende Datenbreite des Ports zu verklei-

nern. » Elementvariablen fiir Variablentyp "Record"
definieren ({1 169)

Kein Prozessdatenobjekt verfiigbar. [AC0012]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Die Schnittstelle, mit der der Teilnehmer am Netzwerk
angeschlossen ist, verfiigt nicht liber geniigend PDOs,
um den Port aufzunehmen.

Entweder sind die PDOs so eingestellt, dass sie nicht au-
tomatisch konfiguriert werden, oder es sind insgesamt
zu wenig PDOs vorhanden.

Je nach Situation:
- ...automatische Vergabe fiir PDOs einschalten
» ... PDO-Mapping manuell vornehmen
- ... zusatzliche Schnittstelle projektieren
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PortLogic Generator

Uberpriifen der angelegten Ports

Ubertragungsrichtung wird nicht unterstiitzt {0} [PL0001]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler 0 Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Ubertragungsrichtung ist fiir angegebenen Port ungiil-
tig.

» Porteditor (Ports) (L2 158)

Datenlinge liberschreitet CAN-PDO Linge von 64 Bits [PL0002]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Die Datenbreite des angegeben Ports liberschreitet die
erlaubte Datenbreite fiir ein CAN PDO.

Die Datenbreite der ElementVariablen des Ports auf ma-
ximal 8 Byte reduzieren.

» Elementvariablenfiir Variablentyp "Record" definieren
(1 169)

Port Name nicht eindeutig [PL0003]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

[ Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Die Ports einer Applikation miissen von lhren Anzeigena-
men unterschiedlich sein.

Eindeutige Portnamen im Porteditor vergeben.
Portnamen werden unter anderem dafiir verwendet, um
in IEC 61131 Programmen Variablen fiir den Zugriff auf
Ports via IEC 61131 Variablen zu erméglichen.

Port hinzufiigen (2 165)

Ungiiltiger Taskkontext: Task {0} auf Laufzeitsystem nicht vorhanden [PL0004]
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Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Es wird versucht, einen Port einer Task zuzuordnen. Die
Task ist auf dem Gerat bzw. im PLC Designer-Projekt
nicht vorhanden.

- Fiir die angegebene Gerateapplikation den Porteditor
offnen.
« Fiir den angegebenen Port die Task unten rechts im
Applikationsvariablen-Feld anwahlen.
« Eswird eine Liste mit verfligbaren Tasks angezeigt.
« Aus der Auswabhlliste eine Task auswahlen
« Dialog mit OK schlieRen.
Istin der Taskkonfiguration eines 9400 PLC Designer Pro-
gramms keine Task definiert, wird vom Betriebssystem
automatische eine Task mit der Bezeichnung "Default-
Task" erstellt.
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PortLogic Generator

Ungiiltiger Taskkontext: Port wird mit Task {0} assoziiert [PLO005]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler B Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Es wird versucht, einen Port einer Task zuzuordnen. Die
Task ist auf dem Gerat bzw. im PLC Designer-Projekt
nicht vorhanden. Da fiir die zugehdrige Applikation der
FB Editor aktiv/freigeschaltet ist, werden die Ports auto-
matisch der Anwendertask ("UserTask") zugeordnet und
diese Warnung ausgegeben.
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12.3.1

CAN-Generator

» Adressen (0 246)

» Baudrate und NMT-Master (2 247)
» Synchronisation (k2 248)

» COB-ID (ca 249)

» Ports und PDO (1 251)

Adressen

Ungiiltiger Wertebereich fiir Adressen (Min und Max vertauscht?) [NWCAN0001]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Im Netzwerk CAN, Registerkarte Einstellungen, wurde
die minimale und die maximale Adresse des moglichen
Adressbereichs vertauscht.

Den Bereich entsprechend dndern, so dass die minimale
Adresse kleiner als die maximale Adresse ist.

Knotenanzahl fiir Netzwerk iiberschritten [NWCAN0002]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Es sind dem Netzwerk CAN mehr Teilnehmer zugeord-
net, als in der Registerkarte Einstellungen des Netzwerk
CAN zugelassen.

« Nicht bendtigte Teilnehmer vom Netzwerk entfernen
oder

« In der Registerkarte Netzwerk/ Einstellungen die ma-
ximal zuldssige Anzahl erhéhen.

Knotenadresse fiir Knoten auBerhalb des Wertebereichs [NWCAN0003]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Fiir den angegebenen Teilnehmer wurde eine ungiiltige
Knotenadresse eingegeben.

Die Knotenadresse dandern, so dass diese innerhalb des
zuldssigen Wertebereiches liegt.

Knotenadresse fiir Knoten existiert bereits [NWCAN0004]

246

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Fiir den angegebenen Teilnehmer wurde eine bereits
vergebenen Knotenadresse eingegeben.

Die Knotenadresse andern, so dass eine noch nicht ver-
gebene Nummer gewahlt ist.
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Fehler beim Lesen der Adresse von Knoten [NWCANO0005]

& Fehler OO Warnung O Information

12.3.2 Baudrate und NMT-Master

Fehler beim Lesen der Adresse von Knoten [NWCANO0006]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Fir den genannten Teilnehmer ist eine Ubertragungsra- | Stellen Sie in der Registerkarte Einstellungen des zugeho-
te eingestellt, die nicht unterstitzt wird. rigen Netzwerks eine andere Baudrate ein.

Fehler beim Verarbeiten von Baudrate von Objekt {0} [NWCAN0007]

& Fehler OO Warnung O Information

Der Zugriff auf den Baudraten Parameter schlug fehl.

Kein NMT Master im Netzwerk definiert! [NWCANO0008]

O Fehler = Warnung O Information

In dem genannten Netzwerk ist kein NMT-Master defi- | Warnung ignorieren, wenn ein externes Gerat diese
niert worden, der die Teilnehmer in den Operational Funktion Gibernimmt.
Mode uberfiihrt.

Im Netzwerk mehr als ein NMT Master definiert! [NWCAN0009]

O Fehler B Warnung [ Information

In dem genannten Netzwerk sind mehrere Teilnehmer | Warnungignorieren, wenn diese Funktion erwiinscht ist.
als NMT-Master definiert worden. Diese (iberfiihren die
Teilnehmer in den Operational Mode.
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Fehler beim Lesen der NMT Mastereinstellung [NWCAN0010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Der Zugriff auf die NMT-Mastereinstellungen schlug
fehl.

1233 Synchronisation

SYNC Master nicht definiert [NWCAN0011]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

In dem angegebenen Netzwerk sind entweder Prozess- « In die Registerkarte Synchronisation des angegebe-
datenobjekte oder Prozesse (Tasks) mit dem Synchroni- nen Netzwerks wechseln.

sationsobjekt verbunden. Es ist aber kein « Unter SYNC-Quelle den Teilnehmer auswihlen, der
Synchronisationsobjekt-Erzeuger definiert. das Synchronisationsobjekt zyklisch senden soll.

SYNC Sende Identifier {0} wird von Knoten nicht unterstiitzt [NWCAN0012]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Die angegebene SYNC-Quelle unterstiitzt die angegebe- | In die Registerkarte Synchronisation des zugeordneten
ne COB-ID nicht. Netzwerks unter SYNC-Quelle eine COB-ID auswahlen,
die alle Teilnehmer unterstitzt. (Bsp: 128).

SYNC Sende Zykluszeit {0} ms wird von Knoten nicht unterstiitzt [NWCAN0013]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Die angegebene SYNC-Quelle unterstiitzt die angegebe- | In die Registerkarte Synchronisation des zugeordneten
ne Zykluszeit zum Senden des Synchronisationsobjekts | Netzwerks unter SYNC-Quelle eine Zykluszeit auswah-
nicht. len, die alle Teilnehmer unterstitzt.

SYNC Empfangs Identifier {0} wird von Knoten nicht unterstiitzt [NWCAN0014]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Die angegebene SYNC-Empfanger unterstiitzt die ange- | In die Registerkarte Synchronisation des zugeordneten
gebene COB-ID nicht. Netzwerks unter SYNC-Quelle eine COB-ID auswahlen,
die alle Teilnehmer unterstiitzt. (Bsp: 128).
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Knoten unterstiitzt keine SYNC Slave Funktion [NWCAN0015]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Teilnehmer unterstiitzt keine SYNC-Slave Funktion.

Knoten unterstiitzt keine SYNC Master-Funktion [NWCAN0016]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Teilnehmer unterstiitzt keine SYNC Master-Funktion.

Knoten ist gleichzeitig SYNC Sender und Empfianger [NWCANO0017]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler O Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Reserviert

Objekt kann nicht iibertragen werden. Knoten kein SYNC-Slave [NWCAN0026]

1234

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Der Angegebene Teilnehmer arbeitet entweder mit syn-
chronisierten Prozessdatenobjekten oder Prozessen
(Tasks). Der Teilnehmer ist jedoch nicht als Synchronisa-
tionsobjekt Empfanger deklariert.

In der Registerkarte Synchronisation des angegebenen
Netzwerks unter SYNC-Empfanger fiir den Teilnehmer
folgende Auswahl treffen:
« Prozessdatenobjekte synchronisiert Gibertragen/
empfangen
« Prozesse (Tasks) synchronisieren

COB-ID

Vorrat der Canld erschépft [NWCAN0018]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

In dem angegebenen Netzwerk werden zu viele Kommu-
nikationsobjekte tibertragen.

Es stehen keine verfiigbaren COB-ID's mehr zur Verfii-
gung.

« Anzahl der Port-Verbindungen verringern
« In der Registerkarte Einstellungen des angegebenen
Netzwerks den COB-ID Identifierbereich erweitern.
Achtung:
Der Default-Bereich ist so ausgelegt, dass auch Lenze Alt-
gerate wie 9300 und 8200 damit arbeiten.
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Ungiiltiger Wertebereich fiir COB-ID (Min und Max vertauscht?) [NWCAN0019]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Die Angaben fiir den automatisch vergebenen COB-ID
Bereich sind nicht korrekt.

« In die Registerkarte Einstellungen des angegebenen
Netzwerks wechseln.

« Im Gruppenfeld Identifier automatisch vergeben ei-
nen Bereich einstellen den alle am Netzwerk ange-
schlossenen Gerate unterstiitzten.

- von < bis einstellen.

COB-ID auBerhalb der Grenzen. Erstelle fiir PDO neue COB-ID [NWCAN0020]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler B Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Wahrend der Priifung der COB-ID's wurde festgestellt,
dass die COB-ID des angegeben Prozessdatenobjekts (as-
soziierten Ports) auBerhalb der unter den Netzwerk-Ein-
stellungen angegebenen COB-ID Bereich liegt. Es wird
fiir das angegebene Prozessdatenobjekt eine neue COB-
ID erzeugt.

Warnung ignorieren. Handelt es sich jedoch um zeitkriti-
sche Prozesse, sollten die vergebenen COB-ID's in der Re-
gisterkarte CAN-Objekte des Netzwerks gepriift und evtl.
angepasst werden.

COB-ID wird mehrfach verwendet [NWCAN0021]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler B Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Erstelle fiir PDO neue COB-ID

Wahrend der Priifung der COB-ID's wurde festgestellt,
dass die COB-ID des angegeben Prozessdatenobjekts (as-
soziierten Ports) bereits vergeben worden ist. Es wird fiir
das angegebene Prozessdatenobjekt eine neue COB-ID
erzeugt.

Warnung ignorieren. Handelt es sich jedoch um zeitkriti-
sche Prozesse, sollten die vergebenen COB-ID's in der Re-
gisterkarte CAN-Objekte des Netzwerks gepriift und evtl.
angepasst werden.

COB-ID {0} auRerhalb des Wertebereichs [NWCAN0028]
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Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Es wird versucht, die COB-ID des Senders auf die Empfan-
ger Prozessdatenobjekte zu transferieren. Hierbei trat
ein Fehler auf. Evtl. liegt die COB-ID auRerhalb des giilti-
gen Wertebereichs.

Wertebereich der COB-ID priifen.
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12.3.5 Ports und PDO

Fehler bei der Analyse der Portverschaltung [NWCAN0022]

& Fehler O Warnung O Information

Fehlt Port-PDO Zuordnung
Es besteht keine Verbindung zwischen einem Port und
einem Prozessdatenobjekt.

Datenbreite fiir Port iiberschritten [NWCAN0023]

& Fehler OO Warnung O Information

Maximal 64 Bits moglich Datenbreite der ElementVariablen des Ports auf maxi-
Die Datenbreite des angegebenen Ports iiberschreitet | mal 8 Byte reduzieren.
die erlaubte Datenbreite fiir ein CAN PDO.

Katalog Template fiir Kommunikationsobjekt CAN nicht gefunden [NWCAN0024]

& Fehler OO Warnung O Information

Katalog nicht registriert?

Fehler beim Erstellen von Kommunikationsobjekt CAN [NWCAN0025]

& Fehler OO Warnung O Information

Zuordnung von Port auf PDO fehlt [NWCAN0027]

& Fehler OO Warnung O Information

Keine Verbindung zwischen einem Port und einem Pro-
zessdatenobjekt.
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12.4 Kommunikationsentitaten Generator

» Standard (9300 Servo + 9300 ServoPLC) (1 252)
» Kompakt (8200) (22 255)

» 9400 OnBoard (1 256)

» 1-O-System IP20 (modular und kompakt) (€2 258)
» 9400 PROFIBUS-Modul (ta 258)

12.4.1 Standard (9300 Servo + 9300 ServoPLC)

Unerwarteter Fehler [CESTD0001]

& Fehler OO Warnung O Information

Baudrate von {0}k wird von Knoten nicht unterstiitzt [CESTD0002]

& Fehler OO Warnung O Information

Die Baudrate kann nicht in die zugehdrige Codestelle
libertragen werden.

COB-ID {0} ist fiir mehrere Knoten vergeben [CESTD0003]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Es ist fir einen 9300 nicht erlaubt, fiir feste Prozessda- | Sicher stellen, dass im Funktionsblockeditor keine Ports
tenobjekte die gleiche COB-ID mehrfach zu vergeben. eines 9300 Gerdtes miteinander verbunden sind. Die
Ports erhalten dadurch die gleichen COB-IDs.

Fehler beim Schreiben auf Objekt [CESTD0004]

& Fehler OO0 Warnung [ Information
Objekt konnte nicht beschrieben werden.
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Fehler beim Schreiben von Parameterwert {0} [CESTD0005]

& Fehler OO Warnung O Information

Parameterwert konnte nicht auf die Codestelle geschrie-
ben werden.

Ubertragungsmodus {0} wird nicht unterstiitzt [CESTD0006]

& Fehler OO Warnung O Information

Der angegebene Ubertragungsmodus wird nicht unter-
stutzt.

Fehler beim Schreiben der SYNC Master Einstellungen [CESTD0007]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Die SYNC-Mastereinstellungen konnten nicht in die zu-
gehorigen Codestellen iibertragen werden.

Fehler beim Schreiben der SYNC Slave Einstellungen [CESTD0008]

& Fehler O Warnung O Information

Die SYNC-Slaveeinstellungen konnten nicht in die zuge-
hoérigen Codestellen libertragen werden.

Plugin konnte nicht gefunden werden {0}[CEPLC0001]

& Fehler OO Warnung O Information

Fiir die Generierung von Programmcode wird ein Plugin | Plugin installieren.
benétigt (Plugin_DrivePlcDeveloperStudio). Dieses Plug-

In ist vermutlich nicht registriert oder es bestehen Versi-

onskonflikte bzgl. Kataloge und Plugin.
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Plugin Methode konnte nicht gefunden werden {0} [CEPLC0002]

& Fehler OO Warnung O Information

Fiir die Generierung von Programmcode wird ein Plugin | Plugin installieren.
benétigt (Plugin_Drive PLC Developer Studio). Dieses

Plugln verfligt offenbar nicht iiber die benétigte Metho-

de. Es bestehen offensichtlich Versionskonflikte bzgl. Ka-

taloge und Pluglin.

Plugin Methode nicht ausfiihrbar {0} [CEPLC0003]

& Fehler O Warnung O Information

Fiir die Generierung von Programmcode wird ein Plugin | Alle DDS oder PLC Designer Prozesse auf dem PC schlie-
benétigt (Plugin_Drive PLC Developer Studio). Die bend- | Ben.
tigte Methode kann zurzeit nicht ausgefiihrt werden.

Plugin Methode, Fehler in der Ausfiihrung {0} [CEPLC0004]

& Fehler OO Warnung O Information

Fiir die Generierung von Programmcode wird ein Plugin
benétigt (Plugin_DrivePlcDeveloperStudio). Wahrend
der Ausfiihrung der angegebenen Methode ist ein Fehler
aufgetreten.
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12.4.2 Kompakt (8200)

Unerwarteter Fehler [CECOMP0001]

& Fehler OO Warnung O Information

Unterschiedliche Ubertragungsmodi fiir CAN1 IN/OUT [CECOMP0002]

& Fehler OO Warnung O Information

Fiir die CAN1 Objekte des Reglers sind die Ubertragungs- | CAN1-IN und CAN1-OUT miissen zusammen synchroni-
modi gekoppelt. siert oder nicht synchronisiert Gibertragen werden.
Folgende Kombinationen sind zuldssig:

CAN1-IN CAN1-OUT

Synchron Synchron

Asynchron Zeit oder Ereignis

COB-ID {0} ist fiir Knoten mehrfach vergeben [CECOMP0003]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Es ist fir einen 9300 nicht erlaubt, fiir Feste Prozessda- | Sicher stellen, dass im Funktionsblockeditor keine Ports
tenobjekte die gleiche COB-ID mehrfach zu vergeben. eines 9300 Gerdtes miteinander verbunden sind.
Die Ports erhalten dadurch die gleichen COB-IDs.

Baudrate von {0}k wird von Knoten nicht unterstiitzt [CECOMP0004]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Die Baudrate kann nicht in zugehérige Codestelle liber-
tragen werden.

Fehler beim Schreiben auf Objekt [CECOMP0005]

& Fehler O Warnung O Information
Objekt konnte nicht beschrieben werden.
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Kommunikationsentitaten Generator

Fehler beim Schreiben von Parameterwert {0} [CECOMP0006]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Parameterwert konnte nicht auf Codestelle geschrieben
werden.

Ubertragungsmodus {0} wird nicht unterstiitzt [CECOMP0007]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Der angegebene Ubertragungsmodus wird nicht unter-
stutzt.

Ubertragungsrichtung wird nicht unterstiitzt [CECOMP0008]

12.4.3

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Die angegebene Ubertragungsrichtung (Input, Output)
wird nicht unterstiitzt.

9400 OnBoard

Knoten kann nicht gleichzeitig SYNC-Quelle und Empfinger sein [CE94CAN0001]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Reserviert

Abweichende Targetversion - Das kann zu Problemen bei der Ubersetzung und Download fiihren (erwartet: {0} [CE94CAN0002]
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Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Die im PLC-Designer Projekt des angegebenen Gerates
hinterlegte Targetversion stimmt nicht mit der vom Ge-
nerator erwarteten Version tiberein. Dies kann insbeson-
dere beim Importieren von dlteren PLC-Designer
Projekten fiihren.

Diese Fehlermeldung wird nur in Entwicklermodus aus-
gegeben.

In die Registerkarte SPS-Programmierung wechseln und
das PLC-Designer Projekt 6ffnen. Im PLC-Designer wah-
len Sie Zielsystem und bereinigen, sowie libersetzen Pro-
jekt neu. Vor dem Verlassen des PLC-Designer muss das
Projekt gespeichert werden.
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Fehlermeldungen

Kommunikationsentitaten Generator

Fehler beim Schreiben von Parameterwert {0} [CE94CAN0003]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Parameterwert konnte nicht auf Codestelle geschrieben
werden.

Knoten mit SYNC-Quelle Eigenschaft muss NMT-Master sein [CE94CAN0004]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Der 9400 besitzt die Besonderheit, wenn er ein Synchro-
nisationsobjekt senden soll, muss dieser gleichzeitig
auch NMT Master sein.

« Indas Netzwerk gehen, das dem Gerat zugeordnet ist.
- in der Registerkarte Knoten den entsprechenden Kno-
ten markieren.

« Der Knoten ist griin umrandet.
« Aus dem Kontextmenii der rechten Maustaste
Setze NMT Master auswahlen.
« In der rechten unteren Ecke hat ein Master-Knoten
ein schwarzes Dreieck.
Knoten (L 219)

Pre-Defined Connectionset aktiv [CE94CAN0005]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

O Fehler O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Knoten ist nicht mit einem CAN Netzwerk verbunden.
Unter der Registerkarte Einstellungen des Teilnehmers
das Kontrollfeld Predefined Connection Set verwenden
angewihlt. Beim Ubersetzen wurden die Einstellungen
fiir COB-ID's, SYNC, etc. gemaRR CANopen vergeben.
Diese Meldung ist eine Information fiir den Anwender.
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Fehlermeldungen

Kommunikationsentitaten Generator

12.4.4 I-O-System 1P20 (modular und kompakt)

Unerwarteter Fehler [CEEPMT0001]

& Fehler OO Warnung O Information

Fehler beim Schreiben von Parameterwert {0} [CEEPMT0002]

& Fehler OO Warnung O Information

Parameterwert konnte nicht auf Codestelle geschrieben
werden.

Ubertragungsmodus {0} wird nicht unterstiitzt [CEEPMTO0003]

& Fehler OO0 Warnung [ Information

Der angegebene Ubertragungsmodus wird nicht unter-
stltzt.

12.4.5 9400 PROFIBUS-Modul

EXTENSION_BOARD_SLOT konnte nicht in Steuerungskonfiguration eingetragen [CE94PRF0001]

& Fehler OO Warnung O Information

Fir das angegebene PROFIBUS-Modul kann kein Steue-
rungskonfigurationsmodul in die Steuerungskonfigura-
tion eingetragen werden.

Fehler beim Erstellen des EXTENSION_BOARD_SLOT Mappings/Code [CE94PRF0002]

& Fehler OO Warnung O Information

Fiir das angegebene PROFIBUS-Modul kann kein Map-
ping-Code zwischen Steuerungskonfigurationsmodul
und Port-Variablen erstellt werden.
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Fehlermeldungen

Kommunikationsentitaten Generator

Fehler beim Erstellen des EXTENSION_BOARD_SLOT Mappings/Task-Kontext [CE94PRF0003]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Fiir das angegebene PROFIBUS-Modul kann der Map-
ping-Code zwischen Steuerungskonfigurationsmodul
und Port-Variablen nicht in die Taskkonfiguration einge-
tragen werden.

Fehler beim Erstellen des EXTENSION_BOARD_SLOT Mappings. Task {0} auf Laufzeitsystem nicht vorhanden [CE94PRF0004]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

B Fehler O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Interner Fehler. Fiir das angegebene PROFIBUS-Modul
kann der Mapping-Code zwischen Steuerungskonfigura-
tionsmodul und Port-Variablen nicht in die Taskkonfigu-
ration eingetragen werden, da die fiir den Port
angegeben Task nicht auf dem Laufzeitsystem vorhan-
den ist.

Ungiiltige Datenbreite [CE94PRF0005]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

& Fehler OO Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Interner Fehler. Der Datentype einer Elementvariablen
wird fiir den angegebenen Port nicht unterstiitzt.
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Menii-Referenz - Die Meniibefehle im Uberblick

In diesem Kapitel finden Sie eine Auflistung aller Meniibefehle mit Verweisen auf weiterfiihrende

Informationen.

Ubersicht

Was moéchten Sie tun?

Befehle dazu finden Sie im...

Ein Projekt erstellen/6ffnen

Ein komprimiertes Projekt/Archiv 6ffnen
Daten importieren/exportieren

Drucken

> Menii "Datei" (L1 261)

Gerate/Elemente im Projektbaum
bearbeiten

» Menlii "Bearbeiten” (L1 262)

Gerate/Elemente in das Projekt einfligen

» Menii "Einfiigen" ([ 263)

Die Ansicht der Bedienoberflache dndern

» Menii "Ansicht" (£ 263)
» Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort (2 29)

Eine Online-Verbindung zu einem Gerat herstellen
Applikation/Daten zu einem Gerét libertragen
Gerdte-Einstellungen online konfigurieren

» Meni "Online" (£ 263)
Weitere Befehle finden Sie unter: Extras—Optionen (L1 100)

Parametersatze von Geraten verwalten
Funktionsbaustein-Verschaltungen verwalten

» Menii "Applikationsdaten” (1 265)

Die Sprache der Bedienoberflache dndern
»Engineer«-Kataloge verwalten

» Menii "Extras" (£J 266)
Weitere Befehle finden Sie unter:
Extras—Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort (L1 29)

Onlinehilfethemen anzeigen
Informationen Uliber Lenze erhalten
Kontakt zu Lenze aufnehmen

« Internetzugang erforderlich

» Menii "2" (1 266)
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Mendu "Datei"

Symbol ‘ Befehl Tastaturbefehl | Info
Projekt erstellen/6ffnen
- Neu <Strg>+<N> » Projekte beim Offnen aktualisieren: Projektdatei
i‘r aus Vorgéngerversion anpassen (L1 40)
_ Offnen <Strg>+<0> » Projektdatei 6ffnen (L2 39)
r=
Speichern unter - » Projekt speichern (C3 43)
Speichern <Strg>+<S>
d
SchlieBen Momentan gedffnetes Projekt schlieRen

« Enthalt das Projekt noch ungesicherte Einstellun-
gen, weist ein Dialogfenster auf das Speichern
der Anderungen hin.

Komprimiertes Projekt/Archiv 6ffnen/speichern

Archiv 6ffnen

» Archiv 6ffnen (2 45)

Archiv speichern

» Archiv speichern (1 44)

Importieren/Exportieren von Daten

Der Meniibefehl ist verfiigbar, wenn ein Gerat im Projektbaum selektiert ist.

FB-Verschaltung

Funktionsbaustein-Verschaltung importieren/ex-
portieren (XML-Datei)
- Diese Funktion ist gerateabhangig verfligbar.
» Funktionsbausteineditor (FB-Editor) (£3 152)

Monitorfensteransicht

Benutzerspezifische Ansicht von Parametern im Be-
reich Monitor importieren/exportieren (EPC-Datei)
» Monitorfenster anpassen: Parameter grafisch
darstellen (Instrumente) (£3 25)

User-Menli Benutzerspezifische Zusammenstellung von Para-
metern importieren/exportieren (EPC-Datei)
» User Menii konfigurieren (1 174)
Gerateparameter Parametersatz fiir das ausgewahlte Gerat importie-
Parameterwerte ren/exportieren (Lenze GDC-Datei).

« Lenze »Global Drive Control« (GDC)-Datei in das
Projekt importieren.
» Parameterwerte eines Einzelgerates

exportieren (£2 272)

Die Daten von allen Gerdten exportieren bei selektierter Projektwurzel

Gerateparameter

Gerdtedaten aus dem Projekt exportieren:
Parametersatz des ausgewdhlten Gerdtes in eine Da-
tei exportieren. » Parameterwerte der Gerate
exportieren ({1 272)

Gerdteabhangige Befehle, bei selektiertem Gerat verfiigbar:

EDS-/DCF-Datei

Parameter des ausgewahlten Projektelelementes in
eine EDS-/DCF-Datei exportieren.
« EDS ist ein Dateiformat der Geratereihe Servo
Drives 9400.

Fehlertexte

Fehlertexte des ausgewahlten Geradtes in eine Text-
datei (* .txt) exportieren
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Menli "Bearbeiten”

13.2

262

Befehl

Tastaturbefehl

Info

Geratebeschreibungs-Paket

Lenze Paketdatei (*.Ipk) fiir den »EASY Package Ma-
nager« exportieren (gerateabhangig verfiugbar).

« Ausgabeformat: Paketdatei (*.Ipk)

- Die im »Engineer« erstellten Applikationspara-
meter eines Servo Drive 9400 sind dadurch an-
schlieBend im »EASY Starter« anzeigbar.

» Gerdtebeschreibung in ein Lenze-Paket (LPK-
Datei) exportieren (1 271)

Applikations-Paket

Lenze Paketdatei (*.Ipk) fiir den »EASY Package Ma-
nager« exportieren (gerdteabhangig verfigbar).

« Ausgabeformat: Paketdatei (*.Ipk)

« Die im »Engineer« erstellte Applikation eines In-
verter Drive 8400 ist dadurch anschliefend im
»Engineer« wiederverwendbar.

» Applikation in ein Lenze-Paket (LPK-Datei)
exportieren (€2 270)

L-force Loader Datei

» Parameter in eine »L-force Loader« (LFL-)Datei
exportieren (£ 272)

Drucken/z

u druckende Informationen auswihlen

Seite einrichten

Ausgabeformat fiir den Druck der Parameterliste
festlegen.

Seitenansicht

Inhalte fiir den Druck der Parameterliste auswahlen

Drucken <Strg>+<P> Parameterliste mit folgenden Informationen (sepa-
rat auswahlbar) drucken:
- Projekteigenschaften
 Parameterwerte der einzelnen projektierten Ge-
rate.
Beenden <Alt>+<F4> Den »Engineer« beenden.
+ Bei einem noch geéffneten Projekt weist ein Dia-
logfenster auf das Speichern der Anderungen hin.
« Dadurch lassen sich nicht gespeicherte Anderun-
gen netzausfallsicher im jeweiligen Gerat spei-
chern.
Menii "Bearbeiten"
Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info

Gerdte/Elemente im Projektbaum bearbeiten

Ausschneiden <Strg>+<X>
Kopieren <Strg>+<C>
Einfligen <Strg>+<V>
Entfernen <Entf>
Umbenennen <F2>

» Allgsemeine Bearbeitungsfunktionen in der
Projektsicht (L2 19)
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Menii "Einfliigen”

13.3 Menii "Einfiigen"
Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Gerate/Elemente in das Projekt einfiigen
Online erkanntes Gerat ein- - In das Projekt ein online erkanntes Gerat einfligen.
fligen » Neues Projekt erstellen (Suche nach
angeschlossenen Gerdten starten) (3 35)
Aus Refenzprojekt einfiligen - Achse oder Komponente aus einem bestehenden
Projekt einfligen.
Anlagenmodul - » Anlagenmodule einfiigen (CJ 48)
S
Achse - » Achse einfiigen (LJ 49)
N
[Q] Komponente - » Komponenten einfiigen (L3 52)
Getriebe - » Getriebe einfiigen (L 68)
%
Geratemodul - » Geratemodule einfiigen (3 58)
»
Applikation - » Applikation einfligen (£J 56)
%
;,E Netzwerk - » Netzwerk einfiigen (£ 210)
Maschinenapplikation - » Maschinenapplikation mit Port-Verschaltung
E einfiigen (0 177)
134 Menii "Ansicht"
Symbol ‘ Befehl Tastaturbefehl | Info
Gerdte/Elemente in das Projekt einfiigen
Meldungsfenster leeren - » Monitor: Parameter Giberwachen (£ 24)
Arbeitsbereich vergréfRern - Sichtenliste verkleinert darstellen, um den
= Arbeitsbereich zu vergroRern
Werte im Hex-Format dar- <Strg>+<H> Codestellen-Werte als Hexadezimalwert anzeigen
stellen
13.5 Menii "Online"
Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Kommunikationsweg ein- - » Online gehen (2 78)

stellen und online gehen

Online gehen <F4>

)
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Meni "Online"

Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
ﬁ Offline gehen <Shift>+<Fa> » Offline gehen (C1 97)

- Bei nicht gespeicherten Anderunggn weist ein Di-
alogfenster auf das Speichern der Anderungen
hin.

« Dadurch lassen sich nicht gespeicherte Anderun-
gen netzausfallsicher im jeweiligen Gerat spei-

chern.
Optische Ortung Geratesuchfunktion zur gezielten Identifizierung
(nur verfiigbar, wenn das je- durch Ansteuerung der Gerate-LEDs.
weilige Gerat diese Funktion » Optisches Orten - Identifizieren eines Gerates
unterstiitzt!) innerhalb der Maschine (€2 109)
= Handsteuerung <F12> Handsteuerung (gerateabhéngig verfiigbar)

Ist nur dann aktivierbar, wenn ein Gerdt markiert ist
und das Gerat diese Funktion unterstiitzt.

» Manuelles Steuern der Motor-Drehrichtung:
Achsen manuell drehen (E2 110)

Passwortschutz verwalten (gerdteabhangig verfiigbar)

Passwort Einstellungen zum Schutz der Gerdteparameter
setzen/priifen/I6schen durch ein Passwort festlegen.
« Abdem Engineer V2.14 ist online ein Passwort im
Gerat 8400 setzbar.

» Bestimmte Geratetypen der Produktlinie 8400
unterstiitzen die Vergabe eines Passwortes, um
den Zugriff auf Gerdteparameter zu schiitzen. Bei
aktiviertem Passwort sind diverse Funktionen
und Oberflachenelemente ausgeblendet oder
deaktiviert.

« Der Zustand des Passwort-Schutzes ist in der Sta-
tusleiste im Arbeitsbereich sichtbar.

Reglerfunktionen steuern (verfiigbar, wenn Gerat markiert)

Regler freigeben (Reglersper- <F8> » Regler freigeben (L4 101)
Wi re Uiber Klemme beachten) (Reglersperre liber Klemme beachten!)

A » Sicherheitshinweise (£J 12)
ﬁ] Regler sperren <F9> » Regler sperren (£ 102)

Applikation starten - » Applikation starten (CJ 102)

A » Sicherheitshinweise ({2 12)

Applikation stoppen - » Applikation stoppen (£2 103)
B

Applikation zum Gerat iiber- - » Applikation zum Gerat lUibertragen: Downloaden
9 tragen der Applikation (L 104)
=] Parametersatz zum Gerat <F5> » Parametersatz zum Gerat lbertragen:
Uibertragen Downloaden der Parameter (£2 106)
= Parametersatz vom Gerat le- <F7> » Parametersatz eines Gerates lesen: Uploaden der
sen Parameter (L 107)
% Parametersatz speichern - » Parametersatz speichern (£2 108)
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Menii "Applikationsdaten”

Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Konfigurator Systembus - Systembus-Konfigurator starten
» Konfigurator Systembus (£2 97)
Konfigurator IP-Adressen: IP-Einstellungen anzeigen/andern:
- PROFINET PROFINET-Teilnehmer am lokalen Ethernet-Segment
» EtherNet/IP » Konfigurator PROFINET-Adressen (1 98)

Ethernet-Teilnehmer » Konfigurator EtherNet/IP-
Adressen (2 98)

Status Diagnoseadapter Betriebszustand der Diagnoseadapter anzeigen, die
Uber die USB-Schnittstelle angeschlossen sind.

» Diagnoseadapter

13.6 Menii "Applikationsdaten”
Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Parametersatze verwalten
Parametersatze vergleichen - » Parametersédtze vergleichen (Ed 142)
Parametersatze kopieren - » Parametersatze kopieren (CJ 146)

FB-Verschaltungen verwalten
» Funktionsbausteineditor (FB-Editor) (1 152)

FB-Verschaltung... - Ausfiihrliche Informationen zum FB-Editor fiir die
« ..vergleichen Geratereihen Inverter Drives 8400 und Servo Drives
- ..kopieren 9400 finden Sie in der Dokumentation zur Funktions-
- ..einfiigen bibliothek fiir die entsprechende Geratereihe.

FB Verschaltung exportieren/ - FB-Verschaltung (XML-Datei) importieren/exportie-

importieren ren

- Diese Funktion ist gerateabhangig verfligbar.

ETS Parameter vergleichen - Parameter des ausgewahlten Projektelelementes in
« Diese Funktion ist nur ver- eine EDS-/DCF-Datei exportieren. EDS ist ein Datei-
fligbar, wenn ein An- format der Geratereihe Servo Drives 9400.

triebsregler der
Geratereihe Servo Drives
9400 in das Projekt einge-
fligt ist.
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Menu "Extras”

13.8

266

Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Optionen - Optionale Einstellungen:
* Online
« Verbindungen
« Umgebung
» Optionen zur Darstellung/Projektspeicherort
(E229)
» Optionen (L2 100)
Sprachen - Oberfldchensprache der Dialogfeld erauswahlen.
Hinweis: Die Sprachumschaltung wirkt sich nur auf
die Texte der Dialogfelder aus. Vom Anwender ma-
nuell editierbare Texte bleiben, beim Offnen eines
Projektes, in der jeweiligen Sprache erhalten.
Kataloge - Zeigt die verfligbaren Katalogpakete sowie die darin
enthaltenen Kataloge an.
« nur die im Projekt verwendeten Kataloge anzeigen:
Bei aktiviertem Kontrollfeld sind nur die im jeweili-
gen Projekt verwendeten Kataloge aufgelistet.
Anwendermotorenkatalog - Anwendermotoren
« loschen
« exportieren
* importieren
» Anwendermotoren (L 296)
Projekt aktualisieren <F11> Startet die Erstellung der Daten in dem Format, das
. in die Gerate Ubertragen werden kann. » Projekt
aktualisieren (L 77)
Meni "?"
Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info
Hilfe <F1> Onlinehilfe anzeigen

Support im Web (AKB)

Verweis zur Lenze Application Knowledge Base (AKB)
« Internetzugang erforderlich

Suche in AKB

Suche nach bestimmten Themen in der Lenze Appli-
cation Knowledge Base (AKB) durchfiihren
« Internetzugang erforderlich

Newsletter abonnieren

Zum Newsletter fiir Lenze-Informationen anmelden
« Internetzugang erforderlich

Software Download

Download von Lenze-Software in der Lenze Applica-
tion Knowledge Base (AKB) durchfiihren
« Internetzugang erforderlich

Lenze im Web

Verweis zur Lenze-Internetprasenz
« Internetzugang erforderlich

Engineer Service-Report er-
zeugen

Diagnoseprogramm aufrufen, welches eine Report-
Datei erzeugt. Die Datei ist anschlieBend als Anhang
per E-Mail verschickbar.
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Meni "?"

Symbol | Befehl

Tastaturbefehl

Info

Feedback und Anforderun-
gen an Lenze senden

Online-Umfrage zum Engineer aufrufen.
« Internetzugang erforderlich

Info

Informationen zum »Engineer« anzeigen

« Mail: Uber diese Schaltfliche kénnen Sie eine E-
Mail erstellen und an die Service-Adresse von Len-

ze senden.

- Systemkonfiguration: Uber diese Schaltflache
kdnnen Sie Details zur Systemkonfiguration an-

zeigen lassen.
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Kontextmeni Projektbaum/Projektelement

13.9 Kontextmenii Projektbaum/Projektelement

Die in diesem Abschnitt beschriebenen Befehle sind je nach Projekt- und Geratezustand verfligbar.

Symbol | Befehl Tastaturbefehl | Info

Bibliotheksverwaltung - Bibliotheksverwaltung 6ffnen:

« Die von einem Gerdt verwendeten Bibliotheken
sowie deren Versionierung anzeigen

« Veraltete Bibliotheken aktualisieren (sofern ver-

fugbar)
Komponente ersetzen - » Komponente ersetzen (1 72)
Elektrische Welle einfligen - » Verbund Ulber eine Elektrische Welle herstellen
(2 189)
Anwendermotor anlegen - » Anwendermotoren aus Reglereinstellungen

anlegen (L3 296)
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Daten exportieren

14.1 Daten exportieren
Gerateabhangig sind unterschiedliche Daten exportierbar. Sofern das markierte Gerat die entspre-
chende Exportfunktion unterstiitzt, ist der passende Befehl per Rechtsklick ausfiihrbar.
Applikationen und die Parameter eines Gerates sind in folgende Dateiformate exportierbar:

» Applikation in ein Lenze-Paket (LPK-Datei) exportieren (&1 270)

» Geratebeschreibung in ein Lenze-Paket (LPK-Datei) exportieren (21 271)

» Parameter in eine »L-force Loader« (LFL-)Datei exportieren (1 272)

» Parameterwerte der Gerate exportieren (1 272)
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Daten exportieren

14.1.1 Applikation in ein Lenze-Paket (LPK-Datei) exportieren

Mit dieser Funktion ist die Applikation eines Inverter Drive 8400 in eine Lenze-Paketdatei
exportierbar.

Engineer EASY Package Engineer
Manager

H 4

Lenze Package

" r ["Ipk} T ' r
A 4 A 4

Iﬁ Installierte
Paket
ﬁ SHEtE --*

Exportieren Importieren Applikation
einfiigen

[14-1] Applikations-Paket exportieren/importieren (Inverter Drives 8400)

» Nach dem Import der Paketdatei in den »EASY Package Manager« ist die Applikation im »Engi-
neer«, im Dialogfenster Applikation einfiigen auswahlbar.

- Eine als LPK-Datei exportierte Applikation konnen Sie beispielsweise einem anderen Anwender
zur Verfiigung stellen, so dass dieser die Applikation verwenden kann.

So exportieren Sie eine Applikation fiir Inverter Drives 8400:
1. Gewiinschten Antriebsregler im Projektbaum markieren.

2. Per Rechtsklick den Befehl Exportieren—Applikations-Paket ausfiihren (gerateabhangig
verfligbar).

« Aktivieren Sie die Option "Im Package Manager installieren", um das exportierte Paket
automatisch im »EASY Package Manager« auf ihrem Computer zu installieren.

« Ist die Option "Im Package Manager installieren” deaktiviert, ist das gewiinschte Pa-
ket nachtraglich manuell im »EASY Package Manager« zu importieren.

3. Dateinamen/Speicherort wahlen, Datei speichern.

Applikations-Paket im »Engineer« wiederverwenden

Die exportierte LPK-Datei ist anschlieBend in den »EASY Package Manager« importierbar (Schaltfla-
che: Paket importieren), um die enthaltene Applikation im »Engineer« verwenden zu kénnen.

'@ Tipp!

- Den ¥ »EASY Package Manager« finden Sie im Windows-Infobereich (neben der
Taskleiste) und unter:

l

‘g Start.

—Programme—»Lenze
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14.1.2 Geratebeschreibung in ein Lenze-Paket (LPK-Datei) exportieren
Mit dieser Funktion ist die Geratebeschreibung eines Servo Drives 9400 in eine Lenze-Paketdatei ex-
portierbar.

» Nach dem Import der Paketdatei in den »EASY Package Manager« ist die Geratebeschreibung
beispielsweise im »EASY Starter« verwendbar.

« Eine als LPK-Datei exportierte Geratebeschreibung konnen Sie beispielsweise einem anderen
Anwender zur Verfligung stellen, so dass dieser die Gerdtebeschreibung verwenden kann.

Engineer EASY Package EASY Starter
Manager

wnl
am

Lenze Package £ =
" 4 C.1pd R
A 4

@ Installierte
Paket: }
ﬁ = = --*

Exportieren Importieren Gerdt
hinzufiigen

[14-2] Gerdtebeschreibungs-Paket exportieren/importieren (Servo Drives 9400)

So exportieren Sie eine Gerdtebeschreibung aus dem »Engineer«:

Sofern erforderlich: Projekt aktualisieren

Optional: Parametersatz zum Gerat libertragen: Downloaden der Parameter

1
2
3. Gewiinschten Servo Drive 9400 im Projektbaum markieren.
4. Per Rechtsklick den Befehl Exportieren—»Gerédtebeschreibungs-Paket ausfiihren (gerateab-
héangig verflgbar).
« Aktivieren Sie die Option "Im Package Manager installieren”, um das Paket automa-
tisch im »EASY Package Manager« auf ihrem Computer zu installieren.
« Ist die Option "Im Package Manager installieren” deaktiviert, ist das gewlinschte Pa-
ket nachtraglich manuell im »EASY Package Manager« zu importieren.

5. Dateinamen/Speicherort wahlen, Datei speichern.

Gerdtebeschreibung im »EASY Starter« wiederverwenden

Die exportierte LPK-Datei ist anschlieBend in den »EASY Package Manager« importierbar (Schaltfla-
che: Paket importieren), um die enthaltenen Applikationsparameter im »EASY Starter« verwenden
zu konnen.

'@ Tipp!

. Den ® »EASY Package Manager« finden Sie im Windows-Infobereich (neben der
Taskleiste) und unter:

—=Programme—»Lenze
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14.1.4

272

Parameter in eine »L-force Loader« (LFL-)Datei exportieren

Der »Engineer« bietet die Moglichkeit, die Parameter eines Antriebsreglers in eine Datei zum Ver-
wenden im »L-force Loader« zu exportieren.

« Die Export-Funktion ist fiir die Antriebsregler der Geratereihen Servo Drives 9400 sowie Inverter
Drives 8400 verfligbar.

So exportieren Sie Parameter in eine »L-force Loader«-Datei:
1. Inder Projektsicht den gewiinschten Antriebsregler markieren.

2. Im Kontextmeniizum Antriebsregler den Befehl L-force Loader Datei exportieren ausfiihren.
- Der »Engineer« liberpriift, ob das Projekt aktuell ist. Ist dies nicht der Fall, wird ein Hin-
weis angezeigt. Sie kdnnen an dieser Stelle den Export abbrechen und das Projekt zu-
nachst aktualisieren, bevor Sie die Export-Funktion erneut aufrufen. » Projekt
aktualisieren (1 77)
3. Im Dialogfeld L-force Loader Datei exportieren folgende Optionen festlegen:
« Ausgabedatei und Speicherort
* Zu lUbertragende Dateien
 Zu exportierende Parameter

& L-force Loader Datei exportieren

Ausgabedatei

| ]

Zu iibertragende D ateien:

+ alle Ubertragbaren Dateien

" alle iiberragharen Dateien auber:
-
-

Zu exportierende Parameter:

* alle iibertragharen Parameter

" alle Lbertragharen Parameter auber:
-
r

| Abbrechen |

Die exportierten Parameter enthalten die gleichen Daten wie beim Ubertragen eines Parametersat-
zes sowie einem Applikations-Download.

» Parametersatz zum Gerat libertragen: Downloaden der Parameter (2 106)

» Applikation zum Gerat Gbertragen: Downloaden der Applikation (2 104)

Der »L-force Loader«-Export schreibt alle Applikationsdaten in eine *.Ifl-Datei. Diese Datei enthalt
alle Daten einer Applikations-Ubertragung, die der »Engineer« in das jeweilige Gerat schreibt.

Parameterwerte der Gerdte exportieren

Die Parameter der Gerdte sind in folgende Dateiformate exportierbar:
« »Global Drive Control«: *.gdc

» "Comma-Separated Values": *.csv
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 Text/Unicode (UTF-8): *.txt

i Hinweis!

Um die Parameter eines Gerdtes exportieren zu kénnen, muss das Gerat "offline" sein.

LS

'@' Tipp!
Per Rechtsklick auf das gewtlinschte Gerat ist der direkte Parameterexport eines einzelnen
Gerates moglich, Befehl: Exportieren-»Parameterwerte

Per Rechtsklick auf einen Gerdteparameter ist das Kopieren in das CSV-Format in die Zwi-
schenablage moglich. Diese Option ist ebenfalls verfiigbar, wenn eine Online-Verbindung
zum Gerdt besteht, Befehl: Kopiere Parameter im CSV-Format

14.1.4.1  Alle Gerateparameter exportieren/Einzelne Parameter gerateiibergreifend exportieren

Mit diesem Befehl ist das Exportieren von Gerdteparametern in eine Datei fiir ein einzelnes oder
mehrere Gerate gleichzeitig moglich. Ergebnis: Eine Datei mit geratelibergreifenden Parametern
oder alle Parameter von allen eingefiigten Geraten.

Selektieren Sie dazu im nachfolgenden Dialogfenster entweder zielgerichtet die gewiinschten Pa-
rameter der einzelnen Gerate oder pauschal alle Parameter von allen Geraten.

So exportieren Sie einzelne Parameter mehrerer Gerate/alle Parameter der Gerite eines
Projektes:

1. Projektwurzel & selektieren

2. Per Rechtsklick den Befehl Exportieren—Gerateparameter aufrufen. Alternativer Aufruf:
Datei-»Exportieren—»Gerateparameter

« Einzelparameter auswahlen: Gewlinschte Parameter markieren/mit den Pfeiltasten in
die Auswahl Gibernehmen.

« Kontrollfeld Alle Parameter aktivieren, um die Parameter von allen Geraten in eine Datei
zu exportieren, die in den Projektbaum eingefuigt sind.

Speicherort/Dateiformat auswahlen

4. OKKklicken, um die Datei zu speichern.
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Mit diesem Befehl ist das Exportieren von einzelnen oder allen Parametern fiir ein bestimmtes Ge-
ratin eine Datei moglich. Ergebnis: Eine Datei mit den zuvor selektierten Parametern eines Gerates.

3 Soexportieren Sie die Parameter:

1.
2.

Parameterwerte eines Einzelgerdtes exportieren

Gewiinschtes Gerat im Projektbaum markieren

Per Rechtsklick den Befehl Exportieren-»Parameterwerte ausfiihren. Alternativer Aufruf:
Meniibefehl Datei—=»Exportieren—Parameter exportieren

« Gewiinschte Parameter im Bereich [Al auswahlen:

Parameterwerte exportieren...

Filter

I mit Schreibaugriff

™ abweichend von \wWerkseinstellung

Suchergebnisse
[~ in Meniiguppen

Suche

Cods - J008

Bezeichnung

Ausgewahlte Parameter

—

Device |

Code ‘ Bezeichhung

—J CO000Z010  Reserviert

CO000Z011  Alle Parametersatze speichem
00002012 Reserviet
CO0002:013  Reserviet
CO0002:014  Reserviet

serviet

CO0002:079  Fehler riicksetzen

CO0002:020  Reserviert

CO0002:021  Logbuch lgschen

CO0002:022  Reserviet

CO0002:023  Motorparameter identifizieren

CO0002:024  Reserviert

CO0002:025  Resolverfehler identifizieran

CO0002:026  CAM Reset Node

CO0002:027  Gerdtesuchfurktion

COD002028  MasterPin priffen

“029  Bindungskennung setzen

EBindungskennung lazchen

Cl 4 ntifizieren
CO0003:000  Status letzter Gerstshefehl
CO000Z:000  Applikation

CO000G:000  Motarmegelung

CO0007:000  Steuemnodus

CO0008:000  Urspriingl. &pplikation|Steverquele

v

Position ‘ Code

| Bezeichnung

| Device ~

1 Conooz:01e
2 conooz:m7
3 COo000z:031
4 Conooz:032
5 COon00z:033
[

Antribsregler freigeben
Schnellhal sktiviersn
Passwort setzen
Passwort priifen
Passwort [oschen

8400 Topline C
8400 TopLine C
2400 TopLine C
8400 Topline C
8400 TopLine C

v

3. Im Bereich [Bl die zu exportierenden Parameter durch Klicken der Pfeiltaste j auswah-
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len/die Auswahl durch die Pfeiltaste j riickgangig machen.

« Alle sichtbaren Parameter mit den Doppelpfeiltasten ﬂ/ﬂ auswahlen/riickgangig

machen.

* Mehrfachauswahl von Parametern, die untereinander stehen:
<SHIFT> gedriickt halten und Parameter markieren,

» Mehrfachauswahl von Einzel-Parametern:
<STRG> gedriickt halten und gewiinschte Parameter markieren.

Alternativ die Schaltfliche klicken, um eine GDC-Datei zu 6ffnen, die die gewiinschte

Parameterauswahl enthalt.
« Der Bereich [€] zeigt die zum Exportieren ausgewahlten Parameter an.
4. OK klicken.
« Speicherort/Dateiformat auswahlen

« Datei speichern
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14.2 Cam-Daten mit dem »Cam Manager« verwalten

In einem Verbund Uiber die Elektrische Welle ist eine Vielzahl von Cam-Daten erforderlich, die sich
in komfortabler Weise mit dem »Cam Manager« verwalten lassen.

@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zur Elektrischen Welle finden Sie im Kapitel
» Verbund lber die Elektrische Welle erstellen (ca 185)

Wenn Sie in der Projektsicht eine Elektrische Welle % auswdhlen, steht im Arbeitsbereich die Regis-
terkarte Cam Manager zur Verfiigung, auf der zur besseren Ubersicht alle vorhandenen Cam-Daten
(Profildaten, Nockendaten und Positionsdaten) in Form einer Produkt-/Spur-Matrix angezeigt wer-

den:

Cam Manager

(Al

Produkt [0]

Produkt 1 [1]

produkt 2[2] |+

M, Achsel
Kurve 0[0]

M, Achsel
Kurve 1[1]

M, Achsel
Kurve 2 [2]

11 Achsel
Mocken 0 [0]

+p Achsel
Positionen 0 [0]

N, Achsez
Kurve 0[0]

11 Achsez
Mocken 0 [0]

M, Achsel
Kurve 0[0]

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Keine
Daten

Keine
Daten

Ok

Keine .
Daten

Ok

Ok

Ok

Ok

Ok

Keine
Daten

Keine
Daten

Keine
Daten

Keine
Daten

Keine
Daten

[A] Produkte

Spuren

Daten (Profildaten, Nockendaten bzw. Positionsdaten)

Jede Spalte reprasentiert ein unterschiedlich zu fertigendes Produkt.

Die Zeilen der Matrix konnen mit beliebigen Spuren belegt werden:

- Kurvenspuren fiir Bewegungsprofile oder Kennlinien
 Nockenspuren fiir Nocken

« Positionsspuren fiir Positionsmarken

Jede Spur ist einer bestimmten Achse im Verbund zugewiesen.

- Die angezeigten Cam-Daten lassen sich wahlweise Produkt-orientiert, Spur-orientiert oder ein-

zeln im »Cam Editor« bearbeiten:

Bearbeitung der Cam-Daten

Erforderliche Aktion

Produkt-orientiert

Einfacher Klick auf das entsprechende Produkt (@).

Spur-orientiert

Doppelklick auf die entsprechende Spur (B).

Einzelnes Datenfeld

Doppelklick auf das entsprechende Datenfeld ().
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Fiir die Erstellung der Cam-Daten sind folgende Voriiberlegungen bzw. Festlegungen sinn-
voll:

Bewegungsprofile:

« Stltzpunktanzahl fiir jedes Bewegungsprofil

« Taktlange fir jedes Bewegungsprofil (in Vorbereitung)

Nocken:

 Typ der Nockenspur

« Anzahl der Nocken je Spur (maximal 16 Nocken)
- Parameter jedes Nocken

Positionsmarken:
« Anzahl der Positionsspuren
+ Anzahl der Positionsmarken je Spur (maximal acht Positionsmarken)

14.2.1 Produkte hinzufiigen/bearbeiten/I6schen
Nach dem Einfiligen einer Elektrischen Welle in die Projektsicht ist im »Cam Manager« zundchst nur
ein Produkt [0] vorhanden.

Wenn Sie mit der rechten Maustaste im »Cam Manager« auf ein Produkt klicken, 6ffnet sich ein
Kontextmendi, Uber das Sie u. a. weitere Produkte hinzufiigen sowie vorhandene Produkte I16schen
oder deren Eigenschaften bearbeiten kdnnen:

Cam Manager l

Produkt[0] n |+ |
4 g

Keine Zufigen eines neuen Produkkes
Daten Duplizieren des Produkkes
N, Achsez Keine W Léschen des Produktes
Kurve 1 [0] Daten

Eigenschaften des Produktes. ..

Anzeige der Produkbnummern

3} sortieren nach Produktnummern

Cam Designer skarken. .,

_.—-—-——_—‘—-—-—._.___‘_______‘_‘_‘——_'—________

'@ Tipp!

Uber die —+_I-Schaltfliche neben der Produkt-Spalte kénnen Sie weitere Produkte einfii-
gen.
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Eigenschaften eines Produktes dndern

Mit dem Befehl Eigenschaften des Produktes 6ffnen Sie das Dialogfeld Eigenschaften, in dem die Ei-
genschaften des Produktes angezeigt und auch bearbeitet werden kénnen:

Eigenschaft Info
Name Name des Produktes
Produktnummer Eindeutige Produktnummer
 Wird im »Cam Manager« in der eckigen Klammer hinter dem Produktnamen an-
gezeigt.

« Fiir eine globale Produktumschaltung ist diese Nummer in der Applikation dem
SB LS_Camlinterface iiber den Eingang CAM_dnProductNumber zu libergeben,
und zwar synchron bei allen Antrieben im Verbund.

Taktlénge Taktldnge des Master-MaRsystems
- Definiert die Skalierung der X-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor«.
« Voreinstellung: 0° .... 360°
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14.2.2 Spuren hinzufiigen/bearbeiten/I6schen

Nach dem Einfligen einer Elektrischen Welle in die Projektsicht istim »Cam Manager« fiir jede Achse
im Verbund eine Kurvenspur mit der Spurnummer [0] vorhanden.

Wenn Sie mit der rechten Maustaste im »Cam Manager« auf eine Spur klicken, 6ffnet sich ein
Kontextmenii, tber das Sie u. a. weitere Kurven-, Nocken- und Positionsspuren hinzufligen sowie
vorhandene Spuren l6schen oder deren Eigenschaften bearbeiten kénnen:

Cam Manager l

produkt[o] |+

Keine
Daten

A\, ichsez b Zufiigen eines Objektes 4 Kurve
Kurve 1 [0] Duplizieren des Objektes Mocken
¥ Lischen des Objekies Positionen

Eigenschaften des Objektes. ..
31 sortieren der Objekte

Cam Designer skarken. .,

e

‘@ Tipp!

Uber die *  -Schaltfliche unterhalb der Spuren-Spalte kénnen Sie weitere Kurven, No-
cken und Positionen einfiigen.

Eigenschaften einer Spur dndern

Der Befehl Eigenschaften des Objektes (im Kontextmenii des gewiinschten Objekts) 6ffnet das
Dialogfeld Eigenschaften, in dem die Eigenschaften der Spur angezeigt und auch bearbeitet werden

kénnen:
Eigenschaft Info
Achse Auswahl der Achse im Verbund fiir die Spur
Name Name des Spur
Nummer Eindeutige Spurnummer
« Wird im »Cam Manager« in der eckigen Klammer hinter dem Spurnamen ange-
zeigt.
« Diese Nummer ist in der Applikation dem entsprechendem Cam-FB
(L_CamProfiler, L_CamContactor bzw. L_CamPosMarker) iiber den Eingang
dnTrackNumber zu libergeben, damit der FB die entsprechenden Cam-Daten ver-
wendet.
Default MaRBsystem X Festlegung des Maf3systems fiir die X-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor«
Default MaBsystem Y Festlegung des MaRRsystems fiir die Y-Achse im Arbeitsblatt des »Cam Editor«
- Bei einer Nockenspur nicht vorhanden.

'@‘ Tipp!
Mehrere Spuren fiir eine Achse kdnnen verwendet werden, wenn:

- in der Applikation mehrere Bewegungsprofile, Nocken oder Positionsmarken parallel
verarbeitet werden sollen.

+ ein Wechsel der Cam-Daten individuell an einem Cam-FB (losgel6st von der Produktum-
schaltung) erforderlich ist.
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14.23 Daten importieren
Sie konnen in ein Datenfeld im »Cam Manager« bereits vorhandene Stiitzpunkt-Daten importieren,
die z. B. mit einer CAD-Anlage oder anderer Software erstellt worden sind.

Die zu importierenden Daten miissen hierzu in Form einer ASClI-Datei mit Stiitzpunkttabellen ge-
maR der VDI-Richtlinie VDI 2143 "Bewegungsgesetze fiir Kurvengetriebe" vorliegen:

x = x-Position des Stlitzpunktes
y = y-Position des Stiitzpunktes
a = Beschleunigung (optional)

Fehlt die Angabe der Beschleunigung, wird die Beschleunigungsspur aus
den Ableitungen des Bewegungsprofils gebildet.

So importieren Sie vorhandene Daten in ein Datenfeld:

1. Im Kontextmenii (rechte Maustaste) zum Datenfeld den Befehl Stiitzpunkttabelle
importieren... wahlen, um das Dialogfeld Dateien mit Importdaten zu 6ffnen.
2. Im Dialogfeld Dateien mit Importdaten die Option Tabellenimport aktivieren anwahlen.

« Istdiese Option gewahlt, sind der rechten Seite durch Klicken der jeweiligen Schaltflache
... bis zu fiinf Dateien mit Importdaten auswahlbar:

Cam Manager l

Produkt [0] +

Keine
Daten

N, Achsez
Kurve 1 [0]

[rateien mit Importdaten

l

v Tabellenimpart aktivieren

0k | abbrechen |

e

» Wird mehr als ein Profil ausgewdhlt, werden diese Profile aneinander gehangt. Die Rei-
henfolge ergibt sich aus der Nummerierung der Importe.

3. OKklicken, um das Dialogfeld zu schlielen und die Einstellungen zu tibernehmen.

- Tipp!
Sie konnen eine Datei importieren, die mit dem Lenze »Global Drive Control« (GDC) erstellt

wurde.

» Wahlen Sie im Kontextmeni des gewlinschten Objekts den Befehl Importieren einer
GDC-Datei

« AnschlieBend sind der Ablageort der Datei und die Importkurve auszuwahlen.
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Nach dem Import
Sind die Daten fehlerfrei importiert, zeigt das Datenfeld den Status "Ok".

« Ein kleines Dreieck symbolisiert, dass das Datenfeld Importdaten enthalt:

Cam Manager l
| Produke[n] | ]
™, Kleben
Kurve 1 [0] el
11 Kleben
Mocken 0 [0] el
+p Kleben ok

Positionen 0 [0]

M, Schneiden ok O

Kurve 1 [0]

@ Tipp!

Durch einen Doppelklick auf das Datenfeld konnen Sie sich die importierte Kurve im »Cam
Editor« anzeigen lassen und bearbeiten (beispielsweise dehnen, stauchen oder mit einem
Offset versehen).

» Ohne Bearbeitung durch den »Cam Editor« tUbertragt der »Engineer« die importierte
Stltztabelle unverdandert in den Antriebsregler.

14.2.4 DSD-Export

Sie kénnen die Stltzpunkt-Daten aus einem Datenfeld im »Cam Manager« exportieren, um diese
im Lenze »Drive Solution Designer« (DSD) zu verwenden.

So exportieren Sie Daten die Daten zur Verwendung im DSD:
1. Im Kontextmenii (rechte Maustaste) zum Datenfeld den Befehl DSD-Export wahlen.
2. Gewiinschte Vorgabewerte und Ausgabeformat der Datei auswahlen.
3. Optimieren klicken, um die Daten zur Weiterverwendung im DSD zu exportieren.

Nach erfolgreichem Export sind folgende Informationen sichtbar:
« Ablageort und Name der exportierten Datei.
« Die Fehlerquote in [%] und die Anzahl der Punkte der Kurve.
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14.2.5 Projektinformationen anzeigen

So zeigen Sie die Informationen zu einem Projekt an:

1. Im Kontextmendii (rechte Maustaste) zum Datenfeld den Befehl Eigenschaften... wahlen,
um das Dialogfeld Projektinformation zu 6ffnen:

Cam Manager l

Produkt [0] +

N, Achsez
Kurve 1[0] Prajektinformation
Mame |Kurve 1[0, 0]
+
® o |Master 5
Y |Achsel 5

I¥ In Projektbearbeitung einbezishen

0k | abbrechen |

e

« In diesem Dialogfeld kénnen der Kurve, den Nocken oder den Positionsmarken MaRsys-
teme zugeordnet werden.

« Beideaktivierter Option In Projektbearbeitung einbeziehen ist dieses Matrix-Element von

der Bearbeitung ausgeschlossen. Dadurch findet keine Priifung auf Korrektheit statt. Die

Kurven, Nocken oder Positionsmarken werden beim Download nicht in den Antrieb
Ubertragen.

Die Deaktivierung der Option In Projektbearbeitung einbeziehen ist dann sinnvoll, wenn Sie

die Daten-Ubertragung in den Antrieb durchfiihren wollen, obwohl die die Kurve noch zu
optimieren ist.
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14.3 Cam-Daten mit dem »Cam Editor« erstellen

Mit dem »Cam Editor« kénnen Sie fiir Antriebsregler mit Cam-Funktionalitat Kurven (Bewegungs-
profile oder Kennlinien) mit Hilfe grafischer Objekte (Punkt, Linie, Polynom) sowie Nocken und Po-
sitionsmarken erstellen.

« Der »Cam Editor« ist standardmaRig im »Engineer« HighLevel enthalten und stellt grundlegen-
de Kurven-Funktionen zur Verfligung.

« Der optional erhdltliche »Cam Designer 3« bietet zusatzliche Funktionen fiir umfangreichere
Anwendungen an:
« Zusatzliche mogliche Kurvenobjekttypen, die in das Kurvenblatt eingefligt werden kénnen.
+ Kurvenkomponenten (Subkurven) sind editierbar.
+ Die Funktion "Segmente automatisch verbinden lassen" ist freigeschaltet.
- Der Technologieassistent fiir Querschneiderldsungen ist freigeschaltet.
» Das Upgrade vom »Cam Editor« zum »Cam Designer 3« und somit die Freischaltung des vollen

Funktionsumfangs erfolgt mit der Installation eines Lizenzschliissels liber ein gesondertes Se-
tup, das von Lenze erworben werden kann.
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14.3.1 Bedienoberfliache

Wenn Sie vom »Cam Manager« in den »Cam Editor« wechseln, wird dieser In der Registerkarte Cam
Manager angezeigt:

Cam Manager l
Al Bl(oc | 2Lke NV 0= 444>
Cam Manager Position [7] Prociukt [0]
= Klehen el E E E E E E E
™ Kurve 110, 0] _

I, Mocken 0[3,0]
Fp, Postionen 00, 0]

N, Kurve 1[0, 0]

| x| vol wm| vt
Poly(7) 00 00 1650 zano || 2L Geschwindiokst (5]
Poly(T) 1650 2300 3800 00 T T

g+—e

A. Uber die Symbole in der »Cam Editor«-Symbolleiste konnen Sie auf einfache Weise einige deram
haufigsten verwendeten Meniibefehle des »Cam Editor« ausfiihren, ohne den Umweg liber die
Meniileiste machen zu miissen.

B. Im Projektbaum werden die vorhandenen Spuren angezeigt.
« Der Projektbaum ist zusatzlich zur bekannten »Engineer«-Projektsicht erforderlich, da nicht
alle Antriebe einer Elektrischen Welle auch eine Kurvenscheibenfunktion besitzen miissen.

C. Die Objektliste zeigt die Liste aller Objekte im aktiven Modus an.
« Jede Zeile in der Liste enthadlt den Objekttyp und die Koordinaten des Objektes.
+ Die Zeilen sind standardmaRig nach den X-Werten (Master) sortiert. Eine andere Sortierfolge
kann durch einen Mausklick auf die Felder in der Uberschrift erreicht werden.
D. Das Arbeitsblatt ist der Zeichenbereich fiir das Eingeben und Bearbeiten von grafischen Objek-
ten zur im Projektbaum ausgewahlten Spur.

E. Unter dem Arbeitsblatt werden die Zeitlichen Ableitungen der Objekte (Geschwindigkeit, Be-
schleunigung und Ruck) dargestellt.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 283



Anhang

Cam-Daten mit dem »Cam Editor« erstellen

Kurziibersicht Symbolleiste

» Welche Symbole im einzelnen in der Symbolleiste zur Verfligung stehen, ist abhangig vom ge-
wahlten Modus und in welchem Programmkontext Sie sich momentan befinden.

« Klicken Sie auf ein Symbol, um die entsprechende Funktion auszufiihren:

Symbol | Meniibefehl

Funktion

&

Zurlick zum »Cam Manager« wechseln.

Bearbeiten—»Ausschneiden

Markiertes Objekt ausschneiden (in die Zwischenablage).

Bearbeiten—»Kopieren

Markiertes Objekt kopieren (in die Zwischenablage).

Bearbeiten=»Einfligen

Kopiertes oder ausgeschnittenes Objekt einfligen.

Bearbeiten—»Riickgingig

Letzten Arbeitsschritt zurlicksetzen.

)
o~ Bearbeiten—=Wiederherstellen Zurlickgesetzten Arbeitsschritt wiederherstellen.

- Ansicht=»Ansicht vergroBern Ansicht des Arbeitsblattes vergroRern.
+F

= Ansicht=»Gesamtansicht Ansicht des Arbeitsblattes auf StandardgroRRe zuriicksetzen.
o

Zeichnen—Selektion Zeichenobjekte markieren.
b

Zeichnen=>Punkt

Punkt zeichnen.
* Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« ver-
fligbar.

Zeichnen=Linie

Linie zeichnen.

Zeichnen—=Polynom(2)

Polynom 2. Grades zeichnen.
« Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« ver-
fligbar.

Zeichnen—=Polynom(5)

Polynom 5. Grades zeichnen.

Zeichnen—=Punkttabelle (Polygon)

Punkte aus einer Textdatei (*.txt) importieren.

Zeichnen=Verbindung typisieren

Fiir einzelne automatisch generierte Kurvensegmente einen
speziellen Verbindungstyp festlegen.
* Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« ver-
fligbar.

Ansicht=Objekt-Eingabemodus

In den Objekt-Eingabemodus zum Eingeben von grafischen
Bewegungsobjekten wechseln.

Ansicht=Kurvenmodus

In den Kurvenmodus wechseln.
* Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« ver-
fligbar.
« In diesem Modus werden die einzelnen grafischen Objek-
te aus dem Eingabemodus automatisch zu einer ge-
schlossenen Kurvenscheibe verbunden.
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Symbol | Meniibefehl Funktion

Ansicht=Interpolationsmodus In den Interpolationsmodus wechseln.

‘ « Ausgehend von eineridealen, kompletten Kurvenscheibe,
die im Verbindungsmodus berechnet wurde, wird eine
Tabelleninterpolation ausgefiihrt. Die Tabelle enthalt die
Stutzpunkte einer linearen Interpolation.

« Hinweis: Die Schaltflache ist nur im Expertenmodus des
»Cam Editor« aktiv!

« Bei deaktiviertem Expertenmodus finden beim Betati-
gen der Schaltflachen Kurvenmodus und/oder
Interpolationsmodus alle erforderlichen Schritte auto-
matisch statt.

Bearbeiten—»Start der Berechnung... Kurvenscheibe im Verbindungs- oder Interpolationsmodus
berechnen und Stiitzpunkte optimal verteilen.
« Hinweis: Die Schaltflache ist nur im Expertenmodus des
»Cam Editor« aktiv!

+ Bei deaktiviertem Expertenmodus finden beim Betati-
gen der Schaltflachen Kurvenmodus und/oder
Interpolationsmodus alle erforderlichen Schritte auto-
matisch statt.

Lenze - Engineer - 2.13 DE - 10/2014 285



Anhang

Cam-Daten mit dem »Cam Editor« erstellen

i Hinweis!

Beim Erstellen von Kurven bzw. Kennlinien im »Cam Editor« ist folgende technologische
Einschrankung zu beachten:

« Werden im Kurvenverlauf lineare Abschnitte erstellt, die mehr als den halben maxi-
malen Wertebereich umfassen (d. h. mehr als 200 %), miissen diese mit mindestens
drei Stutzstellen abgebildet sein.

« In der Praxis bedeutet dies, dass bei linearen Abschnitten, die die Nulllinie tiberschrei-
ten, eine Stiitzstelle im Nulldurchgang oder in der Mitte des Segments liegen muss.
Im Zweifelsfall sollte der lineare Verlauf manuell mit zwei Abschnitten eingegeben
werden.

Fur Positionskurven im Modulo-Maf3system ist diese Einschrankung nicht relevant, da
hier der zulassige Wertebereich automatisch eingehalten wird.
14.3.2.1  Schritt 1: Grundeinstellungen

Die Grundeinstellungen fiir die zu erstellende Kurve (das Bewegungsprofil bzw. die Kennlinie) kon-
nen Sie im Dialogfeld Cam Designer Einstellungen anpassen.

ﬁf' So gehen Sie vor:

Per Rechtsklick auf die gewlinschte A" Kurve im Projektbaum klicken.

2. Den Befehl Bearbeiten— =" Eigenschaften des Objektes aufrufen, um das Dialogfeld Cam
Designer Einstellungen zu 6ffnen.

Cam Designer Einstellungen E]@
Mame |
Skalierung
* N Bezugsgeschw,
Minirmum | 0,0000 | 00000 |
b aximum 360.0000
Einheit | =l =l

Kurve

Typ der Werbindury
Purktzahl [max 16364 200 e ?
+ Automatisch

" Palynam [3]
" Palynam [5)

Iv Optimierte |nterpolation
W Reduziertes Uberschwingen

™ Segmentierte Interpolation

Iv Hintergrunddarstellung Farbe
(] 8 | Abbrechen
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Fiir jede im Projektbaum des »Cam Editor« vorhandene Kurve enthalt das Dialogfeld eine eigene Re-
gisterkarte, in der Sie die Einstellungen fiir die entsprechende Kurve anpassen kénnen.

Eigenschaft Info
Name Name der Kurve

« Vorgabe vom »Cam Manager.
Skalierung

Minimum / Maximum
Einheit

Wertebereich der X- und der Y-Achse sowie deren Einheiten im Arbeitsblatt.

Kurve

Punktzahl

Anzahl der Stiitzpunkte fiir die Tabelleninterpolation

Optimierte Interpolation

Wenn diese Option gewahlt ist, wird mit Hilfe eines Neuronalen Netzes (Kiinstliche
Intelligenz) eine optimale Punkteverteilung berechnet. Das heif3t, Abschnitte mit ge-
ringer Krimmung (z. B. Linien) werden nur durch wenige Stiitzpunkte abgebildet, in
stark gekriimmten Abschnitten werden dagegen viele Stiitzpunkte angeordnet.
Hierdurch erhalt die Kurve eine hohere Giite.

- Option nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« freigeschaltet.

Reduziertes Uberschwingen

Wenn diese Option gewahlt ist, werden die Kurvenobjekte ggf. durch Geraden er-
ganzt. Dadurch kann ein Uberschwingen vermieden werden.
« Option nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« freigeschaltet.

Segmentierte Interpolation

Wenn diese Option gewahlt ist, wird der Bereich fiir die Interplation in Segmente mit
definierbarer Punktanzahl unterteilt.

Hintergrunddarstellung

Wenn diese Option gewahlt ist, bleibt die Kurve in der gewdhlten Farbe im Hinter-
grund sichtbar, wenn Sie eine andere Kurve bearbeiten, dadurch kénnen Sie ggf. vor-
handene Abhangigkeiten der Bewegungen besser im Blick behalten.

Allgemeine Einstellungen

Meniibefehl

Dialogfenster/Funktion

Datei—Projektinformationen

Eigenschaften des Projektes
 Zusammenfassung: Optionale Angaben (Bearbeiter, Thema...)
« Statistik: Informationen zur Speicherstatistik (Datum, zuletzt gedndert...)

Datei—»Cam Designer Einstellungen

Cam Designer Einstellungen

Gewiinschte Optionen durch Hakchen setzen (lwl) aktivieren.
« Optionen
« Anziehung von Punkten
« Grafikausgabe in die Zwischenablage
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14.3.2.2  Schritt 2: Kurven eingeben

Das Bewegungsprofil oder die Kennlinie beschreiben Sie durch die Eingabe von grafischen Objekten
in das Arbeitsblatt.

Hinweis!

Der »Cam Editor« benétigt eine geschlossene Kurve, um im Anschluss im Kurvenmodus
Cam-Daten erzeugen zu kénnen.

Der »Cam Designer« benétigt nur die Eingabe der Randbedingungen, die Segmente las-
sen sich anschlieBend vom »Cam Designer« automatisch verbinden.
» Schritt 3: Segmente automatisch verbinden lassen (& 290)

‘@ Tipp!

Bei Verwendung des »Cam Designer«:

Definieren Sie nur die Randbedingungen, die unbedingt notwendig sind. Beschranken Sie
die Lange von Rastpositionen auf die minimal moégliche Lange.

Je mehr Freiheitsgrade der »Cam Designer« bei der automatischen Generierung hat, um so
glatter werden die resultierenden Kurven. Gegebenenfalls werden auch Liniensegmente zu
den Polynomen erganzt.

Beginnen Sie zunadchst mit einem Minimum an Randbedingungen, lassen Sie anschlieBend
die Segmente im Kurvenmodus automatisch verbinden und ergdnzen Sie danach im Ob-
jekt-Eingabemodus ggf. weitere Randbedingungen.

3 So geben Sie grafische Objekte in das Arbeitsblatt ein:

¥ In den Objekt-Eingabemodus wechseln.

Grafisches Objekt in der Symbolleiste oder im Menii Zeichnen auswahlen.

wnN e

Ausgewahltes Objekt im Arbeitsblatt zeichnen.

Punkt zeichnen:
« Mauszeiger zu den gewtinschten Koordinaten bewegen.
« Linke Maustaste driicken.

Andere Objekte (Linie, Polynom, usw.) zeichnen:
» Mauszeiger zum gewiinschten Startpunkt bewegen.
« Mauszeiger mit gedriickter linker Maustaste zum gewiinschten Endpunkt ziehen.

« An dem hellgrauen Quadrat konnen Sie anschlieBend die Geschwindigkeit an einem
Randwert verandern:

Durch Ziehen mit der Maus lasst sich jedes Objekt auch nachtraglich noch bzgl. Form & Po-
sition verandern.
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Ubersicht grafische Objekte

Symbol

Objekt

Beispiel

“

Linie
Mit einer Linie werden die Basiselemente Rast (R) und Geschwindigkeit
(G) definiert.

Punkt
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Mit einem Punkt werden die Basiselemente Umkehr (U) und Bewegung
(B) definiert.
« Inder Voreinstellung ist der Randwert Geschwindigkeit fiir den Punkt
auf "0" gesetzt, was den haufigeren Fall der Umkehr (U) entspricht.
« Der Randwert Beschleunigung wird in der Voreinstellung im Kurven-
modus automatisch berechnet.
- Beide Randwerte lassen sich bei Bedarf im Dialogfeld Eigenschaften
zum Punkt anpassen.

Polynom(2)
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Polynom 2. Grades

y = A2-x°+Al.x+A0

Polynom(3)
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Polynom 3. Grades

y = A3-XC+A2 x2+Al-x+A0

Polynom(5)
Polynom 5. Grades

y = A5 X"+ A4 x*+ A3 P+ A2 x*+ Al x+A0

Polynom(7)
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Polynom 7. Grades

y = A7-X +A6-x°+A5. X +A4-x + A3 X3+ A2 X+ AL x+A0

Geneigte Sinuslinie (Bestehorn)
Besonders geeignet fiir die Bewegung R-R (Rast - Rast).
y = A3-x-R2 gn@2r.Al-x+A0)
2n
Die Koeffizienten besitzen im Standardfall die folgenden Werte:
A3=1, A2=1, A1=1, A0=0

Sinus-Gerade-Kombination
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Geeignet fir die Bewegung U-U (Umkehr - Umkehr).
Wendepunkt & Parameter C sind im Dialogfeld Eigenschaften einstell-
bar.
« Der Parameter C legt das Verhdltnis von den Sinusteilen zum Mit-
telteil fest.
- Bei einem Wert von 1 ist der Mittelteil gleich 0.
« Der Standardwert ist 0,5.
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14.3.2.3

290

Symbol | Objekt Beispiel

- Modifizierte Sinuslinie
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Geeignet fiir folgende Bewegungen:
+ U-G (Umkehr - Geschwindigkeit)
(wird auch als "Harmonische Kombination" bezeichnet)
+ G-G (Geschwindigkeit - Geschwindigkeit)
Wendepunkt & Kurventyp sind im Dialogfeld Eigenschaften einstellbar.

- Beschleunigungstrapez
Geeignet fiir folgende Bewegungen:
+ U-G (Umkehr - Geschwindigkeit)
(wird auch als "Harmonische Kombination" bezeichnet)
+ G-G (Geschwindigkeit - Geschwindigkeit)
Wendepunkt & Kurventyp sind im Dialogfeld Eigenschaften einstellbar.

- Modifiziertes Beschleunigungstrapez
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Geeignet fiir folgende Bewegungen:
+ U-R (Umkehr - Rast)
+ R-R (Rast - Rast)
Wendepunkt & Kurventyp sind im Dialogfeld Eigenschaften einstellbar.

- Einfache Sinuslinie
Funktion nur mit Lizenz-Upgrade »Cam Designer 3« verfiigbar.
Geeignet fiir eine Kreisbewegung zweier orthogonaler Achsen.

« Nur mit Einschrankungen fiir eine ruckfreie Bewegung geeignet.
Die Winkel links und rechts sind im Dialogfeld Eigenschaften im Bereich
90° bis +90°einstellbar.

Punkttabelle (Polygon)
| Import einer Punkttabelle im ASCII-Format

Schritt 3: Segmente automatisch verbinden lassen

Diese Funktion ist nur nach Installation des Lizenz-Upgrades »Cam Designer 3« verfligbar.

Nach der Eingabe der technologischen Randbedingungen mittel grafischer Objekte kdnnen Sie nun
die vorhandenen Segmente vom »Cam Editor« automatisch verbinden lassen.

+ Der »Cam Designer« fiihrt die Berechnung der Verbindungen automatisch (beim Wechsel in
den Kurvenmodus) durch. Der manuelle Start der Verbindungsberechnung ist nur bei aktivier-
tem Expertenmodus verfligbar.

3 So lassen Sie die Verbindungen berechnen:

1. “ In den Kurvenmodus wechseln.

+ Die Objekte aus dem Eingabemodus sind nach wie vor sichtbar (Farbe "orange"), kdnnen
aber nicht bearbeitet werden.

2. P Berechnung der Verbindungen starten.

« Die Berechnung der Verbindungen startet automatisch durch Klicken der Schaltflache
Kurvenmodus.

Die Verbindungen werden so generiert, dass unter Berlicksichtigung der physikalischen Gesetze
eine stoR- und ruckfreie Bewegung ermoglicht wird. Weiterhin wird gepriift, ob sich ein Bewe-
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gungsiibergang ohne Wendepunkte realisieren I3sst. Das ist genau dann moglich, wenn man nur
mit positiven oder nur mit negativen Beschleunigungswerten auskommt. Bei Bedarf werden die Po-
lynome durch Linien erganzt.

Fiir die Basiselemente Umkehr (U) und Bewegung (B) werden aulRerdem die Beschleunigungswerte
so vorbesetzt, dass der resultierende Ruck minimal wird.

Unter dem Arbeitsblatt werden die Verldufe fiir Geschwindigkeit, Beschleunigung und Ruck des re-
sultierenden Bewegungsprofils angezeigt.

'@ Tipp!

Sie konnen jederzeit zuriick in den Objekt-Eingabemodus ¥ wechseln, um weitere Rand-
bedingungen hinzuzufiigen. AnschlieBend wechseln Sie einfach wieder in den Kurvenmo-
dus und lassen die Verbindungen neu berechnen.

14.3.2.4  Schritt 4: Beschleunigung fiir Punkte anpassen

Bei der Berechnung der Verbindungen im Kurvenmodus werden fiir alle Punktobjekte, fiir die die
Option Selbsteinstellung Beschleunigung im Dialogfeld Eigenschaften gewahlt wurde (Voreinstel-
lung), die Werte fiir die Beschleunigung automatisch eingestellt.

Die Beschleunigung fir diese Punktobjekte wird auf einen Wert gesetzt, der die benachbarten Ver-
bindungsobjekte (z. B. Polynom 5. Ordnung) zu einem optimalen Bewegungsprofil verbindet.

Es gibt Falle, bei denen die Anwendung der Algorithmen nicht zu einem optimalen Verlauf flihrt. Be-
sonders bei stark asymmetrischen Verhaltnissen kann es zum Uberschwingen an den Anschliissen
kommen.

So fiihren Sie eine manuelle Korrektur der Beschleunigung durch:

1. Im Kontextmenii (rechte Maustaste) zum entsprechenden Punkt den Befehl
Eigenschaften... wahlen, um das Dialogfeld Eigenschaften von Punkt zu 6ffnen:

Eigenschaften von Punkt E]@

Pasition  Randwerte l

Geschwindigkeit und Beschleunigung

Geschwindigkeit S elhsteinstel

. elbsteinstellung
0.0000 /s r Geschwindigkeit
Beschleunigung

’7 o Selbsteinstellung
0.0000 v I Beschleunigung

0K | bbrechen | |

In der Registerkarte Randwerte die Option Selbsteinstellung Beschleunigung abwahlen.

In das Eingabefeld Beschleunigung die gewiinschte Beschleunigung eingeben.

OK klicken, um das Dialogfeld zu schlieRen und die Einstellungen zu libernehmen.

ik W

Die Berechnung der Verbindungen wird automatisch durchgefiihrt.

« Bei aktiviertem Expertenmodus ist die Berechnung durch Klicken der Schaltfliche P
zu starten.
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14.3.2.5  Schritt 5: Stiitzpunkttabelle generieren

Die eigentliche Entwicklung des Bewegungsprofils ist nun abgeschlossen, der »Cam Manager« (und
auch der Antriebsregler) benétigen das Bewegungsprofil aber in Form einer Stiitzpunkttabelle.

So generieren Sie die Stltzpunkttabelle:

1. % inden Interpolationsmodus wechseln.

« Die Generierung startet automatisch beim Betdtigen der Schaltflache
Interpolationsmodus.

Nach erfolgreicher Generierung der Stiitzpunkttabelle kénnen Sie zuriick zum »Cam Manager«
wechseln, um die Cam-Daten in den Antriebsregler zu libertragen.

Optimierte Linearinterpolation der Stiitzpunkte

i Hinweis!

Das Dialogfeld Optimierte Linearinterpolation ist nur bei aktiviertem Expertenmodus im
»Cam Designer« sichtbar.

« Der Expertenmodus ist im »Engineer« In der Registerkarte Allgemein im Menii
Datei#Cam Designer Einstellungen aktivierbar.

Wurde im Dialogfeld Cam Designer Einstellungen fiir die Kurve die Option Optimierte Interpolation
gewahlt, so wird nach dem Start der Berechnung zundchst das Dialogfeld Optimierte
Linearinterpolation angezeigt:

Optimierte Linearinterpolation E]@
Fehlenwert
M awirnuim
89,6570
Iittehwmert
89,6570
Pinimum
89,6570
Parameter der Optimierung Der mirimale Punktabstand ist 1809.0 ms
Schiittzahl |1
Punktzahl 200 Abbrechen Optimieren eﬁ'zoéyuggoenn

» Wenn Sie die Schaltfliche Optimieren betatigen, wird mit Hilfe eines Neuronalen Netzes
(Kiinstliche Intelligenz) eine optimale Punkteverteilung berechnet. Das heif3t, Abschnitte mit
geringer Krimmung (z. B. Linien) werden nur durch wenige Stiitzpunkte abgebildet, in stark ge-
krimmten Abschnitten werden dagegen viele Stiitzpunkte angeordnet.

- Polygon erzeugen klicken, um die optimierte Stiitzpunkttabelle in die Objektliste einzufligen.
So generieren Sie die Stltzpunkttabelle bei aktiviertem Expertenmodus:

1. % inden Interpolationsmodus wechseln.
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2. P Berechnungder Verbindungen starten.
- Die Berechnung der Verbindungen startet automatisch durch Klicken der Schaltflache
Kurvenmodus.

14.3.2.6 Nocken erstellen

Eine Nockenspur (&) kann bis zu 16 Nocken des gleichen Typs (Weg- oder Zeitnocke) enthalten:

EamManager]
€Zuick | 4 BB 9|22 ke NV Ee | &

= Klehen

Produkt [0]

N, Kurve 1[0, 0]
T e}

"'pJ Positionen 0 [0,

= Schneiden

N, Kurve 1[0, 0]

So fiigen Sie einer Nockenspur Nocken hinzu:
1. Zu bearbeitende Nockenspur im Projektbaum des »Cam Editor« auswahlen.
2. Mauszeiger im Arbeitsblatt zur (ungefdahren) Nockenposition bewegen.
+ Die exakte Nockenposition/Zeitdauer (einer Zeitnocke) legen wir erst in einem spateren
Schritt fest.

3. Im Kontextmenii (rechte Maustaste) den Befehl Nocke hinzufiigen wahlen.
- Die Nocke wird an der Position des Mauszeigers eingefiigt.

4. Auf die Nocke doppelklicken, um das Dialogfeld Eigenschaften zu 6ffnen:

Eigenschaften von NockeData @g|

Mockendaten l

Fechts Lange [ms]

Zufiigen
| o777

Lizchen

Nummer: 1 [~ Zeitnacken
Links  |76.5000 Lange [mz] Wirkrichtung
Fechts [86.5000 [27.7778 [Pasitv |

0K | bbrechen |

+ Im Dialogfeld Eigenschaften werden die Eigenschaften aller (max. vier) Nocken der Spur

angezeigt.

5. Nockentyp (Weg- oder Zeitnocke) und Wirkrichtung fiir alle Nocken der Spur einstellen.

6. Exakte Position/Zeitdauer der im Listenfeld ausgewahlten Nocke einstellen.

7. Ubernehmen klicken, um die Einstellungen fiir die ausgewéahlte Nocke zu tibernehmen.
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8. Optional: Weitere Nocken hinzufligen.

« Hierzu jeweils die Position/Zeitdauer der Nocke eingeben und anschlieBend die Schalt-
flache Zufiigen betatigen.

Beispiel: Vier Weg-Nocken mit positiver Wirkrichtung:

Eigenschaften von NockeData @g|
Mockendaten l
Links Fechts Lange [ms]
I T —
Lizchen
2 60.0000 50.0000 83.3333 4
3 160.0000 200.0000 111111
4 330.0000 355.0000 B3.4444
et 1 [~ Zeitnacken
Links  |30.0000 Lange [mz] Wirkrichtung
Fechts [45.0000 |41.6867 [Pasitv |

0K | bbrechen | |

9. OKklicken, um die Einstellungen zu iibernehmen und das Dialogfeld zu schlieRen.

Nockentypen

Darstellung

Bedeutung

Weg-Nocke mit positiver Wirkrichtung
- Ein- und Ausschaltpunkt sind durch Positionen vorgegeben.
« Die Nocke schaltet, wenn die Bewegungsrichtung positiv ist (positive Geschwindigkeit).

Weg-Nocke mit negativer Wirkrichtung
« Ein- und Ausschaltpunkt sind durch Positionen vorgegeben.
+ Die Nocke schaltet, wenn die Bewegungsrichtung negativ ist (negative Geschwindigkeit).

Weg-Nocke mit bipolarer Wirkrichtung
« Ein- und Ausschaltpunkt sind durch Positionen vorgegeben.
- Die Nocke schaltet bei positiver und negativer Bewegungsrichtung.

Weg-Zeit-Nocke mit positiver Wirkrichtung
« Die Nocke schaltet am Einschaltpunkt ein, wenn die Bewegungsrichtung positiv ist (po-
sitive Geschwindigkeit).
« Nach der festgelegten Zeit schaltet die Nocke wieder aus.

Weg-Zeit-Nocke mit negativer Wirkrichtung
+ Die Nocke schaltet am Einschaltpunkt ein, wenn die Bewegungsrichtung negativ ist (ne-
gative Geschwindigkeit).
« Nach der festgelegten Zeit schaltet die Nocke wieder aus.
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14.3.2.7 Positionsmarken erstellen

Eine Positionsspur kann bis zu acht Positionsmarken enthalten, die nicht zwingend auf der Kurve
liegen mussen. Jede Positionsmarke ist mit der Nummer des jeweiligen Funktionsblock-Ausgangs
gekennzeichnet:

Cam Manager l

€Zuick | $ 2@ |9 |2 L2k &NV O || 4

] Kleben Paosition [*] Produkt [0]
i T — P P - e P — =
N, Kurve 1[0, 0] E H T H ! v i "
I, Nocken 0 [0,0] 300

Positionen O [0, I 2504

= Schneiden 200 _f
N, Kurve 1[0, 0] 150
1003

503

D_:
3 b3 ol
-_?_-_-—-—-__

So fiigen Sie einer Positionsspur Positionsmarken hinzu:
1. Zu bearbeitende Positionsspur im Projektbaum des »Cam Editor« auswahlen.
2. Befehl Zeichnen = Positionsmarke wahlen.

3. Mauszeigerim Arbeitsblatt zu den gewiinschten Koordinaten bewegen und die linke Maus-
taste betatigen.
- Die Positionsmarke wird an der Position des Mauszeigers eingefuigt.

4. Auf die Positionsmarke doppelklicken, um das Dialogfeld Eigenschaften zu 6ffnen:

Eigenschaften von Positionsmarke @g|

Puasition l

Koordinaten des Punktes

170.0000 -4

125.0000

0K | bbrechen | |

5. Exakte Koordinaten der Positionsmarke einstellen.

6. OKklicken, um die Einstellungen zu tbernehmen und das Dialogfeld zu schlieRen.
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14.4 Anwendermotoren

Diese Funktion ist ab dem »Engineer« HighLevel V2.7 verfiigbar!

Ein Anwendermotor speichert Vorgabewerte fiir die motorrelevanten Parameter von Lenze-An-
triebsreglern. Sie kénnen einen Anwendermotor (ausgehend von den aktuellen Reglereinstellungen
eines Antriebsreglers) in Inrem »Engineer«-Projekt erstellen.

Anwendermotoren lassen sich in einem Anwendermotorenkatalog speichern und kénnen dann in-
nerhalb desselben Projektes (oder auch in weiteren Projekten) wiederverwendet werden.

1441 Anwendermotoren aus Reglereinstellungen anlegen

« Optimieren Sie die Parameter eines Lenze-Antriebsreglers im »Engineer«-Projekt, bis dieser ei-
nen Motor korrekt ansteuert.

« Aus den aktuellen Einstellungen kdnnen Sie einen neuen Anwendermotor auf gleicher Projekt-
baum-Ebene anlegen.

 Der neu angelegte Anwendermotor kann beispielsweise innerhalb des Projektes kopiert oder
zur Wiederverwendung in anderen »Engineer«-Projekten in einen Anwendermotorenkatalog
gespeichert werden.

i Hinweis!

« Istder ausgewahlte Antriebsregler online, werden zur Ermittlung der Typenschild-Da-
ten und der Vorgabewerte des neuen Anwendermotors die Online-Werte der
jeweiligen Codestelle eingelesen.

« Ist der ausgewahlte Antriebsregler offline, werden fiir die Bestimmung der Typen-
schilddaten und der Vorgabewerte des neuen Anwendermotors die Offline-Werte der
betreffenden Codestellen genutzt.

So legen Sie einen Motor aus Reglereinstellungen an:

1. Ineinem »Engineer«-Projekt einen Antriebsregler selektieren.
« Als Beispiel dient ein Lenze 9400 Highline:
=] Project
SEU 9400 Highline Y03
+ @ Enmeiterungsmodul CAMopen - Slat

@ Mt 220 [Lizenz: MotionControl HighLewel]
¥ Sicherheitzmodul SO
B leere Applikation
1 CAM on board
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2. Uber das Kontextmenii des Antriebsreglers Anwendermotor anlegen auswahlen.
- Das Dialogfeld Anwendermotor aus Reglereinstellungen anlegen 6ffnet sich.

Arwendermotar anlegen aus Reglereinstellungen vor

PE123

9400 HighLine 403

Typenschilddaten

Motorart [Bitte manuell festlegen)
* SynchroneServomator
™ dsymchron-Servomator
™ Nom-Asynchronmotar
" Getriebematar
Schaltung (Bitte manuell festlegen)

" Stemn & Disieck

Motorparameter

Bemessungsleistung |0.25 [
Bemessungsdiehzahl [4050  mind
Bemessungsstrom |1.3 &
Bemessungshequenz | 270 Hz

Bemessungsspannung | 225 W

Cosinus phi |0L8

“weiter >

3. Das Dialogfeld mit den erforderlichen Daten ausfiillen.

+ Soweit dies moglich ist, werden die Typenschilddaten (allgemeine Daten wie Bemes-
sungsleistung und Bemessungsfrequenz) des neuen Anwendermotors aus den Code-
stellen-Werten des vorher markierten Antriebsreglers ermittelt.

« Ist die Ermittlung einzelner Typenschilddaten aus den Codestellen-Werten eines be-
stimmten Antriebsreglers nicht méglich (Beispiel: die Bemessungsleistung eines Motors
ist aus den Parametern eines 8200vector nicht ermittelbar), bleibt das zugehdrige Einga-
befeld im Dialogfeld Anwendermotor aus Reglereinstellungen anlegen von leer. Sie kon-

nen die Werte manuell eintragen.
4. Weiter klicken.
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& Anwendermotor aus Reglereinstellungen anlegen

« Das Dialogfeld zeigt die Vorgabewerte an, die aus den Codestellen-Werten des zuvor se-
lektierten Reglers ermittelt und in den neuen Anwendermotor libernommen werden.
Die untere Parameterliste stellt die sogenannten Streckendaten dar.

Hilte

Anwendermotor anlegen aus Reglereinstellungen von: |S4UU HighLine ¥03
Yorgabewerte
Fir Lenze-Antriebsredler (9400 ab Fimware3.
Code | SubCode | Bezeichnung et Einheit =
5 0 Motarregelung auswihlen SC: Servoregelung syne. Mo
7o 0 Verstarkung Stromregler 120 WAl
76 0 Machstellzeit Stromregler 9 ms i
w0 Verstarkung Feldregler 165.84 ANs
78 0 MNachstellzeit Feldregler 151 ms
=il 0 M otar-Bemessungsleistung 1.2 (3%
84 |0 M otor-Statonwiderstand 351 Ohm
85 0 M otor-Statorstreuinduk tivitt 24615 mH
a7 0 Motar-Bemessungsdrehzah| 3750 mir-1
88 0 M otor-Bemessungsstrom 25 A
a3 0 Moator-Bemessungsfrequenz 250 Hz
90 0 M otar-Bemessungzspannung 330 W
a1 0 I otor-Cosinus phi 0.97 hd
Stieckendaten
Code | SubCode | Bezeichnung et Einheit
1 0 Bezugsdiehzahl Mator 3750 mir-1
22 |0 M aximalstrom 375 A
70 0 Verstarkung Diehzahlregler 0,00439 Mrmémin-1
il 0 Nachstellzeit Drehzahlregler 10 53
72 0 [-Anteil Drehzahlregler 0 ms
437 |0 Diehzahlistwert-Zeitkonst. 04 ms
G360 Schwelle Max Drehzahl ereicht E230 min-1

£ Zunick. | Fertigstellen ‘ Abbrechen I Hilfe

5. Schaltflache Fertigstellen klicken, um den Anwendermotor anzulegen.
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14.4.2 Anwendermotor in Anwendermotorenkatalog speichern

Sie kdnnen einen Anwendermotor in einem Anwendermotorenkatalog zum Wiederverwenden in
anderen »Engineer«-Projekten speichern.

So speichern Sie einen Anwendermotor:
1. Einen angelegten Anwendermotor im »Engineer«-Projekt markieren.

-5 Project

-2 EL 870

- 9400 HighLine w03
¥ MM - MM220
¥ MSI-5M0
= TF
1 CAM on board

M U zertd obor-20090311-150046 [+]

2. Rechtsklick auf den Anwendermotor: Den Befehl Motor im Katalog speichern auswahlen.

- Das Dialogfenster Anwendermotor im Katalog speichern zeigt die Identifikationsmerk-
male/Eigenschaften und Typenschilddaten des Anwendermotors an.

- Die Parameter konnen Sie nachtraglich verandern.

3. Weiter klicken.
- Die Vorgabewerte fiir den selektierten Regler werden angezeigt.

» Wenn bereits ein Motor mit demselben Namen im Anwendermotorenkatalog existiert,
werden Sie gefragt, ob Sie den Motor unter einem anderen Namen speichern oder den
bisher gespeicherten Motor ersetzen méchten. Alternativ haben Sie die Moglichkeit, ge-
zielt bestimmte Satze von Vorgabewerten in den bereits im Katalog gespeicherten An-
wendermotor zu Gibernehmen.

4. Fertigstellen klicken.

« Hinweis: Sie haben die Moglichkeit, einen bereits im Anwendermotorenkatalog gespei-
cherten Anwendermotor um zusatzliche Daten zu erweitern. Beispielsweise kdnnen Sie
auf diese Weise Vorgabewerte fiir 8400-Antriebsregler zu einem Motor hinzufiigen, der
bisher nur Vorgabewerte fiir 9400-Antriebsregler enthalt.
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Anwendermotor in Projekt einfiigen

o]

Tipp!

Den Motor sowie weitere Komponenten kénnen Sie auch gleich beim Einfligen einer Achse
mit auswahlen, wenn Sie das Kontrollfeld Einzelne Komponenten der Achse auswahlen ak-
tivieren. » Achse einfligen (L1 49)

Um einen Anwendermotor einfligen zu kénnen, muss dieser zuvor im Anwendermotorenkatalog
auf dem System gespeichert worden sein.

3 So fiigen Sie einen Anwendermotor ein:

1.

In der Projektsicht das Anlagenmodul % oder die Achse S auswabhlen, in die der Motor
eingefligt werden soll.

Auf das Symbol i Klicken, um den Assistenten fiir das Hinzufiigen einer Komponente zu
offnen.

- Tipp: Alternativist der Assistent iiber Einfligen - Komponente im Hauptmenti oder liber
Komponente einfiigen im Kontextmeni aufrufbar.

Registerkarte Motoren auswahlen.

Im Listenfeld Auswahl Anwender-Motoren auswahlen.
« Im Bereich Suchergebnisse sind auswahlbaren Anwendermotoren aufgelistet:

Komponente einfiigen

5.

6.

300

Antriebsregler | IPC

Hilte

Bitte: wihlen Sie eine

Mataren ]Ir’D—Syslem] Velsnrgungsmﬂdule]

Suchkriterien Produkttyp ,—L| Komporente aus!
| Sucl i i
Bezeichnung Auswahl [Anwender Motoren - i [I'g'esdf,'g':";ﬁl';rsg;ﬂ'gs
. durch Yerwendung der
Bemeiv:g&%]sg I S_un‘:hﬂplinnen wieiter
ein
Suchergebnisse
| | Bezeichnung | Produkttyn | Hersteller | Leistung | Twpenschilddaten
Usertotor-20080414-121844 1,2k T [wert
Anwendermat: 409 | [ [1aw AP
UserMotor-20080403-131512 1,2k Circuit b
UserMotor_20080409 12K (CaxiAlit sy
Bemessungsstrom 284
Bemessungsfrequenz 250 Hz
Bemessungsleistung 1.2 kW
Bemessungsdrehzahl 3750 min-1
Bemessungsspannung 330
Matartyp Azunchronou,..
Kommentar
| Fertigstellen ‘ Abbrechen | Hilfe

Im Listenfeld Suchergebnisse den einzufiigenden Anwendermotor auswahlen.
« Zum ausgewadhlten Motor sind auf der rechten Seite die technischen Daten angezeigt.

Markierten Anwendermotor durch Klicken auf Fertigstellen als Komponente in das Projekt
einfligen.
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7. Der einzufiigende Anwendermotor liefert Vorgabewerte zur Ubernahme in die entspre-

chenden Codestellen des Antriebsreglers. Folgende Vorgabewerte sind auswahlbar:

- Art der Motorregelung,

+ Motorparameter,

« Streckenparameter fiir lastfreien Betrieb.

Als Standardeinstellung sind alle Vorgabewerte des Motors zur Ubernahme in den An-

triebsregler selektiert.

= Yorgabewerte des Motors iibernehmen

Motorparameter

3

Antriebsregler. |94DD HighLine W03 [9400 HighLine %03]

Iotar: |UserM otor-20090309-134738

v Auswahl der Motaregelung in CO00S Libermehmen:

[¥ Folgende ‘Werte in den Antrisbsregler Libemehmen:

|SEI: Servoregelung aspnc. Mator

Code Subcode Bezeichhung | etk Einheit »~
avs noo Wergtarkung Stromregler it} AR
00ve noo Machstellzeit Stromregler 1.5 ms
oo7? oo ‘Yerstarkung Feldregler 121,95 Aldg
oo7a oo Machstellzeit Feldregler 2.7 ms
o0st oo Mator-Bemessungsleistung 0.8 [
00g4 0oo otar-Statonwiderstand E.345 Ohm
0085 0oo I otor-Statorstrevinduktivitat 98 mH
noay noo Motor-Bemessungsdrehzahl 3950 mir-1
o0ss oo Mator-Bemessungzstrom 2.4 A
noas noo Motor-Bemessungsfrequenz 140 Hz v
< ¥
Streckenparameter fiir lastfreien Betrieb
I¥ Folgende “Werte in den Antriebsregler Ubernehmen:
Code Subcode Bezeichnung aert Einheit
o noo Bezugsdrehzahl Motor 3950 mir-1
ooz2z oan M aximalstrom 36 &
oovo noo Wergtarkung Drehzahlregler 0,007 Mm/min-1
o7 noo Machstellzeit Drehzahlregler 10 ms
oovz noo D-Anteil Drehzahlregler 1] ms
0457 0oo Drehzahlizhwert-Zeitkonst. 0.4 ms
0596 0oo Schwelle Max.-Drehzahl ereicht 7300 min-1

Hinweis: Die Vorgabewerte des Anwendermotors iiberschreiben die Einstellungen des

Antriebsreglers!

Anwendermotor durch Klicken auf Ok als Komponente in das Projekt einfligen.

Hinweis: Befindet sich bereits ein Motor auf der fiir den Anwendermotor gewiinschten
Ebene, werden Sie in einem Dialogfeld gefragt, ob Sie die anderen Motoren I6schen wollen.

- Das Dialogfeld wird geschlossen und der ausgewahlte Motor in das markierte Element

eingefiigt.
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1444 Vorgabewerte eines Anwendermotors anpassen/ergianzen

Wenn Sie in lhrem Projekt bereits einen Antriebsregler und einen Anwendermotor verbunden ha-
ben, kénnen Sie die im Anwendermotor abgelegten Vorgabewerte anpassen, indem Sie die Werte
durch die aktuellen Codestellen-Werte des Antriebsreglers tiberschreiben.

Falls der Anwendermotor zuvor keine Vorgabewerte fiir die betreffende Antriebsreglergruppe hat-
te, werden die Vorgabewerte um die neuen Daten erganzt.

So passen Sie die Werte eines Anwendermotors an:

1. »Engineer«-Projekt mit Anwendermotor erstellen.

2. Den Anwendermotor markieren.

=-g] Project
¥ Q] 3400 HighLine %03

W Uzerbdotor [

3. Inder Registerkarte Motorparameter die Schaltfliche Vorgabewerte des Motors anpassen
/ erganzen klicken.
Hinweis: Die Einstellungen des Antriebsreglers iiberschreiben die Vorgabewerte des
Anwendermotors!
- Abfrage durch Betatigen der Schaltflache Ja bestatigen, um die Vorgabewerte des An-
wendermotors zu lberschreiben.
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Vorgabewerte in den Antriebsregler iibernehmen

Wenn Sie in lhrem Projekt bereits einen Antriebsregler und einen Anwendermotor verbunden ha-
ben, konnen Sie die im Motor hinterlegten Vorgabewerte erneutin den Antriebsregler tibernehmen.
Dadurch haben Sie die Méglichkeit, gegebenenfalls veranderte Einstellungen wieder auf die Vorga-
bewerte zuriicksetzen.

Hierzu benutzen Sie die Registerkarte "Motorparameter" des betreffenden Anwendermotors.

Motorparameter [

Typenzchilddaten Einzstellungen im Antriebsregler
totarart |Synchr0nousServoMotor 9400 HighLine
Schaltung |7
= « I
B leish | ks
FEssngsEEng 7T/ 3 Name Wt Einhet <
Bemessungsdrehzahl (4000 min-1
Bemessungsstom | 2.4 A 11| 0|Bezugsdrehzahl Mator | 4000 min-1
Bemessungsfrequenz 140 Hz 22| 0fMaximalstrom 380 A
Bemessungsspanung |330 W 70| 0|Verstarkung Drehzahl.. |0.00700 Wm/min-1
Giesis Gl ’0?7 71| 0|Machstellzeit Drehzah... | 10,0 ms
72| 0|D-Anteil Drehzahlregler | 0,00 ms
[AF orgabeners 75| | Verstakung Stromreg..| 70,00 o i
. . 76| 0|Machstellzeit Stromre ... [1.50 ms
fiir Lenze-Antriebsregler (9400 ab Fimware3.0 -
77| O|Werstarkung Feldregler | 121,95 Als
Streckendaten 78| 0| Nachstelzeit Feldreal.. 21,7 ms
Codestelle | 'wert | e’ Codestells |\’\""3't | 81| O|Mator-Bemessungslei.. | 0,80 [ ﬂ
Coooe/o0 2 CO011/00 4000
CO078/00 70 CO022/00 36
CO076/00 15 CO070/00 0,007
CO077/00 121,95 CO071/00 10 \I/
coo7g/oo 217 Coo7z/00 0
Coos1/00 08 CO437/00 04 Yorgabewerte des Motors
C0024/00 6,345 CO536/00 7900 % anpassen / erganzen
CO085/00 9.8
CO087/00 3950
Cooss/oo 24 ‘Yorgabewerte in
CO083/00 140 b Antriebsrealer Libernehmen
Bereich Funktionen
" Daten und Vorgabewerte des Anwendermotors
Parameter des verbundenen Antriebsreglers

‘Inllﬁnwdﬂ

« Die Schaltflache zur Ubertragung der Vorgabewerte ist nur dann aktiviert, wenn im
Kontrollfeld In der Registerkarte die zum verbundenen Antriebsregler passende An-
triebsreglergruppe ausgewabhlt ist.

- Ist der Antriebsregler zu diesem Zeitpunkt online, werden die Vorgabewerte in die
Offline- und Online-Werte der entsprechenden Codestelle des Antriebsreglers tiber-
tragen.

- Befindet sich der Antriebsregler im Offline-Modus, werden die Vorgabewerte in die
Offline-Werte der betreffenden Codestellen des Antriebsreglers tibertragen.

3 So iibernehmen Sie die Vorgabewerte in den Antriebsregler:
1. »Engineer«-Projekt mit Anwendermotor erstellen.

2. Anwendermotor markieren.
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3.

g Project
+ Q] 3400 HighLine %03

W U=zerbdotor [

In der Registerkarte Motorparameter die Schaltfliche Vorgabewerte in Antriebsregler
iibernehmen betatigen.

Hinweis: Die Vorgabewerte iiberschreiben die Einstellungen im Antriebsregler!

» Umdie Vorgabewerte in den Antriebsregler zu libernehmen, bestatigen Sie die Abfrage
durch Betatigen der Schaltflache Ja.

Tipp!

Wenn Sie die Vorgabewerte eines Anwendermotors im Projekt gedandert haben, kénnen Sie
den Motor erneut im Anwendermotorenkatalog speichern. Dabei haben Sie die Moglich-
keit, den bereits im Anwendermotorenkatalog gespeicherten Anwendermotor zu ersetzen

oder den im Projekt verdnderten Anwendermotor unter einem anderen Namen zu spei-
chern.
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Anwendermotoren I6schen/exportieren/importieren

Der Anwendermotorenkatalog bietet dem Anwender die Moglichkeit, Anwendermotoren nach per-
sonlichen Anforderungen zu erstellen und zu verwalten. Um den Anwendermotorenkatalog bear-
beiten zu kénnen, sind alle gespeicherten Anwendermotoren selektierbar.

Sie konnen Anwendermotoren nach lhren individuellen Anforderungen aus lhrem Motorenkatalog
[6schen, importieren und exportieren:

» Anwendermotor I6schen (2 305)

» Anwendermotor exportieren (€2 306)

» Anwendermotor importieren (&1 307)

Anwendermotor l6schen

Um einen Anwendermotor zu I6schen, wahlen Sie Extras=» Anwendermotorenkatalog.
Im Dialogfeld Anwendermotoren Anwendermotoren l6schen auswahlen,

Auswahl durch die Schaltflache Weiter bestatigen.

Anwendermotoren

Aktion -
‘ Hilie
ermotoren Suchkriterien Produktyp - "
en :
S
Bezeichnung ,— w
Bemessungs-
leistung KW
Suchergebnisse

Bezeichnung | Produkttyp | Hersteller | Leisturg | Typenschilddaten

Usertotor-20080403-1... 1.2k Tup et
Circuit 7
CosPhi a7
Bemessungsstrom 254
Bemessungsfrequenz 250 Hz
Bemessungsleistung 1.2 ks
Bemessungsdrehzahl 3750 min-1
Bemessungsspannung 330
Motortyp SynchronousSe...
Zur Auswahl hinzufiigen

A hi deczulaschenden A d

Bezeichnung | Tup J Hersteller ] Leistung J

Aus Liste entfemen
<zuiick | cieler | [ Sbbrechen | Hite |

Das Dialogfeld zeigt Ihnen die verfiigbaren Anwendermotoren in der oberen Suchergebnis-Tabelle
an.

3 So |6schen Sie einen Anwendermotor:
1. Gewiinschten Anwendermotor in der Liste Suchergebnisse markieren,

2. Markierten Anwendermotor liber Schaltflache Zur Auswahl hinzufiigen in Auswahl der zu
I6schenden Anwendermotoren libernehmen,

3. Wenn Sie die Schaltflache Fertigstellen betatigen, wird die Auswahl der zu I6schenden An-
wendermotoren aus dem Katalog entfernt.
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Anwendermotor exportieren

Um die gewlinschten Anwendermotoren in einen Anwendermotorenkatalog zu exportieren, wah-
len Extras—-Anwendermotorenkatalog.

Im Dialogfeld Anwendermotoren Anwendermotoren exportieren auswahlen,

Auswahl durch die Schaltfliche Weiter bestdtigen.

= Anwendermotoren

Alktion -
Hilfe
Suchkriterien Produktyp = ]
Such
Bezeichnung
Bemessungs-
leisting - K
Suchergebnisse
Bezeichnung | Produktiyp | Hersteller | Leistung | Typenschilddaten
Usertotor-20080414-1 1.2k Tup | wert
Ar I Circut ¥
Usertotor_20080403 1.2k CosPhi 097
Userbdator-20080403-1... 1.2k Eemessungsstion 254
Lenze-Motar [modifziert] 4.1k Bemessungsfraquenz 250 Hz
Bemessungsleistung 1.2 ks
Bemessungsdrehzahl 3750 rin-1
Bemessungsspannung 330y
Matartup Asynchronouss
Zur fuswahl hinzufugen
Motorenauswahl
Bezeichnung | Typ J Hersteller ] Leistung J
Anwendermotor_¥r_200... 1.2k
Aus Liste entternen
Exportieren in...
|d.\Ducumenls and Settings\Stuebighty Documents\Engineer ProjektetUsetotors, sml Anden
< Zuriick, | Fertigstellen J Abbrechen Hilfe

3 So exportieren Sie einen Anwendermotor:
1. Gewiinschten Anwendermotor in der Liste Suchergebnisse markieren,

2. Markierten Anwendermotor liber Schaltflache Zur Auswahl hinzufiigen in
Motorenauswahl ibernehmen,

3. Speicherort fiir die exportierten Anwendermotoren im Eingabefeld Exportieren in festle-
gen,

4. Schaltflache Fertigstellen betdtigen, um die in der Motorenauswahl eingefiigen Anwender-
motoren zu exportieren.
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Anwendermotor importieren

Grundvoraussetzung fiir den Import von Anwendermotoren ist, dass die Anwendermotoren in dem
vom »Engineer« verarbeiteten XML-Dateiformat beschrieben sind.

Um Anwendermotoren zu importieren, wahlen Sie Extras - Anwendermotorenkatalog.
Im Dialogfeld Anwendermotoren Anwendermotoren importieren auswahlen,

Auswahl durch Klicken von Weiter bestatigen.

= Anwendermotoren

Liste der in Datei ._. Hilfe

|d.\Ducumenls and Settings\Stuebigiy Documents\E ngineer ProjektetUserhd otors. sml Andemn

enthaltene Anwendermotoren:

Typenschilddaten

Hersteller

Parameter whert ]
Schaltung i

Cosinus phi 0487
Bemessungsstrom 2,58
Bemessungsfrequenz  250Hz
Bemessungsleistung 1.2k
Bemessungsdrehzahl  3750mind
Bemessungsspannung 330V

Zur Augwahl hinzufiigen

hl der zu i

Bezeichnung Typ Hersteller { Leistung Speichern als |

aus Liste entfernen

<zuiick | cieler | bbrechen Hilte

? Soimportieren Sie einen Anwendermotor:

1. Quellverzeichnis fiir die zu importierenden Anwendermotoren Ulber die Schaltflache
Andern auswihlen,

2. Gewiinschten Anwendermotor in der Liste enthaltene Anwendermotoren markieren,

3. Markierten Anwendermotor liber Schaltflache Zur Auswahl hinzufiigen in Auswahl der zu
importierenden Motoren Gibernehmen,

4. Fertigstellen klicken, um die in der Motorenauswahl! eingefiigen Anwendermotoren zu im-
portieren.
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Achse

AIF

Anlagenmodul

Antriebsregler
Applikation

Applikationsvariable

Busserver

CAL

CAN

CANopen

CiA

COM

Controller

Stellt eine spezielle Variante eines Anlagenmoduls dar und beinhaltet im
Allgemeinen mindestens einen Antriebsregler und einen Motor, kann je nach
Anwendung weitere Gerdte wie z. B. Getriebe und Geber enthalten.

Abkiirzung fiir "Automationinterface". Lenze-spezifische Schnittstelle am
Antriebsregler, auf die ein Kommunikationsmodul aufgesteckt werden kann.

» Kommunikationsmodul

Oberbegriff fiir eine mechatronische Einheit, welche im allgemeinen mehrere
Gerate, ein oder mehrere Netzwerke, Informationen zu Parameterwerten,
Programmlogik oder auch Dokumentation enthalten kann.

Ein Anlagenmodaul stellt eine bestimmte technologische Funktionalitat bereit.
Es interagiert mit seiner Umgebung und kann in der Regel in einer anderen
Umgebung bzw. Anlage wiederverwendet werden. Die Schnittstellen eines
Anlagenmoduls werden durch Schnittstellen seiner Komponenten gebildet.

Oberbegriff fiir Lenze Frequenzumrichter, Servo-Umrichter sowie PLCs.

Realisierung einer konkreten Antriebslosung (Beispiel: Drehzahlregelung) auf
einem einzelnen Gerit.

Struktur aus  Elementvariablen, die mit einem  bestimmten
Ubertragungsmodus iiber Netzwerk(e) kommuniziert wird. Die Definition
einer Applikationsvariable ist vollkommen unabhangig von einem konkreten
Netzwerk-Typ.

» Elementvariable

Feldbus-spezifischer OPC-Server gemafl DRIVECOM-Spezifikation.
» DRIVECOM

Abkiirzung fiir "CAN Application Layer". Kommunikationsstandard (CiA DS
201-207), der Objekte, Protokolle und Dienste fiir die ereignis- oder
abfragegesteuerte Ubertragung von CAN-Nachrichten sowie die Ubertragung
von groBeren Datenbereichen zwischen CAN-Teilnehmern zur Verfiigung
stellt. Desweiteren bietet CAL leistungsfahige Verfahren fiir eine
automatische Zuordnung von Nachrichten-ldentifiern, fiir die Initialisierung
und Uberwachung von Netzknoten sowie die Zuordnung einer individuellen
Identifikation zu Netzknoten.

Abkiirzung fiir "Controller Area Network". Serielles, nachrichten- und nicht
teilnehmerorientiertes Bussystem fiir max. 63 Teilnehmer.

Kommunikationsprofil  (CiA DS-301, Version4.01), das unter dem
Dachverband der CiA ("CAN in Automation") konform mit dem CAL ("CAN
Application Layer") entstanden ist.

Abkiirzung fiir "CAN in Automation (e.V.)": Internationale Hersteller- und
Anwendervereinigung mit der Zielsetzung, das Wissen um das international
genormte CAN-Bussystem (ISO 11898) weltweit zu verbreiten und dessen
technische Weiterentwicklung zu férdern.

» Internet: http://www.can-cia.org/

Abkiirzung fiir "Component Object Model": Von Microsoft® entwickelte
Architektur fiir das Zusammenwirken von einzelnen ausfiihrbaren Software-
Komponenten (Objekten), die miteinander auf ein und dieselbe Weise
kommunizieren und erst zur Laufzeit des Programms verbunden werden.

Ein Lenze Controller ist die zentrale Steuereinheit des Automationssystems
"Controller-based Automation". Dadurch ist das zentrale Steuern und/oder
Visualisieren von Maschinen moglich. Die "Controller-based Automation” ist
die zentrale Steuerungstechnik von Lenze.
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D
DCOM
DRIVECOM
DriveServer
E
Elementvariable
F
FIF
Funktionsmodul
K
Katalog
Katalogpaket
Kommunikationsbaugruppe
Kommunikationsmodul
M

Maschinenapplikation
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Abkiirzung fir "Distributed Component Object Model": COM, bei dem die
ausfiihrbaren Objekte auf verschiedene Rechner innerhalb eines lokalen
Netzwerks verteilt werden kénnen.

» COM

"DRIVECOM User Group e.V.": Internationale Vereinigung von Herstellern fiir
Antriebstechnik, Universititen und Instituten mit der Zielsetzung, eine
einfache Integration von Antrieben in offene Automatisierungsstrukturen zu
entwickeln.

» Internet: http://www.drivecom.org/

Lenze Software, mit der eine einfache Integration von Antrieben in offene
Automatisierungsstrukturen auf Basis von OPC ("OLE for Process Control")
realisiert werden kann.

Variable, die in einer Applikation benutzt wird, um eine bestimmte
Funktionalitat des jeweiligen Gerates zu realisieren.

» Applikation

Abkiirzung fiir "Funktionsinterface". Lenze-spezifische Schnittstelle am
Antriebsregler, auf die ein Funktionsmodul aufgesteckt werden kann.

» Funktionsmodul
Gerdteerweiterung fiir die FIF-Schnittstelle, die fiir sich allein - also ohne ein

Gerat - keine Funktion erfiillen kann wund auch nicht allein
kommunikationsfahig ist.
> FIF

Ein Katalog enthalt Beschreibungsinformationen zu allen Element-Typen, aus
denen ein »Engineer«-Projekt besteht. Der »Engineer« verwendet
verschiedene Katalogarten, beispielsweise fiir Gerdte, Gerdatemodule,
Technologieapplikationen, Funktionsbausteine und Motoren. Jeder Katalog
ist durch eine Versionierung gekennzeichnet.

Ein Katalogpaket ist eine Menge zusammengehdriger Kataloge, die mit einem
Namen bezeichnet und versioniert ist. Mehrere Versionen eines
Katalogpaketes kdnnen zu einer »Engineer«-Installation hinzugefiigt werden.
Jedes »Engineer«-Projekt kann beliebig viele Katalogpakete benutzen. Jedes
Katalogpaket ist in genau einer Version nutzbar.

Oberbegriff fiir Lenze Funktionsmodule und Kommunikationsmodule.

» Funktionsmodul
» Kommunikationsmodul

Erweiterungsmodul, das beispielweise einen Antriebsregler um eine
Kommunikationsschnittstelle erweitert. Fiir sich allein - also ohne ein Gerat -
keine Funktion erfiillen kann und auch nicht allein kommunikationsfahig ist.

Realisierung einer Funktionalitdt, die durch das Zusammenwirken von
mehreren kommunikationsfahigen Geraten entsteht. Eine
Maschinenapplikation definiert sich durch die beteiligten (Gerate-
)Applikationen und den Austausch von Applikationsvariablen zwischen
diesen.
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NMT

OLE

OPC

OPC-Tunnel

PLC Designer
Port

Projektwurzel

Reset-Node

SPS

Abkiirzung fiir "Network Management": Dienste und Protokolle zur
Initialisierung, Konfiguration, Verwaltung und Netzwerkiiberwachung
innerhalb eines im CAN-Netzwerkes nach dem Master-/Slave-Prinzip.

» CAN

Abkiirzung  fir "Object Linking and Embedding": Einfiigen von
funktionsfahigen Objekten in andere Anwendungen, z. B. einer Microsoft®
Excel-Tabelle in ein Microsoft® Word-Dokument.

Definiert eine auf den Microsoft® Windows®-Technologien OLE, COM und
DCOM basierende Schnittstelle, liber die ein Datenaustausch zwischen den
verschiedensten Automatisierungsgerdten und PC-Programmen ohne
Riicksicht auf Treiber- und Schnittstellenprobleme erméglicht wird.

Der OPC-Server stellt die Daten bereit, der OPC-Client nimmt sie in Empfang.
» COM
» DCOM

OPC-Server und OPC-Client kdnnen sich auf verschiedenen iiber Ethernet
vernetzten PCs befinden. Damit eine Kommunikation zwischen diesen
Rechnern aufgebaut werden kann, ist eine spezielle DCOM-Konfigurationen
notwendig. Lenze verwendet fiir die rechneriibergreifende OPC-
Kommunikation einen OPC-Tunnel, der jegliche Konfiguration uberfliissig
macht.

Lenze Engineering-Tool zum Programmieren der PLC gemaR IEC 61131.

Anschlusspunkt bzw. Schnittstelle einer Applikation bzw.
Maschinenapplikation. Uber Eingangsports kénnen einer Applikation z.B.
Sollwerte und Steuerbefehle libergeben werden, liber Ausgangsports kann
eine Applikation z. B. Istwerte und Statusmeldungen bereitstellen.

» Applikation
» Maschinenapplikation

Das oberste Element (Wurzelelement) im Projektbaum mit den globalen
Eigenschaften des Projektes.

Funktion bei Lenze-Geraten mit CAN-Schnittstelle, durch die das Gerat bei ei-
ner Anderung der Dateniibertragungsrate, Knotenadresse bzw. Identifiern
neu initialisiert werden kann.

» NMT

> CAN

> NMT

Abkiirzung fiir "Speicherprogrammierbare Steuerung" (Programmable
Controller).
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem
Ziel, Sie bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu
unterstutzen.

Vielleicht ist uns das nicht Uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns lhre Anregungen und lhre
Kritik in einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@Lenze.de

Vielen Dank fiir Ihre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam

Lenze
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