Technische Beschreibung

Simplatron 412 bis 416 mnze

B

Die Simplatron-Reihe 410 setzt sich aus 5 Gerdten - 412 bisg 416 -
zusammen, die im Leistungsbereich von 1,0 kW bhis 14 kW arbeiten.
Diese Regler sind so: konzipiert, dan sie fir den Anwender problem-
los in der Auslegung, Inbetriebnahme und Wartung sind.

Diese Vorteile werden erreicht durch:

Programmierbarkeit der Reglereigenschaften
- Anzeige der Betriebszustdnde mit Leuchtdioden

« Absicherung gegen Kurzschlufl, Erdschiuf3, Verpolung und
Ubertemperatur

* Aufbau im 19"-System, geeignet flir Einschubtechnik oder
Wandmontage
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Die Gerite 412 bis 416 sind im 19"-System aufgebaut mit einer

Breite von 9 1/2" bzw. 19". Jedes Gerdt besteht aus zwei Bau-
gruppen:

* Leistungsteil mit mechanischem Rahmen und Anschlufiteil
* Reglerbaugruppe 4001

Die Reglerbaugruppe 4001 wird universell bei allen 5 GerdtegrdfBen
der Reihe 410 eingesetzt. Auf ihr befinden sich die Trimmer zum
Einstellen der Regelparameter, die Programmschalter und die Leucht-
dioden filir die Zustandsanzeigen. Die gewlinschten Eigenschaften oder
Betriebsarten des Antriebes werden iiber die Programmschalter ein-
gestellt. Hierdurch ergeben sich entscheidende Vorteile flur Lager-
haltung, Inbetriebnahme und Service, denn es existiert flir alle
Varianten nur die Baugruppe 4001.

Der Leistungsteil und die Reglerbaugruppe 4001 sind elektrlsch
durch ein steckbares Flachbandkabel verbunden.
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Lieferumfang der Einbaugeréte: Gerat ] b c d {Tiefe
Sollwertpoti 10 k1, lin 412
Netzdrossel im Gerat eingebaut

413 219 1237 1213 {262 | 172
Gesondert zu bestellen sind:’ L4
Ankerdrossel, Knopf und Skala 415
LLQ [ 458 (213 [262 | 172
416
Anker‘drosselln
Abb. 1 Abb 2 /
1 1
+ -+
. - 4 T b o
; - .0
. + +
g
l__c__
Q
Art.-Nr. Abb Geeignet tur Induktivitﬁt]Nennstrom : Abmessungen
Ident - Nr. ’ Gerdte LmH 1A a b c d e K
1
310 33 1 412 2418 6/10 96 | 81 84 | 60 | 93 | — -
310332 | 1 [412,413,41%) 40/12 | 10/18 150 | 124 | 122 {101 132 | - -
310 334 | 2 L15 18/ 8 23/35 (152 |128 | 140 90 | 221} - -
310 335 | 2 415, 416 29112 1 35154 {240} 2041 210 | 122 ] 368 | - -
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Gehausegerate 412, 413, 414, 415, 416
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/e, 412
—< 413 380 | 380 | 210
A1 415 610 | 1200| 310

216
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Lieferumfang der Gehéusegeréte:

Netzschalter, Sollwertpoti, Knopf und
Skala, Ankerdrossel v :

Bei 413 und 414 sind FilterlUfter einge-~
baut.
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Retriebsarten

Drehzahlregelung mit GS—Tacho

AnschluB des GS-Tachos an die Klemmen 3 (~) und 4 (+). Um die
Nenndrehzahl des Antriebes zu erhalten, kann der Nennwert der
Tachospannung im Bereich von 24 V bis 180 V liegen. '

Der Betrag der Tachospannung ist abhdngig von der Drehzahl.
Die Polaritdt der Tachospannung ist drehrichtungsabhdngig.
Beim TachoanschluB Polaritdt beachten! Beim Reversieren miissen
die Tacholeitungen umgepolt werden.

Der Drehzahlabfall zwischen Leerlauf und Nennlast ist im
ganzen Drehzahlbereich kleiner als 5 min-1

Der Regelbereich ist gréflier als 1 : 200,

Bei hoher Anforderung an Dynamik und Drehzahlgenauigkeit ist

. grundsdtzlich 'der Betrieb mit GS-Tacho zu wdhlen.

Drehzahlregelung mit WS-=Tacho

" Anschlufl des WS~Tachos an die Klemmen 5 und 6. Um die Nenn-

drehzahl des Antriebes zu erhalten, kann der Nennwert der
Tachospannung im Bereich von 24 V bis 180 V liegen. Die Pola-
ritdt der Tachospannung ist beliebig.

Die Gleichrichtung und Siebung der Tacho-Wechselspannung
schridnkt den Regelbereich und die Dynamik des Antriebes ein.
Die minimale Tachospannung soll groBer als 2 V, die minimale
Frequenz soll grdSer als 15 Hz sein. :

Der Drehzahlabfall zwischen Leerlauf und Nennlast ist im gan-
zen Drehzahlbereich kleiner als 5 min~

Ankerspannunasregelung mit IxR-Kompensation

“Soll das Gerit ohne Tachoriickfiihrung arbelten, so kann es mit

IxR-Kompensation betrieben werden. Hierzu miissen 2 Briicken .
an der Klemmleiste - von 1 nach 3 und von 2 nach 4 - gelegt

werden. Bei diesem- Verfahren wird die galvanische Trennung
im Gerdt aufgehoben. Soll jedoch die galvanische Trennung
-erhalten bleiben, so ist statt der Drahtbriicken ein Trenn-

verstidrker vorzusehen.

Am Trimmer "IXR" wird die Kompensation dem Antrieb optimal an-
gepaBt (s. 3.4. Abglelchanwelsung). Der Regelbereich ist

,groBer als 1 : 50,

Ankerstromregelung

Der Sollwert des Stromes wird am Trimmer "Iy, ," 2wischen Null
und Geritenennstrom eingestellt. Da das Motordrehmoment dem
Ankerstrom proportional ist, kann eine Drehmomentenregelung
{iber den Ankerstrom erfolgen. :

Bearb.
DRAWN

EK2/B |78-3-2

Geprift:
checked:

Lenze GmbH & Co KG Aerzen, 3250 Hameln MB 33.0365/Bl. 6

Zeichnungs-Nr. Drawing-No.

‘peAlessl 8§

*J0A @)oY efje sun im udleyeq ebejelun eydsjuYoeL @




All rights reserved. A
FOr diese Technische Unterlage behalten wir uns alle Rechi 5.

en:
ons:

%’

An
mo

Technische Beschreibung
Simplatron 412 bis 416

lenze

1.42 Interne Einstellung am Trimmer "Ipax" L
3

£
: Sollwertpoti Drehtahl FPq entfernen, Klemmen 8 und % brucken. Prosirarii—
., schalter S4 auf on (1) stellen. Am Trimmer "Iphax'" den gewiinschten An-
kerstrom bzw. das Motordrehmoment einstellen. Beil Leerlauf liuit der
Antrieb mit Nenndreh:zahl. Voraussetzung flir eine Drehzahlbtegrenzung in
Leerlauf ist der Betrieb mit Tachorlickflihrung oder IxR-Kompensation.

- Abgleich der max. Drehzahl am Trimmer 'n s. 3.4. -

max '
1.43 Externe Einstellung am Sollwertpoti Strom

Variante A
Ger3it nur stromgeregelt

Variante B
Gerdt drehzahlgeregelt rmit
externer Strombegrenzunc

(54 =off) - (S4 =off)
(SAS mdglich) ‘zh‘hshd (3AS nicTF .
moglich)

mit Ingx intern :

X I —-Trimmer an linken
auf Geratenenn- max

strom bei voll
aufgedrehtem ex-
ternen Stromsoll-

Anschlag stellen.Sollwert-
potentiometer '"Strom' an
"rechten Anschlag stellen.

wertpoti einstel-~ 10K (Maximum) Mit Trimmer
Isott "I " Grenzstrom ein-
len. max "
. . stellen.
1.5 Stromverhdltnisregelung Isalt
Bei manchen Antrieken - z.B. Kreisfdrderern - wird gewinschzt, das Dreh+

moment nicht an einer Stelle einwirken 2zu lassen, sondern eine be-
stimmte Anzahl von Motoren am Umfang zu verteilen., Alle Anzriebssta-
tionen sind kraftschllissig ~ z.B. durch eine Kette - miteinander ver-
bunden. '

Jeder Gleichstrommotor bekommt die Aufgabe,
des Gesamtdrehmomentes zu liefern.

einen prozentualen Anteil

Mit den Geridten der Reihe 410 ist dieser Anwendungsiall ohne Mehrauf-
wand durch die Programmierung lGsbar. ' ’

1 ! il
243 3 4] e 3 ¢ “ TR
Programm : 1,3,4 “ Programm: 1,3 menpm:1ﬁ
7 & 9 ¥, 313 1l2 v 2 12 19
N | — ]
éﬁ:ﬁ;& Bild 2: Mehrmotorenverband mit Stromverhdltnisregelung
Baat. | Eo/B [718-3-2 !Lenze CmbH & Co Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
P , 0 KG Aerzen, 3250 Hameln {MB 33.0365/Bl. 7 ¢ i




Die in Rild 2 dargestellten Gerdte kdnnen verschiedence Lelstungen

haben. Die Drehzahlfilhrung wird vom Antrieb I {lbernommen; Ein-
stellung der Drehzahl bzw. Geschwindigkeit am Potentiometer P

Vom Leitgerdt I konnen bis zu 10 Folgegerdte eingespeist wordén.
Am "1 " Trimmer 13Bt sich die Strombegrenzung flr jeden Antrieb
einzeTR*einstellen.

Der Programmschalter S4 muB beim Leitgerdt auf on (1) und bei
den Folgegerdten auf off (0) stehen!

Leitspannungsbetrieb

Statt des Sollwertpotentiometers kann eine externe Leitspannung
zur Drehzahlvorgabe angeschlossen werden, Anschlufl der Leit-
spannung an die Klemmen 10 (-) und 11 (+). Um die Nenndrehzahl
des Antriebes zu erreichen, kann der Maximalwert der Leit-
spannung im Bereich von 12 V bis 180 V liegen. Die Anpassung
der Leitspannung auf den Antrieb wird am Trimmer "U
vorgenommen, s. 3.4. Wird ein exakter Gleichlauf belmlﬁeﬁ Btoren—
verband gefordert, so kann der genaue Abgleich lber den Trimmer
"ULeit fein" erfolgen. -

Das Potential der Leitspannung an Klemme 10 bestimmt das Poten-
tial der angeschlossenen Gerdte.

Tiopbetrieb

Der Tippbetrieb wird bendtigt, wenn der Antrieb kurzfristig
mit einer bestimmten Schleichgangdrehzahl arbeiten soll. Beim |
Betitigen des Tasters "Tippen" (Klemme 15, 16) f&hrt der Motor
von jedem beliebigen Betriebspunkt die Drehzahl "n "auf

'schnellstem Wege an. Bei dieser Betriebsart ist derlggllwert—

integrator:automatisch ausgeschaltet.

Fir diese’ Referenzdrehzahl ist eigens ein Trimmer "n " vor-

'gesehen, mit dem. 25 % des Drehzahlbereiches uberstrlcﬁgﬁ werden

konnen.

Wird fir den Tlppbetrleb die Funktlon der Stromaufschaltung
"SAS" gewiinscht, so ist die Reglersperre "RSP" (Klemme 16, 17)
mitzuschalten. ‘ '
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1.8.1 Elektrodvnamisches Bremsen

Nach dem Befehl "Bremsen" wird zundchst die Reglersperre
betitigt und ca. 10 ms spdter (die Ansprechzeit des Brems-
schiitzes reicht aus) der Anker Uber den Bremswiderstand
kurzgeschlossen.

Das Bremsschiitz darf erst wieder abfallen, wenn der An-
trieb zum Stillstand gekommen ist (siehe Schaltungsvor-
schlag).

Drehrichtungsumkehr

a. Feldumschaltung -

Das Umpolen des Feldes darf nur Uber Kipprelais er-
folgen, wenn das Simplatrongerdt etwa 3 Sekunden vom
Netz getrennt ist und der Antrieb steht.

Die Anwendung dieser Schaltungsart beschrankt sich
auf das Reversieren grdferer Antriebe (415 und 416)
wenn genligend Zeit fir die Drehrichtungsumkehr zur
Verfligung steht. :

b. Ankerumschaltung

Beim Schalten im Ankerkrels ist wdhrend des Reversier-
vorganges die aufgefiihrte Reihenfolge unbedingt ein-
zuhalten: :

Stopp: Reglersperre betdtigen
e . Bremsschiitz zieht an . .
Drehrichtungsschiitz 1 fdllt ab, wenn der An-
trieb steht : : '

Ein: Drehrichtungsschiitz 2 zieht an
: Bremsschiitz fillt ab, Reglersperre wird frei-
gegeben.

Da das Trennen des Anker- und Bremskreises im strom-
losen Zustand erfolgt, kdnnen Drehstromschiitze in-
stalliert werden (siehe Schaltungsvorschlag).

}
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Funktionen

Stromaufschal tung" SAS"

Geregelte Gleichstrommaschinen geben ein maximales Dreh-
moment ab, das durch die Strombegrenzung vorgegeben wird.
Diese Eigenschaft wirkt sich im stationdren Betrieb sehr
glinstig aus, da bei Uberlast (z.B. Blockieren des Motors)
die Maschine und der Stromrichter geschiitzt werden.

In der Beschleunigungsphase - beim Anfahren - wird aber ein
groBeres Drehmoment gefordert; einerseits, um das Losbrech-
moment zu {berwinden, andererseits, um das Beschleunigungs-
moment flir die trdgen Massen aufzubringen.

Bei der Reihe 410 wird wdhrend der Startphase die Strom-
begrenzung mit einer Zusatzfunktion beaufschlagt (Bild 4).

Ia

_l_ |
16 Imax N S ' :

Imax

0 —_—
0 10S t

Bild 4: Prinzipielle Darstellung der Stromaufschaltung®"SASw

Der wesentliche Vorteil der Stromaufschaltung ist darin zu
' sehen, daB der Gleichstrommotor auf den stationdren Betrieb
hin dimensioniert werden kann. In der Startphase ergeben sich
bei einem Gleichstromantrieb mit Stromaufschaltung Betriebs-

eigenschaften, die mit denen der Asynchronmaschine zu ver-
-gleichen sind.

Die Eigenschaften der Stromaufschaltung lassen sich wie folgt
zusammenfassen:

a) Der stationdre Wert der Strombegrenzung "I " 1dBt sich

stufenlos am Trimmer "Ipax" von Null bis Geratenennstrom
einstellen.

b) Im Startaugenblick - beim Netzeinschalten oder Offnen der
Reglersperre"RSP"- wird die Strombegrenzung um den Faktor
1,6 vergrdBert. Das max. mdgliche Startmoment ist also um
60 % grdBer als das eingestellte Grenzmoment.

c) Die Dauer der Stromaufschaltung betrdgt 10 s und ist unab-
hdngig vom eingestellten Wert der Strombegrenzung.
d) Der Verlauf der Stromaufschaltung ist negativ linear.

e) Die Funktion der Stromaufschaltung kann am Programmschalter
S3 wahlweise ein- oder ausgeschaltet werden.

Bearb.
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2.2.

Galvanische Trennunag

Soll der Regler im Verbund mit anderen elektronischen Ge-
riten zusammcnarbeiten, so ist eine galvanische Trennung vom
Netz notwendig. Der Istwert des Ankerstromes wird bei Geriten

der Reihe 410 mittels Stromwandler in der Ankerleitung erfaBt.

Es ist zu beachten, daf eine galvanische Trennung nur bei
Tachorlickfiihrung oder Ankerspannungsriickfiihrung liber. Trenn-
verstarker mdglich ist.

Sollwertinteqgrator "sSwi"

Bei drehzahlgeregelten Antrieben wird oft die Forderung nach
einstellbarer Beschleunigung bzw. Hoch- und Ablaufzeit ge-
stellt.

Der serienmaBig eingebaute Sollwertintegrator SWI liefert
im ganzen Drehzahlbereich eine lineare Hoch- und Ablauf-
funktion. Die Zeitkonstante ist am Trimmer "T:" einstellbar.
Zusatzlich kann der Bereich am Programmschalter (S2) um den
Faktor 10 vergrdBert werden.

S2 off (0) : Tig = 0,58 -5

S2 on (1) : Ty4q4 = 5s - 50 s

‘ foe o ey 4ese e me e a4 ,.f_._,'_, . L et . e

——— -

t

Bild 5: Sollwertsprung n_, und Drehzahlantwort nj

S

Dynamik des Reglers

Es wird das Prinzip der unterlagerten Stromregelung ange-

"wendet. Der Stromregler ist als PI-Regler mit fester Be-

schaltung und zusdtzlichen Lotstiitzpunkten ausgefiihrt.

Der Drehzahlregler ist ebenfalls als PI-Regler ausgebildet.

Fir den P- und den I-Anteil sind getrennte Trimmer vorge-
sehen.

‘Bearb
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Die Nachstellzeit T, ist am Programmschalter S1 auf 2 Be-
reiche umschaltbar.

S1 off (0) : kleine Nachstellzeit T,
S1 on (1) : groBe Nachstellzeit T

Der Trimmer "V," beeinfluBt die Verstdrkung Vp und die Nach-
stellzeit Tp.

Der Trimmer "T," beeinfluBt die Verstarkung Vp.

2.5. Minimale Drehzahl Nmin

Der Einstellbereich des Trimmers "npin" ist so dimensioniert,
daB auBer einer minimalen Drehzahl auch eine Sollwertschwelle
einstellbar ist. Der Sollwert Ug muB diese Schwelle erst er-
reichen, bevor die Gleichstrommaschine anfdngt zu drehen.

In Bild 6 ist diese Einstellmdglichkeit schematisch darge-

stellt.
n

n max i

?

: |

0.25 n, ;

|

Berewch N min H

= PE T
-0,1 n“ -7 Schwelle 1 y_s_
' Usn

_  Bild 6: Einstellung von npjip und der Sollwertschwelle

2;6. Temgératurﬂberwachung

Die Temperatur der Leistungshalbleiter wird durch einen
Temperaturfithler iiberwacht. Erwarmt sich der Kiihlblock uber
 die Grenztemperatur P grenz = 90° C hinaus, so wird die Reg-
lersperre "RSP" betdtigt. Die Leuchtdiode "RSP" meldet die
Temperaturiiberschreitung. Eine elektronische Verriegelung
verhindert auch nach Abkiihlen des Ger&dtes ein Wiedereinschal-
ten. Vor einer erneuten Inbetriebnahme ist das Netz abzu-
schalten und die Ursache .der Temperaturerhdhung zu beseitigen.
Nach Zuschaltung des Netzes ist der Regler wieder betriebs-

bereit.
Die Reihe 410 ist fﬁr’Umgebungstemperaturenzﬂu von 0° - 4s® ¢
ausgelegt.

m . E K2 /B 78_ 3_2 Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
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2.7. Zustandsanzeigen

Die wichtigsten Betriebszusténde werden Uber 3 Leuchtdioden angezeigt. Durch

diese MaBnahme wird die Inbetriebnahme sowie Abgleich und Service wesenuich
vereinfacht.

1. Positive Versorgungsspannung "~Ug®

T TR R AT TR T
-
’ T
'

Die Diode "+Ug" leuchtet auf, wenn die Verstroungsspannung +Ug = 15V
betragt. Von dieser Spannung wird u.a. die Referenzspannung fur den Dreh-
zahl-Sollwert abgeleitet.

¢
i
&
i
;

2. Reglersperre "RSP"
Die Diode "RSP" leuchtet bei Betatigung der Reglersperre auf, wenn die nega-
tive Versorgungsspannung ~Ug = -15 V betrégt. Zur kontrolle dieser beiden
Funktionen sind die Klemmen der Reglersperre 16 und 17 kurzzuschiieBen.
AuBerdem wird die Reglersperre von internen Uberwachungsfunktionen ge-
schaltet:
Temperaturiiberwachung des Kihlblocks (s. 2.6. )
Netzspannungs- und Feldiberwachung (s. 2.10.)

. 3. Strombegrenzung "l ax"

Die Diode "l gx" leuchtet auf, wenn sich der Regler in der Strombegrenzung
befindet. Sofern ein Betrieb mit Stromaufschaltung vorgesehen ist, muB
beriicksichtigt werden, daB in der Startphase der Wert der Strombegrenzung
vergroBert wird. . +Ug RSP
N/

lmax /

‘peatesel SRS

ON 1

M TRl e [ [s[s o]

Zustandsanzeigen

2.8. Funktion der Programmschalter

~J0A @Yooy effe sun m uejeyeq o6sl8lUN BLUOS|UYCR) OsOjReY

Schalter Stellung Funktion
S 1 Nachstellzeit des Drehzahlreglers
on (1) groBe Nachstellzeit Ty nax = 2850 ms
off (0) kleine Nachstellzeit Tnnax= 500 ms
s2 Sollwertintegrator SWI
on (1)  Tj1=5s+50s
. off (0) " Ti0=0,5s+5s
sS3 on (1) SAS ausgeschaltet LR
- off (0) SAS wirksam . | @
'S4 . on (1) Normalbetrieb, interne Einstellung der Strombegrenzung
off (0) externe Vorgabe des Stromsollwertes, n~-Regler auBer Betrieb,
n-Regler kann zur Begrenzung der max. Drehzahl verwendet
. werden. ‘ '
S5 on (1) ‘ begrenzte Verstéarkung des n-Reglers
off (0) groBBe Verstarkung des n-Reglers
S6 on (1) Aufschaltung eines D-Anteils y Ty = 10 ms
: off (0) - kein D-Anteil
sS7 on (1) minimale Drehzahl "n.;," auf den Drehzahlregler geschaltet
off (0) minimale Drehzah! = 0 .
s8 on (1) minimale Drehzahi wird Uber den Sollwertintegrator auf den -
‘ Drehzahlregler gefiuhrt (siehe Verfahrdiagramm 2.5)
off (0) minimale Drehzahl = 0
S9 beliebig unbelegt
S10 Beliebig unbelegt 7
SGR‘A'&N EK2 /B 78-3-2 Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
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Funktionen der Zusatzklemmen Reglerplatine

Steckverbinder

Zusatzkiemmen
'31 ]32 ]33 |34 |3S l36|37|30139 ll.o Iu |4.2|

Um den Einsatzbéreich der Reglerplatlne 4001 zu erweitern, wurden
verschiedene Reglerfunktionen auf Reihenklemmmen herausgefiihrt. Im Be-

darfsfall kann mit einem maximalen Querschnitt von 1,5 mm2 verdrahtet
werden.

Klemme Funktion

N 31 Stromistwert Imax = 6,8V
] 32 Durch Verbinden dieser Klemme mit GND (Taster, Schalter) kann
% der Sollwertintegrator extern zuriickgesetzt werden.
@«
3 |33 GND
; 34 Ausgang Sollwertintegrator Ri = 1 kOhm
% 35 Beschleunigungserkenhung Ri = 20 kOhm
- 2 :
é 36 GND
5 {37 Drehzahlistwert n 2 410 V, Ri = 1 kOhm
§€ 38 - frei beschaltbarer Eingang, filhrt auf den Summationspunkt
, ,S ' - des Drehzahlreglers, Eingangswiderstand 40 kOhm
5%‘ 39 GND. .
‘!ﬁf 40.~f"0_'Drehzahlreglerausgahg, Ausgangswiderstand 1 kOhm
' 41 . Abfrage Reglersperre

a) durch nachfolgende Logikschaltung mit Ri> 100 kOhm
+13 V £ Reglersperre nicht geschaltet
+ 5 V 2 Reglersperre geschaltet
Spannungsangaben bezogen auf GND

b) Relaisausgang:
Anschluffi des Relais an Klemme 9 (+Ug) und Klemme 41. Das
verwendete Relais soll einen Spulenw1derstand:>1 3 kOhm
und eine Ansprechspannung <10 V haben.
(z.B. Reedrelais RHD 16 V, Firma National, LEA—Ident-Nr.

307 188)
142  GND
4
22 |mae. |EK2/B [78-3-2 § re—— P—
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2.9. Spannungsversorgung
Die Stromversorgung fiir die Regler und die Referenzspannung
ist stabilisiert und dauerkurzschluBifest.
Extern kann die Versorgung belastet werden:
positive Versorgung Up = + 15 V, Ipg = + 20 mA
negative Versorgung -Ugp = -~ 15 V, -Ip = - 20 mA
2.10., Elektrische Absicherungen

Leistungselektronik

Alle Gerdte der Reihe 410 weisen eine 2-phasige Netz-
absicherung auf. Es kommen spezielle Halbleitersicherungen
zum Einsatz.

'Dle Feldversorgung ist gegen Spannungsspitzen durch einen
Uberspannungsschutz und gegen Kurzschlufl durch eine super-
flinke Sicherung geschdtzt.
Bei KurzschluB im Feld - d.h. bei Sicherungsausfall - wird
die Reglersperre "RSP" geschaltet.
Bei kurzzeitigem Netzausfall mit Ausfallzeiten groBer als
10 ms wird automatisch die Reglersperre wirksam. Das gleiche
gilt flir kritische Netzunterspannungen.
SerienmdBig sind alle Gerite mit einer Netzdrossel ausge-
riistet.
Statisch wird der Ankerstrom durch die Strombegrenzung ge-
schiitzt.
Regelelektronik
Posztlve und negative Versorgungsspannungen +Ug, —UB sind

‘,stab11151ert und dauerkurzschluBfest.

~Samtliche Reglereingange sind verpolungsgeschutzt ‘gegen
Uberspannungen abgesichert und zur Unterdriickung von Stdr-
spannungen mit Tiefpdssen beschaltet.
Die Reglereingdnge sind auf Systemmasse bezogen.

Bearb. ’ Zelchnungs-Nr. Drawling-No.
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3.2. Absi cherung

Gerat Feld- ! Regel- LEA Leistungselektronik
gleichrichter | elektronik  Id.Nr. F3,Fa4
F 1 ‘ F2 : Ferraz Siba

Feinsicherung 5 x 20 | L Typ Typ
412 FF2,5A MO,1A ;| 305321 | 600 CPURE 14/20 5005806/20
413 FF 2,5 A MO,1A | 305240 | 600 CPURE 14/40 5005806/40
414 FF2,5A M0,1A | 305240 600 CPURE 14/40 5005806/40
415 . FF 4 A MO,1A | 305239 | 600 CPURE 22/63 5006006/63
416 FF 4 A MO,1A | 305238 600 CPURG 22/100| 5006006/100

3.3. Montgge- und Servicehinweise

a) Gerate so montieren, dafl ausreichende Kihlmittelzufuhr garantiert ist (mdglichst
Klemmenleiste nach unten legen). '

b) Bei Fremdbeliftung muB das Eindringen von Metallstaub und -spénen durch Filter
verhindert werden.

c) Steuerleitungen abschirmen.

d) Bei Betriebsart "Ankerspénnuhgsregelung mit IxR-Kompensation" ist die Regel -~
elektronik nicht potentialfrei, s. 1.3.

e) Nach dem L&sen der hinteren Befestigungsschrauben |&8t sich die Regelelektronik

vorschwenken, so dafB der Leistungsteil von oben her zuganglich wird.
f) Defekte Sicherungen nur gegen vbrgeschriebenen Typ auswechseln.

g) Zustandsanzeigen, s. 2.7.

1 Positive Versorgungsspannung "+UB"

leuchtet immer, wenn Netz eingeschaltet ist.

2 Reglersperre "RSP"

leuchtet bei Betatigung der Reglersperre oder wenn _Temperaturuberwachung ange-
sprochen hat. Leuchtet die Diode bei Betatigung der Reglersperre nicht auf, fehlt
die negative Versorgungsspannung. ' ’

3 Strombegrenzung i "
. max

leuchtet auf, wenn der Motor den eingestellten Grenzstrom aufnimmt. Daraus
1aBt sich eine Uberlastung des Antriebes leicht erkennen.

h) mechanische Schraubbefestigung des Potentiometers mit PE verbinden.

Bearb. -3-2 v Zelchnungs-Nr. Dr.wlng-No._
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3.4, Abgleichanweisung

3.4.1. AnachluB gem3B AnschluBplan

] . " (1] " " ' i

b 3.4.2. Trimmer "Nein? Mmax? ULe _y 'IxR" und Sollwertpotentiometer

bzw. Leitspannung auf kleinsten Wert einstellen (linker Anschlag
bei Drehwiderstinden).

Wahlschalter: S1, S3, S4, S8 = on (1)

3.4.3. Strombegrenzung einstellen hlmax"

Die Gerdte sind werksseitig auf die Gerdtenennstrome abgeglichen.
Daher ist die Strombegrenzung nur dann durchzufiihren, wenn

der Motornennstrom kleiner als der Geritenennstrom 1st oder

eine Austauschplatine einen Neuabgleich erforderlich macht.

a) Drehspulinstrument in die Ankerleitung schalten.

b) Anker blockieren oder Feld abklemmen. Bei Ankerspannungs-
regelung Briicke von 1 nach 3 trennen.

c) Trimmer “imax" auf Linksanschlag. Netz einschalten und

Trimmer "nmin" auf rechten Anschlag drehen.

lls Recht&a3

d) Trimmer "Imax" so veit rechtsherum verstellen, bis der

gevinschte Grenzstrom flieBt. Der eingestellte Blockier-

strom darf den maximal zuldssigen Geritenennstrom nicht
iiberschreiten:

412 - 10 A, 413/414 - 17 A, 415 - 35 A, 416 - 54 A
e) Trimmer "nmin" so weit linksherum verstellen, bis der Strom
langsam absinkt.

Or diese Technische Unterlage behalten wir uns a

3

E f) Feld im spannungsfreien Zustand anschlieBen. Bei Anker-

: - spannungsregelung Briicke von 1 nach 3 einlegen. Netz wieder
2 “einschalten,

= -

2 3.4.4. - Elnstellen der unteren und oberen Drehzahl

&

a) Sollwertpotentiometer auf Maximum oder Leitwert auf Nennwert

stellen. Trimmer "U " so weit rechtsherum drehen,
Leit grob

bis an den Klemmen 34 gegen 33 = -10 V anstehen.
Nach dem Abgleich muB fiir die Spannung an Klemme 35 gegen
Klemme 33 gelten (U35)<1 V.

b) Durch Rechtsdrehen des Trimmer "n ax" Drehzahl ungefahr
auf den gewiinschten Nennvert brin@en. ‘

c) Soilwertpotentiometer oder Leitspannung auf Null.
Rechtsdrehen des Trimmers "nmin“ erhoht die untere Drehzahl.

d) Nachdem die untere Drehzahl eingestellt ist, ist die obere
Drehzahl noch einmal zu kontrollieren und u., U. am Trimmer
"uLeit" zu korrigieren.

n
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3.4.5.

GS~Tacho, hohe Regelgenauigkeit - rechts

GS-Tacho, hohe Regeldynamik - rechts

I xR

I xR

3.4.6.
3.8.7.

' 3.4.8.

3.4.9.

" Regeldynamik - i

a) Wahlschalter programmieren, s. 2.8.

s hohe Regelgenauigkeit — links
» hohe Regeldynamik - links

» geringe Regeldynamik -+ links

b)

c)

‘mierten Steigung. -

Y} T IxR S1 55
p 2}

-+ rechts -» links 0/1 0

— rechts opti- O 1
mieren
opti- O 1
mieren

opti-
mieren
opti- -+ links 0 1
mieren
opti-

mieren

opti- 1 0/1
mieren

Am Trimmer "IxR" Drehzahlstabilitét bei Betriebsdrehzahl
einstellen. Rechtsdrehen des Trimmers vermindert den Dreh-
zahlabfall bei steigender Belastung. EinfluB der IxR-Kompen-

sation so gering wie mdglich halten, wenn hohe Regeldynamik
verlangt wird. : ‘

Trimmer "Vp“ und "Tn" so einstellen, daB bei geringstem

Drehmoment im gesamten Drehzahlbereich die Drehzahl stabil
ist und der Zeiger des Amperemeters nicht schwingt.

Stromaufschaltung "SAS"

Bei offenem Schalter S3 (off) erhtht sich nach dem Einschalten

‘Uber Netzschalter oder Reglersperre der Grenzstrom um 60 %

und fdllt in 10 s linear auf den eingestellten Beharrungs-
wert zurick.

SOIIWertintegrator “SWIY ‘

Bei einem Sollwartsprung folgt die Drehzahl mit der vorprogram-

Die Steigung 1&Bt sich an S2 stufenweise und am Trimmer "T."

~innerhalb des eingestellten Bereiches stetig variieren.

Tippdrehzahl

Wenn die Klemmen 15 und 16 gebriickt sind, arbeitet der

Antrieb mit der am Trimmer.“nTipp" eingestellten Drehzahl.

Reglersperre "RSP"

Mit einem Schwachstromkontakt zwischen den Klemmen 16 und 17
1808t sich das Gerat iiber die Regelelektronik schalten.

Bei geschlossenem Schalter werden keine Ziindimpulse abgegeben,
und die Leuchtdiode 2 "RSP" leuchtet auf.
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