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lenze Technische Beschreibung

Frequenzumrichter der Reihe 760

Die Simplatron-Gerdtereihe 760 umfaBt 7 statische Frequenzumrichter fiir Dreh-
strom-Normmotoren von 0,75 ... 7,5 kW.

fehapp

Eigenschaften AR ] 2
N
® Sinusbewertete Pulsbreitenmodu- - T/
lation in stérsicheren CMOS-Gate- <5Lf4* 05

Arrays. Reduzierte Motorgerdu- \
sche durch Harmonisierung von

Motor- und Chopperfrequenz. M

MN | 1= 161N
Stromregelverfahren sichert kon- Ko et A
stanten, magnetischen FiuB. Da- \ \ \
durch werden eine gute Dynamik Sl

sowie kippsicheres (Uberlast-
und Anlaufverhalten erzielt.
Dynamische Stromgrenze

Imax = 1,6 x Iy fur t = 20 s

dabei Uberproportional hohes bis 0
zu 1,8faches Motornennmoment.
(abhangig vom cos¥f des Motors).

Weitere Standardfunktionen: Potentialfreie Steuereingdnge - kurzschluB-
feste Leistungsausgdnge - erdschluRfest mit Netzdrossel - Sollwertinte-
grator mit getrennt einstellbarer Hoch- und Ablauframpe - Schlupfkompen-
sation - Betriebsartenumschaltung: Erregungsstromregelung oder U/f-
Kennlinienregelung z. B. fir Gruppenantriebe - Stdormeldesystem mit
TRIP-Abschaltung.

Robuste Aufbaumechanik durch DruckguB-Kiihlkgrperchassis und Strangguf-
Seitenteile mit Berilhrungsschutzabdeckung. Konsequenter Einsatz modern-
ster Hybrid- und Gate-Array-Technologie sowie Transistormodulen.

Zusatzbaugruppen nachristbar.

2. Technische Daten
Gerite-| Ausgangs-| Ausgangs-| Netz- Netz-|Motor- |Verlust-|Gerdte-|Strom- | Ausgangs-| max. Umge- - Abmessungen
Typ leistung | spannung | spannung |strom|Nenn- leistung|{Nenn- | begren-|frequenz | Leit- bungstem-|H x B x T
50 - 60 Hz leistung|bei I=IyN[strom |zung spannung| peratur |Gewicht
f =50 Hz
Pa1/KVA |Uphase/V | UNetz/V /A | PN/KW Py/M IN/A Imax/A | f/Hz UpLN/V Ty/°C mm
761 190 9,0 ( 0,75 60 4,0 6.5
v 300 x 205 x 225
762 20V a0 1,5 30 7,0 |11,0
+0% T -
763 0 17,0 | 2,2 160 9,5 15,0 0...110 |[10...120|0...45° 7 kg
Upetz 0
764 3 x 451 2,2 70 5.5 9, 360 x 320 x 260
765 330... 8,0} 4,0 180 9,5 15,0
450 v -
766 +01% 11,0 | 5,5 250 13,0 21,0 14 kg
767 . 15,5 7,5 340 16,5 26,0 15 kg
4
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3.  AnschluBplan 761, 762, 763

@ Leistungsklemmleiste im Umrichter ACh‘u"g: /7

B Klemmen fiihren Netzpotential
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Steuergusgdnge 12,13,60,61,62 fihren Netzpotential
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Netzanschlufl 3 # (%] Relais 24V
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190...260 Vv + 0 12.B.1d.-Nr.
50...60 Hz l% | 326 005
l—] AnschiufN moglichkeit fur IMP-y TRIP-
Relagis erst ab Ausfuhrung 7061 AS

N ¢
‘ MCP—digitaler Frequenz-
Ve messeranschiuf R=20 k&
N min T Sleuereingbnge Impulsausgang der 6fachen
Ij nelzpolentiallrei Drehfeldfrequenz (f4). *
T

17 ———— @ Bei pgeschlossenem Schalter
I> ist der Regler freigegeben
Y

‘penseses sIybn |1y
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_ ——= @ Leitspannungseingang
le‘ ot \ anstatt des Sollwertpotis
Drehzahlsoltwert Leitwert RFR ULeit min = 0 ... + 10 vV
N soll Ulei = L— | U . max =0 ... + 120 V
10...120V Leit
- — ® Signalstromeingang an-
re@ ‘Leir T statt Leitspannungseingang
0-20 mA 1. 0-20 mA: R120 = 5119 einléten
; 41:';'(; A 2. 4-20 mA: R120 = 6042 und
X R313 = 63,4 KR einléten
Anschlu- und Einbauhinweise
Gerdt senkrecht mit untenliegender Klemmleiste montieren. Damit die Luftstrd-
mung durch Kihlkérper und Gerdt gewidhrleistet ist, mu ein Freiraum je 100 mm
oben und unten sowie 100 mm seitlich eingehalten werden. Max. Lufteintritts-
temperatur + 45° C, max. Luftaustrittstemperatur + 55° C. Die Geridte sind fiir
4polige Motoren mit der in den technischen Daten ausgewiesenen Nennleistungs-
abstufung ausgelegt. Die Netzdrossel dient im Erdschlufifall zur Stromanstiegs-
begrenzung. Bei einem Erdschluf treten pulsierende Gleichfehlerstréome auf; bei
Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen ist deshalb VDE 0160/01.86 zu beachten. Mit
den zugeordneten Netzdrosseln ergeben sich die geringsten Netzstrombelastungen.
Das Gerdt 763 ist nur mit zugeordneter Netzdrossel zu betreiben.
Beim Schalten auf der Motorseite bitte Ricksprache nehmen.
* Bei ErdschluB am Steuerausgang ist das Gerdt durch die Sicherheitswiderstande
R416 und R527 geschiitzt. (Widerstinde werden hochohmig)
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4. Anschluplan 764, 765, 766, 767
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‘%min teuereingange Drehfeldfrequenz (f4). *

é netzpotentialtrei
T — @ Bei geschlossenem Schalter
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® Leitspannungseingang
anstatt des Sollwertpotis

s 10K lin

ULeit min = 0 ... + 10V
Drehxahisoltwert Leitwert RFR

nsoll Ui l ULeit max = 0 ... + 120 V

10...120V ] )
pe @) L ® Signalstromeingang an-

'Leic © statt Leitspannungseingang
0-20 mA 1. 0-20 mA: R120 = 5118 einloten
et ~ 2. 4-20 mA: R120 = 604 2 und
4-20 mA R313 = 63,4 K einloten

AnschluB- und Einbauhinweise

Gerit senkrecht mit untenliegender Klemmleiste montieren. Damit die Luftstro-
mung dutch Kiihlkérper und Geridt gewdhrleistet ist, mu8 ein Freiraum je 100 mm
oben und unten sowie 100 mm seitlich eingehalten werden. Max. Lufteintritts-
temperatur + 45° C, max. Luftaustrittstemperatur + 55° C. Die Geridte sind fir
4polige Motoren mit der in den technischen Daten ausgewiesenen Nennleistungs-
abstufung ausgelegt. Die Gerite 764 bis 767 sind nur mit zugeordneter Netz-
drossel zu betreiben. Bel einem Erdschluli kann Dei Drehstrom-Bruckenschalitungen
ein Gleichanteil im Fehlerstrom die Auslésung eines Fl-Schutzschalters verhindern.
GemifR VDE 0160/01.86 ist deshalb eine Fl-Schutzschaltung nur in Verbindung mit
einer weiteren SchutzmaBnahme (z.B. Nullung) zuldssig.

Beim Schalten auf der Motorseite bitte Riicksprache nehmen.
*Bei Erdschluf am Steuerausgang ist das Gerdt durch die Sicherheitswiderstdande
R416 und R527 geschitzt. (Widerstinde werden hochohmig)
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5. Trimmer, Zustandsanzeigen auf Baugruppe 7061
werksseitiger Abgleich 53
S3 = ON 761, 762, 763 Spannungsistwerterfassung
S3 = OFF 764, 765, 766, 767 S3 = ON 761,762,763;S3 = OFF 764,765,766,767
St = 1, Erregungsstromregelung
Uleit = Yeeitnenn = 10V .
[ = Techn, Daten = 1,6 x | @ Spannunsanhebung iR unteren frequenzbereich
lma)_c 0.6 x I N Gerdt min Ibis 25 Hz bei U/f - Kennlinlensteverun
0o° " N Gerdt u/f max. Ausgangsspannung von 45 ... 104 Rz
Pnin’ Unin = Linksanschlag einstel lbar
U/f = 220 V / 50 Hz {761-763) *Vccz grine LED Betriebsspannungsanzeige
380 v / 50 Hz (764-767) IMP gelbe LED leuchtet, wenn die Endstufen ge-
Tir = Tif = 3 5, S2 =1 sperrt sind
= 1500 min~! rote LED leuchtet, wenn TRIP-Funktian
Mmax N n TRIP ausgelost ist
sLp auf 28 < + 1% bef 25 Hz u, Nenn- [ ] s 1 S1 = 1 Erregungsstromregelung
strom o~ Betriebsart oy _ofr U/f-Kennliniensteuerung
griine LED + V_ + Vo ® I Leerlaufstrom, nur bel St = 1 = ON
cc cc
- SLp Schlupfkompensation
52=0FF Ti=0,1...1 5| ¢, (—
S2=1 Ti=1... 20 5 max Abglelch max Drehzahl 0,7 ... 2,2 n_..
Hochlaufzeit . ] p&q "
Ablaufzelt r lnax  |Abglelch Gerdtemaximalstrom 0,16 ... 1,6 Iy
e R
min. Drehzahl %ED rote LED leuchtet, wenn Motorstrom =
0..0.4n max eingestelltem Maximalstrom I .,
~~ Tt menn Ymin @
Leitspannungsab- U
schwdcher Left @
6. Abgleich (nur erforderlich bei Abweichung vom Werksabgleich)
6.1 Standard-Abgleichanweisung (bei vorhandenem Werksabgleich)
6.1.1 U/f - Kennlinienabgleich
rforderlich bei A f e Netz ein
(erforderlich bei Anderung der Nennfrequenz) o nit Io den Leerlaufstrom aus
e S! = OFF, Spannungsmesser an U und V 1o = K x INMotor einstellen
e Sollwertpoti auf Nennfrequenz z.B. 60 Hz @ otz aus
® Netz ein
® Trimmer U/f verstellen, bis maximale Aus-
gangsspannung erreicht ist. 6.1.4 Upjp - Spannungsanhebung
e Netz aus, S! in gewilnschte Betriebsart (nur erforderllch bej gewdhlter Betriebsart
zuriickstel len S1 = OFF = U/f - Kennliniensteuerung)
i e S1 = OFF, Effektivstrommesser in Motor-
6.1.2 Maximalstrom Imax phase, Sollwertpoti auf ca. 5 Wz
e CEffektivstrommesser in Motorphase ® mit Upjp Motorspannung soweit anheben,
e Detriebsartschalter St = OFF = 0 bls Antrieb das geforderte Drehmoment
e Sollwertpoti auf ca. fg = 5 Hz stellen erbringt. Da in dieser Betriebsart keine
- ® Upnin Rechtsanschlag lastabhdngige Motorstromregelung erfolgt,
® j,ax Linksanschlag darf der Motorstrom den Gerdtenennstrom
e HNetz ein nicht tberschreiten.
@ Ipax Soweit nach rechts drehen, bis ge-
winschter Maximalstrom flieRt. LED Ipax 6.1.5 Schiupfkompensation
leuchtet, wenn ImMotor die elngestellte Drehzahlabfall bet Belastung bis Gerdtenenn-
Stromgrenze erreicht. strom kann von 10 ... 50 Hz durch Rechtsdre-
@ Metz aus, Upjn Linksanschlag, St =1 = ON hen des Trimmers SLP tellweise kompensiert
werden.
6.1.3 Leerlaufstrom Iy
_— 6.1.6 Betrlebsberelchsabgleiche
® Betriebsartschalter S1 = 1 = ON -
® Sollwertpati auf ca. 5 Wz stellen nmln. Nmax, Tir. Tif - Trinmer (Tif so ein-
® Upin Linksanschlag stellen, daB IMP In der Bremsphase nlcht
® Effektivstrommesser In Motorphase leuchtet).
cos ' vom Motor-Typenschild 6.1.7 Leitspannungsabschwdcher
0.9- npax = Rechtsanschlag
085 Uleit. Leitspannungseingang anstatt des Soll-
08 S wertpotis. Mit Trimmer Uiejt wird die max.
0.75 - Leftspannung soweft abgeschwicht, bls an
0.7 - Klemme 8 gegen GND (10) + 10 V anstehen.
045 05 055 0.6 065 07 K
lo = ¥ * Iy Motor
EB)a-Athi’IN EK/he 7 8 86 Zerchnungs-Nr Drawing-No
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6.2 Erweiterte Abgleichanweisung (nur erforderlich, wenn der werksseitige
Abgleich nicht mehr vorhanden ist)

6.2.1 Vorabgleich (im spannungslosen Zustand)

Sq = OFF Unin = Linksanschlag
52 = ON U/f = Mittelstellung
S3 = {:g?F ;2; : ;g; Io = Linksanschlag
Tir,if = Linksanschlag SLP = Linksanschlag
Mpin = Linksanschlag nmax = Mittelstellung
Ueit = { Finkeantenizg  Uiescnerrich lnax = ittelstellung

MeRinstrumente: (:) Amperemeler (Effektivstrommesser!) in Motorphase
(:) frequenzmesser am Steuerausgang 12, 13
(:) Spannungsmesser (Drehspulinstrument) zwischen 2 Phasen

6.2.2 Abgleich

Poti-Betrieb ULeit-Betrieb @ | E
@ Sollwertpoti in min. Stellung. @ Maximale Leitspannung vorgeben.
@ Netz einschalten. @ Netz einschalten.

® Trimmer Ugejt verstellen, bis an Klemme 8
gegen Klemne t0 (GND) +10 V anstehen.

@ Mit Trimmer npip ca. fg = 5 Hz einstellen| @ Mit Leitspannung fg = 5 Hz einstellen. X X
Trimmer Upjn—= Rechtsanschlag Trimmer Upipn -+ Rechtsanschlag
Trimmer imax verstellen, bis gewiinschter Trimmer Imax verstellen, bis gewlinschter
maximaler Motorstrom flieft. maximaler Motorstrom flieft.
Trimmer Ugin - Linksanschlag Trimmer Upin = Linksanschlag
® Sollwertpoti in max. Stellungy. ® Maximale Leitspannung vaorgeben. X b4
Mit Trimmer npax 50 Hz (bzw. 60 Hz) Mit Trimmer nmax 50 Hz (bzw. 60 Hz)
einstellien. einstellen.
Trimmer U/f verstellen, bis Maximal- Trimmer U/f verstellen, bis Maximalspannung

spannung z.B. 220 V bzw. 240 V (761-763) z.B. 220 V bzw. 240 V (761-763) ader
oder 380 Vv bzw. 415 V (764-767) erreicht 380 V bzw. 415 V {764-767) erreicht ist.
ist.

@ Sollwertpoti in min. Stellung (Frequenz @ Mit Leitspannung 5 Hz einstellen.
ca. 5 Hz; falls erforderlich mit
Trimmer npjp korrigieren).

il _

U/f-Steuerung Ig-Regelung
® Mit Trimmer Upjn Motorstrom anheben, ® Sy = ON X X
bis Antrieb das geforderte Drehmament Mit Trimmer Iy den Leerlaufstrom
bei gutem Rundlauf erbringt. Ip = K I K gema® Diaqram
(typ. Wert 0.8 imy; max. Wert 1 Iwn) k. 6.183?02?;s£el?en. ?

e Schlupfkompensation kann durch Rechtsdrehen des
Trimmers SLP weitgehend erreicht werden.

® Mit Programmschalter S2 und Trimmer Tjr, Tjf
Hochlauf- und Ablaufzeit wdhien.

Poti-Betrieb (Forts.) ULejt-Betrieb (Forts.)
® Mit Trimmer npin gewlinschte minimale ® Maximale Leitspannung vcrgeben. X
Frequenz einstellen. Mit Trimmer nmax gewinschte maximale

. . . Frequenz einstellen.
® Mit Trimmer nmax gewinschte maximale q

frequenz einstellen.
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7.1

7.1.1

Betriebsarten

Zwischen den Betriebsarten Erregungsstromregelung und U/f-Kennliniensteu-
erung kann mittels Programmschalter S1 gewdhlt werden.

Erregungsstromregelung S1 = 1

Optimale Regeleigenschaften erbringt der Drehstromantrieb mit Erregungsstrom-
regelung. Hierbei wird der Erregerstrom der Maschine im Umrichter erfaft und
konstant gehalten.

Betriebskennlinien

Das nebenstehende Bild zeigt die 1.6
Charakteristik eines Asynchron-
motors mit Erregungsregelung. -

(:) Drehmomentverlauf bei Bela-
stung bis Nennstrom.

(:) Beim Dauerbetrieb von eigen-
beliifteten Motoren miissen un-
terhalb von 25 Hz in Abhdngigkeit von Polzahl und Motorfabrikat thermische
Gesichtspunkte beachtet werden, die eine Reduzierung der Belastung im
Dauerbetrieb zur Folge haben konnen. Gegenilber z. B. der U/f-Kennlinien-
steuerung ist eine Reduzierung der Umrichter-Ausgangsspannung nicht er-
forderlich, da die Motorstromaufnahme automatisch der Last angepaBt wird.

(:) Grenzkennlinie beim Betrieb in der Stromgrenze Imax mit 1,6fachem Gerd-
tenennstrom fiir 20 s. Da die Motorstrom- ﬁi
aufnahme vom Leerlaufstrom Io bis zur *
Gerdtestromgrenze Imax ausschlieBlich
von der Last bestimmt wird, steht in —
jedem motorischem Betriebszustand, z. B.
beim Beschleunigen oder bei wechselnden mg
Spitzenlasten bis zum blockierten Motor, ‘
ein sehr hohes Drehmoment zur Verfigung. ¥
Hierdurch erlangt der Umrichterantrieb
die bisher vom Netzbetrieb bekannte Robustheit.

Schlupfkompensation

Eine standardmdBig vorhandene Schlupf- 1.6
kompensation ermoglicht, den bei der
Asynchronmaschine physikalisch beding-
ten Drehzahlabfall bei zunehmender Be- Ste
lastung teilweise zu kompensieren. In
Abhdngigkeit von Polzahl und Motorfabri- 0

kat konnen Drehzahlabfdlle ‘an___ S ; LS
bis ca. + 1 % im Stellbereich nonenn N
von 10 .-. 50 Hz bei Belastung vom Leerlauf M = Mg bis Nennlast My erreicht
werden. Die Schlupfkompensation ist bei Motorstromen groBer IN unwirk-

sam und beriicksichtigt auch keine temperaturabhdngige Motorschlupfdnderung.
Fir hohere Anforderungen ist eine Drehzahlregelung mit Tachorickfiihrung zu
empfehlen.
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7.2 U/f - Kennliniensteuerung S1 = OFF

Diese Betriebsart ist bei Gruppenantrieben
dann zu empfehlen, wenn die Erregungsrege-
lung die Belastungszustande mehrerer an
einem Umrichter angeschlossener und unter-
schiedlich belasteter Motoren nicht aus-
regeln kann.

Die Umrichterausgangsspannung folgt dann ausschlieBlich der am Trimmer U/f
eingestellten U/f-Kennlinie; die hierzu parallel arbeitende Erregungsrege-
lung ist mit dem Programmschalter S1 abgeschaltet. Im Frequenzbereich un-
terhalb 25 Hz kann die Motorspannung mit dem Trimmer Umin angehoben werden.
Da in dieser Betriebsart keine lastabhdngige Motorstromregelung (Imax-Be-
grenzung selbstverstdndlich wirksam) durch den Erregungsregler erfolgt,
darf Umin bei 5 Hz aus thermischen Gesichtspunkten nur soweit angehoben
werden, daB Iyn-Gerdt nicht tberschritten wird.

U/f Stellbereich f = 45 ... 87 Hz bei Netz-Nennspannung 220/380 V
Umin wirksam bei f < 25 Hz

8. Strombegrenzungen und -iiberwachungen

Hochstmoégliche Betriebssicherheit wird durch zwei Strombegrenzungen und
zwei Stromiberwachungen mit Abschaltung erreicht:

Inax Am Trimmer Imax von 0,16 ... 1,6 Iy einstellbare Strombegrenzung
des max. zuldssigen Phasenstromeffektivwertes. Bei Erreichen der
Imax-Strombegrenzung werden Motorspannung und Frequenz kippsicher
abgesenkt. Ein bis in den Stillstand blockierter Antrieb hdlt dort
mit Imax das max. Drehmoment, z. B. 1,8 My, und startet hiermit
nach Entlastung wieder.

Ixt Erreicht der Effektivwert des Phasenstroms den 1,1 ... 1,6fachen
Gerdtenennstrom Iy, wird nach Ablauf von t = 20 s (+ 10 %) das
Gerat elektronisch gesperrt, indem die TRIP-Funktion ausgeldst
wird. Diese ist nur durch Trennen des Gerdtes vom Netz und Wieder-
zuschalten riicksetzbar.

Das Gerdt ist fur einen therm. i 4 zulossiges Lostspiel
Dauerstrom von 1,2 Iy ausge- 1.6~
legt. Bei Lastwechsel darf das
nebenstehende Ixt-Diagramm
nicht iUberschritten werden.

Die Gerdte besitzen zum Schutz
der Leistungshalbleiter schnel-
le selektive Spitzenstrombe-
grenzungen, die im Beschleuni-
ITRIP gungs- oder Wechsellastbetrieb

Iclamp

den Spitzenwert der Phasenstri- ©)
me (@) begrenzen, bis die Imax- JTRIP 7 — — = —— -
Stromgrenze verzdgert ein- e e @

greift (1) . Bei einem durch

Kurzschluf3 verursachten schnel- h _/Jl !

len Uberstromanstieg schaltet -
das Gerit die TRIP-Funktion @ M —————~
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8.1

Spannungsiiberwachungen

—_—

(Werte in Klammern fir Gerdte 764 - 767)

Nach dem Netzeinschalten erlangt der Umrichter nach

Checked:

Netzeinschalt- 0,5s seine Funktionsbereitschaft.
verzdgerung Das Netz sollte nur zur Erlangung der Anlagen-Betriebs-
bereitschaft geschaltet werden.
Die Aufladung des Zwischenkreises wird durch einen
Widerstand und ein elektromechanisches Relais gesteuert.
(Bei einem Schaltzyklus pro 3 Minuten ist eine Lebens-
dauer von 10 Jahren im Einschichtbetrieb zu erwarten
= 320.000 Schaltungen)
Netzspannungen gréBer 260 V~ (450 V~ ) sind nicht
zuldssig und konnen je nach Hohe und Dauer zur Be-
schadigung des Gerates fiihren. Uberspannungen zwi-
schen 270 V~ (467 V~ ) und 293 V~ (505 V~ ) wer-
N den durch die<LED IMP signalisiert. Hohere Spannun-
gen fihren zusdtzlich zur Auslosung der Stérmeldung
TRIP.
Im Bremsbetrieb muB die Ablaufzeit Tif so justiert
werden, daB die Leuchtdiode IMP nicht aufleuchtet.
Hierdurch werden Zwischenkreisspannungen gréfier
382 V DC (660 V DC) vermieden.
Iwischenkreis Netzspannung
U=/ U~/v
Netzunterspannungs- €IN 185 (320)
iberwachung
— [MP AUS 185 (320)
Laderelaissteuerung EIN 239 (414) 169 (292)
~N —»Relais AUS 157 (271) 111 (192)
Zwischenkreisﬂber- EIN 382 (660) 270 (467)
spannuqiguberwachung S 368 (635) 260 (450)
Zwischenkreisiber- EIN 415 (715) 293 (505)
spannuqﬂﬁgperwachung e 5 0 (0
Bearb. . | Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
EK/he |7.8.86
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Anderungen:
Modifications:

I.enze Technische Beschreibung

Frquenzumrichter der Reihe 760

8.2 Temperaturiberwachung

schaltet.

8.3 Stérmeldesystem

Die Gerdtetypen 763, 764, 765, 766 und 767 besitzen standardmdBig
eine Temperaturiberwachung, die bei + 75 °C am Modulkiihlkdrper TRIP

Sammelstdérmeldung TRIP kann nur durch Netzausschalten und anschlie-
Rendes Wiedereinschalten zuriickgesetzt werden.

(Werte in Klammern gelten fiir Gerdte 764 - 767)

Funktion Auswirkung Anzeige Q)
*Netzunterspannung <185 V~ (320) | Endstufen werden fir die Zeit-
*Netzlberspannung 270=U<293 V~ | dauer der Stérung gesperrt
(467) {505) IMP leuchtet
eBremsbetrieb 382 S.UG<<415 ——*—Tif grofer einstellen, daB
(660) (715) IMP in der Bremsphase nicht
leuchtet
eNetziberspannung = 293 V-~ Endstufen werden durch
(505) Haltefunktion gesperrt TRIP leuchtet
*Bremsbetrieb mit leistungsgrofe-
rem Motor (P> PN-Ger'at) U.=415 V
eKurzschluB UVW (715) | Rucksetzen nur nach Stérungsbe-
ErdschluBl UVW gegen PE seitigung durch Netzausschal- IMP leuchtet
Ubertemperatur bei 761 - 767 ten und Wiedereinschalten
Reglerfreigabe Klemmen
16 und 17 nicht gebriickt Endstufen gesperrt IMP leuchtet
Betriebsspannungsanzeige netzpotentialfreie Elektronik + VCC1 leuchtet
Betriebsspannungsanzeige netzpotentialbehaftete Elektronik + VCC2 leuchtet
Antrieb beschleunigt oder Gerdtemaximalstrom ’
Antrieb ilberlastet in der I erreicht I leuchtet
max max
Stromgrenze
Antrieb arbeitet 20 s lang nach 20 s wird TRIP TRIP leuchtet u.
zwischen 1,1 IN ... 1,6 IN ausqgeldst IMP leuchtet
g?:\;,br{ EK/he |7.8.86 Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
Sﬁp’ﬁ"; Lenze GmbH & Co KG Aerzen, 3250 Hameln | M8 33.0722/9 L
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9. Absicherungen, Netzdrossel
Geridte 761 762 763 764 765 766 767
Netzsicherungen | FF 16 A | FF 20 A | FF 30 A | FF 10 A [FF 16 A {FF 20 A FF 25
F 1 (F1 F2 F3) 6,3 x 32|10 x 38 10 x 38 | 6,3 x 32| 6,3 x 32]10x 38 10 x 38
Artikel-Nummer 305 725 | 321 118 | 321 554 | 307 855 | 305 725 | 32t 118 307 308
Trafosicherung 11,6A . M2,0A
F 4 5 x 20 5 x 30
Artikel-Nummer 305 701 325 144
Iwischenkreis- FF 12,5A| FF 16 A | FF 25 A | FF 16 A | FF 20 A FF 25 A FF 30
sicherung F 5 6,3 x 3216,3 x gZ 10 x 38 10 x 38 10 x 38 10 x 38 10 x 38
‘ Artikel-Nummer 324 802 305 72 307 308 | 309 106 321 118 307 308 321 554
2x1,24mH | 2x0,6mH | 2x0,4mH | 3x2,5mH | 3x1,6mH 3x1,2mH 3x 1,2mH
Netzdrossel 9 A 14 A 17 A 7 A 12 A 17 A 25 A
Artikel-Nummer 324 752 | 324 753 | 324 754 | 325 293 | 325 294 322 149 | 322 148
Abmessungen
a 96 96 96 96 120 120 150
b 86 86 86 61 70 66 75
c 80 80 80 84 90 110 140
d 70 70 70 45 53 53 60
e 112 112 130 148 166 80
Kk 30 90 30 74 85 80 -
m 6 6 6 6 6 5 5
0 - - - 118 148 - -
Gerdte
Artikel-Nummer 324 511 324 512 | 324 513 | 324 514 324 515 324 516 326 460
Bearb. Zeichnungs-Nr. Drawing-No.
gf;gﬁ_ Ek/he 17.8.86 Lenze GmbH & Co KG Aerzen, 3250 Hameln MB 33.0722/10 L
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10. Abmessungen
761763
\

761-763
1
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