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1 Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Diese Dokumentation beschreibt die Inbetriebnahme-Schritte eines Lenze-Automationssystems
anhand einer einfachen Beispielapplikation. Das verwendete Automationssystem besteht aus einer
PLC fiir die Steuerungstechnik und tber ein Bussystem angeschlossene Antriebskomponenten.

Lesen Sie zuerst die dem Inverter beiliegende Montageanleitung, bevor Sie mit den
Arbeiten beginnen!

Die Montageanleitung enthalt Sicherheitshinweise, die beachtet werden miissen!

'@ Tipp!

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im Download-
Bereich unter: http://www.Lenze.com

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die Lenze-Gerdte mit der Engineering-Software
»Engineer« und »EASY Starter« von Lenze oder »STEP 7« und »TIA Portal« von Siemens konfigurieren
und parametrieren mochten.

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle  Bildschirmfotos (Screenshots) in dieser Dokumentation sind exemplarische
Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version der Lenze-Gerate und Software-Version der
installierten Engineering-Tools Lenze »Engineer«/»EASY Starter« und Siemens »STEP 7«/»TIA
Portal« konnen die Abbildungsbeispiele von der tatsachlichen Bildschirm-Darstellung abweichen.

Information zur Giiltigkeit

Diese Dokumentation beschreibt das »STEP 7«/»TIA Portal« Application Sample und gilt fiir
folgende Software:

Software ab Version
Lenze »Engineer« V2.15SP1
Lenze »EASY Starter« V1.9

Siemens »STEP 7« V5.5 SP1
Siemens »TIA Portal« V13 SP1/V1i4

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29 5



Uber diese Dokumentation

1.1 Dokumenthistorie
1.1 Dokumenthistorie
Version Beschreibung

5.0 08/2018 TD29 | Integration Inverter i950 PROFINET
Allgemeine Aktualisierungen und Korrekturen

4.0 12/2016 TD29 | Integration Inverter i550 PROFIBUS/PROFINET
Allgemeine Aktualisierungen und Korrekturen

3.0 04/2014 TD11 | Beispielprojekte fiir »TIA Portal« hinzugefiigt
Allgemeine Aktualisierungen und Korrekturen

2.0 08/2012 TD11 | Allgemeine Aktualisierungen und Korrekturen
1.0 04/2011 TD11 | Erstausgabe

6 Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29



Uber diese Dokumentation

1.2 Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten
von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56

Textauszeichnung

Versionsinfo Textfarbe blau Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Inverters gelten, sind in dieser
Dokumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem
Softwarestand V3.0 verfiigbar!

Programmname » « »Engineer«...

Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...
Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...
Steuerelement fett Die Schaltfliche OK... / Der Befehl Kopieren... / Die

Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle
nacheinander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch
einen Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei—»Offnen, um...

Tastaturbefehl <fett> Mit <F1> rufen Sie die Onlinehilfe auf.

Ist fiir einen Befehl eine Tastenkombination erforderlich, ist

zwischen den Tastenbezeichnern ein "+" gesetzt: Mit

<Shift>+<ESC>...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes Thema.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis (@©7) Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere Seite.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

§ gekennzeichnet.
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Uber diese Dokumentation

1.3 Verwendete Hinweise

1.3 Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm Signalwort Bedeutung
Gefahr! Gefahr von Personenschiaden durch gefahrliche elektrische Spannung
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr! Gefahr von Personenschédden durch eine aligemeine Gefahrenquelle
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaRnahmen getroffen werden.

Stop! Gefahr von Sachschdden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann,
wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm Signalwort Bedeutung
> Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
s@, Tipp! Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung
@ Verweis auf andere Dokumentation
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2 Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise, wenn Sie mit dem »Engineer« einen Inverter bzw.
eine Anlage in Betrieb nehmen méchten.

Lesen Sie die zum Inverter bzw. zu den einzelnen Komponenten der Anlage mitgelieferte
Dokumentation sorgfaltig durch, bevor Sie mit der Inbetriebnahme der Gerate mit dem
»Engineer« beginnen!

Die Geratedokumentation enthilt Sicherheitshinweise, die beachtet werden miissen!

A Gefahr!

Nach heutiger wissenschaftlicher Erkenntnis ist es nicht moglich, die absolute
Fehlerfreiheit einer Software sicherzustellen.

Sie miissen Anlagen mit eingebauten Invertern ggf. mit zusétzlichen Uberwachungs-
und Schutzeinrichtungen nach den jeweils glltigen Sicherheitsbestimmungen
ausriisten (z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhltungsvorschriften),
damit ein unzulassiger Betriebszustand zu keiner Gefahrdung von Personen oder
Einrichtungen fiihrt.

Wahrend der Inbetriebnahme diirfen sich keine Personen ohne ausreichenden
Sicherheitsabstand in der Nahe des Motors oder den vom Motor angetriebenen
Maschinenteilen aufhalten, da ansonsten eine Verletzungsgefahr durch bewegte
Maschinenteile besteht.

Stop!

Wenn Sie im »Engineer« Parameter andern, wahrend eine Online-Verbindung zum
Gerat besteht, werden die Anderungen direkt in das Gerat ibernommen!

Eine falsche Parametrierung kann zu nicht vorhersehbaren Motorbewegungen fiihren.
Durch ungewollte Drehrichtung, zu hohe Geschwindigkeit oder ruckhaftem Lauf konnen
angetriebene Maschinenteile beschadigt werden!

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29 9



Was enthalt das Application Sample?

3.1 Ubersicht: Beispielprojekte
3 Was enthalt das Application Sample?
3.1 Ubersicht: Beispielprojekte

Das Application Sample enthalt Beispielprojekte fiir ...
+ die Lenze-Software »Engineer«/»EASY Starter,
+ Siemens »STEP 7« SIMATIC Manager,

« Siemens »TIA Portal«.

Siemens I/O-Controller/CPU | Beispielprojekt/Dateiname Siemens-Software
CPU 315 PN/DP S7_app_40.zip »STEP 7«

CPU 315 PN/DP S7_300_400_AppSample_V40_TIA.zip »TIA Portal«

CPU 12xx PN/DP S7_1200_AppSample_V40_TIA.zip »TIA Portal«

CPU 15xx PN/DP S7_1500_AppSample_V40_TIA.zip »TIA Portal«

CPU 315 PN/DP STEP_7_AppSample_Series_V50 »STEP 7«

CPU 315 PN/DP S7_i_Series_50.zip »TIA Portal«

CPU 12xx PN/DP

CPU 15xx PN/DP
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Was enthalt das Application Sample?

Unterstiitzte Komponenten: Prinzipieller Systemaufbau

(3-1]

57-300/400

STEP 7
Engineering PC . .

EtherNet/IP

»STEP 7«
»Engineer
»EASY Starter«

8400

PROFIBUS

protec

S$7-1200 »TIA Portal«

§7-1500 »TIA Portal«

Beispielkonfiguration: »STEP 7«/»TIA Portal« Application Sample mit Siemens 1/O-Controller und Lenze-Invertern
Engineering PC und Siemens-Controller
Engineering PC Siemens-Controller
Hardware PC/Notebook SIMATIC S7:
o 3xx/4xx (»STEP 7«)
+1200/1500 (»TIA Portal«)
Betriebssystem Windows 7 oder 10 -
Lenze-Software »Engineer« HighLevel ab V2.15 SP1
»EASY Starter« ab V1.9
Siemens-Software »STEP 7« SIMATIC Manager ab V5.5 SP1
»TIA Portal« ab V13 SP1 / V14
Feldgerite
Lenze-Gerat/Geratereihe Versionsstand Kommunikationsmodule/-optionen Versionsstand
(Firmware) (Firmware)
Servo Drives 9400 HighLine |ab 01.51.0.0 PROFINET E94AYCER (ab HW-Stand VB) ab 01.40
Inverter Drives 8400
Stateline C | ab 11.00.0.0 PROFIBUS E84AYCPM (ab HW-Stand VA) ab 01.00
HighLine C PROFINET E84AYCER
Topline C | ab 01.00.0.0
motec | ab 03.01.00.00 PROFIBUS E84DGFCPxNx ab 02.00.00.09
PROFINET E84DGFCRxNx ab 02.03.00.00
protec StateLine | ab 06.00.00 PROFIBUS E84DXXXXXXXXXP ab 02.00
protec HighLine | ab 06.00.00 PROFINET E84DxxxxxxxxxR ab 02.00
Inverter i550 ab 02.01.03 PROFIBUS/PROFINET ab 02.01.03
Inverter i950 ab 01.00.04 PROFINET ab 01.00.04
Weiterfiihrende Informationen zu den Feldgraten finden Sie in der Online-Hilfe des
»Engineer« oder »EASY Starter«.
Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29 11




Was enthalt das Application Sample?

Bestandteile der Beispielprojekte

12

Bestandteile der Beispielprojekte

Die Beispielprojekte enthalten die folgenden Bibliotheken:

Bibliothek

Beschreibung

» Die Bibliothek
"LenzeDataConversion" (£ 140)

Enthéalt Bausteine zum Konvertieren von Daten (Beispiel: WordToBits).
Hinweis: Diese Bibliothek ist nur fiir »STEP 7« verfiigbar.

» Die Bibliothek
"LenzeDriveCommunication”
(@113)

Enthalt Bausteine fir eine azyklische (DP-V1) Parameterkommunikation.

» LenzelLogicControlBasic /
LenzeDriveControlBasic (E2 48)

Diese Bibliothek enthdlt Funktionsbausteine zur Konvertierung von
Signalen und Datentypen und Ansteuerung einer Technologieapplikation
(TA):

* TA "Stellantrieb-Drehzahl" ("Actuator Speed")

+ TA "Tabellenpositionierung" ("Table Positioning").
Die Funktionsbausteine sind fiir folgende Lenze-Inverter verwendbar:

« Servo Drive 9400 HighlLine

« Inverter Drive 8400 StateLine/HighLine/TopLine

« Inverter Drive 8400 motec/protec

« Inverter i550 (nur TA "Actuator Speed")

Im Anwendungsbeispiel sind die Prozessdaten-Bausteine TA "Actuator Speed” und TA "Table
Positioning" eingebunden und ausfihrlich beschrieben.

Die beiden Bausteine setzen eine bestimmte Belegung des Steuer-/Statuswortes des Lenze-
Inverters voraus. Verwenden Sie dazu das beiliegende »Engineer«-Projekt, das bereits
vorkonfigurierte Konstellationen zwischen den TA’s und dem jeweiligen Inverter enthalt.
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4 Die Beispielprojekte im Application Sample

4 Die Beispielprojekte im Application Sample

Die im Application Sample vordefinierten Beispielprojekte enthalten bereits die unterstiitzten
Lenze-Inverter.

Optional sind die Beispielprojekte erweiterbar. So kénnen Sie die Beispielprojekte als Basis fiir Ihre
individuelle Antriebslosung verwenden.

°
1

Hinweis!

Die Lenze-Bibliothek enthalt unterschiedliche Versionsstande der TA-Bausteine.
Verwenden Sie die jeweils aktuellste Version, um erweiterte Funktionen nutzen zu
kénnen.

Beispielsweise stehen ab V2 eine groRere Prozessdatenbreite und frei belegbare
Variablen zur Verfligung.
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Die Beispielprojekte im Application Sample

Beispielprojekte im »STEP 7« SIMATIC Manager 6ffnen

14

[4-1]

Beispielprojekte im »STEP 7« SIMATIC Manager 6ffnen

ﬁ/i So gehen Sie vor:

Das gewtinschte »STEP 7«-Beispielprojekt entpacken.
2. Den Siemens SIMATIC Manager starten.
3. Das »STEP 7«-Beispielprojekt 6ffnen.

% Datei Eearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe _|ﬁ||ﬂ
O 27& | 2 ez 255 == | @ |[ <KeinFiter> -
= 57 App Sample W20 Objekiname | Symbolischer Mame

-- 1_Ta_Actuator_Speed N Hardware

2_Ta_Table_Paositioning CPU 315F-2 PN DP
#-Fl 3_Parameter Communication

< I i

Lenze-Beispielprojekt im SIMATIC Manager V2

1_TA_Actuator_Speed

Unter dieser »STEP 7«-Station ist der FB LCB_Actuator_Speed_V2.2 fiir die TA "Stellantrieb
Drehzahl" eingebunden. Der FB ist uber die vordefinierte Variablentabelle
LCB_ActuatorSpeedintV2.2 steuerbar.

2_TA_Table_Positioning

Unter dieser »STEP 7«-Station ist der FB LCB_TablePositioning V2.2 fiir die TA
"Tabellenpositionierung" eingebunden. Der FB ist Ulber die vordefinierte Variablentabelle
LCB_TablePos_IntV2.2 steuerbar.

3_Parameter Communication

In dieser »STEP 7«-Station sind die FBs fiir eine Parameterkommunikation eingebunden.
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Die Beispielprojekte im Application Sample

Beispielprojekte im »TIA Portal« 6ffnen
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[4-2]

Beispielprojekte im »TIA Portal« 6ffnen

3 So gehen Sie vor:

1. Das Siemens »TIA Portal« starten.
2. Das zum Siemens-Controller passende »TIA Portal«-Beispielprojekt auswahlen.

3. Mit dem Mentibefehl Projekt = Dearchivieren das Beispielprojekt entpacken.

Projektnavigation

Gerite

EHQ O

S ME=7 1200 AppSample VW30 _TIA
‘b' Neues Gerét hinwufiigen
By Gerate & Netze

[h‘ Gerdtekonfiguration
Y| Online & Diagnose
!—;EL Frogrammbausteine
ETechnologieobjek(e
Externe Quellen

!—E FLCVariablen

[ PLC-Datentypen

v v v v ow w

E'i Frogramminformationen
E] Textlisten
» ([l Lokale Baugruppen
» 'I| Dezentrale Peripherie
» [g# Gemeinzame Daten

» [ sprachen & Ressourcen
» [ Online-Zugénge
’ P_WCard ReaderiUSBE-Speicher

~ [l 57_1200 [CPU 1212C AC/DCIRNy]

|z Beobachtungs- und Forcetabellen

] 'Eﬂ Dokumentationseinstellungen

Lenze-Beispielprojekt im »TIA Portal« V12

Im Programmbausteinordner befinden sich die folgenden Beispielprojekte:
» TA ActuatorSpeed V2.2
» TA TablePositioning V2.2

» Parameter_communication

15



4 Die Beispielprojekte im Application Sample

43 Beispielprojekte im »Engineer« 6ffnen
4.3 Beispielprojekte im »Engineer« 6ffnen

3 So gehen Sie vor:
1. Den »Engineer« starten.

2. Mit dem Meniibefehl Datei = Archiv 6ffnen das gewiinschte Beispielprojekt 6ffnen, je
nachdem welche Applikation Sie verwenden mochten:
» LCB_ActuatorSpeed_Vxx.zip fiir TA "Stellantrieb-Drehzahl"
+ LCB_TablePositioning_Vxx.zip fiir TA "Tabellenpositionierung"

3. Den gewiinschten Motor in die Konfiguration einfligen:

Inverter markieren und mit dem Befehl Komponente einfiigen auf der Registerkarte
"Motoren" den gewiinschten Motor auswahlen:

Komponente einfiigen

Antiiebsiegler | Controller Motoren \ 1/0-System | Wersorgungsmodule | Femwartung |

Suchkriterien Produktp[ <]

Sucl
Name Auswahl| Lenze-Motoren -
CBEwert vomn ’7 Bemessungs-
Motortypenschid Jeistung &y
Suchergebnisse
| Name

MDSK&-056-22, 140

MDFDA-HZ-ﬁ, 58 Asynchran

MDFUA-11212,100  Aspnchran- . f Typ

MDSKAS622,210  Aspnchran- . ! Asynchion - Servos

MDSKS-071-3339  Synchian-...

MDSKS-071-3341 Synchin- .. .

MDXMAD71A2 230V Nambsprc.. . Technische Daten

MDXMAD7112 Narmbsprc..

MDXMAD7T12 230V Nombsyne.. E T4 il
MDMAD7112 Nomsync.. . E'{“a‘t“'@’ » ;7
MDXMA-071-32 230V Nomvdspnc... k el .
MDSMADP1-22 Nomsync.. ; Bemessungssirom 244
MDXMAD71-32 230V Nombsyne.. E Bemessungsfiequenz 140Hz
MDSMAD71-22 Nomsync.. ) gEmESS“"ES‘dE'S::'"iI 2955 EW ;
MDXMADBDZ2 230V Mambsprc.. . A 3350 i
MDXMADE012 Narmbsprc.. . AT
MDXMADBDZ 230V Nambsprc. . o6 Coda A
MD>MA-DB0-12 NormAspmc... [tz ST ETEY

MDXMADB0-32 230V Nomndspnc..

MDXMA-080-32 NamnAspnc..

MDXMADB0-32 230V Nomndspnc..

MDXM-080-32 NamnAspnc..

MDXMADI012 230V Nomndspnc..

MDXMA-090-12 NamnAspnc..

MDXMADI012 230V Nomndspnc.. J

DMy 2 NamnAspnc.. -

Fetalen Abbrechen \

4. Die Auswahl durch Betdtigen der Schaltflache Fertigstellen in das »Engineer«-Projekt
einfligen.
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4 Die Beispielprojekte im Application Sample

4.3 Beispielprojekte im »Engineer« 6ffnen

EEI B Actuats EEC

E-%¢ Profibusd_wards
=% Serva inverter
F-S;, 3400HighLine_Profibus
| [E-% B8400Topline Profibus
E@ Fraquency inverter
¥-'%, B4005tateline_Profibus
\\ B3400HighLine_Profibus
%y 8400mates_Profibus
\\ 3400pratec_Stateline_Profibus
\\ 3400pratec_HighLine_Profibus
E-%¢ ProfiNET_4_words

=% Servo inverter

! \ 3400HighLire_ProfMET

| B-% B8400Topline ProfiNET

E@ Fraquency inverter

F-S;, B4005tateline_ProfiMET

\ B400HighLire_ProfMET
% 5400matec_ProfiNET
+ \\ 83400pratec_Stateline ProfiMET
\\ 3400pratec_HighLine_ProfiNET

Beispielprojekt LCB_ActuatorSpeed_S7_V2.0 fiir TA
"Stellantrieb-Drehzahl"

E..

E-%7 Profibus
=-%¢ Servoinverter
© %y, 9400HighLine_Profibus
- -y, B400Topline_Profibus
EQ? Frequency inverter
\ 8400HighLine_Profibus
: \ 8400protec_HighLine_Profibus
=% ProfiNET
=-%¢ Servoinverter
\ 3400HighLine_ProfiMET
: \ 84007 opLine_ProfiMET
EQ? Frequency inverter
\ 8400HighLine_ProfiMET
\ 8400protec_HighLine_ProfiNET

Beispielprojekt LCB_TablePositioning_S7_V20 fiir TA
"Tabellenpositionierung"

Die »Engineer«-Projekte enthalten jeweils
vorkonfigurierte Beispiele fiir die
unterstiitzten Lenze-Achsen: 9400, 8400,
8400motec/protec.

Jede Lenze-Achse ist jeweils fiir die
Bussysteme PROFIBUS und PROFIBUS
eingefligt.

Informationen zu den verwendeten
Versionsstianden der Firmware:

» Unterstutzte Komponenten:
Prinzipieller Systemaufbau (£ 11)

Sofern Sie Lenze-Gerate mit einer anderen
Firmware verwenden mochten, miissen
Sie das »Engineer«-Projekt entsprechend
anpassen.
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»STEP 7«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

5.1

18

(5-1]

»STEP 7«-Beispielprojekte

Die »STEP 7«-Beispielprojekte enthalten jeweils folgende Programmstrukturen:
» Beispielprojekt: TA "Actuator Speed" (0 18)

» Beispielprojekt: TA "Table Positioning" (0 23)

» Beispielprojekt: Parameter Communication (3 29)

Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"

In der »HW Konfig« der S7-Station 1_TA_Actuator Speed sind die unterstiitzten Lenze-Achsen
eingebunden, jeweils am Bussystem PROFIBUS und PROFINET 10.

|7 Hw Konfig - [1_TA_Actuator_Speed {(Konfiguration) - 57_app_Sample]

=R A A T =T
jl

ﬁ PROFIBUS (4] DP-Mastersystern [1]

CPU F15F-2 PN/DP
MADA

2 1 1 T b

X7 g 3] E9447C (4] EB4AYC %) Motec E (] EB4DGY
A2 A0 - @ ]
H2AT FPort 7 ﬂ ﬂ al

)

5

6

7

8

9

Ethernet{4]: PROFINE T-0-System [100]
1 T 1 T
g (1] Lenzeds [2) LENZE- &) LENZE- (4) LENZE-
il 2N = I

4 | of

Lo

Siemens »STEP 7«-»HW Konfig«: TA Actuator Speed ("Stellantrieb-Drehzahl")

i Hinweis!

Der Funktionsbaustein LCB_ActuatorSpeed_V2.2 benétigt eine Prozessdaten-
Konfiguration mit mindestens vier konsistenten Prozessdatenwortern in der »HW
Konfig«.

Beim Inverter i550 bendtigt der FB eine Prozessdatenbreite von 3 Wortern gemaR der
Standardkonfiguration in den GSD/GSDML-Dateien.

Beim Inverter i950 benétigt der FB eine Prozessdatenbreite von 8 Doppelwdrtern gemal
der Standardkonfiguration in den GSDML-Dateien.
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5 »STEP 7«-Beispielprojekte

5.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

Prozessdaten-Adressen

Lenze-Feldgerat PROFIBUS PROFINET IO
Ein-/Ausgédnge Ein-/Ausgédnge
Inverter Drive 8400
Stateline/HighLine/Topline 264 -271 296 - 303
motec 272 -279 304-311
protec 280 - 287 312-319
Servo Drive 9400
HighLine 256 -263 288 -295

»STEP 7« greift direkt liber die Peripherieadressen auf die Prozessdaten zu.
Die Funktion FC 1 ruft den FB LCB_ActuatorSpeed_V2.2 auf.

Der FB benétigt immer einen Instanz-Datenbaustein (in diesem Beispiel den Baustein DB 415).

Alternativ sind alle Ein- und Ausgangssignale tber den Instanz-Datenbaustein steuerbar. Dazu das
Eingangsbit xEnablelnternalControl auf TRUE setzen.

Belegung des FB LCB_ActuatorSpeed

« DerlInstanz-Datenbaustein DB 415 hatden
symbolischen Namen

"DE_LCE_ActuatorSpeed
vz
"LCE_ActuatorSpeed Wz

—EN ENO

.. —|iFirstPeripherieiDR xInternalControlhctive

.. —|xEnableInternalControl zError
.. —ilriveType xCommunicationdE—. ..

.. —|xDriveEnable xDriveError
.. —#DriveSetQsp xDriveWarning—. ..
.. —|xResecError xDriveReady[—. ..
.. —(#xEnablefpeedietpoint u¥DriveEnabled—._ ..

.. xJoglSet xDrivelsplctive

.. —xTogiset x8peedEgqZero
.. |xInvertDirectionSet xDirectionCCWi—. .

.. —r8pesdSetpoint ripesdictual

.. —|xFreeCtrl_1 iReadError

.. —|xFreeCtrl_2 iWriteError

.. —|xFreeCtrl_3 xFreeState_ 1

.. —|xFreeCtrl_4 xFreeState 2

.. —|wFreeCtrl_ 1 xFreeState 3

xFreeState_d4

wFreeState 1

DB_LCB_ActuatorSpeed_V2.2.

L « Weiterflihrende Informationen zum FB:
» LCB ActuatorSpeed V2.2 (ta54)

[5-2] Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_ActuatorSpeed
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5 »STEP 7«-Beispielprojekte

5.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

Die FUP-Darstellung in »STEP 7« ist unter dem Meniipunkt Extra— Einstellungen

einstellbar (Registerkarte KOP/FUP).
Die Breite der Bausteine ist im Bereich "Operandenfeldbreite" einstellbar:
x|

Allgsmelnl Anslchtl Awll KOP/FUP | Baustsml Buel\enl Buel\lexll

— Operandenfeldbreite

25 3: [10- 26)

Element

’VDEIS[E”UHQ' |2-dimensiona\ j ‘
Linie./F arb
Bezug, ISlalus efiilt j
Linienztarke: " Schmal & Mittel " Breit

Farbe: - Auswahlen |

¥ Typiiberpriifung von Operanden

[V Symbalinformation am Operanden anzeigen

[V Kommentar der Schnittstellen-ariablen anzeigen

Abbrachen Hifie

Variablentabelle LCB_ActuatorSpeedintV2.2

Das »STEP 7«-Beispielprojekt enthdlt eine vordefinierte Variablentabelle fiir den Instanz-

Datenbaustein DB 415.
Die Variablentabelle enthalt alle Ein- und Ausgdnge des FB LCB_ActuatorSpeed_V2.2.

8 |"Di_actustorSpesd V21" FraferotansAlR

3 DN 4 | DI_Actualoripesa_Vi_1" DnveT.
DUH11.00 300 DO_ActuatorSpeta_Va_1°4

0 x 3

B00L

5ot
305 D6_Acuateespeed_VZ_ T wos25e
06 'D8_ActuateeSpeed V21 mvenDrectonsel . BOOL

1" ripeedSetpont GLEMPNT | =0

T, AclualorBpesd V21" shternalContatctig
ActuateeSpesd V21" MEmSr
ActuateeSpesd V21" aCommunicatonds
“D8,_ActuatorSpeed_V2_ 1" xbrveEmar
_ctusioeSpeed_V2_

T8_ActuateeSpesd_V2_1" ¢
T8_ActuaierSpeed_V2_1"
DB_ActateeSpesd V2 1"
8 'DA_ActuiceSpesd_V2_1°r5i tual
| T_ActustoeSpesd_VI_T" wEreeSiane 1
2 | T_ActustorSpesd_Va_T Assdlntor
OUH11LD0W 24 | DI_Actuatorspesd_Va_1" Mrtslmor

[5-3] Variablentabelle LCB_ActuatorSpeedintV2.2 (offline)
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»STEP 7«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

Ansteuerung iiber die Variablentabelle

% So gehen Sie vor:

1. Mitder Variablentabelle online gehen.

o e e L
1 | Satre ]
T L Boa Tir=
T840 25 £ wa
e oex n
T8 L C [
T B 0 rwee
05 B0y ==
T L oy s :
T8 B 1 v
0E oL B, 1 rame
T2 T L O [
M TR G Ti T o L]
TR T B 0 e
DENTS SN Y T L L e
Coni Dl 302 DL B e
CENADNN 303 T L sy, e
CEMASEN 4D DB oer s v
COMASDeN 190 T LS e Fiwa
CeMIsDsN 185 DB LC BOOL 5 b
D8 Deo 142 DL Ly P
CeasIeE 183 AL o e
CEMASOEN 194 T8 5 B0 Hu-
[N RO Xt oo Eire
Dedts e 188 T8 oy fine
CEMASE 147 TE L B0 [ e
DewniDen 170 e L Y e
[EITTR AT ERE PNt o [ e
[ T 0L [ e
DewysDeec 281 DE B, e
g Dl 3 T D L e L L]
CoMARDE 303 T L B 0 ree.
CeMsseD 10 Te A BT winm
(LTI SO e T oer ]
DENAEIIA 37 TS s ]
DEMISDENY 4 DE L e ]
1., Samgie 1K1 T _ickoaion Tgmed. . (FT-Frogrweee 1} o e 5

2. Dieinder Tabelle beschriebenen Eingange setzen, damit sich der Motor dreht.

Bezeichner/Datentyp Zu setzender Wert
iFirstPeripherieADR Peripherie-Adresse des Teilnehmers (in »HW Konfig« vergeben).
INT
xEnablelnternalControl TRUE: Interne Steuerung freigeben
BOOL
iDriveType Lenze-Inverter auswahlen
INT | -« 1:8400 motec
+ 2: 8400 (protec/StateLine/HighLine/TopLine)
+ 5:i550
« 11: 9400 HighLine
+12:i950
xDriveEnable TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)
BOOL
xEnableSpeedSetpoint TRUE: Sollwertgenerator freigeben
BOOL | - xJoglSet aktiviert Jogdrehzahl 1
« Ist keine Jog-Drehzahl angewahlt, ist rSpeedSetpoint aktiv
rSpeedSetpoint Sollwert fiir die Drehzahl in [%] vorgeben. Ausnahmen:
REAL | « beim Inverter i550 in [Hz]

+ beim Inverter i950 in [Units/s]
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5 »STEP 7«-Beispielprojekte

5.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”
. ! ’
&)~ Tipp!
Um den FB LCB_ActuatorSpeed_V2.2 mehrfach zu verwenden, kénnen Sie die
Variablentabelle kopieren und anschlieBend einfiigen.
In der eingefiigten Variablentabelle die bisherige Nummer des Bausteins durch die
Nummer des weiteren Instanz-Datenbausteins ersetzen.
4| D@ 8| &lm[e|o] x| 25| 2] M| wlsr|o| 8]«
2] operand [ symoal [ Anzes | | steverwen B
'1_”“;DEI41?DERN 0 I"DBJ_CELT&!JIEPOSR\OM)I?'JFNPHWW DEZ 256
12 DB41708% 40 "DB_LCB T |_W2". ontrol BiN
[E DB417DEW § "DB_LCB TablePostiomi_V2".DriveType DEZ 1
4
[ s | 60.0 "DB_LCB_TablePositiomi_v2" xDriveEnable_IC ‘BOOL
5 | 601 "DB_LCB_TablePositiomi_v2" xDriveSetQsp_IC BOOL
7 | DB41708X 602 'DB_LCB_TablePosiiomi_v2" xReselEiror_IC BOOL
E_“:_;DBM? DBX 603 "DB_LCB_TablePasitiomi_V2" xManualPos_IC BOOL
[{8 | |DB417DBX 604 "DB_LCE_TablePositiomi_V2" xhanualNeg IC BOOL
10 DB417DBX 605 "NA | CA TahlePositinmi 2" vHomineSet 1 RO
1-{"""".05417 NIt Suchen/Ersetzen
%T:E:jj;ﬁ:: 07 Suchenach Eretzen dusch
E_:__fnawjoax bt Bl i | [
15| [DB41708X 812 - Suchbereich
16| DoB417DBX 613" | & Von Cusorposiion € Von Cursorposiion © Gesant
17| [oBat7pex sra | bwds aulwats
18] [0BH17DBX B15 " gubenin
15| |oB4i7oex 616" | o ~ pE— -
20| |oBa17DEX 617 foees) fmeel § |
21| |DBH1708X 620" [ Nu ganzesWort suchen I Giod/Kleinschieibung beachten
22| oBat7DBX B21
23| |DE417DEX 622
Ba] oot oo 23 LS | i | Meessetzen| | Schieen | Hite
25| oBH17DBW B4 ‘TOTTEC TrTEECITTC DET 78
25| [DB41708W 65 'DBLCBT tiomi_2" C DEZ 2
27| |DB41708X £8.0 "DB_LCB_TablePositiomi 2" xEnableSpeedOverride IC BIN
22 Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29




»STEP 7«-Beispielprojekte

5.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

5.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

In der »HW Konfig« der S7-Station 2_TA_Table_Positioning sind die unterstiitzten Lenze-Achsen

jeweils am Bussystem PROFIBUS und PROFINET |0 eingebunden.

|7 Hw Konfig - [2_TA_Table_Positioning (Konfiguration) — 57_App_Sample]

IEEEE N T =R

= PROFIBUS[4): DP-Mastersystem [1]

CPU F15F-2 PN/DP
MADA

Ethernet{4]: PROFINE T-0-System [100]

1

2 b b T

X1 o (3] EJ4ATC OEEG GIEE
X A0 ij-.
xap For 7 u g H E"ﬂ -

3 k] it Mo ;

Pl

5

5

7

8

3

Lo

1 T 1
! [ | Lenzeds (2) LENZE- 13) LF NZE-
L kn i

4 I

[5-4]  Siemens »STEP 7«-»HW Konfig«: TA Table Positioning ("Tabellenpositionierung")

i Hinweis!

Der FB LCB_TablePositioning_V2.2 benétigt folgende Prozessdaten-Konfiguration in der

»HW Konfig«:

8400 HighLine/TopLine/protec

* 6 konsistente Prozessdatenworter

« Die Profilnummer ist Bit-codiert Giber das Steuerwort setzbar.
9400 Highline

7 konsistente Prozessdatenworter

« Ein Prozessdatenwort ist zur Auswahl der Profilnummer erforderlich.

i950
« 8 konsistente Prozessdaten-Doppelwdrter

Prozessdaten-Adressen

Lenze-Feldgerat PROFIBUS PROFINET IO
Ein-/Ausgédnge Ein-/Ausgdnge
Inverter Drive 8400
HighLine/TopLine 270-281 308 - 319
protec 282-293 320-331
Servo Drive 9400
HighLine 256 - 269 294 - 307
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»STEP 7«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

24

(5-5]

»STEP 7« greift direkt liber die Peripherieadressen auf die Prozessdaten zu.
Die Funktion FC 1 ruft den FB LCB_TablePositioning_V2.2 auf.

Der FB bendtigt immer einen Instanz-Datenbaustein. In diesem Beispiel ist dies der Baustein
DB 417.

Alternativ sind alle Eingangs- und Ausgangssignale Uber den Instanz-Datenbaustein steuerbar.
Dazu das Eingangsbit xEnableinternalControl auf TRUE setzen. Zusatzlich ist der FB
LCB_SetAxisData mit dem dazugehdrigen Instanzdatenbaustein DB 443 erforderlich.

Belegung des FB LCB_SetAxisData

+ Dieser FB bildet die Maschinenparameter

“DB_LER SevArisata’ eines libergeordneten Antriebs ab.

"LCE_SethxisData"

—= ENR— « Der FB stellt die Parameter der Maschine
yFecdConstant dar, die Sie in den physikalischen Einheiten
der Maschine liber Parameter vorgeben.
—rilyclelength
+ Dieser FB wird beim i950 nicht benétigt. Er
—diGearNumnerator . P . .
arbeitet bei Ein- und Ausgangswortern mit
—|diGsarDenoninator skalierten Werten in Units.
—|rReferenceSpeead « Weiterflihrende Informationen zum FB:
] » LCB SetAxisData- Maschinenparameter
rReferenceToroque -
(2 99)
—=shxisNane
—diResolution
—xModeTnlinited
—xModelimited
—xModeMaodula

Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_SetAxisData

Fiir die Funktionalitdt des Bausteins LCB_TablePositioning miissen lediglich folgende Eingange
beschaltet werden:

* rFeedConstant

« diGearNumerator
 diGearDenominator und
« diResolution.

Der Eingang diResolution spiegelt die Auflosung einer Motorumdrehung in Bit wieder
(Standardwert 16).

diResolution kann nur bei Servo Drives 9400 geandert werden.
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»STEP 7«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

(5-6]

Belegung des FB LCB_TablePositioning

*DB_LCB_Set s isDana”

“OF_LCH TablaPemizdomi_

“LCE_TablePositiondng Wt

EN
iTiesvPer ipher icADR
Feil=Dava

wEnable Inreznal Contoel
ibzivalypa
=Dzivelnable
nligiveRaulzp
#ResenDIToT
wilarsalFox

whfarnzal Bag
=HomingSat
#HemingTuaze
HiemingResen
wFrefileldvarv
#PEafilaRartart
[xPzofilaBazat
wPzofil sTozlnsp
wPesf il eNanb e Fen
wEnabl eJpeedivercide
edpesdivectidefes
+Enabl aPoriticnTaach
zlozitisnfet
#Tzealnel 1
wleeslozl_2
wlEesforl_32
wTzeales) 4
=Fzaalezl_E
#lzeclozl &
wleesloel 7
ulresCorl_8

wlsealezl _1

END

=Invernal Comezel Aemive = ..
HELIOE . cx
wheraranie st iendB ...
#Dzivalzzecs ...

=Dz iwelacning f=- -

#le iveReady = . |
HOEivebnabled—. ..
EDTivelsphorive ...
=Epasdbqlaza -. ..
=Heminghct ive .
samingDane = ..
HMemePosivailable - .
wlanmal Acwive —. ..
wheefilabomive - ..
=ProfileDone b~. .,
xPzofileInTarges f=. ..
w0 LiwmiedsinebPes = __|

W_Limiciwinchiieg~. ..

e3peediceual

Fowhctual

ifeadfrzor |=. ..
ilziteDEzes = - |
wFreefnace_1l-. ..
fTeedtace ...
=Ffreeadtace_2-...
=Fracleaca_d|-...
2FrecBtate 5= .|
wFreeFname K. ..
EITearace_T ...
afreedtace_S-...

wErasftaca 1h. ..

Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_TablePositioning_V2.2

« Am Eingang AxisData des FBs
LCD_TablePositioning_V2.2 ist der
Instanz-Datenbaustein des FB
LCD_SetAxisData einzutragen. In diesem
Beispiel ist dies der DB 443. (Beim i950
nicht erforderlich.)

Der Instanzdatenbaustein DB 417 hat den
symbolischen Namen
DB_LCB_TablePositioning_V2.2.

« Weiterflihrende Informationen zum FB:
» LCB TablePositioning V2.2 (&1 70)
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»STEP 7«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

Die FUP-Darstellung in »STEP 7« ist unter dem Meniipunkt Extra— Einstellungen

einstellbar (Registerkarte KOP/FUP).

Die Breite der Bausteine ist im Bereich "Operandenfeldbreite" einstellbar:

Einstellungen x|

Allgsmelnl Anslchtl Awll KOP/FUP | Baustsml Buel\enl Buel\lexll

— Operandenfeldbreite

25 3: 10 - 26)
Element
’VDEIS[E”UHQ' |2-dimensiona\ j ‘
Linie./F arb
Bezug, ISlalus efiilt j
Linienztarke: " Schmal & Mittel " Breit
Farbe: - Auswahlen |

[V Typiiberpriifung von Operanden
[V Symbalinformation am Operanden anzeigen

[V Kommentar der Schnittstellen-ariablen anzeigen

Abbrachen Hifie

Variablentabelle LCB_TablePos_IntVxx

Das »STEP 7«-Beispielprojekt enthdlt eine vordefinierte Variablentabelle fiir den

Datenbaustein DB 417.

- Ausgange des FB
= LCB_TablePositioning_V2.2.
SR EL B
— 2

Abbildungsbeispiel: Variablentabelle LCB_TablePos_Internal (offline)
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»STEP 7«-Beispielprojekte

5.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

Ansteuerung iiber die Variablentabelle

% So gehen Sie vor:

1. Gehen Sie mit der Variablentabelle online.

57K Sarvcie WUA2_TA_Tabe, Postiurng, . |57 Progrmed 1) < MRl

SO417 DEDK 291 DL TabiePoction " mghction ok =

[*'ﬂﬁlﬁlgl

3

2. Setzen Sie die in der Tabelle beschriebenen Eingange, damit sich der Motor dreht.

Bezeichner/Datentyp

Zu setzender Wert

iFirstPeripherieADR

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (in »HW Konfig« vergeben).

INT
xEnablelnternalControl TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
BOOL
iDriveType Lenze-Inverter auswahlen:
INT| - 2:8400 (protec/HighLine/TopLine)
+ 11: 9400 HighLine
«12:i950
xDriveEnable TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)
BOOL
xManualPos TRUE: Handfahren in positive Richtung (Rechtslauf)
BOOL
xManualNeg TRUE: Handfahren in negative Richtung (Linkslauf)
BOOL
xHomingSet TRUE: Referenzposition setzen
BOOL
xProfileStart Positionierung starten/stoppen
BOOL TRUE Positionierung starten/Neustart
« Das Profil mit der Giber wProfileNumberSet vorgegebenen
Profilnummer wird gefahren.
- Ein zuvor abgebrochener Positioniervorgang wird fortgesetzt.
Hinweis: Wdhrend eines aktiven Positioniervorgangs kann tiber
wProfileNumberSet bereits ein anderes Profil vorgegeben werden,
das nach dem Neustart (erneuter Zustandswechsel "0" auf "1")
gefahren wird.
FALSE » Den aktiven Positioniervorgang abbrechen.

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29

27



»STEP 7«-Beispielprojekte

5.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"
Bezeichner/Datentyp Zu setzender Wert
xProfilePosStop FALSE « Mit einer positiven Flanke (TRUE) wird der laufenden
BOOL Positioniervorgang gestoppt.
« Mit xProfileStart = TRUE erfrolgt ein Neustart des Profils.
wProfileNumberSet Profilnummer des zu fahrenden Profils aus der Profildatenverwaltung:
WORD | ¢ Inverter Drives 8400: 3 ... 15
« Servo Drives 9400:1... 75
+i950:1...15

-~ Tipp!
Um den FB LCB_TablePositioning_V2.2 mehrfach zu verwenden, kénnen Sie die

Variablentabelle kopieren und anschlie3end einfiigen.

In der eingefligten Variablentabelle die bisherige Nummer des Bausteins durch die
Nummer des weiteren Instanz-Datenbausteins ersetzen.

| 7] 5] ionin =10l x|
- M8 Tabelle Bearbeiten Einfiigen Fenster | Hife =& x|
- ] y
| Dil|| 8| @@ o]] x| 2| 2] ¥|| Dlsr]| o] |
] operand [ symbol | Anzes | | steverwen ]
1| [CEai708W_0 ] 0B _LCB_TatiePasitiomi_v2" FirstPeriphericADR DEZ i 256
(2] ce#i7oex 40 'mR_LcE_T ftiomi_v 2" ontrol BN
5| [0B417DBW & "DB_LCB_TablePositiomi V2" DriveType DEZ 11
5| |oB41708% 600 "DB_LCB_TablePositioms 2~ xDriveEnable_IC 'BOOL
6 | [0B417DEX 601 "DB_LCB_TablePositiomi_v2* xDriveSetGsp_IC BOOL
7 | |DB417D8X 602 "DB_LCB_TablePositiomi 2" xResetError_IC BOOL
5 | |[DB417D8X 603 "DB_LCB_TablePositiomi_v2" xManusalPos_IC BOOL
([2] [oB417 08X 604 "DB_LCB_Tabiepostiomi_v2" xmanuabies_Ic BOOL
10| |DB417DBX 605 MR ICA Tahebasitiomi 2" vHomineGet I~ AN
TR = = A Suchen/Ersetzen
12| {08417 08K 607 * gy nachy Ersetzen duich:
13| |oBat7DEX 610 . ;
ta| [oBat7oEx B11 0 -] Sl | M
[15| oB4170BX B12 ' - Suchbereich 1
[i6| ©oB417DEX $13 ' | & VonCusopesiion € Von Cussorpostion C Gesamt
17 [oBat7oex sra 1 | Sbwds aulwsits
C OBNETH
| ! . .
20| DBa17DEX B17 £iesed fdeintd Liresiatcmat S8
2] [0B41708X 620" [ Nus ganzes Wort suchien I Giob/Kleinschiebung beachten
22| 0417 08X 621 °
23| |DBa17DEX 622
Sl i s R | Eueen | Meersetzen|  Schieen | it
25| oBa17DEW 84 ‘DECET T TET 78
26| OBat7DEW B8 "DB_LCET V2" IC DEZ 2
27| 0B417D08X 680 "DB_LCE_TablePasitiomi_v2" xEnableSpeedOverride_IC BIN - =
28| |DB41708D 70 "DB_LCB_T V2" rSpeedOverriceSet IC | GLEITPUNKT
25| | DB417.08¥ 740 "DB_LCE_T V2" xE i IC BOOL
50| DB41708D 76 'DB_LCE._TablePasitiomi V2" rPostionSet_IC GLEITPUNKT 36000
31|
32| 260 "DB_LCB_T V2" xinternaiC 'BOOL
33| 261 "DB_LCB_TablePositiomi_V2" xError ‘BOOL
54| 282 "DB_LCB_T V2" xCe icationOK. ‘BOOL
B3 283 "DB_LCB_TablePasitiomi_2" xDriveError ‘BOOL
36| { 20.4 'DB_LCB_TablePasitiomi_v2" xDrivelVarning ‘BOOL
57| 285 "DB_LCB_TablePasitiomi_¥2" xDriveReady ‘BOOL
|DB4170BX 285 'DB_LCB_TablePostiom_v2" xDriveEnabled ‘BOOL
| \DB417DB¥ 287 DB LCB TablePosiiomi ¥2" xDrive@soActive ‘BOOL
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»STEP 7«-Beispielprojekte

5.3 Beispielprojekt: Parameter Communication

5.3 Beispielprojekt: Parameter Communication

In der »HW Konfig« der S7-Station 3_Parameter Communication sind die unterstiitzten Lenze-
Achsen jeweils am Bussystem PROFIBUS und PROFINET IO eingebunden.

|i#Hw Konfig - [3_Parameter Communicatio (Konfiguration) - 57_App_Sample]

=R A A T =T
jl

= PROFIBUS[4): DP-Mastersystem [1]

CPU F15F-2 PN/DP
MADA

1

2 1 1 1 b

X1 g (3] EF487C [4) EB44YC E[S] Motec E (B EB4DGY
2 AU -l @

X257 Porf 7 i

: lﬂ““ M = iE
4

5

[

7

8

9

Ethernet{4]: PROFINE T-0-System [100]

i 1 T M
=3 [] LneEll [2) LENZE- ﬁ[E] LEMZE- [4) LEMZE-
Al

4 | of

[5-8]  Siemens »STEP 7«-»HW Konfig«: Parameter communication

Lo

Diagnoseadressen

Die Diagnoseadressen der Lenze-Achsen aus der »HW Konfig« werden fiir die Parameter-
Kommunikation benétigt.

Lenze-Feldgerat PROFIBUS PROFINET IO
Inverter Drive 8400
Stateline/HighLine/Topline 2042 2035
motec 2041 2031
protec 2040 2027
Servo Drive 9400
Highline 2043 2039

Funktionsbausteine fiir die Parameter-Kommunikation

In der Funktion FC 1 sind die folgenden Bausteine fiir die Parameter-Kkommunikation exemplarisch
eingebunden:

» DCO ReadDriveParameter (C1116)

» DCO WriteDriveParameter (0 118)
» DCO ReadDriveArray8b (1 120)

» DCO ReadDriveArrayl6b (i 122)

» DCO ReadDriveArray32b (& 124)

» DCO ReadDriveParamString (2 126)
» DCO WriteDriveArray8b (ca 128)

» DCO WriteDriveArray16b (2 130)

» DCO WriteDriveArray32b (1 132)

» DCO R W _n_ DrivePar (&1 134)

Zu jedem Baustein steht eine Variablentabelle zur Steuerung der FBs zur Verfiigung.
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»TIA Portal«-Beispielprojekte

»TIA Portal«-Beispielprojekte

Die »TIA Portal«-Beispielprojekte enthalten jeweils folgende Programmstrukturen:

» Beispielprojekt: TA "Actuator Speed" (0 31)

» Beispielprojekt: TA "Table Positioning" (0 35)

» Beispielprojekt: Parameter Communication (0 41)

Der Funktionsumfang ist bei allen drei »TIA Portal«-Beispielprojekten identisch.

i Hinweis!

Das Siemens »TIA Portal« enthalt separate Bausteine zur Programmierung der
verschiedenen Siemens-Steuerungen SIMATIC S7-300/400, S7-1200 und S7-1500.

« Ein fiir die SIMATIC S7-300/400 konzipierter Baustein ist beispielsweise nicht mit
einer anderen Siemens-Steuerung verwendbar.

- Die Lenze Application Samples enthalten unterschiedliche Bibliotheken fiir das »TIA
Portal«, passend zu den Siemens-Steuerungen.

Die Tabelle zeigt, welches Application Sample fiir welche Siemens-Steuerung und welches
Bussystem geeignet ist:

Lenze Application Sample Geeignet fiir Siemens- Im Projekt eingebunden Bussystem
Steuerung

S7_300_400_AppSample V40 TIA |SIMATIC 57-300 SIMATIC 315 2 PN/DP PROFIBUS
SIMATIC S7-400

$7_1200_AppSample_V40_TIA SIMATIC 57-1200 SIMATIC 57-1212 PROFINET

$7_1500_AppSample_V40_TIA SIMATIC $7-1500 SIMATIC §7-1511 PROFINET
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6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

6.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"

Unter "Gerate & Netze" ist die Siemens-Steuerung SIMATIC S7-1212 mit PROFINET-Schnittstelle
("on board") mit acht untergeordnete Lenze-Invertern eingebunden:

|&* Topologiesicht th Netzsicht
g% Vemetzen 1§ Verbindungen [HMI_Verbindung [=] B Qe [e3% 1]
57_1200 Lenzeda0TR... LENZE-S800-0R_. LENZE-3800m._. I - LENZE-500-pr... I
o121 Hightine ES4ATHE EB4AYCERBA0 EB40GFCREAD # ES4DGYRN 840, [3
s710m 57 3200 §7.1200 - 71200
1 | o | !

LenzeSe0 ... LENZE-8e0008.. 1 wezesom. LENZE 820050,

Highing E3443HE E23AvCERESD M maccse. |G | ERS0GTRN B [E

SLA30 §7.1200 S0 S22

[6-1]  Beispiel: Application Sample "S7_1200_AppSample_V30_TIA"

Die vier Lenze-Inverter am oberen PROFINET-Strang sind zur Prozessdatenkommunikation mit der
TA "Stellantrieb Drehzahl" vorbereitet.

Die Inverter am unteren PROFINET-Strang sind fiir die TA "Stellantrieb Drehzahl" vorbereitet.

Prozessdaten-Adressen

Lenze-Feldgerat PROFINET-Eingdnge PROFINET-Ausginge
Inverter Drive 8400
Stateline/HighLine/Topline 76 -83 76 - 83
motec 84-91 84-91
protec 92-99 92-99
Servo Drive 9400
Highline 68-75 68-75

Das »TIA Portal« greift liber angelegte PLC-Variablen automatisch auf die Prozessdaten der
Feldgerate zu:

§7_1200_AppSample_V30_TIA » S7_1200 [CPU 1212C ACDURIy] » PLC-Variablen

[@ variablen |=

PLC-Variablen

Mame a Datentyp Wert
15 @ Lenze_8400_TA_Actuator_Speed_PZD(__4W ) AR kons[A.. Hw_SubModule |302
16 *\3 Lenze_8400_TA_Positicning_Table_PZD(__6W_)_AR kons[.. Hw_SubModule |322
{=.3 Lenze_8400motec_TA_Actuator_SpeedPZD(_4W }_AR k.. Hw_SubModule |303
18 .2,5_'3 Lenze_8400motec_TA Positioning_Table_PZD(_ 6W ) AR.. Hw_SubModule [331
19 '{=3 Lenze_8400protec_TA_Actuater_SpeedPZD(__4W )_AR k.. Hw_SubModule |304
(1] :’\a Lenze_8400protec_TA_Positioning_Table_PZD(__6W ) _AR.. Hw_SubModule |340
1 {5{ Lenze_9400_TA_Actuator_Speed PZD(__4W )} AR kons[A.. Hw_SubModule |341
22 @ Lenze_9400_TA_Positicning_Table_PZD(__7W )_AR kons[.. Hw_SubModule |313
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»TIA Portal«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

32

Ab »TIA Portal« V14 erfolgt der Zugriff bei Steuerungen des Typs $7-1200 und S7-1500 immer lber
die sogenannte HW-Kennung "Head" des PROFINET-Teilnehmers. Diese kann in der Gerdteansicht
des Inverters im Eigenschaften-Fenster unter der Registerkarte "Systemkonstanten” ermittelt

werden.

S7_TIA_AppSample_V40_Test V14 » Nicht gruppierte Gerite » LENZEJ550-DRIVE_1

|E"r' Topologiesicht @ Netzsicht ]—[h‘ Gerdtesicht

df  [Lenzedssoorve_1 porwsi[=] | | BE .EJ g = [

| Geratelibersicht |

= ¥ - [Bsugruppe Baugr... |Steck... |E-Adresse |A-Adres.. | Typ Aamikel-nr, |
= * LENZEHSS0-DRIVE_1 0 o 1OFWS 1ARXK 10Fws1. |
» IOFWSTARNX ) 0x1 LENZE550-0RIVE W
L-Steuenwort Oxd008:01_1 o 1 262..263 L-Steverwort Oxd0.. =
Netzwireq.0.01Hz (o4 00B0... O 2 264..265 Netzwireq.0.01Hz 0.
:: 16Bit selektierbare OUT-Dat.. O 3 266..267 16Bitselektierbare ..
E— : L-Statuswert 0x4004:01_1 o 4 262263 L-Statuswort 0x400...
- . 1= Ist-Freq. 0.01Hz Ox400C06_1 0 5 264. 265 Ist-Freq. 0.01Hz Ox..
i = rs é Ist-Motorstrom 0:2DBE00_1 O & 266..267 Ist-Motorstrom 02,
D 1538 W 0 =
(1] B
2 o . |
v 3 ~
<Jm] [5] 100% . -} i a &l 0 .“.0 i E | | Gl

|4 Eigenschaften  |%} Info _i)[i' Diagnose |

[ Aligemein | 10-Variablen | Systemkonstanten | Texte |

| Hardware-Systemkonstanten ang

Name Typ HW-K:

LENZE-I550-DRIVE_1-JOFWS 1 ARXX~Port_1 Hw_interface 278
LENZE-I550-DRIVE_1-JOFWS 1 ARXX~Port_2 Hw_interface 279

@
’-F
@ LEMNZE4550-DRIVE_1~40FWS 1 AR Hw_interface 27 b
@ LENZEAS50-DRIVE_1-Froxy Hw_SubModule 276 , PLC_2
@ LENZEASS0-DRIVE_1-Head Hw_SubModule 280 PLC_2

Die Funktion FC 1 ruft den FB LCB_ActuatorSpeed_V2.2 auf.

Der FB benétigt ...

« eine Prozessdaten-Konfiguration von mindestens 4 konsistenten Prozessdatenwdértern;

+ immer einen Instanz-Datenbaustein (in diesem Beispiel den Baustein DB 415);

 beim Inverteri550 eine Prozessdatenbreite von 3 Wértern gemaR der Standardkonfigurationin

den GSD/GSDML-Dateien.

+ beim Inverter i950 eine Prozessdatenbreite von 8 konsistenten Doppelwdértern.

Alternativ sind alle Ein- und Ausgangssignale tiber den Instanz-Datenbaustein steuerbar. Dazu das

Eingangsbit xEnablelnternalControl auf TRUE setzen.

Belegung des FB LCB_ActuatorSpeed

HDB415
"LCB_12x_ActuatorSpeed_
v2.1_DB"
WFB415
LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1"

anternalControlActive — ..
xError = -
-==EN xCommunicationOK = -
xDriveError = -

289 — wHW_IO_Head

= xEnableinternalControl sDriveWarning = -

5 — iDriveType :DriveReady — --

i& = xDriveEnable sDriveEnabled — -

— xDriveSetQsp xDriveQspActive = -

— xResetError sSpeedEqZero — ...

& = xEnableSpeedSetpoint xDirectionCCW — -

— xlog15et rspeedActual — -~
— xlog2Set iReadEror

: == dnvertDirectionSet iWriteError — -
rSpeedSetpoint wreeState_1 — .
false — sFreeCtrl_1 sFreeState_2 — ...
alse = xfreeCtrl_2 wreeState_3 — ..
false — xFreeCtrl_3 sFreeState_4 — -
3lse = xFreeCtrl_4 wfreeState_1
6%0 wFreeCtrl_1 ENO —

« DerlInstanz-Datenbaustein DB 415 hatden
symbolischen Namen
DB_LCB_ActuatorSpeed_V2.2.

« Weiterfiihrende Informationen zum FB:
» LCB ActuatorSpeed V2.2 (ta54)

Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_ActuatorSpeed im »TIA Portal«

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29



6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.1 Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

Variablentabelle LCB_ActuatorSpeedintV2.2

Das »TIA Portal«-Beispielprojekt enthadlt eine vordefinierte Variablentabelle fiir den Instanz-
Datenbaustein: Beobachtungstabelle & LCB_ActuatorSpeedintVv2.2.

Die Variablentabelle enthalt alle Ein- und Ausgange des FB LCB_ActuatorSpeed_V2.2.

[6-3]

und Forcet.
J Gerate
5 Pl 240 TR

Namne Adresse Anzeigeformat

b 5 Systembausteine 1 *LCB_12x_Ac peed_V2.1_DB" ontrol  [3)[%DB315.08X20 | BoOL
» L3 Technologieobjeke 2 “LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB".wHW_IO_Head %DB415.08W0 DEZ

» ;'!; Externe Quellen 3 "LCB_12x ActustorSpeed V2.1_DB".iDriveType %DBE415.08W DEZ+i-
» -_d FLCVanablen 4 "LCB_12x peed V2.1_DB" ¥ ble_iC %DB415.08)30.0 BOOL
» [& PLC-Datentypen - "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveSetQsp_IC %DB415.08X30.1 BOOL
¥ 44l Beobachtungs- und Forcetabellen & *LCB_13x_Ac peed_\V2.1_DB" r_IC %DB415.08X30.2 BOOL
-‘L Neue Beobachtungstabelle hinzufigen 7 “LCB_12x_Ac peed_V2.1_DB* xEnableSpeedSetp ic %DB415.DBX303 BOOL
oo Beobachtungstabelle_1 8 “LCB_12:x_ActustorSpeed_V2.1_DB".dogiSet IC %DB415.0BX304 BOOL
| Forcetabelie 9 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB".xdog2Set IC %DB415.0EX30.5 BOOL
» [& DCO L] LCB_ 12 |_V2.1_DB" dnventDi I %DB415.08X30.6 EOOL

v i) Lca 11 *LCB_12%_Ac peed_V2.1_DB".rSpeedSetpain_IC %DB415.08032  Gleitpunkmahl
o LCB_S4000rivedW 12 "LCB_12x_ActuatorSpeed V2.1_DB" xfreeCer_1_IC %DB415.08X360 BOOL
oo LCB_8400Drve8W 13 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeCer_2_IC %DB41508)36.1 BOOL
LCB_8400Drive12W 14 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" aFreeCtr_3_IC %DB415.08)36.2 BOOL
LCB_84000rive 16W 15 "LCE_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB FreeCrr_4_IC %DB415.08)36.2 BOOL

16 "LCB_12x_ActuatorSpeed V2.1_DB".whreeCurd_1_IC %DB415.DBWSE  Hex

18 "LCB_12x Ac d_v2.1_De" IControlActive %DB415.08X16.0 BOOL
ot LCB_Actuator_Speed_VZ.1_PN 19 *LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xEmor %DB415.08X16.1 BOOL
oen LCB_Actuator_Speed V3 20 "LCB_12x_Ac peed_V2.1_DB" xC icationOK %DB41508X16.2 BOOL
oo LCB_GenericDrive 21 “LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" DriveEror %DB415.D8X16.3 BOOL
LCB_Tablepesitioningvz 22 *LCB_12x peed_V2.1_DE* D ing %DB415.DBX16.4 EOOL
oeh LCB_TablepositioningV3 23 "LCB_12x d_V2.1_DB" xDri di %DB415.0BX165 BOOL
» J. Online-Sicherungen 24 "LCB_12x Ac d_v2.1_pe" ¥ Bl %DB415.D8X166 EBOOL
» 5 Traces 25 *LCB_12x_ActuatorSpeed _V2.1_DB" xDriveQspActive %DB415.D8X16.7 BOOL
13 -, Gerdte-Proxy-Daten 26 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" SpeedEqZero %DB41508X17.0 BOOL
Ei Programminformationen 27 *LCB_12x_ActuatorSpeed _V2.1_DBE" DirectionCOW %DBE415D8X17.1  BOOL
PLCMeldetextdizten 28 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB".freeState_1 %DB415.0B)X26.0 BOOL
» g Lokale Module 29 "LCB_12x peed_V2.1_DE" 2 %DB415.DB)26.1 BOOL

Variablentabelle LCB_ActuatorSpeedintV2.2 (offline)
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»TIA Portal«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Actuator Speed"”

Ansteuerung iiber die Variablentabelle

So gehen Sie vor:

1. Mit der Variablentabelle durch Klicken der Schaltflache [==| online gehen.

$7_TIA_AppSample_VA40_Test V14 » PLC_3 [CPU 1212C AUDURIy] » Beobachtungs- und Forc

e LCB_GenericDrive

» L OnlineSicherungen
b 25 Traces

w. LCB_Actuator_Speed_VZ.1
o LCB_Actuator_Speed_V2.1_PB 18 "LCB_12x ActuatorSpeed_V2.1_DB" dnternalContrelActive %DB415.DBX16.0 BOOL
ot LCB_Actuator_Speed_VZ.1_PN =
20l LeB_Actustor_Speed V3

oen LCB_Tablepositioningv2
o LCB_TablepositioningV3

J Gerate |
i Name Adresse Anzeigeformat
b gl Systembousteine ali *LCB_12% ActustorSpeed_V2.1_DB" EnableintemalControl  [3}[%DB415.08X2.0 | BOOL
+ [ Technologieobjeke |z "LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB" wHW.IO_Head %DB415.0BW0  DEZ
» G} Externe Quellen 3 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" iDriveType %DB415.08W DEZ+-
¥ Lg PLCVariablen 4 *LCB_12x_ActuaterSpeed_V2.1_DB" xDriveEnable_iC %DB415.08X300 EOOL
» _g PLC-Datentypen 5 *LCB_12x_ActuatorSpeed _V2.1_DB" xDriveSerQsp_IC %DB415.08230.1 BOOL
i ,,, Beobachtungs- und Forcetabellen & *LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB xResetError_IC %DB415.08X302 BOOL
i“' Neue Beobachtungstabelle hinzufigen 7 *LCB_12x_Ac peed_V2.1_DB" xEnableSpeedSetpoint_IC %DB415.D8X303 BOOL
oon Beobachtungstabelle_1 8 “LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB".dogiSet IC *%DE415.0BX304 BOOL
Eill Forcerabelle d "LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB".dog2Set IC %DB415.0BX305 BOOL
» '_‘g_!_, DCo 10 "LCB_12x ActuatorSpeed_V2.1_DB".dnvenDirectionSet_IC %DB415.D08)306 BOOL
- Gl Lea 11 *LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" rSpeedSerpoint_|C %DB41508032  Gleitpunkmzahl
oot LCB_84000rive W 12 *LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeCrri_1_IC %DB415.08X360 BOOL
o LCB_8400Drve 8W 13 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" FreeCer_2_IC %DB41508036.1 BOOL
oen LCB_8400Drive 12W 14 “LCB_12x_ActustorSpeed _V2.1_DB" freeCir_3_IC %DB415.DB0362 BOOL
oo LCB_B400Drive 16W 15 "LCB_12x_ActustorSpeed V2.1_DB"sfFreeCrrd_4_IC %DB415.080363 BOOL
i LCB_9400_Drive 16 "LCB_12x ActustorSpeed V2.1_DB".whreeCrr_1_IC %DB415.0BW38  Hex

19 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xEmor %DB415.08X16.1 BOOL
20 *LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB* sCommunicationOK %4DB41508X162 BOOL
21 “LCB_12x_ActustorSpeed_V2.1_DB" DriveErmor %DB415.08X163 BOOL
22 “LCB_12x rSpeed_V2.1_DB D ing %DB415.DBX164 BOOL
23 "LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB"DriveReady %DB415.D8X165 BOOL
24 *LCB_12x_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveEnabled %DB415.DBX166 BOOL
25 *LCB_12x_ActuatorSpeed_VZ.1_DB" xDriveQspActive %DB415.DBX16.7 BOOL

2. Diefolgenden Eingdnge setzen, damit sich der Motor dreht.

Bezeichner/Datentyp

Zu setzender Wert

iFirstPeripherieADR /
wHW _10_HEAD
INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl
BOOL

TRUE: Interne Steuerung freigeben

iDriveType
INT

Lenze-Inverter auswahlen
« 1: 8400 motec
+ 2: 8400 (protec/StateLine/HighLine/TopLine)
*5:i550
« 11: 9400 HighLine
*12:i950

xDriveEnable
BOOL

TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)

xEnableSpeedSetpoint
BOOL

TRUE: Sollwertgenerator freigeben
» xJog1Set aktiviert Jogdrehzahl 1
« Ist keine Jog-Drehzahl angewabhlt, ist rSpeedSetpoint aktiv

rSpeedSetpoint
REAL

Sollwert fiir die Drehzahl in [%] vorgeben. Ausnahmen:
« beim Inverter i550 in [Hz]
« beim Inverter i950 in [Units/s]
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»TIA Portal«-Beispielprojekte

Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

[6-4]

Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

Unter "Gerate & Netze" ist die Siemens-Steuerung SIMATIC S7-1212 mit PROFINET-Schnittstelle
("on board") mit acht untergeordnete Lenze-Invertern eingebunden:

‘.5"- .Tupolc.»gies.icht ﬂﬂu Netzsicht

% Vernetzen §§ Verbindungen [H ndt [=] B EH Q& [63% -

57_1200 LenzedsNTA.. W LENZE-S2008_ LENZE-8800m._ 1) LENZE-56000r.. I -
CPUINX Hightine E3445HE m E22AYCERZ4N0 m E34DGFCABAD # ESSDGYRN 240 I =) I
$2.0200 571200 $7.1200 - 57 1300 -

l | . | —
| |

|
LenzeS20TA.. LENZE-B200-08.. 1 LENZE-8200-m... - I.(NI(-W---L =y
Fighiing E34A5HE ERSAYCER BA00 M EE4DGRIARAC. ‘ ERSDGYRNBAD..
57 1300 $7.1200 57 1200 . R ?

Beispiel: Application Sample S7_1200_AppSample_V30_TIA

Die vier Lenze-Inverter am oberen PROFINET-Strang sind zur Prozessdatenkommunikation mit der
TA "Tabellenpositionierung” vorbereitet.

Die Inverter am unteren PROFINET-Strang sind fiir die TA "Tabellenpositionierung" vorbereitet.

i Hinweis!

Der FB LCB_TablePositioning_V2.2 benoétigt folgende Prozessdaten-Konfigurationin der
»HW Konfig«:
8400 HighLine/TopLine/protec

» 6 konsistente Prozessdatenworter

« Die Profilnummer ist Bit-codiert tiber das Steuerwort setzbar.

9400 HighlLine

« 7 konsistente Prozessdatenworter

« Ein Prozessdatenwort ist zur Auswahl der Profilnummer erforderlich.

i950

- 8 konsistente Prozessdaten-Doppelworter

Prozessdaten-Adressen

Lenze-Feldgerat PROFINET-Eingdnge PROFINET-Ausginge
Inverter Drive 8400
Stateline/HighLine/Topline 114-125 114 -125
motec 126 -137 126 -137
protec 138-149 138-149
Servo Drive 9400
Highline 100-113 100-113
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6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

Das »TIA Portal« greift lber angelegte PLC-Variablen automatisch auf die Prozessdaten der
Feldgerate zu:

§7_1200_AppSample_V30_TIA » S7_1200 [CPU 1212C ACDURIy] » PLC-Variablen

,[@ Variablen |®

PLC-Variablen

Mame a Datentyp Wert
15 @ Lenze_8400_TA_Actuator_Speed_PZD(__4W ) AR kons[A.. Hw_SubModule |302
16 {3 Lenze_8400_TA_Positicning_Table_PZD(__6W_)_AR kons[.. Hw_SubModule |322
17 {E} Lenze_8400motec_TA_Actuator_SpeedPZD(_4W }_AR k.. Hw_SubModule |303
18 @ Lenze_8400motec_TA Positioning_Table_PZD(_ 6W ) AR.. Hw_SubModule [331
19 E Lenze_8400protec_TA_Actuater_SpeedPZD(__4W )_AR k.. Hw_SubModule |304
20 3\3 Lenze_8400protec_TA_Positioning_Table_PZD(__6W ) _AR.. Hw_SubModule |340
21 {5\ Lenze_9400_TA_Actuator_Speed PZD(__4W )} AR kons[A.. Hw_SubModule |341
22 @ Lenze_9400_TA_Positicning_Table_PZD(__7W )_AR kons[.. Hw_SubModule |313

Ab »TIA Portal« V14 erfolgt der Zugriff bei Steuerungen des Typs $7-1200 und S7-1500 immer Uber
die sogenannte HW-Kennung "Head" des PROFINET-Teilnehmers. Diese kann in der Gerdteansicht
des Inverters im Eigenschaften-Fenster unter der Registerkarte "Systemkonstanten" ermittelt
werden.

S7_TIA_AppSample_V40_Test V14 » Nicht gruppierte Gerite » LENZEJ550-DRIVE_1

|E"r' Topologiesicht @ Netzsicht ]—[]'f Geratesicht

df  [Lenzedssoorve_1 porwsi[=] | | BE |E|J‘1 L= | Gerateiibersicht

f ¥ - [Bsugruppe Baugr... |Steck... |E-Adresse |A-Adres.. | Typ | Artikeltir, |
= = LENZE4550-DRIVE_1 0 o 1OFWS 1ARNX 1OFWS1... |~ ]
b IOFWSTARKK 0 ox1 LENZE-550-0RIVE
L-Steuenwort Oxd008:01_1 o 1 262..263 L-Steverwort Oxd0.. =
Netzwireq.0.01Hz (o4 00B0... O 2 264..265 Netzwireq.0.01Hz 0. gl
:: 16Bit selektierbare QUT-Dat.. 0 3 266..267 16Bitselektierbare ..
[ =——] I: L-Statuswert 0x4004:01_1 o 4 262263 L-Statuswort 0x400...
- . 5 Ist-Freq. 0.01Hz Ox400C06_1 0 5 264. 265 IstFreq. 0.01Hz O
" é Ist-Motorstrom 0:2DBE00_1 O & 266..267 Ist-Motorstrom 2.
- a 0 7
(1] B
: 0 ] |
v 5 ~
Bllom o] —o— @ (<] E— ] GH

|4 Eigenschaften  |%} Info y[i Diagnose

|Mlgemein ! 10-Variablen |i Systemkonsﬁﬁigﬁ- |Tene |

[ Hardware-Systemkonstanten and =

Mame Typ HW-Ki '] won
& LENZE-550-DRIVE_1-40FWS 1 ARXX-Port_1 Hw_interface 278 PLC_2
F LENZE-550-DRIVE_1-I0FWS1ARKX-Port_2 Hw_interface 279 PLC_2
JB LENZE4550-DRIVE_1~I0FWS1ARXX Hw_interiace 277 PLC_2
48 LEMNZEJS50-DRIVE_1-Proxy / Hw_SubModule 276 PLC_2
48 LENZES50-DRIVE_1-Head Hw_SubModule 280 PLC 2

Der FB bendtigt immer einen Instanz-Datenbaustein. In diesem Beispiel ist dies der Baustein
DB 417.

Alternativ sind alle Ein- und Ausgangssignale tiber den Instanz-Datenbaustein steuerbar. Dazu das
Eingangsbit xEnablelnternalControl auf TRUE setzen. Zusatzlich ist der FB LCB_SetAxisData mit dem
dazugehorigen Instanzdatenbaustein DB 443 erforderlich.
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6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

Belegung des FB LCB_SetAxisData

WDB443

WFBa43
"LCB_12x_SetAxisData”

—EN
rFeedConstant
rCycleLength
diGearNumerator
diGearDenominator
rReferenceSpeed
rReferenceTorque
sAxisName

. rResolution

--- == xModeUnlimited

- == xModeLimited

"LCB_12x_SetAxisData_DB"

- == xModeModulo ENO —

- Dieser FB bildet die Maschinenparameter
eines Ubergeordneten Antriebs ab.

« Der FB stellt die Parameter der Maschine
dar, die Sie in den physikalischen Einheiten
der Maschine tiber Parameter vorgeben.

« Dieser FB wird beim i950 nicht benétigt. Er
arbeitet bei Ein- und Ausgangswortern mit
skalierten Werten in Units.

« Weiterflihrende Informationen zum FB:
» LCB SetAxisData -
Maschinenparameter (2 99)

[6-5] Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_SetAxisData im »TIA Portal«

Fiir die Funktionalitdt des Bausteins LCB_TablePositioning miissen lediglich folgende Eingange

beschaltet werden:
« rFeedConstant
- diGearNumerator
« diGearDenominator und

« diResolution.

Der Eingang diResolution spiegelt die Auflosung einer Motorumdrehung in Bit wieder

(Standardwert 16).

diResolution kann nur bei Servo Drives 9400 geandert werden.
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Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

38

[6-6]

Belegung des FB LCB_TablePositioning

%FB417

"LCE_12x_TablePositioning_V2*

—EN
iFirtPeripheried DR
%=DB443
“LEB_12x_SerAxizDaw_DE™ AxisDama
*4 w=mxE nablentemal Control
iDrveType
« — xDriveEnable
+ — xDriveSeCsp
18154 = xRemecE mor
% w—mxManualPos
“ ——xManusiNeg
£¢ ——xHomingSe
7215¢ wmmxHomingStant
=% —xHomingReset
o xProfileStan

5% xProfil eRestart
<2 — xProfileResst
= — xProfilePosStop
" 16# whrfilsNumbase
% = xEnables pesdOverride
S pesdOverides e
— xEnablePositionTesch

xintemaiControl A cive —
XEmTor ==
xCommunicationOK = -
xDriveEmor —
*Drivélaming =
xDriveRady — ...
*DriveEnabled — ...
xDriveCspActive — -
x5 paecif glerg —
XHOMINDACIiVE ==
xHomingDone — .-
xHomePosAvailable —
xManual Ative =
xProfiled dive — -
xProfileDone —
*ProfildnTamet ==
xHW LimitSwitchPos — ...
XHW LimitSwitchNeg — -
1S padicual
rPosAcual
iResdE mor
TWhiieE mor
xFrodtang 1 =
AF S 2 —
xFreum 3 —
xFreefuang 4 — .
Freate 5 —
xFrefState 6 — -
xFrestate 7 =
xFrefue § —
wFretate 1
END —

« Am Eingang AxisData des FBs
LCD_TablePositioning_V2.2 ist der
Instanz-Datenbaustein des FB
LCD_SetAxisData einzutragen. In diesem
Beispiel ist dies der DB 443. (Beim i950
nicht erforderlich.)

Der Instanzdatenbaustein DB 417 hat den
symbolischen Namen
DB_LCB_TablePositioning_V2.2.

« Weiterfiihrende Informationen zum FB:
» LCB TablePositioning V2.2 (1 70)

Darstellung (Ein-/Ausgénge) des FB LCB_TablePositioning_V2.2 im »TIA Portal«

Variablentabelle LCB_TablePos_IntVxx

Das »TIA Portal«-Beispielprojekt enthadlt eine vordefinierte Variablentabelle fiir den Instanz-
Datenbaustein DB 417 im Bereich "Beobachtungs- und Forcetabellen”.

5[ oe41 | oz [
ook WDBAT_ 800L

Aderse Aniegel . Sectachiungewert Strcerae
T W

t

@1
rase M1
" R
FhSE R}
st Mo
FasE R
Fase =)
Fase 21
LT @1
= [~}
P 21
Fase [~
we =
LT [~}
T20085 o

+ Die Variablentabelle enthalt alle Ein- und
Ausgdnge des FB
LCB_TablePositioning_V2.2.
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6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

criite
500
bl ew Displey e Mot sahie il vl # Lo
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6 »TIA Portal«-Beispielprojekte

6.2 Beispielprojekt: TA "Table Positioning"

2. Diefolgenden Eingange setzen, damit sich der Motor dreht.

Bezeichner/Datentyp Zu setzender Wert
iFirstPeripherieADR / Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
wHW_IO_HEAD SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL
iDriveType Lenze-Inverter auswdhlen

INT | < 2:8400 (protec/HighLine/ToplLine)
« 11: 9400 HighLine
+12:i950

xDriveEnable TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)

BOOL
xManualPos TRUE: Handfahren in positiver Richtung (Rechtslauf)

BOOL
xManualNeg TRUE: Handfahren in negativer Richtung (Linkslauf)

BOOL
xHomingSet TRUE: Referenzposition setzen

BOOL
xProfileStart Positionieren starten/stoppen

BOOL | truE Positionieren starten/Neustart

« Das Profil mit der Gber wProfileNumberSet vorgegebenen
Profilnummer wird abgefahren.

« Hinweis: Wahrend eines aktiven Positioniervorgangs kann tiber
wProfileNumberSet bereits ein anderes Profil vorgegeben werden,
das dann nach dem Neustart (erneuter Zustandswechsel "0" auf
"1") abgefahren wird.

« Ein zuvor abgebrochener Positioniervorgang wird fortgesetzt.

FALSE - Den aktiven Positioniervorgang abbrechen.
xProfilePosStop FALSE Positive Flanke. Stopp-Funktion des laufenden Positioniervorgangs.
BOOL « Wenn xProfileStart = TRUE: Neustart eines Profiles.
wProfileNumberSet Profilnummer des abzufahrenden Profils der Profildatenverwaltung
WORD | - Inverter Drives 8400: 3 ... 15
« Servo Drives 9400: 1 ... 75
*i950:1...15
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Beispielprojekt: Parameter Communication

[6-7]

Beispielprojekt: Parameter Communication

Unter "Gerate & Netze" ist die Siemens-Steuerung SIMATIC S7-1212 mit PROFINET-Schnittstelle
("on board") mit acht untergeordnete Lenze-Invertern eingebunden:

[& Topologiesicht [gh Netzsicht
gx Vemetzen §§ Verbindungen |HiI_Verbindun [~ tH Q¢ [e3% [+1
. -se0008_ 8200w -80005r... ’
i e [y swcew [ T] e g | swomes
71200 57 1200 £7 1200 - 71200 ca
| | | | |

PNE_T.
= l LEMZE-320008.. LENZE-8200-m... I uuztvm...l

LenzeR00TA N
Figning £34430E E25AYCER B0 !‘.ﬂ ERE "{;" E820GYRN S0 m
ST 571200 S0 S22

Beispiel: Application Sample S7_1200_AppSample_V30_TIA

Die vier Lenze-Inverter am oberen PROFINET-Strang sind zur Prozessdatenkommunikation mit der
TA "Tabellenpositionierung” vorbereitet.

Die Inverter am unteren PROFINET-Strang sind fiir die TA "Tabellenpositionierung" vorbereitet.

Diagnoseadressen

Die Diagnoseadressen der Lenze-Achsen aus der »HW Konfig« werden fiir die Parameter-
Kommunikation benétigt.

Lenze-Gerat TA "Actuator Speed” TA "Actuator Positioning™"
Inverter Drive 8400
Stateline/HighLine/Topline 281 317
motec 289 326
protec 297 335
Servo Drive 9400
Highline 272 308

Funktionsbausteine fiir die Parameter-Kommunikation

In der Funktion FC 4 sind die folgenden Bausteine fiir die Parameter-Kkommunikation exemplarisch
eingebunden:

» DCO ReadDriveParameter (ca 116)

» DCO WriteDriveParameter (£2118)
» DCO ReadDriveArray8b (£ 120)

» DCO ReadDriveArrayl6éb (1 122)

» DCO ReadDriveArray32b (1 124)

» DCO ReadDriveParamString (2 126)
» DCO WriteDriveArray8b (1 128)

» DCO WriteDriveArray16b (2 130)

» DCO WriteDriveArray32b (f1132)

» DCO R W n DrivePar (&1 134)

Zu jedem Baustein steht eine Variablentabelle zur Steuerung der FBs zur Verfiigung.
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6.3 Beispielprojekt: Parameter Communication

Hinweis!

o

Um den Baustein DCO R W_n_DrivePar verwenden zu kénnen, benétigen Sie den PLC-
Datentyp Drive Parameter aus der »TIA Portal«-Bibliothek.

So gehen Sie vor:
1. Den Datentyp Drive Parameter in das Verzeichnis PLC-Datentypen kopieren.

L@l FLC-Datentypen) @

& Neuen Datentyp hinaufiigen

@

Im Beispielprojekt ist der Datentyp Drive Parameter bereits im Verzeichnis PLC-Datentypen
vorhanden.

2. Jeder Parameterbaustein ist Uiber eine separate Variablentabelle steuerbar.

i Name Adre.. Anzeig.. Beobachtungswert 'Steuerwert 7
1 *DCO_12x ReadDriveParameter_DB".iDiagnosticADR %DB.. DEZ+- 272 272 [~
Z "DCO_12x_ReadDriveParameter_DB” xExecute [@] %0e... eo.. [+ @ TUE TRUE M
3 *DCO_12x_ReadDriveParameter_DB" jindex %08.. DEZ+- |11 " ™M 1
4 *DCO_12x ReadDriveParameter_DB".iSublndex %0B.. DEZ+- O (] [~
5 "DCO_12x ReadDriveParameter_DB" aram %08.. BOOL [B]TRUE TRUE = '¢
6 "DCO_12x ReadDriveParameter_DB" scWiriteRecord.index001 %DB... DEZ+- | 24564
s *DCO_12x ReadDriveParameter_DB" xDene %pB.. BOOL [W) TRUE
9 *DCO_12x ReadDriveFarameter_DB" xBusy %DB.. BOOL FALSE
10 *DCO_12x ReadDriveParameter_DB" xError %08.. BOOL [5 FALSE
1" *DCO_12x_ReadDriveParsmeter_DB" dwData %DB.. Hex 1620000_0888
12 *DCO_12x_ReadDriveParameter_DB" iDataType %DB.. DEZ:+- |7
13 *DCO_12x ReadDriveParameter_DB".rData %DB... Gleitpu... 30000
14 *DCO_12x ReadDriveParameter_DB" diData %DB.. DEZ+- [3000
15
16
17 "DCO_12x_WiteDriveParameter_DB".iDiagnesticADR %DB.. DEZ+- |295 295 [~
18 *DCO_12x_ViriteDriveParemeter_DB" xExecute %DB.. BOOL |[3) FALSE FALSE [~
19 *DCO_12x Wi r_DB" %08.. BOOL [H] TRUE TRUE =
20 *DCO_12x WriteDriveParameter_DB".iindex %DB.. DEZ+- 11 1 M
21 *DCO_12x WriteDriveParameter_DB"isubindex %08.. DEZ+- [0 o [

Die Variablentabelle enthalt alle Ein- und Ausgange des FB DCO_ReadDriveParameter.
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7.1 Ubersicht der Lenze-Funktionsbibliotheken in »STEP 7«/»TIA Portal«
7 Lenze-Bibliotheken einbinden
7.1 Ubersicht der Lenze-Funktionsbibliotheken in »STEP 7«/»TIA Portal«
Folgende Funktionsbibliotheken sind zur busunabhdngigen Einbindung von Lenze-Invertern
verwendbar:
Siemens-Software  Bibliothek/Funktionsbaustein Fiir SIMATIC
Ordnername
»STEP 7« » LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic (£2 48) S7-300
$7_300_400_Libs_V40 | ) Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication" (L 113) S7-400
» Die Bibliothek "LenzeDataConversion" (£J 140)
»TIA Portal« V13 » LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic (£ 48) S7-300
TIA_300_400_Libs_V40 | » Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication" (CJ 113) S7-400
»TIA Portal« V13 » LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic (EJ 48) $7-1200
TIA_1200_Libs_V40 | » Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication" (CJ113)
»TIA Portal« V13 » LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic (EJ 48) $7-1500
TIA_1500_Libs_V40 | » Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication" (CJ113)

Bibliothek/Funktionsbaustein

Beschreibung

» LenzeLogicControlBasic /
LenzeDriveControlBasic (X 48)

Funktionen zur gerateunabhdngigen Ansteuerung von Lenze-Invertern am
Logic-Bus:

* Achsdaten-Struktur

« Interface-Bausteine

- Skalierungs-FB zum Konvertieren von Maschineneinheiten

» Die Bibliothek
"LenzeDriveCommunication”
(f3113)

Allgemeine Funktionen zur Kommunikation mit einem Lenze-Inverter: SDO-
Funktionen

» Die Bibliothek
"LenzeDataConversion" (£ 140)

Funktionen zum Konvertieren von Daten.
Hinweis: Diese Bibliothek gibt es nur in »STEP 7«

Allgemeine Informationen zu den Bibliotheken:

+ Die Anfangsbuchstaben "FCxxx" kennzeichnen Funktionen.

« Die Anfangsbuchstaben "FBxxx" kennzeichnen Funktionsbausteine.

- Die Anfangsbuchstaben "SFxxx" kennzeichnen Systemfunktionen.
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Lenze-Bibliotheken einbinden
Ubersicht der Lenze-Funktionsbibliotheken in »STEP 7«/»TIA Portal«

Die Bibliothek "LenzeLogicControlBasic"

Um die eingebundenen Lenze-Inverter am Bussystem in der SPS-Applikation ansteuern zu kénnen,
stellt die Bibliothek LenzeLogicControlBasic Interface-Bausteine bereit.

Die Funktionsbausteine in »STEP 7« sind fiir die Zielsysteme SIMATIC S7-300/400 konzipiert.
Im »TIA Portal« sind CPU-spezifische FBs verfiigbar:
+ LCB_300_ fiir SIMATIC S7-300/400
« LCB_12x_ fiir SIMATIC S7-12xx
« LCB_15x_ fiir SIMATIC $7-15xx

Die Interface-Bausteine ...

« sind gerateunabhangig und fir die jeweilige Applikation optimiert;

« sind unabhdngig vom verwendeten Bussystem;

« sind mit einer beliebigen Applikation verwendbar (15 Prozessdatenworter);

- verwenden standardmaRig die im »Engineer« vorhandenen Ports.

Siemens-Software/Funktionsbausteine

»STEP 7«

»TIA Portal«

Beschreibung/Weitere Infos

FB410
LCB_GenericDrive

LCB_300_GenericDrive
LCB_12x__GenericDrive
LCB_15x_GenericDrive

Ansteuern eines Lenze-Gerates mit einer

beliebigen Applikation.
» LCB_GenericDrive (£J51)

FB412
LCB_9400Drive

LCB_300_9400Drive
LCB_12x_9400Drive
LCB_15x_9400Drive

Ansteuern eines Servo Drive 9400.
» LCB_9400Drive (2 52)

FB415
LCB_ActuatorSpeed_V2.2

LCB_300_ActuatorSpeed_V2.2
LCB_12x_ActuatorSpeed V2.2
LCB_15x_ActuatorSpeed_V2.2

Ansteuern eines Lenze-Gerdtes mit dem
Applikationsbeispiel "Stellantrieb-Drehzahl".
» LCB ActuatorSpeed V2.2 (C154)

FB416
LCB_ActuatorSpeed_V3

LCB_300_ActuatorSpeed_V3
LCB_12x_ActuatorSpeed V3
LCB_15x_ActuatorSpeed_V3

Ansteuern eines Lenze-Gerates mit der
Applikation "Stellantrieb-Drehzahl".
» LCB ActuatorSpeed V3 (L1 63)

FB417
LCB_TablePositioning_V2.2

LCB_300_TablePositioning_V2.2
LCB_12x_TablePositioning_V2.2
LCB_15x_TablePositioning_V2.2

Ansteuern eines Lenze-Gerates mit dem
Applikationsbeispiel "Tabellenpositionierung".
» LCB TablePositioning V2.2 (1 70)

FB418
LCB_TablePositioning_V3

LCB_300_TablePositioning_V3
LCB_12x_TablePositioning_V3
LCB_15x_TablePositioning_V3

Ansteuern eines Lenze-Gerates mit der
Applikation "Tabellenpositionierung".
» LCB TablePositioning V3 (£ 80)

FB420
LCB_8400Drivel16Word

LCB_300_8400Drivel6Word
LCB_12x_8400Drivel6Word
LCB_15x_8400Drivel6Word

Ansteuern eines Inverter Drive 8400 mit einer
beliebigen Applikation (16 Prozessdatenwdrter)
» LCB 8400Drivel6Word (L 91)

FB421
LCB_8400Drive12Word

LCB_300_8400Drivel2Word
LCB_12x_8400Drive12Word
LCB_15x_8400Drive12Word

Ansteuern eines Inverter Drive 8400 mit einer
beliebigen Applikation (12 Prozessdatenworter)
» LCB_8400Drivel2Word (L 97)

FB422
LCB_8400Drive8Word

LCB_300_8400Drive8Word
LCB_12x_8400Drive8Word
LCB_15x_8400Drive8Word

Ansteuern eines Inverter Drive 8400 mit einer
beliebigen Applikation (8 Prozessdatenworter)
» LCB_8400Drive8Word (£ 95)

FB423
LCB_8400Drive4Word

LCB_300_8400Drive4Word
LCB_12x_8400Drive4Word
LCB_15x_8400Drive4Word

Ansteuern eines Inverter Drive 8400 mit einer
beliebigen Applikation (4 Prozessdatenworter)
» LCB_8400Drive4Word (3 93)

FB443
LCB_SetAxisData

LCB_300_SetAxisData
LCB_12x_SetAxisData
LCB_15x_SetAxisData

Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData.
» LCB SetAxisData - Maschinenparameter
(99)
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7 Lenze-Bibliotheken einbinden
7.1 Ubersicht der Lenze-Funktionsbibliotheken in »STEP 7«/»TIA Portal«

7.1.2 Die Bibliothek "LenzeDataConversion"

Die Bibliothek LenzeDataConversion enthalt Funktionen zur Konvertierung von Daten.

» Die Bibliothek "LenzeDataConversion" (1 140)

7.1.3 Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication"

Die Bibliothek LenzeDriveCommunication enthdlt Bausteine zur busunabhdngigen
Parameterkommunikation.

» Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication" (&1 113)
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7 Lenze-Bibliotheken einbinden
7.2 Lenze-Bibliotheken in »STEP 7« installieren

7.2 Lenze-Bibliotheken in »STEP 7« installieren

Kopieren Sie die Bibliotheksprojekte LenzeDat (Lenze Data Conversion) und Lenzelog (Lenze Logic
Control Basic) in das »STEP 7«-Bibliotheksverzeichnis.

Beispiel: C: \ Progr am Fi | es\ Si emens\ St ep7\ S7LI BS

PN =TT RIS e Altgrnatlv kqnngn die Bibliotheksprojekte
- e in einem beliebigen Ordner abgelegt
werden. Anschlieend miissen die
+ &8 SFB Bausteine ~ Bibliotheksprojekte einmalig im SIMATIC
28 SFC Bausteine Manager ge6ffnet werden, um diese zu
Al Multinstanzen . ©
- Bibliotheken registrieren.
+- @ stdlibs .
4. Standard Library « Nach einem Neustart des SIMATIC
+ @ SIVATIC_NET_CP Manager sind die Bibliotheken in den
+- & Redundant I0 CGP V40 . .
+ @ Redundant I0 MGP V31 Editoren verfligbar.
+. 4 GRAPHZ
+ -2 Redundant 10 CGP V51
+. & PNIDDiag
+- 4 LenzelogicControlBasic
+-%g2 LenzeLoglcControlBasic
+ -4 LenzeDataConversion -

[7-1]  Lenze-Bibliotheken im »SIMATIC«-Manager
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7 Lenze-Bibliotheken einbinden

7.3 Lenze-Bibliotheken im »TIA Portal« installieren

7.3 Lenze-Bibliotheken im »TIA Portal« installieren

3 So gehen Sie vor:

1. Im »TIA Portal« die Navigationsoberflache Bibliotheken 6ffnen:

Totally Integrated Automation

mE x J PORTAL
Optionen

#] sibliotheksansicht
> | Projektbibliothek
+ | Globale Bibliotheken

G @ Wy ElE
» B Neue globale Bibliothek erstellen

uaqebjny il

» L] Long Functions
» LI Monitering-and<control-cbjects
» Ll Documentation templates

» LR

=
=
=
(=4
=3
o
=
®
=

2. Die Schaltfliche klicken, um eine globale Bibliothek zu 6ffnen.

3. Die gewiinschte Lenze S7 Application Sample- Bibliothek auswahlen:

[ ) T1A_125P1_AppSample_Lib_1200 H o cEr

Name « |+ Ainderungsdat... |~ Typ 1=
AdditionalFiles 28.11.20131:52  Dateiordner
™ 28.11.201311:52  Dateiordner
System 08.01.201412:14  Dateiordner

28.11.2013 12:28  Dateiordner
28.11.2013 11:52  Dateiordner
1_AppSample Lib_ 1200 28.11.20 Siemens TIA Por...

Beispiel: TIA-Bibliothek fiir das Zielsystem SIMATIC $7-1200

+ | Globale Bibliotheken

Y % 5 [ae =
» LUl Buttons-and-Switches

» LUl Long Functions

» LLI Monitoring-and-control-objects

» Ll Documentation templates

» L) WinAC_MP

[WW] 14_125P1_AppSample_Lib_1200
4 Typen
* | | Kopiervorlagen
» 'tz LenzeDriveCommunication
} 'tz LenzeDriveControlBasic

» 4§ Gemeinsame Daten

Die zuvor ausgewahlte Bibliothek ist unter Globale Bibliotheken sichtbar.
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LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic

Die Bibliotheken enthalten Funktionsbausteine zur ...

« Steuerung der vordefinierten Technologieapplikationen "Stellantrieb-Drehzahl" und
"Tabellenpositionierung”.

« Steuerung von Generic Drives (beliebige Lenze-Inverter mit Bussystem/beliebiger
Antriebsschnittstelle).

» Berechnung von antriebsspezifischen Prozessdaten.

Die Funktionen und Funktionsbibliotheken der Bibliothek LenzelogicControlBasic sind in
verschiedene Gruppen unterteilt.

Verzeichnis/Gruppe

... enthalt

Logic Drives

FBs zum Steuern der definierten Technologieapplikationen "Stellantrieb-
Drehzahl" und "Tabellenpositionierung" sowie offene Bausteine fiir eine
generische Prozessdatenbelegung.

Data converter

FBs mit Funktionen zum Umrechnen von antriebsspezifischen Signalen.

Signal conversion

FBs mit Funktionen zum Umrechnen von Geschwindigkeits- und
Positionswerten.
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8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic

8.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

8.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

Die Bibliotheken LenzeLogicControlBasic und LenzeDriveControlBasic sind jeweils fiir die Siemens-
Software »STEP 7« und »TIA Portal« verfiigbar.

8.1.1 Die Bibliothek "LenzeLogicControlBasic"

Verwenden Sie die Bibliothek fiir folgende Zielsysteme: SIMATIC S7 300/S7 400.

I:iJ R2% cnzel ogicC
IHEB LogicDrives
- {0F FB410
-{F FB412
40k FB413
-{IF FB414
- {F FB415
40k FB416
- FBHT
-{F FB413
- {0F FB420
-{F FB421
-{F FB422
- {F FB423
- {F FB443
-4k SFC14
-{IF SFC15

--{CF FB432
{0 FB435
-{TF FB436
{0 FB437
{0k FC430
- {IF FC431
{0k FC433
- FC434

- {0 FB441
-{F FB442
--{0F FB443
{0k FB444
- {F FB445

ol - -

ontrolBasic

LCE_GenericDrive LCB
LCE_9400Crive LCB
LCB_ActuatorSpeed LCB
LCB_TablePositioning LCB
LCB_ActuatorSpeed_V2_1 LCB
LCB_ActuatorSpesd V3 LCB
LCB_TablePositioning_v2 LCE
LCB_TablePositioning_V3 LCB
LCB_8400Drive 16Word LCB
LCB_8400Drive 12Word LCB
LCB_8400DrivedWord LCB
LCB_8400Drive4wiord LCB
LCE_SetAxisData LCE
DPRD_DAT CP

DPWR_DAT DP

[=-{gH Data converter

LCB_Morm_nToSpeed_s LCB
LCB_Speed_sToMorm_n LCB
LCB_Speed sToSpeed_w LCB
LCB_Speed vToSpeed s LCB
LCB_Morm_aToMorm_n LCB
LCE_Morm_nToMorm_a LCE
LCB_Speed_nTaMorm_r LCB
LCB_Speed_rToMorm_n LCB

E-{gx Signal conversion

LCE_PosToUnit LCB
LCB_SpeedTolnit LCB
LCE SetAwisData LCB
LCB_UnitToPos LCB
LCB_UnitToSpeed LCB

LogicDrives

FB410 » LCB GenericDrive (2 51)

FB412 » LCB_9400Drive (L 52)

FB415 » LCB_ActuatorSpeed V2.2 (1 54)

FB416 » LCB ActuatorSpeed V3 (£ 63)

FB417 » LCB TablePositioning V2.2 (£1 70)

FB418 » LCB_TablePositioning_V3 (1 80)

FB420 » LCB_8400Drive1l6Word (L1 91)

FB421 » LCB 8400Drive12Word (C1 97)

FB422 » LCB 8400Drive8Word (L1 95)

FB423 » LCB_8400Drive4Word (1 93)

FB443 » LCB SetAxisData - Maschinenparameter (£3 99)

» SFC 14 DPRD_DAT DP (1 100)

» SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)

Data Converter

FB432 » LCB Norm nToSpeed s - Signalkonverter (£ 101)
FB435 » LCB Speed sToNorm n - Signalkonverter (£2 102)
FB436 » LCB Speed sToSpeed v - Signalkonverter (£3 103)
FB437 » LCB Speed vToSpeed s - Signalkonverter (E3 104)
FC430 » LCB Norm_aToNorm_n - Signalkonverter (1 105)
FC431 » LCB Norm nToNorm_a - Signalkonverter (2 106)
FC433 » LCB Speed nToNorm_r - Signalkonverter (2 107)
FC434 » LCB Speed rToNorm n - Signalkonverter (C1 108)

Signal conversion

FB441 » LCB PosToUnit - Konvertierbaustein (£2 109)
FB442 » LCB SpeedToUnit - Konvertierbaustein (EJ 112)
FB443 » LCB SetAxisData - Maschinenparameter (£ 99)
FB444 » LCB_UnitToPos - Konvertierbaustein (£2 110)
FB445 » LCB UnitToSpeed - Konvertierbaustein (L 111)

[8-1] Beispiel: Die Bibliothek LenzeLogicControlBasic in »STEP 7«

- Die Anfangsbuchstaben "FBxxx" kennzeichnen Funktionsbausteine.

« Die Anfangsbuchstaben "FCxxx" kennzeichnen Funktionen.

« Die Anfangsbuchstaben "SFCxxx" kennzeichnen Systemfunktionen.
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Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

Die Bibliothek "LenzeDriveControlBasic"

Die Bibliothek ist verfiigbar fiir folgende Bibliotheken und Zielsysteme:

Bibliothek Zielsystem
TIA_300_400_Libs_V40 SIMATIC S7 300/400
TIA_14_AppSample_Lib_300_400_V40

TIA_1200_Libs_V40 SIMATIC S7 12xx
TIA_14 AppSample_Lib_1200 V40

TIA_1500_Libs_V40 SIMATIC S7 15xx
TIA_14_AppSample_Lib_1500_V40

Functionblocks
» LCB_8400Drive4Word (2 93)
» LCB_8400Drive8Word (L 95)

~ LI mA 135P1_AppSample_Lib_300_400
r ETI Typen

« [} Kopiervarlagen

b [fz] LenzeDriveCommunication » LCB_8400Drive12Word (L1 97)
w [tz] LenzDriveControlBasic » LCB 8400Drivel6Word (£2 91)
¥ [iz] Datablocks » LCB_9400Drive (L1 52)

w [&;] Functionblocks
3 LCB_300_3400DrivedWord
i LCB_300_84000rive8Word

» LCB_ActuatorSpeed V2.2 (L 54)
» LCB_ActuatorSpeed V3 (2 63)

4 LCB_300_8400Drive12Word » LCB_GenericDrive (L1 51)

&8 LCB_300_84000rive16Word » LCB Norm_aToNorm n - Signalkonverter (2 105)
%8 LCE_300_9400Drive » LCB_Norm _nToNorm_a - Signalkonverter (E2 106)
4 LCB_300_Actuatorspeed V2 » LCB Norm nToSpeed_s - Signalkonverter (£ 101)

& LCB_300_ActuatorSpeed_W2.1
L CB 300 ActuatorSpeed V3
2 LCB_300_GenericDrive

» LCB_PosToUnit - Konvertierbaustein (2 109)
» LCB_SetAxisData - Maschinenparameter (EJ 99)

4 LCB 300 Norm_aToMorm n » LCB_Speed_nToNorm_r - Signalkonverter (1 107)
&5 LCB:BDD:Norm:nTDNDrm:a » LCB Speed rToNorm n - Signalkonverter (£3 108)
4 LCB_300_Morm_nToSpeed_s » LCB Speed sToNorm n - Signalkonverter (£ 102)
4 LCB_300_PosToUnit » LCB Speed sToSpeed v - Signalkonverter (£2 103

48 LCB_300 SetAxizData
3 LCB_300 Speed_nToMorm_r
3 LCB_300_Speed_rToMorm_n

( )
» LCB Speed vToSpeed s - Signalkonverter (E2 104)
» LCB_SpeedToUnit - Konvertierbaustein (€2 112)

4 LCB_300_Speed_sToNorm_n » LCB TablePositioning V2.2 (2 70)

48 LCB_300_Speed_sToSpeed_w » LCB TablePositioning V3 (L2 80)

48 LCB_300_Speed_vToSpeed_ s » LCB_UnitToPos - Konvertierbaustein (£2 110)
% LCB_300_SpeedTolnit » LCB_UnitToSpeed - Konvertierbaustein (£ 111)

& LCB_300_TablePositioning_V2
48 LCB_300 _TablePositioning V3
4 LCB_300_UnitToPos
i LCE_300_UnitToSpeed

b [£:] VariableTable |

Der Inhalt der Bibliotheken TIA_S7_300_400, TIA_S7_1200 und TIA_S7_1500 ist identisch.
Verwenden Sie die Bibliothek, die zum gewiinschten Zielsystem passt.

Die Bibliotheken enthalten die gleichen Funktionsbausteine wie die Bibliothek
LenzeDriveControlBasic, die Ein-/Ausgdnge der Funktionsbausteine und die Funktionsweise sind
identisch.
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LCB_GenericDrive

LCB_GenericDrive

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB410 LCB_GenericDrive
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_GenericDrive

Dieser FB steuert einen beliebigen Lenze-Inverter.

INT —

ARRAY [1..4] OF WORD —|

LCB_GenericDrive

EN ENO —

iFirstPeripherieADR / awRxData — ARRAY[1..4] OF WORD
wHW _10_HEAD

awTxData xInternalControlActive — BOOL

BOOL — xEnablelnternalControl xCommunicationOK — BOOL
xError — BOOL
iReadError — INT
iWriteError — INT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iFirstPeripherieADR / Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
wHW_IO_HEAD SIMATIC-Managers bei $S7-300 und $7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
awTxData Zum Inverter zu ibertragende Prozessdaten

ARRAY[1..4] OF WORD

xEnablelnternalControl
BOOL

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
» Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.

Ausginge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

awRxData
ARRAY[1..4] OF WORD

Vom Inverter empfangene Prozessdaten

xInternalControlActive

TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnablelnternalControl aktiviert
ist.

- Dadurch sind Vorgabewerte iiber die Variablentabelle méglich.

« Der Inverter ist dadurch lber die Visualisierung steuerbar.

xCommunicationOk

Status der Buskommunikation

BOOL

FALSE | keine Buskommunikation aktiv

TRUE | Buskommunikation vorhanden

INT

xError TRUE: Fehler vom Baustein aktiv
BOOL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD_DAT DP (£ 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)
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8.3 LCB_9400Drive

8.3 LCB_9400Drive

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB412 LCB_9400Drive
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_9400Drive

Dieser FB steuert die Servo Drives 9400 mit einer beliebigen Applikation.

Hinweis!

Zur fehlerfreien Funktion des FBs ist die Portkonfiguration der Applikation auf dem
Inverter beizubehalten! Es diirfen keine Ports gel6scht oder verschoben werden.

52

LCB_9400Drive
— EN ENO —
INT — iFirstPeripherieADR / xError BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xEnablelnternalControl iReadError INT
WORD — wLPortAxisln1_wControl iWriteError INT
INT — iLPortAxisin1_nInl xInternalControlActive BOOL
DINT —dilLPortAxisinl_dnin2 xCommunicationOK BOOL
WORD — wLPortControll wlLPortAxisOutl_wsStatus WORD
WORD — wLPortControl2 iLPortAxisOutl_nOutl INT
DINT —dilLPort32In1 diLPortAxisOutl_dnOut2 DINT
DINT —diLPort32In2 wLPortStatusl WORD
DINT —dilLPort32In3 wLPortStatus2 WORD
INT —iLPortl6inl diLPort320ut[1...3] DINT
INT —iLPort16In2 iLPort160ut[1...3] INT
INT —iLPort16In3
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iFirstPeripherieADR / Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
wHW_I0_HEAD SIMATIC-Managers bei $S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xEnablelnternalControl TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
BOOL | -« Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...

« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.

wLPortAxisinl_wControl
WORD

Schnittstelle LPortAxisin1.wControl des Servo Drive 9400

iLPortAxisin1_nInl
INT

Schnittstelle LPortAxisinl1.nin1 des Servo Drive 9400

diLPortAxisin1_dnin2
DINT

Schnittstelle LPortAxisin1.dnIn2 des Servo Drive 9400

wLPortControll

WORD

Schnittstelle LPortControl1 des Servo Drive 9400
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LCB_9400Drive

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
wLPortControl2 Schnittstelle LPortControl2 des Servo Drive 9400
WORD

diLPort32[in1...In3] Schnittstelle LPort32In1 des Servo Drive 9400

DINT | Schnittstelle LPort32In2 des Servo Drive 9400

Schnittstelle LPort32In3 des Servo Drive 9400

iLPort16[In1...In3] Schnittstelle LPort16In1 des Servo Drive 9400

INT | Schnittstelle LPort16In2 des Servo Drive 9400

Schnittstelle LPort16In3 des Servo Drive 9400

Ausgidnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

XError
BOOL

Statussignal "Fehler"

FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt

TRUE | Fehler bei der Umrechnung

iReadError
INT

Fehlercode aus dem Baustein SFC 14.
» SFC 14 DPRD_DAT DP (£ 100)

iWriteError
INT

Fehlercode aus dem Baustein SFC 15.
» SFC 15 DPWR_ DAT DP ([B 100)

xEnablelnternalControl
BOOL

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
» Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar (iber ...
« die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« die Variablentabelle.

xCommunicationOK
BOOL

Status der Buskommunikation

FALSE | keine Buskommunikation aktiv

TRUE | Buskommunikation vorhanden

wLPortAxisOutl_wsStatus
WORD

iLPortAxisOutl_nOutl

Schnittstelle LPortAxisOut1 des Servo Drive 9400

INT
diLPortAxisOutl_dnOut2
DINT
wLPort/[Status1/Status2] Schnittstelle LPortControll des Servo Drive 9400
WORD | Schnittstelle LPortControl2 des Servo Drive 9400
diLPort32[Out1...0ut3] Schnittstelle LPort320ut1 des Servo Drive 9400
DINT | Schnittstelle LPort320ut2 des Servo Drive 9400
Schnittstelle LPort320ut3 des Servo Drive 9400
iLPort16[Out1...0ut3] Schnittstelle LPort160utl des Servo Drive 9400
INT | Schnittstelle LPort160ut2 des Servo Drive 9400

Schnittstelle LPort160ut3 des Servo Drive 9400
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8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

8.4 LCB_ActuatorSpeed_V2.2

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB415 LCB_ActuatorSpeed_V2.2
 »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_ActuatorSpeed_V2.2

Dieser FB steuert die Servo Drives 9400 HighLine, Inverter Drives 8400 protec/motec/StateLine/
HighLine/TopLine sowie die Inverter i550 und i950 in der Betriebsart Drehzahlregelung.

Zur korrekten Funktion des FBs ist auf dem Inverter die dazu passende Gerdteapplikation mit dem
»Engineer« zu laden. Die passende Applikation ist im S7-Application Sample enthalten.

» Die Kommunikation zu den Geraten ist liber die Bussysteme PROFIBUS oder PROFINET moglich.
Prozessdatenbreite: Vier Worte

« Freie binare Ein-/Ausgéange: 4

« Freies Wort Ein-/Ausgang: 1

i Hinweis!

Der Funktionsbaustein LCB_ActuatorSpeed_V2.2 benétigt eine Prozessdaten-
Konfiguration mit mindestens vier konsistenten Prozessdatenwortern in der »HW
Konfig«.

Beim Inverter i550 bendtigt der FB eine Prozessdatenbreite von 3 Wértern gemaR der
Standardkonfiguration in den GSD/GSDML-Dateien.

Beim Inverter i950 benétigt der FB eine Prozessdatenbreite von 8 Doppelwdrtern gemal
der Standardkonfiguration in den GSDML-Dateien

Weiterfiihrende Informationen zu den Gerateapplikationen finden Sie in folgendem Abschnitt:
» Die Beispielprojekte im Application Sample (&1 13)

LCB_ActuatorSpeed_V2.2
— EN ENO —
INT — iFirstPeripherieADR / xInternalControlActive — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xEnablelnternalControl xError — BOOL
INT —iDriveType xCommunicationOK +— BOOL
BOOL — xDriveEnable xDriveError — BOOL
BOOL —j xDriveSetQSP xDriveWarning — BOOL
BOOL — xResetError xDriveReady — BOOL
BOOL — xEnableSpeedSetpoint xDriveEnabled — BOOL
BOOL — xJoglSet xDriveQSPActive — BOOL
BOOL — xJog2Set xSpeedEqZero — BOOL
BOOL — xInvertDirectionSet xDirectionCCW — BOOL
REAL — rSpeedSetpoint rSpeedActual — REAL

BOOL — xFreeCtrl_[1...4] iReadError — INT

WORD — wFreeCtrl_1 iWriteError — INT
xFreeState [1..4] — BOOL
wFreeState_1 — WORD
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8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic
8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD

INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl

BOOL

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
« Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar uber ...
« die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
- die Variablentabelle.

iDriveType

INT

Lenze-Inverter auswahlen
« 1: 8400 motec
+ 2: 8400 (protec/StateLine/HighLine/TopLine)
* 5:i550
« 11: 9400 HighLine
«12:i950

xDriveEnable

BOOL

TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)

xDriveSetQSP

BOOL

TRUE: Quickstop(Schnellhalt) aktivieren

XResetError

BOOL

TRUE: Fehlermeldung zuriicksetzen (quittieren)

xEnableSpeedSetpoint

BOOL

TRUE: Jog1 aktiviert
« Drehzahl-Sollwert 1 angefordert
- Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"

BOOL

xJoglSet TRUE: Jog1 aktivieren
BOOL | -« Drehzahl-Sollwert 1 angefordert.
« Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"
xJog2Set TRUE: Jog2 aktivieren

« Drehzahl-Sollwert 2 angefordert.
- Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"

xInvertDirectionSet

BOOL

TRUE: Drehrichtung des Motors invertieren (Rechtslauf/Linkslauf).

rSpeedSetpoint

REAL

Sollwert fiir die Drehzahl in [%] vorgeben. Ausnahmen:
« beim Inverter i550 in [Hz]
« beim Inverter i950 in [Units/s]
Ist aktiv, wenn ...
« xEnableSpeedSetpoint = "TRUE" und
* xJog1Set = "FALSE" und
* xJog2Set = "FALSE"

xFreeCtrl_[1...4]

BOOL

wFreeCtrl_1

WORD

Frei verwendbare Bits.

Informationen zur Bit-Belegung im »Engineer«-Beispielprojekt:

» Eingangsdaten der Lenze-Gerdte (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V2.2
(2 57)
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LCB_ActuatorSpeed V2.2

Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xInternalControlActive
BOOL

TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnableinternalControl und die
Schaltflache Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
« Der Inverter ist dadurch Uber die Variablentabelle steuerbar.

XError
BOOL

Statussignal "Fehler"

FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt

TRUE | Fehler bei der Umrechnung

xCommunicationOK
BOOL

Status der Buskommunikation (beim Inverter i550 ohne Funktion)

FALSE | keine Buskommunikation aktiv

TRUE | Buskommunikation vorhanden

xDriveError

Statussignal "Fehler im Inverter”

BOOL

BOOL
xDriveWarning TRUE: Inverter befindet sich im Geratezustand "Warning"
BOOL
xDriveReady Statussignal "Inverter ist betriebsbereit”
BOOL
xDriveEnabled TRUE: Inverter ist freigegeben
BOOL
xDriveQSPActive TRUE: "Quickstop aktiv"
BOOL
xSpeedEqZero TRUE: Geschwindigkeit ist null.

xDirectionCCW

Drehrichtung des Motors

INT

BOOL | -« TRUE: Linkslauf aktiv
rSpeedActual Aktuelle Geschwindigkeit in [%] (beim Inverter i550 in [Hz])
REAL| - Wertebereich:-199.99...199.99%
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14 (beim Inverter i550 ohne Funktion).
INT| » SFC 14 DPRD_DAT DP (11 100)
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15 (beim Inverter i550 ohne Funktion).

» SFC 15 DPWR_DAT DP (1 100)

xFreeState_[1...4]
BOOL

wFreeState_1

WORD

Frei verwendbare Bits.

Informationen zur Bit-Belegung im »Engineer«-Beispielprojekt:

» Ausgangsdaten der Lenze-Gerate (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V2.2
(@ 60)
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LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic
LCB_ActuatorSpeed V2.2

Eingangsdaten der Lenze-Gerite (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V2.2

FB-Eingdnge 9400 Highline

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

xDriveEnable WORD 1 LPortControll NOT Bit 0
BOOL

xDriveSetQSP Bit 1
BOOL

XResetError Bit 10
BOOL

xEnableSpeedSetpoint Bit 2
BOOL

xJoglSet Bit 3
BOOL

xJog2Set Bit 5
BOOL

xInvertDirectionSet Bit 5
BOOL

xFreeCtrl_[1...4] Bit6...9
BOOL

wFreeCtrl_1 WORD 2 LPort16inl -

WORD

rSpeedSetpoint WORD 3 LPort32inl -

REAL WORD 4

Verwendete Eingangsports TA "Actuator Speed” V2.2 - 9400 HighlLine

1. LPortControll
2. LPort16inl
3. LPort32In1

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29

57




8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic
8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

FB-Eingange 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten McI Belegung

xDriveEnable WORD 1 LP_Mciln-W1 BitOund 3
BOOL

xDriveSetQSP Bit 2
BOOL

xResetError Bit 7
BOOL

xEnableSpeedSetpoint -
BOOL

xJoglSet Bit 12 und
BOOL xEnableSpeedSetpoint

xJog2Set Bit 13 und
BOOL xEnableSpeedSetpoint

xInvertDirectionSet Bit 15
BOOL

xFreeCtrl_[1...4] WORD 2 LP_Mciln-W2 Bit0...3
BOOL

wFreeCtrl_1 WORD 4 LP_Mciln-W4 -

WORD

rSpeedSetpoint WORD 3 LP_Mciln-W3 -
REAL

FB-Eingdnge Inverter i550

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i550 Belegung

xDriveEnable WORD 1 NetWordInl Bit 4
BOOL

xDriveSetQSP Bit 2
BOOL

xResetError Bit 7
BOOL

xEnableSpeedSetpoint
BOOL

xJoglSet Bit 5
BOOL

xJog2Set Bit 6
BOOL

xInvertDirectionSet Bit 12
BOOL

xFreeCtrl_[1...4] Bit 11, 13...15
BOOL

wFreeCtrl_1 WORD 3 NetWordIn3 -

WORD

rSpeedSetpoint WORD 2 NetWordIn2 -

REAL
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8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

FB-Eingange Inverter i950

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i950 Belegung
xDriveEnable DWORD 1 DWORD 1 Bit 3
BOOL Control Signals
xDriveSetQSP Bit 2
BOOL
xResetError Bit 7
BOOL
xEnableSpeedSetpoint Bit 20
BOOL
xJoglSet __ Bit16 (Profile_Nr.2)
BOOL Bit 29 (Activate Profile Velocity)
xJog2Set __ Bit17(Profile_ Nr2)
BOOL Bit 29 (Activate Profile Velocity)
xInvertDirectionSet Bit 21
BOOL
xFreeCtrl_1 Bit 31
BOOL (Aktivate Torquelimit)
xFreeCtrl_2 Bit 14
BOOL (Open Brake Manual)
xFreeCtrl_3 Bit 5
BOOL (Jogging Positiv)
xFreeCtrl_4 Bit6
BOOL (Jogging Negativ)
wFreeCtrl_1 DWORD 8 DWORD 8 External Torque Limit
WORD
rSpeedSetpoint DWORD 3 DWORD 3 External Velocity
REAL
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LCB_ActuatorSpeed V2.2

Ausgangsdaten der Lenze-Geréte (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V2.2

FB-Ausgdnge 9400 HighLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

xDriveError WORD 1 LPortStatusl Bit 0
BOOL

xDriveWarning Bit12
BOOL

xDriveReady Bit 15
BOOL

xDriveEnabled NOT Bit 7
BOOL

xDriveQSPActive Bit 3
BOOL

xSpeedEqZero Bit 6
BOOL

xDirectionCCW
BOOL

xFreeState_[1...2] Bit 4..5
BOOL

xFreeState_[3...4] Bit 14...15
BOOL

wFreeState_1 WORD 2 LPort160utl

WORD
rSpeedActual WORD 3 LPort320ut1
REAL WORD 4

Verwendete Ausgangsports TA "Actuator Speed" V2.2 - 9400 HighLine
1. LPortStatusl
2. LPort160utl
3. LPort320ut1
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8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic

8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

FB-Ausgdnge 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten MCI Belegung
xDriveError WORD 1 LP_MciOut-W1 Bit 13
BOOL
xDriveWarning Bit 12
BOOL
xDriveReady Bit 15
BOOL
xDriveEnabled NOT Bit 7
BOOL
xDriveQSPActive Bit 0
BOOL
xSpeedEqZero Bit 6
BOOL
xDirectionCCW Bit 14
BOOL
xFreeState [1...2] WORD 2 LP_MciOut-w2 Bit0...1
BOOL
xFreeState [3...4] Bit 2...3
BOOL
wFreeState_1 WORD 4 LP_MciOut-W4
WORD
rSpeedActual WORD 3 LP_MciOut-W3
REAL
FB-Ausgdnge Inverter i550
Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i550 Belegung
xDriveError WORD 1 NetWordOutl Bit0
BOOL
xDriveWarning Bit 7
BOOL
xDriveReady Bit0
BOOL
xDriveEnabled Bit6
BOOL
xDriveQSPActive Bit 5
BOOL
xSpeedEqZero Bit 12
BOOL
xDirectionCCW Bit 13
BOOL
xFreeState_[1...2] Bit 4...5
BOOL
xFreeState_[3...4] Bit1,4,8,9
BOOL
wFreeState_1 WORD 3 NetWordOut3 -
WORD
rSpeedActual WORD 2 NetWordOut2
REAL
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8.4 LCB_ActuatorSpeed V2.2

62

FB-Ausgdnge Inverter i950

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i950 Belegung
xDriveError DWORD 1 DWORD 1 Bit 3
BOOL Status Signals
xDriveWarning Bit 7
BOOL
xDriveReady Bit 0
BOOL
xDriveEnabled Bit 2
BOOL
xDriveQSPActive Bit 5
BOOL
xSpeedEqZero Bit 12
BOOL
xDirectionCCW Bit13
BOOL
xFreeState_1 Bit 10
BOOL (ActEqualSetVelocity)
xFreeState 2 Bit 31 (External
BOOL Torquelimit Active)
xFreeState_3 Bit 15 (Safe Torue Off)
BOOL
xFreeState_4 Bit 29 (Profile Velocity
BOOL Active)
wFreeState_1 DWORD 6 DWORD 6 Actual Torque
WORD
rSpeedActual DWORD 2 DWORD 2 Actual Velocity
REAL
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LCB_ActuatorSpeed V3

LCB_ActuatorSpeed_V3

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
» »STEP 7«: FB416 LCB_ActuatorSpeed_V3
 »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_ActuatorSpeed_V3

Dieser FB steuert die Servo Drives 9400 HighLine und Inverter Drives 8400 protec/motec/Stateline/
HighLine/TopLine in der Betriebsart Drehzahlregelung.

Er kann nicht mit dem Inverter i550 verwendet werden!

Zur korrekten Funktion des FBs ist auf dem Inverter die dazu passende Gerdteapplikation mit dem
»Engineer« zu laden. Die passende Applikation ist im S7-Application Sample enthalten.

» Die Kommunikation zu den Geraten ist tiber die Bussysteme PROFIBUS oder PROFINET moglich.
Prozessdatenbreite: Acht Worte.

« Freie binare Ein-/Ausgdnge: 16

« Freie Worte Ein-/Ausgénge: 4 (32-Bit Werte fiir die Servo Drives 9400 sind mit _LW/_HW
gekennzeichnet).

Der FB benétigt eine Prozessdatenbreite von acht Wortern.

LCB_ActuatorSpeed_V3
— EN ENO —
INT — iFirstPeripherieADR / xInternalControlActive — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xEnablelnternalControl xError — BOOL
INT — iDriveType xCommunicationOK — BOOL
BOOL — xDriveEnable xDriveError — BOOL
BOOL —j xDriveSetQSP xDriveWarning — BOOL
BOOL —j xResetError xDriveReady — BOOL
BOOL — xEnableSpeedSetpoint xDriveEnabled — BOOL
BOOL — xJoglSet xDriveQSPActive — BOOL
BOOL — xJog2Set xSpeedEqZero — BOOL
BOOL — xInvertDirectionSet xDirectionCCW — BOOL
REAL — rSpeedSetpoint rSpeedActual — REAL

BOOL — xFreeCtrl_[1...16] iReadError — INT

WORD — wFreeCtrl_[1...2] iWriteError — INT
WORD — wFreeCtrl_3_LW xFreeState_[1...16] — BOOL
WORD — wFreeCtrl_4_HW wFreeState_[1...2] — WORD
wFreeState_3_LW — WORD
wFreeState_4 LW — WORD
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8.5 LCB_ActuatorSpeed V3

64

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD
INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl
BOOL

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.
« Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.

iDriveType
INT

Lenze-Inverter auswahlen
« 1: 8400 motec
+ 2: 8400 (protec/StateLine/HighLine/TopLine)
« 11: 9400 HighLine

xDriveEnable
BOOL

TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)

xDriveSetQSP
BOOL

TRUE: Quickstop(Schnellhalt) aktivieren

XResetError
BOOL

TRUE: Fehlermeldung zuriicksetzen (quittieren)

xEnableSpeedSetpoint
BOOL

TRUE: Jog1 aktiviert
« Drehzahl-Sollwert 1 angefordert
« Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"

xJoglSet TRUE: Jog1 aktivieren
BOOL| -« Drehzahl-Sollwert 1 angefordert.
« Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"
xJog2Set TRUE: Jog2 aktivieren

BOOL

« Drehzahl-Sollwert 2 angefordert.
« Aktiv, wenn xEnableSpeedSetpoint = "TRUE"

xInvertDirectionSet
BOOL

TRUE: Drehrichtung des Motors invertieren (Rechtslauf/Linkslauf).

rSpeedSetpoint
REAL

Sollwert-Vorgabe fiir die Drehzahl in [%]. Ist aktiv, wenn ...
« ... XEnableSpeedSetpoint = "TRUE" und
* .. xJog1Set = "FALSE" und
* ...xJog2S5et = "FALSE"

xFreeCtrl_[1...16]
BOOL

Frei verwendbares Bit [1...4]. Informationen zur Bit-Belegung im »Engineer«-
Beispielprojekt: » Eingangsdaten der Lenze-Gerate (Port-Belegung) - TA "Actuator

Speed" V3 (L 66)

wFreeCtrl_[1...2]

Frei verwendbare Bits.

WORD | «LW: "Low Word"
wFreeCtrl_3 LW * HW: "High Word"
- WORD | Informationen zur Bit-Belegung:
» Ausgangsdaten der Lenze-Geréte (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V3 (L1 68)
wFreeCtrl_4 HW
WORD
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LCB_ActuatorSpeed V3

Ausginge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xInternalControlActive

BOOL

TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnableinternalControl und die
Schaltflache Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
« Der Inverter ist dadurch Uber die Variablentabelle steuerbar.

xError Statussignal "Fehler"
BOOL FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt
TRUE | Fehler bei der Umrechnung
xCommunicationOK Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
xDriveError Statussignal "Fehler im Inverter"
BOOL
xDriveWarning TRUE: Inverter befindet sich im Geratezustand "Warning"
BOOL
xDriveReady Statussignal "Inverter ist betriebsbereit”
BOOL
xDriveEnabled TRUE: Inverter ist freigegeben
BOOL
xDriveQSPActive TRUE: "Quickstop aktiv"
BOOL
xSpeedEqZero TRUE: Geschwindigkeit ist null.

BOOL

xDirectionCCW

Drehrichtung des Motors

BOOL| -« TRUE: Linkslauf aktiv
rSpeedActual Aktuelle Geschwindigkeit in [%]
REAL| -« Wertebereich:-199.99...199.99%
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14.
INT| » SFC 14 DPRD_DAT DP (11 100)
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15.

INT

» SFC 15 DPWR_DAT DP (1 100)

xFreeState_[1...16]

BOOL

Frei verwendbares Bit. Informationen zur Bit-Belegung:
» Eingangsdaten der Lenze-Geréte (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V3 (L1 66)

wFreeState_[1...2]

Frei verwendbare Bits.

WORD | «LW: "Low Word"
wFreeState 3 LW * HW: "H'gh Word'i
T WORD Informationen zur Bit-Belegung:
» Ausgangsdaten der Lenze-Gerdte (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V3 (L1 68)
wFreeState_4 HW
WORD
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8.5 LCB_ActuatorSpeed V3

8.5.1 Eingangsdaten der Lenze-Gerite (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V3

FB-Eingdnge 9400 Highline

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung
xDriveEnable WORD 1 LPortControll NOT Bit 0
BOOL
xDriveSetQSP Bit 1
BOOL
xResetError Bit 10
BOOL
xEnableSpeedSetpoint Bit 2
BOOL
xJoglSet Bit 3
BOOL
xJog2Set Bit 5
BOOL
xInvertDirectionSet Bit 5
BOOL
xFreeCtrl_[1...16] WORD 5 LPortControl2 Bit 0...15
BOOL
wFreeCtrl_1 WORD 2 LPort16In1
WORD
wFreeCtrl_2 WORD 6 LPort16In2
WORD
wFreeCtrl_3_LW WORD 7 LPort32In2
WORD
wFreeCtrl_4 HW WORD 8
WORD
rSpeedSetpoint WORD 3 LPort32In1
REAL WORD 4

Verwendete Eingangsports TA "Actuator Speed" V3 - 9400 HighLine
1. LPortControll

. LPort16Inl1

. LPort32In1

. LPortControl2

. LPort16In2

. LPort32In32

o U1 A WN
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8.5 LCB_ActuatorSpeed V3

FB-Eingange 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten McI Belegung
xDriveEnable WORD 1 LP_Mciln-W1 BitOund 3
BOOL
xDriveSetQSP Bit 2
BOOL
xResetError Bit 7
BOOL
xEnableSpeedSetpoint -
BOOL
xJoglSet Bit 12 und
BOOL xEnableSpeedSetpoint
xJog2Set Bit 13 und
BOOL xEnableSpeedSetpoint
xInvertDirectionSet Bit 15
BOOL
xFreeCtrl_[1...16] WORD 2 LP_Mciln-W2 Bit 0...15
BOOL
wFreeCtrl_1 WORD 4 LP_Mciln-W4 LP_Mciln-W4
WORD
wFreeCtrl_2 WORD 5 LP_Mciln-W5 LP_Mciln-W5
WORD
wFreeCtrl_3_LW WORD 6 LP_Mciln-W6 LP_Mciln-Wé
WORD
wFreeCtrl_4 HW WORD 7 LP_Mciln-W7 LP_Mciln-W7
WORD
rSpeedSetpoint WORD 3 LP_Mciln-W3 LP_Mciln-W3
REAL
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8.5 LCB_ActuatorSpeed V3

8.5.2 Ausgangsdaten der Lenze-Gerite (Port-Belegung) - TA "Actuator Speed" V3

FB-Ausgdnge 9400 HighLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung
xDriveError WORD 1 LPortStatusl Bit 0
BOOL
xDriveWarning Bit 12
BOOL
xDriveReady Bit 15
BOOL
xDriveEnabled NOT Bit 7
BOOL
xDriveQSPActive Bit 3
BOOL
xSpeedEqZero Bit 6
BOOL
xDirectionCCW -
BOOL
xFreeState_[1...16] WORD 6 LPortStatus2 Bit 0...15
BOOL
wFreeState_1 WORD 2 LPort160utl -
WORD
wFreeState_2 WORD 5 LPort160ut2
WORD
wFreeState_3_LW WORD 7 LPort320ut2
WORD
wFreeState_2_HW WORD 8
WORD
rSpeedActual WORD 3 LPort320utl
REAL WORD 4

Verwendete Ausgangsports TA "Actuator Speed” V3 - 9400 Highline
1. LPortStatusl

. LPort160utl

. LPort320ut1

. LPortStatus2

. LPort160ut2

. LPort320ut2

o U1 A W N
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8.5 LCB_ActuatorSpeed V3

FB-Ausgdnge 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten MCI Belegung
xDriveError WORD 1 LP_MciOut-W1 Bit 13
BOOL
xDriveWarning Bit 12
BOOL
xDriveReady Bit 15
BOOL
xDriveEnabled NOT Bit 7
BOOL
xDriveQSPActive Bit 0
BOOL
xSpeedEqZero Bit 6
BOOL
xDirectionCCW Bit 14
BOOL
xFreeState_[1...16] WORD 2 LP_MciOut-W2 Bit 0...15
BOOL
wFreeState_1 WORD 4 LP_MciOut-W4 -
WORD
wFreeState_2 WORD 5 LP_MciOut-W5
WORD
wFreeState_3_LW WORD 6 LP_MciOut-Wé
WORD
wFreeState_2 HW WORD 7 LP_MciOut-W7
WORD
rSpeedActual WORD 3 LP_MciOut-W3
REAL
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8.6 LCB_TablePositioning V2.2
8.6 LCB_TablePositioning_V2.2
Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB417 LCB_TablePositioning_V2.2
- »TIAPortal«:LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_TablePositioning_V2.2
Dieser FB steuert die Inverter 9400 HighLine und 8400 protec/HighLine/TopLine und i950 in der
Betriebsart Tabellenpositionierung. Er kann nicht mit dem Inverter i550 verwendet werden. Zur
korrekten Funktion des FBs ist auf dem Inverter die dazu passende Gerdteapplikation mit dem
»Engineer« zu laden. Die passende Applikation ist im S7-Application Sample enthalten.
+ Freie binare Ein-/Ausgdnge: 8
« Freies Wort Ein-/Ausgang: 1
Die bendétigte Prozessdatenbreite ist gerdteabhangig.
» Geratereihe 8400: 6 Prozessdatenworter
 Geratereihe 9400: 7 Prozessdatenworter
 Geratereihe i950: 8 Prozessdatenworter
Weiterfiihrende Informationen zu den Gerateapplikationen finden Sie in folgendem Abschnitt:
» Die Beispielprojekte im Application Sample (&1 13)
LCB_TablePositioning_V2.2
— EN ENO
INT — iFirstPeripherieADR / xInternalControlActive BOOL
wHW_I0_HEAD
DB — AxisData xError BOOL
BOOL — xEnablelnternalControl xCommunicationOK BOOL
INT —iDriveType xDriveError BOOL
BOOL — xDriveEnable xDriveWarning BOOL
BOOL —j xDriveSetQSP xDriveReady BOOL
BOOL — xResetError xDriveEnabled BOOL
BOOL — xManualPos xDriveQSPActive BOOL
BOOL — xManualNeg xSpeedEqZero BOOL
BOOL —j xHomingSet xHomingActive BOOL
BOOL — xHomingStart xHomingDone BOOL
BOOL — xHomingReset xHomePosAvailable BOOL
BOOL — xProfileStart xManualActive BOOL
BOOL — xProfileRestart xProfileActive BOOL
BOOL — xProfileReset xProfileDone BOOL
BOOL — xProfilePosStop xProfileInTarget BOOL
WORD — wProfileNumberSet xHW_LimitSwitchPos BOOL
BOOL — xEnableSpeedOverride xHW_LimitSwitchNeg BOOL
REAL — rSpeedOverrideSet rSpeedActual REAL
BOOL — xEnablePositionTeach rPosActual REAL
REAL — rPositionSet iReadError INT
BOOL — xFreeCtrl[1...8] iWriteError INT
WORD — wFreeCtrl_1 xFreeState_[1...8] BOOL
wFreeState_1 WORD
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Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).

INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. (Beim i950 nicht erforderlich.)
DB | » LCB SetAxisData - Maschinenparameter (£2 99)

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | -« Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
- ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
- ... Uber die Variablentabelle.
iDriveType Lenze-Inverter auswahlen
INT| - 2:8400 (protec/HighLine/TopLine)
+ 11: 9400 HighLine
«12:i950
xDriveEnable TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)
BOOL
xDriveSetQSP TRUE: Quickstop(Schnellhalt) aktivieren
BOOL
xResetError TRUE: Fehlermeldung zuriicksetzen (quittieren)
BOOL
xManualPos TRUE: Handfahren in positiver Richtung (Rechtslauf)
BOOL
xManualNeg TRUE: Handfahren in negativer Richtung (Linkslauf)
BOOL
xHomingSet TRUE: Referenzposition setzen
BOOL
xHomingStart Referenzfahrt starten
BOOL
xHomingReset Referenzposition zurlicksetzen
BOOL
xProfileStart Positionieren starten/stoppen
BOOL TRUE Positionieren starten/Neustart

« Das Profil mit der liber wProfileNumberSet vorgegebenen
Profilnummer wird abgefahren.

« Hinweis: Wahrend eines aktiven Positioniervorgangs kann iber
wProfileNumberSet bereits ein anderes Profil vorgegeben werden,
das dann nach dem Neustart (erneuter Zustandswechsel "0" auf
"1") abgefahren wird.

« Ein zuvor abgebrochener Positioniervorgang wird fortgesetzt.

FALSE « Den aktiven Positioniervorgang abbrechen.
xProfileRestart FALSEATRUE | Aktualisierung der Profildaten eines gerade aktiven Profils unter
BOOL Beriicksichtigung des bereits zuriickgelegten Weges.
xProfileReset FALSEATRUE | Ein zuvor abgebrochenes Profil kann nicht fortgesetzt werden.
BOOL « Wenn xProfileStart = TRUE: Neustart eines Profiles.
xProfilePosStop FALSEATRUE | Positive Flanke. Stopp-Funktion des laufenden Positioniervorgangs.
BOOL « Wenn xProfileStart = TRUE: Neustart eines Profiles.
wProfileNumberSet Profilnummer des abzufahrenden Profils der Profildatenverwaltung
WORD | -« 9lnverter Drives 8400: 3 ... 15
« Servo Drives 9400: 1 ... 75
©i950:1...15
xEnableSpeedOverride TRUE: Geschwindigkeits-"Override" einschalten. "Override" ist das Andern von
BOOL

Profilparametern und deren Ubernahme wihrend des Positioniervorgangs.
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Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

rSpeedOverrideSet
REAL

Wert fiir Geschwindigkeits-Override in [%]
* 0..199.99 %

xEnablePositionTeach
BOOL

TRUE: "Teach"-Funktion aktivieren, um die Positionsvorgabe anschlieBend in die
Variablentabelle libernehmen zu kénnen.

rPositionSet
REAL

Positionsvorgabe in [Units]

xFreeCtrl_[1...8]

Frei verwendbare Bits.

BOOL| «LW:"Low Word"
wFreeCtrl_1 « HW: "High Word"
WORD | Informationen zur Bit-Belegung: » Eingangsdaten der Lenze-Gerate (Port-
Belegung) - TA "TablePositioning" V2.2 (1 74)
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xInternalControlActive
BOOL

TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnableinternalControl und die
Schaltflache Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
Der Inverter ist dadurch liber die Visualisierung steuerbar.

XError
BOOL

Statussignal "Fehler"

FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt

TRUE | Fehler bei der Umrechnung

xCommunicationOk
BOOL

Status der Buskommunikation

FALSE | keine Buskommunikation aktiv

TRUE | Buskommunikation vorhanden

xDriveError
BOOL

Statussignal "Fehler im Inverter"

xDriveWarning
BOOL

TRUE: Inverter befindet sich im Gerdtezustand "Warning"

xDriveReady
BOOL

Statussignal "Inverter ist betriebsbereit”

xDriveEnabled
BOOL

TRUE: Inverter ist freigegeben

xDriveQSPActive
BOOL

TRUE: "Quickstop aktiv"

xSpeedEqZero
BOOL

TRUE: Geschwindigkeit ist null.

xHomingActive
BOOL

Statussignal "Referenzfahrt aktiviert"

xHomingDone
BOOL

Statussignal "Referenzfahrt beendet”

xHomePosAvailable
BOOL

Statussignal "Referenz ist bekannt"

xManualActive
BOOL

Statussignal "Handfahren aktiv"

xProfileActive
BOOL

Statussignal " Positionieren aktiv"

xProfileDone
BOOL

Statussignal " Positionieren beendet"

xProfilelnTarget
BOOL

Statussignal "Zielposition erreicht"
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Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

xHW_LimitSwitchPos
BOOL

Positiver Hardware-Endschalter

xHW_LimitSwitchNeg
BOOL

Negativer Hardware-Endschalter

rSpeedActual Aktuelle Drehzahl der Motorwelle in [%]
REAL| - Wertebereich:-199.99...199.99%
rPositionActual Aktuelle Position in [Units]
REAL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD_DAT DP (£ 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)
INT
xFreeState_[1...8] Frei verwendbare Bits. Informationen zur Bit-Belegung im »Engineer«-
Beispielprojekt: » Ausgangsdaten der Lenze-Gerate (Port-Belegung) - TA
wFreeState_1 WORD "TablePositioning" V2.2 (1 77)
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8.6.1 Eingangsdaten der Lenze-Gerite (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V2.2

FB-Eingange 9400 HighLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

xDriveEnable WORD 1 LPortControll NOTBit0
BOOL

xDriveSetQSP Bit 1
BOOL

xResetError Bit 10
BOOL

xManualPos Bit 14
BOOL

xManualNeg Bit 15
BOOL

xHomingSet Bit12
BOOL

xHomingStart Bit 3
BOOL

xHomingReset Bit 4
BOOL

xProfileStart Bit 5
BOOL Bit 6

xProfileRestart Bit 7
BOOL

xProfileReset Bit 6
BOOL Bit 7

xProfilePosStop Bit 8
BOOL

xEnableSpeedOverride Bit9
BOOL

xEnablePosTeach Bit 2
BOOL

wProfileNumberSet.Bit[0...3] -
BOOL

xFreeCtrl_[1...8] WORD 6 LPortControl2 Bit0...7
BOOL

rPositionSet WORD 3 LPort32in1 -
REAL WORD 4

rSpeedOverrideSet WORD 2 LPort16in1
REAL

wFreeCtrl_1 WORD 7 LPort16in3

WORD
wProfilNumberSet WORD 5 LPort16In2
WORD
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Verwendete Eingangsports TA "TablePositioning" V2 - 9400 HighLine
1. LPortControll

. LPort16inl

. LPort32In1

. LPort16In2

. LPortControl2

. LPort16In3

O U1 A WN

FB-Eingange 8400 motec/protec StateLine/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten MclI Belegung

xDriveEnable WORD 1 LP_Mciln-W1 Bit 3
BOOL

xDriveSetQSP Bit 15
BOOL

xResetError Bit 11
BOOL

xManualPos Bit 12
BOOL

xManualNeg Bit13
BOOL

xHomingSet Bit 10
BOOL

xHomingStart Bit 8
BOOL

xHomingReset Bit 14
BOOL

xProfileStart Bit 2
BOOL Bit8

xProfileRestart Bit 1
BOOL

xProfileReset -
BOOL

xProfilePosStop Bit 0, Bit 1, Bit 8
BOOL

xEnableSpeedOverride Bit 9
BOOL

xEnablePosTeach Bit 2
BOOL

wProfileNumberSet.Bit[0...3] Bit4..7
BOOL

xFreeCtrl_[1...8] WORD 2 LP_Mciln-W2 Bit0...7
BOOL

rPositionSet WORD 3 LP_Mciln-dnin34_p -
REAL WORD 4

rSpeedOverrideSet WORD 5 LP_Mciln-W5 -
REAL

wFreeCtrl_1 WORD 6 LP_Mciln-W6 -

WORD
wProfilNumberSet -
WORD
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FB-Eingange i950

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i950 Belegung
xDriveEnable DWORD 1 DWORD 1 Bit 3
BOOL Control Signals
xDriveSetQSP Bit 2
BOOL
xResetError Bit 7
BOOL
xManualPos Bit 5
BOOL
xManualNeg Bit 6
BOOL
xHomingSet Not Connected
BOOL
xHomingStart Bit9
BOOL
xHomingReset Bit 10
BOOL
xProfileStart Bit 20 and NOT Bit 21
BOOL
xProfileRestart Bit 22 and Not Bit 21
BOOL
xProfileReset Bit 21
BOOL
xProfilePosStop Bit 21
BOOL
xEnableSpeedOverride Bit 13
BOOL
xEnablePosTeach Bit 28
BOOL
xFreeCtrl_1 Bit 31 (Activate
BOOL External Torque Limit)
xFreeCtrl_2 Bit 14 (Open Brake
BOOL Manual)
xFreeCtrl_3 Bit 23 (Activate
BOOL Touchprobe)
xFreeCtrl_[4...8] Not Connected
BOOL
wProfilNumberSet Bit 16 - Bit 19
WORD
rPositionSet DWORD 4 DWORD 4 External Position
REAL
rSpeedOverrideSet DWORD 2 DWORD 2 External Velocity
REAL Override
wFreeCtrl_1 DWORD 8 DWORD 8 External Torque Limit
WORD
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8.6.2 Ausgangsdaten der Lenze-Geréte (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V2.2

FB-Ausgdnge 9400 HighLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

xDriveError WORD 1 LPortStatusl Bit 0
BOOL

xDriveWarning Bit9
BOOL

xDriveReady Bit 2
BOOL

xDriveEnabled NOT Bit 1
BOOL

xDriveQSPActive Bit 3
BOOL

xSpeedEqZero Bit 4
BOOL

xHomingActive Bit 5
BOOL

xHomingDone Bit6
BOOL

xHomePosAvailable Bit 7
BOOL

xManualActive Bit 8
BOOL

xProfileActive Bit 10
BOOL

xProfileDone Bit 11
BOOL

xProfilelnTarget Bit 12
BOOL

xHW_LimitSwitchPos Bit 14
BOOL

xHW_LimitSwitchNeg Bit 15
BOOL

xFreeState [1...8] WORD 6 LPortStatus2 Bit0...7
BOOL

rPositionActual WORD 3 LPort320utl -
REAL WORD 4

rSpeedActual WORD 2 LPort160utl
REAL

wFreeState_1 WORD 5 LPort160ut2

WORD

Verwendete Ausgangsports TA "TablePositioning" V2 - 9400 HighLine
1. LPortStatusl

. LPort160utl

. LPort320ut1

. LPort160ut2

. LPortStatus2

. LPort160ut3 (Wird vom FB nicht ausgewertet, ist optional.)

o U1 A W N
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FB-Ausgdnge 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten MCI Belegung

xDriveError WORD 1 LP_MciOut-W1 Bit 0
BOOL

xDriveWarning Bit 15
BOOL

xDriveReady Bit 4
BOOL

xDriveEnabled NOT Bit 3
BOOL

xDriveQSPActive Bit 14
BOOL

xSpeedEqZero Bit 11
BOOL

xHomingActive Bit9
BOOL

xHomingDone Bit 6
BOOL

xHomePosAvailable Bit 10
BOOL

xManualActive -
BOOL

xProfileActive Bit 9
BOOL

xProfileDone Bit 7
BOOL

xProfilelnTarget Bit 8
BOOL

xHW_LimitSwitchPos Bit12
BOOL

xHW_LimitSwitchNeg Bit13
BOOL

xFreeState [1...8] WORD 2 LP_MciOut-w2 Bit0...7
BOOL

rPositionActual WORD 3 LP_MciOut_dnOut34_p
REAL WORD 4

rSpeedActual WORD 5 LP_MciOut-W5 -
REAL

wFreeState_1 WORD 6 LP_MciOut-Wé6

WORD
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8.6 LCB_TablePositioning V2.2

FB-Ausgange i950

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten i950 Belegung

xDriveError DWORD 0 DWORD 0 Bit 3
BOOL Status Signals

xDriveWarning Bit 7
BOOL

xDriveReady Bit 0
BOOL

xDriveEnabled Bit 2
BOOL

xDriveQSPActive Bit 5
BOOL

xSpeedEqZero Bit 12
BOOL

xHomingActive Bit1
BOOL

xHomingDone Bit 4
BOOL

xHomePosAvailable Bit 4
BOOL

xManualActive Bit 6
BOOL

xProfileActive Bit 20
BOOL

xProfileDone Bit 21
BOOL

xProfilelnTarget Bit 18
BOOL

xHW_LimitSwitchPos Bit 22
BOOL

xHW_LimitSwitchNeg Bit 23
BOOL

xFreeState 1 Bit 28 (External
BOOL Position Active)

xFreeState_2 Bit 31 (External Torque
BOOL Limit Active)

xFreeState_3 Bit 15
BOOL

xFreeState_4 Bit 14
BOOL

xFreeState_[5...8] Not Connected
BOOL

rPositionActual DWORD 4 DWORD 4 Actual Position
REAL

rSpeedActual DWORD 3 DWORD 3 Actual Speed
REAL

wFreeState_1 DWORD 6 DWORD 6 Actual Torque

WORD
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8.7 LCB_TablePositioning_V3

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB418 LCB_TablePositioning_V3,
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_TablePositioning_V3

Dieser FB steuert die Servo Drives 9400 HighLine und Inverter Drives 8400 protec/HighLine/TopLine
in der Betriebsart Tabellenpositionierung mit frei verwendbaren Variablen.

Er kann nicht mit dem Inverter i550 verwendet werden.
Die Kommunikation ist tiber die Bussysteme PROFIBUS und PROFINET moglich.

Zur korrekten Funktion des FBs ist auf dem Inverter die dazu passende Gerdteapplikation mit dem
»Engineer« zu laden. Die passende Applikation ist im S7-Application Sample enthalten.

« Freie binare Ein-/Ausgdnge: 16

+ Freies Wort Ein-/Ausgang: 5 (32-Bit Werte fiir die Servo Drives 9400 HighLine sind mit"_LW/
_HW" gekennzeichnet).

Die bendtigte Prozessdatenbreite ist gerateabhangig.
« Geratereihe 8400: Zehn Prozessdatenworter
« Geratereihe 9400: EIf Prozessdatenwdrter
Informationen zur Bit-Belegung im »Engineer«-Beispielprojekt:

» Eingangsdaten der Lenze-Gerate (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V3 (1 84)

» Ausgangsdaten der Lenze-Gerate (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V3 (1 88)

LCB_TablePositioning_V3
— EN ENO —
INT — iFirstPeripherieADR / xInternalControlActive — BOOL
wHW_I0_HEAD

DB —AxisData xError — BOOL
BOOL — xEnablelnternalControl xCommunicationOK — BOOL
INT — iDriveType xDriveError — BOOL
BOOL — xDriveEnable xDriveWarning — BOOL
BOOL — xDriveSetQSP xDriveReady — BOOL
BOOL — xResetError xDriveEnabled — BOOL
BOOL — xManualPos xDriveQSPActive — BOOL
BOOL — xManualNeg xSpeedEqZero — BOOL
BOOL — xHomingSet xHomingActive — BOOL
BOOL — xHomingStart xHomingDone — BOOL
BOOL — xHomingReset xHomePosAvailable — BOOL
BOOL — xProfileStart xManualActive — BOOL
BOOL — xProfileRestart xProfileActive — BOOL
BOOL — xProfileReset xProfileDone — BOOL
BOOL — xProfilePosStop xProfileInTarget — BOOL
WORD — wProfileNumberSet xHW_LimitSwitchPos — BOOL
BOOL — xEnableSpeedOverride xHW_LimitSwitchNeg — BOOL
REAL — rSpeedOverrideSet rSpeedActual — REAL
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Eingdnge

BOOL
REAL
BOOL
WORD
WORD
WORD
WORD
WORD

LCB_TablePositioning_V3
xEnablePositionTeach rPosActual — REAL
rPositionSet iReadError — INT
xFreeCtrl_[1...16] iWriteError — INT
wFreeCtrl_1 xFreeState_[1...16] — BOOL
wFreeCtrl_2_LW wFreeState_1 — WORD
wFreeCtrl_3_HW wFreeState_2 LW — WORD
wFreeCtrl_4_ LW wFreeState_3_HW — WORD
wFreeCtrl_5_HW wFreeState_4 LW — WORD
wFreeState_ 5 HW — WORD

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /

wHW_IO_HEAD

INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

AxisData

DB

Instanzbaustein des FB LCB_SetAxisData.
» LCB_SetAxisData - Maschinenparameter (L2 99)

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | - Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar tiber ...
« die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« die Variablentabelle.
iDriveType Lenze-Inverter auswahlen
INT| - 2:8400 (protec/HighLine/TopLine)

+ 11: 9400 HighLine

xDriveEnable

TRUE: Reglersperre aufheben (invertiert)

BOOL

xDriveSetQSP TRUE: Quickstop(Schnellhalt) aktivieren
BOOL

xResetError TRUE: Fehlermeldung zuriicksetzen (quittieren)
BOOL

xManualPos TRUE: Handfahren in positiver Richtung (Rechtslauf)
BOOL

xManualNeg TRUE: Handfahren in negativer Richtung (Linkslauf)
BOOL

xHomingSet TRUE: Referenzposition setzen
BOOL

xHomingStart Referenzfahrt starten
BOOL

xHomingReset Referenzposition zuriicksetzen
BOOL

xProfileStart Positionieren starten/stoppen
BOOL TRUE Positionieren starten/Neustart

« Das Profil mit der liber wProfileNumberSet vorgegebenen
Profilnummer wird abgefahren.

« Hinweis: Wahrend eines aktiven Positioniervorgangs kann tliber
wProfileNumberSet bereits ein anderes Profil vorgegeben werden,
das dann nach dem Neustart (erneuter Zustandswechsel "0" auf
"1") abgefahren wird.

« Ein zuvor abgebrochener Positioniervorgang wird fortgesetzt.

FALSE « Den aktiven Positoniervorgang abbrechen.
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Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xProfileRestart FALSEATRUE | Aktualisierung der Profildaten eines gerade aktiven Profils unter
BOOL Beriicksichtigung des bereits zuriickgelegten Weges.

xProfileReset FALSEATRUE | Ein zuvor abgebrochenes Profil kann nicht mehr fortgesetzt werden.
BOOL » Wenn xProfileStart = TRUE: Neustart eines Profiles.

xProfilePosStop FALSEATRUE | Positive Flanke. Stopp-Funktion des laufenden Positioniervorgangs.
BOOL » Wenn xProfileStart = TRUE: Neustart eines Profiles.

wProfileNumberSet
WORD

Profilnummer des abzufahrenden Profils der Profildatenverwaltung
+ 9400 (1..75)
« 8400 (3...15),

xEnableSpeedOverride
BOOL

TRUE: Geschwindigkeits-"Override" einschalten. Ein "Override” ist das Andern von
Profilparametern und deren Ubernahme wahrend des Positioniervorgangs.

rSpeedOverrideSet
REAL

Wert fiir Geschwindigkeits-Override in [%]
¢ 0..199.99%

xEnablePositionTeach

TRUE: "Teach"-Funktion aktivieren, um die Positionsvorgabe anschlieBend in die

BOOL | Variablentabelle iibernehmen zu kénnen.
rPositionSet Positionsvorgabe in [Units]
REAL
xFreeCtrl_[1...16] Frei verwendbare Bits.
BOOL| «LW:"Low Word"
wFreeCtrl_1 « HW: "High Word"
WORD | Informationen zur Bit-Belegung: » Eingangsdaten der Lenze-Gerdte (Port-
wFreeCtrl_2_LW Belegung) - TA "TablePositioning" V3 (L1 84)
WORD
wFreeCtrl_3_HW
WORD
wFreeCtrl_4_ LW
WORD
wFreeCtrl_5_HW
WORD
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xInternalControlActive
BOOL

TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnableinternalControl und die
Schaltflache Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
Der Inverter ist dadurch liber die Visualisierung steuerbar.

xError Statussignal "Fehler"
BOOL FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt
TRUE | Fehler bei der Umrechnung
xCommunicationOk Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
xDriveError Statussignal "Fehler im Inverter"
BOOL
xDriveWarning TRUE: Inverter befindet sich im Gerdtezustand "Warning"
BOOL
xDriveReady Statussignal "Inverter ist betriebsbereit”
BOOL

xDriveEnabled
BOOL

TRUE: Inverter ist freigegeben

xDriveQSPActive
BOOL

TRUE: "Quickstop aktiv"
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Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xSpeedEqZero TRUE: Geschwindigkeit ist null.
BOOL

xHomingActive Statussignal "Referenzfahrt aktiviert"
BOOL

xHomingDone Statussignal "Referenzfahrt beendet”
BOOL

xHomePosAvailable Statussignal "Referenz ist bekannt"
BOOL

xManualActive Statussignal "Handfahren aktiv"
BOOL

xProfileActive Statussignal " Positionieren aktiv"
BOOL

xProfileDone Statussignal " Positionieren beendet"
BOOL

xProfilelnTarget Statussignal "Zielposition erreicht"
BOOL

xHW_LimitSwitchPos Positiver Hardware-Endschalter
BOOL

xHW_LimitSwitchNeg Negativer Hardware-Endschalter
BOOL

rSpeedActual

Aktuelle Drehzahl der Motorwelle in [%]

INT

REAL| - Wertebereich:-199.99...199.99%
rPositionActual Aktuelle Position in [Units]
REAL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD _DAT DP (£2 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR DAT DP (£ 100)

xFreeState_[1...16]

BOOL

wFreeState_1

WORD

wFreeState_[2_LW..5_HW]

WORD

Frei verwendbares Bit.
Frei verwendbares Status-Wort.
« LW: "Low Word"
« HW: "High Word"
Informationen zur Bit-Belegung: » Ausgangsdaten der Lenze-Geréte (Port-
Belegung) - TA "TablePositioning" V3 (£ 88)
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8.7.1 Eingangsdaten der Lenze-Gerite (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V3

FB-Eingdnge 9400 Highline

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

xDriveEnable WORD 1 LPortControll NOT Bit 0
BOOL

xDriveSetQSP Bit 1
BOOL

xResetError Bit 10
BOOL

xManualPos Bit 14
BOOL

xManualNeg Bit 15
BOOL

xHomingSet Bit 12
BOOL

xHomingStart Bit 3
BOOL

xHomingReset Bit 4
BOOL

xProfileStart Bit 5
BOOL Bit 6

xProfileRestart Bit 7
BOOL

xProfileReset Bit 6
BOOL Bit 7

xProfilePosStop Bit 8
BOOL

xEnableSpeedOverride Bit 9
BOOL

xEnablePosTeach Bit 2
BOOL

wProfileNumberSet.Bit0 -
BOOL

wProfileNumberSet.Bit1
BOOL

wProfileNumberSet.Bit2
BOOL

wProfileNumberSet.Bit3
BOOL

xFreeCtrl_1 WORD 6 LPortControl2 Bit 0
BOOL

xFreeCtrl_[2...16] Bit 1...15
BOOL
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8.7 LCB_TablePositioning V3

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung

rPositionSet WORD 3 LPort32in1
WORD WORD 4

rSpeedOverrideSet WORD 2 LPort16inl
WORD

rFreeCtrl_1 WORD 7 LPort16In3
WORD

rFreeCtrl_2_LW WORD 8 LPort32In2
WORD

rFreeCtrl_3_HW WORD 9
WORD

rFreeCtrl_4 LW WORD 10 LPort32In3
WORD

rFreeCtrl_5_HW WORD 11
WORD

wProfilNumberSet WORD 5 LPort16In2
WORD

Verwendete Eingangsports TA "TablePositioning" V3 - 9400 HighLine

1. LPortControll
. LPort16inl
. LPort32In1
. LPort16In2
. LPortControl2
. LPort16In3
. LPort32In2
. LPort32In3

0 N O 1 b~ W N
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8.7 LCB_TablePositioning V3

FB-Eingange 8400 motec/protec Stateline/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten McI Belegung

xDriveEnable WORD 1 LP_Mciln-W1 Bit 3
BOOL

xDriveSetQSP Bit 15
BOOL

xResetError Bit11
BOOL

xManualPos Bit 12
BOOL

xManualNeg Bit 13
BOOL

xHomingSet Bit 10
BOOL

xHomingStart Bit 8
BOOL

xHomingReset Bit 14
BOOL

xProfileStart Bit 2
BOOL Bit8

xProfileRestart Bit1
BOOL

xProfileReset -
BOOL

xProfilePosStop Bit0
BOOL Bit1l

Bit 8

xEnableSpeedOverride Bit9
BOOL

xEnablePosTeach Bit 2
BOOL

wProfileNumberSet.Bit0 Bit 4
BOOL

wProfileNumberSet.Bit1 Bit 5
BOOL

wProfileNumberSet.Bit2 Bit 6
BOOL

wProfileNumberSet.Bit3 Bit 7
BOOL

xFreeCtrl_1 WORD 2 LP_Mciln-W2 Bit 0
BOOL

xFreeCtrl_[2...16] Bit 1...15
BOOL
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8.7 LCB_TablePositioning V3
Bezeichner/Datentyp Prozessdaten MclI Belegung
rPositionSet WORD 3 LP_Mciln-dnin34_p -
WORD WORD 4
rSpeedOverrideSet WORD 5 LP_Mciln-W5
WORD
rFreeCtrl_1 WORD 6 LP_Mciln-Wé6
WORD
rFreeCtrl_2_LW WORD 7 LP_Mciln-W7
WORD
rFreeCtrl_2_HW WORD 8 LP_Mciln-W8
WORD
rFreeCtrl_2_ LW WORD 9 LP_Mciln-W9
WORD
rFreeCtrl_4 HW WORD 10 LP_Mciln-W10
WORD
wProfilNumberSet
WORD

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29

87
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8.7 LCB_TablePositioning V3

8.7.2 Ausgangsdaten der Lenze-Geréte (Port-Belegung) - TA "TablePositioning" V3

FB-Ausgdnge 9400 HighLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Port Belegung
xDriveError WORD 1 LPortStatusl Bit 0
BOOL
xDriveWarning Bit 9
BOOL
xDriveReady Bit 2
BOOL
xDriveEnabled NOT Bit 1
BOOL
xDriveQSPActive Bit 3
BOOL
xSpeedEqZero Bit 4
BOOL
xHomingActive Bit 5
BOOL
xHomingDone Bit6
BOOL
xHomePosAvailable Bit 7
BOOL
xManualActive Bit 8
BOOL
xProfileActive Bit 10
BOOL
xProfileDone Bit 11
BOOL
xProfilelnTarget Bit 12
BOOL
xHW_LimitSwitchPos Bit 14
BOOL
xHW_LimitSwitchNeg Bit 15
BOOL
xFreeState_[1...16] WORD 6 LPortStatus2 Bit 0...15
BOOL
rPositionActual WORD 3 LPort320utl
WORD WORD 4
rSpeedActual WORD 2 LPort160utl
WORD
wFreeState_1 WORD 5 LPort160ut2
WORD
wFreeState_2 LW WORD 7 LPort320ut2
WORD
wFreeState_3_HW WORD 8
WORD
wFreeState_4_LW WORD 9 LPort320ut3
WORD
wFreeState_5 HW WORD 10
WORD
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8.7 LCB_TablePositioning V3

Verwendete Ausgangsports TA "TablePositioning" V3 - 9400 HighLine
1. LPortStatusl

. LPort160utl

. LPort320ut1

. LPort160ut2

. LPortStatus2

. LPort160ut3

. LPort320ut2

. LPort320ut3

0 N O U1 b W N

FB-Ausgédnge 8400 motec/protec StateLine/HighLine/TopLine

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten McI Belegung
xDriveError WORD 1 LP_MciOut-W1 Bit 0
BOOL
xDriveWarning Bit 15
BOOL
xDriveReady Bit 4
BOOL
xDriveEnabled NOT Bit 3
BOOL
xDriveQSPActive Bit 14
BOOL
xSpeedEqZero Bit 11
BOOL
xHomingActive Bit9
BOOL
xHomingDone Bit6
BOOL
xHomePosAvailable Bit 10
BOOL
xManualActive -
BOOL
xProfileActive Bit 9
BOOL
xProfileDone Bit 7
BOOL
xProfilelnTarget Bit 8
BOOL
xHW_LimitSwitchPos Bit 12
BOOL
xHW_LimitSwitchNeg Bit 13
BOOL
xFreeState [1...16] WORD 2 LP_MciOut-w2 Bit 0...15
BOOL
rPositionActual WORD 3 LP_MciOut_dnOut34_p
WORD WORD 4
rSpeedActual WORD 5 LP_MciOut-W5
WORD
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8.7 LCB_TablePositioning V3

Bezeichner/Datentyp Prozessdaten Mmcl Belegung

wFreeState_1 WORD 6 LP_MciOut-We
WORD

wFreeState_2_ LW WORD 7 LP_MciOut-W7
WORD

wFreeState_3_HW WORD 8 LP_MciOut-W8
WORD

wFreeState_4_ LW WORD 9 LP_MciOut-W9
WORD

wFreeState_5_HW WORD 10 LP_MciOut-W10
WORD
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8.8 LCB_8400Drivel6Word

8.8 LCB_8400Drivel6Word

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
» »STEP 7«: FB420 LCB_8400Drivel6Word
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_8400Drivel6Word

Dieser FB dient zum Ansteuern eines Inverters der Geratereihe 8400 mit maximal 16

Prozessdatenwortern.

Hinweis!

Der FB funktioniert nur, wenn in der »HW Konfig« von »STEP 7« und im »TIA Portal« die
Prozessdatenbreite 16 konstante Wérter ausgewahlt ist!

LCB_8400Drivel6Word

— EN ENO —
INT — iFirstPeripherieADR / xError — BOOL
wHW _10_HEAD
BOOL — xEnablelnternalControl iReadError — INT
WORD — wCtrl iWriteError — INT
INT —{iln[2..16] xInternalControlActive — BOOL
xCommunicationOK — BOOL
wState — WORD
iOut[2...16] |— INT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iFirstPeripherieADR / Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
wHW_IO_HEAD SIMATIC-Managers bei $7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | - Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.
wCtrl MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iln[2...16] Prozesseingangsdatenwort [2...16]
INT
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Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xError Statussignal "Fehler"
BOOL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD DAT DP (£2 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)
INT
xInternalControlActive TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnablelnternalControl und die
BOOL | Schaltfldche Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
« Der Inverter ist dadurch liber die Visualisierung steuerbar.
xCommunicationOK Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
wState MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iOut[2...16] Prozessausgangsdatenwort [2...16]
INT

92 Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29



8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic

8.9 LCB_8400Drive4Word

8.9 LCB_8400Drive4Word

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
» »STEP 7«: FB423 LCB_8400Drive4Word
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_8400Drive4Word

Dieser FB dient zum Ansteuern eines Inverters der Geratereihe 8400 mit maximal 4

Prozessdatenwortern.

Hinweis!

Der FB funktioniert nur, wenn in der »HW Konfig« von »STEP 7« und im »TIA Portal« die
Prozessdatenbreite vier konstante Worter ausgewahlt ist!

BOOL —
INT —

BOOL —
WORD —
INT —

LCB_8400Drive4Word

EN ENO — BOOL
iFirstPeripherieADR / xError — BOOL
wHW _10_HEAD

xEnablelnternalControl iReadError — INT
wCtrl iWriteError — INT
iln[2...4] xInternalControlActive — BOOL

xCommunicationOK — BOOL
wState — WORD
iOut[2...4] — INT

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD
INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei $7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | - Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.
wCtrl MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iin[2...4] Prozesseingangsdatenwort [2...4]
INT
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Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xError Statussignal "Fehler"
BOOL FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt
TRUE | Fehler bei der Umrechnung
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD DAT DP (£2 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£ 100)
INT
xInternalControlActive TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnablelnternalControl und die
BOOL | Schaltflache Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
- Der Inverter ist dadurch lber die Visualisierung steuerbar.
xCommunicationOK Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
wState MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iOut[2...4] Prozessausgangsdatenwort [2...4]
INT
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8.10 LCB_8400Drive8Word

8.10 LCB_8400Drive8Word

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
» »STEP 7«: FB422 LCB_8400Drive8Word
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_8400Drive8Word

Dieser FB dient zum Ansteuern eines Inverters der Geratereihe 8400 mit maximal 8

Prozessdatenwortern.

i Hinweis!

Der FB funktioniert nur, wenn in der »HW Konfig« von »STEP 7« und im »TIA Portal« die
Prozessdatenbreite acht konstante Worter ausgewahlt ist!

BOOL —
INT —

BOOL —
WORD —
INT —

LCB_8400Drive8Word

EN ENO — BOOL
iFirstPeripherieADR / xError — BOOL
wHW _10_HEAD

xEnablelnternalControl iReadError — INT
wCtrl iWriteError — INT
iiln[2...8] xInternalControlActive — BOOL

xCommunicationOK — BOOL
wState — WORD
iOut[2...8] — INT

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD
INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei $7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | - Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.
wCtrl MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iin[2...8] Prozesseingangsdatenwort [2...8]
INT
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Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xError Statussignal "Fehler"
BOOL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD DAT DP (£2 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)
INT
xInternalControlActive TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnablelnternalControl und die
BOOL | Schaltfldche Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
« Der Inverter ist dadurch liber die Visualisierung steuerbar.
xCommunicationOK Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
wState MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iOut[2...8] Prozessausgangsdatenwort [2...8]
INT
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8.11 LCB_8400Drivel2Word

8.11 LCB_8400Drivel2Word

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
» »STEP 7«: FB421 LCB_8400Drive12Word
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_8400Drive12Word

Dieser FB dient zum Ansteuern eines Inverters der Gerdtereihe 8400 mit maximal 12

Prozessdatenwortern.

Hinweis!

Der FB funktioniert nur, wenn in der »HW Konfig« von »STEP 7« und im »TIA Portal« die
Prozessdatenbreite 12 konstante Wérter ausgewahlt ist!

BOOL —
INT —

BOOL —
WORD —
INT —

LCB_8400Drive12Word

EN ENO — BOOL
iFirstPeripherieADR / xError — BOOL
wHW _10_HEAD

xEnablelnternalControl iReadError — INT
wCtrl iWriteError — INT
iln[2...12] xInternalControlActive — BOOL

xCommunicationOK — BOOL
wState — WORD
iOut[2..12] — INT

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iFirstPeripherieADR /
wHW_I0_HEAD
INT

Peripherie-Adresse des Teilnehmers (Vergabe in der Hardware-Konfiguration des
SIMATIC-Managers bei $7-300 und S7-400).
HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xEnablelnternalControl

TRUE: Alle Eingdnge des Bausteins deaktivieren.

BOOL | - Dadurch ist der Baustein direkt steuerbar ...
« ... Uber die Variablen des Instanzdatenbausteins oder
« ... Uber die Variablentabelle.
wCtrl MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iln[2...12] Prozesseingangsdatenwort [2...12]
INT
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Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xError Statussignal "Fehler"
BOOL
iReadError Fehlercode aus dem Baustein SFC 14. » SFC 14 DPRD DAT DP (£2 100)
INT
iWriteError Fehlercode aus dem Baustein SFC 15. » SFC 15 DPWR_DAT DP (£2 100)
INT
xInternalControlActive TRUE: Der Ausgang signalisiert, dass der Eingang xEnablelnternalControl und die
BOOL | Schaltfldche Internal Control auf der Visualisierung aktiviert sind.
« Der Inverter ist dadurch liber die Visualisierung steuerbar.
xCommunicationOK Status der Buskommunikation
BOOL FALSE | keine Buskommunikation aktiv
TRUE | Buskommunikation vorhanden
wState MCI-Steuerwort (Geratereihe 8400)
WORD
iOut[2...12] Prozessausgangsdatenwort [2...12]
INT
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8.12 LCB_SetAxisData - Maschinenparameter

8.12 LCB_SetAxisData - Maschinenparameter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB443 LCB_SetAxisData
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_SetAxisData

Mit diesem FB lassen sich die Maschinenparameter eines libergeordneten Antriebs abbilden. Der FB
bereitet die Maschinenparameter, die Sie in den physikalischen Einheiten der Maschine lber
Parameter vorgeben, fiir die interne Darstellung auf.

« Am Eingang AxisData des FBs LCB_TablePositioning V2.2 ist der Instanzdatenbaustein des

LCB_SetAxisData - Maschinenparameter einzutragen. (Beim i950 nicht erforderlich.)

LCB_SetAxisData

— EN ENO —
REAL — rFeedConstant
REAL — rCycleLength
DINT — diGearNumerator
DINT — diGearDenominator
REAL — rReferenceSpeed
REAL — rReferenceTorque
STRING(16) —i sAxisName
DINT — diResolution
BOOL — xModeUnlimited
BOOL — xModeLimited
BOOL — xModeModulo
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
rFeedConstant Vorschubkonstante (Notwendige Vorgabe fiir LCB_xxx_TablePositioning_Vx)
REAL | - Initialisierung: 360.0 Units
rCycleLength Taktlange
REAL | - Initialisierung: 360.0 Units
diGearNumerator Getriebefaktor Zihler (Notwendige Vorgabe fiir LCB_xxx_TablePositioning_Vx)
DINT | - Initialisierung: 1
diGearDenominator Getriebefaktor Nenner (Notwendige Vorgabe fiir LCB_xxx_TablePositioning_Vx)
DINT| - Initialisierung: 1
rReferenceSpeed Bezugsgeschwindigkeit
REAL
rReferenceTorque Bezugsdrehmoment
REAL
sAxisName Achsname
STRING(16)
diResolution Auflésung einer Umdrehung in Bit (nur bei 9400 HighLine dnderbar; notwendige
DINT | Vorgabe fiir LCB_xxx_TablePositioning_Vx)
Initialisierung: 16
xModeUnlimited Verfahrbereich unbegrenzt
BOOL
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100

LenzelogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic
SFC 14 DPRD_DAT DP

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xModelimited Verfahrbereich begrenzt
BOOL

xModeModulo Verfahrbereich Modulo
BOOL

SFC 14 DPRD_DAT DP

Diese Beschreibung gilt flr die Funktion in »STEP 7«

« Systemfunktion zum Lesen von konsistenten Daten eines DP-Norm-Teilnehmers/PROFINET 10-
Devices.

» Dadurch sind die Prozessdaten zwischen PROFIBUS/PROFINET-Master und »STEP 7«-PLC
Programm konsistent austauschbar.

SFC 15 DPWR_DAT DP

Diese Beschreibung gilt fiir die Funktion in »STEP 7«

« Systemfunktion zum Schreiben von konsistenten Daten auf einen DP-Norm-Teilnehmer/
PROFINET 10-Devices.

» Dadurch sind die Prozessdaten zwischen PROFIBUS/PROFINET-Master und »STEP 7«-PLC
Programm konsistent austauschbar.
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8.15 LCB_Norm_nToSpeed s - Signalkonverter

8.15 LCB_Norm_nToSpeed_s - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

» »STEP 7«: FB432 LCB_Norm_nToSpeed_s

« »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_nToSpeed_s
Dieser FB konvertiert das 32-Bit Eingangssignal in ein 32-Bit Speed-Signal.

DINT —
DB —

EN
diln_n
AxisData

LCB_Norm_nToSpeed_s
ENO
diOut_s

xError

— DINT
— BOOL

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diln_n Eingangssignal 100 % =230 =1073741824
DINT
AxisData Instanzbaustein des FBs LenzeSetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
Ausgdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diOut_s Ausgangssignal in [min™] 15000 min! = 22 - 67108864
DINT
xError Statussignal "Fehler"
BOOL FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt
TRUE | Fehler bei der Umrechnung
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8.16 LCB_Speed_sToNorm_n - Signalkonverter

8.16 LCB_Speed_sToNorm_n - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
+ »STEP 7«: FB435 LCB_Speed_sToNorm_n
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Speed_sToNorm_n

Dieser FB konvertiert das Eingangssignal in ein 32-Bit-Signal.

LCB_Speed_sToNorm_n
— EN ENO —
DINT —diln_s diOut_n — DINT
DB — AxisData xError — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diln_s Eingangssignal in [min™] 15000 min™! = 226 = 67108864
DINT
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
Ausgdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diOut_n Ausgangssignal in [%] 100% = 230 = 1073741824
DINT
xError Statussignal "Fehler"
BOOL FALSE | Umrechnung fehlerfrei durchgefiihrt
TRUE | Fehler bei der Umrechnung
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8.17 LCB_Speed_sToSpeed_v - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

» »STEP 7«: FB436 LCB_Speed_sToSpeed_v

 »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Speed_sToSpeed_v
Dieser FB konvertiert ein 32-Bit Speed-Signal in ein 16-Bit Speed-Signal.

LCB_Speed_sToSpeed_v
— EN ENO —
DINT —diln_s iOut_v— INT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diln_s Eingangssignal in [min!] 15000 min™! = 226 = 67108864
DINT
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Wert/Bedeutung
iout_v Ausgangssignal in [min™l]
INT
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8.18 LCB_Speed_vToSpeed_s - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

» »STEP 7«: FB437 LCB_Speed_vToSpeed_s

« »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Speed_vToSpeed_s
Dieser FB konvertiert ein 16-Bit Speed-Signal in ein 32-Bit Speed-Signal.

LCB_Speed_vToSpeed_s
— EN ENO —
INT —iln_v diOut_s +— DINT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iln_v Eingangssignal in [min!] 15000 min =24 - 16384
INT
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Wert/Bedeutung
diout_s Ausgangssignal in [min™] 15000 min = 22 - 67108864
DINT

104 Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29



8 LenzeLogicControlBasic / LenzeDriveControlBasic
8.19 LCB_Norm_aToNorm_n - Signalkonverter

8.19 LCB_Norm_aToNorm_n - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden Funktionen:
» »STEP 7«: FC430 LCB_Norm_aToNorm_n
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Norm_aToNorm_n

Diese Funktion konvertiert ein 16-Bit Eingangssignal in ein 32-Bit Ausgangssignal.

LCB_aToNorm_n
— EN ENO —
INT —iln_a RET_VAL{— DINT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iln_a +199,99% =+ 21° = £ 32767
INT
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL 100 % = 239 = 1073741824
DINT
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8.20 LCB_Norm_nToNorm_a - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden Funktionen:
* »STEP 7«: FC431 LCB_Norm_nToNorm_a
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Norm_nToNorm_a

Diese Funktion konvertiert ein 32-Bit Eingangssignal in ein 16-Bit Ausgangssignal.

LCB_nToNorm_a
— EN ENO —
INT —iln_a RET_VAL{— DINT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diln_n Eingangssignal 100 % =230 = 1073741824
INT
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL 100 % =214 = 16384
DINT
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8.21 LCB_Speed_nToNorm_r - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FC433 LCB_Speed_nToNorm_r
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Speed_nToNorm_r

Diese Funktion konvertiert das 32-Bit Eingangssignal in ein 32-Bit Prozent-Signal.

LCB_Speed_nToNorm_r
— EN ENO —
INT —diln_n RET_VAL{— DINT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diln_n Eingangssignal in [%] 100 % = 230 = 1073741824
INT
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal in [min™] 15000 min = 22 - 67108864
DINT
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8.22 LCB_Speed_rToNorm_n - Signalkonverter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden Funktionen:
« »STEP 7«: FC434 LCB_Speed_rToNorm_n
- »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_Speed_rToNorm_n
Diese Funktion konvertiert das libermittelte Eingangssignal in ein 32-Bit Signal vom Datentyp DINT.

LCB_Speed_nToNorm_r
— EN ENO —
INT —rin_r RET_VAL{— DINT
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
rin_r Eingangssignal 0-100.0 %
INT

Ausgdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL 0-230-1073741824

DINT
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8.23 LCB_PosToUnit - Konvertierbaustein

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

« »STEP 7«: FB441 LCB_PosToUnit

« »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_PosToUnit

Dieser FB rechnet einen in der internen Einheit [Inkremente] vorgegebenen Positionswert anhand
der uibergebenen Maschinenparameter in einen Positionswert in der realen Einheit der Maschine

um.
LCB_PosToUnit
—EN ENO [—
DB — AxisData rPositionOutUnits — DINT
DINT —diPosIn_p xLimit — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
diPosin_p Position in [Inkrementen]
DINT
Ausgdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
rPositionOutUnits Position in [Einheit]
DINT | Ausgabe in "e4"-Darstellung (Fixkomma mit vier Nachkommastellen)
xLimit Status "Ausgangssignal wird begrenzt"
BOOL | « TRUE: Das Ausgangssignal wird auf den darstellbaren Zahlenbereich

+214748.3647 begrenzt.
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LCB_UnitToPos - Konvertierbaustein

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB444 LCB_UnitToPos

 »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_UnitToPos

Dieser FB rechnet einen in der realen Einheit der Maschine vorgegebenen Positionswert anhand der

ubergebenen Maschinenparameter in einen internen Positionswert um.

LCB_UnitToPos

— EN ENO —
DB — AxisData diPosOut_p — DINT
REAL — rPositionInUnits xLimit — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
rPositionInUnits Position in [Einheit]
REAL | Vorgabe in "e4"-Darstellung (Fixkomma mit vier Nachkommastellen)
Ausgange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diPosOut_p Position in [Inkrementen]
DINT
xLimit Status "Ausgangssignal wird begrenzt"
BOOL | « TRUE: Das Ausgangssignal wird auf den darstellbaren Zahlenbereich

+214748.3647 begrenzt.
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8.25 LCB_UnitToSpeed - Konvertierbaustein

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB445 LCB_UnitToSpeed
« »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_UnitToSpeed

Dieser FB konvertiert den Ubermittelten Geschwindigkeitswert der realen Maschine in einen
internen Geschwindigkeitswert.

LCB_UnitToSpeed
— EN ENO —
DB — AxisData diSpeedOut_p — REAL
REAL — rSpeedinUnits xLimit — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
rSpeedinUnits Position in [Einheit]
REAL | Vorgabe in "e4"-Darstellung (Fixkomma mit vier Nachkommastellen)
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
diSpeedOut_p Position in [Inkrementen]
DINT
xLimit Status "Ausgangssignal wird begrenzt"
BOOL | « TRUE: Das Ausgangssignal wird auf den darstellbaren Zahlenbereich begrenzt.
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LCB_SpeedToUnit - Konvertierbaustein

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

« »STEP 7«: FB442 LCB_SpeedToUnit

« »TIA Portal«: LCB_300/LCB_12x/LCB_15x_SpeedToUnit

Dieser FB rechnet einen in der internen Einheit [min't] vorgegebenen Geschwindigkeitswert anhand
der libergebenen Maschinenparameter in einen Geschwindigkeitswert in der realen Einheit der

Maschine um.

LCB_SpeedToUnit

— EN ENO —
DB — AxisData rSpeedOutUnits — REAL
DINT —diSpeedin_s xLimit — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
AxisData Instanzbaustein des FBs LCB_SetAxisData. » LCB_SetAxisData -
DB | Maschinenparameter (£ 99)
diSpeedin_s Geschwindigkeit als Drehzahl in [min™] 15000 min = 226 = 67108864
DINT
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Wert/Bedeutung
rSpeedOutUnits Geschwindigkeit in [Einheit/s]
REAL | « Ausgabe in "e4"-Darstellung (Fixkomma mit vier Nachkommastellen)
xLimit Status "Ausgangssignal wird begrenzt"
BOOL | « TRUE: Das Ausgangssignal wird auf den darstellbaren Zahlenbereich
+214748.3647 begrenzt.
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9.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

9 Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication"

Diese Bibliothek LenzeDriveCommunication...
« ...enthilt Funktionsbausteine zum Verarbeiten von Parametern.

- ..ist jeweils fiir die Siemens-Software »STEP 7« und »TIA Portal« verfligbar.

9.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

i Hinweis!

Die FBs dieser Bibliothek sind jeweils einzeln zu verwenden, zeitgleiches Verwenden von

mehreren FBs zum Zugriff auf Parameter des Controllers ist nicht moglich!

Die Bibliothek LenzeDriveCommunication enthalt die Siemens-Systemfunktionen (SFB)
52/53. Beim Verwenden dieser Bausteine ist die maximal mogliche Anzahl von parallel

verwendbaren Aufrufen zu beachten. Je nach verwendeter Siemens-CPU ist eine
unterschiedliche Anzahl von Aufrufen moglich. Weiterfiihrende Informationen finden
Sie in den technischen Daten der Siemens-CPU.

In »STEP 7«: Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication": Step_7_300_400
Verwenden Sie die Bibliothek fiir folgende Zielsysteme: SIMATIC S7 300/S7 400.

: . o DPV1_Parameter
E@ Lenze DriveCommunicakion -
[=)-{£H OPY1_Parameter FB300 » DCO_ReadDriveParameter (1 116)

4 FB300 DCO_ReadbriveParameter DCO pg309 ), pcO WriteDriveParameter (C1 118)
-k FE301 DCO_wWriteDriveParameter DO
4T} FE302 DCO_ReadDrivearray3zh Do FB302 » DCO_ReadDriveArray32b (C0 124)
i FB303 DCO ReadbriveAmaylsh DCD  pp3g3 ), pco ReadDriveArrayl6b (1 122)
-k FE304 DCO_ReadDrivearraygbh DCO
-4} FB306 DCO_ReadDriveParamstring 0CO FB304 » DCO_ReadDriveArray8b (L0 120)
4 FB305 DCO_WhiteDrivedrray32h DCO pp3gg ), pco ReadDriveParamString (L1 126)
-k FE309 DCO_WriteDrivearrayleh DCO
-4} FE310 DCO_writeDrivedrraySh DCO FB308 » DCO_WriteDriveArray32b (L1 132)
-0} FE312 DCO_R_W_n_DrivePar DCO . .
O} FCa07 CONCAT IEC FB309 » DCO_WriteDriveArrayl6b (Cd 130)
{0k SFE4 TOM IEC_TC FB310 » DCO_WriteDriveArray8b (L1 128)
-} SFBSZ ROREC DP .
_{B} SFBS3 WRREC DP FB312 » DCO R_W_n_DrivePar (£2 134)

FC307 » FC307 CONCAT (L 136)

SFB4 » SFB4 TON IEC_TC (£2137)

SFB52 » SFB52 RDREC DP ({1 137)

SFB53 » SFB53 WRREC (L1 137)

[9-1] Die Bibliothek LenzeDriveCommunication in »STEP 7«

« Die Anfangsbuchstaben "FBxxx" kennzeichnen Funktionsbausteine.

« Die Anfangsbuchstaben "FCxxx" kennzeichnen Funktionen.

- Die Anfangsbuchstaben "SFBxxx" kennzeichnen Funktionsbausteine fiir Systemfunktionen.
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9.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

In »TIA Portal«: Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication"

Die Bibliothek ist verfiigbar fiir folgende Bibliotheken und Zielsysteme:

Bibliothek Zielsystem
TIA_S7_300_400 SIMATIC S7 300/400
TIA_S7_1200 SIMATIC S7 12xx
TIA_S7_1500, SIMATIC S7 15xx

Functionblocks

LLI MA_125P1_AppSample .
e » DCO_R_W_n_DrivePar (1 134)

L3 Typen
~ | Kopiervorlagen » DCO_ReadDriveArray8b (1 120)
I' iz Le""ZED"i‘-"?“:ﬂ""""‘N-""'i':"*'fif“"I » DCO_ReadDriveArray16b (L0 122)

» 'tz Datablocks

; » DCO ReadDriveArray32b (£ 124)
w t:| Functionblocks
2 DCO_300_R_W_n_DrivePar

» DCO ReadDriveParameter (L1 116)
3 DCO_300_ReadDriveArray8b » DCO_ReadDriveParamString (L1 126)
& DCO_300_ReadDriveArrayl 6b » DCO_WriteDriveArray8b (L1 128)
M O e oy » DCO_WriteDriveArray16b (C1 130)
30 DCO_300_ReadDrivePararmeter I ot ¥ ;
s DCO_300_ReadDriveParam5tring » DCO_WriteDriveArray32b (£ 132)

= DCO_300_Mirite Drive Armay&b » DCO_WriteDriveParameter (L1 118)
2 DCO_300_WriteDrive Array16b

2 DCO_300_WnteDriveArray32b

2 DCO_300_WnteDriveParameter

Der Inhalt der Bibliotheken TIA_S7_300_400, TIA_S7_1200 und TIA_S7_1500 ist identisch. Verwenden Sie die
Bibliothek, die zum gewiinschten Zielsystem passt. Die Bibliotheken enthalten die gleichen Funktionsbausteine wie
die Bibliothek LenzeDriveControlBasic, die Ein-/Ausgange der Funktionsbausteine und die Funktionsweise sind
deshalb identisch.

[9-2] Beispiel: Die Bibliothek LenzeDriveCommunication in »TIA Portal«

i Hinweis!

Fiir den Zugriff auf Daten des Controllers sind folgende Angaben erforderlich:
 Gewiinschte Zugriffsart: Lesen/Schreiben
» Parameternummer (Nummer der Codestelle/Subcodestelle)

 Normierung des Parameters (Die Anzahl der Nachkommastellen ergibt den Faktor).
Die Normierung kann zwischen dem Faktor 1 (Parameter hat keine
Nachkommastelle) bis Faktor 10 000 (vier Nachkommastellen) liegen.

+ Der Datentyp (ein Byte, zwei Bytes, vier Bytes oder String-Parameter)

Alle Bausteine haben einen Ausgang xTimeOut, der nach zehn Sekunden signalisiert,
dass ein Auftrag nicht ausfiihrbar ist.
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9.1 Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

Mégliche Datentypen der Parameter

Datentyp Abkiirzung Dezimal Hexadezimal
Integer 8 INT 8 2 0x02
Integer 16 INT 16 3 0x03
Integer 32 INT 32 4 0x04
Unsigned 8 UINT 8 5 0x05
Unsigned 16 UINT 16 6 0x06
Unsigned 32 UINT 32 7 0x07
Visible String STRING 9 0x09
OCTET String STRING 10 0x0A
Null 64 0x040
Byte BYTE 65 0x041
Word WORD 66 0x042
Double Word DWORD 67 0x043
Error - 68 0x044
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9.2 DCO_ReadDriveParameter

9.2 DCO_ReadDriveParameter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB300 DCO_ReadDriveParameter
- »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_ReadDriveParameter

Dieser FB liest die Parameter eines Lenze-Inverters aus und stellt diese der Applikation zur
Verfligung.

« Es sind maximal 32 Bit groRe Parameterwerte lesbar.

* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.

« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.
« S7 VAT ReadDriveParameter

DCO_ReadDriveParameter
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xTimeOut — BOOL
INT —ilndex dwData — DWORD
INT — iSubIndex iDataType — INT
INT —iScalingFactor rData — REAL
diData — DINT
ENO —
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_10_HEAD SIMATIC-Managers bei $S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameterlibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
libernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellennummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubIndex Subindexnummer des zu lesenden Parameters
INT
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des gelesenen Wertes.
INT | - Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"
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9.2 DCO_ReadDriveParameter
Ausginge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xDone Lesevorgang beendet
BOOL

xBusy Lesevorgang aktiv
BOOL

xError Fehler beim Lesevorgang
BOOL

xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL

dwData Gelesener Parameterwert (Datentyp: DWORD)

DWORD | Trat beim Lesevorgang ein Fehler auf, ist an diesem Ausgang der dazugehoérige
Fehlercode sichtbar.

iDataType Datentyp des gelesenen Parameterwertes. » Mégliche Datentypen der Parameter
INT | (€2 115)

Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Lesevorgang.

» Fehlerinformationen (wErrorCode) (1 138)

rData Gelesener Parameterwert als REAL skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
REAL

diData Gelesener Parameterwert als DINT skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
DINT
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9.3 DCO_WriteDriveParameter

9.3 DCO_WriteDriveParameter

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

« »STEP 7«: FB301 DCO_WriteDriveParameter

- »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_WriteDriveParameter
Dieser FB schreibt Werte in den Parameter eines Lenze-Inverters.

« Es sind maximal 32 Bit groRe Parameterwerte lesbar.

« Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.

« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.

» S7 VAT WriteDriveParameter

DCO_WriteDriveParameter
— EN
INT — iDiagnosticADR /
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xDone — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xBusy — BOOL
INT —ilndex xError — BOOL
INT — iSublndex xTimeOut — BOOL
INT — iType wErrorCode — BOOL
INT —iScalingFactor wErrorinfo — WORD
REAL —rValue ENO — WORD
Eingdange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_|0_HEAD SIMATIC-Managers bei $S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameterlibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
Ubernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu lesen ist.
INT | e Standardeinstellung ="0"
iType Datentyp des zu schreibenden Parameterwertes. » Mogliche Datentypen der
INT | Parameter (2 115)
- Der Datentyp ist dezimal vorzugeben.
« Standardeinstellung = "7"
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DCO_WriteDriveParameter

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iScalingFactor
INT

Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des gelesenen Wertes.
« Ist der Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"

rValue
REAL

Zu schreibender Wert als REAL skaliert
» Der FB skaliert/wandelt den Wert intern Uber die Eingénge iType/iScalingFactor.

Ausginge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

xDone Schreibvorgang beendet
BOOL
xBusy Schreibvorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Schreibvorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
wErrorCode Trat beim Lesevorgang ein Fehler auf, ist an diesem Ausgang der dazugehérige
WORD | Fehlercode sichtbar.
wErrorinfo Liefert Zusatzinformation zum Fehler, sofern vorhanden. » Fehlerinformationen
WORD | (wErrorCode) (L2 138)
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9.4 DCO_ReadDriveArray8b

9.4 DCO_ReadDriveArray8b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
+ »STEP 7«: FB304 DCO_ReadDriveArray8b
 »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_ReadDriveArray8b
Dieser FB liest die Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp 8 Bit.
« Es sind maximal 32 Subcodestellen lesbar.
« Es sind maximal 8 Bit grof3e Parameterwerte lesbar.
* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.
« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.
* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.
» S7 VAT ReadDriveArray8

DCO_ReadDriveArray8b
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xTimeOut — BOOL
INT —ilndex iDataType — INT
INT —iSubindex byData — ARRAY [0...32] BYTE
INT — iCountSublndex rData — ARRAY [0...32] REAL
INT —iScalingFactor iData — ARRAY [0...32] INT
ENO (—
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW _I0_HEAD SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
Ubernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu lesen ist.
INT | e Standardeinstellung ="1"
iCountSubindex Anzahl der zu lesenden Subcodestellen
INT | e Standardeinstellung ="32"
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des gelesenen Wertes.
INT | o Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"
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9.4 DCO_ReadDriveArray8b
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Lesevorgang beendet
BOOL
xBusy Lesevorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Lesevorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
iDataType Datentyp des gelesenen Parameterwertes. » Mégliche Datentypen der Parameter
INT | (L2 115)
« Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Lesevorgang.
» Fehlerinformationen (wErrorCode) (€21 138)
byData Gelesener Parameterwert (Datentyp: BYTE)
ARRAY [0...32] | « Trat beim Lesevorgang ein Fehler auf, ist an diesem Ausgang der dazugehérige
Fehlercode sichtbar.
rData Gelesener Parameterwert als REAL skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] REAL
iData Gelesener Parameterwert als INT skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] INT

Im dazugehdrigen Instanzbaustein befinden sich die gelesenen Parameterwerte an folgenden

Positionen:

Array ... Position

... byData DB304.DBB16 - DBB47

... rData DB304.DBD48 - DBD172
...iData DB304.DBW176 - DBW300
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9.5 DCO_ReadDriveArrayl6b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB303 DCO_ReadDriveArray16b
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_ReadDriveArray16b
Dieser FB liest die Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp 16 Bit.
« Es sind maximal 32 Subcodestellen lesbar.
« Es sind maximal 16 Bit groRe Parameterwerte lesbar.
* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.
« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.
* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfiigbar.
» S7 VAT ReadDriveArray16

DCO_ReadDriveArray16b
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xTimeOut — BOOL
INT —ilndex iDataType — INT
INT — iSubIndex wData — ARRAY [0...32] WORD
INT — iCountSublndex rData — ARRAY [0...32] REAL
INT —iScalingFactor iData — ARRAY [0...32] INT
ENO —
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW _I0_HEAD SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
tibernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu lesen ist.
INT | e« Standardeinstellung ="1"
iCountSublIndex Anzahl der zu lesenden Subcodestellen
INT | e Standardeinstellung ="32"
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des gelesenen Wertes.
INT | - Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"
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9.5 DCO_ReadDriveArrayl6b
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Lesevorgang beendet
BOOL
xBusy Lesevorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Lesevorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
iDataType Datentyp des gelesenen Parameterwertes. » Mégliche Datentypen der Parameter
INT | (L2 115)
« Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Lesevorgang.
» Fehlerinformationen (wErrorCode) (€21 138)
wData Gelesener Parameterwert (Datentyp: WORD)
ARRAY [0...32] WORD | -« Trat beim Lesevorgang ein Fehler auf, ist an diesem Ausgang der dazugehérige
Fehlercode sichtbar.
rData Gelesener Parameterwert als REAL skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] REAL
iData Gelesener Parameterwert als INT skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] INT

Im dazugehdrigen Instanzbaustein befinden sich die gelesenen Parameterwerte an folgenden

Positionen:

Array ... Position

... wData DB303.DBW16 - DBW78
... rData DB303.DBD80 - DBD204
...iData DB303.DBD208 - DBW270
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9.6 DCO_ReadDriveArray32b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB302 DCO_ReadDriveArray32b
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_ReadDriveArray32b
Dieser FB liest die Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp 32 Bit.
« Es sind maximal 32 Subcodestellen lesbar.
« Es sind maximal 32 Bit groRe Parameterwerte lesbar.
* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.
« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.
* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfiigbar.
» S7 VAT ReadDriveArray32

DCO_ReadDriveArray32b
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xTimeOut — BOOL
INT —ilndex iDataType — INT
INT — iSubIndex dwData — ARRAY [0...32] DWORD
INT — iCountSublndex rData — ARRAY [0...32] REAL
INT —iScalingFactor diData — ARRAY [0...32] DINT
ENO —
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW _I0_HEAD SIMATIC-Managers bei S7-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und S7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
tibernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu lesen ist.
INT | e Standardeinstellung ="0"
iCountSublIndex Anzahl der zu lesenden Subcodestellen
INT | e Standardeinstellung ="32"
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des gelesenen Wertes.
INT | - Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"
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9.6 DCO_ReadDriveArray32b
Ausginge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Lesevorgang beendet
BOOL
xBusy Lesevorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Lesevorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
iDataType Datentyp des gelesenen Parameterwertes. » Mégliche Datentypen der Parameter
INT | (L2 115)
« Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Lesevorgang.
» Fehlerinformationen (wErrorCode) (€21 138)
dwData Gelesener Parameterwert (Datentyp: DWORD)
ARRAY [0...32] DWORD | -« Trat beim Lesevorgang ein Fehler auf, ist an diesem Ausgang der dazugehdrige
Fehlercode sichtbar.
rData Gelesener Parameterwert als REAL skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] REAL
diData Gelesener Parameterwert als DINT skaliert (Je nach FB als Einzelwert/ARRAY).
ARRAY [0...32] DINT

Im dazugehdrigen Instanzbaustein befinden sich die gelesenen Parameterwerte an folgenden

Positionen:

Array ... Position

... dwData DB302.DBD16 - DBD140
... rData DB302.DBD144 - DBD268
... diData DB302.DBD270 - DBD396

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29 125




9 Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication"
9.7 DCO_ReadDriveParamString

9.7 DCO_ReadDriveParamString

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:

» »STEP 7«: FB306 DCO_ReadDriveParamString

- »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_ReadDriveParamString
Dieser FB liest eine Codestelle vom Datentyp "String" eines Lenze-Inverters.

« Liest bis zu 128 Zeichen (Byte) einer STRING-Codestelle

« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

 In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.

+ S7 VAT ReadDriveStringParam

DCO_ReadDriveParamString
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW _I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParam xTimeOut — BOOL
INT —ilndex sData — STRING [0...128]
INT — iSubindex iDataType — ARRAY [0..32] INT
ENO (—
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_10_HEAD SIMATIC-Managers bei 57-300 und $S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParam Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
libernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu lesenden Parameters
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu lesen ist.
INT | e Standardeinstellung ="1"
Ausgange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Lesevorgang beendet
BOOL
xBusy Lesevorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Lesevorgang
BOOL
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9.7 DCO_ReadDriveParamString
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
sData Gelesener Parameterwert (Datentyp: STRING)
STRING [128]
iDataType Datentyp des gelesenen Parameterwertes. » Mogliche Datentypen der Parameter
INT | (2 115)
« Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Lesevorgang.
» Fehlerinformationen (wErrorCode) (11 138)

Hinweis!

o

Der aus dem Inverter eingelesene Text am Ausgang sData ist nur eingeschrankt in der
Variablentabelle von »STEP 7« sichtbar!

+ In der DB/Statusansicht der Variablen ist der Text nicht lesbar (in der Variablentabelle
sind die einzelnen Zeichen des STRING darstellbar).

« Die Variable sData ist beispielsweise von einem separaten HMI-Gerét lesbar/
darstellbar.

Im dazugehdrigen Instanzbaustein befinden sich die gelesenen Parameterwerte an folgender

Positionen:
STRING ... Position
... sData DB306.DBD10 — DBB140
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9.8 DCO_WriteDriveArray8b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB310 DCO_WriteDriveArray8b
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_WriteDriveArray8b

Dieser FB schreibt bis zu 32 Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp
8 Bit.

« Der FB kann maximal 32 Subcodestellen schreiben.

« Der FB kann 8 Bit groBe Parameterwerte schreiben.

« Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.

« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.
» S7 VAT WriteDriveArray8

DCO_WriteDriveArray8b
— EN
INT — iDiagnosticADR /
wHW_I0_HEAD
BOOL —j xExecute
BOOL — xUselndexAsParameter xDone — BOOL
INT —ilndex xBusy — BOOL
INT — iSubIndex xError — BOOL
INT — iCountSublindex xTimeOut — BOOL
INT — iType iDataType — INT
INT —iScalingFactor dwErrorcode — DWORD
ARRAY [0...32] REAL] — rData ENO [—
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_IO_HEAD SIMATIC-Managers bei 57-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParameter Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
Ubernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellennummer/Index des zu schreibenden Parameters.
INT
iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu schreiben ist.
INT | e Standardeinstellung ="1"
iCountSublindex Anzahl der zu schreibenden Subcodestellen
INT | e Standardeinstellung ="32"
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DCO_WriteDriveArray8b

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

iType
INT

Datentyp des zu schreibenden Parameterwertes. » Mogliche Datentypen der

Parameter (2 115)
- Der Datentyp ist dezimal vorzugeben.
« Standardeinstellung = "7"

iScalingFactor
INT

Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe der zu schreibenden Werte.
« Ist der Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"

rData Zu schreibende Werte bei Array-Codestellen (FB 308, FB 309, FB 310)
ARRAY [0...32] REAL
Ausgange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Schreibvorgang beendet
BOOL
xBusy Schreibvorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Schreibvorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
iDataType Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Schreibvorgang.
INT | » Fehlerinformationen (wErrorCode) (1 138)
dweErrorCode Fehlernummer/Fehlerinfo, sofern ein Fehler wahrend des Schreibvorgangs
DWORD | aufgetreten ist.

Im dazugehorigen Instanzbaustein befinden sich die zu schreibenden Parameterwerte an

folgenden Positionen:

Array ...

Position

... rData

DB310.DBD14 — DBD138
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9.9 DCO_WriteDriveArrayl6b

9.9 DCO_WriteDriveArray16b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB309 DCO_WriteDriveArray16b
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_WriteDriveArrayl6b
Dieser FB schreibt bis zu 32 Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp 16 Bit.
« Der FB kann maximal 32 Subcodestellen schreiben.
« Der FB kann 16 Bit grof3e Parameterwerte schreiben.
* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.
« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.

« S7 VAT WriteDriveArray16
DCO_WriteDriveArray16b
—EN
INT — iDiagnosticADR /
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute
BOOL — xUselndexAsParameter xDone — BOOL

INT —ilndex xBusy — BOOL

INT — iSublndex xError — BOOL

INT — iCountSublndex xTimeOut — BOOL

INT —iType iDataType — INT

INT —iScalingFactor dwErrorcode — DWORD

ARRAY [0...32] REAL] — rData ENO [—
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_10_HEAD SIMATIC-Managers bei 57-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xExecute Parameteriibertragung starten.

BOOL
xUselndexAsParameter Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.

BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«

libernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellennummer/Index des zu schreibenden Parameters
INT

iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu schreiben ist.

INT | e Standardeinstellung ="1"

iCountSublindex Anzahl der zu schreibenden Subcodestellen
INT | e Standardeinstellung ="32"
iType Datentyp des zu schreibenden Parameterwertes. » Mogliche Datentypen der

INT | Parameter (€2 115)
« Der Datentyp ist dezimal vorzugeben.
« Standardeinstellung ="7"
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9.9 DCO_WriteDriveArrayl6b
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe der zu schreibenden Werte.

INT | - Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"

rData Zu schreibende Werte bei Array-Codestellen (FB 308, FB 309, FB 310)
ARRAY [0...32] REAL

Ausginge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xDone Schreibvorgang beendet
BOOL

xBusy Schreibvorgang aktiv
BOOL

xError Fehler beim Schreibvorgang
BOOL

xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL

iDataType Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Schreibvorgang.

INT | » Fehlerinformationen (wErrorCode) (E21 138)
dwErrorCode Fehlernummer/Fehlerinfo, sofern ein Fehler wahrend des Schreibvorgangs
DWORD | aufgetreten ist.

Im dazugehodrigen Instanzbaustein befinden sich die zu schreibenden Parameterwerte an
folgenden Positionen:

Array ... Position
... rData DB309.DBD14 — DBD138
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9.10 DCO_WriteDriveArray32b

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
« »STEP 7«: FB308 DCO_WriteDriveArray32b
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_WriteDriveArray32b
Dieser FB schreibt bis zu 32 Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters (nicht i550) vom Datentyp 32 Bit.
« Der FB kann maximal 32 Subcodestellen schreiben.
« Der FB kann 32 Bit grof3e Parameterwerte schreiben.
* Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.
« Der FB ist unabhdngig vom verwendeten Bussystem.

* In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfuigbar.

» S7 VAT WriteDriveArray32
DCO_WriteDriveArray32b
—EN
INT — iDiagnosticADR /
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute
BOOL — xUselndexAsParameter xDone — BOOL

INT —ilndex xBusy — BOOL

INT — iSublndex xError — BOOL

INT — iCountSublndex xTimeOut — BOOL

INT iType iDataType — INT

INT — iScalingFactor dwErrorType — ARRAY [0...32] DWORD

ARRAY [0..32] REAL]  |rData ENO |—
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_10_HEAD SIMATIC-Managers bei 57-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).

xExecute Parameteriibertragung starten.

BOOL
xUselndexAsParameter Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.

BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«

libernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
ilndex Codestellenummer/Index des zu schreibenden Parameters.
INT

iSubindex Erste Subcodestellennummer, die zu schreiben ist:

INT | e Standardeinstellung ="1"

iCountSublindex Anzahl der zu schreibenden Subcodestellen:
INT | e Standardeinstellung ="32"
iType Datentyp des zu schreibenden Parameterwertes. » Mogliche Datentypen der

INT | Parameter (€2 115)
« Der Datentyp ist dezimal vorzugeben.
« Standardeinstellung ="7"
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9.10 DCO_WriteDriveArray32b
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iScalingFactor Skalierungsfaktor fiir die Ausgabe des zu schreibenden Wertes.

INT | - Istder Attributtabelle entnehmbar.
« Standardeinstellung = "1"

rData Zu schreibende Werte bei Array-Codestellen (FB 308, FB 309, FB 310)
ARRAY [0...32] REAL

Ausginge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

xDone Schreibvorgang beendet
BOOL

xBusy Schreibvorgang aktiv
BOOL

xError Fehler beim Schreibvorgang
BOOL

xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL

iDataType Der Riickgabewert "68" signalisiert einen fehlerhaften Schreibvorgang.

INT | » Fehlerinformationen (wErrorCode) (E21 138)
dwErrorCode Fehlernummer/Fehlerinfo, sofern ein Fehler wahrend des Schreibvorgangs
DWORD | aufgetreten ist.

Im dazugehodrigen Instanzbaustein befinden sich die zu schreibenden Parameterwerte an
folgenden Positionen:

Array ... Position
... rData DB308.DBD14 — DBD138
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9.11 DCO_R_W_n_DrivePar

9.11 DCO_R_W_n_DrivePar

Diese Beschreibung gilt fir die folgenden FBs:
- »STEP 7«: FB312 DCO_R_W_n_DrivePar
« »TIA Portal«: DCO_300/DCO_12x/DCO_15x_R_W_n-DrivePar

Dieser FB liest/schreibt bis zu 32 Codestellen/Sub-Codestellen eines Lenze-Inverters.
« Fiir jeden der 32 Auftrage ist definierbar, ob zu lesen oder zu schreiben ist.

- Die Parameter eines Auftrags sind libertragbar...
+ ...per Array (UDT333 DriveParameter) an den Baustein in »STEP 7«.
+ ..mit dem Datentyp DriveParameter in »TIA Portal«.
s ..mit dem Datenbaustein DB 313 (DB_DCO_ARRAY_FB312).

« Die einzelnen Auftrage tibertragt der FB intern lber eine Schleife durch FB 300 und FB 301 zum
jeweiligen Inverter.

Unterstiitzt Index-Werte und Codestellen-Nummern.

Der FB ist unabhangig vom verwendeten Bussystem.

In »STEP 7« ist eine Variablenliste zum Steuern dieses FBs verfligbar.
S7 VAT RW_ParameterList

DCO_R_W_n_DrivePar
— EN xDone — BOOL
INT — iDiagnosticADR / xBusy — BOOL
wHW_I0_HEAD
BOOL — xExecute xError — BOOL
BOOL — xUselndexAsParameter XxTimeOut — BOOL
INT — iNumberofParameter dwErrorcode — DWORD
ARRAY [0...32] of UDT333 — aDriveParameter iErrorDataset {— INT
iCounter — INT
ENO —
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
iDiagnosticADR / Diagnoseadresse des Inverters (festgelegt in der Hardware-Konfiguration des
wHW_10_HEAD SIMATIC-Managers bei 57-300 und S7-400).
INT | HW-Kennung "Head" des Inverters bei $7-1200 und $7-1500 (ab »TIA Portal« V14).
xExecute Parameteriibertragung starten.
BOOL
xUselndexAsParameter Aktiviert die direkte Eingabe der Codestellennummer ohne Indexumrechnung.
BOOL | - Die Codestellennummer ist direkt aus der Attributtabelle oder dem »Engineer«
libernehmbar.
« Standardeinstellung = "TRUE"
iNumberOfParameter Anzahl der zu lesenden/schreibenden Codestellen/Sub-Codestellen
INT | e Standardeinstellung ="1"
aDriveParameter Zu lesende/schreibende Parameter bei Multiparameterzugriff
ARRAY [0...32] of UDT333
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9.11 DCO_R_W_n_DrivePar

Ausginge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xDone Schreibvorgang beendet
BOOL
xBusy Schreibvorgang aktiv
BOOL
xError Fehler beim Schreibvorgang
BOOL
xTimeOut Ist TRUE, wenn ein Auftrag nach zehn Sekunden nicht abgearbeitet ist.
BOOL
dwErrorCode Fehlernummer/Fehlerinfo, sofern ein Fehler wahrend des Schreibvorgangs
DWORD | aufgetreten ist.
iErrorDataset Parameterdatensatz, der den Fehler ausgelost hat.
INT
iCounter Zeigt nach einem erfolgreich bearbeiteten Auftrag iNumberOfParameter +1 an (fur
INT | Diagnosewzwecke).

Rdresse |Name Typ [
0.0|Parabarall].ilndex INT 0 Paramsterindsx
2.0[parabata[l].iSubIndex INT o o Parametersubindex
4. [1].48 INT 1 1 Scaling factor from attributlisc
6.0|Parabatall].iDataType INT o 2=Int8, 3-Intlé, 4=Int32, S=Unsigneds, 6-Unsigmedlé, 7-Unsigned32, 65=Byte, &
&.0|ParaDacall]. xReadiWrite [BOOL FALSE FALSE 0O=Read Parameter, l=Write Parameter
8. 1|Parabata(l].xEnablePara [BOOL FALSE FALSE O=Parameter ignored, l=Parameter would be writen or read
10.0|ParaDatall].rWriceData REAL 0.000000e+000 0.000000e+000 Parametervalue in case of writing a drive parameter
l4.0|Parabata(l].duReadPata [DWORD DWgLES0 DUgLES0 Parametervalue as DWORD If a error xBr dubData =
18.0|ParaDatall].diReadData [DINT L#0 Lo Parametervalue as DINT
2z.0|ParaData(l].rReadData REAL 0.000000e+000 0. 0000004000 Parametervalue as REAL
26.0|ParaDatalZ].iIndex INT o o Parameterindex
28.0|Parabata[2] . iSubIndex INT o ] Parametersubindex
30. 12].1Sca. INT 1 1 Scaling factor from attributlist
32.0|paraData(2].iDataType INT o o 2=Int8, 3=Intlé, 4=Int32, S=Unsigneds, €=Unsigmedls, 7=Unsigned32, &S=Byte, &
34. 12]1. (B0OL FALSE FALSE O=Read Parameter, l=lrite Parameter
34.1|ParaData(2) . xEnablePara [EOOL FALSE FALSE O=Parameter ignored, l=Paramster would be writen or read
36.0|ParaData(Z].r¥riceDaca REAL 0.000000e+000 0.000000e+000 Parametervalue in case of writing a drive parameter
40.0|Parabata(2). duvReadData [DUORD DUgLESD DUFLE80 Parametervalue as DWORD If a error xBr duData =
44.0|ParaDatalZ].diReadData [DINT L#0 Lgo Parametervalue as DINT
48.0|Parabatal2].rReadbata REAL 0.000000+000 0.000000&+000 Parametervalue as REAL
52.0|ParaData|3].iIndex INT 0 o Parameterindex
54. (3] .iSubIndex INT o L] Parametersubindex
56.0|ParaDatal3].iScalingFactor JINT x 1 Scaling factor from sttributlist
58.0|ParaDaca[3].iDataType INT 0 0 2=Int8, 3=Intlé, 4=Int32, S=Unsignedd, 6=Unsignedlé, 7=Unsignedd2, &5=Byte, &
60.0|ParaData[3].xRead¥rite [BOOL FALSE FALSE 0O=Read Parameter, l=lUrite Parameter
€0.1ljParaDatal3]. xEnablePara [BOOL FALSE FALSE O=Parameter ignored, l=Parameter would be writen or read
62.0|Parabatal3]) . rériteData REAL 0.000000e+000  [0.000000e+000 Parametervalue in case of writing a drive parameter
66.0|Parabatall) . duReadDaca [DWORD DWles0 DUFLEH0 Parametervalue as DWORD If a error xError=True duData = Errorcode
70. 131.di [pINT L§0 Lgo Parametervalue as DINT
74.0|Parabacal3] . rReadDaca REAL 0.000000e+000  [0.000000=+000 Paramstervalue as REAL
78.0|Parabatald].ilndex INT 0 [ Parameterindex
80. 0|Parabacal4d]. iSubIndex INT 0 o Paramstersubindex

[9-3] Darstellungin »STEP 7«: Der Datenbaustein DB 313 zeigt die einzelnen Auftrage (gekennzeichnet durch eckige Klammern).

 Im Datenbaustein sind bis zu 32 Parameterauftrage projektierbar.
+ Per Pointer (P#DB313.DBX0.0) sind die Daten an den FB312 zu iibergeben.
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9.12 FC307 CONCAT

9.12 FC307 CONCAT

Entspricht der Funktion FC 2 CONCAT (IEC-Library von Siemens)
Diese Funktion fasst zwei STRING-Variablen zu einer Zeichenkette zusammen.

« Liest eine Zeichenkette vom Datentyp "STRING" aus den Achsen aus/fasst die einzelnen
»Character” zu einem STRING zusammen.

« Ist die ausgegebene Zeichenkette langer als die am Ausgangsparameter angelegte Variable,
wird die Ergebniszeichenkette auf die maximal eingerichtete Lange begrenzt und das BIE-Bit
auf "0" gesetzt.

« Die Parameter sind nur mit einer symbolisch definierten Variable belegbar.

FC 307 CONCAT
STRING —IN1 RET_VAL{— STRING
STRING —IN2
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
IN[1...2] Eingangszeichenkette 1...2
STRING
Ausgange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Zusammengefasste Zeichenkette
STRING

136 Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29



Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication"
SFB4 TON IEC_TC

9.14

9.15

SFB4 TON IEC_TC

Dies ist ein Siemens System-Funktionsbaustein zum Erzeugen einer Einschaltverzégerung.

SFB52 RDREC DP

Dies ist ein Siemens System-Funktionsbaustein zum Lesen eines Datensatzes.

i Hinweis!

Beim Verwenden dieses Bausteins ist die maximal mogliche Anzahl von parallel
verwendbaren Aufrufen zu beachten. Je nach verwendeter Siemens-CPU ist eine
unterschiedliche Anzahl von Aufrufen moglich. Weiterfiihrende Informationen finden
Sie bei den technischen Daten der Siemens-CPU.

SFB53 WRREC

Dies ist ein Siemens System-Funktionsbaustein zum Schreiben eines Datensatzes.

i Hinweis!

Beim Verwenden dieses Bausteins ist die maximal mogliche Anzahl von parallel
verwendbaren Aufrufen zu beachten. Je nach verwendeter Siemens-CPU ist eine
unterschiedliche Anzahl von Aufrufen moglich. Weiterfiihrende Informationen finden
Sie bei den technischen Daten der Siemens-CPU.
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Fehlerinformationen (wErrorCode)

Fehlercode | Beschreibung Erklarung Zusatzinfo
0x0000 Unzuldssige Parameternummer | Zugriff auf nicht vorhandenen Parameter -
0x0001 Parameterwert nicht dnderbar | Anderungszugriff auf einen nicht dnderbaren Subindex
Parameterwert
0x0002 Untere oder obere Wertgrenze | Anderungszugriff mit Wert auBerhalb der Subindex
Uberschritten Wertgrenzen
0x0003 Fehlerhafter Subindex Zugriff auf nicht vorhandenen Subindex Subindex
0x0004 Kein Array Zugriff mit Subindex auf nichtindizierten Parameter | -
0x0005 Falscher Datentyp Anderungszugriff mit Wert, der nicht zum Datentyp |-
des Parameters passt
0x0006 Kein Setzen erlaubt (nur Anderungszugriff mit Wert ungleich 0, wo dies nicht | Subindex
riicksetzbar) erlaubt ist
0x0007 Beschreibungselement nicht Anderungszugriff auf nicht dnderbares Subindex
anderbar Beschreibungselement
0x0008 Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: im IR gefordertes PPO-Write |-
nicht vorhanden)
0x0009 Beschreibungsdaten nicht Zugriff auf nicht vorhandene Beschreibung -
vorhanden (Parameterwert ist vorhanden)
0x000A Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Accessgroup falsch) -
0x000B Keine Bedienberechtigung Anderungszugriff bei fehlender Bedienberechtigung | -
0x000C Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Passwort falsch) -
0x000D Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Text im zyklischen Verkehr -
nicht lesbar)
0x000E Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Name im zyklischen Verkehr | -
nicht lesbar)
0x000F Kein Textarray vorhanden Zugriff auf nicht vorhandenes Textarray -
(Parameterwert ist vorhanden)
0x0010 Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: PPO-Write fehlt) -
0x0011 Auftrag wegen Betriebszustand | Zugriff ist aus nicht ndher spezifizierten temporéren | -
nicht ausfiihrbar Griinden nicht moglich
0x0012 Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Sonstiger Fehler) -
0x0013 Reserviert (PROFIdrive-Profil V2: Datum im zyklischen Verkehr |-
nicht lesbar)
0x0014 Wert unzuldssig Anderungszugriff mit Wert, der zwar innerhalb der | Subindex
Wertgrenzen liegt, aber aus anderen dauerhaften
Griinden unzuldssig ist (Parameter mit definierten
Einzelwerten)
0x0015 Antwort zu lang Die Lange der aktuellen Antwort liberschreitet die |-
maximal libertragbare Lange
0x0016 Parameteradresse unzuldssig Unzuldssiger oder nicht unterstiitzter Wert fiir -
Attribut, Anzahl Subindizes, Parameternummer oder
Subindex oder einer Kombination
0x0017 Format unzulassig Schreibauftrag: unzuldssiges oder nicht -
unterstiitztes Format der Parameterdaten
0x0018 Anzahl Werte nicht konsistent | Schreibauftrag: Anzahl Werte der Parameterdaten |-
passen nicht mit Anzahl Subindizes in der
Parameteradresse zusammen
0x0019 Reserviert - -
0x0064

Lenze - Engineer | STEP 7/TIA-Portal Application Sample - Software-Handbuch - DMS 5.0 DE - 08/2018 - TD29




9 Die Bibliothek "LenzeDriveCommunication”

9.16 Fehlerinformationen (wErrorCode)
Fehlercode | Beschreibung Erkldarung Zusatzinfo
0x0065 Herstellerspezifisch -
O0xO0O0FF
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10.1

10.1

140

EI@ LenzelataCanversion

El{gH Eit Operations

-k FC206 DAC_GetBitOfEyte DAC
-k FC207 DAC_zetBitOfword DWC
-k FC208 DAC_GetBitOfDword DAC
- fF FC209  DAC_SetBitCfEyvte DaC
-k FC210 DAC_SetBitCfword Dac
-k FC211 DAC_SetBitOfDword DAC
-k FC21Z2  DWAC_FesetBitofByte DAC
-k FC213 DAC_ResetBitOfword DAC
- {F FC214  DAC_ResetBitOfDword  DaC
[=-fgH Bit splitter

-k FE200 DAC_ByteToBits DAC
-4 FE201 DAC_WordToBits DwC
-k FB202 DAC_DWordToBits DAC
-fF FC203 DWC_BiksToByke DAC
-k FC204  DAC_BitsToword  DAC
-k FC205 DAC_RitsToDWiord  DAC
Type converter
-k FB203 DAC_DwordTo2Words DAC
-k FB204 DAC_DwordTodBytes DAC
- F FBz05 DAC_WordToZBytes DAC
-k FC215 DAC_ZBytesToWlord DAC
-k FC216  DRC_zwWwordsToDword  DAC
-k FC217 DAC_4BytesToDword DAC

[10-1] Die Bibliothek LenzeDataConversion in »STEP 7«
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Die Bibliothek "LenzeDataConversion"

Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

Diese Bibliothek enthilt die Funktionsbausteine und Funktionen zum Umrechnen von Daten und ist
nur fiir »STEP 7« verfiigbar.

Ubersicht der Funktionen und Funktionsbausteine

Die Funktionen und Funktionsbausteine der Bibliothek LenzeDataConversion sind in die folgenden
Gruppen unterteilt:

Bit operations:
Bereistellen von einzelnen Bits aus groReren Datentypen

» FC206 DAC

GetBitOfByte - Konvertierbaustein (£3 141)

» FC207 DAC

GetBitOfWord - Konvertierbaustein (£ 142)

» FC208 DAC

GetBitOfDWord - Konvertierbaustein (E3 143)

» FC209 DAC

SetBitOfByte - Bitoperation (L1 144)

» FC210 DAC

SetBitOfWord - Bitoperation (1 145)

» FC211 DAC

SetBitOfDWord - Bitoperation (L 146)

» FC212 DAC

ResetBitOfByte - Bitoperation (Cd 147)

» FC213 DAC

ResetBitOfWord - Konvertierbaustein (C1 148)

» FC214 DAC

ResetBitOfDWord - Konvertierbaustein (£ 149)

Bit splitter:

Konvertieren von Bits in andere Datentypen

» FB200 DAC

ByteToBits - Bitdemultiplexer (£2 150)

» FB201 DAC

WordToBits - Bitdemultiplexer (€3 151)

» FB202 DAC

DWordToBits - Bitdemultiplexer (£2 152)

» FC203 DAC

BitsToByte - Bitmultiplexer (£3 153)

» FC204 DAC

BitsToWord - Bitmultiplexer (£2 154)

» FC205 DAC

BitsToDWord - Bitmultiplexer (€2 155)

Type converter:
Konvertieren von Bytes/Wortern in andere Datentypen.

» FB203 DAC

DWordTo2Words - Typkonverter (E2 156)

» FB204 DAC

DWordTo4Bytes - Typkonverter (£1 157)

» FB205 DAC

WordTo2Bytes - Typkonverter (C 158)

» FC215 DAC

2BytesToWord - Typkonverter (E3 159)

» FC216 DAC

2WordsToDWord - Typkonverter (£ 160)

» FC217 DAC

4BytesToDWord - Typkonverter (E3 161)

« Die Anfangsbuchstaben "FBxxx" kennzeichnen Funktionsbausteine.

« Die Anfangsbuchstaben "FCxxx" kennzeichnen Funktionen.



10 Die Bibliothek "LenzeDataConversion"
10.2 FC206 DAC_GetBitOfByte - Konvertierbaustein

10.2 FC206 DAC_GetBitOfByte - Konvertierbaustein

Diese Funktion liefert den Zustand eines einzelnen Bit-Wertes als "BYTE"-Wert zurtick.

DAC_GetBitOfByte

— EN ENO —
BYTE — byInput RET_VAL{— BOOL
BYTE — byBitNr
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnput Eingangssignal
BYTE
byBitNr Nummer (0...7) des Bits von bylnput, dessen Zustand zu ermitteln ist.
BYTE
Ausgang

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

RET VAL

Neuer Wert vom Typ "BOOL", der sich aus dem jeweiligen Eingangssignal ergibt.

BOOL

TRUE Der Riickgabewert ist gleich "TRUE", wenn das am Eingang
angegebene Bit den Wert "TRUE" hat.
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10.3 FC207 DAC_GetBitOfWord - Konvertierbaustein

10.3 FC207 DAC_GetBitOfWord - Konvertierbaustein

Diese Funktion gibt den Zustand eines einzelnen Bits innerhalb eines "WORD"-Wertes zuriick.

DAC_GetBitOfWord
— EN ENO—

WORD —winput RET_VAL{— BOOL

BYTE — byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winput Eingangssignal
WORD
byBitNr Nummer (0...15) des Bits von dwinput, dessen Zustand zu ermitteln ist.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

BOOL | -« TRUE, wenn das jeweilige Bit von winput TRUE ist.
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104 FC208 DAC_GetBitOfDWord - Konvertierbaustein

104 FC208 DAC_GetBitOfDWord - Konvertierbaustein

Diese Funktion gibt den Zustand eines einzelnen Bit-Wertes innerhalb eines "DWORD"-Wertes
zuriick.

DAC_GetBitOfDWord
—{EN ENO —

DWORD —{ dwlinput RET_VAL [— BOOL

BYTE —{ byBitNr

Eingdnge

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

dwinput Eingangssignal
DWORD

wBitNr Nummer (0...31) des Bits von dwinput, dessen Zustand zu ermitteln ist.
BYTE

Ausgang

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

RET_VAL Ausgangssignal
BOOL | -« TRUE, wenn das jeweilige Bit von dwinput = "TRUE" ist.
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10.5 FC209 DAC_SetBitOfByte - Bitoperation

10.5 FC209 DAC_SetBitOfByte - Bitoperation

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "BYTE" ein einzelnes Bit auf "1".

DAC_SetBitOfByte
—{EN ENO [—

BYTE —{ bylnput RET_VAL [— BYTE

BYTE —{ byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnput Eingangssignal
BYTE
byBitNr Nummer (0...7) des Bits, das gesetzt werden soll.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

BYTE | < Wert des Datentyps "BYTE", der sich durch das gesetzte Bit ergibt.
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10.6 FC210 DAC_SetBitOfWord - Bitoperation

10.6 FC210 DAC_SetBitOfWord - Bitoperation

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "WORD" ein einzelnes Bit auf "1".

DAC_SetBitOfWord
— EN ENO —

WORD —winput RET_VAL{— WORD

BYTE — byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winput Eingangssignal
WORD
byBitNr Nummer (0...15) des Bits, das gesetzt werden soll.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

WORD | « Wertvom Typ "WORD", der sich durch das gesetzte Bit ergibt.
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10.7 FC211 DAC_SetBitOfDWord - Bitoperation

10.7 FC211 DAC_SetBitOfDWord - Bitoperation

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "DOUBLE WORD" ein einzelnes Bit auf "1".

DAC_SetBitOfDWord
—{EN ENO —

DWORD —{ dwlinput RET_VAL [— DWORD

BYTE —{ byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
dwinput Eingangssignal
DWORD
byBitNr Eingangssignal von Bit 0...7
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

DWORD | « Wert vom Typ "DOUBLE WORD", der sich durch das gesetzte Bit ergibt.
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10.8 FC212 DAC_ResetBitOfByte - Bitoperation

10.8 FC212 DAC_ResetBitOfByte - Bitoperation

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "BYTE" ein einzelnes Bit auf "0".

DAC_ResetBitOfByte
— EN ENO —

BYTE — byInput RET VAL (— BYTE

BYTE — byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnput Eingangssignal
BYTE
byBitNr Nummer (0...7) vom Bit, das gesetzt werden soll.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

BYTE | < Wert des Datentyps "BYTE", der sich durch das gesetzte Bit ergibt.
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10.9 FC213 DAC_ResetBitOfWord - Konvertierbaustein

10.9 FC213 DAC_ResetBitOfWord - Konvertierbaustein

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "WORD" ein einzelnes Bit auf "1".

DAC_ResetBitOfWord
— EN ENO —

WORD —winput RET_VAL{— WORD

BYTE — byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winput Eingangssignal
WORD
byBitNr Nummer (0...15) des Bits, das gesetzt werden soll.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

WORD | -« Der Wert ergibt sich durch das gel6schte Bit.
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10.10 FC214 DAC_ResetBitOfDWord - Konvertierbaustein

10.10 FC214 DAC_ResetBitOfDWord - Konvertierbaustein

Diese Funktion setzt in einem Wert vom Typ "DWORD" ein einzelnes Bit auf "0".

DAC_ResetBitOfDWord
— EN ENO —

DWORD — dwlInput RET_VAL{— DWORD

BYTE — byBitNr

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
dwinput Eingangssignal
DWORD
byBitNr Nummer (0...31) des Bits, das gesetzt werden soll.
BYTE
Ausgang
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Ausgangssignal

DWORD | « Der Wert ergibt sich durch das gel6schte Bit.
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10.11 FB200 DAC_ByteToBits - Bitdemultiplexer

10.11 FB200 DAC_ByteToBits - Bitdemultiplexer

Dieser FB gibt die einzelnen Bit-Werte zu einem Eingangswert vom Typ "BYTE" aus.

DAC_ByteToBits
— EN ENO —
BYTE — byInput xBit[0...7] — BOOL

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnput Eingangssignal

BYTE
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xBit[0...7] Ausgabebit 0...7 von bylnput (Wertigkeit: 2°...27)

BOOL
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10.12 FB201 DAC_WordToBits - Bitdemultiplexer

Dieser FB gibt zu einem Eingangswert vom Typ "WORD" die 16 entsprechenden Bit-Werte aus.

DAC_WordToBits
— EN ENO —
WORD — winput xBit[0...15] — BOOL
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winput Eingangssignal
WORD
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xBit[0...15] Ausgabebit 0 .. Bit 15 von winput (Wertigkeit: 2°..21°)
BOOL
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10.13 FB202 DAC_DWordToBits - Bitdemultiplexer

Dieser FB gibt zu einem Eingangswert vom Typ "DWORD" die 32 entsprechenden Bit-Werte aus.

DAC_DWordToBits
— EN ENO —
DWORD — dwlInput xBit[0...31] — BOOL

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
dwinput Eingangssignal

DWORD
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
XBit0..xBit31 Ausgabebit 0...31 von dwinput (Wertigkeit: 2°...23%)

BOOL
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10.14 FC203 DAC_BitsToByte - Bitmultiplexer

Dieser FB konvertiert acht Eingangs-Bits in einen Wert vom Typ "BYTE".

DAC_BitsToByte
— EN ENO—
BOOL — xBit[0...7] RET_VAL— BYTE
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xBit[0...7] Eingangsbits 0...7
BOOL
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
byOutput Wert vom Typ "BYTE", der sich durch die gesetzten Eingangs-Bits ergibt.
BYTE
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10.15 FC204 DAC_BitsToWord - Bitmultiplexer

Dieser FB konvertiert die 16 Eingangs-Bits in einen Wert vom Typ "WORD".

DAC_BitsToWord
— EN ENO—
BOOL — xBit[0...15] RET_VAL{— WORD
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xBit[0...15] Eingangsbits 0...15
BOOL
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Wert vom Typ "WORD", der sich durch die gesetzten Eingangs-Bits ergibt.
WORD
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10.16 FC205 DAC_BitsToDWord - Bitmultiplexer

Dieser FB konvertiert 32 Eingangs-Bits in einen Wert vom Typ "DWORD".

DAC_BitsToDWord
— EN ENO —
BOOL — xBit[0...31] RET_VAL{— DWORD
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
xBit0..xBit31 Eingangsbits 0...31
BOOL
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Wert vom Typ "DOUBLE WORD", der sich durch die gesetzten Eingangs-Bits ergibt.
DWORD
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FB203 DAC_DWordTo2Words - Typkonverter

FB203 DAC_DWordTo2Words - Typkonverter

Dieser FB konvertiert einen Eingangswert vom Typ "DOUBLE WORD" in zwei Ausgangswerte vom
Typ "WORD".

DAC_DWordTo2Words
—EN ENO —

DWORD — dwlInput wOutputl — WORD

wOutput2 — WORD

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
dwinput Eingangswert
DWORD
Ausgange
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
wOutputl Ausgangswert 1 = Bit 0...15 von dwl/nput
WORD
wOutput2 Ausgangswert 2 = Bit 16...31 von dwinput
WORD
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10.18 FB204 DAC_DWordTo4Bytes - Typkonverter
10.18 FB204 DAC_DWordTo4Bytes - Typkonverter
Dieser FB konvertiert einen Eingangswert vom Typ "DWORD" in vier Ausgangswerte vom Typ
"BYTE".
DAC_DWordTo4Bytes
—{EN ENO (—
DWORD —jdwlInput byOutput[1..4] — BYTE
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
dwinput Eingangswert
DWORD
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
byOutputl Ausgangswert 1 = Bit 0...7 von dwinput
BYTE
byOutput2 Ausgangswert 2 = Bit 8...15 von dwl/nput
BYTE
byOutput3 Ausgangswert 3 = Bit 16...23 von dwinput
BYTE
byOutput4 Ausgangswert 4 = Bit 24...31 von dwinput
BYTE
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10.19 FB205 DAC_WordTo2Bytes - Typkonverter

Dieser FB konvertiert einen Eingangswert vom Typ "WORD" in zwei Ausgangswerte vom Typ "BYTE".

DAC_WordTo2Bytes
— EN ENO —
WORD — winput byOutput[1..2] — BYTE
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winput Eingangswert
WORD
Ausgidnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
byOutputl Ausgangswert 1: Bit 0...7 von winput
BYTE
byOutput2 Ausgangswert 2: Bit 8...15 von winput
BYTE
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10.20 FC215 DAC_2BytesToWord - Typkonverter
Diese Funktion konvertiert zwei Eingangswerte vom Typ "BYTE" in einen Ausgangswert vom Typ
"WORD".
DAC_2BytesToWord
— EN ENO —
BYTE — byInputl RET_VAL[— WORD
BYTE — bylnput2
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnputl Eingangswert 1 =Bit 0..7
BYTE
bylnput2 Eingangswert 2 = Bit 8...15
BYTE
Ausgdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
RET_VAL Wert vom Typ "WORD" entsprechend der iibergebenen Eingangswerte.
WORD
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160

FC216 DAC_2WordsToDWord - Typkonverter

Diese Funktion konvertiert zwei Eingangswerte vom Typ "WORD" in einen Ausgangswert vom Typ

"DWORD".
DAC_2WordsToDWord
— EN ENO —
WORD —winputl RET_VAL{— DWORD
WORD — winput2
Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
winputl Eingangswert 1 = Bit 0...15
WORD
winput2 Eingangswert 2 = Bit 16...31
WORD
Ausgdnge

Bezeichner/Datentyp

Info/Einstellméglichkeiten

RET VAL
DWORD

Wert vom Typ "DOUBLE WORD" entsprechend der libergebenen Eingangswerte.
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10.22 FC217 DAC_4BytesToDWord - Typkonverter

Diese Funktion konvertiert vier Eingangswerte vom Typ "BYTE" in einen Wert vom Typ "DWORD".

DAC_4BytesToDWord
— EN ENO —

BYTE — byInputl RET_VAL{— DWORD

BYTE — bylnput2

BYTE — bylnput3

BYTE — bylnput4

Eingdnge
Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten
bylnputl..4 Eingangswert 1...4
BYTE 1/Bito..7
2| Bit8...15
3 | Bit 16...23
4| Bit24..31
Ausgidnge

Lenze4BytesToDWord - Wert vom Typ "DOUBLE WORD" entsprechend der {ibergebenen
Eingangswerte.

Bezeichner/Datentyp Info/Einstellméglichkeiten

RET_VAL Wert vom Typ "DWORD" entsprechend der iibergebenen Eingangswerte.
DWORD
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10.22 FC217 DAC_4BytesToDWord - Typkonverter
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie
bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu unterstiitzen.

Vielleicht ist uns das nicht uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns Ihre Anregungen und Ihre Kritik in
einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@lenze.com

Vielen Dank fiir lhre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam
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