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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100 _A 1

Die Geratereihe 8100_A umfalit sechs Frequenzumrichter im Leistungsbereich von
0,25kW bis 2,2kW.

1. EIGENSCHAFTEN
Digitale Steuereinheit mit 16-bit Microcontroller
- Pulswechselrichter mit Raumzeigermodulation

Kurzzeitig bis zum 1,6-fachen, bei Clamp-Spitzenstrom-
begrenzung bis zum 1,2-fachen Nennstrom dauernd belastbar

KurzschlufRfeste Wechselrichterausgange
- Integrierter Bremstransistor, Widerstande extern
Unipolare oder bipolare Sollwertvorgabe, wahiweise mit Zusatzsaollwert
- 13 bit Auflosung der analogen Eingdange
- Sollwertvorgabe Gber Leitfrequenz méglich
4 komplette Parametersatze, Uber Klemmen umschaltbar
ON-LINE veranderbare Steuerparameter
- Digitale Ein- und Ausgange fir 24V-SPS-Pegel
- 8 digitale Eingénge, davon 5 frei belegbar
- 4 trei belegbare digitale Ausgénge, zuséatzlich 1 Relaisausgang
1 frei belegbarer Monitorausgang flir £ 10V oder +20mA
PTC-Eingang zur Motortemperaturiberwachung
Ablaufsteuerung
- Drehzahlregler, ProzeRregler mit Tacho- oder Inkrementalgeberriickfihrung
- Lineare oder quadratische U/f-Kennlinie
- Lineare oder s-formige Hochlaufgeber-Kennlinie
- Bis zu 15 JOG-Sollwerte, bis zu 15 zusédtzliche Hoch- und Ablaufzeiten
- Taktfrequenz einstellbar von 1,0kHz bis 4,0kHz
- Zwischenkreisspannungskompensation
- Gieichstrombremse
- Serlelle Schnittstelle RS 232C/RS 485

- Optional aufristbar mit LCD-Bedieneinheit 810288
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

2. TECHNISCHE DATEN
2.1 GERATEDATEN

r - T
Geratetyp 8101 8102 1 81C3 8104 8105 *T 8106
YAusgangsleistung Sy/kva 0,76 1,0 L 1,3 1,5 2,7 3,6
b
Motcrnennleistung Pyn/W 250 370 | e50 750 1500 . 2200
{4 pol.) [
Netzspannung Upetz ! 190...26CY *0% 50...60Hz
Netznennstrom Inetz /R 4,s [ 5,0 I 7,0 9,0 l 15 |
Rusgangsspannung U 3 x 0 ... Ujerz
Ausgangsnennstrom In/A 2,0 2,6 3,4 4,0 7,0 $,5
Gerdtemaximalstrom Imax/A
chne Clamp 3,2 4,2 5,4 6,4 11, 2 15, 2
mit Clamp 2,4 3,1 4,1 4,8 8, 4 11, 4
Gerdteverlustleistung|P, /W 25 35 50 70 90 150
fd = 50Hz, I=Iy
Ausgangsfrequenz fq 0...%480Hz
Leitspannung 1% C...1l0v oder ~-10V...+10V
Stromleitwert Iy 0...20mA oder -20mA..,.+20mA

4...20mA oder * 4mA...=20mA
Umgebungstemperatur |T, 0...45° C
Schutzart IP20 nach DIN 40050
Art.-Nr. 356 345J355 846|356 848|356 850|356 851|356 852
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A 3

2.2 HERSTELLERERKLARUNG

Die hier aufgefuhrien elektronischen Antriebsregler werden im industriellen Sprach-
gebrauch als "Gerdte" bezeichnet, sind aber keine gebrauchs- oder anschluRfadhigen
Gerate oder Maschinen im Sinne des "Gerétesicherheitsgesetzes”, des "EMV-Geset-
zes” oder der "EG-Maschinenrichtlinie”, sondern Komponenten. Erst durch Einbin-
dung dieser Komponenten in die Konstruktion des Anwenders wird die letztendliche
Wirkungswveise festgelegt.

Die Ubereinstimmung der Konstruktion des Anwenders mit den bestehenden Rechts-
vorschriften liegt im Verantwortungsbereich des Anwenders. In dieser technischen
Beschreibung werden Hinweise und Empfehlungen zur Anwendung der elektroni-
schen Betriebsmitte! unter BerlGcksichtigung der nachstehenden Normen gegeben:

- Ausristung von Starkstromaniagen mit

elektronischen Betriebsmitteln DIN VDE 0160
Bestimmung fur das Einrichten von
Starkstromanlagen DIN VDE 0100
IP-Schutzarten DIN 40050

- Bestimmung von Luft- und Kriechstecken DIN VDE 0110

- Entladung statischer Elektrizitat {(ESD) VDE 0843 Teil 2 IEC 801-2

- Schnelle transierende Storgrofen (Burst) VDE 0843 Teil 4 IEC B01-4
Funkentstérung von elektrischen Betriebs-
mitteln und Anlagen VDE 0875, Teil 11 (EN55011)

Funkentstdrung von Hochfrequenzgerdten fur
industrielle, wissenschaftliche, medizinische
und ahnliche Zwecke VDE 0871
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100 _A
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a b c | a e g h k 1 Gewicht
i mm mm mm mm mm mm mm wm mm kg
F-3 : 5 0s | 130 90 136 s .
‘ c1/8:021 182 | 2 1 515 7.5 47 107 2, l
£103/8104! 162 | 205 | 130 | 290 | 3149 { 5,5 | 7,5 | €0 ! 120 2,8 |
{8105/8106| 200 | 245 | 65 | 230 | 156 | 5,5 7,5 . 70 | 130 | a,5
e T T T T —J
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A 5

3. EINBAU- UND BETRIEBSHINWEISE
Das Gerat senkrecht mit untenliegender Klemmenleiste montieren.
Einbaufreiraum von 100mm oben und unten sowie 50mm seitlich einhalten.
Die Schraubbetestigung des Sollwertpotentiometers mit PE verbinden.

Die Gerate durfen ohne zusatzliche Manahme (z.B. Nullung) nicht an ein Netz
mit FI-Schutzschalter angeschlossen werden (VDE 0160/5.88). Bei einem
ErdschluRR kann ein Gleichanteil im Fehlerstrom die Ausidsung des FI-Schutz-
schalters verhindern.

Nach dem Netzausschalten bis zum Wiedereinschaiten eine Wartezeit von

3 Minuten einhalten. Interne Bauelemente zur Einschaltstrombegrenzung missen
abklhlen, damit es nicht zum Ansprechen interner oder vorgeschalteter
Sicherungen kammen kann.

- Der Leistungsstecker darf nur im spannungslosen Zustand aufgesteckt und
abgezogen werden.

- Geréte 8106_A nur mit zugeordneter Netzdrossel betreiben.

Der angeschlossene Motor darf bei freigegebenem Regler nicht geschaltet
werden, aufder zur Sicherheitsabschaltung.

- Defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen den vorgeschrie-
benen Typ auswechseln,

Warnung! Das Gerat fihrt Spannung bis 30s nach dem Netzausschalten.

Die Umgebungstemperatur darf 45°C nicht Gberschreiten. Wenn die Kihlluft Ver-
unreinigungen (Staub, Flusen, Fette, aggressive Gase) enthélt, die die Funktion
des Umrichters beeintrachtigen kénnen, sind ausreichende GegenmaRnahmen zu
treffen, z.B. separate LuftfUhrung, Einbau von Filtern, regelmafige Reinigung. Bei
Betauung das Gerdt vom Netz trennen und warten, bis die sichtbare Feuchtigkeit
verdunstet ist.

- Die Gerdte 8101_A bis 8105_A sind fir einen thermischen Dauergrenzstrom von
1.2'1p und das Gerdt 8106_A fir 1,0°lpy ausgelegt. Bei Lastwechselspielen darauf
achten, daR diese Werte nicht Gberschritten werden, da es sonst zum Anspre-
chen der Temperaturiberwachung des Gerates kommen kann. Der effektive
Dauergrenzstrom ist zuldssig, wenn die Bedingung leff < 1,2°1j (bei 8106_A:
leff = 1,0°1N) ertllit ist und der angeschlossenen Motor thermisch nicht Gber-
lastet wird.

(\ Warnung! Dieses Gerat erzeugt bei entsprechender Einstellung eine Ausgangs-
frequenz bis 480Hz. Bei Anschluf eines daflr ungeeigneten Motors kann
sich eine gefahrliche Uberdrehzah! ergeben.
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6 TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100 _A

3.1 VERDRAHTUNGSHINWEISE
3.1.1 ABSCHIRMUNGEN

Die Netzeingdnge und Steuerklemmen der Geréte sind ohne Abschirmungen der
AnschluBleitungen stdrfest bis Scharfegrad 4 nach IEC 801-4.

Abschirmungen sind nur dann erforderlich, wenn das Gerat in Umgebungen betrieben
werden soll, in denen Schérfegrad 4 nicht ausreichend ist, z.B. wenn Leistungskabel
und Steuerleitungen nicht getrennt veriegt werden kénnen,

Stéreinkopplungen kénnen Fehler im Programmablauf verursachen, die zu einer
sofortigen Betriebsunterbrechung fihren.

ABSCHIRMUNGEN VON STEUERLEITUNGEN

Damit Signalverfalschungen nicht auftreten kénnen, empfehlen wir, die Leitungen fir
analoge Signale, fir Leitfrequenzvorgabe und fir die Inkrementaigeberriickfiihrung
grundsatzlich abzuschirmen.

Legen Sie zur Vermeidung von Erdschieifen die Schirme der Steuerleitungen einseitig
auf PE, entweder Uber
- die dafuir vorgesehenen Klemmen des Gerites oder
- Uber isalierte Sammelpunkte, die zentral mit PE verbunden sind
(z.B. PE-Klemmen],
- Gber den Sub-D-Stecker X5 (nur bei Leitfrequenzvargabe bzw.
Inkrementalgeberrickflihrung).

Verbinden Sie die Abschirmungen der Steuerleitung bei Unterbrechungen
(Klemmenleisten, Relais, Sicherungen) auf klrzestem Wege leitend weiter.

Zur Abschirmung der AnschluBleitungen der seriellen LECOM-Schnittstelle siehe
technische Beschreibung LECOM A/B.

ABSCHIRMUNGEN VON MOTORLEITUNGEN UND BREMSCHOPPERLEITUNGEN

Motorleitungen und Zuleitungen des Bremswiderstandes stellen eine Storquelle dar.
Wenn sich empfindliche Einrichtungen in der Nahe befinden, missen diese Leitungen
abgeschirmt werden.

Legen Sie den Schirm der Motorleitung direkt auf einen zentralen PE-Anschiu im
Schaltschrank, bei Leitungsidngen gréRer 3m maglichst auch am Motor.
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A 7

3.1.2 ERDUNG DER STEUERELEKTRONIK

Einzelantriebe

| Achtung! Das Bezugspotential GND (Kin. 7, 40, 60} der Steuerelektronik ist

i gerateintern mit PE verbunden.
L

Bei fest installierten Rechnerkopplungen ist eire Potentialtrennung (z.B. Lenze-
Converter 2101) zwischen Rechner und Umrichter notwendig.

Verbundbetrieb mehrerer Antriebe

Bei einem Verbundbetrieb mehrerer Gerate ist es notwendig, die GND-PE-Verbindung
in jedem Regler zu Idsen, um Masseschleifen zu vermeiden. Alle Masseleitungen auf
externe isolierte Sammelpunkte fGhren, von dort sternfGrmig zusammenfassen und in
der zentralen Einspeisung mit PE verbinden. Es muB sichergestellt werden, daR die
Spannung zwischen GND und PE 50V nicht Gberschreitet,

Bei dauerhafter Installation eines Rechners, z.B. zur Steuerung des Reglers, muR
zusatzlich eine Potentialtrennung vorgesehen werden (z.B. Lenze-Converter 2101}.

Urrichter 8101 _A - 8104_A

GND - PE Bricke

.

x18 BR-PE__/ c7

— > ()

F1
\.——’—x
Umrichter 8105_A - 8106_A
315137‘)"\\\‘ ,, —_— T
BR1A 7
[o¥4 /
VB0
V64

=k U vV W RB UG-
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8 TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

3.2 FUNKENTSTORUNG

Aufgrund des Gesetzes Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit von Geraten
(EMVG vom 9.11.92) gelten laut §13 und §14 bis zum 31.12.1995 als
Ubergangsvorschrift die bisherigen nationalen Normen und Vorschriften, die bei
Berlcksichtigung der nachstehenden Emptehlungen einhaltbar sind.

Der Einsatz von Funkentstérmanahmen richtet sich nach dem Aufstellungsort des
Gerates. Bei Aufstellung innerhalb von industriebetrieben, die nicnt an die 6ffentliche
Niederspannungsversorgung angeschlossen werden, gelten die Grenzwerte der VDE
0875, Teil 11, Klasse A. Fir den Einsatz in Anlagen innerhalb eines Wohngebietes
oder Industriebetrieben die an die 6ffentliche Niederspannungsversorgung
angeschlossen sind, geiten die Grenzwerte nach VDE 0875, Teil 11, Klasse B.

Eine Funkentstérung nach VDE 0875, Klasse A oder B, kann durch folgende
MaBinahmen erreicht werden:

a) Netzfilter

Gerdtetyp 8101 A - 8104 A 8105 A - B106 A
Netzfilter 332 705 333 228
Art.-Nr.

b) Abschirmungen

- Motorieitung
- Netzleitung zwischen Filter und Gerat

?
Lu] v |w]rsl-usl-us|Li] nPE]
L:;t(;:;gslangg

~
4

e

Filter &

p—
JaSm A

T

Drehstrommotor

!

L1 N PE
Gerateanschlul zur Funkentstérung nach VDE 0875, Teil 11, Klasse A oder B
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A 9

4. GERATEANSCHLUSSE
4.1 NETZ- U. MOTORANSCHLUSS

®
[Ty T TreFoeodl o [ e

—h
AR
¥
Filter ¢
Drehstrommotor
3~A *
LT N PE

Betrieb ohne Bremschopper

Der PE-Anschlul kann zusatzlich zum Leistungsstecker auch am rechten Klemmbdigel
auf der Gerdtefront angeschraubt werden.

Gerate 8106_A nur mit zugeordneter Netzdrossel betreiben.

Der Leistungsstecker darf nur im spannungslosen Zustand aufgesteckt und abge-
zogen werden.

Y Abschirmungen siehe 3.1 .
Abgeschirmte Leitungen und Netzfilter sind zur Funkentstdrung nach
VDE 0875, Teil 11, Klasse A oder B, erforderlich (siehe 3.2).

4.1.1 NETZDROSSEL
Vorteile bei Einsatz einer Netzdrossel sind:
Einhalten der Uberspannungsfestigkeitskiasse | gemaR VDE 0160
Reduzieren der Netzrickwirkungen
Erhdhen der Gerdtelebensdauer
Reduzieren von Funkstérungen

Die Netzdrossel ist nicht im Lieferumfang enthalten.
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10 TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

- +
T ¥

Gerat L 1 Art.Nr.| a b c ]—;_h £ k —;—~ n
mH A mm mm mm j mm mm mm mm mm m
18101-02 5 | s | 3sva8s | 66| 67| 50| s4| 9] 61| 78] 4.8 5
8103-04 S 9 323330 ";E 27 _—g; ~_ZI 96 _‘EE ~_EE —;TE 3
8105 3,5 14 323331 96 17 ——;;'—-g; 96 ——EE —_EE _;TE 9
8106 1,6 17 _323361 _-gg 77 -E; —-EE _—;; _‘EE -EE _;TE 9

4.1.2 SICHERUNGEN

Gerite 8101 | 8102 ] smsialoa 8105 | 8106
Netzsicherungen Fl M12A FF25A FF30A
(intern)

Art.-Nr. 331 113 307 308[321 554

Defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen den vorgeschriebenen
Typ auswechseln.
Das Gerat fuhrt Spannung bis 30 Sekunden nach dem Netzausschalten!

4.1.3 MOTORDROSSEL

Eine Motordrossel ist nur bei groRen Motorieitungslangen erforderlich:

- ab 100m bei ungeschirmten Motorleitungen
- ab 50m bei geschirmten Motorleitungen

1

, Gerst ( Motcrstrom ] Induktivitit pro Art.-Nr.
1C0m/S50m Leitungsldnge

\ ‘

ls101 - aloer bis 10 A 1,0 mH | 357 869 I
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A 11

4.2 BETRIEB MIT BREMSCHOPPER

Im generatorischen Betried, wie z.B. beim Abbremsen des Antriebes, speist die
Maschine Energie in den Zwischenkreis des Antriebsreglers zuriick. Uberschreitet die
Zwischenkreisspannung den max. zuldssigen Wert, schaltet der Umrichter fur die
Dauer der Uberspannung ab. Die Ursache hierfir ist eine nicht auf das Tragheits-
moment angepalte Ablaufzeit T ¢. Bei Verwendung des Bremschoppers wird die zu-
ruckgespeiste Energie wahrend der Bremsphase mit einem Widerstand in Warme um-
gesetzt. Auf diese Weise lassen sich kurze Ablaufzeiten bei groRen Tragheits-
momenten erreichen.

Geratereihe 8101 ; 8103 8105
8100_A 8102 : 8104 8106
Spitzenbremsleistung 3 00 w | 640 W 1700 W
Maximale Dauer-
ibremsleistung 1 20 W 250 w 450 W
!zugeordneter Brems-
widerstand (extern) 4 0 Q 200 @ 82 o

ISchaltschwelle 375 V im 2wischenkreis

u [v [w]rsfug]-ug[L1 [N ]PE]

Drehstrommotor
3~4

Steuerspannung L1 N PE
Betrieb mit Bremschopper

Der PE-Anschluf® kann zusdtzlich zum Leistungsstecker auch am rechten Klemmbdigel
auf der Geratefront angeschraubt werden. Gerate 8106_A nur mit zugeordneter
Netzdrossel betreiben. Der Leistungsstecker darf nur im spannungslosen Zustand
aufgesteckt und abgezogen werden.

’) Abschirmungen siehe 3.1
Abgeschirmte Leitungen und Netzfilter sind zur Funkentstdrung nach VDE 0875,
Teil 11, Klasse A oder B, erforderlich (siehe 3.2).
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Bremswiderstande

R Pn Art.Nr. Hx B xT
Ohm ’ kW mm
B2 R [ 450 W 345 394 448 x 47 x 100
2*100 @ 100 w 309 163 170 x 33 x 48
470 @ 120 w 305 062 170 x 33 x 48

Fur die genannten Bremswiderstande gilt:

- max. zulassige Bremszeit:

- max. zuldssige Einschaltdauer:

15s
25%

Bremswiderstande sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Uberstromausléser

Rgr/PN

Uberstromausléser

Einstellung *) Art. Nr.
4700 /120w 0,5 A 325 €92
305 o062
2000 /200w 1,0 A 325 693
2x 309 163
820/450W 2,3 A 325 695
345 394

') Die Einstellung des Uberstromauslésers ergibt sich aus dem tir den verwendeten
Widerstand maximal zuldssigen Bremsstrom {(Effektivwert).

Uberstromausléser und Sockel sind nicht im Lieferumfang enthalten.
Sockel fur thermischen Uberstromausiéser:

Art. Nr. 325 701

Warnung! Bei Netziberspannung (> 260V) wird der Bremswiderstand dauernd ein-
geschaltet, sodaR der Widerstand ohne Uberlastschutz Gberhitzt werden
kann. Daher dirfen nur Widerstdnde mit integrierter oder externer
Temperaturiiberwachung eingebaut werden. Da an Bremswiderstianden
Oberflichentemperaturen bis zu 350°C auftreten kdnnen, miissen die
Widerstande zusatzlich in ein feuerfestes Gehause eingebaut werden.
Der Bremschopperausgang ist nicht kurzschlufest.
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TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

4.3 STEUERANSCHLUSSE

Achtung! Bezugspotential GND ist mit PE verbunden. Hinweise siehe 3.1.2

r

= X3

E3 €4 ES 40X11K14A4 A2 A3 A4 59 B0 62 VES

X4

Belegung des Steuerklemmenblocks

Frei belegbare
digitale Eingange

[

RFR
R/QSP
Feste digitale
Eingdnge
L/QSP
+15V

-10V - Referenzspannung
+10V - Referenzspannung
Bipol. Scllwerteingang

0...210V/0...*20mA/
24...2£20mA

Bipol.Differenzeingang
0...10/30/60/90/120V

Bipol. Differenzeingang
0...zl0v

Lenze

GND

[
L

X2

E2

El

X4

VE9

Inkrementalgeberversorgung

I R I

(I

Monitorausgang
GND

24Vext

6*f3 - Rusgang

Frei belegbare

digitale Ausginge

Relaisausgang

GND

Frei belegbare
digitale Eingiange
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ANALOGE EINGANGE

Bipolarer Differenzeingang Kin, 1, 2

Verwendung:

Additiver Zusatzsollwert (Sollwert 2)

Eingangswiderstand:

168 kQ2 je Klemme

Eingangsspannung:

S10V.L + 10V

Auflosung: 13 bit
Parametrierung:

Konfiguration: COO5

Abgleich: €025, C026, CO27
Tir. Tif: C220, C221
Anzeige: Cco049

Bipolarer Differenzeingang Kin. 3, 4

Verwendung:

Drehzahi-Istwert {(Tachol

Eingangswiderstand:

> 100kQ je Klemme, 47,5k als Birde

Eingangsspannung:

Der Eingangsspannungsbereich ist auf
der Steuerbaugruppe lber S1
umschaltbar

{Position d.Schalter siehe 4.3.1).
Aufldsung: 13 bit

S1/1 s1/2 s1/3 5pannungsbereich‘
OFF OFF OFF - 10...+ 10V !
ON OFF OFF - 30...+ 30V |
OFF ON  OFF - 60...+ 60V
OFF OFF ON ~ 90...+ SOV |
ON ON ON ~120...-120v"

*) wWerksabgleich

Parametrierung:

Konfiguration: CO05
Pl-Regler-Abgleich: C029

Abgleich: C025, CO26, CO27
Anzeige: Co051
Vorsteuerung: C238

Lenze



TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

Bipolarer Sollwerteingang Kl. 8

Liiak

f] 168K

Verwendung:

Sollwert 1

Eingangswiderstand:

a) 168 k2

b) 250 Q bei Stromleitwert

Konfiguration: CO05

{min. Quellenspannung des Strom-
leitwertgebers fUr fgmax: SVI
Parametrierung:

Abgleich: C025, C026, CO27
Tir, Tif: C012, CO13 und
C100, C101, C103
Sollwert: C046, C172
Auflésung: 13 bit {-10V... +10V)
Sollwert
Vorgabe C005| C€034| s1/4
0...1ov*" -0- | -0- OFF
0...20mA -0- | -0O- OoN
4...20mA -0- | -1- ON
-10...+10V -1- | -0- OFF
-20...+20mA | -1~ | =0- | ON
$4...220mA | -1- | -1- OoN

*) Werksabgleich

+ 10V/-10V-Referenzspannung Kin. 9, 10

188K

T

+1CV =10V

il

Verwendung:

Versorgungsspannung fir Sollwert-

vorgabe Uber Potentiometer

Ausgangsstrom:
max. 7mA

168K

+10V -10v

il

x117]8]9]0]

L8] 9]0

unipotarer Sollwert

Lenze
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DIGITALE EIN- UND AUSGANGE

+ 15V-Ausgang Kl. 20
Verwendung:
Hilfsspannung zur
- Ansteuerung der digitalen Eingange
Uber Kontakte
- Versorgung der digitalen Ausgénge
Ausgangsstrom: max. 100mA

Digitale Eingange Kin. 21, 22, 28, E1...E5

Verwendung:

Klemmensteuerung des Reglers
Eingangswiderstand: 3.6kQ
Eingangsspannung:

Low-Pegel = 0OV... 5V

High-Pegel = 13V...30V

- Festgelegte digitale Eingdange

Funktion:
Kin. 21, 22: Sollwert invertieren
Kin. 21, 22: Schnelistop (QSP) aufheben
Kl. 28: Reglerfreigabe (RFR)

Parametrierung / Anzeige:
Funktion: C176
Drehrichtung: CO041,
Schnellstop: C042,
tj¢ fur QSP: C105
Anzeige RFR: C040

- Frei belegbare digitale Eingange
Funktionen:
frei belegbar
Parametrierung:
Funktionen: C112, C113
Polaritat: C114
Prioritat: C116

Frei belegbare digitale Ausgange Kin. A1...A4

ext. Versorgung: 0...30V
Ausgangsstrom: max.50mA
Funktionen: frei belegbar
Parametrierung:
Funktionen: C116, C117
Polaritat: C118

Lenze
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Die dargestellten Funktionsbelegungen der digitalen Ein- und Ausgange entsprechen
der Werkseinstellung. Benutzen Sie zum Schalten der Signalleitungen nur Relais mit
Schwachstromkontakten. Hierzu haben sich z. B. Relais mit Goldkontakten bewé&hrt

{Art.Nr. 321351).

AnschluBplan der digitalen Ein- und Ausgange
mit externer 24V-Versorgung

15V
1

g—

6508

['o]
"

R|L|// /

QSP 2LV
_ﬁ+

1]20]21] [22]28]e1]e2] [e3]ee Els to]( ) [ar]a2fas]ad]l [s

RFR TRIP-Reset JOG JOG
TRIP-Set Gs8

- ohne externe 24V-Versorgung

Hochlaufgeber
Qmin Eing = Ausg
nicht belegt

)_]_20]_2%] [22]28]e1]e2] [E3]es]es]uo Z];lﬂ_AzJﬁ[fQ]_’\‘ !59](

R/ L /

QsP

———

A

3 J—

RFR TRIP-Reset JOG JOG
TRIP-Set GSB8

Lenze
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6*fy - Ausgang mit KI. A4

ext. Versorgung: 0...30V
Ausgangsstrom: max. 2mA
Funktion: 6*fg Ausgang

Umschaitung auf 6*f4-Ausgang
mit S3: 6*fy-Ausgang: S3 = "A"
Ausgang A4: S3 = "1"

Werkseinstellung: S3 = "A"

digitaler
Tacho
(Lenze 322)

Frei belegbarer Relaisausgang Kin. K11, K14

Verwendung:

potentialfr. Kontakt
ext. Versorgung: max. 50V
Ausgangsstrom: max. 500mA
Funktion: frei belegbar
Parametrierung:

Funktionen: C116, C117

Polaritdt: C118

Werkseinstellung: Fehlermeldung TRIP

MONITORAUSGANG KL. 62
Verwendung:

vv Analoger Ausgang

Parametrierung:

1 Funktionen: C111
6ND [ S2 0 Abgleich: C108, C109
Umschaltung:

X4 m $2 = "A": + 10V = x fgmax

$2 = "1™ = 20mA = * fdmax
Werkseinstellung: S2 = "A"

@

fq

Lenze
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INKREMENTALGEBERVERSOR

R —

Inkremen

PTC-EINGANG X50A/B

X50A X50B

© it

PTC

GUNG KL. VE3

Verwendung:
Ein Uber X5 angeschlossener Inkrementalgeber
zur Leitfrequenzvorgabe mufl aus einem externen
Netzteil versorgt werden.
Die benotigte Spannung/Leistung richtet sich nach
der Geberart (TTL-/HTL-Geber).
Belegung des Steckers X5 siehe 4.4

talgeber

Verwendung:
Temperaturiberwachung des angeschlossenen
Motors
Fdr den AnschluR an den PTC-Eingang eignen
sich Kaltleiter, die die Normen DIN 44081 und
DIN 44082 erfisllen oder Temperaturschalter.

Parametrierung:
Aktivierung: C119, C120
Anzeige: C067
Quittierung: C067, C043

Fihren Sie die Anschlu3leitung des PTC durch die EinfGhrung aut der Geratefront
zum Anschiufl auf der Steuerbaugruppe, Stecker X50A/B.

4.3.1 POSITION DER PARAMETRIERUNGSELEMENTE

Die Schalter auf der Steuerbaugruppe kénnen durch Abnehmen des Fensters erreicht

werden.

——————
X508

S3 @
-

e U

~‘

II""

Steuerbaugruppe 8102MP

Lenze
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4.3.2 OFFNEN DER HAUBE

Die Abdeckhaube mufl gegebenfalls zum Kontaktieren der PTC-Anschlufleitungen
gedftnet werden. Dazu folgendermaBen vorgehen:

- Die Netzspannung abschaiten und mind. 30s warien.

- Steuer- und Leistungsklemmen I8sen,

- die Haube mit einem Schraubendreher aufhebeln. Dazu sind die kurzen Schlitze
an der Gerdteoberseite vorgesehen.

4.4 LEITFREQUENZ-/INKREMENTALGEBEREINGANG X5

Die 9-polige Sub-D-Buchse X5 dient als Leitfrequenz- oder als Inkrementalgeber-
eingang, wobei jeweils zwei um 90°elektrisch versetzte Komplementarsignale vor-
gesehen sind. Bei Verwendung von HTL-Gebern gendgt es, nur die Signale A und B
zur Verfigung zu stellen. Die Eingdnge A\ und B\ missen dann mit +Vcc gebrickt
werden.

Die maximale Eingangsfrequenz betrigt 300 kHz.

l[ X5: Pin | Bezeichnung| Ein-/Ausgang| Erlauterung
i Eingang 2 Leitfrequenz-/inkrementalgebersignal
2 Al Eingang . Leitfrequenz-/inkrementalgebersignal (invers)
3 A Eingang Leitfrequenz- /lnkrememalEebersngnal
4 +VCC Ausgang Versorgungsspannung Kl
5 GND Reglerbezugspunkt KI1.60
6 o)} Eingang einspuriges Leitfrequenzsignal bei CO05 =16 (mversl
7 Eingang einspuriges Leitfrequenzsignal bei CO05 = 16
8 8v2 Ausgang unbenutzt
LS B\ Eingang 2. Leittrequenz-/inkrementaigebersignal (invers)

Fur den Anschlufd der Signalleitung uber Klemmen kann ein entsprechender Adapter
{Art.-Nr. 348 922) geliefert werden.

Uber die Phasenlage der Eingangssignale wird gieichzeitig die Drehrichtung des
Antriebes vorgewahit.

- T

- - _ 1 l

- <

W w X >

Linkslauf «—————» Rechtslauf

Wird der Zusatzsollwert bei Leitfrequenzvorgabe nicht bendtigt, kann durch Offset-
Fehler des Analogeingangs Kin. 1,2 ein Fehler entstehen, der mit einem Verstar-
kungsfaktor = 0 (C25 = 1/C27 = 0) ausgeschlossen werden kann.

Achtung! Stdreinkopplungen auf nicht abgeschlossene Signalleitungen am Leit-
frequenzeingang X5 kénnen zu einem ungewoliten Anlauten bzw. Reversieren des
Antriebes fuhren {nur bei der Konfiguration CO05 = -2-, -13, -16 und freigegebenem
Regler).

Lenze
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LEITFREQUENZVORGABE

Bei Leitfrequenzvorgabe (s. COOS5) wird iber X5 der Sollwert 1 absolut als Frequenz
vorgegeben, d.h. der Frequenzsollwert ist direkt proportional zur Frequenz der Ein-
gangssignale. Der Umrechnungsfaktor ergibt sich aus den Einstellungen unter C026
und C027.

Geberabgleich (C27)

fdsoli [H2] = fLeir [H2]
Geberkonstante (C26)

Bei Werkseinstellung kann durch die Berechnung des Frequenzsollwertes fggq|j eine
Abweichung bis zu 1% von fgmax auftreten.

4.5 SERIELLE SCHNITTSTELLE

Die Gerate der Reihe 8100_A kénnen Uber die standardmaRig vorhandene, serielle
Schnittstelle LECOM 1 (X6) mit Gbergeordneten Leitrechnern {SPS oder PC)
kommunizieren. Mit der LECOM 1-Schnittstelle wird das LECOM A/B-Protokoll
verarbeitet. Es konnen Gerdte nach der Norm RS232C {LECOM A) oder nach der
Norm RS485 (LECOM B) angeschlossen werden. Die Schnittstelle ist geeignet zur
Parametrierung, Uberwachung, Diagnose sowie fir einfache Steueraufgaben.

Mit der sehr weit verbreiteten R§232C-Schnittstelle lassen sich einfache Punkt-zu-
Punkt-Verbindungen mit einer Leitungslange von maximal 15 m realisieren. Fast jeder
Personal-Computer (PC) oder andere Leitsysteme besitzen diese Schnittstelle. FUr
mehrere Antriebe und gréRere Distanzen ist die RS485-Schnittstelle geeignet. Mit nur
zwei Drahten kdnnen bis zu 31 Antriebsregler Gber eine Leitungsldnge von max.
1200 m kommunizieren. Als Alternative besteht die Mdglichkeit, die Verbindungen
iber Lichtwellenleiter herzustellen. Weitere Informationen enthéalt die techn.
Beschreibung LECOM LI.

Das LECOM A/B-Protokoll basiert auf der ISO-Norm 1745 und unterstotit bis zu 90

Antriebsregler. Es erkennt Fehler und vermeidet damit das Ubertragen fehlerhafter
Daten.

Lenze
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Merkmale der seriellen Schnittstelle

- Steckerbelegung: -

X6: Pin j Bezeichnung Ein-/Ausgang Erlduterung

1 +VCC15 Ausgang Versorgungsspannung + 15V

2 RxD Eingang Datenempfangsleitung

3 TxD Ausgang Datensendeleitung

4 BTR Ausgang Endgerat bereitl (unbenutzt)

s GND Reglerbezugspotential K!.60

6 DSR Eingang Betriebsbereitschaft {unbenutzt)

7 T/R (A} Ausg./Eing. RS485
| 8 T/R (B) Ausg./Eing. RS485
L 9 ! +VCCS Ausgang Versorgungsspannung ~ 5V

L

Zur einfachen Kontaktierung der RS485-Schnittstelle iber Klemmen kann ein
entsprechender Adapter (Art.-Nr. 348 921) geliefert werden.

- Baudrate: umschaltbar 1200 Baud bis 9600 Baud
- Protokoll: LECOM

Es existieren zusdtzliche Codes, die nur per LECOM zuganglich sind (siehe
Codetabelle 7.7).

Weitere Informationen zur seriellen Kommunikation enthilt die technische
Beschreibung LECOM A/B.

Lenze
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5. BEDIENUNG UND ANZEIGE
5.1 BEDIENEINHEIT 8102BB (OPTION)

Die 2-zeilige LCD-Bedieneinheit 8102BB (Art.-Nr. 347 642) kann optionell eingebaut
werden. Mit dieser Bedien- und Anzeigeeinheit kann die Parametrierung des
Frequenzumrichters direkt am Gerat durchgefUhrt werden. Die Bedieneinheit gehort
nicht zum Lieferumfang.

Aufstecken und Abziehen der Bedieneinheit nur bei ausgeschaltetem Regler
vornehmen.

Anzeige
[
Lenze 8100 RDY o Betriebsbereit (LED grin)
Umrichter Imax © Clamp-Strom erreicht (LED rot)
! IMP o© Impulesperre (LED gelb}
|

) (@ [7] ] [

Bedientasten

Tastenfunktionen

f;ste Funktion
PRG wechsélgi;wischen Code- und Parameterebene
SH + PRG Anderung ausfiithren (Ausfﬁh;ungsbefehlb

*7; o Angezeigten Wert vergrdiern o

" A - sH | Angezeigten wert schnell vergrofern
v Angezeigten Wert verklt;;;\ern

r ¥ + SH 5 Angezeigten Wert schnell verkleinern
STP Regler sperren
SH + STP Regler freiq;;énr(Freigabebefehl)

Anzeige

Kennzeichnung der aktuellen Bedienebene {Code-/Parameterebene)

Code + Parameter ¢ ¢+ Einheit

’co‘]soj -f] of-|o| |niz Beicoiol
“lfld\ k s\t wte r|e| J l sispie

t Erklarender Text zum jeweiligen Code
bzw. Parameter

Lenze
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5.2 PARAMETEREINGABE

Je nach gew3ahitem Code werden Parameter bei Verwendung der optionellen Bedien-
einheit 8102BB auf drei verschiedene Arten Gbernommen.

a) unmittelbare Ubernahme
Das Gerdt akzeptiert sofort die eingestellten Paramezer.

b} Ubernahme nach Betatigen von SH + PRG
Das Gerat akzeptiert die eingestellten Parameter erst, nechdem die Tasten
SH + PRG gedruckt wurden. Hierzu zuerst die SH-Tasts und dann zusatzlich die
PRG-Taste dricken.

c) Ubernahme nach Reglersperre
Das Gerdt akzeptiert die eingestellten Parameter erst, wenn der Regler gesperrt ist
und SH + PRG gedrickt werden.

Ob es notwendig ist, SH + PRG zu dricken oder den Regler zu sperren, ist den
Parametrieranweisungen in der Code-Tabelle (siehe 7.7) zu entnehmen. Wird die
Einstellung akzeptiert, erscheint (auBer bei Parametern mit unmittelbarer Ubernahme)
tir ca. 1s "ok" in der Anzeige.

Netzeinschalten Codeebene
S «
Code einstellen PRG
mit & und V¥ dricken
Parameterebene
]
Parameter einste’len PRG oder
mit A und ¥ SH + PRG
driicken

Beachten Sie bitte: Das Ger3t ist werksseitig fir eine Parametrierung Gber die
LECOM-Schnittstelle eingestellt. Fir eine Eingabe der Parareter (ber die Tastatur der
Bedieneinheit 8102BB muB zuerst die Bedienungsart CO01 umgestelit werden.

Llenze
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5.3 BETRIEBSZUSTANDSANZEIGE

Die einstellige LED-Anzeige im Sichifenster des Gerates ermgglicht einen sofortigen
Uberblick Uber den Betriebszustand des Frequenzumrichters 8100_A.

Frequenzistwertanzeige:

,&j{ Die Drehfeidfrequenz ist kleiner als 2% von fmax (C011)

Samwr————tegt-zwischen 2% und 48% von fmax (C011)

S| ... liegt zwischen 48% und 52% von fmax (CO11)

‘/-‘,
KLQJ ... liegt zwischen 52% und 98% von fmax (C011)
]

... ist gréRer als 98% von fmax (CO11)

Fehlermeldungen und Uberwachungsmeldungen siehe Codetabelle 7.7 (Code C067).

Bei Reglersperre blinkt der Dezimalpunkt der LED-Anzeige.

Lenze




26 TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

6. INBETRIEBNAHME

Die Umrichter der Reihe 8100 A sind werksseitig so eingestelit, daB ein leistungs-
zugeordneter vierpoliger Normmotor mit 230V Nennspannung und 50Hz Nennfre-
quenz ohne weitere Einstellungen betrieben werden kann. Anpassungen an andere
Maschinen oder besondere Anforderungen nehmen Sie Uber die LECOM-Schnittstelle
oder die optionelle Bedieneinheit 8102BB vor (siehe 7.).

Als Drehstrommotoren konnen alle handelsiblichen Fabrikate verwendet werden, die
eine isolierende Phasentrennung {Papiereinlage zwischen den Wicklungen} besitzen.

Fur die Inbetriebnahme sind daher nur folgende Vorgaben erforderlich:

Drehrichtung
Bei der Werkseinstellung ist es erforderlich, entweder

far Rechtsdrehfeld an Ki. 21 oder
fir Linksdrehfeid an Ki. 22

eine Spannung von 13...30V anzulegen. (Bezugspotential ist Kl. 40)

Reglerfreigabe

Zur Freigabe des Reglers an Klemme 28 (RFR) eine Spannung

von 13...30V anlegen. Dies gilt auch bei Bedienung (Gber die LECOM-Schnittstelle
oder (ber die Bedieneinheit 8102BB (siehe 7.3.1).

Sollwertvorgabe

Die Motordrehzahl wird uber den Frequenzsollwert festgelegt. Dieser wird in der
Werkseinstellung analog Gber die Klemmen 7 und 8 (siehe 4.3) vorgegeben.

FUr eine digitale Sollwertvorgabe die Bedienungsart (siehe 7.1.2) und fur
Leitfrequenzvorgabe die Konfiguration (siehe 7.1.6} entsprechend umschalten.

Lenze
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7. PARAMETRIERUNG
7.1 INITIALISIERUNG

7.1.1  CO00 Codesatz

Die Auswahl des Codesatzes ermdglicht es, den Standard- oder den erweiterten
Codesatz aufzurufen, einen "Nur-Lese-Zugriff” fir den Standardcodesatz einzustellen
und Uber C094 den PaRwortschutz zu aktivieren.

Code COOO kann nur Gber die Tastatur der Bedieneinheit 8102BB umgeschaltet
werden, nicht Uber die LECOM-Schnittstelle. Bei der Bedienung mit der LECOM-
Schnitistelle kénnen unabhangig von COOO alle Parameter erreicht werden.

7.1.2 CO001 Bedienungsart

Die Steuerfunktionen und die Parametrierung in Abhingigkeit der gewéahiten
Bedienungsart Uber die Steuerklemmen, die Bedieneinheit 8102BB oder die serielle
LECOM-Schnittstelle vorgeben.

7.1.3 C002 Parametersatz laden

Bedienung Gber Schnittstelle oder Tastatur:
Die Parametersatze werden Uber CO02 umgeschaltet oder geladen.

Bedienung iiber Klemmensteuerung:

Die Parametersatze kdnnen auch Uber die digitalen Eingangsklemmen E1 ... €5
geladen und umgeschaltet werden. Hierbei dient CO02 als Anzeige daflr, welcher
Parametersatz aktiv ist.

- Parametersatz wahlen:
Der Funktion "Parametersatz wahlen" kénnen maximal zwei digitale
Eingangsklemmen zugeordnet werden (siehe 7.6.6). Mit einer Eingangsklemme
kénnen so die Parametersdtze 1 und 2 angewahit werden. Falls eine Umschaltung
zwischen 3 oder 4 Parametersétzen erforderlich ist, sind diese mit 2 digitalen
Eingangsklemmen ansteuerbar. Werden z.B. die Klemmen E4 und E5 mit der
Funktion "Parametersatz wiahlen” belegt, so entspricht E4 der 1. Klemme und E5
der 2. Klemme in der nachstehenden Ubersicht:

dig. Eingdnge E1 ... ES
1. Klemme ‘ 2. Klemme
|

Parametersatz 1j
Parametersatz 2
Parametersatz 3

lParametersatz 41

O - O
= 00

Lenze
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- Parametersatz laden:
Zusatzlich muB einer der Klemmen E1...ES die Funktion "Parametersatz laden”
zuordnet werden. Die Umschaltung der Parametersatze erfolgt dann bei einem
Flankenwechsel des Eingangssignals, wenn der Regler zuvor gesperrt wurde. Die
Polaritdt des Flankenwechsels wird mit C114 eingestelit.

Laden der Parametersatze nach dem Netzeinschalten:

Beim Netzeinschalten wird zundchst immer Parametersatz 1 aufgerufen (Einschalt-
parametersatz). Nur mit den digitalen Eingangskiemmen kann der Regler auch
unmittelbar auf einen anderen Parametersatz umschalien. Dazu muB nur der
gewunschte Parametersatz nach obiger Tabelle eingestellt werden. Das Umschaiten
erfolgt dann automatisch, ohne die Funktion "Parameter laden".

7.1.4 C003 Parametersatz speichern

Anwendungsspezifische Parametersdtze missen mit COO3 abgespeichert werden,
damit die Einstellungen beim Netzausschalten oder beim Umschalten auf einen
anderen Parametersatz nicht verlorengehen. Es kénnen insgesamt 4 verschiedene,
komplette Parametersdtze abgespeichert werden.

7.1.5 CO004 Einschaltanzeige
Nur fir Betrieb mit der Bedieneinheit 8 102BB.

Unter COO4 legen Sie fest, welcher Parameter nach dem Einschalten angezeigt
werden soll. Hierzu die Codenummer des gewinschten Parameters eingeben.
Der Code kann nur in den Bedienungsarten CO01 = -O- oder -1- verdndert werden.

7.1.6 CO005 Konfiguration

Code COO5 steuert die interne Regelstruktur und die Belegung der analogen
Eingangskiemmen. Folgende Konfigurationen kénnen eingestellt werden:

- Gesteuerter Betrieb mit unipolarer Sollwertvorgabe Uber die Klemme KI.8 mit
C005 = -0-. Die Drehrichtungsvorgabe erfolgt mit den Kiemmen K1.21, 22.
Achtung! Die Vorgabe negativer Werte fiir Offset- und Verstarkungsabgieich
(siehe 7.2.9/7.2.10) kann zu einer Invertierung des Sollwerts fihren. Bei
Tastatur- und LECOM-Bedienung kénnen auch negative Sollwerte vorgegeben
werden. Wenn Sie Reversieren des Antriebs sicher verhindern miissen, schalten
Sie mit C239 = -1- den Frequenzstellbereich auf unipolaren Betrieb.

- Gesteuerter Betrieb mit bipolarer Soliwertvorgabe (ber die Klemme KI.8
(Sollwert 1) und mit aufgeschaltetem, bipolarem Zusatzsollwert (Sollwert 2) Uber
die Steuerklemmen Kin.1, 2 mit CO05 = -1-, Das Vorzeichen des Gesamtsoll-
werts ergibt sich aus der Summe von Sollwert 1 und Sollwert 2. Ein Umschalten
der Kiemmen Kin. 21,22 bewirkt ausschiieflich die Invertierung des Sollwert 1
K!.8.
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Gesteuerter Betrieb mit Soliwertvorgabe Uber Leitfrequenz (iber den Stecker X5,
Spuren A, A/, B, B/ (Sollwert 1} und Zusatzsollwert (ber die Klemmen Kin.1, 2
(Soliwert 2) mit CO05 = -2-. Das Vorzeichen des Gesamtsollwerts ergibt sich aus
der Summe von Soliwert 1 und Sollwert 2. Ein Umschalten der Klemmen

Kin. 21,22 bewirkt ausschlieB8lich die Invertierung des Sotiwert 1.

In den Bedienungsarten mit Tastatur- oder LECOM-Bedienung wird der Sollwert 1
weiterhin (ber den Leitfrequenzeingang X5 vorgegeben.

- Geregelter Betrieb mit
mit bipolarer Sollwertvorgabe (ber die Klemme KI.8 {Sollwert 1),
zusatzlichem additivem Sollwert 2 Gber die Klemmen Kin. 1,2 (Sollwert 2)
und Tacho-Istwertrickfihrung Gber die Klemmen Kin. 3,4 mit CO05 = 11.
Das Vorzeichen des Gesamtsollwerts ergibt sich aus der Summe von Sollwert 1
und Sollwert 2. Ein Umschalten der Klemmen Kin. 21,22 bewirkt ausschlieRlich
die Invertierung des Sollwert 1. Die Eingangsspannung an den Klemmen Kin. 3,4
muR mit dem Schalter S1 an die Tachospannung angepa&t werden. (siehe 4.3).

- Geregelter Betrieb mit
bipolarer Sollwertvorgabe Uber die Klemme KI.8 (Sollwer: 1),
zuséatzlichem additivem Sollwert 2 Uber die Klemmen Kin. 1,2 (Sollwert 2)
und Inkrementalgeberrickfihrung Uber X5, Spuren A, A/, 8, B/ mit
C005 = 13.
Das Vorzeichen des Gesamtsollwerts ergibt sich aus der Summe von Sollwert 1
und Sollwert 2. Ein Umschalten der Kiemmen Kin. 21,22 bewirkt ausschlieRlich
die Invertierung des Sollwertes 1. Die Drehrichtungsvorgabe des Istwertsignals
ergibt sich aus der Phasenlage der Spuren A und B des Inkrementalgebers
{siehe 4.4),

- Geregelter Betrieb mit
einspuriger Leitfrequenzvorgabe Uber X5, Spur 0, 0/ (Sollwert 1),
zusatzlichem additivem Sollwert 2 {iber die Kiemmen Kin. 1,2 {Sollwert 2)
und Inkrementalgeberrickfihrung Gber X5, Spuren A, A/, B, B/ mit
CO05 = 16.
Das Vorzeichen des Gesamtsollwerts ergibt sich aus der Summe von Sollwert 1
und Sollwert 2. Dabei wird das Vorzeichen des Sollwerts 1 durch die Vorgabe an
den Klemmen Kin. 21,22 bestimmt. Die Drehrichtungsvorgabe des Istwertsignals
ergibt sich aus der Phasenlage der Spuren A und B des Inkrementalgebers
(siehe 4.4},

Der Abgleich des Pl-Reglers ist unter CO29 beschrieben.

Die Soll- und Istwerteingange kénnen hinsichtlich eines Offset- und
Verstarkungsfehlers abgeglichen werden (siehe 7.2.9/7.2.10). Bei Konfigurationen
mit Zusatzsollwert immer auch den Eingang Kin. 1, 2 mit kontrollieren.
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7.1.7 CO06 Betriebsart

Als Betriebsarten stehen Trip und Clamp zur Auswahl.

In der Betriebsart Trip wird der Wechselrichter bei Uberschreiten des 1,6-fachen
Nennstromes gesperrt und eine entsprechende Fehiermeldung angezeigt (siehe 8.). In
dieser Betriebsart steht kurzzeitig ein hohes Moment zur Vertigung.

in der Betriebsart Clamp wird der Motorstrom durch eine kontinuierlich arbeitende
Spitzenstrombegrenzung auf den 1,2-fachen Nennstrom begrenzt (Ipgor, < 1.2 ° In).
Bei einem Laststo kommt es in dieser Betriebsart daher nicht zur Trip-Abschaltung.
Das Ausgangssignal Imax (bei Werksabgleich Ki. A2) wird gesetzt, sobald die
Spitzenstrombegrenzung eingreift. Bei Verwendung der Bedieneinheit 810288
leuchtet dann die rote LED "Imax" auf.

Warnung! Bei gekipptem Motor kann es in der Betriebsart "Clamp™ zu einer
Uberhitzung der Maschine kommen.

7.1.8 CO009 LECOM1-Adresse

Die Teilnehmeradresse des Gerdtes bei einem seriellen Bussystem stellen Sie mit
Code CO09 ein (siehe 4.5).

7.2 BETRIEBSPARAMETER
7.2.1 C010 Min. Drehfeldfrequenz fgmin
C011 Max. Drehfeldfrequenz  fgmax

Den Sollwertstellbereich legen Sie Ober fymin und fgmax fest. Nach der
Reglerfreigabe fahrt der Antrieb bei Sollwert O auf die Minimaldrehzahl fgmin hoch.

fdmin ist nur bei analoger Sollwertvorgabe mit unipolarem Sollwert (C005 = -0-)
wirksam. fymax ist BezugsgroRe fir die Einstellung der Hoch- und Ablaufzeiten Tj,
und Tif.

Bei absoluter Sollwertvorgabe, z.B. (iber die LECOM-Schnittstelle oder JOG-
Sollwerte, wirkt fgmax ablésend als Begrenzung.

Die mit CO18 eingestellte Schalifrequenz der Ausgangsspannung beeinflufit die
wirksame max. Drehfeldfrequenz. So wird z.B. die Drehfeldfrequenz bei C018 = -0-
tfcq = 1.0 kHz) auf 120 Hz begrenzt (siehe 7.2.7).

Achtung! fgmax ist eine interne NormierungsgréRe. Daher dirfen gréRere Anderun-
gen uber die LECOM-Schnittstelle nur bei Reglersperre ausgefihrt werden.
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7.2.2 C012 Hochlaufzeit T;,
C013 Ablaufzeit T;¢

Die Hoch- und Ablaufzeit beziehen sich auf eine Anderung der Drehfeldfrequenz von
0 auf die mit CO11 eingestellte Maximalfrequenz fgmax-

Die einzustellende Zeiten T, und T;¢ kénnen wie folgt berechnet werden:

fd k2
vdl“'\ClJ ,,f“‘—__-?\\ fdmax
‘e2 ) Tir = tjy ~—————
| E ! faz - fa1
fai | ! —
. ~ f
0 o o . _ dmax
. ‘ ' Tif = tif
Tir ] Tit fdz - fdl

Hierbei sind tj, und tjs cie gewlinschten Zeiten flir den Wechsel zwischen fgq und fq2
und T, und Tjf die einzustellenden Werte unter C012, CO13.

7.2.3 C014 U/f-Kennlinie

Eine lineare oder eine quadratische Motorspannungs-Kennlinie stellen Sie mit CO14
ein. Quadratische Kenniinien werden bevorzugt bei Pumpen- und Lifterantrieben
angewendet.

7.2.4 CO015 U/f-Nennfrequenz fgN

Die Steigung der gewéhiten U/f-Kennlinie wird mit der U/f-Nennfrequenz eingestellt.
Sie berechnet sich aus Motornennspannung und Motornennfrequenz wie folgt:

230 V
fgy [HZ] = ———— ° N Motor (HZ]
UN Motor [V]

FUr die gangigsten Netz- und Motorzuordnungen kénnen die Einstellungen far die U/f-
Nennfrequenz der nachstehenden Tabeile entnommen werden. Bitte beachten Sie,
daR die maximale Ausgengsspannung des Umrichters den Betrag der jeweiligen
Netzspannung erreicher <ann.

UNMotor fNMotor fan
(V] [Hz] [Hz]
230 50 50.0
220 50 52.3
230 60 60.0
' 240 50 | 47.9
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Achtung! Uberpriifen Sie bei der Inbetriebnahme generell, daR der Strom im Leerlauf
den Motornennstrom nicht Uberschreitet. Gegebenenfalls kann durch Erhbhung der
U/f-Nennfrequenz die U/f-Kennlinie und damit die Leertaufstromaufnahme abgesenkt
werden. Eine interne Kompensation der Zwischenkreisspannung gleicht Anderungen
der Netzspannung aus, sodal diese bei der Einstellung der U/f-Nennfrequenz nicht
berucksichtigt werden missen.

7.2.5 CO016 Spannungsanhebung Umin

Der Umin-Parameter muB unbedingt an den verwendeten Asynchronmotor angepalit
werden, da sonst der Motar durch Ubertemperatur zerstért werden kann.
Erfahrungsgemal kénnen eigenbeliftete Standard-Asynchronmaschinen der
Isolierstoffklasse B im unteren Frequenzbereich (fg =0...25Hz) kurzzeitig mit ihrem
Nennstrom betrieben werden. Fihren Sie den Abgleich des Umin-Parameters
folgendermalBen durch:

- Effektivstrommesser in eine Motorphase schalten
- den Motor im Leerlauf bei f§ = 5Hz betreiben
- Umin einstellen:

a) Fir Kurzzeitbetrieb im unteren Frequenzbereich Umpin SO einstellen, daf der
Motorstrom seinen Nennwert nicht dberschreitet (IMotor = IN Motor!

b) Fir Dauerbetrieb im unteren Frequenzbereich Uiy so einstellen, daR der
Motorstrom das ca. 0,8-fache seines Nennwertes nicht tberschreitet
(IMotor = 0.8 * IN Motor) oder einen fremdbeliifteten Motor bzw. einen
Motor mit héherer Isolierstoffklasse verwenden und Umin wie unter
a) abgleichen.

Exakte Einstellwerte sind beim jeweiligen Motorherstetler zu erfragen.

Eine interne Kompensation der Zwischenkreisspannung gleicht Anderungen der
Netzspannung aus, sodaB diese bei der Einstellung der Upin-Anhebung nicht
bericksichtigt werden mussen.

7.2.6 CO17 Ansprechschwelle Qmin

Das Qmin-Signal zeigt an, ob die Drehfeldfrequenz (im gesteuerten Betrieb) oder der
Pl-Regler-Istwert (im geregelten Betrieb) kleiner oder gleich der mit C017
eingesteliten Frequenz ist. Das Qmjn-Signal kann mit C116, C117 einer digitalen
Ausgangsklemme zugeordnet werden.
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7.27 CO018 Schaitfrequenz  fcy
Die gewinschte Schaltfrequenz der Ausgangsspannung stellen Sie mit CO18 ein.

Achtung! Die eingesteliten Schaltfrequenzen begrenzen die wirksame max.
Drehfeldfrequenz fgmax:

cois fCH wirksame fgray !
kHz Hz

|
-0- 1,0 120
-1- 1,8 180
-2~ 2,0 240
-3- 3,3 480
-4- 3,6 480
-5- 4,0 480

7.28 C019 Auto GSB-Schwelle

Code CO19 aktiviert die Gleichstrombremsung, wenn der Frequenzsoliwert die einge-
stellte Stillstandsfrequenz unterschreitet. Bei Eingabe von 0.0Hz ist die Funktion nicht
aktiv.

Die H6he der Stillstandsspannung wird mit C036 und die Dauer der Aktivierung mit
C107 eingestellt.

7.29 CO025 Eingabevorwahl Geber

Fehler, die im Geber oder in der Ubertragungsstrecke entstehen, kénnen mit einem
Abgleich der Soll- bzw. Istwerteingdnge kompensiert werden.

Die analogen Eingange kdnnen hinsichtlich eines Offset-Fehlers und eines
Verstarkungsfaktors abgeglichen werden.

Far den Leitfrequenz-/Inkrementalgebereingang X5 ist ein Verstarkungsabgleich
vorgesehen. Fir den gesteuerten Betrieb mit Leitfrequenzvorgabe (CO05 = -2-) und
fur den geregelten Betrieb mit InkrementalgeberriickfGhrung (CO05 = -13-) erfolgt
der Abgleich des Eingangs X5 unter C025 = -10-. Im geregelten Betrieb mit
Leitfrequenzvorgabe und Inkrementalgeberrickfuhrung (CO05 = -16-) erfolgt mit
C025 = -11- der Abgleich fir die einspurige Leitfrequenzvorgabe (tGber X5, Spur O,
0/) und mit C025 = -10- der Abgleich der zweispurigen InkrementalgeberriickfiGhrung
{Gber X5, Spuren A, A/, B, B/).

Wahien Sie zunachst den Geber mit C025, und fUhren Sie danach den Abgleich mit
C026, C027 tur den gewahiten Eingang durch.
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7.2.10 CO026 Geberkonstante
C027 Geberabgleich

Eine konstante Abweichung von dem am Geber eingestellten Wert wird mit C026
abgeglichen. Den Verstdrkungsfaktor kénnen Sie mit CO27 korrigieren.
Kontrollieren Sie bei Konfigurationen mit Sollwert 2 (siehe 7.1.6) immer auch den
Eingang Ki.1, Kl.2.

Wéhlen Sie den Inkrementalgebertyp fir den Abgleich von X5 mit C026 aus.
Abweichende Geberkontanten kénnen mit CO27 angepafit werden.

Bei Leitfrequenzvorgabe wird der Abgleich wie unter 4.4 beschrieben durchgefihrt.

7.2.11 CO029 Autoabgleich fur Pl-Regler-istwert

Mit Code C029 kann ein automatischer Verstarkungsabgleich der Rickflihrung
durchgefihrt werden.

Vorbereitung des Abgleichs:

Beachten Sie vor dem Abgleich des Drehzahlreglers die Einstellung der

Geberkonstanten.

- Analoger Istwert: Wenn Sie ein analoges Tachosignal verwenden, missen Sie
hierzu die maximal zu erwartende Tachospannung einstellen. Diese
Tachospannung kénnen Sie aus der Tachonennspannung und der max. Drehzahl
des Motors bestimmen. Stellen Sie die entsprechende Schalterkombination von
S1 autf der Steuerbaugruppe wie im Abschnitt 4.3 dargestellt ein.

- Digitaler Istwert: Wenn Sie einen 'nkrementalgeber ais

Drehzahlistwertaufnehmer einsetzen, missen Sie mit C025 = -10 den
inkrementalgebereingang anwahlen und dann unter C026 die Geberkonstante
eingeben.

Automatischer Verstarkungsabgleich der Istwert - Rickfuhrung

Voraussetzungen:

- Betreiben Sie den Antrieb im Leerlauf.

- Der Sollwert mull mindestens 10% der maximalen Drehfeldfrequenz betragen.
- Stellen Sie den EinfluB des PI-Reglers unter CO74 auf Null.

Aktivieren des automatischen Abgleichs:

- Wahlen Sie eine Konfiguration mit geregeltem Betrieb mit CO05 aus.
Geben Sie den Regler frei und warten Sie den Hochlauf ab.
Aktivieren Sie den Autoabglieich mit C029=-1-, Der Umrichter bestatigt den
Abgleich durch "ok". Nach diesem Verfahren ist die Verstarkung der
IstwertrickfGhrung automatisch eingestellt.
Stellen Sie anschlielend den EinfluR des PI-Reglers mit Code CO74 so ein, dal
der grolRtmaogliche Schiupf, meistens Kippschiupf, ausgeglichen wird (z.B. 10%).
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Handabgleich

ist aus anlagentechnischen Grinden der automatische Abgleich im Leerlauf nicht
moglich oder zu ungenau, konnen Sie den Abgleichfaktor unter CO27 nach einer
Messung der zu regelenden GréRe von Hand eingeben:

- Wahlen Sie eine Konfiguration mit geregeltem Betrieb mit CO05 aus.
Der Sollwert muR mindestens 10% der maximalen Drehfeldfrequenz betragen.
Geben Sie den Regler frei und warten Sie den Hochlauf ab.
Erhdhen Sie den Einflul des Pi-Reglers mit C074 auf den gréBtmoalichen
Schlupf (Kippschlupf, ca. 10%)
Verstarkung {CO70) und Nachstellzeit (CO71) sollten auf Werksabgleich stehen.
Falls der Antrieb schwingt, nehmen Sie die Verstdrkung {C0O70) zurick, bis der
Antrieb ruhig 13uft.
Messen Sie die Wellendrehzahl des Motors mit einem Drehzahimesser.
Berechnen Sie den Wert fir den Geberabgleich und stellen Sie diesen unter
C027 ein:

Drehzahlistwert
Geberabgleich (C027) = * alter Wert C027
gewdilnschte Drehzahl

Dynamischer Abgleich (C070, C071}

Dieser Abgleich ist sowohl nach dem Autoabgleich als auch nach dem Handabgleich
notwendig. Mit dem dynamischen Abgleich passen Sie den Pl-Regler an
unterschiedliche Schwungmassen an:

- VergréBRern Sie die Verstarkung des Pl-Reglers unter CO70, bis der
Antrieb zu schwingen beginnt. AnschlieBend reduzieren Sie diesen Wert um
ca. 10%.
Solite bei einer Verstarkung von 10 kein Schwingen auftreten, haibieren Sie die
Nachstellzeit unter CO71 und wiederholen Sie den Abgleich der Verstarkung.

- Schwingt das System im ganzen Bereich, vergréRern Sie die Nachstellzeit
(C71), bis der Antrieb ruhig lauft.

Speichern Sie das Abgleichergebnis unter C003.
Zusatzfunktionen

Fir besondere Applikationen stehen lhnen einige Zusatzfunktionen zum Pl-Regler zur
Verfigung.

Istwertanzeige des Pl-Reglers: siehe C051

Monitorsignale des Pl-Reglers: siehe C111
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Ausgang Istwert = Soliwert: siehe C240
Frequenzvorsteuerung: siche C238
Frequenzstellbereich: siehe C239

Eingang Integralanteil = 0

Mit Hilfe dieser Funktion 188t sich der Integralanteil des Pl-Reglers definiert auf Null
setzen. Diese Zusatzfunktion kdnnen Sie mit C113 einer digitalen Eingangsklemme
zuordnen.

Diese Funktion ist z.B. bei Anwendungen hilfreich, in denen ein Antrieb mit Sollwert
Nuil in den Stillstand gefahren wird und betriebsbereit stehenbleiben soll, Uber das
Wegschalten des |-Anteils wird ein Driften des Motors verhindert. Wird der Antrieb
bei Soilwert Null mechanisch gebremst, verhindert das Wegschalten des I-Anteils
beim erneuten Anfahren ein Rucken des Antriebes.

Ausgang Istwert = 0

Die digitale Ausgangsfunktion Istwert = O zeigt an, da der Antrieb steht. Der
Bereich, in dem die Funktion aktiv wird, ist mit einem festen Fenster von 0,5%
bezogen auf fgmax versehen.

Diese Eigenschaft kdnnen Sie z.B. dort einsetzen, wo eine mechanische
Stillstandsbremse die Motorwelie fixieren muf oder der I-Anteil weggeschaltet
werden mufl.

Das Signai Istwert = 0 kann mit C117 einer digitalen Ausgangsklemme zugeordnet
werden.

7.2.12 CO034 Stromleitwert

Soll der analoge Sollwert Gber KI.8 als Stromleitwert vorgegeben werden, dann
wahlen Sie mit C034:

0...20mA : CO034 -0-
4,.20mA : C034 = -1-

Umschalten von Spannungsleitwert auf Stromleitwert mit dem Schalter S1/4 auf der
Steuerbaugruppe. Die Position des Schaiters siehe 4.3.

Spannungsleitwert/Potentiometer: S1/4 = OFF
Stromleitwert: S1/4 = ON
Werkseinstellung: S1/4 = OFF

7.2.13 C036 Bremsspannung

Die Héhe des im Motor eingepragten Gleichstroms wird (iber die Bremsspannung
eingestelit. Zur Aktivierung der Gleichstrombremse siehe C048 (siehe 7.3.7).
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7.2.14 CO38 Eingabevorwahl JOG
C039 JOG-Frequenzsoliwert

JOG-Frequenzsollwerte werden mit den Codes CO38 und C039 eingestellt. Zunachst
wiéhlen Sie mit CO38 den JOG-Wert an. Diesem JOG-Wert kann unter C039 eine
Frequenz zugeordnet werden. Ist z.B. unter CO38 = -2- angewahit worden, so kann
unter CO39 die Frequenz fir JOG 2 eingegeben werden.

JOG-Sollwerte gréler fgmax werden intern auf fgmax begrenzt.

Zur Aktivierung der JOG-Sollwerte siehe 7.3.5. Bei aktivierten JOG-Sollwerten wird
der Sollwert 2 abgeschaltet.

7.3 STEUERPARAMETER

Abhéngig von der Bedienungsart COO1 (siehe 7.1.2) werden die Steuerparameter
Uber die Steuerkiemmen, die Bedieneinheit 8102BB oder Gber die LECOM-
Schnittstelle veréndert. Bei Klemmensteuerung dienen die folgenden Codes als
Anzeigen. Wenn Tastatur- oder LECOM-Bedienung gewahlt ist, dienen die Codes als
Bedienparameter.

7.3.1 C040 Reglerfreigabe

Reglerfreigabe

Unabhéngig von der Bedienungsart COO1 muR der Regler Uber KI.28 durch Anlegen
einer Spannung von 13 ... 30V freigegeben werden. Bei Verwendung der Bedien-
einheit 8102BB kann der Regler jederzeit mit der STP-Taste gesperrt und mit

SH + STP wieder freigegeben werden.

In der Bedienungsart LECOM-Bedienung {CO01 = -3-) kann der Regler zusatzlich mit
C040 = -1- (Uber die LECOM-Schnittstelle) gesperrt und freigegeben werden.

Der Regler kann nur Gber die Quelle freigegeben werden, Uber die auch die Regler-
sperre erfolgt war:

- Kilemme 28

- Code C040 (in den Bedienungsarten Tastatur- und LECOM-Bedienung)
- Stop-Taste

- Trip-Fehlermeldung

Wird z.B. der Regler bei LECOM-Bedienung Gber CO40 = -O- gesperrt, dann kann er
mit C040 = -1- wieder freigegeben werden.

Reglerfreigabe nach dem Netzeinschalten
Nach dem Netzeinschalten ist der Regler freigegeben, wenn an KI.28 eine Spannung

von 13...30V anliegt. Nur in der Bedienungsart CO01 = -3- muB die Freigabe
zusatzlich Uber die LECOM-Schnittstelle (CO40 = -1-1 erfolgen.
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Reglerfreigabe beim Umschalten der Bedienungsart CO01

Fir das Umschalten der Bedienungsart mufl der Regler zuvor gesperrt werden. Die
Reglerfreigabe kann anschlieBend nur von der Quelle erfolgen, Uber die der Regler
auch gesperrt worden war.

Reglerfreigabe beim Umschalten der Parametersatze

Fir das Umschalten der Parametersatze mu der Regler zuvor gesperrt werden. Nach
dem Umschaiten des Parametersatzes verhalt sich der Regler so wie unter
"Reglerfreigabe nach dem Netzeinschalten” beschrieben.

Achtung! Beim Umschalten der Parametersatze oder beim Laden des Werks-
abgleiches kann es zum Anlaufen des Antriebes kommen, wenn der

Regler nicht zuvor Uber die Steuerklemme KI.28 gesperrt worden war.
L

7.3.2 C041 Sollwert invertieren
C042 Schnelistop (QSP)

Die Codes C041 und C042 sind flr die Funktionen:

- Sollwert invertieren und
- Schnellstop aktivieren vorgesehen.

Abhangig von der Bedienungsart COO1 beeinfluBen die Codes die Funktionen direkt,
oder zeigen den Zustand der Steuerklemmen KI.21, KI.22 an. Dar(ber hinaus kann
fir die Bedienungsarten mit Klemmensteuerung die Funktion der Klemmen KI.21,
KI.22 mit C176 {siehe 7.6.19) umgeschaltet werden.

Schnellstop - Funktion

Durch das Aktivieren der Funktion Schnelistop, wird der Antrieb an der unter C105

vorgewahiten, speziellen Ablauframpe bis zum Stillstand gefUhrt. Bei Erreichen von

fg = 0 Hz entspricht die Ausgangsspannung dem unter CO16 eingestellten Wert fir
Umin (siehe 7.2.5).

Zusétzlich kann Uber die Auto GSB-Schwelle (CO19) eine Gleichstrombremsung mit

einer unter C107 eingestellten Haitezeit aktiviert werden. Nach Ablauf der Haltezeit
schaltet der Umrichter die Ausgangsspannung auf OV.

Tastatur- oder LECOM-Bedienung:

Bei Tastatur- oder LECOM-Bedienung (CO01 = -1-, -3-) wird der Sollvwert mit C041
invertiert und die Schnellstop-Funktion mit C042 aktiviert. Die Klemmen Kin. 21, 22
sind auch in diesen Bedienungsarten immer aktiv.
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Klemmensteuerung:
Bei Klemmensteuerung (CO01 = -0-, -2-} wird der aktuelle Zustand der Kin 21, 22

entsprechend der Klemmenkonfiguration (C176) ausgewertet und in CO41 und C042
angezeigt.

Klemmentunktionen mit C176 = -0-

KlL. 21 K, 22 Anz. €041 | Anz. CD42 | Bedeutung

High Low -Q - -0 - Sollwert nicht invertiert
Low High L -0 - Sollwert invertiert
Low Low X - -1 - Schnellstop aktiv

Wird an beide Klemmen eine Spannung von 13...30V (High-Pegel) angelegt, ergibt
sich die gultige Drehrichtung aus dem Klemmensignal, das als erstes aktiv war. Liegt
beim Netzeinschalten bereits ein High-Pegel an beiden Klemmen, aktiviert der Regier
ebenfalis die Funktion "Schnellstop (QSP)".

Klemmenfunktion mit C176 = -1-

i, 21 Kl. 22 Anz. CO4Y | An2. C042 | Bedeutung

Kigh Low -0 - - X - Sollwert nicht invertiert
Low Low =1 - <X - Sollwert invertiert

x High - x- -1~ Schnelistop aktiv

X Low - x - -0 - Schnelistop nicht aktiv

t Warnung! Bei Drahtbruch an Klemme KI.21 kann es bei Klemmenfunktion
‘: C176 = -1- zu einer Drehrichtungsumkehr des Antriebs kommen.

7.3.3 €043 Zuriicksetzen eines Fehiers mit LECOM

Die Codestelle CO43 dient zum Zuricksetzen eines vorhandenen Fehlers. Hierzu
geben Sie C043 = -0- vor.
Code C043 kann nur Uber die LECOM-Schnittstelle erreicht werden.

7.3.4 C044 Ablaufsteuerung

In den Bedienungsarten Tastatur- oder LECOM-Bedienung wird die Ablaufsteuerung
mit CO44 ein- bzw. ausgeschaitet. Bei Klemmensteuerung kann einer der digitalen
Eingénge E1...ES mit der Funktion "Ablaufsteuerung aktivieren” belegt werden. C044
zeigt hierbei an, ob die Ablaufsteuerung aktiv ist.

Lenze




40 TECHNISCHE BESCHREIBUNG 8100_A

Die Ablaufsteuerung steuert den Hauptsollwert und die Tj-Zeiten in einer einstellbaren
Reihenfolge und einer einstellbaren Dauer. Die Ablaufsteuerung umfalt max. 8 Ab-
laufschritte. Jedem dieser Ablaufschritte k6nnen daher folgende Parameter
zugeordnet werden (siehe 7.6.20):

- ein Frequenzsollwert (mit C211)

- ein Wertepaar fur die Hoch- und Ablaufzeit {(mit C212)
- die Verweildauer (mit C213)

- der folgende Ablaufschritt (mit C214)

Bei aktivierter Ablaufsteuerung wird der jeweils erreichte Ablaufschritt mit C160
angezeigt und kann gleichzeitig auch mit C117 Uber eine der frei belegbaren digitalen
Ausgangsklemmen als Signal ausgegeben werden.

Eine Unterbrechung der Ablaufsteuerung mit gleichzeitigem Zuricksetzen auf den
Ablaufschritt 1 wird durch folgende Quellen ausgeldst:

- Reglersperre
- Schnellstop
- Trip-Fehlermeldungen

Nach dem Aufheben der Unterbrechung beginnt der Regler unmittelbar mit Ablauf-
schritt 1, wenn die Freigabe der Ablaufsteuerung nicht zuvor zuriickgenommen
wurde. Uber- oder Unterspannungsmeldungen beeinflussen die Ablaufsteuerung
nicht.

Funktionen, die den Hauptsollwert zusétzlich beeinflussen kénnen, wie z.B.

- Sollwert invertieren
- Hochlaufgeber - Eingang = O
- Hochlaufgeber-Stop
- Gleichstrombremse

stehen wéhrend der Ablaufsteuerung zur Verfiigung. So lauft z.B. bei Aktivierung der
Gleichstrombremse die Verweildauer des aktuellen Ablaufschrittes weiter. Wahrend
der Ablaufsteuerung wird Sollwert 2 (C049) zu "0" gesetzt. Hierbei bleibt die mit
C221 eingestellite Ablaufzeit wirksam.

7.3.5 CO045 Freigabe JOG-Soliwert

Bei Klemmensteuerung:

Entsprechend der Zuordnung der JOG-Sollwerte zu den digitalen Eingangskiemmen
(siehe 7.6.6) ergibt sich die JOG-Freigabe nach einer bindren Codierung der
verwendeten Eingangskiemmen.

Es kdnnen maximal 4 digitale Eingdnge mit der Funktion JOG-Freigabe belegt
werden. Binar codiert sind damit 1, 3, 7 oder 15 JOG-Sollwerte ansteuerbar.
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Werden z.B. die Klemmen E1, E3, E4 und E5 fir die JOG-Freigabe belegt, so
entspricht E1 der 1.Kiemme, E3 der 2.Klemme, E4 der 3 Klemme und ES der
4. Klemme in der nachstehenden Ubersicht:

digit. Eingangsklemmenrn El1 ... ES 1

1.Klemme 2.Klemme 3.Klemme 4.Klemme ]

r 1
.Solliwert 1 ] o] [v] ] |
[JOG 1 aktiv 1 0 0 o !
JOG 2 aktiv 0 1 0 0 i
JOG 15 aktiv | 1 1 1 s i

Bei Bedienung Uber die Bedieneinheit oder die LECOM-Schnittstelie aktivieren Sie den
gewunschten JOG-Sollwert mit C045,

7.3.6 C046 Soliwert 1

Code C046 zeigt den aktuellen Sollwert 1 an. Bei Bedienung Gber die Bedieneinheit
oder die LECOM-Schnittstelle stellen Sie den Sollwert mit C046 ein.

Die Eingabe bzw. Anzeige kann sowohl normiert (in %fgmax) oder absolut (in Hz)
erfolgen. Die Umschaltung zwischen normierter und absoluter Sollwertvorgabe kann
mit C172 vorgenommen werden.

7.3.7 €048 Gleichstrombremsung

Die Aktivierung der Gleichstrombremsung erfoigt:

- bei Klemmensteuerung Gber eine der digitalen Eingangsklemmen
(Zur Zuordnung der Funktion zu einer der dig. Eingangsklemmen
siehe 7.6.6). CO48 zeigt hier an: Gleichstrombremsung aktiv bzw.
nicht aktiv.

- bei Bedienung Uber die Bedieneinheit 8102BB oder die LECOM-
Schnittstelle (siehe 7.1.2) mit C048 = -1-.

- automatisch durch die Auto-GSB-Schwelle (siehe 7.2.8)
(hierbei erfolgt keine Anzeige in C048).

Der Betrag der Stillstandsspannung wird bei aktivierter Gleichstrombremse mit C036
(siehe 7.2.13), und die Dauer der Aktivierung mit C107 (siehe 7.6.3) eingestellt.

Achtung! Langerer Betrieb der Gleichstrombremsung kann zu einer Uberhitzung
des Motors fihren.
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7.3.8 CO049 Anzeige Sollwert 2

Unter CO49 wird der aktuelle Sollwert 2 (in % fgmax) angezeigt. Unabhdngig von der
Bedienungsart wird der Sollwert 2 immer Uber die Steuerklemmen Ki.1, KI.2 vorgegeben,
nicht Uber die LECOM-Schnittstelle oder die Bedieneinheit 81028B.

Bei entsprechender Konfiguration (siehe 7.1.6) wird der Sollwert 2 intern zum Sollwert 1
(C046) addiert. Die Summe wird intern auf + fgmgy begrenzt.

7.4 ANZEIGEWERTE

Anzeigewerte kénnen nur ausgelesen werden.

74.1 C050 Ausgangsfrequenz

Unter CO50 wird der aktuelle Frequenzistwert (in Hz) angezeigt.
7.42 CO051 PI-Regler-Istwert

Code CO51 zeigt den Pl-Regler-Istwert an. Entsprechend der Anzeige des

Sollwertes 1 (C046) kdnnen Sie unter C172 eine normierte Anzeige (in % fgmax) oder
absolute Anzeige (in Hz) wéahlen.

Im gesteuerten Betrieb wird in C051 eine '0" angezeigt.

7.4.3 C052 Motorspannung

Unter C052 wird die aktuelle Motorspannung in Voit angezeigt.

Achtung!" Auch.bei A ige "0V" kdnnen die Motorklemmen Netzpotential fiihren. Bei
~Arbeiten‘an den'Motorklernmen den Regler immer vom Netz trennen und
mindestens 30s Wartezeit einhalten.

7.44 C053 Zwischenkreisspannung
Unter C053 wird die aktuelle Zwischenkreisspannung Ug in Volt angezeigt.
7.45 CO067 Trip - Fehlermeldung

Unter Code C067 wird ein aktueller Fehler angezeigt (siehe 8.) und zurlickgesetzt.
Zuriickgesetzte Fehlermeldungen werden im Historienspeicher abgelegt und konnen mit
der LECOM-Schnittstelle unter C161 ... C168 abgerufen werden. Bei Verwendung der
Bedieneinheit 8102BB konnen sie durch Betétigen der A-Taste wieder zur Anzeige
gebracht werden. Maximal 8 Fehlermeldungen sind abrufbar, wobei der zuletzt
gespeicherte Fehler als erster erscheint, danach jeweils der vorherige.
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7.5 ALLGEMEINE PARAMETER
7.5.1 C068 Betriebsstatus
C069 Geratestatus

Die Codes C068 und CO69 enthalten Informationen Uber den Gerdte- bzw. den
Betriebsstatus. Sie kénnen nur Gber die LECOM-Schnittstelle ausgelesen werden.

C068 Anzeige des Betriebsstatus

Bit-Nr. 15 14 13 12 11 10 9 8
Signal TRIP | ¥) IMAX | QSP IMP | LAUF | QMIN | RFR
Bit-Nr. 7‘1 6 l 5 4 3 l 2 l 1 ] [¢]
Signal Kommunikationsfehler Betriebsfehler

*) Bit-Nr. 14: ngo)l = Nist

C069 Anzeige des Gerétestatus

Bit-Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0

signal RFR XXXX [RESET AUTO |REMOT PCHG |CALARM|BALARM

Bit 6 ist nicht benutzt.
Né&here Informationen enthdlt die technische Beschreibung "LECOM A/B".
7.5.2 C070 Vp Pl-Regler

C071 Tn Pl-Regler

C074 EinfluR Pl-Regler

Mit den Codes C070, CO71 und CO74 wird der Pi-Regler abgeglichen. Die
Vorgehensweise fir diesen Abgleich ist unter 7.2.11 beschrieben.

7.56.3 C081 Motornennleistung Ppot

Die Leistung des angeschlossenen Motors stellen Sie unter CO81 ein. Diese
Einstellung ist erforderlich, um den Motorrundlauf bei niedrigen Drehfeldfrequenzen
anzupassen.

7.5.4 C093 Gerdtetyp

Unter C093 wird der Gerétetyp 810x angezeigt. Code C033 kann nur Gber die
LECOM-Schnittstelle gelesen werden.
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7.5.5 €094 AnwenderpaBwort

Wird unter C094 ein PaBwort eingegeben, so kann eine Umschaltung des Codesalzes
unter C0O00 (siehe 7.1.1) nur mit der Eingabe dieses PaRwortes durchgefuhrt werden.

Geben Sie bei Verzicht auf den PalRwortschutz unter C094 = -Q- vor.
7.5.6 CO098 Sprache

Unter Code CO98 kdnnen Sie einstellen, in welcher Sprache die Anzeigetexte der
optionellen Bedieneinheit 8102BB ausgegeben werden. Als Sprachen stehen deutsch,
englisch und franz6sisch zur Verfigung.

7.5.7 C099 Softwareversion

Unter C099 wird die Software-Versionsnummer angezeigt.

7.6 PARAMETER FUR APPLIKATIONEN
7.6.1 C100 Eingabevorwahl zusiatzl. Ti-Zeit
C101 Zusatzl. Hochlaufzeit

C103 Zusatzl. Ablaufzeit

Neben den unter CO12, C013 eingestellten Hoch- und Ablaufzeiten konnen fir den
Hauptsollwert 1 bis zu 15 zuséatzliche Wertepaare programmiert werden.

Wahlen Sie zunachst das zusétzliche Ti-Wertepaar mit C100 vor, und geben Sie
danach den Wert fur die zusatzliche Hochlaufzeit unter C101 und fur die zusatzliche
Ablaufzeit unter C103 ein.

Ist z.B. unter C100 eine -2- angewahlt worden, so kann unter C103 der Wert fir die
zusatzliche Ablaufzeit T2 eingegeben werden.

Die zuséatzlichen Hoch- und Ablaufzeiten beziehen sich auf eine Anderung der
Drehfeldfrequenz von O auf fymax. Die einzustellende Zeiten Tj, und T;f kdnnen wie
unter 7.2.2 beschrieben berechnet werden.

Zur Aktivierung der zusatzlichen Hoch- und Ablaufzeiten siehe 7.6.12.

7.6.2 C105 Ablaufzeit fir Schnellstop

Bei Aktivierung der Schnellstop-Funktion (siehe 7.3.2) wird der Antrieb mit einer
speziellen Ablaufzeit heruntergefahren. Diese Ablaufzeit stelien Sie mit C105 ein.
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7.6.3 C107 Haltezeit fiir Gleichstrombremse

Die Dauer der Aktivierung der Gleichstrombremse wird mit C107 eingestellt. Nach Ablauf
der Haltezeit schaltet der Umrichter die Ausgangsspannung auf OV. Bei der Deaktivierung
der Gleichstrombremse wird die Haltezeit zuriickgesetzt.

Aktivierung der Gleichstrombremse mit CO48 (siehe 7.3.7).

Achtung! Langerer Betrieb der Glelchstrombremsung kann zu einer Uberhitzung des
“Motors fiihren.

7.6.4 C108 Verstirkung Monitorausgang
C109 Offset Monitorausgang

Zur Anpassung des analogen Ausgangssignals, z.B. an ein externes Voit- oder
Amperemeter, kénnen die Verstarkung und ein Gleichanteil am Monitorausgang KI.62
eingestellt werden.

Diese Einstellungen bleiben bei Anderungen der Funktionszuordnung des
Monitorausganges erhalten.

7.6.5 C111 Monitorsignal

Der Monitorausgang KI1.62 kann mit den unter C111 wahlbaren Signalen belegt werden
und als Spannungsausgang (+10V) oder als Stromausgang (+20mA) betrieben werden.
Die Umschaltung nehmen Sie mit S2 auf der Steuerbaugruppe vor (siehe 4.3).

Werksseitig ist folgende Normierung der Ausganssignale eingestellit:

far Frequenzen: +fgmayx entspricht Uponitor = +10V/+20mA

-fdmax entspricht Uponitor = -10V/-20mA
fir Spannungen: 1000 V entspricht Upgnitor = +10V/+20mA
0 V entspricht Upmonitor =+ OV/+0mA

Zur Anpassung des Anzeigeelementes kénnen ein Offset- und ein Verstdrkungs-abgleich
durchgefiihrt werden (siehe 7.6.4).
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7.6.6 C112 Eingabevorwahl frei belegbarer dig. Eingang
C113 Funktion frei belegb. dig. Eingang

Die digitalen Eingange E1 ... E5 kénnen mit den unter C113 wahlbaren Funktionen
belegt werden. Dazu wahlen Sie zunachst den jeweils zu belegenden Eingang mit
C112 aus. Ist z.B. der digitale Eingang E2 mit C112 = -2- angew3&hlt worden, so
kann unter C113 die gewinschte Funktion, z.B. C113 = -4- fir die Funktion "Trip-
Set"”, eingegeben werden.

Die Funktionen kénnen jeweils nur einmal vergeben werden. Fiir die Aktivierung der
JOG-Sollwerte oder der zuséatzlichen Ti-Zeiten kénnen bis zu vier Klemmen
zugeordnet werden. Zusétzlich kann der gewahlte Eingang in der Polaritat und der
Prioritdt umgeschaltet werden (siehe 7.6.7).

7.6.7 C114 Polaritdt digitaler Eingang
C115 Prioritdt digitaler Eingang

Die digitalen Eingédnge E1 ... E5 werden mit C114 zwischen High-aktiv und Low-aktiv
umgeschaltet.

Mit C115 kénnen Sie auswéhlen, ob die vorgewahite, digitale Eingangskiemme immer
aktiv ist, oder abhangig von der Bedienungsart (siehe 7.1.1) abgeschaltet wird.

Ist eine digitale Eingangsklemme mit C115 = -1- mit Prioritdt versehen (Klemme
immer aktiv}, dann Oberschreibt das Klemmensignal eine von der Tastatur oder der
LECOM-Schnittstelle eingegebene information unmittelbar.

Achtungl Die Einstellungen von Polaritdt und Prioritdt beziehen sich auf das
angewdhite Signal und gehen bei Anderung der Zuordnungen der frei belegbaren
Klemmen verloren. Bei jeder neuen Belegung werden die werksseitigen Voreinstel-
lungen aktiviert.

Die Werkseinstellung der Polaritat fir "Trip-Set” (C113 = -4-) ist nicht drahtbruch-
sicher.

7.6.8 C116 Eingabevorwahl frei belegbarer dig. Ausgang
C117 Funktion frei belegb. dig. Ausgang

Die digitalen Ausgange A1 ... A4 k6nnen mit den unter C117 wahlbaren Funktionen
belegt werden. Dazu wihlen Sie zundchst den jeweils zu belegenden Ausgang mit
C116 aus. Ist z.B. der digitale Ausgang A2 mit C116 = -2- angewiéhlit worden, so
kann unter C117 die gewunschte Funktion, z.B. C117 = -4- zur Ausgabe der
Meidung "Betriebsbereit™, eingegeben werden.

Die Funktionen konnen jeweils nur einmal vergeben werden. Der Relaisausgang

Kin. K11, K14 ist gleich zu behandeln wie die digitalen Ausgangsklemmen A1 ... A4.
Zusazlich kann der gewdhite Ausgang in der Polaritdt (C118) umgeschaltet werden.
Mit der digitalen Ausgangskiemme A4 kann dariber hinaus das Signal 6*fg
ausgegeben werden. Hierzu Stellen Sie den Schaiter S3 auf der Steuerbaugruppe
{sighe 4.3} auf "A" .
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7.6.9 C118 Polaritat digitaler Ausgang

Die digitalen Ausgénge A1 ... A4 werden mit C118 zwischen High-aktiv und Low-
aktiv umgeschaltet.

Achtung! Die Einstellung der Polaritat bezieht sich auf das angewéhlite Signal und
geht bei einer Anderung der Zuordnungen der frei belegbaren Klemmen verloren. Bei
jeder neuen Belegung werden die werksseitigen Voreinstellungen aktiviert.

7.6.10 C119 Eingabevorwah! Uberwachungsfunktionen
€120 Uberwachungsfunktion

Die Uberwachungsfunktionen "Externer Fehler” und "PTC-Motorschutz Fehler”
kénnen mit C120 zu- oder abgeschaltet werden. Zusatzlich besteht die Méglichkeit,
beim Auftreten einer Fehlermeldung zwischen dem Ausiésen einer Trip-Meldung
{siehe 7.4.5) oder einer Warnmeldung zu wahlen. Dazu wihien Sie zunichst die
gewiinschte Uberwachungsfunktion mit C119 aus und parametrieren die Funktion
anschlieBend mit C120.

Z.B. wird die Uberwachungsfunktion "Externer Fehler” zunichst mit C119 = -0-
angew3dhit, dann mit C120 = -2- als Warnmeldung aktiviert,

Eine auftretende Warnmeldung wird wie eine Trip-Fehlermeldung automatisch in
CO67 zur Anzeige gebracht. Im Unterschied zu einem Trip-Fehler blinken die
Anzeigen (Betriebszustandsanzeige und Klartextanzeige der Bedieneinheit 8102BB)
bei einer Warnmeldung nicht. Wahrend einer Warnmeldung wird das Signal
"Betriebsbereit” (RDY) zurlickgesetzt, der Betrieb des Frequenzumrichters jedoch
nicht unterbrochen. Die Warnmeldung wird ebenso wie ein Trip-Fehler quittiert und
im Historienspeicher abgespeichert.

7.6.11 C125 Baudrate

Die Auswahl der Ubertragungsgeschwindigkeit fir die serielle LECOM-Schnittstelle
nehmen Sie mit C125 vor,

7.6.12 C130 Freigabe zusatzliche T;-Zeiten

Bei Klemmensteuerung:

Entsprechend der Zuordnung der zustzlichen Ti-Zeiten zu den digitalen
Eingangsklemmen (siehe 7.6.6) ergibt sich die Ti-Freigabe nach einer biniren
Codierung der verwendeten Eingangsklemmen.

Es kdnnen maximal 4 dig. Eingdnge mit der Funktion Ti-Freigabe belegt werden. Binar
codiert sind damit 1, 3, 7 oder 15 zusatziiche T;-Zeiten ansteuerbar.

Die Ti-Zeiten beziehen sich auf fgmax und kénnen wie unter 7.2.2 beschrieben
berechnet werden.
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Werden z.B. die Klemmen E1, E3, E4 und E5 fir die T-Freigabe belegt, so entspricht
E1 der 1.Klemme, E3 der 2.Klemme, E4 der 3.Klemme und E5 der 4 Klemme in der
nachstehenden Ubersicht:

! digitale Eingangsklemmen El ... ES
' 1.Klemme ; 2.Xlemme | 3.Klemme ! 4.Klemme
T;(C012), 'rlf(c013)| 0 ! 0 0 0
T; 1, Tijgl aktiv 1 0 o 0
Tirz. Tifz aktiv [¢] 1 [¢] 0
T; 15, Tgfl5 aktiv 1 1 1 1
1

Bei Bedienung Uber die Bedieneinheit oder die LECOM-Schnittstelle aktivieren Sie das
gewinschte T;-Wertepaar mit C130.

7.6.13 C131 Hochlaufgeber-Stop

Die Funktion halt den Hochlaufgeber fur den Sollwert 1 an.

Nicht beeinfluRt werden die zusatzliche Ablaufzeit fir die Schnellstop-Funktion und
der Zusatz-Sollwert.

Bei Klemmensteuerung zeigt C131 an, ob Hochlaufgeber-Stop aktiv oder nicht aktiv
ist. Bei Bedienung Uber die Bedieneinheit 8102BB oder die LECOM-Schnittstelle wird
die Funktion Hochlaufgeber-Stop mit C131 aktiviert.

7.6.14 C132 Hochlaufgeber-Eing.= 0

Die Funktion Hochlaufgebereingang = O setzt den Eingang des Hochlaufgebers fir
den Soliwert 1 zurick. Der Antrieb lauft dann mit der aktiven Tif-Zeit bis zum
Stillstand.

Bei Klemmensteuerung zeigt C132 an, ob Hochlaufgebereingang = O aktiv oder nicht
aktiv ist. Bei Bedienung Uber die Bedieneinheit 8102BB oder die LECOM-Schnittstelle
wird die Funktion Hochlaufgebereingang = O mit C132 aktiviert.

7.6.15 C134 Hochlaufgeberkennlinie

Die Auswah! der Hochlaufgeberkennlinie, linear oder s-férmig, nehmen Sie mit C134
vor.

Eine s-férmige Kennlinie erméglicht ruckfreies Anfahren bei kleinen T;-Zeiten. Die
s-Form wird nur eingehalten, wenn der Sollwert (C046) wahrend des Hoch-/Ablaufes
konstant bleibt, und bezieht sich nicht auf den Zusatzsollwert.

7.6.16 C143 Schwelle fir fcH-Absenkung auf 1kHz

Der beste Rundlauf bei niedrigen Drehzahlen ergibt sich bei einer Schaltfrequenz von
1kHz. Unter Code C143 kénnen Sie die Drehfeidfrequenz einstellen, unterhalb der die
Schaltfrequenz automatisch auf diesen Wert reduziert wird.
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7.6.17 C160 Anzeige Ablaufschritt

Bei aktiver Ablaufsteuerung wird mit C160 der jeweils erreichte Ablaufschritt
angezeigt.

ist die Ablaufsteuerung nicht aktiviert (C044 = -0-), oder der letzte Ablaufschritt
voruber, wird C160 = -0- angezeigt.

7.6.18 C172 Sollwertvorgabe

Die Anzeige bzw. die Vorgabe des Sollwert 1 kann abhangig von C172 entweder
normiert auf fgmax (in %fgmax) oder absolut als Frequenz (in Hz) erfolgen.

7.6.19 C176 Funktion KI.21, KI.22

Die Funktion der Steuerklemmen KI.21, Ki.22 ist abhéngig von C176 entweder:
KI.21: Schnelistop aufheben, Sollwert nicht invertieren
KI.22: Schnellstop aufheben, Sollwert invertieren

oder: KI.21: Sollwert invertieren
K1.22: Schnellstop aufheben.

7.6.20 C210 Eingabevorwahi Ablaufsteuerung
C211 Sollwert
C212 T;-Zeit
C213 Dauer
C214 Folgeschritt

Zur Parametrierung der Ablaufsteuerung (siehe C044) kann jedem Ablaufschritt je ein
Frequenzsollwert, eine Wertepaar fir Hoch- und Ablaufzeiten, die Dauer und der
Folgeschritt zugeordnet werden.

Zunachst wird der gew(inschte Ablaufschritt mit C210 ausgewahlt, danach konnen
diesem Ablaufschritt die erforderlichen Parameter zugeordnet werden:

1. Den fir den Ablaufschritt gliltigen Frequenzsoliwert stelten Sie mit C211 ein.
Hierfur stehen der Sollwert 1 (C048) und die 15 JOG-Werte zur Verfigung.

2. Das zugehérige Wertepaar fir die Hoch- und Ablaufzeit stellen Sie mit C212 ein.
Neben dem Wertepaar C012/C013 kann eine der 15 zusatzlichen Tj-Zeiten zuge-
ordnet werden.

3. Die Dauer des vorgewahliten Ablaufschrittes kann mit C213 eingestelit
werden.

4. Der nachst folgende Ablaufschritt wird mit C214 eingestelit. Die Ablauf-
steuerung beginnt nach der Aktivierung immer mit Ablaufschritt 1. Die Auswah!
des Folgeschrittes ist frei, so daR auch Schleifen programmiert werden konnen.
Bei Eingabe des Folgeschrittes C214 = -0- wird die Ablaufsieuerung beendet,
d. h. die Steuerung des Hauptsollwertes und der Ti-Zeiten erfolgt wie vor der
Aktivierung der Ablaufsteuerung.
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7.6.21 C220 Hochlaufzeit fir Sollwert 2

C221 Ablaufzeit fur Sollwert 2

Die Hoch- und Ablaufzeiten fir den Soliwert 2 (siehe 7.1.6) werden mit C220, C221
eingestellt.

Die T;-Zeiten beziehen sich auf fgmax und kénnen wie unter 7.2.2 beschrieben
berechnet werden.

7.6.22 C234 Lastwechselddampfung

Beim Betrieb mit wechselnden Lasten, in dem wiederholt Energie in den Zwischen-
kreis des Umrichters zurliickgespeist wird (z.B. bei exzentrischen Lasten), wird der
Anstieg der Zwischenkreisspannung gedampft. Die zuriickgespeiste Energie wvird
reduziert, so daR ggfs. auf den Einsatz eines Bremschoppers verzichtet werden kann.
Die Dadmpfung kann mit C234 eingestellt werden.

7.6.23 C238 Frequenzvorsteuerung

Bei Drehzahiregelungen ist es sinnvoll, den auszuregelnden Fehler gering zu halten.
Bei diesen Anwendungen kann die Ausgangsfrequenz mit dem Gesamtsoliwert
vorgesteuert werden (C238 = -1-). Durch diese Vorsteuerung ergibt sich bereits eine
sehr kleine Regelabweichung, die durch den Pi-Regler ausgeglichen wird. Je gréRer
die Regelabweichung, desto groRer muB der EinfluR des Pl-Reglers (CO74) eingestellt
werden und es ergeben sich umso |dngere Ausregelzeiten.

Bei ProzeRregelungen kann es notwendig sein, daR der EinfluB bis zu 100% betragt.
Fiir diese Einsatzfille ist eine Vorsteuerung meistens nicht erforderlich (C238 = -0-}.

Die Vorsteuerung der Ausgangsfrequenz durch den Istwert (C238 = -2-) kénnen Sie
bei besonders dynamischen Antriebsanforderungen verwenden, z.B. bei Verfahr-
antrieben. Damit wird die Ausgangsfrequenz entsprechend der Drehzahi vorgesteuert
und der Pl-Regler erzeugt zum Erreichen des Sollwertes den notwendigen Schiupf.
Dadurch bleibt der Antrieb bei kurzen Sollwertdnderungen stabil.

7.6.24 C239 Frequenzstellbereich

Wenn Sie mit drehzahlgeregelten Konfigurationen oder im gesteuerten Betrieb mit
dem zweiten Sollwert arbeiten, sind Zustdnde denkbar, in denen sich die Drehrich-
tung des Motors umkehrt. Dies kann jedoch in der Praxis unerwi{nscht sein. Mit
Code C239 = -1- kénnen Sie sicherstellen, daB der Antrieb die Drehrichtung nicht
umkehren kann.
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7.6.25 C240 Fenster fur digitalen Ausgang Istwert = Sollwert

Im geregelten Betrieb zeigt die Funktion Istwert = Sollwert an, daR die Regelab-
weichung (Differenz zwischen Sollwert und Istwert) innerhalb eines bestimmten
Bereiches liegt. Der Anzeigebereich ist in Form eines Fensters ausgefihrt, welches
jeweils ober- und unterhalb des Schaltschwellenwertes plaziert ist. Sie kdnnen die
GrofRe dieses Fensters Uber C240 vorgeben. Dieser Wert bezieht sich auf fgmax
{C011) und arbeitet mit einer Hysterese von 0,4%.

Im gesteuerten Betrieb wird fir die Funktion Istwert = Sollwert das Signal
Hochlaufgeber Ausgang = Eingang. Das Signal Istwert = Sollwert kann mit C117
einer digitalen Ausgangsklemme zugeordnet werden.

7.6.26 C241 Fenster fir digitalen Ausgang Hochlaufgeber Eingang = Ausgang

Sobald die Drehfeld-Istfrequenz die vorgegebene Sollfrequenz erreicht hat, wird das
Signal Hochlaufgeber Eingang = Ausgang aktiviert. Hierzu geben Sie unter C241 die
GréRe eines Zielfensters in Prozent vom vorgegebenen Sollwert vor. Das Signal
arbeitet mit einer Hysterese von 0,4%.

Das Signal HLG Eingang = Ausgang kann C117 einer digitalen Ausgangsklemme
zugeordnet werden.

7.6.27 C249 LECOM?1 - Codebank

Mit Version V1.0 des Protokolls LECOM A/B kénnen Codes bis C255 verarbeitet
werden. Um mit dieser Version auch die Codes mit hdheren Nummern zu erreichen,
kann der Zugriffsbereich durch C249 umgeschaltet werden. Code C249 existiert in
jedem Codebereich.

Weitere Informationen zur seriellen Kommunikation mit der Standardschnittstelle
LECOM 1 (LECOM A/B) enthait die Technische Beschreibung LECOM A/B, die wir
Ihnen auf Wunsch gern zusenden.
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7.6.28 C380 Sollwert 1 (ProzeBdatum)
€381 Gesamtsollwert (ProzeBdatum)
C382 Pl-Regler-Istwert (ProzeBdatum)

Unter den Codes C380 bis C382 konnen Sie hochgenaue Sa'i- und Istwerte mit emner
Auflgsung von 14 Bit plus Vorzeichen Uber die LECOM 1 - Schnittstelle vorgeben
bzw. iesen.

C380 Sollwert 1:

Sollwert 1 normiert auf die maximale Drehfeldfrequenz fymgx. Der Zahlenwert 214
entspricht dabei 100% fgmgax- Die Information entspricht der in CO46 mit dem
Unterschied, daR Sie hier direkt auf den Reglerwert zugreifen und keine
Umrechnungsfehier entstehen.

C381 Gesamtsollwert:

Summe aus Sollwert 1 und Sollwert 2, jeweils hinter dem Hochlaufgeber, normiert
auf fgmax. Der Gesamtsoliwert entspricht im geregelten Betricb dem Pl-Regler-
Sollwert. Der Zahlenwert 214 entspricht dabei 100% fgmax- Die Information
entspricht der in CO50 mit dem Unterschied, daR Sie hier direkt auf den Reglerwert
zugreifen und keine Umrechnungsfehier entstehen.

Code C381 kann nur auslesen werden.

C382 Pi-Regler-Istwert:

Istwert fUr den Pl-Regler, normiert auf fgmax. Der Zahlenwert 214 entspricht dabei
100% fgmax. Die Information entspricht der in CO51 mit dem Unterschied, daft Sie
hier direkt auf den Reglerwert zugreifen und keine Umrechnungsfehler entstehen.
Code C382 kann nur auslesen werden.
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7.7 Code-Tabelle 8100_A

Codeebene

PRG Parameterebene
<zez>

iUerks-
abg.eich

Anderungen

€000 Codesatz

r
INITIALISIERUNG

B -

Die Codesteiie COOD kenn nur uber oie Tastatur der
optionellen Bedieneinheit 810268 ungeschaltet
werden, nicht Gber die LECOM-Schrittstelle, Uber
die LECOM-Schnittstelle lassen sich unabhangig
von CO0D alle Parameter erreichen. Wird unter C094
ein PaBwort definiert, ist das wWechsein zwischen
-0- und -1- bzw. -0- und -2- nur mit der Eingabe
des PaBwortes mog'ich (+PW). Nach dem AusfUhrungs-
befehl SH + PRG isT mit der A - bzw. W -Taste das
Pabwort eirzustelien und die Eingabe mit SH + PRG
abzuschtieden.

-0- SH + PRG (+PW) Standard-Codesatz nur lesen

-1- SH + PRG (+PW) Standard-Codesatl

T2 TsHpre oWy Erueiterter Codesatz
T T Vo for service
......... ;.;..__..___.;;;....,...,.._“..................

XXX PaBworteingabe entsprechend C09%

€001 Bedienungsart

Die Bedienungsart kann Uber die Tastatur der
optionel(en Becieneinheit B10288 und lber die
LECOM-Schnittstelle ungeschaltet werden,
Unabhiingig von der Bedienungssrt bleiben die
Funktionen Reglerfreigabe und Schnellstop Uber
Klemmen steuerbar. Des gleiche gilt fur Funktionen,
deren Xlemmen Prioritat zugeordnet ist.

SK + PRG Steuerung: K| emmen

Parametrierung: Testatur

=1- SH + PRG Steuerung: sstatur
Parametrierung: Tastatur

-2- SH + PRG Steuerung: K lemmen
Parsmetrierung: LECOM-Schnittstelle

-3- SH + PRG Steuerung: LECOM- Schnittstelle

Parametrierung: LECOM-Schnittstelle

Umschaltung nur moglich bei Reglersperre!

C0DZ2 Parametersatz
taden

<0+ SH + PRG Werksabgleich

-1- SH + PRG Paremetersatz 3

Laden nur moglich bei Reglersperre!

b
CO03 Paramctersatz
speichern

Parametersatz 1

Parametersatz ! wird nech dem Einschalten
automatisch geladen.
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Codeebene PRG Parameterebene IWerks- Anderungen
<=z=> ]abglnch
! -y .
CO04 Einschaltanzeige xxx SH + PRG Codenummer fur Anzeige nach -50

dem Einschalten

nur fur optionelle Bedieneinheit 810288

€005 Konfiguration Achtung! Mit wWechsel der Konfiguration werden -0-
Regelstruktur und Klemmenbelegung geandert.
Umschal tung nur moglich bei Reglersperre!

-0- SH + PRG Gesteyerter Betrieb, unipolarer

Soi lwert: analog uber Kl. 8

Drehrichtung: digital uber Xln. 21, 22

~1- SH + PRG Gesteuerter Betrieb, bipolarer Sollwert
(Sollwert 1) und 2usatzsollwert
(Soliwert 2)

Sollwert: analog uber Kl. 8

Orehrichtung: digital uber Kln. 21, 22
und Vorzeichen des Sollwertes

Sollwert 2: analog uber Kin, 1, 2
nicht umschattbar auf Schnittstellen-
sbe oder Vorgabe durch B1CZBB

-2- SH + PRG Gesteuerter Betrieb mit Leitfrequenz
(Sollwert 1) und Zusatzsollwert
(Sollwert 2)

Sollwert: Leitfrequenz, 2-spurig uber X5
nicht umschaltbar auf Schnittstellen-
vorgabe oder Vorgabe durch 810ZB8

Drehrichtung: digital Uber Kin. 21, 22
und Phasen!age der Leitfrequenzspuren

Sotlwert 2: analog Uber Xin, 1, 2
nicht umschaltbar auf Schnittsteilen-
vorgabe oder Vergabe durch 810288

“11- SH + PRG Geregelter Betrieb mit analoger Ruck-
SURrUng.

Sollwert 1:; analog uber Ki. 8.
Umschaltbar auf Schnit:stellen-
vorgabe oder Vorgabe durch 810288

Drehrichtung: digital uper Kin. 2%, 22
und Vorzeichen des Soliwertes.

Umschal tbar suf Schnittstellenvorgabe
oder vorgabe durch 810288

Sollwert 2: analog uber Kln. 1, 2
nicht umschaltbar auf Schnittstellens
vorgabe oder Vorgabe durch 810288

Istwert: analog Uber Kln. 3, &
mit Auswertung des Vorzeichens fir die
Drehrichtung.

-13- SH + PRG Geregelter Betrieb mit Inkrementalgeber-
ruckfuhrung.

Umschaltbar auf Schnittstetlen-
vorgabe oder Vorgabe durch 810288

\ Soliwert 1: analog Uber Ki. 8.

‘ Orehrichtung: digital uber K\n, 21, 22

und Vorzeichen des Sctlwertes.
umszhaltbar auf Schmitisteltenvorgabe

\ oder Vorgabe durch B10268 i
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Coaeebene PRG Parameterebene wWerks: Anderungen
cx==> sbgleich
Sollwert 2: analog uber Kin. 1, 2
nicht umschsl tbar auf Schnittstellen-
vorgabe oder Vorgabe durch B102B8
Istwert: Inkrementalgeber 2-spurig
uber X5 (Spuren A, A/, B, B/)
Erfassung der Drehrichtung uber Phasen-
lage der Spuren.
-16- SH + PRG Geregelter Betrieb mit Leitfrequenz-
sol lwert Uoer X5 (Spur 0, 0/) und
Inkremental geberruckfuhrung Uber XS
(Spuren A, A/, B, B/) .
soliwert 1: Leitfrequenz 1-spurig Uber
X5 (Spur 0, D7)
Crehrichtung: digital uder Kin. 21, 22
Umschal tbar suf Schnittstellenvorgabe
oder Vorgabe durch B1028B
Sollwert 2: analog Uber Kln. 1, 2
nicht umschaltbar auf Schnittstellen-
vorgabe oder Vorgsbe durch B10288
Istuwert: Inkrementaigeber 2-spurig
uber X5 (Spuren A, A/, 8, B/). Erfassung
der Drehrichtung uber Phasenlage
der Spuren.
C006 Betriebsart -0- SH + PRG Trip -1-
-1- SR + PRG Clamp
Umschaltung nur mdglich bei Reglersperrel
COD9 LECOM1-Adresse xx SH + PRG 1...99 1
Die Gerdteadresse kamn nur in den Bedienungsarten
€01 = -0~ und -1- verandert werden.
“x0* ist nicht moglich; x entspricht Gruppenadresse
BETRIEBSPARAMETER
C010 min. Drehfeld- xxx Hz  0...430HZ 0,0...100Hz (0, 1H2) 0.0Rz
frequenz 'dﬂn 100 {1Rz)
fmm ist nur wirksam bei snaloger Soliwert-
vorgabe in der Konfiguration CO05 = -0-
€011 max. Drehfeld- xxx Hzr 7,5...4B0Hz 7.5...900Hz {0,1Hz) | 50.0Hz
frequenz fy,, 100. . .480H2 (1K1}
Achtungl Bei Schnittstellenparametrierung groBere
inderungen in einem Schritt nur bei Reglersperre
durchfihren.
€012 Hochlaufzeit Ti 0 XKX S 0,0...990s 0,0...1s (10ms) 5.08
(tir Soliwert 13 1...19s  (100ms)
10...100s {1s)
CO13 Ablaufzeit T;40 XXX S 0,0...990s 100...99Cs (108> 5.0s
(fUr Sollwert 1)  J--r-vvocereinrmin et ioc i crca e
Die Hoch- und Ablaufzeiten beziehen sich auf eine
frequenzanderung von OHz bis zur mit C011 einge-
stellten Maximal frequenz fup.,
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! Codeebene PRG Parameterebene Verks- Angerungen
<sx=E> 8bg.eich
€014 Y/f-Kenniinie -0- SH + PRG lineare Kemnlinie U - fyq -0-

Umchcltmg nur moglich beil Reglersperret

C015 u/f-Nennfrequenz wx Kz 7,5...960Hz 7.5...100Kz (0, 1Hz) | SC.Dwx
fon 100. ..960Kz (1K2)

€016 Spannungsarhebung xxx % 0...40% Uy, €0,1%) | €.2% vy
Ymin

C017 Ansprechschwelle xxx Mz 0..,4BCH: .100Hz (0, 1H2) ¢.Cny
%nin .4BOHZ (W)

Gesteuerter Betrieb:
Unterschreitet die Ausgangsfrequenz die Ansprech-
schwelle, wird das Omin-Signal gesetzt.

Geregelter Betrieb:
Unterschreitet der PI-Regler-lstwert die
Ansprechschwelle, wird das Gmin-Signal gesetzt.

C018 schaitfrequenz SH « PRG 1000Hz

feh T e Veme wsooms T :
T2t ek s eae z000M T T .
I s oo 300N T
T e s T
e eRs eooome T ’
""" Umschaltung nur mbglich bei Reglersperrel 1
C019 Auto GS8 Schwelle xxx MWz 0.,.480Hz 0,0...100Hz {0,1Hz) | C.%r2
.480HZ {1H2)
""" S5 0.0Mz fst die Auto GS8 Schuelle nicht aktiv.
C025 Eingsbevorwahl: Den gewiinschten Sollwertgeber mit C025 auswidhlen, dann T ]
Sollwertgeber unter C026, C027 den Abgleich ocurchfunren.

Analogeingang Kln. 1,2
Sollwert 2 bei C005 = -1- ... -16-

-2- SH + PRG lstwerteingang Kin. 3,4

Istwert bei C005 = -11-

Analogeingang Kl. 8
Sollwert 1 bei C005= -0-,

-10- SK + PRG Leitfregquenz-/Inkrementalgebereingang XS
(Spuren A, A/, B, B/)
Sollwert 1 bei CO0O5 = -2-
Istwert bei €005 = -13-, -16-

-11- SK + PRG Leitfrequenzgebereingang X5
(Spur 0, 0/)
Sollwert 1 bei CO05 = -16-
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Codeebene PRG Parameterebene Verks- Anderungen
<z=z» abgleich
C026 Geberkonstante Bei Vorwsh! snaloger Eingange
u [C025] L R R E T PP P TP R P T TP RPN -
XXXX 1000 ... +1000mv Offsetkorrektur av) KL.1,2
- 0,0mv
Bei vorwahl des Leitfrequenz-/inkrementslgeber- Kl. 8
eingangs 0,0my
-1- SH + PRG 512 Pulse/Kz brw. Inkremente/Umdrehung X5: -1-
-2~ SH + PRG 1024 Pulse/Hz bzw. lnkremente/Umdrehung
-3- SH + PRG 2048 Pulse/NI bzw. Inkremente/Umdrehung
-4- SH + PRG 4096 Pulse/Hz bzw. Inkremente/Umdrehung
4
€027 Geberabgleich 8ei vorwahl snaloger Einginge
zu (€025] R L L LT
XXXX -2,500 ... +2,500 Signalverstarkung €0,001) | x1.1,2
1,000
Bei Vorwahl des Leitfrequenz-/Inkrementalgeber- KL. 8
eingangs XS 1,000
{0,001> [Xx5: 1,000
Sol lwertvorgabe Ober Leftfrequenz:
Die Orehfeldfrequenz errechnet sich aus
j¢ (W2} * €027 / CO26.
Istwertrickflhrung Uber Inkrementalgeber:
Mit C024 kann die Strichzshl des [nkrementalgebers
fur eine Umdrehung cer Welle eingestellt werden.
€029 Autoabgleich fir -1- SH + PRG Autoabgleich durchfihren,
Pl-Regler-lstwert
C034 Stromleitwert -0- SH ¢+ PRG Spannungsleitwert £¢0 ... 10V) -0-
Stromleitwert 2(0 ... 20mA)
-1- SH + PRG  Stromleitwert 2(4 ... 20mA)
CC36 Bremsspannung xxx % 0...40% yy €0,1X) | 0.0X v,
CC38 Eingabevorwahl: Den gewinschten JOG-Sollwert mit C038 auswdhien,
JOG-Soliwert dann unter C039 die JOG-Frequenz einstellen.
-1- SR + PRG Sollwertr JOG! -1-
SH + PRG Sollwert JOG2
-15 SH + PRG Sollwert JOGIS
C039 JOG-Soliwert xxx MHz -480,,.+480Mz 0,0...100Kz (0, 1Hz}  JOGI1 50,0Hz
zu [C38) 100. ..480Hz (1H2)
J0G2 30, OHz
JOG-Sol lwerte > f .. werden intern suf Jog3 0,0Kz
'dhax begrenzt.
J0G4 10,042
JOGS 0, Oz
JOG1S ‘ 0,0xz j
r
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! Codeebene PRG Parameterebene 'Werks- Anderungen |
<zz=> abgleicn .
. :
STEUERPARAMETER
€040 Reglerfreipabe -0+ SH + PRG Regl!r gesperrt
=1- SH + PRG Reiler freigegeben
Regler sperren: Ki. 28 = OV
(oder mit 81008B8: STP-Taste dricken)
Regler freigeben: Ki. 28 2 3., .30v
(oder mit 81008B: SN + STP, wenn vorher STP
betstigt wurde)
C04t Drehrichtung -0- SH + PRG Sollwert nicht invertiert
-1- SH + PRG Sollwert invertiert
€042 Schnellstop SH + PRG Schnellstop nicht aktiv
SH + PRG Schnellstop aktiv
043 Code C043 dient zum 2uricksetzen eines vorhandenen
Fehlers Uber die LECOM-Schnittstelle (siehe puch CO67)
ROcksetzen mit CO43 = -0-
C043 kann nur Uber LECOM-Schnittstelle e-reicht werden.
C044 Freigabe <0- SH + PRG Ablaufsteuerung nicht aktiv [
Ablaufsteuerung - LR
SH + PRG Ablaufsteuerung aktiv
€045 Freigabe -0- SH + PRG Sollwert CO&6 aktiv
JOG-Sol lwert
-1- SH + PRG Sollwert JOG! aktiv
-15 SH + PRG Sollwert JOG1S aktiv
€046 Sollwert 1 WX, xx -100...+100X £, €0,01%)
bei normierter ?grluerlvorgnbe (c172 = 1)
xxx,xx - f cootf amax 0...100Hz (0,01Kz)
max. %...*L WL 100...4B0%z (0, 181)
bei absoluter Sollwertvorgabe (C172 = 0)
Absolute Sollwerte > f g . werden intern
auf ’dnax begrenzt.
€348 Gleichstrombremse -0- SH + PRG Gleichstrombremse nicht aktiv
-1+ SH + PRG Gleichstrombremse aktiv
ANZE | GEWERTE
C049 Anzeige xxx,xx X =100...+100% ':tnax <0,01%)
Sol lwert 2
CUS0 Ausgangsfrequenz f4 | xxx,xx Hz  -fon. ... +fy.y 0...10042 {0,01H2)
100...480Hz (0, 1n2)
C051 PI-Regler-istwert xxx,x -100,0...+100,0% f €0,01%)
bei normierzer salluertvcrnabe 172 = 0
XXX, XX " 0...100Hz (0, 01HZ)
""250... 100.. 480Kz (O, 1Hz)
l be| absoiuter Solluertvorgabe 172 = 1)
l C052 Motorspannung Uy xxx ¥V D...U“eu vy
[ €053 2Zwischenkreis- XXX ¥ vy
| 7 e vy ]
t - ) )
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Codeebene

Parameterebene

Werks-
abgleich

Anderungen

C067 fehlermeldung TRIP

Ein aufgetretener Fehler mit Setzen des Fehler-
speichers (TRIP) wird automatisch 2ur Anzeige
gebracht (siehe 5.). Die Fehlermeldung blinkt
solange der Fehler nicht quittiert wird. Das
Zurdcksetzen des Fehlerspeichers erfolgt Uber den
digitalen Eingang TRIP-Reset E2 (Merksabgl.), die
Bedieneinheit B10288 mit SH + PRG oder uber die
LECOM-Schnittstelle (mit CO4L3, siehe 7.3
Anzeige bei Bedienung
mit, chne iedunemhen 810288 oder mit LECOM-Schnittst.

EEr A externer Trip (LECOM-Nr. 91)

v1s b 215V-Versorgung gntbrt CLECOM-Nr. 70)

Parameter urickgesetzt (LECOM-Nr_ 72)
Es wurde ein anderer Solftwarestand erkannt.
Noch dem Quittieren der Fehlermeldung oder
dem erneuten Netzschsliten befindet sich in
allen Parametersatzen der Werksabgleich.

Pri1 bis Pré Pesrameter zurickgesetzt (LECOM-Nr., 72)
Es wurde ein Fehler im Parsmetersastz 1, 2,
3 oder 4 erkannt und Parametersatz der
Verksabgleich gelwden.
Danmit nach dem Quittieren des Fehlers oder
dem Netzschalten nicht erneut Pri bis Pré
gemeldet wird, sind die geladenen Parameter,
g9f. nach den benotigten Anderungen, unter
CO03 dauerhaft zu speichern

PEF 7 Programmfehler C(LECOM-Nr. 74)

Warnmeldung

ws1 A Warnung PTC-Eingang (LECOM-Nr.203)

wo1 9 Externer Fehler (LECOM-Nr.241)
Warrmeldung liber den dig.Eingang TRIP-Set
wshrend der Warnmeldung wird das RDY-Signal
zurickgesetzt.

(Uberwachungsme | dung

L E Urterspnmu\g

Wahrend der (berwachungsmeldungen ist der Wechsel-
richter gesperrt (IMP) und die Tastatur der Be-
dienungseinheit auBer Funktion. Der Wechselrichter
und die Yastatur werden nach Beseitipung der
Storung sutomatisch wieder freigegeben,
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Codeebene PRG Parsmeterebene Werks- ' Anderungen
<zsz> ‘abgleich

ALLGEME | NE PARAMETER

Cos8 Die Codes C0&8 und CO6P beinhalten Informationen Uber

cen Geratestatus. Sie konnen nur uber die LECOM-Schnitt-
Coé9 stelle susgelesen werden. !
CO70 Vp PI-Regler xxx  0,01...300 0,01...1,00 ¢(0,01> ; 1,0

1,0 ...10,0 €0,1)
10,..300 (1)

€071 Tn Pl-Regler xxxx g 0,010...100s 0,01...1,008 {0,01s)| O, 10s
1,0 ...10,0s (0,1s)

10 ...3008 (1s)
Mit der Eingabe von 9999 wird |-Anteil abgeschaltet

€074 Einflub Pl-Regler xxx %0 ...100% 0,0 ...100% (0,1%) 0,0%
€081 Motornennleistung Die Eingsbe der Motornennleistung (Typenschild) ist
Prot [kw) erforderiich, um den Motor bezuglich seines

Rundlautverhaltens bei niearigen Drehzahlen
sn den Umrvchter anzupassen,
*0- SH
-1- SN
~2- SH
-3- SH
-4- SH
-5- SH
-6~ SH
SH

P S S A A

Umschaltung nur mglich bei Reglersperre,

COP3 Geratetyp B810x = Gerstetyp i3 &
Nur fur LECOM1-Schnittstelle
€09 AnwenderpaBwort xxx SH + PRG D0...999 [4)) -0-
Bei 0 wird unter COD0 kein PaBwort angefordert.
C098 Sprache -0- SH ¢ PRG deutsch -0-
T e R englisch
T sw e eme tramosisan T !
C099 Softwareversion -0+ 81 6.0 i
PARAMETER FUR APPLIKATIONEN
€100 Eingabevorwshl; Die gewinschte Ti-Zeit mit C100 auswahlen,
2usitzliche dann unter C101 bzw. C103 die 7 -Zeit einstellen.
Ti-Zeit  |eeeeeeeeee et me et
¢(fur Sollwert 1) SN + PRG HKachlaufzeit 'ir' -1

-2- SN ¢ PRG Hochlaufzeit T;.2
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Codeebene PRG Parameterebene Werks- Anderungen
<zzx> sbgleich
€101 2usatzliche XXX 0,0...990s Tiel 2.5s ‘
Wochlaufzeit :
7y (C100] 9,1...1s (10ms )y Tip 10.0s
1...108 {100ms }
! 10...100s s} Tipe3 5.0s
100,..990s {10s)
‘ T;15 5.0s
' €103 Zusatzliche XXk S 0,0...9908 T E 2.5s \
! Ablaufzeit :
i T4 [C100] 0,1... (10ms) Ti¢2 10.0s
! 1...10s  (100ms)
..100s 1s) Ti¢3 . 5.0s
00...9%0s  (10s)
|
I Ti¢ls 5.0s :
Ci05 Ableufzeit fur XXX § 0,0,..990s 5.0s
Schnellstop
0,0...1s {1oms>
1...10s  (100ms)
10...100s {1s)
100...990s  (10s?
C107 naltezeit fur XXX s 0,0...999s 999
Gleichstrombremse
0,0.. {10ms )
1...108  (100ms)
10...100s 1s)
100...999s  (10s)
€108 verstarkung W xxxx =10,00,..+10,00 {0,012 1.00
wonitorsusgang
£109 oOffset xxxx =1000...+1000mvV (&b} Omv
Monitorausgang
C111 Moritorsignsl <D~ SH + PRG keinm Signal
. -2- SH + PRG Sollwert 1 f4504y (col.é JoG)
-5- H + PRG Gesartsollwert, -5-
Sollwert fur Pl-Regler
-6- SH + PRG Istwert Pl-Regler [{{:>}]
! SH + PRG Ausgang Pl-Regler
SH ¢+ PRG Frequenzistwert f4 (C050)
-30 SH + PRG Motorspannung Uy
) e e et eeaaateeeeeaciacbeceetseniaaieaaeaaann ee
¢ -31 SH + PRG Znu:nenkrusspamung Uz
| Der Homtorausgang (Kl. 62) kann zusatzlich mit
: C108 und C109 abgeglichen werden.
| Umschaltung mur mg\xch bei Reglersperre!

Lenze

61




62

fechniscne BesSCNreinunyg o 1uu_MA / Z.aenerguun

| Codeebene PRG Parameterebene werks- Ancerungen
<z==> abgieich
* |
€112 Eingebevorwahl : Den gewunschten Eingang mit C112 auswahlen, dann .
Frei belegbarer unter C113 die Funktion, unter C114 die Polaritar
[ digiteler Eingang und unter CY15 die Prioritat zuordnen
| - -1-
i .
I i
i H
!
€113 Funktion .
frei belegbarer VL.
digitaler Eingang
u (01°2]
Kl.€3
5.
i1 Ki.E4
.2-
I-Anteil = 0
- SH ¢+ PRG Hochlaufgeber- Stop (MLG-Stop)
X(._€5
.Z-
C114 Polaritat ({3
frei belegbarer -0-
digitaler Eingang
zu [C112] Ki.E2
| Umschaltung nur moglich bei Reglersperre! -0-
KL.€3
.0.
Xl.E4
' -0-
K1.ES
-<0-
Ci15 Prioritat SK + PRG ber €001 abschaltbar KL.EY
frei belegbarer S tseToteesrcmrcemscss-iciicstoecheraiitoocsoiocceoaane -1
digitaier Eingang * SH + PRG Uber CO01 nicht abschaltbar
u (€112) e D R LT L R T T LT R T T memen x| .E2
Umschaltung nur moglich bei Reglersperre! -1-
Priorisierte Signale (auBer TRIP-Reset) sollten KL.E3
nicht zusatzlich Uber die LECOM-Schnittstelle -0-
oder die Tastatur der optionellen Bedieneinheit
8102BB beschrieben werden, da das Klemmensigral KL, E4
diese Einstel lungen unmittelbar uberschreibt, -0-
KL.ES
| -0-
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€117  Funktien
frei belegbarer
digitaler Ausgang
v [C118)

€118 Polaritat
frei belegbsrer
digitaler Ausgang
zu (C116])

SK + PRG dig. Ausnng Kl. A3

SK + PRG dig. Ausnang K

“1- SK + PRG gesteuerter Betrieb fy 2 fyanin (Omin)

geregeiter Betrieb fist 2 fdomin (OMin)
3 e spivzenstrombege. (lmay
i o eme betrictmbereit vy
s ke tmpuissperre oy

-6- SH + PRG Fehler vorhanden (TRIP)

SH + PRG MNochlaufgeber Emgang = Ausgang

-10 SH + PRG [stwert = Solluert

-31 SH + PRG Ablaufschritt

-32 SH + PRG Ablaufschritt 2 ektiv

Umschaltung nur moglich bel Reglersperr

-0- SH + PRG Signal nicht invertiert

Umschaltung nur moglich bei Reglersperre!

KL.A2

KL.A3
-9-

Ki.A&
-11-

Relais-
Ausgang

L A

Relais-
Ausgang
“1-

Codeebene PRG Parameterebene werks- Anderungen
<zzz> abgleich
C116 Eingabevorwahl: Den gewinschten Ausgang mit C116 auswdhlen, dann
Frei belegbarer unter C117 die Funktion und unter C!118 die
digitaler Ausgang Poiaritat zuordnen.
dig. Ausgang Kl -1-

Llenze

1
T

63




64

Technische Beschreibung 8100_A / 2.Generation

zusatzliche
T;-Zeiten

SH + PRG T; 1, T;¢1 aktiv

15 Sk« PRG 1,15, T;415 aktiv

SH + PRG MHochiaufgeber ist freigegeben

Codeebene PRG Parameterebene Werks- Anderungen
abgleich
C119 Eingabevorwahl: Oie gewunschte Uberwachungsfunktion mit C119 aus-
Uberwachungs- wahlen, dann mit C120 einstellen.
funktionen 0 |cce-eesieies LR R R MR LR R
SH + PRG Externer Fehter -0-
-1- Sk + PRG PTC-Eingang
€120 Uberwachungs- ~0- SH + PRG Uberwachung nicht aktiv | externer.
funktion cmvemeeccaateicnn B R R LR P PR v-e++. Fehler
zu [C119) ~1- SH + PRG Uberwachung aktiv, setzt Jrip -1
-2- SH + PRG Uberwachung sktiv, setzt Uarnung PTC-
Eingang
1.
C125 LECOM 1- -0- SH + PRG 9600 Baud -0
{ Bsudrate ememes A A S At A A i Al
+1- SH + PRG 4800 Baud
-2- SN + PRG 2400 Baud
~3- SK + PRG 1200 Baud
C130 Freigabe SH « PRG T, (CO12), Y;s (CO13) aktiv -0-

f:N~Absenkm9

auf 1 kHz

€131 Hochlaufgeber-stop - -0-
(Sollwert ) = |e----eciimcennn B L e R R R
SH + PRG HMochlaufgeber ist gestopt
C132 Hochlaufgeber- -0- SH + PRG Eingang des Hochiaufgebers ist -0-
eingang = 0 gleich dem Sol(wert 1
(Sollmert 1) fesccmmcsscocornrorne sttt e e
-1- SH + PRG Eingang des Hochlaufgebers ist
suf kull gesetzt
C134  Hochlaufgeber- -0- SH + PRG lineare Kenniinie -0-
kennlinie  ereeseceenes R R R R R R R erecnen
| (Sol lwert 1) -1- SH ¢+ PRG s-formige Kennlinie
Umschaltung nur moglich bei Reglersperre!
C143 Schwelle fir Xxx 0,0...10,0#z Schwelle fur fe,-Absenkung (0,1Hz)| 0,0 Hz !

€160 Ablaufschritt

- Ablaufschritt X aktiv
X = 0: Ablaufsteuerung nicht aktiv

c161

168

Die Codes C161 bis C168 beinhalten die 8 letzten
unter C067 zurickgesetzten Fenierme{dungen, Sie
konnen nur Uber die LECOM:Schnittstelle gelesen
werden (LECOM-Nuwmern siehe C067).

€172 Sollwertvorgabe

-0- SH + PRG Sollwert T (C048) wird normiert
auf 'mx vorgegeben

-?- SH + PRG Sollwert 1 (C046) wird absolut als

! Frequenz vorgegeben

Umschaltung nur moglich bei Reglersperre!

1 - .

-0-
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Codeebene

PRG Parameterebene Werks- Anderungen
<z=za> abgleich
i
€176 Funktion -0- SH +« PRG Ki. 21: Schnellstop aufheben, -0-
Kiemmen 21, 22 Sollwert nicht invertieren
SK + PRG Ki. 22: Schnellstop aufheben,
Sollwert invertieren
-1- SH + PRG Kl. 2i: Sollwertinvertierung
SH + PRG Xl. 22: Schnellstop aufheben
Umschaltung nur moglich bei Reglersperrel
€200 Die Codestelle 200 beinnhaltet die vclistandige
Softwarekennzeichnung. Sie kann nur uber die
LECOM-Schnittsteile ausgelesen werden,
€210 Eingabevorwahl: Den gewlnschten Ablaufschritt mit €210 suswahlen,
Ablaufsteuerung dann unter C211 den Sollwert, unter C212 die
Ti-Zeiten, unter C213 die Verweildaver und unter
C214 den Folgeschritt zuordnen.
€211 Sotlwert zu [C210) Schritt 3
-1-
Schritt 2
-2
Schritt 8
.8.
€212 Ti-Zeit zu (C210) Schritt 1
-1-
Schritt 2
.2.
<15 SH + PRG Ti-Zeit Tir15/Tif1s Schritt 8
-8
€213 Verweildauer zu AXX S 0,0...9900s Schritt 1
(c2103 10,0s
0,0...1s {10ms}
1...10s {100ms}
10...100s {1s}
100...990s €10s) |[Schritt B
1000...9900s {100s) *0,0s
9999s Verweildauer = unendlich

Lenze
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Codeebene PRG Parameterebene ‘Werks- Ancerungen
czz=z> ‘abglen:h .
€214 Folgeschritt ru -0- SH + PRG Ablaufsteverung beenden ‘Schritt 'li
(€210 R R R R R R PP PP P2
SH + PRG Ableufschritt 1 ‘ )
--------------------------------------------------------- Schritt 2,
SK + PRG Ablaufschritt 2 f -3
Schritt 3
......................................................... -4
-8- SH + PRG Ablaufschritt 8
Schritt &
| .s.
|
Schritt §°
P
| Schritt 8
' -0-
€220 Hochlaufzeit fur XXX § 0,0...990s 5.0s
Sollwer: 2
0,0...1s {10ms)
1...10s {100ms )
10...100s s>
100...990s 108>
€221 Ablaufzeit fir XXX § 0,0...990s S.0s
Sollwert 2
0,0...1s {10ms)
1...10s {100ms )
10...100s (1s)
100...990s {10s)
€234 Lastwechsel- XXX 0,00...5,0 €0,01) 2,50
' dampfung
€238 Frequenz- Im geregelten Betrieb kann Uber die Einstellung
Vorsteuerung der frequenzvorsteuerung die Regelstruktur ver-
éndert werden.
Mit Frequenzvorsteuverung: Drehzahlregelung
Ohne Freqguenzvorsteuerung: ProzeBregelung
-0- SH + PRG keine Vorsteuerung H
........... e L L T L PSP i
+1- SH + PRG mit Sollwertvorsteuerung -1- :
-2- SH + PRG mit Istwertvorsteuerung
Umschal tung nur moglich bei Reglersperre '
€239 Frequenz- In allen Konfigurationen kann der Stellbereich der
Stellbereich Ausgangsfrequenz auf nur eine Drehrichtung ein-
geschrankt werden.
-0- H + PRG Frequenzstellbereich bipolar -0-
“famax- - -*famax :
-1- SH + PRG
Umschal tung nur maglich
C2uL0 Fenster fur digit. xxx % 0...100% fdnax 0.5%
Ausgang
Istwert = Sollwert |
C2¢1 fenster fur digit, | xxx X 0...100% f 0y {0,1%) D.5% ‘
Ausgang
mochlaufgeber -

Elngang = Ausgang
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Nur fur LECOM-Schnittstelle

Codeebene PRG Parameterebene Werks- Anderungen
<zzz> abgleich
C249 LECOM)-Codebank 0

C380 Hauptsol lwert
(Proze8dazum)

C381 Gesamtsolluwert
(Prozeddatum)

C382 Crehzahlregler-
Istwert
(ProzeBdatum)

-16384. . .+16384 (8]

Hauptsol {wert normiert auf * dmax

Wur fur LECOM-Schnittstelle

-18384.,,+16384 (9D}
Gesamtsolluwert normiert auf fg .

Nur flr LECOM-Schnittstelle; nur lesen moglich,

Schreibformat: C000...4000 Hex (4 Stellen, nur Betrag)
oder -1,634...+1,634 Dezimat

-16384. . .+16384 )

Orehzahiregler-)stwert normiert auf f

Im gesteuerten Betrieb wird eine 0 ausgegeben,

Der Zahlenwert 214 entspricht 100% f ..

(: ® Standard-Codesatz

Die Angabe SK+PRG zur Ubernahme des eingestellten Parameters berieht sich auf die Bedienung mit der
optionellen Bedieneinheit B102BB (siehe 5. und 6.)

{xxx) = Schrittweite/Auflosung

lenze
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8. UBERWACHUNGS- UND SCHUTZFUNKTIONEN

Die Umrichter der Reine 8100 haben verschiedene Funktionen zum Schutz vor unzu-
lassigen Betriebsbedingungen. Das Ansprechen einer Schutzfunktion bewirkt generail
Impulssperre {IMP). Bei einigen Stérungen wird zusatzlich noch der Fehierspeicher (TR.P
gesetzt. Nach Beseitigung der Stérung mufd der Fehlerspeicher zurlckgesetz: werden.
Impulssperre wird automatisch aufgehoben. Bei Reglersperre sowie bei Setzen des
Fehlerspeichers blinkt der Dezimalpunkt der LED-Betriebszustandsanzeige.

8.1 SPANNUNGSUBERWACHUNG

Anzeige Betriebs-
(8102BB) zustandsanz.

Elektronikversorgung Vce 12V lU 1 El TRIE
Uberspannung Ug _ 385V clul IMP
Unterspannung Ug _ 140V I E] IMP
Hochlausl
gebper
-3top
8.2 STROMUBERWACHUNG
Ubertast™ Imot>1.6IN ;
o|C ! EI TRIP
Uberstrom im Hochlauf™* Imot>1.6IN
Uberstrom im Ablauf*~ Imot>1.6IN
u 4 B TRID
Motor-Klemmenkurzschiul zwel- oder
dreiphasig ﬂ EI TRIE

** nur bei Betriebsart TRIP

Uberlast der digitalen
Ausgangskiemmen A1..A4 1>50mA

—
[w]
Ani|
(o]
0
A
e
v

Llenze
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8.3 TEMPERATURUBERWACHUNG

Ubertemperatur (Kihlkorper)

Ubertemperatur (PTC)

8.4 SYSTEMUBERWACHUNGEN

stemstorung

Parameter zurtickgesetzt

externer Fehler

Programmfehler

lenze

Anzeige Betriebs-
(8102BB) zustandsanz.

BER

0
‘:1
-
[~] [e]

EX
o
L= ]
(]

=] [=
=[]
o
[e]  [=]

TRIP

TRIP
oder
Warnung

TRIP

TRIP

TRIP

TRI?

TRIP
oder
Warnung

TRIP
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9. SIGNALFLUBPLAN

A Iwerl

X g ) v
F & - 2 > -~ WP e Tamax!
v . AR T B 1

Seoa
N o, Larmim Tasaw WOUM memwe Dofl 10z
REN D Somewen C5
dser ¢ 20mA: erslarhung 5
4 zomA Anaiogsa iwert \\‘_‘
Sotonciar 1ove 0D
ne = O
=¥
e Xz, ¢ 18
=
ot LEC
Tastar LECOM [, s
Loos l ; omsttatir e
Not=arung Kontra,ranon -
Normretan g Vereath ity . 7
aulgrax - o
. g L U0G Satwerte g e€ —c-m——-o-
B = 32
150G re-gare ’
OG- Solt -5
Scliwe‘te | JOG-Soltwen :
Normieru-g k<], Tingang = D
a9 lgmax e 91 Engarge Rz
trerer d'gn = ngang
Tastatur. LECOM
1——-1'6'
)=t [~
)t a1
g D-ennzhrung
dign Sirgarge
Tastatwr _ECCM
.0-
1-
cocs s
¢
Kenfiguration Frengere
JEE
Pewe cign Eingange
Otiser  Versiarkung
Arsege
= 18 wert
-0,
43116
2 o '
2 £oos P
Ctlser  Verstawurg Korhigu stion rasmien
&o820lll

ALszarse
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Ab.ailgeber
tur Sernelistep H.G A.sgang = HL G-Eingang
m '
EE
‘e Dgiale
Ausgange
Ablautze l Fensier HLG'A=E
“astatur LECOM
1 1
Tasiatur LECOM
-_— L - 1 2
0. o Ausganss
Hochlaulgeber Coaz 116 *
. Haug'soliwe 1 > cene
Starwe't L el Serrelisiop - - com
= oL . (I3 Kon‘guranon 0’
_ t—EO>=¢ Freauenz:
dg1 Eingange

% - ' sielloerech
GSB
Haup'solwen Hi G-Ausgang

aneare / Q -LG-Stop e>

S-tbimuge i
Kennlinie Gessmisoliwert
Abausieserung. Tastaiut, LECOM ot Eingang
Umscrabung intern l
Sundard. (T3)——C
Ti-Zenan QI3 4. .es.
T [ C136 freigabe
v5 2usanzl €100 Tr-Zenen
T.-Zenen % ANE D
Tin/Ti1-15 frawe digit Eirgéinge
Hachiautgeber
A-zege Sofiwart 2

Sc _!fi-‘ 2
0

Sop «—LU. OJ

Tastatu’. LECOM

Ti-Zenen -0-
0 ot + y
T
2.
C238
Frequerz-
vorsleusrung
Pl-Ragler
" =FR — Resel £ ~~AUI0GSB, max
—d 3 L
- l/ | Fese Aned *
o
! é
F.-Aegler-
23 o Ausgang  Enik3
o teas P.-Gegier
Vp Ty F5ee Ergarge

Istwert = Soliwen

wat.bares S gral fur
Mznrcraus3ang X' 62
D) AE X

Serster frere digrate
istwe't = Scoliwer Aysgange
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