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~Uber diese Betriebsanleitung...

SN

Wenn Sie zu einem bestimmten Thema etwas suchen, stehen
Ihnen ein Inhaltsverzeichnis am Anfang und ein Stichwortver-
zeichnis am Ende dieser Betriebsanleitung zur Verfiigung.

In dieser Betriebsanleitung werden eine Reihe von Symbolen
“verwendet, die lhnen eine schnelle Orientierung verschaffen und
auf das Wesentliche aufmerksam machen sollen.

Dieses Symbol steht fur Hinweise, die lhnen die Bedienung
erleichtern soll.

Hinweise, deren MiRachtung eine Beschadigung oder Zerstdrung
des Gerates zur Folge haben kénnen.

Hinweise, deren MiRachtung eine gesundheitliche Gefahr fiir den
;\Bediener bedeuten.




Sicherheitsinformation
fir elektrische Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen
Starkstromanlagen.

Lesen Sie diese Betriebsanleitung sorgféltig, bevor Sie mit den
Arbeiten beginnen.

Die beschriebenen elektrischen Gerate und Maschinen sind
Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.
Wahrend des Betriebes haben diese Betriebsmittel gefahrliche,
spannungsfihrende, bewegte oder rotierende Teile. Sie kénnen
deshalb z. B. bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Ab-
deckungen oder unzureichender Wartung schwere gesundheitliche
oder materielle Schaden verursachen.

Die fur die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen mussen deshalb
gewabhrleisten, daf

¢ nur qualifiziertes Personal mit Arbeiten an den Geraten und
Maschinen beauftragt wird

* diese Personen unter anderem die Betriebsanleitung und die
Ubrigen Unterlagen der Produktdokumentation bei allen ent-
sprechenden Arbeiten stets verfligbar haben und verpflichtet
werden, diese Unterlagen konsequent zu beachten.

* Arbeiten an den Geraten und Maschinen oder in deren Nahe fiir
nichtqualifiziertes Personal untersagt werden.

Qualifiziertes Personal

(Definitionen fir Fachkréafte laut VDE 105 oder IEC 364).
Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Aus-
bildung, Erfahrung und Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Uber
einschlagige Normen, Bestimmungen, Unfallverhiitungsvorschriften
und Betriebsverhaltnisse von dem fir die Sicherheit der Anlage
Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen
Tatigkeiten auszuftihren und dabei mdgliche Gefahren erkennen
und vermeiden kénnen.

Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Voll-
standigkeit erhoben, Bei Fragen und Problemen sprechen Sie bitte
die fur Sie zustandige Lenze-Vertretung an.

Die Angaben in dieser Betriebsanleitung beziehen sich auf die
angegebenen Hard- und Softwareversionen der Geréte.

Die in dieser Betriebsanleitung dargestellten verfahrenstechnischen
Hinweise und Schaltungsausschnitte sind sinngemaf zu verstehen
und auf Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung zu prifen. Fir
die Eignung der angegebenen Verfahren und der Schaltungs-
vorschlage fur die jeweilige Anwendung tUbernimmt Lenze keine
Gewahr.

Die Angaben dieser Betriebsanleitung beschreiben die Eigen-
schaften der Produkte, ohne diese zuzusichern.

Lenze hat die Gerate-Hardware und Software sowie die Produkt-

dokumentation mit gro3er Sorgfalt geprift. Es kann jedoch keine
Gewahrleistung beziglich der Fehlerfreiheit ibernommen werden.

Lenze
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Planung

Die in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Stromrichter sind fir
die Speisung von Elektromagneten konzipiert. Die Geréatereihen in
Kompaktbauweiseumfassen Stromrichter mit 16 A bis 200A
Ausgangsstrom

1 Eigenschaften

Systemeigenschaften

Stromregelung mit Uberlagerter Spannungsuiberwachung
Regelung der Ausgangsspannung
1:40 Spannungstellbereich durch Regieradaption

o 1:300 Stromstellbereich durch Lickstromadaption und
Briickenmodulation

o Optimales dynamisches Regelverhalten durch kurze Abtast-
zyklen des Microcontrollers

o Sollwertvorgabe durch Leitfrequenquelle
+ Uberlastschutz (I2 *-t-Funktion) fur die betriebenen Magnete

o Integrierter, frei konfigurierbarer ProzeRregler fur Uberlagerte
Regelungen

o 4 speicherbare kundenspezifische Parametersatze , umschaltbar
Uber Klemmen

o Umschaltung von 4Q auf 2Q Betrieb

Bedienung

Parametrierung und Diagnose mit Tastatur und zweizeiliger
LCD-Anzeige

e ON-LINE veranderbare Regelparameter

Stormeldungen mit Fehleranzeige im Klartext

Klartext in deutscher, englischer und franzésischer Sprache

Integrierte-Rickfihrsysteme
e flir Ausgangsspannung
e flr Ausgangsstrom

Digitale Eingénge
+ 8 potentialfreie digitale Eingange 24V-SPS-Pegel

o Serielle Schnittstelle RS485 oder RS232
(Baudrate 1200 » 9600, umschaltbar)

Digitale Ausgénge

+ 8 potentialfreie digitale Ausgange 24V-SPS-Pegel
¢ 1 Relaisausgang.

Analoge Eingange

+ 4 analoge Eingange, ULeit (ILeit), Imax, Zsoll
(13 Bit Aufldsung)

b‘unumg



Planung

Analoge Ausgénge

e 2 Referenzspannungen , +10V, 7mA

+ 1 Monitorausgang, fest belegt mit ligt, +5V

e 2 Monitorausgange, frei belegbar
(24 verschiedene Signale mit 11 Bit Aufldsung wéahlbar)

Ubetwachungen

+ Uberwachungsfunktionen der System- und Lastkreis-

komponenten

o Uberwachung der Netzspannung/Frequenz,
¢ Selbstsynchronisation fur 50/60Hz-Netze,

o Funktionssicher mit Rechts- oder Linksdrehfeldnetzeinspeisung

+ Anzeige der Reglersperrenquellen zur Vereinfachung der

Inbetriebnahme Uber Codestelle méglich

2 Technische Daten

2.1 Allgemeine Daten

Bauart

Stahlblechgeh&use, 1P20 nach DIN 40050

Storfestigkeit

Scharfegrad 3 nach IEC 801-4*

Zulassige Verschmutzung

Verschmutzungsgrad 2 VDE 0110, Teil 2
Gerat nicht einer Umgebung mit Gasen aussetzen, die
korrosionsgefahrdend oder explosiv sind.

Zulassige Feuchtbeanspruchung

relative Luftfeuchtigkeit90%, keine Kondensation

Temperaturbereiche

Lagerung
Transport
Betrieb

25 °C . + 55 °C
25 °C . + 70 °C
0°C . + 45 °C

EinfluR der Aufstellungshéhe auf den

Ausgangsnennstrom

bis 1000 m:I00% Nennstrom
bis 2000 m: 95% Nennstrom
bis 3000 m: 90% Nennstrom
bis 4000 m: 85% Nennstrom

. Standardgerat im Werksauslieferzustand

2.2 Geratespezifische Daten

Elektrische Daten 4902-4907 (4Q-Stromrichter)

Geratetyp 4902_E 4903_E 4904_E 4905_E 4907 _E
Bestell-Typ 33.4902_E|33.4903_E|33.4904 _E|33.4905_E|33.4907_E
V012 V012 V012 V012 V012
Ausgangsleistung 1) Pa [kWi] 3,5/6,7 | 5,5/10,5112,1/23,1|24,2/46,2] 55/105
Netzspannung Unetz 3 * 340 - 440 V~ +/-0%, 50-60Hz
Ausgangsspannung Uy [V] 420V bei Uyery = 400V (1,05 Uper)
Ausgangsnennstrom {la renn [A] 16 25 55 110 200
Verlustleistung 2) Pv (W} 60 108 185 288 577
Nenn-Leitspannung U N [V] 10
Nenn-Leitstrom | [mA] 0-20mA/4-20mA
Sollwertpotentiometer 10kQ /1W,,
Masse ca. kgll 55 g1 | 11 | 11 1 11

) bezogen auf eine Ausgangsgleichspannung von 220 VI 420V
2) Bei stationarem Betrieb mit Ausgangsnhennstrom
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2.3 Abmessungen

4902 » 4907
iin 2
h* - \
> . i
Lenze 4909
A i
O OO '
1 7

| 3 &

e e By o o
X100 . X11 Vi V2

| R vy RS

X5 X6 X7

¢ [T

Ansicht aus Richtung "A"

Typ a b ¢ d e Q
[mm) [mm) [mm) [mm] [mmj [mm)]

4902 /4903 / 4904 269 415 242 395 222 6,5

4905 /4907 269 525 242 505 222 6,5
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Planung

2.4 Lieferumfang

Im Lieferumfang sind enthalten:

der Stromrichter 49XX_E. v012

die Betriebsanleitung
Beipack mit Steck-Klemmen

25 Bestimmungsgemale Verwendung

Bestimmungsgemale Verwendung der Stromrichter der Reihe
49XX V012 ist die Speisung von Elektro-Hubmagneten sowie
der Ladebetrieb von Notstrom-Akkuanlagen

Die Stromrichter missen so projektiert sein, dal3 sie bei
ordnungsgemaler Aufstellung und bei bestimmungsgemaRer
Verwendung im fehlerfreien Betrieb ihre Funktion erfillen und
keine Gefahr fur Personen verursachen. Dies gilt auch beim
Zusammenwirken des Stromrichters mit der Gesamtanlage.

Treffen Sie weitere Mal3nahmen, um Folgen von Fehlfunktionen

einzugrenzen, durch die Gefahren fiir Personen verursacht

werden konnen:

- Weitere unabhangige Einrichtungen, die die Funktion des
Stromrichters Ubernehmen

- Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen
(Verriegelung oder mechanische Sperren)

- Systemumfassende MalRnahmen.

Treffen Sie je nach Erfordernissen MafBhahmen, um beim
Versagen des Stromrichters Sachschaden zu vermeiden.

Lenze



2.6  Herstellererklarung

~.Die hier aufgefiihrten elektronischen Regler werden im industriellen
Sprachgebrauch als “Gerate” bezeichnet, sind aber keine
gebrauchs- oder anschluf3fahigen Gerate oder Maschinen im Sinne
des “Geratesicherheitsgesetzes”, des “EMV-Gesetzes” oder der
“EG-Maschinenrichtlinie”, sondern Komponenten. Erst durch Ein-
bindung dieser Komponenten in die Konstruktion des Anwenders
wird die letztendliche Wirkungsweise festgelegt.
Die Ubereinstimmung der Konstruktion des Anwenders mit den be-
stehenden Rechtsvorschriften liegt im Verantwortungsbereich des
Anwenders. In dieser Betriebsanleitung werden Hinweise und
Empfehlungen zur Anwendung der elektronischen Betriebsmittel
unter Beruicksichtigung der nachstehenden Normen gegeben:

« Ausriistung von Starkstromanlagen mit - DIN VDE 0160
elektronischen  Betriebsmitteln

«» Bestimmung fur das Einrichten von - DIN VDE 0100
Starkstromanlagen
» IP-Schutzarten DIN 40050

. Bestimmung von Luft- und Kriechstrecken + DIN VDE 0110

. Entladung statischer Elektrizitat (ESD) « prEN 50082-2,
IEC801-2 (VDE 0843 Teil 2)

. Schnelle transierende Stérgroen (Burst) - prEN 50082-2,
IEC801-4 (VDE 0843 Teil 4)

= Funkentstorung von elektrischen « EN 50081-2,
Betriebsmitein ~ UNd ~ Anlagen EN5501 1 (VDE 0875, Teil 11)

Lenze °
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3 Installation
3.1 Mechanische Installation

« Gerate nur senkrecht mit oben liegenden Netzanschlissen

montieren:

« 100 mm Einbaufreiraum oberhalb und unterhalb des Gerats
freihalten:

« Auf ungehinderten Zutritt der Kdhlluft und Austritt der Abluft
achten.

« Bei verunreinigter Kihlluft (Staub, Flusen, Fette, aggressive
Gase), die die Funktion des Stromrichters beeintrachtigen
kénnten:

= Ausreichende Gegenmal3nahmen treffen, z. B. separate
Luftfuihrung, Einbau von Filtern, regelmafige Reinigung, etc.

. Zulassige Betriebs-Umgebungstemperatur, 45 °C ohne
Leistungsreduktion, nicht berschreiten:

3.2 Elektrische Installation

« Bei Betauung das Gerat erst dann an Netzspannung an-
schlieRen, wenn die sichtbare Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

. Gerat niemals ohne zusatzliche MaRnahmen (z. B. Nullung) an

ein Netz mit FI-Schutzschalter anschlieRen (VDE 0160/05.88):
- Bei einem Erdschluf3 kann ein Gleichanteil im Fehlerstrom die
Auslosung des FI-Schutzschalters verhindern.

« Zugeordnete Netzdrosseln verwenden, um Netzriickwirkungen
auf ein nach VDE 0160 zulassiges Malf? zu reduzieren.

« Sicherheitstechnische Trennung des Gerats vom Netz nur tber
ein eingangsseitiges Netzschiitz durchfiihren.

« Die Elektronik- und Leistungseingange sowie die Leistungsaus-
gange des Stromrichters nur im stromlosen Zustand auftrennen.

. MaRnahmen zur Uberspannungsbegrenzung bei Netzausfall
treffen.
« Halbleitersicherungen bei den Geraten 49XX:
- Zum Schutz der Thyristoren im Leistungsteil sind die vorge-
schriebenen Halbleitersicherungen erforderlich.
Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen
Zustand gegen den vorgeschriebenen Typ aus.
. Bedampfung der Elektronikversorgung beim Auftreten einer

lastseitigen Uberspannung, durch den netzseitigen Abgriff an der
Netzdrossel.

Achtung

Das Bezugspotential GND der Steuerelektronik ist mit dem
Schutzleiter PE verbunden

(Briicke an X4. Klemme 90 — Klemme FE).

Achtung

Die Steuerelektronik ist quasi-potentialgetrennt (basisisoliert).
Bei Betrieb mit Rechnerkopplung ist eine Potentialtrennung
zwischen Rechner und Stromrichter fur eine sichere elektrische
Trennung erforderlich (z. B. mit Lenze-Converter 2101).

10 Llenze



3.3 Verdrahtung

—~ 3.3.1 Abschirmung von Steuerleitungen

Verdrahten Sie Abschirmungen, Masseverbindungen (GND) und
Erdpotentialverbindungen (PE) besonders sorgféltig, um Stor-
einflisse zu vermeiden. Storeinkopplungen in Steuerleitungen
kénnen Betriebsunterbrechungen verursachen, da sie den
Programmablauf des Stromrichters stéren (Fehlermeldung CCr):

« Steuerleitungen immer abschirmen.

« Abschirmungen nicht unterbrechen:

- Abschirmungen bei Unterbrechungen (Klemmleisten, Relais,
Sicherungen) auf Sammelpunkte flhren.

- Sammelpunkte niederohmig mit mindestens 10 mm?2 mit dem
PE der Einspeisung verbinden.

« Steuerleitungen nicht parallel zu stérbehafteten Leistungs-
leitungen verlegen.

- Ist die raumlich getrennte Verlegung von Steuerleitungen und
Leistungsleitungen nicht moglich, ggf. die Leisungsleitungen
abschirmen.

« Erdschleifen vermeiden:

- Schirme der Steuerleitungen einseitig auf PE legen.
Entweder Uber die dafir vorgesehenen Klemmen des Gerats
oder Uber isolierte Sammelpunkte, die im Schaltschrank
zentral mit PE verbunden sind (z. B. PE-Klemmen).

3.3.2 Erdung der Steuerelektronik
Einzelgerét

. Werksseitig ist das Bezugspotentzial GND der Steuerelektronik
auf PE bezogen. Keine weiteren Maflinahmen erforderlich.

Verbundbetrieb

. Stellen Sie sicher, daf3 durch die Erdung der Steuerelektronik
keine externen Geréte beschadigt werden.

. Beim Verlegen der Masseverbindungen (GND) dirfen keine
Masseschleifen entstehen:
- Alle Masseleitungen auf externe isolierte Sammelpunkte
fuhren, die mdglichst nahe an den Geraten liegen.

« Sammelpunkte niederohmig mit mindestens 10 mm? mit dem PE
der Einspeisung verbinden.

Lenze 11
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12

3.3.3 Funkentstdorung

Aufgrund des Gesetzes Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
von Geraten (EMVG v. 09.11.92) gelten laut §13 und §14 bis zum
31.12.1995 als Ubergangsvorschriften die bisherigen nationalen
Normen und Vorschriften und dariiber hinaus die harmonisierten
européischen Normen, die bei Berticksichtigung der nachstehen-
den Empfehlungen einhaltbar sind. Die FunkentstérmalRnahmen
richten sich nach dem Aufstellungsort des Gerates:

Bisher giltige nationale Norm

Der Einsatz ohne FunkentstérmaflRnahmen ist in elektrischen
Anlagen innerhalb zusammenhangender Betriebsraume, Betriebs-
statten oder Industrieanlagen nur dann zuldssig, wenn auflerhalb
der Betriebsstéatte die Grenzwerte nach VDE 0871/6.78, Klasse B
eingehalten werden (Allgemeine Genehmigung nach dem Gesetz
Uber den Betrieb von Hochfrequenzgeraten vom 14.12. 1984,
Amtsbl. Vg 1045/10486).

Fur den Einsatz in Anlagen innerhalb eines Wohngebietes oder bei
Uberschreitung der Grenzwertklasse B auRerhalb einer Betriebs-
statte sind FunkentstdrmaBnahmen erforderlich, die einen Funk-
entstorgrad nach VDEQO871 Grenzwertklasse B sicherstellen.

Zukunftig geltende harmonisierte Norm

Fir die Funkentstorung gilt die Fachgrundnorm prEN 50081-2.
Sie verweist auf die Grundnorm EN 55011 (VDE 0875, Teil 11,
Grenzwertklasse A und B).

« Fur den Einsatz in Anlagen in Industriebetrieben, die nicht an die
offentliche Niederspannungsversorgung angeschlossen werden,
gelten die Grenzwerte nach EN 55011, Grenzwertklasse A.

« Fir den Einsatz in Anlagen in einem Wohngebiet oder in
Betrieben, die an die offentliche Niederspannungsversorgung
angeschlossen sind, gelten die Grenzwerte nach EN 55011,
Grenzwertklasse B,

Funkentstérmafnahmen nach VDE 0871 Klasse B oder
EN 55011 Klasse B:

. abgeschirmte Leistungsleitungen

« Netzfilter
(kein Standard, kundenspezifische Entwicklung maoglich.)
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4, Gerateanschliisse

41 Leistungsanschlisse
eistungsanschliisse 4902 - 4907

Leistungsteil | Elektronik
nicht bestiickt. 4902/3/5LP 4902VP
.
[] [] M 0,5A / 500V
1 [F1|F2 BR5
F4l‘_|
AR BRS Fa— i
Py BR4 o
BR2
|PEI L1 ||_2]L3| “““ | Al B l o IL1.1IL3.11 luz‘\.zz‘uazl
| Leitungsschutz
I
— ] Lk Elektronikversorgung
L 4

- —_— - - — o =]
Zandhilfe é Uberspannungs-
schutz

Leitungsschutz- Kl Netzschiitz
Sicherung
F5...F7 Halbleitersicherungen zum Schutz
PE L{L2 L3 des Regelgeréates
- U g =340 - 440V~ + 0% 50 + 60Hz Lk Kommutierungsdrossel
. Die Gerate sind werksseitig fuir die getrennte

Netzeinspeisung von Leistungsteil und Steuerelektronik
vorbereitet. Die Bricken BR3, BR4, BR5 sowie die
Sicherungen Fl und F2 sind nicht bestickt.

Achtung
Die getrennte Netzeinspeisung phasenrichtig anschlie3en.
Falscher Anschluf fihrt zum Sicherungsfall.
Die Phasenverschiebung der Spannungen vom
Leistungsteil zur Steuerelektronik muR kleiner 2° elektrisch
sein.
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4.2 Steueranschliisse

nordnung am Gerat:

B ] 1
R o 0
*xi0 © Boxn ° Vi1 v2
123456 78910 20 21 22 28 El E2 E3 E4 ES 39
5 1 1 ]
\ooooooo:/ ‘-.-‘.../
9 X8 6 6 X9 9
1 5 1 1 5
\IO!-'{ oo O0DQO L
. _ s _ v _ - . _a_ . - . e s e e s s LR o0 Qo0 \I-"/
] 9 9 6 8 9
X3 X4 X5 X6 X7
X1- x4 Steuerklemmen
x5 Leitfrequenzeingang (Dig_in1)
X6 LECOM 1 -Schnittstelle (RS232/RS485)
X7 ohne Funktion
X8 ohne Funktion
X9 Leitfrequenzeingang (Dig_In2)
X10, X11 Feldbusanschliisse (Option,z.B. 2110 fir Interbus-S)
Vi, v2 Anzeigen fur Feldbusoptionen

Schalter auf der Steuerbaugruppe

Einige Ein- und Ausgéange kdnnen Uber Schalter auf der
Steuerbaugruppe 4902MP in ihrer Funktion geandert werden:

1. Gerat spannungsfrei schalten.
2. Geratedeckel abnehmen.

Lage der Schalter auf der Steuerbaugruppe

(Werkseinstellung)

X4

on

83

X2A

1

Typenschild  der  Baugruppe

4902MP .xx.xx

S1

s2
on [l on
X2B D D

Klemmleisten XI. « X4

—
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4.2.1 Analoge Ein- und Ausgange

518

C> Leitspannung/
Leitstrom

S4/5
X
[+e)
[1e]
S3n
83/2 M A - «
&l +tov -10v
7mA  7mA
< [l [IF[] eno | onD s2'f S
© © 1T
- T GND
33nF ¢{He{He{e{H 4 +HhHeHel T]
xtp1 |23 |4]s5]|6]|7})8})9]|]10] xs]|60]61]s2]s3
T + +

Externe
Strombe-
grenzung

Frei
belegbarer
Eingang-
Zusatz-
sollwert

(unipol. list P/ uist
Sollwert) Ausgang
Monitorausgange

R>»22k

(bipal.
Sollwert)

Sollwert 1
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4.2.2 Beschreibung der analogen Ein- /Ausgange
Analoge Eingdnge

Klemme |Schalterstellung Verwendung Pegel Aufldsung Programmie-
(Werkseinstellung) rung s. Seite
1.2 ss oN Sollwert 2 -10V bis +10V  {12Bit + -
OFF mit Massebezug Vorzeichen
3 ON Sollwert 2 -10V bis +10V 12Bit + -
OFF Differenzeingang Vorzeichen
3, 4 oN  |Frei belegbarer Eingang [-10V bis +10V 12Bit + 44
$ mle®|@ o Vorzeichen
o ON Frei belegbarer Eingang |-30V bis +30V 12Bit + 44
5 mlEi@] Jore Vorzeichen
‘ OoN Frei belegbarer Eingang |-60V bis +60V 12Bit + 44
ol OFF Vorzeichen
[ ON Frei belegbarer Eingang |-73V bis +73V 12Bit + 44
s OFF Vorzeichen
ON Frei belegbarer Eingang {-90V bis +90V 12Bit + 44
* mle OFF Vorzeichen
m ON Frei belegbarer Eingang [-99V bis +99V 12Bit + 44
S oFF Vorzeichen
mAE oN  |Frei belegbarer Eingang [-120V bis +120V  [12Bit + 44
84 @l lore Vorzeichen
@] JoN Frei belegbarer Eingang |-180V bis +180V  |12Bit + 44
S 7ElE OFF Vorzeichen
[ EJ|ON Frei belegbarer Eingang 12Bit + 44
84 o |mit Massebezug 1) Vorzeichen
oN  |Frei belegbarer 12Bit +
4| orr |Eingang als Vorzeichen
Differenzeingang
7 interne Masse, GND
8 E ON Sollwert 1, -10V bis +10V 12Bit +
S @] | orr Leitspannung Vorzeichen
ml | ov Sollwert 1, -20mA bis +20 mA
53 OFF Leitstrom -20 mA bis -4 mA
+4 mA bis +20 mA
9 Versorgungsspannung  [+10V/7mA
fiir Sollwertvorgabe
10 Uber Potentiometer -10V/7mA -

Analoge Ausginge (Monitorausgénge)

1) Wichtig: Wenn Sie die Werkseinstellung dndern, S$4/5 = ON Sollwert mit Massebezug:
« Klemme 4 und Klemme 5 briicken.

. Dipschalter S4/1-4 (Vorwahl Sollwertpegel) auf doppelte
Spannung setzen!

« Max. mdgliche Sollwertspannung = 90 V.

Klemme |Schaltersteliung Verwendung Pegel Aufiosung Programmie-
(Werkseinstellung) rung s. Seite
60 Interne Masse, GND -
61 Stromistwert -5V bis+5V -
entsprechen
Nennstrom
62 [ Monitor 1 -10V his +10V 11 Bit 45
sz B (Spannungsignal)
(1] Monitor 1 -20mA bis +20mA |11Bit 45
S2] (Stromsignal)
63 |j Monitor 2 -10V bis +10V 11Bit 45
st (Spannungsignal)
1] Monitor 2 -20mA bis +20mA |11Bit 45
St 1[ (Stromsignal)

16




Weitere Ein- und Ausgange

o~
X5, X9 Pin 4
—
WAz GND
X3 |K11]K14] X4 [VE9| 90| FE
Klemme |[Schalterstellung Verwendung Programmie-
(Werkseinstellung) rung s. Seite
K11, Ki4 Relaisausgang Kontaktbelastbarkeit: S0V/0,5A
(Fehlermeldung TRIP)
VE9 keine Funktion in dieser Anwendung
90 interne Masse GND
FE Funktionserde

4.2.3 Digitale Ein- und Ausgange

« Alle digitalen Ein- und Ausgange sind SPS-kompatibel und bei
Betrieb mit einer externen Versorgungsspannung (24 V)
galvanisch von der ubrigen Steuerbaugruppe getrennt.

« In den Schaltbildern ist die Werkseinstellung der Funktions-
belegungen dargestellt.

Zum Schalten der Signalleitungen nur Relais mit Schwachstrom-
kontakten benutzen (Empfehlung: Relais mit Goldkontakten).

. Versorgungsspannung:

- Externe Versorgung
oder

24 V an Klemmen X2/39 und X4/59

= interne Versorgung 15 V an Klemme X2/20

Eingénge:
~. Eingangsspannung:

Eingangsstrom:

0 bis +30 V

LOW-Pegel: 0 bis +5 V
HIGH-Pegel: +13 bis +30 V

bei 24 V: 5 mA pro Eingang
bei 15 V: 8 mA pro Eingang

Die Eingange werden im Mittel alle 4ms eingelesen und bearbeitet.

Ausgéange:
Ausgangsstrom:

max. 50 mA pro Ausgang
(externer mindest Widerstand :
- 480Q bei 24V,

« 300Q bei 15V,

z. B. Relais, Art.-Nr. 326005)

17
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Versorgung mit externer Spannung (24V)

—i—
GND ext. Yy
T AN\
£ /I’,a 3
< Ap 22k 10R
E B4 T —1—¢
8
& vt | gy 1 '<
- E|EI|E |EIE |E £
2188 18|83 |8 3
GND
X xa| X4
[40]a1]aa]as|a1]a2]as]ad] 50]
| ] \ |
RFRl/ / Zsollaus J\O/G TRIP\ 'MP’ Imax \“i5t=_°
P TRIP RDY uist < ux list-0 uist= usoll
SET RESET
Versorgung mit interner Spannung (15V)
Achtung:
« Maximale Belastung der internen 15 V-Versorgung: 100 mA.
. Klemmen X2/39 und X3/40 briicken.
—a—
GND ext. ¥
=3
A yl,(l =
< :d # _22k. 7\ 10R
E 7|
8
; 1 ] i [ | [ 1 [ 1 '
2 | Ll L s b i s SEREEE I
+ e Lo "" - o |lsls |Isie |o S
w0 | |1 Wi wn w0
GND
x2| | X3T 7 | X4 j
[20]21]22]28|E1]| 2| E3| E4|ES|39 [40] 41]a4]4s5]a1] A2| A3Ad] 9
N
i ) \ !

RFF/ /Zsollaus JOG TRIP | IMP Imax. um:q

RDY uist<ux list=0 uist=usoll
TRIP TRIP
SET RESET
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4.2.4 Beschreibung der digitalen Ein- und Ausgange
-Digitale Eingange

Klemme Verwendung Pegel zur Programmie-
(Werkseinstellung) Aktivierung rung s. Seite
20 Versorgungsspannung 15V, 100mA
21 Schnellstop aufheben, Spannungsrichtung rechts (U A.g) [ HIGH
22 Schnellstop aufheben,Spannungsrichtung links(U g.a) HIGH
28 Reglerfreigabe - RFR HIGH 112
E1 Frei belegbarer Eingang HIGH
({Fehlermeldung setzen - TRIP-Set)
E2 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Fehlermeldung zuriicksetzen - TRIP-Reset)
E3 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Zusatzsollwert. Sperren)
E4, E5 Frei belegbarer Eingang HIGH
(JOG-Sollwerte freigeben, drei JOG-Werte)

Digitale Ausgénge

Klemme Verwendung Meldung Programmie-

(Werkseinstellung) rung s. Seite
T * %

39 Masse der digitalen Ein- und Ausgange, GND extern

40 interne Masse, GND

41 Fehlermelduna « TRIP HIGH [ Low

44 Betriebsbereit « RDY HIGH HIGH

45 Impulssperre « IMP [ HIGH LOW |

Al Frei belegbarer Ausgang [ HIGH LOW 77
(uls: < ux)

A2 Frei belegbarer Ausgang LOwW HIGH
(bsgp = !

A3 Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW
(list = 0)

Ad Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW
{(ujg; = 0)

A5 Frei belegbarer Ausgang HIGH HIGH
(Uist = Uson)

59 Versorgungseingang der digitalen Ausgange:
24 V extern oder 15 V intern

* Meldung im stationéaren Betrieb des Stromrichters

I Meldung, wenn die Funktion aktiv ist

I-enze 19
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4.2.5 Leitfrequenzvorgabe

Die Sollwertvorgabe fir die integrierten Regelkreise (Spannung-,
Strom- und Prozef3regler), sowie dei Wertevorgabe des
Arithmetikblocks kann tber eine Frequenzquelle erfolgen.

« Mdgliche Leitfrequenzsignale:
- Signalgeber mit zwei um 90" elektrisch versetzten
5 V-Komplementérsignalen oder HTL-Geber.

Anschlu an 9-polige Sub D-Stiftbouchse X5 oder X9, je nach
Zuordnung in Cl 45.

- maximale Eingangsfrequenz: 500 kHz bei UL-Geber
100 kHz bei HTL-Geber
Stromaufnahme pro Kanal: 6 mA.

Leitfrequenzvorgabe durch Frequenzquelle:

Signalquelle Leitungslange mar. 50 m Regler 4900
' ™
8 88 °" § Bei positiver Ankerspannung UA-B
2 el
= o |%| = A - J - U - L
aNo [ GND 2 B I l | l
1 X5/X9
Pinbelegung Stiftbuchse X5/X9:
Pin_ |1 2 |3 4 E 6 7 8 9
Signal |BB A [AA sV [GND [F z LC BB

Pin 8, LC (Lampeniberwachung des Gebers):
+ Pin 8 ist bei der Leitfrequenzkopplung werksseitig deaktiviert

20 Lenze



4.2.6 Serielle Schnittstelle RS232/RS485

,Die Gerate konnen (ber die seriellen Schnittstelle LECOMI mit
ibergeordneten Leitrechnern (SPS oder PC) sowie
Lenze-Bedieneinheiten kommunizieren.

Die LECOM?1-Schnittstelle (X6) verarbeitet das LECOM-A/B-
Protokoll. Das LECOM-A/B Protokoll basiert auf der ISO-Norm 1745
und unterstitzt bis zu 90 Regler. Es erkennt Fehler und vermeidet
damit das Ubertragen fehlerhafter Daten.

An die LECOMI -Schnittstelle konnen Gerate nach Norm RS232C
(LECOM-A) oder RS485 (LECOM-B) angeschlossen werden. Die
Schnittstelle ist geeignet zur Parametrierung, Uberwachung,
Diagnose und fir einfache Steuerungsaufgaben.

Mit der RS232C-Schnittstelle lassen sich einfache Punki-zu-Punkt-

Verbindungen mit einer Leitungslange von maximaf 15m realisieren.

Die meisten PC's oder andere Leitsysteme besitzen diese

Schnittstelle.

Fir mehrere Regler und Distanzen >15m ist die RS485-Schnittstelle

zu verwenden. Mit nur 2 Drahten kénnen bis zu 31 Regler Uber eine
-Leitungslange von maximal 1200m kommunizieren.

Pinbelegung Stecker X6:

Pin Bezeichnung

Ein-/Ausgang

Erlduterung

+VCC15

Ausgang

Versorgungsspannung +15V/50mA

RxD

Eingang

Datenempfangsleitung

RS232C

TxD

Ausgang

Datensendeleitung

RS232C

DTR

Ausgang

Sendesteuerung

RS232C

GND

Bezugspotential Regler

DSR

Eingang

(unbenutzt)

RS232C

TR (A)

Ausg./Eing.

RS485

T/R (B)

Ausg./Eing.

RS485

loj~N|oajn|~|(win]—=

+VCG5

Ausgang

Versorgungsspannung +5V

Baudrate: 1200/2400/4800/9600 Baud (umschaltbar tiber C125).
Protokoll: LEGOM-A/B V2.0

Hinweis

,lDie Schnittstelle R§232/RS485 ist potentialbehaftet, d. h.:
Zusatzliche Potentialtrennung installieren, wenn bei der Verdrah-
tung mit einem Leitrechner eine sichere Potentialtrennung nach
VDE 0160 notwendig ist (doppelte Basisisolierung):
LECOM-A: mit 2 Lenze-Pegelwandlern 2101 IB am Leitrechner
oder einer anderen RS232-Potentialtrennung.
LECOM-B: mit Lenze-Pegelwandler 2101 IB am Leitrechner
LECOM-LI: keine zusétzliche Potentialtrennung erforderlich

Potentialtrennung der Versorgungsspannung beachten!

Fir Erweiterungen stehen folgende Baugruppen zusétzlich zur
Verflgung:

2101 Interface mit Potentialtrennung fur RS422/RS485
2122/2123 Interface fur Lichtwellenleiter (LECOM-LI)

lenze 21
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Akkuschutz F4

Ladedrossel

Akkubatterie

T
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4
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Parametrierung ~ Strombegrenzung

C022/C023 Imax-Stromgrenzen entsprechend
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Spannungsreglerabgleich
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G011 xxxxV umax. Ausgangsspannung vorgeben
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(zur Leistungsanzeige)

Parameter abspeichern
C003 Parametersatz speichern

NPEWONSION qaliiagape 4n Buyosssneuedljeyos z's

Bunue|4



Planung

24

6 Zubehor

6.1 Netzdrosseln

Netzdrosseln fiur 4902-4907

ohne Anschlu3lasche (fir Gerate Typ 4902 - 4905)

fiir Gerétetyp 4902 4903 4904 49805 4807
Art.-Nr. 322149 322148 307343 307346 308234
L [mH] 312 31,1 3-0,75 30,27 3-0,165
| [A] 317 325 345 3105 3170
Verlustleistung [W] 30 55 80 130 170
Masse [kgl 3 6 10 20 32
k k
- - e ]
|
‘$ | ! 7
'y
1= —+ + i —+ T
e
f f
i | 1
\ B A
mlll
T c

mit AnschluBBlasche (fur Gerate Typ 4907)

flr Gerétetyp 4902 4903 4804 4905 4907

Art.-Nr, 322149 322148 307343 307346 308234

a [mm] 120 150 180 228 264

b [mm] 65 76 91 111 128

¢ [mm] 109 140 161 206 240

d [mm] 51 61 74 94 107

& [mm] 162 180 225 273 257

f [mm] 110 140 165 205 237

k [mm] 80 95 120 150 166

m [mm] 5 5 6,3 6,3 8,3

n {mm] 10 10 11 11 16

6.2 Sicherungen

Sicherungen fiir 4902-4907

fir Gerdtetyp 4902 | 4903 | 4904 | 4905 | 4907

empfohlene Strangsicherungen F1, F2, F3 Art.-Nr. | 305321 | 307943 | 305239 | 307247 | 321542
Typ FF20A | FF32A | FF63A | FF125A | FF200A
Grofe 14*51 14*51 | 22*57 | 00.80 | 00.80

empfohlene Ausgangssicherung F4, Art.Nr. ] 305321 | 305321 | 305321 | 305321 | 305321

nur bei Belastung durch Notstrom - Akku Typ FF20A | FF20A | FF20A | FF20A | FF20A

erforderlich, |Lade < 15A GroBe | 14*51 | 14*51 | 14*51 | 14*51 | 14*51

lenze



Sicherungshalter Strangsicherung

’__\! bendtigte Abmessungen
Geratetyp Art.-Nr. Anzahl afmm] [b[mm] [ [mm] m[mm] |c[mm]
4902 332721 3 17,5 97 78.5 .
4903 332721 3 175 97 78,5
1904 357279 3 35 125 83 .
4905 326308 3 40 146 43 § 25
4907 1326308 3 | a0 | 146 | a3 | 6 25

Sicherungshalter Aussgangskreis (Notstrom - Akku)

bendtigte Abmessungen
Geratetyp Art.-Nr. Anzahl a[mm] |b[mm] |e [mm] m[mm] [c[mm]
4902 « 4907 332721 1 17,5 97 I 785 |

Art-Nr.:332721
Art-Nr..357279

1O

- 135 mm Hutschiene

gerateinterne Sicherungen
Die Sicherungen sind auf der Leistungsplatine.

Fl, F2 Art.-Nr. nicht bestiickt / keine Funktion
Absicherung Elektronik F3, F4 Art.NT. 324 987
Typ! M0,500 / s00v
Grolle 5 25
Hinweis
Entgegen dem Platinenaufdruck auf 490x LP sind hier o.g.
Sicherunaen zu verwenden

lBﬂze 25

Bunuejd



Planung

6.3 Zundhilfe

Ein Betrieb der Regler an induktiven Lasten, wie sie Elektromagnete darstellen, ist nur mit
einer Zundhilfe moglich. Entsprechend der vorliegenden Netz-und Ausgangsspannungen ist
ein Zundhilfewiderstand zu wéahlen. Die Beschaltung ist bei allen Geréatetypen identisch.

Netznennspannung Widerstand Nennleistung Wirmekapazitit Art.- Nr.
230V AC 47Q 1200W 180kWs 357 881
400V AC 1 oon 600W 64kWs 357 876

e

ﬂ

a
Zundhilfewiderstand Abmessungen
Widerstand Art.-Nr. a b c d e f | g
mm mm mm mm mm mm mm
47 Q 357881 679 177 630 150 115 526 13
100Q 357876 579 89 530 64 115 426 13

6.3 Uberspannungsbegrenzung

Durch eine externe Beschaltung muf3 sichergestellt werden, dald
Uberspannungen die aufgrund von Schalthandlungen am Eingang
oder Ausgang des Reglers entstehen, nicht zur Zerstérung des
Leistungsteils filhren.Die Beschaltung durch Varistoren ist abhéngig
von der installierten Magnetleistung, -enhergie und -Schaltung
durchzuftihren. Die Daten der Varistoren ergeben sich wie folgt:

Ansprechschwelle Upc:

Die verwendeten Varistoren sind entsprechend der Hardware-
schaltung der Magnete auszuwahlen. Es muf3 sichergestellt
werden, dal3 die Induktionsspannung die an den Klemmen A und B
anliegt einen Wert von max. 1200V nicht Ubersteigt. Die Ansprech-
schwellen der Varistoren mussen entsprechend gewdéhlt werden.

Avuv =xxxV B A 1) = xxx ¥ B

DC Varistor

DC Varistor

e |

Lmag Rmag

[ ]
Lmag Rmag Lmag Rmag
JL

Magnet Magnet 1 Magnet 2
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Energieabsorption

Die erforderliche BaugroRe der Varistoren ergibt sich entsprechend
-der zu absorbierenden Magnetenergie bei Schalthandlungen. Die

Dauer der anstehenden Spannung, bis zum Einsatz der

Freilaufwirkung durch den Regler, kann mit 20ms angesetzt

werden. Die bendtigten Informationen zu den Varistormodulen sind

aus den Datenblatern der Lieferanten der zu entnehmen.

6.4  Zubehor fur die Vernetzung

Die nachfolgend aufgefihrten Module ermdglichen eine Vernetzung
des  Stromrichters.

Weitere Informationen zu diesem Zubehor stellen wie Ihnen auf
Anfrage gern zur Verfligung.

6.4.1 Verbindungselemente fur Lichtwellenleiter

Fur die Vernetzung mit Hilfe von Lichtwellenleitern bietet Lenze eine
Reihe von Verbindungselementen an, die speziell auf die

. Stromrichter abgestimmt sind. Die Gruppe der Verbindungs-
elemente umfalt Adapter mit optischem Sender und Empféanger,
Verteiler und ein Netzteil. Die Lichtwellenleiter erlauben eine sehr
stérfeste Datenubertragung.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte den Technischen
Datenblattern dieser Module.

6.4.2 Pegelwandler

Mit dem Pegelwandler 2101 kénnen sie serielle Ubertragungs-
signale der Norm RS232C in die Normen RS485 oder RS422
umwandeln. Auf3erdem erfolgt eine Potentialtrennung. Dadurch
kénnen Sie weitrdumig verteilte Antriebssysteme installieren
(Leitungslange < 1200m), entweder als Mehrpunktverbindungen
nach RS485 oder als Punkt-zu-Punkt-Verbindung nach RS422.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte den Technischen
Datenblattern dieser Module.
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Parametrierung

Mit der Parametrierung des Gerats konnen Sie dieses an lhre An-
wendungen anpassen. Die moéglichen Einstellungen sind in Codes
organisiert, die fortlaufend numeriert sind und immer mit "C"
beginnen (siehe Codetabelie ab Seite 67). Mit der Bedieneinheit am
Gerat oder Uber die LECOM-Schnittstelle wahlen Sie dazu eine
Codestelle an, &ndern deren Parameter und Ubergeben die
Anderung dann an das Gerét.

Die Parametrierung tber Schnittstelle oder Feldbussysteme ist
beschrieben in den entsprechenden Betriebsanleitungen zu LECOM
oder zu den Feldbus-Anschaltbaugruppen.

1 Funktionen der Bedieneinheit

Frontansicht

Klartextanzeige Zustandsanzeigen (LED)
RDY: Betriebshereit, leuchtet nicht,
(gruin) wenn ein TRIP vorliegt
RDY
Q
[ Lenze 4900 Imax O Imax. leuchtet, wenn der
i Stromrichter imp © imax: Spannungsregier in der
(rot) Begrenzung arbeitet
Impulssperre,leuchtet wenn
i ‘ IMP: Reglersperre geschaltet ist,
‘PFRG] | A ' v ‘ ‘ SH l STP (gelb) oder bei Meldung LU
; | | |
L

Bedientasten

Tastenfunktionen
Die Angabe “SH +" bedeutet:

1. Taste SH driicken und halten.
2. Zweite angegebene Taste drlicken.

{Taste |Funktion

PRG Wechseln zwischen Codeund Parameterebene
SH+PRG Anderung  Gbernehmen

A Anaezeiate Zahl verordRern

SH+A Angezeigte Zahl schnell vergroéf3ern

v Angezeigte Zahl verkleinern

SH+¥ Angezeigte Zahl schnell verkleinern

STP Regler sperren

SH+STP Regler freigeben

Klartextanzeige
Die Position des Pfeils "—=" kennzeichnet die aktuelle Bedienebene
(Code- oder Parameterebene).

Beispiel:
Code Parameter Einheit
|
c|ols4 01].{0]0 A
Aus;;aingsstromi

|

Erklarender Text zum jeweiligen Code bzw. Parameter
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2 Aufbau des Bedienungsprogrammes

‘-Die Parametrierung des Gerats erfolgt in zwei Bedienebenen - der
Codeebene und der Parameterebene. Das Symbol "—=" in der
Anzeige markiert die aktive Bedienebene:

1. In der Codeebene wihlen Sie mit A oder¥ einen Code aus.
2. Mit der Taste PRG wechseln Sie in die Parameterebene.
3. Sie andern den Parameter mit A oder V.
Beim Bestatigen fuhrt Sie das Bedienprogramm wieder
zuriick auf die Codeebene (siehe Kap. 3.1)

Codeebene
Der gesamte Codesatz des Geréts ist unterteilt in mehrere
Codesatze. Die Codesatze C0Q0 -0-, -I-. -2- und -1 1- haben fir

diese Anwendung keine Bedeutung. Der Servicecodesatz, C000 -9-
ist fir den Anwender nicht zuganglich. Fir die Anwendung
Hubmagnetsteuerung ist der Codesatz C000 -12- zu wéhlen .

Parameterebene

« Jeder Code enthalt mehrere Parameter, mit denen sie lhren
Regler einstellen kdnnen.

o Es qgibt 4 verschiedene Parameterklassen:
- absolute Werte einer physikalischen Grofi3e
(z. B. 400 v, 10 s)

- relative Werte von Gerategréf3en
(z. B. 50% Sollwert)
= Zahlenschlussel fir bestimmte Zustdnde
(z. B.-0- = Regler gesperrt, -1- = Regler freigegeben).
- Anzeigewerte
Diese Werte kdnnen nur angezeigt aber nicht verandert
werden.
(z. B. CO54 Ausgangsstrom)

« Absolute und relative Werte konnen Sie in diskreten Schritten
verandern. Die Schrittweite kann sich dabei im Parametrier-
bereich andern.

Beispiel Hochlaufzeit Tir (CO1 2):

3 Schrittweiten im gesamten Parametrierbereich
Tirvon 0,01s « 1s Schrittweite 0,01 s

Tir von [s- 10s Schrittweite 0,1 s

Tir von 10s - 100s Schrittweite 1 s

Lenze
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3 Grundlagen der Bedienung

3.1 Parameter andern

Wichtig:

Sollen die Anderungen durch Netzschalten nicht verloren gehen,
missen Sie den gednderten Parametersatz speichern (siehe

Kap. 3.2).

Jeder Code, dessen Parameter Sie dndern kénnen, hat eine
Werkseinstellung. Um einen Parameter zu andern, gibt es - je nach

Code - drei Mdglichkeiten.

. Unmittelbare Ubernahme
In der Codetabelle mit “ONLINE” gekennzeichnet.

Das Gerat tUbernimmt die gednderten Parameter sofort.

1. Mit A oder ¥ Codestelle wéhlen.
2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.
3. Mit & oder ¥ Parameter &ndern.

Das Gerat arbeitet sofort mit dem geanderten Parameter.
Dies ist auch mdéglich, wahrend des Betriebes.

4. Mit PRG in die Codeebene wechseln.

Beispiel
Code-Ebene
Code Pammeter Einheit
i ‘
—{clo!1]1 ‘ v
U alx| {S|plaln|n l
Einheit
vV

PRG

PRG

Parameterebene

Code Pammeter Einheit
f clo | 1]1 ‘4 220T‘1 v
‘Umax Spannung‘
mit & oder ¥ ¢
Parameter &ndemn,

Code Parameter Einheit
=

clo|1[1 > 2|710 \Y
Ulm| ajx| |S|plaln|nju(n 2[
=

Parameter geandert
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. Ubernahme mit SH + PRG
(In der Codetabelle mit "SH+PRG" gekennzeichnet.)

Das Gerat Ubernimmt die gednderten Parameter erst nach
Driicken von SH + PRG.
1. Mit A oder ¥ Codestelle anwéhlen.
2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.
3. Mit A oder ¥ Parameterandern.
Dies ist auch mdglich, wahrend des Betriebes.
4. SH + PRG drucken.
--ok-- erscheint fur ca. 0,58 in der Anzeige.
Das Gerat arbeitet jetzt mit dem neuen Parameter.
Beispiel:
Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
| PRG
—{6| 0[0[3 Al > clo|o[3]| o |- I1]-
Plafr|alm|.|s|p|e| i]chle|r|n Pla| rlajm|e|t |e{r|s|alt|z| |1
mit A oder ¥ *
Parameter &ndern
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
g SH+PRG
-1{Cl 00[3 -12]- < clooj3| = |-]2)
Pla rlajm . |s|p]el ifclhle|rin Plarlamielt lejris jajt|z| 2
e e = ——
Parameter geandert
. Ubernahme mit SH + PRG bei Reglersperre
(In der Codetabelle mit "[SH+PRG]" gekennzeichnet.)
Das Gerat Ubernimmt nur bei gesperrtem Regler die geédnderten
Parameter nach Driicken von SH + PRG.
1. Mit A oder ¥ Codestelle anwéahlen
2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln
3. Mit A oder ¥ Parameterandern.
Dies ist auch moglich, wahrend des Betriebes.
4. STP dricken, um den Regler zu sperren.
5. SH + PRG driicken.
--gk-- erscheint fur ca. 0,58 in der Anzeige.
6. SH + STP driicken, um den Regler wieder freizugeben
Das Geréat arbeitet jetzt mit dem neuen Parameter.
Beispiel
Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
PRG
=icplof2| | |-]o|- -> clojoj2l |5 |-|o|-
Plajrfa|m]. Ilald |e]n i Wlerikisja|bj gl lle]i|c|h
mit A oder ¥ *
Parameteréandern
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
1. STP
~>{C[0 0] 2 -12]- 2. SH+PRG clojo;2 = |-|2]|-
Pjajr|alm. lja|deln ( Plajriamelt|eir|sal|t|z 2
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3.11 Parameteranderung uber

mehrere Codestellen

Einige Einstellungen werden mit zwei Codestellen parametriert:
1. Im Vorwahlcode den Parameter wahlen, der verandert

werden soll.

2. Im Einstellcode die eigentlichen Parameterdnderungen

durchflihren.

Vorwahlcode

fur Parametereingabe unter

C025 Geher

CO26 Geberkonstante

CO27 Geberabgleich (Faktor)
C028 Geberabgleich (Divisor)
C029 Automatischer Abaleich

C038 JOG-Sollwert

C039 Sollwert

CI00 Zusatzl. Hochlaufzeit und Ablaufzeit

C1 01 Hochlaufzeit
C103 Ablaufzeit

C110 Monitorausgang

Cl 11 Monitorsignal
C108 Verstarkung
C109 Offsat

Cl 12 Auswahl frei belegbare digitale Eingange

C1 13 Funktion der dig. Klemme
C114 Polaritat
CI 15 Prioritat der Funktion

C1 16 Auswahl frei belegbare digitale Ausgange

Cl 17 Funktion der digitalen Klemme
Cl 18 Polaritat
Cl 28 Verzdgerungszeit

Cl45 Auswabhl frei belegbare analoge Eingange

Cl46 Signaleingang
Cl47 Prioritat

Cl 92 Auswabhl frei belegbare Fix-Sollwerte

C193 signaleingang

Beispiel “Automatischer Geberabgleich”:

Code-Ebene
Code Pammeter Einheit
1 T
= C| 0|2 SF - 11: i
Gle| ble| rialulsiw|alhjl |
Code Parameter Einheit
T
f
- Clof2 5 -131- T |
Geberauswahl‘\l |
mit & oder ¥ ¢
Code wahlen
Code Parameter Einheit
|
C|0|2]9 XX XX [ %
Aluft]o|-| |Gle|ble|r|a|blg]|!l;
Code Parameter Einheit
T 11
|
sgo 2 9’ Y|IYYY %
N
AutJo-]Gebe\rabgl
ol i

Parameter geandert

Parameterebene
Code Pammeter Einheit
PRG [
_) el ol2lsy | |-|1] -
f
m teimmleln |1],][2
mit A oder ¥ ¢
Parameter andern
Code Parameter Einheit
SH+PRG
< clojzls| [ |-|3]-
i|n]lg K| 1] e|lm 6
Code Pammeter Einheit
PRG
+ clo|z|9 X X| |9%
(Alu|tlo]- | |G|e]ble|r gl
mit A oder ¥ ¢
Parameter wéhlen
Code Pammeter Einheit
SH+PRG
clo(2l9]| |~ Y Y| | %
Alult|o|.| |Gje|ble|r g{l




3.2  Parametersatz speichern

... Damit Ihre Einstellungen nach dem Netzausschalten nicht verloren
gehen, missen Sie die Parameter speichern. Sie kénnen bis zu vier
verschiedene Parameterséatze anlegen, wenn Sie z. B. mit einem
Regler mehrere Magnetkonstelationen betreiben, oder
verschiedenen Betriebszustdnde (Magnetbetrieb, Ladebetrieb
Notstrom-Akku) dieses erfordern.

Wenn Sie nur einen Parametersatz bendtigen, speichern Sie die
Anderungen dauerhaft unter Parametersatz 1, da das Gerét nach
jedem Einschalten automatisch Parametersatz 1 ladt:

1. Mit A oder ¥ C003 wahlen.
2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.

3. Mit A oder ¥ Parameter auf -1- setzen.
Dies ist auch moglich, wahrend des Betriebes.
4. SH + PRG dricken.
--ok-- erscheint fiir ca. 0,5s in der Anzeige.
Ihre Einstellungen sind dauerhaft unter “Parametersatz 1”
gespeichert.

3.3 Parametersatz laden
Achtung:

Mit dem Laden eines neuen Parametersatzes wird der Regier neu
initialisiert und verhélt sich wie nach dem Netzeinschalten.
Das Laden ist nur bei Reglersperre moglich.

« Beim Netzeinschalten:
Das Gerat ladt automatisch Parametersatz 1.

« Uber Tastatur:

Achtung:

Sonst kann der Regler beim Umschalten auf einen anderen Para-

,JBenutzen Sie als Quelle fiir die Reglersperre nur die Klemme 28!
metersatz unkontrolliert anlaufen.

. Regler Uber Klemme 28 sperren.

. Mit A oder ¥C002 wahlen.

. Mit A oder ¥gewiinschten Parametersatz auswahlen.
. Mit SH + PRG bestatigen.

--0k-- erscheint fur ca. 0,5s in der Anzeige.
Der gewahlte Parametersatz ist geladen.

5. Gerat wieder freigeben.

A~ W N PR
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. Bei Klemmensteuerung:
Bei Klemmensteuerung kdnnen Sie Uber die digitalen Eingange auf
andere Parametersatze umschalten:

« In jedem Parametersatz mussen ein oder zwei digitale Eingange
mit “Parametersatz wahlen” und ein digitaler Eingang mit
“Parametersatz laden” belegt sein.

« In allen Parametersatzen, die Sie benutzen wollen, missen
diese digitalen Eingange gleich belegt sein.

. Das Geraét liest die mit “Parametersatz wéahlen” belegten
Klemmen als Bindrcode. Der Eingang mit der kleineren Zahl ist
der 1. Eingang, der Eingang mit der grof3eren Zahl der 2. Ein-
gang (z. B. El = 1. Eingang, E2 = 2. Eingang).

Klemmensignale zum Auswahlen der verschiedenen Parametersitze

1. Eingang 2. Eingang
Parametersatz 1 0 0
Parametersatz 2 1 0
Parametersatz 3 0 1
Parametersatz 4 1 1

metersatz unkontrolliert anlaufen.

« Der Eingang mit der Funktion “Parametersatz laden” ist
flankengetriggert. Lange des HIGH-Impulses: 10 ms - 2 s.

Achtung:

Benutzen Sie als Quelle fiir die Reglersperre nur die Klemme 28!
Sonst kann der Regler beim Umschalten auf einen anderen Para-

1. Digitale Eingadnge ansteuern, die mit der Funktion
“Parametersatz wahlen” belegt sind.

2. Regler sperren mit LOW-Signal an Klemme 28.

3. HIGH-Impuls an digitalen Eingang anlegen, der mit der
Funktion “Parametersatz laden” belegt ist.

4. Wenn das Laden beendet ist, zeigt C002 die Nummer des
geladenen Parametersatzes.

5. Regler freigeben

34 PaRwortschutz

Beim PaRwortschutz ist nur der Codesatz -{}- lesbar. Wenn Sie die
Codes fur Hubmagnetanwendungen lesen oder verdndern wollen,
mussen Sie wie folgt vorgehen:

1. Codesatz -2- unter Eingabe des PaRwortes auswahlen.
2. Codesatz -12- auswahlen.

Llenze



4 Bedienungsarten und Anzeigefunktionen

4.1 Bedienungsarten

Sie kdnnen das Geréat auf verschiedene Arten an ihre Anwendung
anpassen:

Klemmen: Mit den Klemmen steuern Sie das Gerét.

Bedieneinheit: Mit den finf Tasten und der Klartextanzeige auf der
Bedieneinheit parametrieren und steuern Sie das
Gerét.

LECOMI : LECOMI ist ein Protokoll zur Steuerung und
Parametrierung des Gerats Uber einen PC oder
andere Leitsysteme. Die Signale werden nach den
Schnittstellennormen RS232 und RS485
verarbeitet. Sie kénnen das Gerat Uber X6 an ein
Ubergeordnetes System anschlieen.

LECOM2: Fur erhohte Anforderungen kénnen Sie das Gerat
mit LECOM2 Uber Feldbus-Anschaltbaugruppen fir
Standard-Bussysteme (Interbus-S, Profibus etc.)
steuern und parametrieren.

Code Parameter Bedeutung |Ubernahme
coo1* Bedienungsart Steuerung Parametrierung ([SH + PRG]
-0- Klemmen Tastatur
-1- [Tastatur Tastatur
2. Klemmen LECOMI
-3 LECOM 1 LECOMI
-4- Klemmen LECOM2 (Feldbus)
-5- LECOM2 (Feldbus) LECOM2 (Feldbus)
-6~ LECOM2 (Feldbus) Tastatur
-7- LECOM2 (Feldbus) LECOMI
Hinweis

Bei Steuerung Uber Tastatur, LECOMI und LECOM2 bleiben die
Klemmenfunktionen Reglerfreigabe, Schnellstop und der Zusatz-

I'sollwert tber X1/6 in den Konfigurationen C005 = -10-, -40-erhalten.

35
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4.2  Anzeigefunktionen

« Codesatz

Werkseinstellung ist die Anzeige des Codesatzes C000 -12-. Die
Codesatze C000 -1-. -2- und -1 1- haben fiir diese Anwendung keine
Bedeutung. Der Codesatz C000 -0- wird beim Schutz der Parameter
durch ein PaRBwort benétigt. Der Servicecodesatz, COQ00 -9- ist fir
den Anwender nicht zuganglich. Der Codesatz -12- . _ (s, Ruckseite).

Code Parameter Bedeutung Ubernahme
Cooo* -0- Standard-Codesatz nur lesen SH + PRG
-1- Standard-Codesatz
-2- erweiterter  Codesatz
8- Service-Codesatz
-11- Codesatz  Automatisierungsbaugruppe
-12- Codesatz Hubmagnete
Ccog4~ XXX Palwort SH + PRG
« Sprache

Fir die Anwendung “Hubmagnetsteuerung” ist der Codesatz nur in
deutscher Sprache ausgefihrt.

Code Parameter Bedeutung Ubernahme
€098 -0- Deutsch SH + PRG
-1- Englisch
-2- Franzosisch
o lIstwert

Mit folgenden Codes kénnen Sie verschiedene Istwerte ablesen:

soan, Parameter Bedeutung Ubernahme
€052 Ausgangsspannung (absolutin VAV)

C054 Ausgangsstrom (absolut in AAv)

€061 Ixt-Auslastung %)

C185 Ausgangsleistung (W)

« Einschaltanzeige

Wenn Sie das Gerét einschalten, erscheint zunachst CO54
(Ausgangsstrom). Um die Einschaltanzeige zu &ndern, missen Sie
die gewiinschte Codenummer unter C004 eingeben.

| Bedeutung Ubemahme |
/Codenummer fir Anzeige nach dem Einschalten SH + PRG

Code | Parameter
co04  |xoex

«» ldentifizierung
Unter CO99 kénnen Sie ablesen, mit welcher Softwareversion das
Gerat arbeitet. Unter CO93 kdnnen Sie den Geratetyp ablesen.
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5 Inbetriebnahme

Alle beschriebenen Geréate sind werksseitig so eingestellt, daf3 ein
Stromzugeordneter Elekrtromagnet mit einer Nenngleichspannung
von 220V ohne weitere Einstellungen spannungsgeregelt betrieben
werden kann.

Anpassungen an besondere Anforderungen kénnen Sie einfach
Uber die Bedieneinheit eingeben. Beachten Sie den Abschnitt
“Planung”.

5.1 Erstes Einschalten

Was mufl getan werden, damit ein Elektromagnet erregt
werden kann?

1. Vor dem Netzeinschalten die Verdrahtung auf Voll-
standigkeit, Kurzschlufd und Erdschluld tberprufen:
« Lastseitig: Leitungen zum Magnet
Leitungen zur Zindhilfe
Leitungen zur Uberspannungsbegrenzung
- Steuerklemmen: Reglerfreigabe
(Bezugspotential: X2/39)

Spannugsrichtungsvorgabe
(Bezugspotential: X2/39)

Sollwertvorgabe
(Bezugspotential: X1/7)

bei interner Spannungsversorgung
Briicke zwischen X2/39 und X3/40

- Netzeinspeisung: Leistungsteileinspeisung
Elektronikeinspeisung

Nach dem Zuschalten der Netzspannung ist das Gerat nach
ca. 0,5 s betriebsbereit.

2. Einschaltreihenfolge einhalten
—. 1. X2/28 (Reglerfreigabe) offen (LOW).
2. Netz einschalten.
3. Lastdaten (Magnet) eingeben (siehe Kap 5.2).
4. Die entsprechende Konfiguration (CO05 -10-) wéhlen.
5. Eine Spannungsrichtung vorgeben (siehe Kap. 5.4):

- Rechtssinn, an X2/21 HIGH-Signal (+13 - +30 V)

- Linkssinn, an X2/22 HIGH-Signal (+13 - +30 V)
6. Sollwert anlegen:

-an X1/8 eine Spannung gréRer OV (max. 1 OV)

- keinen JOG-Sollwert aktivieren (X2/E4 und X2/E5 LOW)
7. Prufen, ob RDY leuchtet:

Wenn RDY dunkel und CO67 blinkt, erst TRIP beseitigen

8. Regler freigeben (siehe Kap 5.3):

« an Kl. 28 HIGH-Signal (13 - 30 V) und vorher nicht STP
gedriickt.

— 9. Bei Betrieb mit LECOM zusétzliche Einstellungen vornehmen
(siehe entsprechende Betriebsanleitungen).

lenze

37

Buniaiaweleyd




Parametrierung

5.2  Lastdateneingabe

Fur interne Berechnungen und zur Spannungsbegrenzung ist die
exakte Eingabe nachfolgender Typenschilddaten des angeschlos-
senen Magneten erforderlich.

¢+ (CO81 Nennleistung der Last (Magnet) zur Berechnung des
Nennstromes und der normierten Leistungsanzeige unter
C185 bzw. zur analogen Ausgabe .

. CO85 Thermische Zeitkonstante fur B t - Uberwachung

. CO88 Nennstrom der Last fur |2 t - Uberwachung

. CO90 Magnetnennspannung zur Berechnung des Nennstromes

5.3 Reglerfreigabe |/ Reglersperre

Zur Reglerfreigabe miissen folgende Bedingungen erfiillt sein:
« Reglerfreigabe Uber Klemme:
- Unabhangig von der Bedienungsart:
An X2/28 +13...+30 V anlegen (Bezugspotential: X2/39).
« Reglerfreigabe lber LECOM-Schnittstelle

- In den Bedienungsarten C001 = -3-, -5-, -6- und -7- (LECOM-
Steuerung) den Regler zusétzlich iiber die LECOM-Schnitt-
stelle freigeben.

« Stop-Funktion

- Das Gerat kann durch Betéatigen der Taste STP jederzeit ge-
sperrt werden. Das Aufheben der Stop-Funktion ist dann nur
Uber den Freigabebefehl SH + STP mdglich.

« Fehlerspeicher (TRIP) zuriickgesetzt

Beim Ansprechen einer Fehleriiberwachung wird gleichzeitig
mit Setzen des Fehlerspeichers intern Reglersperre geschal-
tet. Mit dem Zurlicksetzen des Fehlerspeichers (C067) wird
automatisch die interne Reglersperre wieder aufgehoben.

Da die Reglersperre verschiedene Quellen haben kann, wird unter
183 die Herkunft der Reglersperre angezeigt.

Signalverlauf beim Schalten der Reglerfreigabe

1

Iy RFR

Ausgangs—gE
strom
> < m>

50ms
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5.4

Spannungsrichtung und Schnellstop

— o Spannungsrichtung
Die Polaritat der Ausgangsspannung Ua.g richtet sich u.a. nach
dem Vorzeichen des Sollwerts und der Ansteuerung der digitalen
Eingénge X2/21und X2/22 .
Bei Magnetbetrieb und Aktivierung der Reglersperre Andert sich
aufgrund der magnetischen Induktion die Spannung sprungartig auf
einen invertierten Wert. Der Pegel entspricht ca. der maximalen
Ausgangsspannung des Reglers, 1,05 ¢ UnNgtz.

o Schnellstop
Mit der Schnellstop-Funktion kdnnen Sie die Ausgangsspannung

unabhéngig von der Sollwertvorgabe in einstellbarer Zeit auf 0 Volt
setzen.Die Schnellstop-Funktion ist aktiv:

- beim Netzeinschalten, wenn X2/21= HIGH und

X2/22 = HIGH

- wahrend des Betriebs, wenn X2/21 = LOW und

X2/22 = LOW

Die Ausgangsspannung lauft, in der unter CIO5 eingestellten
Ablaufzeit, auf Null herunter.Der Ausgangsstrom (Magnet- +
Zundhilfestrom) wird entsprechend der Spannungssteilheit

(du/dt) und der Zeitkonstanten (T = LMagn/RMagn) abgebaut.

Schnellstop
- setzt den Sollwertintegrator auf 0.

- wird geréteintern erkannt, wenn an X2/21, X2/22 langer als
ca. 6 ms kein Signal anliegt.

Die Ausgangsspannung steigt wieder an,
. wenn einer der Eingange mit HIGH-Pegel angesteuert wird
(auch bei Tastatur- oder Schnittstellenbedienung).

;I I IR I I

0

v T

0

/\J1 Schnellstop
n

Uberigppend

Bei Erreichen der Schaltschwelle ujst = 0

(CO1 9) wird der Integralanteil des
Spannungsreglers abgeschaltet.

Der Regler kann beim Stillsetzen aufgrund
eines Off sets im Spannungsistwert keinen

Strom aufbauen.

Code Parameter Bedeutung Ubernahme
C105 0,00s Ablaufzeit fir Schnellstop ONLINE
0,0 bis 990s

Lenze
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. Ansteuerungsmaoglichkeiten fur Spannungs-
richtung und Schnellstop

Bedienungsart Spannungstrichtung Soliwert an X1/8 Xerz21 X2/22 | C041 coa2
Klemmensteuerung Rechtssinn (Ua-B) positiv HIGH LOW -0- -0-
negativ LOW HIGH -1- -0-
C041und CO42 zeigen Linkssinn (UA-B) positiv LOW HIGH -1- -0-
den Zustand von X2/21 negativ HIGH LOW -0- -0-
und X2/22 an unverandert pasitiv / negativ HIGH | HIGH [ -0-/-1- -0-
Schnellstop aktiv positiv / negativ LOW LOW | -0-/-1- -1-
Bedienungsart Spannungsrichtung Sollwert tiber X221 X2/22 coa co42
C046
Tastatur / LECOM Rechtssinn (Ua-g) positiv HIGH LOW -0- -0-
negativ HIGH LOW -1- -0-
ter Zustand von CO41 und |Linkssinn (UA.B) positiv HIGH LOW -1- -0-
€042 bestimmt negativ HIGH LOW -0- -0-
Spannungsrichtung
und Schnellstop Schnollstop aktiv positiv / nogativ LOW LOW | -0-/-1- -1-

5.5 Anderung der Klemmenbelegung

. Wenn Sie einen Eingang neu belegen, wird die bisher
zugeordnete Funktion Uberschrieben.

5.5.1 Frei belegbare digitale Eingange

e« Auler bei den Funktionen “JOG-Sollwerte freigeben”,
“zusatzliche Hoch- und Ablaufzeiten freigeben”, “Fix-Sollwerte

freigeben” und “Parametersatz wahlen” kdnnen Sie jeder

Funktion nur einen Eingang zuordnen.

= Einem Eingang kann nur eine Funktion zugeordnet werden. Eine
Doppelbelegung ist nicht mdglich, d.h. eine Funktion die bereits
einem Eingang zugeordnet ist, kann erst dann auf eine andere

Klemme gelegt werden, wenn der bisher benutzte Eingang

zunachst eine andere Funktion erhalt.

« Sie konnen fur jeden Eingang eine Prioritat festlegen, d.h. die

Funktion kann entweder immer Uber Klemme oder abhangig von
der gerade gewahlten Bedienungsart angewahlt werden.

Belegung

andern:

1. Mit Cl 12 den Eingang auswahlen, den Sie belegen wollen.

2. Mit C1 13 die Funktion fiir den Eingang auswahlen.
3. Mit ClI 14 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.
4. Mit C115 die Prioritat definieren.

1. bis 4. wiederholen, bis alle gewiinschten Eingange belegt sind.
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Beispiel fur die Freigabe einer zusatzlichen Ti-Zeit Uber Kl. E2

. Citi2-2-
—e  C113-1-
Klemmenselektion Signalselektion
C113
Ef kein Signal

Cl 14 Pegel
Freigabe zusatzlicher Ti-Zelten

E2 ~
E3 P /— Frelgabe  JOG-Sollwerte

R ) HLG-Null
Prioritat
coo1

Bedienungsart

-5.5.2 Frei belegbare digitale Ausgange

. Es stehen 12 frei belegbare digitale Ausgénge und ein Relais-
ausgang zur Verfiigung.

. Die freien digitalen Ausgénge 1 bis 5 sind auf die Klemmen
X3/A1 bis X3/A4 und X4/A5 herausgefiihrt. Diese FDA's sowie
das Relais kdnnen in ihrer Ausgabe verzdgert werden. Die
Verzogerungszeit ist in 4ms-Schritten einstellbar.

. Die freien digitalen Ausgange 6 bis 12 sind nur Uber die LECOM-
Schnittstelle auswertbar. Sie sind immer HIGH-aktiv.

Belegung é&ndern:
1. Mit ClI 16 den Ausgang auswahlen, den Sie belegen wollen.
2. Mit Cl 17 die Funktion fur den Ausgang auswahlen.

Nur bei Ausgéngen Al bis A5 und Relaisausgang:
3. Mit CI 18 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.
4. Mit CI28 die Signalverzogerung festlegen.

1. bis 4. wiederholen, bis alle gewlinschten Ausgange belegt sind.

LECOM Codestellen fur FDA

Die Zustande der FDA konnen in der Codestelle CI51 im
Binarformat zur Anzeige gebracht oder im Hex-Format tber die
LECOM-Schnittstellen ausgelesen werden.

Anordnung der FDA in CI51

Bit15 Bit8 Bito
ul 00 Ppel igFDA12\'FDA11 FDA10 |[FDAd] FDAS|FDA7| FDAB|FDAS FDA4 |FDAS FpA2 [FDAT |

lenze
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[keine Funkfion

[Uist <= Ux (CO 17)

Reglerfreigabe (xrR)

[I-Ausq. = |-max

[Betriebsbereit (RDY)

Impulssperre (IMP)

Clié /C117
FDAFunktionsauswahl Cl 16 / CI28
FDA Verzo-

— gerung Cli6/Clis
? b N Verzs- FDA-Pegel
5 I ‘ r gefung
3 |- S :
4 o - AO1

] Vero-
i s 1 gi geer:lzng nus : AQ

- - ®
7+ —I07 T =
8 I 08 AQS _@\_—L AGS
9 N\ A06
09 Rel
10 - ] J1
11 ==~ ] -
IZ_J\ 12 I L__ Al2
13 s Rel
Cl 16 C151 Klemmensignale

FDAEingabevorwahl

Beispiel

Belegung von FDA 02 mit der Funktion
Uist & list = 0 (CI 16 = 02, CI 17 =13).

LECOM 1 /LECOM 2
ProzelRdatenkanal

(vad) sbuebsny usjenbip usreqbajaq 191} 10p Waisiaqn
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SignalflulR

Funktion

Ausgangspegel

co17

Schaltschwelle

Uist —‘:E:_’_

ist < ux

Schaltschwelle einstellbar mit CO17 von
500 V...+500 v.

iysterese: fest, 5V

Nerksabglelch: +240 v

Iweck: Z.B zur Uberwachung der Spannung der
\otstrom-Akkus

Oow

wreger- ] | [ —A2]

ausgang

soll = Imax

“enster fest, 99.9% vom u-Reglerausgang.
iysterese fest, 1,9%

Zweck: Uberwachung des Spannungsregel-
treises auf Begrenzung.

HIGH

, C241
Fenster

HLGein —
A3
HLGaus j ;H:}—CI

4LGein = HLGaus

=enster mit C241 von 0.,100% einstellbar.
Hysterese: 1% von umax, fest
Werksabgleich: 1%

HIGH

C019
Schaltschwelle

Uist %E‘H:E

list=10

Schaltschwelle einstellbar mit C019 von 0..500V
Hysterese: 5V, fest.

Werksabglelch: 10 V

Zweck: Signal zur Uberwachung des
Betriebszustandes.

LOwW

C240
Fenster

U N

T

uist = usoll

Fenster einstellbar mit C240 von 0 . ..100%.
Hysterese: 5V, fest

Zweck: Signal zur Erkennung von Regelab-
weichungen im Spannungsregelkreis.

HIGH

Ce42

Schaltschwelle

C116/C117
Ui 1
ist =1 1T

uist 2 ux

Schwelle einstellbar mit C242 von 20 . ..542 V
Hysterese: 2% VON Umax, fest.
Werksabgleich: 542 v

Zweck: Ausgangsspannungsiiberwachung zur
Erkennung von Uberspannungen im Magnetkreis

HIGH

C243

Schaltschwelle
C046

Coﬂ». it [Treci

CO46 oder CO49 ] 2 uy
Schaltschwelle einstellbar mit C243 von 0...100%
Hysterese: fest.
Werksabglelch: 1%

Zweck: Uberlastschutz bei Betrieb mit
Hauptsollwert und analogen Zusatzsollwert

HIGH

C244
Schaltschwelle

| Aist ‘
_'EH:HE C116/C117

laist 2 1A
Schaltschwelle einstellbar mit C244 von 0...100%
Hysterese: fest
Werksabgleich: 10%
Zweck: Stromschwelle erreicht, “Freigabe der
transportbewegung”

HIGH

Hinweis

Fehler behaftet.

Die Schaltschwellen der o0.g Funktionen werden u.a. vom Istwert der
Ausgangsspannung abgeleitet. Die Glattung des Signals (Filter) ist
auf eine konstante Gleichspannung abgestimmt. D.h. bei Betrieb an
verschiedenen ohmsch-induktiven Lasten verandern sich diese
Schwellen aufgrund der nicht angepal3ten Filterung.

Die 0.g. Schwellwerte der Spannung sind mit einem lastabhénigeen

Lenze
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Parametrierung

5.5.3 Frei belegbare analoge Eingange

« Wenn Sie die Konfiguration tiber C005 andern, wird die
Belegung der freien analogen Eingdnge mit der zugehérigen
Werkseinstellung Uberschrieben. Ggf. mussen Sie die
Funktionsbelegung wieder Ihrer Verdrahtung anpassen.

« Sie konnen fir die Klemmen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8,
X5, X7 und X9 eine Prioritat festlegen:
Die Funktion kann entweder immer tber Klemme oder abhangig
von der gerade gewahlten Bedienungsart geschaltet werden .

Die analogen Eingange werden, gemafd der Konfiguration,
zugeordnet. Nachtraglich kénnen bei Bedarf die Eingange
entsprechend den Bedurfnissen umbelegt werden.

Zum Beispiel Vorgabe des Spannungssollwertes (C046) lber eine
Leitfrquenzquelle und des digitalen Einganges (X5).

Einem Eingang kann nur immer eine Funktion zugeordent werden.
Falls auf die ausgewéhlte Funktion bereits ein Eingang program-
miert wurde, wird die vorherige Belegung Uberschrieben.

Eine Priorisierung der analogen Eingange ermdglicht es,
Klemmensignale auch dann zu verwenden, wenn die Bedieungsart
COO01 auf Schnittstellen- oder Tastatursteuerung geschaltet ist.

Die Mdglichkeit, analoge Eingange auf eine vom Regler nicht be-
nutzte Codestelle legen zu kénnen (AD/DA-Codestelle), ermdglicht
es, eine A/D-Umsetzung durchzufiihren. Dazu braucht diese Code-
stelle (siehe Seite 82 C270, C271, C272, C273) lediglich tber
Schnittstelle ausgelesen zu werden.

Eine D/A-Umsetzung ist ebenfalls moglich, wenn diese Dummy-
Codestelle auf einen analogen Ausgang gelegt wird. Hierfur wird sie
digital Uber Schnittstelle beschrieben, der gewandelte Wert
erscheint dann am programmierten Monitorausgang.

Lenze



Belegung &andern:
. 1. Mit Cl45 den Eingang auswahlen, den Sie andern wollen.
2. Mit Cl46 die Funktion fir den Eingang auswahlen.

Nur bei Eingangen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/8, X1/8, X5, X7, X9:
3. Mit Cl47 die Prioritat festlegen.
1. bis 3. wiederholen, bis alle gewiinschten Eingange belegt sind.

Offset- und Verstdrkungsabgleich:
Die erforderlichen Schritte sind unter 6.1.4 beschrieben.

Buniaiaweled

Klemmenselektion Funktionsselektion
@
Klemme 8 1 keineFunktion
Klemme 1.2 ~ / Hauptsollwert von CO46
Klemme 6 T~ Stromsollwen von CO47
Klemme 3.4 .
| [Motorpot o Lgitfrequenzsollwert
Ausgang Priortat
Arithmetikblock;
Leilfrequenz C001
Bedienungsart
5.5.4 Frei belegbare Monitorausgange
. Uber die Monitorausgéange X4/62 und X4/63 kénnen Signale als
Spannungs- oder Stromsignale ausgeben werden. (Umschaltung
siehe Seite 16).
« Verstarkung und Offset der Ausgange, kénnen mit Cl08 und
ClI 09 anpaldt werden.
Belegung andern:
1. Mit CI 10 den Ausgang auswahlen, den Sie andern wollen.
2. Mit Cl 11 die Funktion fur den Ausgang auswahlen.
3. Mit CI09 den Offset einstellen.
4. Mit CIO8 die Verstarkung festlegen.
1. bis 4. wiederholen, um den zweiten Ausgang zu belegen.
Beispiel fur die Belegung eines Monitorausgangs Kl. 62 mit dem
Klemmensignal CO46 “Hauptsollwert”.
« CI 10 -1- Klemmenselektion KI. 62
a (| 11 -1- Signalselektion CO46
Signalselektion
Klemmenvorwahl .
Verstarkung Offset
4—— kein Signal
L——— HauptsollwertCO46
62 / Eingang Sollwertintegrator
63 ;
o  S— Ausgangsleistung

45
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6 Betriebsarten

Mit COO05 stellen Sie die Betriebsarten des Geréts ein. Die folgenden
Kapitel beschreiben ausfihrlich die Einstellungen

1. (CO05 = -10-) Spannungsgeregelter Betrieb

2. (CO05 = -40-) Stromgeregelter Betrieb mit Uberlagerter
Spannungsiiberwachung

6.1  Spannungsgeregelter Betrieb

Zweck: Mit dieser Konfiguration kdnnen Sie Magnetanlagen mit
wechselden Gehangen sowie den Ladebetrieb von Notstrom -Akkus
realisieren. Der Ausgangsstrom stellt sich entsprechend der
Belastung und der Stromgrenzen (C022, C023, C047) ein.

Fur die Anpassung der Konfiguration. an spezielle Anforderungen,
beachten Sie die Anmerkungen in den folgenden Abschnitten.

6.1 .1 Sollwertverarbeitung

Signalflu3plan der Sollwertverarbeitung fiir Spannungsregelung mit

Zusatzsollwert und externer Stromreduzierung bei Werkseinstellung
(C005= -10-}.

Rechts %3]
[Konflguralion 10 I

Uoffset u max
C025/C026 Cot1t
&

Usoll C145/146
+
] P— JF
0V..10V €025/C027 LR/L
061 EE} co41 180% von Y,y
JOG 2 Frelazb
Upffset JOG 3 relgabe HLG-Null
C025/C026
C049
Zusatz- asp
sollwert C1451146
@ N
1 !
-10vV..10v €025/C027 5 swI
Ug ol am u-Regler
I'R-Kompensation 3 €220, C221 “soll g
212 In % von u.
| Zsoll Aus 050
ist 'z ]
€005 Konfiguration I 2
I
Abglelch LI = Qsp
Spannungs  C025/C027 - 10 cos2 || u-Rsgler .
|stwart ! 063
I
Uas N 1: —pdl E 4ol /| Jsoll am
- — Stromregler
0070Vpu *
CO71Tny
Uoffset €072 Kgy
MANZIAARE
100%
Stromreduzierung C1a51145
+ E + +
- [> ‘ L2 ) I 7' l ‘c?zazx €023
Co025/C027 { )

0V = kelne Reduzierung
10V = max. Reduzlerung g:)r;);ngmnz. _______

Hauptsignalpfad

Lenze




« Hauptsollwert

Uber den Sollwert usqy (C046) wird, bezogen auf den einstellbaren
Wertumax (CO1 1), die Spannung festgelegt. Der Sollwert kann
sowohl analog tber den Eingang X1/8 als auch uber die Tastatur
oder die LECOM-Schnittstelle vorgegeben werden. Weicher
Eingang aktiv ist, richtet sich nach der eingestellten Bedienungsart

(C001) und der Signalpriorisierung unter C145/C146
Die Konfiguration CQ05 legt die geréateinternen Signalverlaufe des

Sollwerts  fest.

um-Abgleich (Hauptsollwert)

1. Reglersperre schalten (X2/28).

. Zusatzsoliwert deaktivieren (X2/3 = HIGH)

. evtl. Offsetabgleich wie in 6.1.5 beschrieben durchfihren
. Maximalen Sollwert z,B.an X1/8 vorgeben.

. CO25 (“Geberauswahl”) auf -4- setzen.

. Unter CO29 (“automatischer Abgleich”) mit A oder ¥ dem
maximalen Sollwert 100 % zuordnen.
(Abgleich von Pegeltoleranzen im Sollwertkanal)

5. Mit SH + PRG Abgleich bestatigen.

A DM W WD

+ Zusatzsol Iwert

Auch bei Tastatur- oder Schnittstellenbedienung kann tber den
Eingang X1/6 ein analoger Zusatzsollwert aufgeschaltet werden.
Der Zusatzsollwert (C049/Sollwert 2) geht intern zunéchst auf einen
eigenen Hochlaufgeber, bevor mit dem Hauptsollwert im Arithmetik-
block verkniipft wird. Der Zusatzsollwert kann tiber X2/E3, sowie bei
Tastaturbedienung tber C280, ab-/ aufgeschaltet werden.

Mit dieser Funktion kann z. B. fiir den Materialtransport ein Signal
zur Spannungs-/ Stromerhdhung aktiviert werden.

Code Parameter Bedeutung Ubernahme

C220 0,0s Hochlaufzeit fur Zusatzsollwert ON-LINE
0,0 bis 990s

c221 0,0s Ablaufzeit fiir Zusatzsollwert ON-LINE
0,0 bis 990s

Zusatzsollwert-Abgleich
Der Abgleich von Zsoil erfolgt durch Selektion CO25 = -3- und
anschlieRender Gewichtung unter CO27 oder C029,

Hinweis

Die Adidition des Hauptsollwertes und des Zusatzsollwertes ist auf
180% von umax begrenzt! D. h., daB durch die Aufschaltung des
Zusalzsollwertes eine Ausgangsspannung von 1,8 Umax erreicht
werden kann. Maximalspannung des Lastkreises (Magnet)
beacht en!

lenze

47



Parametrierung

48

. JOG-Sollwerte

Wenn Sie als Hauptsollwert bestimmte feste Einstellungen bendo-
tigen, kénnen Sie Uber die JOG-Eingange parametrierbare Soll-
werte aus dem Speicher abrufen. JOG-Sollwerte ersetzen den
Hauptsollwert. Die JOG-Sollwerte geben Sie relativ in % von Umgy
ein.

Parametrierung der JOG-Sollwerte
Die JOG-Sollwerte stellen Sie in zwei Schritten ein:
1. Unter CO38 einen JOG-Sollwert wahlen.
2. Unter CO39 den Wert fur den gewahlten JOG-Sollwert
eingeben.

3. Schritt 1 und 2 wiederholen, wenn Sie mehrere JOG-
Sollwerte benétigen. Es sind max. 15 JOG-Sollwerte

parametrierbar.
Code Parameter Bedeutung Ubernahme
CO38 -1- Sollwert JOG 1 SH + PRG
-2- Sollwert JOG 2
o Sollwert JOG
-15- Sollwert JOG 15
€039 -100 bis +100% JOG-Sollwert ON-LINE

Belegung der digitalen Eingénge

Die Zahl der Eingange, die Sie mit der Funktion “JOG-Sollwert
freigeben” belegen missen, ist abhéngig von der Anzahl der
bendtigten JOG-Sollwerte. Hochstens vier Eingange kdnnen mit
dieser Funktion belegt werden. Beachten sie beim Belegen der
Eingange die Hinweise zu den FDE's.

Anzahl der bendétigten JOG-Sollwette [Anzahl der erforderlichen Eingdnge
1 mindestens 1

1-3 mindestens 2

4-7 mindestens 3

8-15 4

Freigabe der JOG-Sollwerte bei Klemmensteuerung

Sie missen zur Freigabe der JOG-Sollwerte die zugeordneten
digitalen Eingange nach untenstehender Tabelle ansteuern. CO45
zeigt an, welcher Sollwert gerade aktiv ist.

Der Eingang mit der kleinsten Zahl ist der 1. Eingang, der Eingang
mit der nachsthdheren Zahl ist der 2. Eingang, usw.
(z. B. E4 = 1. Eingang, E5 = 2. Eingang).

1. Eingang 2. Eingang 3. Eingang 4. Eingang

JOG 1 1 0 0 0

JOG 2

JOG 3

JOG 4

JOG 5

JOG 6

JOG 7

JOG 8

JOG 9

JOG 10

JOG 11

JOG 12

Nl el Bl Bl Bl L= 2 £=2 k=2 k=] =} K]

JOG 13

JOG 14
JOG15

i Bl bl (e El ol Bl Fal Bl Fw il £ Ko i Bt Ka)
—|l—lelol=|—-10|l0o|—=i=lClo|—={—
i B Cal (o)) Fa i (ol Fal Bl Bl £l Bl K Ke)




Freigabe der JOG-Sollwerte bei Steuerung Uber Bedieneinheit
oder LECOM-Schnittstelle
™ Unter CO45 aktivieren Sie die JOG-Sollwerte.

Code Parameter Bedeutung Ubernahme
Cco45 -0- Sollwert 1 aktivieren SH + PRG
-1- JOG 1 aktivieren
-2- JOG 2 aktivieren
JOG .. aktivieren
-15 JOG 15 aktivieren

. Stromleitwert
Soll der analoge Sollwert iiber X1/8 als Stromleitwert vorgegeben
werden, mit CO34 den Stromstellbereich einstellen:

« Fir -20mA...20mA: CO34 = -O-
* Fir 4..20mA: CO34 = -1- (nur unipolar einsetzbar)

Ist der Bereich 4...20mA selektiert, erfolgt bei Unterschreitung von
—. 2mA die Fehlermeldung Sd5.

Umschaltung von Spannungs- auf Stromleitwert (Strombirde 250R)
durch Schalter S3/1 auf der Steuerbaugruppe 4902MP:

« Spannungsleitwert / Potentiometer: S3/1 = OFF
(Werkseinstellung)

. Stromleitwert; §3/1= ON.

. Hoch- und Ablaufzeiten TjTif

€012 Hochlaufzeit Tl, und €013 Ablaufzeit Ty

Die Hochlaufzeit und die Ablaufzeit beziehen sich auf eine
Anderung der Spannung von 0 auf Umax. Die einzustellende Zeiten
Tir und Tit kénnen wie folgt berechnet werden:

iv]
Uist *
Umax ﬁ’ - “~
u2 | ” ~,
umax
Tir = tir -
ut o u2 - ul
0 ~ 7 :\\
; tir [ tif t umax
]—q—»%—; - Tif = tif———
Tir Tis u2. Ul
S | ———
Hierbei sind tiy und tif die gewlnschten Zeiten fir den Wechsel
zwischen uqund u2 und Tjr und Tif die einzustellenden Werte unter
C012, CO1 3 bzw. CI 01 und CI 03 fur den Zusatzsollwert.

49
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. Externe Stromreduzierung
Beispiel:

Ein externes Potentiometer kann ber

| Klemme 2 angeschlossen werden. Die

2 angelegte Spannung wirkt betragsmafig
r auf die uber G022/C023 eingestellten

s3/2 Imax-Werte.

+10V Ref. -Achtung
T | 0V an Klemme X1/2 entsprechen Imax bei
112 5 g C005 = -10-.

1 0k/lin Uber Klemme X1/8 ist der entsprechende
A E Spannungssollwert anzulegen.

' S
I Alternativ zum Soliwertpoti kann die

Strombegrenzung auch Uber eine externe
Ugofl +10.-.0V Steuerspannung linear beeinfluf3t werden.

Parametrierung

6.1.2 umax-Einstellung

CO1 1 maximale Spannung

Der Sollwertstellbereich wird Gber umax festgelegt. Mit Codestelle
CO1 1 erfolgt die umax-Eingabe in V.

Umax kann in den Grenzen von 5 V...500 vV mit der A oder ¥ Taste
gewahlt werden. Werkseinstellung ist 220V.

umax it BezugsgrofRe fur die Einstellung der Hoch- und Ablauf-
zeiten Tip und Tis.

Hinweis:
Bei additiver Verknupfung des Zusatzsollwertes mit dem Haupt-
sollwert kann der Spannungssollwert CO50 bis 180% erreichen.
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6.1.3 Istwertrtuckfuhrung

~~ o+ Ausgangsspannungs-Ruckflihrung (gerateintern).
Der Istwert der Ausgangsspannungs wird intern erfait. Bei

spannungsgeregelten Betrieb ist ein Abgleich des analogen
Istwertgebers nur erforderlich, wenn das Gerét an einem Netz,

von 3AC/ 230V/ 50/60Hz, betrieben wird.

Ujst - Abgleich

1. Reglersperre schalten

2. 50% Sollwert vorgeben

3. CO25 (“Geberauswahl”) auf -5 setzen,

4. CO27 ("Verstarkungsabgleich") wahlen.
Verstarkung anpassen

Netznennspannung 230V 400V
Verstarkung CO27 1.8 0.99

. Regler freischalten (X2/28)
. Ausgangsspannung lauft auf xxxV hoch

. Spannung mit Handmessgerat messen .

. Evtl. Verstarkung der Ruckflhrung geringfiigig andern, so
daf sich die gewunschte Spannung einstellt.
Die Verstarkung des Istwertsignals wirkt sich auf die
Ausgangsspannung invertiert aus, d.h. bei zu grof3er
Ausgangsspannung mufd die Verstarkung angehoben
werden, bis sich der gewlinschte Wert sich einsteilt.

9. Mit SH + PRG bestétigen.

10. Der eingegebene Wert wird Glbernommen und die
Ausgangsspannung stellt sich mit der Ti-Zeit des
Sollwertintegrators auf den korrekten Wert ein.

0N O O

11. I"R Kompensation
Mit der I"R Kompensation kann tGber C232 der Spannungs-
fehler, der aufgrund verénderlicher Leitungswiderstéande in
unterschiedlichen Anlagen enttsteht, kompensiert werden.
Wiéhlen Sie die I*-R-Kompensation (0...30% Umax) so, daR
bei Betrieb mit max Sollwert an den Klemmen der Last die
Nennspannung anliegt.

Mit der werksseitigen Parametrierung des Stromreglers ist ein
stabiler Betrieb an einer ohmschen Last (Zundhilfe) nicht méglich.
Ein stabiler Spannungs- und Stromverlauf kann nur mit einem
zugeordneten Magneten erreicht werden.

6.1.4 Abgleich der Spannungsregler - Parameter

CO70 Vpu Spannungsregler
Mit CO70 passen Sie den Regler auf verschiedene Regelstrecken
an (u.a. Notstromakku, Elektromagnet):
1. CO70 erhdhen, bis der Spannungsverlauf (Hullkurve
aufgezeichnet durch Oszilloskop) instabil wird.
2. CO70 ca. 5 % verringern bis der Spannungsverlauf wieder
stabil ist.
Ist ein schwingungsfreier Abgleich nicht méglich, mul3 der

Stromregler auf die entsprechende Last (Regelstrecke)
parametriert werden.
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CO71 Tpu Spannungs-Regler

Die Nachstellzeit des Spannungsreglers ist werksseitig auf den
unterlagerten Stromregler abgestimmt. Eine Optimierung ist bei
einfachen Spannungsregelungen nicht erforderlich.

Hinweis:

Bei Thn>2000ms arbeitet der Spannungsregler als
Proportionalregler. Bei Betrieb in tberlagerten Regelkreisen mit
Integralanteil muf? in der Regel der Spannungsregler als P-Regler
parametriert werden.

CO72 Kgy Spannungs-Regler

Fur verbessertes Lastanregelverhalten bei Regelstrecken héherer
Ordnung kann ein Differenzieranteil im Spannungsregler eingestellt
werden. Der angezeigte Faktor bezieht sich auf die unter CO70
eingestellte Proportional-Verstarkung. Eine Optimierung ist bei
dieser Anwendung nicht erforderlich.

6.1.5 Offset- und Verstarkungsabgleich

+ Mit diesen Funktionen kénnen Sie die angeschlossenen
analogen Geber anpassen.

o Werksseitig sind die Offsetspannungen der Analogkanale
abgeglichen.

+ Beim Laden der Werkseinstellung werden die Offsetspannungen
nicht Uberschrieben.

o Flhren sie zuerst den Offsetabgleich durch und danach den
Verstarkungsableich.

Offsetabgleich:
1. An abzugleichenden Eingang Signal O V anlegen.
2. Unter CO25 den entsprechenden Analogeingang auswahlen.

3. Unter CO26 die Offsetkorrektur so einstellen, daf3 die interne
Anzeige Null anzeigt.

Eingang |Anzeige-Code Bedeutung
X1/1,2 co47 Strombegrenzung
X1/3,4 1) Freier Sollwert
X1/6 C049 Zusatzsollwert
X1/8 C046 usoll

1) Kein direkter Anzeigecode zugeordnet, da Signal frei konfigurierbar.

Verstarkungsabgleich:

1. An abzugleichenden Eingang Sollwert anlegen, auf den die
interne Anzeige abgeglichen werden soll.

2. Unter CO25 den entsprechenden Analogeingang auswahlen.

3. Unter CO27 oder CO29 die Signalverstarkung so einstellen,
daf interne Anzeige und die Wertigkeit der Sollwertvorgabe
Ubereinstimmen.

Code Parameter Bedeutung Ubernahme
C025 -1- Analogeingang Klemmen 1 und 2 SH+ PRG
-2- Analogeingang Klemmen 3 und 4
-3- Analogeingang Klemme 6
-4- Analogeingang Klemmen 7 und 8
€026 -IOV bis +10V Offsetkorrektur ON-LINE
Cco27 1,000 Signalverstéarkung ON-LINE
-2,500 his +2 500
c029 Automatischer  Abgleich:
0...100% Verstarkung bei KI. 1-2, 3-4,6, 8
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6.2 Stromgeregelter Betrieb mit Spannungs--klammerung

Zweck:

Mit der Betriebsart C005 = -40- “Stromregelung mit Spannungs-
klammerung” wird der Regler auf Ausgangsstromregelung
umgestellt. Der Strom kann in beiden Richtungen vorgegeben
werden.

Die Ausgangsspannung wird durch eine Spannungsklammerung mit
Hilfe des u-Reglers tberwacht. Eine evtl. unzulassig hohe
Spannungsbelastung der Last kann hierdurch verhindert werden.
Die max. Ausgangsspannung des Reglers, an einem 400V-Netz,
kann bis zu 440V betragen.

6.2.1 Parametrierung und Abgleich Spannungsregler

1 .Die Sollwertvorgabe von Haupt- und Zusatzsollwert kann, wie
unter 6.1 .1 beschrieben, erfolgen.

2.Die Spannungsrichtung ergibt sich aus dem Vorzeichen der
Verknlpfung von Haupt- und Zusatzsollwert und der Vorgabe
an X2/21und X2/22.

3.Der Abgleich und die Parametrierung des Spannungsreglers
et-folgt wie unter 6.1.2 bis 6.1.5 beschrieben. Die maximale
Ausgangsspannung (CO1 1) muf3 oberhalb der Nennbetriebs-
spannung liegen. Diese Begrenzung beeinflul3t das
dynamische Verhalten der Reglelstrecke, da die strom-
treibende Ausgangsspannung in ihrer Héhe begrenzt wird.

lenze
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6.2.2 Parametrierung und Abgleich Stromregler

1. Begrenzung des max. Ausgangsstromes unter CO22 und
C023 entsprechend dem Laststrom (Magnet) durchfiihren.
Hier den Strom durch den Zindhilfewiderstand beachten.

2. Die Stromsollwertvorgabe kann tber die Klemmen 1 und 2
erfolgen.

3. Reglersperre schalten

4. Den Abgleich des analogen Eingangs, wie unter 6.1.5
beschrieben, durchfuhren.

5. 10 % Sollwert vorgeben

6. Regler freischalten (X2/28)

7. Ausgangsstrom ladft auf den gewlnschten Wert hoch.

Ein Betragsabgleich ist nicht erforderlich.

8. Evil. Stromverlauf am Monitorausgang X4/61 kontrollieren.
Tritt ein schwingender Stromverlauf oder ein starkes
Uberschwingen beim Anregeln auf, dieses durch
Verkleinerung der Stromreglerverstarkung (C075) beheben.

9. Kontrolle des Regelverhaltens bei 50% und 100%
Stromsollwert.

Hinweis:

Bei Vorgabe eines negativen Stromsollwerts ist die
Spannungsklammerung nicht wirksam! Die Ausgangsspannung
kann unzulassig hohe Werte erreichen, die Last evtl. schadigen.

SignalfluBplan (Auszug):

. ) I"R Kompensation ugoll
Konfiguration 40 C232 050

2 027
OV = kein Moment Cozs/C

1 0V = max. Moment Stromsollwert

Co47

. o4
lis Konfiguration !
X Co0s Uist ! Sp
Abgleich cosz || u-Regler |
S C025/C027 4 N ? ! ] Soll
pannungs - e (I Cl
Istwert @ : - k | E 063
Ua-B coTov, N
u Abldsung
CO71Tpy AL
2079,
4
Uoﬂset u
C025/C026
ext. Stromsoliwert C145/146
|
b max
""""" A1 co22,co23

Hauptsignalpfad
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7. Zuséatzliche Steuer- und Regelfunktionen

7.1 u-Regleradaption

Zweck:
Zur Verbesserung des Regelverhaltens bei kleinen Spannungs-
sollwerten kann der Spannungsregler adaptiert werden.

7.1 .1 Adaption uber Kennlinie

Eingabedaten:
V pl (C070}
""" Vpl = CO70 (Werksabgleich = 3)
Vp2 = G320 (Werksabgleich = 1)
-:-i\;’-R-zu. Vp3 = C321 (Werksabgleich = 1)

LTI IYFTT LR NTY | #-!E-g-ll UO = C323 (WerksabgleiCh =0 V)
H 3 u ul= C322 (Werksabgleich = 20 V
) soll u_soll = CO50 als Absolutwert
uo u1
Anzeigewert
Vpakt = C319
Bedingungen:
a) fur usoll< u0 gilt Vp3
b) fir usoll >u0 und < u1 gilt
Vpl-Vp2
Vp = vp 2- 2= 1 usoll - uo]
ul—uo

c) fur usoll >ul gilt Vpl (CO70)
Die Freigabe der u-Regleradation erfolgt mit C324 -1-

7.1.2 Adaption Uber analoge Eingangsklemme

IA Eingangsdaten:
M Vpl {Co70) |Vp1 =CO070
Vp2 = C320
Anzeigewert
I VA Vp2. Vpakt=031 9
) U_ein
0 U max

Bedingungen:
a) fir U-ein = 0 gilt Vpe

b) fur U-ein < U_max gilt

Vpl=Vp2

{/ _max

Vp =Vp2+ -U_ein

¢ fur U-ein 2 Umax gilt Vpl (C070)
Die Freigabe der u-Regleradation erfolgt mit C324 -I-

Lenze
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7.2 Prozelregler

Funktionsbeschreibung

Der Prozelregler ist als eigenstandiger Funktionsblock konziperl
und als PID-Regler ausgebildet mit einer Zykluszeit von 12ms.

Bewertung
Soll
> Ausgang

g Ist
= S
@
©
E
o
© Prozef3regler [-Anteil ProzeRregler
(o dealklivieren abschalten  aushlenden

Eigenschaften:

+ P-Adaption wahlweise durch eine interne Funktion (abgeleitet
vom Sollwert) oder externer analoger Signalquelle mdglich,
Freigabe Adaption mit C329 -1-

¢ Hochlaufgeber im Sollwertkanal

+ Einblendung des Prozefreglerausgang uber Hochlaufgeber

* abschaltbarer Integralteil Gber frei belegbare digitale Klemme

+ Deaktivierung des Prozelireglers Uber frei belegbare digitale
Klemme (I-Anteil = 0, Ausgang = 0)

o Ausblendung des ProzeRreglers uber frei belegbare dig.
Klemme (Ausgang =0)
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Allgemeine Signalstruktur des Prozel3reglers

Externe Vp-Einstellung

C222

ProzeRregierausgang

Klemme 1.2
Klemme 3.4 Vel vp(coz2) Umschaltung auf
Klemme & /Adaption
Klemme 8 Slé £ _ [ > l 0/ Ca29
Motorpotiausgang - Vp2 (C328) 1 1
Arithmetikblockausgang Uein w7\
Leitfraquenzeingang C145/C146

VP o VP (C222) Umschaltung far

5 £ J vp2 (cazs) exteme Vp-Vor-
- 3] vp3(Caze) gabe
soll | 1
soll1 soll2 C223 C224

Prozef3reglersollwert

C330

Klemme 1.2
Klemme 3 4

Klemme 6

Klemme 8
Motorpotiausgang
Arithmetikblockausgang
Leitfrequenzeingang'

ProzeRregler- |stwert

Klemme 1.2
Klemme 3.4
Klemme 6

Hoch-/Ab-
lautgeber

e

Ca332 Tir
C333 Tif

Klemme 8
Arithmetikblockausgang
Leitirequenzeingang

Bewertung: -100.0..+100.0%

(5331

Klemme 1.2

Klemme 3.4

Klemme 6

Klemme 8
Motorpotiausgang
Arithmetikblockausgang
Leitfrequenzeingang

Ausblendung
iber FDE

Tw

I-Anteil tiber FDE
extern abschaltbar

Uber FDE extern
deaktivierbar

Hoch-/Ab-
laufgeber

C334 Tir
C335 Tif

Tv

IL—

Ve

+/- 16364

Bewertung
-100.0..+100.0%9

analoger Ausgang
AD-Wandt. G270/271
Ca6

C47

C49

Vp des u-Reglers
Arithmetikblock

ProzeRregler

jaweled

Bunlau
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7.2.1 Prozelreglereingange

a) Analoae Einadnae
Die Prozefreglereingdnge “Soll”, “Ist” und “Bewertung” kdnnen Uber
die Funktion “Frei belegbare analoge Eingénge”
(Cl 45 . Cl 47) auf folgende Signalquellen gelegt werden:
« Klemme 1,2
o Klemme 3,4
« Klemme 6
« Klemme 8
. Motorpotiausgang
« Arithmetikblockausgang
« Digin1,DiglIn2
Fix-Sollwerte

Desweiteren existieren fir die Eingange “Sollwert” und “Bewertung”
eigene Codestellen (C330 und C331) mittels derer eine Einstellung
Uber Tastatur oder Schnittstelle moglich ist. Eine Einstellung tber
diese Codestellen ist jedoch nur maglich, wenn diesen Codestellen
nicht mit Signaleingéngen belegt werden.

Die Eingange “Soll” und "Ist" stellen den Soll- und den [stwert des
PID-Reglers dar. Einstellbar sind Werte von + 100%.

Mit dem Eingang “Bewertung” laf3t sich der Reglerausgang pro-
zentual abschwéchen bzw. invertieren. Einstellbar sind Werte von
+100%. Dabei entspricht 100% Bewertung den vollen Einflul} des
ProzelRreglerausganges.

Die Eingange “Soll” und “Bewertung” fuhren vor ihrer weiteren Ver-
arbeitung zunachst auf jeweils einen eigenen Hochlaufgeber.
Ablauf- und Hochlaufzeit kénnen hierbei seperat eingestellt werden.

b) Diaitale Einadnue

Die digitalen Eingange des ProzeRreglers “ProzeRregler deakti-
vieren”, “I-Anteil abschalten” und “Bewertung = 0" konnen auf die
FDE's 1 bis 5 gelegt werden.

Durch den Eingang “ProzeRregler deaktivieren” wird der Prozef3-
regler zurtickgesetzt, d.h. der Ausgang wechselt seinen Ausgang
sprunghaft auf Null und der I-Anteil wird zurilickgesetzt. Mittels des
Eingangs “I-Anteil abschalten” wird der I-Anteil des Reglers auf Null
gesetzt.

Der Eingang “Bewertung = 0 bewirkt die Ausblendung des
ProzeR3reglers.

7.2.2 Prozeldreglerausgang

Uber die Funktion “Frei belegbare analoge Eingénge”
(Cl45 . C147) kann der Ausgang des ProzeRreglers folgenden
Zielen zugeordnet werden:

« Hauptsollwert C46

. Stromsollwert C47

e Zusatzsollwert C49

« Vp des Spannungsreglers

« Eingénge des Arithmetikblock 2

« Geberkonstante von Dig_In 1, Dig_In 1 tber CO27
. Codestellen: Analog/Digital-Wandlung C270/C271
« Analogen Monitorausgangen KI.62 und KI.63
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7.3  S-formige Hochlaufgeberkennlinie

Fur den Hochlaufgeber des Hauptsollwertes kdnnen Sie tber CI34
zwei verschiedene Kennlinien wéahlen:

Code Parameter Bedeutung
C134 -0- lineare Kennlinie
-1- S-formige Kennlinie
C182 [0,01..5.000s Ti-Zeit fiir den S-Form Hochlaufgeber
Coi2 0,00...990s Tif-Zeit fir den Hochlauf
C013  10,00...990s Tif-Zeit fir den Ablauf

74  4Qf2Q-Umschaltung

Zweck

Mit der Umschaltung auf 2Q lafit sich die Ausgangsspannung Ua B
von 1,15:Unetz, statt 1 ,05-Unetz im 4Q-Betrieb erhéhen. Eine
Spannungsrichtungsumkehr durch den Stromrichter ist ausge-
schlossen. Die Umschaltung erfolgt Uber die Codestelle CI80 bei
gesperrtem Regler.

Durch die Umschaltung:
¢ bleiben alle Sollwertpfade unverandert.

* die Stromgrenze CO23 wird intern auf O gesetzt. Nach aul3en
kénnen hier auch weiterhin Werte eingestellt werden.

e st nur die Briicke 1 aktiv (Ausgangsklemme. A ist positiv).
o die Ablauframpe CI 05 bleibt bei QSP wirksam.

SignalfluBplan (Ausschnitt)

“soll u-Regler co22

e

Co23=0

Lenze
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75 Arithmetikblock

Zweck

Mit dem Arithmetikblock lassen sich 2 verschiedene Signale fir die
verschiedenen Anwendungsanforderungen arithemtisch
miteinander verknipfen.

Parametrierung

C191
c339 cazg Arithmetikauswahl

C145{'(246 C145/C146
Eingang 1 y +]1-2 I~
Eingang 2 I~ x |12 A

C145/C146 tsgang

Arithmetikblock

a) Eingange

Uber die Funktion “Frei legbare analoge Eingange” kann den
Eingangen Klemmensignale zugeordnet werden.

b) Ausgange

Uber die Funktion “Frei legbare analoge Eingange” kann der
Arithmetikblockausgang den folgenden Zielen zugeordnet werden.

Parametrierung

C146* [Funktion zu Werkselnstellung: siehe C005 = -10-
C145 -0-  keine Funktion

-1-  Hauptsollwert von CO46

-2- Stromsollwert von C047

-3~ Zusatzsollwert von CO49

-4- Vpu des Spannungsreglers

INFO: 0% am Eingang entspricht V,, unter €320
+100% am Eingang entspricht V,,, unter CO70

-6-  ProzeRregler: Sollwert (CG330)

-7- ProzeRregler: Istwert

-8- ProzeRregler: Bewertung (C331)

-9 Prozef3regler: ext. Vp-Einstellung

-10- €027 von X5

-11- €027 von X9

-15- Arithmetikblock-Eingang 1 (C338)

-16- Arithmetikblock-Eingang 2 (C339)

-17-  Fixsollwertblock-Eingang

-18- Analog/Digital-Wandiung 1 {C270)

-19- Analog/Digital-Wandlung 2 (c271)

Der Arithmetikblock kann auch als analoge Spannung tber den
Monitorausgang ausgegeben werden. Sobald der Arithmetikblock
einem Eingang bzw. einer Codestelle zugeordnet ist, sind die
Tastatur oder die Schnittstelle zu dieser Codestelle abgeschaltet.
Beispiel:

Die Analogeingange Kl. 8 und KI. 6 sollen tber den Arithmetikblock
verknift (Division) und anschlieRend auf die Codestelle CO46
“Hauptsollwert” gelegt werden.

Vorgehensweise

o Cl45 -4-,KI. 8 selektieren

o Cl46 -14-, Arithmetikblock Eingang 1 zuordnen
o CIl45 -3-, KI. 6 selektieren

o Cl 46 -15-, Arithmetikblock Eingang 2 zuordnen
e Cl45 -10-, Arithmetikblock selektieren

o« Cl46 -1-, CO46 “Hauptsollwert zuordnen

+ Cl 91 -4- Division, Eingang 1/ Eingang 2 auswahlen.
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7.6  Motorpoti

—~ Zweck
Das Motorpoti dient als alternative Sollwertquelle, die tGber 2 Tasten
gesteuert werden kann.

— kein Eingang
—————— C46 Hauptsollwert
— C47 Stromsollwert

deaktivieren *—'P
Hochlauf ——J»  Motorpotifunktion

blauf —P

Das Motorpoti ist eine Funktionseinheit, die auf verschiedene
Eingéange geschaltet werden kann.

Uber die Funktion “Frei belegbare analoge Eingange” kann das
Motorpoti folgenden Zielen zugeordnet werden:

e Hauptsollwert CO46 -16384...+16384
e Stromsollwert CO47 -16384...+16384
e Zusatzsollwert C049-16384...+16384
—~ e Vp des Spannungsreglers -16384...+16384
e Dig. Input 1 CO27 -32767...+32767
o Dig. Input 2 CO27  -32767...+32767

Buniaijaweled

Der Motorpotiausgang kann auch als analoge Spannung Uber den
Monitorausgang ausgegeben werden. Sobald das Motorpoti einem
Eingang bzw. einer Codestelle zugeordnet ist, ist der direkte Zugriff
auf diese Codestellen nicht mehr mdglich.

Der Ausgangswert des Motorpotis ist unter der dem Motorpotiaus-
gang zugeordneten Codestelle ( z.B. CO46, CO47 ) sichtbar. Die
Funktionen RSP, TRIP und QSP haben, da das Motorpoti ein in sich
eigenstandiger Block ist, keinen Einfluf3 auf die Motorpoti-
funktionalitat.

Durch die Aktivierung des Motorpoti bleiben alle anderen
Reglerfunktionen weiter gegeben.

—.  Beispiel
Wirkt das Motorpoti auf den Hauptsoliwert CO46 hat QSP, der
Hochlaufgeber des Hauptsollwertes, die JOG- Freigabe und die
Rechts- Linksumschaltung Prioritét.
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Steuerung des Motorpotis

. Klemmensignal *Hochlauf*aktiv, lauft der Hochlaufgeber (HLG)
zu seinem oberen Grenzwert,
Klemmensignal “Ablauf’ akiv,lauft der HLG zu seinem unteren
Grenzwert.
Ist keines oder sind beide Signale aktiv, wird der bestehende
HLG-Inhalt beibehalten.

Motorpoti- Y\ — 0
susgang

unterer Grenzwer

Hochlaut | | | H_\____m
Ablaut 1 L

Zu den beiden Eingangsklemmen “Hochlauf’ und “Ablauf” existiert
eine weitere Klemme, mit der es mdglich ist, die Motorpotifunktion
zu aktivieren oder zu deaktivieren.

Wird das Motorpoti aktiviert, so Ubernimmt es am Ausgang den
Signalwert, der vorher an dem Eingang anlag. Liegt der Signalwert
nicht innerhalb der Motorpotigrenzen, wird er auf den entspre-
chenden Grenzwert reduziert.

Bei der Deaktivierung des Motorpotis bleibt der Motorpotiausgang
eingefroren. Die Zu- und Abschaltung des Motorpotis ist mit
Codestelle C264 konfigurierbar:

-0- keine weitere Aktion

-1- Das Motorpoti lauft mit der entsprechenden Hoch- oder
Ablaufzeit auf 0% zurtick.

-2- Das Motorpoti lauft mit der entsprechenden Hoch- oder
Ablaufzeit auf den unteren Grenzwer-t ( C261) zurick.

-3- Das Motorpoti wechselt sofort seinen Ausgang auf 0%.

-4- Das Motorpoti wechselt sofort seinen Ausgang auf den
unteren G renzwert ( C261).

-5- Das Motorpoti lauft mit der entsprechenden Hoch- oder

Ablaufzeit auf den oberen Grenzwert ( C260) hoch.

Initialisierung

Bei Netzausschalten wird der Ausgangswert des Motorpotis im
EEPROM abgespeichert. Uber eine Codestelle (C265) ist ein-
stellbar, ob bei der Initialisierung nach Netzeinschalten und
aktiviertem Motorpoti der abgespeicherte Wert oder der untere
Grenzwert vom Motorpoti Ubernommen werden soll.

Das EEPROM ist fir mindestens 40.000 Netzschaltzyklen
ausgelegt. Die bendtigten Codestellen (C260 - C266) sind in der
Codetabelle aufgefihrt.



1.7 Fix-Sollwerte

~ Zweck
Mit dem Funktionsblock Fix-Sollwerte” lassen sich bis zu 15 feste
Sollwerte programmieren und Uber dig. Klemmen abrufen.
Diese Fix-Sollwerte lassen sich z. B. nutzen als digitale
Sollwertvorgabe fur die Strombegrenzung

Funktion

Bei den “Fix « Sollwerten” handelt es sich um einen frei laufenden
Funktionsblock, dessen Ausgang als Sollwertquelle fur einen wei-
teren Funktionsblock (z.B. Prozefregler, Arithmetikblock, . .) ge-
nutzt werden kann. Die Parametrierung und Handhabung ist analog
zu JOG durchzufiihren, ist aber unabhéngig von JOG. Der Funk-

Gunialjsweled

tionsblock hat einen weiteren frei belegbaren analogen Signal-
eingang, der auf den Ausgang geschaltet wird, wenn das Steuer-
wort eine 0 enthalt.
“rei belegbarer
analoger Eingang
(Fix-Sw 0)
Fix-Sw 1
Fix-Sw2 [ 1—— Ausgang
Fix-Sw3 —_—1— A
Fix-Sw4 [ ] Zu weiteren
T Funktionsbldeken
' C194
Fix-Sw 15
. C112/C13
,4" Frei belegbare
1 dig. Eingange
c192 c1e3 g =ingang
Fix-Sollwert- Fix-Sollwert- |E.
Vorwahl eingabe Fix-Sollwert
Freigabe

1. Parametrierung der Fix « Sollwerte

In Anlehnung an die “JOG” - Werte erfolgt die Parametrierung tber

2 Codestellen. Mit der Codestelle C192 wird der zu parametrieren-

de Wert ausgewahlt und mit der Codestelle Cl 93 wird der Werte
~— verandert bzw. eingestellt.

Die Auswahl des zu parametrierenden Fix - Sollwertes erfolgt tiber
die Tastatur oder tiber LECOM. Ebenso wird der Wert Uiber Tastatur
oder LECOM verandert.

2. Ausgabe des gewdhlten Fix = Sollwertes

Die Ausgabe der Fix-Sollwerte erfolgt tiber ein Steuerwort, das

ClI94 entspricht. Uber diese Codestelle wird immer ein Fix - Soll-
wert (einer aus der Tabelle) auf den Ausgang geschaltet. Gesteuert
wird diese Codestelle entweder Uber die Tastatur, uber LECOM
oder Uber die frei belegbaren digitalen Eingénge (in Abhangigkeit
von der Bedienungsart G0Q1). Der Ausgang dieses Funktionsblocks
wird Uber die Codestellen Cl 45 und CI 46 einem Ziel zugewiesen.

3. Normierung

Die Werte fur den Fix-Sollwert lassen sich zwischen -100% und
+100% vorgeben.

l.enze 63



Parametrierung

64

8 Uberwachungsfunktionen

81 Umschaltung der Uberwachungsfunktionen

Zweck

Mit der Umschaltung besteht die Mdglichkeit, das Auftreten der
Uberwachungsfunktionen als TRIP, Warnung, Meldung mit Impuls-
sperre oder als Meldung ohne Impulssperre auszuwahlen. Ferner
kénnen die Uberwachungsfunktionen auch abgeschaltet werden, s
C119, C120.

Achtung

Wird eine gerateschiitzende Uberwachungsfunktion (Ubertempera-
tur Kithlkorper, Uberspannung) als Warnung ausgewahlt, kann das
Gerat bei nicht rechtzeitiger Fehlerbeseitigung zerstort werden.

TRIP (C067)

Im Fehlerfall werden die Zindimpulse gesperrt, die digitalen
Ausgéange TRIP und IMP werden gesetzt, RDY wird zurlickgesetzt.
Der Fehler wird unter CO67 automatisch angezeigt, es erfolgt ein
Eintrag in den Historienspeicher. Der Historienspeicher wird beim
Netzausschalten nicht geldscht.

Ein TRIP muf3 nach erfolgter Fehlerbeseitigung zurlickgesetzt
werden.

Warnung (C066)

Im Fehlerfall wird einer der frei belegbaren digitalen Ausgange
gesetzt (falls dieser mit der Funktion Warnung belegt ist). Die
Warnung wird unter CO66 automatisch angezeigt, es erfolgt ein
Eintrag in den Historienspeicher. Der Historienspeicher wird beim
Netzausschalten nicht geléscht.Eine Warnung muf3 nach erfolgter
Fehlerbeseitigung nicht zurlickgesetzt werden.

Meldung mit Impulssperre (C065)

Im Fehlerfall werden die Zindimpulse gesperrt, der digitale
Ausgang IMP wird gesetzt, RDY wird zurlickgesetzt, einer der frei
belegbaren digitalen Ausgange wird gesetzt (falls dieser mit der
Funktion Meldung belegt ist). Die Meldung wird unter CO65
automatisch angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den Historien-
Speicher. Der Historienspeicher wird nach Netzausschalten
geldscht.

Meldung ohne tmputssperre (C065)

Im Fehlerfall wird einer der frei belegbaren digitalen Ausgéange ge-
setzt (falls dieser mit der Funktion Meldung belegt ist). Die Meldung
wird unter CO65 automatisch angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den
Historienspeicher. Der Historienspeicher wird nach Netzausschalten
geldscht.
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Zuldssige Zuordnungsmoglichkeiten

Name Lecom| TRIP | Wamung | Meldung | Meldung | abge-
Nr mit IMP johne IMP | schaittet
0CB 12.t - Uberlast* 18 X X - 1
OUE Netziberspannung” 22 1 X - - -
LU1 Phasenfehler* 31 1 - X - -
LU  Netzunterspannung 32 X - 1 -
LF  Unterfrequenz” 41 1 - X - -
OF Uberfrequenz* 42 1 - X - -
OH  Ubertemperatur Kihlkdrper* 50 1 X - - -
CEO Kommunikationsfehler mit Option 81 1 X - - X
U15 +15V Versorgung gestort” 70 1 X - - -
CCr  Systemstdrung 7X 1 - - - -
PR Parameterfehler 72 1 - - - -
PR1 Parametersatz 1 defekt 72 1 - - -
PR2 Parametersatz 2 defekt 72 1 - - -
PR3 Parametersatz 3 defekt 72 1 - - -
PR4 Parametersatz 4 defekt 72 1 - - -
PEr Programmerror 73 1 - - -
Sd3 Geberfehier an X5* 1) 83 1 X - X
Sd4 Geberfehler an x9* 1) 84 1 X - - X
Sd5 Sollwertgeber bei 4mA...20mA defekt 85 1 X - - X
*AC! Unterbrechung Ausgangskreis 94 X - - 1
*EEr Externer Erro 9X 1 X X X -

X = Auswahl méglich
. Quittierung bei aktivem TRIP nicht méglich

1) Lampenkontrolle

» = Auswabhl nicht mdglich

1 = Werkseinstellung

Umschaltung der Uberwachungsfunktion bei aktivem TRIP

Hat eine Uberwachungsfunktion einen TRIP ausgelost, der noch
aktiv ist, kann sie trotzdem auf Warnung oder Meldung um-
geschaltet werden:

« Die Anzeige schaltet um auf Warnung oder Meldung.

« Der TRIP bleibt weiterhin aktiv!

« Nach der Fehlerbeseitigung TRIP quittieren:
» unter CO67 mit SH + PRG oder

- Uber Klemme “TRIP-Reset”
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Anzeigeprioritdt beim Auftreten verschiedener Fehlertypen
1. TRIP (C067)
2. Warnung (C066)

3. Meldung mit Impulssperre (C065)
(Impulssperre wird auch bei aktiver Warnung ausgeldst)

4. Meldung ohne Impulssperre (C065)

Unabhéngig von der Prioritdt kommen alle Fehler unter der ent-
sprechenden Codestelle zur Anzeige und es erfolgt ein Eintrag in
den Historienspeicher.

ode Sarameter Bedeutung Jbernahme
119 \Vorwahl der Uberwachungsfunktion H +PRG
15- It-Uberlast  (Gerateschutz)
16- Ist-liberlast ~ (Motorschutz)
-22- Netziiberspannung
-31- Phasenfehler
-32- Netzunterspannung
-41- Netzunterfrequenz fyy, < 47Hz
-42- Netziberfrequenz fyg; > 63Hz
-50- Ubertemperatur Kiihlkérper
-81- Kommunikationsstérung Uber das Automatisierungsinterface
70 H 15V Ausfall
-81- Analoggeber an Klemme 3-4 kurzgeschlossen/unterbrochen
-83- Geberfehler an X5 (Lampenkontrolle)
-84- Geberfehler an X8 (Lampenkontrolle)
-85- Sollwertgeber an Klemme 8 defekt
-3H- externe  TRIP-Klemme
-94- Unterbrechung Ausgangskreis
120 Umschaltung der Uberwachungsfunktion 3H + PRG
Q- TRIP
-1- Warnung
-2- Meldung mit Impulssperre
-3 Meldung ohne Impulssperre
-4- Abgeschaltet

lenze
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9. Codetabelle

So lesen Sie die Codetabelle:

auch Reglersperre gesetzt ist.

Spalte Abkirzung Bedeutung
Code Co0o Codestelle des Standard-Codesatzes
Coos* Codestelle des erweiterten Codesatzes
Parameter -0- Die Werkseinstellung ist fettgedruckt.
! {1} 99 minimaler Wert Schrittweite maximaler Wert
INFO: wichtige Kurzinformationen zur Codestelle
Ubernahme ONLINE Gerat arbeitet sofort mit neuem Parameter
SH + PRG Gerat tilbernimmt neuen Parameter nach Driicken von SH + PRG
[SH +PRG] Gerat Ubernimmt neuen Parameter nur, wenn bei Driicken von SH + PRG

.ode | lezeichnung

arameter
Nerkseinstellung ist fetigedruckt)

bernahme

ehe
eite

re Ein-
ellunaen

000 |odesatz )

1.
|2-

JFO:

(+PW )Standard Codesatz nur lesen
(+PW ) Standard Codesatz

(+PW) Erweiterter Codesatz

Nur fiir Service

Codesatz Automatisierungsbaugruppe
Codesatz Magnetsteuerung

Die Codesétze sind nur tUber Tastatur
umschaltbar, nicht Gber Schnittstelle.

Wenn unter CO94 ein PaRwort definiert ist, ist
ein Wechsel von -0~ nach -1- bzw. -2- nur nach
Eingabe des PalRwortes mdglich (+PW).
Vorgehensweise:
1. Codesatz CQ0Q von «12- auf -0- stellen,

mit SH+PRG bestatigen
2. Mit oder das Palwort eingeben
3. Mit SH+PRG bestatigen.

Die unter dem Codesatz -0- aufgefuhrten

Codes sind fur die Anwendung “Hubmagnet”

nicht von Bedeutung, da diese der Anwendung

“Drehzahlregler” zugeordnet sind.

Bei einer notwendigen Verénderung der Para-

meter im Codesatz -12- ist wie folgt

vorzugehen:

1. Codesatz -2- unter Eingabe des PaRwortes
auswahlen.

2. Codesatz -12- auswéhlen.

H+PRG

{001 | 3edienungsart

NFO:

Steuerung Parametrierung

Klemmen Tastatur
Tastatur

LECOM1

Tastatur
Klemmen
LECOMI LECOMI
Klemmen LECOM2 (Feldbus)
LECOM2 (Feldbus) LECOM2 (Feldbus)
LECOM2 (Feldbus) Tastatur
LECOM2 (Feldbus) LECOM1

Bei COO01 = -2-, -3-, -4-, -5-, -7- muR TRIP-
Reset (C043) uber die Schnittstelle oder ggf.
iber Klemme erfolgen.

Mit LECOM2 ist TRIP-Reset auch uber das
Steuerwort des ProzeRdatenkanals mdglich.

3H + PRG

lenze
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Code PBezeichnung Parameter Ubernahme kiehe Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite $tellungen
C002 Rarametersatz |-0- Werkseinstellung [SH + PRG] 33
aden t1-  Parametersatz 1
L2- Parametersatz 2
L3 Parametersatz 3
-4~ Parametersatz 4
INFO: Parametersatz 1 wird nach jedem Netzein-
schalten automatisch geladen.
Ausnahme: Uber Klemme ist ein anderer
Parametersatz ausgewahlt.
ICO03 Rarametersatz [-1- Parametersatz 1 SH + PRG B3
speichern -2-  Parametersatz 2
-3- Parametersatz 3
-4- Parametersatz 4
C004  |Einschalt- XXX Code-Nr. fiir Einschaltanzeige SH +PRG B6
anzeige CO52 Ausgangsspannung
INFO: Nur bei CO01 = -0-, -1-, -6- veranderbar.
C005* Konfiguration Spannungsregelung mit Zusatzsollwert [SH + PRG] 46
-1 O~ Spannungsregelung b 3
Werkseinstellung der Geber:
U © analog an X1/8
Uzus @nalog an X1/6
lgrenz: analog an X1/1,X1/2
Stromregelung mit Spannungsklammerung
und Zusatzsollwert
-40- Stromregelung
Werkseinstellung der Geber:
Uy, @ @analog an X1/8
Uz analog an X1/
lsoy : @analog an X1/1,X1/2
INFO: Ein Wechsel der Konfiguration &ndert
Regelstruktur und Klemmenbelegung und
aktiviert wichtige Uberwachungsfunktionen.
Uberwachungsfunktionen andern: Cl 13/C22Q.
Die Werkseinstellung der Signalquelle
(Spannung- / Stromsignal analog Uber
Klemmen) sowie die zugeordnete Funktion
kénnen mit den Codes C145/146 geandern
werden.
C009* | Gerateadresse [ ! (1} 99(SH + PRG
Busteilnehmernummer bei Betrieb (ber Schnittstelle.
X0 reserviert fir Broadcast an Teilnehmergruppen
INFO:Nur bei CO01 =-0-und COO01 = -1- verénderbar.
CO 11| Upgy 220V 5V v 500 V|ONLINE 50
Spannung . N L :
INFO: 13,,, ist BezugsgroRe fur die analoge und die
relative Sollwertvorgabe, fiir die Hochlaufzeiten
und fir dieAblaufzeiten.
Bei Parametrierung Uber Schnittstelle:
GroRere Anderungen in einem Schritt nur bei
Reglersperre durchfuhren.
CO1 2|Hochlaufzeit T,[0,00s 0,00 s {0,01 s} 1 g ONLINE 49
fur Hauptsoll- 15 {0,1 s} 10s
went 10s {15} 100s
100s {10 s} 990 |
INFO: Die Hochlaufzeit bezieht sich auf eine
Spannungséanderung O"-Um.ax

Lenze




ode Bezeichnung Parameter Ubernahme piehe lhre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite Ytellungen
013 Ablaufzeit Ty fir [0,00s 0.00 8 {0.01 s} 1 5 |ONLINE 49
Hauptsollwert 1s {0,1 s} 10s
10s (1s) 100s
100s {10 s} 990 s
INFO: Die Ablaufzeit bezieht sich auf eine
Spannungsanderung O...Upyay
017’ [BSchaltschwelle +240 V -500 v {1vi +500 V [ONLINE 43
Hist < INFO: Unterschreitet die Ist . S di
: » Spannung die
Vergleichsspannung u,, wird der
entsprechende Ausgang aktiv.
019* PBchaltschwelle 5| V ov (1v} 500 V[ONLINE ~ }3
Hist = 0 INFO: Unterschreitet die Ist - Spannung die Ansprech-
schwelle, wird der entsprechende Ausgang
aktiv. Der Integralanteil des u-Reglers wird
inaktiviert.
022 +|max Geratenennstrom Grenzstrom ONLINE b4
Grenzstrom gerdteabhangig
Stromgrenze von Briicke 1 16A  (4X02)
0 (0.1A} 100A [2 5 A (4X03)
100A {1A} 200A 55A (4X04)
11 OA (4X05)
200A (4X07)
023 | -lnay Geratenennstrom ONLINE b4
Grenzstrom
Stromgrenze von Briicke 2
-0 {-0.1A} -100A
1 00A (1A} -200A
025 Eingabevorwahl: |-1- Klemmen X1/1, X1/2 SH + PRG p2
Geberauswahl  |-2- Klemmen X1/3,X1/4
fir Abgleich 3. Klemme X1/6
-4-  Klemme X1/8
-5-  Ausgangsspannungsrickfiihrung
-10  Leitfrequenz-Eingang X5
-11- Leitfrequenz-Eingang X8
-13- Encoderausgang
INFO: Mit CO25 den Eingang wédhlen, der mit C026,
C027 oder CO29 abgeglichen werden soll.
026 |Geberkonstante Bel CO25 = =1, 2=, =3, -4-: SH + PRG |52
fur CO25 Offsetkorektur der analogen Eingange
omy -9,999mV {1mv) +9,999mV
Bel CO25 = -5-:
Keine Offsetkorektur notwendig
Bel CO25=-10-,-11+
-0- 8192 Inkremente / Umdrehung
-1- 4096 Inkremente / Umdrehung
-2- 2048 Inkremente / Umdrehung
-3- 1024 Inkremente / Umdrehung
-4- 512 Inkremente / Umdrehung
-5- 256 Inkremente / Umdrehung
INFO: Inkremente pro Umdrehung fir den
Leitfrequenzausgang

Llenze
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ode Bezeichnung Parameter Ubernahme [siehe lhre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite [stellunger
027 |Verstarkungs- |Bei CO25 = =1 =2=, =3-, -4-: ONLINE p2
faktor fuir CO25 |Verstarkungsfaktor der analogen Eingange
1,000 -2,500 {0,001} +2,500
Bei CO25 =-5-
erstarkungsfaktor der Ausgangspannungsriick-
fihrung
0,990 0,100 {0,001} 45,999
Bei €025 ==-10-,-1 1=
Verstarkungsfaktor der Leitfrequenz-Eingange
0,1000 -3,2767 {0,0001}) +3,2767
INFO: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
028 |Divisor fiir CO25 Bei CO25 =-lO-, -1 1-: ONLINE p2
fur Leitfrequenz- Pivisor fur die Leitfrequenz-Eingange
Eingange 0,1000 0,0001 (0.0001) 3,2767
029 |Automatischer [Bei CO25 = -1-,-2-, -3~, -4=: 52
Abgleich fir Automatischer Abgleich fir analoge Eingénge
€025 100% -100% {0,1%) 100,0%
INFO: 1. Regler sperren.
2. Sollwert an gewahlter Klemme einstellen.
3. Hierfur geltenden Wert eingeben.
4. CO27 zeigt errechneten Verstarkungsfaktor.
Bei CO25 = -5
Ein automatischer Abgleich ist nicht mdglich.
Abgleich unter CO27 durch fihren, siehe
Spannungsabgleich
Bei C025 = -10- -1 1=
Abgleich der Leitfrequenz-Eingange X5, X9
-100,0% {0,1%} 100,0%
INFO: 1. Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert
2. Gewiinschten Ausgangswert eingeben.
3. CO27 zeigt errechneten Verstarkungsfaktor.
INFO: Fir alle Konfigurationen gilt:
Ein automatischer Abgleich ist nur am Geréat
méglich.
Ist ein automatischer Abgleich nicht maglich,
wird der alte Wert beibehalten. Die Meldung
--ok-- erscheint nicht.
;034% [Stromleitwert  |-0- =20 mA ... +20 mA SH+PRG 4 9
-1- ietl=4 mA  20mA
INFO: Um einen Stromleitwert vorzugeben, Schalter
S3/1 zusatzlich auf ON stellen.
Bei CO34 =-1-
Isti s < 2mA, erfolgt die Uberwachungs-
meldung Sd5.
;038 Eingabevorwahl: [-1-  Auswahl JOGI SH + PRG|[48
JOG-Sollwert -2 Auswahl JOGZ2
-15 Auswahl JOGI 5
INFO:JOG-Sollwert wahlen, der unter C039
eingestellt werden soll.
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INFO: Anzeige: Spanungssollwert am Eingang des

Spannungsreglers

Code Bezeichnung Parameter Ubernahme piehe Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite Ytellungen
CO39 POG-Spannung XXX -100,0 % Upay {01 %} +100,0 % U, [ONLINE 48
ru CO38
100,0% JOG1
75,0% JOG?2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOGS
0.0% JOG15
INFO: Freigabe der JOG-Sollwerte uber die digitalen
Eingange oder iber C045.
CO40 |Reglerfreigabe |0- Regler gesperrt SH +PRG [38
-1- Regler freigegeben
INFO: Nur moéglich mit LECOM1 oder LECOM2
Cl 83 zeigt die Quelle an, die Reglersperre
gesetzt hat.
C 041 |R/L-Spannungs-[-0-  Hauptsollwert nicht invertiert SH + PRG B9
richtung -1-  Hauptsollwert invertiert
INFO: Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
Bedienung nur bei Steuerung dber Tastatur
oder Schnittstelle méglich .
CO42 |Schnellstop -0- kein Schnellstop SH + PRG B9
(entspricht X2/210der X2/22 = HIGH)
-1- Schnellstop aktiv
(entspricht X2/21und X2/22 = LOW)
Die Ausgangsspannung lauft an der
Schnellstoprampe (105 auf 0 Volt
INFO: Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
Bedienung nur bei Steuerung liber Tastatur
oder Schnittstelle maéglich.
C043" [Fehler -0- Lesen: kein aktueller Fehler vorhanden
riicksetzen -1- Lesen: aktueller Fehler vorhanden
Schreiben: Fehler I[8schen
INFO: Nur Uber die Schnittstellen wéhlbar.
CO45 POG-Freigabe [-0- Hauptsollwert (C046) aktiv SH+ PRG |49
-1- Sollwert JOGI aktiv
-15 Sollwert JOG15 aktiv
INFO: Bei Klemmensteuerung nur Anzeigeparameter.
CO46 Mgy Spannung [XXXX -100.0% Upg 10,1 %} +100.0 % Ugy, 44
INFO: Bei Klemmensteuerung nur Anzeigeparameter.
Wird die Klemmensteuerung deaktiviert, Gber-
nimmt das Gerét den zu diesem Zeitpunkt
glltigen  Klemmenwert.
CO47 |Stromgrenze XX XX -100,0 hnay {0,1%}  +100,0 % Imax 50
Bezug (C022, C023) 53
INFO: Bei Klemmensteuerung nur Anzeigeparameter.
Wird die Klemmensteuerung deaktiviert, Gber-
nimmt das Gerét den zu diesem Zeitpunkt
glltigen Klemmenwert.
C049 Zusatzsollwert [XXXX -100.0 % Upgy, (0.1 %} +100.0 % Upay 47
INFO: Anzeige: zusatzsollwert von Klemme
CO50 uspll am Regler | XXXX -180,0 % Uy,, (0,1%} +180.0 % Upg
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yde |Bezeichnung Parameter Ubernahme |siehe |Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite |stellunger
)52* |Ausgangs- XXX oV {1V} 600V 36
spannung 51
INFO: Anzeige:lstwert der Ausgangsspannung U, g 85
)54 [Ausgangsstrom [ XXX 0,0A {0,1A} 100 A 36
100A {1A} 200 A 53
85
INFO: Anzeige: Ausgangsstrom
Na1* |I-t-Auslastung | XXXX 0,0 % {0,1%} 105,0% 36
INFO: Anzeige: |t-Auslastung
Startwert bei Netzschalten ist immer 100 %!
063 |l am Regler [XXXX -100,0 % lpax  {0.1%}  +100,0% e 85
INFO: Anzeige: Stromsollwert am Stromreglereingang
065 |Fehleranzeige: |Anzeige Bedeutung 64
Meldung - keine aktuelle Meldung
EEr externer TRIP (von Klemme)
LF Netzfrequenzfehler fyg, < 47Hz
LU Unterspannung
LU1 Phasenfehler, Netzunterbrechung
OF Netzfrequenzfehler fyg, >63Hz
INFO: Wenn eine Meldung auftritt:
1. Die Anzeige schaltet um auf C065.
2. Die Warnung blinkt solange, bis der Fehler
beseitigt ist.
Je nach Konfiguration von CI 19 / CI 20
kann sich der Regler fir die Dauer der
Meldung sperren und selbst wieder anlaufen
wenn der Fehler beseitigt ist.
3. Die Meldung wird in den Historienspeicher
von CO65 eingetragen.
Die 8 letzten Eintrage Sind mitA und W
abrufbar. Die zuletzt gespeicherte Warmung
erscheint als erste. Beiim Netzschalten wird
der Historienspeicher nicht geldscht.
066 Fehleranzeige: PAnzeige Bedeutung b 4
Warnung keine aktuelle Warnung
ACI Unterbrechung Ausgangskreis
CEO Kommunikationsstérung tUber Automati-
sierungsinterface
EEr externer TRIP (von Klemme)
0oce [2t-Uberlast (Lastschutz)
OH Ubertemperatur Kihlkérper
QUE Nettiiberspannung
Sd3 Geberfehler an X5
Sd4 Geberfehler an X@
sd5 Stromleitwert < 2mA bei C034 = -f-
Uis + 15V Versorgungsspannung fehit

INFO:Wenn eine Warnung auftritt:

1. Die Anzeige schaltet um auf C066.

2. Die Warnung blinkt solange, bis der Fehler
beseitigt ist.

3. Die Warnung wird in den Historienspeicher
von CO66 eingetragen.
Die 8 letzten Eintrage sind mit A und ¥
abrufbar. Die zuletzt gespeicherte Warnung
erscheint als erste. Beim Netzschalten wird
der Historienspeicher nicht geléscht.
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-3 Betriebsfehler (bitdecodiert)

1-7 Kommunikationsfehler (bitcodiert)
3 Reglerfreigabe

3 uist = 0

10 Sollwert-Invertierung

11 Impulssperre

12 Schnellstop

13 |max-Grenze erreicht

14 Uigy = Uggy

15 TRIP-Fehlermeldung

INFO: 16 Bit Statusinformation
Nur lesbar Glber LECOM. Die Signale sind
genau beschrieben im LECOM-A/B-Protokoll.

»de | :zeichnung arameter sermahme | she | re Ein-
Nerkseinstellung ist fettgedruckt) Seite I§tellungen
)87 thleranzeige: nzeige Bedeutung f
P kein aktueller Fehler
C Unterbrechung Ausgangskreis
'CR Systemstorung
EO Kommunikationsstérung Uber Automati-
sierungsinterface
Er externer TRIP (von Klemme)
F Netzfrequenzfehler fyg, < 47Hz
U Unterspannung
Ul Phasenfehler, Netzunterbrechungen
CB 12.-Uberlast (Motorschutz)
JF Netzfrequenzfehler fNetz > 63Hz
H Ubertemperatur Kihlkérper
YUE Netzuberspannung
YEr Softwarestérung
(Rucksprache mit Werk erforderlich)
R alle Parameter zurlickgesetzt
(Werkseinstellung)
R Parametersatz 1 zuriickgesetzt
(Werkseinstellung)
‘FI2 Parametersatz 2 zuriickgesetzt
(Werkseinstellung)
‘FI3 Parametersatz 3 zuriickgesetzt
(Werkseinstellung)
‘R4 Parametersatz 4 zuriickgesetzt
(Werkseinstellung)
yd3 Geberfehler an X5
4 Geberfehler an X9
3d5 Stromleitwert < 2 mA bei CO34 = -1-
J15 + 15V Versorgungsspannung fehlt
NFO: Wenn ein TRIP auftritt:
1. Die Anzeige schaltet um auf C067.
2. Der TRIP blinkt solange, bis der Fehler
beseitigt ist
und der Fehlerspeicher zuriickgesetzt wird.
Fehlerspeicher zuriicksetzen:
Mit SH+PRG oder tuber Eingang TRIP-Res¢
Mit LECOM iber CO043 oder iber Eingang
TRIP-Reset
3. Der TRIP wird in den Historienspeicher von
CO67 eingetragen.
Die 8 letzten Eintrage sind mit § und t
abrufbar. Der zuletzt gespeicherte TRIP
erscheint als erster. Beim Netzschalten Wirt
der Historienspeicher nicht geléscht.
068 | etriebszustand |3t  Bedeutung
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ode [Bezeichnung Parameter Ubernahme [siehe |hre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite |stellungel
069 Qeratezustand [Bit  Bedeutung
0 Betriebsfehler
1 Kommunikationsfehler
2 Bedienungsart wurde umgeschaltet
3 Steuerung Uber LECOM aktiv
4 Steuerung Uber Klemmen aktiv
5 Geréate-Reset (CCR-Fehler)
6 unbenutzt
7 Reglerfreigabe
INFO: 8 Bit Statusinformation
Nur lesbar tber LECOM. Die Signale sind
genau beschrieben im LECOM-A/B-Protokoll.

070 V,, des 3 1 {1 1000[ ONLINE p1
Spannungs- 55
reglers INFO: Verstarkungsabgleich des Spannungsreglers: 85

1. Bei niedriger Spannung (50% ugg|}) Vo
erhohen, bis in der Hilkurve des
Spannungs-verlaufs Schwingen auftrteten.

2. Vy, verringern, bis die Spannungsverlauf
stabil ist.

071* |T,,des 400 ms 20 ms {10 ms} 2000 ms|[SH + PRG][52
Spannungs- 9999 ms a6
reglers

INFO:Nachstellzeit des Spannungsreglers

T, = 9999 ms: I-Anteil abgeschaltet

072" Ky, des 0 oV, {0,1} 5,0-Vp,|ONLINE 52
Spannungs- 85
reglers INFO: Differentialanteil des Spannungsreglers

075 |Vpides ONLINE 54
S:romreglers 2 02 01 85

6,0

o7 grt‘li'grisreglers Sms 5ms (1) 80ms ONLINE %

081* |Nennleistung okw 0 kw {0,1kW} 1000kW{SH + PRG (38
der Last

INFO: Magnetnennleistung laut Typenschild

085" | Thermische 1,0min 1,0 min {0,1min} 100,0min|SH + PRG |38
Zeitkonstante .

INFO: Benétigt fir 12t -Uberwachung (Magnetschutz)

088 |[Nennstrom der |Gerdtenennstrom SH + PRG |38
Last 0A {0,1A} 100 A

100 A {1 A} 200 A
INFO: Siehe Typenschild des Magneten
093" |Geratekennung |49XX
INFO: Anzeige; Geratetyp
094 |Anwender- 0 0 {1} 999|SH + PRG |34
paBwort 67
INFO: 0 = kein PaBwortschutz (siehe auch C000)
098 |Sprache -0- deutsch ONLINE 36
-1- englisch
-2-  franzdsisch

‘099" | Software- 49 4.0

Version . . . )
INFO: Anzeige: Geratereihe und Softwareversion
1100* |Eingabevorwahl:|-1-  Hochlaufzeit T;, 1/Ablaufzeit T;1 SH + PRG (40

Zusétzliche
Hochlauf- u.
Ablaufzeit far
Hauptsollwert

-2-  Hochlaufzeit T, 2/Ablaufzeit T;2

-15  Hochlaufzeit T, 15/Ablaufzeit T;15

INFO: Erweitert T;, (CO12) und Ty (CO1 3) um max. 15
weitere Wertepaare. Umschaltbar tiber CI 30:
1. Zusétzliche Zeiten tGber CI00 wahlen.

| 2. Unter CIO1 (T; ) oder CI03 (T;) einstellen.
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Code |Bezeichnung Parameter Ubemahme|siehe [lhre Ein-

(Werkseinstellung ist fettgedruckt} Seite |stellungen
C101* |Hochlaufzeit zu {0,008 Os {0,01 s} 1 s|ONLINE 40
100 1s {0,1s} 10s
10s {1 s} 100s
100 s {10 s} 990 s
INFO: Zeit bezogen auf Spannungsanderung 0...Upay
C103* [Ablaufzeit zu 0,00s 0s (0,01 s} 1 5|ONLINE |40
G100 1s {0,1s} 10s
10's (1 s} 100 s
100 s {10s} 990 s

INFO: Zeit bezogen auf Spannungsénderung 0...u

X

Bunisilsweled

C105 |Ablaufzeit fiir 0,00s 0s {0,01 s} 1 s|ONLINE 39
Schnellstop 1s {0,1s} 10s
10s (1s) 100 s
100's {10 g} 990 s
INFO: Zeit bezogen auf Spannungsanderung 0...uy.,
€108 |Verstarkung zu |1,00 -10,00 (0,01} +10,00 45
c1io (X4/62, X4/63)
C109* [Offset zu C110 |0,000 -10V {0,001 V} +10V 45

(X4/62, X4/63)

INFO: Laden der Werkseinstellungen Giberschreibt
€109 nicht.

C110* {Eingabevorwahl:|-1-  Analogausgang X4/62 (Monitor 1) SH + PRG |45
Monitorausgang {-2-  Analogausgang X4/63 (Monitor 2)

INFO: Die Monitorausgénge sind mit den Signalen
unter Cl 11 frei belegbar:

1. Monitorausgang mit G110 vorwéahlen.
2. Unter CI 11 Signal zuordnen.

3. Ggf. unter CI 08 und CI 09 abgleichen.
111 Signal zu G110{-0- kein Signal [SH + PRG] #5
-{-  Hauptsollwert (C048), Bezug: Uy

-2-  Eingang Sollwertintegrator, Bezug: Upax

-3- Ausgang Sollwertintegrator, Bezug: Umax

-4~ Zusatzsollwert (C049), Bezug: Upayx

-5 Ugy am u-Reglereingang (C050), Bezug: Upax
-6- keine Funktion in dieser Awendung

-20- u-Regler-Ausgang, Bezug: lnax

21+ lgon (C047), Bezug: lmax

-22- | L-Reglereingang (CO0B3),

Bezug: 4y (C022/C023)

-23- | (C054), Bezug: |,y (C022/C023)
-28- |-t-Auslastung, Bezug: 100%

-29- |2 -t-Auslastung, Bezug: 100%

-30-  Upysgang (C052), Bezug: 1000 V (X4/63)
-80- Ausgang Motorpoti, Bezug: 100%

-81- Ausgang ProzeRregler, Bezug: 100%
-62- Ausgang Arithmetikblock, Bezug: 100%
-B83- Leitfrequenzeingang X5, Bezug: 100%
-B4-  Leitfrequenzeingang X9, Bezug: 100%
-66- Digital/Analog-Wandlung 1 (C272),
Bezug: 100%

-87- DigitalfAnalog-Wandlung 2 (C273),
Bezug: 100%

-68- Ausgangsleistung, Bezug: 5 V = Ppenn
(X4/62)
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;ode Bezeichnung Parameter Ubernahme giehe Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite |stellunge
1112* Eingabevorwahl: 1=  digitaler Eingang X2/E1 SH +PRG #0
Frei belegbarer _2.  digitaler Eingang X2/E2
digitaler
Eingang Fh-  digitaler Eingang X2/E5
INFO: Die digitalen Eingdnge EI ..E5 sind mit den
Funktionen unter Cl 13 frei belegbar.
Die Funktionen kdnnen nur einem Eingang zu-
geordnet werden, keine Doppelbelegung!
Ausnahmen:
Cl 13 = -20-: max. 2 digitale Eingédnge
C113 = -1-,-2- -40-: max. 4 digitale Eingange
(Binarcodierte Auswahl von max. 1, 3, 7 oder
15 zusatzlichen T, -Zeiten oder Sollwerten.)
Funktionen  zuordnen:
1. Eingang unter Cl| 12 wahlen.
2. Funktion unter Cl 13 zuordnen.
3. Polaritéat unter Cl 14 festlegen.
4. Prioritat unter Cl 15 festlegen.
:113* Funktion zu F0-  keine Funktion [SH + PRG][40
¢z -1-  Freigabe zusétzliche T;-Zeiten
-2-  Freigabe JOG-Sollwert (X4/E4, E5)
-3- TRIP-Reset (X4/E2)
-4-  TRIP-Set (X4/E1)
6=  Zusatzsollwert abschalten (X4/E3)
-7- I-Anteil des u-Reglers abschalten
-9- Hochlaufgeber-Stop
-10- Hochlaufgeber-Null
-16 Motorpoti deaktiviert
-17 Motorpoti abwarts
-18 Motorpoti aufwarts
-20 Parametersatz wéhlen
221 Parametersatz laden
-30- ProzeRregler deaktivieren
-31-  I-Anteil des Prozefreglers abschalten
-32- Bewertung des ProzeRreglers auf O setzen,
Regler abschalten
-40- Freigabe Fix-Sollwert
3114” Polaritat zu «0- Eingang HIGH aktiv [SH + PRG]| 40
Cc112 -1~ Eingang LOW aktiv
>115" Prioritat zu -0- Klemmenfunktion deaktivieren, wenn unter |[SH + PRG][40
C112 C001 die Klemmensteuerung abgeschaltet
wird. (X4/E4, E5)
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter
COO01 die Klemmensteuerung abgeschaltet
wird. {X4/E1, E2, E3)

lenze
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ode Bezeichnung Parameter Ubernahme [siehe Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite PBtellunger
116’ Eingabevorwahl: -1-  FDA 1 SH+PRG 41
Frei belegbarer [2. FDA2
digitaler
fusgang L12 FDA 12
113 Relaisausgang X3/K11, K| 4
INFO: Die digitalen Ausgange FDAI ,FDA12 und der
Reaisausgang X3/K11, Kl 4 sind mit den Funk-
tionen unter Cl 17 frei belegbar. Mehrfach-
belegungen sind madglich.
Die Ausginge FDA1. ..FDAS sind auf die
Klemmen X3/A1. ..X3/A5 herausgefihrt.
FDAGB...FDA12 sind nur iiber LECOM abrufbar.
Funktionen zuordnen:
1. Ausgang unter Cl 16 wahlen.
2. Funktion unter Cl 17 zuordnen.
Nur fur FDAI . ..FDA5, Relaisausgang:
3. Polaritat unter Cl 18 festlegen.
4. Signalverzégerung unter Cl 28 festlegen.
117" Funktion zu L0-  keine Funktion [SH + PRG] 41
C118 M- i < u, CO17 (FDAY)
-2-  Regler freigegeben (FDAT0)
-3- IAusgang = Imax (FDA2)
-4-  Betriebsbereit (RDY) (FDA11)
F5-  Impulssperre (IMP) (FDA12)
-6-  TRIP (Relais)
.7- Warnung (FDAS)
-8- Meldung (FDAT)
-8-  Hochlaufgeber Aus = EIN (FDAS)
-10-  Ujgt = Ugg) (FDAS)
-11- Ujgy = 0 (FDA4)
-12- |, = 0 (FDAZ)
13- g & e = 0 (FDAY)
-14. CO46 oder CO49 > ux (Schaltschwelle C243)
-1 5- Ausgang > I, (Schaltschwelle C244)
-17- Uy > Uy (Schaltschwelle C242)
7118 Rolaritat zu -0- Ausgang ist HIGH-aktiv [SH + PRG] 1
C118 (FDA 2,54 8,10-12)
.1- Ausgang ist LOW-aktiv (FDA 1,3,4,9,
Relais)
7119* Morwahl der -15- keine Funktion in dieser Anwendung SH +PRG |64
iiberwachungs- F1B- 0C6 |2t-Uberlast (Magnetschutz)
funktion -22- OUE Netziiberspannung
-31- LUl Phasenfehler
-32- L U Netzunterspannung
-41- L F  Netzunterfrequenz fygy, < 47Hz
-42- O F  Netziberfrequenz fyay, > 63Hz
-50- OH Ubertemperatur Kuhlkdrper
-61- GEQ Kommunikationsstérung tber das
Automatisierungsinterface
-70- U 15 * 15V Ausfall
-80- keine Funktion in dieser Anwendung
-81- keine Funktion in dieser Anwendung
-82- keine Funktion in dieser Anwendung
-83- Sd3 Geberfehler an X5 (Lampenkontrolle)
-84- Sd4 Geberfehler an X9 (Lampenkontrolle)
-85- Sd5 Sollwertgeber defekt (4...20mA)
-91- EEr ext. TRIP-Klemme
-93- keine Funktion in dieser Anwendung
-94- ACI Unterbrechung Lastkreis
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-1 1-

INFO:

-10- Arithmetikblock 2

Fix-Sollwerteausgang

Den Eingangsquellen unter Cl45 kénnen die
Funktionen unter Cl 46 zugeordnet werden.
Doppelbelegung ist nicht mdglich: Es wird
immer die zuletzt gewdhlte Funktion dem
Eingang zugeordnet.

Bei C145 =-1-, -2-, -3, -4-, -5-, -6~

Fur diese Eingange kann unter Cl47 die
Prioritat festgelegt werden.

Bei Anderung von GOO5 (Konfiguration):

Die frei gewéhlten Zuordnungen werden mit
einer  konfigurationsabhangigen  Grundbelegung
Uberschrieben: Vorher durchgefihrte
Zuordnungen ggf. erneut durchfuhren.

Code PBezeichnung Parameter Ubernahme |siehe |hre Ein-
Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite $teilurigen
Cl 20’ [Umschaltung (0- TRIP SH + PRG p4
Her -1-  Warnung
Uberwachungs- I—2- Meldung mit Impulssperre
unktion |-3- Meldung ohne Impulssperre
L4 Abgeschaltet
INFO: Anderung der Konfiguration unter G005 schaltet
die fur die jeweilige Konfiguration wichtigen’
Uberwachungen wieder zu.
Cl 25" Baudraten- t0- 9600 Baud SH + PRG
Umschaltung fir |1- 4800 Baud
Schnittstelle ). 2400 Baud
-3- 1200 Baud
Cl 28* |Verzogerung zu |0,000s 0,000 s 10.004 s} 240,000 s [ONLINE 41
C116 INFO: Signalverzégerungszeiten fur FDA 1...5 und
Relaisausgang.
Cl 30* Freigabe der  F0-  Tir (CO12) / Tif (CO13) aktiv SH +PRG po
zusétzlichen Ti- L1-  Tirl / Tif! aktiv
Zeiten
-15- Tir15/Ti15 aktiv
INFO: Bei Freigabe der T, -Zeiten Gber Klemme, ist
Cl 30 nur Anzeigeparameter.
Cl 31*| Hochlaufgeber- [-0-  Hochlaufgeber freigeben SH +PRG p1
STOP -1-  Hochlaufgeber stoppen
(Hauptsollwert)
INFO: Bei Hochlaufgeber-STOP Uber Klemme, ist
Cl 31 nur Anzeigeparameter.
Cl 32*| Hochlaufgeber- |-0- Hochlaufgebereingang freigeben SH + PRG 61
eingang = 0 -1- Hochlaufgebereingang = 0
(Hauptsollwert)
Cl 34'| Hochlaufgeber- |-0-  lineare Kennlinie SH + PRG (59
kennlinie -1- S-formige Kennlinie
(Hauptsollwert)
C145* Eingabevorwahl: |-1-  Eingangsklemmen X1/1, X1/2 [SH + PRG][44
Signaleingénge [-2-  Eingangsklemmen X1/3, X1/4
-3- Eingangsklemme X1/6
-4-  Eingangsklemme X1/8
-5- Leitfrequenzeingang X5
-6-  Leitfrequenzeingang X9
-8-  Motorpotiausgang
-9- Prozel3regler

lenze




Code |Bezeichnung  |Parameter Jbemahme [siehe Ihre Ein-

(Werkseinstellundgyg Seite |stellunger
G146 |Funktion zu Werkseinstellung: siehe €005 = -10- SH + PRG]|44
G145 -0-  keine Funktion

~1- Hauptsollwert von CO46 (X1/8)

-2-  Stromsollwert von C047 (X1/1, X1/2)

-3-  Zusatzsollwert von CO49 (X1/6)

<4~V des Spannungsreglers

INFO: 0% am Eingang entspricht V, unter 5320
+100% am Eingang entspricht Vpu unter CO70

-6-  ProzeRregler: Sollwert (C330)

-7- ProzeRregler: Istwert

-8-  ProzeRregler: Bewertung (C331)

-9- Prozef3regler: ext. Vp-Einstellung

-10- €027 von X5

-11- c027 von X9

-12- keine Funktion in dieser Anwendung

-13-  keine Funktion in dieser Anwendung

-14-  keine Funktion in dieser Anwendung

(148* Funktion zu -15- Arithmetikblock-Eingang 1 (C338) SH + PRG]|44
Cl 45 -16- Arithmetikblock-Eingang 2 (C339)
-17-  Fixsollwertblock-Eingang

-18- Analog/Digita-Wandlung { (C270)
-19- Analog/Digital-Wandiung 2 (C271)

Cl 47"| Prioritét zu -0- Klemmenfunktion deaktivieren, wenn unter [SH + PRG]{44
C145 CO01 die Klemmensteuerung abgeschattet
wird.
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter G001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
C151* |FDA- Bit  freier digitaler Ausgang

Zustandsbild! 0 FDA 1

11 FDA 12
12 Relaisausgang
INFO: C151 zeigt die Zustande der digitalen Aus-

gange als dezimalen und bindren Wert. Die
Polaritatsumschaltung unter CI 18 ist nicht

beriicksichtigt.
C180* | 4Q/2Q-Betrieb |-0-  4Q-Betrieb SH + PRG]|59
-1-  2Q-Betrieb
Cl 82" [Ni -Zeit des 20,0 s 0,01 s {0,018} 50,00: [DNLINE |59

S-Form-
Hochlaufebers INFO:Ti-Zeit fur den S-Form Hochlaufgeber des
Hauptsollwertes

Cl 83 |Herkunft der Anzeige Herkunft der Reglersperre 38
Reglersperre

Klemme Klemme

oder Kl

Tastatur Tastatur (STP-Taste)

oder Ta

LECOM 1 LECOME1 -sSchnittstelle

oder L1

Aut.Int. Automatisierungsschnittstelle

oder AIF (Interbus S, uberlagerte Baugruppe, . ..)

and.Que.  andere Quelle
odera.Q. Ausléser: TRIP oder Meldung
Informationen unter CO65 oder CO67

tNFO:Anzeige: Quelle, die Reglersperre geselzt hat.
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INFO: Differentialanteil des ProzeRreglers

Bezeichnung Parameter Ibernahme ahe |re Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) site te\lunger
3185  |Ausgangs- XXXX -500,0 kw {0,1 KW} 500.0 kW
leistung
INFO: Anzeige: aktuelle Magnetleistung
»190* |Arithmetik- .0-  Ausgang = CO46 sH+ PRG | )
block 1 -1-  Ausgang =C046 + CO49
-D- Ausgang = CO46 = C049
-3-  Ausgang = G046 - CO49
-4-  Ausgang = C046 / CO049
3191* |Arithmetik- -1-  Ausgang = C338 + C339 sH+ PRG |
block 2 -2-  Ausgang = C338 .C339
-3~ Ausgang = C338 . 339
-4-  Ausgang = C338 / C339
5192" Eingabevorwahl: [-1-  Auswahl Fix-Sollwert 1 iH+ PRG | 3
Fix-Sollwert -2~ Auswahl Fix-Sollwert 2
-15- Auswahl Fix-Sollwert 15
INFO: Es kdnnen 15 feste Sollwerte eingestellt
werden, deren Bezug frei wahlbar ist:
1. Unter CI 92 Fix-Soliwert wahlen.
2. Unter Cl 93 Wert zuordnen.
3. Freigabe uber digitale Eingénge oder C194.
3193* |Sollwert zu XXX -100,0 % {0,1 %) +100,0 % | ONLINE 3
Ci192
100,0% Fix-Sollwert 1
75,0% Fix-Sollwert 2
50,0% Fix-Sollwert 3
25,0% Fix-Sollwert ¢
0,0% Fix-Sollwert 5
0,0% Fix-Sollwert 15
>194" |Fix-Sollwert- |-0- Freier Eingang ist aktiv 5H+ PRG | 3
Freigabe -{-  Fix-Sollwert 1 ist aktiv
-15-  Fix-Sollwert 15 ist aktiv
5200% [Software- String-Format: "33s4902M_40020"
\dentifikation INFO: Auslesen der Software-EKZ-Nr. tiber
Schnittstelle
5220* Hochlaufzeit T; 0,00 s 0,00 s {0,018} 11| ONLINE
des Zusatz- is (0,1 s} 10!
sollwertes 10s {18} 100.
100s {10s}) 990
C221* Ablaufzeit Ty 0,00 s 0,00s {0,01 s} 1 | ONLINE
des Zusatz- 1s {0,1s} 10
sollwertes 10s {18} 100
100s {10s} 990
C222* |V, -ProzeRregler|l 0,1 0.1y 50 | DNLINE
INFO: Verstarkung des ProzeRreglers
C223* T, -ProzeRregler[400 ms 20 ms {10ms} 2000 m | [SH +PRC
9999 m
INFO: T, = 9999 ms: |-Anteil abgeschaltet
C224* |Kd-ProzeRregler [0 T Von 0,7 V) 5,0 V;| ONLINE




Motorpotis (Klemme DEAKTIV wird gesetzt)
ausgefuhrt wird.

ode [Bezeichnung Jarameter bernahme | iehe | 1re Ein-
Werkseinstellung ist fettgedruckt) ieite | ‘ellungel
232" |-R-Kompen- % 0 % Unenn {1% Upgnn 1 +30 % Upgnn | INLINE 1
sation
NFO: Bezug: Up o, (C090)
240" [Fenster % 0 % Unay (0.1% Upgy ! +100% Upay| NLINE 3
list = Usall ;
NFO: Schwelle fir Nig=Ngq) , BEZUG: Nyyay
241 [schwelle 1% 0 % Umay {0,1% Upax} +100% umax | NLINE 3
HLG-Ein =
HLG-Aus NFO: Schwelle Hochlaufgeber-Eingang =
Hochlaufgeber-Ausgang, Bezug: N,y
242* Schaltschwell N 3
> eevelle iz y 20v v 547 y| NLINE
st = T INFO: Schwelle filr g > Uy
243’ |Schaltschwelle % 0 % Upax (0.1% Upay) +100 % U, [ 'NLINE 3
dsolr > Uy .
NFO: Schwelle fiir CO46 oder CO49 » U, ,
Bezug: Uyp.y
244* |Schaltschwelle 10% 0% lgerat  (0.1% lamay+100 % INLINE 3
Ausgang > Ix lGerat
NFO: Schwelle fur lp,sqans ™ |y »
Bezug: Geratenennstrom
249~ [_LECOMI- 0 {0 7| H4+PRG
Codebank
NFO: Bewirkt festen AdreRoffset:
LECOM1-Schnittstelle (Protokoll LECOM A/B)
kann dann Codenummern >255 anprechen.
260" [obere Motorpoti- [100% -100,0 % {0, 1%) +100,0 % | JNLINE 1
grenze
NFO:Obere Motorpotigrenze
G260 muR groRer C261 sein!
261* |untere 100% -100,0 % {0,1%} +100,0 % [ INLINE 1
Motorpoti-
grenze NFO: Untere Motorpotigrenze
C261 muR kleiner C260 sein!
262 [Motorpoti- 0s 18 {1s} 1000 s| INLINE 1
Hochlaufzeit
NFO: Hochlaufzeit fir das Motorpoti,
Bezug: Anderung von 0... + 100%
C262 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-Klemme
‘AUFWAERTS’
263" |Motorpoti- 10s 1s {1s} 1000 § INLINE 1
Ablaufzeit
INFO: Ablaufzeit fiir das Motorpoti,
Bezug: Anderung von O... #* 100%
C262 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-Klemme
‘ABWAERTS’
264" |Motorpoti- 0~  keine Funktion H+PRG |
Deaktivierungs- Motorpoti behdlt seinen Wert bei.
funktion 4-  Abwarts auf 0%
Motorpotiausgang lauft mit entsprechender
Hoch- oder Ablaufzeit auf 0%
2-  Abwarts auf untere Grenze
Motorpotiausgang lauft mit entsprechender
Hoch- oder Ablaufzeit auf den Wert von G261.
-3- Sprung auf 0%
Motorpotiausgang wechselt sofort auf 0%
-4~ Sprung auf untere Grenze
Motorpotiausgang wechselt sofort auf den Wert
von C261.
-5-  Aufwarts auf obere Grenze
Motorpotiausgang lauft mit entsprechender
Hoch- oder Ablaufzeit auf den Wert von C260.
INFO: Funktion, die bei der Deaktivierung des
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Code [Bezeichnung Parameter Ubernahme Jsiehe fhre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite [stellunger
C265* Motorpoti- -0- Ubernahme des abgespeicherten Wertes SH + PRG p1
Initialisierungs- Motorpoti Gbernimmt den Wert, den es vor dem
funktion Nettabschalten besaR.
-1-  Unterer Grenzwert,
Motorpoti Ubernimmt den Wert von C261.
INFO: Funktion, die beim Netzeinschalten und bei
aktiviertem Motorpoti (Klemme DEAKTIV ist
nicht gesetzt) ausgefihrt wird.
C266* |Motorpoti: INFO: Unter C266 ist das Motorpoti auch mit s und t 61
Tastaturbe- bedienbar.
dienung Anzeige: Ausgangswert des Motorpotis in %
und hochgenauer Regelprogrammwert.
G270" |Analog/ Digital- [XXXXX -16384 {1} 16384 44
Wandlung 1
INFO: Anzeige: Uber G145/G146 zugewiesener und
digitalisierter Wert
Ausgabe nur tber Schnittstellen
C271* Pnalog/ Digital- [XXXXX - 16384 {1} 16384 44
andlung 2 .
INFO: Anzeige: Uber G145/G146 zugewiesener und
digitalisierter Wert
Ausgabe nur iber Schnittstellen
C272* Digital/ Analog- (0 -16384 {1} 16384 44
Wandlung 1
INFO: Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analoges
Signal iber die Monitorausginge  X4/62/X4/63.
Eingabe nur iber Schnittstellen
C273' Pigital/ Analog- [0 -16384 {1} 16384 44
Wandlung 2
INFO: Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analoges
Signal iber die Monitorausgdnge X4/62,X4/63.
Eingabe nur Gber Schnittstellen
C280" [zusatzsollwert |-0-  Zusatzsollwert ist eingeschaltet SH +PRG {47
Ein/Aus -1-  Zusatzsollwert ist abgeschaltet
285" |Steilheits- 40 l {1} 1000|ONLINE
begrenzung
INFO: Steilheitsbegrenzung am Stromreglereingang in
(15° elektrisch) +lpay-lnay
C319* [aktuelles Vy, des| xxxx ! [1} 100Q ONLINE b5
u-Reglers
INFO: Anzeige des aktuellen Verstarkungsfaktors des
u-Reglers, wichtig fur die Optimierung der
u-Regleradaption
320" Vo der u- 1 ! {1} 100Q ONLINE b5
f\zglpet:on INFO: Zweiter Verstarkungsfaktor fir die Spannungs-
regleradaption
C321* Va der w 1 ! {1) 100Q ONLINE B5
Regler . . o
Adaption INFO: Dritter Verstarkungsfaktor fiir die Spannungsl-
regleradaption
C322* |ul der u-Regler |25 v 0V {1 v} 540 V|ONLINE 55
Adaption
INFO: Sollspannungsschwelle der Spannungsregler-
adaption, Bedingung: ul >u0
323" 1) der u-Regler p V ov {1 v} 540 V|ONLINE 55
Adaption
INFO: Sollspannungsschwelle der Spannungsregler-
adaption, Bedingung: ui>u0
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yode Bezeichnung Parameter Ubernahme piehe Ihre Ein-
(Werkseinstellung ist fettgedruckt) Seite $tellungen

3324* b-Regler Adap- -0-  u-Regler Adaption ist abgeschaltet SH+PRG §5
tion EinfAus -1-  u-Regler Adaption ist eingeschaltet

>325* V, der ProzeR- 1 0,1 {0,1} 500/ ONLINE %6
regier Adaption

INFO:Zweiter Verstarkungsfaktor fir die Prozef3-
regleradaption

3326% Vg der ProzeR- 1 0.1 0,1 500 ONLINE %6
regler Adaption

INFO: Dritter Verstarkungsfaktor fir die ProzeR3-
regleradaption

3327* qoll2 der 100% 0,0 % {0,1%} 100,0 % [ONLINE b 6
Prozefregler
Adaption INFO: Solldrehzahlschwelle der ProzeRregler-

adaption, Bedingung: soll2 » solll

3328* solll der 0 % 0,0 % {0,1%]) 100,0 %|ONLINE  [6
Prozefregler
hdaption lNFO:Solldspannungsschwelle der ProzefRregler-

adaption, Bedingung: solI2 » soll1

3329* RrozeRregler [-0- ProzeBregler Adaption ist abgeschaltet SH+PRG p6
Adaption H1- Prozelregler Adaption ist eingeschaltet
Ein/Aus

3330 Bollwen des 0 % -100,0 % {0,1%} 100,0 %|ONLINE 5 6
ProzeRreglers ) )

INFO: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (C145/C148) zugeordnet ist.

3331 Bewertung des 100 % -100,0 % {0,1%) 100,0 9%|ONLINE 56
ProzeRregler-
ausgangs INFO: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge

Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.

3332" Hochlaufzeit T,, 0,00 s 0,00 s {0,01 s} 1 s|ONLINE 56
des Prozel3- 1s {0,1 s} 10s
reglersollwertes 10s 11 s} 100s

100s {10s} 990 s

5333" Ablaufzeit Ty 0,00 s 000s {0,01 s} 1 s|ONLINE 56
des ProzeR- 1s {0,1 ) 10s
reglersollwertes 10s {1 100s

100s {105} 990

3334* Hochlaufzeit T, 0,00 S 0.00 s {0,01 s} 1 5 ONLINE 56
der ProzelR3- i1s {0,1 s} 10s
regler- 10s {1s) 100s
Bewertung 100s [10s} 990 s

5335* Ablaufzeit Ty 0,00 s 0,00 s (0,01 s) 1 § ONLINE 56
der ProzeR- 1s {0,18) 105
regler- 10s 1s) 100s
Bewertung 1005 {108] 990 s

J336" [aktuelles V,, des|XXXX 0,1 o1 500 56
ProzeRreglers

INFO:Anzeige: aktueller Verstarkungsfaktors des
Prozefreglers (wichtig bei ProzeRregler-
adaption)

C338” [Eingang 1, 0% -100,0 % (0,1 %} 100.0 %[ ONLINE |60
Arithmetikblock
9 INFO: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge

Signalquelle (C145/G146) zugeordnet ist.
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Parametrierung

Code Pezeichnung Qarameter Ubernahme | ehe | re Ein-
,Werkseinstellung ist fettgedruckt) eite | tellungen
C339* |Fingang 2, 100% -100,0 % {0,1%} 100,0 %|ONLINE 3
lArithmetikblock
- NFO:Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (G145/G148) zugeordnet ist.
C370* [Freigabe der  |0-  Keine Kommunikation tber Automati- SH + PRG
Automatisierung sierungsschnittstelle
sschnittstelle - Kommunikation tber Automatiierungs-
schnittstelle ist freigegeben
G380" |ugsy Spannungl |3 -16384 {1} 16384
INFO: Hochgenaue Hauptsollwertvorgabe:
16384 = 100 % unter CO46
Eingabe nur dber Schnittstelle maglich.
G381* ug, am -32767 {1} 32767
y-Regler
INFO:Hochgenaue Sollwertanzeige:
Eingang des Spannungsreglers,
16384 = 100% unter COBO0.
Anzeige nur Uber Schnittstelle maglich. .
C382* |Spannungs- -32767 {1} 32767
istwert
INFO: Hochgenaue Anzeige: Spannungsistwert
16384 = Upyay unter CO11.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C387* JStromgrenze -16384 {1} 16384
INFO: Hochgenaue Stromsollwertvorgabe:
16384 = 100% unter C047.
Eingabe nur dber Schnittstelle  mdglich.
€393 | Zusatzsollwert -16384 {1} 16384

INFO: Hochgenaue Zusatzsollwertanzeige:
16384 = 100 % unter G049,
Die Anzeige ist nur dber Schnittstelle mdglich.

Lenze




10. Signalfluf3plan

C145/146

C025/C027
0V = keine Reduzierung
10V = max. Reduzierung
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Index

A

Abgleich
Hauptsollwert, 47
Istwert, 51
Offset - Analogeingange, 52
Spannungsregler, 51
Zusatzsollwert, 47
Abmessungen, 7
Abschirmung
Steuerleitungen, 11
Anwendungen, 22
Anzeige
Betriebsbereit, 28
Codesatz, 36
Einschalt-, 36
Imax, 28
Impulssperre, 28
Arithmetikblock, 60
Prozelregler, 56
Aufstellungshéhe, 6
Ausgange
analoge, 15; 16; 45
digitale, 17; 19; 41

Monitor, 16
Sonstige:, 17
B
Bauart, 6

Baudrate, 21
Bedieneinheit, 28
Bedientasten, 28
Bedienung
Arten, 35
Aufbau, 29
Codes, 29
Grundlagen, 30
Betreibsatt, 46

C

Codesatz, 36
Auswahl, 67
Codetabelle, 67

D

DIN
DIN 40050, 6
DIN VDE 0100, 9
DIN VDE 0160, 9
Drehzahl
regleradaption, 55
Uberwachung, 43

E

Eigenschaften, 5
Einbaufreiraum, 10
Eingang:, 16
Eingange

analoge, 16; 44

digitale, 17; 19; 40

Eingabevorwahl, 73; 74
Einzelgeréat

Erdung, 11
Elektrische Installation, 10
Elektronikspannung, 18; 19
Erdschleifen, 11
Erdung Steuerelektronik, 11

F

Fe hier
Anzeige, 72
Fehlermeldung
extern Riicksetzen, 19
extern Setzen, 19
Meldung, 73
TRIP, 19
Fehlertyp, 66
Warnung, 72
Feldbus
Anschliisse, 14
LECOM2, 35
FI-Schutzschalter, 10
Fix-Sollwert, 63
FunkentstérmaBnahmen, 12
Funktionserde:, 17

G

Geberabgleich, 52; 69; 70
Geratesicherheitsgesetz, 9

H

Hauptsollwert
Abgleich, 47
Hochlaufgeber, 49
Verknlpft, 50
Vorgabe, 47

Hochlaufgeber
Hauptsollwert:, 49
Motorpoti, 62
ProzeRregler, 56
S-formig, 59
Zusatzsollwert, 47



| P

~. "R Kompensation, 51 Parameter
I-Anteil Andern, 30; 32
Prozelregler, 56 Ebene, 29
Impulssperre, 64 Laden, 33
Anzeige, 28 OFFLINE Ubernehmen, 31
Medung tber Klemme, 19 ONLINE tbernehmen, 30
Meldung tUber LEMOC, 73 Speichern, 33
Installation, 10 Parametrierung, 28
Istwert PaRwortschutz, 34
Monitor list, 16 Pegelwandler, 27
Istwerte ProzelRregler, 56
Anzeige, 36 Ausgang, 58
Eingénge, 58
J Struktur, 57
JOG
Freigabe, 48; 49 R
Klemmen, 19 Regelung
Sollwerte, 48 Freigabe, 38
Spannung, 71 Spannung, 22; 23; 46
Vorwahl, 70 Sperre, 38
Strom, 53
K relative Luftfeuchtigkeit, 6
Klartextanzeige:, 28
Kaihiluft, 10 S
S-formige Hochlaufgeber, 59
L Schnellstop
) Ablaufzeiten, 39
Ladebetrieb, 23 Ansteuerméglichkeiten, 40
Leistungsans~iusse, 13 Setzen | Riicksetzen, 39
Leitfrequenz Serielle  Schnittstelle
Vorgabe, 20 LECOM1 (RS232/RS485), 14; 21; 35
Lichtwellenleiter, 21; 27 Sicherungen:, 24
Lieferumfang:, 8 SignalfluRplan
Sollwertverarbeitung, 46
M Stromregelung, 54
Magnet Softwareversion, 2; 74
Sollwert

—~ Dateneingabe, 38
Monitorausgange, 45
Motorpoti, 61

Fix-Sollwerte, 63
Hauptsol lwert, 47
JOG-Wette, 48
Motorpoti, 61

N Potentiometer, 6
Netzdrossel:, 24 Prozelregler, 56
Sollwert 1 , 16
0 Sollwert 2, 16
Stellbereich, 50
Offset Stromleitwert, 49
Analogausgange, 45 Verarbeitung, 46
Analogeingénge, 52 Zusatzsollwert. 47
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S

Spannung
Abgleich, 51
Klammerung, 53
Regler, 51
Richtung, 39
Stellbereich, 5
umax = Einstellung, 50
Sprache, 5; 36
Steueranschlusse
Anordnung, 14
Steuerbaugruppe:, 14
Steuerklemmen, 14
Steuerung, 35
Storfestigkeit, 6
Strom
Stellbereich, 5
Stromleitwert:, 49
Systemstorung, 65

T
Tastenfunktionen, 28
TRIP
Relaisausgang, 17
Reset, 19
SET, 19
U

Umgebungstemperatur, 10

Uberspannungsbegrenzung, 26
Ubertemperatur, 66; 73
Uberwachung
Meldung mit Impulssperre, 64
Meldung ohne Impulssperre, 64
TRIP, 64
Warnung, 64

V

Verlustleistung, 6
Vernetzung, 27
Lichtwellenleiter, 27
Verschmutzungsgrad, 6
Verstarkung
Analogausgange, 45
Analogeingéange, 70
Prozel3regler, 80

W

Werkseinstellung
Codetabelle, 67; 68; 69; 70; 71; 72; 74;
75; 76; 77; 78; 79; 80; 81; 82; 83; 84

Z
Zubehor:, 24
Zindhilfe:, 26

Ziindimpulse:, 64
Zusatzsollwert
Vorgabe,
47
Abgleich, 47
Hochlaufgeber, 49
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