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Uber dieses Dokument

Dokumentbeschreibung

Uber dieses Dokument

Dokumentbeschreibung

Dieses Dokument wendet sich an alle Personen, die mit den beschriebenen Produkten projek-
tieren mochten.

Mit den hier zusammengestellten Daten und Informationen unterstiitzen wir Sie beim Ausle-

gen und Auswahlen, sowie bei der elektrischen und mechanischen Installation. Sie erhalten

Informationen zu Produkterweiterungen und Zubehor.

¢ Das Dokument enthalt Sicherheitshinweise, die Sie beachten missen.

¢ Alle Personen, die an und mit den Antrieben arbeiten, missen bei ihren Arbeiten die
Dokumentation verfligbar haben und die fiir sie wesentlichen Angaben und Hinweise
beachten.

¢ Die Dokumentation muss immer komplett und in einwandfrei lesbarem Zustand sein.

Weiterfliihrende Dokumente

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im Inter-
net:
www.Lenze.com = Downloads



http://www.lenze.com

Uber dieses Dokument

Schreibweisen und Konventionen

Schreibweisen und Konventionen

Zur Unterscheidung verschiedener Arten von Informationen werden in diesem Dokument
Konventionen verwendet.

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Werden generell als Dezimalpunkt dargestellt.
Beispiel: 1234.56

Warnhinweise

UL-Warnhinweise uL Werden in englischer und franzdsischer Sprache verwendet.
UR-Warnhinweise UR
Textauszeichnung
Engineering Tools » « Software
Beispiel: »Engineer«, »EASY Starter«
Symbole
Seitenverweis (A Verweist auf eine andere Seite mit zusétzlichen Informationen.
Beispiel: (1 16 = siehe Seite 16
Dokumentationsverweis ® Verweist auf eine andere Dokumentation mit zusatzlichen Informationen.

Beispiel: @) EDKxxx = sieche Dokumentation EDKxxx

Gestaltung der Sicherheitshinweise

A\ GEFAHR!

Kennzeichnet eine auBergewdhnlich groRe Gefahrensituation. Wird dieser Hinweis nicht
beachtet, kommt es zu schweren irreversiblen Verletzungen oder zum Tod.

/A WARNUNG!

Kennzeichnet eine aulRergewohnlich groRe Gefahrensituation. Wird dieser Hinweis nicht
beachtet, kann es zu schweren irreversiblen oder todlichen Verletzungen kommen.

/A\VORSICHT!

Kennzeichnet eine Gefahrensituation. Wird dieser Hinweis nicht beachtet, kann es zu leichten
oder mittleren Verletzungen kommen.

Kennzeichnet Sachgefahren. Wird dieser Hinweis nicht beachtet, kann es zu Sachschaden
kommen.




Produktinformation
Produktbeschreibung

Produktinformation

Produktbeschreibung

In Kombination mit Servomotoren bilden unsere Kegelrad-Planetengetriebe eine kompakte,
leistungsstarke Antriebseinheit. Durch zahlreiche an- und abtriebsseitige Optionen gewahrleis-
ten wir Ihnen eine einfache und genaue Anpassung des Antriebs an Ihre Anwendung.

Die Kegelrad-Planetengetriebe sind fiir Sie die ideale Losung fiir anspruchsvolle und dynami-
sche Aufgaben. Durch ihre hohe Zuverlassigkeit, lange Lebensdauer und die hervorragende
Skalierbarkeit bieten sie alles fiir anspruchsvolle Maschinenaufgaben.

Die Kegelrad-Planetengetriebe sind als Standard- und Prazisionsgetriebe lieferbar.

Generelle Unterschiede der Prazisionsgetriebe zum Standardgetriebe:
e Reduziertes Verdrehspiel

¢ Hohere Radial- und Axialkrafte

¢ Hohere Schutzart

Servo-Asynchronmotoren als Basis fiir Getriebemotoren
In einem Leistungsbereich von 0.8 bis 20.3 kW bietet Lenze einen einfach skalierbaren Bau-
kasten an Servomotoren.

Die Antriebe sind fiir den gesteuerten oder geregelten Servoumrichterbetrieb bestimmt.
Hohe Dynamik und weiter Drehzahlstellbereich zeichnen diese Motoren aus.

Kundennutzen

¢ Montage- und Servicefreundlichkeit durch Steckverbinder mit Bajonettverschluss und
drehbaren Anschlussdosen

¢ Optimale Regelbarkeit und hohe Dynamik durch geringe Massentragheitsmomente

¢ Platzersparnis durch kompakten Direktanbau

e Effizient durch hohen Wirkungsgrad

e Fir beliebige Einbaulage geeignet

¢ Feldschwachebetrieb nutzbar

¢ Weiter Drehzahlstellbereich

e Marktorientiertes Baukastensystem fir einen universellen Einsatz umfangreicher Maschi-
nenaufgaben

Kegelrad-Planetengetriebe g730-B97 mit Servo-Asynchronmotor MCA10



Produktinformation
Identifizierung der Produkte

Identifizierung der Produkte

Bei der Auflistung der technischen Daten der verschiedenen Varianten werden die leicht zu
lesenden Produktnamen verwendet. Dies gilt ebenso fiir die Zuordnung von Produkterweite-
rungen.

Produktname Standardgetriebe g7x0

Getriebeart Produktreihe Ausfiihrung Bemessungsdrehmoment [Nm] Produkt
44 g700-B44
g700 - B 130 g700-B130
260 g700-B260
44 g720-B44
g720 - B 130 g720-B130
Kegelrad-Planetenge- 260 g720-B260
triebe 33 g730-B33
g730 - B 97 g730-B97
195 g730-B195
44 g780-B44
g780 - B 130 g780-B130
260 g780-B260

Produktname Prazisionsgetriebe g8x0

Getriebeart Produktreihe Ausfiihrung Bemessungsdrehmoment [Nm] Produkt
77 g850-B77
150 g850-B150
g850 - B
300 g850-B300
800 g850-B800
45 g870-B45
- - 70 870-B70
Kegelrad .Planetenge 4860 ) B 8
triebe 140 g870-B140
320 g870-B320
62 g880-B62
130 g880-B130
g880 - B
310 g880-B310
625 g880-B625

Produktname Servo-Asynchronmotor MCA

Bedeutung Variante
Produktfamilie MCA
BaugroRe 10
13
14
17
19
20
21
22
26
Bauldnge |
X
Bemessungsdrehzahl r/min x 100 05
42
Netzanschluss Umrichter | 3 x 400 V -
Schutzart: IP54/1P65
3x400V H
Schutzart: IP23s




Produktinformation

Ausfiihrungen

Ausfiihrungen

Standardgetriebe

g700-B

g720-B g730-B

* Basisgetriebe
* Gutes Preis-Leistungs-Verhaltnis
» Dauerhaft hohe Drehzahlen

g780-B

* Robuste Kegelrollenlager
¢ Schutz vor Staub und Strahlwasser
¢ Schutzart IP65

» Verstarkte Rillenkugellager
* Flansch abtriebsseitig
« Hohe Ubersetzungsvielfalt

» Verstarkte Rillenkugellager
* Verstarktes Gehause

Getriebe g700-B g720-B g730-B g780-B
Bemessungsdrehmoment Nm 5..260 14 ... 260 5..195 14 ... 260
Max. Verdrehspiel ! 11..28 11..21 11..25 11..18
Statische Radialkraft N 200 ... 2000 1500 ... 4000 1300 ... 4000 900 ... 3800
Statische Axialkraft N 240 ... 3800 1950 ... 3800 1000 ... 5900 1200 ... 5200
Verzahnung gerade verzahnt
Abtriebsflansch FT FF FT FF
Prazisionsgetriebe
o

g850-B g860-B g880-B
* Spiralbogenverzahnung * Spiralbogenverzahnung » Spiralbogenverzahnung
« 2-stufige Getriebe zusatzlich mit Planeten- * Hohlwellenausfiihrung mit Schrumpf- » 2-stufige Getriebe zusatzlich mit Planeten-

stufe scheibe stufe
¢ Sehr geringes Verdrehspiel ¢ Sehr geringes Verdrehspiel * Flanschabtriebswelle
Getriebe g850-B £860-B g880-B
Bemessungsdrehmoment Nm 22 ...800 22..320 22 ..625
Max. Verdrehspiel ! 3.5 5 3..5
Statische Radialkraft N 3200 ... 12500 2700 ... 10000 2400 ... 12000
Statische Axialkraft N 4300 ... 15000 4300 ... 14500 4200 ... 9500
Verzahnung Spiralbogen verzahnt
Abtriebsflansch FF

10




Produktinformation

Ausfihrungen

Ausfiihrungen am Antrieb
Motoranschluss

Steckverbinder Klemmenkasten

Kiihlung: Selbstbeliiftet

Resolver Resolver und Bremse Absolutwert-/Inkrementalgeber Absolutwert-/Inkrementalgeber
und Bremse

Kiihlung: Fremdbeliiftet

Resolver Resolver und Bremse Absolutwert-/Inkrementalgeber Absolutwert-/Inkrementalgeber
und Bremse

11



Informationen zur Projektierung

Sicherheitshinweise
Grundlegende Sicherheitshinweise

Informationen zur Projektierung

Sicherheitshinweise

Grundlegende Sicherheitshinweise

Wenn Sie die folgenden grundlegenden Sicherheitshinweise missachten, kann dies zu schwe-
ren Personenschaden und Sachschdden fiihren!

Das Produkt ausschlief8lich bestimmungsgemaR verwenden.

Das Produkt niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.

Das Produkt niemals technisch verdandern.

Das Produkt niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.

Das Produkt niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.

Alle steckbaren Anschlisse nur im spannungslosen Zustand aufstecken oder abziehen.
Das Produkt nur im spannungslosen Zustand aus der Installation entfernen.

Die Produkte kdnnen wahrend und nach dem Betrieb - ihrer Schutzart entsprechend -
spannungsfiihrende, auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen
heiR sein.

Beachten Sie die Vorgaben der zugehorigen Dokumentation. Dies ist Voraussetzung fir
einen sicheren und storungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen der angegebenen Pro-
dukteigenschaften.

Die in der zugehorigen Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlige, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwen-
dung liberprift werden muss. Fir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungs-
vorschlage ibernimmt der Hersteller des Produkts keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an dem Produkt darf nur qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren.

IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 definieren die Qualifikation dieser Personen:

- Sie sind mit Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Produkts vertraut.

- Sie verfuigen Uber die entsprechenden Qualifikationen fir ihre Tatigkeit.

- Sie kennen alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und
Gesetze und kdnnen diese anwenden.

BestimmungsgemaRe Verwendung

12

Das Produkt ist ein professionelles Betriebsmittel, das fiir den Gebrauch durch Gewerbe,
bestimmte Berufe oder Industrie und nicht zum Verkauf an die Allgemeinheit vorgesehen
ist. IEC 60050 [IEV 161-05-05]

Um Personenschaden und Sachschaden vorzubeugen, missen tbergeordnete Sicherheits-
und Schutzsysteme eingesetzt werden!

Alle Transportsicherungen missen entfernt sein.

Montierte Ringschrauben am Motor sind nicht fur den Transport von Getriebemotoren
geeignet.

Das Produkt darf nur unter den vorgeschriebenen Einsatzbedingungen und in den vorge-
schriebenen Einbaulagen betrieben werden.

Das Produkt darf nur am Umrichter betrieben werden.

Eingebaute Bremsen diirfen nicht als Sicherheitsbremsen verwendet werden.

Das Produkt darf nicht in privaten Bereichen, in explosionsgefahrdeten Bereichen und in
Bereichen mit schiadlichen Gasen, Olen, Sduren und Strahlung betrieben werden.




Informationen zur Projektierung

Sicherheitshinweise
Restgefahren

Restgefahren

Auch wenn gegebene Hinweise beachtet und SchutzmaRnahmen angewendet werden, kon-
nen Restrisiken verbleiben.

Die genannten Restgefahren muss der Anwender in der Risikobeurteilung fur seine Maschine/
Anlage berlcksichtigen.

Nichtbeachtung kann zu schweren Personenschaden und Sachschaden fiihren!

Produkt
Beachten Sie die Warnschilder auf dem Produkt und deren Bedeutung!

Gefahrliche elektrische Spannung:
Vor Arbeiten am Produkt tiberpriifen, ob alle Leistungsanschliisse spannungslos sind!

Die Leistungsanschliisse fiihren nach Netzausschalten fir die bei dem Symbol angegebene Zeit
gefahrliche elektrische Spannung!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente:
Vor Arbeiten am Produkt von elektrostatischer Aufladung befreien!

EN 61800-5-1 / EN 60204-1

HeiBe Oberflache:
Personliche Schutzausriistung verwenden oder Abkiihlung abwarten!

A
AL
Hoher Ableitstrom:
Festinstallation und PE-Anschluss nach Norm ausfiihren:

Personenschutz

Die Leistungsklemmen kénnen im ausgeschalteten Zustand oder bei gestopptem Motor

Spannung fiihren.

- Vor Beginn der Arbeiten prifen, ob alle Leistungsklemmen spannungslos sind.

An den Antriebskomponenten kénnen Spannungen entstehen (z. B. kapazitiv, durch

Umrichterspeisung).

- Eine sorgfdltige Erdung an den gekennzeichneten Stellen der Komponenten ist erfor-
derlich.

Eine Verbrennungsgefahr besteht durch heilRe Oberflachen.

- Einen Beriihrschutz vorsehen.

- Die personliche Schutzausriistung verwenden oder auf die Abkihlung warten.

- Den Kontakt mit brennbaren Substanzen verhindern.

Eine Verletzungsgefahr besteht durch drehende Teile.

- Vor dem Arbeiten am Antriebssystem warten, bis der Motor stillsteht.

Es besteht eine Gefahr von ungewollten Anldufen oder elektrischen Schlagen.

Motorschutz

Eingebaute Temperaturfiihler sind kein Vollschutz fur die Maschine.

- Ggf. den Maximalstrom begrenzen. Die Umrichter so parametrieren, dass nach einigen
Sekunden der Betrieb mit | > | abgeschaltet wird, insbesondere bei der Gefahr des
Blockierens.

- Der eingebaute Uberlastschutz verhindert eine Uberlastung nicht unter allen Bedingun-
gen.

Die Sicherungen sind kein Motorschutz.

- Einen stromabhéangigen Motorschutzschalter verwenden.

- Die eingebauten Temperaturfiihler verwenden.

13



Informationen zur Projektierung

Sicherheitshinweise
Restgefahren

Getriebeschutz

14

Zu hohe Schwingbeschleunigungen und Resonanzen fiihren zur Beschadigung des Getrie-
bes.

- Das Getriebe nicht bei Schwingbeschleunigungen > 2 g (20 m/s2) der Maschine betrei-
ben.

- Das Getriebe nicht im Resonanzbereich der Maschine betreiben.

Zu hohe Drehmomente fiihren zur Beschadigung des Getriebes.

- Die auf dem Typenschild angegebenen Abtriebsdrehmomente nicht iberschreiten.

Zu hohe Antriebsdrehzahlen fiihren zu erh6hten Temperaturen.

- Die auf dem Typenschild angegebenen Antriebsdrehzahlen nicht Giberschreiten.

Zu hohe Querkrafte auf die Getriebewelle vermeiden.

- Die Wellen von Getriebe und angetriebener Maschine exakt zueinander ausrichten.

Maschinenelemente kénnen durch Schmierstoffmangel beschadigt werden.

- Das Getriebe nur in der auf dem Typenschild angegebenen Einbaulage einsetzen.

- Bei Schmierstoffwechsel die auf dem Typenschild angegebene Schmierstoffsorte und
Schmierstoffmenge verwenden.



Informationen zur Projektierung

Antriebsauslegung

Antriebsauslegung

Flr eine genaue Antriebsauslegung kdnnen Sie unsere Projektierungssoftware, den »Drive

Solution Designer«, nutzen.

Mit dem »Drive Solution Designer« kdnnen Sie die Antriebsauslegung schnell und mit einer
hohen Qualitdt durchfiihren. Die Software beinhaltet fundiertes und in der Praxis erprobtes
Wissen (iber Antriebsanwendungen und mechatronische Antriebskomponenten.

Bitte wenden Sie sich an lhre Lenze-Vertretung.

Ablaufplan
S1-Betrieb S2-, S3- und S6-Betrieb
1 Einsatzbedingungen prifen 1 Einsatzbedingungen prifen
2 Erforderliche EingangsgroRen festlegen 2 Erforderliche EingangsgroRen festlegen
3 Korrekturfaktoren ermitteln 3 Korrekturfaktoren ermitteln
4 Getriebe anhand der wirkenden Krafte bestimmen 4 Getriebe anhand der wirkenden Krafte bestimmen
5 Erforderliche Getriebebelastbarkeit bestimmen 5 Getriebewirkungsgrad festlegen
6 Erforderliche Antriebsleistung berechnen 6 Erforderliche Getriebebelastbarkeit bestimmen
7 Getriebemotor Gberprifen und auswahlen 7 Erforderliche Antriebsleistung berechnen
8 AbschlieRende Projektierung 8 Getriebemotor Gberprifen und auswéahlen
9 Servomotor anhand der Motordrehmoment-Kennli-
nie Gberprifen
10 AbschlieRende Projektierung
Einsatzbedingungen priifen
Uberpriifung
Approbationen
Konformitaten
Anschlussspannung
Schutzart
Umgebungstemperatur
Oberflachenschutz
» Normen und Einsatzbedingungen 25
» Oberflachen- und Korrosionsschutz 20
Erforderliche EingangsgroBen festlegen
Erforderliche EingangsgroBen Hinweis Formelzeichen Einheit
Betriebsdauer/Tag BD h
Mittlere Drehzahlausnutzung des Getriebemotors Bezogen auf die Lastdrehzahl n %
Umgebungstemperatur Ty °C
Aufstellungshéhe tGber NN H
Radialkraft rad N
Axialkraft Fox N
Ubertragungselement am Abtrieb Zahnrader, Kettenrader ...
Wirkdurchmesser des Ubertragungselements d, mm
Lastdrehmoment Nur bei Betriebsart S1, S2, S3 und S6 M, Nm
Lastdrehzahl Nur bei Betriebsart S1, S2, S3 und S6 n. r/min
Kurzzeitiges Maximaldrehmoment Not-Aus, Schnellstopp, gelegentlicher Schweran-  |M, Nm
lauf
Laufzeit bei Maximaldrehmoment t %
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Informationen zur Projektierung

Antriebsauslegung

Korrekturfaktoren ermitteln

Betriebsarten S1, S2, S3, S6 und Einschaltdauer ED

Betriebsart S1 Betriebsart S2 Betriebsart S3 Betriebsart S6
ED k, ED k, ED k, ED k,
% min % %
100 1.0 10 1.4-15 15 1.4-15 15 1.5-1.6
30 1.15-1.2 25 13-14 25 14-15
60 1.07-1.1 40 1.15-1.2 40 13-14
90 1.0-1.05 60 1.05-1.1 60 1.15-1.2

» Betriebsarten des Motors (0168

Umgebungstemperatur und Aufstellh6he

Umgebungstemperatur Aufstellhdhe iiber NN
<1000 m <2000 m <3000 m <4000 m
Korrekturfaktor
Ty ki ki, ki, ki,
<20°C 1.15 1.06 0.97 0.89
30°C 1.07 0.99 0.90 0.83
40°C 1.00 0.92 0.83 0.77
50°C 0.92 0.85 0.76 0.71
60 °C 0.83 0.77 0.70 0.65
Mittlere Drehzahlausnutzung
Tagliche Betriebsdauer Mittlere Drehzahlausnutzung
bezogen auf Lastdrehzahl n,
100 % 80 % 60 % 50 % 25%
Korekturfaktor
ky ky ky ky ky
1.0h 1.29 1.33 1.38 1.42 1.55
2.0h 1.15 1.20 1.25 1.29 1.42
3.0h 1.08 1.12 1.17 1.21 1.34
4.0h 1.02 1.06 1.12 1.15 1.29
5.5h 0.96 1.00 1.06 1.09 1.22
8.0h 0.89 0.93 0.99 1.02 1.15
12.0h 0.81 0.85 0.91 0.94 1.08
16.0h 0.76 0.80 0.85 0.89 1.02
22.0h 0.71 0.76 0.81 0.85 0.98
240h 0.68 0.72 0.78 0.81 0.94
Mittlere Drehzahl
Betriebsart S2 Betriebsart S3 Betriebsart S6
ED ky, ED ky, ED Ky,
min % %]
10 0.16 15 0.15 15
30 0.50 25 0.25 25
60 40 0.40 40 100
90 100 60 0.60 60
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Informationen zur Projektierung

Antriebsauslegung

Produkt anhand der Krafte bestimmen

Ubertragungselement Zahnrader Kettenrader Zahnriemenscheiben Schmalkeilriemen
(je nach Vorspannung) | (je nach Vorspannung)
> 17 Zahne: 1.0 > 20 Zahne: 1.0 Mit Spannrolle: 2.0 - 2.5 1.5-2.0
Radialkraftbeiwert 2 <17 Zéhne: 1.15 <20 Zéhne: 1.25 Ohne Spannrolle: 2.5 - 3.0
<13 Zéhne: 1.4
Berechnung Uberpriifung
Radialkraft rad N Fod =2000xML";;\;XfZ Frad < fo X Frad max
Axialkraft ax N Fax S Frad max X 0-2
dw Wirkdurchmesser in mm vom Ubertragungselement
f Lastangriffsbeiwert
» Radialkrafte und Axialkrafte (28
Getriebewirkungsgrad festlegen
Getriebe Getriebestufen
1-stufig 2-stufig 3-stufig
Getriebewirkungsgrad

N1 N1 Ne1
g700-B 0.95 0.94 0.88
g720-B 0.95 0.94 0.88
g730-B 0.95 0.94 -
g780-B 0.94 0.93 -
g850-B 0.95 0.94 -
g860-B 0.95 - -
g880-B 0.94 0.93 -
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Informationen zur Projektierung

Antriebsauslegung

Bestimmung der erforderlichen Getriebebelastbarkeit

Erforderlichen Belastungsfaktor bei Laufzeit t, festlegen

Laufzeitt, <10 % Belastungsfaktor k aus Diagramm berticksichtigen

Laufzeit t, > 10 % Intensitdt k aus Berechnung berticksichtigen

Intensitat berechnen

keine Wechsellast k=M /ML k =

| L,max

bei Wechsellast k =M / M x 1.4 k =

1~ "L, max

Belastungsfaktor k
24h 16h 8h

47 46+ 45

4.5+ 4.4
434424 4, k=5| | ——
414404 T
3.9 3.8 //
37436 35 =2
] _ |
35434 / Iv —
314304 f L—
294 2.8 / m k =3
2.5 |
274264 % /
2.5 2.4 T
234224 2024
2.1+ 2.0- / [ k=2
194184 I
174164 —
1.5 1.4 l
13- 12- 1.0
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 %
tl
Betriebsart S1
Berechnung der erforderlichen Antriebsleistung
Berechnung Ergebnis Einheit
Abtriebsdrehmoment M. 2 M, / (k xkg) M, = Nm
Abtriebsdrehzahl n 2 nL/ ke n = r/min
Antriebsleistung P.2M xn_ /9549 P, = kw
Servo-Getriebemotor tiberpriifen und aus Auswahltabelle bestimmen
Uberpriifung Auswahl Einheit
Antriebsleistung P, 2P, p, = KW
Abtriebsdrehmoment M, 2 M, M, = Nm
Abtriebsdrehzahl n, ;2N N, = r/min
Belastbarkeit des Getriebemotors cxk c=
2k,
Kurzzeitiges Maximaldrehmoment
keine Wechsellast M, ax 2 M| o M, ok = Nm
bei Wechsellast M, o X152M M, o= Nm
Ubersetzung i=

» Auswahltabellen 29
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Informationen zur Projektierung

Antriebsauslegung

Betriebsarten S2, S3 und S6

Berechnung der erforderlichen Antriebsleistung

Berechnung Ergebnis Einheit
Abtriebsdrehmoment Mz M,/ (k xkg) M, = Nm
Abtriebsdrehzahl n 2 (n xky,) / (kg xky) n = r/min
Antriebsleistung P2M xn /9549 P, = KW
Servo-Getriebemotor tiberpriifen und aus Auswahltabelle bestimmen
Uberpriifung Auswahl Einheit
Antriebsleistung P, 2P P, = kw
Abtriebsdrehmoment M, 2 M, M, = Nm
Abtriebsdrehzahl n,zn n,= r/min
Belastbarkeit des Getriebemotors k c=
2k,

Kurzzeitiges Maximaldrehmoment

keine Wechsellast MZ,max P ML’max lemax = Nm

bei Wechsellast MZ,max x1.52 Mleax lemax = Nm
Ubersetzung i=
» Auswahltabellen 129
Servomotor anhand der Motordrehmomentkennline tiberpriifen
Getriebewirkungsgrad Ng =N, -(c-1)x0.01 Ng =
Alle Betriebspunkte (e )

unterhalb der Maximaldrehmoment- . o N ixng

kennlinie der Servomotor-Umrichter- = NN

Kombination, dabei ML’max bericksich- Z Y M, / (ix Ng )

tigen = o
Thermisch wirksamer Betriebspunkt (o) T (ixnxky,) / (kg xky)

unterhalb der S1-Drehmomentkennli-

nie des Servomotors n [r/min] M, / (kxk, xixng)

» Drehmomentkennlinien 1156
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Informationen zur Projektierung

Abschliefende Projektierung
Oberflachen- und Korrosionsschutz

AbschlieBende Projektierung

Uberpriifung

Anschlussabmessungen

Abtriebswelle
Abtriebsflansch

Produkterweiterungen

Steckverbinder/Klemmenkasten
Bremse

Ruckfiihrung
Temperaturiiberwachung

Weitere Informationen zur abschlieRenden Projektierung:
» Der Baukasten 127

» Produkterweiterungen 124

Oberflichen- und Korrosionsschutz

Je nach Umgebungsbedingungen stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem
(OKS) maRgeschneiderte Losungen fiir den optimalen Schutz zur Verfligung.

Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuBenauf-
stellung oder atmospharischen Verunreinigungen fiir eine sichere Funktion. Der Farbton des

Decklacks kann nach "RAL Classic" gewahlt werden.

Fiir die Ausfiihrung OKS-XL (extra Large) ist eine Uberpriifung durch Ihre zustin-

digen Lenze-Niederlassung erforderlich.

Oberflachen- und Korrosions- | Anwendungen Ausfiihrung
schutz
ohne OKS (unlackiert) Innenaufstellung, kein besonderer Korrosionsschutz notig Standard
Kundenseitige Lackierung
OKS-G (Grundiert) Abhéangig vom nachtraglich aufzubringenden Decklack Optional
OKS-S (Small) Standardanwendungen
¢ Innenaufstellung in beheizten Gebauden
« Luftfeuchtigkeit bis 90 %
OKS-M (Medium) * Innenaufstellung in unbeheizten Gebauden
« Uberdachte, geschiitzte AuRenaufstellung
« Luftfeuchtigkeit bis 95 %
OKS-L (Large) * AuBenaufstellung

« Luftfeuchtigkeit Gber 95 %
e Chemische Industrieanlagen
¢ Lebensmittelindustrie

Oberflachen- und Kor- | Korrosivitatsklasse Oberflachenbeschichtung Farbton Beschichtungsdicke
rosionsschutz

DIN EN 1SO 12944-2 Aufbau
OKS-G (Grundiert) e 2K-PUR-Grundierung 60 ... 90 um
OKS-S (Small) Vergleichbar mit C1 » 2K-PUR-Decklack 80...120 um
OKS-M (Medium) Vergleichbar mit C2 + 2K-PUR-Grundierung « Standard: RAL 7012 110... 160 um
OKS-L (Large) Vergleichbar mit C3 * 2K-PUR-Decklack * Optional: Nach RAL Classic | 140 ... 200 um
OKS-XL (extra Large) Vergleichbar mit C4 : iiZIEFL’J-RG-gJ:iELUkng (2 Mal) moglich 160 ... 240 um

Schmierstoffe

Die Planetengetriebereihen g7x0 und g8x0 sind auf Lebensdauer geschmiert.
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Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

Stellen Sie das Produkt nach den Angaben im Kapitel "Normen und Einsatzbedingungen"
auf.

» Normen und Einsatzbedingungen 25
Die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen kénnen Sie dem Typen-
schild und dieser Dokumentation entnehmen.

Umgebungsmedien - insbesondere chemisch aggressive — kénnen Wellendichtringe, Lacke
und Kunststoffe angreifen.
Lenze bietet einen speziellen Oberflachen- und Korrosionsschutz.

» Oberflachen- und Korrosionsschutz 20

Transport

Flr einen sachgemalRen Umgang sorgen.

Auf sicher montierte Bauteile kontrollieren. Lose Bauteile sichern oder entfernen.

Nur sicher angebrachte Transporthilfen einsetzen (z. B. Ringschrauben oder Tragbleche).
Beim Transport keine Bauelemente beschadigen.

Elektrostatische Entladungen an elektronischen Bauelementen und Kontakten verhindern.
StoRRe vermeiden.

Die Tragfahigkeit der Hebezeuge und Lastaufnahmemittel priifen. Die Gewichte entneh-
men Sie den Lieferpapieren.

Die Last gegen Kippen und Herunterfallen sichern.

Der Aufenthalt unter schwebender Last ist verboten.

Aufstellung

Die Montageflachen miissen eben, verwindungssteif und schwingungsfrei sein.

Die Montageflachen miissen geeignet sein, die wahrend des Betriebs auftretenden Krafte
und Momente aufzunehmen.

Flr ungehinderte Bellftung sorgen.

Bei Ausfiihrungen mit Liifter einen Mindestabstand von 10 % vom AufRendurchmesser der
Lufterhaube in Ansaugrichtung einhalten.
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Elektrische Installation
Wichtige Hinweise

Elektrische Installation

Wichtige Hinweise

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr und Verbrennungsgefahr durch gefahrliche Spannung

An den Leistungsklemmen kann auch im ausgeschalteten Zustand oder bei gestopptem Motor
Spannung anliegen und lebensbedrohliche Herzrhythmusstérungen und schwere Verbrennun-
gen verursachen.

» Trennen Sie das Produkt vom Netz.
» Priifen Sie vor Beginn der Arbeiten die Leistungsklemmen auf Spannungsfreiheit.

¢ Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Produkten die geltenden nationa-
len Unfallverhiitungsvorschriften.

¢ Fuhren Sie die elektrische Installation nach den einschlagigen Vorschriften durch wie z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung.

¢ Der Hersteller der Anlage oder Maschine ist verantwortlich fiir die Einhaltung der im
Zusammenhang mit der EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte.

Betrieb am Fremdumrichter
Eine max. Impulsspannungsamplitude von Ug =1560Van den Motorklemmen darf nicht
Uberschritten werden. Dabei muss die minimale Impulsanstiegszeit t; = 0.1 ps betragen.

Ist nicht auszuschlieRen, dass die zuladssigen Spannungsspitzen Gberschritten werden oder die
minimale Impulsanstiegszeit unterschritten wird, sind folgende MaRRnahmen einzuleiten:

¢ Reduzierung der Zwischenkreisspannung (Einsatzschwelle der Brems—Chopper-Spannung)
e Einsatz von Filtern, Drosseln

¢ Einsatz von speziellen Motorleitungen

Vorbereitung

Die Hinweise fiir den elektrischen Anschluss finden Sie in der beigefliigten Mon-
tageanleitung.

EMV-gerechte Verdrahtung

Die EMV-gerechte Verdrahtung ist in der Dokumentation der Lenze-Umrichter
ausfihrlich beschrieben.
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Technische Daten

Hinweise zu den angegebenen Daten

Technische Daten

Hinweise zu den angegebenen Daten

Die in der Projektierung angegebenen Leistungen, Drehmomente und Drehzahlen sind gerun-
dete Werte und gelten fir
* Betriebsdauer/Tag = 8 h (100 % ED)
» Belastungsklasse | bis 10 Schaltungen/h
* Umgebungstemperatur T, und max. zuldssige thermische Abtriebsdrehzahl n, .,
*+ T,=-20..+40°C
* Ny, Bilt flir Ty=+20°C
¢ Aufstellungshhe < 1000 m Gber NN
¢ Die Auswahltabellen geben die mechanisch zulassigen Leistungen und Drehmomente an.
* Die angegebenen Bemessungsdaten gelten fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Auswahltabellen

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus Getriebe, Stufenzahl, Uber-
setzung und Motor dar. Sie dienen nur der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt beispielhaft den Aufbau der Auswahltabellen:

Beispiel Erlduterung
Umrichter-Netzanschluss 400 V, Motoren selbstbeliftet Spannung Umrichter-Netzanschluss, Motorkiihlungsart
0.25 kW Motorbemessungsleistung
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl Masse

M, n, c szmax n, J i g700- MCS z m

Nm r/min Nm r/min kgem? kg

1.7 1350 2.4 11.0 124 0.213 3.000 P20 06C41- 1 2.7

2.5 810 4.8 14.0 124 0.205 5.000 P20 06C41- 1 2.7

35 579 5.0 25.0 124 0.209 7.000 P44 06C41- 1 3.2

4.0 579 2.1 8.5 124 0.203 7.000 P20 06C41- 1 2.7

Masse
Anzahl der Zahnradstu-
fen
Produktname Motor
Produktname Getriebe
Ubersetzung
Massentragheitsmoment
Mit Ruckfiihrung, ohne Bremse
Max. zuldssige thermische Abtriebsdrehzahl im S1 Betrieb
Max. zuldssiges Beschleunigungsdrehmoment
Abhédngig vom Umrichter

Belastbarkeit des Getriebes
c ist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsdrehmoment des Getriebes zum Bemessungsmoment des Motors (auf
die Abtriebswelle umgerechnet). ¢ muss immer gréRer sein als der fir die Anwendung ermittelte Betriebsfaktor k.

_ Mz,zul

Ml,N XIXMNGetr

Abtriebsdrehzahl
Abtriebsdrehmoment
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Technische Daten

Hinweise zu den angegebenen Daten

Basisabmessungen
In den Basisabmessungen sind die Gesamtldngen (L) des Antriebs mit Resolver angegeben.

Beachten Sie die Mehrlange (A L) der Produkterweiterungen.

» Mehrlangen 122
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Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen
Konformitaten und Approbationen

Normen und Einsatzbedingungen

Konformitadten und Approbationen

Weitere Informationen und Zulassungsbescheinigungen finden Sie unter:

Kegelrad-Planeten-Getriebemotoren g7x0-B/g8x0-B + MCA (Lenze.com)

Europa
o D
Land S Gesetz/Norm Beschreibung Besonderheit il
Zulassung Produkt
2006/42/EG Maschinenrichtlinie Nur far swherheﬁs—
relevante Bauteile
Eur.opalsche CE 2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie CE-Zeichen
nion
2014/30/EU EMV-Richtlinie
2011/65/EU RoHS
5.1 2008/1597 The Supply of Machinery (Safety) Regulations | Nur flr 5|cherh§|ts-
2008 relevante Bauteile
5.1, 2016/1091 The Electromagnetic Compatibility Regulations
2016
Great Britain UKCA The Electrical Equipment (Safety) Regulations UKCA-Zeichen

S.1.2016/1101

2016

S.1.2012/3032

The Restriction of the Use of Certain Hazar-
dous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012

Amerika
Konformita D Il
Land T Gesetz/Norm Beschreibung Besonderheit arstellung
Zulassung Produkt
Kanada CSA CSA 22.1 No. 100 CSA Standard for Motors and Generators .
- - - - cURus-Zeichen
USA uL UL 1004-1 UL Standard for Rotating Electrical Machines
Asien
Konformitat, Darstell
Land Y Gesetz/Norm Beschreibung Besonderheit " ung
Zulassung Produkt
Requirements on concentration limits for cer-
China - GB/T 26572 tain restricted substances in electrical and - EFUP-Zeichen

electronic products

Personenschutz und Gerateschutz

Schutzart
IP23S Fremdbeliiftet: MCA20, MCA22, MCA26
EN IEC 60529, EN IEC Selbstbeliiftet: MCA10 ... MCA19, MCA21
- 60034-5 IP54 Fremdbeliiftet: MCA13 ... MCA19, MCA21 ...
MCA26
IP65 Selbstbeliiftet: MCA10 ... MCA19, MCA21
Wiarmeklasse
- \ EN IEC 60034-1 \ F (155 °C) Isolationsaufbau
Zuldssige Spannungsbelastung
IEC 60034-18-41 IvVIC C Bei 500 V

- IEC/TS
60034-25:2007

Grenzkurve A

Der Impulsspannung
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Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen
Angaben zur EMV

Angaben zur EMV

Storaussendung

- \ EN IEC 60034-1

‘ AbschlieRende Gesamtbewertung des Antriebssystems notwendig

Storfestigkeit

- \ EN IEC 60034-1

‘Abschliefiende Gesamtbewertung des Antriebssystems notwendig

Umweltbedingungen

A2:1997

Klima
1K3 (-20 ... +40 °C) >3 Monate
Lagerung EN 60721-3-1:1997
1K3 (-20 ... +60 °C) <3 Monate
Transport EN 60721-3-2:1997 |2K3(-20 ... +70 °C)
3K3(-10... +40 °C) Betrieb, ohne Bremse
Betrieb EN 60721-3-3:1995 + 3K3 (-15 ...+40 °C) Betrieb ohne Bremse, fremdbeluftet

3K3 (-20 ...+40 °C)

Betrieb ohne Bremse, selbstbeliftet

Aufstellungshéhe

0...1000 m G. NN

1000 ... 4000 m G. -
NN

Ohne Stromreduzierung

Ausgangsbemessungsstrom um 5 %/1000 m reduzieren

Luftfeuchtigkeit

Mittlere relative Feuchte 85 %

Ohne Betauung
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g700-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g700-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g700-B260
Motorzuordnung min. MCA10
Motorzuordnung max. MCA13
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 260
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8
Antriebsdrehmoment max. Nm 6.3
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Vollwelle mit Passfeder mm 25x 50
Glatte Vollwelle mm 25x 50
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2/3
Abtriebsflansch mm 120

Schmierstoff

Standard
Lebensmittelvertraglich

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Ruckfiihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler PT1000
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g700-B260, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm U Nm/'
3 80.0 11 10
4 105 11 14
5 130 11 16
7 135 11 17
8 120 11 18
10 95.0 11 17

g700-B260, 2-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
9 210 13 18
12 260 13 20
15 230 13 20
16 260 13 21
20 260 13 21
25 230 13 20
32 260 13 21
40 230 13 20
64 120 13 18

g700-B260, 3-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm 0 Nm/'
60 260 15 21
80 260 15 21
100 260 15 21
120 230 15 20
160 260 15 21

Radialkrafte und Axialkrifte

Getriebe g700-B260 g700-B260 g700-B260
Stufenzahl z 1 2 3
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100 100
Radialkraft rad N 1750 1750 1750
Axialkraft F N 2500 2500 2500

ax

Lagerlebensdauer 30000 h

Drehzahl r/min 100 100 100

Radialkraft Frad N 1500 1500 1500

Axialkraft Fax N 2100 2100 2100

Max. Radialkraft rad, N 2000 2000 2000
max

Max. Axialkraft F N 3800 3800 3800

ax, max
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g700- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgecm? kg
17.0 395 5.1 95.0 198 4.220 10 B260 10140- 1 18
37.0 158 5.0 230 79.0 4.407 25 B260 10140- 2 20
49.0 123 4.4 260 62.0 4.261 32 B260 10140- 2 20
69.0 98.8 3.2 230 49.0 4.258 40 B260 10140- 2 20
102 65.8 2.5 260 33.0 5.081 60 B260 10140- 3 22
108 61.7 1.1 120 31.0 4.255 64 B260 10140- 2 20
139 49.4 1.9 260 25.0 4.411 80 B260 10140- 3 22
170 39.5 1.5 260 20.0 4.405 100 B260 10140- 3 22
197 32.9 1.2 230 16.0 5.063 120 B260 10140- 3 22
259 24.7 1.0 260 12.0 4.257 160 B260 10140- 3 22
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max n, J i g700- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
10.0 1350 4.6 80.0 675 11.146 3 B260 13141- 1 22
13.0 1013 5.0 105 506 10.576 4 B260 13141- 1 22
16.0 810 5.4 130 405 10.374 5 B260 13141- 1 22
23.0 579 5.1 135 289 10.205 7 B260 13141- 1 22
28.0 506 4.0 120 253 10.173 8 B260 13141- 1 22
28.0 450 4.5 210 225 11.073 9 B260 13141- 2 24
32.0 338 5.8 260 169 11.008 12 B260 13141- 2 24
38.0 405 2.5 95.0 203 10.120 10 B260 13141- 1 22
48.0 270 41 230 135 10.987 15 B260 13141- 2 24
50.0 253 43 260 127 10.488 16 B260 13141- 2 24
67.0 203 3.5 260 101 10.315 20 B260 13141- 2 24
91.0 162 2.5 230 81.0 10.307 25 B260 13141- 2 24
118 127 2.2 260 63.0 10.161 32 B260 13141- 2 24
146 101 1.6 230 51.0 10.158 40 B260 13141- 2 24
211 67.5 1.2 260 34.0 10.981 60 B260 13141- 3 26
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 115
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 3-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g700-B
Basisabmessungen

g700-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 3-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g720-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g720-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g720-B260
Motorzuordnung min. MCA10
Motorzuordnung max. MCA13
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 260
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8
Antriebsdrehmoment max. Nm 6.3
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Vollwelle mit Passfeder mm 25x 50
Glatte Vollwelle mm 25x 50
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2/3
Abtriebsflansch mm 120

Schmierstoff

Standard
Lebensmittelvertraglich

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Ruckfiihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler PT1000
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g720-B260, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
3 80.0 11 10
4 105 11 13
5 130 11 14
7 135 11 15
8 120 11 15
10 95.0 11 15
g720-B260, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
9 210 13 16
12 260 13 18
15 230 13 18
16 260 13 18
20 260 13 18
25 230 13 18
32 260 13 18
40 230 13 18
64 120 13 16
g720-B260, 3-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
60 260 15 19
80 260 15 19
100 260 15 19
120 230 15 18
160 260 15 19
Radialkrafte und Axialkrafte
Getriebe £720-B260 £720-B260 £720-B260
Stufenzahl z 1 2 3
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100 100
Radialkraft vad N 2950 2950 2950
Axialkraft Fax N 2500 2500 2500
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100 100
Radialkraft Frad N 2400 2400 2400
Axialkraft Fo N 2100 2100 2100
Max. Radialkraft rad N 4000 4000 4000
max
Max. Axialkraft Fax max |N 3800 3800 3800
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B

Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g720- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgecm? kg
17.0 395 5.1 95.0 198 4.223 10 B260 10140- 1 19
37.0 158 5.0 230 79.0 4.407 25 B260 10140- 2 21
49.0 123 4.4 260 62.0 4.261 32 B260 10140- 2 21
69.0 98.8 3.2 230 49.0 4.258 40 B260 10140- 2 21
102 65.8 2.5 260 33.0 5.081 60 B260 10140- 3 23
108 61.7 1.1 120 31.0 4.255 64 B260 10140- 2 21
139 49.4 1.9 260 25.0 4.412 80 B260 10140- 3 23
170 39.5 1.5 260 20.0 4.405 100 B260 10140- 3 23
197 32.9 1.2 230 16.0 5.063 120 B260 10140- 3 23
259 24.7 1.0 260 12.0 4.257 160 B260 10140- 3 23
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max n, J i g720- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
10.0 1350 4.6 80.0 675 11.178 3 B260 13141- 1 23
13.0 1013 5.0 105 506 10.594 4 B260 13141- 1 23
16.0 810 5.4 130 405 10.386 5 B260 13141- 1 23
23.0 579 5.1 135 289 10.211 7 B260 13141- 1 23
28.0 506 4.0 120 253 10.177 8 B260 13141- 1 23
28.0 450 4.5 210 225 11.076 9 B260 13141- 2 25
32.0 338 5.8 260 169 11.010 12 B260 13141- 2 25
38.0 405 2.5 95.0 203 10.123 10 B260 13141- 1 23
48.0 270 41 230 135 10.988 15 B260 13141- 2 25
50.0 253 43 260 127 10.489 16 B260 13141- 2 25
67.0 203 3.5 260 101 10.315 20 B260 13141- 2 25
91.0 162 2.5 230 81.0 10.307 25 B260 13141- 2 25
118 127 2.2 260 63.0 10.161 32 B260 13141- 2 25
146 101 1.6 230 51.0 10.158 40 B260 13141- 2 25
211 67.5 1.2 260 34.0 10.981 60 B260 13141- 3 27
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 3-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g720-B
Basisabmessungen

g720-B260 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 3-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g730-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g730-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g730-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g730-B195
Motorzuordnung min. MCA10
Motorzuordnung max. MCA13
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 195
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8
Antriebsdrehmoment max. Nm 6.3
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Vollwelle mit Passfeder mm 32x58
Glatte Vollwelle mm 32x58
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2
Abtriebsflansch mm 120

Schmierstoff

Standard
Lebensmittelvertraglich

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Ruckfiihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler PT1000

45



Technische Daten

Kegelradgetriebe g730-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g730-B195, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
3 80.0 11 13
4 105 11 20
5 130 11 25
7 135 11 28
8 120 11 28
10 95.0 11 26
g730-B195, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
9 157 13 31
12 195 13 37
15 172 13 36
16 195 13 38
20 195 13 39
25 172 13 37
32 195 13 38
40 172 13 36
64 120 13 28
Radialkrafte und Axialkrafte
Getriebe g730-B195 g730-B195
Stufenzahl z 1 2
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100
Radialkraft Fa |N 2500 2500
Axialkraft Fro N 4000 4000
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100
Radialkraft Frad N 2150 2150
Axialkraft F, N 3000 3000
Max. Radialkraft Frad N 4000 4000
max
Max. Axialkraft F N 5900 5900
ax, max
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g730-B
Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g730- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgecm? kg
17.0 395 5.1 95.0 198 4.261 10 B195 10140- 1 20
29.0 198 5.2 195 99.0 4.423 20 B195 10140- 2 22
41.0 158 3.8 172 79.0 4.412 25 B195 10140- 2 22
54.0 123 3.4 195 62.0 4.264 32 B195 10140- 2 22
72.0 98.8 2.4 172 49.0 4.260 40 B195 10140- 2 22
108 61.7 1.1 120 31.0 4.256 64 B195 10140- 2 22
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max n, J i g730- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
10.0 1350 4.6 80.0 675 11.548 3 B195 13141- 1 24
13.0 1013 5.0 105 506 10.792 4 B195 13141- 1 24
16.0 810 5.4 130 405 10.509 5 B195 13141- 1 24
23.0 579 5.1 135 289 10.289 7 B195 13141- 1 24
28.0 506 4.0 120 253 10.236 8 B195 13141- 1 24
30.0 450 34 157 225 11.118 9 B195 13141- 2 26
37.0 338 4.3 195 169 11.033 12 B195 13141- 2 26
38.0 405 2.5 95.0 203 10.161 10 B195 13141- 1 24
52.0 270 3.1 172 135 11.002 15 B195 13141- 2 26
54.0 253 33 195 127 10.501 16 B195 13141- 2 26
72.0 203 2.6 195 101 10.323 20 B195 13141- 2 26
91.0 162 1.9 172 81.0 10.312 25 B195 13141- 2 26
116 127 1.7 195 63.0 10.164 32 B195 13141- 2 26
144 101 1.2 172 51.0 10.160 40 B195 13141- 2 26
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g730-B

Basisabmessungen

Basisabmessungen

g730-B195 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g730-B
Basisabmessungen

g730-B195 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g730-B

Basisabmessungen

g730-B195 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g730-B
Basisabmessungen

g730-B195 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g780-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g780-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g780-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g780-B260
Motorzuordnung min. MCA10
Motorzuordnung max. MCA13
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 260
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8
Antriebsdrehmoment max. Nm 6.3
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Vollwelle mit Passfeder mm 25x 50
Glatte Vollwelle mm 25x 50
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2
Abtriebsflansch mm 120

Schmierstoff

Synthetisches Ol
Lebensmittel vertrégliches Ol
Tieftemperatur vertrigliches Ol

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Rickfihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfithler PT1000

52




Technische Daten

Kegelradgetriebe g780-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g780-B260, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
3 80.0 11 16
4 105 11 26
5 130 11 34
7 135 11 40
8 120 11 41
10 95.0 11 36
g780-B260, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
9 210 13 47
12 260 13 65
15 230 13 62
16 260 13 68
20 260 13 69
25 230 13 63
32 260 13 67
40 230 13 61
64 120 13 42
Radialkrafte und Axialkrafte
Getriebe g780-B260 g780-B260
Stufenzahl z 1 2
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100
Radialkraft Fa |N 2400 2400
Axialkraft Fo N 3300 3300
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100
Radialkraft Frad N 2100 2100
Axialkraft F, N 3300 3300
Max. Radialkraft Frad N 3800 3800
max
Max. Axialkraft F N 5200 5200
ax, max
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g780-B

Auswahltabellen

N
\~

9

i

b Vm\

\

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g780- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
17.0 395 5.1 95.0 198 4.326 10 B260 10140- 1 19
36.0 158 5.1 230 79.0 4.422 25 B260 10140- 2 21
49.0 123 4.5 260 62.0 4.270 32 B260 10140- 2 21
69.0 98.8 3.2 230 49.0 4.264 40 B260 10140- 2 21
106 61.7 11 120 31.0 4.257 64 B260 10140- 2 21
1.7 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c MZ, max n, J i g780- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
10.0 1350 4.6 80.0 675 12.214 3 B260 13141- 1 23
13.0 1013 5.1 105 506 11.169 4 B260 13141- 1 23
16.0 810 5.5 130 405 10.758 5 B260 13141- 1 23
23.0 579 5.1 135 289 10.401 7 B260 13141- 1 23
28.0 506 4.0 120 253 10.323 8 B260 13141- 1 23
28.0 450 4.5 210 225 11.192 9 B260 13141- 2 25
32.0 338 5.8 260 169 11.074 12 B260 13141- 2 25
37.0 405 2.6 95.0 203 10.226 10 B260 13141- 1 23
47.0 270 4.1 230 135 11.030 15 B260 13141- 2 25
50.0 253 4.4 260 127 10.525 16 B260 13141- 2 25
67.0 203 35 260 101 10.338 20 B260 13141- 2 25
90.0 162 2.5 230 81.0 10.322 25 B260 13141- 2 25
116 127 2.2 260 63.0 10.170 32 B260 13141- 2 25
144 101 1.6 230 51.0 10.164 40 B260 13141- 2 25
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g780-B

Basisabmessungen

Basisabmessungen

g780-B260 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g780-B

Basisabmessungen

g780-B260 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g780-B

Basisabmessungen

g780-B260 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g780-B

Basisabmessungen

g780-B260 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g850-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g850-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g850-B77 g850-B150 g850-B300 g850-B800
Motorzuordnung min. MCA10 MCA10 MCA10 MCA13
Motorzuordnung max. MCA10 MCA13 MCA17 MCA19
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 77 150 300 800
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8 0.8 0.8 6.3
Antriebsdrehmoment max. Nm 0.8 6.3 21.5 36
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Vollwelle mit Passfeder mm 16 x 28 22 x36 32x58 40 x 80
Glatte Vollwelle mm 16 x 28 22x36 32x58 40x 80
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuR mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2 1/2 1/2 1/2
Abtriebsflansch mm 70 90 115 142
Schmierstoff Standard

Lebensmittelvertraglich

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Ruckfiihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler PT1000
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g850-B77, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 45.0 5 2
5 42.0 5 2
7 28.0 5 2
8 27.0 5 2
10 22.0 5 2
g850-B77, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 77.0 5 3
20 77.0 5 3
25 65.0 5 3
28 60.0 5 3
32 77.0 5 3
35 65.0 5 3
g850-B150, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 90.0 5 6
5 75.0 5 6
7 51.0 5 6
8 50.0 5 5
10 40.0 5 5
g850-B150, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 150 5 8
20 150 5 8
25 140 5 7
28 112 5 7
32 108 5 7
35 140 5 7
40 135 5 7
50 110 5 6
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Daten im Uberblick

g850-B300, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 160 5 14
5 140 5 13
7 91.0 5 12
8 90.0 5 11
10 75.0 5 10
g850-B300, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 300 5 17
20 300 5 17
25 260 5 16
28 204 5 15
32 200 5 15
35 255 5 15
40 250 5 14
50 200 5 14
64 150 5 14
g850-B800, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
4 320 5 34
5 280 5 33
7 189 5 30
8 180 5 28
10 160 5 26
g850-B800, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
16 640 5 43
20 800 5 43
25 700 5 41
28 364 5 39
32 360 5 38
35 455 5 37
40 450 5 36
50 375 5 36
64 450 5 35
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Radialkrafte und Axialkrafte

Radialkrafte und Axialkrifte

Getriebe g850-B77 | g850-B77 | g850- g850- g850- g850- g850- g850-
B150 B150 B300 B300 B800 B800
Stufenzahl z 1 2 1 2 1 2 1 2
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100 100 100 100 100
Radialkraft Frog N 3200 3200 5200 5500 6000 6000 12500 12500
Axialkraft Fox N 4300 4400 5900 6400 7000 8000 14500 15000
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100 100 100 100 100
Radialkraft vad N 3200 3200 5200 4800 6000 5400 10900 11400
Axialkraft Fox N 3700 3900 5200 5700 6100 7000 12000 13200
Max. Radialkraft Frod, N 3200 3200 5200 5500 6000 6000 12500 12500
max
Max. Axialkraft F N 4300 4400 5900 6400 7000 8000 14500 15000

ax, max
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
6.9 988 45 90.0 477 3.787 4 B150 10140- 1 11
7.3 988 3.1 45.0 469 3.058 4 B77 10140- 1 9.4
9.0 790 3.6 75.0 395 3.620 5 B150 10140- 1 11
9.4 790 2.6 42.0 395 2.995 5 B77 10140- 1 9.4
12.0 564 2.2 28.0 282 2.932 7 B77 10140- 1 9.4
13.0 564 2.8 51.0 282 3.487 7 B150 10140- 1 11
14.0 494 1.9 27.0 247 2.918 8 B77 10140- 1 9.4
15.0 494 24 50.0 247 3.452 8 B150 10140- 1 11
17.0 395 1.1 22.0 198 2.900 10 B77 10140- 1 9.4
18.0 395 1.9 40.0 198 3.413 10 B150 10140- 1 11
24.0 247 4.5 300 123 3.819 16 B300 10140- 2 16
27.0 247 3.2 150 121 3.049 16 B150 10140- 2 12
29.0 247 1.9 77.0 109 3.042 16 B77 10140- 2 10
30.0 198 4.5 300 99.0 3.641 20 B300 10140- 2 16
34.0 198 3.2 150 99.0 2.990 20 B150 10140- 2 12
36.0 198 1.6 77.0 92.0 2.989 20 B77 10140- 2 10
41.0 158 3.7 260 79.0 3.633 25 B300 10140- 2 16
44.0 158 14 65.0 79.0 2.988 25 B77 10140- 2 10
45.0 158 2.7 140 79.0 2.987 25 B150 10140- 2 12
47.0 141 1.3 60.0 71.0 2.928 28 B77 10140- 2 10
49.0 141 2.2 112 71.0 2.929 28 B150 10140- 2 12
49.0 141 2.8 204 71.0 3.497 28 B300 10140- 2 16
54.0 123 1.2 77.0 62.0 2.915 32 B77 10140- 2 10
56.0 123 1.9 108 62.0 2.915 32 B150 10140- 2 12
58.0 123 2.4 200 62.0 3.460 32 B300 10140- 2 16
59.0 113 1.1 65.0 56.0 2.928 35 B77 10140- 2 10
61.0 113 2.2 140 56.0 2.928 35 B150 10140- 2 12
62.0 113 2.8 255 56.0 3.493 35 B300 10140- 2 16
67.0 98.8 3.5 250 49.0 3.457 40 B300 10140- 2 16
69.0 98.8 2.0 135 49.0 2.914 40 B150 10140- 2 12
85.0 79.0 1.3 110 40.0 2.898 50 B150 10140- 2 12
87.0 79.0 23 200 40.0 3.416 50 B300 10140- 2 16
109 61.7 1.4 150 31.0 3.453 64 B300 10140- 2 16
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Auswahltabellen

1.4 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
24.0 500 3.6 160 250 25.075 4 B300 14120- 1 44
31.0 400 29 140 200 24.566 5 B300 14120- 1 44
42.0 286 2.2 91.0 143 24.151 7 B300 14120- 1 44
48.0 250 1.9 90.0 125 24.079 8 B300 14L20- 1 44
58.0 200 1.3 75.0 100 23.967 10 B300 14120- 1 44
88.0 125 3.6 640 63.0 25.587 16 B800 14120- 2 55
111 100 3.6 800 50.0 25.412 20 B800 14120- 2 55
146 80.0 3.0 700 40.0 24.782 25 B800 14L20- 2 55
165 71.4 2.2 364 36.0 24.288 28 B800 14120- 2 55
187 62.5 1.9 360 31.0 24.182 32 B800 14120- 2 55
206 57.1 2.2 455 29.0 24.262 35 B800 14120- 2 55
233 50.0 1.9 450 25.0 24.163 40 B800 14L20- 2 55
281 40.0 1.3 375 20.0 24.024 50 B800 14120- 2 55
369 31.3 1.2 450 16.0 24.147 64 B800 14120- 2 55
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max N, h J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
15.0 1013 2.2 90.0 406 9.687 4 B150 13141- 1 15
19.0 810 1.8 75.0 353 9.520 5 B150 13141- 1 15
25.0 579 1.4 51.0 289 9.387 7 B150 13141- 1 15
29.0 506 1.2 50.0 253 9.352 8 B150 13141- 1 15
34.0 405 2.2 75.0 147 13.067 10 B300 13141- 1 21
59.0 253 23 300 103 9.719 16 B300 13141- 2 20
74.0 203 2.3 300 95.0 9.541 20 B300 13141- 2 20
93.0 162 1.8 260 81.0 9.533 25 B300 13141- 2 20
102 145 14 204 70.0 9.397 28 B300 13141- 2 20
115 127 1.2 200 61.0 9.360 32 B300 13141- 2 20
126 116 1.4 255 57.0 9.393 35 B300 13141- 2 20
144 101 1.7 250 51.0 9.357 40 B300 13141- 2 20
174 81.0 1.2 200 41.0 9.316 50 B300 13141- 2 20
220 63.3 2.0 450 27.0 13.247 64 B800 13141- 2 32
2.3 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, h J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
19.0 1025 3.6 160 314 25.075 4 B300 14L41- 1 44
25.0 820 2.9 140 256 24.566 5 B300 14L41- 1 44
34.0 586 23 91.0 201 24.151 7 B300 14141- 1 44
38.0 513 1.9 90.0 175 24.079 8 B300 14L41- 1 44
46.0 410 1.6 75.0 144 23.967 10 B300 14L41- 1 44
71.0 256 3.6 640 69.0 25.587 16 B800 14141- 2 55
89.0 205 3.6 800 60.0 25.412 20 B800 14141- 2 55
118 164 3.0 700 48.0 24.782 25 B800 14L41- 2 55
133 146 2.3 364 49.0 24.288 28 B800 14L41- 2 55
150 128 1.9 360 42.0 24.182 32 B800 14141- 2 55
166 117 23 455 39.0 24.262 35 B800 14141- 2 55
188 103 2.4 450 35.0 24.163 40 B800 14L41- 2 55
227 82.0 1.7 375 30.0 24.024 50 B800 14L41- 2 55
297 64.1 1.5 450 26.0 24.147 64 B800 14141- 2 55
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Auswahltabellen

2.6 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
37.0 575 4.7 320 272 56.883 4 B800 17N23- 1 66
41.0 575 2.1 160 277 41.875 4 B300 17N23- 1 51
48.0 460 3.8 280 219 54.307 5 B800 17N23- 1 66
51.0 460 1.7 140 230 41.366 5 B300 17N23- 1 51
67.0 329 14 91.0 164 40.951 7 B300 17N23- 1 51
68.0 329 2.8 189 164 51.472 7 B800 17N23- 1 66
77.0 288 11 90.0 144 40.879 8 B300 17N23- 1 51
78.0 288 2.3 180 144 51.705 8 B800 17N23- 1 66
93.0 230 1.7 160 115 51.090 10 B800 17N23- 1 66
160 144 2.2 640 60.0 42.387 16 B800 17N23- 2 62
201 115 2.2 800 51.0 42.212 20 B800 17N23- 2 62
248 92.0 1.8 700 42.0 41.582 25 B800 17N23- 2 62
266 82.1 14 364 41.0 41.088 28 B800 17N23- 2 62
301 71.9 1.2 360 36.0 40.982 32 B800 17N23- 2 62
333 65.7 14 455 33.0 41.062 35 B800 17N23- 2 62
376 57.5 1.2 450 29.0 40.963 40 B800 17N23- 2 62
4 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgcm? kg
60.0 585 3.1 320 253 92.883 4 B800 19S23- 1 95
77.0 468 2.5 280 204 90.307 5 B800 19S23- 1 95
103 334 1.8 189 165 87.472 7 B800 19S523- 1 95
117 293 15 180 144 87.705 8 B800 19S23- 1 95
140 234 11 160 117 87.090 10 B800 19S23- 1 95
4.1 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max n, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
36.0 1028 2.0 160 274 41.875 4 B300 17N41- 1 51
45.0 822 1.6 140 232 41.366 5 B300 17N41- 1 51
59.0 587 13 91.0 190 40.951 7 B300 17N41- 1 51
68.0 514 1.1 90.0 164 40.879 8 B300 17N41- 1 51
141 257 2.1 640 60.0 42.387 16 B800 17N41- 2 62
177 206 2.1 800 50.0 42.212 20 B800 17N41- 2 62
219 164 1.7 700 42.0 41.582 25 B800 17N41- 2 62
234 147 13 364 46.0 41.088 28 B800 17N41- 2 62
264 128 1.1 360 40.0 40.982 32 B800 17N41- 2 62
293 117 13 455 37.0 41.062 35 B800 17N41- 2 62
331 103 14 450 33.0 40.963 40 B800 17N41- 2 62
5.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
43.0 1038 35 320 259 92.883 4 B800 19542- 1 95
56.0 830 2.8 280 209 90.307 5 B800 19542- 1 95
76.0 593 2.3 189 168 87.472 7 B800 19542- 1 95
86.0 519 1.9 180 147 87.705 8 B800 19542- 1 95
103 415 1.6 160 125 87.090 10 B800 19542- 1 95
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

2.1kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, h J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
41.0 409 4.7 320 204 40.083 4 B800 14L16- 1 60
46.0 409 2.1 160 204 25.075 4 B300 14L16- 1 45
53.0 327 3.8 280 164 37.507 5 B800 14L16- 1 60
56.0 327 1.7 140 164 24.566 5 B300 14L16- 1 45
75.0 234 1.2 91.0 117 24.151 7 B300 14L16- 1 45
76.0 234 2.5 189 117 34.672 7 B800 14L16- 1 60
85.0 204 1.1 90.0 102 24.079 8 B300 14L16- 1 45
86.0 204 2.1 180 102 34.905 8 B800 14L16- 1 60
103 164 1.6 160 82.0 34.290 10 B800 14L16- 1 60
178 102 2.2 640 51.0 25.587 16 B800 14L16- 2 56
223 81.8 2.2 800 41.0 25.412 20 B800 14L16- 2 56
276 65.4 1.8 700 33.0 24.782 25 B800 14L16- 2 56
296 58.4 1.2 364 29.0 24.288 28 B800 14L16- 2 56
334 51.1 11 360 26.0 24.182 32 B800 14L16- 2 56
370 46.7 1.2 455 23.0 24.262 35 B800 14L16- 2 56
418 40.9 1.1 450 20.0 24.163 40 B800 14L16- 2 56
2.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
23.0 853 3.2 160 307 14.175 4 B300 13134- 1 23
29.0 682 2.6 140 252 13.666 5 B300 13134- 1 23
39.0 487 2.1 91.0 199 13.251 7 B300 13134- 1 23
45.0 426 1.7 90.0 173 13.179 8 B300 13134- 1 23
54.0 341 1.4 75.0 143 13.067 10 B300 13134- 1 23
86.0 213 3.3 640 68.0 14.687 16 B800 13134- 2 34
107 171 3.3 800 58.0 14.512 20 B800 13134- 2 34
141 136 2.7 700 47.0 13.882 25 B800 13134- 2 34
155 122 2.1 364 49.0 13.388 28 B800 13134- 2 34
175 107 1.8 360 42.0 13.282 32 B800 13134- 2 34
194 97.4 2.1 455 39.0 13.362 35 B800 13134- 2 34
219 85.3 2.1 450 35.0 13.263 40 B800 13134- 2 34
265 68.2 1.4 375 29.0 13.124 50 B800 13134- 2 34
347 53.3 1.3 450 26.0 13.247 64 B800 13134- 2 34
3.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max N, h J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
81.0 420 2.6 320 210 56.883 4 B800 17N17- 1 69
101 336 2.1 280 168 54.307 5 B800 17N17- 1 69
135 240 1.4 189 120 51.472 7 B800 17N17- 1 69
155 210 1.2 180 105 51.705 8 B800 17N17- 1 69
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Auswahltabellen

3.9 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
38.0 864 4.2 320 266 40.083 4 B800 14135- 1 60
41.0 864 1.9 160 269 25.075 4 B300 14135- 1 45
49.0 691 33 280 215 37.507 5 B800 14135- 1 60
51.0 691 1.5 140 228 24.566 5 B300 14L35- 1 45
67.0 494 1.2 91.0 189 24151 7 B300 14135- 1 45
68.0 494 2.7 189 170 34.672 7 B800 14135- 1 60
78.0 432 2.2 180 150 34.905 8 B800 14135- 1 60
93.0 346 1.7 160 127 34.290 10 B800 14L35- 1 60
161 216 1.9 640 58.0 25.587 16 B800 14135- 2 56
201 173 1.9 800 49.0 25.412 20 B800 14135- 2 56
248 138 1.6 700 41.0 24.782 25 B800 14135- 2 56
266 123 1.2 364 46.0 24.288 28 B800 14L35- 2 56
301 108 1.0 360 39.0 24.182 32 B800 14135- 2 56
333 98.7 1.2 455 37.0 24.262 35 B800 14135- 2 56
376 86.4 1.2 450 32.0 24.163 40 B800 14135- 2 56
6.9 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse

M2 n, c Mz, max n, J i g850- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
72.0 870 2.4 320 240 56.883 4 B800 17N35- 1 69
89.0 696 1.9 280 194 54.307 5 B800 17N35- 1 69
120 497 1.5 189 163 51.472 7 B800 17N35- 1 69
137 435 13 180 141 51.705 8 B800 17N35- 1 69
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

Basisabmessungen

g850-B77 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B77 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g850-B

Basisabmessungen

g850-B150 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Lange Getriebe L1 |mm 165
Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B150 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 10
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Lange Getriebe L1 |mm 207
Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B150 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 13
141-
Gesamtlange L mm 484.5
Lange Getriebe L1 |mm 165
Lange Motor LB |mm 271
Motordurchmesser AC |mm 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102
Getriebedurchmesser AE |mm 115
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g850-B

Basisabmessungen

g850-B300 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 10
140-
Gesamtlange L mm 471.9
Lange Getriebe L1 |mm 248.5
Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B

Basisabmessungen

-

g850-B300 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 13
134- 141-
Gesamtlange L mm 586.5 518.5
Lange Getriebe L1 |mm 218 218
Lange Motor LB |mm 339 271
Motordurchmesser AC |mm 130 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102 102
Getriebedurchmesser AE |mm 120 120
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g850-B

Basisabmessungen

g850-B300 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 13
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Gesamtlange L mm 490.9
Lange Getriebe L1 |mm 248.5
Lange Motor LB |mm 271
Motordurchmesser AC |mm 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102
Getriebedurchmesser AE |mm 115
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B300 mit MCA14
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 14
L16- L20- L35- L41-
Gesamtlange L mm 621.5 559.5 621.5 559.5
Lange Getriebe L1 |mm 218 218 218 218
Lange Motor LB |mm 364 302 364 302
Motordurchmesser AC |mm 142 142 142 142
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 109 109 109 109
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142 142
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g850-B

Basisabmessungen

g850-B300 mit MCA17
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 17
N23- N41-
Gesamtlange L mm 597.5 597.5
Lange Getriebe L1 |mm 218 218
Lange Motor LB |mm 340 340
Motordurchmesser AC |mm 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B800 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Gesamtlange L mm 597.5 529.5
Lange Getriebe L1 |mm 342.5 342.5
Lange Motor LB |mm 339 271
Motordurchmesser AC |mm 130 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102 102
Getriebedurchmesser AE |mm 120 120
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B800 mit MCA14
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 14
L16- L20- L35- L41-
Gesamtlange L mm 632.5 570.5 632.5 570.5
Lange Getriebe L1 |mm 3425 342.5 342.5 342.5
Lange Motor LB |mm 364 302 364 302
Motordurchmesser AC |mm 142 142 142 142
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 109 109 109 109
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B800 mit MCA17
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 17
N17- N23- N35-
Gesamtlange L mm 744 658 744
Lange Getriebe L1 |mm 273 273 273
Lange Motor LB |mm 426 340 426
Motordurchmesser AC |mm 165 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142

80



Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B800 mit MCA17
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 17
N23- N41-
Gesamtlange L mm 608.5 608.5
Lange Getriebe L1 |mm 342.5 342.5
Lange Motor LB |mm 340 340
Motordurchmesser AC |mm 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g850-B
Basisabmessungen

g850-B800 mit MCA19
Getriebeausfiihrung: Vollwelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 19
$23- S42-
Gesamtlange L mm 729 729
Lange Getriebe L1 |mm 273 273
Lange Motor LB |mm 401 401
Motordurchmesser AC |mm 192 192
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 151 151
Getriebedurchmesser AE |mm 190 190
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g860-B

Der Baukasten

Kegelradgetriebe g860-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g860-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe

g860-B45 g860-B70 g860-B140 g860-B320
Motorzuordnung min. MCA10 MCA10 MCA13 MCA17
Motorzuordnung max. MCA10 MCA13 MCA17 MCA19
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 45 70 140 320
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8 0.8 6.3 21.5
Antriebsdrehmoment max. Nm 0.8 6.3 21.5 36
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Einseitige Hohlwelle am Abtrieb mm 15x 20 20x 25 30x30 40 x 35
Zweiseitige Hohlwelle am Abtrieb mm Beidseitig 15 x 20 Beidseitig 20 x 25 Beidseitig 30 x 30 Beidseitig 40 x 35
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Getriebestufen 1 1 1 1
Abtriebsflansch mm 70 90 115 142
Schmierstoff Standard
Lebensmittelvertraglich
Kihlung Selbstbeliiftet

Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Ruckfiihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler PT1000
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g860-B45, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
4 45.0 5 2
5 42.0 5 2
7 28.0 5 2
8 27.0 5 2
10 22.0 5 2
g860-B70, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
4 70.0 5 6
5 70.0 5 5
7 51.0 5 5
8 50.0 5 5
10 40.0 5 4
g860-B140, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
4 140 5 12
5 140 5 12
7 91.0 5 11
8 90.0 5 10
10 75.0 5 9
g860-B320, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
4 320 5 32
5 280 5 30
7 189 5 28
8 180 5 26
10 160 5 24
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B

Radialkrafte und Axialkrafte

Radialkrafte und Axialkrifte

Getriebe g860-B45 g860-B70 g860-B140 g860-B320
Stufenzahl z 1 1 1 1
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100
Radialkraft Frad N 2700 4000 6500 10000
Axialkraft Fax N 4300 5900 7000 14500
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100
Radialkraft Frog N 2700 4000 6500 10000
Axialkraft Fox N 3700 5200 6100 12000
Max. Radialkraft Frag, N 2700 4000 6500 10000
max
Max. Axialkraft Fax' max | N 4300 5900 7000 14500

85



Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgecm? kg
6.9 988 45 70.0 478 3.817 4 B70 10140- 1 11
7.3 988 3.1 45.0 456 3.234 4 B45 10140- 1 9.4
8.9 790 3.6 70.0 390 3.640 5 B70 10140- 1 11
9.3 790 2.6 42.0 385 3.004 5 B45 10140- 1 9.4
12.0 564 2.2 28.0 282 2.936 7 B45 10140- 1 9.4
13.0 564 2.8 51.0 282 3.496 7 B70 10140- 1 11
14.0 494 1.9 27.0 247 2.921 8 B45 10140- 1 9.4
15.0 494 24 50.0 247 3.459 8 B70 10140- 1 11
17.0 395 1.1 22.0 198 2.902 10 B45 10140- 1 9.4
18.0 395 1.9 40.0 198 3.418 10 B70 10140- 1 11
1.4 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max n, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
24.0 500 3.6 140 250 25.311 4 B140 14120- 1 42
31.0 400 2.9 140 200 24.717 5 B140 14120- 1 42
42.0 286 2.2 91.0 143 24.228 7 B140 14L20- 1 42
48.0 250 1.9 90.0 125 24.138 8 B140 14L20- 1 42
58.0 200 1.3 75.0 100 24.005 10 B140 14120- 1 42
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max N, h J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
15.0 1013 2.2 70.0 418 9.717 4 B70 13141- 1 15
19.0 810 1.8 70.0 347 9.540 5 B70 13141- 1 15
25.0 579 1.4 51.0 289 9.396 7 B70 13141- 1 15
29.0 506 1.2 50.0 249 9.359 8 B70 13141- 1 15
34.0 405 2.2 75.0 147 13.105 10 B140 13141- 1 20
2.3 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgecm? kg
19.0 1025 3.6 140 307 25.311 4 B140 14141- 1 42
25.0 820 2.9 140 247 24.717 5 B140 14L41- 1 42
34.0 586 2.3 91.0 201 24.228 7 B140 14L41- 1 42
38.0 513 1.9 90.0 172 24.138 8 B140 14141- 1 42
46.0 410 1.6 75.0 142 24.005 10 B140 14141- 1 42
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Auswahltabellen

2.6 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
37.0 575 4.7 320 271 54.905 4 B320 17N23- 1 66
41.0 575 21 140 279 42.111 4 B140 17N23- 1 50
48.0 460 3.8 280 209 52.252 5 B320 17N23- 1 66
50.0 460 1.7 140 224 41.517 5 B140 17N23- 1 50
67.0 329 14 91.0 164 41.028 7 B140 17N23- 1 50
68.0 329 2.8 189 164 50.025 7 B320 17N23- 1 66
77.0 288 1.1 90.0 144 40.938 8 B140 17N23- 1 50
79.0 288 2.3 180 144 49.568 8 B320 17N23- 1 66
99.0 230 1.6 160 115 48.934 10 B320 17N23- 1 66
4 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
60.0 585 3.1 320 249 90.905 4 B320 19523- 1 95
77.0 468 2.5 280 194 88.252 5 B320 19523- 1 95
103 334 1.8 189 165 86.025 7 B320 19S523- 1 95
120 293 1.5 180 144 85.568 8 B320 19S523- 1 95
150 234 1.1 160 117 84.934 10 B320 19S23- 1 95
4.1 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max n, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
36.0 1028 2.0 140 276 42.111 4 B140 17N41- 1 50
44.0 822 1.7 140 222 41.517 5 B140 17N41- 1 50
59.0 587 13 91.0 190 41.028 7 B140 17N41- 1 50
68.0 514 11 90.0 164 40.938 8 B140 17N41- 1 50
5.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
43.0 1038 3.5 320 256 90.905 4 B320 19542- 1 95
56.0 830 2.8 280 199 88.252 5 B320 19542- 1 95
76.0 593 23 189 168 86.025 7 B320 19542- 1 95
88.0 519 1.9 180 147 85.568 8 B320 19542- 1 95
110 415 1.5 160 125 84.934 10 B320 19542- 1 95
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

2.1kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, h J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
41.0 409 4.7 320 204 38.105 4 B320 14L16- 1 60
45.0 409 2.1 140 204 25.311 4 B140 14L16- 1 44
53.0 327 3.8 280 164 35.452 5 B320 14L16- 1 60
56.0 327 1.7 140 164 24.717 5 B140 14L16- 1 44
75.0 234 1.2 91.0 117 24.228 7 B140 14L16- 1 44
76.0 234 2.5 189 117 33.225 7 B320 14L16- 1 60
85.0 204 1.1 90.0 102 24.138 8 B140 14L16- 1 44
88.0 204 2.0 180 102 32.768 8 B320 14L16- 1 60
110 164 1.5 160 82.0 32.134 10 B320 14L16- 1 60
2.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz’ max N, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgcm? kg
23.0 853 3.3 140 302 14.411 4 B140 13134- 1 21
29.0 682 2.6 140 242 13.817 5 B140 13134- 1 21
39.0 487 2.1 91.0 199 13.328 7 B140 13134- 1 21
45.0 426 1.7 90.0 171 13.238 8 B140 13134- 1 21
54.0 341 1.4 75.0 140 13.105 10 B140 13134- 1 21
3.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c 2, max N, h J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
81.0 420 2.6 320 210 54.905 4 B320 17N17- 1 69
101 336 2.1 280 168 52.252 5 B320 17N17- 1 69
135 240 1.4 189 120 50.025 7 B320 17N17- 1 69
158 210 1.1 180 105 49.568 8 B320 17N17- 1 69
3.9 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max n, J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
38.0 864 4.2 320 265 38.105 4 B320 14135- 1 60
41.0 864 1.9 140 272 25.311 4 B140 14135- 1 44
49.0 691 3.3 280 205 35.452 5 B320 14L35- 1 60
50.0 691 1.5 140 219 24.717 5 B140 14L35- 1 44
67.0 494 1.2 91.0 189 24.228 7 B140 14135- 1 44
68.0 494 2.7 189 170 33.225 7 B320 14135- 1 60
79.0 432 2.2 180 150 32.768 8 B320 14L35- 1 60
99.0 346 1.6 160 126 32.134 10 B320 14L35- 1 60
6.9 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N J i g860- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
72.0 870 2.4 320 234 54.905 4 B320 17N35- 1 69
89.0 696 1.9 280 184 52.252 5 B320 17N35- 1 69
120 497 1.5 189 163 50.025 7 B320 17N35- 1 69
140 435 1.2 180 141 49.568 8 B320 17N35- 1 69
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Basisabmessungen

Basisabmessungen

g860-B45 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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140-
Gesamtlange L mm 448
Lange Getriebe L1 |mm 122.5
Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g860-B

Basisabmessungen

g860-B70 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Gesamtlange L mm 465.5
Lange Getriebe L1 |mm 143.5
Lange Motor LB |mm 262
Motordurchmesser AC |mm 102
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 90
Getriebedurchmesser AE |mm 90
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Basisabmessungen

g860-B70 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 13
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Lange Getriebe L1 |mm 143.5
Lange Motor LB |mm 271
Motordurchmesser AC |mm 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102
Getriebedurchmesser AE |mm 115

91



Technische Daten
Kegelradgetriebe g860-B

Basisabmessungen

g860-B140 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 13
134- 141-
Gesamtlange L mm 586.5 518.5
Lange Getriebe L1 |mm 178 178
Lange Motor LB |mm 339 271
Motordurchmesser AC |mm 130 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102 102
Getriebedurchmesser AE |mm 120 120
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B

Basisabmessungen

g860-B140 mit MCA14
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig

L AL
LB
29
Ay Y _
AU Q é z E:l 55,4
I =T~ 7 N
2 )@(F L i = o %g
7] jr | o | o
\ / : 2w + ﬁ
&E{( . 0
Q ! | | i
W 2 —
Q\ —» Il \/
A I | 1 b___ -5 §
0110 = 10
0 7
o e 56,5| /3,5
A=A 20, B "
=T sls
i (@)
o ™~
IS
178 20
185, 4
B
— L%
[ce)
o £ 20 B-B 2, O, ==
O
|3 | ASHASY
S8 | 7
(@) 17 il (@)
< ™~
SN IS8
. L
N 30 50
&> 199
206, 4
8800954-00
Motor MCA 14
L16- L20- L35- L41-
Gesamtlange L mm 621.5 559.5 621.5 559.5
Lange Getriebe L1 |mm 178 178 178 178
Lange Motor LB |mm 364 302 364 302
Motordurchmesser AC |mm 142 142 142 142
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 109 109 109 109
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142 142
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Technische Daten
Kegelradgetriebe g860-B

Basisabmessungen

g860-B140 mit MCA17
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 17
N23- N41-
Gesamtlange L mm 597.5 597.5
Lange Getriebe L1 |mm 178 178
Lange Motor LB |mm 340 340
Motordurchmesser AC |mm 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Basisabmessungen

g860-B320 mit MCA17

Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 17
N17- N23- N35-
Gesamtlange L mm 744 658 744
Lange Getriebe L1 |mm 217 217 217
Lange Motor LB |mm 426 340 426
Motordurchmesser AC |mm 165 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g860-B
Basisabmessungen

g860-B320 mit MCA19
Getriebeausfiihrung: Hohlwelle, ohne FuB mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 19
$23- S42-
Gesamtlange L mm 729 729
Lange Getriebe L1 |mm 217 217
Lange Motor LB |mm 401 401
Motordurchmesser AC |mm 192 192
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 151 151
Getriebedurchmesser AE |mm 190 190
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Der Baukasten

Kegelradgetriebe g880-B

Der Baukasten

Kegelrad-Planetengetriebe g880-B mit Servo-Asynchronmotor MCA

Getriebe g880-B62 g880-B130 g880-B310 g880-B625
Motorzuordnung min. MCA10 MCA10 MCA10 MCA13
Motorzuordnung max. MCA10 MCS13 MCA17 MCS19
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment max. Nm 62 130 310 625
Antriebsdrehmoment min. Nm 0.8 0.8 0.8 6.3
Antriebsdrehmoment max. Nm 0.8 6.3 21.5 36
Einbaulage Beliebig
Farbe Grundiert
Lackiert in RAL-Farben
Oberflachen- und Korrosionsschutz OKS-G
OKS in verschiedenen Ausfiihrungen
Abtriebswelle
Flanschabtriebswelle mm 20x4.5 31.5x6.5x 36 40x 6.5 50x 6.5
Flanschabtriebswelle mit Passstift- mm 20x4.5 31.5x6.5 40x6.5 50x 6.5
bohrung
Wellenwerkstoff Stahl
Wellendichtringwerkstoff NBR
Getriebeausfiihrung Ohne FuR mit Zentrierung
Getriebestufen 1/2 1/2 1/2 1/2
Abtriebsflansch mm 64 90 110 140
Schmierstoff Standard

Lebensmittelvertraglich

Kihlung

Selbstbeliiftet
Fremdbeluftet

Motoranschluss

Steckverbinder ICN
Klemmenkasten

Haltebremse

Ohne
Permanentmagnetbremse

Rickfihrung

Ohne funktionale Sicherheit

Resolver
Absolutwertgeber
Inkrementalgeber

Mit funktionaler Sicherheit

Resolver
Inkrementalgeber

Temperaturiiberwachung

Temperaturfithler PT1000
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Daten im Uberblick

Daten im Uberblick
g880-B62, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 45.0 5 3
5 42.0 5 3
7 28.0 5 2
8 27.0 5 2
10 22.0 5 2
g880-B62, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 62.0 5 7
20 62.0 5 7
25 60.0 5 7
28 62.0 5 6
32 62.0 5 6
35 60.0 5 6
g880-B130, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 90.0 5 6
5 75.0 5
7 51.0 5 5
8 50.0 5 5
10 40.0 5 4
g880-B130, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i MZ, max
Nm ! Nm/'
16 130 5 21
20 130 5 21
25 120 5 19
28 112 5 18
32 108 5 18
35 123 5 17
40 123 5 17
50 110 5 17
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Daten im Uberblick

g880-B310, 1-stufige Getriebe

Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 160 5 14
5 140 5 13
7 91.0 5 12
8 90.0 5 11
10 75.0 5 10
g880-B310, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 310 5 44
20 300 5 44
25 255 5 42
28 204 5 40
32 200 5 39
35 255 5 38
40 250 5 38
50 200 5 37
70 175 5 36
100 140 5 34
g880-B625, 1-stufige Getriebe
Ubersetzung ‘ Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
4 320 5 35
5 280 5 33
7 189 5 26
8 180 5 29
10 160 5 26
g880-B625, 2-stufige Getriebe
Ubersetzung Max. Abtriebsdrehmoment Max. Verdrehspiel Verdrehsteifigkeit
Standard
i M, o
Nm ! Nm/'
16 625 5 111
20 560 5 111
25 540 5 106
28 364 5 102
32 360 5 98
35 455 5 96
40 450 5 94
50 375 5 93
70 355 5 90
100 305 5 85
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B ’
Radialkrafte und Axialkrafte ¢

Radialkrafte und Axialkrifte

Getriebe g880-B62 | g880-B62 | g880- g880- g880- g880- g880- g880-
B130 B130 B310 B310 B625 B625
Stufenzahl z 1 2 1 2 1 2 1 2
Lagerlebensdauer 20000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100 100 100 100 100
Radialkraft Frog N 2400 2150 4400 3950 5500 4900 12000 12000
Axialkraft Fox N 4200 4300 7200 8200 9500 9500 8500 8500
Lagerlebensdauer 30000 h
Drehzahl r/min 100 100 100 100 100 100 100 100
Radialkraft vad N 2100 1900 3900 3500 4800 4350 11000 11000
Axialkraft Fox N 3700 3800 6300 7200 8400 8400 7500 7500
Max. Radialkraft Frod, N 2400 2150 4400 3950 5500 4900 12000 12000
max
Max. Axialkraft F N 4200 4300 7200 8200 9500 9500 8500 8500

ax, max
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Auswahltabellen

Auswahltabellen

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

0.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
6.9 988 45 90.0 467 3.991 4 B130 10140- 1 13
7.3 988 3.2 45.0 486 3.072 4 B62 10140- 1 9.7
8.9 790 3.7 75.0 395 3.751 5 B130 10140- 1 13
9.2 790 2.6 42.0 395 3.004 5 B62 10140- 1 9.7
12.0 564 2.2 28.0 282 2.936 7 B62 10140- 1 9.7
12.0 564 2.9 51.0 282 3.553 7 B130 10140- 1 13
14.0 494 1.9 27.0 247 2.921 8 B62 10140- 1 9.7
14.0 494 24 50.0 247 3.503 8 B130 10140- 1 13
16.0 395 1.1 22.0 198 2.902 10 B62 10140- 1 9.7
17.0 395 2.1 40.0 198 3.446 10 B130 10140- 1 13
24.0 247 4.6 310 123 3.852 16 B310 10140- 2 15
27.0 247 3.2 130 123 3.059 16 B130 10140- 2 12
28.0 247 2.2 62.0 123 3.042 16 B62 10140- 2 10
33.0 198 3.7 300 99.0 3.662 20 B310 10140- 2 15
35.0 198 1.8 62.0 99.0 2.985 20 B62 10140- 2 10
36.0 198 2.7 130 99.0 2.996 20 B130 10140- 2 12
41.0 158 3.8 255 79.0 3.646 25 B310 10140- 2 15
42.0 158 14 60.0 79.0 2.984 25 B62 10140- 2 10
45.0 158 2.7 120 79.0 2.991 25 B130 10140- 2 12
46.0 141 1.3 62.0 71.0 2.927 28 B62 10140- 2 10
49.0 141 2.2 112 71.0 2.932 28 B130 10140- 2 12
49.0 141 2.9 204 71.0 3.508 28 B310 10140- 2 15
52.0 123 1.2 62.0 62.0 2.914 32 B62 10140- 2 10
54.0 123 2.0 108 62.0 2918 32 B130 10140- 2 12
56.0 123 2.4 200 62.0 3.468 32 B310 10140- 2 15
57.0 113 1.1 60.0 56.0 2.926 35 B62 10140- 2 10
61.0 113 2.0 123 56.0 2.930 35 B130 10140- 2 12
62.0 113 29 255 56.0 3.500 35 B310 10140- 2 15
68.0 98.8 1.8 123 49.0 2.916 40 B130 10140- 2 12
70.0 98.8 2.4 250 49.0 3.462 40 B310 10140- 2 15
80.0 79.0 1.2 110 40.0 2.899 50 B130 10140- 2 12
84.0 79.0 2.0 200 40.0 3.419 50 B310 10140- 2 15
111 56.4 1.6 175 28.0 3.416 70 B310 10140- 2 15
140 39.5 1.0 140 20.0 3.415 100 B310 10140- 2 15
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Auswahltabellen

1.4 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
24.0 500 3.6 160 250 25.635 4 B310 141L20- 1 44
31.0 400 2.9 140 200 24.925 5 B310 14120- 1 44
41.0 286 2.2 91.0 143 24.334 7 B310 14120- 1 44
47.0 250 1.9 90.0 125 24.219 8 B310 14L20- 1 44
56.0 200 14 75.0 100 24.057 10 B310 14120- 1 44
89.0 125 3.6 625 63.0 25.649 16 B625 14120- 2 51
117 100 3.0 560 50.0 25.460 20 B625 14120- 2 51
146 80.0 3.0 540 40.0 24.813 25 B625 14L20- 2 51
163 71.4 2.2 364 36.0 24.305 28 B625 141L20- 2 51
182 62.5 2.0 360 31.0 24.197 32 B625 14120- 2 51
204 57.1 2.2 455 29.0 24.277 35 B625 14120- 2 51
228 50.0 2.0 450 25.0 24.176 40 B625 14L20- 2 51
268 40.0 14 375 20.0 24.029 50 B625 14L20- 2 51
352 28.6 1.0 355 14.0 24.017 70 B625 14120- 2 51
1.7 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max N, h J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
15.0 1013 2.3 90.0 407 9.891 4 B130 13141- 1 17
19.0 810 1.8 75.0 364 9.651 5 B130 13141- 1 17
25.0 579 14 51.0 289 9.453 7 B130 13141- 1 17
28.0 506 1.2 50.0 253 9.403 8 B130 13141- 1 17
33.0 405 1.0 40.0 203 9.346 10 B130 13141- 1 17
59.0 253 2.3 310 107 9.752 16 B310 13141- 2 19
74.0 203 1.8 300 92.0 9.562 20 B310 13141- 2 19
91.0 162 1.9 255 81.0 9.546 25 B310 13141- 2 19
100 145 1.4 204 72.0 9.408 28 B310 13141- 2 19
113 127 1.2 200 63.0 9.368 32 B310 13141- 2 19
125 116 14 255 58.0 9.400 35 B310 13141- 2 19
141 101 1.2 250 51.0 9.362 40 B310 13141- 2 19
168 81.0 1.0 200 41.0 9.319 50 B310 13141- 2 19
210 57.9 1.7 355 27.0 13.117 70 B625 13141- 2 28
268 40.5 11 305 20.0 13.110 100 B625 13141- 2 28
2.3 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max n, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
19.0 1025 3.6 160 292 25.635 4 B310 14L41- 1 44
25.0 820 2.9 140 247 24925 5 B310 14141- 1 44
33.0 586 2.3 91.0 204 24.334 7 B310 14141- 1 44
38.0 513 1.9 90.0 175 24.219 8 B310 14L41- 1 44
45.0 410 1.7 75.0 145 24.057 10 B310 14L41- 1 44
94.0 205 3.0 560 69.0 25.460 20 B625 14141- 2 51
117 164 3.0 540 58.0 24.813 25 B625 14L41- 2 51
132 146 2.4 364 58.0 24.305 28 B625 14L41- 2 51
147 128 2.0 360 50.0 24.197 32 B625 14L41- 2 51
164 117 2.4 455 47.0 24.277 35 B625 14141- 2 51
184 103 2.0 450 40.0 24.176 40 B625 14L41- 2 51
216 82.0 1.7 375 34.0 24.029 50 B625 14L41- 2 51
284 58.6 13 355 27.0 24.017 70 B625 14L41- 2 51
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2.6 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
37.0 575 4.7 320 285 57.693 4 B625 17N23- 1 65
41.0 575 2.1 160 260 42.435 4 B310 17N23- 1 52
48.0 460 3.8 280 230 54.825 5 B625 17N23- 1 65
50.0 460 1.7 140 224 41.725 5 B310 17N23- 1 52
67.0 329 14 91.0 164 41.134 7 B310 17N23- 1 52
67.0 329 2.8 189 164 52.410 7 B625 17N23- 1 65
74.0 288 2.4 180 144 51.907 8 B625 17N23- 1 65
75.0 288 1.2 90.0 144 41.019 8 B310 17N23- 1 52
90.0 230 1.8 160 115 51.220 10 B625 17N23- 1 65
160 144 2.2 625 72.0 42.449 16 B625 17N23- 2 59
199 115 1.8 560 58.0 42.260 20 B625 17N23- 2 59
243 92.0 1.8 540 46.0 41.613 25 B625 17N23- 2 59
263 82.1 1.4 364 41.0 41.105 28 B625 17N23- 2 59
294 71.9 1.2 360 36.0 40.997 32 B625 17N23- 2 59
329 65.7 1.4 455 33.0 41.077 35 B625 17N23- 2 59
367 57.5 1.2 450 29.0 40.976 40 B625 17N23- 2 59
4 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M2 n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgcm? kg
60.0 585 3.1 320 266 93.693 4 B625 19S23- 1 94
76.0 468 2.5 280 218 90.825 5 B625 19S23- 1 94
102 334 1.9 189 167 88.410 7 B625 19S523- 1 94
112 293 1.6 180 146 87.907 8 B625 19S23- 1 94
135 234 1.2 160 117 87.220 10 B625 19S23- 1 94
4.1 kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max n, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
36.0 1028 2.0 160 257 42.435 4 B310 17N41- 1 52
44.0 822 1.7 140 222 41.725 5 B310 17N41- 1 52
59.0 587 13 91.0 192 41.134 7 B310 17N41- 1 52
66.0 514 1.1 90.0 164 41.019 8 B310 17N41- 1 52
79.0 411 2.0 160 137 51.220 10 B625 17N41- 1 65
141 257 2.1 625 85.0 42.449 16 B625 17N41- 2 59
175 206 1.7 560 63.0 42.260 20 B625 17N41- 2 59
214 164 1.7 540 54.0 41.613 25 B625 17N41- 2 59
231 147 13 364 55.0 41.105 28 B625 17N41- 2 59
258 128 11 360 47.0 40.997 32 B625 17N41- 2 59
289 117 13 455 45.0 41.077 35 B625 17N41- 2 59
323 103 1.1 450 38.0 40.976 40 B625 17N41- 2 59
5.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz’ max N J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgcm? kg
43.0 1038 3.6 320 272 93.693 4 B625 19542- 1 94
56.0 830 2.9 280 223 90.825 5 B625 19542- 1 94
75.0 593 2.3 189 182 88.410 7 B625 19542- 1 94
83.0 519 2.0 180 158 87.907 8 B625 19542- 1 94
100 415 1.6 160 134 87.220 10 B625 19542- 1 94
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Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

2.1kw
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, h J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
41.0 409 4.7 320 204 40.893 4 B625 14L16- 1 59
45.0 409 2.1 160 204 25.635 4 B310 14L16- 1 46
53.0 327 3.8 280 164 38.025 5 B625 14L16- 1 59
56.0 327 1.7 140 164 24.925 5 B310 14L16- 1 46
74.0 234 1.2 91.0 117 24.334 7 B310 14L16- 1 46
75.0 234 2.5 189 117 35.610 7 B625 14L16- 1 59
83.0 204 2.2 180 102 35.107 8 B625 14L16- 1 59
84.0 204 1.1 90.0 102 24.219 8 B310 14L16- 1 46
100 164 1.6 160 82.0 34.420 10 B625 14L16- 1 59
178 102 2.2 625 51.0 25.649 16 B625 14L16- 2 53
221 81.8 1.8 560 41.0 25.460 20 B625 14L16- 2 53
270 65.4 1.8 540 33.0 24.813 25 B625 14L16- 2 53
292 58.4 13 364 29.0 24.305 28 B625 14L16- 2 53
326 51.1 11 360 26.0 24.197 32 B625 14L16- 2 53
365 46.7 1.3 455 23.0 24.277 35 B625 14L16- 2 53
408 40.9 1.1 450 20.0 24.176 40 B625 14L16- 2 53
2.2 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
23.0 853 33 160 286 14.735 4 B310 13134- 1 23
29.0 682 2.6 140 242 14.025 5 B310 13134- 1 23
39.0 487 2.1 91.0 202 13.434 7 B310 13134- 1 23
44.0 426 1.8 90.0 173 13.319 8 B310 13134- 1 23
52.0 341 14 75.0 143 13.157 10 B310 13134- 1 23
86.0 213 3.3 625 91.0 14.749 16 B625 13134- 2 30
113 171 2.7 560 68.0 14.560 20 B625 13134- 2 30
140 136 2.7 540 57.0 13.913 25 B625 13134- 2 30
153 122 2.1 364 58.0 13.405 28 B625 13134- 2 30
171 107 1.8 360 50.0 13.297 32 B625 13134- 2 30
192 97.4 2.1 455 47.0 13.377 35 B625 13134- 2 30
214 85.3 1.8 450 40.0 13.276 40 B625 13134- 2 30
252 68.2 1.5 375 34.0 13.129 50 B625 13134- 2 30
331 48.7 1.1 355 24.0 13.117 70 B625 13134- 2 30
3.8 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c le max N, h J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
80.0 420 2.6 320 210 57.693 4 B625 17N17- 1 68
100 336 2.1 280 168 54.825 5 B625 17N17- 1 68
134 240 1.4 189 120 52.410 7 B625 17N17- 1 68
148 210 1.2 180 105 51.907 8 B625 17N17- 1 68
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3.9 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
38.0 864 4.2 320 279 40.893 4 B625 14135- 1 59
41.0 864 1.9 160 252 25.635 4 B310 14135- 1 46
49.0 691 34 280 228 38.025 5 B625 14135- 1 59
50.0 691 1.5 140 219 24.925 5 B310 14L35- 1 46
67.0 494 1.2 91.0 190 24.334 7 B310 14135- 1 46
67.0 494 2.7 189 185 35.610 7 B625 14135- 1 59
74.0 432 2.3 180 160 35.107 8 B625 14135- 1 59
75.0 432 1.0 90.0 163 24.219 8 B310 14L35- 1 46
90.0 346 1.8 160 135 34.420 10 B625 14135- 1 59
161 216 1.9 625 84.0 25.649 16 B625 14135- 2 53
199 173 1.6 560 62.0 25.460 20 B625 14135- 2 53
243 138 1.6 540 53.0 24.813 25 B625 14L35- 2 53
263 123 1.2 364 55.0 24.305 28 B625 14135- 2 53
294 108 11 360 47.0 24.197 32 B625 14135- 2 53
329 98.7 1.2 455 45.0 24.277 35 B625 14135- 2 53
367 86.4 1.1 450 38.0 24.176 40 B625 14L35- 2 53
6.9 kW
Umrichterbetrieb Getriebemotor Stufenzahl | Masse
M, n, c Mz, max N, J i g880- MCA z m
Nm r/min Nm r/min kgem? kg
71.0 870 2.4 320 253 57.693 4 B625 17N35- 1 68
88.0 696 1.9 280 210 54.825 5 B625 17N35- 1 68
118 497 1.5 189 177 52.410 7 B625 17N35- 1 68
131 435 13 180 153 51.907 8 B625 17N35- 1 68
158 348 1.0 160 130 51.220 10 B625 17N35- 1 68
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

Basisabmessungen

g880-B62 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B62 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B ’
Basisabmessungen ¥

g880-B130 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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108



Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B130 mit MCA10
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B ’
Basisabmessungen ¥

g880-B130 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B310 mit MCA10

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B310 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig

L AL 29
| VT
LB 6
o o - cii
= ~
- ___TC z = O
/‘IE—\“ A 3 ‘ B SIEs
TR - Q| ] + _ — QL
\ L8 =S
_1%— /__.__J},__ L — 1
= o I
U L2
L1
A=A B-8
(EN 1S0 9409-1) (~ EN 1SO 9409-1)
. o o
© % ‘ . 2000
\ \ \
X X T T X T
o) ©
@ B6HT © 11xM 6 12xM 6 ©
@ 40H7 @ 40H7
C-C
(EN 1SO 9409-1)
@ 35
7 | -
[€e]
‘ \ |
‘ | ‘
m.\
@ BHT © 11xM 6
@ 40H7
8800946-00
Motor MCA 13
134-
Gesamtlange L mm 599
Lange Getriebe L1 |mm 153.5
Lange Motor LB |mm 339
Motordurchmesser AC |mm 130
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 102
Getriebedurchmesser AE |mm 120
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B310 mit MCA13

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B310 mit MCA14
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B310 mit MCA17

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA13
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA14

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motordurchmesser AC |mm 142 142
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 109 109
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA14
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 14
L16- L20- L35- L41-
Gesamtlange L mm 641 579 641 579
Lange Getriebe L1 |mm 224 224 224 224
Lange Motor LB |mm 364 302 364 302
Motordurchmesser AC |mm 142 142 142 142
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 109 109 109 109
Getriebedurchmesser AE |mm 120 120 120 120
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA17

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 17
N17- N23- N35- N41-
Gesamtlange L mm 748.5 662.5 748.5 662.5
Lange Getriebe L1 |mm 201.5 201.5 201.5 201.5
Lange Motor LB |mm 426 340 426 340
Motordurchmesser AC |mm 165 165 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 142 142 142 142
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA17
Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 2-stufig
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Motor MCA 17

N23- N41-
Gesamtlange L mm 617 617
Lange Getriebe L1 |mm 224 224
Lange Motor LB |mm 340 340
Motordurchmesser AC |mm 165 165
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 118 118
Getriebedurchmesser AE |mm 120 120
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Technische Daten

Kegelradgetriebe g880-B
Basisabmessungen

g880-B625 mit MCA19

Getriebeausfiihrung: Flanschabtriebswelle, ohne Full mit Zentrierung, 1-stufig
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Motor MCA 19
$23- S42-
Gesamtlange L mm 733.5 733.5
Lange Getriebe L1 |mm 201.5 201.5
Lange Motor LB |mm 401 401
Motordurchmesser AC |mm 192 192
Abstand Motor/Anschluss AD |mm 151 151
Getriebedurchmesser AE |mm 190 190
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Technische Daten
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Mehrlangen N @j%/
Mehrlangen
Als Kurzbezeichnung der Bremse und Riickfiihrung ist der Motorcode angege-
ben. Detailinformationen finden Sie fiir
» Produktcodes 146
» Bremsen 1134
» Ruckfiihrungen 2140
MCA10
Motor MCA
10140-
Kiihlungsart Selbst
Ruckfiihrung (ohne Bremse B0)
RCIO AL mm 0
SROJ/T20/ €01 AL mm 54
Bremse (P[J) und Riickfihrung
RCJ0/ C40 AL mm 25
SRO /T20/E01O AL mm 78
MCA13
Motor MCA
13134- 13141-
Kihlungsart Fremd Selbst
Rickfiihrung (ohne Bremse B0)
RCIO AL mm 0 0
SR /T20/E0O AL mm 54 54
Bremse (PJ) und Rickfihrung
RCJO/ C40 AL mm 35 35
SR /T20/EdO AL mm 90 90
MCA14
Motor MCA
14L16- 141L20- 14135- 14141-
Kiihlungsart Fremd Selbst Fremd Selbst
Ruckfihrung (ohne Bremse B0)
RCJO AL mm 0 0 0 0
SR /T20/EdO AL mm 55 55 55 55
Bremse (PJ) und Rickfihrung
RCIO AL mm 33 33 33 33
SROJ/T20/ €D AL mm 89 89 89 89
MCA17
Motor MCA
17N17- 17N23- 17N35- 17N41-
Kiihlungsart Fremd Selbst Fremd Selbst
Ruckfiihrung (ohne Bremse BO)
RCJO AL mm 0 0 0 0
SR /T20/ECIO AL mm 54 54 54 54
Bremse (P[J) und Riickfihrung
RCJIO AL mm 35 35 35 35
SR /T20/EdO AL mm 90 90 90 90
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Technische Daten

Mehrgewichte

MCA19
Motor MCA
19517- 19S523- 19S35- 19542-
Kiihlungsart Fremd Selbst Fremd Selbst
Ruckfiihrung (ohne Bremse B0)
RCJIO AL mm 0 0 0 0
SR /T20 /€O AL mm 50 50 50 50
Bremse (P[J) und Riickfiihrung
RCJO AL mm 38 38 38 38
SR /T20/EdO AL mm 88 88 88 88
MCA20
Motor MCA20X14H MCA20X29H
Kiihlungsart Fremd Fremd
Lufterfilter Ohne Mit Ohne Mit
Rickfiihrung (ohne Bremse B0)
RCIO AL mm 0 88 0 88
sOO/ToO0O/e0d AL mm 0 88 0 88
Bremse (F1/FG) und Ruckfiihrung
RCJO AL mm 87 176 87 176
sOO/TO0O/e0d AL mm 131 219 131 219
Bremse (F2/FH) und Ruckfiihrung
RO AL mm 156 244 156 244
sOO/TO0O/edO AL mm 156 244 156 244
MCA21
Motor MCA
21X17- 21X25- 21X35- 21X42-
Kiihlungsart Fremd Selbst Fremd Selbst
Ruckfiihrung (ohne Bremse B0)
RCIO AL mm 0 0 0 0
SROJ/T20/ €D AL mm 49 49 49 49
Bremse (P[J) und Riickfiihrung
RCIO AL mm 42 42 42 42
SR /T20/ECdO AL mm 92 92 92 92
Mehrgewichte
Motoren
Motor MCA10 MCA13 MCA14 MCA17 MCA19 MCA20 MCA21
Permanentmagnet-Hal- m kg 0.9 0.8 1.5 15 2.7 13.0 5.0
tebremse
Motor MCA20
Federkraft-Haltebremse
Bemessungsspannung UN \% 24 230
Standard Bremsmo- |m kg 13.0 13.0
ment
Erhohtes Bremsmo- | m kg 15.4 15.4

ment
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Klemmenkasten

Produkterweiterungen

Motoranschluss

Anschluss Giber Klemmenkasten

Falls ein Motor an eine bereits vorhandene Leitung angeschlossen werden soll, oder aus ande-
ren Griinden kein Steckeranschluss gewiinscht wird, kann der Anschluss auch tber einen
Klemmenkasten erfolgen.

Um hierbei die erforderliche Vibrationsfestigkeit der Leitungsanschliisse bei hinreichendem
Kontaktdruck langfristig sicherzustellen, sind die Anschlussklemmen als Zugfederklemmen
ausgefihrt.

Position der Anschliisse

MCA10 ... 19/21 MCA20/22/26
2
3
{ I \\\
~\
\
f A\ -
g
Position |Bedeutung Position |Bedeutung
1 Leistungsanschluss 1 Leistungsanschluss
Bremsenanschluss Bremsenanschluss
PE-Anschluss PE-Anschluss
2 Ruckfihrungsanschluss 2 Ruckfihrungsanschluss
Anschluss Temperaturiiberwachung Anschluss Temperaturiiberwachung
Fremdlifteranschluss
3 Fremdlufteranschluss
Leitungsverschraubungen MCA10 ... 19/21
Die Offnungen fiir die Leitungsverschraubungen sind mit Verschlussstopfen ver-
schlossen und auf einer Seite angeordnet. Der Klemmenkasten kann bei Bedarf,
nach Lésen der Schrauben im Klemmenkasten, schrittweise um 90 ° gedreht
werden.
Motor MCA10 MCA14 MCA19
MCA13 MCA17 MCA21
Verschraubungen 2x M20 x 1.5 1xM32x 1.5
1x M25x 1.5
Leitungsquerschnitt mm? 0.08...2.5 0.2..10
Abisolierlange mm 10...11
Klemmenausfihrung Federzugklemme
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Produkterweiterungen

Motoranschluss

Anschluss Gber Klemmenkasten

Leitungsverschraubungen MCA20/22/26

Die Offnungen fiir die Leitungsverschraubungen sind mit Verschlussstopfen ver-

schlossen.

Beim MCA20 sind die Leitungsverschraubungen beidseitig angeordnet.

Beim MCA22 und MCAZ26 sind die Leitungsverschraubungen einseitig angeord-
net. Der Klemmenkasten kann bei Bedarf, nach Lésen der Schrauben im Klem-

menkasten, um 180 ° gedreht werden.

Motor MCA20 MCA22 MCA26
Verschraubungen 2x M20x 1.5 1x M40 x 1.5 1x M50 x 1.5
2xM25x 1.5 1x M50 x 1.5 1x M63 x 1.5
2xM32x 1.5 1xM20x 1.5 1x M20 x 1.5
1xM16x 1.5 1xM16 x 1.5
Leitungsquerschnitt mm? 25..16 10...35 -

Klemmenausfihrung

Federzugklemme

Schraubklemme

Gewindebolzen

Abisolierlange mm 18...20 18 -
Gewindebolzen - - M12
Anzugsmoment Nm - 3.2 15.5

Klemmenkasten Leistung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

Ul L1

V1 L2 Motorwicklung Strang
W1 L3

PE PE Schutzleiter

Klemmenkasten Bremse DC

Kontakt Bezeichnung Bedeutung
BD1 + Bremse +
BD2 - Bremse -
Klemmenkasten Bremse AC
Kontakt Bezeichnung Bedeutung

L1
~ Netz

N
+ +

Haltebremse (werkseitig verdrahtet)

Schalter Schaltkontakt gleichstromseitiges Schalten

Klemmenkasten Resolver

Kontakt Bezeichnung Bedeutung
B1 +Ref .
Transformatorwicklungen (Referenzwicklungen)
B2 -Ref
B3 +VCCETS Yersorgung: Elektronlsches Typenschild (Nur fiir Variante mit elektron-
ischen Typenschild ETS)
B4 +COS
Standerwicklungen Cosinus
B5 -COS
B6 +SIN
Standerwicklungen Sinus
B7 -SIN
B8 Nicht belegt
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Produkterweiterungen

Motoranschluss

Anschluss Gber Klemmenkasten

\

@
\

Klemmenkasten SinCos-Absolutwertgeber mit Hiperface

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

B1 +UB Versorgung +

B2 GND Masse

B3 A Spur A/+COS

B4 A” Spur A invers/-COS

B5 B Spur B/+SIN

B6 B~ Spur B invers/-SIN

B7 z Nullspur/+RS485

B8 ra Nullspur invers/-RS485
B10 Schirm Inkrementalgeber

Klemmenkasten SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

B1 +UB Versorgung +

B2 GND Masse

B3 A Spur A/+COS

B4 A- Spur A invers/-COS

B5 B Spur B/+SIN

B6 B- Spur B invers/-SIN

B7 Daten Daten EnDat-Schnittstelle

B8 Daten- Daten EnDat-Schnittstelle invers
B20 Takt Takt EnDat-Schnittstelle

B21 Takt- Takt EnDat-Schnittstelle invers
B22 Up Sensor Up Sensor

B23 0V Sensor 0V Sensor

B24 Schirm Gehduseschirm des Gebers
B25 Nicht belegt

Klemmenkasten mit Temperaturiiberwachung R

Kontakt Bezeichnung Bedeutung
R1 + Temperaturfihler +
R2 - Temperaturfihler -

Klemmenkasten Fremdliifter 1-phasig

Kontakt Bezeichnung Bedeutung
PE PE Schutzleiter
U1l L1

Netz
u2 N
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Klemmenkasten

Abmessungen Klemmenkasten MCA10 ... 17

X9 X2
< P2 Pi

o,/

PI\ / \ P4

1 / 1 1 1
WD | L
1 11 <+
(@]
L | 2
| I
Motor MCA
10140- 13134- 13141- 14L16- 14L20- 17N17- 17N23-
141L35- 14L41- 17N35- 17N41-
Kiihlungsart Selbst Fremd Selbst Fremd Selbst Fremd Selbst
Abstand Motor/Anschluss ‘gA ‘ mm 113 125 133 141
Anschluss Leistung, Bremse
Verschraubungen P, mm M20x1.5
P2 mm M20x1.5
Klemmenkasten m, mm 93
n, mm 93
X, 54 57 53 55
Anschluss Ruckflihrung, Temperaturiiberwachung
Verschraubungen Py mm M20x1.5
P, mm M20x1.5
Klemmenkasten m, mm 93
n, mm 93
Resolver X, mm 78 145 77 147 85 171 85
Absolutwertgeber/Inkrementalgeber Xy mm 132 199 131 202 140 225 139
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Klemmenkasten

Abmessungen Klemmenkasten MCA19 ... 26

_ﬂ.| P2 P3 X2

PI\ 1 I/I \ d

P4

1 11 <+
(@]
|= | B L
| I
Motor MCA
19517- 19523- 20X14H 21X17- 21X25- MCA22P MCA26T
19535- 19542- 20X29H 21X35- 21X42-
Kuhlungsart Fremd Selbst Fremd Fremd Selbst Fremd Fremd
Abstand Motor/Anschluss ‘g4 ‘ mm 158 171 169 203 256
Anschluss Leistung, Bremse
Verschraubungen P1 mm M25x1.5 M32x1.5 M25x1.5 M50x1.5 M63x1.5
M25x1.5 M40x1.5 M50x1.5
P, mm M32x1.5 M20x1.5 M32x1.5 M20x1.5 | M20x1.5
M16x1.5 M16x1.5
Klemmenkasten m, mm 115 154 115 190 234
n, mm 115 128 115 171 212
X, 64 299 70 380 465
Anschluss Ruckflihrung, Temperaturiiberwachung
Verschraubungen Py mm M20x1.5 - M20x1.5
P4 mm M20x1.5 - M20x1.5
Klemmenkasten m, mm 115 - 115
n, mm 115 - 115
Resolver X, mm 190 93 - 193 97
Absolutwertgeber/Inkrementalgeber Xy mm 240 143 - 243 147
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Anschluss Uber Steckverbinder ICN

Der elektrische Anschluss an die Servomotoren erfolgt serienmaRig tiber Steckverbinder ICN.

Die Steckverbinder sind um 270 ° drehbar und mit einem Bajonettverschluss ausgestattet. Da

der Verschluss des Steckverbinders zusatzlich mit herkdmmlichen Uberwurfmuttern kompati-
bel ist, konnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubverschluss problemlos weiterverwendet
werden.

Zum schnellen und fehlerfreien Anschluss von Lenze-Motoren an Lenze-Umrich-
ter empfehlen wir die Verwendung von vorkonfektionierten Lenze-Systemleitun-
gen.

Position der Anschliisse

MCA10...17 MCA20 ... 26
1
oL i ;
Wz 3
o2
\ =

i
Position Bedeutung Position Bedeutung

1 Leistungsanschluss 1 Nur bei MCA20:

Bremsenanschluss Leistungsanschluss

PE-Anschluss Bremsenanschluss

PE-Anschluss

2 Rickfihrungsanschluss 2 Ruckfihrungsanschluss

Anschluss Temperaturiiberwachung Anschluss Temperaturiiberwachung
3 Fremdlufteranschluss 3 Fremdlufteranschluss
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Anschluss Leistung und Bremse
Gultig fir MCA10 ... 17

Steckerbelegung ICN-M23

6-polig

ICN M23 6-polig

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

PE PE Schutzleiter

1 BD1 Bremse DC +/AC
2 BD2 Bremse DC -/AC

4 U Leistung Strang U
5 Vv Leistung Strang V
6 W Leistung Strang W
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Glltig fir MCA19 ... 21

Steckerbelegung ICN-M40
8-polig

ICN M40 8-polig

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

+ BD1 Haltebremse +

- BD2 Haltebremse -

PE PE Schutzleiter

U U Leistung Strang U
Vv Vv Leistung Strang V
W Leistung Strang W
1 Nicht belegt

2 Nicht belegt
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Produkterweiterungen

Motoranschluss
Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Anschluss Riickfiihrung und Temperaturiiberwachung
Steckerbelegung ICN-M23

Resolver

ICN M23 fiir Resolver

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ref Transformatorwicklungen

2 -Ref Transformatorwicklungen

; e o O b Mot Ui
4 +COS Standerwicklungen Cosinus

5 -COS Standerwicklungen Cosinus

6 +SIN Standerwicklungen Sinus

7 -SIN Standerwicklungen Sinus

8 Nicht belegt

9 Nicht belegt

10 Schirm Gehduseschirm des Gebers

11 + Temperaturliberwachung: PT1000
12 - Temperaturiiberwachung: PT1000

Steckerbelegung ICN-M23

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface©

ICN M23 fiir Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 B Spur B/+SIN

2 A” Spur A invers/-COS

3 A Spur A/+COS

4 +UB Versorgung +

5 GND Masse

6 ra Nullspur invers/-RS485

7 Z Nullspur/+RS485

8 Nicht belegt

9 B~ Spur B invers/-SIN

10 Schirm Gehduseschirm des Gebers

11 + Temperaturliberwachung: PT1000
12 - Temperaturliberwachung: PT1000

132




Produkterweiterungen

Motoranschluss

Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Steckerbelegung ICN-M23

SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle

ICN M23 SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 UP Sensor Up Sensor

2 Nicht belegt

3 Nicht belegt

4 0V Sensor 0V Sensor

5 + Temperaturfiihler PT1000/KTY
6 - Temperaturfiihler PT1000/KTY
7 +UB Versorgung +

8 Takt Takt EnDat-Schnittstelle

9 Takt- Takt EnDat-Schnittstelle invers
10 GND Masse

11 Schirm Gehduseschirm des Gebers

12 B Spur B

13 B- Spur B invers/-SIN

14 Daten Daten EnDat-Schnittstelle

15 A Spur A

16 A- Spur A invers/-COS

17 Daten- Daten EnDat-Schnittstelle invers
Fremdliifter

Steckerbelegung ICN-M17

6

e

\%\nggi

ICN M17 fir Fremdliifter 1-ph

Kontakt

Bezeichnung

Bedeutung

PE

PE

Schutzleiter

U1l

Lufter

u2

Lufter

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

DA WIN|

Nicht belegt
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Produkterweiterungen

Bremsen
Anschluss Gber Steckverbinder ICN

Bremsen

Optional kénnen die Motoren MCA10 ... 19 und MCA21 mit einer Permanentmagnetbremse
als Haltebremse bestellt werden.

Fiir die Motoren MCA20, 22 und 26 sind Federkraftbremsen als Haltebremse erhiltlich.

/A\VORSICHT!

Die Verwendung als Sicherheitselement ist ohne zusatzliche MaBnahmen insbesondere bei
Hubachsen nicht zulassig.

Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem Sinne, als dass nicht durch
unbeeinflussbare Stérfaktoren, z. B. Oleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten kann!

» Die Bremsen dirfen nur als Haltebremse zum Festhalten der Achsen im Stillstand bzw. span-
nungslosen Zustand verwendet werden.

» Die Bremse darf nicht als Betriebsbremse eingesetzt werden.

/\VORSICHT!

Wird keine passende Spannung (falsche GroRe, falsche Polaritat) an die Bremse gelegt, fallt
diese ein und kann durch den weiterdrehenden Motor (iberhitzt und zerstort werden.

Motorzuleitungen
Bei langen Motorzuleitungen ist der ohmsche Spannungsabfall entlang der Leitung zu beach-
ten und durch eine héhere Spannung am Leitungseingang zu kompensieren.

Flr Lenze-Systemleitungen gilt:

Resultierende Versorgungsspannung

vi

UV]=Ug[V]+0.08 e ]xILg[m]xIB[A]

x[m B Bemessungsspannung der Bremse

Lange der Leitung

> 3] <|<

Bemessungsstrom der Bremse

» Die Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspannung aktiv (Ruhestromprinzip).

» Beim Einsatz der Bremsen als reine Haltebremsen tritt praktisch kein Verschleifl an den
Reibflachen auf.

» Die Reibflachen sind in jedem Fall 6l- und fettfrei zu halten, da schon geringe Mengen das
Bremsmoment stark reduzieren.

Bei Permanentmagnetbremsen gilt das Bemessungsdrehmoment bauartbedingt ausschlielich
als Haltemoment im Stillstand.

» Notstopps aus groRerer Drehzahl sind moglich, hierbei steigt bei groRer Schaltarbeit der
Verschleil? an den Reibflachen und der Nabe.

» Beim Bremsen aus voller Motordrehzahl, z .B. bei Notstopps, reduziert sich das Bremsmo-
ment erheblich.




Produkterweiterungen

Bremsen

Bei Fahrachsen wird durch die Einhaltung des zuldssigen Massentragheitsverhaltnisses Last/
Bremsmotor (J,/J,g) sichergestellt, dass die zuldssige Hochstschaltarbeit der Bremse nicht

Uberschritten wird und mindestens die angegebenen Werte fiir die Notstopp-Funktionen aus
der angegebenen Drehzahl (siehe Bemessungsdaten) heraus durchgefiihrt werden kénnen.

Bei Hubachsen wirkt zusatzlich das aus der Gewichtskraft resultierende Lastmoment. Fiir die-

sen Fall gelten die Angaben zu (J /J,,g) nicht.

Vereinfacht errechnet sich die Reibarbeit je Schaltspiel nach der unten stehenden Formel und
darf den von der Schalthdufigkeit abhangigen Grenzwert bei Notstopps nicht liberschreiten:

Q J Reibarbeit
a 1><J > xAn 2>< My Jges kgm? |Gesamte Massentrdgheit (Motor + Last)
== X — _ N
2 8 60 My —M, An r/min | Differenzdrehzahl
MN Nm Bemessungsmoment der Bremse
M, nM Lastdrehmoment

Kirzeste Schaltzeiten der Bremsen werden durch gleichstromseitiges Schalten
der Spannung und externe Schutzbeschaltung (Varistor bzw. Funkenldschglied)

erreicht.

Ohne Schutzbeschaltung kdnnen sich die Schaltzeiten vergréfRern. Durch einen
Varistor/ Funkenldschglied werden die Abschaltspannungsspitzen begrenzt. Zu
beachten ist, dass die Leistungsgrenze der Schutzbeschaltung nicht tberschrit-
ten wird. Diese ist abhdngig vom Bremsenstrom, Bremsenspannung, Trennzeit

und den Schaltungen pro Zeiteinheit.

Die Schutzbeschaltung ist weiterhin zur Funkentstérung und zur Erhéhung der
Lebensdauer der Relaiskontakte erforderlich (extern, ist nicht im Motor integ-

riert).

Ein Nachstellen der Bremse ist nicht moglich.
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Produkterweiterungen

Bremsen
Permanentmagnetbremsen

Permanentmagnetbremsen

Bemessungsdaten

Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Bemessungsspannung (+ 0 %) und Schutz-
beschaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kdnnen sich die Zeiten verlangern.

Die Strome sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensionie-
rung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind deutlich

niedriger.

Bei DC 24 V Bremse: Geglattete Gleichspannung, Welligkeit < 1 %.

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V Uber externen Gleichrichter (kein

cURus moglich).

Hoéchstschaltarbeit pro Notstopp mit n= 3000 r/min fir mindestens 2000 Not-

stopps.

Anschlussspannung DC 24 V

Motor MCA1o0I MCA13I MCA14L MCA17N MCA19S MCA21X
Motorcode P1 P1 P4 P1 P1 P1
Anschlussspannungsbereich in Y 21.84...25.2
Anschlussspannung Uy \" 24
Bemessungsdrehmoment
Bei 20 °C MN Nm 3.30 12 26 24 46 88
Bei 120 °C My Nm 2.50 11 22 40 80
Bemessungsstrom IN A 0.50 0.67 0.75 0.81 1.46
Verknupfzeit t1 t, ms 10 20 16 23
Trennzeit t2 t, ms 20 29 70 50 73 140
Reibarbeit Q. k) 0.35 0.40 0.7 1.2 1.90 2.80
Gewicht kg 0.3 0.80 1.1 1.50 1.9 3.9
Massentragheitsmoment
Bremse J kgem? 0.38 1.06 3.60 9.50 31.8
Bremsmotor Jve kgcm? 2.78 9.36 22.8 39.6 81.5 212
Verhiltnis Last/Bremsmotor JL/JNIB 24.5 7.7 5.2 5.1 3.7 1.7
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Produkterweiterungen

Bremsen

Permanentmagnetbremsen

Anschlussspannung DC 205 V

Motor MCA10! MCA13| MCA14L MCA17N MCA19S MCA21X
Motorcode P5 P5 P8 P5 P5 P5
Anschlussspannungsbereich in \" 186.55 ... 215.25
Anschlussspannung Uy \" 205
Bemessungsdrehmoment
Bei 20 °C My Nm 3.30 12 26 24 46 88
Bei 120 °C My Nm 2.50 11 22 40 80
Bemessungsstrom IN A 0.059 0.08 0.088 0.11 0.18
Verknupfzeit t1 t, ms 10 20 16 23
Trennzeit t2 t, ms 20 29 70 50 73 140
Reibarbeit Q: k) 0.35 0.40 0.7 1.2 1.90 2.80
Gewicht kg 0.3 0.80 11 1.50 1.9 3.9
Massentragheitsmoment
Bremse J kgem? 0.38 1.06 3.60 9.50 31.8
Bremsmotor JMB kgem? 2.78 9.36 22.8 39.6 81.5 212
Verhiltnis Last/Bremsmotor JL/JMB 24.5 7.7 5.2 5.1 3.7 1.7
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Produkterweiterungen

Bremsen
Federkraftbremsen

Federkraftbremsen

Bemessungsdaten

Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Bemessungsspannung (+ 0 %) und Schutz-
beschaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kdnnen sich die Zeiten verlangern.

Die Strome sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensionie-
rung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind deutlich
niedriger.

Bei DC 24 V Bremse: Geglattete Gleichspannung, Welligkeit < 1 %.

Bei AC 230 V Bremse: Anschluss lGber integrieren Gleichrichter (kein cURus mog-
lich).

Hoéchstschaltarbeit pro Notstopp mit n= 3000 r/min fiir mindestens 300 Not-
stopps, maximal 4 Notstopps pro Stunde.

Anschlussspannung DC 24 V

Motor MCA20X MCA22P MCA26T
Motorcode F1 F2 F1 F2 F1
Anschlussspannungsbereich U, Y 21.6..26.4

Anschlussspannung u \" 24

Bemessungsdrehmoment

Bei 20 °C MN Nm 90 150 300
Bei 120 °C My Nm 80 130 260
Bemessungsstrom IN A 3.13 2.58 3.75
Verknupfzeit t1 t, ms 70 50 175
Trennzeit t2 t, ms 220 240 260 320
Reibarbeit Q. kJ 18 31 23 39 51
Gewicht m kg 13 15.4 20.5 26 30.7
Massentragheitsmoment
Bremse J kgem? 6.88 14.1 18.1 36.3 70.4
Bremsmotor Jus kgem? 177 189 505 523 1405
Verhiltnis Last/Bremsmotor JL/JNIB 19.6 33 8.2 14.1 12.7
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Produkterweiterungen

. Bremsen
Federkraftbremsen

Anschlussspannung AC 230 V
Motor MCA20X MCA22P MCA26T
Motorcode FG FH FG FH FG
Anschlussspannungsbereich in Vv 207 ... 253
Anschlussspannung Uy \" 230
Bemessungsdrehmoment

Bei 20 °C My Nm 90 150 300

Bei 120 °C My Nm 80 130 260
Bemessungsstrom IN A 0.37 0.3 0.44 0.37
Verknupfzeit t1 t, ms 70 130 175
Trennzeit t2 t, ms 220 240 260 310 360
Reibarbeit Q: k) 18 31 23 39 51
Gewicht kg 13 15.4 20.5 26 30.7
Massentragheitsmoment

Bremse J kgem? 6.88 14.1 18.1 36.3 70.4

Bremsmotor Jve kgcm? 177 189 505 523 1405

Verhiltnis Last/Bremsmotor JL/JMB 19.6 33 8.2 14.1 12.7
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Produkterweiterungen

Rickfihrungen

Riickfiihrungen

Der Servomotor kann fir die Drehzahlregelung liber einen Servoumrichter mit den folgenden
Rickfihrungssystemen ausgestattet werden:

Umrichter Riickfiihrung ohne funktionale Sicherheit
Resolver Absolutwertgeber Inkrementalgeber
Servoumrichter i950 RSO AM1024-8V-H -
AS1024-8V-H
Servoumrichter i700 RSO AM1024-8V-H -
AS1024-8V-H
Inverter Drives 8400 ToplLine RSO AM1024-8V-H 1G2048-5V-S
AS1024-8V-H 1G2048-5V-T
1G4096-5V-T
Servo Drives 9400 HighLine RSO AM32-5V-E 1G2048-5V-S
AM1024-8V-H 1G2048-5V-T
AM2048-5V-E 1G4096-5V-T
AS1024-8V-H
AS2048-5V-E
Umrichter Riickfiihrung mit funktionaler Sicherheit
Resolver Absolutwertgeber Inkrementalgeber
Servoumrichter i950 RVO3 - -
Servo Drives 9400 HighLine RVO3 - -

Riickfithrungen im Umfeld funktionaler Sicherheit

Motoren kdnnen im Antriebssystem durch Umrichter oder Controller von Lenze drehzahlab-
hangige Sicherheitsfunktionen zur sicheren Geschwindigkeits- und/oder Relativ-Positionsiiber-
wachung realisieren. Die Umsetzung dieser Funktionen erfolgt bei Umrichtern durch integrier-
bare Sicherheitsmodule und bei Controllern durch den zusatzlich erforderlichen Safety Con-
troller.

Bei der Projektierung solcher Anlagen ist der folgende Sachverhalt zwingend zu beachten:

* Bei der Nutzung nur eines einzigen Rickflihrsystems im Umfeld von diesen Sicherheitsan-
wendungen stellt die zustandige Norm der Sicherheitstechnik EN 61800-5-2 (in der Dreh-
zahl veranderliche elektrische Antriebe Part: 5-2 funktionale Sicherheitsanforderungen)
gesonderte Anforderungen an die Verbindung zwischen Riickfiihrsystem und Motorwelle.

» Dies liegt darin begriindet, dass speziell zweikanalig ausgefiihrte Sicherheitssysteme an
dieser Stelle in der Mechanik real einkanalig ausgefiihrt sind. Konstruiert man diese
mechanische Verbindung mit einer massiven Uberdimensionierung, dann I3sst die Norm
einen Fehlerausschluss gegen den Fehlerfall "Geber-Wellenbruch" oder "Geber-Wellen-
schlupf" zu. Daher dirfen fir die einzelnen Antriebsldsungen die zuldssigen Winkelbe-
schleunigungsgrenzwerte nicht tGberschritten werden.

Die Grenzwerte entnehmen Sie den entsprechenden Riickfiihrungsdaten der einzelnen Motor-
reihen.

Drehzahlabhéngige Sicherheitsfunktionen

Beispiele drehzahlabhangiger Sicherheitsfunktionen:

¢ Sicherer Stopp 1 (SS1)

¢ Sicherer Betriebshalt (SOS)

¢ Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)

¢ Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS)

¢ Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

¢ Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung (ES)
¢ Sichere Geschwindigkeitsriickmeldung (SSM)

e Sicher begrenztes SchrittmaR (SLI)
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Produkterweiterungen

Rickfihrungen
Resolver

Resolver

Der standergespeiste 2-polige Resolver mit zwei um 90° versetzten Standerwicklungen und
einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung kann wie ein single-turn Absolutwertgeber
sowohl die Drehzahl als auch die Rotorlage erfassen. Die Rotorlage kann nach einem Span-
nungsausfall innerhalb einer mechanischen Motorumdrehung ermittelt werden.

Riickfiihrungsart Resolver

Riickfiihrung RSO RVO03
Drehzahlabhangige Sicherheits- Nein Ja
funktionen

Bauform Anbau

Auflosung - Winkel ! 0.8 0.8
Genauigkeit min ! -10 -10
Genauigkeit max ! 10 10
Absolute Positionierung 1 Umdrehung 1 Umdrehung
Max. Drehzahl N e r/min 8000 8000
Max. Eingangsspannung DC inmax \% 10 10
Max. Eingangsfrequenz in,max kHz 4 4
Ubersetzungsverhiltnis Stander/ 0.3 0.3
Laufer

Toleranz Ubersetzungsverhiltnis % -5 -5
Min

Toleranz Ubersetzungsverhéltnis % 5 5
Max

Lauferimpedanz Z, 51+j90 51+j90
Standerimpedanz Z, 102+j150 102+j150
Impedanz Z, 44+j76 44+j76
Min. Isolationswiderstand bei Rinin MQ 10 10
DC 500V

Polpaarzahl 1 1
Max. Winkelfehler Min ' -10 -10
Max. Winkelfehler Max ' 10 10
Drehzahlabhéngige Sicherheitsfunktionen

Riickfiihrung RVO03

Motorcode RVO03

Max. zuldssige Winkelbeschleunigung o rad/s? 22000

Funktionale Sicherheit

IEC 61508 SIL3
EN 13849-1 Bis zu Performance Level e
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Produkterweiterungen

Rickfihrungen
Inkrementalgeber

Inkrementalgeber

Inkrementalgeber kdnnen zur Drehzahlerfassung eingesetzt werden. Es ist eine Referenzfahrt
notig, um spater eine Positionierung zu ermoglichen.

Riickfiihrungsart SinCos-Inkremental TTL-Inkremental
Ruickfiihrung 1G2048-5V-S 1G2048-5V-T 1G4096-5V-T
Drehzahlabhéngige Sicherheits- Nein Nein Nein
funktionen

Bauform Anbau

Impulse 2048 2048 4096
Ausgangssignale SinCos 1 Vss TTL TTL
Schnitstellen A, B; N; Ai, Bi; Ni

Absolute Umdrehung 0 0 0
Genauigkeit min ! -0.8 -2 -2
Genauigkeit max ! 0.8 2 2
Min. Eingangsspannung DC Uin,min \ 4.5 4.75 4.75
Max. Eingangsspannung DC Uin’max \Y 5.5 5.25 5.25
Max. Stromaufnahme lmax A 0.1 0.15 0.15
Grenzfrequenz fax kHz 180 300 300
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Produkterweiterungen

Rickfihrungen

Absolutwertgeber

Absolutwertgeber

Absolutwertgeber kénnen die Drehzahl, die Rotorlage und die Maschinenposition mit einer
sehr hohen Auflésung erfassen. Sie werden zur Positionierung von dynamischen Applikationen
verwendet, eine Referenzfahrt ist nicht notig.

Riickfiihrungsart SinCos-Absolutwertgeber
Ruckfithrung AM32-5V-E AM1024-8V-H AM2048-5V-E AS1024-8V-H AS2048-5V-E
Drehzahlabhéangige Sicherheits- Nein Nein Nein Nein Nein
funktionen
Bauform Anbau Anbau Anbau Anbau Anbau
Gebertyp Multi-turn Multi-turn Multi-turn Single-turn Single-turn
Auflésung bit - - - - -
Impulse 32 1024 2048 1024 2048
Ausgangssignale SinCos 1 Vss SinCos 1 Vss SinCos 1 Vss SinCos 1 Vss SinCos 1 Vss
Schnitstellen EnDat Hiperface EnDat Hiperface EnDat
Absolute Umdrehung 4096 4096 4096 1 1
Auflosung - Winkel 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
Genauigkeit min ! -5 -0.8 -0.6 -0.8 -0.6
Genauigkeit max ! 5 0.8 0.6 0.8 0.6
Fehlergrenze Positionswert
Systemgenauigkeit - - - - -
Integrale Nichtlinearitat - - - - -
Min. Eingangsspannung DC in,min \Y 4.75 7 4.75 7 4.75
Max. Eingangsspannung DC in,max 5.25 12 5.25 12 5.25
Max. Stromaufnahme max 0.17 0.08 0.25 0.08 0.15
Grenzfrequenz fmaX kHz 600 200 200 200 200
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Fremdliifter & Ny f%/
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Fremdliifter

Die Kiihlung der fremdbelifteten Motoren erfolgt serienmaRig liber einen Axial-Fremdlifter.

Optional sind die Fremdlufter fiir die Motoren MCA20, MCA22 und MCA26 mit einem Staub-
filter erhaltlich.

Bemessungsdaten 50 Hz

Motorenreihe MCA

BaugroRe 13 ‘ 14 ‘ 17 ‘ 19 20 21 22 26
Schutzart P54 P23 P54 P23 IP54
Phasenzahl 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Bemessungsspannung Uy \ 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Bemessungsleistung Py kW 0.019 0.019 0.05 0.05 0.165 0.055 0.085 0.085 0.1
Bemessungsstrom IN A 0.115 0.115 0.3 0.3 0.73 0.25 0.75 0.75 0.45
Motorenreihe MCA

BaugroRe 26

Schutzart P23

Phasenzahl 1

Bemessungsspannung Uy \Y 230

Bemessungsleistung Py kW 0.1

Bemessungsstrom Iy A 0.45

Bemessungsdaten 60 Hz

Motorenreihe MCA

BaugroRe 13 ‘ 14 ‘ 17 ‘ 19 20 21 22 26
Schutzart IP54 P23 I1P54 P23 IP54
Phasenzahl 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Bemessungsspannung Uy \Y 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Bemessungsleistung Py kw 0.018 0.018 0.039 0.039 0.205 0.065 0.085 0.085 0.138
Bemessungsstrom Iy A 0.105 0.105 0.25 0.25 0.9 0.29 0.75 0.75 0.61
Motorenreihe MCA

Baugrofle 26

Schutzart P23

Phasenzahl 1

Bemessungsspannung UN \ 230

Bemessungsleistung Py kW 0.138

Bemessungsstrom Iy A 0.61
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Produkterweiterungen

Temperaturiiberwachungen
Temperaturfihler PT1000

Temperaturiiberwachungen

Temperaturfiihler PT1000

Der eingesetzte Temperaturfiihler iberwacht die Motortemperatur kontinuierlich. Die Tempe-
raturinformation wird mit der Systemleitung des Riickfiihrsystems an den Umrichter libermit-
telt. Dies ist kein Motorvollschutz!

Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die Temperatur des Motors mit
hoher Genauigkeit ermittelt wird.

Bei Speisung der Temperatursensoren mit einem Messstrom von 1 mA gilt der
Zusammenhang zwischen Temperatur und gemessenem Widerstand.
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Produktcodes

Produktcodes
Produktcode Planetengetriebe und Kegelrad-Planetengetriebe g700
Beispiel G 7 5 A 113 Ccoo
Portfoliosegment Getriebe G
Produkt 7 7
Produkttyp 0 0
2 2
3 3
5 5
8 8
Produktgeneration A A
Produktart Kegelrad-Planetengetriebe
Planetengetriebe
Drehmoment 44 Nm 044
(Beispiele) 97 Nm 097
130 Nm 113
195 Nm 119
Bauweise Getriebemotor
Getriebe
Abtriebswelle Abtriebswelle mit Passfeder
Glatte Abtriebswelle
Flanschabtriebswelle mit Pass-
stiftbohrung
Gehduseart Ohne FulR mit Zentrierung
Flanschausfiihrung Ohne Flansch
Flansch mit Durchgangsbohrun-
gen
Stufenzahl 1-stufig
2-stufig
3-stufig
Motoranbau Motor integriert coo
IEC-Adapter mit Klauenkupplung Nxx
Txx
NEMA-Adapter mit Klauenkupp- Axx
lung
Servomotor-Adapter mit Ein- Sxx

steckhohlwelle
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Produktcodes

Produktcode Planetengetriebe und Kegelrad-Planetengetriebe g800

Beispiel G 8 4 A 040 Vv C R 1 Ccoo
Portfoliosegment Getriebe G
Produkt 8 8
Produkttyp 2 2
4 4
5 5
6 6
7 7
8 8
Produktgeneration A A
Produktart Kegelrad-Planetengetriebe
Planetengetriebe
Drehmoment 40 Nm 040
(Beispiele) 80 Nm 080
130 Nm 113
300 Nm 130
1000 Nm 210
1800 Nm 218
Bauweise Getriebemotor
Getriebe
Abtriebswelle Abtriebswelle mit Passfeder \Y
Glatte Abtriebswelle G
Verzahnte Abtriebswelle 4
Flansch-Abtriebswelle F
Flansch-Abtriebswelle mit Pass- E
stiftbohrung
Flansch-Abtriebshohlwelle mit K
Passstiftbohrung
Schrumpfscheibe S
Hohlwelle H

Gehduseart

Ohne FulR mit Zentrierung

Flanschausfiihrung

Ohne Flansch

Flansch mit Durchgangsbohrun-
gen

Stufenzahl 1-stufig
2-stufig
Motoranbau Motor integriert

IEC-Adapter mit Klauenkupplung

NEMA-Adapter mit Klauenkupp-
lung

Servomotor-Adapter mit Ein-
steckhohlwelle

C
N

1

2
coo
Nxx
Txx
Axx
Sxx
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Produktcodes

Produktcode Servo-Asynchronmotor MCA

‘Beispiel ‘M‘C‘A‘lO‘C‘AO‘-‘RSO‘BO‘
Bedeutung Variante Produktcode
Produktfamilie Motor M
Typ Kompaktservomotoren C
Ausfihrung Asynchron A
MotorgréRe QuadratmalR 102 mm 10

QuadratmaR 130 mm 13

QuadratmaR 142 mm 14

QuadratmaR 165 mm 17

QuadratmaR 192 mm 19

QuadratmaR 200 mm 20

QuadratmaR 214 mm 21

QuadratmaR 220 mm 22

QuadratmaR 260 mm 26
Baulange |

X
Bemessungsdrehzahl r/min x 100 05
42

Netzanschluss Umrichter 3x400V
Schutzart Motor Schutzart: IP54/IP65

3x400V

Schutzart: IP23

Rickfihrung

SinCos-Absolutwertgeber, single-turn, EnDat
AS2048-5V-E

ECN

SinCos-Absolutwertgeber, multi-turn, EnDat
AM32-5V-E

EQl

SinCos-Absolutwertgeber, multi-turn, EnDat
AM2048-5V-E

EQN

Resolver

RSO

Sicherheits-Resolver
RVO03

RVO

SinCos-Inkrementalgeber, single-turn
1G2048-5V-S

S20

SinCos-Absolutwertgeber, multi-turn, Hiperface®
AM1024-8V-H

SinCos-Absolutwertgeber, single-turn, Hiperface®
AS1024-8V-H

SRS

TTL-Inkrementalgeber
1G2048-5V-T

T20

TTL-Inkrementalgeber
1G4096-5V-T

T40

Bremse

Ohne Bremse

BO

Federkraftbremse DC 24 V

F1

Federkraftbremse DC 24 V, verstarkt

F2

Federkraftbremse AC 230 V

FG

Federkraftbremse AC 230 V, verstarkt

FH

Permanentmagnetbremse DC 24 V

P1

P4

Permanentmagnetbremse DC 205 V

P5

P8
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Motordaten

Bemessungsdaten
Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

Motordaten

Bemessungsdaten

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliiftet

Motor MCA 10140- MCA 13141- MCA 141L41- | MCA 14L20- | MCA 17N23- | MCA 17N41-
Schutzart 1Pxx IPxx 1Pxx IPxx 1Pxx IPxx
Stillstandsdrehmoment M, Nm 2.30 4.60 8.00 8.00 12.8 12.8
Bemessungsdrehmoment My Nm 2.00 4.00 5.40 6.70 10.8 9.50
Max. Drehmoment Moo |[NM 10.0 32.0 60.0 60.0 100 100
Bemessungsdrehzahl ny r/min 3950 4050 4100 2000 2300 4110
Max. Drehzahl N o r/min 8000 8000 8000 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Py kW 0.8 1.7 2.3 14 2.6 4.1
Stillstandsstrom lo A 2.55 4.60 7.70 3.85 6.00 12.0
Bemessungsstrom Iy 2.40 4.40 5.80 3.30 5.50 10.2
Max. Strom nax 9.60 17.6 23.2 13.2 22.0 40.8
Bemessungsspannung Uy 390 390 390 390 390 350
Bemessungsfrequenz fy Hz 140 140 140 70 80 140
Massentragheitsmoment J kgem? 2.40 8.30 19.2 19.2 36.0 36.0
Wirkungsgrad n 0.700 0.750 0.780 0.840 0.860 0.830
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 9.4 3.4 1.5 6 3.04 0.76
c
Standerklemmenwiderstand Ruviso |@ 14.166 5.124 2.261 9.042 4.581 1.145
°C

Hauptinduktivitat Ly mH 169.15 92.64 65.8 268.7 176.4 434
Standerstreuinduktivitat Lis mH 9.8 5.408 2.493 9.971 6.162 1.536
Rotorstreuinduktivitat L mH 10 4.896 2.503 10.016 6.836 1.703
Standerwiderstand Ry 20 4.7 1.7 0.75 3 1.52 0.38
Rotorwiderstand Ry 20 5.2 1.4 0.781 3.13 1.37 0.342
Gewicht m kg 6.40 10.4 15.1 15.1 229 229
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Motordaten

Bemessungsdaten

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren selbstbeliftet

Motor MCA 19542- MCA 19523- MCA 21X42- MCA 21X25-
Schutzart IPxx IPxx IPxx IPxx
Stillstandsdrehmoment M, Nm 225 225 39.0 39.0
Bemessungsdrehmoment My Nm 12.0 16.3 17.0 24.6
Max. Drehmoment M . [Nm 180 180 300 300
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 4150 2340 4160 2490
Max. Drehzahl N e r/min 8000 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Py kW 5.2 4 7.4 6.4
Stillstandsstrom lo 19.7 9.85 31.8 15.9
Bemessungsstrom IN 14.0 8.20 19.8 13.5
Max. Strom | nax 56.0 32.8 79.2 54.0
Bemessungsspannung UN 330 390 320 390
Bemessungsfrequenz fy Hz 140 80 140 85
Massentragheitsmoment J kgcm? 72.0 72.0 180 180
Wirkungsgrad n 0.830 0.900 0.840 0.850
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 0.35 1.38 0.18 0.72
c
Standerklemmenwiderstand Ruviso |© 0.527 2.08 0.271 1.085
°C

Hauptinduktivitat L, mH 27.98 110.6 19.5 78.1
Standerstreuinduktivitat Lis mH 0.822 3.245 0.563 2.263
Rotorstreuinduktivitat Lys mH 0.99 3.902 0.701 2.819
Standerwiderstand R1, 20 0.175 0.69 0.09 0.36
Rotorwiderstand Rz', 20 0.154 0.616 0.0894 0.358
Gewicht m kg 44.7 44.7 60.0 60.0
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Motordaten

Bemessungsdaten
Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbellftet

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

Motor MCA 13134- | MCA 14L35- | MCA 14L16- | MCA 17N35- | MCA 17N17- | MCA 19535-
Schutzart P54 IP54 P54 IP54 P54 IP54
Stillstandsdrehmoment M, Nm 7.00 13.5 13.5 239 239 40.0
Bemessungsdrehmoment My Nm 6.30 10.8 12.0 19.0 21.5 36.0
Max. Drehmoment Moo |[NM 32.0 60.0 60.0 100 100 180
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 3410 3455 1635 3480 1680 3510
Max. Drehzahl N e r/min 8000 8000 8000 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Py kW 2.2 3.9 2.1 6.9 3.8 13.2
Stillstandsstrom lo 6.30 10.5 5.25 18.1 9.05 30.8
Bemessungsstrom Iy 6.00 9.10 4.80 15.8 8.50 28.7
Max. Strom I hax 24.0 36.4 19.2 63.2 34.0 115
Bemessungsspannung Uy \Y 390 390 390 390 390 390
Bemessungsfrequenz fy Hz 120 120 60 120 60 120
Massentragheitsmoment J kgem? 8.30 19.2 19.2 36.0 36.0 72.0
Wirkungsgrad n 0.720 0.790 0.800 0.810 0.830 0.850
Standerklemmenwiderstand Ruvao |@ 34 1.5 6 0.76 3.04 0.35
c
Standerklemmenwiderstand Ruv1so |© 5.124 2.261 9.042 1.145 4.581 0.527
°C

Hauptinduktivitat Ly mH 76.7 56.7 224.34 36.9 143.66 20.32
Standerstreuinduktivitat Lio mH 4.949 2.365 9.464 1.396 5.585 0.652
Rotorstreuinduktivitat Ly mH 4.392 2.324 9.303 1.51 6.042 0.765
Standerwiderstand Ry 20 1.7 0.75 3 0.38 1.52 0.175
Rotorwiderstand Ry 20 1.41 0.781 3.13 0.342 1.37 0.154
Gewicht m kg 12.0 16.9 16.9 25.5 25.5 48.2
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Motordaten

Bemessungsdaten

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

Motor MCA 19517- | MCA 20X29H | MCA 20X14H | MCA 21X35- | MCA 21X17- | MCA 22P29-
Schutzart IP54 P23 P23 IP54 IP54 IP54
Stillstandsdrehmoment M, Nm 40.0 68.0 68.0 75.0 75.0 120
Bemessungsdrehmoment My Nm 36.3 53.5 61.0 55.0 61.4 100
Max. Drehmoment Mo |NmM 180 250 250 300 300 500
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 1700 2930 1420 3520 1710 2935
Max. Drehzahl N max r/min 8000 6500 6500 8000 8000 6500
Bemessungsleistung Py kW 6.4 16.4 9.1 20.3 11 30.7
Stillstandsstrom lo 15.4 52.0 26.0 49.5 25.8 80.9
Bemessungsstrom IN 13.9 42.4 23.0 42.5 22.5 72.1
Max. Strom I nax 55.6 170 92.0 170 90.0 288
Bemessungsspannung UN 390 350 350 390 390 360
Bemessungsfrequenz fy Hz 60 100 50 120 60 100
Massentragheitsmoment J kgecm? 72.0 171 171 180 180 487
Wirkungsgrad n 0.820 0.870 0.820 0.880 0.850 0.870
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 1.38 0.183 0.731 0.18 0.72 0.089
c
Standerklemmenwiderstand Ruviso |© 2.08 0.276 1.102 0.271 1.085 0.134
°C

Hauptinduktivitat Ly mH 80.92 14.28 60.16 16.8 68.9 22.93
Standerstreuinduktivitat Lio mH 2.608 0.5 2.01 0.519 2.076 0.901
Rotorstreuinduktivitat Ly mH 3.063 0.54 2.14 0.645 2.58 1.213
Standerwiderstand Ry 20 0.69 0.0915 0.365 0.09 0.36 0.134
Rotorwiderstand Ry 20 0.616 0.09 0.361 0.0894 0.358 0.12
Gewicht m kg 48.2 64 64 63.5 63.5 105
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Motordaten

Bemessungsdaten
Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbellftet

Motor MCA 22P17- | MCA 22P14- | MCA 22P08- | MCA 22P29H | MCA 22P17H | MCA 22P14H
Schutzart IP54 IP54 IP54 P23 P23 P23
Stillstandsdrehmoment M, Nm 120 120 120 135 135 135
Bemessungsdrehmoment My Nm 106 107 110 110 112 115
Max. Drehmoment M . [Nm 500 500 500 500 500 500
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 1670 1425 760 2935 1670 1425
Max. Drehzahl N max r/min 6500 6500 6500 6500 6500 6500
Bemessungsleistung Py kW 18.5 16 8.8 33.8 19.6 17.2
Stillstandsstrom Iy 46.7 40.5 234 90.2 52.1 45.1
Bemessungsstrom IN 42.7 37.7 22.1 77.8 44.5 40.0
Max. Strom I max 171 151 88.4 311 178 160
Bemessungsspannung UN 360 350 345 360 360 360
Bemessungsfrequenz fy Hz 58 50 28 100 58 50
Massentragheitsmoment J kgcm? 487 487 487 487 487 487
Wirkungsgrad n 0.880 0.870 0.800 0.890 0.880 0.860
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 0.268 0.357 1.072 0.089 0.268 0.357
c
Standerklemmenwiderstand Ruviso |© 0.404 0.538 1.616 0.134 0.404 0.538
Ke

Hauptinduktivitat L, mH 23.35 94.23 94.89 22.9 23.46 90.94
Standerstreuinduktivitat Lio mH 0.901 3.601 3.56 0.901 0.902 3.552
Rotorstreuinduktivitat Lg mH 1.214 4.852 4.802 1.214 1.215 4.794
Standerwiderstand R 20 0.134 0.536 0.536 0.134 0.134 0.536
Rotorwiderstand RZ‘, 2 0.12 0.477 0.477 0.12 0.12 0.477
Gewicht m kg 105 105 105 105 105 105
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Motordaten

Bemessungsdaten

Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbeliiftet

Motor MCA 22P08H | MCA 26T22- | MCA 26T12- | MCA 26T10- | MCA 26T05- | MCA 26T22H
Schutzart P23 IP54 IP54 IP54 IP54 1P23
Stillstandsdrehmoment M, Nm 135 220 220 220 220 290
Bemessungsdrehmoment My Nm 120 195 207 210 216 230
Max. Drehmoment Mo |[NM 500 1100 1100 1100 1100 1100
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 760 2235 1200 1030 550 2235
Max. Drehzahl N max r/min 6500 5500 5500 5500 5500 5500
Bemessungsleistung Py kW 9.6 45.6 26 22.7 12.4 53.8
Stillstandsstrom Iy 26.0 125 78.4 62.9 354 160
Bemessungsstrom IN 23.5 113 75.1 61.5 34.9 127
Max. Strom nax 94.0 452 300 246 140 507
Bemessungsspannung UN 355 340 350 350 350 340
Bemessungsfrequenz fy Hz 28 76 41 35 19 76
Massentragheitsmoment J kgcm? 487 1340 1340 1340 1340 1340
Wirkungsgrad n 0.800 0.920 0.870 0.880 0.830 0.920
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 1.072 0.05 0.15 0.196 0.589 0.05
c
Standerklemmenwiderstand Ruviso |© 1.616 0.075 0.226 0.295 0.888 0.075
°C
Hauptinduktivitat Ly mH 91.93 19.84 18.1 69.24 66.8 20.2
Standerstreuinduktivitat Lis mH 3.5 0.778 0.74 2.932 2.862 0.78
Rotorstreuinduktivitat Ls mH 4.738 1.29 1.29 5.117 5.037 1.3
Standerwiderstand Ry 20 0.536 0.075 0.075 0.294 0.294 0.075
Rotorwiderstand Ry 20 0.477 0.0621 0.0621 0.25 0.25 0.0621
Gewicht m kg 105 194 194 194 194 194
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Motordaten

Bemessungsdaten
Netzanschluss Umrichter 400 V, Motoren fremdbellftet

Motor MCA 26T12H MCA 26T10H MCA 26TO5H
Schutzart P23 P23 P23
Stillstandsdrehmoment M, Nm 290 290 290
Bemessungsdrehmoment My Nm 255 260 280
Max. Drehmoment M . [Nm 1100 1100 1100
Bemessungsdrehzahl Ny r/min 1200 1030 550
Max. Drehzahl N e r/min 5500 5500 5500
Bemessungsleistung Py kW 32 28 16.1
Stillstandsstrom lo A 101 78.0 44.0
Bemessungsstrom IN A 83.3 69.6 42.4
Max. Strom | nax A 333 278 170
Bemessungsspannung UN 350 350 350
Bemessungsfrequenz fy Hz 41 36 20
Massentragheitsmoment J kgcm? 1340 1340 1340
Wirkungsgrad n 0.870 0.870 0.810
Standerklemmenwiderstand Ruvao |© 0.15 0.196 0.589
Standerklemmenwiderstand Ruviso |© 0.226 0.295 0.888
°C

Hauptinduktivitat Ly mH 18.64 71.4 72.1
Standerstreuinduktivitat Lis mH 0.78 3.165 3.112
Rotorstreuinduktivitat Ly mH 1.3 5.135 5.08
Standerwiderstand R1, 20 0.075 0.294 0.294
Rotorwiderstand Rz', 0 |Q 0.0621 0.25 0.25
Gewicht m kg 194 194 194
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Motordaten

Drehmomentkennlinien

Drehmomentkennlinien

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinie fur lhre Motor-Umrichter-Kombination finden
Sie im Internet:
http://www.lenze.com = Product Finder = M-n Kennlinien

Die folgenden Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V des
Umrichters.
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien

MCA19542- (selbstbeliiftet)
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Motordaten

Drehmomentkennlinien

MCA20X29H (fremdbeliiftet, IP23s)
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Motordaten

Drehmomentkennlinien
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Umwelthinweise und Recycling

Umwelthinweise und Recycling

Lenze ist seit vielen Jahren gemal} der weltweiten Umweltmanagementnorm zertifiziert
(DIN EN ISO 14001). Im Rahmen unserer gelebten Umweltpolitik und der damit zusammen-
hdngenden Klimaverantwortung beachten Sie bitte die folgenden Hinweise zu gefdhrlichen
Inhaltsstoffen und zum Recycling von Lenze-Produkten und deren Verpackungen:

geraten 2011/65/EU: RoHS-Richtlinie [UKCA: S.I. 2012/3032 - The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical
and Electronic Equipment Regulations 2012] . Dies wird entsprechend in der EU-Konformitétserklarung sowie mit dem CE-Zeichen
dokumentiert.

C € Die Lenze-Produkte unterliegen zum Teil der EU-Richtlinie zur Beschrankung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronik-

und elektronische Produkte nicht mit dem normalen Haushaltsabfall entsorgt werden diirfen.

Zur Entsorgung der Gerate greift die EU-Richtlinie 2012/19/EU: Richtlinie tiber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE)

[UKCA: S.1. 2013/3113 - The Waste Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013], die durch die jeweiligen EU-Mitgliedsstaa-
ten in nationales Recht umgesetzt ist. Als Kunde haben Sie die Moglichkeit, die Elektro- und Elektronikgerate, die Sie bei uns erworben
haben und die der WEEE unterliegen, liber die Lenze-Niederlassung in Ihrem Land zu entsorgen.

Lenze-Adressen in Europa: https://www.lenze.com/de-de/unternehmen/globale-praesenz

ﬁ Auf den Geraten befindet sich die durchgestrichene Abfalltonne auf Radern. Diese Information zeigt auf, dass gebrauchte elektrische

Die Lenze-Produkte enthalten teilweise Batterien/Akkus gemaR EU-Richtlinie 2006/66/EG: Batterierichtlinie [UKCA: S.I. 2009/890 - The
Waste Batteries and Accumulators Regulations 2009] . Gegebenenfalls enthaltene Batterien/Akkus sind auf die Lebensdauer des Pro-
dukts ausgelegt und miissen vom Endnutzer weder getauscht noch anderweitig entfernt werden.

Die Lenze-Produkte werden in der Regel mit Verpackungen aus Pappe oder Kunststoff verkauft. Diese Verpackungen entsprechen der
21 EU-Richtlinie 94/62/EG: Richtlinie Giber Verpackungen und Verpackungsabfalle [UKCA: S.I. 1997/648 - The Producer Responsibility
PAP Obligations (Packaging Waste) Regulations 1997] . Den erforderlichen Entsorgungsweg zeigen materialspezifische Kennzeichnungen
mit dem "Recyclingdreieck" auf. Beispiel: "21 - Sonstige Pappe"

REACH  Die Lenze-Produkte unterliegen der VERORDNUNG (EG) Nr. 1907/2006: REACH-Verordnung [UKCA: S.I. 2008/2852 - The REACH Enfor-
cement Regulations 2008] . Bei bestimmungsgemaRem Gebrauch ist eine Exposition von Stoffen fir Mensch, Tier und Umwelt ausge-
schlossen.

Lenze-Produkte sind industrielle Elektro- und Elektronikprodukte und werden einer professio-
nellen Entsorgung zugefiihrt. Sowohl die mechanischen als auch die elektrischen Komponen-
ten wie Elektromotoren, Getriebe oder Umrichter enthalten wertvolle Rohstoffe, die man
recyceln und erneut verwenden kann. Ein ordnungsgemaRes Recycling und damit der Erhalt
eines moglichst hohen Wertstoffkreislaufes ist daher aus wirtschaftlicher und 6kologischer
Sicht wichtig und sinnvoll.

¢ Stimmen Sie die professionelle Entsorgung mit lhrem Entsorgungsunternehmen ab.

¢ Trennen Sie mechanische und elektrische Komponenten, Verpackungen, gefdhrliche
Abfille (z. B. Getriebedle) und Batterien/Akkus, wo immer maglich.

¢ Fuhren Sie die getrennten Abfille einer umweltgerechten und ordnungsgeméaRen Entsor-
gung zu (kein Haushaltsmull oder kommunaler Sperrmiill).

Was? Material Entsorgungshinweise
Paletten Holz Rickgabe an Hersteller, Spediteur oder Wertstofferfas-
sungssystem
Verpackungsmaterial Papier, Karton, Pappe, Kunststoffe Getrennt erfassen und entsorgen
Produkte
Elektronikgerate Metalle, Kunststoffe, Platinen, Kihlkérper Als Elektronikschrott professionellem Entsorger zum
Recycling geben
Getriebe o]} Ol ablassen und getrennt entsorgen
Guss, Stahl, Aluminium Als Metallschrott entsorgen
Motoren Guss, Kupfer, Rotoren, Magnete, Vergussmasse Als Motorenschrott professionellem Entsorger zum
Recycling geben
Trockenbatterien/Akkus Als Altbatterien professionellem Entsorger zum Recyc-
ling geben

Weitere Informationen zur Lenze Umwelt- und Klimaverantwortung und zum
Thema Energieeffizienz finden Sie im Internet:

www.Lenze.com = Suchbegriff: "Nachhaltigkeit"
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Wissenswertes
Betriebsarten des Motors

Anhang

Wissenswertes

Betriebsarten des Motors

Im Dauerbetrieb erreicht ein Motor seine zuldssige Grenztemperatur, wenn er die fiir den
Dauerbetrieb ausgelegte Bemessungsleistung abgibt. Wenn der Motor jedoch nur kurzzeitig
belastet wird, kann die vom Motor abgegebene Leistung auch héher sein, ohne dass der
Motor seine zuldssige Grenztemperatur erreicht. Dieses Verhalten wird Uberlastfihigkeit

genannt.

Je nach Dauer der Belastung und dem daraus folgenden Temperaturanstieg kann der beno-
tigte Motor um die Uberlastfihigkeit kleiner gewahlt werden.

Die Betriebsarten S1 ... S10 nach EN 60034-1 beschreiben die grundlegende Beanspruchung

einer elektrischen Maschine.

Die wichtigsten Betriebsarten

Dauerbetrieb S1 Kurzzeitbetrieb S2
o
P P T
t— L i
P, P, t
|
t t
t t

Betrieb mit konstanter Belastung, bis der Motor den thermischen Behar-
rungszustand erreicht. Der Motor darf dauerhaft mit seiner Bemessungs-
leistung betrieben werden.

Betrieb mit konstanter Belastung, der Motor erreicht den thermischen
Beharrungszustand jedoch nicht. Im folgenden Stillstand kihlt die
Motorwicklung wieder auf die Umgebungstemperatur ab. Die Leistungs-
steigerung hangt von der Belastungsdauer ab.
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Anhang

Wissenswertes
Schutzarten

t

Aussetzbetrieb S3 Ununterbrochener periodischer Betrieb S6
tS t,
P L L > - -
tL tB tL tB
tV L
Pv Pv T_‘ t
9 t 9 t

-

t

Abfolge identischer Lastspiele, die einen Betrieb mit konstanter Belas-
tung und einen anschlieBenden Stillstand umfassen. Anlauf- und Brems-
vorgange haben keinen Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der Behar-
rungszustand wird nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fir eine Spiel-
dauer von 10 Minuten. Die Leistungssteigerung hangt von der Spieldauer
und vom Verhdltnis Belastungszeit zu Stillstandszeit ab.

Abfolge identischer Lastspiele, die einen Betrieb mit konstanter Belas-
tung und einen anschlieRenden Leerlauf umfassen. Der Motor kiihlt
wahrend der Leerlaufphase ab. Anlauf- und Bremsvorgange haben kei-
nen Einfluss auf die Wicklungstemperatur. Der Beharrungszustand wird
nicht erreicht. Die Richtwerte gelten fiir eine Spieldauer von 10 Minuten.
Die Leistungssteigerung hangt von der Spieldauer und vom Verhiltnis
Belastungszeit zu Leerlaufzeit ab.

P Leistung

t Zeit

t Leerlaufzeit
o Temperatur
Schutzarten

P, Verlustleistung
tg Belastungszeit
t Spieldauer

S

Die Schutzart gibt die Eignung eines Produkts fir bestimmte Umgebungsbedingungen hin-
sichtlich der Feuchtigkeit sowie dem Schutz gegen Beriihrung und das Eindringen von Fremd-
korpern an. Die Schutzarten sind in der EN 60034-5/ EN IEC 60529 klassifiziert.

Die erste Kennziffer hinter dem Kennbuchstaben IP kennzeichnet den Schutz gegen das Ein-
dringen von Fremdkorpern und Staub. Die zweite Kennziffer steht fiir den Schutz gegen das

Eindringen von Feuchtigkeit.

Kennziffer 1 Schutzgrad Kennziffer 2 Schutzgrad

0 Kein Schutz 0 Kein Schutz

1 Schutz gegen Eindringen von groRen Fremdkérpernd > |1 Schutz gegen tropfendes Wasser, das senkrecht fallt
50 mm. Kein Schutz bei absichtlichen Zugang. (Tropfwasser).

2 Schutz gegen mittelgroRe Fremdkdrper, d > 12 mm, 2 Schutz gegen schrag fallendes Wasser (Tropfwasser),
Fernhalten von Fingern oder dhnlichem. 15 ° gegenlber normaler Betriebslage.

3 Schutz gegen kleine Fremdkérper d > 2.5 mm. Fernhal- |3 Schutz gegen Spriithwasser, bis 60 ° zur Senkrechten.
ten von Werkzeugen, Drahten oder dhnlichem.

4 Schutz gegen kornférmige Fremdkorper, d > 1 mm, 4 Schutz gegen Spritzwasser aus allen Richtungen.
Fernhalten von Werkzeugen, Drahten oder dhnlichem.

5 Schutz gegen Staubablagerungen (staubgeschiitzt), 5 Schutz gegen Strahlwasser aus allen Richtungen.
vollstandiger Beriihrungsschutz.

6 Schutz gegen Eindringen von Staub (staubdicht), voll- |6 Schutz gegen schwere See oder starken Wasserstrahl
standiger Beriihrungsschutz. (Uberflutungsschutz).
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