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Sicherheitsinformationen
fur elektrische Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

Die beschriebenen elektrischen Gerdte und Maschinen sind
Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.
Wihrend des Betriebes haben diese Betriebsmittel gefdhrliche,
spannungsfiihrende, bewegte oder rotierende Teile.

Sie kénnen deshalb z.B. bei unzuldassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckungen
oder unzureichender Wartung schwere gesundheitliche oder materielle Schiden
verursachen.

Die fiir die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen miissen daher gewahrleisten, daR

- nur qualifiziertes Personal mit Arbeiten an den Gerdten und Maschinen
beauftragt wird.

- diese Personen u.a. die mitgelieferten Betriebsanleitungen und Gbrigen
Unterlagen der Produktdokumentation bei allen entsprechenden Arbeiten stets
verfiigbar haben und verpflichtet werden, diese Unterlagen konsequent zu
beachten.

- Arbeiten an den Geraten und Maschinen oder in deren Nahe fur
nichtqualifiziertes Personal untersagt werden.

Qualifiziertes Personal sind Personen, die auf Grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und
Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse uber einschlagige Normen, Bestimmungen,
Unfallverhtungsvorschriften und Betriebsverhéltnisse von dem fur die Sicherheit der
Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen
Tatigkeiten auszufUhren und dabei mdgliche Gefahren erkennen und vermeiden
kénnen (Definitionen flr Fachkrafte It. VDE 105 oder IEC 364).

Unter anderem sind auch Kenntnisse (iber Erste-Hilfe-MalB3nahmen und die ortlichen
Rettungseinrichtungen erforderlich.

Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben. Bei
Fragen und Problemen sprechen Sie bitte die fur Sie zustandige Lenze-Vertretung an.

Die Angaben in der technische Beschreibung beziehen sich auf die auf der Riickseite
des Titelblattes angegeben Hard- und Softwareversionen der Gerate. Entspricht ein
Gerat nicht den aufgefiihrten Versionen bzw. wurde die Giltigkeit der technischen
Beschreibung nicht ausdriicklich bestétigt, kann der Inhalt nicht als bindend
betrachtet werden. Fir eine hieraus entstandene Fehibedienung und deren Folgen
Ubernimmt Lenze keine Gewahr.

Die in dieser technischen Beschreibung dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise
und Schaltungsausschnitte sind sinngemaR zu verstehen und auf Ubertragbarkeit auf
die jeweilige Anwendung zu prafen.

FiUr die Eignung der angegebenen Verfahren und der Schaltungsvorschlage far die
jeweilige Anwendung Ubernimmt Lenze keine Gewahr.

Die Angaben dieser technischen Beschreibung spezifizieren die Eigenschaften der
Produkte, ohne diese zuzusichern.

Lenze hat die Gerate-Hardware und -Software sowie die technische Beschreibung mit
groRer Sorgfalt gepriift. Es kann jedoch keine Gewahrleistung bezlglich der
Fehlerfreiheit Gbernommen werden.

Technische Anderungen vorbehalten.

Lenze
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Die Ceratereihe 6900 umfalt 11 Frequenzumrichter fir Crehstx

Normmotoren von 30 bis 220 kW.

1. Eigenschaften

- Digitale Steuereinheit mit 2x16-bit-Microcontroller.

- 60 Sekunden bis zum 1,5-fachen Gerdtenennstrom belastbar.
- KurzschluBsichere Wechselrichterausgdnge.

- ErdschluBsichere Wechselrichterausgénge mit Option.

~ Energiesparende Stromregelung oder wahlweise
U/f-Kennlinienregelung.

- Anzeige aller Steuer- und Anzeigeparameter uber
7-Segmentanzeigen.

- gsamtliche Steuerparameter Uber Tastatur veranderbar.
- Potentialfreie digitale Ein- und Ausgange.

~ Zusatzbaugruppen nachrustbar.

Lenze
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2, Technische Daten
2,1 Gerdtedaten
Gerate—|Ausgangs-{Ausgangs—|Netz- 1Netz— Motor-iverlust~ |Gerate—|Strom- |Ausgangs—|max. Leit-|Umge~ |Abmessungen
Typ Leistung [spannung |spann- |strom |nenn— |leistung |nenn- |begren- |frequenz |spannung/ |bungs— [H x B x T
bei 400V ung bei Leis~ |bei I=In |strom [zung Leitstrom |temp— Gewicht
50-60Hz [Nenn— |tung |f=50Hz eratur
leist.
S /kVA U U/Netz [1/A eff|P /kW [P /kW 1 /A 1 /A f U/l T/T m
N phase N v N max d L u a
6911 41 54 30 1.6 60 90 550x340%245
30kg
6912 51 67 37 1,9 75 113 0...10v/ 615x375x245
35kg
6913 62 0.. 3x 82 45 2,2 N 137 4,..20mA |-10... |675x375x245
43kg
6914 77 {] 340...1 100 55 2,6 112 168 0,5...50/ +50°C | 675x375%245
Netz 43kg
L4V 1 1 ohne
6915 103 0% 135 75 3,4 150 225 0,5... Betau- |880x530x315
und 100kg
oder 400 Hz
6916 121 160 90 4,0 176 264 880x530x315
3x390 100kg
1 505V
6917 145 0% 190 110 4,7 210 315 880x530x315
100kg
6918 175 * 225 132 5,6 253 380 1050X530X33ﬁ
125kg
6915 211 270 160 6,6 304 456 1050x680x36(
150kg
6920 261 340 200 8,2 377 566 1050x850x36
190kg
6921 288 370 220 9,0 415 623 1050x850x36(
190kg
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4
2.1.1 Ger&teabmessungen
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AbmaBe in mmm

fg | w ot e b [w
6911 340{240338{331(550
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6
2.2 Netzgicherungen und Sicherungshalter
(47 Sicherungshal ter Sicherung
Typ | Artikelnummer 2 b < Typ Artikel-Nr,
mm mn mm
6911 FF 100A 27x60 329 896
6912 FF_125A 27x60 329 897
6913 329 BO7 142 150 1S FF 160A 27x60 329 898
6914 FF 200A 27x60 329 899
6915 FF 250A 27x60 329 900
6916 FF 315A 50x140 331 169
331 168
6917 FF 375A S0x140 331 170
———-13 einzelne Halter
6918 58 242 81 FF 450A 50x140 331 171
6919 FF S50A 50x140 331 172
6920 FF 700A S50x140 331 173
6921 FF 700\ 50x140 331 173
329 807 - 331 168
\
I?H Y
= w42
= Y
\
2 L%,‘,

Iwischenkeissicherungen

Lenze

Typ Artikelnummer Typ Anzahl
i 6911 331 931 150A 1
6312 - 331 931 o 150A 1
6913 - 331 932 200A 1
6914 331 933 o 300A 1
6915 344 716 400A 1
6916 344 716 400A 1
6917 344 T16 o 400A 1
€918 344 717 600A 1
6919 331 933 300A 3
6920 3#4 715 35CA 3
6921 344 715 350A 3
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2.3 Netzdrossel

Typ Artikelnummer | 2 b c d e f g Gewicht (kg)
mm mm mm m mm mm mm
6911 307 345
65912 307 345 228 1M1 206 94 273 205 140 20
6913 307 346 | 150 25
6914 330 093 264 102 240 81 265 237 135 22
6915 308 234 264 128 240 107 257 237 166 32
6916 330 094 300 114 274 88 290 265 135 32
6917 308 382
— 300 140 274 14 250 265 190 40
6918 308 382
6919 308 383
~—1 360 138 330 107 343 318 210 58
6920 321 899
6921 308 384 360 153 330 122 343 318 230 l 71
| e 9 -
1[—————;==;,
S STV . § I T 1
:ﬁ:; =3 ::fz
f
I ) | — I L A |
s
J__ ] 7 .
c d
- a - —b .

-




Technische Beschreibung 6900

2.4 Zwischenkreigdrossel

- [T
Typ Artikelpummer 2 b [ d e g Gewicht (kg)
mm mn m mm mm mm
691 330 083 140 160 120 135 220 13
- - 195
6912 330 084 170 133 140 14
6913 330 085 155 240 225 19
160 187 130
6914 330 086 150 | 210 19
6915 320 087 195 162 250 235 20
6916 330 088 L1
270 165 225 130 280 210
6917 330 089 35
6918 330 090 240 135 210 168 340 40
: — 245
6919 330 0N 220 128 158 345 41
200
6920 330 092 235 135 155 370 260 46
6921 344 608 308 223 240 195 372 260 80
L 9 >
)] [ '
(o) o
Pl = e o, g e e
e
T - g
5 ; ]
L Y
c . 9
< a . B b

Lenze
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3. Einbau- und Betriebshinweise

Das Gerdt ist senkrecht mit unten liegender Klemmleiste zu montieren.
Damit die Luftstrbdmung durch Kihlkdérper und Gerdt gewdhrleistet

ist, muRR ein Freiraum von je 120mm oben und unten sowie 50mm seitlich
eingehalten werden.

Durch Versetzen der Befestigungshalterungen kann zusatzlich zum
ublichen Schaltschrankeinkau (Bild 1), die Kuhlung des
Leistungsteiles (ca. 60% der Gesamtverlustleistung) auRerhalb des
Schaltschrankes verlagert werden (Bild 2). Die Schutzart

reduziert sich dann auf IP 40. Die Kuhlluft muR sauber und
Trocken sein.

X ~__ Befestigungshalterung

Bild 1 Bild 2
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Beim Einbau mehrerer Umrichter Ubereinander muR die Kiuhlluft durch
entsprechende Luftleitbleche separiert werden.
(Bild 3)

Luftaustritt — Luftaustritt

Umichter !

Bild 3 \

; ] P ruttieteplech

-

Lufteintrictt __ &
—5.‘

A

<
)

Al
-2

Die Netzdrossel dient zur Verbesserung des Netzstromfaktcrs.
Alle Gerdte der Baureihe 6900 sind nur mit zugeordneten
Netzdrosseln und zugeordneten Halbleitersicherungen zu betreiben.

Das Netz-Einschalten/ - Ausschalten ist auf einem Zyklus von

mindestens 3 min. zu begrenzen, da ansonsten eine Zerstdrung des
Gerdates nicht ausgeschlossen ist.

Unmgebungsbedingungen:

Temperatur =10~ + 50°C
Luftfeuchtigkeit 20-950%
HShe 4. N.N. < 1000 m
Vibration < 0,5G
Lagerung

Die Gerate sollten wa&hrend der Lagerung in ihrer Originelver-
packung verbleiben. Dadurch sind sie weitgehend gegen
Besch&digungen, Verschmutzung, Feuchtigkeit und aggressive Luft
geschutzt.

Die Lagertemperatur muf innerhalb -25°C~ + 65°C liegen.

Lenze
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3.1 Verdrahtungshinweise

In der Leistungselektronik werden Gerdtefunktionen zunehmend von
Mikrocontrollern iUbernommen. Durch die Digitalisierung der Steuer-
elektronik nehmen die Moglichkeiten, hdherere Integrationsdichten
zUu erreichen und bisher nicht mdégliche Eigenschaften durch Soft-
ware zu realisieren, wesentlich zu.

Die digitale Regelung der Antriebe bringt hdhere Genauigkeiten durch
bessere Reproduzierbarkeit der Parametrierung sowie offset- und
driftfreic Signalverarbeitung. Andererseits bietet sich die
Moglichkeit der digitalen Kommunikation, wie sie bisher nur auf
hoéhere Ebenen durchgefihrt wurde.

Den Vorteilen der Digitalisierung kénnen allerdings auch Nach-
teile gegenlUberstehen. Ein wesentlicher Punkt ist, daf® bei
storungen des Mikrocontrollers der Regler sofort gesperrt
werden muf® (Fehlermeldung Err 0).

3.1.1 Abschirmung der Steuerleitungen

Die Steuerleitungen sind abgeschirmt zu verlegen. Um die
Wirksamkeit der Abschirmung sicherzustellen, mufl diese bei
Unterbrechungen (Klemmleisten, Relais) leitend weiterver-
bunden werden. Sie mufl méglichst nahe an den Steuerklemmen
des Gerdtes beginnen und muf® dort auf PE gelegt sein.

7ur Vermeidung von Erdschleifen sind die Schirmanschlisse nur
im Ger&t aufzulegen.

3.1.2 Abschirmung der Motorleitungen

Uber Koppelkapazitdaten zwischen Motor- und Signalleitungen
kénnen standig Stérimpulse Ubertragen werden. Zur Vermeidung
der Stdrungen auch anderer elektronischer Gerate sind die
Motor_.eitungen deshalb ebenfalls abzuschirmen; insbesondere
dann, wenn eine raumlich getrennte Verlegung von Motor- und
Signalleitungen nicht moglich ist.

Der Schirm der Motorleitung muR direkt, bei Leitungsldngen > 3m
beidseitig, auf PE gelegt werden. Ein Auflegen im Gerat fdhrt
zu Einkopplungen hochfrequenter Stdrsignale in die Steuer-
elektronik und ist deshalb unzuléssig.
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3.2 Funkstdrungen

Der Einsatz ohne FunkentstdrmaRnahmen ist in elektrischen
Anlagen innerhalb zusammenhdngender Betriebsrdume, Betriebs-
statten oder Industrieanlagen dann zuldssig (Allgemeine
Genehmigung nach dem Gesetz lUber den Betrieb von Hochfrequenz-
gerdten vom 14.12.1984, Amtsbl. Vfg 1045/1046), wenn aufierhalb
der Betriebsstdatte die Grenzwerte, nach VDE 0871/6.78, Klasse B
eingehalten werden.

Um die Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) zu empfindlichen
Geraten zu verbessern, Z.B. einer SPS Steuerung, sollten die
Motorleitungen U,V.W sowie die Steuerleitungen zur Vermeidung
von Storeinkopplungen abgeschirmt verlegt werden. Der Schirm ist
beidseitig aufzulegen.

Un die Wirksamkeit der Abschirmung sicherzustellen, darf die
Abschirmung nicht gedffnet oder unterbrochen sein und muf
modglichst nahe am Gerat beginnen und direkt am Motorklemmbrett
wieder aufgelegt sein. Der Masseverbindung ist besondere
Aufmerksamkeit zu schenken, sie ist mdéglichst niederohmig und
breitilachig auszufthren.

Lenze
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4. Gerdteanschlisse

4.1 Netz- und Motoranschlupr

PE R =2 i) R SV § AT

rr] Jor]  [ro] [

Ulv Iw

ngm 31 . ' ‘ I
Netzdrossel ; :

1513 X

! ! Anschlun fir

Grorar OC-Drossel Erdschiufloption 400V AC 50/60Hz

= Sicherheitsver sorgung
o S fir Steuerung

Halbleiter sicherumg [] Brems-

F2 chopper ]j

=

Pyt

Leitungsschutz— H
sicherung F1

(D Einsatz bei 6911-6914 empfohlen, 6915 -6921 erforderlich

* Sonderzubehér (fUr Gerdtefunktionen nicht erforderlich)

Die Gerate sind bei Auslieferung fir eine Netzspannung von
340 ... 440V * 0% vorgesehen. Durch Umklemmen des gelben Kabels
hinter der Frontabdeckung von der 400V Klemme auf die 460V

Klemme laRt sich der zuldsssige Netzsspannungsbereich auf
390... 505V 0% &andern.

i

Durch separate Einspeisung einer Spannung von 340V bis 505V
50/60Hz an den Klemmen RO und TO kann beim Auftreten einer
Stérung und gleichzeitigem oder nachfolgenden Ausfall (Ab-

schalten) der Versorgungsspannung (L1, L2, L3) die Stdrmeldung
gespeichert werden.

Lenze
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4.2 Steuerangchlisse

4.2.1 Ubersicht

Swi
-V 3

2 -
v 1

30A|308{30C CMEIRUN| LV FDT 1
T Qmn Unter-  fist>
TRIP spannung f(gas) —
Kontaktbe- Drehzahl-Soliwert
lastbarkeit Potentiometer D VD VRN S W
250V/I0.3A~ N —
max. 27V/50mA J
Reversieren {S1) Umrichter -/
Schnellstop {S2) Netzbetrieb
Umschaltung
Reglersperre -
TRIP-RUcksetzen
Ext. TRIP-Setzen = - — - - ——]
+
______________ Aa
-_— 1
]_ |
2 ]
’K SW2 ﬂ! [ '
13 1
I
AX1|AX2 CMEJFAR| OL M1 [FM2 1 | ViiCt X1 | X2 X3 [CM RT1|RT21AUT
[ 1
(:} - s8\ 9\ s si\512\ 513
— fie> Uberlast
Qmin fsoll R, 210k
Kontakt- 0-10v |
belastbarkeit ! - °
250V/03A 2TV 0+210V 4:20mA ——
S0mA Analoger f - l-- Signalstromvorwahl
digitaler
Frequenz- .
isf:}ert Ti, /Ti; Vorwahl
Hinwels !

Alle Steuerklemmen sind
netzpotentialfrei.
Steuerleitungen abgeschirmt

Ext Drehzahlvorwahl

verlegen,

FOr samtliche Steuereingange

Signalstrom

Schwachs tromkontakte verwenden.
(12v/10mA)

Lenze

———= Leitspannung
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4.2.2 Funktion der Steuerklemmen

4.2.2.1 TRIP-Kontakt Schaltet der Frequenzumrichter auf Stérung,
so wird das TRIP-Relais aktiviert.

‘ Der Kontakt schaltet von 30B nach 30A.
[
30A 1308 (30C
Kontaktbelastbarkeit
250v/0, 3A”
4.2.2.2 RUN 1. Code 45 =0
Betragt der Istwert der Ausgangs-—
H%H frequenz > 0,5Hz, so ist das Potential
von CME auf RUN durchgeschaltet.
CME|RUN
T 2. Code 45 = 1
Klemme RUN ist Teil der
\j Stdrmeldekodierung *
3. Code 45 = 2
Belastbarkeit Klemme RUN ist Teil der Fehler bzw,
27V, 50mA Betriebscodierung*

4.2.2.3 omin-Kontakt

2 N M
AX1 | AX2 ]

]

|

Kontaktbelast- I

barkeit Q min !
250V/0, 3A~ (Ax1/ax2) ] oN

—

- e e - - —
i UG

S

]

1

i !

Drehfeld- I !
frequenz " !

Wenn das Starten und Bremsen des Umrichters Uber den externen
Schalter S2 (Bremsen) gesteuert wird, kann an den Klemmen AX1
und AX2 ein Relaiskontakt abgefragt werden, der jeweils bei
Drehfeldfrequenzen < 0,5 Hz gedffnet ist.

Da der Umrichterantrieb im Stillstand kein Haltemoment auf-
bringen kann, lafRt sich mit dem Qmin-Kontakt, z.B. bei Hub-
antrieben, eine elektromechanische Bremse entregen.

* gsiehe auch Beschreibung Code 45

Lenze
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4.2.2.4 FAR

J‘-r.’

CME|FAR

EES

Belastbarkeit
27 V/5 mA

T~

4.2.2.5 LV

CME| LV
L

P ¥

Belastbarkeit
27 V/50 mA

4.2.2.6 OL

Belastbarkeit
27 V/50 mA

Lenze

*

Code 45 = 0

Wird die vom Sollwert vorgegebene
Ausgangsfrequenz erreicht, so ist
das Potential von CME auf FAR durch-
geschaltet. Der Ansprechbereich

kann mit Code 36 von 0,5 bis S5Hz
programmiert werden.

Code 45 = 1

Klemme FAR ist Teil der
Stoérmeldekodierung*

Code 45 = 2

Klemme FAR ist Teil der Fehler-
bzw. Betriebskodierung

Code 45 = 0 oder 1

Wird der Frequenzumrichter mit
einer Netzspannung < 340 VAC
versorgt, so ist das Potential
ven CME auf LV durchgeschaltet.
Nach dem Netzeinschalten ist die
Meldung fUr kurze Zeit gesperrt.

Code 45 = 2

Klemme LV ist Teil der Fehler- bzw.
Betriebskodierung *

Code 45 = 0 oder 1

Wird die unter Code 32

programmierte Belastung des Antriebs
erreicht, so ist das Potential wvon
CME auf OL durchgeschaltet.

Code 45 = 2

Klemme OL ist Teil der Fehler-
bzw. Betriebskodierung *

siehe auch Beschreibung Code 45
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4.,2.2.7 FDT 1. Code 45

=0

Wird der unter Code 35

erreicht,

programmierte Frequenzwert
so ist das Potential

von CME auf FDT durchgeschaltet.
CMEIFDT
T 2. Code 45 = 1
Klemme FDT ist Teil der
SF Fehlerkondierung.
3. Code 45 = 2
Belastbarkeit Klemme FDT ist Teil der Fehler-
27 V/50 mA bzw. Betriebskodierung*
* giehe auch Beschreibung Code 45
4.2.2.8 Freguenzausgang
1.Freguenzausgang analog
T_ SW2 SW2
0= v
- ‘o] —{
FM1 FM2 Jumper SW2 1 > 2 L% @
- Die max. Ausgangspannung im Bereich
é;‘ von 7 bis 10,5V kann mit Code 50

~10kQ

Anzeige z.B. VSC 96
Art.-Nr.326 893

programmiert werden.

Bei Verwendung eines hochohmigen Mefigerdtes ist an die Klemmen
10k parallel anzuschliefien.

der Anzeige ein Widerstand von ca.
Die Leitungslédnge soll 5m nicht Uberschreiten.
Bei grdReren Leitungslangen kann die Entkopplung durch einen

Trennverstdrker (z.B. Art.-Nr. 331 934) vorgenommen werden.

2. Frequenzausgang digital

T

FM1{FM2 Jumper SW2 2 —> 3 Q E:j
888 Djle gewlnschte Anzeigefrequenz kgnn
mit Code 40 programmiert werden im
Bereich von 6 bis 100 Impulse pro Hz
Anzeigegerat Drehfeldfregquenz.
z. B. 322

Art.-Nr. 326 884

Llenze
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4,2.2.9 Sollwertvorgabe

1. Mit Potentiometer
T +/-10V

Jumper SWwl

Jumper SW1

2. Mit Leitspannung

T'VZZK

11 (V1

$711

Upeit=0:10v

Beiliegendes Potentiometer

1kOhm 1lin.

(Artikel-Nr.: 304 651) an den

Klemmen 11,12,13 anschliefien.

Es kann zwischen positiver und
negaftiver Sollwertspannung (Klemme 13)
gewdhlt werden.

Swe SWe
[tet s
Ba-Ely

1 > 2 = positiv 10V

2 > 3 =

SWe SWe
e L

negativ 10V Wéiizg
K

Beili Leitspannungsbetrieb

kann mit Leliebiger Polaritat einge-
speist werden.

Der Wert der Spannung wird vorzeichen-
richtig zum Sollwert an Klemme 12
addiert (subtrahiert).

Bel pipolarer Leitspannung (siehe Code 47) wird mit der
Polaritadt die Drehrichtung des Antriebs vorgegeben.,

3. Mit Signalstrom

Lenze

Bei Signalstromvorgbe 4 bis 20mA
mulR gleichzeichtig Klemme AUT auf
auf CM-Potential gschaltet werden.



FWD
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REV
St

Brems
S2
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4.2.2.10 Drehrichtungsvorgabe und Bremsen

Code 41
T - Rechtsdrehfeld
Bei Schalter S1 in Stellung FWD und
CM|FWDI|REV phasenrichtigem Anschluf des Motors
. - Linksdrehfeld
R%ﬁ”gem“ Bei Schalter S1 in Stellung
REV und phasenrichtigem Anschluf
Bremsen deS MOtOrS
S2
- Bremsen
Beil ge&dffnetem Schalter S2
Schwachstrom-
kontakte verwenden
(12V/10mA)
1 Ein

#»t Im Reversierbetrieb wird der
Antrieb an der eingestellten
Ablauframpe heruntergefuhrt,

bei n = 0,5Hz reserviert und
an de%oelngestellten Hochlauframpe
auf den vorgegebenen Drehzahlsoll-
wert geflihrt.

i !

| ]

]

Ein !

—+

* |

)
‘ /\ Drehrichtung|

|
I
rechts |
I\ ! !
+ # t t
\_:/ \_1/
m Drehrichtung
links

Ein

|
!
] ]
[ . R .

Beim &ffnen des Schalters 82 wird

der Antrieb an der Ablauframpe bis
/ zum Stillstand geflihrt.

Code 41 = o

Kurzzeitkontakte (Taster) zur Drehrichtungsvorgabe mit Selbst-—
haltung (siehe Beschreibung Code 41)

4.2.2.11 Reglersperre

T - Bei geschlossenem Schalter
RSP ist der Regler gesperrt.
BX|CM
l - Bei gedffnetem Schalter RSP
RSP ist der Regler freigegeben.
S7

Schwachstromkontakt
verwenden (12V/10mA)

Lenze
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4.2.2.12 Multifunktionsklemmen X1,

X2, X3

In Abh&ngigkeit der gewdhlten Programmierung weisen die Klemmen
X1, X2 und X3 eine Vielzahl von Funktionsméglichkeiten auf.

0 = gktiv

Konfigur- funktionscode Klgrﬁme Klemme Klemme
ation 23 bis 25| 26 27 bis 29| 41 42 X1 X2 X3
A (=} o (o] - - Festfrequenzen 1- 7
B1, 32 - [a) - - (=] Motorpotibetrieb Festfrequenz 4
—- L
cl, ¢2 o - - o - Festfrequenzen 1-3 | Kurzzeitkontakt
Orehrichtung
D1, D2 - - o o Motorpotibetrieb Kurzzeitkontakt
Drehrichtung

- = nicht aktiv

A Festfregquenzen

Es kénnen bis zu 7 zusdtzlichen Festfrequenzen aktiviert werden,

wenn die Steuerklemme X1
kontaktiert werden.
Funktionscodes 23 bis 29 programmiert.

- X3 entsprechend mit CM-Potential
Die jeweilige Frequenz wird mit den

Die analoge Sollwertvorgabe i1ist bei Anwahl der Festfrequen:z

unwirksam.

X1 X2 X3 Frequenz von Code
NC NC NC analoge Vorgabe
CM NC NC 23

NC CM NC 24

CM CM NC 25

NC NC CM 26

CM NC CM 27

NC CM CM 28

CM CM CM 29

Lenze

NC

CM

Il

Klemme offen

Klemme auf
CM-Potential
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B. Motorpotibetrieb

Mit den Klemmen X1, X2 kann die Ausgangsfrequenz des Umrichters
wie bDel "Motorpotibetrieb" verfahren werden. Wird die Klemme X1
auf CM—-Potential kontaktiert, so wird der Antrieb schneller,
wird die Klemme X2 mit CM-Potential kontaktiert, so wird der
Antrieb langsamer.

ON OFF
52 (Bremsen) [ty
%1 | A 7
X2 | —H ] A V7

1
|
|
T
|
1
T
1
|
!
t
I
|
!

N
o
(l:g)" T l_VFmQX
: |
o V
—_—
Zeit

B2 Festfrequenz

oie Klemme X3 kann zur Anwahl einer mit Funktionscode 26
vrogrammierten Festfrequenz verwendet werden, wenn X3 mit
CM-Potential kontaktiert wird.

C1 Festfreguenzen

Funktion der Klemmen X1 und X2 siehe Tabelle der
Konfiguration A (F-Code 23-25).

C2 Srehrichtungsvorgake

wWird die Klemme B mit CM verbunden, so kann die Drehrichtungs-
vorgabe mit Selkbsthaltung an den Klemmen FWD und REV mittels
Kurzzeitkontakt (Taster) erfolgen.

siehe auch Beschreibung Code 41.

D1 siehe Bl

Lenze
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4.2.2.13 Ext. Temperaturschalter

- Die Klemme THR ist zum Einschleifen
T ’ von Temperaturschaltern gedacht,
welche die Motortemperatur oder die
CM|THR Temperatur des Bremschoppers Uber-
wachen.

sS4 Sobald der Kontakt gedffnet wird,
schaltet das Gerdt auf Stédrung.
Im Display erscheint die Anzeige

Schwachstromkontakt FO__ D"'I'l.j

verwenden (12V/10mA)

4.2.2.14 BExt. Trip-Rucksetzen

- - Die Klemme RST bietet die Moéglichkeit,
von einer externen Steuerung Trip
cmlrsT ruckzusetzen.

Taster
S5

Schwachstromkontakt
verwenden (12vV/10mA)

4.2.2.15 zZusdtzliche Hoch- und Ablaufzeiten RT1, RT2

Es kénnen bis zu 3 zusatzliche Hoch- und Ablaufzeitgruppen
aktiviert werden, wenn die Steuerklemmen RT1, RT2, ent-
sprechend mit CM-Potential kontaktiert werden.

Klemme Klemme Hochlaufzeit Ablaufzeit
RT1 RT2
NC NC Code 16 Code 17
NC M Code 2Aa Code 2B
CM NC Code 2C Code 2D
CM CM Code 2E Code 2F
NC-Klemme offen CM = Klemme auf CM Potential
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4.2.2,16 Umschaltfunktion PU, IL

So0ll der Antriebsmotor wahrend des Betriebs zwischen Umrichter
und Netzversorgung unterbrechungsfrei (kein Drehzahleinbruch)
umgeschaltet werden, so missendie Eingangsklemmen PU und IL
mit entsprechenden Signalen gespeist werden.

PU Umecheltsignal von Netz- auf Umrichterbetrieb
({PU fUr ca. 0,2 sek. auf CM-Potential)

I
=

Olfnerhilfskontakt zwischen CM und IL vom Motorschutz
zwischen Umrichterausgang (UVW) und Motor.

Ablaufdiagramum eines Umschaltvorgangs

/ NS NS \
! ! Freilauf ! !

Motordrehzahl
Art der Motorver- Umrichter | Netz |___Umrichter
sorgung —
K1l _J ON I
K2 __J_CW——T - \
K3 ON |
FWD ON OFF
BX I ON |
t2
PU l l
h— Jon ——

K1 Umrichternetzschutz

~
(W)
nou

Umrichterausgangsschitz
K3 - Motornetzschutz
1 = 2Z Sekunden
L2 = 0,2 Sekunden

4.2.2.17 Signalstromvorwahl AUT

Wird die Klemme AUT mit CM-Potential
CM|AUT verbunden, so wird von den Sollwert-

vorgaben Poti (11-13) bzw. Leit-
spannnung (11,V1) auf Signalstrom-
S13 vorgabe (11C1l) umgeschaltet.
Schwachstrom-
kontakt verwenden
(12V/10mA)

Lenze
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5. Bedlieneinheit

Funktionscodeanzeige Paameteranzexge Einbeitenanzege
r N\ S —\ ! \
FUNCTION DATA
Anzeige ,ﬁ ( :» OHz ORPM
f ]
7‘;::: 0O A OSEC
f )
(D) ‘c_y g oV O %
;ij = Auswchlanzeige
[ _ //“_—“_—‘JL
Bedientasten
SHIFT /\ FAST AV SET RESET
A A A A A A
Umschalttaste Rucksetztaste
Angezegten Wert vergroflern Abspexchem
Wert schnell verdndemn Angezeigten Wert verringemn
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5.1 Tastenfunkticnen

iSHIFT\

Wechsein zwlischen Funktionsccde und Parameterebene. Bel der
Funktionscodeebene wird jeweils in Folge die 1. und 2. Stelle
angewahlt. Dies wird durch die Auswahlanzeige angezeigt. Die
Auswahl kann nur in Vorwartsrichtung veradndert werden.

Function Data

(~] + M

Angezecigten Wert vergrofieren bzw. verringern, in
Abhéngigkeit der mit SHIPFT vorgewahlten Anzelige

‘FAST.

Ervhéhung der Veranderungsgeschwindigkeit beim Verandern der

angerzeigten wWerte mit [ZSJ oder [SZ]

e,

bt oder——c] > kleine Verdnderungs—
[X] oder [V] +|1] c———> mittlere geschwindigkeit
[A] oder  [~] + {msi] + [1AST]e=—=> hohe

Speichoern cor necuen Parameter

Lenze
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RESET

A) Funktion wahrend der Parametrierung

1. Ricksetzen veranderter aber noch nicht gespeicherter Para-
meter auf den zuletzt abgespeicherten Wert.

2. Rlcksetzen eines Programmierfehlers (Anzeige Err beim
Verandern von Parametern).

3. RUckkehr zum normalen Anzeigemodus nach dem Speichern (SET)
neuer Parameter.

B) Funktion zur Stérungsquittierung.

Nach der Beiseitigung der Stérungsursache; Rucksetzen
der Stdrungsmeldung.
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&, Couwtabelle
p— T T | s [
'funkzions~| Parameter Parametrier- Schrittweite | Werksein-
Cude Anzejgenvercich stellung
Aﬁzeiéepara —
.V{] 0 i AJsgangs frequsnz T 0, 1Kz
0} Sollwertfreguenz 0,14z
[] E? Moterdrehzahl (synchren) Imin=1*1
0 3 Assgangss trom 1A
v 04 Ausgangs spanniJng PAY
0§ Maschinendrehza~l (syrmcrron) min-1%4
06 | Eingangssignale -
. i
0 1 Ausgangssignalsegel -
- o N R S£;5;arcse:rﬁebs:arameter
7 ! 0 I Maxlr%requemz - 50.0 400,30 -2 C, 1Hz 50Kz
[/ U/ F-Eckpunks 50 00 Hz 14z 50Hz
i ! Ausgangsnennssan~ung 220 460 V 1V 400V
! min frequenz (Neigung) 0 400 Hz 1Hz 04z
/ " max. frequenz (Qffset) 0 400 Hz 1Hz 50Hz
% ! min. freguenz (Cffset) 7 400 Hz 1Hz OHz
/ 1. Hochlaufzeit 0,2 3700 s 0,1s *z 20,0s
1. Atlaufzeit 0,2 3600 s C,1s *2 20,0s

2
3
L{
5
6
7
g
A
b

Spannungskenniinie (U min)
Automatische Stromarpassurg

Motorscnutz

Ja , Nein (=)

Cin. aktiv),50-" 3%

1%

Nein (=)

105%

lenze
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Funktions—‘ Parameter . Parametrier— Senrittweite | Werksein—
jcode l Anzeigenbereizh stellung
- -
Betriebsparameter
_ . o .
f? E} Gleichstrombremsung Anfangs- 3.0,0.5-60.0 Hz G, 14z 0.0Hz
‘ frequenz
2 | Gleichstrombremsung Spannurg 0.0-10. % . 1% 10%
c? é? Gieichstrombremsung Dauer 0.0 10.0 s 0,5sec

3 zus#tzlich vor- Hoch 2 0.2 32600 s
wahlbare Hoch- u.
'+ Ablaufzeitgruppen
}
($11, 512, Ab 2 0.2 3600 s
* Hoch 3 0.2 3620 s
‘ Ab 3 J.2 2600 s
1 Hoch 4 0.2 3600 s
Ab 4 C.2 3600 s
Nicntlineare Hoch- Ablaufkenn- 0, 1, 2
tinie
Chopperfrequenz 1, 2, 3, 4
Uberlastmeldung (Motorschutz) 0,50-105%

0,1sec

0,1sec
0,1sec
0,1sec
0,1sec

C,1sec

4

"z

»2

*2

*2

*2

50s

50s

100s

100s
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code

Funktions=-

Parameter

Parametrier—
Anzeigenbereich

Schrittwelte

Werksein-
stellung

L

Betrisbsparameter

31
78
39
N
b
Ens

Startfrequenz

Dauer der Startfrequenz

Sperrfrecuanzauswahl 1

Sperrfrequenzbreite

0.5 5.0 Kz

0.0 10.0

0.0,0.5-400.0 Hz

0.0,0.5-407.0 Hz

0.0,0.5-400.0 Hz

0.0-5.0 Hz

0.1Kz

0.1sec

0.1Hz

0.1Hz

0.1Hz

0.1Kz

0.5Hz

0.0sec

0.0Hz

0.0Rz

0.0Hz

2.0Hz

N
w

L L £ <
-~ o0 un £

Netzunterspannungsmeldung

Kalibrierfaktor fir digitalan
fFrequenzistwert

Kurzzeitkontakt Drehrichtung

Motorpotibetrieb

Automatischer Wiederanlauf nach
Netzunterbrechung

Ausgangssignalkodierung
Schlupfkompensation

3ipolare Sollwertvorgabe

6-100

Ja ,Nein (=)
Ja , Nein (=)
Ja , Nein (=)
Ja , Nein (=)
0,1,2

0.0-2.5 Hz

Ja , Nein (=)

30

Nein(-)

Nein(-)

Ja(Q)

Ja(0)

0.0Hz

Nein{-)

Llenze
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Funktions-| Parameter Parametrier- Schrittwaeite | Werksein-
code Anzeigenbereich steliung
Justagen
E; t] Justage analoger Frequenzist- 70.07105.00 % 0.1% 100%

wert

Stérungsanzeigen

F [] Storungsmeidung Anzeige abhangig - -
von der Stérungs-
art

Ausgangsfrequenz bel Stdrung 0,1Hz
Solilwertfrequenz bei Stdrung 0, 1Hz

Ausgangsstrem bei Storung 1A

Betriebsparameter bei Stérung -
{! bis 4)

Frihe Stérungsmeldungen 1 -

~ 0w L O Wwhy

*1
Uberschreitet der angezeigte Wert 9999 min-1, betrdgt die Kkleinste
Schrittweite 10min-—1.

*2
wenn der programmierte Wert von Hoch- bzw. Ablaufzeit 999, sek.
Uiberschreitet, betragt die kleisnte Schrittweite 1 sek.

Die mit = gekennzeichneten Codes kénnen auch wdhrend des
Betriebes verandert werden.

Alle nicht gekennzeichneten Codes koéonnen wdhrend des
Betriebes Uberprift werden. Das Speichern neuer Parameter ist
erst nach Bet&tigung des Schalters Schnellstop (S2) mdéglich.

Lenze




Technische Beschreibung 6900 31

7. Inbetriebnahme

—-Reglerfreigabe

Zur Freigabe des Fregquenzumrichters 1 mufd eine der Klemmen FWD
bzw. REV auf das Potential von CM gelegt werden. Die Dreh-
richtung des Antriebes ist abhangig von der gewdhlten Klemme,
werden beide Klemmen auf CM gelegt, sperrt der Antrieb.

(siehe auch Klemmenbeschreibung REV, FWD)

[Achtung wichtiger Hinweis!]

Sin¢ die Schalter S1 bzw. 352 der Drehrichtungsvorgabe von CM
nach FWD oder von CM nach REV beim Netzeinschalten geschlossen,
so meldet der Frequenzumrichter die Stdrung OH2.

Das Gerdat kann nur durch Aufheben der Drehrichtungsvorgabe und
anschlierendes RuUcksetzen der Stdrmeldung (z.B. S5/RST) wieder
aktiviert werdern.

Betriebsmakig soll die Drehrichtungsvorgabe frlUhestens 3 Sekunden
nach dem Netzeinschalten erfolgen, um ein stdérungsfreies Starten
des Fregquenzumrichters sicherzustellen. Dies laRt sich z.B. mit
einem gleichzeltig mit dem Umrichter zudeschalteten Zeitrelais

realisieren, desssen verzoOgerter Schliefkontakt in Reihe zu 82
geschaltet ist.

- Sollwertvorgabe
Die Vorgabe des Frequenzsollwertes erfolgt analog uUber die
Kiemmen 12, V1 (Leitspannung) oder Uber Cl (Leitstrom). Die

Werte an Klemme 12 und V1 werden dabei vorzeichenrichtig mit-
einander addiert.

7.1 Parametrierung

Nach dem Netzeinschalten erscheint der Funktionscode 00 und die
aktuelle Drehfeldfrequenz. Die Auswahlanzeige fur die hdéher-
wertige Ziffer (Zehner) des Funktionscodes leuchtet.

Um einen anderen Parameter auszuwahlen, wird mittels der A

oder W Taste, die von der Auswahlanzeige gekennzeichnete
Zifter des Funktionscodes geandert.

Das Umschalten der Auswahlanzeige von der hdherwertigen (Zehner)
zur niederwertigen (Einer) Ziffer des Funktionscodes erfolgt

mit der SHIFT-Taste.

Um den Parameterwert zu andern, ist mit der SHIFT-Taste die
Auswahlanzeige auf die Parameterebene umzuschalten (beide

LED's der Auswahlanzeige sind erloschen). Dies ist nicht moéglich
tei Code 00 - Code 05. Der Parameterwert ist mit der A oder V¥V -
Taste auf den gewlnschten Wert einzustellen und mit der
SET-Taste zu bestdtigen. Wird beim Veradndern des Wertes die
FAST-Taste cein- bzw. zwelimal bestatigt, so steigt die Anderungs-
geschwindigkeit. Soll der veranderte Wert nicht gespeichert
werden, so 1st statt der SET-Taste die RESET-Taste zu bestatigen
und der bisherige Wert bleibt programmiert.

lenze
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7.1.1 Funktionscode 0§ ingangssignale
Funktionscode [ 7 Ausgangssignale;

JDlese Parameter dienen zur Anzeige der jeweiligen Potentiale
der Steuereingangs- bzw. Steuerausgangsklemmen im Display.
Es werden immer nur 3 Klemmen Potentiale gleichzeitig angezeigrt.
Sollen weitere Potentiale abgefraqgt werden, so ist in die
Parameterebene zu wechseln und mittels der A oder ¥ -Taste,
die entsprechende Klemme aufzurufen.

Das Zeichen O bedeutet Signal aktiv,
das Zeichen - bedeutet Signal nicht aktiv.

Die Eelegung der Signale ergibt sich nach folgender Tabelle.

FUNCTTION DATA

0 6 A FWD - REV BX
b THR RST
I X1 X2 X3
d RT1 RT2 AUT
£ IL PU

0 7 A AX OL LV
5 RUN FAR FDT

7.1.2 Funktionscode [ { Maximalfrequenz fmax
Funktionscode [/ 3 Minimalfrequenz fmin;

f
D}
4L00Hz 1 r ————————————
|
|
|
" fimin 0 - 400Hz fmax 50 - L00Hz
i
\ |
0-t— : -
0 100% Sollwert

Uber F-Code 10 und F-Code 13 wird der Stellbereich der Dreh-
felcfrequenz festgelegt. Wahlt man die min. Drehfeldfrequenz
kleiner als die max. Drehfeldfrequenz, so erfolgt die Stor-
meldung Err !/

Lenze
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7.1.3 Funktionscode !l U/F-Nennfrequenz
Funktionscode ] 2 max. Ausgangsspannung;

Mit F-Code 10 und F-Code 12 wird die Ausgangsspannungskennlinie
Uber der Drehfeldfrequenz programmiert.

Ua {\

4+ —_— — o — - —

Umux
320- 460V

3 —t -
U/f fmox fd
Nennfrequenz
S0- 400Hz

U/ f-Nennfregquenz
max. Ausgangsspannung

Motecrnennfrequenz
Motornennspannung

o

7.1.4 Funktionscode [Y max. Frequenz Offs fomax
Funktionscode | § min. Frequenz Offs fomin;

Mit F-Code 14 und F-Code 15 kann die Drehfeldfrequenz
jewells zwischen 0 und 400 Hz begrenzt bzw. angehoben werden.

fo i

fmox :
fO max 7

0= + .

0 100% Sollwert

Wird die max. Frequenz kleiner als die min. Frequenz programmiert,
so erfolgt die Stormeldung fF,-r |/

Lenze
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7.1.5 Funktionscodes 16 2R 2L c€E Hochlaufzeiten Tir
Funktionscodes 1126 2dF Ablaufzeiten Tif;

Die Hoch- und Ablaufzeiten lassen sich im ?ereich 0,2s-3600s

programmieren. Sie beziehen sich auf eine Anderung der Dreh-

feldfrequenz von OHz bis zur max. Drehfeldfrequenz

(F-Code 10) und umgekehrt. Die Hoch- bzw. Ablaufzeit, die

einzustellen ist, um in einer gewlnschten Zeit ti von

einer Frequenz t zu elner anderen Frequenz £ zu gelangen ar-
T . d% - dz2

rechnet sich wie fLolgt:

fmax
Ti = i+ —
fdz2-fdil
foy
foax +--——-—-—- s Bt el
2N
P
fao  +----3 — 3
N
! | !
fCﬁ 1 ! | | {
/0y | | } ] ,\
// | ! D | 1N
0 -+ | —t ) NS
0 T T t
ir o if )
Tir Tit
Refindet sich die Drehfeldfrequenz ¢ im durch F-Code 14

eingagrenzten Bereich, so beziehen s?gﬁ die Zeiten auf die
unter F-Code 10 programmierte Frequenz (siehe Darstellung).

on
S2
off- -
| | t
| t
fo d! |
| !
| |
4 e - - - - = _ -
fmox | P #\
| e : N
meOx ""|‘"“"Z 4 1 2
| ! I I !
1 I ! I !
| ! 1 | {
T t t
o ir , . it
mr TH
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Die Auswahl der Hoch- bzw. Ablaufzeliten wird Uber die Klemmen RT1

und RTZ2 vorgenomnen,

7.1.6 Funktionscode

Mit F-Code [f Xkoénnen Sollwerte,
angepalt werden.

fo )

fmax t+t—— - -

RT1 RT?Z Hochlaufzeit Ablaufzeit
NC ﬁ_ﬂ&c F-Code [§ F-Code []
NC CM F-Code (R F~Code 2b
CM NC r-code 2€ F-Code 2d
CM CM F-Code (F F~Code 2F

|
|
1

100%

Frequenzsollwert

NC
CM

/8 Sollwertverstdrkung;

dabel gilt folgende Zuordnung:

Klemme offen
Klemme mit
CM verbunden

die nicht 0- +10V entsprechen,
Einstellbereich 0-200%.
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7.1.7 Funktionscode [3 spannungskennlinie (U ,,)

Es entstehen 21 verschiedene U/f-Kennlinien zur Auswahl.
Diese mufs sowohl nach thermischen Gesichtspunkten (Motortemperatur),
wie auch nach der jeweiligen B lastun% des Antriebs (Drehmoment-

bedarf) erfolgen. Die Kurven und sind speziell fur
Pumpen—- und Lufterantxyiebe vorgesehen.
Die Kurven bis welisen eine Spannungsanhebung bei

geringen Frequenzen bis 1/3 U/f Nennfrequenz auf.

Es ist darauf zu achten, daR die Kennlinie dem Motor und der Be-
lastung anzupassen sind, da sonst eine Schadigung des Motors durch
Ubertemperatur nicht auszuschlieflen ist.

Die Auswahl der Kennlinie ist wie folgt durchzufuhren:

- Motorstrom Uberpriufen (z.B. Anzeigeparameter 03)

- Motor mit moéglichst geringer Belastung bei 5 Hz betreiben

~ Kennlinie auswahlen und programmieren

a) Fur Kurzzeitbetrieb (< 15 Minuten) im unteren Frequenzbereich
(< 30 Hz) und fremdbelUftete Motoren ist die Kennlinie so aus-
zuwahlen, daR der Motorstrom den Motornennstrom nicht uber-
schreitet (IMotor < IN Motor).

b) Fir Dauerbetrieb im unteren Frequenzbereich ist die Kennlinie
so auszuwahlen, daR der Motorstrom 80% seines Nennwertes nicht
Uberschreitet. (IMotor =0,8 IN Motor)

Soll der Motorstrom wegen entsprechendem Momentbedarf hoéher liegen,

so ist ein Motor mit hdherer Isclierstoffklasse zu verwenden und

die Kennlinie wie unter (g) beschrieben auszuwahlen.

Die Belastungsmoglichkeiten des Motors kémnnen beim jeweiligen
Motorhersteller erfragt werden,

U, A

-

U/t u/t

Lenze
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7.1.8 Funktionscode [ Automatische Stromanpassung

Mit dem F-Code 1A (aktiv = O ) (nicht aktiv= -)
kann die automatische

Anpassung des Erreger-

stromes an die Belastung

des Motcrs erfolgen. Up b
Bei leistungsmaRig nicht
angepafiten Motoren sollte
die Erregerstromanpassung
abgeschaltet werden.

Die Stromanpassung eignet
sich vorzlglich zur Energle-
einsparung bei Lufter- und
Pumpenantrieben. OHz 50Hz 400Hz

e

fp

7.1.9 Funktionscode /b Motorschutz

Mit F-Code 1b kann eine Motorschutzeinrichtung aktiviert werden,
die aus dem Motorstrom, der Frequenz und der Zeit die aktuelle
Motortemperatur berechnet und bei einer thermischen Uberlastung
des Motors diesen abschaltet. (Stérmeldung JLZ ) Vorausgesetzt
wird ein 4-poliger, eigenbelluteter Motor.

Um die Uberwachungsfunktion an den Motor anzupassen, kann der Wert
dieses Parameters im Bereich von 50-105% programmiert werden, der
Wert 0% bedeutet, daf’t die Funktion nicht aktiv ist. Der zu
programmierende Wert berechnet sich nach:

Motornennstrom
I = « 100%
Schutz Umrichternennstrom
Strom—-Frequenz Zeit-Strom
Ausldsecharakteristik Ausloésecharakteristik
\
R
[
5 ‘E 80
5 50% T 60—
a N
i — ———
g ; -g 40
. 3 o —i—
= : - < hg___________.____
U/f u/f Ausgcmgs— 0 80 100 120 140 160 180 200
3 frequenz Motor Strom

Lenze
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Zur Beachtung:

— Die Schutzfunktion ist nur einzusetzen, wenn ein Motor am Um-
richter betrieben wird, beil mehreren Motoren parallel miissen
diese getrennt Uberwacht werden.

- Die Motorschutzlberwachung ist kein Vollschutz, da der errechnte
Wert beim Netzschalten des Frequenzumrichters zurlckgesetzt wird
und ein bereits stark erwdrmter Motor bei weiterer Uberlastung
Schaden nehmen kann. Deshalb ist es grundsatzlich empfehlenswert

einen Motorvollschutz mit Temperaturschaltern in den Wicklungen
vorzusehen.

7.1.10 Funktionscode 2 Anfangsfrequenz
Gleichstrom-
Funktionscode 2 [ bremsung Spannung
Funktionscode 22 Dauer

Mit diesen F-Codes wird die Gleichstrombremsung freigegeben und
konfiguriert. Die Anfangsfrequenz gibt an, bei Unterschreitung
welcher Frequenz die Bremsung einsetzt (0Hz = inaktiv).

Mit der Spannung kann die Hbhe des in den Motor eingepragten
Gleichstroms programmiert werden. (0V = inaktiv)

Mit der Dauer wird programmiert, wie lange der Bremsstrom nach
Unterschreiten der Anfangsfrequenz durch den Motor fliefdt.

(0s = inaktiv)

Zur Beachtung:

Lingerer Betrieb der Gleichstrombremsung kann zu einer thermischen
Uberlastung des Motors fuhren.

Die Anfangsfrequenz liegt im Bereich 0,5-60Hz
Die Spannung liegt im Bereich 0-10%
Die Dauer liegt im Bereich 0-10s

7.1.11 Funktionscodes 23 bis 29 7 vorwdhlbare Festfrequenzen

Mit F-Code 23 bis F-Code 29 lassen sich insgesamt 7 Festfrequenzen
programmieren. Die Anwahl dieser Frequenzen erfolgt durch die
Klemmen X1, X2, X3. Durch F-Code 41 und F-Code 42 kann der
Zugriff auf diese Festfrequenzen ganz oder teilweise gesperrt
werden, da die Klemmen X1, X2, X3 fuUr andere Funktionen eingesetzt
werden.

Die Anwahl der jeweiligen Freguenz erfolgt nach folgendem Schema:

X1 X2 X3 Wert von F-Code

NC NC NC analoge Vorgabe NC = Klemme offen

CcM NC NC F-Code 23 CM = Klemme mit

NC CM NC F-Code 2Y CM-Potential

CcM CM NC F-Code 2§ verbunden

NC NC CM F-Code 2§ ,

CM NC CM F-Code 2 Die Festfrequenzen

NC CM CM F-Code 28 lassen sich im Bereich

CM CM CM F-Code 29 von 0 - 400 Hz einstellen.
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7.1.12 Funktionscode 3F{] Nichtlineare Hoch-Ablaufkennlinien

Neben dem linearen Hoch- bzw. Ablaufverhalten (Winkel-
beschleunigung a = konstant) stehen 2 weitere Hoch- bzw. Ablauf-
kennlinien zur Verflgung. Der Parameterwert ist wie folgt kodiert:

0 = lineare Kennlinie (a = konstant)

| = S-fb6rmige Kennlinie

‘D A
'mu ______
Dme.‘ _____ .f_i___ _4—‘.< a = Orl Tir
| ] by -
li | bl b =10,1 Tif
[ 1 | P
'{l |:l
S At el Sl
Ov”m.l —_— : L and
ala ala bib| blb '
Tir Tit
2 = e-Funktions-Kennlinie
L |
foax + — — — — - - - — - =
a2z + — — —= — — A\ — — — ——
30Hz TL————|——P—-—H ——————
P | : |
wHz 4 £ b4 ——F - HF N ————
[ | b [
| I
Co | b l
P LPUFL I T | Te| Jr Ts I
29 B fmax — 42
T, = T. _ T, = T, _— a = 255 —mmmm
1 ir J09+q > 1T 33548 18
33 33 fmax - 42
T, = T. _— T = T, —— 8 =29
2
R T 6 T 3354 18
47 47
T = T. —_—— T = T,
3 T 109+q 7 1T 3354¢
Q 255
T, = T. —_— T, = T, —_—
4 1T 109+a 8 1T 33548

Lenze
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7.1.13 Funktionscode 3/ Motorgerdausch

Durch Veranderung der Chopperfrequenz auf Parameter von 1 bis 4
kann das entsprechende Motorgerausch in unterschiedliche
Frequenzbereiche verlagert werden.

7.1.14 Funktionscode 32 Uberlastmeldung (OL)

Die Motorschutzfunktion (F-Code [b ) A
kann mit einem an der Klemme OL an-—
stehendem Signal vor Abschaltung ge-
meldet werden, wenn die Uberlastmeldung
kleiner als der Motorschutg programmiert
wird.

Die Programmierung kann 2zwischen 50 und
105% gewahlt werden.

0 bedeutet, daR die Funktion inaktiv ist. 0 Motorstrom

Motorschut z

Uberlastmeldung

Auslosezett

Y

7.1.15 Funktionscode ij Drehmomentbegrenzung motorisch
Funktionscode 3JY Drehmomentbegrenzung generatorisch

Die Funktionen ermdglichen die Begrenzung des Drehmomentes. Die
Begrenzungen lassen sich im Bereich von 20% - 180% programmieren.
Die Funktionen ermdéglichen es, das Beschleunigungen bzw. das Ver-
zOgern des Antriebes mit konstantem Drehmoment durchzufihren,
ohne daft die Hoch- bzw. Ablaufzeiten der Last angepafft werden
missen.

Wenn motorisch (-) programmiert wird, ist die Begrenzung inaktiv.
Wenn kein Bremschopper angeschlossen ist, sollte generatorisch

0 oder 20% programmiert werden.

7.1.16 Funktionscode 35S Frequenzmarker (FDT)

Das Potential von CME wird nach Klemme FDT durchgschaltet, wenn
die Drehfeldfrequenz > der programmierten Frequenz ist. Der
Frequenzmarker 14a4Bt sich im Bereich von 1-400 Hz programmieren.

(FDT-CME)
ON-t+

Frmax

0 —
Lot

._\_/ \

Zeit

Drehfeld-
o frequenz
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7.1.17 Funktionscode 36 f, . = £, ,; Ansprechbereich (FAR)
Das Potential von CME wird nach Klemme FAR durchgeschaltet,
wenn die Drehfeldfrequenz innerhalb des programmierbaren
Ansprechbereiches vom Frequenzsollwert (Sollwertpoti/Leitwert)
liegt. Der Ansprechbereich laRt sich von 0,5-5H2z programmieren.

fsoll, fsel
fseﬂ T
fret3: -
fsei 2
t
fD \
FAR
ON
OFF -
t

A=Ansprechbereich

7.1.18 Funktionscode 37 Startfrequenz
Funktionscode 78 Dauer der Startfrequenz

Nach Freigabe des Umrichters steigt die Drehfeldfrequenz auf
den unter F-Code 37 programmierten Wert an und behdlt diesen
fir die unter F-Code 38 programmierte Zeit bei. Nach Ablauf
dieser Zeit steigt die Drehfeldfrequenz auf den vorgegebenen
Sollwert an. Beim Bremsen oder Drehrichtungswechsel ist die
Funktion nicht wirksam.

Speziell bei Lufter- oder Hubantrieben kann diese Funktion
Vorteile bieten,

i
38
0.0 to 10sec
oh
Q Q
£9
O& 05 to 5Hz 3 ]
0 - ——— -
Zett
7.1.19 Funktionscode 39
Funktionscode 38 Sperrfrequenzauswahl 1,2,3
Funktionscode 3p
Funktionscode 3C Sperrfrequenzbreite

Zur Vermeidung von Resonanzerscheinungen des Antriebs kdédnnen
3 Frequenzwerte programmiert werden, die mit der programmierten
Breite (F-Code 3C) Ubersprungen werden.

Lenze
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Die Programmierung von 0 Hz bedeutet nicht wirksam. Der Bereich
betréagt jeweils 0,5 bis 400 Hz. Die Sperrbreite 1l&Rt sich von
0 bis 5Hz programmieren. i

Drehfeldfrequenz

————

_ Frequenzsollwert
Wahrend Beschleunigungs- und Bremsvorgangen sowie bei ange-
wadhlten Festfrequenzen ist die Funktion nicht wirksam.

7.1.20 Funktionscode 34 Anzahl der Motorpole
Funktionscode J£ Kalibibrierfaktor fUr Maschinen-
drehzahl

Diese Parameter ermdbglichen die Einstellung der Anzeige-
parameter 02 (Motordrehzahl) und 05 (Maschinendrehzahl).
Die Motordrehzahl wird als Polzahl (2,4,6,8,10 oder 12)
programmiert, wahrend der Kalibrierfaktor im Bereich von
0,1 bis 10 angegeben werden kann. (Faktor zur Motordreh-
zahl)

7.1.21 Funktionscode 4[] Kalibrierfaktor dig. f-Istwert
Funktionscode §f{] Justage analoger f-Istwert

Diese Parameter ermoglichen die Anpassung der Freguenzistwerte
an das externe Anzeigegerdt. Der digitale Istwert kann zwischen
der 6- und 100-fachen Drehfeldfrequenz programmiert werden,
wahrend der analoge Istwert von 70% bis 105% seines Nennwertes
(10V) verstellt werden kann. (siehe auch Beschreibung Klemmen
FM1, FM2)

7.1.22 Funktionsqode Y | KXurzzeitkontakt Drehrichtung

Dieser Parameter ermdglicht die Drehrichtungsvorgabe mit
Impulsen (50ms minimum). Die Vorgabe wird gehalten, wenn
F-Code 41 aktiv ( 0 ) programmiert wird.

Die Festfrequenzen 4 bis 7 (F-Code 26-29) von Klemme X3 sind
nicht mehr wirksam (siehe auch Beschreibung Multifunktions-

klemmen)
(Diagramme siehe nachste Seite)

Lenze
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ION OFF ON OFF
Schnellstop l — .__I I
Selbsthaltung Z Schnell-
““““ - stop
FwWD Signal ,B
Signal
ignoriert Selbsthaltung
e
REV Signal N | | ’
REV
a

CM X3 FWD REV

D
FWD
Ausgangs- LV N\ )
frequenz
REV
O

7.1.23 Funktionscode Y2 Motorpotibetrieb

6900

Bei Aktivierung ( o ) dieser Funktion kann die Drehfeldfrequenz
durch Taster erhdht (CM-X1) bzw. verringert (CM-X2) werden.

Der vorgegebene Frequenzsollwert bleibt auch nach Ausschalten
des Gerates dgespeichert, so daf beim Wiedereinschalten der
Antrieb auf den zuletzt vorgegebenen Sollwert hochlauft.

Die Festfrequenzen 1 bis 3 und 5 bis 7 (F-Code 23 bis 25 und
27 bis 29) sind nicht mehr wirksam (siehe auch Beschreibung
Multifunktionsklemmen) .

Die analogen Sollwerte (Poti, V1, Cl) werden ignoriert.
Werden die Klemmen X1 und X2 gleichzeitig mit CM-Potential
verbunden, so hat die Klemme X2 Prioritéat.

b on OFF
FWD/REV-CM | I ]

Xlr
nr

S T

|

1
]
T

=
N

Fmax

Ausgangs
frequenz
I

Zeit

7.1.24 Funktionscode Y23 Automatischer Wiederanlauf nach
- Netzunterbrechung

Bei Aktivierung ( o ) dieser Funktion l&uft der Antrieb nach
einer kurzzeitigen Netzunterbrechung ohne Stdérungsmeldung

wieder an. Die Netzunterbrechung darf einen entsprechenden
Zeitbereich (ca. 3s) nicht Uberschreiten und die Drehrrichtungs-
vorgabe muft erhalten bleiben,

7.1.25 Funktionscode YY Unterspannungsmeldung

Bei Aktivierung ( 0 ) dieser Funktion bleibt eine Unterspannungs-
meldung ( LlJ ) gespeichert und muff z.B. mit der Reset-Taste zuruck-
gesetzt werden.

Der automatische Wiederanlauf (F-Code 43) ist der Unterspannungs-—
meldung Ubergeordnet.

Lenze
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2;1'26 Funktion§39de YC Ausgangssignalkodierung

Mit diesem Parameter kénnen den S Open-Kollektor-Ausgdngen unter-

schiedliche Signale zugeordnet werden.
Der Parameterwert ist wie folgt kodiert:

0:

RUN - Antrieb freigegeben

FAR - Frequenzsollwert erreicht (FAR)

FDT - Frequenzmarke erreicht (FDT)

OC - Uberlastmeldung (OL)

LV

[

OL - Uberlastmeldung (OL)

LV - Unterspannungsmeldung

Uber die Klemmen RUN, FAR und FDT werden Stdrmeldungen in

folgender Form ausgegeben:

Unterspannungsmeldung

(RUN)

(LV)

(LV)

(siehe auch Klemmenbe-

schreibung)

(siehe auch Klemmenbe-
schreibung)

- keine Stdérmeldung

Stdrmeldung RUN FAR FDT
oc Uberstrom - - X
ou Uberspannung - X -
Ly Unterspannung - X X
oLt Uberlast (FU) X - _
pL2 Uberlast (Motor) X - X
OH! Ubertemperatur (FU) X X -
OHZ Ext. sStérmeldung X X X

X = eln - = aus

Lenze
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Uber die 5 Klemmen werden Betriebszustande bzw. Stoérmeldungen in
kodierter Form ausgegeben:

Im storungsfreien Betrieb ergibt sich folgende Kodierung:

Antrieb Frequenz- | Frequenz- | Uberlast- | LV | OL | FDT | FAR | RUN
freige- sollwert marke me ldung
geben erreicht erreicht
(FAR) (FDT) {OL)
|
0 0 0 0 - - - - -
1 0 0 0 - X - X -
1 0 1 0 X X - X -
1 1 0 0 - - X X -
1 1 1 0 X - X X -
1 0 0 1 - X X X -
1 0 1 1 X X X X -
1 1 0 1 - - - - X
1 1 1 1 X - - - X
1 Signal verfugbar 0 = Signal nicht verfugbar.

>
I n

ein - = aus

Ist Trip-Stdrmeldung gesetzt, so ergibt sich folgende Kodierung:

Stérmeldung LV oL FDT FAR RUN
oct Uberstrom (Hochlauf) X - - - -
02  Uberstrom (Ablauf) - X -~ - -
oc3 Uberstrom (konstant) X X - - -
ou Uberspannung - - X - -
Ly Unterspannung X - X - -
oLt Uberlast (FU) - X X ~ -
oLz Uberlast (Motor) X X X - -
DH! Ubertemperatur (FU) - - - X -
OHP Ext. Stdrmeldung X - - X -

N
X = ein ; - = aus
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7.1.27 Funktionscode Y§ Schlupfkompensation

Der lastabhangige Schlupf der Asynchronmaschine kann im Frequenz-—
bereich von = 0,5Hz bis zum programmierten U/F Eckpunkt kompensiert
werden. Die Kompensation kann im Bereich von 0 bis 2,5 Hz
programmmiert werden.

2|
N Schlupfkompensation
15- ™
\
\
\—-———
1 —
\
\
\
0- -
1] |
0 1 2 N
N

7.1.28 Funktionscode Y7 Bipolare Sollwertvorgabe

Bei Aktivierung ( 0 ) dieser Funktion ist es mdéglich, die Dreh-
richtung zus&tzlich zur Vorgabe Uber Klemmen (FWD, REV), von der
Polaritdt des analogen Sollwertes abhangig zu machen.

FWD - CM gebriickt

Frequenz -
sollwert

-10V
)
[
/ \ |
[
Motor - y !
briicki drehzahl I \ 7
|

7'1;?9 quktionscode G0 Justage analoger Frequenzistwert

Der analoge Frequenzistwertausgang l&ft sich von 70 bis 105% des
Nennwertes (10V) justieren. -

S

!

1
+10V ! Freq.
: Sollwert

7.1.30 Funktionscode §] Justage Stromistwert

Der analoge Stromistwert 1laRt sich mit diesem Parameter an das
verwendete MefRgerat anpassen. (Option)

Lenze
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7.1.31 Funktionscode 5§72

Motorwiderstand;

Mit diesem Parameter kann der Motorwicklungswiderstand angepafRt
werden. Dies ist bei den Drehmomentbegrenzungsfunktionen er-
forderlich. Bei nicht angepaften Motor kann es zu Uberlast-
stoérungsmeldungen des Gerdtes kommen.

Der zu programmierende Wert 1aR8t sich nach folgender Formel

ermitteln:

RMotor
X = 100%
R1
TyD Motor- R 1/Q
nenn-
leistung
6911 30 kW T 0.1141
6912 37 kw 0.0979
6913 45 kW 0.0748
5914 55 Xw 0.0579
6915 75 KW 0.0391
6916 90 kW 0.0311
6917 | 110 kw 0.0241
6918 | 132 kw 0.0191
6919 | 160 kw 0.0150
6920 | 200 kw 0.0113
6921 | 220 kw 0.0100

7.2 Betriebsarten

RMotor

R1 siehe Tabelle
= Widerstand
zwischen 2

Motorklemmen

Betriebsart Klemmenbeschreibung Funktlonsbeschreibung
Klemmen Seite F-Code Seite

Kurzzeitkontakt| FWD, REV 19 Y| 42

Drehrichtung X3, CM

Motorpoti- X1,X2,CM 21 Yye 43

betrieb

Umschaltung

Umrichter- PU, IL,CM 23 - -

Netzbetrieb

Lenze
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8. Uberwachungen und Meldungen

Die Umrichter der Reihe 6900 weisen diverse Funktionen zum Schutz
vor unzuldssigern Betriebsbedingungen bzw. Bedienungsfehlern auf.
Bei Bedienungsfehlern wird lediglich eine Fehlermeldung ausgegeben,
wahrend bei Ansprechen einer Schutzfunktion entweder der Umrichter
gesperrt oder der Stodrmeldungsspeicher (Trip) gesetzt wird.

Das zZurlcksetzen der Stdrmeldung oder einer Fehlermeldung bei
Bedienungsfehlern erfolgt mit der RESET-Taste bzw. Klemme RST.

Das Setzen des Stormeldungsspeichers bewirkt ein Umschalten auf
F-Ccode F0. Tritt mehr als eine Stdérung auf, so kann in der
Parameterebene die Liste der augetretenen Stdrungen abgefragt
werden. Jeder Stdrungsmeldung wird dabei eine Nummer zugeordnet,
welche die Reihenfolge der Stdérungen angibt. (Ausgenommen sind
Systemfehler Err0 und Errd)

Zusatzlich zum Setzen des Stdrmeldungsspeichers werden einige
Daten des bei Auftreten der Stdrung vorleigenden Betriebszustandes,
unter Code F1-F4 gespeichert.

Die letzten 3 (bereits zurlUckgesetzten) Stdrungen werden unter
F-Cole F5-F7 gespeichert, wobeili allerdings nur der ausldsende
Fehler angezeigt werden kann.
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Ubersicht der Schutzfunktionen

f-Code Anze'tge Stdrungsart/Betriebszustand

| bis |

{berstrom (Hochlauf)

(in der
Folge wle
aufge-
treten

Uberstrom (Ablauf)

c3|c |

Uinu

Uberstrom (konstant)

oMM

Uberspannung

-n
3
11

c

cz

Unterspannnung

Ubertemperatur (FU)

i b il
|-

Ext. Stérmeldung

Obertast (FU)

=

Uberlast (Motor)

=

LI I I I w  f w I

CPU-Fehler

1

Speicherfehler

Ausgangs f requenz

Fo
F3

Sollwertfrequenz

oo o0

Motorstrom

| bisY

(sofern
mdglich)

Drehrichtung rechts

mico|co|aojaa|a|cfrnu

Drehrichtung links

mTm ;3 Fj FD A

F4

Stromgrenze

-

Uberspannung

C
-

Unterspannung

C
C

FS Art der letzten Stirung

FB Art der vorletzten Stdrung

-} Art der drittletzten Stdrung

Lenze
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8.1 Uberwachungen ohne Aktivierung der Impulssperre

Er-~! Bedienungsfehler 1
Min. Frequenz ist grofRer als max. Frequenz gewdhlt worden.

Err2 Bedienungsfehler 2
Anderung eines nicht wahrend des Betriebes dnderbaren

Parameters bel freigegebenem Umrichter.

8.2 Uberwachung mit Aktivierung der Impulssperre

Ly Unterspannung
Spannung im Zwischenkreis 413V DC
Nach Beseitigung der Stdorung wird der Fehler nur dann
automatisch zurlckgesetzt, wenn Code 44 nicht aktiv
(- = nicht aktiv) ist.
(siehe auch Code 44)

8.3 Uberwachungen mit Setzen des Stdrmeldungsspeichers

0C1 Uberstrom (Hochlauf)
OCP Uberstrom (Ablauf)
OC3 Uberstrom (konstant)

Der Ausgangsstrom hat den maximal zulassigen Wert uber-
schritten. Grund hierfir kKann ein Kurzschlufs oder ein
Erdschluf® (mit Option 6905/06) sein.

ou Uberspannung
Spannung im Zwischenkreis > 760 VDC

Ly Unterspannung
Spannung im Zwischenrelais < 417 VDC
Der Stérmeldungsspeicher wird nur dann gesetzt,
wenn Code 44 aktiv
( o = aktiv) ist)

(siehe auch Code 44)

OH! Jbertemperatur (FU)
Die Temperactur des Geradtes hat durch zu hohe Umgebungs-
temperatur die Grenzwerte Uberschritten.

OH2 Externe Stdrmeldung
Die vVerbindung zwischen den Klemmen CM und THR ist unter-

brochen worden.
(z.B. externer Thermokontakt)

Lenze
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OL! Uberlast (FU)
Die IXt-Begrenzung des Gerates wurde ausgeldst.

QL2 OUberlast (Motor)
Ansprechen der Motorschutzeinrichtung

F-Code /6

ErrO CPU-Stdrung
‘st TUng I Programmablauf
{(siehe auch 3.1 Verdrahtungshinweise)

Er-d Speicherfehler
Fehler im Sspeicherzugriff
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9. Signalflufplan
Code 47
Code 18 + Sperr- min Frequenz
- frequenzen { Neigung)
AV |
- \ - -
Sollwert- bipolarer
verstarkung Sollwert Code 39 Code 13
Code 3A
Code 3b
I Code 3C
l} U
AUT
|
Festtrequenzauswahi
nichtlineare  Hoch-/Ablauf-
> Hoch-/Ablaut  zeiten max.
Kennlinie Code 16 Frequenz
Code 23 ™ Code 38 Code 7 {Offset)
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lenze

In aller Welt
Worldwide

Dans le
monde
entier

Argentina

Mochos S A

Mom 3099

RA-1437 Buenos Aires

2 (01) 9202 71/922-2299
Telex 17 475

Australia

FCR Automation Pty Ltd
23 McArthur's Road
P.O. Box 359

Atona North, 3025
Melbourne, Australia

2 (03) 3991511
Telefax (03) 39914 31

Austria

Lenze Antriebstechnik Ges.m b H.
Postfach 21

MuihlenstraBe 3, A-4470 Enns
107223)3421-0

Telex 229371, 229166

Telefax (072 23) 32 80

Beigs
Lenze pvba
Noorderlaan 133, bus 15
B-2030 Antwerpen

@® (03) 5426200
Telefax (03) 541 37 54

Bulgaria
see Austria

Canada
see USA

China, People’s Republic of

Kanex Krohne Anlagen Export GmbH
Beijing Office

Rm Nr. 830 Oid Bidg.

Xiyuan Hotel

Xi Jiao, Er Li Gou

Beijing China

2 890721 Ex 830

Telex 2 2 831 XyHCN

Telefax (00 86) 18 314577

CSFR

Lenze Antriebstechnik GmbH
Komenského 537

CSFR-54941 Cerveny Kostelec
® + Fax (04 41) 62290

Berhn

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Nordwest
Niederlassung Beriin
HedwigstraBe 14

1000 Berlin 41

a (030) 85183850
Teletax (0 30) 8 51 70 91

Hamburg

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Nordwest
Niederlassung Hamburg
Stormarnring 20

2000 Stapelfeld
204006777059
Teketax (0 40) 6 77 80 86

Bad Nenndorf

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Nordwest

Im Niedernfeld 1-3

3052 Bad Nenndorf 1

A (057 23) 2017-19. Telex 972283
Teletax (0 57 23) 68 08

Hamein / Stammwerk

Lenze GmbH & Co KG Aerzen
Postlach 1013 52

3250 Hameln

Sitz: Aerzen 2/ Gr. Berkel
Hans-Lenze- Strafe 1

® (05154) 82-0, Telex 92853
Teletex 51 54 11, Teletax (0 51 54) 40 40

Moers

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik West

Paosttach 18 09, Uerdinger StraBe 48
4130 Moers |

2 (02841) 23906, Telex 8121 244
Teletax (028 41) 183 42

Herborm

Denmark

Leomotor A/S

Ingenior- & Handelsfirma
Stubmellevej 35-37
Postbox 438

DK-2450 Kabenhavn SV
& (36) 30 66 66

Teletax (36) 30 64 33
Them

& 086847533

Teletax 0 86 84 83 53

Great Britain / Northern reland

Simplatroll Ltd.

Caxton Road

GB-Bedford MK 41 OHT

@ (02 34) 3500 44, Tetex 825308
Telefax (02 34) 26 1815

Greece

Georg P. Alexandris AG

K. Mavromichali Str 12

P.0.Box 86009

GR-185.03 Pirdus

2 (1) 41118 41, Telex 212 796
Telefax (1) 4127058

Monastiriou Str. 153

GR-546.27 Thessaloniki

& {31) 52 75 21-2, Telex 418 300
Telefax (31) 511815

Egypt

Farid Hassanen & Co.

81. Matbaa Ahleia Str.
ET-Boulac-Cairo

‘& 764656, 765615
769144 77 4897, 7694 01
Telex 22936- FHC UN,
22125 AFC UN

Hong Kong
Teletax (02) 76 97 41

Laden Trading Company Ltd.
RAM 1134-5 Nan Fung Center

Finland 246-298 Castle Peak Road
Refimex Oy Tsuen Wan, N.T.
P.O.Box 35 Hong Kong

SF-02271 Espoo
Hannuksentie 1
SF-02270 Espoo
2 (0) 8048 61

@ (0) 4992923
Telex 36 B63 laden hx
Telefax (0) 411 40 27

Telex 125252, Telefax (0) 88 09 41 Hungary

Lenze Service- und Informationsbiro
France Bognar ut. 3/b
Lenze S.A. H-1021 Budapest

Z.A. de Chanteloup

Rue Albert Einstein

F-93603 Aulnay s/s Bois Cedex
B (1) 48.66.28.18

Telefax (1) 48.69 40.99

Succ. Rhone-Alpes:
42 Chemin des Pivolles india
F-69150 Décines-Charpieu
@ 72.37.0550

Telelax 78.26.88.36

Agence de 'Est:
Europaic

2 rue de la Durance
F-67100 Strasbourg
& 88.79.47.85

B + Telefax
0036/1/1760496

Iceland
sec Denmark

Control Logic

Electronics & Instrumentation

23 Seatace House, Worli Seatace
IND-Bombay 400018

@ (22) 494 86 53

Telex 011-71 899 Roy in

Telefax (22) 4 941163

Telefax 88.40.17.25 Israet

Agence Sud-Ouest Gréénshpon €Eng., Works Lid.
BP 67 P.0.Box 10108

F-47300 Villeneuve sur Lot IL-Haifa-Bay

‘3 53402097

> 4) 721472
Telex 45108 green il
Telefax 972 - 4 - 72 62 31

Telefax 53.40.21 04

Waiblingen

Lenze GmbH & Co KG

Antriebstechnik Waiblingen

Postlach 14 33, Schanzle 8

industriegebiet Eisental [ )
7050 Waiblingen

a{07151)59024

Telefax (07151) 57341

Rottwei)

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Sud
Niederlassung Rottweil
Zimmerner StraBe 54-56
7210 Rottweil

2 (0741)8520

Teletax (07 41) 42901 ®

Kartssruhe

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik S0d
Niederlassung Karlsruhe
SaarlandstraBe 83-91
7500 Karlsruhe 21

& (0721)557041
Teletex 7216 88

Telefax (07 21) 55 70 46

Munchen ®
Lenze GmbH & Co KG

Antriebstechnik Sod

Niederlassung Munchen

ErlenstraBe 1

8032 Lochham

2 (089) 8544010, Teletex 89 89 27

Telefax (089) 854 4198

Ansbach

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Mitte
Postach 14 63
WesterwaldstraBe 36
6348 Herborn

2 (02772)53075-8
Teletax (027 72) 53079

Lenze GmbH & Co KG
Antriebstechnik Sud
Niederlassung Ansbach
SchloBberg 31

8802 Sachsen
2(09827) 7401
Teletax (098 27) 64 41



Gerit Trasmissioni S.p A.
Viale Monza 338
1-20128 Milano

® (02) 26 0004 56
Telex 320 C17 gerit i
Telefax (02) 2 55 29 70

Japan

Miki Pulley Co. Ltd.

461 Imai-Minami-Cho, Nakahara-Ku
J-Kawasak -City

@ (0 44) 7 33- 5151, Telex 03842110
Telefax (044) 7112431, 73312 41

Korea

In Kok Trading Company

Room No. 101

Solpyo Choseon Mooyack Bidg.
339-1, Dae Bang Dong

Dong Jack-Gu

C.P.0.Box 37 21
R.0.K.-Seoul/Korea

@ (02) 816-0652-5

Telex K 26 919 Inkoktd

Telefax (02) B16-5016

Kuwalt

Singapore/Asean

Turkey

Lenze B.V.

Postbus 31 01

NL-5203 DC 's-Hertogenbosch
Ploegweg 15

NL-5232 BR 's-Hertogenbosch
®1073) 410096

Telex 50160 lenze n|

Telefax (0 73) 411545

New Zealand

Byron Machinery Company Lid
P.O.Box 21-041

3a Waipareira Avenue
Henderson

NZ-Auckiand 8

@ {09)837-1296

Telex NZ 21 057 (Byrod)
Telefax {09) 834 -7457

Norway

DitC-Lenze A/S
Elveveien 26-28
N-1472 Fjellhamar
@ (02) 971950
Telefax (02) 97 20 25

Philippines

Ammar & Partners Electrical Co.
P.O Box 1871, Safat

KT-Kuwait

@ 830122

Telex 44 486 a/b APPECO

Luxembourg

see Belgium

Malwysia/ Assan

Asia-Tech Engineering Sdn. Bhd.

No. 2 Jalan 8/1e, 46050 Petaling Jaya
MAL -Selangor

® 7553186

Mexico

Transmisiones Y Repuestos
De México, S.A. De C.V.
Norte 80-A No. 6205

C.P. 07830

Mexico D.F.

2 574-11-90, 564-72-32
Telefax 05 7601630

GTW international

Enterprises inc.

San Antonio Building

7464 Bagtikan Street

San Antonio Village

Pl-Makati, Metro Manila/Philippines
2 (2) 815-2503, 817-2093

Telex 63604 GTW PN

Telefax (2) 817-2092

Poland

see Austria

Republic South Africa

Integrated Machines (Pty) Ltd.
P.0O. Box 52 33, Benoni-South 1502
22 Balfour Ave.

Benoni-South 1501 £xt. 7
Industrial Sites

“@ (011) 845-1915; 845-1922
Telefax (011) 845-1926

Romania

see Austria

Asia-Mech Engineering Pte Lid.
67, Tuas Avenue 1
SGP-Singapore 2263

& 8622511, 8622 051

Telex asiamc 34 883

Teletax 86 24 551

Koksim -
Mebusan Yokusu Basaran Han No.9/6
TR-80040 Findikli-Istanbul / Torkei
a1433907

Telex 246 83 + 25349

Telefax (1) 1 66 36 85

Spain . USA
S A Sistel Lenze Power Transmission
Santanac, 25 311 Route 46 Wes!

£-08206 Sabadell (Barcelona)
“@1(93) 7270074

Telex 54 885 sekd

Teletax (93) 7253576

Sweden

Lenze Transmissioner AB

Box 1074

S$-58110 Linkdping

a(013) 111470

Telex 50033, Telefax (013) 1036 23

Switzerland

Lenze Bachofen AG
AckerstraBe 42, Posttach
CH- 8610 Uster-Zurich

2 (01) 9441212

Telex 826107, Telefax (01) 944 1233
Bureau de Suisse Romande:
Lenze Bachofen S.A
Grands-Champs 4

CH-1033 Cheseaux s.L.

@ (021) 7310212

Télétax (021) 7310717

Taiwan

Joint Glory International Co. Ltd.

5th Fl., No 56.Nan King E. Road, Sec. 5
P.0O. Box 36-739

Taipei, Taiwan

& (02) 769-4009, 769-9414, 769-9415
Telex 25 618 jointglo

Thaik
Weinmann & Schneider Co,, Lid.
G.P.O. Box 845

T-Bangkok 10501

2 (2) 3943322

Telex 87 973 alucon th

Telelax (2) 384 04 47

USA-Fairfield, NJ 07004
®(201)227-5311
Teletax (201) 2277423

USSR

Kanex-Krohne Anlagen Export GmbH
Moskauer Biro

Krasny Proletary -Impex

Kaschirskoje Chaussee 51, Korpus 4
115612 Moskau

& (095)3939016

Telex 411017

Venezuela

Textitec S.R.L.
Urbanizacion San Rafael
Parcela No. §
YV-Charallave
10399725
Maracay

YV-Calle Urdanetta 153
& (043) 838376

Yugoslavia
see Austria



