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Lenze macht vieles
einfach fur Sie.

Wir erarbeiten gemeinsam mit Ihnen die beste Losung
und setzen lhre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, ob bei der Optimierung einer bestehenden
oder der Entwicklung einer neuen Maschine. Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
stecktin unserem Denken, in unseren Dienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist

das!

1

Ideen entwickeln

Sie wollen die beste Maschine bauen und
haben schon erste Ideen dafiir? Dann bringen
Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
kleinen Innovationsschritten im Detail bis
hin zu komplett neuen Maschinen. Gemein-
sam entwickeln wir ein auf Ihre Anforderun-
gen abgestimmtes, intelligentes und nachhal-
tiges Konzept.

4

Maschinen herstellen

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der

wenigen Komplettanbieter konnen wir lhnen
fiir jede Maschinenaufgabe genau die Produk-
te liefern, die Sie auch wirklich benétigen —

nicht mehr und nicht weniger. Hierfiir steht
unser L-force Produktportfolio, eine konsis-

tente Plattform fiir die Realisierung von An-
triebs- und Automatisierungsaufgaben.

2

Konzepte erstellen

In Ihren Maschinenaufgaben sehen wir will-
kommene Herausforderungen. Wir unterstiit-
zen Sie mit unserem umfangreichen Know-
how und liefern wertvolle AnstéRe fiir Ihre
Innovationen. Die einzelnen Bewegungs- und
Steuerungsfunktionen betrachten wir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgangige
Antriebs- und Automatisierungslésungen fiir
Sie: so einfach wie moglich, so umfassend
wie nétig.

5

Betrieb sichern

Produktivitat, Zuverlassigkeit und taglich
neue Spitzenleistungen —das sind unsere
entscheidenden Erfolgsfaktoren fiir Ihre Ma-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-
nen durchdachte Service-Konzepte fiir einen
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus steht
hier die kompetente Unterstiitzung durch
das exzellente Anwendungs-Knowhow unse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.

3

Losungen erarbeiten

Unsere einfache Formel fiir zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen
Entscheidungswegen und einem individuell
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-
ses einfachen Prinzips begegnen wir schon
seitlangem denimmer spezieller werdenden
Kundenbediirfnissen im Maschinenbau.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

produktauswah f;,
e maschinena ”fgabe

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell, =
welche Produkte fiir Inre Anforderungen die beste Lo- gt o

sung ergeben. ISy

Starke Produkte mit groBer Wirkung:

- Einfaches Handling

« Langlebige Qualitat

« Zuverldssige Technologien am Puls der Zeit

Con trojja .

Lenze-Produkte werden in einem eigenen Testlabor auf = _
Herz und Nieren Uberpriift. So garantieren wir lhnen s
eine dauerhafte Qualitdt und lange Lebensdauer. AuBer- /
dem gewahrleisten Ihnen fiinf Logistikzentren die o
weltweite Verfiigbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer =
ausgewahlten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR e
Inhalt aﬁﬂw



Planetengetriebemotoren MPR B
Allgemeines ] —

Kurzzeichenlegende

4 Belastbarkeit ccc China Compulsory Certificate
i Ubersetzung CE Communauté Européenne
J [kgem?] Massentragheitsmoment CSA Canadian Standards Association
m [kg] Masse cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
M, [Nm] Abtriebsdrehmoment nada
M3, max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V.
N2, eto [r/min]  Eckdrehzahl EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
Ny, th [r/min]  Thermische Grenzdrehzahl EN Europdische Norm
GOST Zertifikat furr die russische Foderation
IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code
IP International Protection Code
NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product
UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.21-5



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Produktinformationen

Die Kombination aus Vogel MPR/MPG Planetengetriebe und Lenze
Servomotor ist die optimale Losung fiir dynamische oder hochdyna-
mische Anwendungen bei denen héchste Prézision gefragt ist. Anfor-
derungen, wie sie in der Druck und Verpackungsindustrie, der Hand-
habungs- und Robottechnik, der Abfiill- und Férdertechnik und zum
Teil im allgemeinen Maschinenbau jeden Tag gestellt werden.

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre {iberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-
le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel
(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)

« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann

+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-
bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPR

Bemessungsdrehmoment [Nm] Produkt
29 MPRO50
83 MPR100
200 MPR200
390 MPR300

6.2.1-6
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss

Steckverbinder
Klemmenkasten

Kiihlung

selbstbelliftet
fremdbellftet

Ri.ickfi.'lhruns

Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber

Abtriebswelle

Vollwelle ohne Permanetmagnetbremse
Passfedernut

Gehéuseausfiihrung Temperaturiiberwachung
Flansch mit KTY
Durchgangsbohrungen PTC

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.21-7



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR P
Allgemeines
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Planetengetriebemotoren MPR I 5
Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebemotor

Produkt
MPRO50 MPR100 MPR200 MPR300

Motorart

Servo-Sychronmotor
Servomotor
0.6-1.5Nm MCS06
2.3-45Nm MCS09
5.5-17 Nm MCS12
9.2-42Nm MCS14
27-72Nm MCS19
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment Siehe Auswahltabelle
Abtriebsdrehzahl Siehe Auswahltabelle
Ubersetzung Siehe Auswahltabelle
Belastbarkeit Siehe Auswahltabelle
Massentragheitsmoment Siehe Auswahltabelle
Einbaulage
Standard Beliebig
Farbe

grundiert (RAL 9005M, tiefschwarz matt)

Oberfldachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-9



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Produkt
MCS

06C41 09L41 12H14 14D14 19F12
06C60 09D41 12117 14L14 19P12
06F41 09L51 12D17 14H12 19J12
06F60 09D60 12120 14P11 19P14
06141 09F38 12H15 14P14 19)14
06160 09F60 12D20 14D15 19F14
09H41 12D35 14H15 19J29
09H60 12H34 14L15 19P29
12139 14H28 19F29
12D41 14P26 19J30
12H35 14130 19F30
12141 14D30 19P30

14H32

14P32

14D36

14132

Anschlussart

Steckverbinder
Klemmenkasten

Steckverbinder

Permanentmagnet-Haltebrem-
se

Bemessungsmoment [Nm] 2.2 8.0 12 22 37
Bremsenspannung [V] DC24
Riickfiihrung
Mit Absolutwertgeber
Mit Inkrementalgaber
Mit Resolver
Kiihlung

Selbstbellftet Selbstbelliftet

FremdbelUftet

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler Temperaturfiihler KTY83-110

KTY83-110 Kaltleiter PTC
Approbation
cURus
GOST R
UkrSepro
Schutzart
IP54
P65

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im

Kapitel Motoren.

6.2.1-10
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Planetengetriebemotoren MPR d

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Steckverbinder Klemmenkasten

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Riickfithrung
Mit Riickfiihrung und Permanentmagnetbremse

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Rickfiihrung
Mit Riickfithrung und Permanentmagnetbremse

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.21-11




6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPRO50 MPR100 MPR200 MPR300

Abtriebswelle
Vollwelle ohne Passfedernut 16x28 22x36 32x58 40x82
[mm]
Ausfiihrung Standard
Dichtring NBR
Lagerung Standard
Gehause
Gehauseausfiihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Abtriebsflansch
Flanschquadrat [mm] 62 76 101 141
Schmierstoff
Art Mobil SHC 629
Entliiftungselement Ohne
Verdrehspiel
Verdrehspiel Standard

Reduziert

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.2.1-12
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Vollwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VO1-de_DE-04/2014
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6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung
Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-

zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

+ Betriebsdauer/Tag = 8h (100 % ED)

« Belastungsklasse I bis 10 Schaltungen/h

+ Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen

- Standardschmierstoff

« Ty=30°Cfiir Getriebe
Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

« Aufstellungshohe < = 1000 m tiber NN

« Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

- Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen kdnnen die erreichbaren Werte von

den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige

Lenze Vertriebsgesellschaft.

6.2.1-14
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung
Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe

Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren.

- cistdas Verhdltnis von zuldssigem Bemessungsmoment des Ge-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo-
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors).

« ¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte
Betriebsfaktor k.

Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)

Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
ben und Getriebemotoren.

k ist abhangig von

+ der Belastungsart

« der Intensitit der Belastung

« tempordren Einfliissen

Belastungsklasse Belastungsart
| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRRe
Il ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe
1] ungleichmaBiger Betrieb, starke St6Re und/oder Wechsellast
Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
194 184 17
11
184 174 16
1.74 16—+ 15 /
1l
=~ 16— 15— 14
15+ 14- 13 /!
|
144 134 12
134 124 11 —A
12- 11- 1.0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Sh
» Sy=Schaltungen/h
Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-15




6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung
Gewichte

Dieinden Tabellen angegebenen Werte beriicksichtigen die folgende
Getriebe-Motor-Kombination:

« Getriebe mit Vollwelle inklusive Schmierstoffmenge

» Motor mit Riickfiihrung

Fiir hiervon abweichende Ausfiihrungen miissen zusatzlich Mehrge-

wichte berlicksichtigt werden.

Massentragheitsmomente

Die Angaben der Massentragheitsmomente des Getriebes beziehen
sich auf die Antriebswelle. Den Einfluss der Ubersetzung (i2) wurde
bei den Angaben berlicksichtigt.

Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes vom

Getriebemotor sind die Werte des Getriebemotors und der Bremse
zu addieren.

6.2.1-16

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten

» Motoranbauten: Bremse
> Kapitel: Motoren/Zubehor

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten/Auswahltabellen

» Motoranbauten: Bremse
> Kapitel: Motoren/Zubehor

Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR 3 =
Technische Daten

Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.

Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes

}

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
MZ, max nZ, th MZ nZ, eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] g [kgem?] MPR — Mcs
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 29
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 29
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 29
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 29
A A A
Produkt Produkt
Fiir Betriebsart S1 Getriebe Motor
Drehmoment M2 und .
thermische Ubersetzung i Kiihlungsart
Abtriebsdrehzahl nz, th Massentriigheitsmoment des Motors
des Getriebemotors Seitenzahl fiir
Abmessungen
Fiir Betriebsart 52,53 und S6 Belastbarkeit des Getriebes
Max. zuldssiges Beschleunigungsmoment des cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
Getriebemotors M2, max und des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Abtriebsdrehzahl n2, eto Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung
ermittelte Betriebsfaktor k.

Mz,zul

:7_>k
Min - i Ngetr

C

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-17



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] IR 1 ®
13 1100 3 1100 5.7 0.600 3.000 |050 06F41 Selbst 38
18 1100 3 1100 5.8 0.600 3.000 |050 06160 Selbst 38
18 1100 4 1100 45 0.600 3.000 |050 06141 Selbst 38
19 400 5 400 4.0 0.300 10.000 | 050 06C60 Selbst 38
19 400 6 400 3.3 0.300 10.000 | 050 06C41 Selbst 38
19 400 9 400 22 0.400 10.000 | 050 06F60 Selbst 38
19 400 12 400 16 0.400 10.000 | 050 06F41 Selbst 38
19 400 12 400 1.6 0.500 10.000 | 050 06160 Selbst 38
19 400 15 400 13 0.500 10.000 | 050 06141 Selbst 38
19 400 17 400 11 1.300 10.000 | 050 09D60 Selbst 38
20 1100 5 1100 3.9 1.500 3.000 |050 09D60 Selbst 38
20 1100 7 1100 29 1.900 3.000 |050 09F60 Selbst 38
20 1100 7 1100 29 1.500 3.000 |050 09D41 Selbst 38
20 1100 9 1100 23 1.900 3.000 |050 09F38 Selbst 38
20 1100 9 1100 23 2.300 3.000 |050 09H60 Selbst 38
20 1100 10 1100 1.9 3.200 3.000 |050 09L51 Selbst 38
20 1100 11 1100 1.8 2.300 3.000 |050 09H41 Selbst 38
20 1100 12 1100 1.6 4.500 3.000 |050 12D41 Selbst 38
20 1100 13 1100 15 3.200 3.000 |050 09L41 Selbst 38
20 1100 17 1100 11 4.500 3.000 |050 12D35 Fremd 53
20 650 16 650 13 4.500 3.000 |050 12D20 Selbst 38
21 660 6 660 5.0 0.400 5.000 |050 06F41 Selbst 38
24 825 6 825 5.0 0.500 4.000 |050 06141 Selbst 38
29 825 7 825 4.3 1.400 4.000 | 050 09D60 Selbst 38
29 825 9 825 3.1 1.800 4.000 |050 09F60 Selbst 38
29 825 9 825 3.2 1.400 4.000 |050 09D41 Selbst 38
29 825 12 825 2.5 1.800 4.000 |050 09F38 Selbst 38
29 825 12 825 25 2.200 4.000 |050 09H60 Selbst 38
29 825 14 825 2.1 3.100 4.000 |050 09151 Selbst 38
29 825 15 825 2.0 2.200 4.000 |050 09H41 Selbst 38
29 825 16 825 1.8 4.400 4.000 |050 12D41 Selbst 38
29 825 17 825 1.7 3.100 4.000 |050 09L41 Selbst 38
29 825 23 825 13 4.400 4.000 |050 12D35 Fremd 53
29 660 660 5.0 0.500 5.000 |050 06160 Selbst 38
29 660 660 4.0 0.500 5.000 |050 06141 Selbst 38
29 660 660 3.4 1.300 5.000 |050 09D60 Selbst 38
29 660 11 660 2.5 1.300 5.000 |050 09D41 Selbst 38
29 660 12 660 25 1.700 5.000 |050 09F60 Selbst 38
29 660 15 660 2.0 1.700 5.000 |050 09F38 Selbst 38
29 660 15 660 2.0 2.100 5.000 |050 09H60 Selbst 38
6.2.1-18 Lenze | VO1-de_DE-04/2014




Planetengetriebemotoren MPR e
Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MPR M :
29 660 17 660 1.7 3.000 5.000 |050 09L51 Selbst 38
29 660 18 660 1.6 2.100 5.000 |050 09H41 Selbst 38
29 660 21 660 1.4 4.400 5.000 |050 12D41 Selbst 38
29 660 22 660 1.3 3.000 5.000 |050 09L41 Selbst 38
29 660 29 660 1.0 4.400 5.000 |050 12D35 Fremd 53
29 529 6 529 4.7 0.400 7.000 | 050 06F60 Selbst 38
29 529 8 529 3.5 0.400 7.000 | 050 06F41 Selbst 38
29 529 8 529 3.6 0.500 7.000 | 050 06160 Selbst 38
29 529 10 529 2.8 0.500 7.000 | 050 06141 Selbst 38
29 529 12 529 2.4 1.300 7.000 | 050 09D60 Selbst 38
29 529 16 529 1.8 1.700 7.000 | 050 09F60 Selbst 38
29 529 16 529 1.8 1.300 7.000 | 050 09D41 Selbst 38
29 529 21 529 1.4 1.700 7.000 | 050 09F38 Selbst 38
29 529 21 529 14 2.100 7.000 | 050 09H60 Selbst 38
29 529 24 529 1.2 3.000 7.000 | 050 09L51 Selbst 38
29 529 26 529 11 2.100 7.000 | 050 09H41 Selbst 38
29 529 29 529 1.0 4.300 7.000 | 050 12D41 Selbst 38
29 488 21 488 1.4 4.400 4.000 |050 12D20 Selbst 38
29 413 27 413 1.1 4.400 4.000 |050 12D17 Fremd 53
29 390 26 390 11 4.400 5.000 |050 12D20 Selbst 38
52 933 12 933 4.5 5.200 3.000 |100 12D41 Selbst 41
52 933 17 933 3.2 5.200 3.000 |100 12D35 Fremd 54
52 650 16 650 3.6 5.200 3.000 |100 12D20 Selbst 41
52 550 20 550 2.8 5.200 3.000 |100 12D17 Fremd 54
56 933 10 933 5.4 3.900 3.000 |100 09L51 Selbst 41
56 933 11 933 5.1 3.000 3.000 |100 09H41 Selbst 41
56 933 13 933 4.3 3.900 3.000 |100 09L41 Selbst 41
56 933 22 933 25 8.500 3.000 |100 12H35 Selbst 41
56 933 22 933 2.6 10.000 3.000 |100 14D36 Selbst 41
56 933 23 933 2.4 8.500 3.000 |100 12H30 Selbst 41
56 933 30 933 1.8 8.500 3.000 |100 12H34 Fremd 54
56 933 31 933 1.8 10.000 3.000 |100 14D30 Fremd 54
56 933 32 933 1.7 12.000 3.000 |100 12141 Selbst 41
56 933 41 933 14 12.000 3.000 |100 12139 Fremd 54
56 650 40 650 14 12.000 3.000 |100 12120 Selbst 41
56 550 49 550 11 12.000 3.000 |100 12117 Fremd 54
56 500 27 500 21 10.000 3.000 |100 14D15 Selbst 41
56 500 30 500 1.9 8.500 3.000 |100 12H15 Selbst 41
56 450 35 450 1.6 8.500 3.000 |100 12H14 Fremd 54
56 450 35 450 1.6 10.000 3.000 |100 14D14 Fremd 54
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58 310 17 310 3.4 1.600 10.000 | 100 09D60 Selbst 41
58 310 23 310 2.5 1.600 10.000 | 100 09D41 Selbst 41
58 310 23 310 2.5 2.000 10.000 |100 09F60 Selbst 41
58 310 29 310 2.0 2.400 10.000 |100 09H60 Selbst 41
58 310 30 310 2.0 2.000 10.000 |100 09F38 Selbst 41
58 310 35 310 1.7 3.300 10.000 |100 09L51 Selbst 41
58 310 37 310 1.6 2.400 10.000 |100 09H41 Selbst 41
58 310 41 310 1.4 4.600 10.000 |100 12D41 Selbst 41
58 310 43 310 1.3 3.300 10.000 |100 09L41 Selbst 41
58 310 58 310 1.0 4.600 10.000 | 100 12D35 Fremd 54
58 195 52 195 1.1 4.600 10.000 |100 12D20 Selbst 41
65 400 16 400 5.2 1.600 7.000 |100 09D41 Selbst 41
69 700 23 700 3.6 4.900 4.000 |100 12D35 Fremd 54
69 413 27 413 31 4.900 4.000 |100 12D17 Fremd 54
70 700 16 700 5.0 4.900 4.000 |100 12D41 Selbst 41
70 488 21 488 4.0 4.900 4.000 |100 12D20 Selbst 41
73 560 15 560 5.6 2.100 5.000 |100 09F38 Selbst 41
78 700 15 700 5.7 2.600 4.000 |100 09H41 Selbst 41
83 700 17 700 4.8 3.500 4.000 |100 09L41 Selbst 41
83 700 29 700 2.8 8.200 4.000 |100 12H35 Selbst 41
83 700 29 700 29 9.700 4.000 |100 14D36 Selbst 41
83 700 31 700 2.7 8.200 4.000 |100 12H30 Selbst 41
83 700 41 700 2.0 8.200 4.000 |100 12H34 Fremd 54
83 700 41 700 2.0 9.700 4.000 |100 14D30 Fremd 54
83 700 43 700 1.9 11.000 4.000 |100 12141 Selbst 41
83 700 54 700 1.5 11.000 4.000 |100 12139 Fremd 54
83 560 15 560 5.7 2.500 5.000 |100 09H60 Selbst 41
83 560 17 560 4.8 3.400 5.000 |100 09L51 Selbst 41
83 560 18 560 4.5 2.500 5.000 |100 09H41 Selbst 41
83 560 21 560 4.0 4.800 5.000 |100 12D41 Selbst 41
83 560 22 560 3.8 3.400 5.000 |100 09L41 Selbst 41
83 560 29 560 29 4.800 5.000 |100 12D35 Fremd 54
83 560 36 560 2.3 9.600 5.000 |100 14D36 Selbst 41
83 560 37 560 23 8.100 5.000 |100 12H35 Selbst 41
83 560 39 560 21 8.100 5.000 |100 12H30 Selbst 41
83 560 51 560 1.6 8.100 5.000 |100 12H34 Fremd 54
83 560 51 560 1.6 9.600 5.000 |100 14D30 Fremd 54
83 560 54 560 1.5 11.000 5.000 |100 12141 Selbst 41
83 560 68 560 1.2 11.000 5.000 |100 12139 Fremd 54
83 488 53 488 1.6 11.000 4.000 |100 12120 Selbst 41
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83 413 65 413 13 11.000 4.000 |100 12117 Fremd 54
83 400 16 400 5.1 2.000 7.000 |100 09F60 Selbst 41
83 400 21 400 4.0 2.400 7.000 |100 09H60 Selbst 41
83 400 21 400 4.0 2.000 7.000 |100 09F38 Selbst 41
83 400 24 400 3.4 3.300 7.000 |100 09L51 Selbst 41
83 400 26 400 3.2 2.400 7.000 |100 09H41 Selbst 41
83 400 29 400 29 4.700 7.000 |100 12D41 Selbst 41
83 400 30 400 2.7 3.300 7.000 |100 09L41 Selbst 41
83 400 40 400 2.0 4.700 7.000 |100 12D35 Fremd 54
83 400 50 400 1.6 9.500 7.000 |100 14D36 Selbst 41
83 400 52 400 1.6 8.000 7.000 |100 12H35 Selbst 41
83 400 54 400 1.5 8.000 7.000 |100 12H30 Selbst 41
83 400 71 400 1.2 8.000 7.000 |100 12H34 Fremd 54
83 400 71 400 1.2 9.500 7.000 |100 14D30 Fremd 54
83 400 75 400 1.1 11.000 7.000 |100 12141 Selbst 41
83 390 26 390 3.2 4.800 5.000 |100 12D20 Selbst 41
83 390 67 390 13 11.000 5.000 |100 12120 Selbst 41
83 375 36 375 23 9.700 4.000 |100 14D15 Selbst 41
83 375 40 375 21 8.200 4.000 |100 12H15 Selbst 41
83 338 47 338 1.8 8.200 4.000 |100 12H14 Fremd 54
83 338 47 338 1.8 9.700 4.000 |100 14D14 Fremd 54
83 330 34 330 25 4.800 5.000 |100 12D17 Fremd 54
83 330 81 330 1.0 11.000 5.000 |100 12117 Fremd 54
83 300 45 300 1.9 9.600 5.000 |100 14D15 Selbst 41
83 300 49 300 1.7 8.100 5.000 |100 12H15 Selbst 41
83 279 37 279 23 4.700 7.000 |100 12D20 Selbst 41
83 270 58 270 14 8.100 5.000 |100 12H14 Fremd 54
83 270 58 270 1.4 9.600 5.000 |100 14D14 Fremd 54
83 236 47 236 1.8 4.700 7.000 |100 12D17 Fremd 54
83 214 63 214 13 9.500 7.000 |100 14D15 Selbst 41
83 214 69 214 1.2 8.000 7.000 |100 12H15 Selbst 41
83 193 82 193 1.0 8.000 7.000 |100 12H14 Fremd 54
83 193 82 193 1.0 9.500 7.000 |100 14D14 Fremd 54
84 833 23 833 5.8 12.000 3.000 |200 12H30 Selbst 45
84 833 30 833 4.4 12.000 3.000 |200 12H34 Fremd 55
84 833 31 833 4.4 13.000 3.000 |200 14D30 Fremd 55
84 500 27 500 5.0 13.000 3.000 |200 14D15 Selbst 45
84 500 30 500 4.5 12.000 3.000 |200 12H15 Selbst 45
84 450 35 450 3.9 12.000 3.000 |200 12H14 Fremd 55
84 450 35 450 3.9 13.000 3.000 |200 14D14 Fremd 55

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-21



Planetengetriebemotoren MPR e
Technische Daten

6.2.1

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] IR 1 ®
86 330 34 330 5.8 6.800 5.000 |200 12D17 Fremd 55
113 625 41 625 4.9 11.000 4.000 |200 12H34 Fremd 55
113 625 41 625 4.9 12.000 4.000 |200 14D30 Fremd 55
113 375 36 375 5.6 12.000 4.000 |200 14D15 Selbst 45
113 375 40 375 5.1 11.000 4.000 |200 12H15 Selbst 45
113 338 47 338 4.3 11.000 4.000 |200 12H14 Fremd 55
113 338 47 338 43 12.000 4.000 |200 14D14 Fremd 55
120 400 40 400 4.7 6.400 7.000 |200 12D35 Fremd 55
120 236 47 236 4.0 6.400 7.000 |200 12D17 Fremd 55
122 279 37 279 5.2 6.400 7.000 |200 12D20 Selbst 45
135 833 32 833 4.2 15.000 3.000 |200 12141 Selbst 45
135 833 40 833 3.3 19.000 3.000 |200 14H32 Selbst 45
135 833 41 833 3.3 15.000 3.000 |200 12139 Fremd 55
135 833 50 833 2.7 28.000 3.000 |200 14132 Selbst 45
135 833 60 833 23 19.000 3.000 |200 14H28 Fremd 55
135 833 61 833 2.2 72.000 3.000 |200 19F30 Selbst 45
135 833 61 833 22 40.000 3.000 |200 14P32 Selbst 45
135 833 74 833 1.8 28.000 3.000 |200 14130 Fremd 55
135 833 84 833 16 112.000 3.000 |200 19J30 Selbst 45
135 833 95 833 1.4 72.000 3.000 |200 19F29 Fremd 55
135 833 96 833 1.4 40.000 3.000 |200 14P26 Fremd 55
135 650 40 650 3.4 15.000 3.000 |200 12120 Selbst 45
135 550 49 550 2.8 15.000 3.000 |200 12117 Fremd 55
135 500 46 500 29 19.000 3.000 |200 14H15 Selbst 45
135 500 67 500 2.0 28.000 3.000 |200 14115 Selbst 45
135 475 78 475 1.7 72.000 3.000 |200 19F14 Selbst 45
135 475 117 475 11 112.000 3.000 |200 1914 Selbst 45
135 450 86 450 1.6 40.000 3.000 |200 14P14 Selbst 45
135 450 89 450 15 28.000 3.000 |200 14114 Fremd 55
135 400 69 400 1.9 19.000 3.000 |200 14H12 Fremd 55
135 400 111 400 12 72.000 3.000 |200 19F12 Fremd 55
135 350 122 350 11 40.000 3.000 |200 14P11 Fremd 55
135 280 41 280 3.3 6.200 10.000 | 200 12D41 Selbst 45
135 280 58 280 23 6.200 10.000 |200 12D35 Fremd 55
135 280 72 280 19 11.000 10.000 | 200 14D36 Selbst 45
135 280 74 280 1.8 9.500 10.000 |200 12H35 Selbst 45
135 280 77 280 1.8 9.500 10.000 | 200 12H30 Selbst 45
135 280 102 280 13 9.500 10.000 |200 12H34 Fremd 55
135 280 102 280 13 11.000 10.000 | 200 14D30 Fremd 55
135 280 107 280 13 13.000 10.000 | 200 12141 Selbst 45
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135 280 135 280 1.0 17.000 10.000 | 200 14H32 Selbst 45
135 195 52 195 2.6 6.200 10.000 | 200 12D20 Selbst 45
135 195 133 195 1.0 13.000 10.000 | 200 12120 Selbst 45
135 165 67 165 2.0 6.200 10.000 | 200 12D17 Fremd 55
135 150 90 150 1.5 11.000 10.000 | 200 14D15 Selbst 45
135 150 99 150 1.4 9.500 10.000 | 200 12H15 Selbst 45
135 135 117 135 1.2 9.500 10.000 | 200 12H14 Fremd 55
135 135 117 135 1.2 11.000 10.000 | 200 14D14 Fremd 55
141 500 36 500 5.4 11.000 5.000 |200 14D36 Selbst 45
141 500 37 500 5.3 10.000 5.000 |200 12H35 Selbst 45
141 500 39 500 5.0 10.000 5.000 |200 12H30 Selbst 45
141 500 51 500 3.8 10.000 5.000 |200 12H34 Fremd 55
141 500 51 500 3.8 11.000 5.000 |200 14D30 Fremd 55
141 300 45 300 4.4 11.000 5.000 |200 14D15 Selbst 45
141 300 49 300 4.0 10.000 5.000 |200 12H15 Selbst 45
141 270 58 270 3.3 10.000 5.000 |200 12H14 Fremd 55
141 270 58 270 3.3 11.000 5.000 |200 14D14 Fremd 55
159 700 60 700 4.8 28.000 3.000 |300 14H28 Fremd 58
159 400 69 400 4.2 28.000 3.000 |300 14H12 Fremd 58
190 400 50 400 3.8 11.000 7.000 |200 14D36 Selbst 45
190 400 52 400 3.7 9.700 7.000 |200 12H35 Selbst 45
190 400 54 400 3.5 9.700 7.000 |200 12H30 Selbst 45
190 400 71 400 2.7 9.700 7.000 |200 12H34 Fremd 55
190 400 71 400 2.7 11.000 7.000 |200 14D30 Fremd 55
190 400 75 400 2.5 13.000 7.000 |200 12141 Selbst 45
190 400 94 400 2.0 17.000 7.000 |200 14H32 Selbst 45
190 400 95 400 2.0 13.000 7.000 |200 12139 Fremd 55
190 400 117 400 1.6 26.000 7.000 |200 14132 Selbst 45
190 400 143 400 13 70.000 7.000 |200 19F30 Selbst 45
190 400 143 400 1.3 38.000 7.000 |200 14P32 Selbst 45
190 400 173 400 1.1 26.000 7.000 |200 14130 Fremd 55
190 396 140 396 14 17.000 7.000 |200 14H28 Fremd 55
190 279 93 279 2.0 13.000 7.000 |200 12120 Selbst 45
190 236 114 236 1.7 13.000 7.000 |200 12117 Fremd 55
190 214 63 214 3.0 11.000 7.000 |200 14D15 Selbst 45
190 214 69 214 2.8 9.700 7.000 |200 12H15 Selbst 45
190 214 108 214 1.8 17.000 7.000 |200 14H15 Selbst 45
190 214 156 214 1.2 26.000 7.000 |200 14115 Selbst 45
190 204 182 204 1.0 70.000 7.000 |200 19F14 Selbst 45
190 193 82 193 2.3 9.700 7.000 |200 12H14 Fremd 55
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190 193 82 193 23 11.000 7.000 |200 14D14 Fremd 55
190 171 162 171 1.2 17.000 7.000 |200 14H12 Fremd 55
195 500 54 500 3.6 13.000 5.000 |200 12141 Selbst 45
195 500 67 500 29 18.000 5.000 |200 14H32 Selbst 45
195 500 68 500 29 13.000 5.000 |200 12139 Fremd 55
195 500 83 500 2.3 27.000 5.000 |200 14132 Selbst 45
195 500 100 500 1.9 18.000 5.000 |200 14H28 Fremd 55
195 500 102 500 1.9 70.000 5.000 |200 19F30 Selbst 45
195 500 102 500 1.9 38.000 5.000 |200 14P32 Selbst 45
195 500 124 500 1.6 27.000 5.000 |200 14130 Fremd 55
195 500 140 500 1.4 110.000 5.000 |200 19J30 Selbst 45
195 500 158 500 1.2 70.000 5.000 |200 19F29 Fremd 55
195 500 161 500 1.2 38.000 5.000 |200 14P26 Fremd 55
195 390 67 390 29 13.000 5.000 |200 12120 Selbst 45
195 330 81 330 24 13.000 5.000 |200 12117 Fremd 55
195 300 77 300 25 18.000 5.000 |200 14H15 Selbst 45
195 300 111 300 1.8 27.000 5.000 |200 14115 Selbst 45
195 285 130 285 1.5 70.000 5.000 |200 19F14 Selbst 45
195 270 144 270 1.4 38.000 5.000 |200 14P14 Selbst 45
195 270 148 270 13 27.000 5.000 |200 14114 Fremd 55
195 240 116 240 1.7 18.000 5.000 |200 14H12 Fremd 55
195 240 185 240 11 70.000 5.000 |200 19F12 Fremd 55
197 329 71 329 5.3 15.000 7.000 |300 14D30 Fremd 58
197 193 82 193 4.7 15.000 7.000 |300 14D14 Fremd 58
200 625 43 625 4.7 14.000 4.000 |200 12141 Selbst 45
200 625 54 625 3.7 14.000 4.000 |200 12139 Fremd 55
200 625 54 625 3.7 18.000 4.000 |200 14H32 Selbst 45
200 625 67 625 3.0 27.000 4.000 |200 14132 Selbst 45
200 625 80 625 2.5 18.000 4.000 |200 14H28 Fremd 55
200 625 82 625 25 71.000 4.000 |200 19F30 Selbst 45
200 625 82 625 2.5 38.000 4.000 |200 14P32 Selbst 45
200 625 99 625 2.0 27.000 4.000 |200 14130 Fremd 55
200 625 112 625 1.8 111.000 4.000 |200 19J30 Selbst 45
200 625 126 625 1.6 71.000 4.000 |200 19F29 Fremd 55
200 625 128 625 1.6 38.000 4.000 |200 14P26 Fremd 55
200 488 53 488 3.8 14.000 4.000 |200 12120 Selbst 45
200 413 65 413 3.1 14.000 4.000 |200 12117 Fremd 55
200 375 62 375 3.2 18.000 4.000 |200 14H15 Selbst 45
200 375 89 375 2.3 27.000 4.000 |200 14115 Selbst 45
200 356 104 356 1.9 71.000 4.000 |200 19F14 Selbst 45
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200 356 156 356 13 111.000 4.000 |200 19J14 Selbst 45
200 338 115 338 1.7 38.000 4.000 |200 14P14 Selbst 45
200 338 118 338 1.7 27.000 4.000 |200 14114 Fremd 55
200 300 93 300 2.2 18.000 4.000 |200 14H12 Fremd 55
200 300 148 300 1.4 71.000 4.000 |200 19F12 Fremd 55
200 263 162 263 1.2 38.000 4.000 |200 14P11 Fremd 55
213 525 80 525 4.9 24.000 4.000 |300 14H28 Fremd 58
213 300 93 300 4.2 24.000 4.000 |300 14H12 Fremd 58
224 700 50 700 5.8 37.000 3.000 |300 14132 Selbst 49
224 700 74 700 3.9 37.000 3.000 |300 14130 Fremd 58
224 500 67 500 4.3 37.000 3.000 |300 14115 Selbst 49
224 450 89 450 3.3 37.000 3.000 |300 14114 Fremd 58
245 260 72 260 3.4 15.000 10.000 | 300 14D36 Selbst 49
245 260 102 260 24 15.000 10.000 | 300 14D30 Fremd 58
245 260 135 260 1.8 21.000 10.000 | 300 14H32 Selbst 49
245 260 167 260 1.5 30.000 10.000 | 300 14132 Selbst 49
245 260 200 260 1.2 21.000 10.000 | 300 14H28 Fremd 58
245 260 204 260 1.2 41.000 10.000 | 300 14P32 Selbst 49
245 260 204 260 1.2 73.000 10.000 | 300 19F30 Selbst 49
245 150 90 150 2.7 15.000 10.000 | 300 14D15 Selbst 49
245 150 154 150 1.6 21.000 10.000 | 300 14H15 Selbst 49
245 150 222 150 11 30.000 10.000 | 300 14115 Selbst 49
245 135 117 135 21 15.000 10.000 | 300 14D14 Fremd 58
245 120 232 120 1.1 21.000 10.000 | 300 14H12 Fremd 58
250 700 61 700 4.7 80.000 3.000 |300 19F30 Selbst 49
250 700 95 700 31 80.000 3.000 |300 19F29 Fremd 58
250 475 78 475 3.7 80.000 3.000 |300 19F14 Selbst 49
250 400 111 400 2.6 80.000 3.000 |300 19F12 Fremd 58
266 420 100 420 3.9 22.000 5.000 |300 14H28 Fremd 58
266 240 116 240 3.4 22.000 5.000 |300 14H12 Fremd 58
267 420 67 420 5.8 22.000 5.000 |300 14H32 Selbst 49
267 300 77 300 5.0 22.000 5.000 |300 14H15 Selbst 49
290 700 61 700 4.7 48.000 3.000 |300 14P32 Selbst 49
290 700 84 700 3.4 120.000 3.000 |300 19J30 Selbst 49
290 700 93 700 3.1 175.000 3.000 |300 19P30 Selbst 49
290 700 96 700 3.0 48.000 3.000 |300 14P26 Fremd 58
290 700 147 700 2.0 120.000 3.000 |300 19J29 Fremd 58
290 700 154 700 1.9 175.000 3.000 |300 19P29 Fremd 58
290 475 117 475 2.5 120.000 3.000 |300 19J14 Selbst 49
290 450 86 450 3.4 48.000 3.000 |300 14P14 Selbst 49
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290 450 148 450 2.0 175.000 3.000 |300 19P14 Selbst 49
290 400 183 400 1.6 120.000 3.000 |300 19J12 Fremd 58
290 400 208 400 1.4 175.000 3.000 |300 19P12 Fremd 58
290 350 122 350 2.4 48.000 3.000 |300 14P11 Fremd 58
299 525 67 525 5.8 33.000 4.000 |300 14132 Selbst 49
299 525 99 525 4.0 33.000 4.000 |300 14130 Fremd 58
299 375 89 375 4.4 33.000 4.000 |300 14115 Selbst 49
299 338 118 338 3.3 33.000 4.000 |300 14114 Fremd 58
334 525 82 525 4.8 76.000 4.000 |300 19F30 Selbst 49
334 525 126 525 31 76.000 4.000 |300 19F29 Fremd 58
334 356 104 356 3.8 76.000 4.000 |300 19F14 Selbst 49
334 300 148 300 2.6 76.000 4.000 |300 19F12 Fremd 58
372 329 140 329 2.7 21.000 7.000 |300 14H28 Fremd 58
372 171 162 171 2.3 21.000 7.000 |300 14H12 Fremd 58
373 420 83 420 4.7 32.000 5.000 |300 14132 Selbst 49
373 329 94 329 4.0 21.000 7.000 |300 14H32 Selbst 49
373 300 111 300 3.5 32.000 5.000 |300 14115 Selbst 49
373 214 108 214 3.5 21.000 7.000 |300 14H15 Selbst 49
374 420 124 420 3.2 32.000 5.000 |300 14130 Fremd 58
374 270 148 270 2.6 32.000 5.000 |300 14114 Fremd 58
380 329 117 329 3.3 31.000 7.000 |300 14132 Selbst 49
380 329 143 329 2.7 42.000 7.000 |300 14P32 Selbst 49
380 329 143 329 2.7 74.000 7.000 |300 19F30 Selbst 49
380 329 173 329 2.2 31.000 7.000 |300 14130 Fremd 58
380 329 197 329 1.9 114.000 7.000 |300 19J30 Selbst 49
380 329 216 329 1.8 169.000 7.000 |300 19P30 Selbst 49
380 329 221 329 1.7 74.000 7.000 |300 19F29 Fremd 58
380 329 225 329 1.7 42.000 7.000 |300 14P26 Fremd 58
380 329 344 329 1.1 114.000 7.000 |300 19J29 Fremd 58
380 329 359 329 11 169.000 7.000 |300 19P29 Fremd 58
380 214 156 214 24 31.000 7.000 |300 14115 Selbst 49
380 204 182 204 2.1 74.000 7.000 |300 19F14 Selbst 49
380 204 273 204 14 114.000 7.000 |300 19J14 Selbst 49
380 193 202 193 1.9 42.000 7.000 |300 14P14 Selbst 49
380 193 207 193 1.8 31.000 7.000 |300 14114 Fremd 58
380 193 346 193 11 169.000 7.000 |300 19P14 Selbst 49
380 171 259 171 1.5 74.000 7.000 |300 19F12 Fremd 58
380 150 284 150 13 42.000 7.000 |300 14P11 Fremd 58
390 525 82 525 4.8 44.000 4.000 |300 14P32 Selbst 49
390 525 112 525 3.5 116.000 4.000 |300 19J30 Selbst 49
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390 525 124 525 3.2 171.000 4.000 |300 19P30 Selbst 49
390 525 128 525 3.0 44.000 4.000 |300 14P26 Fremd 58
390 525 196 525 2.0 116.000 4.000 |300 19J29 Fremd 58
390 525 205 525 1.9 171.000 4.000 |300 19P29 Fremd 58
390 420 102 420 3.8 43.000 5.000 |300 14P32 Selbst 49
390 420 102 420 3.8 75.000 5.000 |300 19F30 Selbst 49
390 420 140 420 2.8 115.000 5.000 |300 19J30 Selbst 49
390 420 154 420 2.5 170.000 5.000 |300 19P30 Selbst 49
390 420 158 420 2.5 75.000 5.000 |300 19F29 Fremd 58
390 420 161 420 2.4 43.000 5.000 |300 14P26 Fremd 58
390 420 245 420 1.6 115.000 5.000 |300 19J29 Fremd 58
390 420 257 420 1.5 170.000 5.000 |300 19P29 Fremd 58
390 356 156 356 2.5 116.000 4.000 |300 19J14 Selbst 49
390 338 115 338 3.4 44.000 4.000 |300 14P14 Selbst 49
390 338 198 338 2.0 171.000 4.000 |300 19P14 Selbst 49
390 300 244 300 1.6 116.000 4.000 |300 19J12 Fremd 58
390 300 278 300 14 171.000 4.000 |300 19P12 Fremd 58
390 285 130 285 3.0 75.000 5.000 |300 19F14 Selbst 49
390 285 195 285 2.0 115.000 5.000 |300 19J14 Selbst 49
390 270 144 270 2.7 43.000 5.000 |300 14P14 Selbst 49
390 270 247 270 1.6 170.000 5.000 |300 19P14 Selbst 49
390 263 162 263 24 44.000 4.000 |300 14P11 Fremd 58
390 240 185 240 2.1 75.000 5.000 |300 19F12 Fremd 58
390 240 305 240 13 115.000 5.000 |300 19J12 Fremd 58
390 240 347 240 1.1 170.000 5.000 |300 19P12 Fremd 58
390 210 203 210 1.9 43.000 5.000 |300 14P11 Fremd 58
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20 333 6 333 3.6 0.300 12.000 | 050 06C60 Selbst 40
20 333 7 333 3.0 0.300 12.000 | 050 06C41 Selbst 40
20 333 10 333 1.9 0.400 12.000 | 050 06F60 Selbst 40
20 333 14 333 1.5 0.400 12.000 | 050 06F41 Selbst 40
20 333 14 333 1.5 0.500 12.000 | 050 06160 Selbst 40
20 333 17 333 1.2 0.500 12.000 | 050 06141 Selbst 40
20 333 20 333 1.0 1.400 12.000 | 050 09D60 Selbst 40
29 275 7 275 3.9 0.300 16.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 275 14 275 2.1 0.400 16.000 | 050 06F60 Selbst 40
29 275 18 275 1.6 0.500 16.000 | 050 06160 Selbst 40
29 275 27 275 1.1 1.300 16.000 | 050 09D60 Selbst 40
29 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 40
29 253 23 253 13 0.500 16.000 | 050 06141 Selbst 40
29 220 9 220 3.1 0.300 20.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 220 17 220 1.7 0.400 20.000 | 050 06F60 Selbst 40
29 220 23 220 13 0.500 20.000 | 050 06160 Selbst 40
29 203 11 203 2.6 0.300 20.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 203 23 203 1.3 0.400 20.000 | 050 06F41 Selbst 40
29 203 29 203 1.0 0.500 20.000 | 050 06141 Selbst 40
29 176 12 176 2.5 0.300 25.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 176 22 176 1.4 0.400 25.000 | 050 06F60 Selbst 40
29 176 28 176 1.0 0.500 25.000 | 050 06160 Selbst 40
29 162 14 162 2.1 0.300 25.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 162 29 162 1.0 0.400 25.000 | 050 06F41 Selbst 40
29 157 13 157 2.2 0.300 28.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 157 24 157 1.2 0.400 28.000 | 050 06F60 Selbst 40
29 145 16 145 1.9 0.300 28.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 126 16 126 1.8 0.300 35.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 116 20 116 1.5 0.300 35.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 110 19 110 1.6 0.300 40.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 101 22 101 13 0.300 40.000 | 050 06C41 Selbst 40
29 96 23 96 1.2 0.300 50.000 | 050 06C60 Selbst 40
29 81 28 81 1.0 0.300 50.000 | 050 06C41 Selbst 40
50 258 10 258 5.4 0.500 12.000 |100 06F60 Selbst 43
50 258 14 258 4.1 0.500 12.000 | 100 06F41 Selbst 43
56 258 14 258 4.1 0.600 12.000 |100 06160 Selbst 43
56 258 17 258 3.3 0.600 12.000 | 100 06141 Selbst 43
56 258 20 258 2.8 1.400 12.000 |100 09D60 Selbst 43
56 258 27 258 2.1 1.800 12.000 |100 09F60 Selbst 43
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56 258 27 258 2.1 1.400 12.000 | 100 09D41 Selbst 43
56 258 34 258 16 2.200 12.000 | 100 09H60 Selbst 43
56 258 35 258 16 1.800 12.000 | 100 09F38 Selbst 43
56 258 41 258 1.4 3.100 12.000 | 100 09151 Selbst 43
56 258 43 258 13 2.200 12.000 | 100 09H41 Selbst 43
56 258 51 258 11 3.100 12.000 | 100 09141 Selbst 43
57 140 14 140 5.9 0.300 25.000 | 100 06C41 Selbst 43
58 45 47 45 1.2 0.300 100.000 | 100 06C60 Selbst 43
58 41 56 41 1.0 0.300 100.000 | 100 06C41 Selbst 43
64 125 16 125 5.3 0.300 28.000 | 100 06C41 Selbst 43
67 219 18 219 45 0.500 16.000 | 100 06F41 Selbst 43
76 88 19 88 4.0 0.300 40.000 | 100 06C60 Selbst 43
76 88 22 88 3.4 0.300 40.000 | 100 06C41 Selbst 43
76 88 34 88 2.2 0.400 40.000 | 100 06F60 Selbst 43
76 88 45 88 17 0.500 40.000 | 100 06160 Selbst 43
76 88 46 88 1.7 0.400 40.000 | 100 06F41 Selbst 43
76 88 57 88 13 0.500 40.000 | 100 06141 Selbst 43
76 88 67 88 11 1.300 40.000 | 100 09D60 Selbst 43
80 100 16 100 5.1 0.300 35.000 | 100 06C60 Selbst 43
80 100 20 100 4.2 0.300 35.000 | 100 06C41 Selbst 43
83 219 18 219 4.6 0.500 16.000 | 100 06160 Selbst 43
83 219 23 219 3.6 0.500 16.000 | 100 06141 Selbst 43
83 219 27 219 31 1.400 16.000 | 100 09D60 Selbst 43
83 219 36 219 23 1.800 16.000 | 100 09F60 Selbst 43
83 219 36 219 23 1.400 16.000 | 100 09D41 Selbst 43
83 219 46 219 1.8 1.800 16.000 | 100 09F38 Selbst 43
83 219 46 219 1.8 2.200 16.000 | 100 09H60 Selbst 43
83 219 54 219 1.5 3.100 16.000 | 100 09L51 Selbst 43
83 219 57 219 1.4 2.200 16.000 | 100 09H41 Selbst 43
83 219 68 219 1.2 3.100 16.000 | 100 09L41 Selbst 43
83 175 17 175 4.8 0.400 20.000 | 100 06F60 Selbst 43
83 175 23 175 3.7 0.500 20.000 | 100 06160 Selbst 43
83 175 23 175 3.6 0.400 20.000 | 100 06F41 Selbst 43
83 175 29 175 29 0.500 20.000 | 100 06141 Selbst 43
83 175 33 175 2.5 1.300 20.000 | 100 09D60 Selbst 43
83 175 45 175 1.8 1.700 20.000 | 100 09F60 Selbst 43
83 175 45 175 19 1.300 20.000 | 100 09D41 Selbst 43
83 175 57 175 14 2.100 20.000 | 100 09H60 Selbst 43
83 175 58 175 1.4 1.700 20.000 | 100 09F38 Selbst 43
83 175 68 175 1.2 3.000 20.000 | 100 09151 Selbst 43
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83 175 72 175 1.2 2.100 20.000 | 100 09H41 Selbst 43
83 140 22 140 3.9 0.400 25.000 | 100 06F60 Selbst 43
83 140 28 140 29 0.500 25.000 | 100 06160 Selbst 43
83 140 29 140 29 0.400 25.000 | 100 06F41 Selbst 43
83 140 36 140 2.3 0.500 25.000 | 100 06141 Selbst 43
83 140 42 140 2.0 1.300 25.000 | 100 09D60 Selbst 43
83 140 56 140 1.5 1.300 25.000 | 100 09D41 Selbst 43
83 140 57 140 1.5 1.700 25.000 | 100 09F60 Selbst 43
83 140 72 140 1.2 2.100 25.000 | 100 09H60 Selbst 43
83 140 73 140 11 1.700 25.000 | 100 09F38 Selbst 43
83 125 24 125 3.4 0.400 28.000 | 100 06F60 Selbst 43
83 125 32 125 2.6 0.500 28.000 | 100 06160 Selbst 43
83 125 32 125 2.6 0.400 28.000 | 100 06F41 Selbst 43
83 125 40 125 2.1 0.500 28.000 | 100 06141 Selbst 43
83 125 47 125 1.8 1.300 28.000 | 100 09D60 Selbst 43
83 125 63 125 13 1.300 28.000 | 100 09D41 Selbst 43
83 125 64 125 13 1.700 28.000 | 100 09F60 Selbst 43
83 125 80 125 1.0 2.100 28.000 | 100 09H60 Selbst 43
83 125 81 125 1.0 1.700 28.000 | 100 09F38 Selbst 43
83 100 30 100 2.8 0.400 35.000 | 100 06F60 Selbst 43
83 100 40 100 2.1 0.500 35.000 |100 06160 Selbst 43
83 100 40 100 2.1 0.400 35.000 | 100 06F41 Selbst 43
83 100 50 100 1.6 0.500 35.000 |100 06141 Selbst 43
83 100 58 100 1.4 1.300 35.000 | 100 09D60 Selbst 43
83 100 78 100 1.1 1.300 35.000 |100 09D41 Selbst 43
83 100 79 100 11 1.700 35.000 | 100 09F60 Selbst 43
83 76 23 76 3.5 0.300 50.000 |100 06C60 Selbst 43
83 76 28 76 3.0 0.300 50.000 | 100 06C41 Selbst 43
83 76 43 76 1.9 0.400 50.000 |100 06F60 Selbst 43
83 76 57 76 1.5 0.500 50.000 | 100 06160 Selbst 43
83 76 57 76 14 0.400 50.000 |100 06F41 Selbst 43
83 76 72 76 1.2 0.500 50.000 | 100 06141 Selbst 43
83 64 33 64 2.5 0.300 70.000 | 100 06C60 Selbst 43
83 64 60 64 1.4 0.400 70.000 | 100 06F60 Selbst 43
83 64 79 64 1.1 0.500 70.000 | 100 06160 Selbst 43
83 58 39 58 2.1 0.300 70.000 | 100 06C41 Selbst 43
83 58 80 58 1.0 0.400 70.000 | 100 06F41 Selbst 43
108 233 27 233 5.0 1.900 12.000 |200 09D41 Selbst 47
135 233 27 233 5.0 2.300 12.000 |200 09F60 Selbst 47
135 233 34 233 3.9 2.700 12.000 |200 09H60 Selbst 47
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135 233 35 233 3.9 2.300 12.000 | 200 09F38 Selbst 47
135 233 41 233 3.3 3.600 12.000 | 200 09L51 Selbst 47
135 233 43 233 3.1 2.700 12.000 | 200 09H41 Selbst 47
135 233 48 233 2.8 5.000 12.000 | 200 12D41 Selbst 47
135 233 51 233 2.6 3.600 12.000 | 200 09L41 Selbst 47
135 233 68 233 2.0 5.000 12.000 | 200 12D35 Fremd 57
135 233 86 233 1.6 8.300 12.000 | 200 12H35 Selbst 47
135 233 91 233 1.5 8.300 12.000 |200 12H30 Selbst 47
135 233 119 233 1.1 8.300 12.000 | 200 12H34 Fremd 57
135 233 126 233 11 12.000 12.000 |200 12141 Selbst 47
135 163 61 163 2.2 5.000 12.000 | 200 12D20 Selbst 47
135 138 79 138 1.7 5.000 12.000 | 200 12D17 Fremd 57
135 125 116 125 1.2 8.300 12.000 | 200 12H15 Selbst 47
144 194 36 194 5.6 1.900 16.000 | 200 09D41 Selbst 47
181 155 33 155 5.9 1.700 20.000 | 200 09D60 Selbst 47
181 155 45 155 4.3 1.700 20.000 | 200 09D41 Selbst 47
190 60 116 60 1.6 1.600 70.000 | 200 09D60 Selbst 47
190 60 159 60 1.2 2.000 70.000 | 200 09F60 Selbst 47
190 58 157 58 1.2 1.600 70.000 | 200 09D41 Selbst 47
195 155 45 155 4.3 2.100 20.000 | 200 09F60 Selbst 47
195 155 57 155 3.4 2.500 20.000 | 200 09H60 Selbst 47
195 155 58 155 3.4 2.100 20.000 | 200 09F38 Selbst 47
195 155 68 155 29 3.400 20.000 | 200 09L51 Selbst 47
195 155 72 155 2.7 2.500 20.000 | 200 09H41 Selbst 47
195 155 81 155 24 4.800 20.000 | 200 12D41 Selbst 47
195 155 85 155 23 3.400 20.000 | 200 09L41 Selbst 47
195 155 113 155 1.7 4.800 20.000 | 200 12D35 Fremd 57
195 155 144 155 1.4 8.100 20.000 | 200 12H35 Selbst 47
195 150 151 150 1.3 8.100 20.000 | 200 12H30 Selbst 47
195 124 42 124 4.7 1.700 25.000 | 200 09D60 Selbst 47
195 124 56 124 3.5 1.700 25.000 | 200 09D41 Selbst 47
195 124 57 124 3.4 2.100 25.000 | 200 09F60 Selbst 47
195 124 72 124 2.7 2.500 25.000 | 200 09H60 Selbst 47
195 124 73 124 2.7 2.100 25.000 | 200 09F38 Selbst 47
195 124 84 124 2.3 3.400 25.000 | 200 09L51 Selbst 47
195 124 90 124 2.2 2.500 25.000 | 200 09H41 Selbst 47
195 124 101 124 1.9 4.700 25.000 | 200 12D41 Selbst 47
195 124 106 124 1.8 3.400 25.000 | 200 09L41 Selbst 47
195 124 142 124 14 4.700 25.000 | 200 12D35 Fremd 57
195 124 180 124 1.1 8.000 25.000 | 200 12H35 Selbst 47
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195 120 189 120 1.0 8.000 25.000 | 200 12H30 Selbst 47
195 98 102 98 1.9 4.800 20.000 | 200 12D20 Selbst 47
195 89 58 89 3.4 1.600 35.000 |200 09D60 Selbst 47
195 89 78 89 2.5 1.600 35.000 |200 09D41 Selbst 47
195 89 79 89 2.5 2.000 35.000 |200 09F60 Selbst 47
195 89 101 89 1.9 2.400 35.000 |200 09H60 Selbst 47
195 89 102 89 1.9 2.000 35.000 |200 09F38 Selbst 47
195 89 118 89 1.6 3.300 35.000 |200 09L51 Selbst 47
195 89 125 89 1.6 2.400 35.000 |200 09H41 Selbst 47
195 89 141 89 14 4.700 35.000 |200 12D41 Selbst 47
195 89 149 89 1.3 3.300 35.000 |200 09L41 Selbst 47
195 83 132 83 1.5 4.800 20.000 | 200 12D17 Fremd 57
195 78 128 78 1.5 4.700 25.000 | 200 12D20 Selbst 47
195 75 194 75 1.0 8.100 20.000 | 200 12H15 Selbst 47
195 70 83 70 23 1.600 50.000 |200 09D60 Selbst 47
195 70 112 70 1.7 1.600 50.000 |200 09D41 Selbst 47
195 70 113 70 1.7 2.000 50.000 |200 09F60 Selbst 47
195 70 144 70 1.4 2.400 50.000 |200 09H60 Selbst 47
195 70 145 70 13 2.000 50.000 |200 09F38 Selbst 47
195 70 169 70 11 3.300 50.000 |200 09L51 Selbst 47
195 70 179 70 1.1 2.400 50.000 |200 09H41 Selbst 47
195 66 165 66 1.2 4.700 25.000 | 200 12D17 Fremd 57
195 56 179 56 1.1 4.700 35.000 |200 12D20 Selbst 47
200 194 36 194 5.5 2.300 16.000 | 200 09F60 Selbst 47
200 194 46 194 4.3 2.300 16.000 | 200 09F38 Selbst 47
200 194 46 194 4.3 2.700 16.000 |200 09H60 Selbst 47
200 194 54 194 3.7 3.600 16.000 | 200 09L51 Selbst 47
200 194 57 194 3.5 2.700 16.000 | 200 09H41 Selbst 47
200 194 65 194 3.1 4.900 16.000 | 200 12D41 Selbst 47
200 194 68 194 29 3.600 16.000 | 200 09L41 Selbst 47
200 194 91 194 2.2 4.900 16.000 | 200 12D35 Fremd 57
200 194 115 194 1.7 8.200 16.000 | 200 12H35 Selbst 47
200 194 159 194 13 8.200 16.000 | 200 12H34 Fremd 57
200 194 168 194 1.2 12.000 16.000 | 200 12141 Selbst 47
200 188 121 188 1.6 8.200 16.000 | 200 12H30 Selbst 47
200 122 82 122 2.4 4.900 16.000 | 200 12D20 Selbst 47
200 111 47 111 4.3 1.600 28.000 | 200 09D60 Selbst 47
200 111 63 111 3.2 1.600 28.000 | 200 09D41 Selbst 47
200 111 64 111 3.1 2.000 28.000 | 200 09F60 Selbst 47
200 111 80 111 2.5 2.400 28.000 | 200 09H60 Selbst 47
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200 111 81 111 2.5 2.000 28.000 | 200 09F38 Selbst 47
200 111 95 111 21 3.300 28.000 | 200 09L51 Selbst 47
200 111 100 111 2.0 2.400 28.000 | 200 09H41 Selbst 47
200 111 113 111 1.8 4.700 28.000 | 200 12D41 Selbst 47
200 111 119 111 1.7 3.300 28.000 | 200 09L41 Selbst 47
200 111 159 111 1.3 4.700 28.000 | 200 12D35 Fremd 57
200 103 106 103 1.9 4.900 16.000 | 200 12D17 Fremd 57
200 94 155 94 1.3 8.200 16.000 | 200 12H15 Selbst 47
200 84 183 84 1.1 8.200 16.000 | 200 12H14 Fremd 57
200 78 67 78 3.0 1.600 40.000 | 200 09D60 Selbst 47
200 78 90 78 2.2 1.600 40.000 | 200 09D41 Selbst 47
200 78 91 78 2.2 2.000 40.000 | 200 09F60 Selbst 47
200 78 115 78 1.7 2.400 40.000 | 200 09H60 Selbst 47
200 78 116 78 1.7 2.000 40.000 | 200 09F38 Selbst 47
200 78 135 78 1.5 3.300 40.000 | 200 09L51 Selbst 47
200 78 143 78 14 2.400 40.000 | 200 09H41 Selbst 47
200 78 161 78 1.2 4.600 40.000 | 200 12D41 Selbst 47
200 78 170 78 1.2 3.300 40.000 | 200 09L41 Selbst 47
200 70 143 70 1.4 4.700 28.000 | 200 12D20 Selbst 47
200 59 185 59 11 4.700 28.000 | 200 12D17 Fremd 57
202 217 68 217 4.3 6.700 12.000 | 300 12D35 Fremd 60
202 138 79 138 3.7 6.700 12.000 | 300 12D17 Fremd 60
205 217 48 217 6.0 6.700 12.000 | 300 12D41 Selbst 51
205 163 61 163 4.7 6.700 12.000 | 300 12D20 Selbst 51
269 181 91 181 4.3 6.500 16.000 | 300 12D35 Fremd 60
269 103 106 103 3.7 6.500 16.000 | 300 12D17 Fremd 60
274 122 82 122 4.8 6.500 16.000 | 300 12D20 Selbst 51
290 217 85 217 3.4 11.000 12.000 | 300 14D36 Selbst 51
290 217 86 217 3.4 10.000 12.000 | 300 12H35 Selbst 51
290 217 91 217 3.2 10.000 12.000 | 300 12H30 Selbst 51
290 217 119 217 24 10.000 12.000 | 300 12H34 Fremd 60
290 217 120 217 2.4 11.000 12.000 | 300 14D30 Fremd 60
290 217 126 217 2.3 13.000 12.000 | 300 12141 Selbst 51
290 217 159 217 1.8 13.000 12.000 | 300 12139 Fremd 60
290 217 159 217 1.8 17.000 12.000 | 300 14H32 Selbst 51
290 217 196 217 1.5 27.000 12.000 | 300 14132 Selbst 51
290 217 235 217 1.2 17.000 12.000 | 300 14H28 Fremd 60
290 217 239 217 1.2 70.000 12.000 | 300 19F30 Selbst 51
290 217 240 217 1.2 38.000 12.000 | 300 14P32 Selbst 51
290 163 156 163 1.9 13.000 12.000 | 300 12120 Selbst 51
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290 138 191 138 1.5 13.000 12.000 | 300 12117 Fremd 60
290 125 105 125 2.8 11.000 12.000 | 300 14D15 Selbst 51
290 125 116 125 2.5 10.000 12.000 | 300 12H15 Selbst 51
290 125 181 125 1.6 17.000 12.000 | 300 14H15 Selbst 51
290 125 261 125 1.1 27.000 12.000 | 300 14115 Selbst 51
290 113 137 113 2.1 11.000 12.000 | 300 14D14 Fremd 60
290 113 137 113 2.1 10.000 12.000 | 300 12H14 Fremd 60
290 100 272 100 1.1 17.000 12.000 | 300 14H12 Fremd 60
336 145 113 145 3.4 6.300 20.000 | 300 12D35 Fremd 60
336 83 132 83 3.0 6.300 20.000 | 300 12D17 Fremd 60
342 145 81 145 4.8 6.300 20.000 | 300 12D41 Selbst 51
342 98 102 98 3.8 6.300 20.000 | 300 12D20 Selbst 51
380 46 282 46 14 6.100 70.000 | 300 12D41 Selbst 51
380 28 358 28 11 6.100 70.000 | 300 12D20 Selbst 51
390 181 113 181 3.5 11.000 16.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 181 115 181 3.4 9.800 16.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 181 121 181 3.2 9.800 16.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 181 159 181 25 9.800 16.000 | 300 12H34 Fremd 60
390 181 160 181 24 11.000 16.000 | 300 14D30 Fremd 60
390 181 168 181 23 13.000 16.000 | 300 12141 Selbst 51
390 181 212 181 1.8 13.000 16.000 | 300 12139 Fremd 60
390 181 212 181 1.8 17.000 16.000 | 300 14H32 Selbst 51
390 181 261 181 1.5 26.000 16.000 | 300 14132 Selbst 51
390 181 319 181 1.2 70.000 16.000 | 300 19F30 Selbst 51
390 181 320 181 1.2 38.000 16.000 | 300 14P32 Selbst 51
390 181 387 181 1.0 26.000 16.000 | 300 14130 Fremd 60
390 173 314 173 1.2 17.000 16.000 | 300 14H28 Fremd 60
390 145 141 145 2.8 11.000 20.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 145 144 145 2.7 9.600 20.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 145 151 145 2.6 9.600 20.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 145 199 145 2.0 9.600 20.000 | 300 12H34 Fremd 60
390 145 200 145 1.9 11.000 20.000 | 300 14D30 Fremd 60
390 145 211 145 1.9 13.000 20.000 | 300 12141 Selbst 51
390 145 264 145 1.5 17.000 20.000 | 300 14H32 Selbst 51
390 145 265 145 1.5 13.000 20.000 | 300 12139 Fremd 60
390 145 326 145 1.2 26.000 20.000 | 300 14132 Selbst 51
390 122 208 122 1.9 13.000 16.000 | 300 12120 Selbst 51
390 116 101 116 3.9 6.200 25.000 | 300 12D41 Selbst 51
390 116 142 116 2.8 6.200 25.000 | 300 12D35 Fremd 60
390 116 176 116 2.2 11.000 25.000 | 300 14D36 Selbst 51
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390 116 180 116 2.2 9.500 25.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 116 189 116 21 9.500 25.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 116 249 116 1.6 11.000 25.000 | 300 14D30 Fremd 60
390 116 249 116 1.6 9.500 25.000 | 300 12H34 Fremd 60
390 116 263 116 1.5 13.000 25.000 | 300 12141 Selbst 51
390 116 331 116 1.2 13.000 25.000 | 300 12139 Fremd 60
390 116 331 116 1.2 17.000 25.000 | 300 14H32 Selbst 51
390 104 113 104 3.5 6.100 28.000 | 300 12D41 Selbst 51
390 104 159 104 2.5 6.100 28.000 | 300 12D35 Fremd 60
390 104 198 104 2.0 11.000 28.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 104 202 104 1.9 9.400 28.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 104 212 104 1.8 9.400 28.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 104 278 104 14 9.400 28.000 | 300 12H34 Fremd 60
390 104 279 104 1.4 11.000 28.000 | 300 14D30 Fremd 60
390 104 295 104 13 13.000 28.000 | 300 12141 Selbst 51
390 104 370 104 11 17.000 28.000 | 300 14H32 Selbst 51
390 104 371 104 1.1 13.000 28.000 | 300 12139 Fremd 60
390 103 255 103 1.5 13.000 16.000 | 300 12117 Fremd 60
390 98 261 98 1.5 13.000 20.000 | 300 12120 Selbst 51
390 94 140 94 2.8 11.000 16.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 94 155 94 25 9.800 16.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 94 242 94 1.6 17.000 16.000 | 300 14H15 Selbst 51
390 94 348 94 1.1 26.000 16.000 | 300 14115 Selbst 51
390 84 183 84 2.1 11.000 16.000 | 300 14D14 Fremd 60
390 84 183 84 21 9.800 16.000 | 300 12H14 Fremd 60
390 83 141 83 2.8 6.100 35.000 | 300 12D41 Selbst 51
390 83 198 83 2.0 6.100 35.000 | 300 12D35 Fremd 60
390 83 247 83 1.6 11.000 35.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 83 252 83 1.6 9.400 35.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 83 265 83 1.5 9.400 35.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 83 319 83 1.2 13.000 20.000 | 300 12117 Fremd 60
390 83 348 83 11 9.400 35.000 | 300 12H34 Fremd 60
390 83 349 83 1.1 11.000 35.000 | 300 14D30 Fremd 60
390 83 368 83 11 13.000 35.000 | 300 12141 Selbst 51
390 78 128 78 3.0 6.200 25.000 | 300 12D20 Selbst 51
390 78 326 78 1.2 13.000 25.000 | 300 12120 Selbst 51
390 75 175 75 2.2 11.000 20.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 75 194 75 2.0 9.600 20.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 75 302 75 1.3 17.000 20.000 | 300 14H15 Selbst 51
390 75 363 75 1.1 17.000 16.000 | 300 14H12 Fremd 60

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-35



Planetengetriebemotoren MPR e
Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] IR 1 ®
390 73 161 73 24 6.100 40.000 | 300 12D41 Selbst 51
390 73 226 73 1.7 6.100 40.000 | 300 12D35 Fremd 60
390 73 282 73 1.4 11.000 40.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 73 288 73 1.4 9.400 40.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 73 302 73 1.3 9.400 40.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 70 143 70 2.7 6.100 28.000 | 300 12D20 Selbst 51
390 70 365 70 1.1 13.000 28.000 | 300 12120 Selbst 51
390 68 228 68 1.7 11.000 20.000 | 300 14D14 Fremd 60
390 68 228 68 1.7 9.600 20.000 | 300 12H14 Fremd 60
390 66 165 66 2.4 6.200 25.000 | 300 12D17 Fremd 60
390 64 202 64 1.9 6.100 50.000 | 300 12D41 Selbst 51
390 64 283 64 1.4 6.100 50.000 | 300 12D35 Fremd 60
390 64 360 64 1.1 9.400 50.000 | 300 12H35 Selbst 51
390 60 219 60 1.8 11.000 25.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 60 242 60 1.6 9.500 25.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 60 378 60 1.0 17.000 25.000 | 300 14H15 Selbst 51
390 60 378 60 1.0 9.400 50.000 | 300 12H30 Selbst 51
390 59 185 59 2.1 6.100 28.000 | 300 12D17 Fremd 60
390 58 353 58 1.1 11.000 50.000 | 300 14D36 Selbst 51
390 56 179 56 2.2 6.100 35.000 | 300 12D20 Selbst 51
390 54 246 54 1.6 11.000 28.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 54 271 54 1.4 9.400 28.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 54 286 54 14 11.000 25.000 | 300 14D14 Fremd 60
390 54 286 54 1.4 9.500 25.000 | 300 12H14 Fremd 60
390 49 205 49 1.9 6.100 40.000 | 300 12D20 Selbst 51
390 48 320 48 1.2 11.000 28.000 | 300 14D14 Fremd 60
390 48 320 48 1.2 9.400 28.000 | 300 12H14 Fremd 60
390 47 231 47 1.7 6.100 35.000 | 300 12D17 Fremd 60
390 43 307 43 13 11.000 35.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 43 339 43 11 9.400 35.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 41 264 41 1.5 6.100 40.000 | 300 12D17 Fremd 60
390 39 256 39 1.5 6.100 50.000 |300 12D20 Selbst 51
390 38 351 38 1.1 11.000 40.000 | 300 14D15 Selbst 51
390 38 387 38 1.0 9.400 40.000 | 300 12H15 Selbst 51
390 33 330 33 1.2 6.100 50.000 | 300 12D17 Fremd 60

6.2.1-36 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR T 5
Technische Daten Ml

Abmessungen, Hinweise
Hinweise zu den Abmessungen

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der MaRblatter.

Produkt Getriebe Ausfiihrung Abtriebswelle

MPRO50, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
S| o
(<} —
ISURSE
[sm)
- - <
J I |
l
— 4 Lo
=
1
|| f
28 5,5
@25
Produkt Motor
Produkt MCS
06C41 06F41 06141
Lange
Gesamtlange L [mm]  ——298 328 358
Lange Motor LB | [mm] — [132 162 192
Liange Motoranbauten AL | [mm] | g— 100
Motordurchmesser AC | [mm] — 86
Abstand Motor/Anschluss | AD | [mm] < 77
Abstand Mitte Motor bis Ende Gesamtldnge des Antriebs ohne Anbauten
Steckverbinder

Motordurchmesser | Linge des Motors ohne Anbauten

Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-37



Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPRO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
2 2 =isii=
2 @ —
ISTRSY o
— |
i — I~ |
:
|
_ 1 L N (@]
W=
1l
|| i
- L - |
28 35,5 |
@25 ||
162
195
8800233-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D41 | 09D60
Lange
Gesamtldnge L [mm] 269 299 329 320
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7

6.2.1-38

Lenze | VO1-de_DE-04/2014




Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPRO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
2 2 =isii=
2 @ —
ISTRSY
[mm]
H t — <
- I~ |
l
|
_ 1 L N (@]
W=
1l
|| i
- = L - |
28 @5,5 |
@25 ||
162
195
8800233-00
Produkt MCS
09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 0941 [ 09L51 | 12D20 | 12D41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 340 360 400 334
Lange Motor LB | [mm] 203 223 263 188
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71 69
Motordurchmesser AC |[mm] 89 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7 105

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-39



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPRO50, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
= SSigEE
2 @ —
ISTRSY
[mm]
¢ — <
i — I~ |
:
|
4 | N (@]
W=
1l
|| i
- L - |
28 35,5 |
@25 ||
162
195
8800233-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D60
Lange
Gesamtldnge L [mm] 298 328 358 349
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7

6.2.1-40

Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

L
56 7 LB AL
2| H+r
ISYIRST S ®‘b
[mm}
- - S ——
| o
|
© — < i@
:3 N =
2,9
36
?6,6
@ 30
[ 176
[ 195
8800234-00
Produkt MCS
09D41 | 09D60 | 09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 09L41 [ 09L51
Lange
Gesamtldnge L [mm] 352 372 392 432
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-41




Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

L
56 7 LB AL
N +Hr .
ISTRSY N ®‘b
[mm}
- - S ——
| o
|
© — < i@
:3 N =
2,9
36
?6,6
@ 30
[ 176
[ 195
8800234-00
Produkt MCS
12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 [ 12120 | 12141 [ 14D15 | 14D36
Lange
Gesamtldnge L [mm] 357 397 437 380
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268 201
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69 78
Motordurchmesser AC |[mm] 116 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5

6.2.1-42 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
56 7 LB AL
2| H+r
ISTRSY N ®‘b
[mm}
- - S ——
| o
|
© — < i@
:: " =/
] g N
2,9
36
?6,6
@ 30
[ 176
[ 195
8800234-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 321 351 381 372
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-43



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

L
56 7 LB AL
2| H+r
ISYIRST S ®‘b
[mm}
- - S ——
| o
|
© — < i@
:: " =/
] g N
2,9
36
?6,6
@ 30
[ 176
[ 195
8800234-00
Produkt MCS
09D60 | 09F38 | O09F60 | 09H4L | 09H60 | 09L41 [ 09L51
Lange
Gesamtldnge L [mm] 372 392 412 452
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7

6.2.1-44 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR o -
Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
©l ©
o
Qe
ISTRSY 9
i ] == <D( Xf
g 7 I
|
Ol B | 7
<C
: x< <
0 | | i
| | mh-----" T X
58 3 a B - =
@9
@ 45
101
1130
8800235-00
Produkt MCS
12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 [ 12120 | 12141 [ 14D15 | 14D36
Lange
Gesamtldnge L [mm] 414 454 494 427
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268 201
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69 78
Motordurchmesser AC |[mm] 116 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-45



6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

88 10 LB AL

® 9046
@ 32k6

— N == = Xf
g 7 I
|
Q|| B | 7
<C
: x< <
s | | i
] T X
58 3 a B - =
@9
@ 45
101
1130
8800235-00
Produkt MCS
14H15 | 14H32 | 14115 [ 14132 | 14P14 | 14P32 | 19F14 | 19F30 | 19J14 | 19J30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 467 507 547 446 486
Lange Motor LB | [mm] 241 281 321 220 260
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78 83 93
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5 146 141.5 171 141.5 171
6.2.1-46 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR —
Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
©l ©
Qe
ISTRSY 9
— N == = Xf
g 7 I
|
Q|| B | 7
<C
e
0 | | “‘
|| f=====" I e <
58 3 a B - =
@9
@ 45
101
1130
8800235-00
Produkt MCS
09D41 | 09D60 | 09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 09L41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 423 443 463 503
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-47



Planetengetriebemotoren MPR —
Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

88 10 LB AL

® 9046
@ 32k6

— N == = if
g 7 I
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Q|| B | 7
<C
1 Naid
s | | i
-----" T X
58 3 a B - =
@9
@ 45
101
1130
8800235-00
Produkt MCS
09151 | 12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 | 12141
Lange
Gesamtldnge L [mm] 503 428 468 508
Lange Motor LB | [mm] 263 188 228 268
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71 69
Motordurchmesser AC |[mm] 89 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7 105

6.2.1-48 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR —

. ah _——
Technische Daten —
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
O X
MmO
—| =+ “
ASTAS aavah N
) 9
[ ] I 2 =
— [
( ) |
L — Lo | ’ /f \ |
| \\< 2 )l
h— !
| — | ] ] B B 1 X
82 3 D11
@ 65
141
1150
8800236-00
Produkt MCS
14D15 | 14D36 | 14H15 | 14H32 | 14l15 | 14132 | 14P14
Lange
Gesamtldnge L [mm] 497 537 577 617
Lange Motor LB | [mm] 201 241 281 321
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78
Motordurchmesser AC |[mm] 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-49



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
O X
MmO
—| =+ “
ASTAS aavah @(0
L _
[ ] I 2 =
— [
( ) |
L _ Lo | ’ /f D) \ |
| \\< 2 )l
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| — | ] ] B B 1 X
82 3 D11
@ 65
141
1150
8800236-00
Produkt MCS
14P32 | 19F14 | 19F30 | 19)J14 | 19)30 | 19P14 | 19P30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 617 516 556 616
Lange Motor LB | [mm] 321 220 260 320
Lange Motoranbauten AL |[mm] 78 83 93
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 146 141.5 171 141.5 171 141.5 171

6.2.1-50 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR —

. ah _——
Technische Daten —
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPR300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
O X
MmO
—| =+ “
ISIRS @bl N
) 9
[ ] I 2 =
— [
( ) |
L — Lo | ’ /f D) \ |
| \\< 2 )l
h— !
| — | ] ] B B 1 X
82 3 D11
@ 65
141
1150
8800236-00
Produkt MCS
12020 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 | 12120 | 12141
Lange
Gesamtldnge L [mm] 502 542 582
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69
Motordurchmesser AC |[mm] 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-51



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
O X
MmO
—| =+ “
ASTAS aavah @(0
L _
[ ] I 2 =
— [
( ) |
L — Lo | ’ /f \ |
| \\< 2 )l
h— !
| — | ] ] B B 1 X
82 3 D11
@ 65
141
1150
8800236-00
Produkt MCS
14D15 | 14D36 | 14H15 | 14H32 | 14115 [ 14132 | 14P32 [ 19F30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 515 555 595 635 534
Lange Motor LB | [mm] 201 241 281 321 220
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78 83
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 171

6.2.1-52 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR —

Technische Daten
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPRO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
212 ===
[de] — —
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[mm]
H t — <
i — I~ |
l
|
. 1 | (@]
I =~
1l
|| i
- = LU + |
28 35,5 |
@25 ||
162
195
8800233-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35
Lange
Gesamtlinge L [mm] 407
Lénge Motor LB | [mm] 261
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63
Motordurchmesser AC |[mm] 140
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-53



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch

L
56 7 LB AL
2| H+r
ISTRSY N ®‘b
[mm}
- - S ——
| o
|
© — < i@
:: " =/
| f NS
2,9
36
?6,6
@ 30
[ 176
[ 195
8800234-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 [ 12139 | 14D14 | 14D30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 430 470 510 468
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5

6.2.1-54 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
©l ©
o
25 Qe
ISTRSY 9
— N == = Xf
g 7 I
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58 3 a B - =
@9
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101
1130
8800235-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 [ 12139 | 14D14 | 14D30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 487 527 567 515
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5
Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-55




Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
©l ©
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8800235-00
Produkt MCS
14H12 | 14H28 | 14L14 | 14130 | 14P11 | 14P26 | 19F12 | 19F29
Lange
Gesamtldnge L [mm] 555 595 635 553
Lange Motor LB | [mm] 329 369 409 327
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 81.5 72
Motordurchmesser AC |[mm] 167 212
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm]| 116.5 146 116.5 146 116.5 146 141.5 171

6.2.1-56

Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR —
Technische Daten
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
©l ©
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58 3 a B - =
@9
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8800235-00
Produkt MCS
12D17 12D35 | 12H14 12H34
Lange
Gesamtlinge L [mm] 501 541
Lénge Motor LB | [mm] 261 301
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63
Motordurchmesser AC |[mm] 140
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-57



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
O X
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8800236-00
Produkt MCS
14D14 | 14D30 | 14H12 | 14H28 | 1414 | 14130 | 14P11
Lange
Gesamtldnge L [mm] 585 625 665 705
Lange Motor LB | [mm] 289 329 369 409
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5 146 116.5

6.2.1-58 Lenze | VO1-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
- 112 12 LB L
o) WO
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Produkt MCS
14P26 | 19F12 | 19F29 | 19)12 | 19)29 | 19P12 | 19P29
Lange
Gesamtldnge L [mm] 705 623 663 723
Lange Motor LB | [mm] 409 327 367 427
Lange Motoranbauten AL |[mm] 81.5 72 82
Motordurchmesser AC |[mm] 167 212
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 146 141.5 171

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.1-59



Planetengetriebemotoren MPR ?5_ 2
Technische Daten el —

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
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o) WO
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82 3 D11
@ 65
141
1150
8800236-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 | 12139 | 14D14 | 14D30 | 14H12 | 14H28 | 14130
Lange
Gesamtldnge L [mm] 575 615 655 603 643 683
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289 329 369
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5 146
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Planetengetriebemotoren MPR P
Technische Daten i

Gewichte, selbstbeliiftete Motoren

1-stufige Getriebe

MCS
12H15
06C41 06F41 06141 09D41 09F38 09H41 09L41 12D20 12H30
06C60 06F60 06160 09D60 09F60 09H60 09L51 12D41 12H35
050 m [kg] 3.9 4.3 5.0 6.4 7.3 8.2 10 8.5
MPR 100 m [kg] 7.4 8.3 9.2 11 9.5 13
200 m [kg] 14 17
MCS
12120 14D15 14H15 14115 14P14 19F14 19J14 19P14
12141 14D36 14H32 14132 14P32 19F30 19J30 19P30
100 m | [kg] 16 14
MPR 200 m [kg] 20 18 23 27 32 30 37
300 m [kg] 28 33 37 42 40 47 57
2-stufige Getriebe
MCS
06C41 06F41 06141 09F38 09H41 09L41 12D20
06C60 06F60 06160 Ll Rl 09F60 09H60 09L51 12D41
050 m | [ke] 4.5 49 5.6 7.0
MPR 100 m | [kg] 6.2 6.6 7.3 8.7 9.6 10 12
200 m [kg] 13 14 16 15
300 m | [kg] 25
MCS
12H15
14D15 14H15 14115
12H30 12L20 12141 14D36 14H32 14132 14P32 19F30
12H35
k 18 21
MPR 200 m | [kg]
300 m [kg] 28 32 30 34 39 44 42
Gewichte, fremdbeliiftete Motoren
1-stufige Getriebe
MCS
14P11
12D17 12H14 12117 14D14 14H12 14L14 14P26 19J12 19P12
12D35 12H34 12139 14D30 14H28 14130 19F12 19J29 19P29
19F29
050 m | [kg] 11
k 12 15 18
MPR 100 m | [kg]
200 m [kg] 16 19 22 27 31 36
300 m [kg] 32 37 41 46 53 63
2-stufige Getriebe
MCS
12117
12D17 12H14 12139 14H12 14130
12D35 12H34 14D14 14H28
14D30
k 17 20
TR 200 m | [kg]
300 m | [kg] 28 31 34 38 43
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6.2.1

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem  mit weiteren SchutzmaRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

OKS-G (Grundiert)

Anwendungen

« Abhdngig vom nachtraglich
aufzubringenden Decklack

MaRnahmen

+ 2K-PUR-Grundierung (grau)

« Schrauben verzinkt

« Entliiftungselemente nicht rostend
Optionale MaRnahmen:
 Typenschild in Edelstahlausfiihrung

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)

Oberflachenbeschichtung

Aufbau

Tauchgrundierung des Getriebes

Tauchgrundierung des Getriebes
2K-PUR-Grundierung

6.2.1-62
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Planetengetriebemotoren MPR P
Technische Daten
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Getriebe

Planetengetriebe-
motoren MPR

6 ... 359 Nm (Servo-Asynchronmotoren)
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR
Inhalt




Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

4 Belastbarkeit ccc China Compulsory Certificate
i Ubersetzung CE Communauté Européenne
J [kgem?] Massentragheitsmoment CSA Canadian Standards Association
m [kg] Masse cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
M, [Nm] Abtriebsdrehmoment nada
M3, max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V.
N2, eto [r/min]  Eckdrehzahl EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
Ny, th [r/min]  Thermische Grenzdrehzahl EN Europdische Norm
GOST Zertifikat furr die russische Foderation
IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code
IP International Protection Code
NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product
UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Produktinformationen

Die Kombination aus Vogel MPR/MPG Planetengetriebe und Lenze
Servomotor ist die optimale Losung fiir dynamische oder hochdyna-
mische Anwendungen bei denen héchste Prézision gefragt ist. Anfor-
derungen, wie sie in der Druck und Verpackungsindustrie, der Hand-
habungs- und Robottechnik, der Abfiill- und Férdertechnik und zum
Teil im allgemeinen Maschinenbau jeden Tag gestellt werden.

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre {iberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-

le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel

(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)
« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann
+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-

bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPR

Bemessungsdrehmoment [Nm]
29
83
200
390

Produkt
MPRO50
MPR100
MPR200
MPR300

6.2.2-6
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Planetengetriebemotoren MPR ﬂ
Allgemeines "
Ausstattung

Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss

Steckverbinder
Klemmenkasten

Kiihlung

selbstbelliftet
fremdbellftet

Riickfiihrung

Resolver
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber

Abtriebswelle

Vollwelle ohne Temperaturiiberwachung
Passfedernut KTY

Geh&useausfiihrung Permanetmagnetbremse
Flansch mit

Durchgangsbohrungen
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebemotor

Produkt
MPRO50 MPR100 MPR200 MPR300

Motorart

Servo-Asychronmotor
Servomotor
2.0Nm MCA10
4.0-6.3Nm MCA13
54-12Nm MCA14
9.5-21 Nm MCA17
12-36 Nm MCA19
17 - 61 Nm
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment Siehe Auswahltabelle
Abtriebsdrehzahl Siehe Auswahltabelle
Ubersetzung Siehe Auswabhltabelle
Belastbarkeit Siehe Auswahltabelle
Massentragheitsmoment Siehe Auswahltabelle
Einbaulage
Standard Beliebig
Farbe

grundiert (RAL 9005M, tiefschwarz matt)

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Produkt
MCA
10140 13134 14L16 17N17 19517 21X17
13141 14L20 17N23 19S23 21X25
14135 17N35 19S35 21X35
14141 17N41 19542 21X42

Anschlussart

Steckverbinder
Klemmenkasten

Permanentmagnet-Haltebrem-

se
Bemessungsmoment [Nm] 3.3 12 15 24 46 88
Bremsenspannung [V] DC 24
AC 230

Riickfithrung

Mit Absolutwertgeber

Mit Inkrementalgaber

Mit Resolver
Kiihlung
Selbstbeliiftet Selbstbellftet

Fremdbeluftet

Temperaturiiberwachung
Temperaturfiihler KTY83-110

Approbation
cURus
GOST R
UkrSepro
Schutzart
IP54
P65

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Motoren.
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Planetengetriebemotoren MPR w

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Steckverbinder Klemmenkasten

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Riickfithrung
Mit Riickfiihrung und Permanentmagnetbremse

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Rickfiihrung
Mit Riickfithrung und Permanentmagnetbremse

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.22-11




6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPRO50 MPR200 MPR300

Abtriebswelle
Vollwelle ohne Passfedernut 16x28 32x58 40x82
[mm]
Ausfiihrung Standard
Dichtring NBR
Lagerung Standard
Gehause
Gehauseausfiihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Abtriebsflansch
Flanschquadrat [mm] 62 101 141
Schmierstoff
Art Mobil SHC 629
Entliiftungselement Ohne
Verdrehspiel
Verdrehspiel Standard

Reduziert

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.2.2-12
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Vollwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VO1-de_DE-04/2014
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung

Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-
zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

Betriebsdauer/Tag = 8h (100 % ED)

Belastungsklasse | bis 10 Schaltungen/h

Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen
Standardschmierstoff

Ty =30 °C fiir Getriebe

Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

Aufstellungshohe < = 1000 m tiber NN

Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen kdnnen die erreichbaren Werte von
den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige
Lenze Vertriebsgesellschaft.

6.2.2-14
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung
Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe

Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren.

- cistdas Verhdltnis von zuldssigem Bemessungsmoment des Ge-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo-
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors).

« ¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte
Betriebsfaktor k.

Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)

Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
ben und Getriebemotoren.

k ist abhangig von

+ der Belastungsart

« der Intensitit der Belastung

« tempordren Einfliissen

Belastungsklasse

| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRRe
ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe
1] ungleichmaBiger Betrieb, starke St6Re und/oder Wechsellast

Belastungsart

Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
194 184 1.7
1]
1.8+ 17- 16
1.7- 16— 1.5 /
I
~ 16- 15- 14
154 1.4-] 13 /
|
14— 13- 1.2
134 124 11 /
1.2- 11~ 10
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Sh
» Sp=Schaltungen/h
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Planetengetriebemotoren MPR

Allgemeines

Dimensionierung
Gewichte

Dieinden Tabellen angegebenen Werte beriicksichtigen die folgende
Getriebe-Motor-Kombination:

« Getriebe mit Vollwelle inklusive Schmierstoffmenge

» Motor mit Riickfiihrung

Fiir hiervon abweichende Ausfiihrungen miissen zusatzlich Mehrge-

wichte berlicksichtigt werden.

Massentragheitsmomente

Die Angaben der Massentragheitsmomente des Getriebes beziehen
sich auf die Antriebswelle. Den Einfluss der Ubersetzung (i2) wurde
bei den Angaben berlicksichtigt.

Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes vom

Getriebemotor sind die Werte des Getriebemotors und der Bremse
zu addieren.

6.2.2-16

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten
» Motoranbauten: Bremse

> Kapitel: Motoren/Zubehor

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten/Auswahltabellen
* Motoranbauten: Bremse

> Kapitel: Motoren/Zubehor
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.

Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes

}

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
MZ, max nZ, th MZ nZ, eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] g [kgem?] MPR — Mcs
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 29
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 29
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 29
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 29
A A A
Produkt Produkt
Fiir Betriebsart S1 Getriebe Motor
Drehmoment M2 und .
thermische Ubersetzung i Kiihlungsart
Abtriebsdrehzahl nz, th Massentriigheitsmoment des Motors
des Getriebemotors Seitenzahl fiir
Abmessungen
Fiir Betriebsart 52,53 und S6 Belastbarkeit des Getriebes
Max. zuldssiges Beschleunigungsmoment des cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
Getriebemotors M2, max und des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Abtriebsdrehzahl n2, eto Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung
ermittelte Betriebsfaktor k.

Mz,zul

:7_>k
Min - i Ngetr

C
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] RECE ®
19 395 19 395 1.0 2.600 10.000 | 050 10140 Selbst 25
20 1100 1100 3.5 2.800 3.000 |050 10140 Selbst 25
29 825 825 3.9 2.700 4.000 |050 10140 Selbst 25
29 660 660 3.1 2.600 5.000 |050 10140 Selbst 25
29 529 13 529 22 2.600 7.000 |050 10140 Selbst 25
56 933 12 933 4.8 9.500 3.000 |100 13141 Selbst 26
56 933 18 933 3.1 9.500 3.000 |100 13134 Fremd 32
58 310 19 310 3.1 2.900 10.000 | 100 10140 Selbst 26
58 310 39 310 15 8.900 10.000 | 100 13141 Selbst 26
83 700 16 700 5.3 9.200 4.000 |100 13141 Selbst 26
83 700 24 700 3.5 9.200 4.000 |100 13134 Fremd 32
83 560 19 560 4.3 9.100 5.000 |100 13141 Selbst 26
83 560 30 560 2.8 9.100 5.000 |100 13134 Fremd 32
83 400 27 400 3.0 9.000 7.000 |100 13141 Selbst 26
83 400 42 400 2.0 9.000 7.000 |100 13134 Fremd 32
135 833 28 833 49 41.000 3.000 |200 17N41 Selbst 28
135 833 31 833 43 24.000 3.000 |200 14135 Fremd 33
135 833 55 833 25 41.000 3.000 |200 17N35 Fremd 33
135 767 31 767 43 41.000 3.000 |200 17N23 Selbst 28
135 560 63 560 2.1 41.000 3.000 |200 17N17 Fremd 33
135 545 36 545 3.8 24.000 3.000 |200 14116 Fremd 33
135 280 39 280 3.5 11.000 10.000 |200 13141 Selbst 28
135 280 52 280 2.6 22.000 10.000 | 200 14141 Selbst 28
135 280 60 280 23 11.000 10.000 |200 13134 Fremd 33
135 280 92 280 15 39.000 10.000 | 200 17N41 Selbst 28
135 280 105 280 13 22.000 10.000 |200 14135 Fremd 33
135 230 105 230 13 39.000 10.000 | 200 17N23 Selbst 28
135 200 65 200 2.1 22.000 10.000 |200 14120 Selbst 28
135 164 119 164 11 22.000 10.000 | 200 14116 Fremd 33
190 400 36 400 5.2 22.000 7.000 |200 14141 Selbst 28
190 400 42 400 45 11.000 7.000 |200 13134 Fremd 33
190 400 65 400 29 39.000 7.000 |200 17N41 Selbst 28
190 400 73 400 2.6 22.000 7.000 |200 14135 Fremd 33
190 400 129 400 1.5 39.000 7.000 |200 17N35 Fremd 33
190 329 73 329 2.6 39.000 7.000 |200 17N23 Selbst 28
190 286 45 286 4.2 22.000 7.000 |200 14120 Selbst 28
190 240 147 240 13 39.000 7.000 |200 17N17 Fremd 33
190 234 83 234 23 22.000 7.000 |200 14116 Fremd 33
195 500 46 500 4.2 39.000 5.000 |200 17N41 Selbst 28
195 500 52 500 3.7 23.000 5.000 |200 14135 Fremd 33
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MPR M :
195 500 92 500 2.1 39.000 5.000 |200 17N35 Fremd 33
195 460 52 460 3.7 39.000 5.000 |200 17N23 Selbst 28
195 336 105 336 1.9 39.000 5.000 |200 17N17 Fremd 33
195 327 59 327 3.3 23.000 5.000 |200 14116 Fremd 33
200 625 37 625 5.4 40.000 4.000 |200 17N41 Selbst 28
200 625 42 625 4.8 23.000 4.000 |200 14135 Fremd 33
200 625 73 625 2.7 40.000 4.000 |200 17N35 Fremd 33
200 575 42 575 4.8 40.000 4.000 |200 17N23 Selbst 28
200 420 84 420 24 40.000 4.000 |200 17N17 Fremd 33
200 409 48 409 4.2 23.000 4.000 |200 14116 Fremd 33
245 260 52 260 4.7 26.000 10.000 | 300 14141 Selbst 30
245 260 92 260 2.6 42.000 10.000 | 300 17N41 Selbst 30
245 260 105 260 2.3 26.000 10.000 | 300 14135 Fremd 35
245 260 116 260 2.1 80.000 10.000 | 300 19542 Selbst 30
245 260 184 260 13 42.000 10.000 | 300 17N35 Fremd 35
245 234 158 234 1.6 80.000 10.000 | 300 19523 Selbst 30
245 230 105 230 2.3 42.000 10.000 | 300 17N23 Selbst 30
245 200 65 200 3.8 26.000 10.000 | 300 14120 Selbst 30
245 168 210 168 1.2 42.000 10.000 | 300 17N17 Fremd 35
245 164 119 164 2.1 26.000 10.000 | 300 14116 Fremd 35
290 700 55 700 5.3 50.000 3.000 |300 17N35 Fremd 35
290 700 105 700 2.8 87.000 3.000 |300 19535 Fremd 35
290 567 105 567 2.8 87.000 3.000 |300 19517 Fremd 35
290 560 63 560 4.6 50.000 3.000 |300 17N17 Fremd 35
380 329 65 329 5.9 43.000 7.000 |300 17N41 Selbst 30
380 329 73 329 5.2 43.000 7.000 |300 17N23 Selbst 30
380 329 73 329 5.2 26.000 7.000 |300 14135 Fremd 35
380 329 81 329 4.7 81.000 7.000 |300 19542 Selbst 30
380 329 111 329 3.4 81.000 7.000 |300 19523 Selbst 30
380 329 129 329 3.0 43.000 7.000 |300 17N35 Fremd 35
380 329 244 329 1.6 81.000 7.000 |300 19S35 Fremd 35
380 243 244 243 1.6 81.000 7.000 |300 19517 Fremd 35
380 240 147 240 2.6 43.000 7.000 |300 17N17 Fremd 35
380 234 83 234 4.6 26.000 7.000 |300 14116 Fremd 35
388 525 73 525 5.3 46.000 4.000 |300 17N35 Fremd 35
388 420 84 420 4.7 46.000 4.000 |300 17N17 Fremd 35
390 525 139 525 2.8 83.000 4.000 |300 19S35 Fremd 35
390 425 139 425 2.8 83.000 4.000 |300 19517 Fremd 35
390 420 79 420 4.9 82.000 5.000 |300 19523 Selbst 30
390 420 92 420 4.3 44.000 5.000 |300 17N35 Fremd 35
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
M3, max Ny th M, Ny eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] ¢ [kgem?] il Jace
390 420 174 420 2.2 82.000 5.000 |300 19535 Fremd 35
390 340 174 340 2.2 82.000 5.000 |300 19517 Fremd 35
390 336 105 336 3.7 44.000 5.000 |300 17N17 Fremd 35
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MPR M :

56 258 22 258 2.5 2.700 12.000 |100 10140 Selbst 27
76 88 73 88 1.0 2.600 40.000 | 100 10140 Selbst 27
83 219 29 219 2.8 2.700 16.000 | 100 10140 Selbst 27
83 175 37 175 2.3 2.600 20.000 | 100 10140 Selbst 27
83 140 46 140 1.8 2.600 25.000 | 100 10140 Selbst 27
83 125 51 125 1.6 2.600 28.000 | 100 10140 Selbst 27
83 100 64 100 1.3 2.600 35.000 |100 10140 Selbst 27
135 233 46 233 3.0 9.300 12.000 |200 13141 Selbst 29
135 233 70 233 1.9 9.300 12.000 | 200 13134 Fremd 34
190 155 37 155 5.3 3.000 20.000 | 200 10140 Selbst 29
190 56 129 56 1.5 2.900 70.000 | 200 10140 Selbst 29
195 155 76 155 2.6 9.100 20.000 | 200 13141 Selbst 29
195 155 117 155 1.7 9.100 20.000 | 200 13134 Fremd 34
195 124 46 124 4.3 3.000 25.000 | 200 10140 Selbst 29
195 124 95 124 2.0 9.000 25.000 | 200 13141 Selbst 29
195 124 146 124 13 9.000 25.000 | 200 13134 Fremd 34
195 89 64 89 3.0 2.900 35.000 |200 10140 Selbst 29
195 89 133 89 1.5 8.900 35.000 |200 13141 Selbst 29
195 70 92 70 2.1 2.900 50.000 |200 10140 Selbst 29
195 70 190 70 1.0 8.900 50.000 |200 13141 Selbst 29
200 194 61 194 3.3 9.200 16.000 | 200 13141 Selbst 29
200 194 94 194 2.1 9.200 16.000 | 200 13134 Fremd 34
200 111 51 111 3.9 2.900 28.000 | 200 10140 Selbst 29
200 111 107 111 1.9 9.000 28.000 | 200 13141 Selbst 29
200 111 164 111 1.2 9.000 28.000 | 200 13134 Fremd 34
200 78 73 78 2.7 2.900 40.000 | 200 10140 Selbst 29
200 78 152 78 13 8.900 40.000 | 200 13141 Selbst 29
290 217 61 217 4.8 22.000 12.000 | 300 14141 Selbst 31
290 217 70 217 4.1 11.000 12.000 | 300 13134 Fremd 36
290 217 109 217 2.7 39.000 12.000 | 300 17N41 Selbst 31
290 217 123 217 24 22.000 12.000 | 300 14135 Fremd 36
290 217 216 217 13 39.000 12.000 | 300 17N35 Fremd 36
290 192 123 192 24 39.000 12.000 | 300 17N23 Selbst 31
290 167 76 167 3.8 22.000 12.000 | 300 14120 Selbst 31
290 140 246 140 1.2 39.000 12.000 | 300 17N17 Fremd 36
290 136 140 136 2.1 22.000 12.000 | 300 14116 Fremd 36
380 46 267 46 14 10.000 70.000 | 300 13141 Selbst 31
380 46 356 46 11 22.000 70.000 | 300 14141 Selbst 31
390 181 81 181 4.8 22.000 16.000 | 300 14141 Selbst 31
390 181 94 181 4.2 11.000 16.000 | 300 13134 Fremd 36
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MPR M :
390 181 145 181 2.7 39.000 16.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 181 164 181 24 22.000 16.000 | 300 14135 Fremd 36
390 181 288 181 1.4 39.000 16.000 | 300 17N35 Fremd 36
390 145 76 145 5.1 11.000 20.000 | 300 13141 Selbst 31
390 145 102 145 3.8 22.000 20.000 | 300 14141 Selbst 31
390 145 117 145 3.3 11.000 20.000 | 300 13134 Fremd 36
390 145 181 145 2.1 39.000 20.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 145 205 145 1.9 22.000 20.000 | 300 14135 Fremd 36
390 145 360 145 1.1 39.000 20.000 | 300 17N35 Fremd 36
390 144 164 144 2.4 39.000 16.000 | 300 17N23 Selbst 31
390 125 102 125 3.8 22.000 16.000 | 300 14120 Selbst 31
390 116 95 116 4.1 11.000 25.000 | 300 13141 Selbst 31
390 116 127 116 3.1 22.000 25.000 | 300 14141 Selbst 31
390 116 146 116 2.7 11.000 25.000 | 300 13134 Fremd 36
390 116 226 116 1.7 39.000 25.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 116 256 116 1.5 22.000 25.000 | 300 14135 Fremd 36
390 115 205 115 1.9 39.000 20.000 | 300 17N23 Selbst 31
390 105 328 105 1.2 39.000 16.000 | 300 17N17 Fremd 36
390 104 107 104 3.7 10.000 28.000 | 300 13141 Selbst 31
390 104 142 104 2.7 22.000 28.000 | 300 14141 Selbst 31
390 104 164 104 24 10.000 28.000 | 300 13134 Fremd 36
390 104 253 104 1.5 39.000 28.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 104 287 104 14 22.000 28.000 | 300 14135 Fremd 36
390 102 186 102 2.1 22.000 16.000 | 300 14116 Fremd 36
390 100 127 100 3.1 22.000 20.000 | 300 14120 Selbst 31
390 92 256 92 1.5 39.000 25.000 | 300 17N23 Selbst 31
390 83 133 83 29 10.000 35.000 | 300 13141 Selbst 31
390 83 178 83 2.2 22.000 35.000 | 300 14141 Selbst 31
390 83 205 83 1.9 10.000 35.000 | 300 13134 Fremd 36
390 83 317 83 1.2 39.000 35.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 83 358 83 1.1 22.000 35.000 | 300 14135 Fremd 36
390 82 233 82 1.7 22.000 20.000 | 300 14116 Fremd 36
390 82 287 82 14 39.000 28.000 | 300 17N23 Selbst 31
390 80 159 80 25 22.000 25.000 | 300 14120 Selbst 31
390 73 152 73 2.6 10.000 40.000 | 300 13141 Selbst 31
390 73 204 73 1.9 22.000 40.000 | 300 14141 Selbst 31
390 73 234 73 1.7 10.000 40.000 | 300 13134 Fremd 36
390 73 362 73 11 39.000 40.000 | 300 17N41 Selbst 31
390 71 178 71 2.2 22.000 28.000 | 300 14120 Selbst 31
390 66 359 66 1.1 39.000 35.000 |300 17N23 Selbst 31
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] RECE ®
390 65 291 65 13 22.000 25.000 | 300 14116 Fremd 36
390 64 190 64 2.0 10.000 50.000 | 300 13141 Selbst 31
390 64 293 64 1.3 10.000 50.000 |300 13134 Fremd 36
390 58 254 58 1.5 22.000 50.000 |300 14141 Selbst 31
390 58 326 58 1.2 22.000 28.000 | 300 14116 Fremd 36
390 57 222 57 1.8 22.000 35.000 | 300 14120 Selbst 31
390 50 254 50 1.5 22.000 40.000 | 300 14120 Selbst 31
390 40 318 40 1.2 22.000 50.000 | 300 14120 Selbst 31
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, Hinweise
Hinweise zu den Abmessungen

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der MaRblatter.

Produkt Getriebe Ausfiihrung Abtriebswelle

MPRO50, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
S| o
(<} —
ISURSE
[sm)
- - <
J I |
l
— 4 Lo
=
1
|| f
28 5,5
@25
Produkt Motor
Produkt MCS
06C41 06F41 06141
Lange
Gesamtlange L [mm]  ——298 328 358
Lange Motor LB | [mm] — [132 162 192
Liange Motoranbauten AL | [mm] | g— 100
Motordurchmesser AC | [mm] — 86
Abstand Motor/Anschluss | AD | [mm] < 77
Abstand Mitte Motor bis Ende Gesamtldnge des Antriebs ohne Anbauten
Steckverbinder

Motordurchmesser | Linge des Motors ohne Anbauten

Mehrlange der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPRO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
48 6 LB AL
O | ©o
O X
O ©
Ol —
ISERST
e ?
28
162
095
8800255-00
Produkt MCA
10140
Lange
Gesamtlinge L [mm] 399
Lénge Motor LB | [mm] 262
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5
Motordurchmesser AC |[mm] 102
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
56 7 LB AL
© | w© |
ISHRSE S T o
H L:L%» _ 1:‘14 . <C
© = . !
I b
N C, _ir %66 *Eﬁ%
T
2,5 @ 30 |
36 ;
076
195
8800256-00
Produkt MCA
10140 | 13141

Lange
Gesamtlinge L [mm] 431 439
Lénge Motor LB | [mm] 262 270.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 102 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90 102
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR100, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
56 7 LB AL
© | w© |
SERN + ﬁ;? Q%@
ISHRSE S T o
H L:L%» 1: ‘14 . <C
© = . !
i o
N C, _ir %66 *Eﬁ%
T
2,5 @ 30 ‘
36 ;
076
195
8800256-00
Produkt MCA
10140
Lange
Gesamtlinge L [mm] 451
Lénge Motor LB | [mm] 262
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5
Motordurchmesser AC |[mm] 102
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
w | ©
o | X
- ! ®
Qs O @ &
] 1T e o
N IELP ~1F A = =
el = A IS (7
! P = q J
O
L I %—, _ip- ~—1 X
— " ~———1
3 @9
58 @ 45
101
1130
6.2.2
8800257-00
Produkt MCA
13141 14120 | 14141 | 17N23 | 17N41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 496 527 565
Lange Motor LB | [mm] 270.5 301.5 339.5
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89 88.5 89.2
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
w | ©
o | X
- ! ®
Qs O @ &
] Fr 1T T o
I I%} “{FA = 4 K
el = A IS 17
! I = q J
%‘ 5 F |
] I 2 g ~—1 X
— " ~———1
3 @9
58 @ 45
101
1130
8800257-00
Produkt MCA
10140 | 13141
Lange
Gesamtlinge L [mm] 502 510
Lénge Motor LB | [mm] 262 270.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 102 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90 102
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
112 12 LB AL
e}
D | ©
O | x
|2 )
o ©
ala = o
2 Bﬁ‘
o (an
< & J// |
il
D11
@ 65
141
[J150
8800258-00
Produkt MCA
14120 | 14141 | 17N23 [ 17N41 19523 | 19542
Lange
Gesamtldnge L [mm] 597 635 697
Lange Motor LB | [mm] 301.5 339.5 401
Lange Motoranbauten AL |[mm] 88.5 89.2 88.2
Motordurchmesser AC |[mm] 142 165 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 109 117.5 151
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPR300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
112 12 LB AL
e}
D | ©
O | x
|2 )
o @
ala = o
2 Bﬁ‘
; @
\& // |
il
D11
@ 65
141
[J150
8800258-00
Produkt MCA
13141 14120 | 14141 | 17N23 | 17N41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 585 616 654
Lange Motor LB | [mm] 270.5 301.5 339.5
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89 88.5 89.2
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
56 7 LB AL
© | w© |
SERN + ﬁ;? Q%@
ISHRSE S T o
H L:L%» _ :‘14 . <C
© = . !
noo1 < §< % ﬂ
I b
N C, _ir %66 *Eﬁ%
T
2,5 @ 30 ‘
36 ;
076
195
8800256-00
Produkt MCA
13134
Lange
Gesamtlinge L [mm] 507
Lénge Motor LB | [mm] 338.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 89.5
Motordurchmesser AC |[mm] 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
w | ©
o | X
- ! ®
Qs O @ &
] 1T e o
N IELP ~1F A = =
el = A IS { ﬁJ
! I
] I 2 g ~—1 X
— " ~———1
3 @9
58 @ 45
101
1130
8800257-00
Produkt MCA
13134 14116 | 14135 | 17N17 17N35
Lange
Gesamtldnge L [mm] 564 589 651
Lange Motor LB | [mm] 338.5 363.5 4255
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89.5 88.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
88 10 LB AL
w | ©
o | X
- ! ®
Qs O @ &
i I%F - ?‘L 4 < 1=
o D 1o e
% 9 \
] I 2 g ~—1 X
— " ~———1
3 @9
58 @ 45
101
1130
8800257-00
Produkt MCA
13134
Lange
Gesamtlinge L [mm] 578
Lénge Motor LB | [mm] 338.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 89.5
Motordurchmesser AC |[mm] 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
112 12 LB AL
e}
D | ©
O | x
|2 )
o ©
ala = o
2 Bﬁ‘
o (an
< & J// |
——
D11
@ 65
141
[J150
8800258-00
Produkt MCA
14116 | 14135 | 17N17 | 17N35 19517 | 19535
Lange
Gesamtldnge L [mm] 659 721 794
Lange Motor LB | [mm] 363.5 425.5 498
Lange Motoranbauten AL |[mm] 88.5 89 88.2
Motordurchmesser AC |[mm] 142 165 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 109 117.5 151
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPR300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Vollwelle und Flansch
L
112 12 LB AL
e}
o | ©
O | x
|2 )
o @
ala = o
2 Bﬁ‘
) &
\& // |
il
@ 65
141
[J150
8800258-00
Produkt MCA
13134 14L16 | 14135 17N17 17N35
Lange
Gesamtldnge L [mm] 653 678 740
Lange Motor LB | [mm] 338.5 363.5 4255
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89.5 88.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Gewichte, selbstbeliiftete Motoren

1-stufige Getriebe

MCA
14120 17N23 19523
10140 13141 14141 17N41 19542
050 m | [kg] 8.5
ki 9.5 14
MPR 100 m | [kg]
200  m  [kg] 18 22 %0
300 m | [kg] 32 40 o2
2-stufige Getriebe
MCA
14120 17N23
10140 13141 14141 17N41
100 m | [kg] 11
MPR | 200 m  [kel 15 19
300 m  [kel 29 34 2
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Gewichte, fremdbeliiftete Motoren

6.2.2

1-stufige Getriebe

MCA
14L16 17N17 19517
13134 14135 17N35 19535
100 m | [kg] 15
MPR  [200 m | [kg] 19 24 33
300 m | [kg] 34 43 66
2-stufige Getriebe
MCA
14L16 17N17
HELERS 14135 17N35
k 20
MPR 200 m | [kg]
300 m | [kgl 31 36 44
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Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem  mit weiteren SchutzmaRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

OKS-G (Grundiert)

Anwendungen

« Abhdngig vom nachtraglich
aufzubringenden Decklack

MaRnahmen

+ 2K-PUR-Grundierung (grau)

« Schrauben verzinkt

« Entliiftungselemente nicht rostend
Optionale MaRnahmen:
 Typenschild in Edelstahlausfiihrung

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)

Oberflachenbeschichtung

Aufbau

Tauchgrundierung des Getriebes

Tauchgrundierung des Getriebes
2K-PUR-Grundierung

Lenze | VO1-de_DE-04/2014
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6.2.2

Planetengetriebemotoren MPR

Technische Daten
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Getriebe

Planetengetriebe
MPR

29...390 Nm







Planetengetriebe MPR
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6.2.3

Planetengetriebe MPR 2
Inhalt ﬁ:



Planetengetriebe MPR S
Allgemeines -,

Kurzzeichenlegende

Fax,max [N] Max. Axialkraft

Fradmax  [N] Max. Radialkraft

i Ubersetzung

J [kgem?] Massentragheitsmoment
m [ke] Masse
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6.2.3

Planetengetriebe MPR

Allgemeines

Produktinformationen

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre tiberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-

le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel

(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)
« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann
+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-

bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPR

Bemessungsdrehmoment [Nm]
29
83
200
390

Produkt
MPRO50
MPR100
MPR200
MPR300

6.23-6
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Planetengetriebe MPR

Allgemeines
Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Abtriebswelle Gehéuseausﬁihrung

Vollwelle ohne Passfedernut Flansch mit Durchgangsbohrungen

Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.23-7



6.2.3

Planetengetriebe MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPRO50 MPR100 MPR200

MPR300

Abtriebswelle

Vollwelle ohne Passfedernut 16x28 22x36 32x58
[mm]

Ausfiihrung Standard
Dichtring NBR
Lagerung Standard

40x82

Gehiuse
Gehauseausfiihrung Ohne FuB mit Zentrierung

Abtriebsflansch
Flanschquadrat [mm] 62 76 101

141

Schmierstoff
Art Mobil SHC 629

Entliiftungselement Ohne

Verdrehspiel

Verdrehspiel Standard
Reduziert

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.23-8
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Planetengetriebe MPR

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Vollwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VO1-de_DE-04/2014
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Planetengetriebe MPR

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

Produkt
MPRO50 MPR100 MPR200 MPR300
Gehiuse
Ausfiihrung Zylinderform
Vollwelle
Ausfiihrung Ohne Passfedernut
Toleranz ké
Verzahnungsteile
Ausfiihrung Schragverzahnt
Ubersetzungen Mathematisch genau

Welle-Nabe-Verbindung

Kraftschliissig, Motor-Getriebe liber Klemmnabe

Schmierstoffe

Wechselintervall Lebensdauergeschmiert
Fiillmengen Einbaulagenunabhangig
Mechanischer Wirkungsgrad

1-stufige Getriebe [Nn._1] 0.97

2-stufige Getriebe [N.-1] 0.95

3-stufige Getriebe [Nn1]

Drehrichtung

6.2.3
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Planetengetriebe MPR S

, ="
Technische Daten 4,
Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb
Zuldssige Radialkraft Zuldssige Axialkraft
Frad,zul = Frad,max D€i Fa =0 Fax,zul = Fax,max D€i Frag = 0
» BeiF,,4 und F,, + 0 (kombinerte Belastung) halten Sie bitte

Riicksprache mit Lenze.
Angriff der Krafte
|
X
Fax «—> -
Produkt n, [r/min]
250
Max. Radialkraft, Vollwelle mit Flansch Max. Axialkraft, Vollwelle mit Flansch
Frad,max I:ax,max
[N] [N]

MPRO50 2700 2400
MPR100 4000 3350
MPR200 6300 5650
MPR300 9450 9870

»  Kraftangriff F,4: Mitte Wellenzapfen (x = 1/2)
P Fax max nur giiltig fiir Frpq =0
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6.2.3

Planetengetriebe MPR

Technische Daten

Verdrehspiel und Verdrehsteifigkeit

1-stufige Getriebe

Produkt Verdrehspiel
Standard Reduziert
[arcmin] [arcmin]
MPRO50
4.00 2.00
MPR100
MPR200
3.00 1.00
MPR300
2-stufige Getriebe
Produkt Verdrehspiel
Standard Reduziert
[arcmin] [arcmin]
MPRO50
6.00 4.00
MPR100
MPR200
5.00 3.00
MPR300

» Gemessen am Abtrieb. Belastung 2 % des Nenndrehmomentes.

6.2.3-12
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Planetengetriebe MPR ¢
Technische Daten 4,

Drehzahlen und Drehmomente

» Bemessungsdrehmoment M, gy » Max. Getriebeeingangsdrehzahl

Bei Bemessungsdrehzahl, 20 °C Umgebungstemperatur und N1, max 50%

Dauerbetrieb S1. Max. mittlere Drehzahl bei 50 % Bemessungsdrehmoment
> Max. Abtriebsdrehmoment M, 5, N1, max 100%

Max. 1000 Zyklen pro Stunde zulassig. Max. mittlere Drehzahl bei 100 % Bemessungsdrehmoment
> Not-Aus-Drehmoment M; ot N1, max

Max.1000 Not-Aus wahrend der Getriebelebensdauer Max. zuldssige Drehzahl

1-stufige Getriebe

Produkt Ubersetzung | Bemessungs- | Max. Abtriebs- Max. Getriebeeingangsdrehzahl Not-Aus-Dreh-
drehmoment | drehmoment moment
i MZ, GN M2, max n1, max 50% nl, max 100% nl, max MZ, not
[Nm] [Nm] [r/min] [r/min] [r/min] [Nm]
3.000 20 32 3300 3300 80
4.000 29 44 3300 3300 110
MPRO50 5.000 29 44 3300 3300 6000 110
7.000 29 44 3700 3700 107
10.000 19 35 4000 4000 88
3.000 56 90 2800 2800 200
4.000 83 120 2800 2800 275
MPR100 5.000 83 120 2800 2800 6000 275
7.000 83 120 2800 2800 275
10.000 58 90 3100 3100 220
3.000 135 230 2500 2500 500
4.000 200 330 2500 2500 690
MPR200 5.000 195 330 2500 2500 4500 675
7.000 190 300 2800 2800 640
10.000 135 235 2800 2800 550
3.000 290 400 2100 2100 1000
4.000 390 660 2100 2100 1400
MPR300 5.000 390 660 2100 2100 4000 1400
7.000 380 600 2300 2300 1400
10.000 245 480 2600 2600 1100
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6.2.3

Planetengetriebe MPR

Technische Daten

Drehzahlen und Drehmomente

2-stufige Getriebe

Produkt

MPRO50

MPR100

MPR200

MPR300

Ubersetzung

12.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

12.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

12.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

12.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

Bemessungs-
drehmoment

M3, an
[Nm]

20
29
29
29
29
29
29
29
29
19

56
83
83
83
83
83
76
83
83
58

135
200
195
195
200
195
200
195
190
135

290
390
390
390
390
390
390
390
380
245

Max. Abtriebs-
drehmoment

AAZ,max
[Nm]

32
44
44
44
44
44
44
44
44
35

90
120
120
120
120
120
120
120
120

90

230
330
330
330
330
330
330
330
330
235

400
660
660
660
660
660
660
660
600
480

Max. Getriebeeingangsdrehzahl

N1, max 50%

[r/min]

4000
4400
4400
4400
4400
4400
4400
4800
5500
5500

3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3800
4500
4500

2800
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
4200
4200

2600
2900
2900
2900
2900
2900
2900
3200
3200
3900

N1, max 100%

[r/min]

4000
4400
4400
4400
4400
4400
4400
4800
5500
5500

3100
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3800
4500
4500

2800
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
4200
4200

2600
2900
2900
2900
2900
2900
2900
3200
3200
3900

nl, max

[r/min]

6000

6000

4500

4000

Not-Aus-Dreh-
moment

Mznm
[Nm]

80
110
110
110
110
110
110
110
107

88

200
275
275
275
275
275
275
275
275
220

500
690
675
675
690
675
690
675
640
550

1000
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1100

6.23-14
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Planetengetriebe MPR S

-
Technische Daten ;af.
Massentragheitsmomente
» Die Massentragheitsmomente beziehen sich auf die Antriebswelle
des Getriebes.
» Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes
mussen die Werte des Getriebes, des Motors und des Zubehors
addiert werden.
1-stufige Getriebe
Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig- Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig-
heitsmoment heitsmoment
Wellendurch- Wellendurch-
messer Motor messer Motor
d i J d i J
[mm] [kgem’] [mm] [kgem’]
11 3.000 0.330 24 3.000 5.000
11 4.000 0.240 24 4.000 3.750
11 5.000 0.200 24 5.000 3.300
11 7.000 0.180 24 7.000 2.940
11 10.000 0.160 24 10.000 2.750
14 3.000 0.360 28 3.000 6.800
14 4.000 0.270 28 4.000 5.560
MPRO50 14 5.000 0.230 MPR200 28 5.000 5.100
14 7.000 0.210 28 7.000 4.740
14 10.000 0.190 28 10.000 4.550
19 3.000 0.530 38 3.000 8.940
19 4.000 0.440 38 4.000 7.690
19 5.000 0.400 38 5.000 7.240
19 7.000 0.340 38 7.000 6.850
19 10.000 0.330 38 10.000 6.670
14 3.000 1.070 24 3.000 13.540
14 4.000 0.740 24 4.000 9.720
14 5.000 0.620 24 5.000 8.270
14 7.000 0.520 24 7.000 7.140
14 10.000 0.470 24 10.000 6.460
19 3.000 1.210 28 3.000 15.300
19 4.000 0.880 28 4.000 11.490
MPR100 19 5.000 0.760 MPR300 28 5.000 10.040
19 7.000 0.670 28 7.000 8.890
19 10.000 0.620 28 10.000 8.220
24 3.000 1.920 38 3.000 16.590
24 4.000 1.590 38 4.000 12.780
24 5.000 1.470 38 5.000 11.330
24 7.000 1370 38 7.000 10.160
24 10.000 1.320 38 10.000 9.480
19 3.000 4.480
19 4.000 3.230
MPR200 19 5.000 2.780
19 7.000 2.420
19 10.000 2.230
Lenze | VO1-de_DE-04/2014 6.2.3-15




Planetengetriebe MPR S
Technische Daten 4,

Massentragheitsmomente

2-stufige Getriebe

6.2.3

Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig- Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig-
heitsmoment heitsmoment
Wellendurch- Wellendurch-
messer Motor messer Motor
d i J d i J
[mm] [kgem?] [mm] [kgem?]

11 12.000 0.210 14 100.000 0.460
11 16.000 0.210 19 12.000 0.980
11 20.000 0.180 19 16.000 0.900
11 25.000 0.180 19 20.000 0.760
11 28.000 0.170 19 25.000 0.740
11 35.000 0.170 MPR200 19 28.000 0.660
11 40.000 0.160 19 35.000 0.650
11 50.000 0.160 19 40.000 0.620
11 70.000 0.160 19 50.000 0.610
11 100.000 0.160 19 70.000 0.610

TR 14 12.000 0.250 19 100.000 0.600
14 16.000 0.240 19 12.000 2.700
14 20.000 0.210 19 16.000 2.460
14 25.000 0.210 19 20.000 2.260
14 28.000 0.200 19 25.000 2.200
14 35.000 0.200 19 28.000 2.140
14 40.000 0.190 19 35.000 2.120
14 50.000 0.190 19 40.000 2110
14 70.000 0.190 19 50.000 2.080
14 100.000 0.190 19 70.000 2.070
11 12.000 0.250 19 100.000 2.060
11 16.000 0.230 24 12.000 3.220
11 20.000 0.190 24 16.000 2.980
11 25.000 0.190 24 20.000 2.780
11 28.000 0.170 24 25.000 2.720
11 35.000 0.170 24 28.000 2.660
11 40.000 0.160 LI 24 35.000 2.630
11 50.000 0.160 24 40.000 2.620
11 70.000 0.160 24 50.000 2.590
11 100.000 0.160 24 70.000 2.580

lal i 14 12.000 0.290 24 100.000 2.580
14 16.000 0.260 28 12.000 5.020
14 20.000 0.220 28 16.000 4.780
14 25.000 0.220 28 20.000 4.580
14 28.000 0.200 28 25.000 4.530
14 35.000 0.200 28 28.000 4.460
14 40.000 0.190 28 35.000 4.430
14 50.000 0.190 28 40.000 4.420
14 70.000 0.190 28 50.000 4.390
14 100.000 0.190 28 70.000 4.380
14 12.000 0.840 28 100.000 438.000
14 16.000 0.760
14 20.000 0.610
14 25.000 0.600

MPR200 14 28.000 0.520
14 35.000 0.510
14 40.000 0.470
14 50.000 0.460
14 70.000 0.460
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Getriebe

Planetengetriebe-
motoren MPG
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Planetengetriebemotoren MPG .

Inhalt o -



Planetengetriebemotoren MPG -

W
Allgemeines .=
Kurzzeichenlegende
4 Belastbarkeit ccc China Compulsory Certificate
i Ubersetzung CE Communauté Européenne
J [kgem?] Massentragheitsmoment CSA Canadian Standards Association
m [kg] Masse cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
M, [Nm] Abtriebsdrehmoment nada
M3, max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment DIN Deutsches Institut flir Normung eV.
N2, eto [r/min] Eckdrehzahl EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
Ny, th [r/min] Thermische Grenzdrehzahl EN Europdische Norm
GOST Zertifikat furr die russische Foderation
IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code
IP International Protection Code
NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product
UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Produktinformationen

Die Kombination aus Vogel MPR/MPG Planetengetriebe und Lenze
Servomotor ist die optimale Losung fiir dynamische oder hochdyna-
mische Anwendungen bei denen héchste Prézision gefragt ist. Anfor-
derungen, wie sie in der Druck und Verpackungsindustrie, der Hand-
habungs- und Robottechnik, der Abfiill- und Férdertechnik und zum
Teil im allgemeinen Maschinenbau jeden Tag gestellt werden.

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre {iberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-

le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel

(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)
« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann
+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-

bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPG

Bemessungsdrehmoment [Nm]
29
83
200
390

Produkt
MPGO050
MPG100
MPG200
MPG300

6.24-6
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss

Steckverbinder
Klemmenkasten

Kiihlung

selbstbelliftet
fremdbellftet

Ri.ickfiihrung

Resolver

Inkrementalgeber
Absolutwertgeber
Abtriebswelle

Flanschwelle Permanetmagnetbremse
Gehéuseausfiihrung Temperaturiiberwachung
Gewindelochkreis mit Zentrierung KTY

PTC
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Planetengetriebemotoren MPG -
Allgemeines
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Planetengetriebemotoren MPG P -

-

Allgemeines Q‘Hf"fj
Der Getriebebaukasten
Getriebemotor

Produkt

MPG050 MPG100 MPG200 MPG300
Motorart
Servo-Sychronmotor

Servomotor

0.6-1.5Nm MCS06

2.3-45Nm MCS09

5.5-17Nm MCS12

9.2-42Nm MCS14

27-72Nm MCS19

Technische Daten

Abtriebsdrehmoment Siehe Auswahltabelle

Abtriebsdrehzahl Siehe Auswahltabelle

Ubersetzung Siehe Auswahltabelle

Belastbarkeit Siehe Auswahltabelle

Massentragheitsmoment Siehe Auswahltabelle

Einbaulage

Standard Beliebig

Farbe

grundiert (RAL 9005M, tiefschwarz matt)
Oberfldachen- und Korrosions-
schutz
ohne OKS (unlackiert)
OKS-G (Grundiert)
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

- o
W
Allgemeines .=
Der Getriebebaukasten
Motordetails
Produkt
MCS
06C41 09L41 12H14 14D14 19F12
06C60 09D41 12117 14L14 19P12
06F41 09L51 12D17 14H12 19J12
06F60 09D60 12120 14P11 19P14
06141 09F38 12H15 14P14 19)14
06160 09F60 12D20 14D15 19F14
09H41 12D35 14H15 19J29
09H60 12H34 14115 19P29
12139 14H28 19F29
12D41 14P26 19J30
12H35 14130 19F30
12141 14D30 19P30
14H32
14P32
14D36
14132
Anschlussart
Steckverbinder Steckverbinder
Klemmenkasten
Permanentmagnet-Haltebrem-
se
Bemessungsmoment [Nm] 2.2 8.0 12 22 37

Bremsenspannung [V] DC 24
Riickfiihrung
Mit Absolutwertgeber
Mit Inkrementalgaber
Mit Resolver
Kiihlung

Selbstbellftet Selbstbelliftet

FremdbelUftet

Temperaturiiberwachung

Temperaturfiihler Temperaturfiihler KTY83-110

KTY83-110 Kaltleiter PTC
Approbation
cURus
GOST R
UkrSepro
Schutzart
IP54
P65

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im

Kapitel Motoren.

6.2.4-10
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Steckverbinder Klemmenkasten

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Riickfithrung
Mit Riickfiihrung und Permanentmagnetbremse

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Rickfiihrung
Mit Riickfithrung und Permanentmagnetbremse
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPGO050 MPG100 MPG200

MPG300

Abtriebswelle

Flanschwelle mit Gewindeboh- 40 63 80
rungen

Ausfiihrung Standard
Dichtring NBR
Lagerung Standard

100

Gehiuse
Gehauseausfiihrung Ohne FuB mit Zentrierung

Abtriebsflansch
Flanschdurchmesser [mm] 86 118 145

179

Schmierstoff
Art Mobil SHC 629

Entliiftungselement Ohne

Verdrehspiel

Verdrehspiel Standard
Reduziert

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.2.4-12
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Flanschwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VOO-de_DE-04/2014
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung
Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-

zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

+ Betriebsdauer/Tag = 8h (100 % ED)

« Belastungsklasse I bis 10 Schaltungen/h

+ Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen

- Standardschmierstoff

« Ty=30°Cfiir Getriebe
Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

« Aufstellungshohe < = 1000 m tiber NN

« Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

- Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen kdnnen die erreichbaren Werte von

den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige

Lenze Vertriebsgesellschaft.

6.24-14
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung
Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe

Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren.

- cistdas Verhdltnis von zuldssigem Bemessungsmoment des Ge-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo-
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors).

« ¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte
Betriebsfaktor k.

Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)

Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
ben und Getriebemotoren.

k ist abhangig von

+ der Belastungsart

« der Intensitit der Belastung

« tempordren Einfliissen

Belastungsklasse Belastungsart
| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRRe
Il ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe
1] ungleichmaBiger Betrieb, starke St6Re und/oder Wechsellast
Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
194 184 17
11
184 174 16
1.74 16—+ 15 /
1l
=~ 16— 15— 14
15+ 14- 13 /!
|
144 134 12
134 124 11 —A
12- 11- 1.0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Sh
» Sy=Schaltungen/h
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung
Gewichte

Dieinden Tabellen angegebenen Werte beriicksichtigen die folgende
Getriebe-Motor-Kombination:

« Getriebe mit Vollwelle inklusive Schmierstoffmenge

» Motor mit Riickfiihrung

Fiir hiervon abweichende Ausfiihrungen miissen zusatzlich Mehrge-

wichte berlicksichtigt werden.

Massentragheitsmomente

Die Angaben der Massentragheitsmomente des Getriebes beziehen
sich auf die Antriebswelle. Den Einfluss der Ubersetzung (i2) wurde
bei den Angaben berlicksichtigt.

Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes vom

Getriebemotor sind die Werte des Getriebemotors und der Bremse
zu addieren.

6.24-16

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten

» Motoranbauten: Bremse
> Kapitel: Motoren/Zubehor

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten/Auswahltabellen

» Motoranbauten: Bremse
> Kapitel: Motoren/Zubehor
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Planetengetriebemotoren MPG U

Technische Daten S
Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen
Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.
Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.
Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes
2-stufige Getriebe
Umrichterbetrieb Produkt
MZ, max nZ, th MZ nZ, eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] g [kgem?] MPG — Mcs
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 27
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 27
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 27
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 27
A A A
Produkt  Produkt
Fiir Betriebsart S1 Getriebe Motor
Drehmoment M2 und .
thermische Ubersetzung i Kiihlungsart
Abtriebsdrehzahl nz, th Massentriigheitsmoment des Motors
des Getriebemotors Seitenzahl fiir
Abmessungen
Fiir Betriebsart 52,53 und S6 Belastbarkeit des Getriebes
Max. zuldssiges Beschleunigungsmoment des cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
Getriebemotors M2, max und des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Abtriebsdrehzahl n2, eto Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung
ermittelte Betriebsfaktor k.

Mz,zul

:7_>k
Min - i Ngetr

C
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6.2.4

-
Technische Daten .=
Auswahltabellen
1-stufige Getriebe
Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®
19 400 5 400 4.0 0.300 10.000 | 050 06C60 Selbst 37
19 400 6 400 3.3 0.300 10.000 | 050 06C41 Selbst 37
19 400 9 400 2.2 0.400 10.000 | 050 06F60 Selbst 37
19 400 12 400 1.6 0.400 10.000 | 050 06F41 Selbst 37
19 400 12 400 16 0.500 10.000 | 050 06160 Selbst 37
19 400 15 400 13 0.500 10.000 | 050 06141 Selbst 37
19 400 17 400 11 1.300 10.000 | 050 09D60 Selbst 37
21 660 6 660 5.0 0.400 5.000 |050 06F41 Selbst 37
24 825 6 825 5.0 0.500 4.000 |050 06141 Selbst 37
29 825 7 825 4.3 1.400 4.000 |050 09D60 Selbst 37
29 825 9 825 3.2 1.400 4.000 |050 09D41 Selbst 37
29 825 9 825 31 1.800 4.000 |050 09F60 Selbst 37
29 825 12 825 25 2.200 4.000 |050 09H60 Selbst 37
29 825 12 825 25 1.800 4.000 |050 09F38 Selbst 37
29 825 14 825 2.1 3.100 4.000 |050 09151 Selbst 37
29 825 15 825 2.0 2.200 4.000 |050 09H41 Selbst 37
29 825 16 825 1.8 4.400 4.000 |050 12D41 Selbst 37
29 825 17 825 1.7 3.100 4.000 |050 09L41 Selbst 37
29 825 23 825 13 4.400 4.000 |050 12D35 Fremd 52
29 660 660 5.0 0.500 5.000 |050 06160 Selbst 37
29 660 660 4.0 0.500 5.000 |050 06141 Selbst 37
29 660 660 3.4 1.300 5.000 |050 09D60 Selbst 37
29 660 11 660 25 1.300 5.000 |050 09D41 Selbst 37
29 660 12 660 25 1.700 5.000 |050 09F60 Selbst 37
29 660 15 660 2.0 2.100 5.000 |050 09H60 Selbst 37
29 660 15 660 2.0 1.700 5.000 |050 09F38 Selbst 37
29 660 17 660 17 3.000 5.000 |050 09151 Selbst 37
29 660 18 660 1.6 2.100 5.000 |050 09H41 Selbst 37
29 660 21 660 1.4 4.400 5.000 |050 12D41 Selbst 37
29 660 22 660 13 3.000 5.000 |050 09L41 Selbst 37
29 660 29 660 1.0 4.400 5.000 |050 12D35 Fremd 52
29 529 529 4.7 0.400 7.000 | 050 06F60 Selbst 37
29 529 529 35 0.400 7.000 |050 06F41 Selbst 37
29 529 529 3.6 0.500 7.000 | 050 06160 Selbst 37
29 529 10 529 2.8 0.500 7.000 |050 06141 Selbst 37
29 529 12 529 2.4 1.300 7.000 | 050 09D60 Selbst 37
29 529 16 529 1.8 1.300 7.000 |050 09D41 Selbst 37
29 529 16 529 1.8 1.700 7.000 | 050 09F60 Selbst 37
29 529 21 529 1.4 2.100 7.000 |050 09H60 Selbst 37
29 529 21 529 1.4 1.700 7.000 |050 09F38 Selbst 37
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-

Technische Daten .=

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®

29 529 24 529 1.2 3.000 7.000 |050 09151 Selbst 37
29 529 26 529 1.1 2.100 7.000 |050 09H41 Selbst 37
29 529 29 529 1.0 4.300 7.000 |050 12D41 Selbst 37
29 488 21 488 1.4 4.400 4.000 |050 12D20 Selbst 37
29 488 21 488 1.4 4.400 4,000 |050 12D20 Selbst 37
29 413 27 413 1.1 4.400 4,000 |050 12D17 Fremd 52
29 390 26 390 11 4.400 5.000 | 050 12D20 Selbst 37
29 390 26 390 11 4.400 5.000 |050 12D20 Selbst 37
58 310 17 310 3.4 1.600 10.000 |100 09D60 Selbst 40
58 310 23 310 25 1.600 10.000 |100 09D41 Selbst 40
58 310 23 310 25 2.000 10.000 |100 09F60 Selbst 40
58 310 29 310 2.0 2.400 10.000 |100 09H60 Selbst 40
58 310 30 310 2.0 2.000 10.000 |100 09F38 Selbst 40
58 310 35 310 1.7 3.300 10.000 |100 09151 Selbst 40
58 310 37 310 1.6 2.400 10.000 | 100 09H41 Selbst 40
58 310 41 310 1.4 4.600 10.000 |100 12D41 Selbst 40
58 310 43 310 1.3 3.300 10.000 | 100 09L41 Selbst 40
58 310 58 310 1.0 4.600 10.000 |100 12D35 Fremd 53
58 195 52 195 11 4.600 10.000 | 100 12D20 Selbst 40
58 195 52 195 11 4.600 10.000 |100 12D20 Selbst 40
65 400 16 400 5.2 1.700 7.000 |100 09D41 Selbst 40
69 700 23 700 3.6 5.000 4,000 |100 12D35 Fremd 53
69 413 27 413 3.1 5.000 4,000 |100 12D17 Fremd 53
70 700 16 700 5.0 5.000 4,000 |100 12D41 Selbst 40
70 488 21 488 4.0 5.000 4.000 |100 12D20 Selbst 40
70 488 21 488 4.0 5.000 4,000 |100 12D20 Selbst 40
73 560 15 560 5.6 2.200 5.000 |100 09F38 Selbst 40
78 700 15 700 5.7 2.800 4,000 |100 09H41 Selbst 40
83 700 17 700 4.8 3.700 4,000 |100 09L41 Selbst 40
83 700 29 700 2.9 9.800 4,000 |100 14D36 Selbst 40
83 700 29 700 2.8 8.300 4,000 |100 12H35 Selbst 40
83 700 31 700 2.7 8.300 4,000 |100 12H30 Selbst 40
83 700 41 700 2.0 9.800 4,000 |100 14D30 Fremd 53
83 700 41 700 2.0 8.300 4,000 |100 12H34 Fremd 53
83 700 43 700 1.9 12.000 4,000 |100 12141 Selbst 40
83 700 54 700 15 12.000 4,000 |100 12139 Fremd 53
83 560 15 560 5.7 2.600 5.000 |100 09H60 Selbst 40
83 560 17 560 4.8 3.500 5.000 |100 09151 Selbst 40
83 560 18 560 45 2.600 5.000 |100 09H41 Selbst 40
83 560 21 560 4.0 4.900 5.000 |100 12D41 Selbst 40

Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.24-19



Planetengetriebemotoren MPG U

-

Technische Daten .=

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®

83 560 22 560 3.8 3.500 5.000 |100 09141 Selbst 40
83 560 29 560 2.9 4.900 5.000 |100 12D35 Fremd 53
83 560 36 560 2.3 9.700 5.000 |100 14D36 Selbst 40
83 560 37 560 2.3 8.200 5.000 |100 12H35 Selbst 40
83 560 39 560 21 8.200 5.000 |100 12H30 Selbst 40
83 560 51 560 1.6 9.700 5.000 |100 14D30 Fremd 53
83 560 51 560 1.6 8.200 5.000 |100 12H34 Fremd 53
83 560 54 560 15 11.000 5.000 |100 12141 Selbst 40
83 560 68 560 1.2 11.000 5.000 |100 12139 Fremd 53
83 488 53 488 16 12.000 4,000 |100 12120 Selbst 40
83 488 53 488 1.6 12.000 4,000 |100 12120 Selbst 40
83 413 65 413 13 12.000 4,000 |100 12117 Fremd 53
83 400 16 400 5.1 2.100 7.000 |100 09F60 Selbst 40
83 400 21 400 4.0 2.500 7.000 |100 09H60 Selbst 40
83 400 21 400 4.0 2.100 7.000 |100 09F38 Selbst 40
83 400 24 400 3.4 3.400 7.000 |100 09151 Selbst 40
83 400 26 400 3.2 2.500 7.000 |100 09H41 Selbst 40
83 400 29 400 2.9 4.700 7.000 |[100 12D41 Selbst 40
83 400 30 400 2.7 3.400 7.000 |100 09L41 Selbst 40
83 400 40 400 2.0 4.700 7.000 |100 12D35 Fremd 53
83 400 50 400 1.6 9.500 7.000 |100 14D36 Selbst 40
83 400 52 400 16 8.000 7.000 |100 12H35 Selbst 40
83 400 54 400 15 8.000 7.000 |100 12H30 Selbst 40
83 400 71 400 1.2 9.500 7.000 |100 14D30 Fremd 53
83 400 71 400 1.2 8.000 7.000 |100 12H34 Fremd 53
83 400 75 400 11 11.000 7.000 |100 12141 Selbst 40
83 390 26 390 3.2 4.900 5.000 |100 12D20 Selbst 40
83 390 26 390 3.2 4.900 5.000 |100 12D20 Selbst 40
83 390 67 390 1.3 11.000 5.000 |100 12120 Selbst 40
83 390 67 390 1.3 11.000 5.000 |100 12120 Selbst 40
83 375 36 375 2.3 9.800 4.000 |100 14D15 Selbst 40
83 375 40 375 21 8.300 4,000 |100 12H15 Selbst 40
83 375 40 375 21 8.300 4.000 |100 12H15 Selbst 40
83 338 47 338 1.8 9.800 4,000 |100 14D14 Fremd 53
83 338 47 338 1.8 8.300 4.000 |100 12H14 Fremd 53
83 330 34 330 25 4.900 5.000 |100 12D17 Fremd 53
83 330 81 330 1.0 11.000 5.000 |100 12117 Fremd 53
83 300 45 300 1.9 9.700 5.000 |100 14D15 Selbst 40
83 300 49 300 1.7 8.200 5.000 |100 12H15 Selbst 40
83 300 49 300 1.7 8.200 5.000 |100 12H15 Selbst 40
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Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG Mes :
83 279 37 279 23 4.700 7.000 |100 12D20 Selbst 40
83 279 37 279 2.3 4.700 7.000 |100 12D20 Selbst 40
83 270 58 270 1.4 9.700 5.000 |100 14D14 Fremd 53
83 270 58 270 1.4 8.200 5.000 |100 12H14 Fremd 53
83 236 47 236 1.8 4.700 7.000 |100 12D17 Fremd 53
83 214 63 214 1.3 9.500 7.000 |100 14D15 Selbst 40
83 214 69 214 1.2 8.000 7.000 |100 12H15 Selbst 40
83 214 69 214 1.2 8.000 7.000 |100 12H15 Selbst 40
83 193 82 193 1.0 9.500 7.000 |100 14D14 Fremd 53
83 193 82 193 1.0 8.000 7.000 |100 12H14 Fremd 53
86 330 34 330 5.8 6.900 5.000 |200 12D17 Fremd 54
113 625 41 625 49 11.000 4.000 |200 12H34 Fremd 54
113 625 41 625 4.9 12.000 4.000 |200 14D30 Fremd 54
113 375 36 375 5.6 12.000 4.000 |200 14D15 Selbst 44
113 375 40 375 5.1 11.000 4.000 |200 12H15 Selbst 44
113 375 40 375 5.1 11.000 4.000 |200 12H15 Selbst 44
113 338 47 338 4.3 12.000 4.000 |200 14D14 Fremd 54
113 338 47 338 4.3 11.000 4.000 |200 12H14 Fremd 54
120 400 40 400 4.7 6.500 7.000 |200 12D35 Fremd 54
120 236 47 236 4.0 6.500 7.000 |200 12D17 Fremd 54
122 279 37 279 5.2 6.500 7.000 |200 12D20 Selbst 44
122 279 37 279 5.2 6.500 7.000 |200 12D20 Selbst 44
135 280 41 280 3.3 6.300 10.000 | 200 12D41 Selbst 44
135 280 58 280 23 6.300 10.000 |200 12D35 Fremd 54
135 280 72 280 1.9 11.000 10.000 | 200 14D36 Selbst 44
135 280 74 280 1.8 9.600 10.000 |200 12H35 Selbst 44
135 280 77 280 1.8 9.600 10.000 | 200 12H30 Selbst 44
135 280 102 280 13 9.600 10.000 |200 12H34 Fremd 54
135 280 102 280 13 11.000 10.000 | 200 14D30 Fremd 54
135 280 107 280 13 13.000 10.000 |200 12141 Selbst 44
135 280 135 280 1.0 17.000 10.000 | 200 14H32 Selbst 44
135 195 52 195 2.6 6.300 10.000 |200 12D20 Selbst 44
135 195 52 195 2.6 6.300 10.000 | 200 12D20 Selbst 44
135 195 133 195 1.0 13.000 10.000 |200 12120 Selbst 44
135 195 133 195 1.0 13.000 10.000 | 200 12120 Selbst 44
135 165 67 165 2.0 6.300 10.000 |200 12D17 Fremd 54
135 150 90 150 1.5 11.000 10.000 | 200 14D15 Selbst 44
135 150 99 150 14 9.600 10.000 |200 12H15 Selbst 44
135 150 99 150 14 9.600 10.000 | 200 12H15 Selbst 44
135 135 117 135 1.2 11.000 10.000 | 200 14D14 Fremd 54
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Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG Mes :
135 135 117 135 1.2 9.600 10.000 | 200 12H14 Fremd 54
141 500 36 500 5.4 12.000 5.000 |200 14D36 Selbst 44
141 500 37 500 5.3 10.000 5.000 |200 12H35 Selbst 44
141 500 39 500 5.0 10.000 5.000 |200 12H30 Selbst 44
141 500 51 500 3.8 10.000 5.000 |200 12H34 Fremd 54
141 500 51 500 3.8 12.000 5.000 |200 14D30 Fremd 54
141 300 45 300 4.4 12.000 5.000 |200 14D15 Selbst 44
141 300 49 300 4.0 10.000 5.000 |200 12H15 Selbst 44
141 300 49 300 4.0 10.000 5.000 |200 12H15 Selbst 44
141 270 58 270 3.3 12.000 5.000 |200 14D14 Fremd 54
141 270 58 270 3.3 10.000 5.000 |200 12H14 Fremd 54
190 400 50 400 3.8 11.000 7.000 |200 14D36 Selbst 44
190 400 52 400 3.7 9.800 7.000 |200 12H35 Selbst 44
190 400 54 400 3.5 9.800 7.000 |200 12H30 Selbst 44
190 400 71 400 2.7 9.800 7.000 |200 12H34 Fremd 54
190 400 71 400 2.7 11.000 7.000 |200 14D30 Fremd 54
190 400 75 400 2.5 13.000 7.000 |200 12141 Selbst 44
190 400 94 400 2.0 17.000 7.000 |200 14H32 Selbst 44
190 400 95 400 2.0 13.000 7.000 |200 12139 Fremd 54
190 400 117 400 1.6 26.000 7.000 |200 14132 Selbst 44
190 400 143 400 1.3 38.000 7.000 |200 14P32 Selbst 44
190 400 143 400 13 70.000 7.000 |200 19F30 Selbst 44
190 400 173 400 1.1 26.000 7.000 |200 14130 Fremd 54
190 396 140 396 1.4 17.000 7.000 |200 14H28 Fremd 54
190 279 93 279 2.0 13.000 7.000 |200 12120 Selbst 44
190 279 93 279 2.0 13.000 7.000 |200 12120 Selbst 44
190 236 114 236 1.7 13.000 7.000 |200 12117 Fremd 54
190 214 63 214 3.0 11.000 7.000 |200 14D15 Selbst 44
190 214 69 214 2.8 9.800 7.000 |200 12H15 Selbst 44
190 214 69 214 2.8 9.800 7.000 |200 12H15 Selbst 44
190 214 108 214 1.8 17.000 7.000 |200 14H15 Selbst 44
190 214 156 214 1.2 26.000 7.000 |200 14115 Selbst 44
190 204 182 204 1.0 70.000 7.000 |200 19F14 Selbst 44
190 193 82 193 23 11.000 7.000 |200 14D14 Fremd 54
190 193 82 193 2.3 9.800 7.000 |200 12H14 Fremd 54
190 171 162 171 1.2 17.000 7.000 |200 14H12 Fremd 54
195 500 54 500 3.6 14.000 5.000 |200 12141 Selbst 44
195 500 67 500 29 18.000 5.000 |200 14H32 Selbst 44
195 500 68 500 29 14.000 5.000 |200 12139 Fremd 54
195 500 83 500 2.3 27.000 5.000 |200 14132 Selbst 44
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Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG Mes :
195 500 100 500 1.9 18.000 5.000 |200 14H28 Fremd 54
195 500 102 500 1.9 38.000 5.000 |200 14P32 Selbst 44
195 500 102 500 1.9 70.000 5.000 |200 19F30 Selbst 44
195 500 124 500 1.6 27.000 5.000 |200 14130 Fremd 54
195 500 140 500 1.4 110.000 5.000 |200 19J30 Selbst 44
195 500 158 500 1.2 70.000 5.000 |200 19F29 Fremd 54
195 500 161 500 1.2 38.000 5.000 |200 14P26 Fremd 54
195 390 67 390 29 14.000 5.000 |200 12120 Selbst 44
195 390 67 390 29 14.000 5.000 |200 12120 Selbst 44
195 330 81 330 2.4 14.000 5.000 |200 12117 Fremd 54
195 300 77 300 2.5 18.000 5.000 |200 14H15 Selbst 44
195 300 111 300 1.8 27.000 5.000 |200 14115 Selbst 44
195 285 130 285 1.5 70.000 5.000 |200 19F14 Selbst 44
195 270 144 270 14 38.000 5.000 |200 14P14 Selbst 44
195 270 148 270 13 27.000 5.000 |200 14114 Fremd 54
195 240 116 240 1.7 18.000 5.000 |200 14H12 Fremd 54
195 240 185 240 1.1 70.000 5.000 |200 19F12 Fremd 54
197 329 71 329 5.3 16.000 7.000 |300 14D30 Fremd 57
197 193 82 193 4.7 16.000 7.000 |300 14D14 Fremd 57
200 625 43 625 4.7 14.000 4.000 |200 12141 Selbst 44
200 625 54 625 3.7 14.000 4.000 |200 12139 Fremd 54
200 625 54 625 3.7 18.000 4.000 |200 14H32 Selbst 44
200 625 67 625 3.0 27.000 4.000 |200 14132 Selbst 44
200 625 80 625 25 18.000 4.000 |200 14H28 Fremd 54
200 625 82 625 2.5 39.000 4.000 |200 14P32 Selbst 44
200 625 82 625 25 71.000 4.000 |200 19F30 Selbst 44
200 625 99 625 2.0 27.000 4.000 |200 14130 Fremd 54
200 625 112 625 1.8 111.000 4.000 |200 19J30 Selbst 44
200 625 126 625 1.6 71.000 4.000 |200 19F29 Fremd 54
200 625 128 625 1.6 39.000 4.000 |200 14P26 Fremd 54
200 488 53 488 3.8 14.000 4.000 |200 12120 Selbst 44
200 488 53 488 3.8 14.000 4.000 |200 12120 Selbst 44
200 413 65 413 3.1 14.000 4.000 |200 12117 Fremd 54
200 375 62 375 3.2 18.000 4.000 |200 14H15 Selbst 44
200 375 89 375 2.3 27.000 4.000 |200 14115 Selbst 44
200 356 104 356 1.9 71.000 4.000 |200 19F14 Selbst 44
200 356 156 356 13 111.000 4.000 |200 19J14 Selbst 44
200 338 115 338 1.7 39.000 4.000 |200 14P14 Selbst 44
200 338 118 338 1.7 27.000 4.000 |200 14114 Fremd 54
200 300 93 300 2.2 18.000 4.000 |200 14H12 Fremd 54

Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.2.4-23



Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG Mes :
200 300 148 300 1.4 71.000 4.000 |200 19F12 Fremd 54
200 263 162 263 1.2 39.000 4.000 |200 14P11 Fremd 54
213 525 80 525 4.9 25.000 4.000 |300 14H28 Fremd 57
213 300 93 300 4.2 25.000 4.000 |300 14H12 Fremd 57
245 260 72 260 3.4 15.000 10.000 | 300 14D36 Selbst 48
245 260 102 260 2.4 15.000 10.000 | 300 14D30 Fremd 57
245 260 135 260 1.8 21.000 10.000 | 300 14H32 Selbst 48
245 260 167 260 1.5 30.000 10.000 | 300 14132 Selbst 48
245 260 200 260 1.2 21.000 10.000 | 300 14H28 Fremd 57
245 260 204 260 1.2 41.000 10.000 | 300 14P32 Selbst 48
245 260 204 260 1.2 73.000 10.000 | 300 19F30 Selbst 48
245 150 90 150 2.7 15.000 10.000 | 300 14D15 Selbst 48
245 150 154 150 1.6 21.000 10.000 | 300 14H15 Selbst 48
245 150 222 150 11 30.000 10.000 | 300 14115 Selbst 48
245 135 117 135 2.1 15.000 10.000 | 300 14D14 Fremd 57
245 120 232 120 1.1 21.000 10.000 | 300 14H12 Fremd 57
266 420 100 420 3.9 23.000 5.000 |300 14H28 Fremd 57
266 240 116 240 3.4 23.000 5.000 |300 14H12 Fremd 57
267 420 67 420 5.8 23.000 5.000 |300 14H32 Selbst 48
267 300 77 300 5.0 23.000 5.000 |300 14H15 Selbst 48
299 525 67 525 5.8 34.000 4.000 |300 14132 Selbst 48
299 525 99 525 4.0 34.000 4.000 |300 14130 Fremd 57
299 375 89 375 4.4 34.000 4.000 |300 14115 Selbst 48
299 338 118 338 3.3 34.000 4.000 |300 14114 Fremd 57
334 525 82 525 4.8 76.000 4.000 |300 19F30 Selbst 48
334 525 126 525 31 76.000 4.000 |300 19F29 Fremd 57
334 356 104 356 3.8 76.000 4.000 |300 19F14 Selbst 48
334 300 148 300 2.6 76.000 4.000 |300 19F12 Fremd 57
372 329 140 329 2.7 22.000 7.000 |300 14H28 Fremd 57
372 171 162 171 23 22.000 7.000 |300 14H12 Fremd 57
373 420 83 420 4.7 32.000 5.000 |300 14132 Selbst 48
373 329 94 329 4.0 22.000 7.000 |300 14H32 Selbst 48
373 300 111 300 3.5 32.000 5.000 |300 14115 Selbst 48
373 214 108 214 3.5 22.000 7.000 |300 14H15 Selbst 48
374 420 124 420 3.2 32.000 5.000 |300 14130 Fremd 57
374 270 148 270 2.6 32.000 5.000 |300 14114 Fremd 57
380 329 117 329 3.3 31.000 7.000 |300 14132 Selbst 48
380 329 143 329 2.7 42.000 7.000 |300 14P32 Selbst 48
380 329 143 329 2.7 74.000 7.000 |300 19F30 Selbst 48
380 329 173 329 2.2 31.000 7.000 |300 14130 Fremd 57
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i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®
380 329 197 329 19 114.000 7.000 |300 19J30 Selbst 48
380 329 216 329 1.8 169.000 7.000 |300 19P30 Selbst 48
380 329 221 329 17 74.000 7.000 |300 19F29 Fremd 57
380 329 225 329 17 42.000 7.000 |300 14P26 Fremd 57
380 329 344 329 11 114.000 7.000 |300 19J29 Fremd 57
380 329 359 329 11 169.000 7.000 |300 19P29 Fremd 57
380 214 156 214 24 31.000 7.000 |300 14115 Selbst 48
380 204 182 204 2.1 74.000 7.000 |300 19F14 Selbst 48
380 204 273 204 1.4 114.000 7.000 |300 1914 Selbst 48
380 193 202 193 1.9 42.000 7.000 |300 14P14 Selbst 48
380 193 207 193 18 31.000 7.000 |300 14114 Fremd 57
380 193 346 193 11 169.000 7.000 |300 19P14 Selbst 48
380 171 259 171 15 74.000 7.000 |300 19F12 Fremd 57
380 150 284 150 13 42.000 7.000 |300 14P11 Fremd 57
390 525 82 525 4.8 46.000 4.000 |300 14P32 Selbst 48
390 525 112 525 3.5 116.000 4.000 |300 19J30 Selbst 48
390 525 124 525 3.2 171.000 4.000 |300 19P30 Selbst 48
390 525 128 525 3.0 46.000 4.000 |300 14P26 Fremd 57
390 525 196 525 2.0 116.000 4.000 |300 19J29 Fremd 57
390 525 205 525 1.9 171.000 4.000 |300 19P29 Fremd 57
390 420 102 420 3.8 44.000 5.000 |300 14P32 Selbst 48
390 420 102 420 3.8 76.000 5.000 |300 19F30 Selbst 48
390 420 140 420 2.8 116.000 5.000 |300 19J30 Selbst 48
390 420 154 420 25 171.000 5.000 |300 19P30 Selbst 48
390 420 158 420 2.5 76.000 5.000 |300 19F29 Fremd 57
390 420 161 420 2.4 44.000 5.000 |300 14P26 Fremd 57
390 420 245 420 16 116.000 5.000 |300 19J29 Fremd 57
390 420 257 420 1.5 171.000 5.000 |300 19P29 Fremd 57
390 356 156 356 2.5 116.000 4.000 |300 1914 Selbst 48
390 338 115 338 3.4 46.000 4.000 |300 14P14 Selbst 48
390 338 198 338 2.0 171.000 4.000 |300 19P14 Selbst 48
390 300 244 300 1.6 116.000 4.000 |300 19J12 Fremd 57
390 300 278 300 1.4 171.000 4.000 |300 19P12 Fremd 57
390 285 130 285 3.0 76.000 5.000 |300 19F14 Selbst 48
390 285 195 285 2.0 116.000 5.000 |300 1914 Selbst 48
390 270 144 270 2.7 44.000 5.000 |300 14P14 Selbst 48
390 270 247 270 16 171.000 5.000 |300 19P14 Selbst 48
390 263 162 263 2.4 46.000 4.000 |300 14P11 Fremd 57
390 240 185 240 2.1 76.000 5.000 |300 19F12 Fremd 57
390 240 305 240 13 116.000 5.000 |300 19)12 Fremd 57
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Technische Daten
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1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
M3, max Ny th M, Ny eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] ¢ [kgem?] Ll BiC
390 240 347 240 1.1 171.000 5.000 |300 19P12 Fremd 57
390 210 203 210 1.9 44.000 5.000 |300 14P11 Fremd 57

6.2.4-26

Lenze | VOO-de_DE-04/2014



Planetengetriebemotoren MPG U

-

Technische Daten .=

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®

29 275 7 275 3.9 0.300 16.000 |050 06C60 Selbst 39
29 275 14 275 21 0.400 16.000 |050 06F60 Selbst 39
29 275 18 275 1.6 0.500 16.000 |050 06160 Selbst 39
29 275 27 275 1.1 1.300 16.000 |050 09D60 Selbst 39
29 253 9 253 3.2 0.300 16.000 |050 06C41 Selbst 39
29 253 9 253 3.2 0.300 16.000 |050 06C41 Selbst 39
29 253 18 253 1.6 0.400 16.000 |050 06F41 Selbst 39
29 253 18 253 16 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 39
29 253 23 253 1.3 0.500 16.000 |050 06141 Selbst 39
29 253 23 253 13 0.500 16.000 |050 06141 Selbst 39
29 220 9 220 3.1 0.300 20.000 | 050 06C60 Selbst 39
29 220 17 220 1.7 0.400 20.000 | 050 06F60 Selbst 39
29 220 23 220 1.3 0.500 20.000 | 050 06160 Selbst 39
29 203 11 203 2.6 0.300 20.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 203 11 203 2.6 0.300 20.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 203 23 203 13 0.400 20.000 | 050 06F41 Selbst 39
29 203 23 203 1.3 0.400 20.000 | 050 06F41 Selbst 39
29 203 29 203 1.0 0.500 20.000 | 050 06141 Selbst 39
29 203 29 203 1.0 0.500 20.000 | 050 06141 Selbst 39
29 176 12 176 25 0.300 25.000 | 050 06C60 Selbst 39
29 176 22 176 1.4 0.400 25.000 | 050 06F60 Selbst 39
29 176 28 176 1.0 0.500 25.000 | 050 06160 Selbst 39
29 162 14 162 21 0.300 25.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 162 14 162 21 0.300 25.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 162 29 162 1.0 0.400 25.000 | 050 06F41 Selbst 39
29 162 29 162 1.0 0.400 25.000 | 050 06F41 Selbst 39
29 157 13 157 2.2 0.300 28.000 | 050 06C60 Selbst 39
29 157 24 157 1.2 0.400 28.000 | 050 06F60 Selbst 39
29 145 16 145 1.9 0.300 28.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 145 16 145 1.9 0.300 28.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 126 16 126 1.8 0.300 35.000 |050 06C60 Selbst 39
29 116 20 116 15 0.300 35.000 |050 06C41 Selbst 39
29 116 20 116 15 0.300 35.000 |050 06C41 Selbst 39
29 110 19 110 16 0.300 40.000 | 050 06C60 Selbst 39
29 101 22 101 1.3 0.300 40.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 101 22 101 1.3 0.300 40.000 | 050 06C41 Selbst 39
29 96 23 9% 1.2 0.300 50.000 |050 06C60 Selbst 39
29 81 28 81 1.0 0.300 50.000 |050 06C41 Selbst 39
29 81 28 81 1.0 0.300 50.000 |050 06C41 Selbst 39
57 140 14 140 5.9 0.300 25.000 | 100 06C41 Selbst 42
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i Kiihlun 6
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57 140 14 140 5.9 0.300 25.000 | 100 06C41 Selbst 42
58 45 47 45 1.2 0.300 100.000 | 100 06C60 Selbst 42
58 41 56 41 1.0 0.300 100.000 | 100 06C41 Selbst 42
58 41 56 41 1.0 0.300 100.000 | 100 06C41 Selbst 42
64 125 16 125 5.3 0.300 28.000 |100 06C41 Selbst 42
64 125 16 125 5.3 0.300 28.000 | 100 06C41 Selbst 42
67 219 18 219 45 0.500 16.000 | 100 06F41 Selbst 42
67 219 18 219 4.5 0.500 16.000 | 100 06F41 Selbst 42
76 88 19 88 4.0 0.300 40.000 |100 06C60 Selbst 42
76 88 22 88 3.4 0.300 40.000 | 100 06C41 Selbst 42
76 88 22 88 3.4 0.300 40.000 |100 06C41 Selbst 42
76 88 34 88 2.2 0.400 40.000 | 100 06F60 Selbst 42
76 88 45 88 17 0.500 40.000 |100 06160 Selbst 42
76 88 46 88 1.7 0.400 40.000 | 100 06F41 Selbst 42
76 88 46 88 17 0.400 40.000 |100 06F41 Selbst 42
76 88 57 88 13 0.500 40.000 | 100 06141 Selbst 42
76 88 67 88 11 1.300 40.000 |100 09D60 Selbst 42
80 100 16 100 5.1 0.300 35.000 | 100 06C60 Selbst 42
80 100 20 100 4.2 0.300 35.000 | 100 06C41 Selbst 42
80 100 20 100 4.2 0.300 35.000 | 100 06C41 Selbst 42
83 219 18 219 4.6 0.500 16.000 | 100 06160 Selbst 42
83 219 23 219 3.6 0.500 16.000 | 100 06141 Selbst 42
83 219 27 219 31 1.400 16.000 | 100 09D60 Selbst 42
83 219 36 219 23 1.800 16.000 | 100 09F60 Selbst 42
83 219 36 219 23 1.400 16.000 | 100 09D41 Selbst 42
83 219 46 219 1.8 2.200 16.000 | 100 09H60 Selbst 42
83 219 46 219 1.8 1.800 16.000 | 100 09F38 Selbst 42
83 219 54 219 1.5 3.100 16.000 | 100 09L51 Selbst 42
83 219 57 219 1.4 2.200 16.000 | 100 09H41 Selbst 42
83 219 68 219 1.2 3.100 16.000 | 100 09L41 Selbst 42
83 175 17 175 4.8 0.400 20.000 | 100 06F60 Selbst 42
83 175 23 175 3.6 0.400 20.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 175 23 175 3.6 0.400 20.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 175 23 175 3.7 0.500 20.000 | 100 06160 Selbst 42
83 175 29 175 2.9 0.500 20.000 | 100 06141 Selbst 42
83 175 33 175 25 1.300 20.000 | 100 09D60 Selbst 42
83 175 45 175 1.8 1.700 20.000 | 100 09F60 Selbst 42
83 175 45 175 1.9 1.300 20.000 | 100 09D41 Selbst 42
83 175 57 175 1.4 2.100 20.000 | 100 09H60 Selbst 42
83 175 58 175 1.4 1.700 20.000 | 100 09F38 Selbst 42
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i Kiihlun 6
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83 175 68 175 1.2 3.000 20.000 | 100 09151 Selbst 42
83 175 72 175 1.2 2.100 20.000 | 100 09H41 Selbst 42
83 140 22 140 3.9 0.400 25.000 | 100 06F60 Selbst 42
83 140 28 140 29 0.500 25.000 | 100 06160 Selbst 42
83 140 29 140 29 0.400 25.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 140 29 140 29 0.400 25.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 140 36 140 23 0.500 25.000 | 100 06141 Selbst 42
83 140 42 140 2.0 1.300 25.000 | 100 09D60 Selbst 42
83 140 56 140 15 1.300 25.000 | 100 09D41 Selbst 42
83 140 57 140 15 1.700 25.000 | 100 09F60 Selbst 42
83 140 72 140 12 2.100 25.000 | 100 09H60 Selbst 42
83 140 73 140 11 1.700 25.000 | 100 09F38 Selbst 42
83 125 24 125 3.4 0.400 28.000 | 100 06F60 Selbst 42
83 125 32 125 2.6 0.400 28.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 125 32 125 2.6 0.400 28.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 125 32 125 2.6 0.500 28.000 | 100 06160 Selbst 42
83 125 40 125 2.1 0.500 28.000 | 100 06141 Selbst 42
83 125 47 125 1.8 1.300 28.000 | 100 09D60 Selbst 42
83 125 63 125 13 1.300 28.000 | 100 09D41 Selbst 42
83 125 64 125 13 1.700 28.000 | 100 09F60 Selbst 42
83 125 80 125 1.0 2.100 28.000 | 100 09H60 Selbst 42
83 125 81 125 1.0 1.700 28.000 | 100 09F38 Selbst 42
83 100 30 100 2.8 0.400 35.000 | 100 06F60 Selbst 42
83 100 40 100 2.1 0.400 35.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 100 40 100 2.1 0.400 35.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 100 40 100 2.1 0.500 35.000 | 100 06160 Selbst 42
83 100 50 100 16 0.500 35.000 | 100 06141 Selbst 42
83 100 58 100 1.4 1.300 35.000 | 100 09D60 Selbst 42
83 100 78 100 11 1.300 35.000 | 100 09D41 Selbst 42
83 100 79 100 11 1.700 35.000 | 100 09F60 Selbst 42
83 76 23 76 3.5 0.300 50.000 | 100 06C60 Selbst 42
83 76 28 76 3.0 0.300 50.000 | 100 06C41 Selbst 42
83 76 28 76 3.0 0.300 50.000 | 100 06C41 Selbst 42
83 76 43 76 1.9 0.400 50.000 | 100 06F60 Selbst 42
83 76 57 76 1.4 0.400 50.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 76 57 76 14 0.400 50.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 76 57 76 15 0.500 50.000 | 100 06160 Selbst 42
83 76 72 76 1.2 0.500 50.000 | 100 06141 Selbst 42
83 64 33 64 2.5 0.300 70.000 | 100 06C60 Selbst 42
83 64 60 64 1.4 0.400 70.000 | 100 06F60 Selbst 42
Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.2.4-29




Planetengetriebemotoren MPG g

W

Technische Daten .=

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®

83 64 79 64 1.1 0.500 70.000 | 100 06160 Selbst 42
83 58 39 58 21 0.300 70.000 | 100 06C41 Selbst 42
83 58 39 58 21 0.300 70.000 | 100 06C41 Selbst 42
83 58 80 58 1.0 0.400 70.000 | 100 06F41 Selbst 42
83 58 80 58 1.0 0.400 70.000 | 100 06F41 Selbst 42
144 194 36 194 5.6 1.900 16.000 | 200 09D41 Selbst 46
144 194 36 194 5.6 1.900 16.000 | 200 09D41 Selbst 46
181 155 33 155 5.9 1.700 20.000 |200 09D60 Selbst 46
181 155 45 155 43 1.700 20.000 |200 09D41 Selbst 46
181 155 45 155 43 1.700 20.000 |200 09D41 Selbst 46
190 60 116 60 1.6 1.600 70.000 | 200 09D60 Selbst 46
190 60 159 60 1.2 2.000 70.000 |200 09F60 Selbst 46
190 58 157 58 1.2 1.600 70.000 |200 09D41 Selbst 46
190 58 157 58 1.2 1.600 70.000 | 200 09D41 Selbst 46
195 155 45 155 43 2.100 20.000 |200 09F60 Selbst 46
195 155 57 155 3.4 2.500 20.000 | 200 09H60 Selbst 46
195 155 58 155 3.4 2.100 20.000 |200 09F38 Selbst 46
195 155 68 155 2.9 3.400 20.000 | 200 09151 Selbst 46
195 155 72 155 2.7 2.500 20.000 | 200 09H41 Selbst 46
195 155 81 155 24 4.800 20.000 | 200 12D41 Selbst 46
195 155 85 155 2.3 3.400 20.000 |200 09L41 Selbst 46
195 155 113 155 1.7 4.800 20.000 |200 12D35 Fremd 56
195 155 144 155 1.4 8.100 20.000 | 200 12H35 Selbst 46
195 150 151 150 13 8.100 20.000 |200 12H30 Selbst 46
195 124 42 124 47 1.700 25.000 |200 09D60 Selbst 46
195 124 56 124 3.5 1.700 25.000 |200 09D41 Selbst 46
195 124 56 124 3.5 1.700 25.000 |200 09D41 Selbst 46
195 124 57 124 3.4 2.100 25.000 |200 09F60 Selbst 46
195 124 72 124 2.7 2.500 25.000 |200 09H60 Selbst 46
195 124 73 124 2.7 2.100 25.000 |200 09F38 Selbst 46
195 124 84 124 2.3 3.400 25.000 |200 09151 Selbst 46
195 124 90 124 2.2 2.500 25.000 |200 09H41 Selbst 46
195 124 101 124 1.9 4.800 25.000 |200 12D41 Selbst 46
195 124 106 124 1.8 3.400 25.000 |200 09141 Selbst 46
195 124 142 124 1.4 4.800 25.000 |200 12D35 Fremd 56
195 124 180 124 1.1 8.100 25.000 |200 12H35 Selbst 46
195 120 189 120 1.0 8.100 25.000 |200 12H30 Selbst 46
195 98 102 98 1.9 4.800 20.000 | 200 12D20 Selbst 46
195 98 102 98 1.9 4.800 20.000 |200 12D20 Selbst 46
195 89 58 89 3.4 1.600 35.000 |200 09D60 Selbst 46
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195 89 78 89 25 1.600 35.000 |200 09D41 Selbst 46
195 89 78 89 2.5 1.600 35.000 |200 09D41 Selbst 46
195 89 79 89 2.5 2.000 35.000 |200 09F60 Selbst 46
195 89 101 89 1.9 2.400 35.000 |200 09H60 Selbst 46
195 89 102 89 1.9 2.000 35.000 |200 09F38 Selbst 46
195 89 118 89 1.6 3.300 35.000 |200 09L51 Selbst 46
195 89 125 89 1.6 2.400 35.000 |200 09H41 Selbst 46
195 89 141 89 1.4 4.700 35.000 |200 12D41 Selbst 46
195 89 149 89 1.3 3.300 35.000 |200 09141 Selbst 46
195 83 132 83 15 4.800 20.000 |200 12D17 Fremd 56
195 78 128 78 15 4.800 25.000 |200 12D20 Selbst 46
195 78 128 78 15 4.800 25.000 |200 12D20 Selbst 46
195 75 194 75 1.0 8.100 20.000 | 200 12H15 Selbst 46
195 75 194 75 1.0 8.100 20.000 |200 12H15 Selbst 46
195 70 83 70 2.3 1.600 50.000 |200 09D60 Selbst 46
195 70 112 70 1.7 1.600 50.000 |200 09D41 Selbst 46
195 70 112 70 1.7 1.600 50.000 |200 09D41 Selbst 46
195 70 113 70 1.7 2.000 50.000 |200 09F60 Selbst 46
195 70 144 70 1.4 2.400 50.000 |200 09H60 Selbst 46
195 70 145 70 13 2.000 50.000 |200 09F38 Selbst 46
195 70 169 70 11 3.300 50.000 |200 09151 Selbst 46
195 70 179 70 11 2.400 50.000 |200 09H41 Selbst 46
195 66 165 66 1.2 4.800 25.000 |200 12D17 Fremd 56
195 56 179 56 11 4.700 35.000 |200 12D20 Selbst 46
195 56 179 56 11 4.700 35.000 |200 12D20 Selbst 46
200 194 36 194 5.5 2.300 16.000 | 200 09F60 Selbst 46
200 194 46 194 43 2.700 16.000 | 200 09H60 Selbst 46
200 194 46 194 43 2.300 16.000 | 200 09F38 Selbst 46
200 194 54 194 3.7 3.600 16.000 | 200 09151 Selbst 46
200 194 57 194 3.5 2.700 16.000 |200 09H41 Selbst 46
200 194 65 194 3.1 4.900 16.000 | 200 12D41 Selbst 46
200 194 68 194 2.9 3.600 16.000 | 200 09L41 Selbst 46
200 194 91 194 2.2 4.900 16.000 | 200 12D35 Fremd 56
200 194 115 194 1.7 8.200 16.000 | 200 12H35 Selbst 46
200 194 159 194 1.3 8.200 16.000 | 200 12H34 Fremd 56
200 194 168 194 1.2 12.000 16.000 | 200 12141 Selbst 46
200 188 121 188 1.6 8.200 16.000 | 200 12H30 Selbst 46
200 122 82 122 24 4.900 16.000 | 200 12D20 Selbst 46
200 122 82 122 24 4.900 16.000 | 200 12D20 Selbst 46
200 111 47 111 43 1.600 28.000 |200 09D60 Selbst 46
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200 111 63 111 3.2 1.600 28.000 | 200 09D41 Selbst 46
200 111 63 111 3.2 1.600 28.000 |200 09D41 Selbst 46
200 111 64 111 3.1 2.000 28.000 | 200 09F60 Selbst 46
200 111 80 111 2.5 2.400 28.000 |200 09H60 Selbst 46
200 111 81 111 25 2.000 28.000 | 200 09F38 Selbst 46
200 111 95 111 21 3.300 28.000 |200 09L51 Selbst 46
200 111 100 111 2.0 2.400 28.000 | 200 09H41 Selbst 46
200 111 113 111 1.8 4.700 28.000 |200 12D41 Selbst 46
200 111 119 111 1.7 3.300 28.000 |200 09141 Selbst 46
200 111 159 111 13 4.700 28.000 |200 12D35 Fremd 56
200 103 106 103 1.9 4.900 16.000 | 200 12D17 Fremd 56
200 94 155 94 13 8.200 16.000 | 200 12H15 Selbst 46
200 94 155 94 1.3 8.200 16.000 | 200 12H15 Selbst 46
200 84 183 84 11 8.200 16.000 | 200 12H14 Fremd 56
200 78 67 78 3.0 1.600 40.000 |200 09D60 Selbst 46
200 78 90 78 2.2 1.600 40.000 |200 09D41 Selbst 46
200 78 90 78 2.2 1.600 40.000 |200 09D41 Selbst 46
200 78 91 78 2.2 2.000 40.000 |200 09F60 Selbst 46
200 78 115 78 1.7 2.400 40.000 |200 09H60 Selbst 46
200 78 116 78 1.7 2.000 40.000 |200 09F38 Selbst 46
200 78 135 78 15 3.300 40.000 |200 09151 Selbst 46
200 78 143 78 1.4 2.400 40.000 |200 09H41 Selbst 46
200 78 161 78 1.2 4.600 40.000 |200 12D41 Selbst 46
200 78 170 78 1.2 3.300 40.000 |200 09L41 Selbst 46
200 70 143 70 1.4 4.700 28.000 | 200 12D20 Selbst 46
200 70 143 70 1.4 4.700 28.000 | 200 12D20 Selbst 46
200 59 185 59 11 4.700 28.000 | 200 12D17 Fremd 56
269 181 91 181 43 7.200 16.000 |300 12D35 Fremd 59
269 103 106 103 3.7 7.200 16.000 |300 12D17 Fremd 59
274 122 82 122 48 7.200 16.000 |300 12D20 Selbst 50
274 122 82 122 4.8 7.200 16.000 |300 12D20 Selbst 50
336 145 113 145 3.4 6.800 20.000 | 300 12D35 Fremd 59
336 83 132 83 3.0 6.800 20.000 | 300 12D17 Fremd 59
342 145 81 145 4.8 6.800 20.000 |300 12D41 Selbst 50
342 98 102 98 3.8 6.800 20.000 |300 12D20 Selbst 50
342 98 102 98 3.8 6.800 20.000 | 300 12D20 Selbst 50
380 46 282 46 1.4 6.200 70.000 | 300 12D41 Selbst 50
380 28 358 28 11 6.200 70.000 |300 12D20 Selbst 50
380 28 358 28 1.1 6.200 70.000 | 300 12D20 Selbst 50
390 181 113 181 3.5 12.000 16.000 | 300 14D36 Selbst 50
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390 181 115 181 3.4 10.000 16.000 |300 12H35 Selbst 50
390 181 121 181 3.2 10.000 16.000 |300 12H30 Selbst 50
390 181 159 181 2.5 10.000 16.000 |300 12H34 Fremd 59
390 181 160 181 2.4 12.000 16.000 |300 14D30 Fremd 59
390 181 168 181 2.3 14.000 16.000 |300 12141 Selbst 50
390 181 212 181 1.8 18.000 16.000 |300 14H32 Selbst 50
390 181 212 181 1.8 14.000 16.000 |300 12139 Fremd 59
390 181 261 181 15 27.000 16.000 |300 14132 Selbst 50
390 181 319 181 1.2 71.000 16.000 |300 19F30 Selbst 50
390 181 320 181 1.2 38.000 16.000 |300 14P32 Selbst 50
390 181 387 181 1.0 27.000 16.000 |300 14130 Fremd 59
390 173 314 173 1.2 18.000 16.000 |300 14H28 Fremd 59
390 145 141 145 2.8 11.000 20.000 |300 14D36 Selbst 50
390 145 144 145 2.7 10.000 20.000 | 300 12H35 Selbst 50
390 145 151 145 2.6 10.000 20.000 | 300 12H30 Selbst 50
390 145 199 145 2.0 10.000 20.000 | 300 12H34 Fremd 59
390 145 200 145 1.9 11.000 20.000 | 300 14D30 Fremd 59
390 145 211 145 1.9 13.000 20.000 | 300 12141 Selbst 50
390 145 264 145 15 17.000 20.000 | 300 14H32 Selbst 50
390 145 265 145 15 13.000 20.000 | 300 12139 Fremd 59
390 145 326 145 1.2 27.000 20.000 |300 14132 Selbst 50
390 122 208 122 1.9 14.000 16.000 |300 12120 Selbst 50
390 122 208 122 1.9 14.000 16.000 |300 12120 Selbst 50
390 116 101 116 3.9 6.700 25.000 |300 12D41 Selbst 50
390 116 142 116 2.8 6.700 25.000 |300 12D35 Fremd 59
390 116 176 116 2.2 11.000 25.000 |300 14D36 Selbst 50
390 116 180 116 2.2 10.000 25.000 |300 12H35 Selbst 50
390 116 189 116 21 10.000 25.000 |300 12H30 Selbst 50
390 116 249 116 1.6 11.000 25.000 |300 14D30 Fremd 59
390 116 249 116 16 10.000 25.000 |300 12H34 Fremd 59
390 116 263 116 15 13.000 25.000 |300 12141 Selbst 50
390 116 331 116 1.2 17.000 25.000 |300 14H32 Selbst 50
390 116 331 116 1.2 13.000 25.000 |300 12139 Fremd 59
390 104 113 104 3.5 6.400 28.000 | 300 12D41 Selbst 50
390 104 159 104 2.5 6.400 28.000 |300 12D35 Fremd 59
390 104 198 104 2.0 11.000 28.000 | 300 14D36 Selbst 50
390 104 202 104 1.9 9.700 28.000 |300 12H35 Selbst 50
390 104 212 104 1.8 9.700 28.000 | 300 12H30 Selbst 50
390 104 278 104 1.4 9.700 28.000 |300 12H34 Fremd 59
390 104 279 104 1.4 11.000 28.000 |300 14D30 Fremd 59
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390 104 295 104 13 13.000 28.000 | 300 12141 Selbst 50
390 104 370 104 11 17.000 28.000 | 300 14H32 Selbst 50
390 104 371 104 11 13.000 28.000 | 300 12139 Fremd 59
390 103 255 103 15 14.000 16.000 | 300 12117 Fremd 59
390 98 261 98 15 13.000 20.000 | 300 12120 Selbst 50
390 98 261 98 15 13.000 20.000 | 300 12120 Selbst 50
390 94 140 94 2.8 12.000 16.000 | 300 14D15 Selbst 50
390 94 155 94 2.5 10.000 16.000 | 300 12H15 Selbst 50
390 94 155 94 2.5 10.000 16.000 | 300 12H15 Selbst 50
390 94 242 94 1.6 18.000 16.000 | 300 14H15 Selbst 50
390 94 348 94 11 27.000 16.000 | 300 14115 Selbst 50
390 84 183 84 2.1 10.000 16.000 | 300 12H14 Fremd 59
390 84 183 84 2.1 12.000 16.000 | 300 14D14 Fremd 59
390 83 141 83 2.8 6.400 35.000 | 300 12D41 Selbst 50
390 83 198 83 2.0 6.400 35.000 | 300 12D35 Fremd 59
390 83 247 83 1.6 11.000 35.000 | 300 14D36 Selbst 50
390 83 252 83 16 9.700 35.000 | 300 12H35 Selbst 50
390 83 265 83 1.5 9.700 35.000 | 300 12H30 Selbst 50
390 83 319 83 1.2 13.000 20.000 | 300 12117 Fremd 59
390 83 348 83 11 9.700 35.000 | 300 12H34 Fremd 59
390 83 349 83 11 11.000 35.000 | 300 14D30 Fremd 59
390 83 368 83 11 13.000 35.000 | 300 12141 Selbst 50
390 78 128 78 3.0 6.700 25.000 | 300 12D20 Selbst 50
390 78 128 78 3.0 6.700 25.000 | 300 12D20 Selbst 50
390 78 326 78 1.2 13.000 25.000 | 300 12120 Selbst 50
390 78 326 78 1.2 13.000 25.000 | 300 12120 Selbst 50
390 75 175 75 22 11.000 20.000 |300 14D15 Selbst 50
390 75 194 75 2.0 10.000 20.000 | 300 12H15 Selbst 50
390 75 194 75 2.0 10.000 20.000 |300 12H15 Selbst 50
390 75 302 75 13 17.000 20.000 | 300 14H15 Selbst 50
390 75 363 75 11 18.000 16.000 | 300 14H12 Fremd 59
390 73 161 73 2.4 6.200 40.000 | 300 12D41 Selbst 50
390 73 226 73 17 6.200 40.000 | 300 12D35 Fremd 59
390 73 282 73 1.4 11.000 40.000 | 300 14D36 Selbst 50
390 73 288 73 1.4 9.500 40.000 |300 12H35 Selbst 50
390 73 302 73 13 9.500 40.000 | 300 12H30 Selbst 50
390 70 143 70 2.7 6.400 28.000 | 300 12D20 Selbst 50
390 70 143 70 2.7 6.400 28.000 | 300 12D20 Selbst 50
390 70 365 70 11 13.000 28.000 | 300 12120 Selbst 50
390 70 365 70 11 13.000 28.000 | 300 12120 Selbst 50
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Planetengetriebemotoren MPG U

-

Technische Daten .=

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] HECHN s ®

390 68 228 68 1.7 10.000 20.000 |300 12H14 Fremd 59
390 68 228 68 1.7 11.000 20.000 |300 14D14 Fremd 59
390 66 165 66 24 6.700 25.000 |300 12D17 Fremd 59
390 64 202 64 1.9 6.200 50.000 |300 12D41 Selbst 50
390 64 283 64 1.4 6.200 50.000 |300 12D35 Fremd 59
390 64 360 64 1.1 9.500 50.000 |300 12H35 Selbst 50
390 60 219 60 1.8 11.000 25.000 |300 14D15 Selbst 50
390 60 242 60 16 10.000 25.000 |300 12H15 Selbst 50
390 60 242 60 1.6 10.000 25.000 |300 12H15 Selbst 50
390 60 378 60 1.0 9.500 50.000 |300 12H30 Selbst 50
390 60 378 60 1.0 17.000 25.000 |300 14H15 Selbst 50
390 59 185 59 21 6.400 28.000 | 300 12D17 Fremd 59
390 58 353 58 11 11.000 50.000 |300 14D36 Selbst 50
390 56 179 56 2.2 6.400 35.000 |300 12D20 Selbst 50
390 56 179 56 2.2 6.400 35.000 |300 12D20 Selbst 50
390 54 246 54 16 11.000 28.000 |300 14D15 Selbst 50
390 54 271 54 1.4 9.700 28.000 |300 12H15 Selbst 50
390 54 271 54 1.4 9.700 28.000 |300 12H15 Selbst 50
390 54 286 54 1.4 10.000 25.000 |300 12H14 Fremd 59
390 54 286 54 1.4 11.000 25.000 |300 14D14 Fremd 59
390 49 205 49 1.9 6.200 40.000 |300 12D20 Selbst 50
390 49 205 49 1.9 6.200 40.000 |300 12D20 Selbst 50
390 48 320 48 1.2 9.700 28.000 |300 12H14 Fremd 59
390 48 320 48 1.2 11.000 28.000 |300 14D14 Fremd 59
390 47 231 47 1.7 6.400 35.000 |300 12D17 Fremd 59
390 43 307 43 13 11.000 35.000 |300 14D15 Selbst 50
390 43 339 43 11 9.700 35.000 |300 12H15 Selbst 50
390 43 339 43 11 9.700 35.000 |300 12H15 Selbst 50
390 41 264 41 15 6.200 40.000 |300 12D17 Fremd 59
390 39 256 39 15 6.200 50.000 |300 12D20 Selbst 50
390 39 256 39 15 6.200 50.000 |300 12D20 Selbst 50
390 38 351 38 1.1 11.000 40.000 |300 14D15 Selbst 50
390 38 387 38 1.0 9.500 40.000 |300 12H15 Selbst 50
390 38 387 38 1.0 9.500 40.000 | 300 12H15 Selbst 50
390 33 330 33 1.2 6.200 50.000 |300 12D17 Fremd 59
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Planetengetriebemotoren MPG pamm—e

A\
Technische Daten
Abmessungen, Hinweise
Hinweise zu den Abmessungen
Die folgende Legende zeigt den Aufbau der MaRblatter.
Produkt Getriebe Ausfiihrung Abtriebswelle
MPGO50, 2-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
4
3
= Tt 2
< | o / ®
3L SRR
SRS I - =
— ~
1/ /% \
— o A AN
4 W\ TN
\ / A
& Y
a1 N N
S |
MSx7
@ 20H7
@ 86
195
Produkt Motor
Produkt MCS
06C41 06F41 06141
Lange
Gesamtlange L [mm] [ ————— 241 271 301
Lange Motor LB | [mm] @— |132 162 192
Lange Motoranbauten AL | [mm] @— 100
Motordurchmesser AC | [mm] 86
Abstand Motor/Anschluss | AD | [mm] 77
Abstand Mitte Motor bis Ende Gesamtlidnge des Antriebs ohne Anbauten
Steckverbinder

Motordurchmesser | Liange des Motors ohne Anbauten

Mehrlédnge der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Planetengetriebemotoren MPG P
Technische Daten Q":#f

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPGO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
4
3
=l = + )
< | o / ®
O| < -
SRS H — =
|
l
I
(@)
I <<
:: 5
) 5
I T
M5 x7/
@ 20H7
@ 86
095
8800237-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D41 | 09D60
Lange
Gesamtldnge L [mm] 212 242 272 263
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7
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Planetengetriebemotoren MPG o —
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Technische Daten Quﬂ
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPGO50, 1-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
3
=l = + )
< | o / ®
O| < -
SRS H — =
|
l
I
(@]
I <<
:: 5
! 5
B T
M5x7
@ 20H7
@86
095
6.2.4
8800237-00
Produkt MCS
09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 0941 [ 09L51 | 12D20 | 12D41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 283 303 343 277
Lange Motor LB | [mm] 203 223 263 188
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71 69
Motordurchmesser AC |[mm] 89 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7 105

6.2.4-38
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Planetengetriebemotoren MPG -
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Technische Daten Q‘A‘ff'ﬁf
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPGO50, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
4
3
=l = + )
< | o / ®
O| < -
SRS H — =
|
l
I
(@)
I <<
i 4
) 5
I T
M5 x7/
@ 20H7
@ 86
095
8800237-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D60
Lange
Gesamtldnge L [mm] 241 271 301 292
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7

Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.2.4-39



6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG -

i~
Technische Daten Quﬂ
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPG100, 1-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
Q 7 LB AL
6
= o
< P% + + \Q
(&) €] = TN ®
O —
A I 2 e
f M i + )
| / \
| (e]
__C@ — _ o P PN 4 ol &
=S ST 1© T
! o)
] ! s // 5
o &
- — — — N T~ - Y
W U = o . -
M6x10
@ 31,5H7
@118
1130
8800238-00
Produkt MCS
09D41 | 09D60 | 09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 09L41 [ 09L51
Lange
Gesamtldnge L [mm] 285 305 325 365
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7

6.2.4-40
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Planetengetriebemotoren MPG -
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Technische Daten Quf—‘”‘r
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPG100, 1-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
Q 7 LB AL
6
= = >
O ™ + + \Q
(&) €] = TN ®
ISTERSY | —
A I 2 e
f M i )
| / [ \
| (e]
__C@ — — Lo s 1o (] ol 14
=S N )
‘ 0
d | | N\ &Sy s
, - -—-——--" CTY~———"T . B
W U = o . -
M6x10
@ 31,5H7
@118
0130
8800238-00
Produkt MCS
12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 [ 12120 | 12141 [ 14D15 | 14D36
Lange
Gesamtldnge L [mm] 290 330 370 313
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268 201
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69 78
Motordurchmesser AC |[mm] 116 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5
6.24-41
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Planetengetriebemotoren MPG -

i~
Technische Daten Quﬂ
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPG100, 2-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
Q 7 LB AL
6
= o
< P% + + \Q
(&) €] = TN ®
O —
— e = 2 N
f M i + )
| / \
| (e]
__C@ — _ o P PN 4 ol &
=S ST 1© T
! o)
] ! s // 5
o &
- — — — N T~ - Y
1 L = nl i \;GL
M6x10
@ 31,5H7
@118
1130
8800238-00
Produkt MCS
06C41 | 06C60 | O06F41 | 06F60 | 06141 | 06160 | 09D41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 254 284 314 305
Lange Motor LB | [mm] 132 162 192 183
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 100 71
Motordurchmesser AC |[mm] 86 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 77 89.7
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Planetengetriebemotoren MPG o —
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Technische Daten Q’*"ﬁf
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren
MPG100, 2-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
Q 7 LB AL
6
= o
o P% + + \Q
(&) €] = TN ®
O R
A I 2 e
f M i )
| / [ \
| (e]
__C@ — _ o P PN 4 ol &
=S ST 1© T
! o)
] ! s // 5
:_- =" i e e, E
W U = o . -
M6x10
@ 31,5H7
@118
1130
8800238-00
Produkt MCS
09D60 | 09F38 | O09F60 | 09H4L | 09H60 | 09L41 [ 09L51
Lange
Gesamtldnge L [mm] 305 325 345 385
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7
6.2.4-43

Lenze | VOO-de_DE-04/2014




6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG P -

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
— N, (@)
7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 [ 12120 | 12141 [ 14D15 | 14D36
Lange
Gesamtldnge L [mm] 318 358 398 331
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268 201
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69 78
Motordurchmesser AC |[mm] 116 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5

6.2.4-44
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Planetengetriebemotoren MPG o —
Technische Daten i
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
b
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISTRSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
Il 7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 40H7
@ 145
0160
8800239-00
Produkt MCS
14H15 | 14H32 | 14115 [ 14132 | 14P14 | 14P32 | 19F14 | 19F30 | 19J14 | 19J30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 371 411 451 350 390
Lange Motor LB | [mm] 241 281 321 220 260
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78 83 93
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5 146 141.5 171 141.5 171
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
— N, (@)
7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
09D41 | 09D60 | 09F38 | 09F60 | 09H41 | 09HE0 | 09L41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 327 347 367 407
Lange Motor LB | [mm] 183 203 223 263
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71
Motordurchmesser AC |[mm] 89
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7

6.2.4-46
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Planetengetriebemotoren MPG o —
Technische Daten i
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
— N, (@)
7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
09151 | 12D20 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 | 12141
Lange
Gesamtldnge L [mm] 407 332 372 412
Lange Motor LB | [mm] 263 188 228 268
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 71 69
Motordurchmesser AC |[mm] 89 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 89.7 105
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
38 10 LB L
b
~| o~
ol S
| o
SRS = ]
g——w 5 (e - I i
MBx 16
@ 50H7 |
@179
0200
8800240-00
Produkt MCS
14D15 | 14D36 | 14H15 | 14H32 | 14l15 | 14132 | 14P14
Lange
Gesamtldnge L [mm] 366 406 446 486
Lange Motor LB | [mm] 201 241 281 321
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78
Motordurchmesser AC |[mm] 143
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Lenze | VOO-de_DE-04/2014

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
28 10 LB L
6

~| o~

ol S

| o

SRS = ]

g——w 5 (e - I i
M8x16
@ 50H7 |
@179
1200
8800240-00
Produkt MCS
14P32 | 19F14 | 19F30 | 19J14 | 1930 | | 19P30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 486 385 425 485
Lange Motor LB | [mm] 321 220 260 320
Lange Motoranbauten AL |[mm] 78 83 93
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 146 141.5 171 141.5 171 171
6.2.4-49




6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
38 10 LB L
6
~| o~
S| S
<+ o
SRS = ]
g——w 5 (e - I i
M8x16
@ 50H7
@179
1200
8800240-00
Produkt MCS
12020 | 12D41 | 12H15 | 12H30 | 12H35 | 12120 | 12141
Lange
Gesamtldnge L [mm] 372 412 452
Lange Motor LB | [mm] 188 228 268
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 69
Motordurchmesser AC |[mm] 116
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 2-stufige Getriebe

Lenze | VOO-de_DE-04/2014

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
28 10 LB L
6
~| o~
ol S
<+ o
SRS = ]
g——w 5 <7._‘ I i
M8x16
@ 50H7
@179
1200
8800240-00
Produkt MCS
14D15 | 14D36 | 14H15 | 14H32 | 14115 [ 14132 | 14P32 [ 19F30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 385 425 465 505 404
Lange Motor LB | [mm] 201 241 281 321 220
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78 83
Motordurchmesser AC |[mm] 143 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 171
6.2.4-51
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Planetengetriebemotoren MPG o —
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Technische Daten Quﬂ
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren
MPGO50, 1-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
3
=l = + )
< | o / ®
O| < -
SIASY H — =
|
l
! (@]
I <<
i &
i Y
- >
I
M5x7
@ 20H7
@86
095
8800237-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35
Lange
Gesamtlinge L [mm] 350
Lénge Motor LB | [mm] 261
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63
Motordurchmesser AC |[mm] 140
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105

6.2.4-52
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Planetengetriebemotoren MPG P -

-
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Technische Daten Quf—‘”‘r
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren
MPG100, 1-stufige Getriebe
Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
Q 7 LB AL
6
= o
o P% + + \Q
(&) €] = TN ®
O —
— e = 2 N
f M i + )
| / \
| (e]
__C@ — _ o P PN 4 ol &
=S ST 1© T
! o)
] ! s // 5
o &
- — — — N T~ - Y
W U = o . -
M6x10
@ 31,5H7
@118
0130
8800238-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 [ 12139 | 14D14 | 14D30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 363 403 443 401
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5
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Planetengetriebemotoren MPG P -

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
— N, (@)
7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 [ 12139 | 14D14 | 14D30
Lange
Gesamtldnge L [mm] 391 431 471 419
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5

6.24-54
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Planetengetriebemotoren MPG o —
Technische Daten i
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
: |
— N, (@)
7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
14H12 | 14H28 | 14L14 | 14130 | 14P11 | 14P26 | 19F12 | 19F29
Lange
Gesamtldnge L [mm] 459 499 539 457
Lange Motor LB | [mm] 329 369 409 327
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 81.5 72
Motordurchmesser AC |[mm] 167 212
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm]| 116.5 146 116.5 146 116.5 146 141.5 171
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Technische Daten i
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
8 LB AL
6
~
|~
(e <
— [e)
— [o@)
ISURSY H
- [sm)
= — e e <
(- i
AN\ I I
| |
Il 7 I | =X
Il |
I |
— !
o M6x12
@ 4+0H7
@145
1160
8800239-00
Produkt MCS
12D17 12D35 | 12H14 12H34
Lange
Gesamtlinge L [mm] 405 445
Lénge Motor LB | [mm] 261 301
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63
Motordurchmesser AC |[mm] 140
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Lenze | VOO-de_DE-04/2014

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
38 10 LB L
6
~| o~
ol S
| o
SRS = ]
g——w 5 (e - I i
M8x16
@ 50H7 |
@179
1200
8800240-00
Produkt MCS
14D14 | 14D30 | 14H12 | 14H28 | 1414 | 14130 | 14P11
Lange
Gesamtldnge L [mm] 454 494 534 574
Lange Motor LB | [mm] 289 329 369 409
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 116.5 146 116.5 146 116.5
6.2.4-57




Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
38 10 LB L
6

~| o~

ol S

<+ o

SRS = ]

g——w 5 (e - I i
M8x16
@ 50H7
T
@179
1200
8800240-00
Produkt MCS
14P26 19F12 | 19F29 | 19)12 | 19)29 | 19P12 | 19P29

Lange
Gesamtldnge L [mm] 574 492 532 592
Lange Motor LB | [mm] 409 327 367 427
Lange Motoranbauten AL |[mm] 81.5 72 82
Motordurchmesser AC |[mm] 167 212
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 146 141.5 171
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG300, 2-stufige Getriebe

Lenze | VOO-de_DE-04/2014

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
38 10 LB
b

~| o~

ol S

| o

SRS = ]

g——w 5 (e - I i
MBx 16
@ 50H7 |
@179
0200
8800240-00
Produkt MCS
12D17 | 12D35 | 12H14 [ 12H34 | 12117 | 12139 | 14D14 | 14D30 | 14H12 | 14H28 | 14130
Lange
Gesamtldnge L [mm] 445 485 525 473 513 553
Lange Motor LB | [mm] 261 301 341 289 329 369
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 63 81.5
Motordurchmesser AC |[mm] 140 167
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 105 116.5 146
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG  ——
- )
L -
Technische Daten Qdf"fj
Gewichte, selbstbeliiftete Motoren
1-stufige Getriebe
MCS
12H15
06C41 06F41 06141 09D41 09F38 09H41 09L41 12020 | 10 o0
06C60 06F60 06160 09D60 09F60 09H60 09151 12041 | 00oc
050 m | [kg] 3.3 3.7 4.4 5.8 6.7 7.6 9.4 7.9
MPG 100 m | [kg] 8.2 91 10 12 10 13
200 m | [kg] 13 16
MCS
12120 14D15 14H15 14115 14P14 19F14 19)14 19P14
12141 14D36 14H32 14132 14P32 19F30 19J30 19P30
100 m | [kg] 16 15
MPG 200 m | [kg] 19 17 22 27 32 30 37
300 m | [kg] 24 29 34 38 36 44 54
2-stufige Getriebe
MCS
06C41 06F41 06141 09F38 09H41 09L41 12D20
06C60 06F60 06160 09D41 | 09D60 09F60 09H60 09L51 12D41
050 m | [kg] 23 24 25
MPG 100 m | [ke] 6.1 6.5 7.2 8.6 9.5 10 12
200 m | [ke] 11 12 13 15 13
300 m | [kg] 21
MCS
12H15
14D15 14H15 14115
12H30 12120 12141 VB o e 14P32 19F30
12H35
k 16 20
MPG 200 m | [kg]
300 m | [ke] 24 27 25 30 34 39 37

6.2.4-60
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Planetengetriebemotoren MPG P
Technische Daten =

Gewichte, fremdbeliiftete Motoren

1-stufige Getriebe

MCS

14P11
12D17 12H14 12117 14D14 14H12 14114 14P26 19J12 19P12
12D35 12H34 12139 14D30 14H28 14130 19F12 19J29 19P29

19F29
050 m | [kg] 10
MPG 100 m | [kg] 12 16 19 18
200 m | [kg] 15 18 21 26 31 36
300 m | [kg] 28 33 38 42 50 60
2-stufige Getriebe
MCS
12117
12D17 12H14 12139 14H12 14130
12D35 12H34 14D14 14H28
14D30
k 16 19
MPG 200 m | [kg]
300 m | [kg] 23 26 29 34 38
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6.2.4

Planetengetriebemotoren MPG —>
-

Technische Daten .=

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination

zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem  mit weiteren SchutzmaRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

OKS-G (Grundiert)

Anwendungen

« Abhdngig vom nachtraglich
aufzubringenden Decklack

MaRnahmen

+ 2K-PUR-Grundierung (grau)

« Schrauben verzinkt

« Entliiftungselemente nicht rostend
Optionale MaRnahmen:
 Typenschild in Edelstahlausfiihrung

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)

Oberflachenbeschichtung

Aufbau

Tauchgrundierung des Getriebes

Tauchgrundierung des Getriebes
2K-PUR-Grundierung

6.2.4-62
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Getriebe

Planetengetriebe-
motoren MPG

19 ... 359 Nm (Servo-Asynchronmotoren)
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG
Inhalt




Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines @

Kurzzeichenlegende

4 Belastbarkeit ccc China Compulsory Certificate
i Ubersetzung CE Communauté Européenne
J [kgem?] Massentragheitsmoment CSA Canadian Standards Association
m [kg] Masse cURus Kombiniertes Priifzeichen der UL fiir USA und Ka-
M, [Nm] Abtriebsdrehmoment nada
M3, max [Nm] Max. Abtriebsdrehmoment DIN Deutsches Institut fiir Normung e.V.
N2, eto [r/min]  Eckdrehzahl EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
Ny, th [r/min]  Thermische Grenzdrehzahl EN Europdische Norm
GOST Zertifikat furr die russische Foderation
IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code
IP International Protection Code
NEMA National Electrical Manufacturers Association
UL Underwriters Laboratory Listed Product
UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Produktinformationen

Die Kombination aus Vogel MPR/MPG Planetengetriebe und Lenze
Servomotor ist die optimale Losung fiir dynamische oder hochdyna-
mische Anwendungen bei denen héchste Prézision gefragt ist. Anfor-
derungen, wie sie in der Druck und Verpackungsindustrie, der Hand-
habungs- und Robottechnik, der Abfiill- und Férdertechnik und zum
Teil im allgemeinen Maschinenbau jeden Tag gestellt werden.

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre {iberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-

le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel

(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)
« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann
+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-

bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPG

Bemessungsdrehmoment [Nm]
29
83
200
390

Produkt
MPGO050
MPG100
MPG200
MPG300

6.25-6
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Motoranschluss

Steckverbinder
Klemmenkasten

Kiihlung

selbstbelliftet
fremdbellftet

Ri.ickfiihrung

Resolver

Inkrementalgeber
Absolutwertgeber
Abtriebswelle

Flanschwelle Temperaturiiberwachung
KTY
Geh&useausfiihrung Permanetmagnetbremse

Gewindelochkreis mit Zentrierung

Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.25-7
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Allgemeines
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebemotor

Produkt
MPGO050 MPG100 MPG200 MPG300

Motorart

Servo-Asychronmotor
Servomotor
2.0Nm MCA10
4.0-6.3Nm MCA13
54-12Nm MCA14
9.5-21 Nm MCA17
12-36 Nm MCA19
17 - 61 Nm
Technische Daten
Abtriebsdrehmoment Siehe Auswahltabelle
Abtriebsdrehzahl Siehe Auswahltabelle
Ubersetzung Siehe Auswabhltabelle
Belastbarkeit Siehe Auswahltabelle
Massentragheitsmoment Siehe Auswahltabelle
Einbaulage
Standard Beliebig
Farbe

grundiert (RAL 9005M, tiefschwarz matt)

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Produkt
MCA
10140 13134 14L16 17N17 19517 21X17
13141 14L20 17N23 19S23 21X25
14135 17N35 19S35 21X35
14141 17N41 19542 21X42

Anschlussart

Steckverbinder
Klemmenkasten

Permanentmagnet-Haltebrem-

se
Bemessungsmoment [Nm] 3.3 12 15 24 46 88
Bremsenspannung [V] DC 24
AC 230

Riickfithrung

Mit Absolutwertgeber

Mit Inkrementalgaber

Mit Resolver
Kiihlung
Selbstbeliiftet Selbstbellftet

Fremdbeluftet

Temperaturiiberwachung
Temperaturfiihler KTY83-110

Approbation
cURus
GOST R
UkrSepro
Schutzart
IP54
P65

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Motoren.
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Motordetails

Steckverbinder Klemmenkasten

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Riickfithrung
Mit Riickfiihrung und Permanentmagnetbremse

Mit Resolver Mit Permanentmagnetbremse Mit Rickfiihrung
Mit Riickfithrung und Permanentmagnetbremse

Lenze | VOO-de_DE-04/2014 6.25-11




6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPGO050 MPG200 MPG300

Abtriebswelle
Flanschwelle mit Gewindeboh- 40 80 100
rungen
Ausfiihrung Standard
Dichtring NBR
Lagerung Standard
Gehause
Gehauseausfiihrung Ohne FuB mit Zentrierung
Abtriebsflansch
Flanschdurchmesser [mm] 86 145 179
Schmierstoff
Art Mobil SHC 629
Entliiftungselement Ohne
Verdrehspiel
Verdrehspiel Standard

Reduziert

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.2.5-12
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Flanschwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VOO-de_DE-04/2014
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung

Grundlagen zu den angegebenen Daten des Kataloges

Die im Katalog angegebenen Leistungen, Drehmomente und Dreh-
zahlen sind gerundete Werte und gelten fiir

Betriebsdauer/Tag = 8h (100 % ED)

Belastungsklasse | bis 10 Schaltungen/h

Im Katalog aufgefiihrte Einbaulagen und Bauformen
Standardschmierstoff

Ty =30 °C fiir Getriebe

Ty = 40 °C fiir Motoren (nach EN 60034)

Aufstellungshohe < = 1000 m tiber NN

Die Auswahltabellen geben die mechanisch zuldssigen Leistungen
und Drehmomente an. Hinweise zur thermischen Grenzleistung
siehe Kapitel Antriebsauslegung.

Die fiir Motoren und Getriebemotoren angegebene Bemessungs-
leistung gilt fiir die Betriebsart S1 (nach EN 60034).

Bei anderen Einsatzbedingungen kdnnen die erreichbaren Werte von
den genannten abweichen.

Bei extremen Einsatzbedingungen fragen Sie bitte lhre zustandige
Lenze Vertriebsgesellschaft.

6.2.5-14
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung
Belastbarkeit und Betriebsfaktor

Belastbarkeit c der Getriebe

Kennwert fiir die Belastbarkeit von Lenze-Getriebemotoren.

- cistdas Verhdltnis von zuldssigem Bemessungsmoment des Ge-
triebes zum gelieferten Bemessungsmoment der Antriebskompo-
nente (z. B. des integrierten Lenze-Motors).

« ¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung ermittelte
Betriebsfaktor k.

Betriebsfaktor k (in Anlehnung an DIN 3990)

Beriicksichtigt den Einfluss tatsachlich vorhandener, zeitlich veran-
derlicher Belastungen wahrend der vorgesehenen Laufzeit von Getrie-
ben und Getriebemotoren.

k ist abhangig von

+ der Belastungsart

« der Intensitit der Belastung

« tempordren Einfliissen

Belastungsklasse

| gleichmaRiger Betrieb, kleine oder leichte StoRRe
ungleichmaRiger Betrieb, mittlere StoRe
1] ungleichmaBiger Betrieb, starke St6Re und/oder Wechsellast

Belastungsart

Betriebsfaktor k
24h 16h 8h
194 184 1.7
1]
1.8+ 17- 16
1.7- 16— 1.5 /
I
~ 16- 15- 14
154 1.4-] 13 /
|
14— 13- 1.2
134 124 11 /
1.2- 11~ 10
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Sh
» Sp=Schaltungen/h
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Planetengetriebemotoren MPG

Allgemeines

Dimensionierung
Gewichte

Dieinden Tabellen angegebenen Werte beriicksichtigen die folgende
Getriebe-Motor-Kombination:

« Getriebe mit Vollwelle inklusive Schmierstoffmenge

» Motor mit Riickfiihrung

Fiir hiervon abweichende Ausfiihrungen miissen zusatzlich Mehrge-

wichte berlicksichtigt werden.

Massentragheitsmomente

Die Angaben der Massentragheitsmomente des Getriebes beziehen
sich auf die Antriebswelle. Den Einfluss der Ubersetzung (i2) wurde
bei den Angaben berlicksichtigt.

Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes vom

Getriebemotor sind die Werte des Getriebemotors und der Bremse
zu addieren.

6.2.5-16

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten
» Motoranbauten: Bremse

> Kapitel: Motoren/Zubehor

Die jeweiligen Werte finden Sie fiir:
+ Getriebemotoren mit Riickfiihrung

> Kapitel: Getriebemotoren/Technische Daten/Auswahltabellen
* Motoranbauten: Bremse

> Kapitel: Motoren/Zubehor
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen, Hinweise
Hinweise zu den Auswahltabellen

Die Auswahltabellen stellen die verfiigbaren Kombinationen aus
Getriebetyp, Stufenzahl, Ubersetzung und Motor dar. Sie dienen nur
der groben Orientierung.

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der Auswahltabellen.

Anzahl der Zahnradstufen des Getriebes

}

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
MZ, max nZ, th MZ nZ, eto J i Kiihlung 6
[Nm] [r/min] [Nm] [r/min] g [kgem?] MPG — Mcs
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 27
44 253 9 253 3.2 0.300 16.000 | 050 06C41 Selbst 27
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 27
44 253 18 253 1.6 0.400 16.000 | 050 06F41 Selbst 27
A A A
Produkt  Produkt
Fiir Betriebsart S1 Getriebe Motor
Drehmoment M2 und .
thermische Ubersetzung i Kiihlungsart
Abtriebsdrehzahl n2, th Massentriigheitsmoment des Motors
des Getriebemotors Seitenzahl fiir
Abmessungen
Fiir Betriebsart 52,53 und S6 Belastbarkeit des Getriebes
Max. zuldssiges Beschleunigungsmoment des cist das Verhaltnis von zuldssigem Bemessungsmoment
Getriebemotors M2, max und des Getriebes zum Bemessungsmoment des
Abtriebsdrehzahl n2, eto Drehstrommotors (auf die Abtriebswelle umgerechnet).

¢ muss immer groRer sein als der fiir die Anwendung
ermittelte Betriebsfaktor k.

Mz,zul

:7_>k
Min - i Ngetr

C
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG McA :
19 395 19 395 1.0 2.600 10.000 | 050 10140 Selbst 23
29 825 8 825 3.9 2.700 4.000 |050 10140 Selbst 23
29 660 9 660 3.1 2.600 5.000 |050 10140 Selbst 23
29 529 13 529 2.2 2.600 7.000 | 050 10140 Selbst 23
58 310 19 310 3.1 2.900 10.000 |100 10140 Selbst 24
58 310 39 310 1.5 8.900 10.000 |100 13141 Selbst 24
83 700 16 700 5.3 9.300 4.000 |100 13141 Selbst 24
83 700 24 700 3.5 9.300 4.000 |100 13134 Fremd 30
83 560 19 560 4.3 9.200 5.000 |100 13141 Selbst 24
83 560 30 560 2.8 9.200 5.000 |100 13134 Fremd 30
83 400 27 400 3.0 9.000 7.000 |100 13141 Selbst 24
83 400 42 400 2.0 9.000 7.000 |100 13134 Fremd 30
135 280 39 280 3.5 11.000 10.000 | 200 13141 Selbst 26
135 280 52 280 2.6 22.000 10.000 | 200 14141 Selbst 26
135 280 60 280 2.3 11.000 10.000 | 200 13134 Fremd 31
135 280 92 280 1.5 39.000 10.000 |200 17N41 Selbst 26
135 280 105 280 13 22.000 10.000 | 200 14135 Fremd 31
135 230 105 230 13 39.000 10.000 |200 17N23 Selbst 26
135 200 65 200 2.1 22.000 10.000 | 200 14120 Selbst 26
135 164 119 164 11 22.000 10.000 |200 14116 Fremd 31
190 400 36 400 5.2 22.000 7.000 |200 14141 Selbst 26
190 400 42 400 4.5 11.000 7.000 |200 13134 Fremd 31
190 400 65 400 29 39.000 7.000 |200 17N41 Selbst 26
190 400 73 400 2.6 22.000 7.000 |200 14135 Fremd 31
190 400 129 400 1.5 39.000 7.000 |200 17N35 Fremd 31
190 329 73 329 2.6 39.000 7.000 |200 17N23 Selbst 26
190 286 45 286 4.2 22.000 7.000 |200 14120 Selbst 26
190 240 147 240 13 39.000 7.000 |200 17N17 Fremd 31
190 234 83 234 2.3 22.000 7.000 |200 14116 Fremd 31
195 500 46 500 4.2 39.000 5.000 |200 17N41 Selbst 26
195 500 52 500 3.7 23.000 5.000 |200 14135 Fremd 31
195 500 92 500 2.1 39.000 5.000 |200 17N35 Fremd 31
195 460 52 460 3.7 39.000 5.000 |200 17N23 Selbst 26
195 336 105 336 1.9 39.000 5.000 |200 17N17 Fremd 31
195 327 59 327 3.3 23.000 5.000 |200 14116 Fremd 31
200 625 37 625 5.4 40.000 4.000 |200 17N41 Selbst 26
200 625 42 625 4.8 23.000 4.000 |200 14135 Fremd 31
200 625 73 625 2.7 40.000 4.000 |200 17N35 Fremd 31
200 575 42 575 4.8 40.000 4.000 |200 17N23 Selbst 26
200 420 84 420 2.4 40.000 4.000 |200 17N17 Fremd 31
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen

1-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] MESE - ®
200 409 48 409 4.2 23.000 4.000 |200 14116 Fremd 31
245 260 52 260 4.7 26.000 10.000 | 300 14141 Selbst 28
245 260 92 260 2.6 43.000 10.000 | 300 17N41 Selbst 28
245 260 105 260 2.3 26.000 10.000 | 300 14135 Fremd 33
245 260 116 260 2.1 80.000 10.000 | 300 19542 Selbst 28
245 260 184 260 1.3 43.000 10.000 | 300 17N35 Fremd 33
245 234 158 234 1.6 80.000 10.000 | 300 19523 Selbst 28
245 230 105 230 23 43.000 10.000 | 300 17N23 Selbst 28
245 200 65 200 3.8 26.000 10.000 | 300 14120 Selbst 28
245 168 210 168 1.2 43.000 10.000 | 300 17N17 Fremd 33
245 164 119 164 2.1 26.000 10.000 | 300 14116 Fremd 33
380 329 65 329 5.9 44.000 7.000 |300 17N41 Selbst 28
380 329 73 329 5.2 44.000 7.000 |300 17N23 Selbst 28
380 329 73 329 5.2 27.000 7.000 |300 14135 Fremd 33
380 329 81 329 4.7 81.000 7.000 |300 19542 Selbst 28
380 329 111 329 3.4 81.000 7.000 |300 19523 Selbst 28
380 329 129 329 3.0 44.000 7.000 |300 17N35 Fremd 33
380 329 244 329 1.6 81.000 7.000 |300 19535 Fremd 33
380 243 244 243 1.6 81.000 7.000 |300 19517 Fremd 33
380 240 147 240 2.6 44.000 7.000 |300 17N17 Fremd 33
380 234 83 234 4.6 27.000 7.000 |300 14116 Fremd 33
388 525 73 525 5.3 47.000 4.000 |300 17N35 Fremd 33
388 420 84 420 4.7 47.000 4.000 |300 17N17 Fremd 33
390 525 139 525 2.8 83.000 4.000 |300 19535 Fremd 33
390 425 139 425 2.8 83.000 4.000 |300 19517 Fremd 33
390 420 79 420 49 83.000 5.000 |300 19523 Selbst 28
390 420 92 420 4.3 45.000 5.000 |300 17N35 Fremd 33
390 420 174 420 2.2 83.000 5.000 |300 19S35 Fremd 33
390 340 174 340 2.2 83.000 5.000 |300 19517 Fremd 33
390 336 105 336 3.7 45.000 5.000 |300 17N17 Fremd 33
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
N{\mix fenin] [I’\:Anzl] el = [kg:m’] MESE - ®
76 88 73 88 1.0 2.600 40.000 | 100 10140 Selbst 25
83 219 29 219 2.8 2.700 16.000 | 100 10140 Selbst 25
83 175 37 175 23 2.600 20.000 | 100 10140 Selbst 25
83 140 46 140 1.8 2.600 25.000 | 100 10140 Selbst 25
83 125 51 125 16 2.600 28.000 | 100 10140 Selbst 25
83 100 64 100 13 2.600 35.000 | 100 10140 Selbst 25
190 155 37 155 5.3 3.000 20.000 | 200 10140 Selbst 27
190 56 129 56 15 2.900 70.000 | 200 10140 Selbst 27
195 155 76 155 2.6 9.100 20.000 | 200 13141 Selbst 27
195 155 117 155 17 9.100 20.000 | 200 13134 Fremd 32
195 124 46 124 43 3.000 25.000 | 200 10140 Selbst 27
195 124 95 124 2.0 9.100 25.000 | 200 13141 Selbst 27
195 124 146 124 13 9.100 25.000 | 200 13134 Fremd 32
195 89 64 89 3.0 2.900 35.000 |200 10140 Selbst 27
195 89 133 89 15 9.000 35.000 | 200 13141 Selbst 27
195 70 92 70 2.1 2.900 50.000 |200 10140 Selbst 27
195 70 190 70 1.0 8.900 50.000 | 200 13141 Selbst 27
200 194 61 194 3.3 9.200 16.000 | 200 13141 Selbst 27
200 194 94 194 2.1 9.200 16.000 | 200 13134 Fremd 32
200 111 51 111 3.9 2.900 28.000 | 200 10140 Selbst 27
200 111 107 111 19 9.000 28.000 | 200 13141 Selbst 27
200 111 164 111 1.2 9.000 28.000 | 200 13134 Fremd 32
200 78 73 78 2.7 2.900 40.000 | 200 10140 Selbst 27
200 78 152 78 13 8.900 40.000 | 200 13141 Selbst 27
380 46 267 46 1.4 10.000 70.000 | 300 13141 Selbst 29
380 46 356 46 11 22.000 70.000 | 300 14141 Selbst 29
390 181 81 181 4.8 23.000 16.000 | 300 14141 Selbst 29
390 181 94 181 4.2 11.000 16.000 | 300 13134 Fremd 34
390 181 145 181 2.7 40.000 16.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 181 164 181 2.4 23.000 16.000 | 300 14135 Fremd 34
390 181 288 181 1.4 40.000 16.000 | 300 17N35 Fremd 34
390 145 76 145 5.1 11.000 20.000 | 300 13141 Selbst 29
390 145 102 145 3.8 22.000 20.000 | 300 14141 Selbst 29
390 145 117 145 3.3 11.000 20.000 | 300 13134 Fremd 34
390 145 181 145 2.1 39.000 20.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 145 205 145 1.9 22.000 20.000 | 300 14135 Fremd 34
390 145 360 145 11 39.000 20.000 | 300 17N35 Fremd 34
390 144 164 144 2.4 40.000 16.000 | 300 17N23 Selbst 29
390 125 102 125 3.8 23.000 16.000 | 300 14120 Selbst 29
390 116 95 116 41 11.000 25.000 | 300 13141 Selbst 29
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Auswahltabellen

2-stufige Getriebe

Umrichterbetrieb Produkt
i Kiihlun 6
s I S BT R L ¢ (kgem) MG McA :
390 116 127 116 31 22.000 25.000 | 300 14141 Selbst 29
390 116 146 116 2.7 11.000 25.000 | 300 13134 Fremd 34
390 116 226 116 1.7 39.000 25.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 116 256 116 1.5 22.000 25.000 | 300 14135 Fremd 34
390 115 205 115 1.9 39.000 20.000 | 300 17N23 Selbst 29
390 105 328 105 1.2 40.000 16.000 | 300 17N17 Fremd 34
390 104 107 104 3.7 11.000 28.000 | 300 13141 Selbst 29
390 104 142 104 2.7 22.000 28.000 | 300 14141 Selbst 29
390 104 164 104 24 11.000 28.000 | 300 13134 Fremd 34
390 104 253 104 1.5 39.000 28.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 104 287 104 1.4 22.000 28.000 | 300 14135 Fremd 34
390 102 186 102 2.1 23.000 16.000 | 300 14116 Fremd 34
390 100 127 100 3.1 22.000 20.000 | 300 14120 Selbst 29
390 92 256 92 1.5 39.000 25.000 | 300 17N23 Selbst 29
390 83 133 83 29 11.000 35.000 | 300 13141 Selbst 29
390 83 178 83 2.2 22.000 35.000 | 300 14141 Selbst 29
390 83 205 83 1.9 11.000 35.000 | 300 13134 Fremd 34
390 83 317 83 1.2 39.000 35.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 83 358 83 1.1 22.000 35.000 | 300 14135 Fremd 34
390 82 233 82 1.7 22.000 20.000 | 300 14116 Fremd 34
390 82 287 82 14 39.000 28.000 | 300 17N23 Selbst 29
390 80 159 80 25 22.000 25.000 | 300 14120 Selbst 29
390 73 152 73 2.6 11.000 40.000 | 300 13141 Selbst 29
390 73 204 73 1.9 22.000 40.000 | 300 14141 Selbst 29
390 73 234 73 1.7 11.000 40.000 | 300 13134 Fremd 34
390 73 362 73 11 39.000 40.000 | 300 17N41 Selbst 29
390 71 178 71 2.2 22.000 28.000 | 300 14120 Selbst 29
390 66 359 66 11 39.000 35.000 | 300 17N23 Selbst 29
390 65 291 65 13 22.000 25.000 | 300 14116 Fremd 34
390 64 190 64 2.0 11.000 50.000 |300 13141 Selbst 29
390 64 293 64 13 11.000 50.000 | 300 13134 Fremd 34
390 58 254 58 1.5 22.000 50.000 |300 14141 Selbst 29
390 58 326 58 1.2 22.000 28.000 | 300 14116 Fremd 34
390 57 222 57 1.8 22.000 35.000 | 300 14120 Selbst 29
390 50 254 50 1.5 22.000 40.000 | 300 14120 Selbst 29
390 40 318 40 1.2 22.000 50.000 | 300 14120 Selbst 29
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, Hinweise
Hinweise zu den Abmessungen

Die folgende Legende zeigt den Aufbau der MaRblatter.

Produkt Getriebe Ausfiihrung Abtriebswelle

MPGO50, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
4
3
Tl oA O
<+| o / ®
32 SERR=TS
ASIRSY I - =
— ~
1//% \
— O A AL
< RN Dv ?
\ / A
& Y
i N N
S |
M5x7
@ 20H7
P86
195
Produkt Motor
Produkt MCS
06C41 06F41 06141
Lange
Gesamtldnge L [mm] ————241 271 301
Lange Motor LB | [mm] @— |132 162 192
Lange Motoranbauten AL | [mm] @— 100
Motordurchmesser AC | [mm] 86
Abstand Motor/Anschluss | AD | [mm] 77
Abstand Mitte Motor bis Ende Gesamtlidnge des Antriebs ohne Anbauten
Steckverbinder

Motordurchmesser | Liange des Motors ohne Anbauten

Mehrlédnge der Anbauten (ldngste Ausfiihrung)
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPGO50, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
3
4 |
~| r~ —
O < ®
ISERSY ! ! ——t o
I k Y = = ~
Hi
1N © T 7
- - —— e oo
1] A \\%&/ by
b J T AN NS
U Y N o >
4><7/‘ 777777 -
M5x7
@ 20H7
@ 86
195
8800259-00
Produkt MCA
10140
Lange
Gesamtlinge L [mm] 342
Lénge Motor LB | [mm] 262
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5
Motordurchmesser AC |[mm] 102
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch

LB AL

(o3}

@90h7
@ 63h7

A I= T o
}w -4 12 <<
4 |
W © o / 9
- = = H T if ¢ ¢
P! 0 .
il PR I 1 E3
 —_ _ - 1
L )y = %
=l
M6x10
@ 31,5H7
@»118
1130
8800260-00
Produkt MCA
10140 | 13141

Lange
Gesamtlinge L [mm] 364 372
Lénge Motor LB | [mm] 262 270.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 102 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90 102
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG100, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch

(o3}

@90h7
@ 63h7

AD

|
—

|©®
=
T

l
—
|
|
T
e
s
&
N
Ld50

M6x10
@ 31,5H7
@»118
1130
8800260-00
Produkt MCA
10140
Lange
Gesamtlinge L [mm] 384
Lénge Motor LB | [mm] 262
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5
Motordurchmesser AC |[mm] 102
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
29 LB L
8
6
M~
|~
O <
—| O
~—| 0O
ISTRSY
I O
i g <
|
] (]
<
|
Ll _l
1ol
MBx12
@ 4+QH7
@ 145
1160
8800261-00
Produkt MCA
13141 14120 | 14141 | 17N23 | 17N41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 401 432 470
Lange Motor LB | [mm] 270.5 301.5 339.5
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89 88.5 89.2
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch

L
29 LB L
6

M~

|~

O <

= -

H :D l i ‘h: ~
= _— 371K =
© |
il — 1 - &)
B
o
1 u >k K
MBx12
@ 4+QH7
@ 145
1160
8800261-00
Produkt MCA
10140 | 13141

Lange
Gesamtlinge L [mm] 406 415
Lénge Motor LB | [mm] 262 270.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 78.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 102 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 90 102
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
38 10 LB L
6
V; ™~
S| S
< o
SRS @
L T T ®\
k 2 e
- i ==
o S
|
— 2 NS
. - A ‘
[ © Ny
a1 | ﬁ‘ ; 1 yl \/
_i i I
s A
M8x 16
@ 50H7
D179
1200
8800262-00
Produkt MCA
14120 | 14141 | 17N23 | 17N41 | 19523 | 19542
Lange
Gesamtldnge L [mm] 467 505 566
Lange Motor LB | [mm] 301.5 339.5 401
Lange Motoranbauten AL |[mm] 88.5 89.2 88.2
Motordurchmesser AC |[mm] 142 165 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 109 117.5 151
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten
Abmessungen, selbstbeliiftete Motoren

MPG300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
19.5 LB AL
3
4 |
~| r~ —
| <+ ®
ISERSY ! ! ——t o
I k Y = = ~
Hi
1N © T 7
I
= = - I : 2 ¢ N )
1] A \\k\cb/ by
b J T AN NS
i F v N o >
—><7/‘ 777777 -
M5x7
@ 20H7
@ 86
195
8800259-00
Produkt MCA
13141 14120 | 14141 | 17N23 | 17N41
Lange
Gesamtldnge L [mm] 454 485 523
Lange Motor LB | [mm] 270.5 301.5 339.5
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89 88.5 89.2
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG100, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch

(o3}

@90h7
@ 63h7

AD

|
—

|©®
=
T

|
—
|
|
T
e
s
A
ey
N
Ld50

M6x10
@ 31,5H7
@»118
1130
8800260-00
Produkt MCA
13134
Lange
Gesamtlinge L [mm] 440
Lénge Motor LB | [mm] 338.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 89.5
Motordurchmesser AC |[mm] 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten
Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG200, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
29 LB L
8
6
M~
|~
O <
—| O
~—| 0O
ISTRSY
I O
i g <
|
] (]
<
|
Ll _l
1ol
MBx12
@ 4+QH7
@ 145
1160
8800261-00
Produkt MCA
13134 14116 | 14135 | 17N17 17N35
Lange
Gesamtldnge L [mm] 469 494 556
Lange Motor LB | [mm] 338.5 363.5 4255
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89.5 88.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG200, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
29 LB L
6

M~

|~

O <

= .

H :D l i ‘h: ~
= _— 371K =
© |
il — 1 - &)
B
r !
1 - -
MBx12
@ 4+QH7
@ 145
1160
8800261-00
Produkt MCA
13134

Lange
Gesamtlinge L [mm] 483
Lénge Motor LB | [mm] 338.5
Lénge Motoranbauten AL |[mm] 89.5
Motordurchmesser AC |[mm] 130
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG300, 1-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
38 10 LB L
6
V; ™~
S| S
< o
SRS @
L T T ®\
i = :
4 P S
o =
|
— 2 NS
. - A ‘
b -
x| ﬁ‘ i [ y / \/
- i -
L ] T N
N I 1 N
M8x 16
@ 50H7
D179
1200
8800262-00
Produkt MCA
14116 | 14135 17N17 | 17N35 19517 | 19535
Lange
Gesamtldnge L [mm] 529 591 663
Lange Motor LB | [mm] 363.5 425.5 498
Lange Motoranbauten AL |[mm] 88.5 89 88.2
Motordurchmesser AC |[mm] 142 165 192
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 109 117.5 151
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftete Motoren

MPG300, 2-stufige Getriebe

Abmessungen mit Flanschwelle und Flansch
L
33 10 LB L
6
V; ™~
S
< o
SRS @
T T ®\
5 T2 5
- i ==
o o
|
— 2 NS
. - A ‘
[ © Ny
a1 | ﬁ‘ ; 1 yl \/
_i i I
s A
M8x 16
@ 50H7
D179
1200
8800262-00
Produkt MCA
13134 14116 | 14135 | 17N17 17N35
Lange
Gesamtldnge L [mm] 522 547 609
Lange Motor LB | [mm] 338.5 363.5 4255
Lange Motoranbauten AL |[mm] 89.5 88.5 89
Motordurchmesser AC |[mm] 130 142 165
Abstand Motor/Anschluss |AD |[mm] 102 109 117.5
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Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Gewichte, selbstbeliiftete Motoren

1-stufige Getriebe

MCA
14120 17N23 19523
EORY 13141 14141 17N41 19542
050 m | [kg] 7.9
k 10 14
MPG 100 m | [kg]
200 m | [kg] 17 22 30
300 m | [kg] 29 36 58
2-stufige Getriebe
MCA
14120 17N23
10140 13141 Ve T
100 m | [kg] 11
MPG 200 m | [kg] 13 17
300 m | [kg] 25 30 37
Gewichte, fremdbeliiftete Motoren
1-stufige Getriebe
MCA
14116 17N17 19517
13134 14135 17N35 19535
100 m | [kg] 16
MPG 200 m | [kg] 19 24 32
300 m | [kg] 30 39 62
2-stufige Getriebe
MCA
14L16 17N17
13134 14135 17N35
MG 290 m | [ke] 19
300 m | [kg] 26 31 40
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6.2.5

Planetengetriebemotoren MPG

Technische Daten

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Um die Getriebemotoren je nach Umgebungsbedingungen optimal Verschiedene Oberflachenbeschichtungen sorgen in Kombination
zu schiitzen, stehen mit dem Oberflachen- und Korrosionschutzsystem  mit weiteren SchutzmaRnahmen dafiir, dass die Getriebemotoren
(OKS) maBgeschneiderte Lésungen zur Verfiigung.

auch bei hoher Luftfeuchtigkeit, AuRenaufstellung oder athmospha-
rischen Verunreinigungen zuverldssig funktionieren. Der Farbton des
Decklacks kann nach RAL Classic gewahlt werden. Dariiber hinaus
sind die Getriebemotoren auch unlackiert (ohne OKS) erhaltlich.

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

OKS-G (Grundiert)

Anwendungen

« Abhdngig vom nachtraglich
aufzubringenden Decklack

MaRnahmen

+ 2K-PUR-Grundierung (grau)

« Schrauben verzinkt

« Entliiftungselemente nicht rostend
Optionale MaRnahmen:
 Typenschild in Edelstahlausfiihrung

Aufbau der Oberflachenbeschichtung

Oberflachen- und Korrosions-
schutz

ohne OKS (unlackiert)

OKS-G (Grundiert)

Oberflachenbeschichtung

Aufbau

Tauchgrundierung des Getriebes

Tauchgrundierung des Getriebes
2K-PUR-Grundierung

6.2.5-36
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Getriebe

Planetengetriebe
MPG

29...390 Nm
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6.2.6

Planetengetriebe MPG

Inhalt




Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

Fax,max [N] Max. Axialkraft

Fradmax  [N] Max. Radialkraft

i Ubersetzung

J [kgem?] Massentragheitsmoment
m [ke] Masse
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6.2.6

Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Produktinformationen

Die MPR/MPG Planetengetriebe zeichnen sich durch Ihre tiberdurch-
schnittlich hohe Verdrehsteifigkeit, kombiniert mit einem Verdrehspiel
bis hinab zu einer Winkelminute aus. In Verbindung mit Servo-Syn-
chronmotoren MCS und Servo-Asynchronmotoren MCA ergeben sich
flexible und besonders energieeffiziente Losungen die nahezu jeden
Anwendungsfall abdecken kénnen.

Die Bennung des Produktes

Ausfiihrung

+ Robuste Planetengetriebe mit Vollwelle (MPR) oder mit Flanschwel-

le (MPG)

+ Hohe Prazision fiir die Anwendung durch geringes Verdrehspiel

(min. <=1 Winkelminuten)

+ Effiziente Antriebslosung mit hohem Wirkungsgrad (95 ... 97 %)
« Beliebige Einbaulage, die auch nachtraglich gedandert werden kann
+ Schutzart IP65 (Staubdicht, Schutz gegen Strahlwasser unter belie-

bigem Winkel)

Getriebeart Produktreihe

Planetengetriebe MPG

Bemessungsdrehmoment [Nm]
29
83
200
390

Produkt
MPGO050
MPG100
MPG200
MPG300

6.2.6-6
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Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Ausstattung
Ubersicht

Die Ausstattung beinhaltet alle standardmaRig verfligbaren Optionen
und Anbauten des Produktes.

Abtriebswelle

Flanschwelle Flansch mit Durchgangsbohrungen

Geh&useausfiihrung
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6.2.6

Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Produkt
MPGO050

MPG300

Abtriebswelle

Flanschwelle mit Gewindeboh- 40
rungen

Ausfiihrung
Dichtring

Lagerung

100

Gehause
Gehauseausfiihrung

Ohne FuB mit Zentrierung

Abtriebsflansch
Flanschdurchmesser [mm] 86

179

Schmierstoff
Art
Entliiftungselement

Mobil SHC 629

Verdrehspiel
Verdrehspiel

» Weitergehende Informationen und Baubarkeiten finden Sie im
Kapitel Getriebe.

6.2.6-8
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Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Der Getriebebaukasten

Getriebedetails

Flanschwelle

Mit Zentrierung

Lenze | VOO-de_DE-04/2014
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Planetengetriebe MPG

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

Produkt
MPGO50 MPG100 MPG200 MPG300
Gehiuse
Ausfiihrung Zylinderform
Flanschwelle
Ausfiihrung Mit Gewindebohrungen
Toleranz h7
Verzahnungsteile
Ausfiihrung Schragverzahnt
Ubersetzungen Mathematisch genau

Welle-Nabe-Verbindung

Kraftschliissig, Motor-Getriebe liber Klemmnabe

Schmierstoffe
Wechselintervall

Fiillmengen

Lebensdauergeschmiert

Einbaulagenunabhangig

Mechanischer Wirkungsgrad
1-stufige Getriebe [N4]
2-stufige Getriebe [N.-4]

3-stufige Getriebe [Nn1]

0.97
0.95

Drehrichtung

6.2.6
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Planetengetriebe MPG

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte am Abtrieb

Zulassige Axialkraft
Fax,zul = Fax,max beiFrag =0

Angriff der Kréfte
Fax e e s =
Produkt n; [r/min]
250
Fax,max
[N]
MPGO50 2200
MPG100 3600
MPG200 4200
MPG300 8000
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Planetengetriebe MPG \

Technische Daten

Verdrehspiel und Verdrehsteifigkeit

1-stufige Getriebe

Produkt Verdrehspiel
Standard Reduziert
[arcmin] [arcmin]
MPGO050 4.00 2.00
MPG100
MPG200 3.00 1.00
MPG300
2-stufige Getriebe
Produkt Verdrehspiel
Standard Reduziert
[arcmin] [arcmin]
MPGO050 4.00 2.00
MPG100
MPG200 3.00 1.00
MPG300

» Gemessen am Abtrieb. Belastung 2 % des Nenndrehmomentes.
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Planetengetriebe MPG

Technische Daten

Drehzahlen und Drehmomente

» Bemessungsdrehmoment M, ¢y » Max. Getriebeeingangsdrehzahl

Bei Bemessungsdrehzahl, 20 °C Umgebungstemperatur und N1, max 50%

Dauerbetrieb S1. Max. mittlere Drehzahl bei 50 % Bemessungsdrehmoment
» Max. Abtriebsdrehmoment M, . N1, max 100%

Max. 1000 Zyklen pro Stunde zulassig. Max. mittlere Drehzahl bei 100 % Bemessungsdrehmoment
» Not-Aus-Drehmoment M; ¢ N1, max

Max.1000 Not-Aus wahrend der Getriebelebensdauer Max. zuldssige Drehzahl

1-stufige Getriebe

Produkt Ubersetzung | Bemessungs- | Max. Abtriebs- Max. Getriebeeingangsdrehzahl Not-Aus-Dreh-
drehmoment | drehmoment moment
i MZ, GN M2, max r]1, max 50% nl, max 100% nl, max MZ, not
[Nm] [Nm] [r/min] [r/min] [r/min] [Nm]
4.000 29 44 3300 3300 110
5.000 29 44 3300 3300 110
MRCESY 7.000 29 44 3700 3700 6000 107
10.000 19 35 4000 4000 88
4.000 83 120 2800 2800 275
5.000 83 120 2800 2800 275
MRCIY 7.000 83 120 2800 2800 6000 275
10.000 58 920 3100 3100 220
4.000 200 330 2500 2500 690
5.000 195 330 2500 2500 675
M2 7.000 190 300 2800 2800 4500 640
10.000 135 235 2800 2800 550
4.000 390 660 2100 2100 1400
5.000 390 660 2100 2100 1400
MR 7.000 380 600 2300 2300 4000 1400
10.000 245 480 2600 2600 1100
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6.2.6

Planetengetriebe MPG

Technische Daten

Drehzahlen und Drehmomente

2-stufige Getriebe

Produkt

MPGO050

MPG100

MPG200

MPG300

Ubersetzung

16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000
16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

16.000
20.000
25.000
28.000
35.000
40.000
50.000
70.000
100.000

Bemessungs-
drehmoment

M3, an
[Nm]

29
29
29
29
29
29
29
29
19

83
83
83
83
83
76
83
83
58
200
195
195
200
195
200
195
190
135

390
390
390
390
390
390
390
380
245

Max. Abtriebs-
drehmoment

M2,max
[Nm]

44
44
44
44
44
44
44
44
35

120
120
120
120
120
120
120
120
90
330
330
330
330
330
330
330
330
235

660
660
660
660
660
660
660
600
480

Max. Getriebeeingangsdrehzahl

N1, max 50%

[r/min]

4400
4400
4400
4400
4400
4400
4800
5500
5500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3800
4500
4500
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
4200
4200

2900
2900
2900
2900
2900
2900
3200
3200
3900

N1, max 100%

[r/min]

4400
4400
4400
4400
4400
4400
4800
5500
5500
3500
3500
3500
3500
3500
3500
3800
4500
4500
3100
3100
3100
3100
3100
3100
3500
4200
4200

2900
2900
2900
2900
2900
2900
3200
3200
3900

nl, max

[r/min]

6000

6000

4500

4000

Not-Aus-Dreh-
moment

Mznm
[Nm]

110
110
110
110
110
110
110
107
88
275
275
275
275
275
275
275
275
220
690
675
675
690
675
690
675
640
550

1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1400
1100

6.2.6-14
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Planetengetriebe MPG

Technische Daten

Massentragheitsmomente

» Die Massentragheitsmomente beziehen sich auf die Antriebswelle
des Getriebes.

» Bei der Berechnung des gesamten Massentragheitsmomentes
mussen die Werte des Getriebes, des Motors und des Zubehors
addiert werden.

1-stufige Getriebe

Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig- Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig-
heitsmoment heitsmoment
Wellendurch- Wellendurch-
messer Motor messer Motor
d i J d i J
[mm] [kgem?] [mm] [kgem?]

11 4.000 0.240 19 4.000 3.480
11 5.000 0.200 19 5.000 2.940
11 7.000 0.180 19 7.000 2.500
11 10.000 0.160 19 10.000 2.270
14 4.000 0.270 24 4.000 4.000
14 5.000 0.230 24 5.000 3.460

MPGO50 14 7.000 0.210 MPG200 24 7.000 3.020
14 10.000 0.190 24 10.000 2.790
19 4.000 0.440 28 4.000 5.810
19 5.000 0.400 28 5.000 5.270
19 7.000 0.340 28 7.000 4.820
19 10.000 0.330 28 10.000 4.590
14 4.000 0.900 24 4.000 10.810
14 5.000 0.720 24 5.000 8.980
14 7.000 0.570 24 7.000 7.500
14 10.000 0.500 24 10.000 6.700
19 4.000 1.040 MPG300 28 4.000 12.580
19 5.000 0.870 28 5.000 10.750

MPG100 19 7.000 0.720 28 7.000 9.260
19 10.000 0.640 28 10.000 8.460
24 4.000 1.750
24 5.000 1.570
24 7.000 1.420
24 10.000 1.350
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Planetengetriebe MPG

Technische Daten

Massentragheitsmomente

2-stufige Getriebe

6.2.6

Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig- Produkt Abmessungen | Ubersetzung | Massentrig-
heitsmoment heitsmoment
Wellendurch- Wellendurch-
messer Motor messer Motor
d i J d i J
[mm] [kgem?] [mm] [kgem?]
11 16.000 0.210 19 16.000 3.190
11 20.000 0.180 19 20.000 2.750
11 25.000 0.180 19 25.000 2.680
11 28.000 0.170 19 28.000 2.410
11 35.000 0.170 19 35.000 2.370
11 40.000 0.160 19 40.000 2.230
11 50.000 0.160 19 50.000 2.210
11 70.000 0.160 19 70.000 2.190
11 100.000 0.160 19 100.000 2.190
S 14 16.000 0.240 24 16.000 3.710
14 20.000 0.210 24 20.000 3.280
14 25.000 0.210 24 25.000 3.200
14 28.000 0.200 24 28.000 2.930
14 35.000 0.200 MPG300 24 35.000 2.890
14 40.000 0.190 24 40.000 2.740
14 50.000 0.190 24 50.000 2.720
14 70.000 0.190 24 70.000 2.710
14 100.000 0.190 24 100.000 2.700
11 16.000 0.240 28 16.000 5.520
11 20.000 0.200 28 20.000 5.080
11 25.000 0.190 28 25.000 5.010
11 28.000 0.170 28 28.000 4.720
11 35.000 0.170 28 35.000 4.690
11 40.000 0.160 28 40.000 4.540
11 50.000 0.160 28 50.000 4.520
11 70.000 0.160 28 70.000 4.510
11 100.000 0.160 28 100.000 4.500
1A 14 16.000 0.270
14 20.000 0.230
14 25.000 0.220
14 28.000 0.210
14 35.000 0.200
14 40.000 0.190
14 50.000 0.190
14 70.000 0.190
14 100.000 0.190
14 16.000 0.780
14 20.000 0.620
14 25.000 0.600
14 28.000 0.520
14 35.000 0.510
14 40.000 0.470
14 50.000 0.470
14 70.000 0.460
14 100.000 0.460
MPG200 19 16.000 0.920
19 20.000 0.770
19 25.000 0.750
19 28.000 0.670
19 35.000 0.660
19 40.000 0.620
19 50.000 0.610
19 70.000 0.610
19 100.000 0.600
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Motoren

Servo-Synchron-
motoren MCS

0.25...190 Nm
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

Ruv 150°c
Ruv20°c
Shii

— = = A=

[r/min]
[kw]
[
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[1/h]
[°c]
[°q]
[°q
[°q]
[’
[°c]
[°c]
[°c]
[ms]
[ms]
[°c]
[°c]
vl
V]
V]
V]
V]
V]
vl
[Q]
[Q]
[Q]

Bemessungsdrehzahl
Bemessungsleistung
Hochstschaltarbeit
Isolationswiderstand

Min. Isolationswiderstand
Standerimpedanz

Ladewiderstand

Lauferimpedanz

Standerimpedanz

Standerimpedanz
Ubergangsschalthadufigkeit
Auslosetemperatur
Bemessungstemperatur

Max. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Max. Oberflachentemperatur

Max. Transport-Umgebungstemperatur
Min. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Min. Transport-Umgebungstemperatur
Umgebungstemperatur

Verkniipfzeit

Trennzeit

Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Max. Eingangsspannung

Min. Eingangsspannung

Max. Netzspannung

Min. Eingangsspannung

Min. Netzspannung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung
Lauferimpedanz

Impedanz

Standerimpedanz

N100 % [%] Wirkungsgrad

cos ¢ Leistungsfaktor

du/dt [kV/ps] Isolationsfestigkeit

Fopse [N] Min. Axialkraft

Fose [N] Max. Axialkraft

TirrEss [Hz] Max. Eingangsfrequenz
fmax [kHz] Grenzfrequenz

fmax [kHz] Max. Schaltfrequenz

fn [Hz] Bemessungsfrequenz
Frad [N] Max. Radialkraft

Hmax [m] Aufstellungshohe

lo [A] Stillstandsstrom

[~ [A] Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
[ [A] Max. Strom

[ [A] Max. Stromaufnahme
[~ [A] Max. Strombelastbarkeit
[~ [A] Max. Zwischenkreisstrom
In [A] Bemessungsstrom

J [kgem?] Massentragheitsmoment
JMB [kgem?] Massentragheitsmoment
KE| 150°c [V /1000  Spannungskonstante

rp]

Ktg1s0°c  [Nm/A] Drehmomentkonstante

L [mH] Hauptinduktivitat

Lig [mH] Standerstreuinduktivitat
Lyg [mH] Rotorstreuinduktivitat

Ly [mH] Bemessungsinduktivitat
m [kg] Masse

My [Nm] Stillstandsdrehmoment
Mo, max [Nm] Max. Stillstandsmoment
M,y [Nm] Mittleres dynamische Drehmoment
Mmax [Nm] Max. Drehmoment

My [Nm] Bemessungsdrehmoment
Neto [r/min] Eckdrehzahl

ng [r/min] Drehzahl

Ny [r/min] Max. Drehzahl

6.11
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

CE Communauté Européenne

CSA Canadian Standards Association

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

GOST Zertifikat fiir die russische Foderation

IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code

IP International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
UKrSEPRO  Zertifikat fiir die Ukraine

UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Produktschliissel

Motortyp Motorgrée Bemessungs- Netzspannung  Drehzahl- /
drehzahl Winkelgeber

Bremse Standard- Wellen- Rundlauf /
bauform durchmesser  Schwingstdrke
| -1

micls| [ 1] []] HEE

0 O

(Beispiel: 14L) Wert 100 / min
(Beispiel: 2000 = 20)

Servo-
Synchron-
motor

SinCos-Absolutwertgeber single-turn,
Hiperface® AS1024-8V-H (SRS50)
400V
SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
230V Hiperface®, AM1024-8V-H (SRM50)
SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
Hiperface® AM128-8V-H (SKM36)

SinCos-Absolutwertgeber single-turn,
EnDat, AS2048-5V-E (ECN 1313)

SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
EnDat, AM2048-5V-E (EQN 1325)

O[N|
[ETO[ 1]
[cla]To]

SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
EnDat, AM32-5V-E (EQI 1331)

Inkrementalgeber TTL mit
Kommunikationssignal IK4096-5V-T
(Renco R35i)

Sicherheits-Resolver
RVO3

R|V
S|V
S|V

Sicherheits-SinCos-Absolutwertgeber
single-turn, Hiperface®,
AS1024-8V-K2
Sicherheits-SinCos-Absolutwertgeber
multi-turn, Hiperface®,
AM1024-8V-K2

6.11

6.11-6

B[0]

(Beispiel: 24)

Schwingstarke normal
Lagerung normal
Schwingstarke reduziert
Lagerung normal

Standardflansch Form A / FF (B5),
Welle ohne Passfeder

A

Standardflansch Form A / FF (B5),
Welle mit Passfeder

Ohne
Bremse

1 PM-Bremse
DC24V

PM-Bremse

(8]
p]
[P]

P[2]

DC 24V, verstarkt
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Produktschliissel

Elektrischer Schutzart Kiihlung Zusatz- Temperatur- Typenschild Farbe Spezifikation
Anschluss schwungmasse  schutz
-1 -1 S B -1 -1 -1 1 1
oo 1] [ ] D%D (1 L[] 9 L1 L

E T Getrennte Rundsteckverbinder

flr Leistung + Bremse, UL/ CSA )

Geber + Temperaturfiihler E P54 Approbation:

cURus
E Schwarz

EE Klemmenkasten fiir E IP65

Leistung + Bremse + Geber

Andere Farben

International

+Temperaturfiihler

sl

Ohne Liifter E 0 m

International + elektronisch

]ST

International + Zweites
lose beigelegt

0
I;/\Bigf/remdli]fter ﬂm
Iﬂlt;/remdlufter ﬂﬂm E
Ohne @

ole)@) B International + elektronisch +

Zweites lose beigelegt

] o

R Temperaturfihler KTY

Temperaturfiihler KTY +
Kaltleiter PTC
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Produktinformationen

Wenn hohe Anforderungen an Dynamik und Prazision bei geringem
Bauvolumen gefordert werden, sind die Servo-Synchronmotoren MCS
die richtige Entscheidung.

Mit einem Leistungsbereich von 0.25 kW bis 15.8 kW und einem
Nenn-Drehmomentbereich von 0.5 Nm bis 72 Nm, mit Spitzenmo-
menten bis 190 Nm lassen diese Motoren keine Wiinsche offen, wenn
kompakte und dynamische Antriebstechnik benétigt wird.

Die Statorwicklung der MCS-Motoren wird in der innovativen Sinus-
Einzelpol-Technologie —kurz SEpT —aus einzelnen Spulen zusammen-
gesetzt. Hochwertige Magnetwerkstoffe und speziell ausgebildete
Polformen bilden die Voraussetzungenfiir die hervorragenden An-
triebseigenschaften. Das Resultat ist eine deutliche Steigerung der
Leistungsdichte, bei gleichzeitiger Reduzierung der Massentragheits-
momente. Die minimalen Rastmomente bieten hervorragende
Rundlaufeigenschaften und stellen somit ein exzellentes Regelungs-
verhalten sicher.

Servo-Synchronmotor MCS09

6.11-8

Der robuste mechanische Aufbau mit verstarkter Lagerung, die hohe
Schutzart und der Stator-Vollverguss erhohen die Betriebssicherheit
auch bei rauen Umgebungsbedingungen.

Vorteile

« Hohe Dynamik durch geringe Massentragheitsmomente
» Kompakte Bauform mit hoher Leistungsdichte

+ Kiihlung wahlweise ohne oder mit Axialfremdliifter

+ Robustes Resolver-Riickfiihrungssystem als Standard

« Alternativ SinCos-Geber fiir hdchste Prazision

+ Montage- und Servicefreundlichkeit durch SpeedTec-Steckverbinder
+ Optional Klemmenkasten

« Schutzart: IP54, IP65 optional

 cURus-approbiert, GOST-zertifiziert, CE-, RoHS-konform
« Glatte Oberflache

« Sinus-Einzelpol-Technologie

 Optimale Rundlaufeigenschaften

 Nahezu rastmomentfrei

» Elektronisches Typenschild
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

MCS06 MCS09 MCS12 MCS14 MCS19
Bauform

B5-FF75 B5-FF100 B5-FF130 B5-FF165 B5-FF215
Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)

11x23 14 x 30 19x40 24 x50 28 x 60
A-Lagerschild

nicht 6ldicht

Bremse
Permanentmagnetbremse DC24V DC24V

DC 24V, verstarkt

Drehzahl- und Winkelgeber

Resolver
SinCos- Single- / Multi-turn

Kiihlung
Ohne Liifter
Fremdliifter axial, 1-ph.

selbstgekiihlt

230V; 50 Hz
115V; 60 Hz

Temperatursensor
Temperaturfiihler
Kaltleiter

KTY
2x PTC zusétzlich (3-ph. Uberwachung)

Motoranschluss Rundsteckverbinder

Leistung + Bremse Leistung + Bremse
Geber + Temperatursensor Geber + Temperatursensor
Fremdlifter

Motoranschluss Klemmenkasten

Leistung + Bremse + Geber + Temperatursensor

Wellenlagerung

Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, Dichtscheibe bzw. Deckscheibe
Lage des Festlagers B-Seite
Farbe

RAL9005M

» Klemmenkasten nicht moglich bei Fremdliifteranbau.

Lenze | VO6-de_DE-06/2014
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung

Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen

1-Geber-Konzepte mit Resolvern

Servomotoren kdnnen im Antriebssystem mit den Servo Drives 9400
drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen zur sicheren Geschwindig-
keits- und / oder zur sicheren Relativ-Positionsliberwachung realisie-
ren. Zur Umsetzung dieser Funktionen dient das in den Servo Drives
9400 integrierbare Sicherheitsmodul SM301. Bei der Projektierung

solcher Anlagen ist der folgende Sachverhalt zwingend zu beachten:

Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem
Sicherheitsmodul SM301

Fiir die folgenden drehzahlabhangigen Sicherheitsfunktionen stehen
die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Motor-Riickfiihrsys-
tem- Kombinationen zur Verfligung:

« Sicherer Stopp 1 (SS1)

« Sicherer Betriebshalt (SOS)

+ Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)

« Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS)

Bei der Nutzung nur eines einzigen Riickfiihrsystems im Umfeld von
diesen Sicherheitsanwendungen stellt die zustandige Norm der Si-
cherheitstechnik IEC 61800-5-2 [In der Drehzahl veranderliche elek-
trische Antriebe Part: 5-2 funktionale Sicherheitsanforderungen] ge-
sonderte Anforderungen an die Verbindung zwischen Riickfiihrsystem
und Motorwelle. Dies liegt darin begriindet, dass speziell zweikanalig
ausgefiihrte Sicherheitssysteme an dieser Stelle in der Mechanik real
einkanalig ausgefiihrt sind. Konstruiert man diese mechanische Ver-
bindung mit einer massiven Uberdimensionierung, dann lasst die
Norm einen Fehlerausschluss gegen den Fehlerfall ,,Geber-Wellen-
bruch" oder Geber-Wellenschlupf zu.

Daher diirfen fiir die einzelnen Antriebsldsungen Beschleunigungs-
grenzwerte nicht Gberschritten werden. Die Grenzwerte entnehmen
Sie den entsprechenden Riickfiihrungsdaten der einzelnen Motorrei-
hen.

+ Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

+ Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung (ES)
+ Sichere Geschwindigkeitsriickmeldung (SSM)

« Sicher begrenztes Schrittmaf (SLI).

Geberart Gebertyp Produktschliissel Riickfiihrung Sichere Drehzahliiberwa-
chung
Ausfiihrung
. Single-turn AS1024-8V-K2
SinCos-Absolutwert - PLd/SIL2
Multi-turn AM1024-8V-K2
Resolver RVO03 PLe/SIL3
2-Geber-Konzept bisPLe /SIL3
6.11
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung
Kiihleinfluss des Montageflansches

Die Montage an eine thermisch leitfahige / isolierende Platte bzw.
ein Maschinengestell hat insbesondere bei den selbstgekiihlten Mo-
toren Einfluss auf die Erwdarmung des Motors.

Die im Katalog angegebenen Motorbemessungsdaten gelten bei einer
Montage an eine in freier Konvektion montierten Stahlplatte mit den
unten aufgefiihrten Abmessungen:

* MCS06:270x 270 mm

* MCS09: 330 x 330 mm

+ MCS12 /14 /19:450 x 450 mm

Schwingstérken

MCS06 MCS09

MCS12

MCS14

MCS19

Schwingstarke
IEC/EN 60034-14

Maximaler Effektivwert der [mm/s]
Schwinggeschwindigkeit )

1.60

1) Freie Aufhdngung

» bein=600..3600 r/min

Lenze | VO6-de_DE-06/2014
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung

Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche und Rundlauf der

Wellenenden

Dm

1/2

@b,

@d
|
|

MCS06 MCS09 MCS12 MCS14 MCS19
FlanschgroBe
FF75 FF100 FF130 FF165 FF215
Abmessungen
b, j6 [mm] 60 80 110 130 180
d k6  [mm] 11 14 19 24 28
Abstand
Messdurchmesser m [mm] 65.0 85.0 115 135 185
Messuhraufnahme zur z +/-1 [mm] 10.0
Flanschpriifung
Koaxialitat
IEC 60072 Normal Class
Wert y [mm] 0.080 0.10
Planlauf
IEC 60072 Normal Class
Wert y [mm] 0.080 0.10
Rundlauf
IEC 60072 Normal Class
Wert X [mm] 0.035 0.040

» Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden sowie
Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche nach IEC 60072

6.11-12
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung

Hinweise zu den Auswahltabellen

Grafische Darstellung der Betriebspunkte

Nk

Mmax
IZ._._._._._._._.( Meto
j
E N\,
Z Mo max \
=

n [min?]
Nk
[r/min]
MCS 75.0
MDSKS
100
MDFKS

Weitere Auswahltabellen mit unterschiedlichen Schaltfrequenzen
stehen mit folgender Kennung zur Verfligung:

« DS_ZT_MCS_0001

« DS_ZT_MCA_0001

« DS_ZT_MDSKS_0001

« DS_ZT_MDFKS_0001

Diese Kennung (z.B.DS_ZT_MCS_0001) einfach als Suchbegriff unter
www.lenze.de/dsc eingeben und schon bekommen Sie die Informa-
tion in Form eines PDF-Formats.

Lenze | VO6-de_DE-06/2014

Bitte beachten:

+ Beiaktiver Last (z. B. vertikale Antriebsachsen, Hubwerke, Priifstan-
de, Abwickler) ist Mg a5 U berlicksichtigen

+ Beipassiver Last (z. B. horizontale Antriebsachsen) kann in der Regel
Mpmax verwendet werden

+ BeiDrehzahlen < nyist inverterspezifisch das erreichbare Drehmo-
ment Mg ,ax kleiner als M2

« Bei Drehzahl n = 0 sind das Stillstandmoment M und der Still-
standsstrom Iy nach 2 Sekunden um 30% zu reduzieren. Bei Anwen-
dungen, die ein langeres Halten von Mg erfordern, wird empfohlen
den Antrieb liber die Haltebremse zu halten und den Strom z.B.
durch Reglersperre abzusenken.

« Beiden Servo-Invertern ist die schaltfrequenzabhéngige Uberlast-
fahigkeit bei Werkseinstellung beriicksichtigt. Weitere Informatio-
nen, siehe Katalog Servo-Inverter.
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung

Hinweise zu den Drehmomentkennlinien

Grafische Darstellung der Drehmomentkennlinien
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© Mmax @ Imax= 2x 10

S$1

Bei den Servo-Synchronmotoren werden neben der Dauerbetriebs-
kennlinie (S1) Grenzdrehmomentkennlinien dargestellt, die sich bei
der Auswahl von Servo-Invertern mit Maximalstromen ergeben, die
einem Vielfachen des Motorstillstandsstromes (2x 10 ... 4x 10) entspre-
chen.

Kennlinien im Internet

Die Drehmomentkennlinien fiir Inverter Motorkombinationen finden
sieim Internet unter www.lenze.de/dsc. Dort finden sie alle sinnvollen
Kombinationen mit den Servo-Inverter-Reihen 9400, 9300, ECS sowie
den Inverter Drives 8400 Topline. Die Grenzkennlinien sind jeweils
mit den Werkseinstellungen der Inverter ermittelt:
« 9400 mit variabler Schaltfrequenz.
Hierdurch kann im Grenzfall der bis zu 6-fache Uberstrom gefahren
werden.
» 9300 und ECS mit fester Schaltfrequenz.
+ 8400 TopLine mit variabler Schaltfrequenz.

Die Dauerbetriebskennlinien (S1) zeigen die inverterunabhangigen

Motorbemessungswerte.

Weitere Informationen zu den Begriffen Schaltfrequenz und Werkein-
stellung finden sie in der jeweiligen Betriebsanleitung des Servo In-
verters.

6.11-14
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines

Dimensionierung
Einfluss von Umgebungstemperatur und Aufstellungshohe

Die Angaben zu den Servomotoren in Tabellen und Diagrammen
gelten fiir eine maximale Umgebungstemperatur (T,,) von 40 °C
und eine Aufstellungshéhe (H) bis 1000 m U. NN. Bei abweichenden
Montagebedingungen ist der unten stehende Drehmoment-Korrek-
turfaktor (ky 1) bei der S1-Drehmomentkennlinie (My...My) zu beriick-
sichtigen.

» BeiServomotoren mit Fremdliifter betragt die maximale zuldssige
Umgebungstemperatur (Tq,) 40 °C

Drehmomentkorrekturfaktor k.1

1.2
1.1 \\ H<1000m
T — m—um H<2000m
\
L0 P s T~ m— H<3000m
'h.-.h. \ — H<4000m
0.9 [ —— —=— ~~.“ﬂ \
- “h_. \'sl \
s [ o —— i
>~ 0.8 l--..=_._ —_— — "'N
’ Ny, —y,
—
..N..N l~§~'
0.7 oy — ——
Na
\...
0.6
0.5
20 30 40 50 60
Topr [DC] —>
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Servo-Synchronmotoren MCS

Allgemeines
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

MCS
Kiihlungsart
Selbstgekiihlt Fremdliifter
Schutzart
EN 60529 IP54 P54
IP65
Warmeklasse
IEC/EN 60034-1; Ausnutzung F
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lack- H
draht)
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG

EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation

UkrSEPRO
CSA CSA 22.2 No. 100
cURus UL 1004-1

UL 1004-6

Power Conversion Equipment (File-No. E210321)

Max. Spannungsbelastung

IEC/TS 60034-25 Grenzkurve A der Impulsspannung
Rundlauf
IEC 60072 Normal Class
Planlauf
IEC 60072 Normal Class
Koaxialitdt
IEC 60072 Normal Class
Mechanische Umgebungsbedingungen (Vi-
bration)
IEC/EN 60721-3-3 3M6
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Ohne Bremse Topr,min [°C] -20 -15
Mit Bremse Toprmin [°C] -10
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,max [oc] 40

Max. Oberflachentemperatur

T [°c] 140 110
Mechanische Toleranz
Flanschzentrierdurchmesser b,<230mm=j6

b, >230 mm = hé

Wellendurchmesser d <50 mm=k6
d>50mm=mé

Aufstellungshéhe
lber NN [ o [m] 4000
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer L;,

5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h
Fran:i Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fa><,+
(N] | IN] | IN] | IN] | IN] | [N] | [N] | [N] | [N] | INT | INT | INT | IN] | [N] | [N]
MCS06 740 -260 140 590 -210 80 470 -170 40 410 -150 30 340 -140 10
MCS09 1040 | -700 470 830 -550 310 660 -440 200 580 -380 150 490 -330 90
MCS12 1030 | -880 560 820 -690 370 650 -550 230 570 -490 160 480 -420 100
MCS14 1830 | -1150| 720 | 1450 | -900 470 | 1150 | -720 290 | 1010 | -640 200 850 -550 120
MCS19 3840 | -1550 | 950 | 3050 |-1210| 620 | 2430 | -960 360 | 2120 | -840 250 | 1790 | -730 130
Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer Lo
5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h
Frad I:ax,- Fax,+ Frad I:ax,- Fax,+ Frad I:ax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+
NI | IN] | [N | [N] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N] [ [N] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N]
MCS06 630 -210 90 500 -170 50 400 -140 20 350 -130 0] 290 -120 -10
MCS09 9200 -630 400 710 -500 260 570 -400 160 500 -350 120 420 -300
MCS12 890 -820 490 -640 320 560 -520 190 490 -460 130 -400 70
MCS14 1590 |-1040 | 610 | 1260 | -820 390 | 1000 | -660 230 880 -580 150 740 -510
MCS19 3330 |-1320| 730 | 2650 |-1040 | 450 | 2100 | -830 240 | 1840 | -740 140 | 1550 | -640 40

» Die Werte der Lagerlebensdauer Ly 4 beziehen sich auf eine mitt-
lere Drehzahl von 4000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.

6.11-18 Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS06C41- 4050 0.80 0.60 2.40 0.25 1.30 1.30 5.40 225 270
MCS06C60- 6000 0.80 0.50 2.40 0.31 2.50 2.40 10.8 135 400
MCS06F41- 4050 1.50 1.20 4.40 0.51 1.50 1.50 5.30 320 270
MCS06F60- 6000 1.50 0.90 4.40 0.57 2.90 2.50 10.5 180 400
MCS06141- 4050 2.00 1.50 6.20 0.64 1.70 1.60 5.90 325 270
MCS06160- 6000 2.00 1.20 6.20 0.75 3.40 2.90 11.8 190 400
MCS09D41- 4050 3.30 2.30 9.50 1.00 2.60 2.30 10.0 320 270
MCS09D60- 6000 3.30 1.80 9.50 1.10 5.30 3.80 20.0 210 400
MCS09F38- 3750 4.20 3.10 15.0 1.20 3.00 2.50 15.0 330 250
MCS09F60- 6000 4.20 2.40 15.0 1.50 6.00 4.50 30.0 230 400
MCS09H41- 4050 5.50 3.80 20.0 1.60 4.30 3.40 20.0 300 270
MCS09H60- 6000 5.50 3.00 20.0 1.90 8.50 6.00 40.0 190 400
MCS09L41- 4050 7.50 4.50 32.0 1.90 6.20 4.20 32.0 295 270
MCS09L51- 5100 7.50 3.60 32.0 1.90 12.4 6.90 64.0 180 340
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv2o°c = Ruvisocc Ly Kto 150 °c Nmax? m
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [//min] | [kg]
MCS06C41- 65.0 0.14 36.6 27.1 36.5 51.0 0.66 8000 1.80
MCS06C60- 70.0 0.14 18.3 6.80 9.10 12.8 0.33 8000 1.80
MCS06F41- 77.0 0.22 60.1 21.9 29.5 63.5 1.05 8000 2.20
MCSO06F60- 81.0 0.22 30.0 5.50 7.40 15.9 0.53 8000 2.20
MCS06141- 81.0 0.30 73.4 18.8 25.4 60.2 1.21 8000 2.90
MCS06160- 84.0 0.30 36.7 4.70 6.30 15.1 0.60 8000 2.90
MCS09D41- 87.0 1.10 71.2 7.00 9.40 25.1 1.25 7000 4.30
MCS09D60- 87.0 1.10 35.6 1.80 2.40 6.30 0.62 7000 4.30
MCS09F38- 91.0 1.50 79.8 5.20 7.00 24.6 1.40 7000 5.20
MCSO09F60- 91.0 1.50 399 1.30 1.80 6.20 0.70 7000 5.20
MCS09H41- 91.0 1.90 75.7 3.20 4.30 16.1 1.29 7000 6.10
MCS09H60- 91.0 1.90 37.8 0.80 1.10 4.00 0.65 7000 6.10
MCS09L41- 91.0 2.80 71.7 1.80 2.40 9.90 1.21 7000 7.90
MCS09L51- 91.0 2.80 35.9 0.44 0.59 2.50 0.60 7000 7.90

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS12D20- 1950 6.40 5.50 18.0 1.10 2.70 2.60 10.0 345 130
MCS12D41- 4050 6.40 4.30 18.0 1.80 5.50 4.50 20.0 310 270
MCS12H15- 1500 114 10.0 29.0 1.60 4.10 3.80 12.0 300 100
MCS12H35- 3525 114 7.50 29.0 2.80 8.20 5.70 24.0 325 235
MCS12L20- 1950 15.0 13.5 56.0 2.80 6.20 5.90 28.0 330 130
MCS12L41- 4050 15.0 11.0 56.0 4.70 124 10.2 57.0 300 270
MCS14D15- 1500 11.0 9.20 29.0 1.45 5.00 4.50 17.0 305 100
MCS14D36- 3600 11.0 7.50 29.0 2.80 10.0 7.50 33.0 295 240
MCS14H15- 1500 21.0 16.0 55.0 2.50 8.50 6.60 26.0 325 100
MCS14H32- 3225 21.0 14.0 55.0 4.70 16.9 11.9 52.0 295 215
MCS14L15- 1500 28.0 23.0 77.0 3.60 12.0 9.70 37.0 315 100
MCS14L32- 3225 28.0 17.2 77.0 5.80 24.0 15.0 75.0 275 215
MCS14P14- 1350 37.0 30.0 105 4.20 12.2 10.8 46.0 340 90
MCS14P32- 3225 37.0 21.0 105 7.10 24.3 15.6 92.0 315 215
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv2o°c = Ruvisocc Ly Kto 150 °c Nmax? m
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [//min] | [kg]
MCS12D20- 79.0 4.00 137 8.70 11.8 52.2 2.34 6000 6.40
MCS12D41- 84.0 4.00 68.6 2.20 2.90 13.0 1.17 6000 6.40
MCS12H15- 88.0 7.30 173 5.70 7.70 42.1 2.79 6000 9.50
MCS12H35- 91.0 7.30 86.5 1.40 1.90 10.5 1.40 6000 9.50
MCS12L20- 90.0 10.6 149 2.20 3.00 21.8 242 6000 12.6
MCS12L41- 91.0 10.6 74.6 0.55 0.75 5.50 1.21 6000 12.6
MCS14D15- 88.0 8.10 129 4.00 5.40 49.8 2.19 6000 10.7
MCS14D36- 92.0 8.10 64.2 1.00 1.35 12.5 1.09 6000 10.7
MCS14H15- 92.0 14.2 153 2.08 2.81 341 2.48 6000 15.5
MCS14H32- 93.0 14.2 76.3 0.52 0.70 8.50 1.24 6000 15.5
MCS14L15- 90.0 234 152 1.21 1.64 22.0 2.33 6000 20.1
MCS14L32- 93.0 234 76.2 0.30 0.41 5.50 1.16 6000 20.1
MCS14P14- 90.0 34.7 179 1.10 1.49 23.9 3.04 6000 24.9
MCS14P32- 93.0 34.7 89.4 0.28 0.37 6.00 1.52 6000 24.9

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS19F14- 1425 32.0 27.0 86.0 4.00 9.90 8.60 31.0 335 95
MCS19F30- 3000 32.0 21.0 86.0 6.60 19.8 14.0 63.0 300 200
MCS19J14- 1425 51.0 40.0 129 6.00 15.2 12.3 45.0 330 95
MCS19J30- 3000 51.0 29.0 129 9.10 30.5 18.5 90.0 300 200
MCS19P14- 1350 64.0 51.0 190 7.20 17.5 14.3 60.0 330 90
MCS19P30- 3000 64.0 32.0 190 10.0 349 19.0 120 320 200
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv20°c | Ruvisocc Ly Ktp 150 °c Nmax? m
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [r/min] [kel
MCS19F14- 92.0 65.0 195 1.30 1.75 20.8 3.23 4000 23.0
MCS19F30- 93.0 65.0 97.2 0.32 0.44 5.20 1.62 4000 23.0
MCS19J14- 92.0 105 199 0.65 0.88 12.8 3.31 4000 30.0
MCS19J30- 93.0 105 99.5 0.16 0.22 3.20 1.65 4000 30.0
MCS19P14- 92.0 160 216 0.54 0.73 9.60 3.66 4000 40.0
MCS19P30- 93.0 160 108 0.14 0.18 2.40 1.83 4000 40.0

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS06C41L 4050 0.80 0.60 2.40 0.25 2.50 2.50 10.8 125 270
MCS06C60L 6000 0.80 0.50 2.40 0.31 4.30 4.00 18.5 85 400
MCSO06F41L 4050 1.50 1.20 4.40 0.51 2.90 2.90 10.5 165 270
MCSO06F60L 6000 1.50 0.90 4.40 0.57 3.80 3.40 16.5 125 400
MCS06141L 4050 2.00 1.50 6.20 0.64 3.10 2.90 11.8 175 270
MCS06l60L 6000 2.00 1.20 6.20 0.75 4.20 3.60 16.0 150 400
MCS09D41L 4050 3.30 2.30 9.50 1.00 5.30 4.60 20.0 165 270
MCS09D60L 6000 3.30 1.80 9.50 1.10 10.3 7.00 39.0 110 400
MCSO09F38L 3750 4.20 3.10 15.0 1.20 6.00 5.00 30.0 160 250
MCS09F60L 6000 4.20 2.40 15.0 1.50 10.5 7.90 53.0 125 400
MCS09H41L 4050 5.50 3.80 20.0 1.60 8.50 6.80 40.0 160 270
MCS09H60L 6000 5.50 3.00 20.0 1.90 12.0 8.00 57.0 145 400
MCS09L41L 4050 7.50 4.50 32.0 1.90 124 8.40 64.0 145 270
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv20°c | Ruvisocc Ly Ktp 150 °c Nmax? md
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [r/min] [kg]
MCS06C41L 65.0 0.14 21.5 6.00 8.00 12.8 0.33 8000 1.80
MCS06C60L 70.0 0.14 12.5 2.20 2.90 4.30 0.19 8000 1.80
MCSO06F41L 81.0 0.22 34.5 5.50 7.40 15.9 0.62 8000 2.20
MCSO06F60L 82.0 0.22 22.2 2.30 3.00 6.90 0.40 8000 2.20
MCS06141L 81.0 0.30 38.0 4.70 6.20 15.1 0.64 8000 2.90
MCS06l60L 84.0 0.30 28.5 2.50 3.40 9.30 0.48 8000 2.90
MCS09D41L 87.0 1.10 35.6 1.80 2.40 6.30 0.62 7000 4.30
MCS09D60L 87.0 1.10 18.3 0.45 0.61 1.70 0.32 7000 4.30
MCS09F38L 90.0 1.50 399 1.30 1.80 6.20 0.70 7000 5.20
MCS09F60L 91.0 1.50 22.8 0.42 0.56 2.00 0.40 7000 5.20
MCS09H41L 91.0 1.90 37.8 0.80 1.10 4.00 0.65 7000 6.10
MCS09H60L 91.0 1.90 26.6 0.36 0.48 2.00 0.46 7000 6.10
MCS09L41L 91.0 2.80 35.9 0.44 0.59 2.50 0.60 7000 7.90

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS12D20L 1950 6.40 5.50 18.0 1.10 5.50 5.20 20.0 175 130
MCS12D41L 4050 6.40 4.30 18.0 1.80 10.7 8.80 40.0 155 270
MCS12H15L 1500 114 10.0 29.0 1.60 8.20 7.80 24.0 158 100
MCS12H30L 3000 11.4 8.00 29.0 2.50 13.5 10.5 39.0 165 200
MCS12L20L 1950 15.0 13.5 56.0 2.80 124 11.8 57.0 165 130
N100 % Ju KEiL150°c Ruvaoec = Ruvisosc Ly Kto 150 °c Nmax? my
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [//min] | [kg]
MCS12D20L 79.0 4.00 68.6 2.20 2.90 13.0 1.17 6000 6.40
MCS12D41L 84.0 4.00 35.0 0.55 0.75 3.40 0.60 6000 6.40
MCS12H15L 82.0 7.30 86.5 1.41 1.90 10.5 1.40 6000 9.50
MCS12H30L 87.0 7.30 53.0 0.50 0.67 4.00 0.86 6000 9.50
MCS12L20L 90.0 10.6 76.9 0.55 0.75 5.50 1.21 6000 12.6

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, fremdbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS12D17- 1650 7.50 7.00 17.7 1.20 3.20 3.00 10.0 330 110
MCS12D35- 3525 7.50 6.00 17.7 2.20 6.40 5.60 20.0 300 235
MCS12H14- 1350 12.8 12.0 29.0 1.70 4.30 4.10 12.0 310 90
MCS12H34- 3375 12.8 10.5 29.0 3.70 8.50 7.50 24.0 320 225
MCS12L17- 1650 19.0 17.0 56.4 2.90 7.20 6.70 28.0 300 110
MCS12L39- 3900 19.0 14.0 56.4 5.70 14.4 11.7 57.0 295 260
MCS14D14- 1350 125 12.0 29.0 1.70 5.70 5.40 17.0 345 90
MCS14D30- 3000 125 10.5 29.0 3.30 114 9.70 33.0 325 200
MCS14H12- 1200 25.5 23.5 54.8 3.00 9.30 8.30 26.0 335 80
MCS14H28- 2775 25.5 20.5 54.8 6.00 18.4 15.0 52.0 325 185
MCS14L14- 1350 345 30.5 77.1 4.30 134 11.8 37.0 335 90
MCS14L30- 3000 345 25.5 77.1 8.00 26.7 20.8 75.0 310 200
MCS14P11- 1050 43.5 42.0 105 4.60 14.1 134 46.0 330 70
MCS14P26- 2625 435 33.0 105 9.10 28.3 219 92.0 325 175
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv2o°c = Ruvisocc Ly Kto 150 °c Nmax? m
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [//min] | [kg]
MCS12D17- 75.0 4.00 137 8.72 11.8 52.2 2.34 6000 8.50
MCS12D35- 82.0 4.00 68.6 2.18 2.94 13.0 1.17 6000 8.50
MCS12H14- 80.0 7.30 173 5.72 7.72 42.1 2.98 6000 11.6
MCS12H34- 86.0 7.30 86.5 1.39 1.88 10.5 1.51 6000 11.6
MCS12L17- 90.0 10.6 149 2.22 2.99 21.8 2.64 6000 14.7
MCS12L39- 94.0 10.6 74.6 0.55 0.75 5.50 1.32 6000 14.7
MCS14D14- 84.0 8.10 129 4.00 5.40 49.8 2.19 6000 14.5
MCS14D30- 92.0 8.10 64.2 1.00 1.35 12.5 1.09 6000 14.5
MCS14H12- 87.0 14.2 153 2.08 2.81 341 2.75 6000 19.5
MCS14H28- 93.0 14.2 76.3 0.52 0.70 8.50 1.39 6000 19.5
MCS14L14- 88.0 234 152 1.21 1.64 22.0 2.57 6000 24.0
MCS14L30- 92.0 234 76.2 0.30 0.41 5.50 1.29 6000 24.0
MCS14P11- 86.0 34.7 179 1.10 1.49 23.9 3.08 6000 29.0
MCS14P26- 92.0 34.7 89.4 0.28 0.37 6.00 1.54 6000 29.0

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Bemessungsdaten, fremdbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Minax PN lo In Imax Un, ac N
[r/min] [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [A] [Vl [Hz]
MCS19F12- 1200 41.5 38.0 86.0 4.80 12.2 11.3 31.0 320 80
MCS19F29- 2850 41.5 32.5 86.0 9.70 24.5 20.1 63.0 320 190
MCS19J12- 1200 70.5 62.5 129 7.90 20.3 18.3 45.0 320 80
MCS19J29- 2850 70.5 50.5 129 15.1 40.6 31.0 90.0 315 190
MCS19P12- 1200 86.0 72.0 190 9.00 224 21.3 60.0 310 80
MCS19P29- 2850 86.0 53.0 190 15.8 447 29.5 120 315 190
N100 % Ju KEy| 150 °c Ruv20°c | Ruvisocc Ly Ktp 150 °c Nmax? m
[%] [kgem?] [V /1000 rp] [Q] [Q] [mH] [Nm/A] [r/min] [kel
MCS19F12- 90.4 65.0 195 1.30 1.75 20.8 3.40 4000 29.0
MCS19F29- 94.7 65.0 97.2 0.32 0.44 5.20 1.69 4000 29.0
MCS19J12- 89.3 105 199 0.65 0.88 12.8 3.47 4000 36.0
MCS19J29- 92.8 105 99.5 0.16 0.22 3.20 1.74 4000 36.0
MCS19P12- 90.3 160 216 0.54 0.73 9.60 3.84 4000 46.0
MCS19P29- 934 160 108 0.14 0.18 2.40 1.92 4000 46.0

1) Ohne Bremse.
2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594

In 1.9 3.1 5.0 88 117 163 206 294 384 47.0 59.0
| lo,max 60 | 100 16.0 21.0 280 39.0 495 588 76.8 94.0 118.0
Mcs | My | ny In Pn | Imax 60 | 100 16.0 21.0 280 390 495 588 768 940 1180
My 0.8
My 0.6
06C41- 0.6 4050 13 0.25 | Mg max 2.4
Mnax 24
Neto -
My 0.6 0.8
My 0.4 0.5

06C60- | 0.5 | 6000 | 2.4 | 031 |Mgmax | 1.5 & 23
Mpax 15 | 23

Neto - -

Mo 15

My 12
06F41- | 12 | 4050 | 15 | 051 |Momax | 44

Mpax | 44

Neto 3

M, 10 15

My 07 | 09

06F60- | 0.9 | 6000 | 2.5 | 0.57 |Mgmax | 30 @ 43
Mmax | 30 | 43

Neto - -
My 2.0
My 1.5
06141- 1.5 4050 1.6 0.64 Mo,max 6.2
Mpax 6.2
Neto -
My 1.1 1.8 2.0
My 0.8 1.2 1.2

06160- | 1.2 | 6000 | 2.9 | 075 |Mgmax | 33 55 62
Mmax | 33 | 55 | 62

Neto - - -
Mo 24 33
My 19 | 23

09D41- | 23 |4050 | 23 | 1.00 |Mgmax | 63 | 95
Mmax | 63 | 95

Neto - -

M 31 | 33

My 18 18
09D60- | 1.8 | 6000 | 3.8 | 1.10 |Mgmax 80 | 95

Mpax 8.0 9.5

Neto - -

My 4.2 4.2

My 3.1 3.1
09F38- 3.1 3750 2.5 1.20 Mo,max 11.6 14.9

Mnax 11.6 14.9

Neto - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 EO0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 1.9 3.1 5.0 8.8 117 163 | 206 | 294 384 47.0 59.0
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 280 390 495 588 76.8 94.0 118.0
MCS My ny In Pn | Imax 6.0 10.0 16.0 21.0 280 390 495 588 76.8 94.0 118.0
My 3.5 4.2 4.2 4.2
My 24 24 24 24
09F60- | 2.4 | 6000 | 45 1.50 | Mg max 9.8 120 144 | 149
Max 9.8 120 144 | 149
Neto - - - -
My 4.0 5.5 5.5
My 3.5 3.8 3.8
09H41- | 3.8 | 4050 | 34 1.60 | Mg max 12.0 175 | 204
Mpax 12.0 175 | 204
Neto - - -
My 5.5 5.5 5.5 5.5
My 3.0 3.0 3.0 3.0
09H60- | 3.0 | 6000 | 6.0 1.90 | Mg max 125 | 158 | 201 | 204
Mpax 125 | 15.8 | 201 | 204
Neto 3 3 3 -
My 6.0 7.5 7.5
My 4.5 4.5 4.5
09L41- | 45 | 4050 | 4.2 1.90 | Mg max 174 222 285
Max 174 222 285
Neto - - -
My 5.3 7.0 7.5 7.5 7.5
My 3.6 3.6 3.6 3.6 3.6
09L51- | 3.6 | 5100 | 6.9 1.90 | Mg max 119 | 155 | 209 | 258 | 29.7
Max 119 | 155 209 | 258 | 29.7
Neto - - - - -
My 44 6.4
My 4.0 5.5
12D20-| 5.5 | 1950 | 2.6 110 |Mgmax | 11.8 | 17.7
Mpax 11.8 | 17.7
Neto - -
My 5.9 6.4
My 4.3 4.3
12D41- | 43 | 4050 | 45 | 1.80 |Mgmax 147 | 177
Mpmax 147 | 17.7
Neto - -
Mo 87 114
My 8.2 10.0
12H15- | 10.0 | 1500 | 3.8 1.60 | Mg max 246 | 29.0
Mnax 246 | 29.0
Neto - -
My 7.0 114 114 | 114
My 6.6 7.5 7.5 7.5
12H35-| 7.5 | 3525 | 5.7 2.80 | Mg max 201 | 25.8 | 29.0 | 29.0
Mpax 201 | 25.8 | 29.0 | 29.0
Neto - - - -
» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 1.9 3.1 5.0 88 117 163 206 294 384 47.0 59.0
| lo,max 60 | 100 16.0 21.0 280 39.0 495 588 76.8 94.0 118.0
Mcs | My | ny In Py | lmax 60 100 160 21.0 280  39.0 495 588 768 940 1180
My 121 | 15.0 15.0 @ 15.0
My 114 135 135 | 135
12120- | 13.5 | 1950 5.9 2.80 | Mg max 355 446 557 | 56.4
Mnax 355 446 557 | 56.4
Neto - - - -
My 10.6 | 14.0  15.0 | 15.0 | 15.0
My 9.5 11.0 | 11.0 | 110 | 110
12141- | 11.0 | 4050 | 10.2 4.70 Mo,max 244 | 316 | 419 | 50.8 | 56.4
Mnax 244 | 316 | 419 | 508 | 56.4
Neto - - - - -
My 11.0 | 110
My 9.2 9.2
14D15- | 9.2 1500 4.5 145 Mo,max 283 | 29.0
Miax 283 | 29.0
Neto - :
M, 96 | 11.0 | 11.0
My 7.5 7.5 7.5
14D36- | 7.5 | 3600 | 7.5 | 2.80 |Mgmax 202 | 256 | 29.0
Minax 202 | 256 | 29.0
Neto - - -
My 124  21.0 21.0 | 21.0
My 121  16.0 16.0 | 16.0
14H15- | 16.0 | 1500 6.6 2.50 | Mg max 37.1 46.6 54.8 | 54.8
Mnax 37.1 46.6 54.8 | 54.8
Neto - - - -
My 144 | 203 | 21.0 | 210
My 136 | 140 | 140 | 140
14H32- | 14.0 | 3225 | 119 4.70 Mo,max 33.0 | 439 | 53.2 | 548
Mnax 33.0 | 439 | 53.2 | 548
Neto - - - -
My 20.5 | 27.1 | 28.0
My 20.9 | 23.0 | 23.0
14115- | 23.0 | 1500 | 9.7 | 3.60 |Mgmax 480 | 614 | 77.1
Mnax 480 614 771
Neto - - -
My 19.0 | 240 | 28.0 @ 280 280
My 172 | 172 | 172 | 172 | 17.2
14132- | 17.2 | 3225 | 15.0 5.80 | Mg max 450 | 553 | 639 771 | 771
Mnax 450 | 553 639 771 771
Neto - - - - -
My 26.7 | 352 | 370 | 370
My 24.4 | 30.0 @ 30.0 | 30.0
14P14- | 30.0 | 1350 | 10.8 4.20 Mo,max 56.1 | 71.7 | 93.3 | 105.1
Mnax 56.1 | 71.7 | 93.3 | 1051
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 1.9 3.1 5.0 8.8 117 163 206 294 384 470 59.0
| lo,max 6.0 100 16.0 21.0 280 39.0 495 588 76.8 94.0 118.0
Mcs | My | oy | N | PN e 60 100 160 210 280 390 495 588 768 940 1180
My 248 | 314 | 37.0 | 37.0 | 37.0
My 210 | 210 | 210 | 210 | 210
14P32- | 21.0 | 3225 | 15.6 7.10 | Mg max 525 646 | 747 922 1051
Moy 525 | 64.6 747 922 1051
Neto - - - - -
My 284 | 320 | 32,0
My 27.0 | 270 | 270
19F14- | 27.0 | 1425 8.6 4.00 | Mg max 62.1 | 789 | 86.0
Mpmax 621 789  86.0
Neto - - -
My 26.3 | 320 | 320 | 320
My 210 | 210 | 210 | 210
19F30- | 21.0 | 3000 | 14.0 | 6.60 | Mg max 56.6 | 70.2 | 81.6 | 86.0
My 566 | 702 | 816 860
Neto 3 - - -
Mo 389 510 | 510
My 37.7 | 400 | 40.0
19)14- | 400 | 1425 | 12.3 | 6.00 | Mgmax 850 1144 129.0
Mo 850 1144 129.0
Neto - - -
My 273 | 344 | 492 | 510 @ 510
My 256 | 29.0 | 29.0 | 290 | 290
19J30- | 29.0 | 3000 | 18.5 9.10 | Mg max 60.8 | 75.9 | 88.9 1129  129.0
Moy 60.8 | 759 889 1129 1290
Neto - - - - -
My 596 64.0 64.0 64.0
My 51.0 51.0  51.0 51.0
19P14- | 51.0 | 1350 | 14.3 7.20 | Mg max 128.4 | 159.9 | 186.6 | 190.0
Mpax 1284 1599 186.6 190.0
Neto - - - -
My 299 | 378 | 539 | 64.0 64.0 | 64.0
My 275 | 320 | 320 | 32.0 | 32.0 | 32.0
19P30- | 32.0 | 3000 | 19.0 | 10.00 | Mg max 65.7 | 836 | 985  126.6 1525 1872
Mo 657 | 836 985 1266 152.5 187.2
Neto i i i ; ' i

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC1 | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324
In 1.9 3.1 5.0 8.8 11.7 16.3 20.6 29.4 38.4
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8
Mcs | My | ny In Py | lmax 6.0 100 160 21.0 280 @ 390 495 588 | 76.8
M 0.6 0.8
My 0.5 0.6
06C41L | 0.6 4050 2.6 0.25 | Mg max 15 2.3
Mnax 15 2.3
Neto - -
My 0.6 0.8 0.8
My 0.4 0.5 0.5
06C60L | 0.5 6000 4.0 031 Mo,max 15 2.2 24
Mnax 15 2.2 24
Neto - - -
My 1.0 15 15
My 0.8 12 12
06F41L 12 4050 29 0.51 Mo,max 2.7 4.2 4.4
Max 2.7 4.2 4.4
Neto - - -
My 12 15 15
My 0.8 0.9 0.9
06F60L | 0.9 | 6000 | 3.8 | 057 |Mgmax 3.1 43 4.4
Mnax 3.1 4.3 4.4
Neto - - -
My 2.0 2.0
My 15 15
06141L 15 4050 3.2 0.64 | Mg max 5.4 6.2
Mnax 5.4 6.2
Neto - -
My 15 2.0
My 1.0 12
06160L 12 6000 3.8 0.75 Mo,max 4.4 6.2
Mnax 4.4 6.2
Neto - -
M, 3.1 3.3
My 2.3 23
09D41L | 23 | 4050 | 4.6 | 1.00 |Mgmax 8.0 9.5
Mimax 8.0 9.5
Neto - -
My 2.8 3.3 3.3
My 1.8 1.8 18
09D60L | 1.8 | 6000 | 7.0 | 1.10 |Mgmax 5.7 7.3 9.5
Mnax 5.7 7.3 9.5
Neto - - -
My 3.5 4.2 4.2 4.2
My 3.1 3.1 3.1 3.1
09F38L 3.1 3750 5.0 1.20 Mo,max 9.8 12.0 13.8 15.0
Mnax 9.8 12.0 13.8 15.0
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACC1 | E0024 E0034 E0044 [E0074 E0094 EO0134 [E0174 [E0244 | E0324
In 1.9 3.1 5.0 8.8 11.7 16.3 20.6 294 38.4
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8
MCS My ny In Pn | Imax 6.0 10.0 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8
My 3.5 4.2 4.2 4.2 4.2
My 2.4 2.4 2.4 2.4 2.4
09F60L 2.4 6000 7.9 1.50 | Mg max 7.8 9.8 12.6 14.5 15.0
Mumax 7.8 958 126 | 145 | 150
Neto - - - - -
My 5.5 5.3 5.5 5.5
My 3.8 3.0 3.8 3.8
09H41L | 3.8 4050 6.8 1.60 Mo,max 124 11.8 19.7 20.0
Mnax 124 118 | 197 | 200
Neto - - - -
My 4.0 5.5 5.5 5.5 5.5
My 3.0 3.8 3.0 3.0 3.0
09H60L | 3.0 | 6000 | 8.0 1.90 | Mg max 9.2 15.6 154 183 20.0
Mpax 9.2 15.6 154 183 20.0
Neto - - 3 3 3
My 5.3 7.0 7.5 7.5 7.5 7.5
My 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5
09L41L | 45 | 4050 | 8.4 1.90 | Mg max 11.9 155 20.9 25.8 29.7 31.9
Max 11.9 15.5 20.9 25.8 29.7 31.9
Neto - - ) - - -
M, 5.9 6.4
My 53 5.5
12D20L | 5.5 | 1950 | 52 | 1.10 | Mgmax 149 | 177
Mumax 149 | 177
Neto - -
My 5.3 6.4 6.4 6.4
My 4.3 4.3 4.3 4.3
12D41L| 43 4050 8.8 1.80 Moymax 10.6 13.6 17.7 179
Mnax 106 | 136 | 177 | 179
Neto - - - -
My 114 114 10.0
My 10.0 10.0 114
12H15L | 10.0 | 1500 | 7.6 1.60 | Mg max 25.8 29.0 29.0
Max 25.8 29.0 29.0
Neto - - -
My 7.4 9.8 114
My 6.7 8.0 8.0
12H30L| 8.0 | 3000 | 10.5 | 2.50 | Mg max 16.4 21.5 29.0
Mumax 164 | 215 | 290
Neto - - -
My 10.6 14.0 15.0 15.0 15.0
My 10.1 13.3 135 13.5 135
12L20L | 13.5 | 1950 | 11.8 2.80 Mo,max 244 315 41.8 50.5 56.0
Mnax 24.4 315 41.8 50.5 56.0
Neto - - - - -
» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und

einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 1.9 3.1 5.0 88 117 163 206 294 384 47.0 59.0
| lo,max 60 | 100 16.0 21.0 280 39.0 495 588 76.8 94.0 118.0
Mcs | My | ny In Py | lmax 60 100 160 21.0 280  39.0 495 588 768 940 1180
My 4.4 7.3
My 4.0 7.0
12D17-| 7.0 1650 3.0 120 |Mgmax | 118 | 17.7
Mnax 118 | 17.7
Neto - -
My 5.9 7.5
My 5.4 6.0
12D35-| 6.0 3525 5.6 2.20 Mo,max 147 | 177
Mnax 147 | 177
Neto - -
My 8.7 12.8
My 8.2 12.0
12H14- | 12.0 | 1350 4.1 1.70 Mo,max 246 | 29.0
Miax 24.6 | 29.0
Neto - -
M, 70 | 128 | 128 | 12.8
My 6.6 105 | 10.5 | 10.5
12H34- | 10.5 | 3375 | 7.5 | 3.70 | Mgmax 20.1 | 25.8 | 29.0 | 29.0
Mnax 201 | 25.8 | 29.0 | 29.0
Neto - - - -
My 121 190 19.0 | 19.0
My 114 170 17.0 | 17.0
12117- | 17.0 | 1650 6.7 2.90 | Mg max 355 446 557 | 56.4
Mnax 355 446 557 | 56.4
Neto - - - -
My 106 | 153 | 19.0 | 19.0 | 19.0
My 9.5 139 | 140 | 140 | 140
12139- | 14.0 | 3900 | 11.7 5.70 Mo,max 244 | 316 | 419 | 508 | 56.4
Mnax 244 | 316 | 419 | 508 | 56.4
Neto - - - - -
M, 110 125
My 11.0 | 120
14D14- | 12.0 | 1350 5.4 1.70 | Mg,max 283 | 29.0
Mimax 283 | 29.0
Neto - -
My 9.6 | 125 | 125
My 9.5 10.5 | 10.5
14D30- | 10.5 | 3000 | 9.7 | 3.30 | Mgmax 202 | 256 | 29.0
Mnax 20.2 | 25.6 | 29.0
Neto - - -
My 124 | 241 255 | 255
My 121 | 235 235 | 235
14H12- | 23.5 | 1200 8.3 3.00 Mo,max 37.1 46.6 54.8 | 54.8
Mnax 371 46.6 54.8 | 54.8
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 1.9 3.1 5.0 88 117 163 206 294 384 47.0 59.0
| lo,max 60 | 100 16.0 21.0 280 39.0 495 588 76.8 94.0 118.0
Mcs | My | ny In Py | lmax 60 100 160 21.0 280  39.0 495 588 768 940 1180
My 16.1 | 20.5 | 255 | 255
My 159 | 205 | 20.5 | 20.5
14H28- | 20.5 | 2775 | 15.0 6.00 | Mg max 33.0 | 439 | 53.2 | 54.8
Mnax 33.0 | 439 | 53.2 | 54.8
Neto - - - -
My 20.5 | 30.0 | 345
My 20.5 | 30.0 | 30.5
14114- | 30.5 | 1350 | 11.8 4.30 Mo,max 480 614 771
Mnax 480 614 771
Neto - - -
My 210 | 26.6 | 345 | 345 | 345
My 20.0 | 253 | 255 | 255 | 255
14130- | 25.5 | 3000 | 20.8 | 8.00 | Mg max 45.0 | 553 | 639 | 77.1 | 771
Mnax 450 | 553 639 771 771
Neto 3 - - - 3
My 26.7 | 36.4 | 435 | 435
My 244 | 364 | 420 | 420
14P11- | 42.0 | 1050 | 134 | 4.60 | Mg max 56.1 | 71.7 | 93.3 | 105.1
Mnax 56.1 | 71.7 | 93.3 | 105.1
Neto - - - -
My 24.8 | 314 | 435 | 435 | 435
My 246 | 31.0 | 33.0 | 33.0 | 33.0
14P26- | 33.0 | 2625 | 219 9.10 | Mg max 525 | 646 | 747 | 922 | 1051
Mnax 525 | 646 | 747 | 922 | 105.1
Neto - - - - -
My 299 | 395 | 415
My 29.3 | 38.0 | 38.0
19F12- | 38.0 | 1200 | 11.3 4.80 Mo,max 62.1 | 789 | 86.0
Mnax 62.1 | 789 | 86.0
Neto - - -
My 26.3 | 349 | 415 | 415
My 26.0 | 325 | 325 | 325
19F29- | 32.5 | 2850 | 20.1 | 9.70 | Mg max 566 | 70.2 | 81.6 @ 86.0
Mimax 566 | 70.2 | 81.6 @ 86.0
Neto - - - -
Mo 56.6 | 70.5
My 55.7 | 625
19J12- | 62.5 | 1200 | 183 7.90 | Mg max 114.4 | 129.0
Mnax 114.4 | 129.0
Neto - -
My 49.2 | 66.7 705
My 479 | 505 505
19J29- | 50.5 | 2850 | 31.0 | 15.10 Mo,max 88.9 1129 129.0
Mnax 889 1129 129.0
Neto - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 EO0134 E0174 E0244 E0324 E0474 E0594
In 19 3.1 5.0 8.8 117 163 | 206 | 294 384 47.0 59.0
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 280 390 495 588 76.8 94.0 118.0
MCS My ny In Pn | Imax 6.0 10.0 16.0 21.0 280 390 495 588 76.8 94.0 118.0
My 79.1 | 86.0 | 86.0
My 696 | 720 | 72.0
19P12- | 72.0 | 1200 | 21.3 | 9.00 | Mg max 159.9 | 186.6 | 190.0
Mnax 159.9 | 186.6 | 190.0
Neto - - -
My 56.5 739 86.0 | 86.0
My 52.8  53.0 53.0 | 53.0
19P29- | 53.0 | 2850 | 29.5 | 15.80 | Mg max 98.5 | 126.6 1525 187.2
Mnax 98.5 | 126.6 1525 187.2
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und

einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVIC | [13714 05514 07514 01124 01524 02224 03024
In 13 18 2.4 3.2 3.9 5.9 7.3
| lo,max 2.0 2.7 3.6 4.8 5.9 8.4 11.0
MCs My ny In Pn | Imax 2.6 3.6 4.8 6.4 7.8 11.8 14.6
My 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
My 0.6 0.6 0.6 0.6 0.6
06C41- | 06 | 4050 | 13 0.25 | Mg max 14 17 2.3 2.4 24
Mnax 14 17 2.3 24 24
Neto N N N N N
My 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
My 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
06C60- | 0.5 | 6000 | 2.4 0.31 | Mg max 13 16 2.0 24 24
Mnax 13 16 2.0 24 24
Neto - - - - -
My 13 15 15 15 15
My 1.0 12 1.2 12 12
06F41- | 1.2 | 4050 | 15 0.51 | Mg max 2.3 3.2 4.3 4.4 4.4
Mnax 2.3 3.2 4.3 4.4 4.4
Neto - 3 3 3 -
My 12 15 15 15 15
My 0.9 0.9 0.9 0.9 0.9
06F60- | 0.9 | 6000 | 25 0.57 | Mg,max 2.1 3.3 4.0 4.4 4.4
Mnax 2.1 3.3 4.0 4.4 4.4
Neto N N N N N
My 16 2.0 2.0 2.0 2.0
My 12 15 15 15 15
06141- 15 | 4050 | 16 0.64 | Mg max 29 4.0 5.3 6.2 6.2
Mnax 2.9 4.0 5.3 6.2 6.2
Neto - - - - -
My 2.0 2.0 2.0 2.0
My 12 12 12 12
06160- 12 | 6000 | 29 0.75 | Mg max 3.6 44 5.7 5.7
Mnax 3.6 4.4 5.7 5.7
Neto - - - -
My 2.2 3.1 3.3 3.3 3.3 3.3
My 17 2.3 2.3 2.3 2.3 2.3
09D41- | 2.3 | 4050 | 23 1.00 | Mg, max 4.0 5.3 6.7 8.2 9.4 9.4
Max 4.0 5.3 6.7 8.2 9.4 9.4
Neto N N N N N N
My 2.0 2.4 3.3 3.3
My 15 18 18 18
09D60- | 1.8 | 6000 | 3.8 1.10 | Mgmax 3.5 4.2 6.3 7.8
Mnax 3.5 4.2 6.3 7.8
Neto - - - -
My 3.4 4.2 4.2 4.2 4.2
My 3.0 3.1 3.1 3.1 3.1
09F38- | 3.1 3750 | 25 1.20 | Mgmax 6.6 8.4 10.2 12.0 12.0
Mnax 6.6 8.4 10.2 12.0 12.0
Neto - - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

04024 (05524 | 007524 (1134 (1534 (11834 (12234

03034

9.5 13.0 16.5 235 32.0 39.0 47.0

61.0

14.3 195 26.4 32.9 43.2 60.0 70.5

915

19.0 26.0 33.0 47.0 64.0 78.0 94.0

122.0

nN

MCS

3.3 3.3

1.8 1.8

9.1 9.3

9.1 9.3

0.25

0.31

0.51

0.57

0.64

0.75

1.00

1.10

1.20

13

24

15

2.5

1.6

2.9

2.3

3.8

2.5

4050

6000

4050

6000

4050

6000

4050

6000

3750

0.6

0.5

1.2

0.9

15

1.2

2.3

18

3.1

06C41-

06C60-

06F41-

06F60-

06141-

06160-

09D41-

09D60-

09F38-

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVTC | (13714 05514 07514 01124 01524 02224 03024
In 13 1.8 2.4 3.2 3.9 5.9 7.3
| lo,max 2.0 2.7 3.6 4.8 5.9 8.4 11.0
Mcs | My | ny In Py | lmax 26 3.6 48 6.4 7.8 11.8 14.6
My 4.2 4.2
My 24 2.4
09F60- 24 6000 4.5 1.50 | Mg max 7.8 9.6
Mnax 7.8 9.6
Neto - -
My 4.7 5.0 55 5.5
My 3.6 3.8 3.8 3.8
09H41- | 3.8 4050 3.4 1.60 Mo,max 8.1 9.9 14.0 174
Mnax 8.1 9.9 14.0 17.4
Neto - - - -
My 4.4 4.5
My 3.0 3.0
09H60- | 3.0 | 6000 | 6.0 | 1.90 |Mgmax 75 9.3
Max 7.5 9.3
Neto - 3
My 3.9 4.7 7.5 7.5
My 3.4 4.2 4.5 4.5
09L41- | 4.5 | 4050 | 42 | 1.90 |Mgmax 7.3 8.9 13.1 16.3
Mnax 7.3 8.9 13.1 16.3
Neto - - - -
My 4.2
My 3.6
09L51- 3.6 5100 6.9 1.90 | Mg max 8.3
Mnax 8.3
Neto -
My 5.7 6.4 6.4 6.4 6.4
My 5.1 55 55 55 5.5
12D20- 55 1950 2.6 110 Mo,max 9.6 12.6 153 17.7 17.7
Mnax 9.6 12.6 153 17.7 17.7
Neto - - - - -
My 3.8 4.6 6.4 6.4
My 3.0 3.7 4.3 4.3
12D41- | 43 4050 4.5 1.80 | Mg,max 6.4 7.8 114 14.0
Max 6.4 7.8 114 14.0
Neto - - - -
My 9.2 10.9 114 114
My 8.4 10.0 10.0 10.0
12H15- | 10.0 | 1500 | 3.8 | 1.60 | Mgmax 16.4 20.0 29.0 29.0
Mnax 16.4 20.0 29.0 29.0
Neto - - - -
My 9.8 9.8
My 7.5 7.5
12H35-| 7.5 3525 5.7 2.80 Mo,max 15.2 18.8
Mnax 15.2 18.8
Neto - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

04024 [5524 | O07524 (1134 03034 | EB4AVTC
9.5 13.0 16.5 23.5 61.0 |y
143 19.5 26.4 329 915 | lgmax
19.0 26.0 33.0 47.0 122.0 |lpax Pn In ny My MCS
42 42 M,
24 24 My
111 114 Momax | 150 | 45 | 6000 | 2.4 | 09F60-
111 114 Mmax
- - Neto
55 5.5 M,
338 338 My
19.6 20.1 Mo, max 1.60 3.4 4050 3.8 | 09H41-
196 20.1 Mnax
- - Neto
55 5.5 Mo
3.0 3.0 My
114 11.7 Momax | 1.90 6.0 | 6000 | 3.0 | 09H60-
114 117 Mmax
- - Neto
75 75 M,
45 45 My
20.3 20.8 Mo max | 1.90 42 | 4050 | 4.5 | 09L41-
20.3 20.8 Mpax
- - Neto
7.5 7.5 7.5 7.5 My
3.6 3.6 3.6 3.6 My
10.8 19.1 191 19.1 Mg max 1.90 6.9 5100 3.6 09L51-
108 19.1 191 19.1 Mmax
- - i - Neto
Mo
My
Mo, max 1.10 2.6 1950 5.5 12D20-
Mimax
Neto
6.4 6.4 My
4.3 43 My
16.9 17.3 Momax | 180 | 45 | 4050 | 4.3 |12D41-
16.9 17.3 Mpax
- - Neto
114 114 Mo
10.0 10.0 My
28.3 29.0 Mo max | 1.60 3.8 | 1500 | 10.0 | 12H15-
283 29.0 Mumax
- - Neto
114 114 Mo
75 75 My
235 24.1 Mo,max | 2-80 5.7 3525 7.5 12H35-
235 241 Mnax
- - Neto
» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVIC| 03714 | 05514 | (07514 @ (1124 (11524 (12224 | (13024
In 13 18 2.4 3.2 3.9 5.9 7.3
[ lo,max 2.0 2.7 36 4.8 5.9 8.4 11.0
Mcs | My | ny In Py | Imax 2.6 36 4.8 6.4 7.8 11.8 14.6
M, 15.0 15.0
My 135 135
12020- | 135 | 1950 | 5.9 | 2.80 |Mgmax 27.4 33.9
Mpmax 27.4 33.9

Neto - -

12141- | 11.0 | 4050 | 102 | 4.70 |Mgmax

M, 7.0 8.5 11.0 11.0
My 6.6 8.0 9.2 9.2
14D15- | 9.2 | 1500 | 45 | 145 |Mgmax 13.1 16.0 227 28.1
Mpax 13.1 16.0 227 28.1

M, 8.0
My 7.3
14D36- | 7.5 | 3600 | 7.5 | 2.80 |Mgmax 15.2
Mpax 15.2

M, 173
My 16.0
14H15- | 160 | 1500 | 6.6 | 2.50 | Mg max 35.3
Mpmax 35.3

14H32- | 14.0 | 3225 | 119 | 4.70 |Mgmax

14L15- | 23.0 | 1500 | 9.7 | 3.60 |Mgmax

14132- | 17.2 | 3225 | 15.0 | 5.80 | Mgmax

14P14- | 30.0 | 1350 | 10.8 | 4.20 |Mgmax

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

04024 05524 07524 01134 01534 01834 02234 003034 | EB4AVTC
9.5 13.0 16.5 23.5 32.0 39.0 47.0 61.0 In
14.3 19.5 26.4 329 43.2 60.0 70.5 91.5 lo,max
19.0 26.0 33.0 47.0 64.0 78.0 94.0 122.0 | lnax Py In ny My MCS
15.0 15.0 My
135 135 My
40.8 41.9 Mo,max | 280 5.9 1950 | 13.5 | 12L20-
40.8 41.9 Mnax
- - Neto
14.0 15.0 15.0 15.0 15.0 My
10.2 11.0 11.0 11.0 11.0 My
22.2 30.4 35.5 35.5 35.5 Momax | 470 | 10.2 | 4050 | 11.0 | 12141-
22.2 30.4 49.6 49.6 49.6 Mnax
- - - - - Neto
11.0 11.0 My
9.2 9.2 My
28.3 29.0 Mo max | 145 4.5 1500 9.2 | 14D15-
28.3 29.0 Max
- - Neto
11.0 11.0 11.0 11.0 My
7.5 7.5 7.5 7.5 My
185 25.3 29.0 29.0 Mo max | 2.80 7.5 3600 7.5 | 14D36-
185 22.2 22.2 22.2 Mnax
- - - - Neto
21.0 21.0 My
16.0 16.0 My
42.8 43.9 Mg max | 2.50 6.6 1500 | 16.0 | 14H15-
42.8 43.9 Mnax
- - Neto
129 16.2 21.0 21.0 21.0 My
11.2 14.0 14.0 14.0 14.0 My
23.2 317 37.1 37.1 37.1 Momax | 470 | 119 | 3225 | 14.0 | 14H32-
23.2 317 51.9 51.9 51.9 Mnax
- - - - - Neto
27.4 28.0 28.0 28.0 My
22.5 23.0 23.0 23.0 My
43.8 52.9 529 52.9 Mo max | 3-60 9.7 1500 | 23.0 | 14L15-
43.8 60.0 73.8 73.8 Mnax
- - - - Neto
15.2 27.4 274 28.0 28.0 28.0 My
14.9 17.2 17.2 17.2 17.2 17.2 My
31.3 39.7 52.9 529 52.9 529 Mo max | 5.80 | 15.0 | 3225 | 17.2 | 14132-
313 57.6 73.9 73.9 73.9 73.9 Mnax
N N N N N N Neto
325 37.0 37.0 37.0 37.0 My
26.4 30.0 30.0 30.0 30.0 My
51.2 70.0 80.0 80.0 80.0 Momax | 420 | 10.8 | 1350 | 30.0 | 14P14-
51.2 70.0 105.1 105.1 105.1 Mnax
- - ) - 3 Neto

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EB4AVIC| (3714 | (5514 | (07514 (1124 (1524 (12224 (13024
T 13 18 2.4 32 39 5.9 7.3
| lo,max 2.0 27 3.6 4.8 5.9 8.4 11.0
MCS | My | ny In Pn | lmax 26 36 4.8 6.4 7.8 118 14.6

14P32- | 21.0 | 3225 | 15.6 | 7.10 |Mgmax

M 23.6
My 22.9
19F14- | 27.0 | 1425 | 8.6 | 4.00 |Mgmax 459
Mumax 45.9

19F30- | 21.0 | 3000 | 14.0 | 6.60 |Mgmax

19)14- | 40.0 | 1425 | 123 | 6.00 | Mgmax

19J30- | 29.0 | 3000 | 185 | 9.10 |Mgmax

19P14- | 51.0 | 1350 | 143 | 7.20 |Mgmax

19P30- | 32.0 | 3000 | 19.0 | 10.00 | Mg max

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

04024 05524 07524 01134 01534 1834 02234 03034 | EB4AVIC
9.5 13.0 16.5 23.5 32.0 39.0 47.0 61.0 In
14.3 19.5 26.4 32.9 43.2 60.0 70.5 91.5 Io,max
19.0 26.0 33.0 47.0 64.0 78.0 94.0 122.0 e Pn In ny My MCS
19.8 35.8 35.8 37.0 37.0 37.0 My
17.5 21.0 21.0 21.0 21.0 21.0 My
36.5 46.3 61.8 61.8 61.8 61.8 Mo,max 7.10 15.6 | 3225 | 21.0 | 14P32-
36.5 67.3 86.4 86.4 86.4 86.4 Mpax
- - - - - - Neto
32.0 32.0 32.0 32.0 My
27.0 27.0 27.0 27.0 My
56.7 68.3 68.3 68.3 Mo,max 4.00 8.6 1425 | 27.0 | 19F14-
56.7 77.6 86.0 86.0 Mnax
- - - - Neto
21.0 32.0 32.0 32.0 My
19.5 21.0 21.0 21.0 My
47.2 47.2 47.2 47.2 Mo,max 6.60 14.0 | 3000 | 21.0 | 19F30-
38.9 68.3 68.3 68.3 Max
- - - - Neto
43.6 51.0 51.0 51.0 My
40.0 40.0 40.0 40.0 My
81.1 96.0 96.0 96.0 Mo,max 6.00 12.3 1425 | 40.0 19J14-
81.1 129.0 129.0 129.0 Max
- - - - Neto
39.3 51.0 51.0 51.0 51.0 My
29.0 29.0 29.0 29.0 29.0 My
73.6 79.5 79.5 79.5 79.5 Mo,max 9.10 18.5 3000 | 29.0 19J30-
110.4 127.6 127.6 127.6 127.6 | Mpax
- - - - - Neto
47.5 64.0 64.0 64.0 My
46.4 51.0 51.0 51.0 My
92.7 106.7 106.7 106.7 Mo,max 7.20 14.3 1350 | 51.0 | 19P14-
92.7 155.5 155.5 155.5 Mnax
- - - - Neto
43.1 58.7 64.0 64.0 64.0 My
32.0 32.0 32.0 32.0 32.0 My
79.2 87.6 87.6 87.6 87.6 Mo,max 10.00 | 19.0 | 3000 | 32.0 | 19P30-
118.6 144.3 144.3 144.3 144.3 Mmax
- - - - - Neto

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVTC | (11124 [11524 (12224 (3024 [4024 [15524 (17524 [11134 (11534 [11834 [12234 [1B034
In 32 39 59 73 95 130 16,5 235 32.0 390 47.0 610
| lo,max 48 59 | 84 | 11.0 143 195 264 329 432 60.0 705 915
Mcs | My | ny In Py | lmax 6.4 7.8 | 118 146 19.0 26.0 33.0 47.0 640 780 940 1220
My 7.5 7.5 7.5 7.5
My 7.0 7.0 7.0 7.0
12D17- 7.0 1650 3.0 120 |Mgmax | 126 | 153 | 17.7 | 17.7
Mnax 126 153 | 17.7 | 17.7
Neto - - - -
My 4.6 7.5 7.5 7.5 7.5
My 3.7 6.0 6.0 6.0 6.0
12D35- 6.0 3525 5.6 2.20 Mo,max 7.8 | 114 | 140 169 | 173
Mnax 7.8 | 114 | 140 169 | 173
Neto - - - - -
My 89 | 109 | 128 | 12.8 | 128 | 128
My 85 | 103 | 12.0 | 12.0 | 12.0 | 12.0
12H14- | 120 | 1350 | 41 | 170 |Mgmax | 164  20.0 | 29.0 | 29.0 283  29.0
Myax | 164 200 | 29.0 | 29.0 | 283 | 29.0
Neto - - - - - -
M, 102 | 12.8 | 12.8
My 100  10.5 | 105
12H34- | 10.5 | 3375 | 7.5 | 3.70 | Mgmax 18.8 | 235 | 24.1
Mnax 18.8 | 235 | 24.1
Neto - - -
My 185  19.0 | 19.0
My 17.0 17.0 | 170
12117- | 17.0 | 1650 6.7 2.90 | Mg max 33.9 40.8 419
Mnax 33.9 40.8 419
Neto - - -
My 172 172 | 19.0 19.0 19.0
My 140 14.0 | 140 140 140
12139- | 14.0 | 3900 | 11.7 5.70 Mo,max 222 | 304 | 355 355 355
Mnax 222 | 304 | 496 49.6 496
Neto - - - - -
My 85 | 125 | 125 125 | 125
My 80 | 12.0 | 12.0 120 12.0
14D14- | 12.0 | 1350 | 54 | 170 |Mgmax 16.0 | 22.7 | 28.1 | 283 | 29.0
Mmax 16.0 | 22.7 | 28.1 | 283 | 29.0
Neto - - - - -
My 7.7 | 122 | 125 | 125 125
My 70 | 9.8 | 10.0 | 10.0 10.0
14D30- | 10.5 | 3000 | 9.7 | 3.30 | Mgmax 152 | 185 | 25.3 | 29.0 | 29.0
Max 152 | 185 | 222 | 222 222
Neto - - - - -
My 18.0 255 | 255
My 179 235 | 235
14H12- | 23.5 | 1200 8.3 3.00 Mo,max 353 428 439
Mnax 353 428 439
Neto - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

6.11-44 Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVTC | (11124 [11524 (12224 (3024 [4024 [15524 (17524 [11134 (11534 [11834 [12234 [1B034
In 3.2 39 | 59 | 73 95 13.0 165 235 320 39.0 47.0 61.0
| lo,max 48 59 | 84 | 11.0 143 195 264 329 432 60.0 705 915
Mcs | My | ny In Py | lmax 6.4 7.8 | 118 146 19.0 26.0 33.0 47.0 640 780 940 1220
My 16.2 | 255 255 | 255
My 16.1 | 20.5  20.5 | 20.5
14H28- | 20.5 | 2775 | 15.0 6.00 | Mg max 3.7 | 371 371 371
Mnax 317 | 519 519 | 519
Neto - - - -
My 269 | 334 | 345 345
My 246 | 30.5 | 30.5 305
14114- | 30.5 | 1350 | 11.8 4.30 Mo,max 43.8 | 529 | 529 529
Mnax 43.8 | 60.0 | 73.8 738
Neto - - - -
My 27.4 | 345 | 345 345
My 255 | 255 | 25,5 255
14130- | 25.5 | 3000 | 20.8 | 8.00 | Mg max 529 | 52.9 | 529 ' 52.9
Mpax 739 739 | 739 739
Neto - - 3 -
My 38.9 | 43.5 | 435 435
My 38.8 | 42.0 | 42.0 420
14P11- | 42.0 | 1050 | 13.4 | 4.60 |Mgmax 70.0 | 80.0  80.0 | 80.0
Mnax 70.0 | 105.1 105.1 105.1
Neto - - - -
My 35.8 435 | 435 435
My 33.0 33.0  33.0 33.0
14P26- | 33.0 | 2625 | 219 9.10 | Mg max 66.0 864 | 864 86.4
Mnax 86.4 864 | 864 86.4
Neto - - - -
My 23.6 349 415 | 415 415
My 229 319 380 380 380
19F12- | 38.0 | 1200 | 11.3 4.80 Mo,max 459 56.7 | 683 | 683 68.3
Mnax 459 56.7 | 77.6 | 86.0 86.0
Neto - - - - -
My 39.9 | 415
My 325 | 325
19F29- | 32.5 | 2850 | 20.1 | 9.70 | Mg max 47.2 | 472
Mimax 68.3 | 68.3
Neto - -
M 43.6 70.5 | 70.5
My 43.4 62.5 | 62.5
19J12- | 625 | 1200 | 18.3 | 7.90 | Mg max 81.1 96.0 | 96.0
Max 811 129.0  129.0
Neto - - -
My 555 | 705  70.5 | 70.5
My 50.5 | 50.5  50.5 | 50.5
19J29- | 50.5 | 2850 | 31.0 | 15.10 Mo,max 876 | 876 87.6 | 87.6
Mnax 127.6 | 127.6 | 127.6 127.6
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVTC | (1124 (11524 [2224 [1B024 [4024 [15524 (17524 [11134 (11534 [11834 [12234 [13034
In 3.2 3.9 5.9 7.3 9.5 130 16,5 235 320 39.0 47.0 61.0
| lo,max 4.8 5.9 84 110 143 195 264 329 432 600 705 0915
MCS My ny In Pn | Imax 64 7.8 | 11.8 146 190 26.0 33.0 470 640 780 940 1220
My 47.5 86.0 | 86.0
My 46.4 72.0 | 720
19P12- | 72.0 | 1200 | 21.3 | 9.00 | Mg max 92.7 106.7 | 106.7
Mnax 92.7 155.5 1555
Neto - - -
My 58.7 | 86.0 86.0  86.0
My 53.0 | 53.0 53.0 53.0
19P29- | 53.0 | 2850 | 29.5 | 15.80 | Mg max 876 | 876 87.6  87.6
Mnax 144.3 | 1443 | 1443 1443
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

6.11-46 Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO 004CCIB 008CCIB 016CCB 032CCB 048CCIB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
| lo,max 2.3 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
MCS My ny In Pn o | Inax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
My 0.8
My 06
06C41- | 06 | 4050 | 13 | 025 |Mgmax 12
Mrax 19
Neto 2747
Mo 06 038
My 0.4 05
06C60- 0.5 6000 24 0.31 MO,max 0.6 1.2
Minax 1.0 1.9
Neto 7000 6814
M, 15
My 12
06F41- | 12 | 4050 | 15 | 0.51 |Mgmax 2.0
Mpax 3.6
Neto 1902
Mo 1.0 15
My 0.7 0.9
06F60- | 0.9 6000 | 2.5 0.57 | Mg max 1.0 2.0
Mpax 1.8 3.7
Neto 7000 4602
Mo 2.0 2.0
My 15 15
06141- | 1.5 | 4050 | 1.6 | 0.64 |Momax 26 5.0
Mirax 44 6.2
Neto 1898 1384
My 1.2 2.0 2.0
My 0.8 12 12
06160- 1.2 6000 29 0.75 MO,max 1.3 2.6 5.2
Mynax 22 47 6.2
Neto 6407 4200 3157
My 3.3 33
My 2.3 2.3
09D41- | 2.3 | 4050 | 2.3 1.00 | Mg max 5.0 8.8
Mnax 8.0 9.4
Neto 2361 2008
My 2.5 33
My 1.8 1.8
09D60- | 1.8 6000 3.8 1.10 | Mg max 2.5 4.9
Mpax 4.4 8.0
Neto 7000 5217
Mo 42 42
My 31 31
09F38- 3.1 3750 2.5 1.20 MO,max 6.2 10.8
Minax 9.8 14.9
Neto 2589 1737

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11 - 47



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCIB 016CCIB 032CCIB 048CCIB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 2.3 4.6 9.1 181 27.2 36.3
MCS | My | ny In Py | lmax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 2.8 42 42
My 2.1 2.4 2.4
09F60- | 2.4 | 6000 | 4.5 | 150 |Mgmax 3.2 6.1 10.8
Muax 5.4 9.8 14.9
Neto 7000 5906 3715
M, 5.2 5.5
My 3.8 3.8
09H41- | 3.8 | 4050 | 3.4 | 160 |Mgmax 5.9 111
Mpax 9.9 17.5
Neto 3675 2231
M, 5.2 5.5 5.5
My 3.0 3.0 3.0
09H60- | 3.0 | 6000 | 6.0 | 1.90 |Mgmax 5.9 11.0 15.5
Mpnax 9.9 17.5 20.4
Neto 7000 5061 4375
M, 4.8 7.5 7.5
My 43 45 45
09L41- | 45 | 4050 | 42 | 1.90 |Mgmax 5.2 10.3 19.5
Muax 9.1 17.4 31.9
Neto 4450 3188 1878
M, 4.8 7.5 7.5 7.5
My 3.6 3.6 3.6 3.6
09L51- | 3.6 [5100 | 69 | 1.90 |Mgmax 5.2 10.3 15.1 19.6
Muax 9.1 17.5 25.1 31.9
Neto 7000 7000 5647 4076
Mo 47 6.4 6.4
My 42 5.5 5.5
12D20- | 55 | 1950 | 2.6 | 1.10 |Mgmax 46 9.1 17.0
Mpax 8.0 15.3 17.7
Neto 1730 1089 919
M, 4.7 6.4
My 3.8 43
12D41- | 43 | 4050 | 45 | 1.80 |Mgmax 4.6 8.8
Munax 7.8 14.7
Neto 3902 2433
M, 11.2 11.4
My 10.0 10.0
12H15- | 10.0 | 1500 | 3.8 | 1.60 |Mgmax 11.9 226
Muax 20.1 29.0
Neto 1220 918
M, 5.6 112 114
My 5.3 7.5 7.5
12H35-| 7.5 | 3525 | 57 | 2.80 |Mgmax 6.0 11.8 225
Mpax 10.4 20.1 29.0
Neto 3850 2838 2092

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

6.11-48 Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOD 004CCB 008CCIB 016CCIB 032CCB 048CCB 064CCB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
hmx 23 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
Mcs | My | ny In Py | lmax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 15.0 15.0
My 13.5 13.5
12020- | 135 | 1950 | 5.9 | 2.80 [Mgmax 21.4 39.4
Max 35.5 56.4
Neto 1324 863
M, 9.7 15.0 15.0 15.0
My 8.6 11.0 11.0 11.0
12141- | 11.0 | 4050 | 10.2 | 470 | Mg may 10.8 213 30.8 39.5
Mpax 19.0 35.5 49.6 56.4
Neto 4450 3013 2236 1907
My 8.8 11.0
My 8.2 9.2
14D15- | 9.2 | 1500 | 45 | 145 |Mgmax 9.6 17.9
Miax 15.9 283
Neto 1141 689
Mo 8.8 11.0
My 7.5 7.5
14D36- | 7.5 | 3600 | 7.5 | 2.80 |Mgmax 9.5 17.8
Mnax 15.9 28.3
Neto 2496 1614
M, 19.8 21.0
My 16.0 16.0
14H15- | 16.0 | 1500 | 6.6 | 2.50 | Mg max 223 412
Max 371 54.8
Neto 920 667
M, 15.8 21.0 21.0
My 14.0 14.0 14.0
14H32- | 14.0 | 3225 | 119 | 470 |Mgmay 222 32.1 413
Mpax 37.1 51.9 54.8
Neto 1953 1471 1409
My 18.7 28.0 28.0
My 19.0 23.0 23.0
14115- | 23.0 | 1500 | 9.7 | 3.60 |Mgmax 21.9 421 59.9
Minax 376 68.5 771
Neto 1284 828 767
My 14.8 19.8 233
My 14.6 17.2 17.2
14132- | 17.2 | 3225 | 15.0 | 5.80 Mg max 21.8 32.4 422
Max 37.6 53.9 68.5
Neto 2801 2096 1757
M, 37.0 37.0 37.0
My 30.0 30.0 30.0
14P14- | 30.0 | 1350 | 10.8 | 4.20 | Mgmax 49.1 70.0 88.4
Mpax 80.0 105.1 105.1
Neto 710 573 573
» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11 - 49




Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCB 016CCIB 032CCB 048CCB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 23 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
Mcs | My | ny In Py | Imax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 19.3 25.9 30.5
My 17.1 21.0 21.0
14P32- | 21.0 | 3225 | 15.6 | 7.10 |Mgmax 25.4 37.9 493
Mpmax 439 63.0 80.0
Neto 2469 1829 1495
M, 25.9 32.0
My 25.1 27.0
19F14- | 27.0 | 1425 | 86 | 4.00 |Mgmax 28.6 54.6
Mpmax 48.9 86.0
Neto 1204 746
M, 20.5 275 32,0
My 19.0 21.0 21.0
19F30- | 21.0 | 3000 | 14.0 | 6.60 |Mgmax 27.2 40.5 53.0
Mpmax 472 68.3 86.0
Neto 2774 2033 1653
M, 426 51.0
My 40.0 40.0
19)14- | 40.0 | 1425 | 123 | 6.00 | Mgmax 58.9 82.8
Mpmax 96.0 129.0
Neto 1063 839
M, 284 33.4
My 26.6 29.0
19J30- | 29.0 | 3000 | 185 | 9.10 |Mgmax 426 56.9
Mpmax 73.8 926.0
Neto 2850 2323
M, 46.4 62.2 64.0
My 453 51.0 51.0
19P14- | 51.0 | 1350 | 143 | 7.20 | Mg may 64.6 915 1201
Mppax 106.7 155.5 190.0
Neto 1227 996 870
M, 31.2 36.7
My 28.6 32.0
19P30- | 32.0 | 3000 | 19.0 | 10.00 | Mg max 458 61.1
Mpmax 81.2 106.7
Neto 2938 2715

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P.. [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCB 016CCIB 032CCB 048CCB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 23 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
Mcs | My | ny In Py | Imax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 0.6 0.8
My 05 0.6
06C41L| 0.6 | 4050 | 2.6 | 0.25 |Mgmax 0.6 11
Mpmax 1.0 1.9
Neto 6298 2835
M, 0.7 0.8
My 0.5 0.5
06C60L | 0.5 | 6000 | 4.0 | 0.31 |Mgmax 0.7 13
Mpmax 12 2.2
Neto 7000 1149
M, 1.0 15 15
My 0.8 1.2 12
06FA1L | 1.2 | 4050 | 29 | 051 |Mgmax 12 2.1 3.9
Mpmax 1.9 35 44
Neto 3838 2118 2831
M, 15 15
My 0.9 0.9
06F60L | 0.9 | 6000 | 3.8 | 0.57 |Mgmax 15 2.9
Mpmax 2.6 43
Neto 6138 3182
M, 13 2.0 2.0
My 1.0 15 15
06141L | 1.5 | 4050 | 32 | 0.64 |Mgmax 14 28 5.0
Mpmax 24 4.4 6.2
Neto 3549 1947 2831
M, 1.9 2.0
My 12 12
06160L | 12 | 6000 | 3.8 | 0.75 |Mgmax 21 41
Mppax 36 6.2
Neto 3417 1149
M, 25 33 33
My 2.0 23 23
09D41L | 23 | 4050 | 4.6 | 100 |Mgmax 25 4.9 8.8
Mpmax 4.4 8.0 9.5
Neto 4091 2547 2170
M, 2.6 33 3.3
My 18 18 18
09D60L | 1.8 | 6000 | 7.0 | 110 |Mgmax 2.6 5.0 7.1
Mpmax 45 8.1 95
Neto 7000 5373 4626
M, 42 42
My 31 31
09F38L | 31 |3750 | 50 | 120 |Mgmax 6.1 10.8
Mpmax 9.8 15.0
Neto 1149 1951

» .. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11-51



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCB 016CCIB 032CCB 048CCB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 23 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
Mcs | My | ny In Py | Imax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 3.2 42 4.2 42
My 2.4 2.4 2.4 2.4
09F60L | 2.4 | 6000 | 7.9 | 1.50 |Mgmax 36 6.8 2.6 11.9
Mpmax 6.1 10.9 14.3 15.0
Neto 6985 3448 2612 2397
M, 5.2 55 5.5
My 38 38 3.8
09H41L| 3.8 | 4050 | 6.8 | 160 |Mgmax 5.9 11.0 15.3
Mpmax 9.9 17.2 20.0
Neto 1149 2138 1852
M, 3.7 5.5 5.5 55
My 3.0 3.0 3.0 3.0
09H60L | 3.0 | 6000 | 8.0 | 1.90 |Mgmax 41 8.0 115 145
Mpmax 7.2 13.2 17.9 20.0
Neto 1149 4081 2984 2695
M, 4.8 7.5 7.5 7.5
My 43 45 45 45
09L41L | 4.5 | 4050 | 84 | 1.90 |Mgmax 5.2 10.3 15.1 19.6
Mpmax 9.1 175 25.1 31.9
Neto 4562 3243 2497 1909
M, 4.7 6.4
My 42 55
12D20L | 55 | 1950 | 5.2 | 110 |Mgmax 4.6 9.0
Mpmax 8.0 14.9
Neto 1878 1181
M, 48 6.4 6.4
My 3.9 43 43
12D41L| 43 | 4050 | 88 | 1.80 |Mgmax 4.6 9.2 13.3
Mppax 8.1 15.2 17.9
Neto 4102 2535 2187
M, 11.2 114
My 10.0 10.0
12H15L | 10.0 | 1500 | 7.6 | 1.60 |Mg max 11.8 225
Mumax 20.1 29.0
Neto 1098 827
Mo 6.8 10.7 11.4
My 6.1 8.0 8.0
12H30L| 8.0 | 3000 | 10.5 | 2.50 |Mgmax 7.2 14.3 20.9
Mpmax 12.7 243 29.0
Neto 2831 1849 1591
M, 15.0 15.0 15.0
My 1355 1355 135
12020L | 135 | 1950 | 118 | 2.80 | Mgmax 213 30.7 394
Mpmax 354 493 56.0
Neto 1307 1004 866

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCIB 016CCIB 032CCIB 048CCIB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 2.3 4.6 9.1 181 27.2 36.3
MCS | My | ny In Py | lmax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 47 7.5 7.5
My 42 7.0 7.0
12D17-| 7.0 | 1650 | 3.0 | 1.20 |Mgmax 4.6 9.1 17.0
Muax 8.0 15.3 17.7
Neto 1730 1089 919
M, 47 7.5
My 3.8 6.0
12D35- | 60 |3525| 56 | 220 |Mgmax 4.6 8.8
Mpax 7.8 14.7
Neto 3902 2433
M, 112 12.8
My 10.6 12.0
12H14- | 12.0 | 1350 | 4.1 | 1.70 |Mgmax 11.9 22,6
Mpnax 20.1 29.0
Neto 1220 918
Mo 5.6 11.2 12.8
My 5.3 10.0 7.5
12H34- | 105 | 3375 | 7.5 | 3.70 |Mgmax 6.0 11.8 225
Muax 10.4 20.1 29.0
Neto 3850 2838 2092
M, 19.0 19.0
My 17.0 17.0
12117- | 17.0 | 1650 | 6.7 | 2.90 |Mgmax 214 39.4
Muax 35.5 56.4
Neto 1324 863
Mo 9.7 16.7 19.0 19.0
My 8.6 14.0 14.0 14.0
12139- | 14.0 | 3900 | 117 | 570 |Mgmax 10.8 213 30.8 39.5
Mpax 19.0 355 496 56.4
Neto 4450 3013 2236 1907
Mo 8.8 12.5
My 8.2 12.0
14D14- | 12.0 | 1350 | 5.4 | 1.70 |Mgmax 2.6 17.9
Mpmax 15.9 283
Neto 1141 689
M, 8.8 11.4
My 8.6 9.7
14D30- | 10.5 | 3000 | 9.7 | 3.30 |Mgmax 9.5 17.8
Muax 15.9 28.3
Neto 2496 1614
M, 19.8 25.5
My 19.6 235
14H12- | 235 | 1200 | 83 | 3.00 |Mgmax 223 412
Mpax 37.1 54.8
Neto 920 667

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCB 016CCIB 032CCB 048CCB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 23 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
Mcs | My | ny In Py | Imax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M, 15.8 235 25.5
My 15.6 20.5 20.5
14H28- | 20.5 | 2775 | 15.0 | 6.00 | Mg max 222 321 413
Mpmax 37.1 51.9 54.8
Neto 1953 1471 1409
M, 18.7 32.7 345
My 19.0 30,5 30.5
14L14- | 305 | 1350 | 11.8 | 430 |Mgmax 21.9 421 59.9
Mpmax 376 68.5 77.1
Neto 1284 828 767
M, 19.8 233
My 19.7 233
14130- | 25.5 | 3000 | 20.8 | 8.00 | Mg max 324 422
Mpmax 53.9 68.5
Neto 2096 1757
M, 39.1 435 435
My 38.9 42.0 42.0
14P11- | 42.0 | 1050 | 13.4 | 4.60 |Mgmax 49.1 70.0 88.4
Mpmax 80.0 105.1 105.1
Neto 710 573 573
M, 25.9 30.5
My 25.6 30.1
14P26- | 33.0 | 2625 | 21.9 | 9.10 |Mg max 37.9 493
Mpmax 63.0 80.0
Neto 1829 1495
M, 25.9 415
My 25.1 38.0
19F12- | 38.0 | 1200 | 113 | 4.80 |Mgmax 28.6 54.6
Mppax 48.9 86.0
Neto 1204 746
M, 275 33.9
My 27.4 325
19F29- | 325 | 2850 | 20.1 | 9.70 | Mg max 40.5 53.0
Mpmax 68.3 86.0
Neto 2033 1653
M, 59.0 69.4
My 58.1 62.5
19J12- | 62.5 | 1200 | 183 | 7.90 | Mgmax 82.8 82.8
Mpmax 129.0 129.0
Neto 839 839
M, 343
My 32.6
19)29- | 50.5 | 2850 | 31.0 | 15.10 | Mg max 56.9
Mpmax 96.0
Neto 2323

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOO | 004CCIB 008CCIB 016CCIB 032CCIB 048CCIB 064CCIB
In 2.0 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
[ lo,max 2.3 4.6 9.1 181 27.2 36.3
MCS | My | ny In Py | lmax 4.0 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
Mo 62.2 76.8
My 57.5 67.6
19P12- | 72.0 | 1200 | 21.3 | 9.00 | Mg max 91.5 1201
Muax 155.5 190.0
Neto 996 870
Mo 36.7
My 35.9
19P29- | 53.0 | 2850 | 29.5 | 15.80 | Mg max 61.1
Mpax 106.7
Neto 2715

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

. 9321- | 9322- 9323- 9324- 9325-  9326- | 9327- | 9328 | 9329-
EC EC ED EC EC) EC EC EC EC
In 15 25 3.9 7.0 13.0 | 235 | 320 | 470 @590
lo,max 23 38 5.9 105 | 195 = 235 | 320 | 470 @ 520
MCS | My | ny In Pn | Imax 23 3.8 5.9 105 | 195 @ 353 | 480 | 705 | 885
M, 0.8 0.8 0.8
My 0.6 0.6 0.6
06C41- | 0.6 | 4050 | 13 | 025 |Mgmax | 12 18 24
Mumax 12 18 24
Neto 4635 | 2871 2019
M, 0.8 0.8 0.8
My 0.5 0.5 0.5
06C60- | 0.5 | 6000 | 2.4 | 031 |Mgmax 1.0 15 2.4
Mpmax 1.0 15 2.4
Neto 7000 | 7000 @ 5368
M, 15 15 15
My 12 12 12
06F41- | 12 | 4050 | 15 | 0.51 |Mgmay | 2.0 3.4 4.4
Mpmax 2.0 3.4 4.4
Neto 2819 | 1973 | 1562
M, 13 15 15
My 0.9 0.9 0.9
06F60- | 0.9 | 6000 | 2.5 | 0.57 |Mgmax 17 3.0 4.4
Mpax 17 3.0 4.4
Neto 7000 | 5714 3773
M, 18 2.0 2.0
My 1.4 15 15
06141- | 1.5 | 4050 | 16 | 0.64 |Mgmax | 26 42 6.2
Mumax 2.6 42 6.2
Neto 2994 | 1980 | 1384
M, 15 2.0 2.0
My 1.0 12 12
06160- | 12 | 6000 | 2.9 | 0.75 |Mgmax 2.1 33 5.7
Mpmax 2.1 33 5.7
Neto 7000 | 5486 | 3414
M, 31 33 33
My 23 23 23
09D41- | 23 | 4050 | 2.3 | 1.00 |Mgmax 42 6.2 9.4
Mppax 42 6.2 9.4
Neto 4895 | 2937 | 2008
M, 2.4 33 33
My 18 18 18
09D60- | 1.8 | 6000 | 3.8 | 1.10 |Mgmax 3.2 5.6 9.3
Mpmax 3.2 5.6 9.3
Neto 7000 | 7000 | 4492
M, 35 42 42
My 31 31 3.1
09F38- | 3.1 | 3750 | 2.5 | 120 |Mgmax 5.2 7.7 12.0
Mumax 5.2 7.7 12.0
Neto 4000 | 3250 | 2173

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

. 9321- | 9322- 9323- 9324- 9325-  9326- | 9327- | 9328 | 9329-
EC EC ED EC EC) EC EC EC EC
In 15 25 3.9 7.0 13.0 | 235 | 320 | 470 @590
lo,max 23 38 5.9 105 | 195 = 235 | 320 | 470 @ 520
Mcs | My | ny In Pn | Imax 23 3.8 5.9 105 | 195 @ 353 | 480 | 705 | 885
M, 4.2 42
My 2.4 2.4
09F60- | 2.4 | 6000 | 4.5 | 150 |Mgmax 6.9 11.4
Mumax 6.9 11.4
Neto 7000 | 5035
M, 5.0 5.5 5.5
My 3.8 38 3.8
09H41- | 3.8 | 4050 | 3.4 | 160 |Mgmax 7.5 125 | 201
Mpmax 7.5 125 | 201
Neto 4250 | 2977 | 1988
M, 4.5 5.5
My 3.0 3.0
09H60- | 3.0 | 6000 | 60 | 1.90 |Mgmax 6.7 11.7
Mpmax 6.7 11.7
Neto 7000 | 7000
M, 4.7 75 75
My 42 45 45
09L41- | 45 |4050 | 42 | 1.90 |Mgmax 6.7 117 | 208
Mpax 6.7 11.7 | 208
Neto 4450 | 4154 | 2796
M, 42 7.5 7.5
My 3.6 36 36
09L51- | 3.6 |5100 | 6.9 | 1.90 |Mgmax 6.0 111 | 132
Mumax 6.0 111 | 191
Neto 7000 | 7000 | 7000
M, 5.9 6.4 6.4
My 53 55 5.5
12D20- | 55 | 1950 | 2.6 | 1.10 |Mgmax 7.6 116 | 177
Mpmax 7.6 116 | 177
Neto 1790 | 1358 919
M, 4.6 6.4 6.4
My 37 43 43
12D41- | 43 | 4050 | 45 | 1.80 |Mgmax 5.9 101 | 173
Mpax 5.9 101 | 173
Neto 4344 | 3275 | 2116
M, 109 | 114 | 114
My 100 | 100 | 100
12H15- | 10.0 | 1500 | 3.8 | 1.60 |Mgmax 151 | 258 | 29.0
Mpmax 151 | 258 | 29.0
Neto 1676 | 1013 | 918
M, 9.8 11.4
My 7.5 7.5
12H35- | 7.5 | 3525 | 57 | 2.80 |Mgmax 135 | 241
Mpmax 135 | 241
Neto 3618 | 2447

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

. 9321- | 9322- 9323- 9324- 9325-  9326- | 9327- | 9328 | 9329-
EC EC ED EC EC) EC EC EC EC
In 15 25 3.9 7.0 130 235 | 320 @ 470 = 590
lo,max 23 38 5.9 105 | 195 = 235 | 320 | 470 @ 520
MCS | My | ny In Pn | lmax 23 3.8 5.9 105 | 195 @ 353 | 480 | 705 | 885
M, 150 | 15.0
My 135 | 135
12120 | 135 | 1950 | 5.9 | 2.80 |Mgmax 244 | 419
Mumax 244 | 419
Neto 1718 1158
M, 150 | 150 | 15.0
My 11.0 | 110 @ 110
12141- | 11.0 | 4050 | 102 | 470 |Mgmax 228 | 270 | 355
Mpmax 228 | 385 | 496
Neto 4287 | 2799 | 2236
M, 8.5 11.0 | 110
My 8.0 9.2 9.2
14D15- | 9.2 | 1500 | 4.5 | 145 |Mgmax 121 | 202 | 290
Mpmax 121 | 202 | 290
Neto 1437 | 928 676
M, 7.7 11.0 | 110
My 7.0 75 75
14D36- | 7.5 [3600 | 7.5 | 2.80 |Mgmax 109 | 190 | 222
Mpax 109 | 190 | 290
Neto 3479 | 2159 | 1593
M, 173 | 210
My 160 | 16.0
14H15- | 16.0 | 1500 | 6.6 | 2.50 |Mgmax 254 | 439
Mumax 254 | 439
Neto 1247 | 800
M, 162 | 210 @ 210
My 140 | 140 @ 140
14H32- | 140 | 3225 | 119 | 470 |Mgmax 238 | 282 | 371
Mpmax 238 | 402 | 519
Neto 2875 | 1817 | 1471
M, 280 | 280
My 230 | 230
14L15- | 23.0 | 1500 | 9.7 | 3.60 |Mgmax 450 | 529
Mppax 450 | 738
Neto 1126 | 788
M, 152 | 274 | 280 | 280
My 149 | 172 | 172 | 172
14132 | 17.2 | 3225 | 15.0 | 5.80 |Mgmax 235 | 283 | 376 | 529
Mpmax 235 | 410 | 539 | 739
Neto 3953 | 2608 2096 | 1672
M, 370 | 370 | 370
My 300 | 300 | 300
14P14- | 30.0 | 1350 | 10.8 | 4.20 |Mg max 525 | 618 | 80.0
Mumax 525 | 863 | 105.1
Neto 998 668 573

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

. 9321- | 9322- 9323- 9324- 9325-  9326- | 9327- | 9328 | 9329-
EC ED ED EC EC) EC EC EC EC
In 15 25 3.9 7.0 130 235 | 320 @ 470 = 590
lo,max 23 38 5.9 105 | 195 = 235 | 320 | 470 @ 520
MCS | My | ny In Pn | lmax 23 3.8 5.9 105 | 195 @ 353 | 480 | 705 | 885
M, 19.8 | 358 | 370 | 37.0
My 175 | 210 | 210 | 21.0
14P32- | 21.0 | 3225 | 156 | 7.10 | Mgmax 274 | 330 | 439 | 618
Mmax 274 | 479 | 630 | 864
Neto 3300 2299 | 1829 | 1404
M, 226 | 320 @ 320
My 220 | 270 @ 270
19F14- | 27.0 | 1425 | 86 | 4.00 |Mgmax 330 | 582 | 683
Mpmax 330 | 582 | 86.0
Neto 1459 | 1056 @ 746
M, 21.0 | 320 | 320
My 195 | 210 @ 210
19F30- | 21.0 | 3000 | 14.0 | 6.60 |Mgmax 292 | 352 | 472
Mpmax 292 | 515 | 683
Neto 3352 | 2573 | 2033
M, 436 | 510 | 51.0
My 400 | 400 | 400
19)14- | 40.0 | 1425 | 123 | 6.00 |Mgmax 60.8 = 724  96.0
Mppax 60.8 | 1045 | 129.0
Neto 1376 | 996 839
M, 393 | 510 | 510 | 510
My 290 | 290 | 290 | 29.0
19J30- | 29.0 | 3000 | 185 | 9.10 |Mgmax 36.8 | 502 | 724 | 795
Mumax 552 | 73.8 | 1047 | 127.6
Neto 3150 | 2850 | 2162 | 1817
M, 475 | 640 | 640
My 464 | 510 | 510
19P14- | 51.0 | 1350 | 143 | 7.20 |Mgmax 695 | 79.6 | 106.7
Mpmax 69.5 | 116.7 | 1555
Neto 1400 | 1187 | 996
M, 431 | 587 | 640 | 640
My 320 | 320 | 320 | 320
19P30- | 32.0 | 3000 | 19.0 | 10.00 | Mg max 396 | 539 | 796 | 87.6
Mppax 593 | 812 | 1169 | 144.3
Neto 3000 | 2938 | 2638 | 2298

» .. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11-59



6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300

Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9322-EC] | 9323-EC1 | 9324-EC]  9325-E01 | 9326-EC1  9327-EC1 | 9328-EC1 | 9329-EC1
In 2.5 3.9 7.0 13.0 23.5 32.0 47.0 59.0
[ To,max 3.8 5.9 10.5 19.5 23.5 32.0 47.0 52.0
MCS | My | ny In Py | lmax 3.8 5.9 10.5 19.5 353 48.0 70.5 88.5
M, 5.9 7.5 7.5
My 5.3 7.0 7.0
12D17-| 7.0 | 1650 | 3.0 | 120 |Mgmax | 7.6 11.6 17.7
Muax 7.6 11.6 17.7
Neto 1790 | 1358 919
Mo 46 7.5 7.5
My 3.7 6.0 6.0
12D35- | 60 |3525| 56 | 220 |Mgmax 5.9 10.1 17.3
Mpax 5.9 10.1 17.3
Neto 4344 | 3275 | 2116
M, 10.9 12.8 12.8
My 10.3 12.0 12.0
12H14- | 12.0 | 1350 | 4.1 | 1.70 |Mgmax 15.1 25.8 29.0
Mpax 15.1 25.8 29.0
Neto 1676 | 1013 918
M, 9.8 12.8
My 9.6 10.5
12H34- | 105 | 3375 | 7.5 | 3.70 |Mgmax 13.5 24.1
Muax 13.5 241
Neto 3618 | 2447
M, 185 19.0
My 17.0 17.0
12117- | 17.0 | 1650 | 6.7 | 2.90 |Mgmax 244 41.9
Muax 24.4 41.9
Neto 1718 | 1158
Mo 17.2 19.0 19.0
My 14.0 14.0 14.0
12139- | 14.0 | 3900 | 117 | 5.70 |Mgmax 228 27.0 35.5
Mpax 228 385 496
Neto 4287 | 2799 | 2236
Mo 8.5 125 12.5
My 8.0 12.0 12.0
14D14- | 12.0 | 1350 | 5.4 | 1.70 |Mgmax 12.1 20.2 29.0
Mumax 12.1 20.2 29.0
Neto 1437 928 676
M, 7.7 125 125
My 7.0 10.0 10.0
14D30- | 10.5 | 3000 | 9.7 | 3.30 |Mgmax 10.9 19.0 222
Muax 10.9 19.0 29.0
Neto 3479 | 2159 | 1593
M, 17.3 25.5
My 17.2 235
14H12- | 235 | 1200 | 83 | 3.00 |Mgmax 25.4 439
Muax 25.4 439
Neto 1247 800

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9322-E01 | 9323-E01 | 9324-E01 | 9325-E01 | 9326-E01 | 9327-E01 | 9328-EC1 | 9329-ED)
In 25 3.9 7.0 13.0 235 32.0 47.0 59.0
[ lo,max 3.8 5.9 10.5 19.5 235 32,0 47.0 52.0
Mcs | My | ny In Py | Imax 3.8 5.9 10.5 19.5 353 48.0 70.5 88.5
M, 16.2 25.5 255
My 16.1 20.5 205
14H28- | 20.5 | 2775 | 15.0 | 6.00 | Mg max 23.8 282 37.1
Mpmax 23.8 40.2 51.9
Neto 2875 1817 | 1471
M, 334 345
My 30.5 305
14L14- | 305 | 1350 | 11.8 | 430 |Mgmax 45.0 52.9
Mpax 45.0 73.8
Neto 1126 788
M, 274 345 345
My 255 255 255
14130- | 25.5 | 3000 | 20.8 | 8.00 | Mg max 283 37.6 52.9
Mpmax 41.0 53.9 73.9
Neto 2608 | 2096 | 1672
M, 401 435 435
My 40.0 420 42,0
14P11- | 42.0 | 1050 | 13.4 | 4.60 |Mgmax 525 61.8 80.0
Mpmax 525 86.3 105.1
Neto 998 668 573
M, 35.8 435 435
My 33.0 33.0 33.0
14P26- | 33.0 | 2625 | 21.9 | 9.10 |Mgmax 33.0 439 61.8
Mpmax 47.9 63.0 86.4
Neto 2299 | 1829 | 1404
M, 22,6 415 415
My 22.0 380 38.0
19F12- | 38.0 | 1200 | 113 | 4.80 |Mgmax 33.0 58.2 68.3
Mppax 33.0 58.2 86.0
Neto 1459 | 1056 746
M, 39.9 415
My 325 325
19F29- | 32.5 | 2850 | 20.1 | 9.70 | Mg max 35.2 472
Mumax 515 68.3
Neto 2573 | 2033
M, 436 70.5 70.5
My 434 62.5 62.5
19J12- | 62.5 | 1200 | 183 | 7.90 | Mgmax 60.8 724 96.0
Mumax 60.8 1045 | 129.0
Neto 1376 996 839
M, 55.5 70.5 70.5
My 50.5 50.5 50.5
19)29- | 50.5 | 2850 | 31.0 | 15.10 | Mg max 50.2 724 79.5
Mpax 73.8 1047 | 127.6
Neto 2850 | 2162 | 1817

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9322-E01 | 9323-E01 | 9324-E01 | 9325-E01 | 9326-E01 | 9327-E01 | 9328-EC1 | 9329-ED)
In 25 3.9 7.0 13.0 235 32.0 47.0 59.0
[ lo,max 3.8 5.9 10.5 19.5 235 32,0 47.0 52.0
Mcs | My | ny In Py | Imax 3.8 5.9 10.5 19.5 353 48.0 70.5 88.5
M, 475 86.0 86.0
My 46.4 72.0 72.0
19P12- | 72.0 | 1200 | 21.3 | 9.00 |Mg max 69.5 79.6 106.7
Mpmax 69.5 1167 | 1555
Neto 1400 | 1187 996
M, 58.7 86.0 86.0
My 53.0 53.0 53.0
19P29- | 53.0 | 2850 | 29.5 | 15.80 | Mgmax 53.9 79.6 87.6
Mpax 81.2 1169 | 1443
Neto 2938 | 2638 | 2298

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS06C41- (selbstbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS06F41- (selbstbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax440V
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS06141- (selbstbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09D41- (selbstbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09F38- (selbstbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09H41- (selbstbeliiftet)

M [Nm] -=--- Mmax 440V
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09L41- (selbstbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax440V
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12D17 (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12D35- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12H14- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12H34- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12L17- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12L39- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14D14- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14D30 (fremdbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCS14H12- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14H28- (fremdbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14L14- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14L30- (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax440V
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14P11- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS14P26- (fremdbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS19F12- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS19F29- (fremdbeliiftet)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

www.lenze.de/dsc.

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

MCS19J12- (fremdbeliiftet)

M [Nm] -=--- Mmax440V
125 r'S Mmax 400 V
——————— Mmax 360 V
------ Mmax @ Imax= 2x |0
100 > N s1
\' N
N N
\.
N A N
75 _— -
\‘\' N
\' N \
\ \
50 -
N\ \
\‘ AY
\‘ \
\‘ \
\.
25 B N
i '
1 1
i \
i \
i \
0 - >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000
n [r/min]
MCS19J14- (selbstbeliiftet)
M [Nm] -=--- Mmax440V
125 r'S Mmax 400 V
——————— Mmax 360 V
------ Mmax @ Imax= 2x |0
100 > N s1
\' N
................................. N '\.. S NEEER)
N A N
75 - -
\‘\' N
\_\' \ .
\ \
50 S -
\ \
\ N
o A
\‘ \
\.
25 B N
i '
1 1
i \
i \
i \
0 - >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000
n [r/min]
6.11-86

Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS19J29- (fremdbeliiftet)
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150 & Mmax 400 V
——————— Mmax 360 V
R . T T D A R R Mmax @ Imax= 2x 10
125 - S
.......................... \ . s1
\\. N N .
100 LN RN
75 e .
\\ N N . .
\\ N\ \
N 1
\.\ 1
i \
25 : :
i ‘.
!l 1
0 i‘ I‘ >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]
MCS19J30- (selbstbeliiftet)
M [Nm] ---- Mmax440V
150 & Mmax 400 V
——————— Mmax 360 V
125 S N e T I L L L Mmax @ Imax= 3x 10
* b —.-— Mmax @ Imax= 2x 10
\‘\. t N S$1
100 LN RN
b e e - o — — e — ;..\ \k\_\ N
75 e .
N\ AN
50 [r—— L
\.\ \ 1
\ K 1
\ !
\ t
25 : ;
1
; 1
0 i‘ I‘ >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11 - 87



6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS19P12 (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS19P29- (fremdbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS06C41L (selbstbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCSO06F41L (selbstbeliiftet)

---- Mmax 253V
45 & n ~ Mmax 230 V
' \ s !t ! tr 1 1 |  ==-- Mmax 207 V
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T~ b= N — = Mmax @ Imax= 2x |10
Bl i \ s1

4.5 A

4

25 S

N
I
/
' 7
.
L
7 T
/ ] 7
4
/'I / ,
/
/
o ’
; 7
. ’
’
7
'
I

i |

]
7

16 bomeit—+—+—+ 1+ L1 L1 e 3

0.5

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

n [r/min]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11-91




Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS06141L (selbstbeliiftet)

M [Nm] - --- Mmax 253V
75 Mmax 230 V
——————— Mmax 207 V
. : SN WS S S N . . e Mmax @ Imax= 3x 10
...... Y \\ ' —--— Mmax @ Imax= 2x 10
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2 ~t=< S
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i 1
i i
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500
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MCS06160L (selbstbeliiftet)
M [Nm] - --- Mmax 253V
75 Mmax 230 V
——————— Mmax 207 V
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09DA41L (selbstbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 253V
10 g Mmax 230 V
N N S A N A I ——— Mmax 207 V
\.\ 0ttt e Mmax @ Imax= 3x 10
............................. o \\ o —--— Mmax @ Imax= 2x 10
7.5 = S1
« \ N
T A N _..'LTS*_.\.;
5 S >
N \
25 . I.
! 1
i I
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i !
! 1
! |
0 1 I "
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500
n [r/min]
MCS09D60L (selbstbeliiftet)
M [Nm] - --- Mmax 253V
10 g Mmax 230 V
. N et Mmax 207 V
\'\\ N R TR EE Mmax @ Imax= 3x 10
SRR RV AU S O B SN L — == Mmax @ Imax= 2x 10
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

www.lenze.de/dsc.

MCSO09F38L (selbstbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 253V
15 & Mmax 230 V
.................... NN e Mmax 207V
NI L e Mmax @ Imax= 4x 10
12.56 Y
'\\ N —--— Mmax @ Imax= 3x 10
R R —_) - - _\ \._: —-— Mmax @ Imax= 2x 10
10 kS < s1
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i 1
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0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
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10 S 1
75 bl o EI N b - . — _._k\\\ -
- . ™~ Tkl N
; \,\\ ~—
~ ~—
3
1
25 T
i
i
0 : 3
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000
n [r/min]
6.11-94

Lenze | VO6-de_DE-06/2014



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09H41L (selbstbeliiftet)

M [Nm] - --- Mmax 253V
204, Mmax 230 V
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS09L41L (selbstbeliiftet)

M [Nm]
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12D20L (selbstbeliiftet)

M [Nm] - --- Mmax 253V
20 i Mmax 230 V
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NN b e Mmax @ Imax= 3x 10
\\ AN —--— Mmax @ Imax= 2x |0
Py EETTRT YOI S PP Moo N N 1
10 S AN -
\4\ \\
5 . o
S |
"\ \
\ '
v 1
Y )
0 . >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750
n [r/min]
MCS12D41L (selbstbeliiftet)
M [Nm] - --- Mmax 253V
20 i Mmax 230 V
——————— Mmax 207 V
N L N Y Y R R Mmax @ Imax= 3x |0
* AN —.-— Mmax @ Imax= 2x 10
' LLELET] EETTIH ST S Y . e hY < S1
“ N
5 = .
N .
. X
i 1
i |
i 1
1 )
0 L L
0 500 1000

P
1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 56000 5500

n [r/min]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014

6.11-97



6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Date

n

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.

» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12H15L (selbstbeliiftet)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 230 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCS12L20L (selbstbeliiftet)

M [Nm] -=--- Mmax 253V
GOA — Mmax 230V
——————— Mmax 207 V
50 -------------------------- Mmax @ Imax: 4x IO
—--— Mmax @ Imax= 3x |10
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40 5 o e . s S1
30 Y -
20 -~ -
\' Y
. - .
10 B )
‘\ A}
.\ A}
.\ A}
.\ A}
0 : >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750

n [r/min]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014 6.11-99



Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

k
|, C2
f 1
2 |
5 — _ M
— o
Sy =l —
~
Q - — f
dZ k 5 S
DIN 332-OR
Oa 3
€2
ms Og,
X3
N o I t
S
Y \
_ | _ It
] I i !
-]
Y [ |
X 4 1 2
M4
MCS06C MCS06F MCSo06l

RO0 / C40 BO k | [mm] 155 185 215
RO0 / C40 PO k  [mm] 174 204 233
SROI/ SV / EOCI BO k | [mm] 237 266 297
SROI/ SV / EOO PO k | [mm] 255 285 315
SRO /SvO / ECO ks [mm] 82.0

g  [mm] 86.0
SKM BO k | [mm] 190 220 250
SKM POI k | [mm] 209 239 268
SKM ks [mm] 35.0

g  [mm] 62.0

» Drehzahl- / Winkelgeber: ROO / COO /SO0 / EOO
» Bremse: B0 /PO
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

81 83 X3 X4 ms3 my ns3 ngy y % w
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [] [°]
MCS06 77 77 19 29 40 40 28 28 30 190 230
d d, [ I I, u t
k6 -0.7...0.3
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS06 11 M4 23 2.0 18 4.0 125
as b, 5] € f, S2
j6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS06 62 60 8 75 2.5 5.5
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

g1

1 2d

/ = @

[d2 DA s,

DIN 332-DR ks

MCS09D MCSO09F MCSO09H MCSO09L MCS12D MCS12H MCS12L

ROIO / C40 BO k [mm] 213 233 253 293 228 268 308
ROO / C40 POI k [mm] 233 253 273 313 248 288 328
ROI0 / C40 ks | [mm] 13 14

g  [mm] 67 72
SO0/ EOO BO k [mm] 264 284 304 344 277 317 357
SO0/ OO PO k [mm] 284 304 324 364 297 337 377
SOO/ E0d ks [mm] 64 63

g | [mm] 81 89

MCS14D MCS14H MCS14L MCS14P MCS19F MCS19J MCS19P

ROIO / C40 BO k [mm] 251 291 331 371 280 320 380
ROO / C40 POI k [mm] 279 319 359 399 314 364 424
ROI0 / C40 ks | [mm] 24 15

g2 [mm] 78
SO0 / EDO BO k [mm] 301 341 381 421 329 369 429
SO0/ EOO PO k [mm] 329 369 409 449 363 413 473
SO0/ EdO ks [mm] 74 64

g,  [mm] 101

» Drehzahl- / Winkelgeber: ROO / COO / SO0 / EOO
» Bremse: B0 /PO
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

81 83 X3 Xa ms3 my ns3 Ny y v w
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [°] [°]
MCS09 90 90 20 44
40 40 28 28 35 195 260
MCS12 105 105 22 46
81 83 X3 X4 m; my n3 ng y v w
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [°] [°]
MCS14D15-
MCS14D36-
MCS14H15- 117 117 24 48 40 28 195 260
MCS14H32-
MCS14L15-
MCS14L32- 146 126 29 36 75 45 180 205
MCS14P14- 117 117 24 48 40 28 195 260
MCS14P32- 146 126 29 36 75 45 180 205
24 48
- 40 28 35
MCS19F14 142 142 511 751 40 28 195 260
29 36
MCS19F30- 171 151 s 630 75 45 180 205
24 48
MCS19J14- 142 142 511) 751 40 28 195 260
29 36
MCS19J30- 171 151 561 631 75 45 180 205
24 48
MCS19P14- 142 142 519 751) 40 28 195 260
29 36
MCS19P30- 171 151 561) 631 75 45 180 205
d d, [ I I u t
k6 -0.7..0.3
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS09 14 M5 30 2.5 25 5.0 16.0
MCS12 19 M6 40 4.0 32 6.0 215
MCS14 24 M8 50 40 27.0
5.0 8.0
MCS19 28 M10 60 50 31.0
a as b, € € f, 52
j6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS09 120 89 80 8 100 3.0 7.0
MCS12 160 116 110 9 130 35 10.0
MCS14 188 143 130 13 165 ' 12.0
MCS19 250 192 180 11 215 4.0 14.0

1) Bei Ausfiihrung mit Bremse (PCJ)
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6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

k
)
s,
- |=———| | ©
o
N
©
o) - -—¢ - - - -
S| S
1 —
[ 82
DIN 332-DR
S2
X3 kg Oa 5 |
9
m3 m
-
(] [ u =
1 O
- ° S | t
> 0 c
L i - 1
[——] : = -
b - 1
3
s! h ®
Iy l5
MCS12D  MCS12H | MCS12L | MCS14D | MCS14H | MCS14L MCS14P  MCS19F | MCS19) | MCS19P
ROI0 / C40 BO k | [mm] 301 341 381 339 379 419 459 387 427 487
ROI0 / C40 PO k | [mm] 321 361 401 368 408 448 488 421 471 531
ROI0 / C40 ks = [mm] 92 115 126
SO0/ ECO BO k | [mm] 344 384 424 392 432 472 512 425 465 525
SO0/ EO0O PO k | [mm] 364 404 444 421 461 501 541 459 509 569
SO0/ E00 ks = [mm] 135 169 165
g [mm] 140 167 212
g | [mm] 140 163 210

» Drehzahl- / Winkelgeber: ROO / COO / SO0 / EDO

» Bremse: B0 /PO
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

81 83 86 X3 Xq X6 m3 | My | Mg n3 Ny Ng y W W W | W
[mm] [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [] []  [] @[]
MCS12D17
MCS12D35
MCS12H14
MCS12H34 105 | 105 | 107 | 16 = 40 @ 67
MCS12117 40 28
MCS12L39
MCS14D14
MCS14D30 | 117 | 117 20 | 44
MCS14H12
MCS14H28 | 146 | 126 24 | 31 75 45
mesiaia | 117 117 P a0 aa B 40 40 37 28,9 28 | 35 160 160 120 130
MCS14130 | 146 | 126 24 | 31 75 45
MCS14P11 | 117 @ 117 20 | 44 40 28
MCS14P26 | 146 @ 126 24 | 31 75 45
MCS19F12 | 142 | 142 41691) 74(')31) 40 28
MCS19F29
MCS19)12 142 2%
MCS19J29 | 171 | 151 24 | 31 75 45
511 | 581
MCS19P12
MCS19P29
d d, [ I b u t
k6 -0.7..0.3
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS12 19 M6 40 4.0 32 6.0 21.5
MCS14 24 M8 50 40 27.0
MCS19 28 M10 60 >0 50 80 31.0
a as b, C e, f, Sy
j6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCS12 160 116 110 9 130 25 10.0
MCS14 188 143 130 13 165 12.0
MCS19 250 192 180 11 215 4.0 14.0
1) Bei Ausfiihrung mit Bremse (PCJ)
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Servo-Synchronmotoren MCS

Technische Daten
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Servo-Synchronmotoren MCS
Zubehor

Permanentmagnet-Haltebremse

Die Servo-Synchronmotoren kdnnen mit eingebauten Permanentma-
gnet-Haltebremsen ausgestattet werden.

Bei Permanentmagnetbremsen gilt das Bemessungsdrehmoment
bauartbedingt ausschlieflich als Haltemoment im Stillstand. Beim
Bremsen aus voller Motordrehzahl, z.B. bei Notstopps, reduziert sich
das Bremsmoment erheblich.

Die Verwendung als Sicherheitselement ist ohne zusatzliche MalRnah-
men insbesondere bei Hubachsen nicht zuldssig.

Die Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspannung
aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der Bremsen als reine Halte-
bremsen tritt praktisch kein VerschleiR an den Reibflachen auf.

Bei Fahrachsen wird durch die Einhaltung des zuldssigen Massentrag-
heitsverhaltnisses Last/Bremsmotor (J / Jyg) sichergestellt, dass die
zulassige Hochstschaltarbeit der Bremse nicht tiberschritten wird
und mindestens 2000 Notstopp-Funktionen aus einer Drehzahl von
3000 r/min heraus durchgefiihrt werden kénnen.

Bei Hubachsen wirkt zusatzlich das aus der Gewichtskraft resultieren-
de Lastmoment. Fiir diesen Fall gelten die Angaben zu J| / Jyg nicht.

Achtung:

Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem
Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Storfaktoren, z. B.
Oleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten kann!

Bei langen Motorzuleitungen ist der ohmsche Spannungsabfall ent-
lang der Leitung zu beachten und durch eine hohere Spannung am
Leitungseingang zu kompensieren.

Fiir Lenze-Systemleitungen gilt:

\
U[V]:UB[V]+O.08%~ILg[m]~IB[A]

Lenze | VO6-de_DE-06/2014

Wird keine passende Spannung (falsche GroRe, falsche Polaritat) an
die Bremse gelegt, fillt diese ein und kann durch den weiterdrehenden
Motor Uberhitzt und zerstort werden.

Kiirzeste Schaltzeiten der Bremsen werden durch gleichstromseitiges
Schalten der Spannungerreicht. Zur Funkentstérung und zur Erh6hung
der Lebensdauer der Relaiskontakte ist hierbei ein Funkenléschglied
erforderlich.

Permanentmagnet-Haltebremse
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Servo-Synchronmotoren MCS
Zubehor

Permanentmagnet-Haltebremse

Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

Unpc®® | My My M.y In? J t, 0 t,0 Q9 m Ime | I/ ws
20°C 120°C | 120°C
(vl (Nm]  [Nm] | [Nm] (Al | [kgem?] | [ms] | [ms] (] kgl | [kgem?]

MCS06C 026 | 221
MCSO06F 220 200 | 060 | 034 | 012 | 150 | 300 | 300 | 030 | 034 166
MCS06! 042 | 133
MCS09D 217 | 364
MCS09F 257 | 305
MCSO9H 800 = 600 | 450 200 | 400 080 |,
MCS09L 065 | 1.07 400 387 | 199
MCS12D 24 507 | 150
MCS12H 120 = 100 | 7.00 13.0 | 430 090 | 840 | 870
MCS12L 117 | 5.90
MCS14D 113 | 105
MCS14H 174 | 6.50
MCS14L 220 180 | 800 | 088 | 320 | 15.0 150 640 L R R
MCS14P 379 | 240
MCS19F 370 320 | 150 | 093 | 124 | 96.0 113 | 2350 | 310 | 774 | 520

Bemessungsdaten mit erh6htem Bremsmoment

Un,pc®® | My My Mgy In? J ty o t Qg4 m e | I/ ms
20 °C 120 °C 120 °C
V] [Nm]  [Nm] | [Nm] [A] | [kgem?] | [ms] [ms] [ [kg] | [kgem?]
MCS09D 2.17 36.4
MCSO09F 2.57 30.5
12.0 10.0 7.00 0.65 1.07 20.0 40.0 400 0.80
MCSO09H 2.97 26.3
MCS09L 3.87 199
MCS12D 7.10 24.3
MCS12H 24.0 19.0 12.0 0.71 3.13 16.0 90.0 890 1.20 10.4 16.3
MCS12L 24 13.7 12.1
MCS14D 20.5 22.2
MCS14H 26.6 16.9
37.0 32.0 15.0 0.93 12.4 96.0 113 2350 3.10
MCS14L 35.8 12.3
MCS14P 47.1 9.10
MCS19) 135 2.20
100 80.0 43.0 1.29 30.0 30.0 90.0 2100 4.30
MCS19P 190 1.20

1) Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Nennspannung (+ 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kdnnen sich die Zeiten verlangern.

2) Die Stréme sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind
deutlich niedriger.

3) Bei DC 24 V Bremse: geglattete Gleichspannung, Welligkeit <1 %.

4) Hochstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 r/min fiir mindestens 2000
Notstopps.

5) Spannungstoleranz: -10 ... +5%
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Zubehor

Resolver

Standergespeister Resolver mit zwei um 90° versetzten Standerwick-
lungen und einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung.

Drehzahl- / Winkelgeber

1) RSO RVO
Produktschliissel
RSO RVO3
Auflésung
Winkel [ 0.80
Genauigkeit
['l -10...10
Absolute Positionierung
1 Umdrehung
Max. Drehzahl
Nimax [r/min] 8000
Max. Eingangsspannung
DC Uinmax v] 10.0
Max. Eingangsfrequenz
finmax [kHz] 4.00
Ubersetzungsverhiltnis
Stander / Laufer +5% 0.30
Lauferimpedanz
iz [Q] 51+j90
Standerimpedanz
Zeo [Ql 102 +j150
Impedanz
Zys [Q] 44 +i76
Min. Isolationswiderstand
bei DC 500 VV R mMQ] 10.0
Polpaarzahl
1
Max. Winkelfehler
[1 -10...10
Zuordnung Inverter
E84AVTC
E94A
ECS
EVS93
1)° 6 - Produktschliissel > Drehzahl- / Winkelgeber
Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen
geeignet fiir Sicherheitsfunktion
Nein Ja
Max. zuldssige Winkelbeschleunigung
MCS06 a [rad/s2] 56000
MCS09 ... MC5192) [rad/s2] 19000
Funktionale Sicherheit
IEC 61508 SIL3
EN 13849-1 bis zu Performance Level e

2) -1- . i
° 10 - 1-Geber-Konzepte mit Resolvern

Lenze | VO6-de_DE-06/2014

6.11-109




6.11

Servo-Synchronmotoren MCS

Zubehor

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

TTL-Inkremental

SinCos-Absolutwert

Drehzahl- / Winkelgeber

1) C40 EQI SRS SVS
Produktschliissel
1K4096-5V-T AM32-5V-E AS1024-8V-H AS1024-8V-K2
Gebertyp
Single-turn Multi-turn Single-turn
Impulse
4096 32 1024
Ausgangssignale
TTL 1Vss
Schnittstellen
EnDat Hiperface
Absolute Umdrehung
0 4096 1
Auflosung
Winkel2) [ 1.30 0.40
Genauigkeit
[1 ‘1.1 5.5 -0.8..0.8
Min. Eingangsspannung
DC Unmn V] 450 475 7.00
Max. Eingangsspannung
DC Uinmax [V 5.50 5.25 12.0
Max. Drehzahl
[Ureye [r/min] 7324 12000 6000
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.075 0.17 0.080
Grenzfrequenz
frax | LkHZ] 500 6.00 200
Zuordnung Inverter
E94P E94A E84AVTC
E94A
ECS
EVS93
1)° 6 - Produktschliissel > Drehzahl- / Winkelgeber
2) Abhangig vom Inverter.
Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen
geeignet fiir Sicherheits-
funktion
Nein Nein Nein Ja
Max. zuldssige Winkelbe-
schleunigung
MCS06 a [rad/s2] 970000
MCS09 ... MCS19 a [rad/s?] 240000
Funktionale Sicherheit
IEC 61508 SIL2
EN 13849-1 bis zu Performance
Level d
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Zubehor

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

SinCos-Absolutwert

Drehzahl- / Winkelgeber

SKM

SRM SVM ECN

EQN

Produktschliissel

AM128-8V-H

AM1024-8V-H AM1024-8V-K2

AS2048-5V-E

AM2048-5V-E

Gebertyp

Multi-turn

Single-turn

Multi-turn

Impulse

128

1024

2048

Ausgangssignale

1Vss

Schnittstellen

Hiperface

EnDat

Absolute Umdrehung

4096 1

4096

Auflésung
Winkel

[

0.40

Genauigkeit

[ -1.3..13

-0.8..0.8

-0.6..0.6

Min. Eingangsspannung
DC

Uin,min [V]

7.00

4.75

Max. Eingangsspannung
DC

L"in,max [V]

12.0

5.25

Max. Drehzahl

[r/min] 9000

nmax

6000

12000

Max. Stromaufnahme

Imax [A] 0.060

0.080 0.15

0.25

Grenzfrequenz

[kHz]

fmax

200

Zuordnung Inverter

E84AVTC
E94A
ECS
EVS93

E94A

1) Abhéngig vom Inverter.

Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen

geeignet fiir Sicherheits-
funktion

Nein

Nein Ja Nein

Nein

Max. zuldssige Winkelbe-
schleunigung

MCS06
MCS09 ... MCS19

[rad/s?]
[rad/s?]

970000
240000

Funktionale Sicherheit
IEC 61508
EN 13849-1

SIL2

bis zu Performan-
ce Level d
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Zubehor

Fremdlifter

Bemessungsdaten 50 Hz

6.11

Schutzart Phasenzahl
Umin Umax UN, ac PN In
V] V] V] [kwW] [A]
F10 210 240 230 0.019 0.12
MCS12
F50 104 122 115 0.018 0.22
F10 210 240 230 0.25
MCS14 IP54 1 0.040
F50 104 122 115 0.53
F10 210 240 230 0.060 0.26
MCS19
F50 104 122 115 0.047 0.45
Bemessungsdaten 60 Hz
Schutzart Phasenzahl
Umin Umax UN, Ac Pn In
(V] V] V] [kw] [A]
F10 210 240 230 0.019 0.12
MCS12
F50 104 122 115 0.018 0.22
F10 210 240 230 0.25
MCS14 IP54 1 0.040
F50 104 122 115 0.53
F10 210 240 230 0.060 0.26
MCS19
F50 104 122 115 0.047 0.45
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Servo-Synchronmotoren MCS
Zubehor

Temperaturiiberwachung

Die in den MCS-Motoren eingesetzten Temperatursensoren liberwa-
chen die Motortemperatur kontinuierlich. Die Temperaturinformation
wird mit der Systemleitung des Riickfiihrsystems an den Servoregler
Uibermittelt. Aufgrund unterschiedlicher physikalischer Bedingungen
gibt es bei den MCS-Motoren zwei unterschiedliche Temperatur-

Uberwachungsmechanismen (in beiden Féllen kein Motor-Vollschutz).

MCso06
Bei diesem Motor wird die Wicklungstemperatur eines Wicklungs-
stranges mit einem Temperatursensor Typ KTY 83-110 iiberwacht.

MCS09 ...19

Diese Motoren werden lber drei in Reihe geschaltete Temperatursen-
soren (1x KTY 83-110 + 2x PTC 150 °C ) tiberwacht. Dadurch wird er-
reicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die Temperatur des Motors
mit hoher Genauigkeit ermittelt wird und zugleich bei Ubertempera-
tur in einem der Wicklungsstrange die im Regler konfigurierte Uber-
temperaturreaktion ausgefiihrt wird.

Widerstandsanderung

3000

2800 I
2600 /
2400 /
2200

2000 /
1800 /
1600 /

1400 /

1200

R[Q] —>

1000

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Tw [OC] b

» BeiSpeisung der Geber mit einem Messstrom von 1 mA gilt obiger
Zusammenhang zwischen Temperatur und gemessenem Wider-
stand.
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Klemmenkasten

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung angeschlos-
sen werden soll, oder aus anderen Griinden kein Steckeranschluss
gewiinscht wird, kann der Anschluss auch iiber einen Klemmenkasten
erfolgen.

Um hierbei die erforderliche Vibrationsfestigkeit der Kabelanschliisse
bei hinreichendem Kontaktdruck langfristig sicherzustellen, sind die
Anschlussklemmen als Zugfederklemmen ausgefiihrt.

Anschliisse

1: Leistungsanschluss (Klemmen bis 65 A belastbar) + Bremsenanschluss.
2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss + Temperatursensoranschluss.

3: PE-Anschluss.

4: GroRflachige Schirmauflagefliache.

5: Offnungen fiir Verschraubungen 2x M32, 2x M25, 2x M20. Die Offnungen
sind zugegossen und kdnnen kundenseitig nach Bedarf geéffnet werden.

6.11-114

Der Klemmenkasten weist gro3ziigig bemessenen Raum fiir die
kundenseitige Verdrahtung sowie groRflachige Schirmauflageflachen
fiir einen sicheren EMV-gerechten Anschluss auf. Der Kabelabgang
kann den Erfordernissen entsprechend rechts- oder linksseitig erfol-
gen.

Bei MCSO06 und bei der Ausfiihrung mit Fremdliifter ist ein Anbau des
Klemmenkastens nicht moglich.
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Klemmenkasten

Abmessungen
154 151
\\ \| \\ ==
doD 2
~ - 0 ~
! ' <+
=L = o
]
— - —
| I
[
[
) U
R (1
UJ
84 R
[mm] [mm]
MCS09 121 8
MCS12 136 5
MCS14 147 3
MCS19 172
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Steckverbinder ICN

Der elektrische Anschluss an die Servomotoren erfolgt serienmaRig
Uber Steckverbinder in der Ausfiihrung ICN.

Der Anschluss des Motors und der Bremse erfolgt in einem Steckver-
binder.

Der Anschluss an die Riickfiihrung/Temperaturiiberwachung und
den Fremdliifter wird jeweils liber einen separaten Steckverbinder
realisiert.

Anschluss der Leistung und Bremse

Die Steckverbinder sind um 270° drehbar und mit einem Bajonettver-
schluss fiir SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusétzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern
kompatibel ist, kdnnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden.

» MCS06 ...12

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 BD1 Haltebremse +

2 BD2 Haltebremse -

PE PE Schutzleiter

4 u Leistung Strang U
Leistung Strang V

6 W Leistung Strang W

» MCS14..19

Steckerbelegung

Kontakt  Bezeichnung Bedeutung

1

5 Nicht belegt

+ BD1 Haltebremse +

- BD2 Haltebremse -

PE PE Schutzleiter

u u Leistung Strang U

\ v Leistung Strang V

W w Leistung Strang W

6.11-116
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Riickfithrung

» Resolver

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ref
Transformatorwicklungen

2 -Ref

3 +VCCETS Versorgung: Elektronisches Typenschild

4 +COS . i X
Standerwicklungen Cosinus

5 -COS

6 +SIN . i X
Standerwicklungen Sinus

7 -SIN

8

9 Nicht belegt

10

11 +KTY )
Temperaturfiihler KTY

12 -KTY

» Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 B Spur B/+SIN
2 A Spur A invers/-COS
3 A Spur A/+COS
4 +Ug Versorgung + Code 20°
5 GND Masse
6 z Nullspur invers/-R5485
7 z Nullspur/+RS485
8 Nicht belegt
9 B~ Spur Binvers/-SIN
10 Nicht belegt
11 +KTY
Temperaturfiihler KTY
12 -KTY
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Steckverbinder ICN
Anschluss der Riickfithrung

» SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 Up Sensor Versorgung UP Sensor
2 .
3 Nicht belegt
4 0V Sensor Versorgung 0 V Sensor
5 +KTY
Temperaturfiihler KTY
6 -KTY
7 +Ug Versorgung +
8 Takt Takt EnDat-Schnittstelle
9 Takt™ Takt invers EnDat-Schnittstelle
10 GND Masse
11 Schirm Gehauseschirm des Gebers
12 B Spur B
13 B~ Spur Binvers/-SIN
14 Daten Daten EnDat?Schnittstelle
15 A Spur A
16 A Spur Ainvers
17 Daten Daten invers EnDat?Schnittstelle

Anschluss des Fremdliifters

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
PE PE Schutzleiter
1 ul

Lifter
2 u2
3
4
5 Nicht belegt
6
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

Ruv 150°c
Ruv20°c
Shii

— = = A=

[r/min]
[kw]
[
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[Q]
[1/h]
[°c]
[°q]
[°q
[°q]
[’
[°c]
[°c]
[°c]
[ms]
[ms]
[°c]
[°c]
vl
V]
V]
V]
V]
V]
vl
[Q]
[Q]
[Q]

Bemessungsdrehzahl
Bemessungsleistung
Hochstschaltarbeit
Isolationswiderstand

Min. Isolationswiderstand
Standerimpedanz

Ladewiderstand

Lauferimpedanz

Standerimpedanz

Standerimpedanz
Ubergangsschalthadufigkeit
Auslosetemperatur
Bemessungstemperatur

Max. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Max. Oberflachentemperatur

Max. Transport-Umgebungstemperatur
Min. Lagerungs-Umgebungstemperatur
Min. Transport-Umgebungstemperatur
Umgebungstemperatur

Verkniipfzeit

Trennzeit

Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Max. Eingangsspannung

Min. Eingangsspannung

Max. Netzspannung

Min. Eingangsspannung

Min. Netzspannung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung
Lauferimpedanz

Impedanz

Standerimpedanz

N100 % [%] Wirkungsgrad

cos ¢ Leistungsfaktor

du/dt [kV/ps] Isolationsfestigkeit

Fopse [N] Min. Axialkraft

Fose [N] Max. Axialkraft

TirrEss [Hz] Max. Eingangsfrequenz
fmax [kHz] Grenzfrequenz

fmax [kHz] Max. Schaltfrequenz

fn [Hz] Bemessungsfrequenz
Frad [N] Max. Radialkraft

Hmax [m] Aufstellungshohe

lo [A] Stillstandsstrom

[~ [A] Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
[ [A] Max. Strom

[ [A] Max. Stromaufnahme
[~ [A] Max. Strombelastbarkeit
[~ [A] Max. Zwischenkreisstrom
In [A] Bemessungsstrom

J [kgem?] Massentragheitsmoment
JMB [kgem?] Massentragheitsmoment
KE| 150°c [V /1000  Spannungskonstante

rp]

Ktg1s0°c  [Nm/A] Drehmomentkonstante

L [mH] Hauptinduktivitat

Lig [mH] Standerstreuinduktivitat
Lyg [mH] Rotorstreuinduktivitat

Ly [mH] Bemessungsinduktivitat
m [kg] Masse

My [Nm] Stillstandsdrehmoment
Mo, max [Nm] Max. Stillstandsmoment
M,y [Nm] Mittleres dynamische Drehmoment
Mmax [Nm] Max. Drehmoment

My [Nm] Bemessungsdrehmoment
Neto [r/min] Eckdrehzahl

ng [r/min] Drehzahl

Ny [r/min] Max. Drehzahl
6.11-4

Lenze | VO4-de_DE-06/2014



Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

CE Communauté Européenne

CSA Canadian Standards Association

DIN Deutsches Institut fiir Normung eV.

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

GOST Zertifikat fiir die russische Foderation

IEC International Electrotechnical Commission
IM International Mounting Code

IP International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
UKrSEPRO  Zertifikat fiir die Ukraine

UL Underwriters Laboratory Listed Product

UR Underwriters Laboratory Recognized Product
VDE Verband deutscher Elektrotechniker
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Allgemeines

Produktschliissel

Motortyp MotorgréRe  Bemessungs- Netzspannung  Drehzahl- / Bremse Standard-  Wellen- Rundlauf +
drehzahl Winkelgeber bauform durchmesser Schwingstérke /
Lagerung
I 1 1 I 1 l I 1
miclal [ 1] []] HEEREE (1]
Asynchron- (Beispiel: 141)  Wert 100 / min (Beispiel: 24)
Servomotor (Beispiel: 2000 =20)

6.11

Y Nicht bei UL-Ausfiihrung méglich.
? Nicht méglich bei MotorgréRe 20, 22 und 26.

6.11-6

SinCos-Absolutwertgeber single-turn,
Hiperface® AS1024-8V-H (SRS50)

SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
Hiperface® AM1024-8V-H (SRM50)

SinCos-Absolutwertgeber single-turn,
EnDat, AS2048-5V-E (ECN 1313)

SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
EnDat, AM2048-5V-E (EQN 1325)

SinCos-Absolutwertgeber multi-turn,
EnDat, AM32-5V-E (EQI 1331)?

Inkrementalgeber SinCos,
IG2048-5V-5 (ITD 22)

Inkrementalgeber TTL,
IG2048-5V-T (ITD 21)

Inkrementalgeber TTL,
IG4096-5V-T (ITD 21)

ﬂ V m Sicherheits-Resolver, RV03

Sicherheits-Inkrementalgeber
SinCos, 1G1024-5V-V3

0]
1]
2
5]
6]
1]
2

G]

U=l =] =]

[H]

Schwingstarke normal
Lagerung normal
Schwingstarke reduziert
Lagerung normal

Schwingstarke normal
Lagerung verstarkt

<H=H=z|-

Standardflansch Form A / FF (B5),
Welle ohne Passfeder

Standardflansch Form A / FF (B5),
Welle mit Passfeder
Standardflansch Form C / FT (B14),
Welle ohne Passfeder
Standardflansch Form C / FT (B14),
Welle mit Passfeder

Wie Standardbauform A,

nur Flansch groR (MCA20/21/26)
Wie Standardbauform B,

nur Flansch groR (MCA20/21/26)
FuBausfiihrung B3,

Welle ohne Passfeder

FuRausfilhrung B3,
Welle mit Passfeder

~HoHoH™HZzHOH=H>

Ohne
Bremse

PM-Bremse
DC24V

PM-Bremse
DC 24V, verstarkt

PM-Bremse
DC205V "

PM-Bremse
DC 205V, verstarkt ¥

Federkraftbremse
DC24V

Federkraftbremse
DC 24V, verstarkt

Federkraftbremse
AC230V"

Federkraftbremse
AC 230V, verstarkt ¥
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Allgemeines

Produktschliissel

Elektrischer Schutzart Kiihlung Zusatz- Temperatur- Typenschild  Farbe Spezifikation

Anschluss schwungmasse  schutz

-1 -1 S B -1 -1 -1 1 1

e L] L] E Q

E Getrennte Rundsteckverbinder UL/ CSA
fiir Leistung + Bremse, Approbation:
Geber + Temperaturfiihler, cURus
Fremdliifter

|K K Getrennte Klemmenkasten m Ohne

fiir Leistung + Bremse + Geber
+ Temperaturfiihler
+ Fremdliifter

|KE| Klemmenkasten fiir Leistung And

+ Bremse, getrennte Rundsteck- ndere Farben
verbinder fiir Geber

+ Temperaturfiihler, Fremdliifter

S Schwarz

International

IP23s 2

IP54 E
IP65 E

International + elektronisch

International + Zweites
lose beigelegt

International + elektronisch +
Zweites lose beigelegt

| Rl KTY-Temperaturfiihler

wHNHRHo

Ohne Liifter 0 m
Fremdliifter 230V Ohne
ohne Filter ﬂm @
Fremdliifter 230V
mit Filter EE

Lenze | VO4-de_DE-06/2014 6.11-7



6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Produktinformationen

Ein anwendungsorientierter Aufbau, geringe Massentragheitsmomen-
te, ein kleines Bauvolumen und hohe konstruktionsbedingte Betriebs-
sicherheit zeichnen diese robusten und dynamischen Motoren aus.

Die kompakte Bauform und das geringe Massentragheitsmoment
erlauben den Einsatz in dynamischen Anwendungen. Wenn es um
einen weiten Drehzahlstellbereich geht und ein robuster Aufbau ge-
fordert wird, ist die Entscheidung einfach: Servo-Asynchronmotoren
MCA von Lenze.

Ob selbstgekiihlt oder mit Fremdliifter —in einem Leistungsbereich
von 0.8 bis 53.8 kW stellen [hnen die Servo-Asynchronmotoren MCA
Nenndrehmomente bis 280 Nm und Spitzendrehmomente bis zu
1100 Nm zur Verfiigung. Gegeniiber normalen Drehstrommotoren
zeichnen sich diese Servomotoren durch ihr geringes Massentragheits-
moment, das niedrige Gewicht und die hohen Maximaldrehzahlen
aus.

Servo-Asynchronmotor MCA21

6.11-8

Vorteile

Hohe Dynamik durch geringe Massentragheitsmomente
Kompakte Bauform mit hoher Leistungsdichte

Robustes Resolver-Riickfiihrungssystem — alternativ SinCos- und
Inkrementalgeber fiir hochste Prazision

Montage- und Servicefreundlichkeit durch SpeedTec-Steckverbinder
Klemmenkasten optional bis MCA21 MCA22 und 26 dreiteiliger
Klemmenkasten

Schutzart: IP23, IP54, IP65 optional bei selbstgekiihlten Servomo-
toren

cURus-approbiert, GOST-zertifiziert, CE-, RoHS-konform

Hohe Maximaldrehzahlen

Weiter Drehzahlstellbereich

Feldschwachbetrieb nutzbar

Elektronisches Typenschild
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

MCA10 MCA13 MCA14 MCA17 MCA19
Bauform
B14-FT85 B14-FT130 B14-FT130 B14-FT130
B5-FF100 B5-FF130 B5-FF165 B5-FF215
Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)
14 x30 19x40 24 x50 28 x 60
A-Lagerschild
oldicht
nicht 6ldicht
Bremse
Federkraftbremse
Permanentmagnetbremse DC24V
AC230VY
DC205VY
Drehzahl- und Winkelgeber
Resolver

SinCos- Single- / Multi-turn
Inkrementalgeber

Kiihlung

Ohne Liifter selbstgekiihlt
Fremdliifter axial, 1-ph. 230V; 50 Hz
Temperatursensor

Temperaturfiihler KTY

Motoranschluss Rundsteckverbinder

Leistung + Bremse
Geber + Temperatursensor

Fremdliifter

Motoranschluss Klemmenkasten

Leistung + Bremse Leistung + Bremse

Geber + Tempera- Geber + Temperatursensor + Fremdliifter

tursensor
Motoranschluss Klemmenkasten +
Rundsteckverbinder
Klemmenkasten Leistung + Bremse
Geber + Temperatursensor

Rundsteckverbinder Fremdliifter
Wellenlagerung
Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, Dichtscheibe bzw. Deckscheibe
Lage des Festlagers A-Seite

Normmotoren (B3, B5, B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe (Direktanbau): A-Seite

Einbau des Festlagers
Farbe

RAL9005M

1) Nicht moglich bei UR-Ausfiihrung.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

MCA20 MCA21 MCA22 MCA26
Bauform
B3 B14-FT130 B3 B3
B35-FF215 B5-FF215 B35-FF265 B35-FF265
B35-FF265 B5-FF265 B35-FF350
Wellenende ( jeweils mit und ohne
Passfeder)
38x 80 55x110
A-Lagerschild
oldicht
nicht 6ldicht
Bremse
Federkraftbremse DC24V DC24V
AC230VY AC230VY
Permanentmagnetbremse DC24V
AC230VY
DC205VY
Drehzahl- und Winkelgeber
Resolver

SinCos- Single- / Multi-turn
Inkrementalgeber

Kiihlung

Ohne Liifter selbstgekiihlt

Fremdliifter axial, 1-ph. 230V; 50 Hz 230V; 50 Hz 230V; 50 Hz
230V; 60 Hz 230V; 60 Hz

Temperatursensor

Temperaturfiihler KTY

Motoranschluss Rundsteckverbinder

Leistung + Bremse
Geber + Temperatursensor
Fremdliifter

Motoranschluss Klemmenkasten

Leistung + Bremse
Geber + Temperatursen-
sor + FremdlUfter

Motoranschluss Klemmenkasten +

Rundsteckverbinder
Klemmenkasten Leistung + Bremse Leistung + Bremse Leistung + Bremse
Geber +Temperatursen-
sor
Rundsteckverbinder Geber + Temperatursen- Fremdlifter Geber + Temperatursensor
sor Fremdlufter
Fremdlifter
Wellenlagerung
Lagerart Rillenkugellager mit hochtemperaturbestandigem Fett, Dichtscheibe bzw. Deckscheibe
Lage des Festlagers B-Seite A-Seite B-Seite
Normmotoren (B3, B5,
B14): B-Seite
Motoren fiir Getriebe
(Direktanbau): A-Seite
Einbau des Festlagers isoliert isoliert

Farbe

RAL9005M

1) Nicht méglich bei UR-Ausfiihrung.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung

Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen

1-Geber-Konzepte mit Resolvern

Servomotoren kdnnen im Antriebssystem mit den Servo Drives 9400
drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen zur sicheren Geschwindig-
keits- und / oder zur sicheren Relativ-Positionsliberwachung realisie-
ren. Zur Umsetzung dieser Funktionen dient das in den Servo Drives
9400 integrierbare Sicherheitsmodul SM301. Bei der Projektierung

solcher Anlagen ist der folgende Sachverhalt zwingend zu beachten:

Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen in Verbindung mit dem
Sicherheitsmodul SM301

Fiir die folgenden drehzahlabhangigen Sicherheitsfunktionen stehen
die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Motor-Riickfiihrsys-
tem- Kombinationen zur Verfligung:

« Sicherer Stopp 1 (SS1)

« Sicherer Betriebshalt (SOS)

« Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)

+ Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS)

Bei der Nutzung nur eines einzigen Riickfiihrsystems im Umfeld von
diesen Sicherheitsanwendungen stellt die zustandige Norm der Si-
cherheitstechnik IEC 61800-5-2 [In der Drehzahl veranderliche elek-
trische Antriebe Part: 5-2 funktionale Sicherheitsanforderungen] ge-
sonderte Anforderungen an die Verbindung zwischen Riickfiihrsystem
und Motorwelle. Dies liegt darin begriindet, dass speziell zweikanalig
ausgefiihrte Sicherheitssysteme an dieser Stelle in der Mechanik real
einkanalig ausgefiihrt sind. Konstruiert man diese mechanische Ver-
bindung mit einer massiven Uberdimensionierung, dann lasst die
Norm einen Fehlerausschluss gegen den Fehlerfall ,,Geber-Wellen-
bruch" oder Geber-Wellenschlupf zu.

Daher diirfen fiir die einzelnen Antriebsldsungen Beschleunigungs-
grenzwerte nicht Gberschritten werden. Die Grenzwerte entnehmen
Sie den entsprechenden Riickfiihrungsdaten der einzelnen Motorrei-
hen.

+ Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

+ Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung (ES)
+ Sichere Geschwindigkeitsriickmeldung (SSM)

+ Sicher begrenztes Schrittmaf3 (SLI).

Geberart Gebertyp Produktschliissel Riickfiihrung Sichere Drehzahliiberwa-
chung
Ausfiihrung
SinCos-Inkremental Single-turn 1G1024-5V-V3
PLe/SIL3
Resolver RVO3
2-Geber-Konzept bisPLe /SIL3
Lenze | VO4-de_DE-06/2014 6.11-11




6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung
Kiihleinfluss des Montageflansches

Die Montage an eine thermisch leitfahige / isolierende Platte bzw.
ein Maschinengestell hat insbesondere bei den selbstgekiihlten Mo-
toren Einfluss auf die Erwdarmung des Motors.

Die im Katalog angegebenen Motorbemessungsdaten gelten bei einer
Montage an eine in freier Konvektion montierten Stahlplatte mit den
unten aufgefiihrten Abmessungen:

+ MCA10/13:270x 270 mm

* MCA14 /17:330x 330 mm

* MCA19...26:450 x 450 mm

Schwingstérken

MCA10 = MCA13 MCA14 MCA17 MCA19 MCA20 MCA21 MCA22 MCA26
Schwingstarke
IEC/EN 60034-14 A B A B A
Maximaler Effektivwert der [mm/s] 1.60 0.70 1.60 0.70 1.60

Schwinggeschwindigkeit )

1) Freie Aufhdngung

» bein=600..3600 r/min

6.11-12
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung

Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche und Rundlauf der

Wellenenden

—
1/2
5
Q
©
€ Q| T —
Q
L
B
4
v ][B]
MCA10 MCA13 MCA14 MCA17 MCA19
FlanschgroBe
FF100 FT85 FF130 | FT130 FF165 | FT130 @FF165 @ FT130 @ FF215 | FT130
Abmessungen
b, j6 [mm] 80 70 110 130 110 130 110 180 110
b, h6 | [mm]
d k6 | [mm] 14 19 24 28
mé6 | [mm]
Abstand
Messdurchmesser m [mm] 113 98.0 149 188 149 188 149 239 149
Messuhraufnahme zur z +/-1  [mm] 10.0
Flanschpriifung
Koaxialitat
IEC 60072 Normal Class Precision Class
Wert y [mm] 0.080 0.10 0.050
Planlauf
IEC 60072 Normal Class Precision Class
Wert y [mm] 0.080 0.10 0.050
Rundlauf
IEC 60072 Normal Class Precision Class
Wert X [mm] 0.035 0.040 0.021

» Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden sowie
Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche nach IEC 60072

Lenze | VO4-de_DE-06/2014
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung

Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche und Rundlauf der

Wellenenden
MCA20 MCA21 MCA22 MCA26
FlanschgroRe
FF215 FF265 FF215 FF265 FT130 FF265 FF350

Abmessungen

b, j6 [mm] 180 230 180 230 110 230

b, h6e | [mm] 300

d k6 [mm] 38

mé6 | [mm] 55

Abstand
Messdurchmesser m [mm] 239 289 239 289 149 289 384
Messuhraufnahme zur z +/-1  [mm] 10.0
Flanschpriifung
Koaxialitat
IEC 60072 Normal Class Precision Class Normal Class
Wert y [mm] 0.10 0.050 0.10
Planlauf
IEC 60072 Normal Class Precision Class Normal Class
Wert y [mm] 0.10 0.050 0.10
Rundlauf
IEC 60072 Normal Class Precision Class Normal Class
Wert X [mm] 0.050 0.060 0.050 0.060

» Grenzwerte zur Kontrolle von Rundlauf der Wellenenden sowie
Koaxialitat und Planlauf der Befestigungsflansche nach IEC 60072

6.11-14
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung

Hinweise zu den Auswahltabellen

Grafische Darstellung der Betriebspunkte

Nk

Mmax
IZ._._._._._._._.( Meto
j
E N\,
Z Mo max \
=

n [min?]

Nk
[r/min]
MCA
150
MOA

Weitere Auswahltabellen mit unterschiedlichen Schaltfrequenzen
stehen mit folgender Kennung zur Verfiigung:

« DS_ZT_MCS_0001

« DS_ZT_MCA_0001

« DS_ZT_MDSKS_0001

« DS_ZT_MDFKS_0001

Diese Kennung (z.B.DS_ZT_MCS_0001) einfach als Suchbegriff unter
www.lenze.de/dsc eingeben und schon bekommen Sie die Informa-
tion in Form eines PDF-Formats.

Lenze | VO4-de_DE-06/2014

Bitte beachten:

+ Beiaktiver Last (z. B. vertikale Antriebsachsen, Hubwerke, Priifstan-
de, Abwickler) ist Mg a5 U berlicksichtigen

+ Beipassiver Last (z. B. horizontale Antriebsachsen) kann in der Regel
Mpmax verwendet werden

+ BeiDrehzahlen < nyist inverterspezifisch das erreichbare Drehmo-
ment Mg ,ax kleiner als M2

+ Beiden Servo-Invertern ist die schaltfrequenzabhéngige Uberlast-
fahigkeit bei Werkseinstellung beriicksichtigt. Weitere Informatio-
nen, siehe Katalog Servo-Inverter.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung

Hinweise zu den Drehmomentkennlinien

Grafische Darstellung der Drehmomentkennlinien
M [Nm] -=--- Mmax 400V
100 A — S
\\
75 \
AY
\\
\
A
50
N
\
25 1
S ——
0 3
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

Bei den Servo-Asynchronmotoren werden jeweils zwei Kennlinien
dargestellt. Die Dauerbetriebskennlinie (S1) zeigt das drehzahlabhén-
gige Dauerdrehmoment des Motors bei Betrieb an einem Servo Inver-
ter, der mit einer konstanten Schaltfrequenz betrieben wird. Die
Grenzdrehmomentkennlinie entspricht derjenigen, die sich bei Betrieb
des Motors am jeweils groRtmaéglichen Servo Drive 9400 (siehe Aus-
wahltabellen) ergibt. Der Servo Inverter ist hierbei auf eine variable
Schaltfrequenz eingestellt.

Kennlinien im Internet

Die Drehmomentkennlinien fiir Inverter Motorkombinationen finden
sieim Internet unter www.lenze.de/dsc. Dort finden sie alle sinnvollen
Kombinationen mit den Servo-Inverter-Reihen 9400, 9300, ECS sowie
den Inverter Drives 8400 Topline. Die Grenzkennlinien sind jeweils
mit den Werkseinstellungen der Inverter ermittelt:
« 9400 mit variabler Schaltfrequenz.
Hierdurch kann im Grenzfall der bis zu 6-fache Uberstrom gefahren
werden.
» 9300 und ECS mit fester Schaltfrequenz.
+ 8400 TopLine mit variabler Schaltfrequenz.

Die Dauerbetriebskennlinien (S1) zeigen die inverterunabhangigen

Motorbemessungswerte.

Weitere Informationen zu den Begriffen Schaltfrequenz und Werkein-
stellung finden sie in der jeweiligen Betriebsanleitung des Servo In-
verters.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines

Dimensionierung
Einfluss von Umgebungstemperatur und Aufstellungshohe

Die Angaben zu den Servomotoren in Tabellen und Diagrammen
gelten fiir eine maximale Umgebungstemperatur (T,,) von 40 °C
und eine Aufstellungshéhe (H) bis 1000 m U. NN. Bei abweichenden
Montagebedingungen ist der unten stehende Drehmoment-Korrek-
turfaktor (ky 1) bei der S1-Drehmomentkennlinie (My...My) zu beriick-
sichtigen.

» BeiServomotoren mit Fremdliifter betragt die maximale zuldssige
Umgebungstemperatur (Tq,) 40 °C

Drehmomentkorrekturfaktor k,,,;
1.2
11 \ H <1000 m
\'s,\ M — —m H <2000 M
1.0 A T m—— H<3000m
[y —
— — m——es H<4000 m
T h.\> .\\. \
09 ke — ~ P —
o ..~.. "\ \.§I \
E ‘...5.. §.~ \.N
0.8 N ﬁ~.—§§ ~—
l‘.. l~\
‘..~. ~.~
0.7 S L ¥
I.N...
0.6
0.5
20 30 40 50 60
Topr [oc] —>
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Allgemeines
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

MCA
Kiihlungsart
Selbstgekiihlt Fremdliifter
Schutzart
EN 60529 IP54 P54
IP65 1P23s2)
Warmeklasse
IEC/EN 60034-1; Ausnutzung F
IEC/EN 60034-1; Isolationsaufbau (Lack- H
draht)
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG

EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
Approbation

UkrSEPRO
CSA CSA 22.2 No. 100
cURus3) UL1004-1

UL 1004-6

Power Conversion Equipment (File-No. E210321)

Max. Spannungsbelastung

IEC/TS 60034-25 Grenzkurve A der Impulsspannung
Rundlauf
IEC 60072 Precision Class )
Normal Class
Planlauf
IEC 60072 Precision Class 1)
Normal Class
Koaxialitat
IEC 60072 Precision Class )

Normal Class

Mechanische Umgebungsbedingungen (Vi-

bration)
IEC/EN 60721-3-3 3Mé6
3M6
Min. Betriebs-Umgebungstemperatur
Ohne Bremse Topr,min [°C] -20 -15
Mit Bremse Toprmin [°C] -10
Max. Betriebs-Umgebungstemperatur
Topr,max [°C] 40

Max. Oberflachentemperatur

T [°C] 140 110
Mechanische Toleranz
Flanschzentrierdurchmesser b, <230 mm=j6

b, >230mm=hé

Wellendurchmesser d<50mm=k6
d>50mm=mé

Aufstellungshohe
Uber NN Hmax [m] 4000

1) MCA14,17,19 und 21.
2) MCA20, 22 und 26.
3) MCA20X29, MCA21X35 mit Motoranschluss Rundsteckverbinder nur UR
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer L;o
5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,- I:ax,+ Frad Fax,- I:ax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- I:a)<,+

(N] | IN] | IN] | IN] | IN] | [N] | [N] | O[N] | IND | OINT | INT | INT | IN] | OIN] | O[N]
MCA10 630 -130 320 500 -60 250 400 -30 210 330 -10 190 230 0 200
MCA13 850 -110 570 700 -10 450 470 0 450 0 450
MCA14 1000 | -140 500 780 -60 420 550 -30 380 400 -10 360 250 0 350
MCA17 1380 | -180 790 | 1040 -70 680 660 -40 650 440 -20 630 280 610
MCA19 1880 -50 1530 | 1080 -30 1510 | 500 -100 | 1490 | 160 0 1470
MCA20 3400 | -1330| 690 | 2500 |-1020| 380 | 1950 | -780 140 | 1700 | -690 40
MCA21 3200 | -260 | 1740 | 2360 -70 1550 | 1470 -20 1504 | 1030 0 1480
MCA22 3600 | -2370 | 1700 | 2800 |-1740 | 1090 | 2200 |-1280 | 640 | 1900 |-1080| 440 | 1600 | -880 240
MCA26 6950 | -2500 | 1580 | 5400 | -1800 | 880 | 4300 |-1300| 380 | 3700 |-1090| 160

Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer L;,
5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+

IN] | IN] | IN] | IN] | IN] | [N] | [N] | [N] | [N] | INT | INT | INT | IN] | [N] | [N]
MCA10 590 -130 320 470 -60 250 370 -30 210 310 -10 190 220 0 200
MCA13 780 -110 570 640 -10 450 430 0 450 300 0 450
MCA14 930 -140 500 710 -60 420 490 -30 380 370 -10 360 230 350
MCA17 1270 | -180 790 960 -70 680 610 -40 650 400 -20 630 260 0 610
MCA19 1740 -50 1530 | 1000 -30 1510 | 420 -100 | 1490 | 140 0 1470
MCA20 3150 | -1170 | 530 | 2300 | -920 280 | 1800 | -710 70 1400 | -650 0
MCA21 2940 | -260 | 1740 | 2160 -70 1550 | 1350 -20 1504 | 950 0 1480
MCA22 3500 |-2240 | 1600 | 2600 |-1640 | 1100 | 2050 |-1200 | 560 | 1800 |-1020| 380 | 1450 | -850 200
MCA26 6400 |-2080 | 1150 | 5000 |-1600 | 680 | 4000 |-1160| 230 | 3400 |-1090 50

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, beziehen sich auf eine mitt-
lere Drehzahlvon 4000 r/min. Bei MCA20/22/26 auf 3000 r/min.
Sie werden, abhangig von den Umgebungstemperaturen, zusatz-
lich durch die Fettgebrauchsdauer eingeschrankt.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Zulassige Radial- und Axialkrafte

» Verstarkte Lagerung

Angriff der Krafte

Kraftangriff bei |/2

Lagerlebensdauer Ly,
5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h
Frad Fax,- |:ax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- Fax,+ Frad Fax,- |:ax,+
(N] | IN] | IN] | IN] | IN] | [N] | [N] | [N] | [N] | INT | INT | INT | IN] | [N] | [N]
MCA20 7100 | -970 330 | 5100 | -800 160 | 3900 | -640 0
MCA22 8500 | -1850 | 1200 | 7000 | -1400 | 760 5600 | -1030| 390 | 4350 | -930 290 | 3200 | -800 160
MCA26 10500 | -2180 | 1250 | 8370 | -1530| 600 | 6670 |-1130| 200 5840 | -960 30

Kraftangriff bei |
Lagerlebensdauer Lo
5000 h 10000 h 20000 h 30000 h 50000 h

Frad Fax.- Fax,+ Frad Fax.- Fax,+ Frad Fax.- Fax,+ Frad Fax.- Fax,+ Frad Fax.- Fax+

NI | [IN] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N] [ [N] | [N] | [N] | [N] | [N] | [N]
MCA20 6350 | -720 80 4100 | -680 40 2800 | -640 0
MCA22 7000 | -1750| 1100 | 5500 |-1300 | 660 | 4700 | -920 | 280 | 3900 | -820 | 180 | 3000 | -700 60
MCA26 9600 | -2200 | 1280 | 7700 |-1280 | 360 | 6000 | -960 30

» Die Werte der Lagerlebensdauer L, beziehen sich auf eine mitt-
lere Drehzahl von 3000 r/min und werden, abhangig von den
Umgebungstemperaturen, zusatzlich durch die Fettgebrauchs-
dauer eingeschrankt.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Bemessungsdaten, selbstbeliiftet

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

nN Mo My Mmax PN lo In Un, ac N Jn N100 %
[r/min] | [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [Vl [Hz] | [kgem?] [%]
MCA10I40 3950 2.30 2.00 10.0 0.80 2.60 2.40 390 140 2.40 0.70
MCA13I41 4050 4.60 4.00 32.0 1.70 4.60 4.40 390 140 8.30 75.0
MCA14L20 2000 8.00 6.70 60.0 1.40 3.90 3.30 390 70 19.2 84.0
MCA14L41 4100 8.00 5.40 60.0 2.30 7.70 5.80 390 140 19.2 78.0
MCA17N23 2300 12.8 10.8 100 2.60 6.00 5.50 390 80 36.0 86.0
MCA17N41 4110 12.8 9.50 100 4.10 12.0 10.2 350 140 36.0 83.0
MCA19S23 2340 22.5 16.3 180 4.00 9.90 8.20 390 80 72.0 90.0
MCA19542 4150 22.5 12.0 180 5.20 19.7 14.0 330 140 72.0 83.0
MCA21X25 2490 39.0 24.6 300 6.40 15.9 135 390 85 180 85.0
MCA21X42 4160 39.0 17.0 300 7.40 31.8 19.8 320 140 180 84.0
Ry Ruv20°c  Ruvisocc Ry Lig L Lo Nmax? mi
[Q] [Q] [Q] [Q] [mH] [mH] [mH] [r/min] [kel
MCA10I40 4.70 9.40 12.7 5.20 9.80 169 10.0 6.40
MCA13I41 1.70 3.40 4.60 141 5.40 92.6 4.90 10.4
MCA14L20 3.00 6.00 8.10 3.13 10.0 269 10.0
MCA14L41 0.75 1.50 2.00 0.78 2.50 65.8 2.50 151
MCA17N23 1.52 3.04 4.10 1.37 6.20 176 6.80
MCA17N41 0.38 0.76 1.00 0.34 1.50 43.4 1.70 8000 229
MCA19S23 0.69 1.38 1.90 0.62 3.20 111 3.90
MCA19542 0.18 0.35 0.50 0.15 0.80 28.0 1.00 a7
MCA21X25 0.36 0.72 1.00 0.36 2.30 78.1 2.80
MCA21X42 0.090 0.18 0.20 0.090 0.60 19.5 0.70 60.0

1) Ohne Bremse.

2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.

Die Angaben der Spalten Ry, Ly, L, Ry' und L, beziehen sich auf ein
einstrangiges Ersatzschaltbild bei 20 °C.

— 1+ i

Ry Lis L' Ry

u; L
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Bemessungsdaten, fremdbeliiftet IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Mimax Pn lo In Un, ac N J N100%
[r/min] | [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] [Vl [Hz] | [kgem?] [%]
MCA13134 3410 7.00 6.30 32.0 2.20 6.30 6.00 390 120 8.30 72.0
MCA14L16 1635 135 12.0 60.0 2.10 5.30 4.80 390 60 19.2 80.0
MCA14L35 3455 13.5 10.8 60.0 3.90 10.5 9.10 390 120 19.2 79.0
MCA17N17 1680 23.9 21.5 100 3.80 9.10 8.50 390 60 36.0 83.0
MCA17N35 3480 23.9 19.0 100 6.90 18.1 15.8 390 120 36.0 81.0
MCA19517 1700 40.0 36.3 180 6.40 15.4 13.9 390 60 72.0 82.0
MCA19535 3510 40.0 36.0 180 13.2 30.8 28.7 390 120 72.0 85.0
MCA21X17 1710 75.0 61.4 300 11.0 25.8 22,5 390 60 180 85.0
MCA21X35 3520 75.0 55.0 300 20.3 49.5 42.5 390 120 180 88.0
MCA22P08...5F0 760 120 110 500 8.75 234 22.1 345 28 487 80.0
MCA22P14..5F00 | 1425 120 107 500 16.0 40.5 37.7 350 50 487 87.0
MCA22P17..5F0000 | 1670 120 106 500 18.5 46.7 42.7 360 58 487 88.0
MCA22P29..5F00 | 2935 120 100 500 30.7 80.9 72.1 360 100 487 87.0
MCA26TO05...5F00 550 220 216 1100 12.4 35.4 34.9 350 19 1335 83.0
MCA26T10..5F00 | 1030 220 210 1100 227 62.9 61.5 350 36 1335 88.0
MCA26T12..5F000 | 1200 220 207 1100 26.0 78.4 75.1 350 41 1335 87.0
MCA26T22..5F00 | 2235 220 195 1100 456 125 113 340 76 1335 92.0
Ry Ruv20°c = Ruvisocc Ry Lig L Lag Nmax? md
[Q] [Q] [Q] [Q] [mH] [mH] [mH] [r/min] [kgl
MCA13I34 1.70 3.40 4.60 1.41 4.90 76.7 4.40 12.0
MCA14L16 3.00 6.00 8.10 3.13 9.50 224 9.30
MCA14L35 0.75 1.50 2.00 0.78 2.40 56.7 2.30 169
MCA17N17 1.52 3.04 410 1.37 5.60 144 6.00
MCA17N35 0.38 0.76 1.00 0.34 1.40 36.9 1.50 8000 253
MCA19517 0.69 1.38 1.90 0.62 2.60 80.9 3.10
MCA19535 0.18 0.35 0.50 0.15 0.70 20.3 0.80 482
MCA21X17 0.36 0.72 1.00 0.36 2.10 68.9 2.60
MCA21X35 0.090 0.18 0.20 0.090 0.50 16.8 0.60 63>
MCA22P08...5F00 1.07 1.62 3.56 94.9 4.80
MCA22P14...5F000 054 0.36 0.54 048 3.60 94.2 485
MCA22P17...5F000 0.27 0.40 234 105
MCA22P29...5F000 013 0.080 0.12 012 090 229 12t
MCA26T05...5F00 0.59 0.89 2.86 66.8 5.04 6500
MCA26T10...5F000 029 0.20 0.30 025 2.93 69.2 5.12
MCA26T12..5F000 0.15 0.23 0.74 18.1 194
MCA26T22...5FO00 0.080 0.050 0.075 0.062 0.78 19.8 129

1) Ohne Bremse.

2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.

Die Angaben der Spalten Ry, L4, L, Ry' und L,4' beziehen sich auf ein
einstrangiges Ersatzschaltbild bei 20 °C.

— i

Ry Lis L' Ry

U, L
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Bemessungsdaten, fremdbeliiftet IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.

ny Mo My Mimax Pn lo In Un, ac fn J N100%
[r/min] | [Nm] [Nm] [Nm] [kw] [A] [A] vl [Hz] | [kgem?] [%]
MCA20X14...2FO0O 1420 68.0 61.0 250 9.07 26.0 23.0 350 50 171 82.0
MCA20X29...2F0O0 2930 68.0 53.5 250 16.4 52.0 42.4 350 100 171 87.0
MCA22P08...2FOO 760 135 120 500 9.55 26.0 235 355 28 487 80.0
MCA22P14..2FOO 1425 135 115 500 17.2 45.1 40.0 360 50 487 86.0
MCA22P17..2FO0O 1670 135 112 500 19.6 52.1 44.5 360 58 487 88.0
MCA22P29..2F00O 2935 135 110 500 33.8 90.2 77.8 360 100 487 89.0
MCA26TO05...2FOO 550 290 280 1100 16.1 44.0 42.4 350 20 1335 81.0
MCA26T10...2FOIO 1030 290 260 1100 28.0 78.0 69.6 350 36 1335 87.0
MCA26T12..2FOO 1200 290 255 1100 32.0 101 83.3 350 41 1335 87.0
MCA26T22...2FO00 2235 290 230 1100 53.8 160 127 340 76 1335 92.0
Ry Ruv20°c = Ruvisocc R> Lig L Lag Nmax? m
[Q] [Q] [Q] [Q] [mH] [mH] [mH] [r/min] [ke]
MCA20X14...2FO0O 0.37 0.73 1.10 0.36 2.01 60.2 2.14 64.0
MCA20X29..2F0O0O 0.090 0.18 0.28 0.090 0.50 14.3 0.54 ’
MCA22P08...2FO0O 1.07 1.62 3.50 91.9 4.74
0.54 0.48
MCA22P14...2FO00 0.36 0.54 3.55 90.9 4.79 105
MCA22P17..2FOO 0.27 0.40 235 1.22
0.13 0.12 0.90 6500
MCA22P29...2FO00 0.080 0.12 22.9 1.21
MCA26TO05...2FOO 0.59 0.89 3.11 72.1 5.08
0.29 0.25
MCA26T10...2FO0O 0.20 0.30 3.17 71.4 5.14 194
MCA26T12..2FOO 0.15 0.23 18.6
0.080 0.062 0.78 1.30
MCA26T22..2FOO 0.050 0.077 20.2

1) Ohne Bremse.

2) Mechanisch zuldssige Maximaldrehzahl.

Die Angaben der Spalten Ry, Ly, L, Ry' und L, beziehen sich auf ein
einstrangiges Ersatzschaltbild bei 20 °C.

— 1+ i

Ry Lis L' Ry

u; L
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC1 | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324
In 1.9 3.1 5.0 8.8 11.7 16.3 20.6 29.4 38.4
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8
MCA | My | ny In Py | lmax 6.0 100 160 21.0 280 @ 390 495 588 | 76.8
My 11 2.3
My 1.0 2.0
10140 2.0 3950 24 0.80 | Mg max 6.9 10.0
Mnax 6.9 10.0
Neto - -
My 4.6 4.6
My 4.0 4.0
13141 4.0 4050 4.4 1.70 Mo,max 18.9 20.8
Mnax 18.9 20.8
Neto - -
My 51 8.0
My 4.4 6.7
14120 | 67 | 2000 | 3.3 | 140 |Mgmax 250 | 4238
Mimax 250 | 4238
Neto - -
M, 3.5 8.0 8.0
My 3.5 5.4 5.4
14141 | 54 | 4100 | 58 | 230 |Mgmax 21.5 270 | 313
Mnax 215 270 | 313
Neto - - -
My 9.5 12.8
My 9.0 10.8
17N23 | 10.8 | 2300 5.5 2.60 | Mg max 38.0 50.0
Mnax 38.0 50.0
Neto - -
My 7.1 115 12.8 12.8
My 6.7 9.5 9.5 9.5
17N41 9.5 4110 | 10.2 4.10 Mo,max 24.0 333 45.8 49.9
Mnax 24.0 333 45.8 49.9
Neto - - - -
My 184 22.5 22.5
My 15.6 16.3 16.3
19523 | 16.3 | 2340 | 82 | 4.00 |Mgmax 550 | 737 | 86.0
Mimax 550 | 737 | 86.0
Neto - - -
M 150 | 225 225
My 12.0 12.0 12.0
19542 12.0 | 4150 | 14.0 5.20 | Mg max 48.8 62.0 70.0
Mnax 48.8 62.0 70.0
Neto - - -
My 21.4 39.0 39.0 39.0
My 19.6 24.6 24.6 24.6
21X25 | 24.6 | 2490 | 135 6.40 Mo,max 71.7 96.0 126.0 136.0
Mnax 71.7 96.0 126.0 136.0
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC1 | E0024 E0034 E0044 E0074 E0094 E0134 E0174 E0244 E0324
In 1.9 3.1 5.0 8.8 11.7 16.3 20.6 29.4 38.4
| lo,max 6.0 10.0 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8
MCA | My | ny In Pn | Imax 6.0 10.0 16.0 210 28.0 39.0 | 495 58.8 76.8
M, 313 | 390
My 17.0 17.0
21X42 | 17.0 | 4160 | 19.8 7.40 | Mg max 71.7 91.0
Mnax 71.7 91.0
Neto - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

E94ACIC] | EO044 E0074 E0094 EO0134 E0174 E0244 E0324 EO0474 E0594 E0864
In 5.0 8.8 11.7 16.3 20.6 29.4 38.4 47.0 59.0 86.0
| lo,max 16.0 21.0 28.0 39.0 49.5 58.8 76.8 940 118.0 | 172.0
MCA | My | ny In Pn | Imax 160 210 280 390 | 495 | 588 768 940 1180 | 172.0
My 4.6 7.0 7.0

My 4.4 6.3 6.3

13134 6.3 3410 6.0 2.20 Mo,max 20.8 26.0 29.2

Mpax 20.8 26.0 29.2

Neto - - -

My 12.0 135

My 12.0 12.0

14L16 12.0 | 1635 4.8 2.10 Mo,max 45.4 52.6

Mnax 45.4 52.6

My 10.1 135 13.5

My 9.7 10.8 10.8

14135 | 10.8 | 3455 9.1 3.90 | Mg max 32.4 46.0 60.0

Mimax 324 | 460 | 60.0

My 216 23.9 239

My 215 215 21.5

17N17 21.5 | 1680 8.5 3.80 Mo,max 59.4 814 84.5

Mpax 59.4 814 84.5

Neto - - -

My 19.4 23.9 23.9

My 19.0 19.0 19.0

17N35 19.0 | 3480 | 15.8 6.90 Mo,max 59.2 75.0 90.0

Mmax 59.2 75.0 90.0

M, 40.0 | 400 | 400
My 363 | 363 | 363
19517 | 363 | 1700 | 13.9 | 6.40 | Mg max 105.0 | 133.0 | 1480
Mpmax 105.0 | 133.0 | 148.0

M, 36.9 | 400 | 400 | 40.0
My 360 | 360 | 360 | 36.0
19535 | 36.0 | 3510 | 28.7 | 13.20 | Mg max 82.0 | 112.0 | 132.0 | 160.0
Mumax 82.0 | 112.0 | 132.0 | 160.0
M, 544 | 750 | 750 | 75.0
My 504 | 614 | 614 614
21X17 | 614 | 1710 | 22.5 | 11.00 | Mg max 1340 | 158.0 | 215.0 | 246.0
Mpmax 1340 | 158.0 | 215.0 | 246.0

M, 639 | 750 | 75.0
My 55.0 | 55.0 | 55.0
21X35 | 55.0 | 3520 | 42.5 | 20.30 | Mg max 1340 | 167.0 | 2320
Muax 1340 | 167.0 | 2320

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E94ACIC | E0174 E0244 E0324 E0474 E0594 E0864 E1044 E1454 E1724 E2024 E2454
In 165 | 23,5 320 410 410 73.0 780 |102.0 120.0 131.0 160.0
| lo,max 49.5 588 | 76.8 94.0 118.0 172.0 208.0 261.0 310.0 364.0 441.0
MCA | My | ny In Py | lmax 495 | 588 76.8 940 1180 172.0 208.0 261.0 310.0 364.0 441.0
M, 64.0 | 110.0 | 120.0
My 64.0 | 110.0 110.0
ZEEgSD- 110.0 | 760 22.1 8.80 | Mg max | 261.0 | 313.0 | 402.0
Mnax 261.0 | 313.0 | 402.0
Neto - - -
My 82.0 1 120.0 120.0
My 82.0  107.0 107.0
ZEE]‘_;E 107.0 | 1425 | 37.7 | 16.00 Mo,max 242.0 300.0  372.0
Mnax 242.0 300.0  372.0
Neto - - -
My 99.0 | 120.0
My 99.0 | 106.0
22P17-
“SFon | 105.0 | 1670 | 42.7 | 18.50 | Momay 325.0 | 463.0
Miax 325.0 | 463.0
Neto 3 3
My 110.0 | 120.0 | 120.0
My 100.0 | 100.0 | 100.0
iiEZDQD' 100.0 | 2935 | 721 | 30.70 | Mg max 335.0 | 416.0 | 465.0
Mnax 335.0 | 416.0 | 465.0
Neto - - -
My 191.0 220.0  220.0 | 220.0
My 191.0 216.0 216.0 | 216.0
Zglgsg- 216.0 | 550 349 | 12.40 | Mg max 531.0 665.0  826.0 | 10100
Mnax 531.0 665.0  826.0 10100
Neto - - - -
My 77.0 | 220.0 | 220.0 | 220.0
My 77.0 | 210.0 | 210.0 | 210.0
22-5_;‘(; 210.0 | 1030 | 61.5 | 22.70 Mo,max 472.0 | 713.0 | 855.0 | 1044.0
Mnax 472.0 | 713.0 | 855.0 | 1044.0
Neto - - - -
My 204.0 | 219.0 | 220.0 | 220.0
My 204.0 | 207.0 | 207.0 | 207.0
ing:lDZE'] 207.0 | 1200 | 75.1 | 26.00 | Mg max 502.0 | 609.0 | 739.0 | 819.0
Mmax 502.0 | 609.0 | 739.0 | 819.0
Neto - - - -
My 154.0 211.0 220.0 | 220.0
My 154.0  195.0 195.0 | 195.0
22,12525_ 195.0 | 2235 | 112.9 | 45.60 | Mg max 523.0 611.0 711.0 | 843.0
Max 523.0 611.0 711.0 843.0
Neto - - - -

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!

» BeiBetrieb an 4 kHz erbringt der Motor nur 95 % seines Bemes-
sungsdrehmoments bei erhohter Gerauschemission.
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine
Fremdbeliiftete Motoren IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E94ACIC] | E0174 E0244 E0324 E0474 E0594 E0864 E1044 E1454 E1724 E2024 E2454 E2924
In 16.5 235 320 41.0 410 730 78.0 102.0 120.0 131.0 160.0 191.0
| lo,max 495 588 | 76.8 94.0 118.0 1720 208.0 261.0 310.0 364.0 441.0 526.0
MCA My ny In Pn | Imax 495 588 | 76.8 94.0 118.0 172.0 208.0 261.0 310.0 364.0 441.0 526.0
My 32,5 | 66.0
My 32,5  61.0
Zg)F(I]Z.l“.D- 61.0 | 1420 | 23.0 | 9.10 |Mgmax |154.2 190.0
Mpax | 154.2190.0
Neto - -
My 28.0 | 51.6 516
My 28.0 | 51.6 516
20X29-
SFOO 53.5 | 2930 | 424 | 16.40 | Mg max 116.0 | 148.2 192.8
Mnax 116.0 | 148.2 192.8
Neto - - -
My 120.0 135.0
My 120.0  120.0
22P08-
SFOo 120.0 | 760 235 | 9.60 |Mgmax 313.0 | 402.0
Max 313.0 | 402.0
Neto - 3
My 118.0 118.0
My 115.0 115.0
22P14-
oFOO 115.0 | 1425 | 40.0 | 17.20 | Mg max 300.0 372.0
Mnax 300.0 372.0
Neto - -
My 99.0 | 135.0
My 99.0 | 112.0
22P17-
SFOO 112.0 | 1670 | 445 | 19.60 | Mg max 325.0  463.0
Mnax 325.0  463.0
Neto - -
My 110.0 135.0 135.0
My 110.0 110.0 110.0
2§FI;2E|9D- 110.0 | 2935 | 77.8 | 33.80 | Mg max 335.0 | 416.0 486.0
Mnax 335.0 416.0 486.0
Neto - - -
My 268.0 | 268.0 | 290.0
My 268.0 268.0  280.0
221[_:%5[_] 280.0 | 550 | 424 | 16.10 | Mg max 665.0 826.0 11000
Max 665.0 826.0 | 11000
Neto - - -
My 270.0 | 290.0 290.0
My 260.0 | 260.0 260.0
Zg::ll_;‘om_ 260.0 | 1030 | 69.6 | 28.00 | Mg max 713.0 | 855.0 | 10440
Max 713.0 | 855.0 | 10440
Neto - - -

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!

» BeiBetrieb an 4 kHz erbringt der Motor nur 95 % seines Bemes-
sungsdrehmoments bei erhéhter Gerauschemission.
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives 9400 HighLine

Fremdbeliiftete Motoren IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E94ACIC] | E0174 E0244 E0324 E0474 E0594 E0864 E1044 E1454 E1724 E2024 E2454 E2924
In 165 235 320 410 410 73.0 78.0 1020 120.0 131.0 160.0 191.0
| lo,max 49.5 588 76.8 94.0 118.0 172.0 208.0 261.0 310.0 364.0 441.0 526.0
MCA | My | ny | In | Py |lmaxy | 495 588 768 940 1180 1720 208.0 2610 3100 3640 4410 5260
My 204.0 | 219.0 290.0 290.0 290.0
My 204.0 | 219.0 255.0 | 255.0 | 255.0
221F-]|-;|ZD- 255.0 | 1200 | 83.3 | 32.00 | Mg max 502.0 | 609.0 | 739.0 | 840.0 | 896.0
Mpax 502.0 | 609.0 | 739.0 | 840.0 | 896.0
Neto - - - - -
My 211.0| 242.0 290.0 | 290.0
My 211.0|230.0 230.0 | 230.0
22-;2]:'25- 230.0 | 2235 | 126.7 | 53.80 | Mg max 611.0 | 711.0 843.0 10010
Mnax 611.0 | 711.0 843.0 10010
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!

» BeiBetrieb an 4 kHz erbringt der Motor nur 95 % seines Bemes-
sungsdrehmoments bei erhohter Gerduschemission.

6.11-30
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES84AVTC | (15514 (17514 (11124 (11524 [2224 [13024 (4024 [15524 (17524 (11134 (1534 (11834
In 18 24 32 39 59 73 95 13.0 165 235 320 39.0
| lo,max 27 3.6 48 59 84 110 143 195 264 329 432 60.0
MCA | My | ny In Py | lmax 3.6 48 64 78 118 146 190 260 33.0 47.0 64.0 78.0
M - 23] 23] 23 23
My - 19 19 19 19
10140 2.0 3950 24 0.80 | Mg max 4.2 5.8 8.0 9.8 100
Mnax 4.2 5.8 8.0 9.8 100
Neto - - - - -
My - - 4.6 4.6 4.6
My - - 4.0 4.0 4.0
13141 4.0 4050 4.4 1.70 Mo,max 7.6 9.6 | 143 | 189 | 229
Mnax 7.6 9.6 | 143 | 189 | 229
Neto - - - - -
My - - 8.0 8.0 8.0
My - - 6.7 6.7 6.7
14120 | 67 | 2000 | 3.3 | 140 |Mgmax 116 | 162 | 20.1 | 29.4 | 347
Max 116  16.2 | 20.1 294 347
Neto - - 3 - -
My - 80 | 80 | 80
My - 5.4 5.4 5.4
14141 5.4 4100 5.8 2.30 | Mg max 141 | 19.0 | 25.1 31.0
Mnax 141 | 19.0 | 25.1 31.0
Neto - - - -
My - 12.8 128 | 128 128
My - 10.8  10.8 | 10.8 § 10.8
17N23 | 10.8 | 2300 5.5 2.60 | Mg max 17.1 253 | 333 | 438 511
Mnax 17.1 253 | 333 | 438 511
Neto - - - - -
My - - 128 128 | 12.8
My - - 9.5 9.5 9.5
17N41 9.5 4110 | 10.2 4.10 Mo,max 16.5 | 223 311 399 | 495
Mnax 16.5 | 223 311 399 | 495
Neto - - - - -
My - 225 1 225 | 225
My - 16.3  16.3 | 16.3
19523 | 16.3 | 2340 | 82 | 4.00 |Mgmax 328 | 436 609 | 775
Mimax 328 | 437 610 | 775
Neto - - - -
M - | 225225 | 225
My - 12.0 | 12.0 | 12.0
19542 12.0 | 4150 | 14.0 5.20 | Mg max 28.5 | 37.0 | 53.7  64.7
Max 28.5 | 37.0 | 53.8  64.7
Neto - - - -
My - - 39.0 | 39.0  39.0
My - - 245 | 245 245
21X25 | 24.6 | 2490 | 135 6.40 Mo,max 33.6 46.7 593 859 973
Mnax 33.6 46.7 593 859 976
Neto - - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES84AVTC | (15514 (17514 (11124 (11524 [2224 [13024 (4024 [15524 (17524 (11134 (1534 (11834
In 18 24 32 39 59 73 95 130 165 235 320 39.0
| lo,max 27 36 48 59 84 110 143 195 264 329 432 60.0
MCA | My | ny In Pn | Imax 36 48 64 7.8 11.8 146 190 260 330 470 640 780
M, - 39.0 | 39.0 | 39.0
My - 17.0  17.0 | 17.0
21X42 | 17.0 | 4160 | 19.8 7.40 | Mg max 353 | 522 721 | 885
Mnax 353 | 522 721 | 885
Neto - - - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVTC 01524 02224 03024 04024 05524 07524
In 3.9 5.9 7.3 9.5 13.0 16.5
hﬂx 5.9 8.4 11.0 14.3 195 26.4
MA | My | ny | In | PN e 7.8 118 146 19.0 26.0 33.0
Mo - 7.0 7.0 7.0
My - 6.2 6.2 6.2
13134 6.3 3410 6.0 2.20 | Mg max 16.0 214 28.2 32.0
Moy 16.0 214 282 320
Neto - - - -
My - 13.5 135 13.5
My - 12.3 123 12.3
14L16 | 12.0 | 1635 4.8 2.10 | Mgmax 234 34.7 45.5 50.8
Mpmax 234 347 455 50.8
Neto - - - -
My - 13.5 13.5 13.5
My - 108 108 108
14135 | 10.8 | 3455 9.1 3.90 | Mg max 211 28.4 39.8 51.1
Mpnax 211 284 39.8 51.1
Neto - 3 - 3
My - 239 23.9 239
My - 216 216 216
17N17 | 215 | 1680 | 85 | 3.80 | Mgmax 421 55.9 775 933
Moy 422 56.0 775 933
Neto - - - -
Mo - 239
My - 189
17N35 | 19.0 | 3480 | 158 | 6.90 | Mgmay 380 495
Moy 380 495
Neto - -
Mo - 40.0
My - 36.0
19517 | 36.3 | 1700 | 13.9 6.40 | Mg max 716 94.7
Mpmax 716 947
Neto - -
Mo
My
19535 | 36.0 | 3510 | 28.7 | 13.20 | Mg max
Mmax
Neto
Mo -
My -
21X17 | 61.4 | 1710 | 22.5 | 11.00 | Mg max 99.0
Mpmax 99.0
Neto -
Mo
My
21X35 | 55.0 | 3520 | 42.5 | 20.30 | Mg max
Mnax
Neto
» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]

6.11-34

Lenze | VO4-de_DE-06/2014




Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

01134 01534 1834 02234 [J3034 03734 04534 | EB4AVIC
235 32.0 39.0 47.0 61.0 76.0 89.0 In
329 432 60.0 70.5 915 114.0 1335 | lomax
47.0 64.0 78.0 94.0 122.0 152.0 1780 | lpay Ph | In | ny | My | mca
Mg
My
Momax | 220 | 60 |3410 | 63 | 13134
Mmax
Neto
Mo
My
MO,max 2.10 4.8 1635 | 12.0 14L16
Mmax
Neto
135 M,
108 My
56.5 Momax | 390 | 9.1 | 3455 | 108 | 14L35
56.6 Mimax
- Neto
Mg
My
Momax | 380 | 85 | 1680 | 215 | 17N17
Mmax
Neto
239 239 Mo
189 18.9 My
725 978 Momax | 690 | 158 | 3480 | 19.0 | 17N35
725 978 Mmax
- - Neto
40.0 400 M,
36.0 36.0 My
138.9 165.2 Mo,max 6.40 13.9 | 1700 | 36.3 19517
139.0 1653 Mnax
- - Neto
- 40.0 40.0 40.0 40.0 My
- 35.9 35.9 35.9 35.9 My
55.1 788 97.8 1128 146.2 Momax | 1320 | 28.7 | 3510 | 36.0 | 19535
55.1 7858 97.8 112.9 146.2 Mnax
- N - - - Neto
75.0 75.0 75.0 75.0 My
61.4 614 614 61.4 My
143.7 198.5 242.2 277.2 Mg max | 11.00 | 22,5 | 1710 | 61.4 | 21X17
144.0 198.7 2423 2772 Mumax
- - - - Neto
- - 75.0 75.0 75.0 75.0 My
- - 55.1 55.1 55.1 55.1 My
97.5 120.6 138.5 177.5 216.7 267.8 MO,max 20.30 | 42.5 | 3520 | 55.0 | 21X35
97.5 120.6 138.6 178.0 217.5 269.8 Mnax
N - - - - - Neto
» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

ES4AVIC| 07524 (1134 [J1534 (1834 (12234 (13034 (13734 (14534
In 16.5 23.5 32.0 39.0 47.0 61.0 76.0 89.0
| lo,max 26.4 32.9 43.2 60.0 70.5 91.5 114.0 133.5
MCA | My ny In Pn | Imax 33.0 47.0 64.0 78.0 94.0 122.0 152.0 178.0
M, - 120.0 120.0 120.0 120.0
My - 110.6 110.6 110.6 110.6
féig‘; 1100 | 760 | 22.1 | 8.80 [Mgmax | 157.8 2334 | 3233 396.6 394.3
Mpmax 157.8 233.5 323.3 396.6 394.3
Neto - - - - -
M, - 120.0 120.0 120.0 120.0 120.0
My - 107.2 107.2 107.2 107.2 107.2
féiég 107.0 | 1425 | 37.7 | 16.00 | Mg max 186.5 2325 268.8 3457 | 4227 | 4588
Mpax 186.7 2327 269.0 346.3 4237 | 4609
Neto - - - - - -
Mg - - 120.0 120.0 120.0 120.0
My - - 105.8 105.8 105.8 105.8
2?;1575 105.0 | 1670 | 42.7 | 18.50 | Mg max 162.7 204.2 236.9 307.8 3749 | 4612
Mpmax 162.7 204.2 237.1 308.3 3770 | 4624
Neto - - - - - -
M, - 120.0 120.0
My - 99.9 99.9
ziiégm' 100.0 | 2935 | 72.1 | 30.70 | Mg max 180.5 224.5 270.5
Mpax 180.8 226.0 271.4
Neto - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Inverter Drives 8400 TopLine
Fremdbeliiftete Motoren IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

E84AVIC | 07524 (1134 (1534 (1834  [12234 (13034 (13734 (14534
In 16.5 235 32.0 39.0 47.0 61.0 76.0 89.0
| lo,max 26.4 329 43.2 60.0 70.5 915 114.0 133.5
MA | My | ny | In | Pn [ Toa 330 = 470 640 780 940 1220 1520 1780
My - 67.0 68.0 68.0 68.0
My - 61.2 61.2 61.2 61.2
zg)F(IJZ.l‘lD- 61.0 | 1420 | 23.0 | 9.10 | Mgmax 94.8 139.9 192.6 2355 250.0
Mpax 94.9 139.9 192.8 235.7 250.0
Neto - - - - -
My - - 57.0 68.0 68.0 68.0
My - - 53.4 53.4 53.4 53.4
Zgﬁégm- 53.5 | 2930 | 424 | 16.40 | Mg max 96.8 121.2 140.3 182.5 2221 250.0
Mnax 96.8 121.2 140.4 182.6 223.0 250.0
Neto - - - - - -
My - 135.0 135.0 135.0 135.0
My - 120.6 120.6 120.6 120.6
ziigg[-] 120.0 | 760 235 | 9.60 | Mg max 157.8 234.2 3254 401.4 400.9
Mupax | 1578 | 2348 | 3258 4014 | 400.9
Neto 3 - ) - -
My - - 135.0 135.0 135.0 135.0
My - - 1153 115.3 1153 1153
.Z.EElDE 1150 | 1425 | 400 |17.20 | Mg max 1884 | 2351 | 2708 | 3502 | 4258 4936
Moy 1887 | 2351 | 2710 | 3503 | 4281 4961
Neto - - - - - -
My - - 135.0 135.0 135.0 135.0
My - - 1121 1121 1121 1121
2§|P:]I£17D- 112.0 | 1670 | 445 | 19.60 | Mg max 163.1 204.6 2379 309.7 376.9 463.1
Mpax 163.1 204.6 238.2 310.6 379.0 465.2
Neto - - - - - -
Mo - - 135.0
My - - 110.0
22P29-
SO 110.0 | 2935 | 77.8 | 33.80 | Mg max 180.0 224.4 268.2
Mpmax 1807 | 2250 2694
Neto - - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS

Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und

einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOOI 008CCIB 016CC1B 032C0CB 048CC1B 064CC1B
In 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
| lo,max 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
MCA | My | ny In Py | lmax 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M 2.3
My 2.0
10140 2.0 3950 24 0.80 | Mg max 5.6
Mnax 8.1
Neto -
My 3.0 4.6
My 3.0 4.0
13141 4.0 4050 4.4 1.70 Mo,max 4.3 11.0
Mnax 924 18.2
Neto - -
My 8.0 8.0
My 6.7 6.7
14120 | 67 | 2000 | 3.3 | 140 |Mgmax 10.7 25.3
Max 21.6 42.8
Neto ) -
M, 8.0 8.0
My 5.4 5.4
14141 5.4 4100 5.8 2.30 | Mg max 11.0 24.0
Mnax 20.7 29.1
Neto - -
My 12.8 12.8
My 10.8 10.8
17N23 | 10.8 | 2300 5.5 2.60 Mo,max 20.5 43.5
Mnax 40.2 63.7
Neto - -
My 6.1 12.8 12.8
My 6.1 9.5 9.5
17N41 9.5 4110 | 10.2 4.10 Mo,max 7.8 215 335
Mnax 17.4 29.6 57.7
Neto - - -
M 15.1 225
My 15.1 16.3
19523 | 16.3 | 2340 | 82 | 4.00 |Mgmax 18.7 435
Minax 38.5 67.9
Neto - -
My 9.8 16.7
My 9.8 12.0
19542 12.0 | 4150 | 14.0 5.20 | Mg max 184 31.9
Mnax 29.9 58.2
Neto - -
My 21.0 39.0
My 21.0 24.6
21X25 | 24.6 | 2490 | 135 6.40 Mo,max 41.0 64.5
Mnax 64.4 120.5
Neto - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOOI 008CCIB 016CC1B 032C0CB 048CC1B 064CC1B
In 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
| lo,max 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
MCA | My | ny In Pn | Imax 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
My 13.0 17.0
My 13.0 17.0
21X42 | 17.0 | 4160 | 19.8 7.40 | Mg max 30.0 45.0
Mnax 59.4 83.0
Neto - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Drives ECS
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 4 kHz.

ECSOOI 008CCIB 016CC1B 032C0CB 048CC1B 064CC1B
In 4.0 8.0 12.7 17.0 20.0
| lo,max 4.6 9.1 18.1 27.2 36.3
MCA | My | ny In Py | lmax 8.0 16.0 32.0 48.0 64.0
M 7.0
My 6.3
13134 6.3 3410 6.0 2.20 | Mg max 10.7
Mnax 20.8
Neto -
My 8.9 135
My 8.9 12.0
14116 12.0 | 1635 4.8 2.10 | Mg max 115 254
Mnax 21.6 46.7
Neto - -
My 8.3 135 135
My 8.3 10.8 10.8
14135 | 10.8 | 3455 | 9.1 3.90 | Mg max 11.0 27.0 41.0
Miax 222 42,0 60.0
Neto - - i
M, 19.5 23.9
My 195 215
17N17 | 215 | 1680 | 85 | 3.80 |Mgmax 23.0 53.0
Mnax 44.8 80.0
Neto - -
My 12.7 23.0
My 12.7 19.0
17N35 | 19.0 | 3480 | 15.8 6.90 | Mg max 23.0 37.5
Mnax 37.7 64.4
Neto - -
My 28.3 40.0 40.0
My 28.3 36.3 36.3
19517 | 36.3 | 1700 | 13.9 6.40 | Mg max 46.5 72.0 98.0
Mnax 75.4 130.8 158.9
Neto - - -
M, 52.5
My 52.5
21X17 | 61.4 | 1710 | 22.5 | 11.00 | Mg max 107.0
Minax 190.0
Neto -

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9322-E01  9323-EC1  9324-EC1  9325-E01  9326-EC1  9327-EC1 | 9328-EC1  9329-ED
In 2.5 3.9 7.0 13.0 23.5 32.0 47.0 59.0
| lo,max 3.8 5.9 10.5 19.5 23.5 32.0 47.0 52.0
MCA | My | ny In Py | lmax 3.8 5.9 10.5 19.5 35.3 48.0 70.5 88.5
My 2.2 2.3
My 2.0 2.0
10140 2.0 3950 24 0.80 | Mg max 4.4 7.3
Mnax 4.4 7.3
Neto - -
My 4.6 4.6
My 4.0 4.0
13141 4.0 4050 4.4 1.70 Mo,max 12.6 195
Mnax 12.6 195
Neto - -
My 8.0 8.0
My 6.7 6.7
14120 6.7 2000 33 1.40 Mo,max 151 29.3
Miax 15.1 293
Neto - )
M, 7.0 8.0
My 5.4 5.4
14141 | 54 | 4100 | 58 | 230 |Mgmax 132 26.0
Mnax 132 26.0
Neto - -
My 12.8 12.8
My 10.8 10.8
17N23 | 10.8 | 2300 5.5 2.60 | Mg max 24.4 46.2
Mnax 24.4 46.2
Neto - -
My 12.8 12.8 12.8
My 9.5 9.5 9.5
17N41 9.5 4110 | 10.2 4.10 Mo,max 23.4 37.0 54.0
Mnax 234 43.7 59.4
Neto - - -
M, 225 225
My 16.3 16.3
19523 | 16.3 | 2340 | 82 | 4.00 |Mgmax 47.2 78.0
Minax 47.2 88.2
Neto - -
M, 10.0 22.5 22.5
My 10.0 12.0 12.0
19542 12.0 | 4150 | 14.0 5.20 | Mg max 20.7 335 51.0
Mnax 20.7 43.3 60.7
Neto - - -
My 23.7 39.0 39.0
My 23.7 24.6 24.6
21X25 | 24.6 | 2490 | 135 6.40 Mo,max 46.2 66.0 84.0
Mnax 46.2 78.0 924
Neto - - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Selbstbeliiftete Motoren

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9322-E01  9323-EC1  9324-EC1  9325-E01  9326-EC1  9327-EC1 | 9328-EC1  9329-ED
In 2.5 3.9 7.0 13.0 23.5 32.0 47.0 59.0
| lo,max 3.8 5.9 10.5 19.5 23.5 32.0 47.0 52.0
MCA | My | ny In Pn | Imax 3.8 5.9 10.5 19.5 35.3 48.0 70.5 88.5
M, 24.0 39.0 39.0 39.0
My 17.0 17.0 17.0 17.0
21X42 | 17.0 | 4160 | 19.8 7.40 | Mg max 24.0 47.0 84.0 94.0
Mnax 43.9 63.3 96.8 123.0
Neto - - - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9324-E0]  9325-E01  9326-EC1  9327-EC1  9328-EC1  9329-EC1  9330-EC1  9331-ED
In 7.0 13.0 23.5 32.0 47.0 59.0 89.0 110.0
| lo,max 10.5 19.5 23.5 32.0 47.0 52.0 80.0 110.0
MCA | My | ny In Py | lmax 10.5 19.5 35.3 48.0 70.5 88.5 1335  165.0
M 7.0 7.0
My 6.3 6.3
13134 6.3 3410 6.0 2.20 | Mg max 13.0 25.0
Mnax 13.0 25.0
Neto - -
My 135
My 12.0
14116 12.0 | 1635 4.8 2.10 Mo,max 29.6
Mnax 29.6
Neto -
My 135 135
My 10.8 10.8
14135 | 10.8 | 3455 | 9.1 | 3.90 | Mg max 293 47.0
Miax 293 53.8
Neto - )
M, 23.9
My 21.5
17N17 | 215 | 1680 | 85 | 3.80 |Mgmax 57.2
Mnax 57.2
Neto -
My 23.9 23.9 23.9
My 19.0 19.0 19.0
17N35 | 19.0 | 3480 | 15.8 6.90 | Mg max 27.5 57.0 89.0
Mnax 50.7 69.2 100.2
Neto - - -
My 34.0 40.0 40.0
My 34.0 36.3 36.3
19517 | 36.3 | 1700 | 13.9 6.40 Mo,max 50.1 76.0 112.0
Mnax 50.1 95.9 130.8
Neto - - -
My 21.0 39.0 40.0 40.0 40.0
My 21.0 36.0 36.0 36.0 36.0
19535 | 36.0 | 3510 | 28.7 | 13.20 | Mg max 21.0 39.0 73.0 80.0 161.5
Mimax 45.7 67.6 104.3 1329 | 180.0
Neto - - - - -
My 65.5 75.0 75.0 75.0
My 61.4 61.4 61.4 61.4
21X17 | 614 | 1710 | 22.5 | 11.00 | Mg max 65.5 102.0 178.0 200.0
Max 104.1 143.3 210.7 257.3
Neto - - - -
My 68.0 75.0 75.0 75.0
My 55.0 55.0 55.0 55.0
21X35 | 55.0 | 3520 | 42.5 | 20.30 Mo,max 68.0 88.0 156.0 219.0
Mnax 107.7 1359 205.0 250.1
Neto - - - -

» L. [A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP54

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9326-E0] | 9327-EC1 | 9328-EC1 9329-EC0 9330-E01  9331-E00  9332-ECJ
In 23.5 32.0 47.0 59.0 89.0 110.0 145.0
| lo,max 23.5 32.0 47.0 52.0 80.0 110.0 126.0
MCA | My | ny In Py | lmax 35.3 48.0 70.5 88.5 1335 165.0 217.5
My 115.0 120.0 120.0 120.0
My 108.0 110.0 110.0 110.0
Zéig?:-‘ 110.0 | 760 22.1 8.80 | Mg max 115.0 166.0 242.0 267.0
Mnax 185.0 247.0 338.8 345.8
Neto - - - -
My 120.0 120.0 120.0
My 107.0 107.0 107.0
ZEE]‘_;E 107.0 | 1425 | 37.7 | 16.00 Mo,max 146.0 160.0 264.0
Mnax 230.1 292.9 341.8
Neto - - -
My 120.0 120.0 120.0 120.0
My 106.0 106.0 106.0 106.0
2§|l21|:|7[| 105.0 | 1670 | 42.7 | 18.50 | Mg max 124.0 140.0 240.0 335.0
Max 180.5 227.7 342.1 378.3
Neto 3 3 - -
My 118.0 120.0 120.0
My 100.0 100.0 100.0
iiEZDQD' 100.0 | 2935 | 721 | 30.70 | Mg max 122.0 171.0 200.0
Mnax 215.6 273.1 355.1
Neto - - -
My 191.0 220.0 220.0 220.0
My 191.0 216.0 216.0 216.0
Zglgs[] 216.0 | 550 349 | 12.40 | Mg max 191.0 303.0 333.0 615.0
Mnax 313.0 482.0 612.0 751.0
Neto - - - -
My 159.0 220.0 220.0
My 197.0 210.0 210.0
22-5_;‘?:-‘ 210.0 | 1030 | 61.5 | 22.70 Mo,max 159.0 300.0 440.0
Mnax 343.0 552.0 671.0
Neto - - -
My 207.0 220.0 220.0
My 255.0 207.0 207.0
ing:lDZD' 207.0 | 1200 | 75.1 | 26.00 | Mg max 258.0 327.0 397.0
Mimax 4240 512.0 663.0
Neto - - -
Mg 177.0 220.0
My 177.0 195.0
26T22-
_5FOO 195.0 | 2235 | 112.9 | 45.60 | Mg max 203.0 220.0
Max 315.0 432.0
Neto - -

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9326-E0] | 9327-EC1 | 9328-EC1 9329-EC0 9330-E01  9331-E00  9332-ECJ
In 23.5 32.0 47.0 59.0 89.0 110.0 145.0
| lo,max 23.5 32.0 47.0 52.0 80.0 110.0 126.0
MCA | My | ny In Py | lmax 35.3 48.0 70.5 88.5 1335 165.0 217.5
M 61.0 68.0 68.0
My 61.0 61.0 61.0
20X14-
_2FO0 61.0 | 1420 | 23.0 9.10 | Mg max 61.0 93.0 153.0
Mnax 109.3 156.7 2321
Neto - - -
My 28.0 66.3 68.0 68.0
My 28.0 53.5 53.5 535
20X29-
_2FO0 535 | 2930 | 424 | 16.40 Mo,max 28.0 66.3 72.0 129.0
Mnax 68.5 1125 1l46.4 226.7
Neto - - - -
My 115.0 135.0 135.0 135.0
My 115.0 120.0 120.0 120.0
ziiggu 1200 | 760 | 23.5 | 9.60 |Mgmax 115.0 166.0 242.0 267.0
Mimax 185.0 247.0 338.8 345.8
Neto - 3 3 3
My 135.0 135.0 135.0
My 115.0 115.0 115.0
iiilmg 115.0 | 1425 | 40.0 | 17.20 | Mg max 146.0 160.0 264.0
Mnax 230.1 2929 341.8
Neto - - -
My 124.0 134.0 135.0 135.0
My 112.0 112.0 112.0 112.0
Zgijl_j:-‘ 112.0 | 1670 | 445 | 19.60 | Mg max 124.0 140.0 240.0 335.0
Mnax 180.5 227.7 342.1 378.3
Neto - - - -
My 118.0 135.0 135.0
My 110.0 110.0 110.0
2;';;2‘:‘9‘:-‘ 110.0 | 2935 | 77.8 | 33.80 Mo,max 122.0 171.0 200.0
Mnax 215.6 2731 355.1
Neto - - -
My 191.0 290.0 290.0 290.0
My 191.0 280.0 280.0 280.0
fglgSD' 280.0 | 550 | 42.4 | 16.10 | Mg max 191.0 303.0 333.0 615.0
Mimax 313.0 482.0 612.0 751.0
Neto - - - -
My 159.0 290.0 290.0
My 197.0 260.0 260.0
fgléom' 260.0 | 1030 | 69.6 | 28.00 | Mg max 159.0 300.0 440.0
Mnax 343.0 552.0 671.0
Neto - - -

» I...[A], M...[Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Auswahltabellen, Servo Inverter 9300
Fremdbeliiftete Motoren IP23s

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V und
einer Inverter-Schaltfrequenz 8 kHz.

EVS 9326-E00 | 9327-E00 | 9328-E0  9329-E00 9330-ED00  9331-E00  9332-EC
In 23.5 32.0 47.0 59.0 89.0 110.0 145.0
| lo,max 23.5 32.0 47.0 52.0 80.0 110.0 126.0
MCA My ny In Pn | Imax 35.3 48.0 70.5 88.5 133.5 165.0 217.5
My 232.0 290.0 290.0
My 255.0 255.0 255.0
zg-lF-]r;yzD- 255.0 | 1200 | 83.3 | 32.00 | Mg max 258.0 327.0 397.0
Mnax 424.0 512.0 663.0
Neto - - -
My 177.0 222.0
My 177.0 230.0
26T22-
oD 230.0 | 2235 | 126.7 | 53.80 | Mg max 203.0 220.0
Mnax 315.0 432.0
Neto - -

» I..[A], M... [Nm], n... [r/min], P... [kW]

» Bei Betrieb der Motoren mit einer niedrigeren Schaltfrequenz
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrer zustiandigen Lenze Vertriebs-
gesellschaft auf!
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA10140 (selbstbeliiftet)

M [Nm]
12.5 g

---- Mmax 400V
S1

10

7.5 <

2.5 ——

0 >
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA13134 (fremdbeliiftet)

M [Nm] -=--- Mmax400V
304 S1

25 -

20 >

15

10 <

—_

0 >
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]

MCA13I141 (selbstbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V
25 & S1

20 >

0 >
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA14L16 (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V

60 g s1

50

40 B

30

20

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]

MCA14L20 (selbstbeliiftet)

---- Mmax 400V
45 g S1

35

30

25

15 T<

~~

0 >
0 500 1000 1600 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

Lenze | VO4-de_DE-06/2014 6.11 - 49



6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA14L35 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

60 g=—T

50 .

40

30 v

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

MCA14L41 (selbstbeliiftet)

P
8000 9000
n [r/min]

25 >

20

>

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

6.11-50

n [r/min]

---- Mmax 400V
S1

---- Mmax 400V
S1
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA17N17 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
100 g

---- Mmax 400V
S1

75 T

50

\\

~~

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

MCA17N23 (selbstbeliiftet)

---- Mmax 400V
60 & S1

50 A

40 N

30

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter

6.11

www.lenze.de/dsc.

MCA17N35 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax 400V

100 &

75 !

$1

50

25 b

0 1000 2000

MCA17N41 (selbstbeliiftet)

M [Nm]

P
3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]

---- Mmax 400V

60 g

50

$1

40

30

20

0 1000 2000

6.11-52

P
3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA19517 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
150 pe=—=s—=

---- Mmax 400V
S1

125 -

100 >

75

50

25 —_———

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]

MCA19523 (selbstbeliiftet)

M [Nm]
100 g

---- Mmax 400V
S1

75 v

50 <

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA19535 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax 400V

175 &

$1

I

150 | .
4
i

125 4

100 i

75

50 <

25 ——

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

MCA19542 (selbstbeliiftet)

M [Nm]

P
7000 8000
n [r/min]

---- Mmax 400V

70 &

$1

60 A

50

40 B

30

20 ——]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

6.11-54

P
7000 8000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA20X14...2F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax 400V
250 g S1
200 IR E— —
AY
AY
Ay
\
\
AY
150
N
\
\\
N \
100 N
—— S~ o ~ - _
50 = =]
0 >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750
n [r/min]
MCA20X29...2F00 (fremdbeliiftet)
M [Nm] -=--- Mmax400V
200 A———m===—F === s1
\\
AY
150 S
N N
100 ~——
50 T—
\\
[ ——
0 3
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA21X17 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
250 ===

---- Mmax 400V
S1

AY

200 :

150 >

100 S

50 S

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

MCA21X25 (selbstbeliiftet)

M [Nm]
150

---- Mmax 400V
S1

125 .

100 v

75

50

25 = <

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]

6.11-56 Lenze | VO4-de_DE-06/2014



Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA21X35 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax400V
250 g S1
\\
200 L
\
Y
\
\
\
150 +
AY
AY
Ay
N
100 =
\.\ M~ ..
50 S —r—
P — |
0 >
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [r/min]
MCA21X42 (selbstbeliiftet)
M[Nm] ---- Mmax400V
100 & S1
_________________ -
\\
Ay
75 :
* AY
N
50 <
25 e
\\
0 >
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA22P08...5FC0] (fremdbeliiftet)

M [Nm]
450 g

---- Mmax 400V
S1

400 ==

350 v

300 x

250

200

150

100 =
\\‘~~
\_‘~\

50 e

0 >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250
n [r/min]

MCA22P08...2F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
450 g

---- Mmax 400V
S1

400 ==

350 v

300 x

250

200

150

100 ~—

\

50

0 >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA22P14...5F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
400 A

---- Mmax 400V
S1

350 ~

300 -

250 X

200

150

100 =
N R

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

MCA22P14...2F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm]
400 A

---- Mmax 400V
S1

350 ~

300 -

250 X

200

150

100

50 ———

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA22P17...5F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V
500 & S1

450 .

400

350 >

300

250 <

200 =

150 =

100 — =
\Q \-“-_

50 e

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]

MCA22P17...2F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V
500 & S1

450 .

400

350 >

300

250 <

200 =

150 =

100 — —

50 ———

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA22P29...5F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V
500 & S1

450 .

400

350

300

250

200

150 =

100

50

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]

MCA22P29...2F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm] ---- Mmax 400V
00— T T T S1

450 .

400 5

350 -

300 <

250

200 <

150 =

100 —————
50

0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA26T05...5F0C (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax 400V
1000 g S1
_____ AY
750 -
\
A
AY
AY
AY
\
500 5
\
N
250 —~+
0 >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000
n [r/min]
MCA26T05...2F0C (fremdbeliiftet)
M [Nm] -=--- Mmax400V
1250 i s1
1000 f|———
A}
\
\
750 v
A
AY
\
\
\
500 -
\\ ~
> |
\ﬁ_
0 >
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA26T10...5F0C (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax400V
1000 ge==— : S1
\
A
1
i
\
\
750 .
AY
v
A
\
\
AY
500 ‘\
\
250 —~
\*\ e
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
n [r/min]
MCA26T10...2F0C (fremdbeliiftet)
M [Nm] -=--- Mmax400V
1250 s1
1000 —
\\
\
A
\
750 =
A}
Ay
A}
Y
500 Y
250 ﬂ\ = ~—
= I —
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
n [r/min]
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6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA26T12...5F00 (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax 400V
1000 g S1
750 b
i
AY
AY
A
AY
\
500 v
\
250 R
\ ~ Kk N )
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n [r/min]
MCA26T12...2F000 (fremdbeliiftet)
M [Nm] -=--- Mmax400V
1000 g S1
_______ T \
\
\
\
750 T
\
\
AY
I\
AY
hY
500 >
hY
250 —~—
\\\\\ N
P———l
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Drehmomentkennlinien

» Die Daten gelten fiir eine Netzanschlussspannung 3 x 400 V.
» Weitere Drehmoment-Kennlinien finden Sie unter
www.lenze.de/dsc.

MCA26T22...5F0C (fremdbeliiftet)

M [Nm]

---- Mmax400V
1000 g5 S1
_______________ L\
AY
AY
750 >
AY
AY
\
N
AY
N
500 N
250 —
T Tt - -
\\ -~
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]
MCA26T22...2F000 (fremdbeliiftet)
M[Nm] ---- Mmax400V
1000 AT T S1
N
\\
AY
AY
AY
750 >
\
AY
N
N
N
500 S
250 ‘=\ —= Fr
\\ T-~<__
0 >
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
n [r/min]
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

@d

@b,
[~

DIN 332-DR

Bd

MCA10140 MCA13141 MCA14L20 MCA17N23 MCA19S23 MCA21X25
MCA14L41 MCA17N41 MCA19S42 MCA21X42

ROI0 BO k [mm] 292 311 352 390 461 550
X3 [mm] 37 45 41 43 56 62
X4 [mm] 61 65 73 78
ROO PO k [mm] 317 346 385 425 499 592
X3 [mm] 59 72 68 75 91 102
X4 [mm] 61 65 73 78
SO0 /ECO/T20/ B0 k [mm] 346 365 407 444 511 599
X3 [mm] 37 45 41 43 56 62
X4 [mm] 115 119 128 127 123 127
SOO/ECO/T20/ PO k [mm] 371 400 440 479 549 641
X3 [mm] 59 72 68 75 91 102
X4 [mm] 115 119 128 127 123 127

» Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / SOOI / EOO / T20
» Bremse: B0 /PO

6.11-66 Lenze | VO4-de_DE-06/2014



Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, selbstbeliiftet

g1 n3 ng ms my v w
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [°] [°]
MCA10140 90
MCA13141 102
MCA14L20
109 28 40
MCA14L41
MCA17N23
118 28 40 195 80
MCA17N41
MCA19S23
151
MCA19542
40 71
MCA21X25
162
MCA21X42
d d, | Iy I u t
ké
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA10 14 M5 30 2.5 25 5.0 16.0
MCA13 19 M6 40 2.0 36 6.0 21.5
MCA14
24 M8 50 40 27.0
MCA17 50 8.0
MCA19 28 M10 60 ' 50 31.0
MCA21 38 M12 80 70 10.0 41.0
a as b, (5] € fa 52
j6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
80 100 3.0 7
MCA10 120 102 8
70 85 2.5 M6
9.0
MCA13 160 130 110 9 130
M8
130 165 11.0
MCA14 188 142 10 3.5
110 130 M8
130 165 11.0
MCA17 200 165 12
110 130 M8
180 215 4.0 13.0
MCA19 192
250 110 11 130 3.5 M8
214 180 215
4.0 13.0
MCA21 300 250 230 12 265
250 214 110 11 130 3.5 M8
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA13...19/21

k
| ,, C2 €2
Oa
B | ———
o
ASY
o~
_Q — e ——
) /
/ dZ
DIN 332-DR
ns Ny Ne
ke
—1 8. J t
b iy '
; o= €
£ E|E >
— Fy )2
WLV
~W 4N o wl v """'X
~W g4 Ny 6
X
3 X 4
MCA13I134 MCA14L16 MCA17N17 MCA19517 MCA21X17
MCA14L35 MCA17N35 MCA19S35 MCA21X35
RO BO k [mm] 379 414 476 558 646
X3 [mm] 45 41 43 56 62
Xg [mm] 133 135 159 170 174
RO0 POI k [mm] 414 447 511 596 688
X3 [mm] 72 68 75 91 102
X4 [mm] 133 135 159 170 174
SO0/ EOO/ T20 / BO k [mm] 433 469 530 608 695
X3 [mm] 45 41 43 56 62
X4 [mm] 187 190 213 220 223
SO0/ EOO/ 120/ PO k [mm] 468 502 565 646 737
X3 [mm] 72 68 75 91 102
X4 [mm] 187 190 213 220 223
Xg [mm] 73 67 94 103 9%

» Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / SOOI / ECO / T20
» Bremse: B0 /PO
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA13...19/21

81 n3 Ny Ng ms mgy Mg \" w
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [] [°]
MCA13I134 102
MCA14L16
109
MCA14L35 28 40
MCA17N17
118
MCA17N35 28 28 40 37 195 80
MCA19S517
151
MCA19S35
40 71
MCA21X17
162
MCA21X35
d dz | Il |2 u t
k6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA13 19 Mé6 40 2.0 36 6.0 215
MCA14
24 M8 50 40 27.0
MCA17 50 8.0
MCA19 28 M10 60 ' 50 31.0
MCA21 38 M12 80 70 10.0 41.0
a as b, 5] € f, 52
j6
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
9.0
MCA13 160 130 110 9 130
M8
130 165 11.0
MCA14 188 142 10 3.5
110 130 M8
130 165 11.0
MCA17 200 165 12
110 130 M8
180 215 4.0 13.0
MCA19 192
250 110 11 130 3.5 M8
214 180 215
4.0 13.0
MCA21 300 250 230 12 265
250 214 110 11 130 3.5 M8
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA20/22/26 in Bauform B3

n3
/\l X3
k
| X1 o~
o
P3 P4 ]
m
p1 P2 ni
DIN332-
D d2 O <
< | 9
:g 5 9 o S
S - - - 1
T
=
J O,
11 12 -
@s5
i5 b5 ’
b7
O
MCA20 MCA22 MCA26
ROO / EOO / TOO / SO0 / BO...F10 k [mm] 666 783 970
ROO /EOO / TOO / SO0 / BO...FA1F k [mm] 754 865 1022
ROO/EOO/TOO /SO0 / BO Xg [mm] 146 153 194
my [mm] 25.0 31.0 25.0
ROIO F1...F10 k [mm] 753 878 1125
ROIO F1...F1F k [mm] 842 959 1177
RO F1 X4 [mm] 151 157 201
my [mm] 31.0
EOO/ToOO/SOoo/ F1..F10 k [mm] 797 916 1163
EOO/ TOO /SO0 / F1..F1F k [mm] 885 998 1215
EO0/TOO/ SO0/ F1 Xa [mm] 146 162 200
my [mm] 31.0
ROO /EOO/ TOO /SO0 / F2...F10 k [mm] 822 948 1163
ROO /EOO/ TOO / SO0 / F2...F1F k [mm] 910 1030 1215
ROO /EOO/TOO /SOd/ F2 Xg [mm] 146 162 200
my [mm] 31.0
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA20/22/26 in Bauform B3

g 81 82 84 my ms3 Mg N n3 Ny Ne
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 200 171 168 141 154 72 128 40
MCA22 220 203 153 190 51 171 28 28
MCA26 260 256 173 234 212
o Pl P2 P3 P4 X1 X3 X5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 206 M32x1.5 M25x1.5 299 422 101
MCA22 230 M50x1.5 M40x1.5 M20x1.5 380 108
M16x1.5
MCA26 269 M63x1.5 M50x1.5 465 152
d d d, | Iy I, u t
k6 mé6 -0.7..0.3
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20
38 M12 80 70 10.0 41.0
MCA22 5.0
MCA26 55 M20 110 100 16.0 59.0
h bg b, S5 is
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 100 366 160 115 134
MCA22 112 472 190 ' 133
MCA26 132 581 215 14.0 165
» Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / SOOI/ EOO / TOO
» Bremse:B0O/F1/F2
» Fremdlifter: F10 / F1F
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Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA20/22/26 in Bauform B35

N

X3

(@)
< - c2 P2 P3
DIN332- ‘
D d2 T %
O \&/4
- o
@W o}
=
[T 2
@ s5
i5 b5
ol o £ E ;e EE
o 0O E T ——LeRze 1 ﬁ — °
B
~—|
—~——
x 6
x4
2320499-00
MCA20 MCA22 MCA26
ROO / EOO / TOO / SO0 / BO...F10 k [mm] 666 783 970
ROO /EOO/ TOO / SOOI / BO..F1F k [mm] 754 865 1022
ROO /EOO/ TOO /SOOI / BO Xgq [mm] 146 153 194
m, [mm] 25.0 31.0 25.0
ROIO F1...F10 k [mm] 753 878 1125
ROIO F1...F1F k [mm] 842 959 1177
ROIO F1 X4 [mm] 151 157 201
my [mm] 31.0
EOO/TOO /SOoo/ F1..F10 k [mm] 797 916 1163
EDO/TOO/ SO0/ F1..F1F k [mm] 885 998 1215
EDO/TOO/ SO0/ F1 X4 [mm] 146 162 200
my [mm] 31.0
ROO /ECO/ TOO / SOOI / F2...F10 k [mm] 822 948 1163
ROO /ECO/ TOO / SOO / F2..F1F k [mm] 910 1030 1215
ROO /ECO/TOO /SOOI / F2 X4 [mm] 146 162 200
my [mm] 31.0
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Technische Daten

Abmessungen, fremdbeliiftet

Motoren MCA20/22/26 in Bauform B35

g 81 82 84 my ms3 Mg N n3 Ny Ne
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 200 171 168 141 154 72 128 40
MCA22 220 203 153 190 51 171 28 28
MCA26 260 256 173 234 212
o Pl P2 P3 P4 X1 X3 X5
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 206 M32x1.5 M25x1.5 299 422 101
MCA22 230 M50x1.5 M40x1.5 M20x1.5 380 108
M16x1.5
MCA26 269 M63x1.5 M50x1.5 465 152
d d d, | I, I u t
k6 mé6 -0.7..0.3
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20
38 M12 80 70 10.0 41.0
MCA22 5.0
MCA26 55 M20 110 100 16.0 59.0
h bg b, S5 is
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA20 100 366 160 115 134
MCA22 112 472 190 ' 133
MCA26 132 581 215 14.0 165
a as b, b, (Y e, fy Sy
i6 he
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
250 196 180 215
MCA20
4.0 14
MCA22 300 240 230 15 265
MCA26
400 320 300 350 5.0 18
» Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / SOOI / ECCI / TOO
» Bremse:B0O/F1/F2
» Fremdliifter: F10 / F1F
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Zubehor

Permanentmagnet-Haltebremse

Die Servo-Asynchronmotoren MCA10 ... 19 und 21 kdnnen mit einge-
bauten Permanentmagnet-Haltebremsen ausgestattet werden.

Bei Permanentmagnetbremsen gilt das Bemessungsdrehmoment
bauartbedingt ausschlieflich als Haltemoment im Stillstand. Beim
Bremsen aus voller Motordrehzahl, z.B. bei Notstopps, reduziert sich
das Bremsmoment erheblich.

Die Verwendung als Sicherheitselement ist ohne zusatzliche MalRnah-
men insbesondere bei Hubachsen nicht zuldssig.

Die Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspannung
aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der Bremsen als reine Halte-
bremsen tritt praktisch kein VerschleiR an den Reibflachen auf.

Bei Fahrachsen wird durch die Einhaltung des zulassigen Massentrag-
heitsverhaltnisses Last/Bremsmotor (J_ / Jyg) sichergestellt, dass die
zuldssige Hochstschaltarbeit der Bremse nicht tiberschritten wird
und mindestens 2000 Notstopp-Funktionen aus einer Drehzahl von
3000 r/min heraus durchgefiihrt werden kénnen.

Bei Hubachsen wirkt zusatzlich das aus der Gewichtskraft resultieren-
de Lastmoment. Fiir diesen Fall gelten die Angaben zu J, / Jjg nicht.

Achtung:

Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem
Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Storfaktoren, z. B.
Oleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten kann!

Bei langen Motorzuleitungen ist der onmsche Spannungsabfall ent-
lang der Leitung zu beachten und durch eine hohere Spannung am
Leitungseingang zu kompensieren.

Fiir Lenze-Systemleitungen gilt:

V
U[V]:UB[V]+O.08%~ILg[m]~IB[A]

Lenze | VO4-de_DE-06/2014

Wird keine passende Spannung (falsche GroRe, falsche Polaritat) an
die Bremse gelegt, fillt diese ein und kann durch den weiterdrehenden
Motor Uberhitzt und zerstort werden.

Kiirzeste Schaltzeiten der Bremsen werden durch gleichstromseitiges
Schalten der Spannungerreicht. Zur Funkentstérung und zur Erh6hung
der Lebensdauer der Relaiskontakte ist hierbei ein Funkenléschglied
erforderlich.

Permanentmagnet-Haltebremse
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Servo-Asynchronmotoren MCA

Zubehor

Permanentmagnet-Haltebremse
Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Die Angaben gelten fiir Servomotoren und nur dann fiir Servo-
Getriebemotoren, wenn der Anbau des Servomotors liber einen
Lagerflansch erfolgt.

Un,pc®*?  Unac®? | My My May In? J tp v tv Qe m Ime | I/ms
20 °C 120°C | 120°C
[v] (V] [Nm] = [Nm] | [Nm] [A] |[kgem?]| [ms] | [ms] ] [kg] | [kgem?]
24 0.50
MCA10 3.30 2.50 1.20 0.38 10.0 20.0 350 0.90 2.78 24.5
205 0.060
24 0.67
MCA13 12.0 11.0 5.50 1.06 20.0 29.0 400 0.80 9.36 7.70
205 0.080
24 0.75
MCA14 15.0 12.0 6.00 13.0 30.0 700 22.8 5.20
205 0.090
3.60 1.50
24 0.75
MCA17 24.0 22.0 11.0 50.0 1200 39.6 5.10
205 0.090
25.0
24 1.00
MCA19 46.0 40.0 18.0 9.50 73.0 1900 2.70 81.5 3.70
205 0.12
24 1.46
MCA21 88.0 80.0 35.0 31.8 53.0 97.0 2800 5.00 212 1.70
205 0.18

1) Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Nennspannung (+ 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kénnen sich die Zeiten verlangern.

2) Die Strome sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind
deutlich niedriger.

3) Bei DC 24 V Bremse: geglattete Gleichspannung, Welligkeit <1 %.

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V liber Gleichrichter.

4) Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR méglich.

5) Bei Bremse mit 230 V Versorgungsspannung kein UR moglich.

6) Hochstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 r/min fiir mindestens 2000
Notstopps.

7) Spannungstoleranz: Permanentmagnetbremsen -10... 5 %
Federkraftbremsen +10 %

6.11-76 Lenze | VO4-de_DE-06/2014



Servo-Asynchronmotoren MCA
Zubehor

Permanentmagnet-Haltebremse
Bemessungsdaten mit erhohtem Bremsmoment

» DieAngaben gelten nur fiir Servo-Getriebemotoren mit integrier-
tem Servomotor (ohne Lagerflansch).

Un,pc 47 My Mn May In? J t v t Qg® m Jms /I
20 °C 120 °C 120 °C
vl [Nm] [Nm] [Nm] [A] [kgem?] | [ms] [ms] 1] [kg] | [kgem?]
24 0.67
MCA10 6.00 5.00 2.50 1.06 20.0 29.0 400 0.80 3.46 22.4
205 0.80
24 0.75
MCA13 15.0 12.0 6.00 3.60 13.0 30.0 700 1.50 11.9 8.40
205 0.090
24 0.92
MCA14 22.8 6.60
205 0.12
23.0 20.0 9.50 18.0 55.0 1350 2.40
24 0.92
MCA17 20.0 45.5 5.00
205 0.12
24 1.46
MCA19 48.0 40.0 30.0 100 4.80 104 4.50
205 0.18
31.8 2800
24 1.46
MCA21 88.0 80.0 35.0 53.0 97.0 5.00 212 1.70
205 0.18

1) Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Nennspannung (+ 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kdnnen sich die Zeiten verlangern.

2) Die Stréme sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind
deutlich niedriger.

3) Bei DC 24 V Bremse: geglattete Gleichspannung, Welligkeit <1 %.

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V iiber Gleichrichter.

4) Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR maglich.

5) Bei Bremse mit 230 V Versorgungsspannung kein UR méglich.

6) Hchstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 r/min fiir mindestens 2000
Notstopps.

7) Spannungstoleranz: Permanentmagnetbremsen -10 ... 5 %
Federkraftbremsen +10 %
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Federkraft-Haltebremse

Fiir die Servo-Asynchronmotoren MCA20, 22 und 26 stehen Federkraft-
Haltebremsen zur Verfligung.

Die Bremsen werden nach Abschalten der Versorgungsspannung
aktiv (Ruhestromprinzip). Beim Einsatz der Bremsen als reine Halte-
bremsen tritt praktisch kein VerschleiR an den Reibflachen auf.

Achtung:

Die eingesetzten Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem
Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Stérfaktoren, z. B.
Oleintritt, eine Drehmomentreduzierung auftreten kann!

Bei langen Motorzuleitungen ist der ohmsche Spannungsabfall ent-
lang der Leitung zu beachten und durch eine hohere Spannung am
Leitungseingang zu kompensieren.

Fiir Lenze-Systemleitungen gilt:

V
U[V]:UB[V]+O.08%~ILg[m]~IB[A]

6.11-78

Wird keine passende Spannung (falsche GroRe, falsche Polaritat) an
die Bremse gelegt, fillt diese ein und kann durch den weiterdrehenden
Motor Uberhitzt und zerstort werden.

Kiirzeste Schaltzeiten der Bremsen werden durch gleichstromseitiges
Schalten der Spannungerreicht. Zur Funkentstérung und zur Erh6hung
der Lebensdauer der Relaiskontakte ist hierbei ein Funkenléschglied
erforderlich.

Federkraft-Haltebremse
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Federkraft-Haltebremse
Bemessungsdaten mit Standard-Bremsmoment

» Die Angaben gelten fiir Servomotoren und nur dann fiir Servo-
Getriebemotoren, wenn der Anbau des Servomotors liber einen
Lagerflansch erfolgt.

Un,pc®*?  Unac®? | My My May In? J tp v tv Qe m Ime | I/ms
20 °C 120°C | 120°C
[v] (V] [Nm] = [Nm] | [Nm] [A] |[kgem?]| [ms] | [ms] ] [kg] | [kgem?]
24 3.13
MCA20 90.0 80.0 50.0 6.88 70.0 220 18000 13.0 177 19.6
230 0.37
24 3.75 50.0
MCA22 150 130 80.0 18.1 260 23000 20.5 505 8.20
230 0.44 130
24 160 3.75 36.3 320 39000 26.0
MCA26 300 260 175 1405 12.7
230 200 0.37 70.4 360 51000 30.7

Bemessungsdaten mit erhohtem Bremsmoment

» Die Angaben gelten fiir Servomotoren und nur dann fiir Servo-
Getriebemotoren, wenn der Anbau des Servomotors liber einen
Lagerflansch erfolgt.

Un,pc>4? Uy ac®? | My My May In? J t v t v Qo m Ime | I/ms
20 °C 120°C | 120°C
(V] (V] [Nm] = [Nm] | [Nm] [A] |[kgem?]| [ms] | [ms] ] [kg] | [kgem?]
24 2.58
MCA20 150 130 100 14.1 70.0 240 31000 15.4 189 33.0
230 0.30
24 3.75 175 320
MCA22 300 260 160 36.3 39000 26.0 523 14.1
230 0.44 130 310
24 3.75
MCA26 500 430 260 70.4 175 390 51000 30.8 1405 12.7
230 0.44

1) Verkniipf- und Trennzeiten gelten fiir Nennspannung (+ 0 %) und Schutzbe-
schaltung der Bremsen mit Varistor bei gleichstromseitigem Schalten. Ohne
Schutzbeschaltung kdnnen sich die Zeiten verlangern.

2) Die Strome sind die Maximalwerte bei kalter Bremse (Angabe zur Dimensio-
nierung der Stromversorgung). Die Werte bei betriebswarmem Motor sind
deutlich niedriger.

3) Bei DC 24 V Bremse: geglattete Gleichspannung, Welligkeit <1 %.

Bei DC 205 V Bremse: Anschluss an AC 230 V liber Gleichrichter.

4) Bei Bremse mit 205 V Versorgungsspannung kein UR méglich.

5) Bei Bremse mit 230 V Versorgungsspannung kein UR moglich.

6) Hochstschaltarbeit pro Notstopp mit n = 3000 r/min fiir mindestens 2000
Notstopps.

7) Spannungstoleranz: Permanentmagnetbremsen -10... 5 %
Federkraftbremsen +10 %
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Resolver

Standergespeister Resolver mit zwei um 90° versetzten Standerwick-
lungen und einer Lauferwicklung mit Transformatorwicklung.

Drehzahl- / Winkelgeber

1) RSO RVO
Produktschliissel
RSO RVO3
Auflésung
Winkel [ 0.80
Genauigkeit
['l -10...10
Absolute Positionierung
1 Umdrehung
Max. Drehzahl
Nimax [r/min] 8000
Max. Eingangsspannung
DC Uinmax v] 10.0
Max. Eingangsfrequenz
finmax [kHz] 4.00
Ubersetzungsverhiltnis
Stander / Laufer +5% 0.30
Lauferimpedanz
iz [Q] 51+j90
Standerimpedanz
Zeo [Ql 102 +j150
Impedanz
Zys [Q] 44 +i76
Min. Isolationswiderstand
bei DC 500 VV R mMQ] 10.0
Polpaarzahl
1
Max. Winkelfehler
[1 -10...10
Zuordnung Inverter
E84AVTC
E94A
ECS
EVS93
1)° 6 - Produktschliissel > Drehzahl- / Winkelgeber
Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen
geeignet fiir Sicherheitsfunktion
Nein Ja
Max. zuldssige Winkelbeschleunigung
MCA10 ... MCA192) a [rad/s2] 22000
MCA20 ... MCA262) a [rad/s?] 22000
Funktionale Sicherheit
IEC 61508 SIL3
EN 13849-1 bis zu Performance Level e

2) -1- . i
° 1 - 1-Geber-Konzepte mit Resolvern

6.11-80
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Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

TTL-Inkremental

SinCos-Inkremental

Drehzahl- / Winkelgeber

1) T20 T40 S20 S1S
Produktschliissel
1G2048-5V-T 1G4096-5V-T 1G2048-5V-S 1G1024-5V-V3
Gebertyp
Single-turn
Impulse
2048 4096 2048 1024
Ausgangssignale
TTL 1Vss
Schnittstellen
A-,B-, N-Spur & inver-
tiert
Absolute Umdrehung
0
Auflésung
Winkel2 [1 2.60 1.30 0.40
Genauigkeit
[ 2.2 -0.8..0.8
Min. Eingangsspannung
DC Unmin V] 475 4.50 475
Max. Eingangsspannung
DC Unmax V] 5.25 5.50 5.25
Max. Drehzahl
Nmax | Lr/min] 8789 5273 8000
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.15 0.10 0.070
Grenzfrequenz
frax | [kHZ] 300 180 200
Zuordnung Inverter
E84AVTC E94A
E94A
ECS
EVS93
1)° 6 - Produktschliissel > Drehzahl- / Winkelgeber
2) Abhéngig vom Inverter.
Drehzahlabhangige Sicherheitsfunktionen
geeignet fiir Sicherheits-
funktion
Nein Nein Nein Ja
Max. zuldssige Winkelbe-
schleunigung
MOQA20 ... MQA26 a [rad/s2] 73000
Funktionale Sicherheit
IEC 61508 SIL3
EN 13849-1 bis zu Performance
Level e

Lenze | VO4-de_DE-06/2014

6.11-81




6.11

Servo-Asynchronmotoren MCA

Zubehor

Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber

Geberart

SinCos-Absolutwert

Drehzahl- / Winkelgeber

1) EQI SRS SRM ECN EON
Produktschliissel
AM32-5V-E AS1024-8V-H AM1024-8V-H AS2048-5V-E AM2048-5V-E
Gebertyp
Multi-turn Single-turn Multi-turn Single-turn Multi-turn
Impulse
32 1024 2048
Ausgangssignale
1Vss
Schnittstellen
EnDat Hiperface EnDat
Absolute Umdrehung
4096 1 4096 1 4096
Auflosung
Winkel [1 0.40
Genauigkeit
[1 5..5 -0.8..0.8 -0.6..0.6
Min. Eingangsspannung
DC Unmn V] 475 7.00 475
Max. Eingangsspannung
DC Uinmax [V 5.25 12.0 5.25
Max. Drehzahl
Nmax  L[/min] 12000 6000 12000
Max. Stromaufnahme
Imax [A] 0.17 0.080 0.15 0.25
Grenzfrequenz
frax | LkHZ] 6.00 200
Zuordnung Inverter
E94A E84AVTC E94A
E94A
ECS
EVS93

>
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Fremdlifter

Bemessungsdaten 50 Hz

Schutzart Phasenzahl
Umin Umax UN, ac PN In
vl vl I\ [kw] [A]
MCA13
0.019 0.12
MCA14
F10 IP54 240
MCA17
0.040 0.25
MCA19
F10 1 210 230
MCA20 IP23s 250 0.17 0.73
F1F
MCA21 F10 IP54 240 0.060 0.26
MCA22 F10 1P23s 250 0.24 1.05
MCA26 F1F IP54 0.40 1.75
Bemessungsdaten 60 Hz
Schutzart Phasenzahl
Umin Umax UN, AC PN IN
vl vl % [kw] [A]
MCA13
0.019 0.12
MCA14
F10 IP54 240
MCA17
0.040 0.25
MCA19
F10 1 210 230
MCA20 F1F IP23s 250 0.20 0.90
MCA21 F10 IP54 240 0.060 0.26
MCA22 F10 1P23s 250 0.28 1.23
MCA26 F1F IP54 0.41 1.82
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Temperaturiiberwachung

Die eingesetzten Temperatursensoren (1x KTY 83-110) liberwachen
die Motortemperatur kontinuierlich. Die Temperaturinformation wird
mit der Systemleitung des Riickfiihrsystems an den Servoregler
libermittelt.

Dadurch wird erreicht, dass im erlaubten Betriebsbereich die Tempe-
ratur des Motors mit hoher Genauigkeit ermittelt wird und zugleich
bei Ubertemperatur in einem der Wicklungsstrange die im Regler
konfigurierte Ubertemperaturreaktion ausgefiihrt wird.

Widerstandsanderung

3000

2800

2600
2400 ~
2200 7
2000 —
1800 —
1600 7
1400 "
1200 —
1000 =

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

R[Q] —

Tw [OC] b

» BeiSpeisung der Geber mit einem Messstrom von 1 mA gilt obiger
Zusammenhang zwischen Temperatur und gemessenem Wider-
stand.
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Klemmenkasten
Motoren MCA10...19/21

Falls ein Servomotor an eine bereits vorhandene Leitung angeschlos-
sen werden soll, oder aus anderen Griinden kein Steckeranschluss
gewiinscht wird, kann der Anschluss auch tiber einen Klemmenkasten
erfolgen.

Hierbei kann der Motor entweder mit einem Klemmenkasten fiir
Leistungsanschluss und Motorhaltebremse ausgeriistet werden oder
zusatzlich mit einem zweiten Klemmenkasten fiir den Anschluss der
Motorriickfiihrung und eines evtl. eingesetzten Liifters.

Anschliisse

1: Leistungsanschluss + Bremsenanschluss + PE-Anschluss.

2: Winkel- / Drehzahlgeberanschluss +Temperatursensoranschluss

Servo-Asynchronmotoren MCA mit Fremdliifter und Klemmenkasten
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Klemmenkasten

Motoren MCA10...19/21

X9
X, P2 P3 X2
m 1 / \ m 2 n 1
P1
\ / L~ Pl'
I 71 I I I I
|
‘ <~
(4] o o
i = T |
| I
) Q
MCA10l40 MCA13I41 MCA14L20 MCA17N23 MCA19S23 MCA21X25
MCA14L41 MCA17N41 MCA19542 MCA21X42
RCIO BO Xy | [mm] 78 77 85 93 97
ROI0 PO Xy | [mm] 78 77 85 93 97
SO0 /EOO /T20 / BO X3 [mm] 132 131 140 139 143 147
SO0/ EOO/T20 /PO X3 [mm] 132 131 140 139 143 147
MCA13I134 MCA14L16 MCA17N17 MCA19S517 MCA21X17
MCA14L35 MCA17N35 MCA19S35 MCA21X35
RCIO BO Xy | [mm] 145 147 171 190 193
ROI0 PO Xy | [mm] 145 147 171 190 193
SO0/ EOO/ T20 / BO X3 [mm] 199 202 225 240 243
SO0/ EOO/ 120/ PO X3 [mm] 199 202 225 240 243
» Drehzahl- / Winkelgeber: RS0 / SOO / EOO / T20
» Bremse: B0 /PO
84 my m; ny X1 Py Py P3 Py
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
MCA10 113 54
MCA13 125 57
93 93 93 M20x1.5 M20x1.5
MCA14 133 53
M20x1.5 M20x1.5
MCA17 141 55
MCA19 158 64
115 115 115 M25x1.5 M32x1.5
MCA21 169 70
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Steckverbinder ICN

Der elektrische Anschluss an die Servomotoren MCA10 ... 21 erfolgt
serienmaRig Uber Steckverbinder in der Ausfiihrung ICN. Bei den
Servomotoren MCA22 und MCA26 erfolgt der elektrische Anschluss
liber den Klemmenkasten.

Der Anschluss des Motors und der Bremse erfolgt in einem Steckver-
binder.

Der Anschluss an die Riickfiihrung/Temperaturiiberwachung und
den Fremdlifter wird jeweils liber einen separaten Steckverbinder
realisiert.

Anschluss der Leistung und Bremse

» MCA10..17

Die Steckverbinder sind um 270° drehbar und mit einem Bajonettver-
schluss fiir SpeedTec-Steckverbinder ausgestattet. Da der Verschluss
des Steckverbinders zusatzlich mit herkémmlichen Uberwurfmuttern
kompatibel ist, kdnnen vorhandene Gegenstecker mit Schraubver-
schluss problemlos weiterverwendet werden.

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 BD1 Haltebremse +

2 BD2 Haltebremse -

PE PE Schutzleiter

4 u Leistung Strang U
Leistung Strang V

6 W Leistung Strang W

» MCA19..21

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1

5 Nicht belegt

+ BD1 Haltebremse +

- BD2 Haltebremse -

PE PE Schutzleiter

u u Leistung Strang U

\ Vv Leistung Strang V
W Leistung Strang W
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Steckverbinder ICN

Anschluss der Riickfithrung

» Resolver

Steckerbelegung

Kontakt Bezeichnung Bedeutung

1 +Ref
Transformatorwicklungen

2 -Ref

3 +VCCETS Versorgung: Elektronisches Typenschild

4 +COS . i X
Standerwicklungen Cosinus

5 -COS

6 +SIN . i X
Standerwicklungen Sinus

7 -SIN

8

9 Nicht belegt

10

11 +KTY )
Temperaturfiihler KTY

12 -KTY

» Inkremental- und SinCos-Absolutwertgeber Hiperface

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 B Spur B/+SIN
2 A Spur A invers/-COS
3 A Spur A/+COS
4 +Ug Versorgung + Code 20°
5 GND Masse
6 z Nullspur invers/-R5485
7 z Nullspur/+RS485
8 Nicht belegt
9 B~ Spur Binvers/-SIN
10 Nicht belegt
11 +KTY
Temperaturfiihler KTY
12 -KTY
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Steckverbinder ICN
Anschluss der Riickfithrung

» SinCos-Absolutwertgeber mit EnDat-Schnittstelle

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
1 Up Sensor Versorgung UP Sensor
2 .
3 Nicht belegt
4 0V Sensor Versorgung 0 V Sensor
5 +KTY
Temperaturfiihler KTY
6 -KTY
7 +Ug Versorgung +
8 Takt Takt EnDat-Schnittstelle
9 Takt™ Takt invers EnDat-Schnittstelle
10 GND Masse
11 Schirm Gehauseschirm des Gebers
12 B Spur B
13 B~ Spur Binvers/-SIN
14 Daten Daten EnDat?Schnittstelle
15 A Spur A
16 A Spur Ainvers
17 Daten Daten invers EnDat?Schnittstelle

Anschluss des Fremdliifters

Steckerbelegung
Kontakt Bezeichnung Bedeutung
PE PE Schutzleiter
1 ul

Lifter
2 u2
3
4
5 Nicht belegt
6
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