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Die Simplatroll-Gerdtetypen 498-4910 umfassen drel kreisstromfreie
Umkehrstromrichter mit 200 bis 400 kW Ausgangsleistung.

Besondere Eigenschaften

Kompakter und robuster Aufbau

Hohe Dynamik durch 6pulsige Drehstrombriicke und Liickstrom-
adaption

Galvanische Trennung durch Stromwandler

Selbstsynchronisation des Phasenschiebers bei 50 - 60 Hz -
Netzen

Hohe Storsicherheit durch eingebauten Synchronisierfilter
Impulsserienansteuerung im Leistungsteil

Durch eingebaute statische und dynamische Spannungsiiber-
wachung hohe Betriebssicherheit

Anzeige der Betriebszustdnde mit Leuchtdioden
potentialfreie Feldstromiiberwachung

Hohe Betriebssicherheit durch Temperaturiiberwachung
an den Thyristoren und Kiithlluftiiberwachung
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2. Technische Daten
Gerat TYyp 498 499 4910
Ausgangsleistung Pel/kw 200 280 400
NetzanschlufB U, 3LN 340 - 460V T 0%, 50-60 Hz
1) -
Ankerspannung Up/V 400
Ankerstrom Ip/2 500 700 1000
Feldspannung Up/V 0,9 xUrq1.1/ U (N)
Feldstrom Igp/A 25
Nenn-Leitspannung Urn/V 10-180
Nenn-Tachospannung Upn/V 10-180
Absicherung Thyristoren F1-F6 6xFF500A/660V 6XFF800A/660V
A.-Nr.321 929 A.-Nr.333 579
Absicherung Feld F54 2x FF 32A/600V (14 x 51)
F55 A.-Nr. 307 943
F51 3x FF16A/500V (6,3 x 32)
Absicherung Briicken- F52 A.-Nr. 305 725
schutz F53
F56 F1A/450V (5x25)
Absicherung Elektronik F57 A.-Nr. 307 290
F58
Temperaturbereich T,/ °C 0~ 35
2)
Sollwertpoti R1 10 kOhm/1W/Lin
Gewicht ca. kg 45 45 50
Reglerplatine 4091 A.-Nr. 325 333
Einbaugeridt E A.-Nr. 333240 333 241 333 242
Drehstrom-Netzdrossel Ly L/uH 3x60uH 3x46uH 3x37uH
(Zubeh6r gesondert be-
stellen) A-Nr.| 321 899 321 900 321 901
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1) hdéhere Anschlufspannungen auf Anfrage

2) Bei erhdhter Umgebungstemperatur ist der einzustellende Maxi-
malstrom linear zu reduzieren. Eckwert: T, = 60°C,
IMax = 0/75 I (siehe Graphik)

1.0
0.8
0.6
0.4
0.2
0
0° 10° 20° 30°  40°  50°  60° Ty /°C
Ty --- 35°C < T, < 60°C

K --- Reduktionsfaktor Ankerstrom
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4.2

Einbauhinweise

Bel Einbau in ein Geh&duse ist fiir ausreichende Liftung zu
sorgen. Die Umgebungstemperatur darf +35°C nicht lber-
schreiten. Das Gerdt senkrecht mit der Steuerplatine nach
oben montieren. Auf ungehinderten Zutritt der Kithlluft und
Austritt der Abluft ist zu achten. Verlustleistungen be-
achten. Siehe Punkt 14.

Bei geschlossenem Schalter RFR ist der Regler freigegeben.

Mechanische Schraubbefestigung des Potentiometers mit PE
verbinden.

Defekte Sicherungen nur gegen den vorgeschriebenen Typ aus-
wechseln.

AnschluBhinweise

Steuerleitungen miissen abgeschirmt werden. Die Abschirmung
ist einseitig am Gerdt mit dem Schutzleiter zu verbinden.

Vor dem netzseitigen Abschalten muB der Antrieb durch Offnen
des Schalters RFR bzw. Betdtigen des Schnellstops zum Still-
stand gekommen sein. Automatisches Netzausschalten siehe
Punkt 9. Klemme

2-Quadrantenbetrieb. Wird nur eine Motordrehrichtung bef
notigt. z. B. Rechtslauf ist AnschluB E des Sollwertpotis
an Klemme @ bzw. (bei Linkslauf an Klemme ) und.
AnschluB A des Sollwertpotis an Klemme [10] anzuschliefen.
Siehe Punkt 3 AnschufBiplan.

4-Quadrantenbetrieb. Werden beide Motordrehrichtungen be-
ndtigt, ist AnschluB A des Sollwertpotis an Klemme und
AnschluB3 E des Sollwertpotis an Klemme [:] anzuschlieBen.
Siehe Punkt 3 AnschluBplan. Drehzahl Null ergibt sich bei
Sollwertpoti ng,;; in Mittenstellung.
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5.5

5.5.1

Getrennte Versorgung von Leistungsteil und Regelelektronik.

Achtung: Bei getrennter Versorgung von Leistungsteil und
Regelelektronik ist auf phasenrichtigen AnschluB
zwischen Leistungsteil und Regelelektronik zu
achten und die Brucken BR1/2/3
auf der Baugruppe 4095 zu entfernen.

Regeleletronik und Leistungsteil gleichzeitig einschalten
(Standardeinsatzfall).

Bei der Einschaltreihenfolge Regelelektronik und an-
schlieBend Leistungsteil ist zu beachten:

Achtung: Solange das Leistungsteil stromlos ist, mul3 die
Reglersperre geschaltet sein, siehe Punkt 9.4
Tippbetrieb.

Beim AnschluB ist auf Rechtsdrehfeld zu achten. Bei Links-
drehfeld wird die falsche Phasensequenz durch Aufleuchten
der LED SEQ angezeigt, die Ziindimpulse sind gesperrt.

Belastbarkeit der ¥ Vece-Versorgung.
Fiir eine Versorgung von externen Optionsbaugruppen steht
insgesamt ein Ausgangsstrom * 50mA zur Verfiigung.

7
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6. Feldversorqung

Bei Motoren mit konstanter Fremderregung kann der in-

installierte Briickengleichrichter zur Feldversorgung genutzt
werden,

Die maximale AnschluBspannung betrdgt 460V; der Gleichrichter
kann mit maximal 25A belastet werden.

6.1 FeldanschlufBl

Feldspannung U = 0,9 ° ULl'lz L2 (N)
LIAL2(IN] T | K

L11 L2(N)
I K

UL11, L2(N) < 460V
IFeld < 25A

6.2 Feldstromiberwachung

Platine 4095

=

S1
V510
W
[ |
] -xa | | | Ie
8183 80
(Kontak tbelastbarkeit » Platine 4091, KL33(GND)

220V, 1A)

Relais-K1 schlieBt Kontakt, wenn Ip > Ansprechschwelle und
Regler eingeschaltet ist

Die Ansprechschwelle der Feldstromiiberwachung ist mit den
Programmschaltern S1 und S2 auf der Platine 4095 vorwdhlbar.
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Tabelle 1: Programmschalter S1,S2

MB 33.1001

Blatt:

> BA > 10A > 15A > 20A
Nennfeldstrom Ipy < 10A < 15A < 20A < 25A
Programmschalter S1 off on off on
Programmschalter 82 off off on on

Bei Nennfeldstrdmen kleiner 5A kann die Ansprechwelle durch
Umbestilickung des Biirdenwiderstandes R515 auf der Platine

4095 angepaBt werden.
Berechnungsformel filir den Biirdenwiderstand

54
R515 = —

Irn

1,5 kQ [EQ:}, Programmschalter S1,S52 off

Zustandsanzeige: Bel eingeschaltetem Regler und intakter Feld-
versorgung leuchtet auf der Platine 4095 die

griine Leuchtdiocde Vv510.

9
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7. Sonderanschlufispannungen

7.1 Netznennspannung < 380V

Leistungsteil Platine 4095
L1 [L2 L3 LLTL2{N)| I K [L12jL22132 84 | 85
IFNT IF=1
I B B
| 1' lIILK
I | ..
! paiN u 1 K Versorgung
B2 I | Geratellfter
* &2 ] DI 220 = 240V
T £ 10%
FO y T2 y 50/60 Hz
| S— '
F20
¢ = ! v
I
B W | w
380V, 3L
F10, F20, F30 ... Leitungsschutzsicherungen
47
F11, F21 ... Leitungsschutzsicherungen
Feldversorgung

Lt L2 3 Yyo Sicherungsnennstrom mind.

ia - I
P = 200 VA FN

Standardtransformator T2 fiir:

U3L = 220 - 250V

Artikel-Nr. 321 931

Bei einer Netzspannung kleiner 380V mupR die Steuerelektronik

separat oder i{iber den gezeichneten AnpaBtransformator ver-

sorgt werden. Die Drahtbriicken BR1, BR2 und BR3 auf der

Platine 4095 (siehe Pkt. 3) sind dann zu entfernen!

Achtung: Hierbei ist unbedingt auf phasenrichtigen Anschlup
zu achten. Falscher Anschluff fihrt zum Sicherungs-

ausfall.

7.2 Netznennspannungen > 415V - 500V _auf Anfrade

Der Anpassungstrafo T2 (siehe 7.1) ist mit einer 2. Anzapfung
ausgeriistet und kann somit auch hier im Nennspannungsbereich
von 400V-500V eingesetzt werden.
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8.

Abgleichanweisung

Der Abgleich kann wahlweise mit den Lenze Handterminal 4090
(mobiles Diagnose- und Abgleichterminal) oder mit einem
Spannungsmefgerdt durchgefiihrt werden.

Der nachfolgende Abgleich bezieht sich auf den Anschlufiplan
nach Pkt. 3.

0 Voreinstellung

Trimmer n, .., VP, IXR an linken Anschlag. Trimmer Uj.; und
Dfay sind werksseitig filir den standardm&Bigen Sollwertpoti-
anscﬁluB abgeglichen. Nur wenn mit einer Leitspannung ge-
fahren wird, mufB Upeit auf Linksanschlag und nggy, auf
Mittelstellung gebracﬁt werden, um den Grundabgﬁelch
anschliefend durchfiihren zu kénnen. Trimmer I .. ist im Werk
auf Ger&tenennstrom eingestellt.

.1 Einstellung der Strombegrenzung

Dieser Abgleich ist nur erforderlich, wenn der Motorstrom
kleiner als der Geritenennstrom ist.

Trimmer I . . an linken Anschlag.

Den Ankerstrom mittels Gleichstrommefzange messen 1).
Feldversorgung im spannungslosen Zustand abklemmen.

Feldstromiberwachung Klemmen [g81 und 83 bricken.

Achtung: Strombelastbarkeit des Motors bel Stillstand be-
achten !

Netz einschalten. Leuchtdiocde * Vec und RSP leuchten,

Schalter RFR schliefen. -

Leuchtdiode RSP erlischt.

Drehzahlsollwertpotentiometer auf Rechtsanschlag oder

Leitspannung auf Nennwert einstellen.

LED Ipax leuchtet. Trimmer I,ax S© weit rechts verstellen,

bis der gewlinschte Ankerstrom %lieBt. Der zuldssige Gerédte-

ausgangsstrom darf nicht iiberschritten werden.

Siehe Punkt 2 - Technische Daten - Ankerstrom

Schalter RFR 6ffnen. Netz ausschalten. Feld anklemmen.

Briicke Klemme und Yg—_gj entfernen.

1) Sofern kein geeignetes StrommeRgerit verfligbar ist, kann der

geriteinterne Ankerstrombildner zur ndherungsweisen Bestimmung
des Ankerstroms genutzt werden.

MeBpunkt ist die klemme gegen Ground Klemme

Bei Standardgerdten entsprechen 4,5V * 5% dem Gerdtenennstrom.
Zur Spannungsmessung kann ein Dreh$pulmeBgerdt verwendet
werden, dabei Polaritdt beachten.

Siehe dazu auch Punkt 10 - Anschluffklemmen.

Die Strommessung kann alternativ auch per Shunt vorgenommen
werden:

Bei Doppelschlufmaschinen ist noch zusdtzlich die Hilfsrelhen-
schluBwicklung zu iiberbriicken.
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Abgleich des Drehzahlreglers

Bei Tachoriickfiihrung muB der Trimmer IxR an linken Anschlag
gestellt werden.

Sollwertpoti bzw. Leitspannung auf O0V. Schalter RFR &ffnen.
Netz einschalten. LED RSP leuchtet. LED ¥ Vcc leuchtet.
Sollwertpoti bzw. Leitspannung auf Maximum stellen. Bel
Leitspannungsbetrieb Upejt S5O welt rechts drehen, bis am

MepBpunkt M1 +10V DC anliegen.
(gemessen gegen Klemme & )

Anschlieflend Sollwertpoti bzw. Leitspannung auf ca. 10% vom
Endwert einstellen.

Schalter RFR schlieBen. Leuchtdiode RSP erlischt.

Achtung: Bei unkontrolliertem Hochlauf des Antriebs sofort
Schalter RFR 6ffnen.

Feldklemmen und oder Tachospannung sind vertauscht. Nach-
dem die Verdrahtung iiberpriift und korrgiert ist, kann die
Inbetriebnahme fortgesetzt werden. Stellt sich eine stabile
Drehzahl ein, kann der Abgleich der gewiinschten oberen Dreh-
zahl erfolgen. Sollwertpoti bzw. Leitspannung auf Maximum
stellen. Trimmer n ax SO weit rechts drehen, bis sich die ge-
wiinschte obere Drehzahl einstellt. '
Feinabgleich der oberen Drehzahl wird mittels Trimmer ng.jp
vorgenommen. Trimmer Vp rechts drehen, bis der Antrieb
instabil wird (Drehzahlschwingungen), anschlieBend Trimmer VP
ca. 5% zurilickdrehen, bis der Antrieb stabil arbeitet.

Fiir besondere Applikationen (verbessertes Lastregelverhalten
bei Regelsrecken hoherer Ordnung. Drehzahlanregelung ohne
Uberschwingen), kann ein Differenzieranteil bestiickt werden.
Dieser Drehzahlistwertvorhalt ist nur sinnvoll in Verbindung
mit Tachogeneratoren, die eine Ausgangsspannung mit sehr ge-
ringer Welligkeit abgeben.

Richtwerte fiir D-Anteil: Widerstand R101 = 10kOhm, Konden-
sator C102 = 10uF bzw. 2 Elkos 22uF antiseriell.

Achtung: Auf die Spannungsfestigkeit der D-Beschaltung ist
zu achten.

- Trimmer n offset

Der Offset des Drehzahlreglers ist werksseitig abgeglichen,
sollte jedoch eine Korrektur erforderlich sein, so kann bel
Sollwertvorgabe OV mit Trimmer n_g¢. der Nullpunkt
korrigiert werden.

12
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9. Schaltbetrieb

9.1 Schnellstop

Bei geschlossenem Schalter Schnellstop wird der Antrieb mit

Nennstrom bis zum Stillstand abgebremst. (Sollwert zu Null
geschaltet).

Schnellstop E Schwachstromkontakt
(L7220 verwenden

~ ——— ——

\ = (15vV/1,5mA)

Netzabschaltung mit Stillstandslogik siehe Punkt 9,
Klemme

9.2 Redlerfreigabe

Beli geschlossenem Schalter RFR ist der Regler freigegeben.
Bei gedffnetem Schalter Reglerfreigabe ist der Drehzahl-
regler gesperrt. Die Ziindimpulse werden in die Wechsel- '
richterendlage geschoben. Die Reglerfreigabe ist werksseitig
mit der Luftstromiiberwachung des Liifters, der Feldstrom-

iiberwachung und der Halbleitersicherungsiiberwachung ver-
kniipft.

Platine 4091 - Platine 4095

e ] | Y | B | B

Schwachstromkontakt gekennzeichnete Anschluf3-
verwenden (15V, 1,5mA) Tleitungen sind werksseitig
ausgefihrt.

Achtung: Die Reglerfreigabe darf nur bei Motorstillstand er-
folgen.
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9.3 Redglersperre

Die bisher bei den Simplatron-Reglern verwendete Funktion RSP
(Sperren des Reglers mittels eines SchlieBers) ist weiterhin
gegeben. Bei geschlossenem Schalter Reglersperre werden die
Zindimpulse in die Wechselrichterendlage geschoben.

Platine 4091 : Platine 4095

H2RFR lVCC-UbEFW.l - E]'— -

[0] [ [ ] 81]83 8687 ]

Schwachstromkontakt gekennzeichnete Anschluf-
verwenden (15V, 1,5ma) leitungen sind werksseitig
ausgefiihrt.

Achtung: Der Schalter RSP darf nur bei Motorstillstand ge-
O6ffnet werden.
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9.4 Tippbetrieb mit Netztrennung

Bel diesem Applikationsvorschlag wird das Leistungsteil mit
dem Tippbefehl (Taster S4) ans Netz geschaltet bzw. vom
Netz getrennt.

Da die Signalelektronik bei eingeschaltetem Hauptschalter
in Bereitschaft steht, tritt mit dem Tippbefehl (S4) nur
die Signalverzdgerung des Netzschiitzes auf.

Die Drahtbriicken BR1, BR2 und BR3 auf der Platine 4095 sind
zu entfernen.

Leistungsteil Platine 4095
L1 |L2{L3 LLTIL2IN) T | K JL1.2{L22)32 B4 | 85
1 B |
1 0 Bl B
18| !
YV«
i} R
F10
= _o
£
F30
» =3
Haupt -
schalter
AR
LT L2 L3 N
U3L,N ) )
380/220V F10, F20, F30 ... Leitungsschutzsicherungen
47
Fi1l, F21 ... Leitungsschutzsicherungen
Feldversorgung

Sicherungsnennstrom mind.
Irn
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10K Anschluf3bild
Signalelektronik

lf N [%}_J§l|<3
-
]

o
B

REL/TRP 15
Ident Nr. 321351

Schiitz- bzw.

Relaisverschaltung

Direklleilung von Steuersponnung

L10
LM

Not - Aus Leitung .

. $3

S% E- K2.1 =3 -4 f—7¥—
&j)fa‘._.’_T ] \:'Z
szEJ\ \ K2 K3 Ki K1

K1 51.5_3\ §K2
L20

Ein  ablolverz. Netzschitz Schnellstopp RFR
Aus Timer Stromrichter

> maximale Bremszeit des Antriebes S3 1 Tippen

L3

2 Automatik
S1 Antrieb Aus
S2 Antrieb Ein S4 Tippen

K4,K5 Relais mit vergoldeten Kontakten
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10. AnschluBklemmen

GND, Reglerbezugspunkt

Eingang fiir Drehzahlistwert mit Nenn-Tachospannungen
von 10 bis 180 V. Bei groBen Nenn-Tachospannungen
(> 45V) kann die Einstellempfindlichkeit des als
Abschwdcher geschalteten n ~-Trimmers durch Einl&ten
eines Vorwiderstandes R102 anstelle der dort vorhandenen
Drahtbriicke vermindert werden. C101 ist dann zu ent-
fernen.
Der Widerstand R102 kann nach folgender Gleichung
bestimmt werden:

Urn R102, C101 Bau-
R 102 = —_ - * 30 kOhm. elemente auf der
10V Steuerbaugruppe 4091

N

-Vece = =15V = stabilisiert. Vee ist extern bis 50mA be-
lastbar.

Eingang fiir Drehzahlsollwert bzw. Leitspannung von
10V bis T 180V

(Bei positivem Signal stellt sich an Kl. A pos. Potential
ein)

o]

+Vce = +15V = stabilisiert. Ve ist extern bis 50mA be-
lastbar.

GND, Reglerbezugspunkt
Reglerfreigabe, siehe Punkt 9.2

Reglerfreigabe, siehe Punkt 9.2

& & & &

Transistorausgang Stdrmeldung

Die Temperatur der Leistungshalbleiter wird durch zwel
Temperaturfithler iiberwacht. Erwarmt sich der Kﬁh}block gber
die Grenztemperatur 19'grenz = 90°C hinaus, so wird gerate-

intern die Reglersperre RSP betdtigt und die Ziindimpulse
werden in die Wechselrichterendlage geschoben, d.h. der
Motor wird stromlos und trudelt aus. Eine elektrische Ver-
riegelung verhindert auch nach Abkiihlen des Ger&dtes eln
selbsttdtiges Wiedereinschalten (die Selbsthaltung kann nur
durch Aus— und Wiedereinschalten des Netzes aufgehoben
werden!). An Klemme liegt dann U < 0,6V. Der Ausgang
ist maximal mit Rﬁ'n = 600 Ohm belastbar und eignet sich
zum direkten Ansc 1uB eines Relais.
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+Vee
19 L8
_£~:E:f:13 |

Rmin =600R Relais. z.B. REL/TRP-15
Art.-Nr. 321 351
Stormeldung

Bei Applikationen, in denen nach Uberschreiten der maximalen
Kihltemperatur der Motor nicht automatisch stromlos werden
darf, ist der Widerstand R311 (Baugruppe 4091 auf
Lotstiitzpunkten) zu entfernen. Bei einer Gerdtestdrung wird
nun lediglich eine St6rungmeldung herausgegeben.

Achtung: Die Stdrungsursache ist in jedem Fall schnellstens
Zu beseitigen, ansonsten ist die Betriebssicherheit
des Gerdtes nicht mehr gewdhrleistet.

Schnellstop. siehe Punkt 9.1

Ausgang Ankerstrombildner

Der Ausgang der Klemme liefert ein Abbild des Anker-

stroms. (U31) = 4,5V entspricht ca. dem Nennstrom des

Gerdtes und kann zur direkten Stromanzeige mittels eines
MeBgerdtes herangezogen werden.

Die Klemme ist maximal 10mA belastbar.

39|31

GND

Die Klemme 38 fiihrt iiber Ri = 50 kOhm auf dem Summations-
punkt des Drehzahlreglers. Der zuldssige Eingangsspannungs-
bereich liegt 2zwischen +10V und -10V. Bel Bet&dtigen der
Reglersperre, bzw. des Schnellstops wird der Eingang intern
auf GND geschaltet. In diesem Fall betrdgt Ri = 25 kOhm.
Bei positivem Sollwert oder positiver Leitspannung und
negativem Istwert stellt sich positive Ankerspannung am
Anschluf3 A ein.

38) Drehzahlreglereingang

E@ Eingang. Stromregelung. Ri = 18 KkKOhm
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Ej Ausgang_Drehzahlregler. Ri = 200 Ohm. Die Klemmen
und sind intern iiber den Widerstand R705 (auf

Lotstiitzpunkten) miteinander verbunden. Bei AnschlufB
eines externem Strompotentiometers ist dieser Wider-
stand 2u entfernen. Mit dem internen Trimmer I ..
wird bei maximaler externer Potentiometer-
stellung der gewilinschte maximale Ankerstrom einge-
stellt.

Stromsollwert R705 entfernen
10K/1W Lin (auf Baugruppe
4091)

k6] Ausgang Stillstandslogik

Der Transistorausdgang Klemme E] schaltet bei Unter-
schreitung der Drehzahl

nmax

nach < 0,6V.
50 -

Bei Bestiickung einer Diode (z.B. 1N4004) auf dem
Bestiickungsplatz V714 der Platine 4091 schaltet der
Transistorausgang Klemme 46 bei Unterschreitung der
Drehzahl

n
max
n = und stromlosen Motor nach 0,6V.

50

Der Ausgang dient fiir eine automatische Netzabschaltung.
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- Appliktionsvorschlag filr schnellstmdgliche Netzabschaltung
(schnelles Abbremsen im Wechselrichterbetrieb).

Direklleilung von Sleversponnung Ein

L10

L1 Not - Ays Leitung

St k- K2.1 3~
,d>tBTj}_‘
- szgﬁ K2 KJ\ K2
|
| | |
K2 | £ N ’:lr__)»__L% K3 KW
d
|
|
|

J 0 K2 g K2 Ki
L2
{4;'{: BC 337 Schnelislopp aldaliverz. Netzschilz
|
d
|

100R

o)

T
117 ] 20]39]46]

— e e e e s e {4

Relais Timer Stromrichter

L__
tgr Bremszeilt
des Antriebes
S1 Antrieb Aus
s2 Antrieb Ein
REL/IRP 15
Ident-Nr. 321 351 K2 Relais mit
vergoldeten
+Vcec = 15V stabilisiert

+Vcc ist extern mit max. 50mA belastbar
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11.

® 11.1

® 11.2

® 11.3

® 11.4

® 11.5

Optische Anzeige der wichtigsten Funktionen mit Leuchtdioden
auf der Platine 4091

LED-Vcc.

+ Vec leuchtet bei betriebsbereitem Gerdt. + Vec leuchtet
~ leuchtet nicht bei fehlender Versorgungsspannung
(+ Vcc-Uberwachung).

LED_ RSP

RSP leuchtet bei: gedffnetem Schalter, Reglerfreigabe

s. Punkt 9.2

- geschlossenem Schalter, Reglersperre,
s. Punkt 9.3 (siehe auch Klemme )

- erhthte Kilhlkérpertemperatur.

- Briickenumsteuerung.

- Phasenausfall.

- Feldausfall (siehe auch 11.5)

Wenn RSP leuchtet, liegen die Ziindimpulse in der Wechsel-
richterendlage.

LED Imax.

Inax leuchtet, wenn der Drehzahlregler in der Bedrenzung

arbeitet. (2. B. Uberlasteter Antrieb, Beschleunigungsvorgang)

LED SEQ

SEQ leuchtet bei falschem Drehfeld (Linksdrehfeld)und die
ziindimpulse werden unterdriickt.

LED V510 auf der Platine 4095 (unterhalb der Baugruppe 4091)

griine LED leuchtet bei intakter Feldversorgung und einge-
schaltetem Regler.
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12. Zusatzliche Beschaltungsplatze auf Lotstiitzpunkten

Cl07+*

Cl02,R101

R103

R207
R209

R305

R309

R310

R311

R621

R705

R719

Vil4a*

Integralanteil des Drehzahlreglers

Drehzahlistwertvorhalt (D-Anteil), standard-
médBige Drahtbriicke

Bei entfernen des 1,5 MOhm-Widerstandes kein
Doffs:

fiir Optionskarte 2052 (externe Strombe-
grenzung)

Schnellstop fiir Optionskarte 2052, standard-
maRig 24K3 Ohm

Bei Betdtigung des Schnellstops wird iliber
R309 der Integralanteil des Drehzahlreglers
gesperrt

Hysterese des Richtungsmelders, standard-
maBig 100 Ohm

Bei entfernen von R311 nur Stdrmeldung an
Kl ohne Reglersperre

Verstarkung fir I-Regler, standardmdBig
22K0Ohm

Drehzahlreglerausgang fiir externes I, . Potl

Adaption des Stromreglers, standardmdBig 3K3
Ohm

Bei vollkompensierten Motoren kann zur
Stabilisierung des Stromreglers eine Er-
hdhung des Widerstandes erforderlich sein.

n, -Meldung mit I, = 0 Meldung

* standardm&dfig nicht bestilickt

22
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13. Abmessungen

LED Feldiiberwachung

13.1 Regelgerat 498-4910 AnschiyBklemmen
Feld, Lutter AnschluBklemme
—l— Elektronik

T : i s/
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13.2 Netzdrossel ”
L+ ﬁ + | ;\l ,
— ? —‘
— Q@
e e
+~ 4+ + 1,
m| n il
L i d ]
Q b
fir I L Gew.
Gerdt|Art.-Nr.|(a) (mH) a b c d e f g (kg)
498 321 899 |3x450(|3x0,060({360{140(330(105(330|140|10x19 58
499 321 900 |3x600{3x0,046|360|170|330|135}330(155|10x19 77
4910 [321 902 |3x4000|3%x0,0221420(480|385|455|385|420|/Ax21| 424
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14.

Verlustleistungen

26.06.89

MB 33

.1001

Geratetyp 498

499

4910

Pv/W
Stromrichter 1) 1600

2400

2800

Pv/W
Netzdrossel 340

450

550

15.

1) einschlieBlich Halbleitersicherungen bei

Reglernennstrom

Lieferumfang

Blatt:

- Eingebaute Sicherungen fiir Thyristoren, Feldgleichrichter,
Schutzbeschaltung und Elektronikversorgung.

- Sollwertpotentiometer 10 kOhm

Gesondert zu bestellen sind: Netzdrossel

Knopf und Skala fiir Sollwert-

poti.
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