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Vorwort und Allgemeines

1 Vorwort und Allgemeines

1.1

1.1.1

1.2

Lenze

Uber diese Dokumentation

® Die vorliegende Dokumentation dient zum sicherheitsgerechten Arbeiten an
und mit den Antriebsreglern 48XX/49XX. Es enthalt Sicherheitshinweise, die
beachtet werden miissen.

® Alle Personen, die an und mit den Antriebsreglern 48XX/49XX arbeiten,
mussen bei ihren Arbeiten die Dokumentation verfligbar haben und die fr
sie relevanten Angaben und Hinweise beachten.

® Die Dokumentation muf3 stets komplett und in einwandfrei lesbarem Zu-
stand sein.

Verwendete Begriffe

Antriebsregler

Far ”Stromrichter 48XX/49XX’ wird im folgenden der Begriff ” Antriebsregler” ver-
wendet.

Antriebssystem

Fir Antriebssysteme mit Antriebsregler 48XX/49XX und anderen Lenze-Antriebs-
komponenten wird im folgenden Text der Begriff ” Antriebssystem” verwendet.

Lieferumfang

e Im Lieferumfang sind enthalten:
- 1 Antriebsregler 48XX/49XX
- 1 Betriebsanleitung
- 1 Beipack mit Steck-Klemmen
e Uberpriifen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort, ob der Lieferumfang mit

den Warenbegleitpapieren Ubereinstimmt. Fir nachtraglich reklamierte Man-
gel Ubernimmt Lenze keine Gewahrleistung. Reklamieren Sie

- erkennbare Transportschaden sofort beim Anlieferer.

- erkennbare Mangel/Unvollstandigkeit sofort bei der zustandigen Lenze-
Vertretung.

48XX/49XXSHB0198
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1.3 Der Antriebsregler 48XX/49XX

1.3.1 Kennzeichnung

® |enze Antriebsregler 48XX/49XX sind eindeutig durch den Inhalt des Typen-
schilds gekennzeichnet.

® CE-Kennzeichnung:
- Konform zur EG-Richtlinie "Niederspannung”
- Konformitét zur EG-Richtlinie ”Elektromagnetische Vertraglichkeit”

® Hersteller:

- Lenze GmbH & Co KG
Postfach 101352
D-31763 Hameln

1.3.2 BestimmungsgemaBe Verwendung

Antriebsregler 48XX/49XX

e nur unter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingun-
gen betreiben.
® sind Komponenenten

- zur Steuerung und Regelung von drehzahlverdnderbaren Antrieben mit
fremderregten Gleichstrommotoren.

- zum Einbau in eine Maschine.
- zum Zusammenbau mit anderen Komponenten zu einer Maschine.
o sind mit anderen Gleichstrommotoren, wie z. B. ReihenschluBmotoren oder

fremderregten Motoren mit HilfsreihenschluBwicklung, nur nach Rickspra-
che mit dem Werk zu betreiben.

® sind elektrische Betriebsmittel zum Einbau in Schaltschrénke oder &hnliche
abgeschlossene Betriebsrdume.

e sind keine Haushaltsgeréate, sondern als Komponenten ausschlie3lich fur die
Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmit.

Antriebssysteme mit Antriebsregler 48XX/49XX

® entsprechen der EG-Richtlinie ”Elektromagnetische Vertraglichkeit”, wenn
sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems installiert wer-
den.

® sind einsetzbar
- an oOffentlichen und nicht6éffentlichen Netzen.
- im Industriebereich.

Die Verantwortung fur die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwen-
dung liegt beim Weiterverwender.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

1-2 48XX/49XXSHBO198 Lenze
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1.3.3

Lenze

Vorwort und Allgemeines

Rechtliche Bestimmungen

Haftung

Die in dieser Dokumentation angegebenen Informationen, Daten und Hin-
weise waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand. Aus
den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen kénnen keine Anspriiche
auf bereits gelieferte Antriebsregler geltend gemacht werden.

Die verfahrenstechnischen Hinweise und Schaltungsausschnitte sind Vor-
schlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung Gberpriift wer-
den muf3. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvor-
schlage tbernimmt Lenze keine Gewahr.

Es wird keine Haftung tbernommen fir Schaden und Betriebsstérungen,
die entstehen durch:

MiBachten dieser Dokumentation

Eigenméchtige Veranderungen am Antriebsregler

Bedienungsfehler

Unsachgeméanes Arbeiten an und mit dem Antriebsregler

Gewaibhrleistung

Gewahrleistungsbedingungen: Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der
Lenze GmbH & Co KG.

Melden Sie Gewahrleistungsanspriche sofort nach Feststellen des Mangels
oder Fehlers bei Lenze an.

Die Gewahrleistung erlischt in allen Féllen, in denen auch keine Haftungsan-
spriche geltend gemacht werden kdnnen.

Entsorgung

Der Antriebsregler besteht aus unterschiedlichen Materialien.

Die folgende Tabelle gibt an, welche Materialien recycelt werden kénnen und wel-
che gesondert entsorgt werden missen:

Material recyceln entsorgen

Metall ] -

Kunststoff °

bestiickte Leiterplatten - °
48XX/49XXSHB0198
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Vorwort und Allgemeines

1.4 EG-Richtlinien/Konformitatserklarung

1.4.1 Wozu dienen die EG-Richtlinien?

Die EG-Richtlinien sind vom Européischen Rat verfaBt und dienen der Festlegung
gemeinschaftlicher technischer Anforderungen (Harmonisierung) und Zertifizie-
rungsverfahren innerhalb der Européischen Gemeinschaft. Zur Zeit gibt es 21 EG-
Richtlinien zu Produktbereichen. Die Richtlinien sind oder werden von den jeweili-
gen Mitgliedstaaten in nationale Gesetze umgewandelt. Ein in einem Mitgliedstaat
erteiltes Zertifikat ist automatisch ohne weitere Prifung in allen anderen Mitglied-
staaten guiltig.

Die Richtlinientexte beschrénken sich auf die Formulierung der wesentlichen An-
forderungen. Die technischen Details sind oder werden in européischen harmoni-
sierten Normen festgelegt.

1.4.2 Was bedeutet das CE-Kennzeichen?

Nach einem erfolgten Konformitatsbewertungsverfahren wird die Ubereinstim-
mung mit den Anforderungen aus den EG-Richtlinien durch die Anbringung einer
CE-Kennzeichnung bestétigt. Innerhalb der EG bestehen fur ein CE-gekennzeich-
netes Produkt keine Handelshemmnisse.

Antriebsregler mit CE-Kennzeichnung entsprechen eigenstéandig ausschlie3lich
der Niederspannungsrichtlinie. Zur Einhaltung der EMV-Richtlinie wurden bisher
nur grundsétzliche Empfehlungen ausgesprochen. Der Anwender mui3in diesem
Fall bei Aufbau einer CE-konformen Maschine selbst die Nachweise erbringen.
Lenze hat fir den Aufbau CE-typischer Antriebssysteme (siehe Kap 4.4) diese
Nachweise flr die Antriebsregler 48XX/49XX in der Grundversion und der Varian-
tenausfuhrung V011, V013 und V014 bereits erbracht und durch die Konformitats-
erklarung zur EG-Richtlinie EMV bestétigt.

1.4.3 EG-Richtlinie Niederspannung

(73/23/EWG)
geéndert durch: CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Allgemeines

e Die Niederspannungsrichtlinie gilt fir alle elektrischen Betriebsmittel zur Ver-
wendung bei einer Nennspannung zwischen 50 V und 1000 V Wechsel-
spannung und zwischen 75 V und 1500 V Gleichspannung und bei tblichen
Umgebungsbedingungen. Ausgenommen sind z. B. die Verwendung von
elektrischen Betriebsmitteln in explosiver Atmosphare und elektrische Teile
von Personen- und Lastenaufzligen.

® Schutzziel der Niederspannungsrichtlinie ist, daf nur solche elektrischen
Betriebsmittel in den Verkehr gebracht werden, die die Sicherheit von Men-
schen und Nutztieren sowie die Erhaltung von Sachwerten nicht geféhrden.

1-4 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Vorwort und Allgemeines

EG-Konformitatserklarung '96

im Sinne der EG-Richtlinie Niederspannung (73/23/EWG)
geéndert durch: CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Die Antriebsregler 48XX/49XXwurden entwickelt, konstruiert und gefertigt in Uber-
einstimmung mit 0. g. EG-Richtlinie in alleiniger Verantwortung von

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

Berucksichtigte Normen:

Norm

DIN VDE 0160 5.88 +A1/4.89 +A2/10.88 Ausrtistung von Starkstromanlagen mit elektronischen
prDIN EN 50178 Betriebsmitteln

Klassifikation VDE 0160 / 11.94

DIN VDE 0100 Bestimmungen fiir das Einrichten von Starkstromanlagen
EN 60529 IP-Schutzarten

IEC 249 /1 10/86, IEC 249/ 2-15/12/89 Basismaterialien fiir gedruckte Schaltungen

IEC 326 / 1 10/90, EN 60097 / 9.93 Gedruckte Schaltungen, Leiterplatten

DIN VDE 0110 /1-2 /1/89 /20/ 8/90 Bestimmung von Luft- und Kriechstrecken

Hameln, den 01.10.1997

(i. V. Schéfer) (i. A. Tolksdorf)
Produktmanager CE-Beaulftragter

Lenze 48XX/49XXSHB0198 1-5
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Vorwort und Allgemeines

1.4.4 EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit

(89/336/EWG)

geéandert durch: 1. Anderungsrichtlinie (92/31/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Allgemeines

e Die EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit gilt fir ”Geréate”, die
elektromagnetische Stérungen verursachen kénnen oder deren Betrieb
durch diese Stérungen beeintréachtigt werden kann.

e Das Schutzziel ist, die Erzeugung elektromagnetischer Stérungen soweit zu
begrenzen, daf3 ein stérungsfreier Betrieb von Funkanlagen, Telekommu-
nikationsanlagen und sonstigen Geraten maéglich ist. Weiterhin missen die
Gerate zur Sicherstellung des bestimmungsgemafen Betriebs eine ange-
messene Festigkeit gegen elektromagnetische Stérungen aufweisen.

® Antriebsregler sind keine selbstandig betreibbaren Geréate. Antriebsregler
sind eigenstéandig EMV-maBig nicht bewertbar. Erst mit Einbindung der An-
triebsregler in ein Antriebssystem ist die Einhaltung der Schutzziele der EG-
Richtlinie EMV bzw. die Erflllung des ”"Gesetz Uber die elektromagnetische
Vertraglichkeit von Geraten” prafbar.

® |enze hat Konformitatsbewertungen mit den Antriebsreglern 48XX/49XX an
bestimmten definierten Antriebssystemen vorgenommen. Diese bewerteten
Antriebssysteme werden im folgenden "CE-typisches Antriebssystem” ge-
nannt (siehe Kap. 4.4).

® Der Anwender der Antriebsregler hat damit die Wahl,

- entweder die Systemkomponenten und deren Einbindung in ein Antriebs-
system selbst zu bestimmen und die Konformitét eigenverantwortlich zu
erklaren,

- oder das Antriebssystem entsprechend des vom Antriebsreglerhersteller
bewerteten CE-typischen Antriebssystems zu installieren, fur das der An-
triebsreglerhersteller bereits den Nachweis der Konformitét erbracht hat.

1-6 48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Lenze

Vorwort und Allgemeines

EG-Konformitatserkldrung ’95 im Sinne der EG-Richtlinie

Elektromagnetische Vertraglichkeit (89/336/EWG)
1. Anderungsrichtlinie (92/31/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

geéandert durch:

Die Antriebsregler 48XX/49XX sind keine selbstéandig betreibbaren Gerate im
Sinne des Gesetzes Uber Elektromagnetische Vertraglichkeit EMVG vom 9.11.92
u. 1. EMVGANdG vom 30.8.95). Erst nach Einbindung der Antriebsregler in ein An-
triebssystem wird dieses bezliglich der EMV bewertbar.

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

erklart die Konformitat des beschriebenen "CE-typischen Antiebssystems” mit
den Antriebsreglern 48XX/49XXin der Grundversion und der Variantenausfiihrung
V011, V013 und V014 zur o. g. EG-Richtlinie.

Grundlage der Konformitatsbewertung ist die Produktnorm flr Antriebssysteme

EN 61800-3.

[EN61800-3

| EMV-Produktnorm einschlieBlich spezieller Priifverfahren fiir elektrische Antriebe |

Bericksichtigte Fachgrundnormen:

Fachgrundnorm

EN'50081-2 /93

Fachgrundnorm fiir Stéraussendung; Teil 2: Industriebereich
Die Storaussendung im Industriebereich ist in IEC 22G/21/CDV nicht begrenzt. Diese
Fachgrundnorm wurde zusétzlich zu den Anforderungen der DIN IEC 22G verwendet.

EN'50082-2 3/94

Fachgrundnorm fiir Stérfestigkeit; Teil 2: Industriebereich
(Die Storfestigkeitsanforderungen fiir Wohnbereiche wurden nicht gepriift, da diese
geringer als fiir den Industriebereich sind.)

Beriicksichtigte Grundnorm bei der Priifung der Stéraussendung:

Grundnorm Priifung Grenzwert
EN 55011 7/92 | Funkstdrungen Gehduse und Netz Klasse A
Frequenzbereich 0,15 - 1000MHz fiir Einsatz im
Die Stdraussendung im Industriebereich ist in IEC | Industriebereich
22G nicht limitiert. Diese Grundnorm wurde zu-
satzlich zu den Anforderungen der IEC 22G ver-
wendet.
48XX/49XXSHB0198
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Vorwort und Allgemeines

Beriicksichtigte Grundnormen bei der Priifung der Storfestigkeit:

Grundnorm Priifung Grenzwert
EN 61000-4-2 3/95 | Elektrostatische Entladung Schérfegrad 3
auf Gehduse und Kiihlkdrper 6KV bei Kontakt,
8KV Luftstrecke
IEC 1000-4-3 2/95 | Elektromagnetische Felder Schérfegrad 3
Frequenzbereich 26-1000MHz 10V/m
ENV 50140 8/93 |Hochfrequenzfeld Schérfegrad 3
Frequenzbereich 80-1000MHz, 10V/m
80% amplitudenmoduliert
Festfrequenz 10V/m
900MHz mit 200Hz, 100 % moduliert
EN 61000-4-4 3/95 | Schnelle Transienten, Schérfegrad 3
Burst auf Leistungsklemmen 2KV / 5kHz
Burst auf Bus- und Steuerleitungen Schérfegrad 4
2kV / 5kHz
EN 61000-4-5 10/94 | StoBspannungspriifung Installationsklasse 3
(Surge) Netzleitungen

Hameln, den 01.10.1997

48XX/49XXSHB0198

(i. V. Schéfer)
Produktmanager

(i. A. Tolksdorf)
CE-Beauftragter
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1.4.5

Lenze

Vorwort und Allgemeines

EG-Richtlinie Maschinen

(89/392/EWG)

geéndert durch: 1. Anderungsrichtlinie (91/368/EWG)
2. Anderungsrichtlinie (93/44/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Im Sinne der Maschinenrichtlinie gilt als "Maschine” eine Gesamtheit von miteinan-
derverbundenen Teilen oder Vorrichtungen, von denen mindestens eines beweg-
lichist, sowie gegebenenfalls von Betatigungsgeréaten, Steuer- und Energiekreisen
usw., die fir eine bestimmte Anwendung, wie die Verarbeitung, die Behandlung,
die Fortbewegung und die Aufbereitung eines Werkstoffes zusammengefiigt sind.

EG-Herstellererklarung

im Sinne der EG-Richtlinie Maschinen (89/392/EWG)

geéndert durch: 1. Anderungsrichtlinie (91/368/EWG)
2. Anderungsrichtlinie (93/44/EWG)
CE-Kennzeichnungsrichtlinie (93/68/EWG)

Die Antriebsregler 48XX/49XXwurden entwickelt, konstruiert und gefertigt in allei-
niger Verantwortung von

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

Die Inbetriebnahme der Antriebsregler 48XX/49XXist so lange untersagt, bis fest-
gestellt wurde, daf3 die Maschine, in die sie eingebaut werden sollen, den Bestim-
mungen der EG-Richtlinie Maschinen entspricht.

Hameln, den 01.10.1997

(i. V. Schéfer)
Produktmanager

48XX/49XXSHB0198
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2 Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheits- und Anwendungshinweise fir Antriebsstromrichter
(gemanB: Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG)

1. Aligemein

Wéhrend des Betriebes kénnen Antriebsstromrichter ihrer
Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke, gege-
benenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile, sowie heil3e
Oberflachen besitzen.

Beiunzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei
unsachgemafBem Einsatz, bei falscher Installation oder Bedie-
nung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sach-
schaden.

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation und Inbetrieb-
nahme sowie zur Instandhaltung sind von qualifiziertem Fach-
personal auszufiihren (EC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder
DIN VDE 0100 und IEC-Report 664 oder DIN VDE 0110 und
nationale Unfallverhitungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsétzlichen
Sicherheitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung, Mon-
tage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut
sind und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikatio-
nen verfigen.

2. BestimmungsgeméBe Verwendung

Antriebsstromrichter sind Komponenten, die zum Einbau in
elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Antriebs-
stromrichter (d.h. die Aufnahme des bestimmungsgemafen
Betriebes) solange untersagt, bis festgestellt wurde, daf3 die
Maschine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 89/392/EWG
(Maschinenrichtlinie) entspricht; EN 60204 ist zu beachten.

Die Inbetriebnahme (d.h. die Aufnahme des bestimmungs-
gemaéBen Betriebes) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie
(89/336/EWG) erlaubt.

Die Antriebsstromrichter erfiillen die Anforderungen der Nied-
erspannungsrichtlinie 73/23/EWG. Die harmonisierten Nor-
men der Reihe prEN 50178/DIN VDE 0160 in Verbindung mit
EN 60439-1/DIN VDE 0660 Teil 500 und EN 60146/DIN VDE
0558 werden flr die Antriebsstromrichter angewendet.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu AnschluBBbedin-
gungen sind dem Leistungsschild und der Dokumentation zu
entnehmen und unbedingt einzuhalten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fur Transport, Lagerung und sachgemafe Hand-
habung sind zu beachten.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178 ein-
zuhalten.

4. Aufstellung

Die Aufstellung und Kihlung der Gerate muf3 entsprechend
den Vorschriften der zugehdrigen Dokumentation erfolgen.

Die Antriebsstromrichter sind vor unzuldssiger Beanspru-
chung zu schitzen. Insbesondere durfen bei Transport und
Handhabung keine Bauelemente verbogen und/oder lIsola-
tionsabstdnde  veréndert werden. Die  Berihrung
elektronischer Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Antriebsstromrichter enthalten elektrostatisch gefahrdete
Bauelemente, die leicht durch unsachgeméafBe Behandlung
beschédigt werden kénnen. Elektrische Komponenten dirfen
nicht mechanisch beschéadigt oder zerstért werden (unter
Umstanden Gesundheitsgefahrdungl).

5. Elektrischer AnschluB

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Antriebsstromrich-
tern sind die geltenden nationalen Unfallverhiitungsvorschrif-
ten (z.B. VBG 4) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlégigen Vorsch-
riften durchzufiihren (z.B. Leitungsquerschnitte, Absicherun-
gen, Schutzleiteranbindung). Darliberhinausgehende Hin-
weise sind in der Dokumentation enthalten.

Hinweise fur die EMV-gerechte Installation - wie Schirmung,
Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen -
befinden sich in der Dokumentation der Antriebsstromrichter.
Diese Hinweise sind auch bei CE-gekennzeichneten Antriebs-
stromrichtern stets zu beachten. Die Einhaltung der durch die
EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in der Ver-
antwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Antriebsstromrichter eingebaut sind, miissen
ggf. mit zusétzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen geman den jeweils guiltigen Sicherheits-
bestimmungen, z.B. Gesetz Uber technische Arbeitsmittel,
Unfallverhtungsvorschriften usw. ausgeriistet werden.
Veranderungen der Antriebsstromrichter mit der Bediensoft-
ware sind gestattet.

Nach dem Trennen der Antriebsstromrichter von der Versor-
gungsspannung dirfen spannungsfihrende Geréteteile und
Leistungsanschliisse wegen moglicherweise aufgeladener
Kondensatoren nicht sofort bertihrt werden. Hierzu sind die
entsprechenden Hinweisschilder auf dem Antriebsstrom-
richter zu beachten.

Wéhrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiren
geschlossen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung
Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!

Beachten Sie auch die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser Anleitung!

Lenze
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\ i Sicherheitshinweise

2.1 Fur die Sicherheit verantwortliche Personen

Betreiber

® Betreiber ist jede natirliche oder juristische Person, die das Antriebssystem
verwendet oder in deren Auftrag das Antriebssystem verwendet wird.

® Der Betreiber bzw. sein Sicherheitsbeauftragter muf3 gewahrleisten,

- daf alle relevanten Vorschriften, Hinweise und Gesetze eingehalten wer-
den.

- daf nur qualifiziertes Personal an und mit dem Antriebssystem arbeitet.

- daf3 das Personal die zugehérige Dokumentation bei allen entsprechenden
Arbeiten verflgbar hat.

- daf3 nichtqualifiziertem Personal das Arbeiten an und mit dem Antriebssy-
stem untersagt wird.

Qualifiziertes Personal

Qualifiziertes Personal sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung,
Unterweisung sowie Kenntnisse uber einschléagige Normen und Bestimmungen,
Unfallverhutungsvorschriften und Betriebsverhéltnisse von dem fir die Sicherheit
der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Ta-
tigkeiten auszufuhren und dabei mégliche Gefahren erkennen und vermeiden kdn-
nen.

(Definition fur Fachkrafte nach IEC 364)
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2.2

2.3

Lenze

Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

e Mit diesen Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit er-
hoben. Bei Fragen und Problemen sprechen Sie bitte die fir Sie zustandige

Lenze-Vertretung an.

e Der Antriebsregler entspricht zum Zeitpunkt der Auslieferung dem Stand der

Technik und gilt grundséatzlich als betriebssicher.

e Die Angaben in dieser Dokumentation beziehen sich auf die angegebenen

Hard- und Softwareversionen der Antriebsregler.

e \om Antriebsregler gehen Gefahren fir Personen, den Antriebsregler selbst

und fir andere Sachwerte des Betreibers aus, wenn

- nicht qualifiziertes Personal an und mit dem Antriebsregler arbeitet.

- der Antriebsregler sachwidrig verwendet wird.

e Die in dieser Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise
und Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die

jeweilige Anwendung Uberprift werden muf3.

® Antriebsregler missen so projektiert sein, daf3 sie bei ordnungsgemafer
Aufstellung und bei bestimmungsgemaBer Verwendung im fehlerfreien Be-
trieb ihre Funktion erfiillen und keine Gefahr fiir Personen verursachen. Dies

gilt auch fur ihr Zusammenwirken mit der Gesamtanlage.

e Treffen Sie zuséatzliche MaBnahmen, um Folgen von Fehlfunktionen einzu-
grenzen, die Gefahren fur Personen oder Sachschaden verursachen kén-

nen:

- weitere unabhangige Einrichtungen, die die Funktion des Antriebsreglers

ubernehmen

- elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen (Verriegelung oder

mechanische Sperren)
- systemumfassende MafBnahmen

® Betreiben Sie das Antriebssystem nur im einwandfreien Zustand.

e Veradnderungen oder Umbauten des Antriebsreglers sind grundsatzlich ver-
boten. In Ausnahmeféllen kann Lenze nach vorheriger Ricksprache eine

Genehmigung erteilen.

Restgefahren

Uberdrehzahlen

Mit Antriebssystemen kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreicht werden (z. B.

durch aktive Lasten wie Hubwerke):

e Der Antriebsregler 48XX/49XX bietet keinen Schutz gegen solche Betriebs-

bedingungen. Setzen Sie hierflr zusatzliche Komponenten ein.

48XX/49XXSHB0198
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Sicherheitshinweise

24 Gestaltung der Sicherheitshinweise

e Alle Sicherheitshinweise in dieser Dokumentation sind einheitlich aufgebaut:

Signalwort
Hinweistext
- Das Piktogramm kennzeichnet die Art der Gefahr.

- Das Signalwort kennzeichnet die Schwere der Gefahr.

- Der Hinweistext beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie die Gefahr
vermieden werden kann.

Warnung vor Personenschaden

verwendete Piktogramme Signalwrter
Warnung vor ge- Gefahr! Wamt vor unmittelbar drohender Gefahr.
fahrlicher elektri- Folgen bei MiBachtung:
scher Spannung Tod oder schwerste Verletzungen.
Warnung! Wamt vor einer mdglichen, sehr geféhrlichen Situation.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
Warnung vor einer Tod oder schwerste Verletzungen.
allgemeinen Gefahr
Vorsicht! Wamt vor einer mdglichen, gefahrlichen Situation.
Mégliche Folgen bei MiBachtung:

Leichte oder geringfligige Verletzungen.

Warnung vor Sachschaden

verwendete Piktogramme Signalwaorter

Stop! Wamt vor méglichen Sachschéden.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
Beschédigung des Antriebsreglers/Antriebssystems oder seiner

Umgebung.
Sonstige Hinweise
verwendete Piktogramme Signalwaorter
Tip! Kennzeichnet einen allgemeinen, niitzlichen Tip.
J Wenn Sie ihn befolgen, erleichtern Sie sich die Handhabung des
l Antrigbsreglers/Antrigbssystems.
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Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.

\ \ berarbeitet
Auflage vom: 115.01.1998
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3 Technische Daten

3.1

Lenze

Eigenschaften

Antriebs- und Systemeigenschaften

Gleiche Steuerelektronik und Systemsoftware flir 48XX/49XX

Digitale Drehzahlriickfihrung mit Resolver oder Inkrementalgeber
Momentenregelung mit tberlagerter Drehzahliberwachung fur Wickelantriebe
Winkelregelung fur driftfreie Positionierung

Leitfrequenzkopplung als Sollwert-Schiene oder Sollwert-Kaskade fur
- Winkelgleichlauf

- drehzahlsynchroner Gleichlauf

- Drehzahlverhaltnisgleichlauf

e Erhéhungder max. Ankerspannung auf 1,15 - Uy durch Umschaltung von 4Q-
auf 2Q-Betrieb (bei 49XX)

® Drehzahlgenauigkeit besser als 0,5%. bei 100% Lastwechsel mit Resolver-
rickfihrung oder Inkrementalgeber

® Drehzahlstellbereich 1:1000 beikonstanter Last mit Resolverriickfihrung oder
Inkrementalgeber

e Stromstellbereich 1:300 durch Lickstromadaption und Briickenmodulation
e Drehzahlabhé&ngige Ankerstrombegrenzung

® Parametrierbarer maximaler Ankerstrom von 1,125 bis 1,8fachen Geréatebe-
messungsstrom (abhéngig von Gerétebaugroi3e)

® Frei verschaltbarer Prozefregler z.B. fur Tanzerlage- oder Zugkraftregelung
® |Integrierte Feldstromregelung fiir hohen Drehzahistellbereich

® 4 kundenspezifische Parametersétze abspeicherbar, u.a. Uber digitale Ein-
gangsklemmen umschaltbar

Bedienung
® Regelparameteranderungen Online

® Parametrierung und Diagnose tber

- Tastatur mit zweizeiliger LCD-Klartextanzeige in deutscher, englischer und
franzdsischer Sprache

- serielle Schnittstelle und PC
- Feldbusbaugruppe (optional): PROFIBUS, InterBus

e Stdrmeldungen im Klartext

48XX/49XXSHB0198
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Drehzahl-Riickfiihrsysteme

® Resolver-Ruckfihrung mit Encodernachbildung flr Gberlagerte Systeme
(Gleichlaufsysteme, Positioniersteuerungen usw.)

® Inkrementalgeberrickfihrung
® Gleichstromtachortckfihrung
® Ankerspannungsruckfihrung

Eingange

e Digital
- 8 potentialfreie Eingange (24V-Pegel), davon 5 Eingénge frei belegbar
- 1 serielle Schnittstelle RS 485 oder RS 232 (1200 ... 9600 Baud)

e Analog
- 4 frei belegbar Eingédnge (13-Bit-Auflésung)
z.B. fUr Hauptsollwert, Zusatzsollwert, Momentenbegrenzung etc.

Ausgange

e Digital
- 8 potentialfreie Ausgange (24V-Pegel), davon 5 Ausgange frei belegbar
- Weitere 7 freie Ausgénge sind Uber die LECOM-Schnittstelle auswertbar
- 1 Relaisausgang (50V; 0,5A), frei belegbar.

e Analog
- 2 Referenzspannungen ( [10V, 7mA)
- 1 Monitorausgang, fest belegt mit ligt

- 2 Monitorausgénge, frei belegbar (37 verschiedene Signale mit 11-Bit-Auf-
I6sung wéhlbar)

- 1 Frequenzausgang, frei belegbar

Uberwachungen

Uberwachungsfunktionen der System- und Antriebskomponenten
Schutz des Antriebsreglers (1- t-Funktion)

Motoriiberlastschutz (12 - t-Funktion)

Uberwachung von Frequenz und Netzspannung
Selbstsynchronisation fir Netzfrequenzen von 50 bis 60Hz
Funktionssicher bei Rechts- oder Linksdrehfeldnetzeinspeisung
Uberwachung der Istwertgeberriickfiihrung

Anzeige der Reglersperrenquellen Uber Codestelle
Uberwachungen klassifizierbar (TRIP, Meldung oder Warnung)
Uberwachung des Kiihlluftstroms bei 4X08 bis 4X13
Uberwachung der Halbleitersicherungen bei 4X11 und 4X13

3-2 48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Allgemeine Daten/Einsatzbedingungen

%;-o

Bereich Werte
Schutzart IP20 nach DIN 40050, Stahlblechgehause
Feuchtbeanspruchung relative Luftfeuchtigkeit 90%, keine Kondensation
Temperaturbereiche

Lagerung -25 [Cl..+ 55 [M

Transport -25 [Cl..+ 70 [@

EinfluB der Aufstellungshéhe

h < 1000m: 100% Ankerbemessungsstrom
h < 2000m : 95% Ankerbemessungsstrom
h < 3000m: 90% Ankerbemessungsstrom
h < 4000m : 85% Ankerbemessungsstrom

Verschmutzungsgrad VDE 0110, Teil 2 Verschmutzungsgrad 2
Antriebsregler nicht einer Umgebung mit Gasen aussetzen, die korro-
sionsgefahrdend oder explosiv sind.
Stéraussendung Anforderungen nach EN 50081-2, IEC 22G
Grenzwertklasse A (EN 55011; Industriebereich) mit Funkentstorfilter
Storfestigkeit Eingehaltene Grenzwerte mit Funkentstorfilter.

Anforderungen nach EN 50082-2, IEC 22G

Anforderungen Norm Schérfegrad

ESD EN61000-4-2 3, d.h. 8KV Luftentladg.
6 kV Kontaktentladg.

HF-Einstrahlung IEC 1000-4-3 3, d.h. 10 V/m

(Gehduse)

Burst EN61000-4-4  3/4, d.h. 2kV/ 5kHz

Surge EN61000-4-5 3,d.h.1,2/50us

1kV Phase - Phase
2kV Phase - PE

48XX/49XXSHB0198
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Typ 4902 4903 4904 4905 4906 4907
Bestell-Bez. EVD 4902-E  EVD 4903-E  EVD 4904-E | EVD 4905-E | EVD 4906-E  EVD 4907-E
Ausgangsleistung Pe| kW] 6,7 10,5 23,1 46,2 84 105
Netzspannung Un 3 [840...460 V~ + 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Ua 420V bei Uy = 400V (1,05 CUy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 16 25 55 110 200 250
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeit- IAmax (Al 29 45 90 150 240 300
betrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 CU 4.3
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 3,5 10
Verlustleistung 3 Py W] 60 108 185 288 577 650
Betriebs-Umgebungs- Ty [T 0..+ 45 0.+ 359
temperatur
Masse ca. ka] 92 131 13,8 18 22 23
® Antriebsregler 4908 bis 4913 (4Q-Antriebsregler)
Typ 4908-E 4909-E 4911-E 4912-E 4913-E
Bestell-Bez. EVD4908-E EVD4909-E | EVD4911-E  EVD4912-E = EVD 4913
Ausgangsleistung Pel [KW] 139 210 294 420 504
Netzspannung Un 3 - 340 ... 460 V= 0%, 50...60Hz
Ankerspannung U 420V bei Uy = 400V (1,05 - Uy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 CU1-13
max.Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung 3 P, W] 630 1220 2100 | 2850 | 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [T 0..+359
tur
Masse ca. lkg] 28 28 60 | 60 | 60
3-4 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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3.3 Bemessungsdaten
3.3.1 NetzanschluBspannung 400V

® Antriebsregler 4902 bis 4907 (4Q-Antriebsregler)
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Technische Daten

e Antriebsregler 4808 bis 4813 (2Q-Antriebsregler)

Typ 4808 4809 4811 4812 4813
Bestell-Bez. EVD 4808-E EVD 4809-E EVD 4811-E EVD 4812-E EVD 4813

Ausgangsleistung Pl [kW] 152 230 322 460 552
Netzspannung Uy 3+ 340...460 V= 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Un 460 V bei Uy = 400 V (1,15 CUy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 CUpq-13
max. Feldstrom, Ir [A] 15 30
geregelt
Verlustleistung » P, W] 630 1220 2100 2850 | 3400
Betriebs-Umgebungs- Ty (] 0..4354

temperatur
Masse ca. lkg] 28 [ 28 60 [ 60 [

1) bezogen auf einer Netzspannung von 3 - 400V~

2) Die Feldregelung erfolgt als Stromquelle, wobei sich die Feldspannung je nach Feldwiderstand einstellt

3) bei Ankerbemessungsstrom

4)T,<35°C: keine Leistungsreduzierung, 35°C < T, <45°C: Leistungsreduzierung 1%/K

Lenze 48XX/49XXSHB0198
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3.3.2

Technische Daten

NetzanschluBspannung 500V (Geréatevariante V014)

® Antriebsregler 4903 bis 4907 (4Q-Antriebsregler)

Typ 4903 4904 4905 4906 4907
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4903-E-V014 | 4904-E-\V014 = 4905-E-\V014 | 4906-E-VO14 | 4907-E-V014
Ausgangsleistung" Pl (kW] 13,1 28,8 57,7 105 131
Netzspannung Un 3-410...550 V1%, 50...60 Hz
Ankerspannung U 525 V bei Uy= 500V (1,05 CUy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 25 55 110 200 250
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeitbe- Inmax [A] 45 90 150 240 300
trieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax = 0,875 CU 4.3
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 3,5 10
Verlustleistung 3 Py 108 185 288 - 577 650
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [T 0..+45 0..+354
tur
Masse ca. ka] 13,1 13,8 18 \ 22 23
® Antriebsregler 4908 bis 4913 (4Q-Antriebsregler)
Typ 4908 4909 4911 4912 4913
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4908-E-V014 | 4909-E-\V014 4911-E-V014 4912-E-V014 | 4913-E-V014
Ausgangsleistung Pel (kW] 173 262 367 525 630
Netzspannung Uy 3+ 410...550 V& 0%, 50...60Hz
Ankerspannung U 525 V bei Uy = 500 V (1,05 ClUy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom (Kurzzeitbe- Inmax [A] 400 600 840 1200 1350
trieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 CU4-13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung 3 Py W] 630 1220 2100 2850 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [T 0..+359
tur
Masse ca. [ka] 28 28 60 \ 60 60
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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e Antriebsregler 4808 bis 4813 (2Q-Antriebsregler)

Typ 4808 4809 4811 4812 4813
Bestell-Bez. EVD EVD EVD EVD EVD
4808-E-V014 | 4809-E-V014 | 4811-E-VO14 | 4812-E-V014 | 4813-E-\014
Ausgangsleistung Pel kW] 189 287 402 575 690
Netzspannung Uy 3-410...550 V[ 0%, 50...60Hz
Ankerspannung Unp 575 V bei Uy= 500 V (1,15 CUy)
Ankerbemessungsstrom Ian [A] 330 500 700 1000 1200
(Dauerbetrieb)
Maximalstrom IAmax [A] 400 600 840 1200 1350
(Kurzzeitbetrieb)
Feldspannung 2 Ur Urmax= 0,875 Uy .13
max. Feldstrom, geregelt Ir [A] 15 30
Verlustleistung 3 Py W] 630 1220 | 2100 2850 3400
Betriebs-Umgebungstempera- Ty [ 0..+354
tur
Masse ca. lkg] 2 | 28 | 60 60 60
1) bezogen auf eine Netzspannung von 3 - 500V~
2) Die Feldregelung erfolgt als Stromquelle, wobei sich die Feldspannung je nach Feldwiderstand einstellt
3) bei Ankerbemessungsstrom
4) T, =< 35°C: keine Leistungsreduzierung, 35°C < T, <45°C: Leistungsreduzierung 1%/K

Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Technische Daten
3.4 Abmessungen
3.4.1 Antriebsregler 4902 bis 4X09
a
I Cc
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h
. Lenze 4900
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FIG 4-1 Abmessungen der Antriebsregler 4902 bis 4907, 4X08 und 4X09 abm 2.9
alle MaBe in mm
Typ a b c d e f g h i k |
4902 / 4903 / 4904 269 415 242 395 222 360 65 8 30 26 175
4905 /4906 / 4907 269 525 242 505 222 466 6,5 8 30 26 175
4808 /4809 /4908 /4909 322 550 288 525 335 497 6,5 8 30 34 295

48XX/49XXSHB0198
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3.4.2 Antriebsregler 4811 bis 4813, 4911 bis 4913

%;-o
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FIG 4-2 Abmessungen der Antriebsregler 4X11 bis 4X13 abm 1x
alle MaBe in mm
Typ a b c d e [ h m n
4811 - 4813/ 4911 - 4913 322 800 292 740 3 9 30 15 9
Lenze 48XX/49XXSHB0198 3-9
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4 Installation

4.1

4.1.1

Lenze

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

Einbaufreiraum ober- und unterhalb des Antriebsregler freihalten:

- 100 mm bei 4902...4907

- 150 mm bei 4X08...4X13

Auf ungehinderten Zutritt der Kuhlluft und Austritt der Abluft achten.

Bei verunreinigter Kuhlluft (Staub, Flusen, Fette, aggressive Gase), die die

Funktion des Antriebsreglers beeintrachtigen kdonnte:

- Ausreichende GegenmaBnahmen treffen, z. B. separate Luftfihrung, Ein-
bau von Filtern, regelmafige Reinigung, etc.

Zulassigen Bereich der Betriebs-Umgebungstemperatur nicht tberschrei-

ten:

- 4902...4906: bis 45 [Q: ohne Leistungsreduktion

- 4907, 4X08...4X13: bis 35 [A: ohne Leistungsreduktion
35 [A bis max. 45 [A: Leistungsreduktion 1% / K

Mogliche Einbaulagen

® Antriebsregler nur senkrecht montieren:

- 4902 ... 4907, 4X08 und 4X09 mit oben liegenden Netzanschlissen
- 4X11 ... 4X13 mit unten liegenden Netzanschllssen

48XX/49XXSHB0198
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4.2 Elektrische Installation

Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden Sie in Kapitel 4.4

4.2.1 Personenschutz

® Schutz von Personen und Nutztieren nach DIN VDE 0100 mit Fehlerstrom-
Schutzeinrichtungen:
Die Antriebsregler haben intern einen Netzgleichrichter. Nach einem Korper-
schluf3 kann ein Fehlergleichstrom die Auslésung der klassischen Fehler-
strom-Schutzeinrichtung blockieren. Treffen Sie deshalb zusatzlich MafBnah-
men wie Nullung oder Verwendung von allstromsensitiven
Fl-Schutzschaltern.

® Beachten Sie bei der Bemessung des Auslésestroms, daf3 es zu Fehlauslo-
sungen des FI-Schutzschalter kommen kann. Dies ist méglich bei

- betriebsmaBig auftretenden kapazitiven Ausgleichsstréomen der Leitungs-
schirme (insbesondere bei langen abgeschirmten Motorleitungen)

- gleichzeitigem Zuschalten mehrerer Antriebsregler ans Netz
- Einsatz von Entstorfiltern.

® Anmerkung zum Einsatz allstromsensitiver FI-Schutzschalter:
Der Normenvorschlag prEN50178 (bisher VDEO160) zum Einsatz allstrom-
sensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter ist vom deutschen Komitee K226 be-
schlossen worden.
Die endgultige Entscheidung tber den normgerechten Einsatz wird von der
CENELEC/CS (Européisches Komitee flr Elektrotechnische Normung) in
Brussel beschlossen. Weitere Informationen zum Einsatz allstromsensitiver
FI-Schutzschalter erhalten Sie vom Lieferanten des FI-Schutzschalters.

® Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen
den vorgeschriebenen Typ aus. Die Sicherungen schiitzen den Antriebsreg-
ler vor unzulassigen Betriebsbedingungen. Nach Ansprechen einer solchen
Schutzfunktion muf3 vor dem Sicherungswechsel der Antriebsregler bzw.
die Anlage hinsichtlich noch vorhandener Fehler untersucht werden.

® Sicherheitstechnische Trennung des Antriebsreglers vom Netz nur Uber ein
eingangsseitiges Netzschiitz durchfihren.

Potentialtrennung

Bei den Antriebsregler besteht eine Potentialtrennung (Trennstrecke) zwischen
Leistungsklemmen und Steuerklemmen:

® Das Bezugspotential GND der Steuerelektronik ist tiber eine Briicke mit
dem Schutzleiter PE verbunden (Briicke an X4; KI. 90 [CKIIFE)

® Die Steuerelekronik ist einfach basisisoliert (einfache Trennstrecke).

® Die Berthrsicherheit bei defekter Trennstrecke ist nur durch zuséatzliche
MaBnahmen gewahrleistet.

48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Installation

Schutz des Antriebsreglers

Stop!

Die Antriebsregler enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente:

Vor Arbeiten im Bereich der Anschliisse muf3 sich das Personal von elektrostati-
schen Aufladungen befreien, z.B. Entladung durch Berthren der PE-Befest-
igungsschraube oder einer anderen geerdeten Metallflache im Schaltschrank.

e Bei Betauung die Antriebsregler erst dann an Netzspannung anschlief3en,
wenn die sichtbare Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

® Die Antriebsregler sind ausgelegt fir den Betrieb an sternpunktgeerdeten
Netzen.
® Bei getrennter Versorgung des Feldreglers:
- Klemmen L1.1 und L3.1 nur phasenrichtig anschlie3en. Niemals den Null-
Leiter N anschlief3en!

e Die Leistungsausgénge des Antriebsreglers flr Ankerkreis (A, B) und Feld-
kreis (I, K) nur im stromlosen Zustand auftrennen.

® Zum Schutz der Thyristoren im Leistungsteil sind die vorgeschriebenen
Halbleitersicherungen erforderlich (siehe Kap. 13.1).

e Bei Drehzahlregelung mit Inkrementalgeber:
- Nur Inkrementalgeber mit um 90[Versetzten Impulsspuren einsetzen.

® Bei Drehzahlregelung mit Tacho:
- Nur Gleichstromtachogeneratoren einsetzen.

Abschirmung der Steuerleitungen

Verdrahten Sie Abschirmungen, Masseverbindungen (GND) und Erdpotentialver-
bindungen (PE) besonders sorgfaltig, um Stéreinflisse zu vermeiden. Storein-
kopplungen in Steuerleitungen kénnen Betriebsunterbrechungen verursachen, da
sie den Programmablauf des Antriebsreglers stéren (Fehlermeldung 'CCr’).

e Steuerleitungen abschirmen.

- Schirme der Steuerleitungen mit den am Antriebsregler vorgesehenen
Schirmanschlissen oder Uber isolierte Sammelpunkte, die im Schalt-
schrank zentral mit PE verbunden sind (z. B. PE-Klemmen), verbinden.

® Abschirmungen nicht unterbrechen:

- Abschirmungen bei Unterbrechungen
(Klemmleisten, Relais, Sicherungen) auf Sammelpunkte fiihren.

- Sammelpunkte niederohmig (mindestens 10 mm?2) mit PE der Einspeisung
verbinden.
e Steuerleitungen nicht parallel zu stérbehafteten Motorleitungen verlegen.

- Ist die rdumlich getrennte Verlegung von Steuerleitungen und Motorleitun-
gen nicht méglich, ggf. die Motorleitungen abschirmen.

48XX/49XXSHB0198
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4.2.5

20 | Installation

Erdung der Steuerelektronik

Einzelantriebe

o Werkseitig ist das Bezugspotential GND der Steuerelektronik auf PE bezo-
gen. Es sind keine weiteren MaBnahmen beziglich der Erdung erforderlich.

Verbundantriebe

e Stellen Sie sicher, daf3 durch die Erdung der Steuerelektronik keine externen
Antriebsregler beschadigt werden.

® Beim Verlegen der Masseverbindungen (GND) dirfen keine Masseschleifen
entstehen:
- Die Briucke an X4 von Klemme 90 auf Klemme FE entfernen.

- Alle Masseleitungen auf externe isolierte Sammelpunkte flihren, die még-
lichst nahe an den Antriebsreglern liegen.

- Sammelpunkte niederohmig mit mindestens 10 mm2 mit dem PE der Ein-
speisung verbinden.

Netzformen / Netzbedingungen

Beachten Sie die Einschréankungen bei den jeweiligen Netzformen!

Netz

Betrieb der Antriebsregler Bemerkungen

mit geerdetem Mittelpunkt uneingeschrankt erlaubt Bemessungsdaten der Antriebsreg-

ler einhalten

mit geerdetem AuBenleiter Der Betrieb ist nicht mdglich.

mit isoliertem Sternpunkt (IT-Netze) Der Betrieb mit den empfohlenen Funkent- | Riicksprache mit dem Werk. Funk-

storfittern ist nur durch Vorschalten eines | entstérfilter wird beim direkten Be-
Trenntrafos méglich. Der Sternpunkt der | trieb am [T-Netz und Fehler “Erd-
Sekundarseite ist sekundérseitig zu erden. | schiuB” zerstort.

4-4 48XX/49XXSHB0198

Wechselwirkungen mit Kompensationseinrichtungen

Bei der Blindleistungskompensation von Netzen mit Stromrichterlast sollte die
Kompensationsanlage in jedem Fall verdrosselt sein, da die Stromrichter system-
bedingt Oberwellenstrome erzeugen, die wiederum Schwingungskreise beste-
hend aus Netzimpedanz und Kondensatorreaktanz anregen kénnen.

Durch solche Reaktanzerscheinungen kdnnen Kondensatoren, Transformatoren,
Schaltgerate etc. zerstért werden.

In diesem Fall setzen Sie sich bitte mit dem Lieferanten Ihrer Kompensationsanlage
in Verbindung.

Lenze
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AnschluB

Installation

AnschluBbezeichnung fir die Verbindung von Antriebsregler und Motor

Lenze Antriebsregler

Motor (It. DIN 42017/VDE 0530 Teil 8)

Funktion Klemme Klemme andere Bezeichung Motorart
Ankerspannung + A 1B1 Al Gleichstrommotor
- B 2B2 B2, A2 unkompensiert mit Wen-
Erregerspannung + I F1 F5, (bei hiherer AnschluBspannung)  depolwicklung
- K F2 F2
Ankerspannung + A 1C1 Al Gleichstrommotor
- B 202 C2 kompensiert mit Wende-
Erregerspannung + I F1 F5, (bei hiherer AnschluBspannung)  polwicklung
- K F2 F2
Ankerspannung + A Al Permanentmagnetmotor
- B A2
Gleichstromtacho + 3 2A1
- 4 2A2
Temp.-Schalter S1,82
Thermokontakt T, T2
Schraubenanzugsmomente
Typ 4902 4903 - 4904 4905 - 4907 4X08 - 4X09 4X11 - 4X13
L1,12,13,AB 37Nm?)

i) i) i) y 1)
AB 0,5...0,6 Nm 2,0...2,4Nm 37 Nm ") 15 20 Nm 64 Nm
L1.1,13.1, K 0,5...0,6 Nm 1,2..1,5Nm
L1.2,12.2,13.2 0,5...0,6 Nm
L1.3,12.3,13.3,86 - 89 - 0,5..0,6 Nm
Klemmleiste X1 - X4 0,5...0,6 Nm

1) Nennanziehdrehmoment bei Anschlu von Kabelschuhe an Stromschienen

(VDE 0220 Teil 1/11.71)
Bei Weiterftihrung als Stromschiene siehe DIN 43673 Teil 1/02.82

Die folgenden Schaltplane zeigen die funktionelle elektrische Verdrahtung der Lei-
stungsanschlusse.

Lenze 48XX/49XXSHB0198



20 | Installation

4.3.1 LeistungsanschluB Standardgerat

@

4902/3/5LP | 4902VP

J—— D D
i 500V MO,5A 500V
BR1 BRS F4
=R BR4 — =i1
? il — )
| PE | L1 | L2 | L3 | A | B |§ |L1.1|L3.1| | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|

Lk c R
- S| T ®
EjERE
—
21 S A BQ | Ko S10S2 é
RN

I1] =

s [[]

K1 | Vo)
PE
erees [} ][]
PE L1 L2 L3 Uy = 340 ... 460 V~ £0 % 50 ... 60 Hz

FIG 4-3 LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907 ans_std2

K1 Netzschiitz

F1..F4 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers

F1..F'3 Leitungsschutzsicherungen

Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)

1 Funkentstorfilter

BR1 - BR5 0% - Drahtbriicke

0] Feldregler

@ Leistungsteil

® Ziindhilfebeschaltung

Bei Feldspannungen > 300V und Feldstrémen < 200mA kann aufgrund physikalischer Gegebenheiten eine Ziindhilfebeschaltung im
Feldkreis erforderlich sein. Vorschlag zur Dimensionierung: R = 330 W; C= 0,22 CE/400V AC.

4-6 48XX/49XXSHBO198 Lenze
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4908LP 4902VP
@ FF16A 500V MO0,5A 500V
Fs—— BRS L m—
ad 1 | I
. F—— BR3 F3——
1 1
7 BR4
ol -

F1|F2

@ 8_@)_ FF32A H D
600V

|PE | L1 | L2 | L3| A | B | |L1.3|L2.3| |L1.1|L3.1| | | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|

'

95
s
LKzgl Lk2i I%%% 08 A

96
U=200...240 V~ 50...60 Hz

ol | | ISRl alll

—
A B | K S10 S2
(L] [ [ug] é
21 9 M1 |
£ 14 4
F1.F3 D H D
o PE
k1| Voo
erees | (][]
PE L1 L2 L3 Uy =340 ... 460 V~ +0 % 50 ... 60 Hz
FIG 4-4 LeistungsanschluB Antrigbsregler 4X08 bis 4X09 ans_std8
Ki Netzschiitz
F1..F4 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers
F1..F’5 Leitungsschutzsicherungen
Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)
1 Funkentstorfilter
BR3 - BR5 0% - Drahtbriicke
0] Feldregler
@ Leistungsteil
® Liifter
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@ 4911LP i 4902VP

FF16A 500V MO0,5A 500V
F5 BR5 F4
— —
BR3
F6r—— FBr—
— —
7 BR4
—
—

1%

F3.2

I
N
m
N
N
—
—

©) il
H“L_j ([l

|PE | L1 | L2 | L3| A | B | |L1.3|L2.3| |L1.1|L3.1| |

|_K—| |L1 .2|L2.2|L3.2|

LKziI

U= 200...240 V~ 50...60 Hz

Lk F"4 I:I F"Sl:l —
M1 u U
Z1
K1
PE
F"1..F"3
PE L1 L2 L3 UN =340 ... 460 V~ 0 % 50 ... 60 Hz

FIG 4-5 LeistungsanschluB Antriebsregler 4X11 bis 4X13 ans_sti1
K1 Netzschiitz
F1.1...F3.2 Zellensicherungen zum Schutz des Antrigbsreglers
F1..F’5 Leitungsschutzsicherungen
Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)
1 Funkentstorfilter
BR3 - BR5 022 -Drahtbriicke
0] Leistungsteil
@ Feldregler
©) Liifter

Halbleitersicherungen in Netz- und Ankerleitung sind nicht notwendig, weil bei diesem Geratetyp die Thyristoren durch gerateinterne
Zellensicherungen abgesichert sind.
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Separate Versorgung der Feldstrombriicke bei hoher
Motor-Feldspannung

Stop!

Getrennte Feldeinspeisung phasenrichtig anschlieen.

Falscher Anschluf3 fihrt zum Sicherungsfall.

Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuerelektronik
mufl kleiner als 2°(elektrisch) sein.

Zur Reduzierung der Netzrickwirkung sind separate Netzdrosseln fir die Feldein-
speisung erforderlich (Kap. 13.2.2).

Die Sicherungen F’4 und F’5 sind Leitungsschutzsicherungen. Sie miissen dem
Querschnitt der verwendeten Leitungen angepalf3t werden und fiir mindestens Iy
ausgelegt sein.

Bei schwachen Netzen kann es zu Feldstromschwankungen und damit zur Ver-
minderung des Drehmomentes kommen. Wir empfehlen bei Bemessungsfeld-
spannungen Ugy > 210V die separate Versorgung der Feldbricke.

Durch eine externe Einspeisung fir den Feldregler mit Spannungsabgriff vor der
Netzdrossel wird der Ankerstromregelkreis und der Feldstromregelkreis elektrisch
entkoppelt.

Bei den Antriebsreglern 4902 bis 4907 (Leitungsplatine 4902LP, 4903LP oder
4905LP)im spannungslosen, freigeschalteten Zustand die Drahtbriicke zwischen
BR1 und BR2 entfernen. Mit wenigen Handgriffen werden diese zugénglich:

1. Gerateabdeckung 6ffnen (4 Befestigungsschrauben)
2. 2 Befestigungsschrauben flr die Klappe der Steuerelektronik 16sen
3. Klappe aufschwenken.

48XX/49XXSHB0198
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4902/3/5LP ; 4902VP

FF16A
500V M0,5A 500V

-y SR BRY FA——

- BR3 P —

(-  E—
BR2 BR4

-

|PE | L1 | L2 | L3 | A | B | |L1.1|L3.1| | |_K—| |L1.2|L2.2|L3.2|
[

| NN
&
B | K9 S10S2
EERE [ (o]
Z1 S
RIZEE
s | [} ]H -
k1| Vol
ees| [
PE L1 L2 L3 UN=340 ... 460 V~ 10 % 50 ... 60 Hz
FIG 4-6 LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907 und Typ 4X08 his 4X13 ans_sepa
K1 Netzschiitz
F1..F4 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers (bei 4X11 - 4X13 nicht erforderlich)
F1..F’5 Leitungsschutzsicherungen
Ly Kommutierungsdrossel (Netzdrossel)
Z1 Funkentstorfilter
BR3 - BR5 0% - Drahtbriicke
0] Leistungsteil
@ Feldregler
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4.3.3 Separate Versorgung der Steuerelektronik

Stop!
Getrennte Netzeinspeisung phasenrichtig anschlie3en.

Falscher Anschluf3 fihrt zum Sicherungsfall.

e Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuerelek-
tronik muf3 kleiner als 2°(elektrisch) sein.

® Bevor das Schitz K1 gedffnet bzw. geschlossen wird, muf3 der Antriebsreg-
ler Gber die Funktion ”Reglerfreigabe” (RFR) gesperrt werden. Bei Nichtein-
halten der Schaltreihenfolge kann es zum Sicherungsfall bzw. zu den Fehler-
meldungen ACI oder FCl kommen.

e Nach Offnen von K1 bleibt die Elektronik weiterhin versorgt. Die vollstandige
Netztrennung erfolgt Uber den Hauptschalter.

Lenze 48XX/49XXSHB0198 4-11
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@

@ 4902/3/5LP { 4902VP
F1 | F2
FF16A
500V D D M0,5A 500V
BR1 BR5
- BR3 e
; F3—
_ BR2 BR4 =
{-— i)

| PE| L1 | L2 | L3 | A | B | |L1.1|L3.1| | I_K—I |L1.2|L2.2|L3.2|

» wra 1]
ol QL

Q1 A A~ -~ Ha_|
s [0
PE L1 L2 L3 UN =340 ... 460 V~ 0 % 50 ... 60 Hz

FIG 4-7 LeistungsanschluB Antriebsregler 4902 bis 4907 und Typ 4X08 bis 4X13 ans_sep2
K1 Netzschiitz
F1..F3 Halbleitersicherungen zum Schutz des Antriebsreglers (bei 4X11 - 4X13 nicht erforderlich)
F1..F’3 Leitungsschutzsicherungen
F'6...F’8 Leitungsschutzsicherungen 4A
Ly Kommutierungsdrossel
1 Funkentstorfilter
Q1 Hauptschalter
0] Leistungsteil
@ Feldregler
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4.3.4 Steueranschliisse
8 1
'\ OOOOOOOOOOOOOOO , Q Q
15 9
X11 V1 V2
1.2 3 4 5 6 7 8 9 10 20 21 22 28 E1 E2 E3 E4 E5 39 5 1 1 5
0O0O0O0OO0 o o 0 0o 0
Fev v vv v oo v | o] \o 000 / \. cee
96 69
X1 X2 X8 X9
1 5 5 1 5 1
40 41 44 45 K11K14 A1 A2 A3 A4 A5 59 60 61 62 63 80 VE9 90 FE e 0o 0 00 o0ooo0o0 o000O0O
O | | SO ST ST SO \"" \°°°°/ \0°°°)
6__9 9__6 9__6
X3 X4 X5 X6 X7
FIG 4-8 Ansicht der Steueranschliisse des Antriebsreglers Kemmen
X1-X4 Steuerklemmen
X5 Leitfrequenz-/Inkrementalgebereingang (Dig_In_1)
X6 LECOM1-Schnittstelle (RS232 / 485)
X7 ResolveranschiuB
X8 Leitfrequenzausgang
X9 Leitfrequenz-/Inkrementalgebereingang (Dig_In_2)
X10, X11 Feldbusanschltisse (optional z. B. 2110 fiir InterBus)
W, V2 Anzeigen fiir Feldbusoptionen (optional)

Schalter auf der Steuerbaugruppe

Einige Ein- und Ausgénge koénnen Uber Schalter auf der Steuerbaugruppe
4902MP in ihrer Funktion geandert werden. Fur Einstellarbeiten

- Gerat spannungsfrei schalten und
- Geratedeckel abnehmen (4 Befestigungsschrauben).

« —J
X4
S3
SU 1 EZ
X2A X2B
FIG 4-9 Lage der Schalter S1 bis $4 auf der Steuerbaugruppe

Lenze

4902MP
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4.3.4.1 AnschluB analoger Signale

(7))
~
G
168 k-

S3/2 l S3/1

+10V /7 mA
-0V /7 mA

GN_D GND
GND
ox3.30F HHL tHtHH T
X1 1 5|16 |7(8]|9]|10| X4/60|61(62(63
+ - + + —CI_Q
) * CR_ CR_ @
R>15Kk
R>3k

FIG 4-10 Analoge Ein- und Ausgange ans_anal
0] externe Momentenbegrenzung Sollwert 2
@ Istwertsignal bei Tachortickflihrung
® Zusatzsollwert Sollwert 3 Analoger
©) Hauptsollwert als Leitspannung / Leitstrom Sollwert 1 Eingang
® Hauptsollwert als unipolarer Sollwert
® Hauptsollwert als bipolarer Sollwert
@ Ankerstrom g L
Stromsollviert C063 Montor
® Drehzahlistwert C051 gang

Die analogen Signale werden (iber die Klemmbldcke X1 und X4 kontaktiert. In FIG 4-10 ist die Funktionsbelegung entsprechend der
Werkeinstellung dargestellt.

4-14 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Analoge Eingange
Klemme Schalterstellung Verwendung Pegel Auflésung
1,2 5] ON Sollwert 2 -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
3 I OFF mit Massebezug (Werkeinstellung)
ON Sollwert 2 -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
S8 OFF Differenzeingang
3,4 E ON Istwert -10V..+10V 12Bit + Vorzeichen
s OFF
ON Istwert -30V...+30V 12Bit + Vorzeichen
S OFF
Istwert -60V...+60V 12Bit + Vorzeichen
i I OFF
12 ON Istwert (Werkeinstellun -13VL.+73V 12Bit + Vorzeichen
o I o (Ve 0)
ON Istwert -90V...+90V 12Bit + Vorzeichen
s OFF
ON Istwert -99\V..+99V 12Bit + Vorzeichen
s I OFF
ON Istwert -120V...+120V  12Bit + Vorzeichen
S III OFF
ON Istwert -180V...+180V | 12Bit + Vorzeichen
i EI OFF
ON Istwert 12Bit + Vorzeichen
S IIIII OFF mit Massebezug
ON Istwert 12Bit + Vorzeichen
S IIII OFF Differenzeingang "
6 Sollwert 3 mit Massebezug -10\V..+10V 12Bit + Vorzeichen
7 interne Masse, GND
8 ON Sollwert 1, -10\V..+10V 12Bit + Vorzeichen
$3 I OFF Leitspannung (Werkeinstellung)
Sollwert 1, -20mA...+20 mA
= o Leitstrom 20 mA.-4 mA
OFF +4 mA.+20 mA
9 Versorgungsspannung fiir +10V/7mA
10 Sollwertvorgabe iiber Potentiometer |-10V/7mA
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Analoge Ausgédnge (Monitorausgange)

Klemme Schalterstellung Verwendung Pegel Auflosung
60 Interne Masse, GND
61 Stromistwert -5\...+5 Ventspre-
chen dem Bemes-
sungsstrom vom
Antriebsregler
62 Monitor 1 -10V..10V 11 Bit
82 A Ausgangsspannung (Werkeinstellg.)
1 Monitor 1 -20mA...+20mA |11 Bit
82 Ausgangsstrom
63 ] Monitor 2 -10V..+10V 11 Bit
st Ausgangsspannung (Werkeinstellg.)
1 Monitor 2 -20mA..+20mA |11 Bit
St Ausgangsstrom
1) Wenn Sie die Werkeinstellung von Schalter S4 Jumper 5 auf ON &ndern (Istwert
mit Massebezug):
- Klemme 4 und Klemme 5 extern briicken.
- DIP-Schalter S4 Jumper 1-4 (Vorwahl Istwert) auf doppelte Tachospan-
nung setzen.
Die maximal mogliche Tachospannung betréagt 90 V!
48XX/49XXSHB0198 Lenze
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AnschluB digitaler Signale

Alle digitalen Ein- und Ausgéange sind SPS-kompatibel und bei Betrieb mit
einer externen Versorgungsspannung (24 V) galvanisch von der Gbrigen
Steuerbaugruppe getrennt.

In den Schaltbildern sind die Funktionsbelegungen entsprechend dem
Werkabgleich dargestellit.

Zum Schalten der Signalleitungen nur Relais mit Schwachstromkontakten
benutzen.

Empfehlung: Relais mit Goldkontakten.

Versorgungsspannung

- extern 24 V an Klemmen X2/39 und X4/59 oder

- intern 15 V an Klemme X2/20

Stop!

maximal zulassige Belastung der internen 15V-Versorgung: 100 mA

bei Betrieb mit interner Spannung: Klemmen X2/39 und X3/40 extern brik-
ken

unbenutzte digitale Eingange nicht unbeschaltet lassen!

Eingénge:
Eingangsspannung: 0.+30V
LOW-Pegel: 0.+5V
HIGH-Pegel: +13..+430V
Eingangsstrom: bei 24 V: 8 mA pro Eingang
bei 15 V. 5mA pro Eingang
Ausgange:
Ausgangsstrom: max. 50 mA pro Ausgang

(externer Widerstand min. 480 24V,
z. B. Relais, Art.-Nr. EK0005)

Die Ein- und Ausgangssignale werden im Mittel alle 4ms eingelesen und bearbeitet
bzw. aktualisiert.

48XX/49XXSHB0198 4-17
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GND ext.
< N >
£ # 7 -
s [ 22k} 0R
5) < < << < < <<
© E E E E E E £
* 2828|8888 8
X2 x3| X4
|20|21|22|28|E1|E2|E3|E4|E5|39| [40]41]44]45]a1]A2]A3]ng] [As]59]
R IL | i —CL)
Q TITTTIL T
QsP
OOGO® G ©OE®OOH®B ®
FIG 4-11 Digitale Ein- und Ausgange, mit externer Spannung (24V) versorgt an_s_ext
GNP_ext. //
£ # -
s [ 22k} 0R
5) < < < < < < <<
L E E €E E E E £
¥ 2828|8888 8
"’ "’ "’ GND
X2 x3| X4
|20|21|22|28|E1|E2|E3|E4|E5|39| [40[41]44]45]a1]A2]A3]A4] [A5]59]
R IL | _é
QsP
OOGO® G EOEE@OOH®B ®
FIG 4-12 Digitale Ein- und Ausgange, mit interner Spannung (15V) versorgt an_s_int
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Bezeich- Klemme Verwendung Pegel zur Aktivie- |Programmie-
nung (Werkeinstellung) rung rung s. Kap.
20 Versorgungsspannung 15V, 100mA
R 21 Schnellstop aufheben, Drehrichtung rechts HIGH
L 22 Schnellstop autheben, Drehrichtung links HIGH
0] 28 Reglerfreigabe - RFR HIGH
@ E1 Frei belegbarer Eingang HIGH 7151
(Fehlermeldung setzen CTRIP-Set)
® E2 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Fehlermeldung zuriicksetzen [C_TRIP-Reset)
@ E3 Frei belegbarer Eingang HIGH
(Zusatzsollwert sperren)
® B4, E5 Frei belegbarer Eingang HIGH
(JOG-Sollwerte freigeben, drei JOG-Werte)
Digitale Ausgénge
Bezeich- Klemme Verwendung Meldung Programmie-
nung (Werkeinstellung) rung s. Kap.
1) 2)
39 Masse der digitalen Ein- und Ausgénge, GND extern |
40 interne Masse, GND
® 41 Fehlermeldung CTRIP HIGH LOW
@ 44 Betriebshereit CRDY HIGH HIGH
45 Impulssperre CIMP HIGH LOW
® Al Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW 7152
(Mist < M)
@ A2 Frei belegbarer Ausgang LOW HIGH
(Isoll = Imax)
@ A3 Frei belegbarer Ausgang HIGH HIGH
(Sollwert erreicht, HLGaysgang = HLGEingang)
@ AM Frei belegbarer Ausgang HIGH LOW
(Mist=0)
& A5 Frei belegbarer Ausgang HIGH HIGH
(Mist = Nsoll)
59 \ersorgungseingang der digitalen Ausgange:
24\ extern oder 15 Vintern
1) Meldung im stationéren Betrieb des Antriebsreglers
2) Meldung, wenn die Funktion aktiv ist
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Relaisausgang

A

x3

— Klemme Verwendung
_ (Werkeinstellung)
K11 | K14 K11, K14 potentialfreier Relaisausgang, Kontaktbelastbarkeit: 50V /
0,5A (Fehlermeldung TRIP)

Zusatzliche digitale Ein- und Ausgange bei 4X08...4X13

Die Gerate 4X08...4X13 haben zusétzliche Steuerklemmen zur Sicherungstiber-
wachung. Die folgenden Stromlaufpléne zeigen die werkseitige interne Verschal-
tung, sowie Vorschlage der Einbindung einer externen Sicherungsiberwachung:

4908LP

86

O

88 @
89

4902MP ©)
2__0| +\Vcel5 externe Sicherungsiiberwachung

ohne externe Sicherungsiiberwachung
kann die Verbindung der KI. 20 direkt zum
Schalter RFR erfolgen

RFR

FIG 4-13 4808...4809 und 4908...4909

ans_si08

4902MP ©)
86 2__0| +Vcel5 interng Sicherungsiiberwachung

89 28]

RFR

FIG 4-14 4811...4813 und 4911...4913

ans_si11

Klemmen 86 und 89 zur Sicherungstiberwachung in Reihe zum Reglerfreigabe-
kontakt RFR schalten.
® Bei Versorgung mit interner Spannung (15 V) folgende Klemmen briicken:
- X2/20 mit 86
- X2/28 mit 89
® Bei Versorgung mit externer Spannung (24 V):

- Versorgungsspannung an Klemme 86 anlegen.
- Briicke zwischen Klemmen 28 und 89 legen.

Gefahr! (insbesondere bei Hubwerken)

Bitte bei der Einbindung der Sicherungstiberwachung berucksichtigen:
Der Antrieb wird momentenlos, wenn Reglersperre gesetzt wird.

48XX/49XXSHB0198
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4.3.5 Ruckfuhrsysteme
Am Antriebsregler sind verschiedene Ruckflhrsysteme anschlieBbar bzw. konfi-
gurierbar:
® Ankerspannungsregelung
® Gleichspannungstacho-Riuickflihrung
® Resolverrickfihrung
e Encoderrickfihrung
- Inkrementalgeber TTL
- Inkrementalgeber HTL
Gleichspannungstacho-Rickfiihrung
Der Anschluf3 eines Tachosignals erfolgt tber die Kl. 3/4 vom Klemmenblock X1.
Der Antriebsregler verarbeitet Nenn-Tachospannungen von 10...180V
(Kap. 4.3.5.1).
Resolverriickfiihrung (X7)
e 2polige Resolver (U =10V, f =5 kHz)
® Anschluf3 an 9polige Sub D-Buchse X7
- Empfehlung: Vorkonfektionierte Lenze-Systemleitung verwenden
(siehe Kap. 13.3).
® Resolverzuleitung und Resolver werden auf Drahtbruch Uberwacht (Fehler-
meldung "Sd2”)
X7
____________________________ " —s0m ‘
+REF o I"
-REF ? 2_
|l
+COS ., 4_
COS % i
+SIN L) 6_
-SIN - L
8
9,
FIG 4-15 Resolveranschluf3 (9 polige Sub D-Buchse) res_an
Pinbelegung der Buchse X7:
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal +REF -REF GND  +C0S -COS +SN  -SN - -
Querschnitt 05 0,14
Lenze 48XX/49XXSHBO198 4-01
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4-22

Resolversignal oder Encodersignal kdnnen am Leitfrequenzausgang X8 fur Fol-
geantriebe ausgegeben werden.
e Ausfuhrung des Anschlusses wie in den AnschluBbildern dargestellt:

- Paarweise verdrilte und paarweise abgeschirmte Leitungen verwenden.

- Schirm beidseitig auflegen.

- Angegebene Leitungsquerschnitte verwenden.

e Das Ruckfuhrsystem wird in Codestelle CO05 aktiviert.

® Bei Verwendung von Resolver, die nicht von LENZE spezifiziert sind, ist
Rickfrage mit Inrer Werkvertretung erforderlich.

Inkrementalgeberriickfiihrung

® AnschlieBbar sind Inkrementalgeber mit zwei um 90 [elektrisch versetzten
5V-Komplementérsignalen (TTL-Geber) oder HTL-Geber.

® Anschlu3 an 9pol. Sub D-Stiftbuchse X5 oder X9, je nach Konfiguration von
C005

- maximale Eingangsfrequenz: 420 kHz mit TTL-Geber
100 kHz mit HTL-Geber

- Stromaufnahme pro Kanal: 6 mA
® Bei HTL-Signal:

- Wenn keinf Inveg;spuren zur Verngun_g stehen, muissen die
Eingdnge A und B (bei Nullspur auch Z) auf Geberversorgungspotential
gelegt werden.

...................... Imax =50 m imemmmemiein,
Ba_ o O
5 -
11
.9 >
A ? A_ l | l
VE9 I 4| A I I I
GND ? B | I I L
73 Y B I I I I_
T z [
] ]
® 8] £
19
FIG 4-16 Inkrementalgeberanschluf3 (9 polige Sub D Buchse) enc_an
48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Pinbelegung Stiftbuchse X5/X9:

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal B A A VBB GND |7 z [ B
Pin 8, LC (1)

- bei Gebern ohne ’Lamp Control' +5 V...+30V anlegen, ansonsten meldet
der Antriebsregler Fehler ”Sd3” bzw ”Sd4”.

Pin 4, VE9
- ist mit der Klemme der externen Inkrementalgeberversorgung X4/VE9 ver-
bunden
X5, X9 Pin 4
GND
W T e
VE9| 90 | FE

FIG 4-17 AnschluB3 der Inkrementalgeberversorgung ans_ink
VE9 externe Versorgung fiir Inkrementalgeber an X5/X9
90 interne Masse GND
FE Funktionserde

4.3.6  Andern der Drehrichtung bei 2Q-Betrieb
Im 2Q-Betrieb (Antriebsregler 48XX oder C180= -1-) ist vom Antriebsregler nur
eine Thyristorbriicke aktiv, d.h. die Ausgangsklemme A kann unter der Vorausset-
zung, daf3 keine aktiven Lasten auftreten, nur positive Spannungen bezogen auf
Klemme B annehmen.
Die Drehrichtung des Motors wird durch die Anschluf3folge der Ankerleitung an A
und B und der Feldleitung an lund K festgelegt. Fordert die Verfahrenstechnik eine
andere Drehrichtung, sind in Abhangigkeit vom Istwert-Ruckfihrsystem folgende
MaBnahmen durchzufihren:
Drehzahlistwertriickfiihrsystem Drehrichtungsumkehr durch: Zusitzliche MaBnahmen
Ankerspannung keine
Tacho Anschiuf tauschen: Ahschluﬁ Tachosignal KI. 3 und 4 tauschen
Resolver o Kemme A und B Signalleitung Resolver
oder Spur +sin und -sin tauschen
Inkrementalgeber o Klemme | und K Signalleitung Inkrementalgeber
Spur A und B und
Spur A und B tauschen
Lenze 48XX/49XXSHB0198 4-23
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4.3.7 Leitfrequenzvorgabe und Encodernachbildung

Leitfrequenzeingang

o Mdgliche Leitfrequenzsignale:

- Inkrementalgeber mit zwei um 90 [élektrisch versetzten
5V-Komplementérsignalen (TTL-Geber) oder HTL-Geber

- Encodernachbildung des Leitantriebs (Master)

® Anschlul3 an 9polige Sub D-Stiftbuchse X5 oder X9, je nach Konfiguation
von C005

- maximale Eingangsfrequenz: 420 kHz bei TTL-Geber
100 kHz bei HTL-Geber

- Stromaufnahme pro Kanal: 6 mA

Leitfrequenzvorgabe uUber Leitfrequenzausgang des Leitantriebs

1
B
o IT=
O A
O O
O | B
e
) GND | * v |
X8 X5/X9 B_|_,_\_,_L
@ ©
FIG 4-18 Leitfrequenzvorgabe fir Folgeantrieb @ Uber LF-Ausgang (Leitantrieb @) ans_leit

Pinbelegung der Stiftbuchse X5/X9:
2 3 4 5 6 7 8 9

A A VE9 GND z LC

Pin
‘Signal

—_

o
w |

Pin 8, LC (LampenlUberwachung des Gebers):
- Pin 8 ist bei Leitfrequenzkopplung
(Konfiguration C005= -5X-, -6X-, -7X-) werkseitig deaktiviert
Pin 4, VE9

- ist mit der Klemme der externen Inkrementalgeberversorgung X4/VE9 ver-
bunden.
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Leitfrequenzausgang / Encodernachbildung

Das Ausgangssignal der Sub-D Buchse X8 kann zur Istwertrickfihrung fur Gberla-
gerte Regelkreise benutzt werden (Gleichlaufsysteme, Leitfrequenzkopplung oder
Positioniersteuerung). Je nach Konfiguration mit CO05 ist er als Grundbelegung
Leitfrequenzausgang oder Ausgang flr die Encodernachbildung.

Eigenschaften:

e zwei 5V-Komplementéarsignale (TTL-Signal), um 90° elektrisch versetzt
e Strombelastbarkeit 20mA pro Kanal

e Strombelastbarkeit an PIN 8 (+5V): max. 5mA

Das Ausgangssignal wird aus dem Resolver- oder Inkrementalgebersignal gerate-
intern abgeleitet.

Resolverriickfiihrung Inkrementalgeberriickfiihrung
Auflosung 2048 Inkremente pro Umdrehung Konstante des Inkrementalgebers
A
.y A |
Signalform B_ B
B B
z ] 7 —|
z z ||

FIG 4-19 Signal von Leitfrequenz- bzw. Encoderausgang X8 sig_v/_| zt

Pinbelegung der Buchse X8

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Signal B A A NC GND 7 z 5V g
Tip!

Treten bei Resolverriickfihrung in Ubergeordneten Systemen an der Encoder-
Uuberwachung Fehlermeldungen auf:

® Spur A und B tauschen

® Inversspuren benutzen

Lenze 48XX/49XXSHB0198 4-25
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4.3.8

Serielle Schnittstelle RS232/485

Gefahr!

Die Schnittstelle RS232C/RS485 ist potentialbehaftet, d. h. zusatzliche Potential-
trennung (doppelte Basisisolierung) gemanl VDE 0106 Teil 1 zum Schutz gegen ge-
fahrliche Kérperstréme und laut VDE 0160 zur Vermeidung von Stéreinfllissen in-
stallieren, wenn der Anschluf3 an einen Leitrechner vorgesehen ist.

LECOM-A:  mit 2 Lenze-Pegelwandlern 2101IB am Leitrechner oder
einer anderen RS 232C-Potentialtrennung.

LECOM-B:  mit Lenze-Pegelwandler 21011B am Leitrechner

LECOM-LI:  keine zusétzliche Potentialtrennung erforderlich

Potentialtrennung der Versorgungsspannung beachten!

Die Gerate kdnnen Uber die seriellen Schnittstelle LECOM1 mit Gbergeordneten
Leitrechnern (SPS oder PC) sowie Bedieneinheiten, die entsprechend dem LE-
COM-Protokoll arbeiten, kommunizieren.

Die LECOM1-Schnittstelle (Buchse X6) verarbeitet das LECOM-A/B-Protokoll.
Das LECOM-A/B-Protokoll basiert auf der ISO-Norm 1745 und untersttzt bis zu
90 Antriebsregler. Es erkennt Fehler und vermeidet das Ubertragen fehlerhafter
Daten.

An die LECOM1-Schnittstelle kdbnnen Gerate nach Norm RS232C (LECOM-A)
oder RS485 (LECOM-B) angeschlossen werden. Die Schnittstelle ist geeignet zur
Parametrierung, Uberwachung, Diagnose und fur einfache Steuerungsaufgaben.

Mit der RS232C-Schnittstelle lassen sich einfache Punkt-zu-Punkt-Verbindungen
mit einer Leitungslange von maximal 15m realisieren. Die meisten PCs oder andere
Leitsysteme besitzen diese Schnittstelle.

FUr mehrere Antriebe und Distanzen >15m ist die RS485-Schnittstelle zu verwen-
den. Mit nur 2 Drahten kdnnen bis zu 31 Antriebsregler Uber eine Leitungslange
von maximal 1200m kommunizieren.

Pinbelegung Buchse X6:

Pin Bezeichnung Ein-/Ausgang Erlauterung

1 +VCC15 Ausgang Versorgungsspannung +15V/ 50mA

2 RxD Eingang Datenempfangsleitung RS232C

3 ™D Ausgang Datensendeleitung RS232C

4 DTR Ausgang Sendesteuerung RS232C

5 GND Bezugspotential Regler

6 DSR Eingang (unbenutzt) RS232C

7 TRA) Ausg./Eing. RS485

8 T/R(B) Ausg./Eing. RS485

9 +VCC5 Ausgang Versorgungsspannung +5V
Die Datenubertragungsrate ist Uber C125 umschaltbar (1200/2400/4800/9600
Baud). Protokoll: LECOM-A/B V2.0

48XX/49XXSHB0198 Lenze
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4.3.9

Feldbusanschaltung

Installation

Tip!

Besonderheiten bei den Antriebsregler-Varianten VO11 und VO13:

1. Die Anschaltbaugruppe 2110IB bzw. 2130IB ist in den Antriebsregler
integriert.

2. Die Antriebsregler sind werkseitig fir die getrennte Netzeinspeisung von

Leistungsteil und Steuerelektronik vorbereitet:
- Die Brucken BR3, BR4, BR5 sind nicht bestucki!

e Variantenausfuhrung V011 mit InterBus-Anschaltbaugruppe

Die Anschaltbaugruppe Typ 2110IB dient zur Kopplung der Lenze-Antriebsregler
mit dem schnellen seriellen Kommunikationssystem InterBus. Dieses ermdglicht
den hochdynamischen Austausch von Prozef3daten (z. B. Soll- und Istwerte) und
den Zugriff auf sdmtliche Parameter des Antriebsreglers entsprechend dem DRI-
VECOM-Profil.

Das InterBus-Kommunikationskonzept ist als Ring aufgebaut. Um die Kommuni-
kation aufrecht zu erhalten, sind alle Busteilinehmer erforderlich. Fir Anwendun-
gen, die auch ein spannungsloses Leistungsteil erfordern, ist zur Aufrechterhal-
tung der Kommunikation eine getrennte Netzeinspeisung erforderlich (Kap.4.3.3

).

Lenze

X10 X11 V1 V2
Vecsssss] O O
FIG 4-20 Frontansicht 2110IB
X10 Eingang InterBus-Peripheriebus
X1 Ausgang InterBus-Peripheriebus
i LED griin, Versorgung Busteil
\2 LED gelb, Kommunikation

48XX/49XXSHB0198
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® Variantenausfihrung V013 mit PROFIBUS-Anschaltbaugruppe

Die Anschaltbaugruppe Typ 2130IB dient zur Kopplung der Lenze-Antriebsregler
mit dem seriellen Kommunikationssystem PROFIBUS. Mit PROFIBUS kann der
Antriebsregler von einem Leitgerat parametriert und gesteuert werden.

Xi12 X3 o o
| AR | [T1 Vi V2

FIG 4-21 Frontansicht 21301B

AnschluB Erlduterungen
X12 RS485-Busan- |9 polige SubD-Buchse
schiuB
X13-W30 LWL-Empfén- | (nur 21301B, V002)
ger
X13-W31 LWL-Sender | (nur 21301B, V002)
Vi Versorgung | AUS:
21301B Baugruppe wird nicht versorgt. Antriebsregler ist ausgeschaltet oder Verbindung
zum Antriebsregler unterbrochen (X4).
EIN:
Baugruppe wird versorgt.
\2 Kommunika- | AUS:
tion 21301B | Keine Versorgung bzw. 2130IB und Antriebsregler noch nicht initialisiert.
EIN:
Baugruppe 2130IB und Grundgerat sind initialisiert, aber es findet noch keine
PROFIBUS-Kommunikation statt.
BLINKEN SCHNELL (4x je Sekunde):
PROFIBUS-DP-Kommunikation mit Nutzdaten
BLINKEN LANGSAM (1x je Sekunde):
PROFIBUS-FMS-Kommunikation aufgebaut

Wenn die Busanschaltbaugruppe 2130IB nicht mehr mit Spannung versorgt wird,
arbeitet das Bussystem weiter. Der angeschlossene Antriebsregler kann jedoch
nicht mehr vom Leitsystem angesprochen werden.

Gegebenenfalls ist eine separate Versorgung des Steuerteils vom Antriebsregler
erforderlich (siehe Kap 4.3.3).
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4.4

4.4.1

Lenze

Installation

Installation eines CE-typischen Antriebssystems

Allgemeine Hinweise

® Die elektromagnetische Vertraglichkeit eines Antriebssystems ist abhangig
von der Art und Sorgfalt der Installation. Beachten Sie besonders:

- Aufbau
- Filterung
- Schirmung
- Erdung
® Bei abweichender Installation ist fir die Bewertung der Konformitat zur

EMV-Richtlinie die Uberpriifung der Maschine oder Anlage auf Einhaltung
der EMV-Grenzwerte erforderlich. Z. B. bei:

- Verwendung ungeschirmter Leitungen

- Verwendung von Sammelentstorfiltern anstelle der zugeordneten Funkent-
storfilter

- Betrieb ohne Netzdrosseln
- Mehrmotoren-Antriebssysteme

Die Verantwortung fir die Einhaltung der EMV-Richtlinie in der Maschi-
nenanwendung liegt beim Weiterverwender.

Wenn Sie die folgenden MaBnahmen beachten, kénnen Sie davon ausgehen, daf3
beim Betrieb der Maschine keine vom Antriebssystem verursachten EMV-Pro-
bleme auftreten und die EMV-Richtlinie bzw. das EMV-Gesetz erfllt ist.

Werden in der Nahe der Antriebsregler Gerate betrieben, die der CE-Anforderung
hinsichtlich der Storfestigkeit EN 50082-2 nicht genligen, kdnnen diese Gerate
durch die Antriebsregler elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Wegen des Erdpotentialbezuges der Funkentstorfilter ist das beschriebene CE-ty-
pische Antriebssystem nicht fir den Anschluf3 an IT-Netzen (Netze ohne Bezug
zum Erdpotential) geeignet.

Wenn Sie Antriebssysteme 48XX/49XX in Wohngebieten einsetzen:

e Kontrollieren Sie die Einhaltung der Funkentstérspannungspegel (EN55022
Klasse B) an der Einspeisestelle der Betriebsstatte.

e Uberpriifen Sie die zuléssige Funkentstérstrahlung (EN55022 Klasse B) an
den Grenzen der Betriebsstétte.

48XX/49XXSHB0198
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4.4.2 Komponenten des CE-typischen Antriebssystems

Systemkomponente Spezifikation

Antriebsregler Stromrichter der Typen 4800/4900

Funkentstorfilter Daten und Filterzuordnung siehe Kap. 13.4

Netzdrossel Zuordnung und technische Daten siehe Kap. 13.2

Anker- und Feldleitung ungeschirmte Leistungsleitung
Bewertete max. Lange: 50m

Steuerleitungen Geschirmte Signalleitung Typ LIYCY

Geberleitung fiir Leitfrequenz Lenze-Systemleitung oder geschirmte Signalleitung, paarweise verdrillt, verzinntes
E-CU-Geflecht mit 75% optischer Uberdeckung

Geberleitung fiir Resolver Lenze-Systemleitung Typ EWLR oder geschirmte Signalleitung, paarweise verdrillt,
verzinntes E-CU-Geflecht mit 75% optischer Uberdeckung

Motor Gleichstommotor mit Fremderregung
Lenze Typenreihe MGFQ, MGFR 0.4.

Zubehor InterBus Baugruppe 2110IB
Profibus Baugruppe 2130IB

Antriebsregler, Funkentstorfilter und Netzdrossel befinden sich auf einer gemein-
samen, unlackierten Montageplatte innerhalb eines handelsiblichen Schalt-
schrankes.

44.3 Notwendige MaBnahmen

Schaltschrank-Montageplatte

e Zur HF-Erdung nur Montageplatten mit elektrisch sehr gut leitender Oberfla-
che verwenden (z.B. verzinkte Oberflache).

o Wenn Sie Montageplatten einsetzen, deren Oberflachen schlecht leitend
sind (z.B. lackiert, eloxiert, gelb chromatiert):

- Die Farbe bzw. Oberflachenbeschichtung an den Auflageflachen der Netz-
drosseln, Antriebsregler und Schirmanschllsse entfernen, damit eine
groBflachige, elektrisch leitende Verbindung entsteht.

e Bei Verwendung mehrerer Montageplatten sind diese groB3flachig leitend
miteinander zu verbinden (z. B. durch Kupferbander).

® Antriebsregler, Funkentstérfilter und Netzdrossel grof3flachig zur geerdeten
Montageplatte kontaktieren.

LeistungsanschiuB
e Unnotige Leitungslange vermeiden

® Beim Verlegen der Leitungen auf raumliche Trennung der Motorleitung von
Signal- und Netzleitung achten.

e Raumliche Trennung von ungefilterten und gefilterten Leitungen beachten
(Distanz > Filterlange)

® Flache zwischen Hin- und Ruickleiter mdglichst klein halten (Einzeladern).
e Nicht benutzte Adern einer Leitung beidseitig auf Masse/Erdpotential legen.
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Signalleitungen

Digitale und analoge Signalleitungen immer abschirmen.

- Schirme der Signalleitungen auf kiirzestem Weg mit den am Antriebsregler
vorgesehenen Schirmanschliissen verbinden.

- Schirm digitaler Signalleitungen beidseitig auflegen.

Wenn Potentialunterschiede zu erwarten sind, zusétzliche Ausgleichsleitung
verlegen.

Bei langen Signalleitungen zusétzliche Schirmpunkte vorsehen:

- Schirm am Schaltschrankeingang mit geeigneter Schelle auf der leitenden
Schaltschrank-Montageplatte auflegen.

Lack entfernen

o

O
Ry
K

Oy
MO “0:‘:‘:’:’:’:’:::‘
ARG

‘\“ :0 )
XK
. '% XK

M

%]

Schirmgeflecht

groB3flachige Kontaktierung
des Kabelschirms

Lenze

FIG 4-22

Zusétzlicher Schirmpunkt auf einer Schaltschrank-Montageplatte

Filterung

Verwenden Sie nur die den Antriebsreglern zugeordneten Netzdrosseln
bzw. Funkentstorfilter:

- Funkentstorfilter reduzieren unzuldssige hochfrequente Stérgré3en auf ein
zuléssiges Maf3.

- Netzdrosseln reduzieren niederfrequente StérgréBen, die insbesondere
durch die Motorleitungen bedingt werden und von deren L&nge abhangig
sind.

Schirmung

Verdrahten Sie Abschirmungen, Masseverbindungen (GND) und Erdpotentialver-
bindungen (PE) besonders sorgféltig, um Stéraussendungen zu vermeiden.

Alle Signalleitungen vom und zum Antriebsregler abschirmen.
Gemeinsame Klemmleiste fir Netzeingang und Motorausgang vermeiden.

Leitungsfihrung méglichst dicht am Bezugspotential. Frei schwebende Lei-
tungen wirken wie Antennen.

48XX/49XXSHB0198 4-31
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Erdung

e Sorgen Sie fur einen guten Potentialausgleich aller Anlagenteile (Antriebs-
regler, Funkentstorfilter, Netzdrosseln etc.) durch Leitungen von einem zen-
tralen Erdungspunkt (PE-Schiene). Die vorgeschriebenen Mindestquer-
schnitte unbedingt einhalten.

® Zur Einhaltung der EMV ist nicht der Querschnitt, sondern die Oberflache
der Kontaktierung wichtig.

e Stellen Sie sicher, da3 durch die Erdung der Steuerelektronik keine externen
Gerate beschéadigt werden.
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FIG 4-23 Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antriebssystems mit 4902...4907 CE_4X02a

@ AnschluB Netzabsicherung

® Funkentstorfilter

® lackfreie, metallisch blanke Auflageflache

® Kommutierungsdrossel

® Ankersicherung

® metallisiertes Steckgehduse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
@ lackfreie Flache fiir Schirmauflage

AnschluB PE

©O) geschirmte Signalleitungen

(1) geschirmte Leitungen fiir Istwertgeber bzw. Sollwertgeber
@ AnschluB3 Motor
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FIG 4-24

CRCRCRONCRCRCRONC)

Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antrigbssystems mit 4X08/4X09

AnschluB Netzabsicherung

AnschluB Liifterversorgung L1/N

Funkentstorfilter

Ankersicherungen

geschirmte Signalleitungen

metallisiertes Steckgehduse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
lackfreie Flache flir Schirmauflage

Netzdrossel Feldversorgung

Halbleitersicherungen Feldversorgung

AnschluB Motor mit geschirmter Leitung fiir Istwertgeber
Kommutierungsdrossel

AnschluB PE

Funkentstorfilter

lackfreie, metallisch blanke Auflageflache

CE_4X08a

Lenze
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FIG 4-25 Auf Montageplatte befindlicher Teil des CE-typischen Antriebssystems mit 4X11...4X13 CE_4X11a

@ AnschluB Netzabsicherung

® AnschluB Lifterversorgung L1/N

® Funkentstorfilter

® lackfreie Fléche fiir Schirmauflage

® metallisiertes Steckgehduse mit Schirm verbunden oder Lenze-Systemleitung
® geschirmte Signalleitungen

@ AnschluB Motor mit geschirmter Leitung fiir Istwertgeber
Kommutierungsdrossel

O) Halbleitersicherungen Feldversorgung

@o Netzdrossel Feldversorgung

a AnschluB PE

@ Funkentstorfilter

() lackfreie, metallisch blanke Auflagefliche

48XX/49XXSHB0198
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Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.

\ \ berarbeitet
Auflage vom: 115.01.1998
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5 Inbetriebnahme

5.1

G

Erstes Einschalten

Stop!

Uberpriifen Sie vor dem ersten Einschalten des Antriebsreglers die Verdrahtung
auf Vollstandigkeit, Kurzschluf3 und Erdschluf3:

Leistungsanschluf3:

- Einspeisung Uber Klemmen L1, L2 und L3

- Separate Feldversorgung (falls vorhanden)
Feldanschlu3

Ankeranschluf3

Rickfuhrsystem (Resolver, Inkrementalgeber, )1
Steuerklemmen:

- Reglerfreigabe: Klemme X2/28 (Bezugspotential: X2/39)

- Drehrichtungsvorgabe Klemme X2/21 oder X2/22
(Bezugspotential: X2/39)

- Sollwertvorgabe
- bei interner Spannungsversorgung: Briicke zwischen X2/39 und X3/40

Halten Sie die Einschaltreihenfolge ein!

Lenze

Tip!

Alle beschriebenen Antriebsregler sind werkseitig voreingestellt. Ein strom-
méaBig zugeordneter GleichstromnebenschluBmotor mit angebautem Tacho
kann nach Eingabe des Feldbemessungsstromes (siehe Typenschildan-
gabe) ohne weitere Einstellungen als drehzahlgeregelter Antrieb mit Tacho-
rickfuhrung betrieben werden, wenn er die folgenden Daten aufweist:

- Uy =420V

- ny = 3000 rpm

- Utacho = 20V / 1000 rpm

Anpassungen an andere Maschinendaten oder besondere Anforderungen
kdnnen Sie einfach durchfihren: Nutzen Sie zur Inbetriebnahme

- die Bedieneinheit des Antriebsreglers oder

- LEMOC2 (PC-Bedienprogramm von LENZE)

48XX/49XXSHB0198 5-1
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Inbetriebnahme anhand eines Beispiels: Drehzahlregelung mit Tacho

Q1$

L1

L2 i
L3 .
PE

OO0 T
o [ 1] o]

T 1 [ '
71 | 82 |\ K2 K3\ K2
[c1] o [o3 K1

K2 K2.1 K1
td
I

4900
X1 X2 X3 X4
[11 [x][8] [A] @& [3T«[s[7[8]o ool21]22[z8] [3oao] [pa]59] 90[FE

= ] L]

o $TREB A nsenD‘ R\S

M1 - \ [@
- nist=0
FIG 5-1 Schaltplanausschnitt: Drehzahlregelung mit Tacho appl_b1

F’1..F’3 | Leitungsschutzsicherung L11 "NOT-AUS”-Leitung
F1..F3 | Halbleitersicherung LK Netzdrossel
F4 Ankersicherung M1 Motor
K1 Netzschiitz nsoll  Sollwertpotentiometer
K2 QSP-Relais R Rechtslauf
K2.1 abfallverzdgerter Timer RFR  |Reglerfreigabe
K3 Motorstillstand Q1 Hauptschalter
L Linkslauf QSP  Schnellstopfunktion
L10 Direktleitung von der Steuerleitung "EIN” Z1 Funkentstorfilter

Bei massebezogener Tachospannung eine Briicke zwischen Klemme X1/4 und
X1/5 anschlieBen und den Schalter S4 auf der Steuerbaugruppe fir den Betrieb
mit massebezogenen Tachosignal konfigurieren (Kap. 4.3.4.1).
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In der folgenden Tabelle ist in Kurzform die Vorgehensweise zur Inbetriebnahme
eines GleichstromnebenschluBmotors mit angebautem Tacho nach dem in
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FIG 5-1 abgebildeten Beispiel aufgelistet (sieche auch Kap. 15).

Abschnitt Tatigkeit siehe auch
Einschaltreihenfolge |1.X2/28 (Reglerfreigabe) muf offen (LOW) -
sein. und RFR .,
2.Netz einschalten. e
Der Antriebsregler ist nach ca. 0,5 s betriebs- . 0% gy
bereit. Die Zeit t ist abhéngig vom Ein- F
schwingvorgang des Feldstromes (siehe Gra-
phik). RDY Y ——
typische Werte: ty = 300 ms...600 ms megation des
t2 - t1 + 20 ms in seinen Arbeitspunkt
IA
<—(7—>‘ t
FIG: Signalverlauf nach Zuschalten der Netz-
spannung (siehe rechts) abl_ein
Eingabe der 3.Eingabe der Motortypenschilddaten: Kap. 5.2
Motordaten - 083  Feldbemessungsstrom
- 0084 Ankerkreiszeitkonstante
- C088 Motorbemessungsstrom
- 0090 Motorbemessungsspannung
Anpassung der 4.Vor Anpassung der Tachospannung ist die Einstellung von S$4 vorzunehmen Kap.7.1.2.2
Tachokonstanten -C025  -2- Abgleich der Klemmen 3, 4 wihlen
- 0029  Drehzahlistwertabgleich durchfiihren
Stromgrenze 5. Motormaximalstrom
einstellen -0022  +lamax
-0023  -lamax
Abgleich der max. | 6.BezugsgroBe fiir 100% Sollwert vorgeben
Drehzahl -C011  max Drehzahl
Drehrichtung 7.Rechtslauf: an X2/21 HIGH-Signal (+13...+30 V) Kap. 5.4
vorgeben Linkslauf: ~ an X2/22 HIGH-Signal (+13...+30 V)
Sollwertvorgabe 8.Eine Spannung groBer OV (max. 10V) an X1/8 anlegen
- keinen JOG-Sollwert aktivieren (LOW-Signal an X2/E4 und X2/E5)
Priifen, ob LED 9.Wenn RDY-LED dunkel und C067 blinkt, erst TRIP beseitigen Kap. 8.1 ff.
"RDY leuchtet
Freigabe Regler 10. an X2/28 HIGH-Signal (+13...+ 30 V) anlegen und vorher nicht STP driicken Kap. 5.3
Der Motor wird sich nun mit dem vorgegebenen Sollwert und der gewahiten Drehrichtung
drehen. Gegebenenfalls weitere Anpassung und Optimierung des Antriebsreglers auf die
entsprechende Anwendung vornehmen.
Zusétzliche 11. Bei Betrieb mit LECOM zusétzliche Einstellungen vornehmen
Einstellungen

Stop!

® Ausschaltreihenfolge einhalten

Der Antriebsregler darf nur bei Reglersperre oder Motorstillstand vom Netz ge-
trennt werden (Netzabschaltlogik siehe auch Kap. 15.9.2).
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5.2 Eingabe der Motordaten

Tip!
Furinterne Berechnungen mit Feldschwéchbetrieb ist die exakte Eingabe nachfol-
gender Typenschilddaten des angeschlossenen Motors erforderlich.

C022, C023 Motormaximalstrom |,ax anpassen

C081 Motorbemessungsleistung fur die Leistungsanzeige

C087 Motorbemessungsdrehzahl fur die Leistungsanzeige

C083 Feldbemessungsstrom fur Feldstromregler

C084 L/R Ankerkreiszeitkonstante fiir unkompensierte Motoren
C088 Motorbemessungsstrom fiir ”I2HUberwachung” (Ankerkreis)

C090 Motorbemessungsspannung fir Ankerspannungsbegrenzung

Mit Codestelle C084 kann der Stromregler auf verschiedene Ankerzeitkonstanten
T = L/R angepaft werden. Der Wertebereich ist von 0 ms bis 30 ms einstellbar.

Ubliche Ankerkreiszeitkonstanten: (siehe auch Motorenkatalog in Abschnitt 1)
- kompensierte Maschinen 0 ms bis 10 ms
- unkompensierte Maschinen 15 ms bis 30 ms.
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5.3 Reglerfreigabe
Zur Reglerfreigabe missen folgende Bedingungen erflllt sein:
® Reglerfreigabe Uber Klemme:
- Unabhéngig von der Bedienungsart ist an X2/28 eine Spannung von
U = +13...+30 V anzulegen (Bezugspotential: X2/39).
® Reglerfreigabe uber LECOM-Schnittstelle
- In den Bedienungsarten C001 = -3-, -5-, -6- und -7- (LECOM-Steuerung)
den Regler zuséatzlich Uber die LECOM-Schnittstelle freigeben.
® Stop-Funktion
- Das Geréat kann durch Betatigen der Taste STP jederzeit gesperrt werden.
Das Aufheben der Stop-Funktion ist dann nur tber den Freigabebefehl
SH + STP oder Netzschalten mdglich.
® Fehlerspeicher (TRIP) zurlickgesetzt
- Beim Ansprechen einer Fehleriiberwachung wird gleichzeitig mit Setzen
des Fehlerspeichers intern Reglersperre geschaltet. Mit dem Zuriicksetzen
des Fehlerspeichers (C067) wird automatisch die interne Reglersperre
wieder aufgehoben.
Da die Reglersperre verschiedene Quellen haben kann, wird unter C183 die Her-
kunft der Reglersperre angezeigt.
1
RFR & | /7
N 3 -—t
—— 50 MS lt———
FIG 5-2 Signalverlauf beim Schalten der Reglerfreigabe ABL_RFR
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5.4 Drehrichtungsvorgabe und Schnelistop

Drehrichtungsvorgabe

Die Polaritat der Ausgangsspannung U, und damit die Drehrichtung des Motors
richtet sich nach dem Vorzeichen des Sollwerts, der Ansteuerung der digitalen Ein-
gange X2/21 und X2/22 und der Polaritat der Feldspannung.

Schnellstop (QSP)

Mit der Schnellstop-Funktion kénnen Sie den Antrieb unabhéngig von der Soll-
wertvorgabe in einstellbarer Zeit (C105) stillsetzen.
® Die Schnellstop-Funktion ist aktiv:
- beim Netzeinschalten, wenn X2/21= HIGH und X2/22 = HIGH
- wahrend des Betriebs, wenn X2/21 = LOW und X2/22 = LOW
Die Drehzahl [auft in der unter C105 eingestellten Ablaufzeit auf Null herun-
ter.
® Schnellstop
- setzt den Zusatzsollwertintegrator auf 0.
- fUhrt den Antrieb an der Ablauframpe C105 auf Drehzahl 0.
- wird gerateintern erkannt, wenn an X2/21, X2/22 langer als ca.
6 ms kein Signal anliegt.
® Der Antrieb lauft wieder an,

- wenn einer der Eingange mit HIGH-Pegel angesteuert wird (auch bei Ta-
statur- oder Schnittstellenbedienung).

A H e B
° @ @

FIG 5-3 Drehrichtungsvorgabe abl_qsp

@ R/Lnicht tiberlappend
@ R/L (iberlappend

Bei Erreichen der Schaltschwelle ns; = 0 (CO19) wird der Integralanteil des Dreh-
zahlreglers abgeschaltet (nur bei C005 = -10-, -11-, -40-, -41-). In allen anderen
Konfigurationen wird der | - Anteil des n-Reglers nur abgeschaltet, wenn der Win-
kelregler inaktiv ist (C254 = 0). Der Antrieb kann dann beim Stillsetzen mit einer
Bremse kein Moment aufbauen.
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In den Konfigurationen C005 = -X2- oder -X3- und aktiviertem Winkelregler
(C254 > 0)wird der Antrieb bis auf Drehzahl = 0 geflihrt und winkelgeregelt (driftfrei)
gehalten. Dabei kann der Antrieb maximales Drenmoment aufbauen (abhéngig
von der Stromgrenze C022, C023).

Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C105 Ablaufzeit | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahlanderung
fiir Schnell- 1s {0,1s} 10s 0...Nmax
stop 10s {13} 100's
100's {10 s} 990 s

® Ansteuerungsmdglichkeiten fur Drehrichtungsvorgabe und Schnellstop

Bedienungs- | Sollwert an X2/21 X2/22 cos C042 Drehrichtung
art X1/8 (Blick auf
Motorwelle)
Klemmen- positiv HIGH LOW -0- -0- rechts
steuerun
Lerung negativ LOW HIGH - 0
€041 und positiv LOW HIGH -1- -0- links
C042 zeigen negativ HIGH Low -0- -0-
den Zustand an 0/ paq HIGH HIGH -0-/ - 0-  unverdndert
den Klemmen
X2/21 und pos. / neg. LOW LOW -0-/-1- -1- Schnellstop ak-
X2/22 tiv
Tastatur / positiv HIGH/LOW LOW/HIGH -0- -0- rechts
LECOM
041 und negativ HIGH/LOW LOW/HIGH -1- -0-
€042 bestim-
men die Dreh- positiv HIGH/LOW LOW/HIGH -1- -0- links
richtung bzw.
Schnellstop, .
ibichdst | megatv  HGHLOW  LOWHIGH 0 0
gleichzgitig
LOW-Signalan | pos, / neg. LOW LOW -0-/-1- -1- Schnellstop ak-
X2/22 und tiv
X2/23 Schnell-
stop aus.
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5.5 Umschaltung der internen Regelstruktur

Die Anpassung der internen Regelstruktur an die Antriebsaufgabe (z. B. Drehzahl-
regelung, Momentenregelung, Winkelregelung, [)yedolgt Uber Codestelle C005
(sieche Kap. 7.9). Dazu muf3 zuvor der Regler gesperrt werden.

Stop!
@ Mit Umschaltung der internen Reglerstruktur kann sich eine andere Klemmenbele-
gung einstellen.

5.6 Anderung der Klemmenbelegung

Tip!

Eine Funktion, die bereits einem Eingang zugeordnet ist, kann erst dann auf eine
andere Klemme gelegt werden, wenn der bisher benutzte Eingang zunachst eine
andere Funktion erhalt.

Wenn Sie einen Eingang neu belegen, wird die bisher zugeordnete Funktion Uber-
schrieben.

Frei belegbare digitale Eingange
(siehe auch Kap. 7.1.5.1)
AuBer den Funktionen ”JOG-Sollwerte freigeben”, ”zuséatzliche Hoch- und Ablauf-

zeiten freigeben”, "Fix-Sollwerte freigeben” und ”"Parametersatz wahlen” kénnen
Sie jeder Funktion nur einen Eingang zuordnen.

Sie kdnnen fur jeden Eingang eine Prioritét festlegen:
Die Funktion kann entweder immer tiber Klemme geschaltet werden oder abhan-
gig von der gerade gewahlten Bedienungsart.

Belegung andern

1. Mit C112 den Eingang auswéhlen, den Sie belegen wollen.

2. Mit C113 die Funktion fur den Eingang auswahlen.

3. Mit C114 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.

4. Mit C115 die Prioritat festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewiinschten Eingange belegt sind.
Es stehen 5 frei belegbare Eingédnge an Klemmen zur Verfigung.
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Frei belegbare digitale Ausgénge

(siehe auch Kap 7.1.5.2)

Es stehen 12 frei belegbare digitale Ausgénge und ein Relaisausgang zur Verfu-
gung.

Die freien digitalen Ausgange 1 bis 5 sind auf die Klemmen X3/A1 bis X3/A4 und
X4/A5 herausgefuhrt. Der Relaisausgang ist auf die Klemmen X3/K11und X3/K14
herausgefihrt. Sie kébnnen die Polaritat bestimmen (HIGH-aktiv, LOW-aktiv) und
die Ausgabe verzdgern.

Die freien digitalen Ausgénge 6 bis 12 sind nur Uber die LECOM-Schnittstelle aus-
wertbar. Sie sind immer HIGH-aktiv.

Belegung andern

1. Mit C116 den Ausgang auswahlen, den Sie belegen wollen.

2. Mit C117 die Funktion fir den Ausgang auswabhlen.

Nur bei Ausgangen A1 bis A5 und Relaisausgang:

3. Mit C118 die Polaritat (HIGH-aktiv oder LOW-aktiv) festlegen.

4. Mit C128 die Signalverzdgerung festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewtinschten Ausgénge belegt sind.

Frei belegbare “analoge” Eingénge
(siehe auch Kap 7.1.5)

Mit dem Begriff “frei belegbare analoge Eingédnge” sind sowohl die analogen (Klem-
men) wie auch die digitalen (X5, X7 und X9) Sollwert- und Istwerteingédnge zu ver-
stehen.

Wenn Sie die Konfiguration tiber CO05 andern, wird die Belegung der freien analo-
gen Eingange mit der zugehdrigen Werkeinstellung tGberschrieben. Ggf. missen
Sie die Funktionsbelegung wieder |hrer Verdrahtung anpassen.

Sie konnen fir die Klemmen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8, X5, X7 und X9 eine
Prioritat festlegen. Uber die Prioritatsfunktion kann das Klemmensignal unabhan-
gig von der Bedienungsart aktiv geschaltet werden.

Belegung andern

1. Mit C145 den Eingang auswéhlen, den Sie dndern wollen.

2. Mit C146 die Funktion fur den Eingang auswahlen.

Nur bei Eingangen X1/1, X1/2, X1/3, X1/4, X1/6, X1/8, X5, X7, X9:

3. Mit C147 die Prioritat festlegen.

Schritte 1. bis 3. wiederholen, bis alle gewiinschten Eingédnge belegt sind.

48XX/49XXSHB0198
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Frei belegbare analoge Monitorausgéange

(siehe auch Kap. 7.1.5.4)

Uber die Monitorausgénge X4/62, X4/63 und X8 kénnen Sie interne Signale als
Spannungssignale, Stromsignale oder Frequenzsignale ausgeben (Umschaltung
siehe Kap. 4.3.4.1).

Mit C108 und C109 (C109 gilt nicht fur den Leitfrequenzausgang) kénnen Sie die
Ausgénge z. B. an ein Mel3gerét oder einen Folgeantrieb anpassen.

Belegung andern

1. Mit C110 den Ausgang auswéhlen, den Sie &ndern wollen.

2. Mit C111 die Funktion fur den Ausgang auswéahlen.

3. Mit C109 den Offset einstellen (gilt nicht fir den Leitfrequenzausgang).
4. Mit C108 die Verstarkung festlegen.

Schritte 1. bis 4. wiederholen, bis alle gewunschten Ausgénge belegt sind.

Besonderheit des frei belegbaren Leitfrequenzausgang

Mit Vorwahl einer Konfiguration in C005 stellt sich eine Grundbelegung des Aus-
gangs X8 ein. Erst danach kann die Belegung geéndert werden.

Liegt am Leitfrequenzausgang X8 ein anderes Signal als der zur Konfiguration
(C005) zugeordneten Grundbelegung, erfolgt die Anpassung der Ausgangsfre-
quenz ausschlieflich Gber die Codestelle C108.

Bei Signalquellen mit einem Bezugswert von 100% (siehe C111, Ausnahme: LF-
und Resolvereingénge) entspricht mit einem Verstarkungsfaktor von C108 = 1,00
ein Signal von 100% am Ausgang X8 eine Frequenz von 250 kHz.
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Die in Inrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).
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Sie trotzdem Abweichungen zu Ihrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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7 Konfiguration
71 Drehzahlgeregelter Betrieb
Mit den Werkeinstellungen kénnen Sie den Antrieb bei Standard-Anwendungen
sofort in Betrieb nehmen. Um ihn an spezielle Anforderungen anzupassen, beach-
ten Sie die Anmerkungen in den folgenden Abschnitten.
711 Sollwertvorgabe
Rechts [21] [22] Links C042
(Konfiguration C005 = -1x-)
|asp
L
Co12 T
Noffset Nmax CO13 T
€025/C026 Nsoll o1 asp | c134 N
Nsoll crasicias 1 0% i C190 C105
| A == T AL T
10V ... +10V C025/C027 — e B I:!'I A\ I:! 0;9’!,6;9"" ==
j C041 RIL T T
JOG 1 C286 C287
JOG 2 - HLG-Stop in % von nmax
JOG x Freigabe I'E_;I
MNoffset HLG-Null
& C025/C026
Zusatz- Co49 QsP
sollwert C145/C146 T {
° N
-0V ...+10V C025/C027 - (LR
Noffset SwWi
€220, C221
& C025/C026 nsoll am n-Regler
Tacho Zeo) aUS in % von Nmax
C145/C146 T €050
€025/C027 |
180V €005 Konfiguration ! QSP S
Inkremental- n; | Msoll in %
11 ist [ von M
geber  C025/C026 C027  C028 L=moey Gcost || n-Regler — max
B X - L
Resolver |£>_ -
D 10 | CO70V pn
o co71T
° E - co72 KEE
UAB C025/C027 C232
Ankerspannung list | -R- Kompensation
C025/C026 100 %
Momentenreduzierung C145/C146 l
=D ) -
A2 .
0V = keine Reduzierung €025/C027
10 V = max. Reduzierung c4r . °
Hauptsignalpfad
FIG 7-1 SignalfluBplan der Sollwertverarbeitung fiir Drehzahlregelung mit Zusatzsollwert
(C005 = -1X-) bei Werkeinstellung n_setvor
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7.1.1.1  Hauptsollwert

Uber den Sollwert ng,; (C046)wird bezogen auf den einstellbaren Wert nypax (C011)
die Drehzahl festgelegt. Der Sollwert kann sowohl analog tiber den Eingang X1/8,
als Leitfrequenz an X5 oder X9, sowie Uber Tastatur oder LECOM-Schnittstelle
vorgegeben werden.

Welcher Eingang aktiv ist, richtet sich nach der eingestellten Bedienungsart (C001)
und der Signalpriorisierung unter C145 / C147. Uber die Konfiguration wird der
Sollwertkanal zunachst festgelegt. Eine Umbelegung auf andere Signalquellen
kann Uber die Codestellen C145 / C146 erfolgen.

7.1.1.2 Zusatzsollwert

Auch bei Tastatur- oder Schnittstellenbedienung kann Gber den Eingang X1/6
(oder einer anderen Signalquelle) ein analoger Zusatzsollwert aufgeschaltet wer-
den. Der Zusatzsoliwert (C049 / Sollwert 2) geht intern zun&chst auf einen eigenen
Hochlaufgeber, bevor dieser mit dem Hauptsollwert im "festen” Arithmetikblock
verknUpft wird. Der Zusatzsollwert kann tiber X2/E3 (C280) abgeschaltet werden.

Mit dieser Funktion kann z. B. im Einrichtbetrieb ein Korrektursignal (Tanzerlage
usw. ) deaktiviert werden.

Code |Bezeich- Einstellmdglichkeiten

nung Lenze Auswahl Info
C220*  Hochlauf- | 0,00s |0,00s {0,01 s} 1s

zeit Ty, des 1s {0,1 s} 10s

Zusatzsoll- 10s {1s) 100 s

wertes 100's {10s) 9905
C221*  |Ablaufzeit |0,00s 0,00s {0,01 s} 1s

Tirdes Zu- 1s 0,15 10s

satzsollwer- 10s {1s) 100's

tes 1005 {10s) 9905

7.1.1.3 JOG-Sollwerte

Wenn Sie als Hauptsollwert bestimmte feste Einstellungen bendtigen, kdnnen Sie
Uber die JOG-Eingange parametrierbare Sollwerte aus dem Speicher abrufen.
JOG-Sollwerte ersetzen den Hauptsollwert. Die JOG-Sollwerte geben Sie relativ
in % von Ny, €iN.

Parametrierung der JOG-Sollwerte

Die JOG-Sollwerte stellen Sie in zwei Schritten ein:

e Unter C038 einen JOG-Sollwert auswéhlen.

e Unter CO39 den Wert fir den gewahlten JOG-Sollwert eingeben.

Die beiden Schritte wiederholen, wenn Sie mehrere JOG-Sollwerte benétigen. Es
kénnen max. 15 JOG-Sollwerte programmiert werden.
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Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(038 [_1Eingabe- 1 -1- Auswahl JOG1 JOG-Sollwert wéhlen, der unter C039 ein-
vorwahl: -2- Auswahl JOG2 gestellt werden soll.
JOG-Soll-
wert -15-  Auswahl JOG15
C039 | JOG-Dreh- -100 % npax 10,1 %} +100,0 % Nax Freigabe der JOG-Sollwerte tiber die digi-
zahl zu 100,0% JOG1 talen Eingange oder (iber C045.
Co38 75,0% JOG2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOG5
0,0% JOG15
Belegung der digitalen Eingénge
Die Zahl der Eingénge, die Sie mit der Funktion ”JOG-Sollwert freigeben” belegen
mussen, ist abhangig von der Anzahl der benétigten JOG-Sollwerte.
Anzahl der bendtigten JOG-Sollwerte Anzahl der erforderlichen Eingédnge
1 mindestens 1
2..3 mindestens 2
4.7 mindestens 3
8..15 4
Hdéchstens vier Eingénge kénnen mit dieser Funktion belegt werden.
Beachten sie beim Belegen der Eingénge die Hinweise in Kap 5.6.
Freigabe der JOG-Sollwerte bei Klemmensteuerung
Zur Freigabe der JOG-Sollwerte mussen Sie die zugeordneten digitalen Eingédnge
nach untenstehender Tabelle ansteuern.
1. Eingang 2. Eingang 3. Eingang 4. Eingang
JOG 1 1 0 0 0
JOG 2 0 1 0 0
JOG 3 1 1 0 0
JOG 4 0 0 1 0
JOG 5 1 0 1 0
JOG 6 0 1 1 0
JOG 7 1 1 1 0
JOG 8 0 0 0 1
JOG 9 1 0 0 1
JOG 10 0 1 0 1
JOG 11 1 1 0 1
JOG 12 0 0 1 1
JOG 13 1 0 1 1
JOG 14 0 1 1 1
JOG 15 1 1 1 1
Der Eingang mit der kleinsten Zahl ist der 1. Eingang, der Eingang mit der nach-
sthéheren Zahl ist der 2. Eingang, usw. (z. B. E4 = 1. Eingang, E5 = 2. Eingang).
C045 zeigt an, welcher Sollwert gerade aktiv ist.
Lenze 48XX/49XXSHB0198 7.3
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Freigabe der JOG-Sollwerte bei Steuerung liber Bedieneinheit oder
LECOM-Schnittstelle
Unter C045 aktivieren Sie die JOG-Sollwerte.
Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
€045 C1J0G-Frei- 0 | -0- Hauptsollwert (C046) aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige
gabe -1- Sollwert JOG1 aktiv
15-  Sollvert JOG15 aktiv
7.1.1.4 Stromleitwert
Sollder analoge Sollwert tber X1/8 als Stromleitwert vorgegeben werden, kénnen
Sie mit C034 den Stromstellbereich einstellen:
® Fir-20mA...+20mA: C034 = -0-
o Fir4..20mA: C034 = -1- (nur unipolar einsetzbar)
Ist der Bereich 4...20mA selektiert, erfolgt bei Unterschreitung von 2mA die Fehler-
meldung ”Sd5”.
Spannungsleitwert auf Stromleitwert (Strombirde 250 [)mit dem Schalter S3/1
auf der Steuerbaugruppe 4902MP umschalten:
® Spannungsleitwert/Potentiometer: S3/1 = OFF
(Werkeinstellung)
e Stromleitwert: S3/1 =ON
(sieche Kap. 4.3.4)
7.1.1.5 Externe Momentenreduzierung
Mit Hilfe eines Potentiometers kann z.B. extern an Klemme 2 eine Spannung gelegt
werden, die betragsmanig direkt auf die Gber C022, C023 eingestellten I,o¢.Werte
einwirkt.
o Tip!
l Eine Spannung von 0V an Klemme X1/2 entspricht |, bei CO05 = -1X-, -5X-, -6X-
oder -72-.
Uber Klemme X1/8 ist der entsprechende Drehzahlsollwert anzulegen.
Alternativ zum Sollwertpoti kann die Strombegrenzung auch Uber eine externe
Steuerspannung linear beeinflu3t werden.
7-4 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Hs

10 kO (lin.)
1

+10 V Ref.

min

1

)

—
max

UlSO” =+10...0V

FIG 7-2

AnschluBplan fiir externe Momentenreduzierung (iber Potentiometer oder Leitspannung ans_m_ex

Tip!
Zur Reduzierung des externen Verdrahtungsaufwandes bei Standardanwendun-
gen ohne externe Momentenbegrenzung ist der Klemmeneingang invertiert und

mit 100% I, vorgespannt.

Fir die Vorgabe der Momentengrenze (z. B. Uber Leitfrequenz) kann die Funktion
C047 =100% - IKlemme (1,2)| auf die Funktion C047 = |IKlemme (X5)l umgeschal-
tet werden.

Code

Bezeich-
nung

Einstellmdglichkeiten

Lenze ’Auswahl

Info

(282* Funktion zu

Co47

0 -0- Funktion CO47 = 100% - |Eingangsquelle|
-1- Funktion C047 = |Eingangsquelle|

Lenze

48XX/49XXSHB0198
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7.1.1.6

Hoch- und Ablaufzeiten T;, ,Tjs

Jede Hochlauf- und Ablaufzeit bezieht sich auf eine Anderung der Drehzahl von 0
auf nmax (CO11). Die einzustellenden Zeiten T, und T kbnnen wie folgt berechnet
werden:

Nist *
[rpm] _ Nmax
n 1S Tir =tir No-n
max P o 2-M
ny _ N
Nmax
Tit=tif .-
nq > — 2-N1
0 rd AN
tie G t—=
L Tir | L Tit .
FIG 7-3 Berechnung der Hoch- und Ablaufzeit Zeit i

48XX/49XXSHB0198

Hierbei entsprechen tj.und tj; den gewinschten Zeiten fur den Wechsel von n4 auf
no und umgekehrt.
Die berechneten Zeiten T;, und T sind die Einstellwerte fir den Antriebsregler.

® Hoch- und Ablaufzeit C0O12 und C013

Uber die Zeiten T und T unter CO12 und C013 wird der Hochlaufgeber des
Hauptsollwertes (ngo bzw. JOG-Sollwert) eingestellt.

® Zusatzliche Hoch- und Ablaufzeiten

Alternativ zu den Hoch-und Ablaufzeiten unter C012 und C013 lassen sich zusatz-
licheT;, und Tj;- Zeiten aus dem Speicher abrufen, um z.B. die Hochlaufgeschwin-
digkeit des Antriebes ab einer bestimmten Drehzahl zu verandern.

Programmierung der zusétzlichen Hoch- und Ablaufzeiten

Die zusatzlichen Tj-Zeiten stellen Sie jeweils in zwei Schritten ein, wobei die Aus-
wahl tber C100 jeweils flr ein Wertepaar aus Hoch- und Ablaufzeit gilt:

o Mit C100 eine zusatzliche Hochlaufzeit / Ablaufzeit auswahlen.

e Mit C101 die benétigte Hochlaufzeit bzw. mit C103 die benétigte Ablaufzeit
eingeben.

Wenn Sie mehrere zusatzliche T;-Zeiten bendtigen, wiederholen Sie die beiden
Schritte entsprechend oft.

Es kénnen maximal 15 zusétzliche Hoch- und Ablaufzeiten programmiert werden.

Lenze
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Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
C100* [ Worwahl: -1- Hochlaufzeit Ti /Ablaufzeit Ty Erweitert Tir (C012) und Tz (CO13) um
Zusétzliche -2- Hochlaufzeit T /Ablaufzeit Tiep max. 15 weitere Wertepaare. Umschaltbar
Hoch- /Ab- {iber C130:
laufzeiten -15- Hochlaufzeit Ty 5 /Ablaufzeit Tys 1.Zuséitzliche Zeiten iber 100 wahlen.
‘;‘(J)r”yvzlrjtpt' 2.C101 (T;,) bzw. G103 (Ty) einstellen.
C101*  |Hochlauf-  0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahlanderung
zeit zu 1s {0,1s} 10s 0...Nrax
C100 10s {1s} 100's
100s {10} 990 s
C103* | Ablaufzeit  0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahlanderung
zu G100 1s {0,1s} 10s 0...Nmax
10s {1s} 100's
100s {10} 990 s
Belegung der digitalen Eingénge
Die Zahl der Eingange, die Sie mit der Funktion "zusétzliche Hoch- und Ablaufzei-
ten freigeben” belegen mussen, richtet sich nach der Anzahl der zusatzlichen T:-
Zeiten.
Anzahl der bendtigten zuséatzlichen Hoch- und Ablaufzeiten Anzahl der erforderlichen Eingénge
1 mindestens 1
2.3 mindestens 2
4.7 mindestens 3
8..15 4
Hdéchstens vier Eingange kénnen mit dieser Funktion belegt werden.
Beachten Sie beim Belegen der Eingange die Hinweise in Kap. 5.6.
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Freigabe der zusatzlichen Hoch- und Ablaufzeiten

Bei Klemmensteuerung missen Sie zur Freigabe der zusatzlichen Hoch- und Ab-
laufzeiten die Eingange nach untenstehender Tabelle ansteuern. Die Ti-Zeiten kdn-
nen immer nur paarweise aktiviert werden.

1. Eingang \ 2. Eingang 3. Eingang \ 4. Eingang
Tirt, Tift 1 0 0 0
Tir2, Tiro 0 1 0 0
Tirs» Tifs 1 1 0 0
Tirs, Tita 0 0 1 0
Tirs, Tifs 1 0 1 0
Tirs, Tite 0 1 1 0
Tiezs Tifz 1 1 1 0
Tirs, Titg 0 0 0 1
Tirg, Titg 1 0 0 1
Tirt0,Tit10 0 1 0 1
Tir11,Tif11 1 1 0 1
Tir2,Tif12 0 0 1 1
Tir3,Tif13 1 0 1 1
Tir14,Tif14 0 1 1 1
Tirt5. Tif15 1 1 1 1

Der Eingang mit der kleinsten Zahl ist der 1. Eingang, der Eingang mit der nach-
sthéheren Zahl ist der 2. Eingang, usw. (z. B. E4 = 1. Eingang, E5 = 2. Eingang).

C130 zeigt an , welche Tj-Zeiten gerade aktiv sind.

Bei Steuerung Uber die Bedieneinheit oder die LECOM-Schnittstellen dient C130
zum paarweisen Aktivieren der T-Zeiten.

Code |Bezeich- |Einstellmiglichkeiten
hung Lenze |Auswahl ’Info
C130* [Freigabe 0 -0- Tir (C012)/ Ty (CO13) aktiv Bei Freigabe der T; -Zeiten tiber Kiemme
der zusétz- -1- Tirt / Tiy aktiv ist G130 nur Anzeigeparameter.
lichen T;-
Zeiten A5 Tins/ Tiys aktiv
48XX/49XXSHB0198 Lenze
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7.1.1.7 Begrenzung des Drehzahlsollwert
Haupt- und Zusatzsollwert werden Uber den Arithmetikblock 1 verknlpft und an-
schlieBend Uber ein Begrenzungsglied mit einstellbaren Grenzen (C286, C287)be-
grenzt. Diese Funktion kann genutzt werden, wenn aufgrund des zu regelnden
Prozesses bestimmte positive oder negative Werte nicht Gberschritten werden
durfen.
Rechts |3_1_| 22| Links c042
| QSP
( Konfiguration C005 = -10- ... -53- ] —
Co12Tir
Nrmax CO13Tj (€182
”so(|;|2)46 TCW asp | c134
C145/C146 T I I l L €190 C105 | —
. 0 1 |
T L AP A -
j C041 RIL SR \ Lf_f‘ ‘
106G 1 FoE FOE |c286 C287
JOG 2 HLG-Stop -
JOG x Freigabe OE in % von Nmax
HLG-Null
Nsoll2 €050 O———¢
+100 % C049 asp nsoll am n-Regler
C145/C146 I-_|° T in % von N max
o A, A
g L] n-Regler
SWI
C220, C221
FDE
Zsoll aus
FIG 7-4 SignalfluBplan Drehzahlsollwertvorgabe mit Begrenzungsglied n_begren
Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
(C286* [ bbere 180% | -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Obere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % €050
Drehzahl- (286 muB groBer C287 sein!
sollwertes
C287*[intere -180% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Untere Grenze des Drehzahlsoliwertes fiir
Grenze des -180 % {1 % +180 % €050
Drehzahl- €287 muB Kleiner C286 sein!
sollwertes
Lenze 48XX/49XXSHB0198 7.9
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7.1.2 Istwertruckfihrung

7.1.2.1  Ankerspannungs-Ruckfiihrung

Bei Drehzahlregelung mit Ankerspannungsrickfihrung wird durch eine interne
Ankerspannungserfassung das Drehzahlistwertsignal gewonnen. Die Auswabhl er-
folgt mit CO05 =-10- oder -40-. Der Wert in C232 (einstellbar 0 ... 30% von C090)
kompensiert den Drehzahlfehler, der durch den |- R-Anteil der Ankerspannung
entsteht.

Waéhlen Sie die ”I[R-Kompensation” so, daf3 zwischen Belastung und Entlastung
des Motors der kleinste Drehzahlfehler entsteht.

@ Stop!
e Feldschwéchbetrieb ist in dieser Konfiguration nicht méglich.

e Die Uberwachung ”Ankerkreis offen” (ACI) ist in dieser Konfiguration extern
zu l6sen, da ein offener Ankerkreis gerateintern nicht sicher erkannt werden
kann.

7-10  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Gleichspannungstacho-Riuckfihrung

Die Drehzahlistwertriickfihrung erfolgt Giber X1/3 und X1/4. Das Tachosignal wird
Uber einen Differenzverstarker aufbereitet.

Stop!

Beim Abgleich der Tachospannung ist zu berlcksichtigen, daf auch im Feld-
schwéchbetrieb die max. Grenze fir den Tachoeingang von 180V nicht tberschrit-
ten wird.

Mégliche Konfigurationen unter C005:

-11- Drehzahlregelung mit Tachorickfihrung
(Werkeinstellung)

-41- Momentenregelung mit Drehzahlklammerung

Bei Drehzahlregelung mit Tachorlckfihrung ist ein Abgleich des analogen Istwert-
gebers erforderlich.

Abgleich des Tachosignals:

Die analogen Eingénge kénnen hinsichtlich eines Offsets und eines Verstarkungs-
fehlers abgeglichen werden. Damit lassen sich Fehler korrigieren, die im Geber
oder in der Ubertragungsstrecke enthalten sind. Der Abgleich erfolgt auf npax
(Co11).

hgoi-Abgleich (Hauptsollwert)

1. Regler sperren Uber Klemme X2/28.
2. Maximalen Sollwert an X1/8 vorgeben.
3. C025 ("Geberauswahl’) auf -4- setzen.
4

. Unter C029 ("automatischer Abgleich”) mit s oder t dem maximalen Soll-
wert 100 % zuordnen.
(Abgleich von Pegeltoleranzen im Sollwertkanal)

5. Mit SH + PRG Abgleich bestatigen.
6. Drehzahlsollwert auf ca. 50% einstellen.
hijst-Abgleich

Stop!

Die Addition des Hauptsollwertes und des Zusatzsollwertes ist auf 180% von Ny,
begrenzt! D. h., daB durch die Aufschaltung des Zusatzsollwertes eine Motordreh-
zahl von 1,8 [hyax erreicht werden kann.

Motormaximaldrehzahl und Motorbemessungsspannung beachten!

48XX/49XXSHB0198
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Tip!

Bei vertauschten Feldklemmen (I, K) oder verpoltem Istwertgeber (Resolver, Ta-
cho) erfolgt eine Trip-Meldung (siehe Kap. 8.1). Nach Uberpriifen und Korrigieren
der Verdrahtung kann die Inbetriebnahme erneut durchgefiihrt werden. Stellt sich
eine stabile Drehzahl ein, kann bei Tachortckfihrung der Abgleich der gewiinsch-
ten Drehzahl erfolgen.

1. Die Tachobemessungsspannung auf Platine 4902MP Uber DIP-Schalter
anpassen (siehe Kap 4.3.4).

C025 ("Geberauswahl’) auf -2- setzen.

C029 ("automatischer Abgleich”) wahlen.

Regler freischalten (X2/28).

Maschine lauft hoch auf Drehzahl xxx.

Drehzahl mit Handtacho messen.

Gemessene Drehzahl tber Tastatur in C029 eingeben.
Mit SH + PRG bestétigen.

Der eingegebene Wert wird tbernommen und die Maschine lauft mit der
T-Zeit des Hochlaufgebers auf die korrekte Drehzahl.

© ©® N o O R~ Db

Zusatzsollwert-Abgleich

Zgq ist ein zusétzlicher Drehzahlsollwert, um ein Korrektursignal mit dem Haupt-
sollwert im Arithmetikblock zu verknipfen (z. B. Téanzerlageregelung, Korrektursi-
gnal eines Gleichlaufsystems, Korrektursignal Gber Klemme bei Vorgabe des
Hauptsollwerts Uber serielle Schnittstelle etc.). Der Abgleich erfolgt durch Selek-
tion C025 = -3- und anschlieBender Gewichtung unter C027 oder C029.

7-12  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Resolverrickfuhrung

Mit folgenden Konfigurationen von C005 kann ein Resolver als Drehzahl- und Win-
kelrickflhrsystem benutzt werden. Der AnschluB3 erfolgt Gber X7. Ein Abgleich des
Resolvers ist nicht erforderlich, da die Auflésung durch das Auswertesystem be-
stimmt wird. Mdgliche Konfigurationen unter C005 sind:

-12- Drehzahlregelung

-42- Drehmomentenregelung mit Drehzahlklammerung

-52- Master mit Winkelregelung

-62- Leitfrequenz-Schiene (Sollwertschiene) mit Winkelregelung
-72- Leitfrequenz-Kaskade mit Winkelregelung

Inkrementalgeberriickfihrung

Mit folgenden Konfigurationen von C005 kann ein Inkrementalgeber als Drehzahl-
und Winkelrtuckfuhrsystem benutzt werden. Der Anschluf3 erfolgt Gber X5 bzw. X9.
Uber C025/ C026 kann eine Geberkonstante fiir Inpulszahlen der 2er Potenzreihe
direkt eingestellt werden. Geberstrichzahlen, die nicht als 2er Potenz darstellbar
sind, kénnen Uber die Bewertungsfaktoren C027 und C028 angepal3t werden.
Mégliche Konfigurationen unter C005 sind:

-13- Drehzahlregelung mit Istwertriickflihrung tUber X9

-43- Drehmomentenregelung mit Drehzahlklammerung
(Istwertrickfihrung Uber X9)

-53- Master mit Winkelregelung (Istwertrickfuhrung Gber X5)

-63- Leitfrequenz-Schiene (Sollwertschiene) mit Winkelregelung
(Istwertrickfihrung Uber X5)

Auflésungen: 1. Geber 8192 Inkr./Umdr. = 0,45 rpm
2. Geber 4096 Inkr./Umdr. = 0,91 rpm
3. Geber 2048 Inkr./Umdr. = 1,82 rpm
4. Geber 1024 Inkr./Umdr. = 3,64 rpm
5. Geber 512 Inkr./Umdr. =7,28 rpm
6. Geber 256 Inkr./Umdr. = 14,56 rpm

48XX/49XXSHB0198
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7.1.3.2
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Anpassung und Abgleich der Regelkreisparameter

Anpassung Ankerkreiszeitkonstante

Stimmt die unter C084 eingestellte Ankerkreiszeitkonstante (Tgg) nicht mit der tat-
sachlichen Zeitkonstante des Motors (T anker) Uberein (siehe Kap. 5.2), so wirkt sich
dies wie folgt aus:

C084 Auswirkung Abhilfe
Tsk> Tanker Stromiiberhéhungen im Anker bis ' Reduzierung von C084:
zum Ansprechen der Leistungs- e Sprungantwort auf den Stromregler geben (z. B. (iber
halbleitersicherungen mdglich RFR-Schalten bei angelegten Sollwert und Feldstrom
€083 = 0A (Motor steht))
o Signalverlauf am Monitorausgang KI. 61 mit Hilfe eines
Oszilloskops beobachten
o G084 soweit reduzieren, daf der Strom so schnell wie
maglich, aber ohne Uberschwingen, anregelt
Tsp< Tanker Ankerstrom regelt zu langsam an. |Erhdhung von C084 unter den gleichen Kriterien wie oben
Antrieb hat nur geringe Dynamik.  beschrieben.

Nmax-Einstellung

C011 maximale Drehzahl

Der Sollwertstellbereich wird Uber n.,,ox festgelegt. Mit Codestelle C011 erfolgt die
Nmax-Eingabe in rpm. npmax kann in den Grenzen von 250rpm...5000rpm gewahit
werden. Werkeinstellung ist 3000rpm. N, ist BezugsgrédBe fir die Einstellung der
Hoch- und Ablaufzeiten T;, und Tj.

Stop!
Bei additiver Verknipfung des Zusatzsollwertes mit dem Hauptsollwert kann der
Drehzahlsollwert C0O50 bis 180% von npax erreichen.

48XX/49XXSHB0198
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Feldreglerabgleich

Stop!

Durch den Feldschwé&chbetrieb lassen sich sehr hohe Motordrehzahlen bis zur
Zerstdrung des Motors erzeugen. Maximaldrehzahl des Motors nicht Uberschrei-
ten (sieche Herstellerangabe).

In den Antriebsreglern 48XX/49XX sind 2 Regelkonzepte fur die ablésende Feldre-
gelung integriert.

® Die "Ug,-Begrenzung” zeichnet sich durch den sehr einfach durchzufihren-
den Abgleich aus und ist in den meisten Anwendungen voéllig ausreichend.

® Das Regelkonzept "mit separatem U,,-Regler’ bietet eine hdhere Regeldy-
namik und eine héhere Regelgenauigkeit. Der Abgleich dieses Systems ist
jedoch umfangreicher.

Die Auswahl des Regelverfahren erfolgt unter der Codestelle C230.

Lenze

Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze \Auswahl Info
[C230*] | Regelver- 0 | -0- Begrenzung der Ankerspannung Die Feldschwachung mufB tiber G231 zu-
fahren fiir -1- Regelung der Ankerspannung gelassen sein.
die ablo-
sende
Feldrege-
lung
Tip!

Wird kein Feldschwachbetrieb gewiinscht, ist nur die Eingabe des Feldbemes-
sungsstromes C083 erforderlich.

Um das Auftreten von unzuléssig hohen Ankerspannungen bei aktiven Lasten zu
verhindern, wird mit Setzen der Reglersperre bis zum Erreichen von nis; = 0 der
Feldstrom auf den minimalen Wert C231 abgesenkt.

48XX/49XXSHB0198
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Bemessungshilfe zur Ermittlung von I,

Uber den Parameter I, (C231) wird der Drehzahlstellbereich eingeschrankt, so
daf ein Betrieb mit unzulassig hohen Drehzahlen vermieden wird.

In dem folgenden Diagramm ist der Berechnung die Normerregerkennlinie zu-
grunde gelegt worden. Der tatsachlich erforderliche Wert fir Igmin (C231)ist jedoch
abhéngig von dem tatsachlichen Verlauf der Erregerkennlinie bei der jeweils ver-
wendeten Maschine. Daher kénnen die folgenden Angaben nur zur Orientierung

dienen.
NN
N max
1,0
0,5
12%19%  32% 39% 47% 57% 71% 100% II—F
FN
FIG7-5 Ermittlung des min. Feldstromes in Abhdngigkeit zum Drehzahlverhéltnis em_kenn
Beispiel: nn = 1500 rpm, Ny = 3000 rpm, daraus folgt Nny/Nimay = 0,5
Der in C231 einzustellende Wert ist zu ermitteln.
Ergebnis: Fir dieses Drehzahlverhéltnis wird aus dem Diagramm fiir C231
ca. 32% abgelesen.

Sie missen ggf. die Verstarkung und die Nachstellzeit des Feldreglers mit C077,
C078 flr verschiedene Feldzeitkonstanten der Motoren anpassen. C077 und
C078 so einstellen, dafl3 der Feldstrom im Feldschwéchbetrieb nicht schwingt.

o Uyy-Begrenzung

Der integrierte Feldregler ermdglicht die Drehzahlverstellung durch Abschwa-
chung des Feldstromes. Der Feldschwé&chbetrieb wird aus dem Aussteuergrad
des Ankerstromreglers automatisch abgeleitet. Durch eine Ankerspannungsbe-
grenzung wird die maximale Motorspannung statisch auf Uamna = 1,05 Uay (C090)
begrenzt (kurzzeitiges Uberschwingen der Ankerspannung ist méglich).

7-16  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Abgleich des Feldschwachbetriebs:
1. Irmin unter C231 eingeben (10...100% bezogen auf Iy).
2. Vorgabe von 100% ng an X1/8.
3. Nnmax unter CO11 bis zur gewiinschten Drehzahl erhéhen.
Zur Entkopplung von Anker- und Feldregelkreis befindet sich ein PT1-Glied zwi-
schen Ankerstromregler und Feldstromregler, dessen Zeitkonstante einstellbar
ausgefuhrt ist.
Die Zeitkonstante ist standardmaBig auf 140ms eingestellt. Damit ist fir den Be-
trieb mit einem Standardanwendungsfall kein weiterer Abgleich erforderlich.
Sollte es im Feldschwéchbereich jedoch zu Instabilitdéten im Feldregelkreis kom-
men, so kann Uber dieses PT1-Glied der Entkopplungsgrad erhéht oder vermin-
dert werden.
I'soll
I-Regler Zindimpulsformung
+l alpha  —— 6
list - k::; =~ fim [
Stromerfassung C084 LIR
[ cor9l €090
IF'Regler Zindimpulsformung
cors T iR
IFist
FIG 7-6 SignalfluBplan (Auszug) des Feldregelkreises bei Uab-Begrenzung feld_beg
Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
C079* | PT1-Glied = 140 30 ms {10 ms} 9000 ms Eine VergroBerung der Zeitkonstante er-
Zeitkon- ms hoht den Entkopplungsgrad zwischen An-
stante fiir ker- und Feldregelkreis.
Feldregler-
ddmpfung
Die Zeitkonstante ist bei einem schwingenden Feldstrom i.d.R. zu erhéhen. Damit
wird das System jedoch auch undynamischer.
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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o U,,-Regelung

Der Feldschwéachbetrieb wird aus dem Aussteuergrad des U,,-Reglers abgeleitet.
Durch diese Regelung wird die maximale Motorspannung statisch auf
Uamax = 1,05 Uan (C090) begrenzt. Das dynamische Verhalten wird Giber die Pa-
rametrierung des Ug,-Reglers sowie des Feldreglers eingestellt.

Abgleich des Feldschwachbetriebs:

1. Igmin unter C231 eingeben (10...100% bezogen auf Igy).
Vorgabe von 100% ngo an X1/8.

Nmax unter CO11 bis zur gewilnschten Drehzahl erhéhen.
Abgleich der Proportionalverstérkung des Ugp-Reglers (C233)
Abgleich der Nachstellzeit des U,,-Reglers (C234)

ok~ @D

C090

y
AN C233 C234

C052 +
Unist @ " I: C231
U,y -Regler I Esoll
IF'Regler Zindimpulsformung

[ et

co77V
c188 co78 T ZIDF:E
IFist
FIG 7-7 SignalfluBplan (Auszug) des Feldregelkreises bei Uyp-Regelung Feld_reg

7.1.3.4 Abgleich der Drehzahlregler-Parameter

C070 Vp, Drehzahlregler

Mit CO70 passen Sie den Antrieb auf verschiedene Schwungmassen an:
1. CO070 erhéhen, bis der Antrieb instabil wird.

2. CO070 ca. 5 % verringern, bis der Antrieb wieder stabil arbeitet.

C071 T,, Drehzahlregler

Die Nachstellzeit des Drehzahlreglers ist werkseitig auf den unterlagerten Strom-
regler abgestimmt. Eine Optimierung ist bei einfachen Drehzahlregelungen nicht
erforderlich.

Tip!
Bei T, = 9999ms arbeitet der Drehzahlregler als Proportionalregler. Bei Betrieb

in Uberlagerten Regelkreisen mit Integralanteil muf3in der Regel der Drehzahlregler
als P-Regler parametriert werden.

7-18  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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C072 Ky, Drehzahlregler

Fir verbessertes Lastanregelverhalten bei Regelstrecken héherer Ordnung kann
ein Differenzieranteil im Drehzahlregler eingestellt werden. Der angezeigte Faktor
bezieht sich auf die unter C070 eingestellte Proportional-Verstarkung.

Offset- und Verstarkungsabgleich

e Mit diesen Funktionen kénnen Sie die angeschlossenen analogen Geber
anpassen.

e Werkseitig sind die Offsetspannungen der Analogkanéle abgeglichen.

e Beim Laden der Werkeinstellung werden die Offsetspannungen nicht tber-
schrieben.

e Fuhren sie zuerst den Offsetabgleich durch und danach den Verstarkungs-
abgleich.

Offsetabgleich

1. Am abzugleichenden Eingang Signal OV anlegen.

2. Unter C025 den entsprechenden Analogeingang auswahlen.

3. Unter C026 die Offsetkorrektur einstellen (interne Anzeige = 0 einstellen)

Eingang ‘Anzeige-Code ‘Bedeutung bei Werkeinstellung
Xin, 2 €047 Momentenbegrenzung

X1/3,4 €051 Istwert bei C005 = -11-, -41-
X1/6 €049 Zusatzsollwert

X1/8 €046 Nsoll

Verstarkungsabgleich

1. Am abzugleichenden Eingang Sollwert anlegen, auf den die interne An-
zeige abgeglichen werden soll.

2. Unter C025 den entsprechenden Analogeingang auswéhlen.

3. Unter C027 oder C029 die Signalverstarkung so einstellen, daf interne
Anzeige und Sollwertvorgabe Ubereinstimmen.

Tip!
Zum Abgleich des Istwerteinganges siehe Kap. 7.1.2.

Lenze
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Konfiguration

Code |Bezeich-

Einstellmoglichkeiten

Lenze

Auswahl

Info

(025 [1Eingabe-
vorwahl:
Geberaus-
wahl fiir
Abgleich

(026 C_1Geberkon-
stante fiir
€025

0027  Verstar-
kungsfak-
tor fiir

€025

2

Oomv

ov

1,000

1,000

1,010

0,1000

1,000

Klemmen X1/1, X1/2

Klemmen X1/3, X1/4

Klemme X1/6

Klemme X1/8
Ankerspannungsriickflihrung
Leitfrequenz-Eingang X5
Leitfrequenz-Eingang X9

Resolver X7

Encoderausgang X8

Bei C025 = -1-, -2-, -3-, -4-:
Offsetkorrektur der analogen Eingdnge
-9999 mv {1 mv} +9999 mv
Bei C025 = -5-:

Offsetkorrektur der Ankerspannungsriickfiihrung
-100V {1 +100V

Bei C025 = -10-, -11-:

Geberkonstante der Leitfrequenz-Eingange
-0- 8192 Inkremente / Umdrehung

-1- 4096 Inkremente / Umdrehung

-2- 2048 Inkremente / Umdrehung

-3- 1024 Inkremente / Umdrehung

-4- 512 Inkremente / Umdrehung

-5- 256 Inkremente / Umdrehung

Bei C025 = -13-:

Geberkonstante des Encoderausgangs bei Resolver-
rickfiihrung

-1- 256 Inkremente / Umdrehung

-2- 512 Inkremente / Umdrehung

-3- 1024 Inkremente / Umdrehung

-4- 2048 Inkremente / Umdrehung

Bei C025 = -1-, -2-, -3-, -4-:
Verstarkungsfaktor der analogen Eingénge
-2,500 {0,001} +2,500

Bei C005 = -11-, -41-;

Verstarkungsfaktor des Tachoeingangs X1/3, X1/4
0,010 {0,001} +9,999

Bei C025 = -5-:

Verstarkungsfaktor der Ankerspannungsriickfiihrung
0,100 {0,001} +9,999

Bei C025 = -10-, -11-:

Verstarkungsfaktor der Leitfrequenz-Eingdnge
-3,2767 {0,0001}  +3,2767

Bei C025 = -12-:

Verstarkungsfaktor des Resolvers

-32,767 {0,001} +32,767

Mit C025 den Eingang wahlen, der mit
(€026, C027, C028 oder C029 abgegli-
chen werden soll.

Die Geberkonstanten werden durch Laden
der Werkeinstellung nicht tiberschrieben.

Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.

(028 Divisor fiir

€025

0,1000

Bei C025 = -10-, -11-:
Divisor filr die Leitfrequenz-Eingénge
0,0001 {0,0001}  3,2767

48XX/49XXSHB0198
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Automatischer Abgleich fiir analoge Eingange

-100 % {0,1%} 100,0%

Bei C025 = -2- und Tacho an X1/3, X1/4 oder
bei C025 = -5- und Istwert aus Ankerspannungs-Riick-

fihrung:
nis-Abgleich

0 rpm {1rpm} 5000rpm

Bei C025 = -10-, -11-:
Abgleich der Leitfrequenz-Eingdnge X5, X9

-100,0% {0,1%} 100,0%
Bei C025 = -12-:

Abgleich des Resolvers

-100,0% {0,1%} 100,0%

Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
€029 JAutomati- = 100% Fiir alle Konfigurationen gilt:
scher Ab- Ist ein automatischer Abgleich nicht mdg-
gleich fiir lich, wird der alte Wert beibehalten. Die
€025 Meldung --ok-- erscheint nicht.
Bei C025 = -1-, -2-, -3-, -4-: 1.Regler sperren.

2.Sollwert an gewahliter Klemme einstel-
len.

3. Hierfiir geltenden Wert eingeben.

4.C027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.

Abgleich bei laufendem Antrieb:

1.Anzeige zeigt aktuelle Drehzahl.

2.Wahre Drehzahl mit Handtacho messen.

3.Wahre Drehzahl eingeben.

4. Antrieb lauft auf wahre Drehzahl ein.

5.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.

Automatischer Abgleich nur mdglich,

wenn X5 oder X9 nicht als Drehzahlist-

wert-Eingdnge konfiguriert sind:

1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.

2.Gewlinschten Ausgangswert eingeben.

3.C027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.

Automatischer Abgleich nur mdglich,

wenn der Resolver nicht als Drehzahl-

Rickflihrsystem benutzt wird:

1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.

2.Gewlinschten Ausgangswert eingeben.

3.C027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.

Lenze
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71.5 Frei belegbare Ein- und Ausgange
7.1.5.1 Frei belegbare digitale Eingange (FDE)
Anderung der Funktionsbelegung
Wenn Sie einen Eingang mit einer bisher nicht zugeordneten Funktion belegen
wollen, gehen Sie wie folgt vor:
o Wahlen Sie Uber Code C112 den Eingang vor, den Sie belegen wollen.
® Wahlen Sie Uber Code C113 die Funktion aus, die Sie bendétigen.
® Bestimmen Sie Uber Code C114, ob die Funktion mit einem HIGH- oder
einem LOW-Signal aktiviert werden soll.
® Bestimmen Sie Uber Code C115, ob die Funktion immer Uber Klemme oder
abhangig von der Bedienungsart Uber die jeweils zur Steuerung ausge-
wahlte Schnittstelle geschaltet werden soll.
Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
hung Lenze |Auswahl Info
C112* I Eingabe- 1 -1- digitaler Eingang X2/E1 Die digitalen Eingange E1..E5 sind mit den
vorwahl; -2- digitaler Eingang X2/E2 Funktionen unter G113 frei belegbar. Die
Frei beleg- Funktionen konnen nur einem Eingang zu-
barer digi- . - . geordnet werden.
taler Ein 5 digitaler Eingang X2/E5 Ausnahmen:
gang C113 = -20- : maximal 2 dig. Eingénge
C113 = -1-, -2-, -40-: max. 4 dig. Ein-
géange (bindrcodierte Auswahl von max. 1,
3, 7 oder 15 zusétzlichen T; -Zeiten oder
Sollwerten).
Funktionen zuordnen:
1.Eingang unter G112 wahlen.
2.Funktion unter G113 zuordnen.
3.Polaritat unter G114 festlegen.
4 Prioritat unter G115 festlegen.
[C1137] |Funktion zu -0- keine Funktion
C112 -1-  Freigabe zusétzliche T;-Zeiten
-2- Freigabe JOG-Sollwert (X4/E4, E5)
-3- TRIP-Reset (X2/E2)
-4- TRIP-Set (X2/E1)
-6- Zusatzsollwert abschalten (X4/E3)
-7- I-Anteil des n-Reglers abschalten
-9- Hochlaufgeber-Stop
-10-  Hochlaufgeber-Null
-16-  Motorpoti deaktiviert
-17- Motorpoti abwarts
-18-  Motorpoti aufwérts
-20-  Parametersatz wéhlen
-21-  Parametersatz laden
-30-  ProzeBregler deaktivieren
-31-  |-Anteil des ProzeBreglers abschalten
-32-  ProzeBreglerbewertung auf 0 setzen
-40-  Freigabe Fix-Sollwert
7-22  48X(49XXSHBO198 Lenze
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Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
[C114%] |Polarititzu | 0 |-0- Eingang HIGH aktiv
€112 -1- Eingang LOW aktiv
[C1157] |Prioritat zu -0- Klemmenfunktion deaktivieren, wenn unter
G112 C001 die Klemmensteuerung abgeschaltet
wird. (X2/E4, E5)
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
(X2/E1, E2, E3)
C136* | FDE- Bit freier digitaler Eingang Nur lesbar iiber LECOM.
Zustands- 0 FDE 1 (136 zeigt die Zustdnde der digitalen
bild Eingdnge als dezimalen und bindren Wert.
3 FDE 4 Die Polaritédtsumschaltung unter G114
4 FDE 5 wird in C136 berticksichtigt.

Beispiel fur die Freigabe einer zusétzlichen T;-Zeit Gber Klemme E2
e (112 -2- Digitaler Eingang X2/E2
e (C113 -1- Freigabe zuséatzliche T;.Zeiten

Klemmenselektion Signalselektion
C112 Pegel C113

E1 C114 —+—— kein Signal

E2 | Freigabe zusatzlicher Ti-Zeiten
E3| > Freigabe JOG-Sollwerte

Prioritat
C001
Bedienungsart

FIG 7-8 Parameterzuordnung der digitalen Eingange FDE

AuBer den Funktionen ”JOG-Sollwerte freigeben”, ”zuséatzliche Hoch- und Ablauf-
zeitenfreigeben”, ”Fix-Sollwerte freigeben” und Parametersatz wéhlen” kann jede
Funktion nur einer Klemme zugeordnet werden. Eine zugeordnete Funktion wird
Uberschrieben, wenn Sie den Eingang neu belegen.

Eine Funktion, die bereits einem Eingang zugeordnet ist, kann erst dann auf eine
andere Klemme gelegt werden, wenn der bisher benutzte Eingang zunachst eine
andere Funktion erhalt.

LECOM-Codestelle fiir FDE

Die Zusténde der FDE (E1 ... E5) kénnen in der Codestelle C136 im Binarformat
zur Anzeige gebracht werden oder im HEX-Format tiber die LECOM-Schnittstelle
ausgelesen werden.

Anordnung der FDE in C136:

Bt15 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
| unbenutzt | | FDE5 FDE4 FDE3 FDE2 FDET

Lenze 48XX/49XXSHB0198 7-293
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7.1.5.2 Frei belegbare digitale Ausgange (FDA)

Es stehen 13 frei belegbare digitale Ausgange zur Verfigung, wovon 5 FDA auf
Klemmen herausgefihrt und alternativ Uber die interne Spannungsversorgung
oder externe mit einer 24V SPS-Signalquelle versorgt werden und 1 FDA als digita-
ler Relaisausgang ausgefuhrt ist. Die restlichen 7 FDA sind Uber die LECOM-
Schnittstelle auswertbar. Aus Signalen entsprechend C117 kann zu jedem FDA
eine Zuordnung erfolgen. Der Zustand aller FDA kann tber die LECOM-Schnitt-
stellen abgefragt werden.

Folgende Klemmen sind den FDA zugeordnet:
o Klemmen A1...A5 => FDA1...FDA5
® Relaisausgang K11/K14 => FDA Relais

Uber die LECOM-Schnittstellen wird ein FDA-Signal immer mit 1-Signal als aktiv
gelesen. Die Klemmensignale kdnnen mit der Codestelle C118 invertiert werden.

Die FDA, die den Klemmen zugeordnet sind [CA1...A5 und das Relais [kibnnen
in ihrer Ausgabe verzégert werden. Die Verzdgerungszeit ist unter C128 in 1ms-
Schritten einstellbar.

Anderung der Funktionsbelegung

Wenn Sie einen Ausgang mit einer bisher nicht zugeordneten Funktion belegen
mochten, gehen Sie wie folgt vor:

e Mit C116 den Ausgang wahlen, der belegt werden soll.

e Mit C117 die Funktion auswahlen.

e Mit C118 den Klemmen-Pegel auswahlen.

e Falls erforderlich mit C128 eine Signalverzdégerung festlegen.

Funktionsbeschreibung der Verzégerungszeit

Eingang des Verzdgerungsgliedes

_ I LIl

Ausgang des Verzdgerungsgliedes

0 2 4 6 8 10 20 . 30
tins —#

FIG7-9 Signalverlauf bei einer Verzogerungszeit von 2s (C128 = 2s) fda_verz

7-24  48XX/49XXSHBO198 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration

LECOM-Codestelle fiir FDA

Die Zustédnde der FDA kénnen in der Codestelle C151 im Binarformat zur Anzeige
gebracht oderim Hex-Format Uber die LECOM-Schnittstellen ausgelesen werden.

Anordnung der FDA in C151

Bit 15

Bit 0

0 0

0 Relais [FDA12 FDA11 FDA10 FDA9 FDAS FDA7 |FDA6 FDA5 FDA4 FDA3 FDA2 FDAT

Signalselektion ProzeR- FDA-Pegel

C116/C117 datenkanal C116/C118

LECOM1 / LECOM2

C151 Verzo- [: ’ﬁ_
keine Funktion 0 —————J01] Bit0 e A0
nist <= nx (C017) 1~ 02| Bit {M’—LD“ ke
Reglerfreigabe 2 —+—~—4—]o3] Bit2 . . 282
Imotor = Imax 3——Ppr—04 Bit3 °
1 Verzo- |
Betriebsbereit (RDY) 4+~ T05 Bitd i A0S
—] , gerung —{ Relais
Impulssperre (IMP) 5 —"V\—ﬁ Bit5
Fehlermeldung TRIP 6 —"V\—ﬂ Bit6
Warnung 7 ——~——— 08| Bit7
Meldung 8 ——— 09 Bit8
HLG: Eingang = Ausg. 9 —"'v_ﬂ Bit9
nist = nsoll 10 —~—— 1] Bit10
nist = 0 11—~ 12 Bit11
1 12] " — |
list=0 12 ————{13] Bit12 | g:rruzrfg }—l-! o)
nist & list = 0 13—+~
C046 od. C049 > nx 14 —— A Eingabe- C116/C128 Klemmen-
: vorwahl i
[IAnker] > Ix 15—~ Fpa signale
IFeld > Ix 16 ——] C116
[nist| > nx 17 ———]
Bremsensteuerung 18 F——— L
Vergleicher 1 19 |——{ Beispiek
9 - Belegung von FDA 02 mit der Funktion nist & list = 0
Vergleicher 2 20— c116=2,C117 =13
FIG7-10 Ubersicht der frei belegbaren digitalen Ausgénge (FDA) FDA.drw
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Code |Bezeich- |Einstellmiglichkeiten
hung Lenze |Auswahl Info
(116* [Eingabe- 1 -1- FDA 1 Die digitalen Ausgange FDA1..FDA12 und
vorwahl: -2- FDA 2 der Relaisausgang X3/K11, X3/K14 sind
Frei beleg- mit den Funktionen unter C117 frei beleg-
tba;rer Adigi- 19-  FDA12 bar. Mehrfachbelegungen sind méglfich.
aler AUS- ; Die Ausgdnge FDA1...FDA5 sind auf die
gang 13- Relaisausgang X3/K11, X3/K14 Kormmen XY/AT . X3/A5 herausgefilhrt.
FDAG...FDA12 sind nur (iber LECOM ab-
rufbar.
Funktionen zuordnen:
1.Ausgang unter G116 wahlen.
2.Funktion unter C117 zuordnen.
Nur fiir FDA1...FDA5, Relaisausgang:
3.Polaritdt unter G118 festlegen.
4 Signalverzogerung unter G128 festle-
gen.
[C1177°] | Funktion zu -0- keine Funktion
C116 -1- Nt Cny C017 (FDAT)
-2- Regler freigegeben (FDA10)
-3- n-Reglerausgang = My (FDA2)
-4- Betriebsbereit (RDY) (FDA11)
-5- Impulssperre (IMP) (FDA12)
-6- TRIP (Relais)
-7- Warnung (FDAG)
-8- Meldung (FDA7)
-9- Hochlaufgeber Ein = Aus (FDA3)
-10- nis= Ngoi (FDAS)
-11-  nig= 0 (FDA4)
-12-  Ip= 0 (FDA8)
-13- I & nigt= 0 (FDA9)
-14-  |C046| oder |C049| > ny (Schaltschwelle C243)
-15- |lal > Ik (Schaltschwelle C244)
-16-  Ir> |y (Schaltschwelle C245)
-17- |nigd > ny (Schaltschwelle C242)
-18-  Bremsensteuerung
-19-  Vergleicher 1
-20-  Vergleicher 2
[C118] | Polaritdt zu -0- Ausgang ist HIGH-aktiv (FDA2, 3, 5)
C116 -1- Ausgang ist LOW-aktiv (FDA1, 4, Relais)
C128*  Verzbge- | 0,000  0,000s {0,001 s} 240,000 s Signalverzdgerungszeiten fiir FDA 1...5
rung zu S und Relaisausgang.
C116
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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SignalfluB Funktion
Nist (T
SChag(sﬁgwe"e Schaltschwelle ginstellbar mit C017 von -5000rpm...+5000rpm.
l Hysterese fest 25rpm, Werkeinstellung: C017 = -3000rpm
o Zweck
Nist jl'_[_ Zur Uberwachung der Istdrehzahl bei Momentenregelung C005 = -40-...-43-
— » Ausgangspegel = LOW
n-Reglerausgang = My
Fenster fest 99,9% vom n-Reglerausgang.
n-Regler Hysterese fest 1,9%, Das Signal ist dquivalent zu |qx-LED an der Bedieneinheit
Ausgang | :I:I_JI o Zweck
Uberwachung des Drehzahlregelungkreises auf Begrenzung (Regelfehler)
o Ausgangspegel = HIGH
I'"—GEing = HLGAusg
Smagff;gwe”e Fenster mit C241 von 0...100% einstellbar
Hysterese fest 1% von Ny Werkeinstellung: G241 = 1%
o Zweck
Nist JFHII_ A4 Signal zur Erkennung von Beschleunigungsvorgdnge im Sollwertkanal
» Ausgangspegel = HIGH
Ng=0
haltschwell ist . .
Se acgﬁ gwe ¢ Schaltschwelle einstellbar mit CO19 von 0...5000rpm.
Hysterese fest 25rpm, Werkeinstellung: C019 = 50rpm
o Zweck
) <= Signal zur sicheren Netzabschaltung, Stillstandserkennun
nist—={={tH~T—1A4 g g, Y
'S Bl » Ausgangspegel = LOW
Fenster Nist = Ngoll
€240 Fenster einstellbar mit G240 von 0...100%.
Hysterese fest 25rpm, Werkeinstellung: C240 = 1%
nist == = o Zweck
Nsoll Signal zur Erkennung von Regelabweichungen im Drehzahlregelkreis
o Ausgangspegel = HIGH
—  L—— Lastmoment
t—»
n
ML 1 Drehzahlistwert
t—»
AS —| |—| |7 Nist = Nsoll
I —
IS
Schag;i:‘thwelle Schaltschwelle einstellbar mit C242 von 100...+5000rpm.
Hysterese fest 2% von Ny
Werkeinstellung: G242 = 1000rpm
i o Zweck .
Nist ™™ ~[1]~ C116/C117 Zur Uberwachung der Istdrehzahl gegen Uberdrehzahl
o Ausgangspegel = HIGH
Schaltschwelle (G046 Coder @495@ .
C243 Schaltschwelle einstellbar mit C243 von 0...100%
Hysterese fest, Werkeinstellung: G243 =1%
046 o Zweck
M < c116/c117  Anfahrschutz bei Leitfrequenzkopplung und analogen Korrektursignalen
C049 ™
o Ausgangspegel = HIGH
Lenze 48XX/49XXSHB0198 7.97
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Schaltschwelle Dﬂ' L1 . )

C244 Schaltschwelle einstellbar mit C244 von 0...100%
Hysterese fest, Werkeinstellung: C244 = 10%
o Zweck

IA —={=[H{f=— c11eict17 einstellbare Ankerstromilberwachung
o Ausgangspegel = HIGH
g O
Schaltschwelle Schaltschwelle einstellbar mit C245 von 0...100%

C245 Hysterese fest

Werkeinstellung: C245 =10%
Zweck
i1l *
A il c1e/cir einstellbare Feldstromiiberwachung

 Ausgangspegel = HIGH

Info:

Die Hysterese gibt den Bereich zwischen Schaltschwelle bzw. Fenster, an der die

Funktion aktiviert wird, und dem Ausschaltwert, bei dem die Funktion wieder deak-

tiviert wird, an.
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Analogsignal (C145)

Klemme 8

Klemmen 1, 2

Klemme 6

Klemmen 3, 4
Leitfrequenz

Resolver

Motorpoti

ProzeRregler Ausgang
Ausgang Arithmetikblock

Signaleingang (C146)

kein Eingang

Hauptsollwert C046
Momentengrenze C047
Zusatzsollwert C049

Istwert Drehzahlregler C051
Drehmomentenzusatzsollwert

Vp des Drehzahlreglers

Vp des ProzeRreglers

Sollwert des Prozelreglers
Begrenzung flr den ProzeRregler

_\ —

Eingang 1 des Arithmetikblocks
Eingang 2 des Arithmetikblocks
A/D Codestelle 1

A/D Codestelle 2
Feldstromsollwert

Fix-Sollwerte

Lenze

FIG 7-11 Belegung der FAE bei Werkeinstellung in Konfiguration C005 = -11-

fae_lber

Bei jeder Konfigurationsumschaltung werden den Signaleingédngen [gemaf der
Konfigurationen [Cdntsprechende Analogsignale zugeordnet. Nachtréglich kén-
nen entsprechend der Anwendung auch Umbelegungen durchgefihrt werden.

Ein Analogsignal kann immer nur einer Funktion zugeordnet werden. Falls auf den
ausgewahlten Signaleingang bereits ein Analogsignal programmiert wurde, wird
die vorherige Belegung Uberschrieben.

Eine Priorisierung der FAE erméglicht es, Klemmensignale (X1/1 ... X1/8, X5, X7,
X9) auch dann zu verwenden, wenn die Bedienungsart CO01 auf Schnittstellen-
oder Tastatursteuerung geschaltet ist.

Wird ein Analogsignal einer Codestelle zugewiesen, so dient diese Eingangscode-
stelle nur noch als Anzeigefunktion. Wird die Zuordnung von Analogsignal zur Co-
destelle deaktiviert (z.B. durch Umbelegen des Analogsignals auf eine andere Co-
destelle), behélt die Codestelle den zu diesem Zeitpunkt gultigen Wert.

Ist eine Eingangscodestelle nicht mit einem Analogsignal verkn(ipft, kann diese mit
einem konstanten Wert belegt werden, der sich auch tiber CO03 im EEPROM ab-
gespeichern laBt.

Ausnahmen: Das Speichern von Parametern in den Codestellen C046, C047,
C049 und C392 ist nicht méglich.

Die Zuweisung eines Analogsignals auf C270 oder C271 (A/D-Wandlung) ermég-
licht eine digitale Auswertung des analogen Eingangsignals tber Schnittstelle.

48XX/49XXSHB0198
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Normierung der Leitfrequenzeingange
Die Leitfrequenzeingdnge X5 und X9 kénnen, sofern sie nicht konfigurationsab-
hangig mit der Funktion Soll- bzw. Istwertgeber belegt sind, einer Funktion ent-
sprechend der Auswahl unter C146 zugeordnet werden.
Uber C026, C027 und C028 erfolgt die Normierung der Eingangsfrequenz.
Vorgehensweise:
1. In Abhangigkeit der max. Eingangsfrequenz:
Auswahl C026 entspricht Inkr./ Umdr. fEing [kHz]
-5- 256 < 60
-4- 512 <120
-3- 1024 < 240
-2- 2048 > 240
2. Ermittlung von Zahler und Nenner des Normierungsfaktors:
® Zihler = 1024 / 2(C026)
- Fir (C026): Eintrag der Sektionsziffer (siche Tabelle oben)
® Nenner = Eingangsfrequenz [kHz];
der eingegebene Wert entspricht 100% Sollwert
3. Ermittlung von C027 und C028:
Die beiden Zahlenwerte von Zahler und Nenner des Normierungsfaktors durch ei-
nen gemeinsamen Anpassungsfaktor teilen, damit die Einstellwerte von C027 und
C028 in den moglichen Zahlenbereichen, die vom Antriebsregler akzeptiert wer-
den, liegen.
Beispiel:
Max. Eingangsfrequenz = 9 kHz
1. C026 = -5- (256 Inkr./Umdr.)
2. Normierungsfaktor:
® Zahler = 1024 / 25 = 32,0;
® Nenner=9,0
3. Anpassungsfaktor = 10; Einstellwert C027 = 3,2; Einstellwert C028 =
0,9
Der Anpassungsfaktor sollte hinsichtlich einer optimalen internen Auflésung még-
lichst klein sein.
7-30  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Einstellmdglichkeiten

Lenze

Auswahl

Info

1

-38-

-30-
-40-
-41-
-42-
-43-

Eingangsklemmen X1/1, X1/2
Eingangsklemmen X1/3, X1/4
Eingangsklemme X1/6
Eingangsklemme X1/8
Leitfrequenzeingang X5
Leitfrequenzeingang X9

Resolver

Motorpotiausgang

Ausgang ProzeBregler

Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 1
Fix-Sollwerteausgang

Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 2
Ausgang Totgang-Glied Ausgang 1
Ausgang Totgang-Glied Ausgang 2
Ausgang DT1-Glied Ausgang 1
Ausgang DT1-Glied Ausgang 2
Ausgang Betragshildner Ausgang 1
Ausgang Betragsbildner Ausg. 2
Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 1
Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 2
Ausgang PT1-Glied Ausgang 1
Ausgang PT1-Glied Ausgang 2
Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 1
Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 2
Ausgang Additionsblock 1 Ausgang 1
Ausgang Additionsblock 1 Ausgang 2
Ausgang Additionsblock 2 Ausgang 1
Ausgang Additionsblock 2 Ausgang 2
Nist aus G382

Nggy aus C050

Regelabweichung am n-Regler (xw)
Regelabweichung am ProzeBregler (xw)
Hochlaufgeber-Ausgang
n-Regler-Ausgang

Rechteckgenerator

Regelabweichung am Winkelregler
Hochlaufgeber-Ausgang von Sollwertaufberei-
tung ProzeBregler
Hochlaufgeber-Ausgang von ProzeBreglerbe-
wertung

AIF ProzeBreglersolliwert

Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 1
Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 2
Ausgang Vergleicher 1

Ausgang Vergleicher 2

Den Eingangsquellen unter G145 kdnnen
die Funktionen unter G146 zugeordnet
werden. Doppelbelegung ist nicht mdglich.
Es wird immer die zuletzt gewahite Funk-
tion dem Eingang zugeordnet.

Bei G145 = -1-, -2-, -3-, -4-, -5-, -6-:
Fiir diese Eingdnge kann unter G147 die
Prioritdt festgelegt werden.

Bei Anderung von C005 (Konfiguration):
Die frei gewahlten Zuordnungen werden
mit einer konfigurationsabhangigen
Grundbelegung iiberschrieben. Vorher
durchgefiihrte Zuordnungen ggf. emeut
durchfiihren!

Code |Bezeich-
nung

C145* Eingabe-
vorwahl:
Analogsi-
gnal

Lenze
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Konfiguration
Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
[C146] | Funktion zu -0- keine Funktion Bei G146 = -4- Vi, des n-Reglers ent-
G145 -1- Hauptsollwert von G046 spricht 0% am Eingang Vi unter G320
- Momentengrenze von G047 und [100% am Eingang Vp, unter C070.
-3- Zusatzsollwert von G049
-4~V des Drehzahireglers Bei G146 = -5- Feldstromsollwert ent-
-5- Feldstromsoliwert spricht tIIDO°/¢3[arT(I:(E)|g3gaBg def.“.BeTe.S'
sungsstrom unter . Der minimal ein-
-6- Prozefregler: Sollwert (C330) stelﬁ)are Wert ist durch C231 vorgegeben.
-7- ProzeBregler: Istwert
-8- ProzeBregler: Bewertung (C331) C146 = -43-, -44-, -46- sind nur Anzei-
-9- Prozefiregler: ext. Vi-Einstellung geparameter (e nach Konfiguration). Sie
-10- €027 von X5 kénnen nicht zugeordnet werden.
-11- €027 von X9
-12-  Getriebefaktor (C032)
-13-  Winkeltrimmung von G256
-14-  Drehzahltrimmung von G257
-15-  Arithmetikblock 2 - Eingang 1 (C338)
-16-  Arithmetikblock 2 - Eingang 2 (C339)
-17-  Fixsollwertblock-Eingang
-18-  Analog- / Digital-Wandlung 1 (C270)
-19-  Analog- / Digital-Wandlung 2 (C271)
-20-  Totgang-Glied-Eingang (C622)
-21-  DT1-Glied-Eingang (C652)
-22-  Betragshildner-Eingang (C660)
-23-  Begrenzungs-Glied-Eingang (C632)
-24-  PT1-Glied-Eingang (C641)
-25-  Arithmetikblock 3 - Eingang 1 (C601)
-26-  Arithmetikblock 3 - Eingang 2 (C602)
-27-  Additionsblock 1 - Eingang 1 (C610)
-28-  Additionsblock 1 - Eingang 2 (C611)
-29-  Additionsblock 1 - Eingang 3 (C612)
-30-  Additionsblock 2 - Eingang 1 (C614)
-31-  Additionsblock 2 - Eingang 2 (C615)
-32-  Additionsblock 2 - Eingang 3 (C616)
-33-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 1 (C148)
-34-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 2 (C149)
-35-  FAE-Eingang des S&H-Bausteins
-36-,  AIF ProzeBregler: Istwert
-37-  Begrenzungsglied 2 Eingang (C637)
-38-  Vergleicher 1 Eingang 1 (C580)
-39-  Vergleicher 1 Eingang 2 (C581)
-40-  Vergleicher 2 Eingang 1 (C590)
-41-  Vergleicher 2 Eingang 2 (C591)
-42-  Eingang fiir ext. Erregerkennlinie
-43-  nitvon CO51 (fiir Tachoriickfiihrung)
-44-  nigt von C051 (flir Resolver- oder Inkremental-
geberriickfiihrung)
-46-  Leitfrequenzsollwert
[C1477] | Prioritat zu -0- Klemmenfunktion nicht aktiv, wenn unter C001
G145 die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Frei belegbare Monitorausgange

Der Antriebsregler verfugt Gber zwei analoge (Klemmen 62 und 63) und einen digi-
talen (Leitfrequenzausgang X8) Monitorausgang, um interne Signale als Span-
nungs-, Strom- oder Frequenzsignale ausgeben zu kénnen. Die flr die analogen
Ausgange erforderlichen Schalterstellungen von S1 und S2 kénnen Sie dem
Kap. 4.3.4.1 entnehmen.

Wenn Sie Uber einen Ausgang ein anderes Signal bendtigen, wahlen Sie zunachst
ber C110 aus, welchen Ausgang Sie &ndern wollen. Uber C111 wéhlen Sie dann
das Signal aus, welches Sie dem vorgewahiten Ausgang zuordnen wollen. Zur An-
passung des Monitorausgangs, z. B. an ein Anzeigeinstrument, kénnen Sie Uber
C108 und C109 Verstarkung und Offset (C109 gilt nicht beim Leitfrequenzaus-
gang) abgleichen.

Stop!
Die frei belegbare Signalauswahl erméglicht das Auftreten von Mitkopplungen, die
zum unkontrollierten Hochlauf des Antriebs fuhren kénnen!

,,,,,,,

Code

Bezeich-
nung

Einstellmdglichkeiten

Lenze

Auswahl

Info

C108*

Verstar-
kung zu
G110

1,00

-10,000 {0,001} +10,000

Verstérkung fiir X4/62, X4/63, X8

C109*

Offset zu
G110

Omv

-10000mV {1mv} +10000mV

Laden der Werkeinstellungen (berschreibt
G109 nicht.

Offset fiir X4/62, X4/63.

Diese Codestelle ist unwirksam, wenn in
(110 der Leitfrequenzausgang ausge-
wahlt ist.

C110*Eingabe-

vorwahl:
Monitor-
ausgang

-1- Analogausgang X4/62 (Monitor 1)
-2- Analogausgang X4/63 (Monitor 2)
-3- Leitfrequenzausgang X8

Die Monitorausgdnge sind mit den Signa-
len unter G111 frei belegbar:

1.Monitorausgang mit G110 vorwéhlen.
2.Unter G111 Signal zuordnen.
3.Ggf. unter G108 und G109 abgleichen.

Lenze
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Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
[C1117] |Signal zu -0- kein Signal Im Ankerstellbereich: 100 % My ent-
G110 -1- Hauptsoliwert (C046), Bezug: Mgy sprechen 100 % ey (6022, G023)
-2-  Eingang Hochlaufgeber, Bezug: Ny Der Ankerstromistwert li; (C054) ist gerd-
-3-  Ausgang Hochlaufgeber, Bezug: Ny teabhangig normiert:
-4 Zusatzsollwert (CO49), Bezug: Ny st~ X4/62,X4/63 X8 Typ
-9- Ngon @M n-Reglereingang (C050), Bezug: Npax 16A 4,4V 110kHz 4902
. 25A 47V 118kHz 4903
-6- Nist (C051), Bezug: Ny (X4/63)
. 55A 4,8V 120kHz 4904
-8- Nist (C382), Bezug: Niax (X8)
. 110A 4,9V 122kHz 4905
-20-  n-Regler-Ausgang, Bezug: Myax
. 200A 6,4V 159kHz 4906
21- Mgy (C047), Bezug: M O50A 44V 110kHz 4907
-22-  lsgn (C0B3), Bezug: Iax (C022, C023), (X4/62) ’
U 330A 52V 129kHz  4X08
-23- it (C054), Bezug: (siehe ’'Info’)
500A 5,8V 144kHz  4X09
-25- Mgy (C056), Bezug: Miax
700A 5,8V 144kHz  4X11
-28-  IiAuslastung, Bezug: 100% 1000A 5.8V 146kHz  4X12
-29- P mAuslastung, Bezug: 100% 1900A 7’0\/ 175k 4X43
-30- Uy (C052), Bezug: 1000 V ’
-35-  Netzfrequenz, Bezug: 30Hz = 0V, 70Hz = 10V
-40-  Feldstromsollwert, Bezug: max. Gerétefeld-
Strom Irmax
-41-  Feldstromistwert, Bezug: lrmax
-60-  Ausgang Motorpoti, Bezug: 100%
-61-  Ausgang ProzeBregler, Bezug: 100%
-62-  Ausgang Arithmetikblock 2, Bezug: 100%
-63-  Leitfrequenzeingang X5, Bezug: 100%
-64-  Leitfrequenzeingang X9, Bezug: 100%
-65-  Resolver, Bezug: 100%
-66-  Digital- / Analog-Wandlung 1 (C272), Bezug:
100%
-67-  Digital- / Analog-Wandlung 2 (C273), Bezug:
100%
-68-  Motorleistung, Bezug: 5 V= Py
-69-  Motordrehmoment, Bezug: 5 V= My
-70-  Ausgang Totgang-Glied, Bezug: 100%
-71-  Ausgang DT1-Glied, Bezug: 100%
-72-  Ausgang Betragshildner, Bezug: 100%
-73-  Ausgang Begrenzungsglied 1, Bezug: 100%
-74-  Ausgang PT1-Glied, Bezug: 100%
-75-  Ausgang Arithmetikblock 3, Bezug: 100%
-76-  Ausgang Additionsblock 1, Bezug: 100%
-77-  Ausgang Additionshlock 2, Bezug: 100%
48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Beispiel fir die Belegung eines Monitorausgangs Klemme 62 mit dem Klemmensi-
gnal C046 "Hauptsollwert”.

e (C110 = -1- Monitorausgang KI.62
e (C111 =-1- Hauptsoliwert C046

Lenze

Signalselektion
c111 Klemmenvorwahl
Verstarkung Offset C110
kein Signal - C108 \c109
Hauptsollwert C046 \ + pos
Eingang Sollwertintegrator - X O v o3
| Figt
FIG7-12 Parameterzuordnung der Monitorausgange Monitor.drw

Eine D/A-Umsetzung ist mit Hilfe von C272 und C273 mdglich, wenn die Code-
stelle auf einen analogen Ausgang gelegt wird. Der digital Gber Schnittstelle be-
schriebene Wert erscheint hierbei als Spannungssignal gewandelt am program-
mierbaren Monitorausgang.

Besonderheiten des Leitfrequenzausgangs

Bei Konfigurationsumschaltung wird dem Leitfrequenzausgang das Ausgangssi-
gnal entsprechend eine Grundbelegung zugeordnet. In C005 =-1X- und -4X- wird
das Signal "njs;” ausgegeben. In allen anderen Konfigurationen ist dem Ausgang
das Signal”ngo)” zugewiesen. Die folgende Tabelle enthélt die Grundbelegung des
Leitfrequenzausgangs nach Konfigurationsumschaltung und Angaben zur Anpas-
sung der Ausgangsfrequenz. Bei Bedarf a6t sich diese Belegung entsprechend
den Anforderungen andern.

48XX/49XXSHB0198
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Anpassung Signal am Leitfrequenzausgang X8

Liegt am Leitfrequenzausgang ein anderes Signal als der zur Konfiguration (C005)
zugeordneten Grundbelegung, erfolgt die Anpassung der Ausgangsfrequenz aus-
schlieBlich tber die Codestelle C108.

48XX/49XXSHB0198

Konfigura- Grundbelegung Anpassung der Ausgangsfre- Anmerkungen

tion quenz iiber ...

€005 €026 bei C030 G108

€025 = -13-

-10-, -40-  |n aus G382 - - aktiv

-11-,-41-  |n aus G382 - - aktiv

-12-,-42-  |nigaus G051 Auswahl még- - - Die Rotornullage (abhéngig vom Resolveran-

lich bau) wird auf der Nullspur ausgegeben.

-13-,-43-  |nigraus G051 - - - Die Geberkonstante wird ausschlieBlich

durch den verwendeten Inkrementalgeber
bestimmt (Hardware). Eine Nullspur wird nur
ausgegeben, wenn diese vom Inkremental-
geber geliefert wird.

-5x- Ngon aus G050 - Aus- - Das Ausgangssignal ist auf die Impulszahl
wahl des Inkrementalgebers normiert. Es erfolgt
mdg- keine Nullspurausgabe.
lich

-6x- Ngon aus G050 - - - Am Ausgang X8 wird das Signal von X9 di-

rekt (elektrisch gepuffert) wieder ausgege-
ben. Eine Nullspur wird nur ausgegeben,
wenn diese am Eingang X9 angeschlossen
ist.

-72- Nson aus G050 - Aus- - Das Ausgangssignal ist auf die Impulszahl
wahl des Inkrementalgebers normiert. Die zuge-
mdg- hérige Geberkonstante kann nur iiber C030
lich eingestellt werden. Die Verstarkung kann

tiber C027 und C028 des Eingangs X5
(C025 = -10-) eingestellt werden. Es erfolgt
keine Nullspurausgabe.

Das Zeichen ”-” bedeutet, das eine Anderung keinen EinfluB3 auf die Ausgangsfre-
quenz hat.

Lenze
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Momentenregelung mit Drehzahlklammerung

Zweck

Mit der Betriebsart C005 = -4X- "Momentenregelung mit Drehzahlklammerung”
wird der Antrieb auf Momentenregelung umgestellt. Das Moment kann in beiden
Richtungen vorgegeben werden.

Die Drehzahl wird bei den verschiedenen Betriebsféllen Uber eine Drehzahlklam-
merung mit Hilfe des n-Reglers Uberwacht.

Parametrierung

Stop!

Bei Vorgabe eines negativen Momentensollwerts ist die Drehzahlklammerung
nicht wirksam! Der Antrieb kann unzuldssig hohe Drehzahlen erreichen, die Motor
bzw. Maschine schadigen. Diese Einsatzfalle lassen sich nur mit dem digitalen
Ausgang ng; < n,Uberwachen.

Mit den Werkeinstellungen kénnen Sie den Antrieb bei Standard-Anwendungen
sofort in Betrieb nehmen. Um ihn an spezielle Anforderungen anzupassen, beach-
ten Sie die Anmerkungen im Kap. 7.1, "Drehzahlgeregelter Betrieb”.

Sollwert Klemme Parametrierung mit
Drehzahlsollwert X1/8 €025 = -4-
Zusatzsollwert X1/6 €025 = -3-
externe Momentenvorgabe M, Xin,2 0025 = -1-

Der Drehzahlsollwert und der Zusatzsollwert werden bipolar Giber X1/8 bzw. X1/6
vorgegeben. Die Drehrichtung ergibt sich aus dem Vorzeichen der Verknipfung
von Haupt- und Zusatzsollwert und der Vorgabe an X2/21 und X2/22.

48XX/49XXSHB0198
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o te
Noffset
& C025/C026 nsoll am n-Regler [ Konfiguration C005 = -4x- )
in % von nmax
Tacho
C145/C146 T C050
C025/C027
180V C005 Konfiguration QSP M in %
Inkremental- 41 Nist soll in 7
| von Mmax
B 43 C056
29 Geber- °
o X - =
Resolver 42 — -
40 | cro €070 Vpn
C C071 Thnn
uc E - C072 Kdn IFist
AB C025/C027
Ankerspannung ©310
list C232 S+ - C3i1
| -R- Kompensation C312
& C025/C026 D o
externe Momentenrgrenze C145/C146 Co47 O0—2 drehzahlabiz:l:ige
— Strombegrenzung
. Isoll
0V = kein Moment €025/C027 1 C063
10 V = max. Moment C146/C147 C148 ?
Drehmomentenzusatzsollwert 1 © +— > Imax
C146/C147 C149 Y — C022, C023
Drehmomentenzusatzsollwert 2 © +—

FIG7-13 SignalfluBplan (Auszug) bei Momentenregelung mit Drehzahlklammerung (C005= -4X-) m_regl

Lenze
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Leitfrequenzkopplung

Allgemeine Systembeschreibung

Mit der hier beschriebenen Leitfrequenzkopplung ist eine digitale Sollwerttibertra-
gungs- und Sollwertbewertungsstrecke zwischen einer Sollwertquelle und einem
oder mehreren Antriebsreglern méglich. Dabei kann die Ubertragungsstrecke
wahlweise als Schiene oder Kaskade genutzt werden flr:

® Winkelsynchroner Gleichlauf

e Drehzahlsynchroner Gleichlauf

® Drehzahlverhaltnis-Gleichlauf oder

e Positionierregelungen mit driftfreiem Stillstand

In jedem Antriebsregler kann eine Bewertung des Sollwertes mit einem Faktor er-
folgen und elektrisch gepuffert am jeweiligem Leitfrequenzausgang wieder aus-
gegeben werden.

Die Leitfrequenzkopplung ist eine rein digitale Sollwertlibertragung mit all deren
Vorteilen:

o driftfrei
® hochgenau
o erhdhte Storsicherheit

Zur Realisierung einer Leitfrequenzkopplung werden 3 Konfigurationen angebo-
ten:

® Master, C005 = -52-, -53-
e Slave fur Leitfrequenz-Schiene, C005 = -62-, -63-
e Slave fur Leitfrequenz-Kaskade, C005 = -72-

Sollwertaufbereitung

Im Sollwertzweig werden die Drehzahl- und Winkelsollwerte als Absolutwerte ver-
arbeitet.

Getriebefaktoren (C032 und C033)

Die Bewertungsfaktoren C032 und CO033 liegen im Sollwertkanal des jeweiligen
Antriebes (Slave). Hiermit 1aBt sich ein Getriebefaktor einstellen.

Einstellbereich der Faktoren:

e (032 von -3,2767 bis +3,2767

e (033 von +0,0001 bis +3,2767.

Der Quotient ist auf maximal [32767 begrenzt.

48XX/49XXSHB0198
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7.3.1 Master

Zweck
Mit der Masterkonfiguration C005 = -52- oder -53- wird:

die Winkelregelung aktiviert,
die dem Drehzahlregler vorgeschaltet ist und

der Antrieb als Leitantrieb flr die Leitfrequenzkopplung zur Generierung der
Masterleitfrequenz fir die Folgeantriebe konfiguriert

Durch die Winkelregelung verbessern sich die Regeleigenschaften des Antriebs,
so daf ein driftfreier Stillstand erreicht wird fur:

Positionieraufgaben

Hubwerke usw.

Die Auslegung des Sollwertpfades entspricht den Konfigurationen -1X-und -4X-.

Eigenschaften

wahlweise Resolver- oder Inkrementalgeberrtickfliihrung

Master mit der Mdglichkeit der Signalaufbereitung wie in den Konfiguratio-
nen CO05 = -1X-, -4X-

LF-Ausgangssignal ist Sollwert fiir Slave 0 (Masterantrieb) und weitere Sla-
ves

fur Slave 0 Bewertungsmdglichkeit des Sollwertes mit einem Faktor (Zah-
ler / Nenner), sowie Getriebeanpassung (Zahler/Nenner). Einstellbar Gber
LECOM, Motorpoti oder analoge Klemme

externe Momentenbegrenzung maéglich
QSP-Funktion fir den gesamten Antriebsverband

RFR-Funktion bewirkt Rickladen des Sollwertintegrators mit Istwert des
Slave 0 (Sollwert = Istwert)

Eingriffsmoéglichkeiten Uber Codestellen fur Winkeltrimmung und Drehzahl-
korrektur (lber LECOM, Motorpoti, analoge Klemme oder eine der Signal-
quellen unter C145)

Meldung ”Schleppfehlergrenze erreicht” Uber Codestelle einstellbar
TRIP mit Erreichen der Winkelreglergrenze

Drehzahlgrenze von Slave 0 = 1,8 (1C011

WinkelreglereinfluB von 0 (0 = deaktiviert) bis 1,00 einstellbar

Der Masterantrieb besteht aus dem Masterintegrator und dem Slave 0. Der
Slave 0 ist der erste Antrieb an der Masterfrequenz.

48XX/49XXSHB0198
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QSP beim Master

Wird beim Masterantrieb QSP geschaltet, so wird der Sollwert (C0O50) fur alle An-
triebe an der QSP-Rampe heruntergefahren. Damit kann der gesamte Antriebs-
verband, gefiihrt vom QSP-Integrator, zum Stillstand gebracht werden.

Wird QSP vor Erreichen des Stillstandes wieder aufgehoben, so beginnt der An-
triebsverband am Sollwertintegrator mit dem im C050 abgebildeten Wert auf den
Drehzahlsollwert hoch- bzw. abzulaufen.

QSP beim Slave 0 (Masterantrieb)

Wird eine sehr kurze Ablauframpe eingestellt, die nur mit |, erreicht werden kann,
so geht der Winkelgleichlauf verloren. Mit der |...,-Meldung wird der Sollwinkelinte-
grator dem Istwinkelintegrator nachgefiihrt. Damit wird eine Rickdrehung des
Rotors mit Erreichen von n = 0 verhindert. Mit Ricknahme der |,..,-Meldung wird
die Winkelregelung wieder aktiv, so daf3 ein driftfreier Stillstand erzielt wird.

Das Schalten von QSP ist fir die nachgeschalteten Slaves ein kontinuierlicher Be-
triebsfall, so daf3 eine Rickdrehung mdéglich ist, sofern die am Master eingestellte
Ablauframpe flr einen der Slaveantriebe zu kurz ist.

RFR beim Master

Wird der Masterantrieb gesperrt, so wird der Istwert des Slave 0 als Sollwert flr
die weiteren Slaves benutzt. Damit kann der gesamte Antriebsverband, gefiihrt
vom austrudelnden Slave 0, zum Stillstand gebracht werden.

Wird der Master vor Erreichen des Stillstandes wieder freigegeben, so beginnt der
Antriebsverband am Sollwertintegrator mit der aktuellen Istdrehzahl hochzulau-
fen.

Mit Schalten von RFR wird die Winkeldifferenz auf Null gesetzt.

7.3.2 Slave fiir Leitfrequenz-Schiene

Zweck
Mit der Konfiguration C005 = -62- oder -63- fur die Sollwert-Schiene wird
e die Winkelregelung aktiviert, die dem Drehzahlregler vorgeschaltet ist, und

e der Sollwertsignalpfad auf Leitfrequenzkopplung fiir einen winkelsynchro-
nen- bzw. drehzahlsynchronen Gleichlauf umgeschaltet.
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Mastergntrieb mit Slave 1 Slave 2
Masterintegrator
oG ® o
Resolver “finkremental- Resolver ._ir_l'nkremental- Resolver ._ir_l'nkremental-
geber i geber i geber
X7 X5 X7 X5 X7 X5
swi
[0, n-Regler 0, n-Regler
0, n-Regler 1
X1 | X9 | [ X8 X9 | X8 X9 | X8
‘ Encoder- Encoder- Encoder-
ausgang ausgang ausgang

FIG 7-15 AnschluBbild zur Konfiguration Leitfrequenz-Schiene
M Masterantrieb mit Masterintegrator

St Slave 1

S2 Slave 2

R Resolver

Eigenschaften
o wahlweise Resolver- oder Inkrementalgeberrtckfihrung
o Hardwaremafige Verbindung des LF-Ausgangs mit dem LF-Eingang

® Bewertungsmdglichkeit des Sollwertes mit einem Faktor (Zéhler / Nenner)
fur den jeweiligen Slave (Getriebeanpassung). Einstellbar tber LECOM, Mo-
torpoti oder analoge Klemme

® externe Momentenbegrenzung maéglich

® QSP-Funktion fur den einzelnen Antrieb. Der LF-Sollwert wird unabhéngig
von QSP weiterhin ausgegeben

® RFR-Funktion fir den einzelnen Antrieb. Der Sollwert wird unabhangig von
QSP weiterhin auf dem LF-Ausgang ausgegeben

e FEingriffsmdglichkeiten Gber Codestellen fir Winkeltrimmung und Drehzahl-
korrektur (Uber LECOM, Motorpoti, analoge Klemme oder eine der Signal-
quellen unter C145)

® Schleppfehlergrenze tber Codestelle einstellbar

o TRIP mit Erreichen der Winkelreglergrenze

® Drehzahlgrenze = 1,8 (1C011

e Winkelreglereinflu3 von 0 (0 = deaktiviert) bis 1,00 einstellbar

® Kkeine alternative Sollwertaufbereitung verfigbar
(JOG, Zusatzsollwert, Sollwertintegrator...)
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Sollwertaufbereitung des Slave

Der gelesene Wert von Dig_In_2 (X9) bildet den Sollwert (Drehzahl und Winkel) fir
die interne Regelung und ist gleichzeitig Ausgangswert am Leitfrequenzausgang.
Die Bewertung des Sollwertes erfolgt Gber die Geberkonstante (C026, C027 und
C028 bei C025 = -11-) und den Getriebefaktor C032 und C0383.

Mit der R/L-Umschaltung kann die Drehrichtung des Slaves geéandert werden.
Wird die Drehrichtungsumschaltung bei laufender Maschine durchgefihrt, treten
Impulsverluste auf, die zu Winkelfehlern fihren. Die Drehrichtungsumschaltung
kann z.B. fUr elektrische Wellen, bestehend aus 2 sich gegenuberliegenden Mo-
toren, benutzt werden.

Besonderheit gegentiber der Drehzahlregelung

e Im Sollwertzweig liegt kein Sollwertintegrator.

® Die Umschaltung auf einen JOG - Wert ist nicht méglich.

® Der Zusatzsollwert ist nicht aktiv.

Ruckflihrsystem

Die Auswahl des Ruckflhrsystems erfolgt durch die Konfiguration:
® (005 = -62- Resolver oder

® (005 = -63- Inkrementalgeber

QSP beim Slave

Wird beim Slave-Antrieb QSP geschaltet, so wird der Sollwert (C050)an der QSP-
Rampe heruntergefahren. Referenzpunkte gehen verloren. Es wird ein driftfreier
Stillstand erzielt, da mit Schalten von QSP der Sollwinkel vom QSP-Integrator ge-
fhrt wird.

Wird eine sehr kurze Ablauframpe eingestellt, die nur mit |, erreicht werden kann,
so wird der Sollwinkelintegrator dem Istwinkelintegrator nachgefiihrt. Damit wird
eine Ruckdrehung des Rotors mit Erreichen von n = 0 verhindert. Mit Rlicknahme
der l-Meldung wird die Winkelregelung wieder aktiv, so daf3 ein driftfreier Still-
stand erzielt wird.

RFR beim Slave

Wird ein Slave-Antrieb gesperrt, so trudelt der Motor am Reibungsmoment aus.
Am LF-Ausgang wird weiterhin der Sollwert fir den folgenden Slave ausgegeben.

Wird der Slave wieder freigegeben, so lauft der Antrieb (evtl. an der Stromgrenze)
auf seinen Sollwert. Mit Schalten von RFR wird die Winkeldifferenz auf Null ge-
setzt. Referenzpunkte gehen verloren.

Ausnahme

Wird Reglersperre aufgrund kurzzeitiger Synchronisierungsfehler oder Netzunter-
spannung ausgeldst, so erfolgt keine Rlcksetzung der Winkeldifferenz. Nach
Netzwiederkehr kann der Antrieb seinem Sollwinkel wieder folgen. Eine zuvor ent-
standene Winkeldifferenz wird ausgeregelt.

48XX/49XXSHB0198

,,,,,,,

7-45




Lesezeichen ein-/ausblenden

,,,,,,,

7-46

7.3.3

Konfiguration

Zweck

Mit der Konfiguration C005 = -72- flr die Sollwert-Kaskade wird

Slave fiir Leitfrequenz-Kaskade

e die Winkelregelung aktiviert, die dem Drehzahlregler vorgeschaltet ist

e der Sollwertsignalpfad auf Leitfrequenzkopplung fir Drehzahlverhéltnis-
Gleichlauf umgeschaltet.

Mastergntrieb mit Slave 1
Masterintegrator
- R
Resolver N —I‘nkremental- Resolver
geber
ﬂ Iﬁ M 0, n-Regler 0, n-Regler
fswi] [=]
0, n-Regler
X1 X9 ] [ X8
‘ Encoder- Encoder- Encoder-
,/.‘_j'_';\ ausgang ausgang ausgang
FIG 7-17 AnschluBbild zur Konfiguration Leitfrequenz-Kaskade If-kask2

Eigenschaften

48XX/49XXSHB0198

nur Resolverrtckfihrung méglich

mit einem Kaskadierungsfaktor Bewertungsmaéglichkeit des Sollwertes
(Zahler/Nenner) fur den Leitfrequenzausgang und damit fir alle folgenden
Antriebe einstellbar tiber LECOM, Motorpoti oder analoge Klemme

weitere Bewertungsmaoglichkeit des Sollwertes mit einem Faktor (Zah-
ler / Nenner) flr den jeweiligen Slave (Getriebeanpassung). Einstellbar Gber
LECOM, Motorpoti oder analoge Klemme

externe Momentenbegrenzung maéglich

Durch die QSP- oder RFR-Funktion im einzelnen Antrieb wird der Sollwert
fur die Kaskade nicht beeinfluf3t

Eingriffsmoglichkeit Uber Codestellen fir Winkeltrimmung und Drehzahlkor-
rektur (mit LECOM, Motorpoti, analoge Klemme oder Signalquelle (C145))

Schleppfehlergrenze Uber Codestelle einstellbar

TRIP mit Erreichen der Winkelreglergrenze

Drehzahlgrenze = 1,8 [1IC011

WinkelreglereinfluB von 0 (0 = deaktiviert) bis 1,00 einstellbar

keine alternative Sollwertaufbereitung verfligbar (JOG, Zusatzsollwert, Soll-
wertintegrator, ...)
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Kaskadierungsfaktor

Der Kaskadierungsfaktor wirkt direkt auf den Sollwert am Eingang Dig_In_1 (X5).
Die Geberanpassung (C025 = -1-) erfolgt unter C026, C027 und C028.

Mit C026 sind folgende Konstanten einstellbar:
8192 Inkr./Umdr.
4096 Inkr./Umdr.
2048 Inkr./Umdr.
1024 Inkr./Umdr.
512 Inkr./Umdr.

Fir Kaskadierungskonstanten, die nicht als 2er Potenz darstellbar sind, kann die
Zuordnung uber C027 / C028 erfolgen. Es gilt folgende Beziehung:

C 026 - Cco27
Geberkonstante Cc 028

Einstellbereich der Faktoren:

e (027 von -3,2767 bis +3,2767

e (028 von +0,0001 bis +3,2767.

Der Quotient ist auf maximal [32767 begrenzt.

Tip!
Um eine groBtmdgliche interne Aufldsung zu erhalten, sollite C026 = -0- (8192
Inkr./Umdr.)gewéhlt und unter C027 der Wert +0,8192 (8192 Inkr./Umdr. dividiert
durch 10.000) eingestellt werden.

In C028 ist dementsprechend die tatsachliche Geberkonstante, bewertet mit dem
Divisor 10.000, anzugeben.

Beispiel:

Geber = 4000 Inkr./Umdr.
C026 =-0 -

C027 =0,8192

C028 = 0,4000

Sollwertaufbereitung des Slave

Der gelesene Wert von Dig_In_1, bewertet mit C026, C027 und C028, bildet den
Sollwert (Drehzahl und Winkel) fiir die interne Regelung und ist gleichzeitig Aus-
gangswert am Leitfrequenzausgang.

Uber den Getriebefaktor C032 und C033 kann der Sollwert fiir den jeweiligen An-
trieb bewertet werden.

Mit der R/L-Umschaltung kann die Drehrichtung des jeweiligen Slaves geandert
werden. Wird die Drehrichtungsumschaltung bei laufender Maschine durchge-
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fihrt, treten Impulsverluste auf, was zu Winkelfehlern fihrt. Die Drehrichtungsum-
schaltung kann fir elektrische Wellen, bestehend aus 2 sich gegenuberliegenden
Motoren, benutzt werden.

Besonderheit gegentiber der Drehzahlregelung

e Im Sollwertzweig liegt kein Sollwertintegrator.

® Die Umschaltung auf einen JOG-Wert ist nicht méglich.
® Der Zusatzsollwert ist nicht aktiv.

Riickfiihrsystem (X7)

Als Ruckfuhrsystem kann Gber die Konfiguration C005 = -72- nur der Resolver
ausgewahlt werden.

QSP beim Slave

Wird beim Slave-Antrieb QSP geschaltet, so wird der Sollwert (C050)an der QSP-
Rampe heruntergefahren. Referenzpunkte gehen verloren. Es wird ein driftfreier
Stillstand erzielt, da mit Schalten von QSP der Sollwinkel vom QSP-Integrator ge-
fahrt wird.

Wird eine sehr kurze Ablauframpe eingestellt, die nur mit |, erreicht werden kann,
so wird der Sollwinkelintegrator dem Istwinkelintegrator nachgefiihrt. Damit wird
eine Ruckdrehung des Rotors mit Erreichen von n = 0 verhindert. Mit Rlicknahme
der l-Meldung wird die Winkelregelung wieder aktiv, so daf3 ein driftfreier Still-
stand erzielt wird.

Am LF-Ausgang wird weiterhin der Sollwert fiir den (die) folgenden Slave ausge-
geben.

RFR beim Slave

Wird ein Slave-Antrieb gesperrt, trudelt der Motor am Reibungsmoment aus. Am
Leitfrequenzausgang wird jedoch weiterhin der Sollwert fir den folgenden Slave
ausgegeben. Wird der Slave wieder freigegben, lauft der Antrieb (evtl. an der
Stromgrenze) auf seinen Sollwert.

Mit Schalten von RFR wird die Winkeldifferenz auf Null gesetzt. Referenzpunkte
gehen verloren.

Ausnahme

Wird Reglersperre aufgrund kurzzeitiger Synchronisierungsfehler oder Netzunter-
spannung ausgeldst, so erfolgt kein Rlcksetzen der Winkeldifferenz. Nach Netz-
wiederkehr kann der Antrieb seinem Sollwinkel wieder folgen. Eine zuvor entstan-
dene Winkeldifferenz wird ausgeregelt.
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7.3.4 Leitfrequenzausgang

LF-Ausgang beim Master
Fur den LF-Ausgang gilt folgende Formel:

Ausgangsfrequen Hz] = 1_ C030 Inkr . Solldrehzahl [rpm]
60 Umdr

Die max. Ausgangsfrequenz betragt: f,.x [420kHz
(entspricht 3080 rpm mit Gebertyp 8192 Inkr./Umdr.)

LF-Ausgang bei der Leitfrequenzkaskade

Am LF-Ausgang wird das an X5 eingelesene und mit C026, C027 und C028 be-
wertete Signal ausgegeben.

Ausgangsfrequen Hz] - C030 Inkr. | Solldrehzahl [rpm]
60 Umar

Die max. Ausgangsfrequenz betragt: f.., (420kHz
(entspricht 3080 rpm mit Gebertyp 8192 Inkr./Umdr.)

LF-Ausgang bei der Leitfrequenzschiene

Das an X9 ankommende Signal wird elektrisch gepuffert (Hardware) und direkt
wieder an X8 (Encoderausgang) ausgegeben.
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Drehzahl-Gleichlauf

Auswahlhilfe

Fur den Drehzahlgleichlauf lassen sich folgende Slave-Konfigurationen in Verbin-
dung mit der Masterkonfiguartion C005 = -5X- auswahlen:

e Slave fur Sollwert-Schiene C005 = -6X-
flr nur 2 Antriebe oder bei festen Drehzahlverhéltnissen, die nur einmal (In-
betriebnahme) eingestellt werden mussen.

e Slave fur Sollwert-Kaskade C005 = -72-
fir mehr als 2 Antriebe oder einfache Veranderung der Drehzahlverhéltnisse
mit Verstreckungsfaktoren im laufenden Prozef3.

Der Offset beim Drehzahlgleichlauf wird liber C257 verédndert bzw.
angezeigt.

® Der Zugriff auf die Codestelle kann tber analoge Klemme, Motorpoti, Ta-
statur oder LECOM erfolgen..

e Uber diese KorrekturgréBe kann auf das feste Drehzahlverhéltnis am An-
trieb additiv ein Offset bis [3750 rpm vorgegeben werden.

Fur den Drehzahlgleichlauf ist der Winkelregler zu deaktivieren (C254 = 0). Damit
geht der winkelsynchrone Gleichlauf Gber in einen drehzahlsynchronen Gileich-
lauf, d.h. es treten Winkelfehler zwischen den Antrieben auf.

Drehzahlsynchroner-Gleichlauf

Zweck

FirMaterialtransport mit sehr geringen Dehnungskoeffizienten z. B. Papier, Metall
usw. kann durch Ubersynchronitét im %.-Bereich die Zugkraft (iber den Getriebe-
faktor C032 und C033 eingestellt werden.

Uber den Dehnungskoeffizienten des Materials ergibt sich so eine bestimmte
Zugkraft. Zur besseren Bedienbarkeit bzw. der hdheren Genauigkeit in der Leitfre-
quenzkopplung wird hierfur die Leitfrequenz-Kaskade C005 = -72- empfohlen.

Drehzahlverhaltnis-Gleichlauf

Zweck
® Reckanlagen
® Drahtziehanlagen

Beispiel

Extruderanlage mit Reckung von Kunststofffaden durch einen Drehzahlverhalt-
nis-Gleichlauf, wobei die Reckung online wahrend des Prozesses Uber eine Mo-
torpoti-Funktion erfolgt (siehe Kap. 15.7).
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7.3.6 Winkelgleichlauf

Zweck

® Antriebskonzept fur formschliissige Bewegungen
(z. B. Verpackung von Flaschen auf Transportbandern)

® clektrische Welle (z. B. Kénigswelle, Druckmaschinen mit formatabhangi-
gen Pragewalzen bzw. Druckwalzen)

Bedingungen

Konfiguration C005 = -62-, -63- oder -72-
Fur C005 = -52- oder -53- gelten die Angaben nur fiir den Slave 0

Winkelsynchroner-Gleichlauf

Bei aktivem Winkelregler kann jeder Antriebsregler zu seinem Sollwert einen win-
kelsynchronen, driftfreien Winkelgleichlauf ausfiihren. Da bei der LF-Kaskade der
Sollwert des 2. Slaves im 1. Slave aufbereitet wird und keine Synchronitat zwi-
schen beiden Systemen besteht, kommt es zu einem festen Winkelversatz zwi-
schen den Motorwellen, der sich jedoch nicht Uber der Zeit aufsummiert.

7-52 48XX/49XXSHB0198 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

7.3.6.1 Winkelregler
Drehzahl- Winkel- Schleppfehler-
h Vpw Drehzahl- n
trimmung korrektur grenze Co54 vorsteuerung so(l-l:050
C257 C252 C255
Sollwinkel- C253  Winkelregler- l
,  integrator C256 grenze , 18-cor
Sollwert + \ , Y |: + \ ,
U /7~ \J
- Drehzahl- n-Regler
Winkelregler sollwert
Istwinkel-
integrator
Istwert Yz
—TLri
FIG 7-19 Winkelregler Wink_reg

Lenze

Bedingungen
Konfiguration C005 = -52-, -53-, -62-, -63- oder -72-

Besonderheiten

In den Konfigurationen C005 = -12-, -13-, -42- oder -43- bewirkt die Aktivierung
des Winkelreglers (C254 > 0) bei Schnellstop (QSP) einen driftfreien Stillstand.
Im kontinuierlichen Betrieb ist der Winkelregler nicht wirksam.

Die Differenz aus Soll- und Istwinkel wird dem Winkelregler zugeflihrt, der als Pro-
portional-Regler arbeitet. Uber C254 kann sein Einflu3 eingestellt werden.
C254 = 0 bedeutet das vollstandige Abkoppeln des Winkelreglers von der Regel-
strecke.

Stellbereich von C254 = 0,00 bis 1,00. Bei C254 = 1,00 und 1 Inkrement Regeldif-
ferenz verandert der Winkelregler den Drehzahlsollwert um 0,168 rpm.

Winkelreglergrenze

Stop!

Bei Erreichen der Winkelreglergrenze und abgeschalteter Uberwachung kann ein
Vorzeichenwechsel am Winkelreglerausgang auftreten. Mit Schalten von RFR
wird die Winkeldifferenz auf Null gesetzt.

Die Winkelreglergrenze ist fest eingestellt auf eine Winkeldifferenz von 65531 Um-
drehungen. Wird diese Winkeldifferenz tiberschritten, kann der Winkelregler nicht
mehr den Sollwinkel ausregeln. Mit Erreichen der Winkelreglergrenze wird ein
TRIP P13 generiert. Die Fehlermeldung kann bezlglich seiner Prioritat bewertet
werden.
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7.3.6.2 Winkeltrimmung
Die Winkeltrimmung kann Uber C256 verandert bzw. angezeigt werden.

® Der Zugriff auf die Codestelle C256 kann Uber analoge Klemme, Motorpoti,
eine der Signalquellen unter C145, Tastatur oder LECOM erfolgen.

o Damit 143t sich die Rotorlage um bis zu [41Umdrehungen verstellen. Dabei
bedeuten neg. Werte eine Verstellung nach Links und pos. Werte eine Ver-
stellung nach Rechts.

Aufldsung: 1 Inkr. mit Bezug auf einen Gebertyp 8192 Inkr./Umdr.

7.3.6.3 Schleppfehlergrenze

Die Schleppfehlergrenze ist iber C255 in Inkrementen betragsmafig einstellbar.
Der Einstellbereich betragt: 0...536.750.000 Inkrementen. Der Maximalwert der
Winkeldifferenz ist 65.521 Umdrehungen und unabhangig vom Geber.

Hysterese: 10 Inkremente.

Mit Erreichen der Schleppfehlergrenze wird ein Signal generiert, das Uber die
”Uberwachungen” ausgewertet wird. Damit kann es bezliglich der vom Anwender
gewunschten Prioritat (TRIP, Meldung oder Warnung) bewertet werden.

Mit Schalten von RFR wird die Winkeldifferenz auf Null gesetzt.

Bei aktiviertem Winkelregler kann jeder Antriebsregler einen winkelsynchronen
und driftfreien Gleichlauf zu seinem Sollwert (gleich Sollwert der anderen Antriebs-
regler) herstellen.

Mit Einstellung eines Getriebefaktors (C032 und C033)im jeweiligem Antrieb kon-
nen mechanische Unsymmetrien (z. B. unterschiedliche Getriebe) der Gesamtan-
lage ausgeglichen werden, so daf3 auch der Winkelgleichlauf an den Getriebeab-
triebswellen realisiert werden kann.
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Konfiguration

Zusatzliche Steuerungsfunktionen

Redundante Istwertriickfiihrung

Zweck

Mit dieser Funktion kann der Gleichstromantrieb beim Ausfall des Drehzahlistwert-
gebers wie Tacho, Resolver oder Inkrementalgeber noch gefihrt (Notbetrieb) bis
zum Stillstand betrieben werden, ohne daf3 der Antrieb durch einen TRIP deakti-
viert wird.

Funktion

Bei Ausfall eines Istwertgebers erfolgt eine Umschaltung des Istwertgebers auf die
Ankerspannungsruckfihrung:

® Drehzahlbetrieb mit Konfiguration C005 = -1X-,
Umschaltung auf die Konfiguration C005 = -10-.

® Momentenregelung mit Konfiguration CO05 = -4X-,
Umschaltung auf die Konfiguration C005 = -40-.

e |eitfrequenzbetrieb mit den Konfigurationen C005 = -5X-, -6X-, -7X-,
Umschaltung auf die Konfiguration C005 = -10-.

Dabei bleibt der Sollwertkanal erhalten, eine evtl. gewahlte Winkelregelung wird in-
aktiv geschaltet.

Warnung!

Die Meldung "Geber verpolt” fihrt nicht automatisch zum Wechsel des Istwertge-
bers auf Ankerspannungsregelung.

Mit der Umschaltung auf Ankerspannungsregelung verliert die Ruckfuhrung an
Auflésung gegenlber z. B. einem Tacho oder Resolver, ferner kbnnen Fehler im
Drehzahlabgleich (Geberkonstante) auftreten.
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Aktivieren der redundanten Geberriickfiihrung

Die Aktivierung der redundanten Rlckflhrung erfolgt durch die Umschaltung der
Uberwachung ”Sd1” bis ”Sd4” in Abhangigkeit von C005 von TRIP auf Warnung
(sieche Kap. 7.7.1)

Warnung!
Die Uberwachung ”Ankerkreis offen” ACI kann in diesem Fall eine Unterbrechung
im Ankerkreis nicht mehr sicher erkennen.

Die Inbetriebnahme ist mit der Uberwachung TRIP durchzufihren. Nach korrekter
Funktion des Istwertgebers kann dann die Uberwachung von TRIP auf Warnung
umgeschaltet und somit die redundante RuckfUhrung aktiviert werden.

Abgleich der redundanten Rickfihrung

Ein Abgleich tiber C025, C026 und C027 ist fur die Ankerspannungsregelung nicht
erforderlich, da der Verstarkungsfaktor aufgrund der unterschiedlichen Istwertge-
ber immer online berechnet werden mus.

Soll das System bei Lastwechsel mdglichst geringe Drehzahlfehler aufweisen, so
ist jedoch ein Abgleich der | CR-Kompensation” erforderlich (siehe Kap. 7.1.2.1).

Riickschaltung auf den aktuellen Geber
Die Ruckschaltung auf die vorher aktive Konfiguration erfolgt bei:
® Netzschalten

e Mit Setzen der Reglersperre, wenn gleichzeitig keine Warnung mehr aktiv
ist.
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Umschaltbare Parametersatze

Sie kdnnen bis zu vier verschiedene Parametersatze anlegen, wenn Sie z. B. mit
einer Maschine unterschiedliche Materialien verarbeiten wollen oder verschiede-
nen Betriebszustande (Einrichtbetrieb, ”stand by” usw.) dies erfordern.

Programmierung der Parametersatze

Zur Programmierung mehrerer Parameterséatze sind im allgemeinen folgende
Schritte notwendig:

® Geben Sie alle Einstellungen flr eine Anwendung ein.

® Wahlen Sie Code C003 und speichern Sie lhren Parametersatz
z. B. unter -1- (Parametersatz 1).

® Geben Sie alle Einstellungen flr eine andere Anwendung
(z. B. anderes Material) ein.

e Wahlen Sie Code C003 und speichern Sie diesen Parametersatz
z. B. unter -2- (Parametersatz 2) usw.

Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten

nung Lenze Auswahl Info
€003 1 Parameter- 1 -1- Parametersatz 1
satz spei- -2-  Parametersatz 2
chern -3- Parametersatz 3
-4- Parametersatz 4
Tip!

Lenze

Mit Zuordnen der Funktion “Parametersatz laden” auf einen digitalen Eingang wer-
tet der Antriebsregler das anliegende Signal an der Eingangsklemme aus.

In Abhangigkeit der zum Aktivieren des Eingangs gewahlten Polaritat unter C114
kann das Zuweisen der neuen Funktion dazu fuhren, daf3 der Antriebsregler das
Laden eines Parametersatzes startet (Kennzeichen: RDY-LED erlischt fiir ca. 1s).

Zuvor durchgefihrte und nicht unter CO03 gespeicherte Parameterdnderungen
gehen hiermit verloren.

Vorgehensweise zum Parametrieren tber die Bedieneinheit oder LECOM-Schnitt-
stelle:

1. Polaritdt des gewlnschten Eingangs zum Laden eines Parametersatzes
unter C114 so waéhlen, daB der Eingang wahrend Punkt 2. deaktiviert
ist.

2. Funktion “Lade Parametersatz” zuordnen
3. Parametersatz unter CO03 abspeichern

Beim Ubertragen der Parameter zum Antrieb iber die LECOM-Schnittstelle ist si-
cherzustellen, daf3 der Parameter zur Auswahl der Eingangspolaritat (C114) vor
Ubertragen der Funktionszuordnung (C113) erfolgt.
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Die Ubertragung aller Parameter in aufsteigender Reihenfolge der Codenummern
ist nur moglich, wenn
- keine Anderung des Parameters zur Festlegung der Eingangspolaritat er-
folgen soll und
- das Signal am digitalen Eingang nicht zum sofortigen Aktivieren der Funk-
tion flhrt.
Parametersatz laden
Gefahr!
Wird der Regler nicht Gber die Steuerklemme 28 gesperrt, kann es beim Umschal-
ten der Parametersatze zum Anlaufen des Antriebes kommen.
Nach dem Netzeinschalten wird automatisch Parametersatz 1 geladen. Soll Gber
die digitalen Eingadnge auf andere Parametersatze umgeschaltet werden, muf3in
jedem Parametersatz mindestens ein Eingang mit ”Parametersatz wahlen” und
ggf. ein Eingang mit "Parametersatz laden” belegt sein.
Wie viele Eingange mit der Funktion ”Parametersatz wéhlen” belegt sein mussen,
richtet sich nach der Anzahl der Parametersatze, auf die Sie umschalten wollen.
Anzahl der zusétzlich bendtigten Parametersatze Anzahl der erforderlichen Eingange
1 mindestens 1
2.3 2
Héchstens zwei Eingange kdnnen mit dieser Funktion belegt werden. Beachten
Sie beim Belegen der Eingange die Hinweise in Kap. 7.1.5.3.
Der Eingang mit der kleineren Zahlist der 1. Eingang, der Eingang mit der hbheren
Zahl der 2. Eingang (z. B. E1 = 1. Eingang, E2 = 2. Eingang).
Klemmenbelegung zum Auswahlen der verschiedenen Parametersatze:
1. Eingang \2. Eingang
Parametersatz 1 0 0
Parametersatz 2 1 0
Parametersatz 3 0 1
Parametersaiz 4 1 1
Das Laden eines bestimmten Parametersatzes wird gestartet, wenn
® bei Netzeinschalten Uber die dig. Eingdnge mit der Funktion "Parametersatz
wéhlen” ein anderer als Parametersatz 1 angewahlit wird oder
® nach Ansteuern der entsprechenden Eingange zur Auswahl des benétigten
Parametersatzes bei Reglersperre der Eingang "Parametersatz laden” akti-
viert wird.
Der Eingang ”Parametersatz laden” ist flankengetriggert. Sind alle Parameter gela-
den, wird Uber C002 angezeigt, welcher Parametersatz geladen wurde.
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Wird die Funktion ”Parametersatz laden” ausgeldst, so kann das Gerat fiir ca. 1
Sekunde nicht auf weitere Signale reagieren. Daher wird fur die Zeit, in der das Ge-
rat nicht auf Steuersignale (z. B. Reglerfreigabe) reagieren kann, die ”Bereit-Mel-
dung” (RDY) an der Klemme 44 und im Display zurickgenommen.

Bei Steuerung und Parametrierung Uber die Bedieneinheit oder die LECOM-
Schnittstellen kénnen Sie das Laden eines Parametersatzes Gber C002 starten.
Hier steht Ihnen auch die Werkeinstellung zur Verfigung.

,,,,,,,

Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten

nung Lenze Auswahl Info
[C002] |Parameter- = 0  -0- Werkeinstellung Parametersatz 1 wird nach jedem Netzein-
satz laden -1- Parametersatz 1 schalten automatisch geladen. Ist tiber
2-  Parametersatz 2 Klemme ein anderer Parametersatz ausge-
-3 Parametersatz 3 wahlt, wird zusétzlich der gewéhite Para-
metersatz geladen.

Lenze

-4- Parametersatz 4

Werkeinstellung: Parametersatz 2 fiir Tanzerlageregelung

Zur Anwendungsunterstitzung ist bei Werkauslieferung in Parametersatz 2 ein Pa-
rametersatz fir eine Tanzerlageregelung an einem Abwickler mit Durchmesservor-
steuerung abgelegt. Dieser Parametersatz ist als beispielhafte Hilfestellung zu ver-
stehen und fir den konkreten Einsatzfall anzupassen.

Anderungen gegeniiber dem Parametersatz 1, Werkeinstellung

Code Parameter Bedeutung

€000 -2- erweiterer Codesatz

€005 -11- Drehzahlregelung mit Tachortickfiihrung

C145 -4- Klemme 8 auswéhlen

C146 -15- Klemme 8 Arithmetikblock Eingang 1 zuordnen

C145 -3- Klemme 6 auswéhlen

G146 -16- Klemme 6 Arithmetikblock Eingang 2 zuordnen

G145 -10- Arithmetikblock 2 Ausgang auswahlen

C146 -1- Arithmetikblock 2 Ausgang Hauptsollwert C046 zuordnen
C145 -9- ProzeBreglerausgang auswahlen

G146 -3- ProzeBreglerausgang Zusatzsollwert C049 zuordnen
C145 -1- Klemme 1,2 auswahlen

C146 -7- Klemme 1,2 ProzeBregleristwert zuordnen

Cc112 -3- digitale Klemme E3 auswahlen

G113 -32- E3 der ProzeBreglerausblendung zuordnen

C112 -5- digitale Klemme E5 auswahlen

G113 -31- E5 zum Ausblenden des |-Anteils vom ProzeBregler zuordnen
G191 -4- Arithmetikblock 2: Eingang1 / Eingang2

Zur Aktivierung dieses Parametersatzes ist folgende Vorgehensweise erforderlich:
e (002 = -2-, Parametersatz 2 laden
e (003 = -1-, unter Parametersatz 1 speichern

Nach Abschlu3 der Parameteranpassung und deren Optimierung den Parameter-
satz mit CO03 speichern.
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7.4.3 4Q- / 2Q-Umschaltung

Zweck

Mit der Umschaltung auf 2Q a8t sich die Ankerspannung U, auf 1,15 Uy, statt
1,05 Uy im 4Q-Betrieb erhéhen. Eine Drehrichtungsumkehr durch den Antriebs-
regler ist ausgeschlossen (ggf. Drehrichtungsumkehr durch aktive Lasten bertick-
sichtigen).

Die Umschaltung erfolgt Uber die Codestelle C180 des erweiterten Codesatzes bei
gesperrtem Regler.

Durch die Umschaltung:
® bleiben alle Sollwertpfade unverandert.

e wird die Stromgrenze C023 intern auf O gesetzt. Nach aufBen kénnen hier
auch weiterhin Werte eingestellt werden.

® st nur die Bricke 1 aktiv (Motorklemme A ist positiv).

® bleibt die Ablauframpe C105 bei QSP wirksam. Es wird jedoch keine Ener-
gie in das Netz gespeist, d. h. bei sehr kurzen Ablaufzeiten trudelt der Motor
aus.

Stop!

@ Die Betriebsart 4Q darf nicht bei den Geraten 48XX eingestellt werden. Erfolgt eine
Umschaltung bei den Geraten 4808...4813 auf 4Q-Betrieb, kann es zu Siche-
rungsfallen kommen.

n Imax
soll C022
n-Regler
+
S .
C023=0
FIG 7-20 SignalfluBplan (Auszug) bei 2Q-Betrieb 20_Betrieb
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Mit dieser Funktion kann ein reduzierter Feldstrom als Feldheizung eingestellt wer-
den, um bei Motorstillstand eine Kondensation im Motor zu vermeiden.

C083
IEN Fm7
{ Fsoll IF-Regler
Feldstrom-
sollwert jl ~l * T n t
C231 !
' min C316 188
reduzierter Fist
C317 Feldstrom
RFR 1
Reglersperre —
Verzégerungs-
zeit
Aktivierung
Feldstromreduzierung
FIG 7-21 Stillstandserregung Feldheiz

Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C316* reduzierter | 20 % |0 % Iry {1 %Iy} 100 % Iy Bezug: Iy (C083)

Feldstrom Bei Vorgabe von 0% sind die Ziindimpulse
des Feldreglers gesperrt.

C317* Zeitverzd- | 60s 0,0s {0,1s} 10s VerzOgerungszeit, nach der der reduzierte
gerung fir 10's {1s 100 s Feldstrom nach Setzen der Reglersperre
d_en redu- 100s 10s) 3600's wirksam wird.

Zierten
Feldstrom

(318 Feld- 0 -0 Feldstromreduzierfunktion ist abgeschaltet
stromre- -1- Feldstromreduzierfunktion ist eingeschaltet
duzierung
aktivieren

Lenze 48XX/49XXSHB0198
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7.4.5 Ansteuerung einer Haltebremse

Zweck

Ansteuersignal fur Haltebremsen bei:
e Hubwerken

e Verfahrantrieben

® aktiven Lasten

Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C019*  |Schalt- 50 rpm 0 rpm {1 rpm} 5000 rpm Unterschreitet die Istdrehzahl die An-
schwelle sprechschwelle, wird der entsprechende
Nigt= 0 Ausgang aktiv.

C195* | Verzoge- 9999 | 0,00s {0,01 s} 1s Verzogerungszeit zwischen Signal 'Bremse
rung S |1s {0,1s} 10s schlieBen’ und automatischem Setzen der
Zwischen 10s {1s) 2508 Reglersperre
"Bremse 9999 s 9999 s:
schliefen’ \lerzogerungszeit unendlich, Reglersperre
und Regler- wird nicht gesetzt.
sperre

C196* | Verzbge- 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s Verzogerungszeit zwischen Aufhebung der
rung zwi- 1s {0,1s} 10s Schnellstopfunktion und Freigabe des
schen *Soll- 10s {1s} 100s Hauptsollwertintegrators
vertinte- 100s {0ss 2505
grator frei
und
Schnellstop

[C197%] \Vorzeichen 0 -0 Vorzeichen wird vom Drehzahlsollwert bestimmt Vorzeichen der Drehmomentenvorgabe
der Dreh- -1- positives Vorzeichen zwischen Aufheben von QSP und Freigabe
momenten- -2-  negatives Vorzeichen der Sollwertintegratoren
vorgabe

C244*  |Schalt- 10% | 0 % lpmax {0,1% lamaxt +100 % lamax [1a]> I
schwelle Bezug, Geritebemessungsstrom (Anker)
[Ia]> I

C245*  |Schalt- 10% | 0 % lrmax {0,1% s +100% lprmax >k,
schwelle Bezug, Geritebemessungsstrom (Feld)
||:> |x

C317*  |Zeitverzd- | 60s 0,0s {01} 10s Verzogerungszeit, nach der der reduzierte
gerung fir 10's {1s 100 s Feldstrom nach Setzen der Reglersperre
den redu- 100's 10s) 3600's wirksam wird.
zierten
Feldstrom

C318*[Feld- 0 -0 Feldstromreduzierfunktion ist abgeschaltet
stromre- -1- Feldstromreduzierfunktion ist eingeschaltet
duzierung
aktivieren

Die Funktion zur Ansteuerung einer Haltebremse ist nur in den Konfigurationen
C005 = -1- und -5X- sinnvoll einsetzbar. Die Bremsensteuerung leitet sich stets
von der QSP-Funktion ab.
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Konfiguration C005 = -12-, -13- (digitaler Istwertgeber)

Der Winkelregler wird unter folgenden Bedingungen eingeblendet:
- QSP-Funktion aktiv
- Vp vom Winkelregler (C254) groBer 0
Der I-Anteil vom Drehzahlregler darf nicht Uber Klemme bzw. Codestelle abge-

schaltet sein, da sonst der Antrieb nicht das erforderliche Moment aufbringen
kann.

Konfiguration C005 = -10-, -11- (analoger Istwertregler)

Der Winkelregler ist stets inaktiv. Mit Unterschreiten der nig; = 0-Schwelle (C019)
wird der I-Anteil des Drehzahlreglers abgeschaltet, da der Antrieb aufgrund von
stets in analogen Systemen vorhandenen OffsetgréBen ein Drehmoment gegen
die geschlossene Bremse aufintegrieren wirde.

Konfiguration C005 = -5X-

Der Winkelregler ist stets aktiv (Voraussetzung C254 > 0). Aus dem analogen Soll-
wert wird ein digitaler Winkelsollwert erzeugt, zu dem der Antrieb winkelgeregelt
arbeitet.
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7.4.5.1 Bremse schlieBBen

Das Setzen von QSP aktiviert die Funktion zur Ansteuerung einer Haltebremse.
Der Drehzahlsollwert vom Antrieb lauft an der Ablauframpe von QSP (C105) auf
Drehzahl 0.

Unterschreitet die Istdrehzahl die Schaltschwelle C019, wird das Ansteuersignal
far die Haltebremse aktiviert. Gleichzeitig wird ein Zeitglied angestof3en und nach
Ablauf der unter C195 eingestellten Zeit wird RSP gesetzt. Durch diese Verzége-
rung stellt der Antrieb in der Zeit bis zum sicheren Greifen der Bremse weiterhin
ein Haltemoment bereit. Uber C318 besteht die Mdglichkeit, den Feldstrom nach
Ablauf der unter C317 eingestellten Zeit zu reduzieren.

Schnellstop Haltebremse
QSP schlieflen
FDA
Schaltschwelle Bremsenschliel3-
C019 zeit C195
. Reglersperre
Nist _,.| iH,_LH'_: —>-—|—| glersp
C051 setzen
FIG 7-22 Blockschaltbild 'Bremse schlieBen’ BRLZU
QSP
‘ t ——
Nist
+ Schaltschwelle C019 niw=0
— e -
! i t ——
Bremse
geschlossen
t ——
‘ Bremsenschliel3-
zeit C195
RSP ‘
|
‘ t ——
Zeitverzégerung
Feldstrom- C317
reduzierung
C318
t ——
FIG 7-23 Zeitdiagramm 'Bremse schlieBen’ BREMS_zu
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Bremse 6ffnen (liften)

Die R/L-Freigabe hebt die interne RSP sofort auf. Gleichzeitig wird die Feldstrom-
reduzierung zuriickgenommen. Nach Uberschreiten der Schaltschwelle fir den
Feldstrom (C245)baut der Antriebsregler ein Drehmoment bzw. Haltemoment ge-
gen die Bremse auf.

Wahrend sich die Bremse |6st, GUbernimmt der Antrieb das Lastmoment. Das Hal-
temoment wird im winkelgeregelten Betrieb mit Auftreten eines Winkelfehlers tber
den I-Anteil des Drehzahlreglers aufgebaut. Bei inaktiven Winkelregler (C005 =
-10-, -11-) wird das Haltemoment unter C244 bestimmt.

Mit R/L-Freigabe wird ein Zeitglied aktiviert. Nach Ablauf der unter C196 eingestell-
ten Zeit wird der Sollwertintegrator freigegeben und damit das Drenmoment wie-
der vom Drehzahlregler bestimmt.

Tip!

Die Funktion “Bremse luften” wird abgebrochen, sobald die Drehzahl den unter
C019 eingestellten Wert tberschreitet. Das Geréat geht dann in den drehzahl- bzw.
winkelgeregelten Betrieb Uber.

R/L-Freigabe

r

Schaltschwelle
C244

f
ET

Schaltschwelle
C245

Haltebremse liiften

1 L
'F-’ﬂﬂﬂ% @E’*LE FDA

(Trip)

Lenze

FIG7-24 Blockschalthild 'Bremse 6ffnen’ BR_L_AUf
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R/L
t ——
RFR
‘ t ——
Feldstrom | 7‘ | >
‘ Schaltschwelle F="x
/| C245
‘ i t —=—
‘ ‘ Haltemoment Schaltschwelle
Ankerstrom A / | ———%—244;* Az Ix

| \ |

Bremse ! ‘

geschlossen geluftet
‘ Bremsendffnungs- ‘
Nsoll \ zeit C196 |
| |
' ! t ——
FIG 7-25 Zeitdiagramm ’Bremse Gffnen’ BREMS_auf
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7.5.1

Konfiguration

Zusatzliche Funktionsblocke

ProzeBregler

Funktionsbeschreibung

Der ProzeBregler ist als eigenstandiger Funktionsblock konzipiert und als PID-
Regler ausgebildet mit einer Zykluszeit von 12 ms.

Er kann z.B. als Uberlagerter Regler benutzt werden (Tanzerlageregelung, Zug-
kraftregler usw.)

Bewertung

Ausgang
—>

ProzefRregle ProzeRregler
deaktivieren ausblenden
I-Anteil
abschalten

Lenze

FIG 7-26 ProzeBregler PROZ_REG

Eigenschaften

e P-Adaption wahlweise durch eine interne Funktion (abgeleitet vom Sollwert)
oder externer analoger Signalquelle méglich, Freigabe Adaption mit
C329 =-1-

Hochlaufgeber im Sollwertkanal
Einblendung des ProzeBreglerausgang Gber Hochlaufgeber
abschaltbarer Integralteil Gber frei belegbare digitale Klemme (I-Anteil = 0)

Deaktivierung des ProzeBreglers Uber frei belegbare digitale Klemme (I-An-
teil = 0, Ausgang = 0)

e Ausblendung des ProzeBreglerausgangs Uber frei belegbare digitale
Klemme (Ausgang = 0 nach Ablaufzeit C335)

48XX/49XXSHB0198
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Externe Vp-Einstellung

Umschaltung

auf Adaption
Klemme 1,2 0328
Klemme 3,4
Klemme 6 C222
Klemme 8 VEA — vp (c222) :
Motorpotiausgang —>.—> - i
Arithmetikblockausgang Vp2 (C325)1 | v
Leitfrequenzausgang 0
: Vp | _ I, C145/C146
— Vp (C222) + Umschaltung fiir
‘[ <~ Vp2 (C325) externe Vp-Vorgabe
sollT soli2 VP (€326)
C328 C327 Prozefregler-Ausgang
ProzeRregler-Sollwert C223 C224 +16384
C330 Th Ty \ p Monitorausgange
Klemme 1,2 Hoch-/Ab- vy Bewertung €046
Klemme 3,4 laufgeber -100 %...+100 % | G047
Klemme 6 R~ ° | cose
Klemme 8 ——E{ g k |_>g| Feldstromsollwert
Motorpotiausgang - Arithmetikblocke
Arithmetikblockausgang C332 Tjr A/D-Wandl. C270, C271
Leitfgequenzausgang C333 Tif I-Anteil Giber ProzeRregler :
> FDE extern Uber FDE extern

ProzeRregler-Istwert abschaltbar abschaltbar

Klemme 1,2

Klemme 3,4

Klemme 6

Klemme 8
Motorpotiausgang
Arithmetikblockausgang
Leitfrequenzausgang

Bewertung -100,0 ... +100,0 %

48XX/49XXSHB0198

C331

Klemme 1,2 Hoch-/Ab-
et MerrorT e

emme

Klemme 8 — /

Motorpotiausgang I—,
Arithmetikblockausgang| C334 Tir
Leitfrequenzausgang C335 Tif

FIG 7-27 Allgemeine Signalstruktur des ProzeBreglers prz_rgl2

ProzeBreglereingdnge
1. Analoge Eingénge

Die ProzeBreglereingéange ”Soll”, ”Ist” und "Bewertung” kénnen Uber die Funktion
”Frei belegbare analoge Eingénge” (C145...C147) auf andere Signalquellen gelegt
werden (siehe Tabelle C145).

Fur die Eingange ”Soll’ und "Bewertung” gibt es eigene Codestellen (C330 und
C8331), mit denen eine Einstellung Uber Tastatur oder Schnittstelle méglich ist. Eine
Einstellung tber diese Codestellen ist jedoch nur méglich, wenn diesen Codestel-
len keine Signaleingdnge zugeordnet sind.

Die Eingange ”Soll” und ”Ist” stellen den Soll- und den Istwert des PID-Reglers dar.
Einstellbar sind Werte von + 100%.

Mit dem Eingang "Bewertung” l&Bt sich der Reglerausgang prozentual abschwé-
chen bzw. invertieren. Einstellbar sind Werte von +100%. Bei Bewertung mit
100% ist der volle Einflu3 des Prozef3reglers wirksam.

Die Eingénge ”Soll” und "Bewertung” fuhren vor ihrer weiteren Verarbeitung zu-
nachst auf jeweils einen eigenen Hochlaufgeber. Ablauf- und Hochlaufzeit kénnen
hierbei separat eingestellt werden (C332 bis C335).

Lenze
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2. Digitale Eingange

Die digitalen Eingénge des ProzeBreglers " ProzeBregler deaktivieren”, ”I- Anteil ab-
schalten” und "Bewertung = 0” kénnen auf die FDE 1 bis 5 gelegt werden.

Durch den Eingang ”ProzeBregler deaktivieren” wird der ProzeBregler zurlickge-
setzt, d. h. der Ausgang wechselt sprunghaft auf Null und der I-Anteil wird zurtick-
gesetzt.

Mit dem Eingang ”I-Anteil abschalten” wird der |-Anteil des Reglers auf Null ge-
setzt. Der Eingang "Bewertung = 0” bewirkt die Ausblendung des ProzeBregler-
ausgangs.

ProzeBreglerausgénge

Uber die Funktion”Frei belegbare analoge Eingange” (C145...C147)kann der Aus-
gang des ProzeBreglers unterschiedlichen Zielen zugeordnet werden (siehe Ta-
belle C146).

Lenze

Tip!

Der Ausgang des ProzeBreglers kann nicht direkt auf die n-Regleradaption gelegt
werden. Sollte dieses dennoch erforderlich sein, so kann ein anderer Funktions-
block (z. B. Begrenzungsglied) zwischengeschaltet werden.

Beispiel:

C145=-9-  ProzeBreglerausgang selektieren

C146 = -23- Begrenzungsglied 1 zuordnen

C145 =-19- Begrenzungsglied 1 Ausgang 1 selektieren

C146 =-4- n-Regler-Adaption zuordnen

48XX/49XXSHB0198
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7.5.2 Arithmetikblocke

Zweck

Mit den Arithmetikbl6cken lassen sich je 2 verschiedene Signale flr die verschiede-
nen Anwendungsanforderungen arithmetisch miteinander verknupfen.

Parametrierung

C191
Arithmetikauswahl
C339 C338
c146/c147 ? 200 %
Ei 1 —— +] - C145/C146
N9 1 G1a6ic147 17 Ausgang 1
Eingang2 ——— - C145/C146
Ausgang 2
bei Division
geoffnet
FIG 7-28 Arithmetikblock 2 FB_Ait2
C600
Arithmetikauswahl
C602 C601
c146/C147 Q@ Y 200 %
Ei 1 +— P C145/C146
noaNg 1 c1a6/c147 -7 Ausgang 1
Eingang2 ——" i C145/C146
Ausgang 2
bei Division
geoffnet
FIG7-29  Arithmetikblock 3 FB A3
1. Eingénge

Uber die Funktion "Frei belegbare analoge Eingange”’ kann jedem Eingang ein
”Klemmensignal’ aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden. Wurden den Ein-
gangen Signale zugeordnet, so dienen die Eingangscodestellen nur zur Anzeige.
Sind die Eingange nicht belegt, so kénnen diese mit konstanten Werten Uber die
Eingangscodestellen belegt werden, die auch Gber CO03 abspeicherbar sind.

2. Ausgéange

Uber die Funktion”Frei belegbare analoge Eingange” (siehe Codestelle C146)kén-
nen die Arithmetikblockausgénge (Signalquellen) bestimmten Zielen zugeordnet
werden. Sobald der Arithmetikblock einem anderen Eingang bzw. einer Codestelle
zugeordnet ist, sind die Tastatur- oder die Schnittstellenzugriffe zu dieser Code-
stelle abgeschaltet.

Das Ausgangssignal wird auf maximal [200% begrenzt.

Die Arithmetikblécke kénnen auch als analoge Spannung Uber den Monitoraus-
gang ausgegeben werden.

7-70  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Beispiel
Die Analogeingange Klemme 8 und Kemme 6 sollen Uber den Arithmetikblock 2
verknupft (Division) und anschlieBend auf die Codestelle C046 "Hauptsollwert” ge-
legt werden.
Vorgehensweise
® (145 = -4-, Klemme 8 selektieren
e (146 = -14-, Arithmetikblock 2 Eingang 1 zuordnen
® (145 = -3-, Klemme 6 selektieren
e (146 = -15-, Arithmetikblock 2 Eingang 2 zuordnen
e (C145 = -10-, Arithmetikblock 2 selektieren
e (146 =-1-, Hauptsoliwert (C046) zuordnen
e (C191 = -4-, Division: Eingang 1 / Eingang 2 auswéhlen (C338 / C339).
3. Funktionen
Bei allen Arithmetikbl6cken kénnen folgende Funktionen vorgewahit werden (Bei-
spiel fur Arithmetikblock 2):
bei C191 = -0-, Ausgang = C338 (C339 wird nicht verarbeitet)
bei C191 = -1-, Ausgang = C338 + C339
100% =50% + 50%
bei C191 = -2-, Ausgang = (C338 - C339
50% =100% - 50%
bei C191 = -3-, Ausgang = C338 - C339
100% =100% » 100%
bei C191 = -4-, Ausgang = C338 / 1C339I
1% =100% / 100%
bei C191 = -5-, Ausgang = C338/ (100% - C339)
200% =100% / (100% - 50%)
Arithmetikblock 1 (fest)
Code Bezeich- Einstelimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C190* [ Arithmetik- 1 -0- Ausgang = C046
block 1 -1 Ausgang = C046 + C049
-2- Ausgang = G046 - C049
-3- Ausgang = G046 0049
-4- Ausgang = C046 / |C049
-5- Ausgang = €046 / (100% - C049)
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Arithmetikblock 2
Code |Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C191* TArithmetik- 1 -0- Ausgang = C338
block 2 -1- Ausgang = G338 + (339
-2- Ausgang = G338 - G339
-3- Ausgang = G338 (€339
-4- Ausgang = €338 /]C339|
-5- Ausgang = €338/ (100% - C339)
(338* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
block 2
(339* Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1 % +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2
Arithmetikblock 3
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(600* TArithmetik- 1 -0- Ausgang = C601
block 3 -1- Ausgang = C601 + C602
-2- Ausgang = C601 - C602
-3- Ausgang = C601 (0602
-4- Ausgang = C601/]C602|
-5- Ausgang = G601 / (100% - C602)
C601* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1 %) +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 3
0602* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % 1% +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 3
48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Konfiguration

Motorpoti

Zweck

Das Motorpotidient als alternative Sollwertquelle, die Gber 2 Tasten gesteuert wer-
den kann.

kein Eingang
. J— C046 Hauptsollwert
Motorpoti

—— C047 Momentensollwert

Hochlauf | Ablauf

deaktivieren

FIG 7-30 l\/IOtorpoti mot_poti
Das Motorpotiist eine Funktionseinheit, die auf verschiedene Eingénge geschaltet
werden kann.

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kann der Motorpotiausgang
den unter C146 aufgefihrten Zielen zugeordnet werden.

Lenze

Tip!

Der Ausgang des Motorpoti’s kann nicht direkt auf die Feldstromsollwertvorgabe
gelegt werden. Sollte dies dennoch erforderlich sein, so kann ein anderer Funkti-
onsblock (z.B. Begrenzungsglied) zwischengeschaltet werden.

Beispiel:

C145 =-8-  Motorpotiausgang auswahlen

C146 = -23- Begrenzungsglied 1 zuordnen

C145 =-19- Begrenzungsglied 1 Ausgang 1 auswéhlen

C146 =-5-  Feldstromsollwert zuordnen

Die Auflésung aller Signale betragt [14 Bit] (-16384 ... +16384), aul3er bei den Zie-
len

C146 = -10- C027 vom digitalen Eingang X5

C146 = -11- C027 vom digitalen Eingang X9

C146 = -12- Getriebefaktor C032

C146 = -13- Winkeltrimmung C256

arbeitet der Antriebsregler mit einer Auflésung von [15 Bit-1] (-32767 ... +32767)

Sobald das Motorpoti einem Eingang bzw. einer Codestelle zugeordnet wird, ist
der direkte Zugriff auf diese Codestelle nicht mehr méglich.

Der Motorpotiausgang kann auch als analoge Spannung uber den Monitoraus-
gang ausgegeben werden.

Der Ausgangswert des Motorpotis ist unter der dem Motorpotiausgang zugeord-
neten Codestelle (z. B. C046, C047 )sichtbar. Die Funktionen RSP, TRIP und QSP
haben, da das Motorpoti ein in sich eigenstandiger Block ist, keinen EinfluB3 auf die
Motorpotifunktionalitét.

Nach Aktivierung des Motorpotis bleiben alle anderen Reglerfunktionen erhalten.

48XX/49XXSHB0198
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Wirkt das Motorpoti auf den Hauptsoliwert C046, hat QSP, der Hochlaufgeber des
Hauptsollwertes, die JOG-Freigabe und die Rechts- / Linksumschaltung Prioritat.

7.5.3.1 Steuerung des Motorpotis

- Ist das Klemmensignal "Hochlauf’ aktiv, lauft der Hochlaufgeber (HLG) zu
seinem oberen Grenzwert (C260).

- Ist das Klemmensignal ”Ablauf’ aktiv, 1auft der HLG zu seinem unteren
Grenzwert (C261).

- Der bestehende HLG-Inhalt bleibt erhalten, wenn keines oder beide Si-
gnale aktiv sind.

oberer Grenzwert (C260)

unterer Grenzwert (C261)

Hochlauf J u ‘ ’—‘ m
Ablauf ﬂ m

FIG 7-31 Signalverlauf am Motorpotiausgang

® Hochlauframpe abhéngig von Hochlaufzeit C262
® Ablauframpe abhéngig von Ablaufzeit C263

Zu den beiden Eingangsklemmen "Hochlauf” und ”Ablauf’ existiert eine weitere
Klemme, mit der es méglich ist, die Motorpotifunktion zu aktivieren oder zu deakti-
vieren.

Wird das Motorpoti aktiviert, so ubernimmt der Ausgang den Signalwert, der vor-
her an dem Eingang anlag. Liegt der Signalwert nicht innerhalb der Motorpotigren-
zen, wird er in Abhéngigkeit der Hoch- bzw. Ablaufzeit auf den entsprechenden
Grenzwert reduziert.

Bei Deaktivieren des Motorpotis verhalt sich der Motorpotiausgang entsprechend
der Uber C264 ausgewahlten Funktion.

-0- keine weitere Aktion, Ausgangswert wird eingefroren

-1- Das Motorpoti lduft mit der entsprechenden Hoch- oder Ablaufzeit auf 0% zurtick.

-2- Das I\ﬁotorpoti [duft mit der entsprechenden Hoch- oder Ablaufzeit auf den unteren Grenzwert (C261)
zuriick.

-3- Das Motorpoti wechselt sofort seinen Ausgang auf 0% (wichtig fir die NOT-AUS-Funktion).

-4- Das Motorpati wechselt sofort seinen Ausgang auf den unteren Grenzwert (C261).

-5- EashMotorpoti lauft mit der entsprechenden Hoch- oder Ablaufzeit auf den oberen Grenzwert (C260)

och.

7-74  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Initialisierung

Bei Netzausschalten wird der Ausgangswert des Motorpotis im EEPROM abge-
speichert. Uber eine Codestelle (C265)ist einstellbar, ob beider Initialisierung nach
Netzeinschalten der abgespeicherte Wert oder der untere Grenzwert vom Motor-
poti tbernommen werden soll.

Das EEPROM ist fur mindestens 40.000 Netzschaltzyklen ausgelegt.

Speicherfunktion des Motorpotis (S&H)
Zweck

Die Speicherfunktion des Motorpotis (Sample und Hold, S&H) kann auf einen frei
belegbaren analogen Eingang (FAE) umgelegt werden. Damit 1aB3t sich ein unter
C145 aufgelistetes Signal bei Netzschalten speichern.

Hinweis:

Tip!

Fir diese Funktion wird die Deaktivierungs- und Initialisierungsfunktion des Motor-
potis verwendet, d.h. wird auf ein FAE-Signal umgeschaltet, so ist das Motorpoti
nicht mehr verwendbar.

Lenze

C146/C147
Eingang —F—————
Tie  Tif 1 C145/C146
C262 C263 Motorpotiausgang
0
C266 C260
C264 C265
FDE C261 '
C267
C264 C265
FIG 7-32 Motorpoti mit Sample und Hold-Funktion fb_m_pot

Mit der Funktion ”Motorpoti deaktivieren” tber FDE (C113) wird die Hold-Funktion
aktiv geschaltet. Eine Anderung der Eingangsgrée wirkt sich damit nicht mehram
Ausgang aus. Beim Netzabschalten wird der zuletzt gespeicherte Wert in das EE-
PROM Ubertragen und steht somit nach Netzeinschalten wieder zur Verfugung.
Die Initialisierungsfunktion ist dabei jedoch von den Werten in den Codestellen
C264 und C265 abhangig.

48XX/49XXSHB0198
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Code |Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

(260* |obere Mo- | 100% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % (260 muB groBer G261 sein!
torpoti-
grenze

C261* |untere Mo- | 0% -100,0 % {0,1%;} +100,0 % €261 muB kleiner G260 sein!
torpoti-
grenze

(262* Motorpoti- | 10s ' 1s {1s} 5000 s (G262 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Hochlauf- Klemme "AUFWARTS”
z6it Bezug: Anderung von 0... CT00%

(263* Motorpoti- | 10s ' 1s {1s} 5000 s G263 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Ablaufzeit Klemme "ABWARTS”

Bezug: Anderung von 0... CT00%

(264 * [Motorpoti- 0 -0- keine Funktion, Motorpoti behalt seinen Wert Funktion, die bei Deaktivieren des Motor-
Deaktivie- bei. potis (Klemme DEAKTIV wird gesetzt) aus-
rungsfunk- -1- Abwarts auf 0%, Motorpotiausgang lduft mit ~ gefiihrt wird.
tion entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit auf 0%.

-2- Abwarts auf untere Grenze, Motorpotiausgang
[duft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G261.

-3- Sprung auf 0%, Motorpotiausgang wechselt so-
fort auf 0%.

-4- Sprung auf untere Grenze, Motorpotiausgang
wechselt sofort auf den Wert von C261.

-5- Aufwarts auf obere Grenze, Motorpotiausgang
lduft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G260.

(265 [itiali- 0 -0- Ubernahme des abgespeicherten Wertes S&H-  Funktion, die beim Netzeinschalten ausge-
sierungs- Ausgang tibernimmt den Wert, den es vor dem  [fiihrt wird.
funktion Netzabschalten besal.

Sample & -1- Unterer Grenzwert, S&H-Ausgang tibernimmt
Hold den Wert von C261.

(266 | Motorpoti: 100 % {01% +100 % Unter G266 ist das Motorpoti auch mit s
Tastaturbe- und t bedienbar.
dienung Anzeige: Ausgangswert des Matorpotis in

% und hochgenauer Regelprogrammwert.

C267*Sampleund| 0  -0- S&H fiir Motorpotiausgang
Hold - -1- S&H flir FAE-Signal
Funktion
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Fix-Sollwerte

Zweck

Mit dem Funktionsblock ”Fix-Sollwerte” lassen sich bis zu 15 feste Sollwerte pro-
grammieren und Uber digitale Klemmen abrufen.

Diese Fix-Sollwerte lassen sich z. B. nutzen fir:
® verschiedene Tanzersollagen bei einer Tanzerlageregelung oder

e verschiedenen Reckverhaltnissen (Getriebefaktor) bei einer Drehzahlverhélt-
nisregelung mit Leitfrequenzkopplung

Funktion

Bei den "Fix-Sollwerten” handelt es sich um einen eigenstéandigen Funktionsblock,
dessen Ausgang als Sollwertquelle fir einen weiteren Funktionsblock (z. B. Pro-
zeBregler, Arithmetikblock, ...) genutzt werden kann. Die Parametrierung ent-
spricht der Vorgehensweise bei den JOG-Werten. Der Funktionsblock hat einen
weiteren frei belegbaren analogen Eingang (FAE), der auf den Ausgang geschaltet
wird, wenn Uber die Freigabe C194 keiner der 15 Fix-Sollwerte ausgewahlt wird
bzw. das Steuerwort eine 0 enthalt.

C146/C147 C194
Eingang e — FAE
Fix-Sollwert 1
Fix-Sollwert 2 ; C145/C146
Fix-Sollwert 3 H +—— Ausgang

.
Fix-Sollwert 15

P

C192 C193
Fix-Sollwert  Fix-Sollwert
Vorwahl  Eingabe

i C112C113
! Frei belegbare
i dig. Eingénge

Fix-Sollwert
Freigabe

Lenze

FIG 7-33 Fix-Sollwerte FB_FIX_S.drw

Parametrierung der Fix-Sollwerte

In Anlehnung an die JOG-Werte erfolgt die Parametrierung Uber 2 Codestellen.
e Unter Codestelle C192 den zu parametrierende Fix-Sollwert auswéahlen und
e mit der Codestelle C193 den Wert verandern bzw. einstellen.

Die Auswahl und das Parametrieren der Fix-Sollwerte erfolgt Uber die Tastatur
oder Uber die LECOM-Schnittstelle.

Ausgabe des gewaéhlten Fix-Sollwertes

Die Ausgabe der Fix-Sollwertes hangt vom Parameter in C194, dem sogenannten
Steuerwort, ab. Uber diese Codestelle wird immer ein Fix-Sollwert auf den Aus-
gang geschaltet. Gesteuert wird diese Codestelle entweder Gber die Tastatur, ber
LECOM oder Uber die frei belegbaren digitalen Eingange (Bedienungsart C001).
Der Funktionsblockausgang wird tber die Codestellen C145/C146 zugewiesen.

Normierung
Die Werte firr den Fix-Sollwert lassen sich zwischen -100% und +100% vorgeben.

48XX/49XXSHB0198
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7.5.5 Betragsbildner
Zweck
Bipolare Signale kénnen hiermit in unipolare Signale uberfuhrt werden.
Parametrierung
C660
O
Eingang C146/C147 C145/C146 Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-34 Betragshildner FB_BETRG.dw
1. Eingang
Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingédnge” kann dem Eingang ein
”Klemmensignal” aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.
2. Ausgange
Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgefihrten Zielen zugeordnet werden.
3. Funktion
Es wird der Absolutwert vom Eingangssignal gebildet.
\COde Bezeich-  Einstellmdglichkeiten
| nung Lenze |Auswahl Info
(660* |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Betrags- -200 % 1% +200 %
bildner
7-78  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Konfiguration

Begrenzungsglieder

Zweck

Im Antriebsregler stehen zwei Begrenzungsglieder zur Verfigung. Uber diese
Funktionsblécke kénnen Signale auf einstellbare Wertebereiche begrenzt werden.

Parametrierung

C631  C630

C632

C146/C147 § C145/C146

Eingang Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-35 Begrenzungsglied 1 FB_BEGRZ
C636 (€635
C637
c146/C147 § C145/C146
Eingang Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-36 Begrenzungsglied 2 FB_BEGRZ

1. Eingang

Uber die Funktion "Frei belegbare analoge Eingénge” kann dem Eingang ein
”Klemmensignal’ aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.

2. Ausgange

Uber die Funktion "Frei belegbare analoge Eingénge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgeflihrten Zielen zugeordnet werden.

3. Funktion

Die Funktion wirkt ablésend. Uberschreitet das Eingangssignal die obere Grenze
(C630 bzw. 635), so ist die obere Grenze wirksam. Unterschreitet das Eingangssi-

,,,,,,,

gnal die untere Grenze (C631 bzw. 636), so ist die untere Grenze wirksam.

Code | Bezeich- Einstellmdglichkeiten

nung Lenze Auswahl Info

(630 | BG1obere 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % 630 muB gréBer C631 sein!
Grenze -200 % {1 %} +200 %

C631* |BG1un- -100 |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % 631 muB kleiner C630 sein!
tere Grenze % -200 % {1 %} +200 %

(632*  |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
BG 1 -200 % {1 %} +200 %

C635* |BG2obere 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % (635 muB groBer C636 sein!
Grenze -200 % {1 %} +200 %

C636* |BG2un- -100 |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % (636 mub kleiner C635 sein!
tere Grenze = % | -200 % {1 %} +200 %

C637*  Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
BG2 -200 % {1 %} +200 %

Abkiirzung: BG = Begrenzungsglied

Lenze
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7.5.7 PT1-Glied

Zweck
Uber diesen Funktionsblock kénnen Signale gefiltert werden.

Parametrierung
C640
C641
. C146/C147 Y C145/C146
Eingang —3— K g +——  Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-37 Verzogerungsglied 1.0rdnung (PT1-Glied) FB_PT1
1. Eingang

Uber die Funktion "Frei belegbare analoge Eingénge” kann dem Eingang ein
”Klemmensignal” aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.

2. Ausgange

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgeflihrten Zielen zugeordnet werden.

3. Funktion

Mit der Codestelle C640 wird die Verzégerungszeit T eingestellt. Der Proportional-
beiwert ist mit K = 1 fest vorgegeben.

T t——

FIG 7-38 Ubertragungskennlinie des PT1-Gliedes

Code Bezeich- Einstellmiglichkeiten

nung Lenze |Auswahl Info
C640* PT1-Glied 120,00s 0,01s {0,01 s} 1s
Zeitkon- 1s {01} 10s
stante 10s {1s} 50s
C641*  |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
PT1-Glied -200 % 1 %! +200 %
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Additionsstellen

Zweck

,,,,,,,

Im Antriebsregler stehen 2 Additionsstellen mit je 3 Eingéangen zur Verfigung. Uber
die Additionsstellen kénnen analoge Signale addiert bzw. subtrahiert werden.

Parametrierung

C145/C146

Eingang 1 Ausgang 1

C145/C146
Ausgang 2
Eingang 2

C146/C147
Eingang 3

FIG 7-39

Additionsstelle 1

FB_ADD1

C145/C146
Eingang 1 Ausgang 1

C145/C146

C146/C147 Ausgang 2

Eingang 2

C146/C147 §
Eingang 3

Lenze

FIG 7-40

Additionsstelle 2

1. Eingang

FB_ADD2

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kann jeder Eingang einem
”Klemmensignal’ aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden. Wurden den Ein-
gangen Signale zugeordnet, so dienen die Eingangscodestellen nur zur Anzeige.
Sind die Eingange nicht belegt, so kénnen sie mit konstanten Werten tber die Ein-
gangscodestellen belegt werden, die auch tber C003 abspeicherbar sind.

2. Ausgange

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingédnge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgefuhrten Zielen zugeordnet werden.

3. Funktion

Eingang 1 wird zum Eingang 2 addiert. Von dem errechneten Ergebnis wird der
Eingang 3 subtrahiert. AnschlieB3end erfolgt eine Begrenzung auf [200%.
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Additionsstelle 1:

Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C610* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (G145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

C611* |Eingang2, | 0% | -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

C612* |Eingang3, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 % +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

Additionsstelle 2:

Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C614* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %) +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

C615* Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 % +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

C616* Eingang3, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %) +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

7-82  48XX/49XXSHBO198 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

7.5.9

Konfiguration B —

,,,,,,,

Rechteckgenerator

Zweck

Mit dem Rechteckgenerator kénnen Sprungantworten der einzelnen Regelkreise
aufgenommen werden.

Parametrierung

FIG 7-41 Rechteckgenerator rechteck

1. Eingang
Die Amplitude wird Gber C670 (oberer Wert) und C671 (unterer Wert) eingestellt.
2. Ausgange

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kann der Ausgang den unter
C146 aufgefuhrten Zielen zugeordnet werden.

3. Funktion

Die Umschaltzeit wird mit der Codestelle C672 parametriert. Dabei ergibt sich die
Periodendauer aus T = 2 [IC672.

C670

ce71

C672

T

FIG 7-42 Signalverlauf am Rechteckgeneratorausgang recht_zt
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
0670 | Rechteck- = 0% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % €670 muB gréBer C671 sein!
generator
obere
Grenze
C671* | Rechteck- = 0% -100,0 % {0,1%} +100,0 % €671 muB kleiner C670 sein!
generator
untere
Grenze
C672* |Umschal-- # 0,1s 0,1s {01} 10s
zeit des 10s {1s} 100s
Rechteck- 100's {10's} 3000's
generators
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7.5.10 Totgang-Glied
Zweck
Mit dem Totgang-Glied kénnen stérende Einflisse um den Nullpunkt (z. B. Stor-
gréBen auf analogen Eingangsspannungen) auf digital NULL gesetzt werden.
Parametrierung
C620 C621
C622
C146/C147 C145/C146
Eingang Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-43 Totgang-Glied h_totg
1. Eingang
Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingédnge” kann dem Eingang ein
”Klemmensignal” aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.
2. Ausgange
Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgefliihrten Zielen zugeordnet werden.
Das Ausgangssignal wird auf maximal [200% begrenzt.
3. Funktion
Ausgang
C620
N e Eingang
C621
FIG 7-44 Kennlinienverlauf an Totgang-Glied totg_K
Die Codestelle C621 bestimmt den Betrag des Totganges. Uber die Codestelle
C620 wird die Verstarkung eingestellt. Die Funktion ist symmetrisch zur Nullage.
Code |Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C620*  Verstdrkung| 1,00 -10,00 {0,01} +10,00
Totgang-
Glied
C621* Totgang, | 1,0% 0,0% {0,1%  100,0%
Totgang-
Glied
(622*  |Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Totgang- -200 % 1% +200 %
Glied
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DT1-Glied

Zweck

Das DT1-Glied dient zum Differenzieren von Signalen.
Es kann z. B. zur Beschleunigungsaufschaltung (dv / dt) verwendet werden.

,,,,,,,

Parametrierung
C653 C650 C651
C146/C14 S l £200% C145/C146
7 5
Eingangg\—f——{ Fana I——| N I——| % Ausgang 1
C145/C146
Ausgang 2
FIG 7-45 Differenzierglied 1. Ordnung (DT1-Glied) FB_DT1
1. Eingang

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kann dem Eingang ein

”Klemmensignal” aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.
2. Ausgange

Uber die Funktion ”Frei belegbare analoge Eingénge” kénnen die Ausgénge den
unter C146 aufgefuhrten Zielen zugeordnet werden. Beide Ausgange sind mit dem
gleichen Signal belegt. Das Ausgangssignal wird auf maximal [200% begrenzt.

3. Funktion

Mit der Codestelle C650 wird die Verstarkung K und mit C651 wird die Verzége-
rungszeit Tv eingestellt. Mit C653 kann die Eingangsempfindlichkeit des DT1-Glie-
des verringert werden, d.h. es werden entsprechend der Einstellung nur die ange-

gebenen héherwertigen Bit ausgewertet.

Tv t ——
FIG 7-46 Ubertragungsverhalten des DT1-Gliedes dtl_zt
Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(650 |Verstarkung 1,00 -10,00 {0,01} +10,00
C651* | Zeitkon- 1,0s 001s {0,01 s} 1,00s
stante 10s {0,1s} 50s
(652 |Eingang 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
-200 % {1 %} +200 %
C653*  |Eingangs- -1- 15-Bit-Auswertung
empfind- -2- 14-Bit-Auswertung
lichkeit -3-  13-Bit-Auswertung
-4- 12-Bit-Auswertung
-5- 11-Bit-Auswertung
-6- 10-Bit-Auswertung
-7- 9-Bit-Auswertung
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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7.5.12  Frei belegbarer Vergleicher
Die frei belegbaren Vergleicher erzeugen ein digitales Ausgangssignal in Abhan-
gigkeit der analogen Eingangssignale.
C584
Reset f
0%31 Ci82 C583
) R
Fingang 2 C580 - :ﬂ: digitaler Ausgang
Eingang 1 —— f - — analoger Ausgang
C146/C147 C145/C146
FIG 7-47 Vergleicher 1 FB_Vergl
C594
Reset T
0%91 C5f2 C593
. . R
Fingang 2 C590 :ﬂ: ﬁi digitaler Ausgang
Eingang 1 —— Y - — analoger Ausgang
C146/C147 C145/C146
FIG 7-48 Vergleicher 2 FB_Verg2
Eingange:
Uber die Funktion ”Frei belegbare Eingange” kann jedem analogen Eingang des
Vergleichers ein "Klemmensignal” aus der Tabelle entsprechend Codestelle C145
zugeordnet werden. Die EingangsgréBen werden im Bereich von 1200 % vergli-
chen.
Der Reset-Eingang laBt sich tUber die Funktion ”Frei programmierbare digitale Ein-
gange” mit einer Signalquelle entsprechend der Tabelle von Codestelle C112 ver-
binden.
”Analoger” Ausgang:
Der Eingang C580 bei Vergleicher 1 bzw. C590 bei Vergleicher 2 steht Gber die
Funktion ”Frei belegbare Eingange” fir weitere ProzeBaufgaben zur Verfigung.
Damit kann z.B. das Signal auf der analogen Eingangsklemme 8 mit einem Grenz-
wert verglichen werden und dartber hinaus den Hauptsollwert liefern.
”Digitaler” Ausgang:
Uber die Funktion ”Frei belegbare digitale Ausgange” kann das Ergebnis des Ver-
gleichers einem Ausgang entsprechend der Tabelle von Codestelle C116 zuge-
wiesen werden.
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PO iy iy

Hysterese Vergleicher
Vergleicher Eingang 1
Eingang 2

0 -

-200 %

Reset-
signal

Ausgang- t—s

signal
high-aktiv

speichern
deaktiv

Ausgang-
signal
high-aktiv

speichern
aktiv

e ——————
t —»

FIG 7-49 Ausgangssignal in Abhdngigkeit der Eingangssignale des frei belegbaren Vergleichers vergl_zt

Die Hysterese kann Uber die Codestelle C582 bzw. C592 zwischen den Werten
0...100 % verandert werden und bezieht sich auf das Signal von Eingang 2 des
Vergleichers.

Liegt die untere Schaltschwelle (Wert der oberen Schaltschwelle entsprechend
Eingang 2 minus Wert der Hysterese) bei Werten von < -200 %, ist ein Rickset-
zen des Vergleicherausganges mit Hilfe der Resetfunktion mdéglich.

Mit Aktivieren der Speicherfunktion Uber die Codestelle C583 bzw. C593 setzt der
Vergleicher beim erstmaligen Schalten den digitalen Ausgang, der sich anschlie-
Bend erst durch Verwenden der Resetfunktion wieder zuriicksetzt.

Fir die Zeitdauer, in der das Reset-Signal ansteht, setzt der Vergleicher unabhan-
gig von der Speicherfunktion den digitalen Ausgang zurlck.
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(580* Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
1
C581* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
fiir Verglei-
cher 1
(582*  |Hysterese 0% 0% {0,1%  +100 % Untere Schaltschwelle = C581 - C582,
flir untere Bezug: C581
Schalt-
schwelle
Vergleicher
1
(583*[[Bpeicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Riicksetzen des Ausgangs erfolgt mit Unter-
Vergleicher schreiten der unteren Schaltschwelle (C581 -
1 (582)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
(584* [Resetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick
tion -1-  Resetfunktion aktiv
\ergleicher
1
C590* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
2
C591* |Eingang2, | 0% -100,0 % {01%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
flir
Vergleicher
2
(592* Hysterese | 0% 0% {01%  +100 % Untere Schaltschwelle = C591 - G592,
fiir untere Bezug: G591
Schalt-
schwelle
Vergleicher
2
(593*[IBpeicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Das Riicksetzen des Ausganges erfolgt mit Un-
Vergleicher terschreiten der unteren Schaltschwelle (C591
2 - 0592)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
(594 * [ Resetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick
tion -1- Resetfunktion aktiv
Vergleicher
2
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7.6 Zusatzliche Regelfunktionen
7.6.1 Momentenzusatzsollwerte
Stop!

Die externe Drehmomentenbegrenzung wirkt nur auf den n-Regler-Ausgang und
nicht auf die Summe der Drehmomentensollwert-Signale.

Noffset
& C025/C026 nsoll am n-Regler (" Konfiguration C005 = -1x- )
in % von N max
Tacho
C145/C146
C025/C027
180V C005 Konfiguration M in %
Inkremental- 11 Nist Vo:;o’l\ln n 7
geber  C25/C26 C27 — S Co51 max
Geber- €056
. konst. H >< H |:
Resolver -
0] CO70 Vpn
B 'Y‘ C198 CO071 Tnn
2| n C072 Kdn -
UAB Fist
C025/C027
Ankerspannung €310
list C232 jC - C311
| -R- Kompensation - ‘ C312
100 % D e
C025/C026 |e— C314
externe M°me”te”r9renze C145/C146 ‘ €047 O— drehzahlabhéingige
rombegrenzung
Stromb
0025/0027 el o sol
0V = kein Moment C063
10 V = max. Moment C146/C147 l Cc282 ‘ c148 ?
Drehmomentenzusatzsollwert 1 © +— — Imax
C146/C147 C149 ? | co22, C023
Drehmomentenzusatzsollwert 2 o — *
FIG 7-50 Signalfluplan (Auszug) der zusétzlichen Momentensollwerte M_ZUSATZ

Zweck

Die Drehmomentenzusatzsollwerte kénnen zur Reibungskompensation oder Be-
schleunigungsaufschaltung (dv/dt) genutzt werden.

Parametrierung
1. Eingang

Uber die Funktion "Frei belegbare analoge Eingénge” kann jeder Eingang einem
”Klemmensignal” aus der Tabelle in C145 zugeordnet werden.

Wenn den Eingangen Signale zugeordnet wurden, so dienen die Eingangscode-
stellen nur zur Anzeige. Wird die Klemmensteuerung deaktiviert, Gbernimmt das
Geréat den zu diesem Zeitpunkt glltigen Klemmenwert.
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Sind die Eingange nicht belegt, so kdnnen sie mit konstanten Werten Gber die Ein-
gangscodestellen belegt werden, die auch Gber CO03 im EEPROM abgespeichert
werden kénnen.
2. Funktion
Die Drenmomentenzusatzsollwerte wirken additiv auf den n-Regler-Ausgang. Die
Summe dieser Signale wird auf [100% begrenzt.

Code |(Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info

(148 |Momenten- | 0 |-100,0 % Myax {0,1%} +100,0 % Myax Bei Klemmensteuerung nur Anzeigepara-
Zusatzsoll- -200 % Mypax 1%} +200 % Myax meter. Wird die Klemmensteuerung deakti-
wert 1 viert, ibermnimmt das Gerét den zu diesem

Zeitpunkt gliltigen Klemmenwert. Im Anker-
stellbereich: 100 % Myax entsprechen
100 % lnax (€022, C023)

(149 |Momenten- | 0 |-100,0 % Myax {0,1%} +100,0 % Myax Bei Klemmensteuerung nur Anzeigepara-
Zusatzsoll- -200 % Mpax (1%} +200 % Myax meter. Wird die Klemmensteuerung deakti-
wert 2 viert, ibermnimmt das Gerét den zu diesem

Zeitpunkt gliltigen Klemmenwert. Im Anker-
stellbereich: 100 % Myax entsprechen
100 % lnax (C022/C023)
7.6.2 Drehzahlabhangige Ankerstrombegrenzung
Noffset
&> C025/C026 Nsoll am n-Regler
in % von Nmax
Tacho
C145/C146
180V co2s/c027 C005 Konfiguration s
Inkremental- 41 n; Msoll in %
ist von M
geber C25/C26 C27  C28 | &S G051 mc?gse
e X -
Resolver —
il
Ure 002%027 ) IFist
Ankerspannung 5 LG "7 — o
ist C232 <
o | -R- Kompensation I DF - gg% ‘
100 % f—
externe Momentenrgrenze ¢ €025/C026 C145/C146 C047 O—4 ‘ jldre;ah_labig:ﬁ |
I'soll
0V = kein Moment €025/C027 ' — 080063
10 V = max. Moment C146/C147 C282 C148 ?
Drehmomentenzusatzsollwert 1 © +— - Imax
C146/C147 C149 ? jc €022, C023
Drehmomentenzusatzsollwert 2 © +—
FIG 7-51 SignalfluBplan (Auszug) der drehzahlabhdngigen Ankerstrombegrenzung N_ABH_|
Zweck
Werden Gleichstrommaschinen im Feldschwéachbereich mit Ankerbemessungs-
strom betrieben, so kann die Segmentspannung (@m Anker) unzuldssig hohe
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Werte annehmen. In Abhangigkeit des Kompensationsgrades der Gleichstrom-
maschine und der aktuellen Drehzahl, muf3 die Strombegrenzung daher abge-
senkt werden.

|max

100%+
(C022, C023)

Grenzwert 1
(C310)

Grenzwert 2- | ‘
(C311)0 No ny n
(C312) c3413) C314)

Nist

Lenze

FIG 7-52 Zuordnung der Parameter zur drehzahlabhédngigen Ankerstrombegrenzung

Die drehzahlabhangige Strombegrenzung wirkt auf den Stromsollwert C063
(Bezug .. : C022, C023).

Kennlinie mit linearem Verlauf

Wird eine Absenkung der Stromgrenze mit linearem Verlauf benétigt (abhangig
von der verwendeten Maschine), so wird mit C313 die Drehzahl eingestellt, beider
die Absenkung beginnen soll. Uber die Codestellen C311 und C314 wird die Stei-
gung der Kennlinie eingestellt.

Kennlinie mit nichtlinearem Verlauf

Uber einen zweiten Bereich mit linearer Steigung kann eine nichtlineare Kennlinie
Uber 2 Eckpunkte angenahert werden.

Mit dem Parameter C312 wird dann die Drehzahl eingestellt, bei der die Absen-
kung der Stromgrenze beginnen soll. Uber die Codestellen C310 und C313 wird
die Steigung des 1. Bereiches eingestellt. Mit C311 und C314 wird der 2. Bereich
parametriert.

Motortypen

Im allgemeinen ist davon auszugehen, daf bei kompensierten Maschinen eine
Stromreduzierung ab ca.1:3 Feldschwéchbetrieb erforderlich ist. Bei unkompen-
sierten Maschinen ist eine Reduzierung bereits ab ca. 1:1,2 Feldschwé&chbetrieb
erforderlich. Die Strombegrenzung ist dann mit der Funktion 1/n abzusenken.
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,,,,,,,

7-91




Lesezeichen ein-/ausblenden

,,,,,,,

7-92

Konfiguration

Code

Bezeich-
nung

Einstelimdglichkeiten

Lenze

Auswahl

Info

C310*

Drehzahl-
abhdngige
Strombe-
grenzung
Grenzwert1

100%

0,0 %

{0,1 %l

+100,0 %

Giiltig fiir Drehzahl in C313
muB gréBer G311 sein!

G310

G311~

Drehzahl-
abhdngige
Strombe-
grenzung
Grenzwert2

100%

0,0 %

{0,1 %l

+100,0 %

Giiltig fiir Drehzahl in C314
muB kleiner G310 sein!

G311

G312~

n0
Drehzahl-
abhdngige
Strombe-
grenzung

3000
pm

0rpm

{1 rpm}

5000 rpm

Istdrehzahischwelle (Einsatzpunkt Strombe-

grenzung), Bedingung: ny > ng

C313*

ni
Drehzahl-
abhdngige
Strombe-
grenzung

4000
pm

0rpm

{1 rpm}

5000 rpm

Istdrehzahlschwelle fiir Grenzwert 1, Be-

dingung: np > ny > ng

G314~

n2
Drehzahl-
abhdngige
Strombe-
grenzung

5000
pm

0rpm

{1rpm}

5000 rpm

Istdrehzahlschwelle fiir Grenzwert 2, Be-

dingung: np > ny > ng

Genauere Angaben hierzu erhalten sie aus dem Motorenkatalog bzw. auf Anfrage
beim Motorenhersteller.
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n-Regleradaption
Zweck
Die Adaption des Drehzahlreglers hat eine Verbesserung des Anregelverhaltens
zum Ziel. Sie ist sinnvoll
® Dbei kleinen Drehzahlsollwerten (Anfahren) oder
® bei Sollwertsprung von n,-> 0 (Anhalten) ohne Rickdrehen und Antrieben
mit groBer Schwungmassen.
Adaption liber Kennlinie
o Eingabedaten:
ol ol e
e \Y; C070 2 = rkeinsteliung =
p1 (COT0) V- 321 (Merkeinstellung - 8)
ng= 0323 Werkeinstellung = 50rpm)
ng= 0322 Werkeinstellung = 3000rpm)
Vp2 Nt = C050 als Absolutwert
Vo3 o Anzeigewert
ng nq Ngoll —™ Vpakluell = (319
« Bedingungen
1.fir Ngoll < Ng gilt Vp3
2.flirng <nggyy < N1 gilt:
Vpi-V
Vp = Vp2+% (nsoll - no)
3.fiir nggyy > Ny gitt Viyy (CO70)
FIG 7-53 Kennlinienverlauf bei intern abgeleiteter n-Regler-Adaption n_adapt1
Die Freigabe der n-Regleradation erfolgt mit C324 = -1-. Der Eingang der n-Re-
gleradaption darf nicht mit einem analogen Signal belegt sein (siehe C145/ C146).
Adaption liber analoge Eingangsklemme
e Eingangsdaten:
Viyy = C070
fo Vip = €320
—= Vp1 (CO70) |e Anzeigewert
Vpakluell= G319
« Bedingungen
1.fiir Uging, = 0 gilt Vi
Vp2 2.fiir Uging, < Upnax Gilt:
0 u [T p— Vit - Y, 9
max Eing. %= Voo + o Unyg
3.fiir Uging. = Unnax gilt Viy1 (C070)
FIG 7-54 Kennlinienverlauf bei externer Vorgabe zur n-Regler-Adaption n_adapt2
Die Freigabe der n-Regleradation erfolgt mit C324 = -1-. Der Eingang der n-Re-
gleradaption muf3 Gber C145 / C146 mit einem analogen Signal belegt werden.
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7.6.4 S-férmige Hochlaufgeberkennlinie
Fur den Hochlaufgeber des Hauptsollwertes kénnen Sie tGber C134 zwei ver-
schiedene Kennlinien wahlen:

® lineare Kennlinie fur alle Beschleunigungsvorgange, die eine konstante Be-
schleunigung erfordern

e S-formige Kennlinie fur alle Beschleunigungsvorgéange, die ein ruckfreies
Beschleunigen erfordem.

Code |(Bezeich- |Einstelimdglichkeiten

nung Lenze |Auswahl Info
€012  |Hochlaufzeit | 0,00s | 0,00 s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf 0...Nax
Ty fiir 1s {01 10s
Hauptsoll- 10s {1s) 100's
wert 1005 {10s 9905
C013  |Ablaufzeit | 0,00s |0,00s {0018t 1s Zeit bezogen auf 0...Npax
Tig fr 1s 0,15} 10s
Hauptsoll- 10s {1s) 100's
wert 100s {10s 9905
C131* |Hochlaufge-| 0 |-0- Hochlaufgeber freigeben Bei Hochlaufgeber-STOP (Hauptsollwert)
ber-STOP -1- Hochlaufgeber stoppen tiber Klemme ist G131 nur Anzeigeparame-
ter.
C132* |Hochlaufge-| 0 | -0- Hauptsollwert an HLG-Eingang freigeben
be(r)eingang -1- Hochlaufgebereingang = 0
(C134* |Hochlaufge-| 0 |-0- lineare Kennlinie
berkennlinie -1~ S-férmige Kennlinie
(182 |Ti-Zeitdes |20,0s|0,01s {0,015} 1s Ti-Zeit fiir den S-Form Hochlaufgeber des
S-Form- 1s {0,1s} 10s Hauptsollwertes
Hochlaufge- 10s {1s} 50s
bers

Die Funktion HLG-Stop (C131)und Hochlaufgebereingang = 0 (C132) lassen sich
in Abhéngigkeit der Bedienungsart (C001) von Tastatur, LECOM-Schnittstelle
oder Uber die frei belegbare digitalen Eingangsklemmen steuern und zu weiteren
Schaltungsaufgaben nutzen.

Tip!

Mit Setzen der Reglersperre springt das Signal am HLG-Ausgang auf den
Wert = 0. Bei erneuter Freigabe des Antriebsreglers lauft der Sollwert am HLG-
Ausgang beginnend von der aktuellen Istdrehzahl auf den Drehzahlsollwert.

7.6.5 Drehzahlistwertfilter

Im Drehzahlistwertkreis ist fest ein PT1-Filter angeordnet, welches Giber C198 ak-
tiviert wird. Das Filter kann dazu benutzt werden, um mechanische Resonanzen
zu minimieren. Der Einsatz des Filters ist nur in den Konfigurationen ohne Uberla-
gerten Winkelregelkreis (C254=0) sinnvoll.
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Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
[C198%] |Freigabe 0 |-0- Filter nicht aktiv
Drehzahlist- -1- Filter aktiv
wertfilter
C199*  |Zeitkon- 10ms |8ms {1ms} 100ms
stante
Drehzahlist-
wertfilter
Stop!
Eine zusatzliche Zeitkonstante im Drehzahlregelkreis kann zur Instabilitat des An-
triebs flhren!
7.6.6 Erregerkennlinie

In Grundkonfiguration benutzt der Stromregler im Feldschwéachbereich zum Er-
mitteln von Ankerstromsollwert sowie zur Adaption der Reglerparameter des
Feldstromreglers eine intern abgelegte Erregerkennlinie.

Uber die Codestelle C235 laBt sich der Einflu3 der internen Erregerkennlinie ab-
schalten. In diesem Fall wird dem weiteren Regelprozel3 der Betrieb mit Nennerre-
gung ([Cn)Eugrunde gelegt, d.h. weder die Kreisverstarkung des Ankerregelkrei-
ses noch die Adaption der Regelparameter flr den Feldstromregler werden
angepaft. Durch Zuordnen einer analogen Signalquelle Gber Codestellen
C145/C146 ist eine externe Vorgabe der Erregerkennlinie méglich.

Msol in %
von M max
C056
C235
IFist —>£1)\
100% (Aus) -+ .
1
Eingan 4’ !
9ang C146/C147 * < C310
Umschaltung 7~£ < G311 drehzahl-
fur ext. Erreger- « 0312 abhéangige
kennlinie D Strom-
i ¢ C313
€ C314 begrenzung
Ig-Regler ol
Adaption C063
d. Regelparam. I max
— C022/C023
I
|
|
FIG 7-55 Signalfluplan (Auszug) zur Vorgabe der Erregerkennlinie th_erreg
Code |Bezeich- |Einstelimdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
[C235%] |Erreger- 0 |-0- interne Erregerkennlinie aktiv Bei G235= -1- wird dem Regelprozef der
kennlinie -1- interne Erregerkennlinie inaktiv Betrieb mit Nennerregung zugrunde gelegt
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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7.7 Uberwachungen

Tip!

Fehlermeldungen lassen sich nur zurlicksetzen, wenn die Stérung beseitigt ist.

7.7.1 Umschaltung der Uberwachungsfunktionen

Zweck

Mit der Umschaltung besteht die Méglichkeit, das Auftreten der Uberwachungs-
funktionen als TRIP, Warnung, Meldung mit Impulssperre oder als Meldung ohne
Impulssperre auszuwahlen. Ferner kdnnen die Uberwachungsfunktionen auch ab-
geschaltet werden.

Warnung!
Bei Stérungsbeseitigung am Netz oder Istwertgebern sollte der Antrieb aus Sicher-
heitsgrinden stets vom Netz getrennt werden.

TRIP

Im Fehlerfall werden die Zindimpulse fir Ankerkreis und Feldkreis gesperrt, die di-
gitalen Ausgange TRIP und IMP werden gesetzt, RDY wird zurlickgesetzt. Der
Fehler wird unter C067 automatisch angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den Histo-
rienspeicher. Der Historienspeicher wird beim Netzausschalten nicht gelscht.

Ein TRIP muf3 nach erfolgter Fehlerbeseitigung zurlickgesetzt werden.
Warnung

Im Fehlerfall wird einer der frei belegbaren digitalen Ausgéange gesetzt (falls dieser
mit der Funktion “Warnung” belegt ist). Die Warnung wird unter C066 automatisch
angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den Historienspeicher. Der Historienspeicher
wird beim Netzausschalten nicht geléscht.

Eine Warnung muf nach erfolgter Fehlerbeseitigung nicht zurlickgesetzt werden.

Stop!

@ Wird eine geréteschitzende Uberwachungsfunktion I Uberwachung”, Uber-
temperatur Kiihlkérper, Uberspannung) als Warnung ausgewahilt, kann das Gerat
bei nicht rechtzeitiger Fehlerbeseitigung zerstért werden.
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Meldung mit Impulssperre

Konfiguration

Im Fehlerfall werden die Ziindimpulse nur fir den Ankerkreis gesperrt, der digitale
Ausgang IMP wird gesetzt, einer der frei belegbaren digitalen Ausgéange wird ge-
setzt (falls dieser mit der Funktion “Meldung” belegt ist). Die Meldung wird unter
C065 automatisch angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den Historienspeicher. Der
Historienspeicher wird nach Netzausschalten geléscht.

Meldung ohne Impulssperre

Im Fehlerfall wird einer der frei belegbaren digitalen Ausgénge gesetzt (falls dieser
mit der Funktion “Meldung” belegt ist). Die Meldung wird unter C065 automatisch
angezeigt, es erfolgt ein Eintrag in den Historienspeicher. Der Historienspeicher
wird nach Netzausschalten geléscht.

Name Lecom |TRIP War- |Meldung Meldung ab-
Nr. nung | mit IMP ohne IMP |schalt-
bar
0C5  ImUberlast* 15 1 X (. [ [
06  km(berlast* 16 X X [ [ 1
OUE  Netziiberspannung* 22 1 X || 1 1
LUt Phasenfehler* 31 1 (I X (I X
LU Netzunterspannung 32 X [ 1 [ [
LF Unterfrequenz* 41 1 1 X 1 1
OF  Uberfrequenz* 42 1 0 X [ [
OH  Ubertemperatur Kiihlkorper* 50 1 X 1 1 [
CEO  Kommunikationsfehler mit Option 61 1 X (| (| X
uts [13V-Versorgung gestort™ 70 1 X [ 1 1
CCr  Systemstérung 71 X (| || (| (|
PR Parameterfehler 72 X (I 1 [ [
PR1 Parametersatz 1 defekt 72 X 1 1 1 1
PR2  Parametersatz 2 defekt 72 X 1 || 1 1
PR3 Parametersatz 3 defekt 72 X [ [ (| (|
PR4  Parametersatz 4 defekt 72 X [ [ (| (|
PER  Programmerror 73 X 1 1 1 1
SP Geber verpolt 80 1 X || 1 X
Sd1  Analoggeber defekt 81 1 X || (| X
Sd2  Resolverfehler* 82 1 X || — X
Sd3  Geberfehler an X5* 83 1 X 1 1 X
Sd4  Geberfehler an X9* 84 1 X || 1 X
Sd5  Sollwertgeber bei 4mA...20mA defekt |85 1 X || (| X
EEr Externer Error* 9N 1 X X X (I
dEr Motor blockiert 93 1 X [ 1 X
ACI Ankerkreis unterbrochen 94 1 X 1 (I X
FCI Feldkreis unterbrochen 9% 1 X || (| X
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten) 153 X X X 1 X
P13 Winkeliberlauf 163 1 1 [ 1 X
(Erfassung nicht mehr méglich)
CE9  Kommunikationsiiberwachung 69 X X X X 1

serielle Schnittstelle

X = Auswahl maglich
* Quittierung bei aktivem TRIP nicht méglich

- = Auswahl nicht mdglich

1= Werkeinstellung
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Umschaltung der Uberwachungsfunktion bei aktivem TRIP

Hat eine Uberwachungsfunktion einen TRIP ausgel6st, der noch aktiv ist, kann sie
trotzdem auf Warnung oder Meldung umgeschaltet werden:

® Die Anzeige schaltet um auf Warnung oder Meldung.
e Der TRIP bleibt weiterhin aktiv!
® Nach der Fehlerbeseitigung TRIP quittieren:

- unter C067 mit SH + PRG oder
- Uber Klemme "TRIP-Reset”

Grundeinstellung einiger Uberwachungsfunktionen bei Konfigurations-
umschaltung

Die Uberwachungsfunktionen fiir Analoggeber defekt (Sd1), Resolverfehler (Sd2),
Geberfehler an X5 (Sd3) und Geberfehler an X9 (Sd4) werden bei jeder Konfigurati-
onsumschaltung (C005) abhéngig von der Konfiguration voreingestellt:

Konfiguration Sd1 Sd2 Sd3 Sd4
Analoggeber defekt Resolverfehler Geberfehler an X5 |Geberfehler an X9

€005 = -10- abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -11- TRIP abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -12- abgeschaltet TRIP abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -13- abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet TRIP

€005 = -40- abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -41- TRIP abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -42- abgeschaltet TRIP abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -43- abgeschaltet abgeschaltet abgeschaltet TRIP

€005 = -52- abgeschaltet TRIP abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -53- abgeschaltet abgeschaltet TRIP abgeschaltet
€005 = -62- abgeschaltet TRIP abgeschaltet abgeschaltet
€005 = -63- abgeschaltet abgeschaltet TRIP abgeschaltet
€005 = -72- abgeschaltet TRIP abgeschaltet abgeschaltet

Diese Uberwachungsfunktionen kénnen nachtraglich wieder umgeschaltet wer-
den.

Anzeigeprioritat beim Auftreten verschiedener Fehlertypen
1. TRIP (C067)
2. Warnung (C066)

3. Meldung mit Impulssperre (C065)
(Impulssperre wird auch bei aktiver Warnung ausgelést)

4. Meldung ohne Impulssperre (C065)

Unabhangig von der Prioritdt kommen alle Fehler unter der entsprechenden Code-
stelle zur Anzeige und es erfolgt ein Eintrag in den jeweiligen Historienspeicher.
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Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C119* Vorwahl der -15-  0C5 | mUberlast (Gerédteschutz)

Uberwa- -16-  0C6 2 @ (berlast (Motorschutz)
chungs- -22-  OUE Netziiberspannung
funktion -31- LUt Phasenfehler
-32- W Netzunterspannung
-41-  LF Netzunterfrequenz fye < 47Hz
-42-  OF Netziiberfrequenz fyet, > 63Hz
-50-  OH Ubertemperatur Kiihlkdrper
-61-  CEO Kommunikationsstérung (Automatisie-
rungsinterface)
-70- U5 1BV Ausfall
-80- SP Geber verpolt
-81-  Sdi Tacho kurzgeschlossen/unterbrochen
-82-  Sd2 Drahtbruch Resolver
-83-  Sd3 Geberfehler an X5
-84-  Sd4 Geberfehler an X9
-85-  Sd5 Sollwertgeber defekt
-91-  EEr ext. TRIP-Klemme
-93-  dEr Motor blockiert
-94-  ACI Unterbrechung Ankerkreis
-96- FCl Unterbrechung Feldkreis
-153- P03 Schleppfehler
-163- P13 Winkelliberlauf
-69- CE9 Kommunikationsstérung (serielle Schnitt-
stelle)

[C120%] |Umschal- -0- TRIP Anderung der Konfiguration unter CO05
tung der -1- Warnung schaltet die fiir die jeweilige Konfiguration
Uberwa- -2- Meldung mit Impulssperre wichtigen Uberwachungen wieder zu.
chungs- -3- Meldung ohne Impulssperre
funktion -4-  Abgeschaltet

Stop!
In den Konfigurationen C005 = -10- oder -40- sowie bei Geberausfall mit redun-
danter Istwertriickfuhrung ist ein Ansprechen der Uberwachung " Ankerkreis offen”
(ACI) nicht sicher gewéhrleistet.
Bei getrennter Einspeisung der Elektronikversorgung ist eine besondere Abschalt-
reihenfolge einzuhalten, da es sonst zum Ansprechen der Uberwachungen ”ACI’
und "FCI" kommt. Abschaltreihenfolge:
® erst Reglersperre schalten
® dann Netzversorgung fir Feld und Anker auftrennen
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7.7.2 Uberlastiiberwachung fiir den Antriebsregler
(IT-Uberwachung)
Die If-Uberwachung ist auf den 1,05fachen Geratebemessungsstrom ausgelegt.
Parameter 141y R S N I N Parameter [ Ty
) T'.Iil'll’.—l'ﬁhlu I.I':Fal-:!lnH :
1,8,
B8 i
- L
i
I.J'". .4 Suss L H EEE
A | I | RN SR
il T—a,e
o, B L ] 1HH 5H [} 5H 10E 15H ZHA 25H SHH L] 4HA 458
< ty (=) t3 (s) >
libee lagtzail Erhalzail
FIG 7-56 Uberlastungsdiagramm Antriebsregler 48XX/49XX LT_Fitt.
Der Parameter 4/ Iy ist von der GeratebaugréBe abhangig. Das Verhaltnis von Ma-
ximalstrom und Ankerbemessungsstrom ist dem Kap. 3.3 zu entnehmen.
b
'N
[
2
Y '
t —-—
FIG 7-57 Mbglicher Stromverlauf bei Ausnutzung der Uberlastfahigkeit vom Antriebsregler 48XX/49XX it #
Beispiele zur Handhabung des Uberlastdiagramms in FIG 7-56:
gegeben gesucht Ergebnis aus Diagramm
1. Qberlast, =13l - b = ? (Grundlast) bh=10,6"Iy
Uberlastzeit, t; = 70s -ty = ? (Erholzeit) th>220s
2. |Grundlast, b = 0,8 - Iy, - Iy = ? (Uberlast) lh=12-ly
Erholzeitty > 400s -ty = ? (Uberlastzeit) t <75s
Aus sicherheitstechnischen Griinden wird bei der ”If-Uberwachung” beim Netz-
einschalten von Dauerlast mit Ankerbemessungsstrom ausgegangen.
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Uberlastiiberwachung fiir den Motor (I2-Uberwachung)

Das Geréat kann die Temperatur des Motors nédherungsweise berechnen und Uber-
wachen. Die Berechnung des Erwérmungsverhaltens ist abgeleitet fur fremdbeluf-
tete Motoren.

Stop!

Diese Uberwachung ist kein Motorvollschutz. Durch Netzschalten setzt der Strom-
richter die berechnete Motortemperatur zurtck. Ist der angeschlossene Motor be-
reits stark erwarmt und weiterhin (iberlastet, kann eine Uberhitzung nicht ausge-
schlossen werden. Eigenbeliftete Motoren lassen sich durch diese Uberwachung
nicht schitzen.

Far den Vollschutz empfehlen wir einen im Motor integrierten Thermokontakt oder
Kaltleiter. Die Lenze-Gleichstrommotoren sind standardmafig mit Thermokontak-
ten ausgerustet.

Die Motortiberwachung wird wie folgt eingestellt:

1. Unter C085 die thermische Zeitkonstante des Motors eingeben.
2. Unter C088 den Bemessungsstrom des Motors eingeben.

3. Unter C119 die ”I2B-Uberwachung” auswéhlen.

4. Unter C120 die "IRH-Uberwachung” aktivieren.

Wenn der Motorstrom die dargestellte Grenzlinie auf Dauer Uberschreitet, er-
scheint die Fehlermeldung "OC6” und der Regler wird gesperrt.

. In
Uberlastfaktor = Tan
AN

2,00 fr

1,75

1,50

1,00

029 0,59 1.0 2,0 3,0 4,0 Chy—=—

Lenze

FIG 7-58  t- Uberwachung .t
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C085*[_Thermische | 1,0min | 1,0 min {0,1 min} ~ 100,0 min Bengtigt fiir "It -Uberwachung” (Motor-
Motorzeit- schutz)
konstante
(€088 | Motorbe- 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
messungs- 100 A {1A} 3600 A 0.87A  (4902)
strom 0.135A (4903)
0..270A (4904)
0..450A (4905)
0..720A (4906)
0..900A (4907)
0..1200A (4X08)
0..1800A (4X09)
0..2520A 4X11)
0..3600A 4X12)
Siehe Typenschild des Motors
C119* Worwahl der -15-  0C5 | Uberlast (Gerateschutz)
Uberwa- -16-  0C6 2 i Uberlast (Viotorschutz)
chungs- -22-  OUE Netziiberspannung
funktion -31- LUt Phasenfehler
-32- W Netzunterspannung
-41-  LF Netzunterfrequenz fiyer, < 47Hz
-42-  OF Netziiberfrequenz fyer, > 63Hz
-50-  OH Ubertemperatur Kiihlkérper
-61- CEO Kommunikationsstérung (Automatisie-
rungsinterface)
-70-  U15 1BV Ausfall
-80- SP Geber verpolt
-81-  Sdi Tacho kurzgeschlossen/unterbrochen
-82-  Sd2 Drahtbruch Resolver
-83-  Sd3 Geberfehler an X5
-84-  Sd4 Geberfehler an X9
-85-  Sd5 Sollwertgeber defekt
-91-  EEr ext. TRIP-Klemme
-93-  dEr Motor blockiert
-94-  ACI Unterbrechung Ankerkreis
-96-  FCl Unterbrechung Feldkreis
-153- P03 Schleppfehler
-163- P13 Winkellberlauf
-69- CE9 Kommunikationsstdrung (serielle Schnitt-
stelle)
[C120*] |Umschal- -0- TRIP Anderung der Konfiguration unter C005
tung der -1- Warnung schaltet die fiir die jeweilige Konfiguration
Uberwa- -2- Meldung mit Impulssperre wichtigen Uberwachungen wieder zu.
chungs- -3- Meldung ohne Impulssperre
funktion -4-  Abgeschaltet
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7.7.4 Blockierschutz fur den Motor

Zweck

Der Blockierschutz verhindert, daf3 der Kollektor des Gleichstrommotors bei Mo-
torstillstand Uberhitzt.

Funktion
Cc123 C124
BIockierstrom\L J/Blockierzeit

1A .

— Trip dEr

n - a

ist N

FIG 7-59 Blockierschutzfunktion blockier

Der Blockierschutz spricht an, wenn

® |,> Stromschwelle in C123

® ng < 1% [hy (C087) und

e die eingestellte Blockierzeit (C124) Uberschritten ist.
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C119* Worwahl der -15- 0C5 | fUberlast (Gerdteschutz)
Uberwa- -16-  0C6  mUberlast (Viotorschutz)
chungs— -22-  OUE Netziiberspannung
funktion -31- LUt Phasenfehler
-32- W Netzunterspannung
-41-  LF Netzunterfrequenz fye, < 47Hz
-42-  OF Netziiberfrequenz fye, > 63Hz
-50-  OH Ubertemperatur Kiihlkérper
-61-  CEO Kommunikationsstérung (Automatisie-
rungsinterface)
-70- U15 16V Ausfall
-80- SP Geber verpolt
-81-  Sdi Tacho kurzgeschlossen/unterbrochen
-82-  Sd2 Drahtbruch Resolver
-83-  Sd3 Geberfehler an X5
-84- Sd4 Geberfehler an X9
-85-  Sdb Sollwertgeber defekt
-91-  EEr ext. TRIP-Klemme
-93-  dEr Motor blockiert
-94-  ACI Unterbrechung Ankerkreis
-96-  FCl Unterbrechung Feldkreis
-153- P03 Schleppfehler
-163- P13 Winkeliiberlauf
-69- CE9 Kommunikationsstorung (serielle Schnitt-
stelle)
[C120*] |Umschal- -0- TRIP Anderung der Konfiguration unter CO05
tung der -1- Warnung schaltet die fiir die jeweilige Konfiguration
Uberwa- -2- Meldung mit Impulssperre wichtigen Uberwachungen wieder zu.
chungs- -3- Meldung ohne Impulssperre
funktion -4-  Abgeschaltet
C123  |Strom- 0,91y 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerateabhangig:
schwelle 100A 1A 3600 A 0..87A (4902)
fiir den 0..135A (4903)
Emfze;u 0...270A (4904)
124 0...450A (4905)
0..720A (4906)
0...900A (4907)
0... 1200A (4X08)
0... 1800A (4X09)
0...2520A @x11)
0... 3600A @x12)
0 ... 4050A @X13)
Siehe Typenschild des Motors
C124*  |Blockierzeit | 60s 1s {1s} 100 s Zeit fiir Motorstillstand, bis Fehlermeldung
ausgelost wird
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Netziberwachung

Zweck

Die Uberwachungen stellen den einwandfreien Betrieb am Netz sicher. Bei Netz-
fehlern kann kein eindeutiger Bezug zum aktuellen Netzzustand mehr hergestellt
werden. Daher wird die Impulssperre gesetzt und die entsprechend priorisierte
Uberwachungsfunktion ausgeldst.

Meldung  Fehler Ursache

LU Phasenausfall Ausfall der Netzspannung oder Netzunterbrechung fiir mehr als 120ms
Sind die Netzunterbrechungen kiirzer als 120ms (z. B. bei weichen Netzen mit einer fiir
Stromrichter zu geringen KurzschluBleistung), wird nur die Impulssperre gesetzt.

LU Netzunterspannung | Netzspannung < 340V bzw. < 410V (Geratevariante V014)
OUE Netziiberspannung | Netzspannung > 460V bzw. > 550V (Geratevariante V014)
LF Netzunterfrequenz Netzfrequenz < 47Hz

OF Netziiberfrequenz Netzfrequenz > 63Hz

Vorsicht!

Wenn eine der Netziberwachungen anspricht, kann der Antrieb momentenlos
werden.

Netzsynchronisierung bei Stromrichtern

In der Praxis kommen zwei grundsétzlich unterschiedliche Netzbedingungen flr
den Stromrichterbetrieb vor.

1. Leistungsstarkes Verbundnetz, gekennzeichnet durch einen kleinen In-
nenwiderstand:
Die Frequenz der Netzspannung ist weitgehendst konstant. Die Sinus-
schwingung schwankt bezuglich der Amplitude bzw. ist verzerrt.
Phasenausfélle - sowohl statische als auch kurzzeitige - sind moglich.

2. Inselbetrieb, gekennzeichnet durch ein kleines Verhéltnis von Generator-
leistung zu Stromrichterleistung:
Die Netzspannung kann bezuglich Amplitude und Frequenz aufgrund
einer Belastung schwanken. Unter Belastung kommt es zu deutlichen
Abweichungen vom sinusférmigen Verlauf.
Phasenausfélle - sowohl statische als auch kurzzeitige - sind moglich.

Um auf alle vorkommenden Verhéltnisse optimal reagieren zu kénnen, besteht
uber C237 die Mdglichkeit einer Anpassung der Synchronisierung an die jeweilige
Netzsituation.

C237=0 Synchronisierungsverfahren arbeitet wie in den Softwareversionen
bis einschlieRlich V5.2 (siche Codestelle C099).

Dieses Synchronisierungsverfahren reagiert durch selbsttatiges Setzen der Im-

pulssperre schnellstmdglich auf Netzfehler. Damit kénnen Sicherungsfélle weitest-

gehend innerhalb der physikalischen Méglichkeiten vermieden werden.

Voraussetzung fur eine einwandfreie Funktion in dieser Betriebsart ist, dal3 das

Versorgungsnetz den Vorgaben der VDE 0160 fur Stromrichterbetrieb entspricht.
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C237 =1
Kurze Synchronisierungsfehler fihren nicht zum selbsttatigen Setzen der Impuls-
sperre. Dieses Verfahren ist fur die unter Punkt 2 genannten Bedingungen geei-
gnet.
C237=2
Dieses Synchronisierungsverfahren reagiert durch selbsttatiges Setzen der Im-
pulssperre schnellstmdglich auf Netzfehler. Frequenzschwankungen werden nur
langsam verarbeitet. Damit kénnen Sicherungsfélle weitestgehend innerhalb der
physikalischen Moglichkeiten vermieden werden. Nur bei frequenzstarren Netzen,
wie unter Punkt 1 beschrieben, verwendbar.
C237=3
Kurze Synchronisierungsfehler fihren nicht zum selbsttatigen Setzen der Impuls-
sperre. Nur bei frequenzstarren Netzen, wie unter Punkt 1 beschrieben, verwend-
bar.
Die Umschaltung ist nur bei gesperrtem Regler moglich.
Code |Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
[C237] |Synchroni- 0 -0- dyn. IMP, 20 ms Nachfilhrung
sierungs- -1- kein dyn. IMP, 20 ms Nachfiihrung
modus -2-  dyn. IMP, 400 ms Nachfiihrung
-3- kein dyn. IMP, 400 ms Nachfiihrung
7-106  48X/49XXSHBO198 Lenze
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7.7.6 Uberwachung der seriellen Schnittstelle
Der Antriebsregler erkennt eine Unterbrechung der Kommunikation an dem feh-
lenden Empfang der eintreffenden Telegramme.
e Die Uberwachung wird unter C119 = -69- mit C120 aktiviert (Werkeinstel-
lung = abgeschaltet).
® Als Reaktion sind zugelassen Trip, Warnung, Meldung und abgeschaltet.
e Die Zeit zwischen Abbruch der Kommunikation und Auslésen der Uberwa-
chungsfunktion ist in C126 einzustellen.
Code | Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C126* Zeitverzd- | 3000 025 {01} 10s
gerung S |10s {1s} 100s
(Uberwa- 100s {10s} 3600 s
chung ser.
Schnittstelle)
o Tip!
l Mit Laden eines neuen Parametersatzes startet die Zeit zum Auslosen der Uber-
wachungsfunktion erneut. Die Uberwachung arbeitet unabhangig von der RDY-
Meldung.
Lenze 48XX49XXSHBO198 - _4()7
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7.8 Parametrierung

e Mit der Parametrierung des Antriebsreglers kénnen Sie den Antrieb an lhre
Anwendungen anpassen.

® Der gesamte Parametersatz ist in Codes organisiert, die fortlaufend nume-
riert sind und immer mit ”C” beginnen (Kap. 7.9).
® Den Parametersatz eines Anwendungsfalles kdnnen Sie abspeichern.

- Es stehen 4 Parameterséatze zur Verfigung, so daf3 der Antriebsregler
schnell von einer Anwendung auf die andere Anwendung umgestellt wer-
den kann.

- Die Parametersétze 1, 3 und 4 sind bei Auslieferung mit der Werkeinstel-
lung, der Parametersatz 2 mit Einstellungen fir eine Tanzerlageregelung
an einem Abwickler mit Durchmesservorsteuerung, belegt (Kap. 7.4.2).

7.8.1 Moglichkeiten der Parametrierung
e Die Anwahl einer Codestelle, das Andern ihrer Parameter und die Ubergabe
der Anderung an den Antriebsregler ist mdglich
- an der Bedieneinheit des Antriebsreglers oder
- Uber die LECOM-Schnittstellen

In dieser Dokumentation wird ausschlie3lich die Parameteranderung mit der Be-
dieneinheit beschrieben.

Die Beschreibung zur Parametrierung Uber die LECOM-Schnittstelle oder Uber
Feldbussysteme finden Sie in den entsprechenden Betriebsanleitungen.
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7.8.2 Funktionen der Bedieneinheit

RDY @

S

wme @

|
PRG A ¥ SH STP
- g
FIG 7-60 Frontansicht: Bedieneinheit mit Zustandsanzeigen
LED Farbe Funktion
RDY grin betriebsbereit
leuchtet nicht, wenn ein TRIP vorliegt

Imax \rot leuchtet, wenn der Drehzahlregler in der Begrenzung arbeitet

IMP gelb Impulssperre
leuchtet, wenn Reglersperre geschaltet ist oder bei Meldung LU

Bedientaste Tasten-Funktion

PRG Wechseln zwischen Code-und Parameterebene
SH+PRG Anderung tibernehmen

s Angezeigte Zahl vergroBem

SH+s Angezeigte Zahl schnell vergroBern

t Angezeigte Zahl verkleinern

SH+t Angezeigte Zahl schnell verkleinern

STP Regler sperren

SH+STP Regler freigeben

Tip!

® Angabe’SH +
- Taste SH dricken und halten.
- Zweite angegebene Taste drlicken.
e Displayanzeige
- Die Position des Pfeils ” [ kdnnzeichnet die aktuelle Bedienebene
(Code- oder Parameterebene).

Lenze 48XX/49XXSHB0198 7-109
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7.8.3 Aufbau des Bedienprogramms

Die Parametrierung des Antriebsreglers erfolgt in zwei Bedienebenen [Cder Code-
ebene und der Parameterebene. Das Symbol”—" in der Anzeige markiert die ak-
tive Bedienebene:

1. In der Codeebene wahlen Sie mit t oder s einen Code aus.
2. Mit der Taste PRG wechseln Sie in die Parameterebene.

3. Sie dndern den Parameter mit t oder s.
Beim Bestétigen fuhrt Sie das Bedienprogramm wieder zurlck auf die
Codeebene (Kap.7.8.4.1)

4. Bei Parametern mit hoher Auflésung (z. B. C032, C033, ...) kdnnen Sie
die zu &ndernde Stelle direkt bestimmen. Wenn Sie sich in der Parame-
terebene befinden, halten Sie die "SH”-Taste gedrickt und tippen Sie
auf s. Damit bewegen Sie den Cursor nach links zu den héherwertigen
Stellen. Mit gedrickter "SH”-Taste und t bewegen Sie den Cursor zu
den niederwertigen Stellen.

Codeebene

Der gesamte Codesatz des Antriebsreglers ist unterteilt in Standardcodesatz und
erweiterten Codesatz:

\ Erweiterter Codesatz \
Standardcodesatz (Werkeinstellung): zusétzliche Codes:
Codes fiir die hdufigsten Anwendungen Codes fiir spezielle Anwendungen

Sie schalten von Standardcodesatz auf erweiterten Codesatz um, wenn Sie
C000 = -2- wahlen und mit SH + PRG bestétigen.

Parameterebene

e Jeden Code sind Parameter zugeordnet, mit denen Sie Ihren Antrieb ein-
stellen bzw. den Betriebszustand auslesen kénnen.
® [Es gibt 4 verschiedene Parameterarten:
- absolute Werte einer physikalischen Gré3e (z. B. 400 V, 10 s)
- relative Werte von GerategréfBen (z. B. 50% Sollwert)
- Zahlenschlissel fur bestimmte Zustande
(z. B. -0- = Regler gesperrt, -1- = Regler freigegeben).
- Anzeigewerte

Diese Werte kdnnen nur angezeigt, aber nicht veradndert werden.
(z. B. C054 aktueller Motorstrom)

® Absolute und relative Werte kdnnen Sie in diskreten Schritten ver-
andern. Die Schrittweite kann sich dabei im Parametrierbereich andern.
- Beispiel Hochlaufzeit T; (C012):
- 3 Schrittweiten im gesamten Parametrierbereich
-T,von 0,01s-1s Schrittweite 0,01 s
- T, von 1s-10s Schrittweite 0,1 s
- T; von 10s-100s Schrittweite 1 s
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Grundlagen der Bedienung

Parameteranderung liber eine Codestelle

Tip!
Sollen die Anderungen durch Netzschalten nicht verloren gehen, miissen Sie den
gednderten Parametersatz speichern (Kap. 7.8.4.3).

Jeder Code, dessen Parameter Sie &ndern kdnnen, hat eine Werkeinstellung. Um
einen Parameter zu andern, gibt es [jé nach Code [drei Méglichkeiten.

Fir jede der Méglichkeiten ist ein Beispiel angeflgt.

Unmittelbare Ubernahme (Online)

Der Antriebsregler tbernimmt die gednderten Parameter sofort.
1. Mit s oder t Codestelle wahlen.

2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.

3. Mit s oder t Parameter andern.
Der Antriebsregler arbeitet sofort mit dem geanderten Parameter.
Dies ist auch mdglich, wahrend der Antrieb l&uft.

4. Mit PRG in die Codeebene wechseln.

,,,,,,,

Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
G0 |11 3/00/0 rpm » coj11) 3/0/0(0 ripjm
Nimajx| |D|rje|hjzla|h|l N|m a/x| |[D|rle|hfzl|a|h|l
mit s oder t
Parameter dndern
Parameter Einheit Code Parameter Einheit
1 2/ 7/5/0| |ripm PRG clol1l1] |- rpm
<«
Nima|x| |Dlrielh{z]a|h]|l Nim ajx| |D|rielhjz]a|h|l

48XX/49XXSHB0198
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Ubernahme mit SH + PRG

Der Antriebsregler Gbernimmt die ge&nderten Parameter erst nach Driicken von
SH + PRG.

1. Mit s oder t Codestelle anwahlen.

2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.

3. Mit s oder t Parameter &ndern (auch wéhrend der Antrieb l&uft)
4

. SH + PRG driicken. (--ok-- erscheint fir ca. 0,5 s in der Anzeige)
Der Antriebsregler arbeitet jetzt mit dem neuen Parameter.

Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
¢ 083 ol.lolo | |a P;G clos3 - o.lojo | A
F [{din|e|n/n|s|trlom Flell|dn|e|nn|s|triom
mit s oder t
Parameter dndemn
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
: SH+ PRG :

_.clos)3 1. 1200 | |a < closls | A

s| tirjom Flell|d|n|e|n/n

il
o
S
(s>
)
)

Ubernahme mit SH + PRG bei Reglersperre

Der Antriebsregler Gbernimmt nur bei gesperrtem Regler die gednderten Parame-
ter nach Driicken von SH + PRG.

1. Mit s oder t Codestelle anwéhlen

2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln
3. Mit s oder t Parameter andern (auch méglich, wahrend der Antrieb lauft)
4. STP drucken, um den Regler zu sperren.
5. SH + PRG driicken. (--ok-- erscheint fir ca. 0,5 s in der Anzeige)
6. SH + STP driicken, um den Regler wieder freizugeben
Der Antriebsregler arbeitet jetzt mit dem neuen Parameter.
Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
~iclofols | |- 1]1]- PRG clolols o |11 -
Klo|nf|i|lg|lu/r|alt|i|o|n » Dir|elh|z|. rre g./ |Tlalc/hjo
mit s oder t ¢
Parameter dndern
Code Parameter Einheit 4 grp Code Parameter Einheit
_cojos | |- 10- 2.5H+PRG | clojo/5 |-
konfiguration < Dir|e/hlz. kie|r
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7.8.4.2 Parameterdanderung Uber zwei Codestellen
Einige Einstellungen werden mit zwei Codestellen parametriert:
1. Mit der Eingabevorwahl den zu ver&dndernden Parameter wahlen
2. Im Einstellcode die eigentlichen Parameteranderungen durchfuhren.
Vorwahicode fiir Parametereingabe unter
€025 Geber €026 Geberkonstante
c027 Geberabgleich (Faktor)
€028 Geberabgleich (Divisor)
€029 Automatischer Abgleich
C038 Auswahl JOG-Sollwert €039 JOG-Sollwert
G100 Zusétzl. Hochlaufzeit und Ablaufzeit G101 Hochlaufzeit
C103 Ablaufzeit
G110 Monitorausgang Cc111 Monitorsignal
G108 Verstarkung
G109 Offset
Cc112 Auswahl frei belegbare digitale Eingange G113 Funktion der digitalen Klemme
C114 Polaritat
C115 Prioritdt der Funktion
G116 Auswahl frei belegbare digitale Ausgange | G117 Funktion der digitalen Klemme
G118 Polaritat
G128 Verzogerungszeit
G145 Auswahl frei belegbare analoge Eingdnge | G146 Signaleingang
G147 Prioritat
G192 Auswahl frei belegbare Fix-Sollwerte G193 Fix-Sollwerte
Beispiel “Automatischer Tachoabgleich”
Code-Ebene Parameterebene
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
PRG
G| 0[2|5 -1 1]- X G| 0/2|5 -1 -
Gle|ble|r Kl Il efmmie|[n |1, |2
mit s oder t ¢
Parameter &ndern
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
SH+ PRG
—({C|0[2]5 - 2|- , Cl0j2|5] |-
Gle|ble|r K| Il efmmje|n
mit s oder t #
Codestelle wahlen
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
G| 02 X X|X|X] r| pjm X C|0/2|5 YIYIYY|r|pm
Al u tiom Gle| be|rialblg|!l]. Alu tiom .| |Gleble rabgl .
mit s oder t ¢(
Parameter &ndern
Code Parameter Einheit Code Parameter Einheit
SH+ PRG
clo2/a YYYY f pm +E clo29| | YIYY|Y|r|p/m
Alu/tiom| .| |Gle|ble|rjalblg|l]. Ajult|ojm|. | |G|e|bje|rjalbjg|l].
Parameter geédndert

Lenze
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7.8.4.3

7.8.4.4

Parametersatz speichern
(sieche auch Kap. 7.4.2)

Damit Ihre Einstellungen nach dem Netzausschalten nicht verloren gehen, missen
Sie die Parameter speichern.

Sie kénnen bis zu vier verschiedene Parametersétze anlegen, wenn Sie z. B. mit
einer Maschine unterschiedliche Materialien verarbeiten oder verschiedene Be-
triebszustande (Einrichtbetrieb, "stand by” usw.) dies erfordern.

Wenn Sie nur einen Parametersatz benétigen, speichern Sie die Anderungen dau-
erhaft unter Parametersatz 1, da der Antriebsregler nach jedem Einschalten auto-
matisch Parametersatz 1 adt:

1. Mit s oder t CO03 wahlen.
2. Mit PRG in die Parameterebene wechseln.

3. Mit s oder t Parameter auf -1- setzen.
Dies ist auch mdéglich, wahrend der Antrieb l4uft.

4. SH + PRG dricken.
--ok-- erscheint fir ca. 0,5 s in der Anzeige.
lhre Einstellungen sind dauerhaft unter ”Parametersatz 1” gespeichert.

Parametersatz laden
(sieche auch Kap. 7.4.2)
Das Laden ist nur bei Reglersperre mdglich.

Warnung!

Mit dem Laden eines neuen Parametersatzes wird der Regler neu initialisiert und
verhalt sich wie nach dem Netzeinschalten.

Benutzen Sie als Quelle fur die Reglersperre nur die Klemme X2/28! Sonst kann
der Antrieb beim Umschalten auf einen anderen Parametersatz unkontrolliert an-
laufen.

Beim Netzeinschalten

Der Antriebsregler 1&dt automatisch Parametersatz 1.

Uber Tastatur

1. Regler Uber Klemme 28 sperren.

Mit PRG in die Parameterebene wechseln

Mit s oder t CO02 wéhlen.

Mit s oder t gewlinschten Parametersatz auswahlen.

o > 0D

Mit SH + PRG bestétigen (--ok-- erscheint fir ca. 0,5 s in der Anzeige).
Der gewahlte Parametersatz ist geladen. Gerat wieder freigeben.
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Bei Klemmensteuerung

Bei Klemmensteuerung kénnen Sie Uber die digitalen Eingdnge auf andere Para-
metersétze umschalten:

- In jedem Parametersatz mussen ein oder zwei dig. Eingdnge mit "Parame-
tersatz wahlen” und ein dig. Eingang mit "Parametersatz laden” belegt
sein.

- In allen Parametersétzen, die Sie benutzen wollen, missen diese digitalen
Eingange gleich belegt sein.

- Der Antriebsregler liest die mit ”Parametersatz wéhlen” belegten Klemmen
als Binarcode. Der Eingang mit der kleineren Zahl ist der 1. Eingang, der
Eingang mit der gréBeren Zahl der 2. Eingang (z. B. E1 = 1. Eing., E2 = 2.
Eing.).

1. Eingang Eingang
Parametersatz 1 0
Parametersatz 2 1
Parametersatz 3 (1]

2.
0
0
1
Parametersatz 4 1

Der Eingang mit der Funktion ”Parametersatz laden” ist flankengetriggert. Lange
des HIGH-Impulses: 10 ms...2 s.

1. Digitale Eingénge ansteuern, die mit der Funktion ”Parametersatz wéh-
len” belegt sind.

2. Regler sperren mit LOW-Signal an Klemme 28.

3. HIGH-Impuls an digitalen Eingang anlegen, der mit der Funktion ”Para-
metersatz laden” belegt ist.

4. Wenn das Laden beendet ist, zeigt C002 die Nummer des geladenen
Parametersatzes.

5. Regler freigeben.

7.8.4.5

Lenze

Tip!
Mit Anforderung eines neuen Parametersatzes wird flr die Zeit, in der der Antriebs-
regler nicht auf neue Eingangssignale reagieren kann, die RDY-Meldung (LED-Zu-
standsanzeige und Klemme 44) zurickgenommen.

PaBwortschutz

Mit einem PaBwort (dreistellige Zahl) kdnnen Sie Ihre Parametereinstellungen vor
unbefugtem Zugriff schutzen. Ohne Eingabe des Paf3wortes sind die Parameter
des Standard-Codesatzes dann nur noch lesbar, aber nicht mehr veranderbar. Die
Parameter des erweiterten Codesatzes sind weder lesbar noch veranderbar:

1. Unter C094 das PaBwort eingeben.

2. C000 auf -0- setzen ("Standard-Codesatz nur lesen”).
Die Codestelle CO0O ist jetzt erst wieder nach Eingabe des PaBwortes
veranderbar.

48XX/49XXSHB0198
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7.8.5 Bedienungsarten
Sie kénnen den Antriebsregler auf verschiedene Arten an lhre Anwendung anpas-
sen:
Klemmen: Mit den Klemmen steuern Sie den Antriebsregler.
Bedieneinheit:  Mit den funf Tasten und der Klartextanzeige auf der Bedienein-
heit parametrieren und steuern Sie den Antriebsregler.
LECOM1: LECOM1 ist ein Protokoll zur Steuerung und Parametrierung
des Geréts Uber einen PC oder andere Leitsysteme. Die Signale
werden nach den Schnittstellennormen RS232C und RS485
verarbeitet. Sie kbnnen den Antriebsregler ber X6 an ein tber-
geordnetes System anschlief3en.
LECOM2: Fiar erhéhte Anforderungen kénnen Sie den Antriebsregler mit
LECOM2 (ber Feldbus-Anschaltbaugruppen fir Standard-
Bussysteme (InterBus-S, PROFIBUS etc.) steuern und parame-
trieren.
Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(001 [Bedie- 0 Steuerung Parametrierung Bei CO01 = -2-, -3-, -4-, -5-, -7- muB
nungsart -0- Klemmen Tastatur TRIP-Reset (C043) iiber die Schnittstelle
_1 - Tas'[a’[ur Tastatur Oder ggf Ubel’ Klemme erfolgen
9. Kemmen LECOMT Mit LECOM2 ist TRIP-Reset auch ﬂbe[ das
3 LECOMI LECOMH %ﬁuen/vort des ProzeBdatenkanals mog-
-4-  Klemmen LECOMZ (%) '
-5~ LECOM2 (¥ LECOM2 (*) () Feldbus
-6~ LECOM2 (¥ Tastatur
-7-  LECOM2 (Y LECOM1
o Tip!
l Bei Steuerung Uber Tastatur, LECOM1 und LECOM2 bleiben die Klemmenfunktio-
nen Reglerfreigabe (X1/28), Schnellstop (X1/21 und X1/22) und der Zusatzsollwert
(X1/6) in den Konfigurationen C005 = -1X-, -4X-, -5X- erhalten.
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Werkeinstellung ist die Anzeige des Standard-Codesatzes.
Der erweiterte Codesatz wird angezeigt, wenn Code C000 = -2- gewéhlt wird.

Code Bezeich- Einstellimdglichkeiten

nung Lenze Auswahl

Info

(000 1Codesatz 1 -0-

(+ PW) Standard Codesatz nur lesen
-1- (+ PW) Standard Codesatz

-2- (+ PW) Erweiterter Codesatz

-9- Nur fiir Service
-11- Codesatz Automatisierungsbaugruppe

Nur Uber Tastatur umschaltbar!

Wenn unter C094 ein PaBwort definiert ist,
ist ein Wechseln von -0- nach -1- bzw.
-2- nur nach der Eingabe des PaBworts
mdglich (+ PWY):

1. G000 andern, mit SH + PRG bestatigen.
2. Mit s oder t das PaBwort einstellen.

3. Mit SH + PRG bestatigen.

C094*[TAnwender- 0 0 {1} 999 0 = kein PaBwortschutz (siehe auch CO00)
paBwort
Sprache
Code \Bezeich- Einstellmdglichkeiten
‘nung Lenze Auswahl Info
C098  Sprache 0 -0- deutsch
-1- englisch
-2-  franz6sisch
Istwertanzeigen
Code Bezeich- Einstelimdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C051 Nist Dreh- -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Anzeige: Drehzahlistwert
zahl
C052*  Motorspan- ov 1w 600V Anzeige: Motorspannung Uy
nung
C054  Motorstrom 00A 0,1 A} 100 A Anzeige: Matorstrom Iy
100 A 1A 2000 A
C056 | Momenten- -100,0 % Mpax {0,1 %} +100,0 % Mpax Anzeige: Momentensollwert
sollwert Im Ankerstellbereich: 100% My entspre-
chen 100% lnax (C022, C023)
C060* |Rotorlage 0..2047 Anzeige: absolute Rotorwinkelposition,
normiert auf 2048 Ink./Umdrehung. Bei
Inkrementalgeberriickfiihrung: Anzeige
erst nach Auftreten des Nullspurimpulses.
C061*  If+Ausla- 0,0 % {0,1 %} 105,0% Anzeige: "IfAuslastung”. Startwert bei
stung Netzschalten ist immer 100 % !
G185 Pwiotor -500,0 kW 0,1 kWy  500,0 kW Anzeige: aktuelle Motorleistung
C186  Mwitor -999 Nm {1 Nm} 999 Nm Anzeige: aktuelles Motordrehmoment
C187  |lrsal 0,00 A {001A4 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromsollwert
C188  |Irst 0,00 A {0,01A4 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromistwert
C189  fye 0,0 Hz {0,1 Hz} 100,0 Hz Anzeige: aktuelle Netzfrequenz

Lenze
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Einschaltanzeige

Wenn Sie den Antriebsregler einschalten, erscheint zunédchst C083 (Feldstrom).
Um die Einschaltanzeige zu &ndern, mussen Sie die gewiinschte Codenummer
unter C004 eingeben.

Code  Bezeich- Einstellmdglichkeiten

| nung Lenze |Auswahl Info

€004 [1Einschalt- 83 |0 {1} 999 Code-Nr. fiir Einschaltanzeige: Nur bei
anzeige C001= -0-, -1-, -6- veranderbar

Identifizierung

Unter C093 kdnnen Sie den Gerétetyp ablesen.
Unter C099 kdnnen Sie ablesen, mit welcher Softwareversion der Antriebsregler

arbeitet.
Code Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C093* |Gerateken- 49XX Anzeige: Gerétetyp
nung
€099* |Software- 496.X Anzeige: Gerétereihe und Softwareversion
versionen

7-118  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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7.9 Codetabelle
So lesen Sie die Codetabelle:
Spalte Abkiirzung Bedeutung
Code G013 Codestelle C013
e Parameterwert wird sofort iibernommen (Onling).
(009* o Codestelle des erweiterten Codesatzes
G001 o Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+ PRG (ibernommen.
[C002] « Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+ PRG iibernommen,
aber nur bei gesperrtem Regler.
Bezeichnung Bezeichnung der Codestelle als Langtext
Lenze Werkeinstellung der Codestelle
Auswahl 1 {1 %} 99 minimaler Wert {kleinste Schrittweite/Einheit} maximaler Wert
Info - Bedeutung der Codestelle und zusétzliche wichtige Erlduterungen zur Codestelle
Code | Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze |Auswahl Info
€000 C—1Codesatz 1 -0 (+ PW) Standard Codesatz nur lesen Nur ber Tastatur umschaltbar!
Wenn unter C094 ein PaBwort definiert ist,
-1- (+PW) Standard Codesatz ist ein Wechseln von -0- nach -1- bzw.
. i -2- nur nach der Eingabe des PaBworts
2 (+ PW) Erweiterter Codesatz oglch (+PW) 9
-9- Nurfiir Service 1. C000 andern, mit SH+ PRG bestitigen.
. 2. Mit s oder t das PaBwort einstellen.
-11-  Codesatz Automatisierungsbaugruppe 3. Mit SH+ PRG bestitigen.
[C001] |Bedie- 0 Steuerung Parametrierung Bei C001 = -2-, -3-, -4-, -5-, -7- muB
nungsart -0- Klemmen Tastatur TRIP-Reset (C043) iiber die Schnittstelle
_1 - Tas’[a’[ur Tastatur Odel’ ggf Uber K|emme erfolgen
9. Kemmen LECOMT g/ltit LECOIr\tA%j ist;RIP—BRdestet ﬁUCh|Ube[ das
euerwort des ProzeBdatenkanals mog-
-3~ LECOMI LECOM oh g
-4- Klemmen LECOM2 (*)
-5- LECOM2 (*) LECOM2 ()
-6- LECOM2 (%) Tastatur
-7- LECOM2 (*) LECOM1
(*) Feldbus
[C002] |Parameter- = 0  -0- Werkeinstellung Parametersatz 1 wird nach jedem Netzein-
satz laden -1- Parametersatz 1 schalten automatisch geladen. Ist tiber
- Parametersatz 2 Klemme ein anderer Parametersatz ausge-
3 Parametersatz 3 wahlt, wird zusétzlich der gewéahite Para-
4 Parametersat 4 metersatz geladen.
€003 1 Parameter- 1 -1- Parametersatz 1
satz spei- -2-  Parametersatz 2
chern -3- Parametersatz 3
-4- Parametersatz 4
€004 1Einschalt- 83 0 {1} 999 Code-Nr. fiir Einschaltanzeige: Nur bei
anzeige C001= -0-, -1-, -6- veranderbar
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Code

Bezeich-
nung

Einstellmoglichkeiten

Lenze

Auswahl

Info

[C005%]

Konfigura-
tion

11

Drehzahlregelung mit Zusatzsollwert
-10-  Ankerspannungsregelung

Nggli: @nalog an X1/8

Nz analog an X1/6

Mgrenz analog an X1/1, 1/2.
-11-  Istwertgeber: Tacho an X1/3,X1/4

Ngoy: analog an X1/8

N,y analog an X1/6

Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-12-  Istwertgeber: Resolver an X7

Ngoli: @nalog an X1/8

Nz analog an X1/6

Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-13-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X9

Nggli: @nalog an X1/8

N,y analog an X1/6

Myrenz @nalog an X1/1, X1/2

Momentenregelung mit Drehzahlklammerung und
Zusatzsollwert
-40-  Ankerspannungsregelung
Nggy: analog an X1/8
Nz analog an X1/6
Moii: @analog an X1/1, X1/2
-41-  Istwertgeber: Tacho an X1/3,X1/4
Nggli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
M) analog an X1/1, X1/2
-42-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngoy: analog an X1/8
N,y analog an X1/6
M) analog an X1/1, X1/2
-43-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X9
Nggli: @nalog an X1/8
Nz analog an X1/6
Mg analog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Masterantrieb mit Zusatzsollwert
-52-  Istwertgeber: Resolver an X7

Nggli: @nalog an X1/8

Nz analog an X1/6

Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-53-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X5

Ngoy: analog an X1/8

N,y analog an X1/6

Myrenz: @analog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Schiene
-62-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngg: digital an X9
Mgrenz analog an X1/1, X1/2
-63-  Istwertgeber: Inkrementalgeber an X5
Ngg: digital an X9
Myrenz @nalog an X1/1, X1/2

Leitfrequenz-Kaskade

-72-  Istwertgeber: Resolver an X7
Ngg: digital, X5
Myrenz @nalog an X1/1, X1/2

Bei CO05 = -10- oder -40- ist keine ablé-
sende Feldregelung méglich.

Ein Wechsel der Konfiguration dndert Re-
gelstruktur und Klemmenbelegung und
aktiviert wichtige Uberwachungsfunktio-
nen.

Uberwachungsfunktionen &dndem:
C119/C120

Klemmensignale umbelegen:
C145/C146.

(009* Geratea-

dresse

48XX/49XXSHB0198

1 {1} 99

Busteilnehmernummer bei Betrieb iber
Schnittstelle: Parameter X0 reserviert fiir
Broadcast an Teilnehmergruppen.

Nur bei G001 = -0- und -1- verdnderbar.

Lenze
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

Cco11 Nax 3000 | 250 rpm {1rpm} 5000 rpm Nimax ist BezugsgroBe fiir die analoge und
Drehzahl rpm die relative Sollwertvorgabe, fiir die Hoch-

laufzeiten und fiir die Ablaufzeiten. Bei Pa-
rametrierung tiber Schnittstelle:

GroBere Anderungen in einem Schritt nur
bei Reglersperre durchfiihren.

C012  |Hochlauf- | 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf 0...Npax
zeit Tir fiir 1s {0,1 s} 10s
Hauptsoll- 10s {1s) 100's
vert 100's {10s) 9905

C013  |Ablaufzeit  0,00s |0,00s {001t 1s Zeit bezogen auf 0...Nyax
Tis fur 1s 0,19 10s
Hauptsoll- 10s {1s} 100's
wert 100's {10s) 9905

C017*  |Schalt- -3000 -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Unterschreitet die Istdrehzahl die Ver-
schwelle rpm gleichsdrehzahl n,, wird der entsprechen-
Migt [0k de Ausgang aktiv.

C019*  |Schalt- 50 rpm O rpm {1 rpm} 5000 rpm Unterschreitet die Istdrehzahl die An-
schwelle sprechschwelle, wird der entsprechende
Nigt=0 Ausgang aktiv.

0022  +lmax Gera- | Stromgrenze von Briicke 1 Grenzstrom gerdteabhangig:

Grenzstrom | tebe- o {0,1A} 100A 29A  (4902)
sTr?gss 100A (1A} 1200A 45A  (4903)

90A  (4904)

strom 150A  (4905)

240A (4906)

0023  -lax Stromgrenze von Briicke 2 300A (4907)
Grenzstrom 0 {0,1A} 100A 400A (4X08)

100A (1A} 1200A 600A  (4X09)
840A (4X11)
1200A (4X12)
1350A (4X13)

C025 [1Eingabevor- 2  -1- Klemmen X1/1, X1/2 Mit C025 den Eingang wahlen, der mit
wahl; Ge- -2- Klemmen X1/3, X1/4 €026, C027, C028 oder C029 abgegli-
berauswahl -3- Kiemme X1/6 chen werden soll.
fiir Abgleich -4 Klemme X1/8

-5- Ankerspannungsriickfiihrung
-10 Leitfrequenz-Eingang X5
-11-  Leitfrequenz-Eingang X9
-12- Resolver X7

-13-  Encoderausgang X8

(026 [_1Geberkon- = OmV | Bei 025 = -1-, -2-, -3-, -4-: Die Geberkonstanten werden durch Laden
stante fiir Offsetkorrektur der analogen Eingénge der Werkeinstellung nicht iiberschrieben.
€025 9999V {ImVi  +9999 mV

0V Bei C025 = -5-:
Offsetkorrektur der Ankerspannungsriickfiihrung
-100V {1V} +100V

1 BeiC025=-10-,-11-:

Geberkonstante der Leitfrequenz-Eingange
-0- 8192 Inkremente / Umdrehung
-1- 4096 Inkremente / Umdrehung
-2- 2048 Inkremente / Umdrehung
-3- 1024 Inkremente / Umdrehung
-4- 512 Inkremente / Umdrehung
-5- 256 Inkremente / Umdrehung
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
(026 [_1Geberkon- 3 BeiC025=-13-: Die Geberkonstanten werden durch Laden
stante fir Geberkonstante des Encoderausgangs bei Resolverriick- | der Werkeinstellung nicht iberschrieben.
€025 filhrung
-1- 256 Inkremente / Umdrehung
-2- 512 Inkremente / Umdrehung
-3- 1024 Inkremente / Umdrehung
-4- 2048 Inkremente / Umdrehung
€027  |Verstar- 1,000 BeiC025 = -1-, -2-, -3-, -4-:
kungsfaktor Verstarkungsfaktor der analogen Eingdnge
fir C025 -2,500 {0,001} +2,500
1,000 Bei C005= -11-,-41-;
Verstarkungsfaktor des Tachoeingangs X1/3, X1/4
0,010 {0,001} +9,999
1,010 Bei C025 = -5-:
Verstarkungsfaktor der Ankerspannungsriickfiihrung
0,100 {0,001} +9,999
0,1000 Bei C025 = -10-, -11-: Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Verstarkungsfaktor der Leitfrequenz-Eingédnge Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
-3,2767 {0,0001}  +3,2767
1,000 Bei C025 = -12-:
Verstarkungsfaktor des Resolvers
-32,767 {0,001} +32,767
€028  Divisor fiir 10,1000 Bei C025 = -10-, -11-:
€025 Divisor fiir die Leitfrequenz-Eingange
0,0001 {0,0001}  3,2767
€029 [_1Automati- Fir alle Konfigurationen gilt:
scher Ab- Ist ein automatischer Abgleich nicht mog-
gleich fiir lich, wird der alte Wert beibehalten. Die
€025 Meldung --ok-- erscheint nicht.
Bei C025 = -1-, -2-, -3-, -4~ 1.Regler sperren.
Automatischer Abgleich fiir analoge Eingdnge 2.Sollwert an gewdhlter Klemme einstel-
-100 % {0,1%} 100,0% len.
3. Hierfiir geltenden Wert eingeben.
4.C027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -2- und Tacho an X1/3, X1/4 oder Abgleich bei laufendem Antrieb:
bei C025 = -5- und Istwert aus Ankerspannungs-Riick- | 1.Anzeige zeigt aktuelle Drehzahl.
fiihrung: 2.\Wahre Drehzahl mit Handtacho messen.
Nist-Abgleich 3.Wahre Drehzahl eingeben.
0 rpm {1rom} 5000rpm 4. Antrieb lauft auf wahre Drehzahl ein.
5.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -10-, -11-: Automatischer Abgleich nur mdglich, wenn
Abgleich der Leitfrequenz-Eingénge X5, X9 X5 oder X9 nicht als Drehzahlistwert-Ein-
-100,0% 0,1% 100,0% génge konfiguriert sind:
1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.
2.Gewiinschten Ausgangswert eingeben.
3.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
Bei C025 = -12- Automatischer Abgleich nur mdglich, wenn
Abgleich des Resolvers der Resolver nicht als Drehzahl-Riickfiihr-
-100,0% 0,1%  100,0% system benutzt wird:
1.Anzeige zeigt aktuellen Ausgangswert.
2.Gewiinschten Ausgangswert eingeben.
3.0027 zeigt errechneten Verstarkungs-
faktor.
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C030 [1Konstante 1 -0- 8192 Inkremente / Umdrehung Inkrementanzahl pro Umdrehung fiir den
fir den -1- 4096 Inkremente / Umdrehung Leitfrequenzausgang
Leitfre- -2- 2048 Inkremente / Umdrehung
quenzaus- -3- 1024 Inkremente / Umdrehung
gang 4- 512 Inkremente / Umdrehung
-5- 256 Inkremente / Umdrehung
C032* |Getriebe- 0,1000  -3,2767 {0,0001}  3,2767 Zahler des Getriebefaktors bei Konfigura-
faktor: Zah- tionen mit Leitfrequenz
ler Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
C033* |Getriehe- 10,1000  0,0001 {0,0001}  3,2767 Nenner des Getriebefaktors bei Konfigura-
faktor: Nen- tionen mit Leitfrequenz
ner
C034*_IStromleit- 0 -0- iLeit = -20 MA ... +20 mA Um einen Stromleitwert vorzugeben,
wert -1- |iLeit |= 4 MA ... 20mA Schalter S3/1 zusatzlich auf ON stellen.
Bei C034 = -1-: )
Ist i it < 2mA, erfolgt die Uberwachungs-
meldung Sd5.
C038 C1Eingabe- 1 |-1-  Auswahl JOG1 JOG-Sollwert wéhlen, der unter C039 ein-
vorwahl: -2-  Auswahl JOG2 gestellt werden soll.
JOG-Soll-
wert 15-  Auswahl JOG15
C039  JOG-Dreh- -100,0 % Ny 10,1 %} +100,0 % Nrax Freigabe der JOG-Sollwerte iiber die digi-
zahl zu 100,0% JOG1 talen Eingdnge oder iber C045.
Co38 75,0% J0G2
50,0% JOG3
25,0% JOG4
0,0% JOG5
0,0% JOG15
€040 Reglerfrei- -0- Regler gesperrt Eingabe nur tiber LECOM1 oder LECOM2
gabe -1- Regler freigegeben maglich. C183 zeigt die Quelle an, die
Reglersperre gesetzt hat.
C041 C_1R/L-Dreh- -0- Hauptsollwert nicht invertiert Eingabe nur bei Steuerung (iber Tastatur
richtung -1- Hauptsollwert invertiert oder Schnittstelle mdglich.
Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
€042 C_1Schnellstop -0- kein Schnellstop Eingabe nur bei Steuerung (iber Tastatur
(entspricht X2/21 oder X2/22 = HIGH) oder Schnittstelle méglich.
-1- Schnellstop aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige.
(entspricht X2/21 und X2/22 = LOW)
Antrieb lduft an der Schnellstoprampe G105 bis
zum Stillstand
C043* TFehler -0- Lesen: kein aktueller Fehler vorhanden Nur @ber die Schnittstellen wéhlbar.
riicksetzen Schreiben: Fehler zuriicksetzen
-1- Lesen: aktueller Fehler vorhanden
€045 [1J0G-Frei- 0 -0- Hauptsollwert (C046) aktiv Bei Klemmensteuerung nur Anzeige
gabe -1- Sollwert JOG1 aktiv
-15-  Sollwert JOG15 aktiv
C046  |ngy Dreh- -100,0 % npax 10,1 %} +100,0 % Nyax Bei Klemmensteuerung nur Anzeige. Wird
zahl die Klemmensteuerung deaktiviert, (iber-
nimmt das Gerat den zu diesem Zeitpunkt
giiltigen Klemmenwert.
Lenze 48XX/49XXSHB0198 7-123
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C047  Momenten- -100,0 % Mgy {01 %} +100,0 % Mipax Bei Klemmensteuerung nur Anzeigepara-
grenze meter. Wird die Klemmensteuerung deakti-
viert, tibernimmt das Gerat den zu diesem
Zeitpunkt giiltigen Klemmenwert. Im An-
kerstellbereich: 100 % Myax entsprechen
100 % lygx (€022, C023)
C049  Zusatzsoll- -100,0 % npax 10,1 %} +100,0 % Nyax Anzeige: Zusatzsollwert von Klemme
wert
0050  nggram -180,0 % Nax 10,1 %} +180,0 % Nyax Anzeige: Drehzahlsollwert am Eingang des
Regler Drehzahlreglers
€051 Nigt Dreh- -5000 rpm {1 rpm} +5000 rpm Anzeige: Drehzahlistwert
zahl
C052* | Motorspan- ov v 600V Anzeige: Motorspannung Up
nung
C054  Motorstrom 0,0A 0,1 A 100 A Anzeige: Motorstrom
100 A 1A 2000 A
C056  Momenten- -100,0 % Myax {0,1 %} +100,0 % Mpax Anzeige: Momentensollwert
sollwert Im Ankerstellbereich: 100% My entspre-
chen 100% lpay (C022, C023)

C060* | Rotorlage 0...2047 Anzeige der absoluten Winkelposition des
Rotors, normiert auf 2048 Ink./Umdre-
hung.

Bei Inkrementalgeberriickfiihrung erfolgt
die Anzeige erst nach Auftreten des Null-
spurimpulses.

C061* |IftAusla- 0,0% {0,1 %} 105,0% Anzeige: ”IfAuslastung”

stung Startwert bei Netzschalten ist immer
100 %!
C063 Iy am -100,0 % lyax 10,1 %} +100,0% hyax Anzeige: Stromsollwert am Stromreglerein-
Regler gang
€065  Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn eine Meldung auftritt:
zeige: Mel- keine aktuelle Meldung 1.Die Anzeige schaltet um auf C065.
dung CE9  Kommunikationsstérung (serielle Schnittstelle) |2.Die Meldung blinkt solange, bis der Feh-
EEr  externer TRIP (von Klemme) ler beseitigt ist.
LF Netzfrequenzfehler fye, < 47Hz Je nach Konfiguration von G119/ G120
W Unterspannung kann sich der Antrieb fiir die Dauer der
LUI  Phasenfehler, Netzunterbrechungen Meldung sperren und selbst wieder an-
OF Netzfrequenzfehler fye, > 63Hz :eslffen, wenn die Fehlerursache beseitigt
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten) 3.Die Meldung wird in den Historienspei-
cher von C0B5 eingetragen.
Die 8 letzten Eintrage sind mit tund s
abrufbar. Die zuletzt gespeicherte Mel-
dung erscheint als erste. Beim Netz-
schalten wird der Historienspeicher ge-
ldscht.
7-124  48X049XXSHBO198 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C066  |Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn eine Warnung auftritt:
zeige: \War- keine aktuelle Warnung 1.Die Anzeige schaltet um auf C0G6.
nung ACl  Ankerkreis unterbrochen 2.Die Warnung blinkt solange, bis der
CE0  Kommunikationsstorung (Automatisierungsin- Fehler beseitigt ist.
terface) 3.Die Warnung wird in den Historienspei-
CE9  Kommunikationsstérung (serielle Schnittstelle) cher von C066 eingetragen.
dEr Motor blockiert oder Feld unterbrochen Die 8 letzten Eintrage sind mit t und s ab-
EEr externer TRIP (von Klemme) rufbar. Die zuletzt gespeicherte Warnung
FCI Unterbrechung im Erregerkreis erscheint als erste. Beim Netzschalten
005 I Uberlast (Gerdteschutz) wird der Historienspeicher nicht geldscht.
06  PmUberlast (Motorschutz)
OH  Ubertemperatur Kiihlkérper
OUE  Netziiberspannung
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten)
Sd1 Tacho kurzgeschlossen oder unterbrochen
Sd2  Drahtbruch Resolver
Sd3  Geberfehler an X5
Sd4  Geberfehleran X9
Sd5  Stromleitwert < 2mA bei C034 = -1-
SP Geber verpolt
Ut5 183V Versorgungsspannung fehlt
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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C067  Fehleran- Anzeige Bedeutung Wenn ein TRIP auftritt:
zeige: TRIP kein aktueller Fehler 1.Die Anzeige schaltet um auf C067.
ACI Ankerkreis unterbrochen 2.Der TRIP blinkt solange, bis der Fehler
CCr  Systemstdrung beseitigt ist und der Fehlerspeicher zu-
CE0  Kommunikationsstdrung iiber Automatisie- riickgesetzt wird.
rungsinterface Fehlerspeicher zuriicksetzen:
CE9  Kommunikationsstérung (serielle Schnittstelle) it St PRG oder iiber Eingang TRIP-
dEr  Motor blockiert oder Feld unterbrochen ResetiViit LECOM tiber C043 oder iiber
EEr  externer TRIP (von Klemme) Eingang TRIP-Reset
FCl Unterbrechung im Erregerkreis 3.Der TRIP vwrd in den Historienspeicher
LF Netzfrequenzfehler fye, < 47Hz von C067 elng.etre.l.gen.. .
Netz Die 8 letzten Eintrége sind mit t und s
LU Unterspannung ;
abrufbar. Der zuletzt gespeicherte TRIP
LUt Phasenfehler, Netzunterbrechungen erscheint als erster. Beim Netzschalten
0C5  IixUberlast (Gerateschutz) wird der Historienspeicher nicht ge-
0C6  PrtUberlast (Motorschutz) lscht.
OF Netzfrequenzfehler fier, > 63Hz
OH  Ubertemperatur Kiihlkdrper Nach PR-TRIP muB beim Antriebsregler
OUE  Netziiberspannung 48XX oder bei 2Q-Anwendung die Code-
P03 Schleppfehler (Toleranz tiberschritten) stelle C180 wieder auf 2Q-Betrieb gestellt
P13 Winkeliiberlauf werden.
(Winkeldifferenz kann nicht mehr ausgeregelt
werden)
PER  Softwarestérung
(Riicksprache mit Werk erforderlich)
PR alle Parameter zuriickgesetzt (Werkeinstellung)
PR1 Parametersatz 1 zurtickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
PR2  Parametersatz 2 zuriickgesetzt (Werkeinstellung)
PR3 Parametersatz 3 zuriickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
PR4  Parametersatz 4 zuriickgesetzt (Werkeinstel-
lung)
Sd1 Tacho kurzgeschlossen oder unterbrochen
Sd2  Drahtbruch Resolver
Sd3  Geberfehleran X5
Sd4  Geberfehleran X9
Sd5  Stromleitwert < 2 mA bei C034 = -1-
SP Geber verpolt
u1s 13V Versorgungsspannung fehlt
(068  |Betriebszu- Bit Bedeutung 16-Bit-Statusinformationen
stand 0-3 Betriebsfehler (bitdecodiert) Nur lesbar iiber LECOM. Die Signale sind
4-7  Kommunikationsfehler (bitcodiert) genau beschrieben im Lecom-A/B-Proto-
8 Reglerfreigabe koll.
9 Ngt= 0
10 Sollwert-Invertierung
11 Impulssperre
12 Schnellstop
13 Imax-Grenze erreicht
14 Nist = Nsoll
15 TRIP-Fehlermeldung
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C069  |Geratezu- Bit Bedeutung 8-Bit-Statusinformation
stand 0 Betriebsfehler Nur lesbar iiber LECOM. Die Signale sind

1 Kommunikationsfehler genau beschrieben im LECOM-A/B-Proto-
2 Bedienungsart wurde umgeschaltet koll

3 Steuerung tiber LECOM aktiv

4 Steuerung (iber Klemmen aktiv

5 Geréte-Reset (CCr-Fehler)

6 unbenutzt

7 Reglerfreigabe

€070 Vpdes 8 1 {1} 1000 Verstarkungsabgleich des Drehzahlreglers:
Drehzahl- 1.Bei niedriger Drehzahl Viy, erhthen, bis
reglers der Antrieb beginnt, hochfrequent zu

schwingen.
2.y verringern, bis die Drehzahl stabil
ist.

[C071%] Ty, des 400 20ms {10 ms} 2000 ms Nachstellzeit des Drehzahlreglers
Drehzahl- ms 9999 ms Ton = 9999 ms: l-Anteil abgeschaltet
reglers (nur bei Reglersperre mglich)

C072* Ky des 0 OV {0,1} 9,00pq Differentialanteil des Drehzahlreglers
Drehzah-
reglers

C077*  VydesFel- 10 0,1 {0,1} 5,0 Verstarkungsabgleich des Feldstromreg-
dreglers lers

C078* TydesFel- 300 70ms {10 ms} 2000 ms Nachstellzeit des Feldstromreglers
dreglers ms

C079*  |PT1-Glied 140 30ms {10 ms} 9000 ms Eine VergroBerung der Zeitkonstante er-
Zeitkon- ms hoht den Entkopplungsgrad zwischen An-
stante fiir ker- und Feldregelkreis.

Feldregler-
dédmpfung

C081* | Motorbe- 6,7 kW 0,0 KW 0,1 kW} 10,0 kW Siehe Typenschild des Motors
messungs- 10kW {1kW} 1000kW
leistung

C083 [1Feldbemes-  0A 0A {0,01AF  30,0A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
sungsstrom 0A/0,1A ... 35A (4902, 4903)

0A/0,3A... 10A (4904 - 4907)
0A/0,3A ... 15A (4X08)

0A/0,3A ... 30A (4X09 - 4X13)
Daten des Motortypenschilds gelten als
Sollwert fiir den Feldstrom. Bei sehr klei-
nen Feldstromen evtl. Ziindhilfebeschal-
tung vorsehen.

C084* /R Anker- ' 10ms 0ms {5 ms} 30 ms Anpassung des Stromreglers an kompen-
zeitkon- sierte und unkompensierte Motoren
stante 0 ms = Anpassung inaktiv

C085*[_Thermische ' 1,0min 1,0 min {0,1 min} ~ 100,0 min Bendtigt fur "It -Uberwachung” (Motor-
Motorzeit- schutz)
konstante

C087 _IMotorbe- 3000 | 300 rpm {1 rpm} 5000 rpm Siehe Typenschild des Motors
messungs- | rpm
drehzahl
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(€088 | Motorbe- 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
messungs- 100A {1A} 3600 A 0.87A  (4902)
strom 0.135A (4903)
0..270A (4904)
0..450A (4905)
0..720A  (4906)
0..900A (4907)
0..1200A (4X08)
0..1800A (4X09)
0..2520A (@X11)
0..3600A (4X12)
0..4050A (4X13)
Siehe Typenschild des Motors
€090 _IMotorbe- 420V 150V v 650V Siehe Typenschild des Motors
messungs- Max. zulassige Ausgangsspannung des
spannung Antriebsreglers beachten!
C093* [Gerateken- 49XX Anzeige: Geratetyp
nung
C094*  Anwender- 0 0 {1} 999 0 = kein PaBwortschutz (siehe auch C000)
paBwort
098  Sprache 0 -0- deutsch
-1- englisch
-2- franzosisch
C099*  Software- 496.X Anzeige: Gerétereihe und Softwareversion
\ersion
C100*_Eingabevor- -1- Hochlaufzeit Ty /Ablaufzeit Ti Erweitert Tir (CO12) und Ti¢ (CO13) um
wahl: -2- Hochlaufzeit Ty /Ablaufzeit Tie max. 15 weitere Wertepaare. Umschaltbar
Zusatzliche iiber C130:
Hochlauf- -15- Hochlaufzeit Tiyy5 /Ablaufzeit Tisis 1.Zusétzliche Zeiten tiber G100 wéhlen.
u. Ablauf- 2.Unter C101 (T;;) oder C103 (Ty) einstel-
zeit fiir len.
Hauptsoll-
wert
C101*  |Hochlauf- | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
zeitzu 1s {0,1s} 10s 0...Nax
G100 10s {1s) 100's
100s {10 s} 990 s
C103*  |Ablaufzeit | 0,00s 0s {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
zu G100 1s {0,1s} 10s 0...Mmax
10s {1s} 100s
100s {10 s} 990 s
C105  |Ablaufzeit | 0,00s Os {0,01 s} 1s Zeit bezogen auf Drehzahldnderung
fiir Schnell- 1s {0,1s} 10s 0...Nax
stop 10 {1s) 100's
100s {10 s} 990 s
C108*  Verstdrkung = 1,00 -10,000 {0,001} +10,000 Verstarkung fiir X4/62, X4/63, X8
zu G110
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C109*  Offset zu Omv  -10000mV {imv} +10000mV Offset fiir X4/62, X4/63
€110 Laden der Werkeinstellungen iiberschreibt
€109 nicht.
Diese Codestelle ist unwirksam, wenn in
(110 der Leitfrequenzausgang ausgewdhit
ist.
C110*_Eingabevor- 1 -1- Analogausgang X4/62 (Monitor 1) Die Monitorausgénge sind mit den Signa-
wahl: -2- Analogausgang X4/63 (Monitor 2) len unter G111 frei belegbar:
Monitor- -3- Leitfrequenzausgang X8 1.Monitorausgang mit G110 vorwéhlen.
ausgang 2.Unter G111 Signal zuordnen.
3.Ggf. unter G108 und G109 abgleichen.
[C111%] |Signal zu -0- kein Signal Im Ankerstellbereich: 100 % My ent-
C110 -1-  Hauptsollwert (C046), Bezug: Ny sprechen 100 % Iy (G022, C023)
-2-  Eingang Hochlaufgeber, Bezug: Ny Der Ankerstromistwert li; (C054) ist gerd-
-3-  Ausgang Hochlaufgeber, Bezug: Ny teabhangig normiert.
-4~ Zusatzsoliwert (CO49), Bezug: Ny st~ X4/62,X4/63 X8  Typ
-5- Ngoi @M n-Reglereingang (C050), Bezug: Nimax 16A 4,4V 110kHz 4902
-6 Nigt (C051), Bezug: Ny (X4/63) 25A 47V 118kHz 4903
-8- Nigt (C382), BEZUG: Ny (X8) 55A 4.8V 120kHz 4904
-20-  n-Regler-Ausgang, Bezug: Myax 110A 4.9V 122kHz 4905
-21- Mg (C047), Bezug: Mypy 200A 6,4V 159kHz 4906
-22- Iy (C063), Bezug: ey (C022, C023), (X4/62) 250A 44V 10kHz 4907
-23- g (C054), Bezug: (siehe ’Info’) 330A 52V 129kHz  4X08
-25- Mgy (C056), Bezug: Mygx 500A 5,8V 144kHz  4X09
-28-  ImAuslastung, Bezug: 100% 700A 9.8V 1ddkHz  4Xii
-29- P ®Auslastung, Bezug: 100% 1000 58V 146kHz 4X12
-30-  Ua (C052), Bezug: 1000 V/ 1200A 7,0V 175kHz  4X13
-35-  Netzfrequenz, Bezug: 30Hz = 0V, 70Hz = 10V
-40-  Feldstromsollwert, Bezug: max. Gerétefeld-
Strom lrmax
-41-  Feldstromistwert, Bezug: lrmax
-60-  Ausgang Motorpoti, Bezug: 100%
-61-  Ausgang ProzeBregler, Bezug: 100%
-62-  Ausgang Arithmetikblock 2, Bezug: 100%
-63-  Leitfrequenzeingang X5, Bezug: 100%
-64-  Leitfrequenzeingang X9, Bezug: 100%
-65-  Resolver, Bezug: 100%
-66-  Digital- / Analog-Wandlung 1 (C272), Bezug:
100%
-67-  Digital- / Analog-Wandlung 2 (C273), Bezug:
100%
-68-  Motorleistung, Bezug: 5 V= Py
-69-  Motordrehmoment, Bezug: 5 V= My
-70-  Ausgang Totgang-Glied, Bezug: 100%
-71-  Ausgang DT1-Glied, Bezug: 100%
-72-  Ausgang Betragshildner, Bezug: 100%
-73-  Ausgang Begr.-glied 1, Bezug: 100%
-74-  Ausgang PT1-Glied, Bezug: 100%
-75-  Ausgang Arith.-block 3, Bezug: 100%
-76-  Ausgang Add.-block 1, Bezug: 100%
-77-  Ausgang Add.-block 2, Bezug: 100%
-78-  Ausgang Begr.-glied 2, Bezug: 100%
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C112*[Eingabevor- 1 -1- digitaler Eingang X2/E1 Die digitalen Eingange E1..E5 sind mit den
wahl: Frei -2- digitaler Eingang X2/E2 Funktionen unter G113 frei belegbar. Die
belegbarer Funktionen konnen nur einem Eingang zu-
d!g|taler 5 digitaler Eingang X2/E5 geordnet werden. Aus.nahmen.: o
Eingang o (113 = -20- : maximal 2 dig. Eingdnge

e (113 = -1-, -2-, -40-: max. 4 dig. Ein-
génge (bindrcodierte Auswahl von max.
1, 3, 7 oder 15 zusétzlichen T, -Zeiten
oder Sollwerten).

Funktionen zuordnen:

1.Eingang unter G112 wahlen.

2.Funktion unter C113 zuordnen.
3.Polaritat unter G114 festlegen.

4 Prioritdt unter G115 festlegen.

[C113*] |Funktion zu -0- keine Funktion
C112 -1-  Freigabe zusétzliche T;-Zeiten

-2- Freigabe JOG-Sollwert (X4/E4, E5)
-3- TRIP-Reset (X2/E2)

-4- TRIP-Set (X2/E1)

-6- Zusatzsollwert abschalten (X4/E3)
-7- I-Anteil des n-Reglers abschalten

-9- Hochlaufgeber-Stop

-10-  Hochlaufgeber-Null

-16 Motorpoti deaktiviert

-17 Motorpoti abwarts

-18 Motorpoti aufwarts

-20 Parametersatz wahlen

-21 Parametersatz laden

-30-  ProzeBregler deaktivieren

-31-  |-Anteil des ProzeBreglers abschalten
-32-  Bewertung des ProzeBreglers auf 0 setzen
-40-  Freigabe Fix-Sollwert

[C114% Polarititzu | 0 | -0- Eingang HIGH aktiv
C112 -1-  Eingang LOW aktiv

[C115%  Prioritdt zu -0- Klemmenfunktion nicht aktiv, wenn unter C001
Cc112 die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.

(X2/E4, E5)

-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
(X2/E1, E2, E3)

C116*[_Eingabevor- 1 -1- FDA 1 Die digitalen Ausgange FDA1..FDA12 und
wahl: Frei -2- FDA 2 der Relaisausgang X3/K11, X3/K14 sind
belegbarer mit den Funktionen unter G117 frei beleg-
/Tgitaler 19-  FDA12 bar. Mehrfachbelegungen sind méglich.

usgang : Die Ausgange FDA1...FDA5 sind auf die
*13- Relaisausgang X3/K11, X3/K14 Kommen XAL .. X3/A5 herausgefiihrt.

FDAG...FDA12 sind nur (iber LECOM ab-

rufbar.

Funktionen zuordnen:

1.Ausgang unter G116 wahlen.

2.Funktion unter C117 zuordnen.

Nur fiir FDA1...FDA5, Relaisausgang:

3.Polaritdt unter G118 festlegen.

4 .Signalverzogerung unter G128 festle-
gen.
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[C117%] |Funktion zu -0- keine Funktion
C116 -1- nist (g G017 (FDA1)
-2- Regler freigegeben (FDA10)
-3- n-Reglerausgang = My (FDA2)
-4- Betriebshereit (RDY) (FDA11)
-5- Impulssperre (IMP) (FDA12)
-6- TRIP (Relais)
-7- Warnung (FDAG)
-8- Meldung (FDA7)
-9- Hochlaufgeber Ein = Aus (FDA3)
10 nig= ngol (FDAS)
-11-  nig= 0 (FDA4)
-12-  Iy= 0 (FDA8)
-13- Iy & nigt= 0 (FDA9)
-14-  |CO46| oder |C049] > ny (Schaltschwelle C243)
-15- |la] > I (Schaltschwelle C244)
-16- k> k (Schaltschwelle C245)
-17- |migt > ny (Schaltschwelle C242)
-18-  Bremsensteuerung
-19-  Vergleicher 1
-20-  Vergleicher 2
[C118] |Polaritat zu -0- Ausgang ist HIGH-aktiv (FDA2, 3, 5)
G116 -1- Ausgang ist LOW-aktiv (FDA1, 4, Relais)
C119* Vorwahl der -15- 0C5 | mUberlast (Gerédteschutz)
Uberwa- -16-  0C6 2 (Uberlast (Motorschutz)
Ch“”QS' -22-  OUE Netziiberspannung
funktion -31- LUt Phasenfehler
-32- W Netzunterspannung
-41-  LF Netzunterfrequenz fye < 47Hz
-42-  OF Netziiberfrequenz fyet, > 63Hz
-50-  OH Ubertemperatur Kiihlkdrper
-61-  CEO Kommunikationsstérung (Automatisie-
rungsinterface)
-70-  U15 16V Ausfall
-80- SP Geber verpolt
-81-  Sdi Tacho kurzgeschlossen/unterbrochen
-82-  Sd2 Drahtbruch Resolver
-83-  Sd3 Geberfehler an X5
-84-  Sd4 Geberfehler an X9
-85-  Sd5 Sollwertgeber defekt
-91-  EEr ext. TRIP-Klemme
-93-  dEr Motor blockiert
-94-  ACI Unterbrechung Ankerkreis
-96- FCl Unterbrechung Feldkreis
-153- P03 Schleppfehler
-163- P13 Winkeliberlauf
-69- CE9 Kommunikationsstérung (serielle Schnitt-
stelle)
[C120%] |Umschal- -0- TRIP Anderung der Konfiguration unter C005
tung der -1- Warmung schaltet die fiir die jeweilige Konfiguration
Uberwa- -2- Meldung mit Impulssperre wichtigen Uberwachungen wigder zu.
chungs- -3 Meldung ohne Impulssperre
funktion -4-  Abgeschaltet
Lenze 48XX/49XXSHB0198 7-131



Lesezeichen ein-/ausblenden

——~ | Konfiguration
o }e
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C123  |Strom- 0,91y 0A {0,1A} 100 A Bemessungsstrom gerdteabhangig:
schwelle 100A {1A 3600 A 0..87A (4902)
fiir den 0..135A (4903)
Emfze;u 0...270A (4904)
124 0...450A (4905)
0...720A (4906)
0...900A (4907)
0... 1200A (4X08)
0...1800A (4X09)
0...2520A @xi11)
0... 3600A @x12)
0... 4050A @X13)
Siehe Typenschild des Motors
C124*  |Blockierzeit | 60s 1s {1s} 100 s Zeit fiir Motorstillstand, bis Fehlermeldung
ausgelost wird
(125*[Baudraten- 0 -0 9600 Baud
umschal- -1- 4800 Baud
tung fiir -2- 2400 Baud
Schnitt- -3~ 1200 Baud
stelle
C126* Zeitverz0- | 3000 0,2s 0,15} 10s
gerung s 10s {1s} 100's
(Uberwa- 100s {10 s} 3600 s
chung ser.
Schnittstelle)
C128*  Verzoge- | 0,000 0,000s {0,001s} 240,000 s Signalverzogerungszeiten fiir FDA 1...5
rung zu S und Relaisausgang.
G116
C130*  Freigabe 0 -0- Tir (C012)/ Ty (CO13) aktiv Bei Freigabe der T; -Zeiten tiber Kiemme
der zusétz- -1- Tirt / Tigy aktiv ist G130 nur Anzeigeparameter.
lichen Ti-
Zeiten A5 Tins/ Tiys aktiv
(131*[Hochlauf- 0 -0- Hochlaufgeber freigeben Bei Hochlaufgeber-STOP (Hauptsollwert)
geber- -1- Hochlaufgeber stoppen iiber Klemme ist G131 nur Anzeigepara-
STOP meter.
(132*Hochlauf- 0 -0 Hauptsollwert an HLG-Eingang freigeben
geberein- -1-  Hochlaufgebereingang = 0
gang=0
[C134*] Hochlauf- 0 -0- lingare Kennlinie
Ige_berkenn- -1- S-formige Kennlinie
inie
C136* |FDE- Bit freier digitaler Eingang Nur lesbar tiber LECOM. G136 zeigt die
Zustands- 0 FDE 1 Zustande der digitalen Eingénge als dezi-
bild malen und bindren Wert. Die Polaritatsum-
3 FDE 4 sghal@ung unter G114 wird in C136 be-
4 FDE5 riicksichtigt.
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C145*[_Eingabevor- 1 -1- Eingangsklemmen X1/1, X1/2 Den Eingangsquellen unter G145 konnen
wahl: -2- Eingangsklemmen X1/3, X1/4 die Funktionen unter C146 zugeordnet
Analogsig- -3-  Eingangsklemme X1/6 werden. Doppelbelegung ist nicht moglich.
nal -4- Fingangsklemme X1/8 Es wird immer die zuletzt gewdhlte Funk-
X . tion dem Eingang zugeordnet.
-5- Leitfrequenzeingang X5 ) )
-6- Leitfrequenzeingang X9 Bei G145 = -1, -2-, -3, -4-, -5-, -6~
Fiir diese Eingdnge kann unter G147 die
-7~ Resolver Prioritat festgelegt werden.
-8- Motorpotiausgang Bei Anderung von C005 (Konfiguration):
-9- Ausgang ProzeBregler Die frei gewdhiten Zuordnungen werden
-10-  Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 1 mit einer konfigurationsabhéngigen Grund-
-11-  Fix-Sollwerteausgang belegung tiberschrieben. Vorher durchge-
-12- Ausgang Arithmetikblock 2 Ausgang 2 filhrte Zuordnungen ggf. ermneut durchfiih-
-13- Ausgang Totgang-Glied Ausgang 1 ren!
-14-  Ausgang Totgang-Glied Ausgang 2
-15 Ausgang DT1-Glied Ausgang 1
-16  Ausgang DT1-Glied Ausgang 2
-17- Ausgang Betragshildner Ausgang 1
-18-  Ausgang Betragshildner Ausg. 2
-19-  Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 1
-20-  Ausgang Begrenzungsglied 1 Ausg. 2
-21- Ausgang PT1-Glied Ausgang 1
-22-  Ausgang PT1-Glied Ausgang 2
-23-  Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 1
-24-  Ausgang Arithmetikblock 3 Ausgang 2
-25-  Ausgang Additionsblock 1 Ausgang 1
-26-  Ausgang Additionshlock 1 Ausgang 2
-27-  Ausgang Additionsblock 2 Ausgang 1
-28-  Ausgang Additionshlock 2 Ausgang 2
-29-  nigraus £382
-30-  ngg aus CO50
-31-  Regelabweichung am n-Regler (xw)
-32-  Regelabweichung am ProzeBregler (xw)
-33-  Hochlaufgeber-Ausgang
-34-  n-Regler-Ausgang
-35-  Rechteckgenerator
-36-  Regelabweichung am Winkelregler
-37-  Hochlaufgeber-Ausgang von Sollwertaufberei-
tung ProzeBregler
-38-  Hochlaufgeber-Ausgang von ProzeBreglerbe-
wertung
-39-  AIF ProzeBreglersollwert
-40-  Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 1
-41-  Ausgang Begrenzungsglied 2 Ausg. 2
-42-  Ausgang Vergleicher 1
-43-  Ausgang Vergleicher 2
Lenze 48XX/49XXSHB0198

7-133




Lesezeichen ein-/ausblenden

,,,,,,,

7-134

Konfiguration
Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
[C146*] |Funktion zu -0- keine Funktion Bei G146 = -4- Vip, des n-Reglers ent-
G145 -1- Hauptsollwert von G046 spricht 0% am Eingang Vi, unter C320
-2-  Momentengrenze von C047 und _
-3 Zusatzsollwert von 049 [100% am Eingang Vyy unter GO70.
-4- Vpn des Drehzahlreglers Bei
-5 Feldstromsollwert sr?rli gr:t% = -5- Feldstromsollwert ent-
S E:gizg:zg:g:j vaﬁn (330) [100% am Eingang dem Bemessungs-
: strom unter C083. Der minimal einstellba-
-8- ProzeBregler: Bewertung (C331) re Wert ist durch C231 vorgegeben.
-9- ProzeBregler. ext. Vy-Einstellung
-10- €027 von X5 C146 = -43-, -44-, -46- sind nur Anzei-
-11- - 0027 von X9 geparameter (ie nach Konfiguration). Sie
-12-  Getriebefaktor (C032) kénnen nicht zugeordnet werden.
-13-  Winkeltrimmung von G256
-14-  Drehzahltrimmung von G257
-15-  Arithmetikblock 2 - Eingang 1 (C338)
-16-  Arithmetikblock 2 - Eingang 2 (C339)
-17-  Fixsollwertblock-Eingang
-18-  Analog- / Digital-Wandlung 1 (C270)
-19-  Analog- / Digital-Wandlung 2 (C271)
-20-  Totgang-Glied-Eingang (C622)
-21-  DT1-Glied-Eingang (C652)
-22-  Betragshildner-Eingang (C660)
-23-  Begrenzungs-Glied-Eingang (C632)
-24-  PT1-Glied-Eingang (C641)
-25-  Arithmetikblock 3 - Eingang 1 (C601)
-26-  Arithmetikblock 3 - Eingang 2 (C602)
-27-  Additionsblock 1 - Eingang 1 (C610)
-28-  Additionsblock 1 - Eingang 2 (C611)
-29-  Additionsblock 1 - Eingang 3 (C612)
-30-  Additionsblock 2 - Eingang 1 (C614)
-31-  Additionsblock 2 - Eingang 2 (C615)
-32-  Additionsblock 2 - Eingang 3 (C616)
-33-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 1 (C148)
-34-  Drehmomenten - Zusatzsollwert 2 (C149)
-35-  FAE-Eingang des S&H-Bausteins
-36-,  AIF ProzeBregler: Istwert
-37-  Begrenzungsglied 2 Eingang (C637)
-38-  Vergleicher 1 Eingang 1 (C580)
-39-  Vergleicher 1 Eingang 2 (C581)
-40-  Vergleicher 2 Eingang 1 (C590)
-41-  Vergleicher 2 Eingang 2 (C591)
-42-  Eingang fiir ext. Erregerkennlinie
-43-  nigvon CO51 (fiir Tachoriickfiihrung)
-44-  nigt von C051 (flir Resolver- oder Inkremental-
geberriickfiihrung)
-46-  Leitfrequenzsollwert
[C1477] |Prioritat zu -0- Klemmenfunktion nicht aktiv, wenn unter C001
G145 die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
-1- Klemmenfunktion bleibt aktiv, wenn unter C001
die Klemmensteuerung abgeschaltet wird.
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C148  Momenten- | 0  -100,0 % Mpyax {0,1%} +100,0 % Mypax Bei Klemmensteuerung nur Anzeigepara-
Zusatzsoll- -200 % Myax ~ {1%} +200 % Myax meter. Wird die Klemmensteuerung deakti-
wert 1 viert, iibernimmt das Gerat den zu diesem

Zeitpunkt gliltigen Klemmenwert. Im An-
kerstellbereich: 100 % My entsprechen
100 % lyay (€022, C023)

C149  Momenten- | 0  -100,0 % Mpyax {0,1%} +100,0 % Myax Bei Klemmensteuerung nur Anzeigepara-
Zusatzsoll- -200 % Max ~ {1%} +200 % Myax meter. Wird die Klemmensteuerung deakti-
wert 2 viert, iibernimmt das Gerat den zu diesem

Zeitpunkt gliltigen Klemmenwert. Im An-
kerstellbereich: 100 % M,y entsprechen
100 % Iy (C022/C023)

C151*  FDA- Bit freier digitaler Ausgang (151 zeigt die Zustande der digitalen Aus-
Zustands- 0 FDA 1 gdnge als dezimalen und bindren Wert.
bild Dig Polaritatsumschaltung unter C118 ist

11 FDA 12 nicht beriicksichtigt.
12 Relaisausgang

[C180*] 4Qv2Q-Be- -0- 4Q-Betrieb (bei 49XX) Wichtig bei Geraten Typ 48XX:

trieb -1- 2Q-Betrieb (bei 48XX) Gerate nur betreiben mit C180 = -1-!
Fehler PR setzt G180 = -0-. Vor Inbetrigb-
nahme unbedingt wieder C180 = -1- ein-
stellen.

C182* |Ti-Zeitdes 20,0s 0,01s {0,01s} 1s Ti-Zeit fiir den S-Form Hochlaufgeber des
S-Form- 1s {0,1s} 10s Hauptsollwertes
Hochlau- 10s {1s) 505
gebers

G183 Herkunft Anzeige Herkunft von RSP Anzeige: Quelle, die Reglersperre gesetzt
der Regler- Kiemme oder KI Kiemme hat
sperre Tastatur oder Ta Tastatur (STP-Taste)

LECOM1 oder L1 LECOM1-Schnittstelle

Aut.Int. (AIF) Automatisierungs- /Feldbus-
schnittstelle
(liberlagerte Baugruppe, InterBus,
PROFIBUS, ...)

and.Que. andere Quelle

oder a.Q. Ausléser: TRIP oder Meldung
Informationen: C065, C067

C185 Motorlei- -500,0 kW 0,1 kWy  500,0 kW Anzeige: aktuelle Motorleistung
stung

C186 | Motordreh- -999 Nm {1 Nm} 999 Nm Anzeige: akiuelles Motordrehmoment
moment

C187  |Feldsoll- 0,00A {0,01AF 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromsollwert
strom

C188  Feldist- 0,00A {0,01AF 50,0A Anzeige: aktueller Feldstromistwert
strom

C189 | Netzfre- 0,0 Hz {0,1 Hz 100,0 Hz Anzeige: aktuelle Netzfrequenz
quenz

C190* Arithmetik- 1 -0- Ausgang = C046
block 1 -1- Ausgang = C046 + C049

-2- Ausgang = C046 - C049
-3- Ausgang = G046 (0049
-4- Ausgang = C046 / |C049)
-5- Ausgang = €046 / (100% - C049)
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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C191* TArithmetik- 1 -0- Ausgang = C338
block 2 -1- Ausgang = G338 + (339
-2- Ausgang = G338 - G339
-3- Ausgang = G338 (339
-4- Ausgang = €338 /]C339|
-5- Ausgang = €338/ (100% - C339)
C192*[Eingabevor- = 1 -1- Auswahl Fix-Sollwert 1 Es konnen 15 feste Sollwerte eingestellt
wahl: Fix- -2- Auswahl Fix-Sollwert 2 werden, deren Bezug frei wéhlbar ist:
Sollwert 1.Unter C192 Fix-Sollwert wéhlen.
-15-  Auswahl Fix-Sollwert 15 2.Unter G193 Wert zuordnen.
3.Freigabe (iber digitale Eingdnge oder
C194.
C193*  Sollwert zu -100,0 % {0,1 %} +100,0 %
G192 100,0% Fix-Sollwert 1
75,0% Fix-Sollwert 2
50,0% Fix-Sollwert 3
25,0% Fix-Sollwert 4
0,0% Fix-Sollwert 5
0,0% Fix-Sollwert 15
C194* Fix-Soll- 0 -0 Freier Eingang ist aktiv
wert-Frei- -1- Fix-Sollwert 1 ist aktiv
gabe
-15-  Fix-Sollwert 15 ist aktiv
C195*  |Verzbge- 9999 0,00s {0,01 s} 1s Verzégerungszeit zwischen Signal 'Bremse
rung S 1s {0,1s} 10s schlieBen’ und automatischem Setzen der
Zwischen 10s {1s) 2508 Reglersperre
"Bremse 9999 s 9999 s:
schliefen’ \lerzogerungszeit unendlich, Reglersperre
und Regler- wird nicht gesetzt.
sperre
C196* | Verzbge- 0,00s 0,00s {0,01 s} 1s Verz6gerungszeit zwischen Aufhebung der
rung zwi- 1s {0,1s} 10s Schnellstopfunktion und Freigabe des
schen "Soll- 10s {1s) 100s Hauptsollwertintegrators
wertinte-| 100s {10s} 250s
grator frei
und
Schnellstop
[C197 Vorzeichen 0 -0- Vorzeichen wird vom Drehzahlsollwert bestimmt  Vorzeichen der Drehmomentenvorgabe
der Dreh- -1- positives Vorzeichen zwischen Aufheben von QSP und Freigabe
momenten- -9- negatives Vorzeichen der Sollwertintegratoren
vorgabe
[C198*] [Freigabe 0 -0 Filter nicht aktiv
Drehzahlist- -1- Filter aktiv
wertfilter
C199*  Zeitkon- 10ms | 8ms {1ms} 100ms
stante
Drehzahlist-
wertfilter
(200*  |Software- String-Format: ”3354902M_61000" Auslesen der Software-EKZ-Nr. nur (iber
identifika- Schnittstelle méglich.
tion
C220*  Hochlauf- 0,005 0,00s {0,01 s} 1s
zeit Ty des 1s {0,1s} 10s
Zusatzsoll- 10 {1s) 100's
wertes 100s {10s) 9905
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C221* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {001st 1s
Tit des Zu- 1s 0,18} 10s
satzsollwer- 10s {1s 100's
tes 100's {10ss 990
C222*  Vp-ProzeB- 1 0.1 {0,1} 10 Verstarkung des ProzeBreglers
regler 10 {1,0} 500
[C223*] T,-ProzeB- = 400 |20 ms {1ms} 20000 ms
regler ms 9999 ms Tn = 9999 ms: I-Anteil abgeschaltet (nur
bei Reglersperre mdglich)
C224* Kd-lProzeB- 0,0 0,00V {01 DVpnt 5,0 Dy Differentialanteil des ProzeBreglers
regler
[C230*] |Regelver- 0 -0 Begrenzung der Ankerspannung Die Feldschwichung muB (iber G231 zu-
fahren fiir -1- Regelung der Ankerspannung gelassen sein.
die ablo-
sende Feld-
regelung
C231* min. Feld- | 100% 10 % Igy 1%y} 100% Ipy Bezug: Iry (C083), minimalen Wert aus
strom €083 beachten!
C232* |IB-Kom- | 0,0% 0,0 % Uy {0,1% Uy} +30 % Uy Bezug: Uy (C090)
pensation
€233 Vp-Uyp 1,0 0,1 {0,1} 10 Verstarkung des Uy,-Reglers
Regler 10 1,0} 50
[C234*) Tp-Uqp- 400 20ms {10 ms} 2000 ms
Regler ms 9999 ms T, = 9999 ms: -Anteil abgeschaltet (nur
bei Reglersperre mdglich)
[C235%] |Erreger- 0 -0- interne Erregerkennlinie aktiv Bei C253= -1- wird dem RegelprozeB der
kennlinie -1- interne Erregerkennlinie inaktiv Betrieb mit Nennerregung zugrunde gelegt
[C2377] | Synchroni- 0 -0- dyn. IMP, 20 ms Nachfiihrung
sierungs- -1- kein dyn. IMP, 20 ms Nachfiihrung
modus -2- dyn. IMP. 400 ms Nachfiihrung
-3- kein dyn. IMP, 400 ms Nachfiihrung
C240*  |Fenster 1% | 0 % Npay {0,1% Nayd +100% Ny Schaltschwelle fiir nig= Ny, BEZUG: Ny
Nist = Nsoll
C241 Fenster 1% 0 % Npax {0,1% Nmaxd +100% Niyax Schaltschwelle Hochlaufgeber-Eingang =
HLG-Ein = Hochlaufgeber-Ausgang, Bezug: Nmax
HLG-Aus
C242*  |Schalt- 1000 100 rpm {1 rpm} 5000rpm
schwelle rpm
| nist| Cny
C243*  Schalt- 1% 0 % Nmax {0,1 % Nayt +100 % Ny Schaltschwelle fiir
schwelle |C046| oder | CO49| > ny, Bezug: Nyax
Ngoll > Ny
C244* | Schalt- 10% | 0 % lamax {0,1% Imaxt +100 % lamax [la]> Ik
schwelle Bezug, Geritebemessungsstrom (Anker)
[al> K
C245*  Schalt- 10% 0 % lrmax 0,1% lrmad  +100% lrryax >l
schwelle Bezug, Geritebemessungsstrom (Feld)
||: > IX
C249* LECOM1 - 1 0 {1} 7 Bewirkt festen AdreBoffset:
Codebank LECOM1-Schnittstelle (Protokoll LECOM
A/B) kann dann Codenummem >255 an-
sprechen.
C252* |Winkeloff- | 01Ink | -245760000 Ink {1 Ink} 245760000 Ink Fester Winkelversatz bei Leitfrequenz-Kon-
set figurationen (C005 = -5X-, -6X%-, -72-)
Format fiir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
sprechen 220 Ink
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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(253*  |Winkelver- | 01Ink | -8190 Ink {1} 8190 Ink Drehzahlabhdngiger Winkelversatz
stellung Format fiir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-

sprechen 220 Ink

G254  Vy-Winkel- | 0,33 0,00 {0,01} 1,00 Verstérkung des Winkelreglers
regler

(255* | Schlepp- 220 10 Ink {1 Ink} 536750000 Ink Nur aktiv, wenn G254 > 0!
fehler- Ink Format ftir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
grenze sprechen 220 Ink

(256*  |Winkeltrim- | 0 Ink | -32768 Ink {1 Ink} 32767 Ink Winkelversatz bei Leitfrequenz-Konfigura-
mung tionen (C005 = -5X%-, -6X- und -72-)

Format fiir LECOM: 0,022 (LECOM) ent-
sprechen 220 Ink. Nur Anzeigeparameter,
wenn eine analoge Signalquelle (C145 /
(146) zugeordnet ist.

C257* |Drehzahl- | O rpm | -5000 rpm {1} +5000 rpm Drehzahlaufschaltung bei Leitfrequenz-

trimmung Konfigurationen. (C005 = -5X-, -6X- und
-72-). Nur Anzeigeparameter, wenn eine
analoge Signalquelle (G145 / C146) zuge-
ordnet ist.

(C260* obere Mo- | 100% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % (260 muB groBer G261 sein!
torpoti-
grenze

C261* untereMo- | 0% -100,0 % {0,1%} +100,0 % G261 muB kleiner G260 sein!
torpoti-
grenze

(262* |Motorpoti- | 10s 1s {1s} 5000 s (G262 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Hochlauf- Klemme "AUFWARTS”
zeit Bezug: Anderung von 0... C100%

(263* |Motorpoti- | 10s 1s {1s} 5000 s G263 gilt bei Aktivierung der Motorpoti-
Ablaufzeit Klemme "ABWARTS”

Bezug: Anderung von 0... [100%

(264 * [ Motorpoti- 0 -0- keine Funktion, Motorpoti behalt seinen Wert | Funktion, die bei Deaktivieren des Motor-
Deaktivie- bei. potis (Klemme DEAKTIV wird gesetzt) aus-
rungsfunk- -1-  Abwérts auf 0%, Motorpotiausgang lauft mit ~ gefiihrt wird.
tion entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit auf 0%.

-2- Abwarts auf untere Grenze, Motorpotiausgang
lduft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G261.

-3- Sprung auf 0%, Motorpotiausgang wechselt
sofort auf 0%.

-4- Sprung auf untere Grenze, Motorpotiausgang
wechselt sofort auf den Wert von C261.

-5- Aufwarts auf obere Grenze, Motorpotiausgang
lduft mit entsprechender Hoch- oder Ablaufzeit
auf den Wert von G260.

(265* [nitiali- 0 -0- Ubernahme des abgespeicherten Wertes S&H- | Funktion, die beim Netzeinschalten ausge-
sierungs- Ausgang tibernimmt den Wert, den es vor dem  filhrt wird.
funktion Netzabschalten besal.

Sample & -1- Unterer Grenzwert, S&H-Ausgang tibernimmt
Hold den Wert von C261.

(266 | Motorpoti: 100,0 % {0,1%} +100,0 % Unter C266 ist das Motorpoti auch mit s
Tastaturbe- und t bedienbar.
dienung Anzeige: Ausgangswert des Motorpotis in

% und hochgenauer Regelprogrammwert.

C267*_Bampleund| 0  -0- S&H fiir Motorpotiausgang
Hold - -1- S&H fiir FAE-Signal
Funktion
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C270*  |Analog-/ -16384 {1} 16384 Anzeige: Uber G145 / C146 zugewiesener
Digital- und digitalisierter Wert
\1Nand|ung Ausgabe nur tiber Schnittstellen maglich
C271*  |Analog-/ -16384 {1} 16384 Anzeige: Uber G145 / C146 zugewiesener
Digital- und digitalisierter Wert
\2Nand|ung Ausgabe nur tiber Schnittstellen maglich
C272*  |Digital-/ -16384 {1} 16384 Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analo-
Analog- ges Signal (iber die Monitorausgénge
Wandlung X4/62, X4/63 bzw. LF-Ausgang X8.
1 Eingabe nur (iber Schnittstellen mdglich.
C273*  |Digital-/ -16384 {1} 16384 Eingabe: Wert zur Wandlung in ein analo-
Analog- ges Signal (iber die Monitorausgénge
Wandlung X4/62, X4/63 bzw. LF-Ausgang X8. Einga-
2 be nur tiber Schnittstellen méglich.
(280* [Lusatzsoll- 0 -0- Zusatzsollwert ist eingeschaltet
vAvert Ein/ -1- Zusatzsollwert ist abgeschaltet
us
C282*[Funktionzu | 0  -0- Funktion C047 = 100% - |Eingangsquelle|
Co47 -1- Funktion C047 = |Eingangsquelle|
C285* |Steilheits- 40 A1 {1} 1000 Steilheitsbegrenzung am Ankerstromreg-
begrenzung lereingang. Anderungszeit:
~Iamax aUf + lax = C285 - ty5ogiektrisch
C286* |obere 180% | -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Obere Grenze des Drehzahlsollwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % €050
Drehzahl- €286 muB gréBer C287 sein!
sollwertes
C287*  |untere -180% -100,0 % {0,1 %} +100,0 % Untere Grenze des Drehzahlisoliwertes fiir
Grenze des -180 % {1 %} +180 % €050
Drehzahl- €287 muB kleiner C286 sgin!
sollwertes
C310*  Drehzahl- | 100% 0,0 % {0,1 %} +100,0 % Giittig fiir Drehzahl in C313
abhdngige €310 muB gréBer C311 sein!
Strombe-
grenzung
Grenzwert1
C311*  Drehzahl- | 100% 0,0 % {0,1 %} +100,0 % Giittig fiir Drehzahl in C314
abhéngige €311 muB Kleiner C310 sgin!
Strombe-
grenzung
Grenzwert2
C312* ng 3000 Orpm {1 rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle (Einsatzpunkt Strom-
Drehzahl- pm begrenzung), Bedingung: ny > ng
abhangige
Strombe-
grenzung
C313* 'y 4000 Orpm {1 rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle fiir Grenzwert 1
Drehzahl- rpm Bedingung: np > ny > ng
abhangige
Strombe-
grenzung
C314* |ny 5000 Orpm {1rpm} 5000 rpm Istdrehzahlschwelle fir Grenzwert 2
Drehzahl- m Bedingung: np > ny > ng
abhdngige
Strombe-
grenzung
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C316* reduzierter | 20 % |0 % gy {1 %Iy} 100 % Iy Bezug: Iry (C083)

Feldstrom Bei Vorgabe von 0% sind die Ziindimpulse
des Feldreglers gesperrt.

C317*  |Zeitverzd- | 60s 0,0s {01} 10s Verzogerungszeit, nach der der reduzierte
gerung fiir 10's {1s 100 s Feldstrom nach Setzen der Reglersperre
den redu- 100s 10s) 3600's wirksam wird.

Zierten
Feldstrom

C318*[Feld- 0 -0 Feldstromreduzierfunktion ist abgeschaltet
stromre- -1- Feldstromreduzierfunktion ist eingeschaltet
duzierung
aktivieren

C319*  aktuelles Vi, 1 {1} 1000 Anzeige: Aktueller Verstarkungsfaktor des
des n-Reg- n-Reglers (wichtig bei n-Regleradaption)
lers

C320"  Vpo dern- 8 |1 {1} 1000 Zweiter Verstarkungsfaktor fiir die Dreh-
Regler zahlregleradaption
Adaption

G321 Vp3 dern- 8 1 {1} 1000 Dritter Verstérkungsfaktor fiir die Drehzahl-
Regler regleradaption
Adaption

C322* nqdern- 3000 Orpm {1 rpm} 5000 rpm Solldrehzahlschwelle der Drehzahlreglera-
Regler rpm daption, Bedingung: n1 > ng
Adaption

C323* ngdern- |50 rpm O rpm {1 rpm} 5000 rpm Solldrehzahlschwelle der Drehzahlreglera-
Regler daption, Bedingung: ny > ng
Adaption

(324*[_Ih-Regler 0 -0- n-Regleradaption ist abgeschaltet
Adaption -1- n-Regleradaption ist eingeschaltet
Ein/Aus

G325* Vo der 1 01 0,1} 10 Zweiter Verstdrkungsfaktor fir die ProzeB-
ProzeBreg- 10 {1} 500 regleradaption
ler Adaption

C326* V3 der 1 01 0,1} 10 Dritter Verstarkungsfaktor fiir die ProzeB-
ProzeBreg- 10 {1} 500 regleradaption
ler Adaption

C327* |soll2der 100 % | 0,0 % {0,1 %} 100,0 % Solldrehzahlschwelle der ProzeBreglera-
ProzeBreg- daption, Bedingung: soll2 > soll1
ler
Adaption

(328* |soll1 der 0% 0,0% {0,1 %} 100,0 % Solldrehzahlschwelle der ProzeBreglera-
ProzeBreg- daption, Bedingung: soll2 > soll1
ler
Adaption

(329* [[ProzeBreg- 0 -0- ProzeBregleradaption ist abgeschaltet
ler Adaption -1-  ProzeBregleradaption ist eingeschaltet
Ein/Aus

(330* |Sollwert 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
des Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
ProzeBreg-
lers

(331*  |Bewertung | 100 % -100,0 % {0,1%} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
des ProzeB- Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
regleraus-
gangs

(332*  Hochlauf- 0,005 0,00s {0,01 s} 1,00s
zeit Tir des 105 0,15} 100s
ProzeBreg- 10s {1s) 1005
lersollwer- 100's {10s) 9905
tes
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C333* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
Tt des Pro- 10s {0,1 s} 10,0s
zeBregler- 10s {15 100's
sollwertes 100's {10ss 990
C334*  |Hochlauf- 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
zeit Tir der 1,0s {0,1 s} 10,0s
ProzeBreg- 10s {15 100's
ler-Bewer- 100's {10ss 990
tung
C335* |Ablaufzeit 1 0,00s 0,00s {0,01 s} 1,00s
Tit der Pro- 10s 0,15 100
zefregler- 10s {1s) 1005
Bewertung 100's {0s) 9905
€336  aktuelles Vi, 0,1 {0,1} 500,0 Anzeige: aktueller Verstarkungsfaktors des
des ProzeB- ProzeBreglers (wichtig bei ProzeBreglera-
reglers daption)
C338* |Eingang1, = 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
block 2
C339* |Eingang2, = 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2
C370*[[Freigabe -0- Keine Kommunikation dber Automatisierungs-
Automati- schnittstelle
sierungs- -1- Kommunikation iiber Automatisierungsschnitt-
schnittstelle stelle ist freigegeben
C380*  ngy Dreh- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Hauptsollwertvorgabe:
zahl 16384 [1D0% unter C046
Eingabe nur {iber Schnittstelle méglich.
C381*  |nggy am -32767 {1} 32767 Hochgenaue Sollwertanzeige:
n-Regler Eingang des Drehzahlreglers,
16384 [100% unter CO50.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C382*  Drehzahlist- -32767 {1} 32767 Hochgenaue Anzeige: Drehzahlistwert
wert 16384 [jax unter CO11.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C387*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertvorgabe:
grenze 16384 [1D0% unter C047.
Eingabe nur {iber Schnittstelle méglich.
(388*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertanzeige:
sollwert 16384 [1D0% unter CO56.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C391*  Winkelist- 0 {1} 65535 Hochgenaue Anzeige des Winkelistwertes
wert bei Resolver oder Inkrementalgeber als
Riickflihrungssystem:
16384 (360 CI11Umdrehung.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C392* Feldstrom- 0 {1} 16384 Hochgenaue Anzeige des Feldstromsoll-
sollwert wertes:
16384 gy unter C083.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C393*  Zusatzsoll- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Zusatzsollwertanzeige:
wert 16384 [1D0% unter C049.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
C580* |Eingang1, 0% -100,0% {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % 1 % +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist
1
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C581* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (G145/C146) zugeordnet ist.
fiir Verglei-
cher 1
(582 Hysterese | 0% 0,0% {01%  +100,0 % Untere Schaltschwelle = C581 - 582,
flir untere Bezug: C581
Schalt-
schwelle
Vergleicher
1
(583* | Speicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Riicksetzen des Ausgangs erfolgt mit Unter-
Vergleicher schreiten der unteren Schaltschwelle (C581 -
1 (582)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
(584 * [ Resetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick.
tion -1- Resetfunktion aktiv
Vergleicher
1
(590* Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Vergleicher -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
2
C591* |Eingang2, | 0% -100,0 % {01%  +100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Grenzwert -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145/C146) zugeordnet ist.
flir
Vergleicher
2
0592* Hysterese | 0% 0,0% {01%  +100,0 % Untere Schaltschwelle = C591 - G592,
fiir untere Bezug: G591
Schalt-
schwelle
Vergleicher
2
(593*[IBpeicher- -0- Speicherfunktion inaktiv
funktion Das Riicksetzen des Ausganges erfolgt mit Un-
Vergleicher terschreiten der unteren Schaltschwelle (C591
2 - C592)
-1- Speicherfunktion aktiv
Der Ausgang bleibt nach erstmaligem Schalten
gesetzt.
(594* [TResetfunk- -0- Resetfunktion inaktiv Die Aktivierung setzt den Ausgang zuriick.
tion -1- Resetfunktion aktiv
\ergleicher
2
(600* _{Arithmetik- 1 -0- Ausgang = C601
block 3 -1- Ausgang = C601 + G602
-2- Ausgang = C601 - G602
-3- Ausgang = C601 [£602
-4-  Ausgang = C601/|C602]|
-5- Ausgang = G601/ (100% - C602)
C601* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 3
(C602* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Arithmetik- -200 % {1%} +200 % Signalquelle (G145 / C146) zugeordnet ist.
block 3
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Code Bezeich- Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info

C610* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

C611* |Eingang2, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % 1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

C612* |Eingang3, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 1

C614* |Eingang1, | 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

C615* |Eingang2, = 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

C616* |Eingang3, @ 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter, wenn eine analoge
Additions- -200 % {1 %} +200 % Signalquelle (C145 / C146) zugeordnet ist.
block 2

C620* |Verstarkung 1,00 -10,00 {0,01} +10,00
Totgang-
Glied

C621*  Totgang, 1,0% 0,0% {0,1 %} 100,0 %
Totgang-
Glied

C622* |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Totgang- -200 % {1 %} +200 %
Glied

C630*  Begren- 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % €630 muB groBer C631 sein!
iungSined -200 % {1 %} +200 %
obere
Grenze

C631*  Begren- -100 -100,0 % {0,1 %} 100,0 % 631 muB kleiner C630 sein!
iungsglied % -200 % {1 %} +200 %
untere
Grenze

C632*  |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Begren- -200 % {1 %} +200 %
zungs-
glied 1

C635*  Begren- 100 % -100,0 % {0,1 %} 100,0 % 635 muB groBer C636 sein!
éungSined -200 % {1 %} +200 %
obere
Grenze

C636*  Begren- -100 -100,0 % {0,1 %} 100,0 % €636 muB Kleiner C635 sein!
éungsglied % 1 -200 % {1 %} +200 %
untere
Grenze

C637*  Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Begren- -200 % {1 %} +200 %
zungs-
glied 2

C640* |PT1-Glied | 20ms 0,01s {0,01 s} 1s
Zeitkon- 1s 0,15} 10s
stante 10s {15} 50s

Lenze 48XX/49XXSHB0198

7-143




Lesezeichen ein-/ausblenden

——~ | Konfiguration
o e
Code |Bezeich- |Einstellmdglichkeiten
nung Lenze Auswahl Info
C641*  |Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
PT1-Glied -200 % 1% +200 %
C650*  Verstdrkung 1,00 |-10,00 {0,01} +10,00
DT1-Glied
C651* DT1-Glied | 1,0s 0,01s {0,01 s} 1,00s
Zeitkon- 1,0s {015} 50s
stante
(652*  Eingang, 0% -100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
DT1-Glied -200 % 1% +200 %
(653* |Eingangs- -1- 15-Bit-Auswertung
empfind- -2- 14-Bit-Auswertung
lichkeit, -3-  13-Bit-Auswertung
DT1-Glied 4 12-Bit-Auswertung
-5- 11-Bit-Auswertung
-6- 10-Bit-Auswertung
-7- 9-Bit-Auswertung
(660* |Eingang, 0% |-100,0 % {0,1 %} 100,0 % Nur Anzeigeparameter
Betrags- -200 % 1% +200 %
bildner
C670* Rechteck- = 0% |-100,0 % {0,1 %} +100,0 % €670 muB groBer C671 sein!
generator
obere
Grenze
C671*  Rechteck- | 0% -100,0 % {0,1%;} +100,0 % G671 muB kleiner C670 sein!
generator
untere
Grenze
C672* |Umschalt- | 0,1s 0,1s {0,1s} 10,0s
zeit des 10s {1s} 100 s
Rechteck- 100's {10's} 3000 s
generators
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710 Attributtabelle
Wenn Sie eigene Programme erstellen wollen, benétigen Sie die Angaben in der
Attributtabelle. Sie enthélt alle Informationen fiir die Kommunikation zum An-
triebsregler Uber Parameter:
Spalte Bedeutung Eintrag
Code Bezeichnung Lenze-Codestellen  |Cxxox
Index dec Index, unter dem der Parameter  |24575 — Lenze-Code-  [Wird nur bei Steuerung tiber InterBus
definiert wird. nummer oder PROFIBUS bendtigt.
hex Der Subindex bei Arrayvariablen  |5FFh— Lenze-Code-
entspricht der Lenze-Subcodenr.  |nummer
Daten DS Datenstruktur E Einfachvariable (gin Parameterwert)
A Arrayvariable (mehrere Parameterele-
mente konnen durch den Code fiir die
Eingabevorwahl oder per LECOM-Sub-
code selektiert werden.)
Imagevariable (mehrere Parametere-
lemente kénnen nur durch den Code
fiir die Eingabevorwahl selektiert wer-
den).
DA Anzahl der Arrayelemente XX
(Subcodes)
DT Datentyp B8 1 Byte bitcodiert
B16 2 Byte bitcodiert
FIX32 32-Bit-Wert mit Vorzeichen; dezimal
mit vier Nachkommastellen
Beispiel:
1.2 2 12000 1x30-gez
A 00002EEOFx39-hex
-10.45 2 -104500Fx32-gez
A FFFE67CCrix32-hex
16 2 Byte mit Vorzeichen
(-32768 =< X = 32767)
132 4 Byte mit Vorzeichen
(-2147483648 < X < 2147483647)
N16 16-Bit-Wert mit Vorzeichen
0% A 0;100% A 214
Beispiel:
100% 2 16384p16-dez
2 4000n16-hex
-50% A -81 92N16-dez
A EO00N16-hex
u16 2 Byte ohne Vorzeichen
(0 =X < 65535)
VS ASCII-String
Format LECOM-Format \D ASCII-Dezimalformat
(siehe auch Betriebsanleitung zur  |VH ASClI-Hexadezimalformat
Feldbusanschaltbaugruppe) \'S String-Format
DL Datenlénge in Byte
Zugriff P/S Parametrierung / Steuerung (Zu- [P Parametrierung
gehdrigkeit entsprechend C001)  [S Steuerung
LCM-R'W Zugriffsberechtigung fir LECOM  |Ra Lesen ist immer erlaubt
Wa Schreiben ist immer erlaubt
W Schreiben ist an Bedingung gekn(ipft
AIF ProzeBdatum im Automatisie- PZD ProzeBdatum
rungsinterface.
Abbildung auf LECOM2-ProzeBda-
tenkanal maglich.
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Konfiguration
Code Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Format |DL S/P LCM- AIF-PZD
R/W
C000 |24575 |5FFFh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra -
C001 |24574 |5FFEh |E 1 FIX32 |VD 4 - Ra/Wa |-
C002 |24573 |5FFDh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C003 |24572 |5FFCh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C004 |24571 |5FFBh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C005 |24570 |5FFAh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C009 |24566 |5FF6h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO11 | 24564 |5FF4h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO12 |24563 |5FF3h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO13 |24562 |5FF2h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO17 | 24568 |5FEEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO19 | 24566 |5FECh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C022 |24553 |5FE9h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C023 |24552 |5FE8h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C025 |24550 |5FE6h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C026 |24549 |5FE5h || 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C027 |24548 |5FE4h || 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C028 |24547 |5FE3h || 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C029 |24546 |5FE2h || 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C030 |24545 |5FETh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C032 |24543 |5FDFh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C033 |24542 |5FDEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C034 |24541 |5FDDh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C038 |24537 |5FD9h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C039 |24536 |5FD8h |A 15 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C040 |24535 |5FD7h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C041 |24534 |5FD6h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C042 |24533 |5FD5h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C043 |24532 |5FD4h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C045 |24530 |5FD2h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C046 |24529 |5FD1h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C047 |24528 |5FDOh |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C049 |24526 |5FCEh |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
CO050 |24525 |5FCDh |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra -
CO51 |24524 |5FCCh |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra -
C052 |24523 |5FCBh |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
CO054 |24521 |5FCOh |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
CO056 |24519 |5FC7h |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
C060 |24515 |5FC3h |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
C061 |24514 |5FC2h |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
C063 |24512 |5FCOh |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra/W |-
C065 |24510 |5FBEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra -
C066 |24509 |5FBDh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra -
C067 |24508 |5FBCh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra -
C068 |24507 |5FBBh |E 1 B16 | VH 2 s Ra -
C069 |24506 |5FBAh |E 1 B8 VH 1 s Ra -
C070 |24505 |5FBOh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO71 |24504 |5FB8h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C072 |24503 |5FB7h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
CO75 |24500 |5FB4h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C076 |24499 |5FB3h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C077 |24498 |5FB2h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C078 |24497 |5FB1h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C079 |24496 |5FBOh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C081 |24494 |5FAEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C082 |24493 |5FADh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C083 |24492 |5FACh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C084 |24491 |5FABh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
48XX/49XXSHB0198 Lenze



Lesezeichen ein-/ausblenden

Lenze

Konfiguration

Code Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Format |DL S/P LCM-  |AIF-PZD
R/W
C085 |24490 |5FAAh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C087 |24488 |5FA8h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C088 |24487 |5FA7Th |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C090 |24485 |5FAsh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C093 |24482 |5FA2h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra -
C094 |24481 |5FA1h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C096 |24479 |5F9Fh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C097 |24478 |5F9Eh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C098 |24477 |5F9Dh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C099 |24476 |5F9Ch |E 1 VS VS 6 P Ra -
C100 |24475 |5F9Bh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C101 |24474 |5F9Ah |A 15 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C103 |24472 |5F98h |A 15 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C105 |24470 |5F96h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C108 |24467 |5F93h |A 3 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C109 |24466 |5F92h |A 2 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C110 |24465 |5F91h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C111 |24464 |5F90h |A 3 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C112 |24463 |5F8Fh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C113 |24462 |5F8Eh |A 5 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C114 |24461 |5F8Dh |A 5 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C115 |24460 |5F8Ch |A 5 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C116 |24459 |5F8Bh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C117 |24458 |5F8Ah |A 13 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C118 |24457 |5F89h |A 13 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C119 |24456 |5F88h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C120 |24455 |5F87h |A 23 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C123 |24452 |5F84h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C124 |24451 |5F83h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C125 |24450 |5F82h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C126 |24449 |5F81h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C128 |24447 |5F7Fh |A 13 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C130 |24445 |5F7Dh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C131 |24444 |5F7Ch |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C132 |24443 |5F7Bh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C134 |24441 |5F79h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C136 |24439 |5F77h |E 1 B16 VH 2 S Ra PZD
C145 |24430 |5F6Eh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C146 |24429 |5F6Dh |A 43 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C147 |24428 |5F6Ch |A 7 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C148 |24427 |5F6Bh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra/W |-
C149 |24426 |5F6Ah |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra/W |-
C151 |24424 |5F68h |E 1 B16 VH 2 S Ra PZD
C161 |24414 |5F5Eh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C162 |24413 |5F5Dh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C163 |24412 |5F5Ch |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C164 |24411 |5F5Bh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C165 |24410 |5F5Ah |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C166 |24409 |5F59h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C167 |24408 |5F58h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C168 |24407 |5F57h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C180 |24395 |5F4Bh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C182 |24393 |5F49h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C183 |24392 |5F48h |E 1 VS VS 16 S Ra -
C185 |24390 |5F46h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C186 |24389 |5F45h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C187 |24388 |5F44h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra/W |-
C188 |24387 |5F43h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra/W |-
48XX/49XXSHB0198
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Konfiguration
Code |Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Format |DL S/P LCM-  |AIF-PZD
R/W
C189 |24386 |5F42h |E 1 FIxs2 (VD |4 s Ra -
C190 |24385 |5F41h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C191 |24384 |5F40h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C192  |24383 |5F3Fh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C193 |24382 |5F3Eh |A 15 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C194 |24381 |5F3Dh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C195 |24380 |5F3Ch |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C196  |24379 |5F3Bh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C197 |24378 |5F3Ah |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C198  |24377 |5F3%h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C199 |24376 |5F38h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C200 |24375 |5F37h |E 1 B B 14 P Ra -
C201 |24374 |5F36h |E 1 B B 20 P Ra -
C220 |24355 |5F23h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C221 |24354 |5F22h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C222 |24353 |5F21h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C223 |24352 |5F20h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C224 |24351 |5F1Fh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C230 |24345 |5F19h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C231 |24344 |5F18h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C232 |24343 |5F17h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C233 |24342 |5F16h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C234 |24341 |5F15h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C235 |24340 |5F14h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C237 |24338 |5F12h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C240 |24335 |5FOFh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C241 |24334 |5FOEh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C242 |24333 |5FODh |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C243  |24332 |5FOCh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C244 |24331 |5FOBh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C245 |24330 |5F0Ah |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C249 |24326 |5F06h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C252 |24323 |5F03h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C253 |24322 |5F02h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C254 |24321 |5F01h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C255 |24320 |5F00h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C256 |24319 |5EFFh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C257 |24318 |5EFEh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C260 |24315 |5EFBh |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C261 |24314 |5EFAh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C262 |24313 |5EF9h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C263 |24312 |5EF8h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C264 |24311 |5EF7h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C265 |24310 |5EF6h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C266 |24309 |5EFsh |E 1 FIX32 (VD |4 s Ra -
C267 |24308 |5EF4h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C270 |24305 |5EFth |E 1 M6 |[VH |2 s Ra -
C271  |24304 |5EFOh |E 1 M6 |[VH |2 s Ra -
Co72  |24303 |5EEFh |E 1 132 VH |4 P Ra/W |-
C273  |24302 |5EEEh |E 1 132 (VH |4 P Ra/W |-
C280 |24295 |5EE7h |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C281 |24294 |5EE6h |E 1 B B 16 P Ra -
C282 |24293 |5EESh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C285 |24290 |5EE2h |E 1 FIxs2 (VD |4 P Ra/W |-
C286 |24289 |5EEIh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C287 |24288 |5EEOh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
C300 |24275 |5ED3h |E 1 FIxs2 (VD |4 s Ra -
C310 |24265 |5ECOh |E 1 FIX32 (VD |4 P Ra/W |-
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Code Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Format |DL S/P LCM-  |AIF-PZD
R/W
C311 |24264 |5EC8h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C312 |24263 |5EC7h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C313 |24262 |5EC6h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C314 |24261 |5EC5h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C316 |24259 |5EC3h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C317 |24258 |5EC2h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C318 |24257 |5EC1h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C319 |24256 |5ECOh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C320 |24255 |5EBFh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C321 |24254 |5EBEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C322 |24253 |5EBDh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C323 |24252 |5EBCh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C324 |24251 |5EBBh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C325 |24250 |5EBAh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C326 |24249 |5EBSh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C327 |24248 |5EB8h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C328 |24247 |5EB7h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C329 |24246 |5EB6h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C330 |24245 |5EB5h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C331 |24244 |5EB4h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C332 |24243 |5EB3h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C333 |24242 |5EB2h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C334 |24241 |5EB1h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C335 |24240 |5EBOh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C336 |24239 |5EAFh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C338 |24237 |5EADh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C339 |24236 |5EACh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C370 |24205 |5E8Dh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C380 |24195 |5E83h |E 1 N16 VH 2 P Ra/W |PZD
C381 |24194 |5E82h |E 1 116 VH 2 P Ra -
C382 [24193 |5E81h |E 1 116 VH 2 P Ra PZD
C387 |24188 |5E7Ch |E 1 116 VH 2 P Ra/W |PZD
C388 |24187 |5E7Bh |E 1 116 VH 2 P Ra PZD
C391 |24184 |5E78h |E 1 u16 VH 2 P Ra PZD
C392 [24183 |5E77h |E 1 N16 VH 2 P Ra PZD
C393 |24182 |5E76h |E 1 N16 VH 2 P Ra PZD
C580 |23995 |5DBBh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C581 |23994 |5DBAh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C582 |23993 |5DB9h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C583 |23992 |5DBsh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C584 |23991 |[5DB7h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C590 |23985 |5DB1h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C591 |23984 |5DBOh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C592 |23983 |5DAFh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C593 |23982 |5DAEh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C594 |23981 |5DADh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C600 |23975 |5DA7h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C601 |23974 |5DA6h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C602 |23973 |5DA5h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C610 |23965 |5D9Dh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C611 |23964 |[5D9Ch |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C612 |23963 |5D9Bh |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C614 |23961 [5D99h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C615 |23960 |5D98h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C616 |23959 |5D97h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C620 |23955 |5D93h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C621 |23954 |[5D92h |E 1 FIX32 |VD 4 P Ra/W |-
C622 |23953 |[5D91h |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
48XX/49XXSHB0198
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[ |
Code Index Daten Zugriff

dec hex DS DA DT Format |DL S/P LCM-  |AIF-PZD
R/W

C630 |23945 |5D89%h |E 1 FIX32 |VD 4 P RA/W |-
C631 |23944 |5D8sh |E 1 FIX32 |VD 4 P RA/W |-
C632 |23943 |5D87h |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
C635 |23940 |5D84h |E 1 FIX32 | VD 4 P RA/W |-
C636 |23939 |5D83h |E 1 FIX32 | VD 4 P RA/W |-
C637 |23938 |5D82h |E 1 FIX32 | VD 4 s Ra -
C640 |23935 |5D7Fh |E 1 FIX32 |VD 4 P RA/W |-
C641 23934 5D7Eh |E 1 FIX32 VD 4 S Ra -
C650 |23925 |5D75h |E 1 FIX32 | VD 4 P RA/W |-
C651 23924 5D74h |E 1 FIX32 VD 4 P Ra/W -
C652 |23923 |5D73h |E 1 FIX32 |VD 4 s Ra -
C653 |23922 |5D72h |E 1 FIX32 |VD 4 P RA/W |-
C660 |23915 |5D6Bh |E 1 FIX32 |VD 4 S Ra -
C670 23905 |5D61h |E 1 FIX32 |VD 4 P RA/W |-
C671 |23904 |5D60h |E 1 FIX32 | VD 4 P RA/W |-
C672 23903 |5D5Fh |E 1 FIX32 | VD 4 P RA/W |-
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8 Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

8.1

8.1.1

Lenze

Warnung!
Bei Stérungsbeseitigung am Netz oder Istwertgebern sollte der Antrieb aus Sicher-

heitsgrinden stets vom Netz getrennt werden.

Der Antriebsregler hat verschiedene Funktionen zum Schutz vor unzulassigen Be-
triebsbedingungen. Das Ansprechen einer solchen Schutzfunktion bewirkt in Ab-
hangigkeit des ausgewéahlten Uberwachungstyps Impulssperre (IMP), das Setzen
des Fehlerspeichers (TRIP, Warnung oder Meldung) und/oder die Riicknahme des

Signals ’Betriebsbereit (RDY)'.

Fe

Das Auftreten einer Betriebsstdérung kénnen Sie Uber Anzeigeelemente oder

Statusinformationen schnell erkennen (Kap. 8.1).

Den Fehler analysieren Sie mit dem Historienspeicher (Kap. 8.2) und mit der

Liste in Kap. 8.3.

Die Liste in Kap. 8.3 gibt Ihnen Tips, wie Sie den Fehler beseitigen kénnen.

hlersuche

Anzeige an der Bedieneinheit des Antriebsreglers

Die LED’s RDY und IMP geben Aufschluf3 uber den Geratezustand.
FAIL = m : TRIP oder Meldung oder Warnung ist aktiv

FAIL

RDY

IMP

Kontrolle

Regler freigegeben; keine Stérung

€065, C066, G067

(183, C067

G183

€065, C066

IR _IREigmin NN

HEEEOON

B[O RN

€065, C066, C067, G183

H:a

n []:aus
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8-2

RDY

Die RDY-Meldung wird grundséatzlich zuriickgenommen, wenn die Maschine mit
dem Befehl "Reglerfreigabe” kein Drehmoment aufbauen kann oder wenn das
Netz der Steuerelektronik abgeschaltet wird (Netzabschalterkennung).

RDY leuchtet nicht, wenn:
e cin TRIP aufgetreten ist,

o die Kommunikation zur Automatisierungsbaugruppe nach Netzeinschalten
nicht aufgebaut werden konnte (nur bei C370 = -1-),

e der Feldstrom nach Netzeinschalten nicht aufgebaut werden kann.
RDY wird kurzzeitig zurickgenommen wenn:

® ein neuer Parametersatz Uber Klemmensteuerung geladen wird,

® wenn kurzzeitige Netzfehler (3phasig) auftreten.

Imax
Imax leuchtet, wenn:

e der Drehzahlregler in der Begrenzung arbeitet.

IMP
IMP leuchtet, wenn:

e Schalter RFR offen ist oder eine andere Quelle der Reglersperre aktiv ist
(Kontrolle unter C183)

® Netzunterspannung oder Netziberspannung anliegt.

IMP spricht sporadisch an, wenn:

® Kkurzzeitige Netzfehler auftreten (z. B. bei schwachen Netzen)
Bei IMP sind die Zindimpulse im Ankerkreis gesperrt.

Die Codestellen C065, C066 und C067 melden im Display der Bedieneinheit den
Geratezustand im Klartext.

8.1.2 Anzeige uber LECOM

Die Bits des Statuswortes in C069 geben Aufschlu3 iber den Geratezustand (Kap.
12.3).
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8.2

8.2.1

Lenze

Stérungsanalyse mit dem Historienspeicher

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Die Historienspeicher ermdéglichen lhnen das Ruickverfolgen von Stérungen. Die
Stérungsmeldungen werden im Historienspeicher in der Reihenfolge ihres Auftre-

tens abgelegt.

Aufbau der Historienspeicher

e Die Historienspeicher haben jeweils 8 Speicherplatze, die
- an der Bedieneinheit unter C065, C066 und C067

- fur die TRIP-Meldungen Uber die LECOM-Schnittstelle Gber die Codestelle

C161 bis C168 abrufbar sind.

e Der Eintrag in den Historienspeicherplatz 1 erfolgt erst, wenn die Stérung
nicht mehr ansteht oder quittiert wurde. Der zuvor achtletzte Fehler féllt aus

dem Historienspeicher heraus und ist nicht mehr abrufbar.

e Die Historienspeicherplatze 1-8 enthalten Informationen tber die letzte bis
achtletzte Stérung.

Code Speicherplatz

€063 aktive Meldung

€066 aktive Warnung

C067 aktiver TRIP

G161 Historienspeicherplatz 1
G162 Historienspeicherplatz 2
G163 Historienspeicherplatz 3
G164 Historienspeicherplatz 4
G165 Historienspeicherplatz 5
G166 Historienspeicherplatz 6
G167 Historienspeicherplatz 7
G168 Historienspeicherplatz 8

48XX/49XXSHB0198
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8.3

Stérungsmeldungen

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Tip!

Wird die Stérungsmeldung Uber einen Feldbus abgefragt, so wird statt der Abkur-
zung eine LECOM-Nr. aus C167 ausgelesen. Die Bedeutung der LECOM-Nr. fin-
den Sie in Kap. 7.7.1 "Uberwachungsfunktionen”.

Anzeige Ursache Abhilfe
keine Stérung - -
ACI Ankerkreis offen Sicherung im Ankerkreis defekt oder Leitungs- Ankersicherung iberpriifen oder Leitungsun-
unterbrechung terbrechung beseitigen
CCr Systemstorung Starke Stéreinkopplungen auf Steuerleitungen  Steuerleitungen abgeschirmt verlegen
Masse- oder Erdschleifen in der Verdrahtung  PE-Veerdrahtung dberpriifen (s. Kap. 4.4 "In-
stallation eines CE-typischen Antriebssy-
stems”)
CEO Kommunikationsfehler | Stérung bei der Ubertragung von Steuerbefeh- | Leitungsverbindung tiberpriifen
(Automatisierungs- len (iber die Automatisierungsschnittstelle
schnittstelle)
CE9 Kommunikationsfehler  Eintreffende Telegramme (iber die serielle Leitungsverbindung iberpriifen
(serielle Schnittstelle)  Schnittstelle sind fehlerhaft.
dEr Motor blockiert Hohes Stillstandsmoment oder Motor mecha- | Blockierung des Motors beseitigen oder Blok-
nisch blockiert kierzeit unter G124 erhéhen oder Blockier-
strom unter G123 erhdhen
EEr externe Storung (TRIP-  |Ein mit der Funktion TRIP-Set belegter digita-  externen Geber tiberpriifen.
Set) ler Eingang ist aktiviert worden Polaritat zum Aktivieren von TRIP-Set in C118
tberpriifen
FCI Feldkreis offen Feldsicherungen F1 und F2 im Regelgerét de- |Feldsicherungen im spannungslosen Zustand
fekt oder auswechseln oder Leitungsunterbrechung be-
Leitungsunterbrechung im Feldkreis seitigen
LF Netzunterfrequenz Netzfrequenz < 47Hz Netzfrequenz tberpriifen,
Gerét nur im Frequenzbereich 47...63Hz be-
treibbar
LU Unterspannung Netzspannung < 340 V bzw. 410 V Elektronikversorgung separat iiber Vorschalt-
(Gerétevariante 500 V Netzsspannung) trafo heraufsetzen oder
Netzsynchronisierung hat fiir mehr als 25 ms ~ Antriebsregler mit nigdrigerer NetzanschluB-
keine Netznulldurchgénge erkannt. spannung einsetzen.
LU Phasenausfall Ausfall der Netzspannung oder Netzunterbre-  Netzspannung tiberpriifen und Ursache fiir
chung Netzunterbrechung besgitigen
Uber G237 Netzsynchronisierung an die Netz-
verhdltnisse anpassen
0C5 Gerételiberlast Héufige oder zu lange Beschleunigungsvor-  Antriebsauslegung priifen
génge mit Uberstrom
Dauernde Uberlast mit Iy > 1,05 Ipy
0C6 Motor ist thermisch Motor ist thermisch (iberlastet durch z. B. Antriebsauslegung priifen
lberlastet - unzuldssig hohe Dauerstréme
- hédufige und zu lange
Beschleunigungsvorgange
OF Netziiberfrequenz Netzfrequenz > 63Hz Netzfrequenz (iberpriifen
Gerat nur im Frequenzbereich 47...63Hz be-
treibbar
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Anzeige Ursache Abhilfe
OH Kiihlkdrpertemperatur Antriebsregler abkiihlen lassen und fiir eine
liegt iber demim An- bessere Beliiftung sorgen
triebsregler fest einge-  ymgebungstemperatur Umgebungstemperatur im Schaltschrank
stellten Wert Ty> 45 [Clbzw. 35 [C) iberprifen
Kiihlkorper stark verschmutzt Kiihlkorper reinigen
Einbamage falsch Einbaulage andern
OUE Netziiberspannung Netzspannung > 460V bzw. 550V (500V-Va- | Netzspannung durch Vorschalttrafo herabset-
riante) zen oder
Antrigbsregler mit hoherer NetzanschluBspan-
nung einsetzen.
P03 Schleppfehler Winkeldifferenz zwischen Soll- und Istposition  Schieppfehlergrenze mit C255 erweitern
ist groBer als die unter G255 eingestellte evil. Uberwachung abschalten (G119/G120)
Schleppfehlergrenze Antrieb freigeben (RFR)
Antrieb kann der Leitfrequenz nicht folgen Antriebsauslegung priifen
(Imax-Grenze)
P13 Winkeliiberlauf Winkelreglergrenze erreicht Antrieb freigeben
Antrieb kann der Leitfrequenz nicht folgen Antriebsauslegung priifen
(Imax-Grenze)
PER Programmstérung Es wurde ein Fehler im Programmablauf fest- | Antriebsregler mit Datensatz (auf Diskette) an
gestellt Lenze einschicken
PR Parameter zuriickgesetzt |Nach dem Einschalten wurde eine gednderte  Die gewiinschte Parametrierung einstellen
Software-Versionsnummer festgestellt und unter CO03 speichern.
Die Werkseinstellung wurde automatisch gela-
den.
PR1 ... PR4 Parametersatzfehler Fehler beim Laden eines Parametersatzes Die gewiinschte Parametrierung einstellen
ACHTUNG: und unter CO03 speichern
Es wird automatisch die Werkeinstellung gela-
den
Sd1 Tachofehler Tacholeitung kurzgeschlossen oder unterbro-  Tacholeitungen auf KurzschluB oder Unterbre-
chen chung untersuchen und Fehler beseitigen
Sd2 Resolverfehler Resolverleitung unterbrochen Resolverleitung auf Drahtbruch tiberpriifen
Resolver iiberpriifen
Fehler immer durch Netzschalten quittieren
Sd3 Geberfehler an Dig_In 1 |Inkrementalgeber- oder Leitfrequenzleitung an  Leitung auf Drahtbruch untersuchen
X5 unterbrochen Eingang X5 PIN 8 mit Geberpotential belegen
Eingang X5 PIN 8 nicht belegt oder Uberwachung abschalten (C119/G120)
Sd4 Geberfehler an Dig_In2 | Inkrementalgeber- oder Leitfrequenzleitung an |Eingang X9 PIN 8 mit Geberpotential belegen
X9 unterbrochen oder Uberwachung abschalten (C119/G120)
Eingang X9 PIN 8 nicht belegt
Sdb5 Stromleitwert unterbro-  Unterbrechung in der Stromleitwertvorgabe, | |Unterbrechung in der Sollwertleitung beseiti-
chen < 2mA gen oder unter C034 = -0-, Leitwertvorgabe
bei Leitstromvorgabe 4...20mA, C034 = -1- |0...20mA auswahlen
SP Geber verpolt Tacho-, Resolveranschiuf oder FeldanschiuB | Tacho-, Resolver- oder FeldanschluB tauschen
ist vertauscht
uts [13V-Versorgung ge- | Uberlast / Kurzschlus Klemme 20 Belastung an Klemme 20 priifen
stort
13 V-Versorgung defekt Antriebsregler einschicken
Lenze 48XX/49XXSHB0198 8-5
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8.4 Ricksetzen von Storungsmeldungen

TRIP

Nach Beseitigung der Stérung wird die Impulssperre erst mit Quittierung des TRIP
aufgehoben.

TRIP quittieren durch:

® Wechsel in die Parametrierebene von C067 und Bestéatigung mit Tasten
SH+PRG

LECOM: C043 = 0 setzen
Klemme X2/E2 (Reset-Trip)
Steuerwort AlF

Netz aus- /einschalten

Tip!
Ist eine TRIP-Quelle noch aktiv, kann der anstehende TRIP nicht zurlickgesetzt
werden.

Meldung

Nach Beseitigung der Stérung wird die Impulssperre automatisch aufgehoben.
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8.5

8.5.1

Lenze

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Uberpriifen des Antriebssystems

Tip!

Fihren Sie die Messungen mit einem Digitalvoltmeter durch. Die genannten Mef3-

werte sind Nominalwerte. Bei Abweichungen liegt ein Defekt vor.

Uberpriifen des Motors

Warnung!

e Die im folgenden beschriebenen Messungen dirfen nur von entsprechend

ausgebildeten Fachkréaften durchgefiihrt werden.

® Motor vom Netz trennen.

e Untersuchungen im spannungslosen Zustand durchfihren!

Messung MeBpunkt MeBwert
Ankerwiderstand A [CBam Antriebsregler Ri<10 [
Isolationswiderstand des Ankers A [Erdpotential R 1T

B [—Erdpotential
Feldwiderstand | K3 R <1k
Isolationswiderstand des Feldes | [Erdpotential R 11

K [Erdpotential

48XX/49XXSHB0198
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8.5.2 Uberpriifung des Antriebsreglers

Uberpriifen des Leistungsteils

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Warnung!

® Die im folgenden beschriebenen Messungen durfen nur von entsprechend
ausgebildeten Fachkréaften durchgefihrt werden.

® Antriebsregler vom Netz trennen.

e Untersuchungen im spannungslosen Zustand durchfihren!

Messung MeBpunkt MeBwert
Halbleitersicherung
e netzeingangsseitig R COIQ
o Ankersicherung R COIQ2
gerateinterne Absicherungen R OIQ
Thyristoren Ankerleitungen abklemmen:
A [CBam Antriebsregler R 11
B [CAam Antriebsregler R 11
Feldregler Feldleitungen abklemmen:
Ry k- R 111
R k+ (Freilaufdiode) R> 200k<2 (Diode CQI5V)

Uberpriifung der Steuerkarte 4902MP

Zur Uberpriifung der Versorgungsspannung:

® Antriebsregler vollstdndig verdrahten

® Reglersperre schalten (X2/28 offen)

® Netz einschalten

'Bemerkungen MeBpunkt ‘MeBwert

\+Vcc15v X2/20 [CX3M0 \+14,25 \.+1575V

\+Vref1ov X1/9 [X3140 \+9,79 \V.+10,21V

Vref 10V X1/10 X340 -9,79V...-1021V
48XX/49XXSHB0198
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9 Wartung

9.1 Wartungsarbeiten

e Der Antriebsregler ist wartungsfrei, wenn die vorgeschriebenen Einsatz-
bedingungen eingehalten werden (siehe Kap. 3.2).

® Bei verunreinigter Umgebungsluft kénnen die Liftungsschlitze des An-
triebsreglers verstopfen.

- Kontrollieren Sie daher die Luftungsschlitze regelméfig (je nach Ver-
schmutzungsgrad):

- Saugen Sie verstopfte Luftungsschlitze mit einem Staubsauger ab.

Stop!
@ Verwenden Sie keine scharfen oder spitzen Gegensténde, wie z.B. Messer oder
Schraubendreher, um die Luftungsschlitze zu reinigen.

9.2 Serviceadressen

Die Adressen lhrer Lenze-Ansprechpartner in aller Welt finden Sie auf der hinteren
Umschlagseite jeder Lenze-Druckschrift.

Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Die in Inrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Ihrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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Automatisierung

12 Automatisierung

12.1

12.2

12.3

Lenze

Die Antriebsregler 48XX/49XXkdnnen uber die seriellen Schnittstellen LECOM z.B.
mit Ubergeordneten Leitrechnern (SPS oder PC) sowie Bedieneinheiten, die ent-
sprechend dem LECOM-Protokoll arbeiten, kommunizieren.

LECOM1-Schnittstelle

Die standardmaBig vorhandene serielle Schnittstelle X6 erfullt die Norm RS232C
und RS485. Die LECOM1-Schnittstelle eignet sich zur Parametrierung, Uberwa-
chung, Diagnose sowie fur einfache Steuerungsaufgaben (s. auch Kap. 4.3.8).

Das LECOM-A/B-Protokoll basiert auf der ISO-Norm 1745 und unterstitzt bis zu
90 Antriebsregler. Es erkennt Fehler und vermeidet Datentibertragungsfehler.

LECOM2-Schnittstelle (Option)

Fir erhdhte Anforderungen kénnen Sie Feldbus-Anschaltbaugruppen einsetzen.
Die Baugruppen sind als Option erhaltlich und werden in die Gerate integriert. Bei
der Parametrierung wird diese Schnittstelle allgemein LECOM2 genannt. Als Bus-
systeme stehen zur Verfligung:

® InterBus Anschaltbaugruppe 2110 (Geratevariante V011)
e PROFIBUS Anschaltbaugruppe 2130 (Geréatevariante VO13)

LECOM-Codenummern

Folgende Codenummern haben eine spezielle Bedeutung flr die serielle Kommu-
nikation. Die Codes C043, C068, C069 erscheinen nicht im Display des Gerétes.

o [ECOM1-Gerateadresse

Unter dem Code C009 geben Sie die Busteiinehmernummer fir die Kommunika-
tion Uber Schnittstelle ein . Die Adressen 1 bis 99 kénnen vergeben werden, wobei
”10”, 720", ”30”...”90” fur Broadcast-Telegramme reserviert sind.

® Anzeige und Riicksetzen eines Fehlers

Unter dem Code C043 kann sowohl eine Geratefehlermeldung ausgelesen wer-
den als auch eine Fehlerriickstellung erfolgen.

Parameter O = kein Fehler
Parameter 1 = Fehler vorhanden (Reset: Parametereingabe = 0)

Tip!

Fehlermeldungen lassen sich nur zurticksetzen, wenn die Stérung beseitigt ist.

48XX/49XXSHB0198
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® Anzeige des Betriebszustandes
Unter dem Code C068 wird der Betriebszustand vom Antriebsregler angezeigt.

Bit-Nr. 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 |
\Signal TRIP‘ \|max QSP IMP \Lauf \nm=0 RFR ‘Kommunikationsfehler ‘Betriebsfehler \

® Anzeige des Geratezustandes

Unter dem Code C069 wird der Geratezustand angezeigt.

Bit-Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
Signal  RFR XXX RESET  |AUTO REMOT  PCHG CALARM BALARM
Bedeu- | Reglerfrei- Gerdte- | Steuerung Steuerung Bedienungsart Kommunikati-  Betriebs-
tung gabe Reset Klemmen |[LECOM  umgeschaltet |onsfehler fehler

e [ ECOM1-Baudrate

Unter dem Code C125 kdénnen Sie verschiedene Baudraten einstellen.

\COde Bezeich-  Einstellmdglichkeiten
| nung Lenze |Auswahl Info
C125*Baudraten- | 0  -0- 9600 Baud
umschaltg. -1- 4800 Baud
fr Schnitt- -2- 2400 Baud
stelle -3~ 1200 Baud
Tip!

Bei Kommunikation tber Modem bitten wir um Ricksprache mit dem Werk.

e Historie der zurlickgesetzten Fehler

Unter C161 bis C168 kdnnen Sie sich die letzten acht gespeicherten TRIP-Fehler
anzeigen lassen. Der letzte zurlickgesetzte Fehler erscheint in C161.

e [LECOM1-Codebank

Mit Version 1.0 des Protokolls LECOM-A/B kénnen nur Codes bis C255 verarbei-
tet werden. Um mit dieser Version auch Codes mit héheren Nummern zu errei-
chen, kann der Zugriffsbereich der Codes durch C249 umgeschaltet werden. Die
Codestelle C249 existiert in jedem Codebereich.

Parameter in G249 Zugriff auf Codebereich
€000...C255
G250...C505
€500...C755
C750...C1005
C1000...01255
C1250...01505
C1500...01755
G1750...02000

~No o wnN = O

Weitere Informationen zur seriellen Kommunikation mit der Standardschnittstelle
LECOM1 (LECOM-A/B) enthalt die Technische Beschreibung LECOM-A/B.

12-2  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Automatisierung

Freigabe LECOM-Schnittstelle

Wenn Sie den Antriebsregler in komplexe Automatisierungssysteme einbinden
wollen, kénnen Sie eine Feldbus-Anschaltbaugruppe, z. B. InterBus oder PROFI-
BUS anschlieen. Diese Feldbussysteme ermdglichen einen sehr schnellen Da-
tentransfer. In Verbindung mit der Automatisierungsbaugruppe 221 Xist die Anbin-
dung eines Wickelrechners bzw. eines Positionierrechners maglich.

Installieren Sie die Baugruppe und aktivieren Sie sie unter C370.

Code \Bezeich- Einstellmdglichkeiten

‘nung Lenze Auswahl Info
C370* reigabe -0- Keine Kommunikation tiber Automatisierungs-

Automati- schnittstelle

sierungs- -1- Kommunikation tiber Automatisierungsschnitt-

schnittstelle stelle ist freigegeben
Wird die Kommmunikation Uber C370 freigegeben, obwohl keine Automatisie-
rungsbaugruppe angeschlossen ist, so wird die Ready (RDY)-Meldung nicht aus-
gegeben .
Falls Sie Uber InterBus oder PROFIBUS mit dem Regler kommunizieren wollen,
muf mittels der Codestelle CO01 die gewlinschte Bedienungsart vorgewahlt wer-
den (-4- bis -7-). Ist der Regler mit einer Automatisierungsbaugruppe verbunden,
so braucht die Bedienungsart nicht entsprechend angepaf3t zu werden.

° Tip!

l Die Freigabe der LECOM2 Schnittstelle ist unabhéngig von der Werkeinstellung,
d.h. mit Laden der Werkeinstellung unter CO02 bleibt der Parameter unter C370
unverandert erhalten.

12.4.1 ProzeBdaten und Parameterkanal

Lenze

Das InterBus- bzw. PROFIBUS-System stellt zwei Ubertragungskanéle zur Verfi-
gung:

® cinen schnellen Proze3datenkanal

® cinen langsameren Parameterkanal

Uber den Parameterkanal ist in gewohnter Weise iber LECOM1 eine Parametrie-
rung der Codestellen méglich.

Der schnelle Prozef3datenkanal dient dazu, zeitkritische Prozel3daten schnell vom
und zum Regler zu Ubertragen. Bei InterBus bzw. PROFIBUS nach der DRIVE-
COM-Vereinbarung kdnnen jeweils nur zwei Steuerparameter ber den Proze3da-
tenkanal vom Regler gesendet und empfangen werden.

48XX/49XXSHB0198
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Folgende Auswahl ist dabei méglich:

Automatisierung

Hauptstatuswort vom Grundgerét (Index 6041hex)
Zustandsbild der FDA von C151 (Index 5F68hex)
Drehzahlsollwert von C380 (Index 6042hex)
Drehzahlistwert von C382 (Index 5E81hex)
Drehmomentensollwert von C388 (Index 5E7Bhex)
Winkelistwert von C391 (Index 5E78hex)

Vom Regler zu empfangende Prozef3eingabedaten von der Kommunikations-

schnittstelle:

Hauptsteuerwort (Index 6040hex)

Frei programmierbare digitale Eingange (Index 5F77hex)
Drehzahlhauptsollwert von C380 (Index 6042hex)
Drehzahlzusatzsollwert von C393 (Index 5E76hex)
Drehmomentensollwert von C387 (Index5E7Chex)
Feldstromsollwert von C392 (Index 5E77hex)

Werkseitig liegen auf den beiden Prozel3eingangswértern das Hauptsteuerwort
und der Drehzahlhauptsollwert. Auf den beiden ProzeBausgangswortern befinden

sich das Hauptstatuswort und der Drehzahlistwert.

Der Aufbau des Hauptsteuer- und des Hauptstatuswortes ist in der Technischen
Beschreibung der DRIVECOM / InterBus Anschaltbaugruppe Typ 2110IB bzw. in
der Betriebsleitung der PROFIBUS-FMS/ DP Busanschaltbaugruppe Typ 2130IB

nachzulesen.

Das Steuerwort (C136) fur die freiprogrammierbaren digitalen Eingénge (Index

5F77hex) ist folgendermalBen aufgebaut (siehe auch 7.1.5.1):

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:

FDE 1
FDE 2
FDE 3
FDE 4
FDE 5

Die Umbelegung der Prozef3datenwdrter geschieht tber die Kommunikationspa-

rameter Index 6000hex bzw. 6001hex und 6002hex.

48XX/49XXSHB0198
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Automatisierung

Hochgenaue Soll- und Istwerte

Unter den Codes C380 bis C393 kénnen Sie hochgenaue Soll- und Istwerte mit
einer Auflésung von 14 Bit plus Vorzeichen vorgeben. Der Vorteil ist, daB3 Sie hier
direkt den Reglerwert lesen und beschreiben kénnen, ohne dal3irgendwelche Um-
rechnungsfehler entstehen.

Der Zugriff auf diese Codestellen ist nur Gber die LECOM-Schnittstellen méglich.

C380 ngq) Drehzahl

Eingabe und Anzeige des Hauptsollwertes. Der Hauptsollwert ist auf die maximale
Drehzahl (CO11) normiert.

Der Zahlenwert 214= 16384 entspricht dabei 100% der maximalen Drehzahl. Die
Information entspricht der in C046, mit dem Unterschied, daf Sie hier direkt den
Reglerwert lesen und keine Umrechnungsfehler entstehen.

C381 ngo am Drehzahiregler

Anzeige der Summe aus dem Hauptsollwert und dem Zusatzsollwert, jeweils hin-
ter dem Hochlaufgeber, normiert auf die maximale Drehzahl unter CO11. Der Zah-
lenwert 214= 16384 entspricht dabei 100% der maximalen Drehzahl. Die Informa-
tion entspricht der in C050.

C382 Drehzahlistwert

Anzeige des Drehzahlistwertes fir den Drehzahlregler, normiert auf die maximale
Drehzahlunter CO11. Der Zahlenwert 214= 16384 entspricht dabei 100% der maxi-
malen Drehzahl. Die Information entspricht der in C051.

C387 Momentengrenze

Eingabe und Anzeige der Momentengrenze fur den Antriebsregler. Der Zahlenwert
214= 16384 entspricht dabei 100% des maximalen Moments. Die Information ent-
spricht der in C047.

C388 Momentensollwert

Anzeige des Momentensollwertes fir den Antriebsregler. Der Zahlenwert
214= 16384 entspricht dabei 100% des maximalen Moments. Die Information ent-
spricht der in C056.

C391 Winkelistwert

Anzeige des Winkelistwertes bei Verwendung eines Resolvers oder Inkremental-
gebers als Istwertgeber. Der Zahlenwert 214= 16384 entspricht dabei 360 _Da der
maximale Anzeigewert 65535 betragen kann, sind vier zusammenhangende Um-
drehungen erfaBbar. Bei Inkrementalgeberrickfihrung wird die Anzeige bis zum
Auftreten des Nullimpulses auf 0 gehalten.

48XX/49XXSHB0198
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C392 Feldstromsollwert

Tip!
Eine Reduzierung des Feldstromes ist nur bis zum minimalen Feldstrom, der in
C231 eingestellt ist, méglich. Befindet sich der Regler im Feldschwéchbereich,
kann dieser Bereich nicht durch einen héheren Feldstromsollwert verlassen wer-
den.

Anzeige des Feldstromsoliwertes. Der Zahlenwert 214 = 16384 entspricht dabei
100% des Bemessungswertes in C083. Der Feldstromsollwert kann auf ein Pro-
zeBeingangswort gelegt werden, so daf eine Steuerung des Sollwertes Uber das
Feldbussystem méglich wird.

C393 Zusatzsollwert

Anzeige des Zusatzsollwertes fur den Drehzahlregler. Der Zahlenwert 214= 16384
entspricht dabei 100% des maximalen Zusatzsollwertes. Die Information ent-
spricht der in C049.

Code Bezeich- Einstellmiglichkeiten

nung Lenze Auswahl Info
(380*  nggy Dreh- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Hauptsollwertvorgabe:
zahl 16384 [100% unter C046
Eingabe nur (iber Schnittstelle mdglich.
C381*  ngy am -32767 {1} 32767 Hochgenaue Sollwertanzeige:
n-Regler Eingang des Drehzahlreglers,

16384 [100% unter CO50.
Anzeige nur dber Schnittstelle mdglich.

(382*  Drehzahlist- -32767 {1} 32767 Hochgenaue Anzeige: Drehzahlistwert
wert 16384 [,y unter CO11.
Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.
(387*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertvorgabe:
grenze 16384 [1D0% unter C047.
Eingabe nur (iber Schnittstelle mdglich.
(388*  Momenten- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Momentensollwertanzeige:
sollwert 16384 [1D0% unter CO56.
Anzeige nur iber Schnittstelle méglich.
C391*  |Winkelist- 0 {1} 65535 Hochgenaue Anzeige des Winkelistwertes
wert bei Resolver oder Inkrementalgeber als
Riickfiihrungssystem:

16384 360 T 11Umdrehung.

Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.

(392*  Feldstrom- 0 {1} 16384 Hochgenaue Anzeige des Feldstromsoll-
sollwert wertes:

16384 [lgy unter C083.

Anzeige nur iiber Schnittstelle mdglich.

(393*  Zusatzsoll- -16384 {1} 16384 Hochgenaue Zusatzsollwertanzeige:
wert 16384 [1D0% unter C049.

Anzeige nur iber Schnittstelle méglich.
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Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.

\ \ berarbeitet
Auflage vom: 115.01.1998
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13 Zubehor

Fur die Antriebsregler bietet Lenze folgendes Zubehér an (gesondert zu bestellen):

Lenze

Netzdrosseln

Funkentstorfilter

Sicherungen

Sicherungshalter

Systemleitung fir Resolver / Inkrementalgeber
Systemleitung flr Leitfrequenzkopplung

Uberdas Feldbusmodul LECOM A/B (RS232, RS485 oder LWL)kénnen Sie einen
PC an den Antriebsregler anschlieBen. Mit Hilfe des PC-Programmes LEMOC2
kann der Antriebsregler einfach parametriert werden.

PC-Programm LEMOC2

Das Programm lauft unter DOS und wird mit Treibern fir LECOM A/B (RS232,
RS485 oder LWL) geliefert.

Funktionen des Programms:

Ubersichtliche Parametrierung und Diagnose
Einfache Datensicherung

48XX/49XXSHB0198
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13.1 Sicherungen

Stop!

@ Die Sicherungen schiitzen den Antriebsregler vor unzuldssigen Betriebsbedin-
gungen. Nach Ansprechen einer solchen Schutzfunktion muf3 vor dem Siche-
rungswechsel das Gerat bzw. die Anlage hinsichtlich noch vorhandener Fehler
untersucht werden.

Aufgrund méglicher Vorschadigungen an den Halbleitersicherungen, die nicht bei
der Abschaltung ausgelést haben, immer den kompletten Satz (Strang- und An-
kersicherung) austauschen.

Beim Sicherungswechsel nur gleiche Sicherungstypen des selben Herstellers ein-
setzen.

Zum KurzschluBschutz der Leitungshalbleiter (Thyristoren) vom Antriebsregler
sind Sicherungen mit superflinker Charakteristik erforderlich. Dabei mussen die
Kennlinien von Sicherung und Halbleiter aufeinander abgestimmt sein.

® Die Tabellen TAB 1 und TAB 3 enthalten die zur jeweiligen Antriebsregler-
baugréBe maximal zulassige Sicherungsgréie, bei der die Halbleiter im
Kurzschluf3fall noch geschiitzt werden.
Die Sicherungen gewéhrleisten dauerhaft ihre Sicherungseigenschaften,
auch bei Betrieb des Antriebsreglers mit maximalem Ankerstrom (1,2 bis
1,8facher Geratebemessungsstrom).

Die hierbei empfohlenen Sicherungen gelten flr die Standardantriebsregler
sowie fur die Variante “500V-Netzspannung”.

® Bei Anwendungen, in denen nicht der maximal mégliche Ankerstrom vom
Antriebsregler bendtigt wird, ist die Auswahl von kleineren Sicherungsbe-
messungsstromstarken zu prufen.
Die Tabellen TAB 2 und TAB 4 enthalten die Zuordnung der Sicherung zur
Antriebsreglerbaugrée (Netzspannung 340 ... 460 V = 0%) unter der Vor-
aussetzung, daf der maximale Ankerstrom (C022, C023) den Ankerbemes-
sungsstrom des Antriebsreglers nicht Gbersteigt.

Sollten andere Sicherungen als vorgesehen verwendet werden, ist einerseits eine
emeute Uberprifung der Abschaltcharakteristik erforderlich und anderseits zu
prifen, ob das tatséchliche Lastspiel nicht zu einer vorzeitigen Alterung der Siche-
rung fuhrt.

Fur weitere Informationen setzen Sie sich bitte mit der fur Sie zustéandigen Lenze-
Werkvertretung bzw. Ihrem Sicherungslieferanten in Verbindung.
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13.1.1  Netzsicherungen

Stop!
Bei der Verwendung von Sicherungen in der Betriebsklasse aR (Teilbereichskenn-
linie) als Strangsicherung ist ein zusatzlicher Leitungsschutz notwendig.
Ubemehmen Sicherungen der Betriebsklasse gR zusétzlich die Leitungsschutz-
funktionen, sind die Leitungsquerschnitte entsprechend nach der Bemessungs-
starke der Sicherung auszulegen. Andernfalls ist ein separater Leitungsschutz
vorzusehen!

Typ max. zul. GriBe der Strangsicherung (F1, F2, F'3) Sicherungshalter

Netzspannungen <550V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 [FF32A o258 oR EFSFF0320AYI EFH30006

4903 |FF40 A poxs8) oR EFSFFO400AYI EFH30006

4904 [FF80 A poysp) gR EFSFFO800AYI EFH30006

4905  [FF200 A (p1.110) aR EFSFF2000AYR EFH10003

4906 |FF 250 A (p1.110) aR EFSFF2500AYR EFH10003

4907 [FF350 A (1.110) aR EFSFF3500AYR EFH10003

4X08  [FF450 A (g1.110) aR EFSFF4500AXP EFH10003

4X09  [FF700 A 2.110) aR EFSFF7000AYR EFH10003
TAB 1 Zuordnung max. NetzsicherungsgroBe zum Antriebsregler

Typ empf. Strangsicherungsgrofie (F1, F'2, F'3) bei Iymay = lan des Antriebsreglers Sicherungshalter

Netzspannungen < 460V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 [FF20 A (14 x51) aR EFSFF0200AYH EFH10002

4903 [FF 32 A (14x51) aR EFSFF0320AYH EFH10002

4904 FF 63 A po x58) aR EFSFFO630AYI EFH30006

4905  |FF125A oo.s0) aR EFSFF1250AXL EFZ0003

4906  |FF 200 A (o0.80) aR EFSFF2000AXL EFZ0003

4907 |FF 315 A gos0) aR EFSFF3150AXL EFZ0003

4X08  [FF400 A p1.110) aR EFSFF4000AXR EFH10003

409 |FF550 A (g1.110) aR EFSFF5500AXP EFH10003
TAB 2 Zuordnung Netzsicherungen zum Antriebsregler bei Iymax = lan und Netzspannung < 460V +0%
Die Antriebsregler 4X11 bis 4X13 sind mit Zellensicherungen (F1.1/F1.2,
F2.1/F2.2, F3.1/F3.2) bestlickt. Es werden keine Sicherungshalter benétigt.

Lenze 48XX/49XXSHB0198
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Zubehor
13.1.2  Ankersicherungen

Ankersicherungen schitzen die Thyristoren vom Antriebsregler vor Riickwirkung
des Motors im Generatorbetrieb.

Bei Verwendung von Wechselstromsicherungen als Ankersicherung gelten in-
folge der Zeitkonstante L/R des Ankerkreises gewisse Einschrankungen hinsicht-

lich der max. Betriebsspannung der Halbleitersicherung.

Aus diesem Grund liegt die Sicherungsbemessungsspannung bei den folgenden
Sicherungstypen z.T. deutlich Uber den der vorgeschlagenen Strangsicherungen.

Typ max. zul. SicherungsgrdBe fiir den Ankerkreis (F’4) Sicherungshalter
Netzspannungen < 550V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 FF 40 A o7 x60) 1 EFSCC0400AYJ EFH30005
4903 FF 50 A (o7 x60) 1 EFSCC0500AYJ EFH30005
4904 FF 100 A o7 x60) 1 EFSCC1000AYJ EFH30005
4905 FF 250 A (01.110) aR EFSFF2500AZR EFH10003
4906 FF 315 A (01.110) aR EFSFF3150AZR EFH10003
4907 FF 400 A (02.110) aR EFSFF4000AZR EFH10003
4X08 FF 550 A (03.110) aR EFSFF5500AZR EFH10003
4X09 FF 800 A (03.110) aR EFSFF8000AZR EFH10003

TAB3 Zuordnung max. AnkersicherungsgroBe zum Antrigbsregler

1 Gleichstromsicherung
Typ empf. AnkersicherungsgriBe (F'4) bei Iymax = lan des Antriebsreglers Sicherungshalter

Netzspannungen <460V +0%
Sicherungstyp Betriebsklasse Bestell-Bez. Bestell-Bez.

4902 FF 20 A (1451 aR EFSFF0200AYH EFH10002
4903 FF 32 A (1451 aR EFSFFO320AYH EFH10002
4904 FF 80 A 22 58) aR EFSFFO800AYI EFH30006
4905 FF 125 A 00.80) aR EFSFF1250AXL EFZ0003
4906 FF 200 A (00.80) aR EFSFF2000AXL EFZ0003
4907 FF 315 A 00.80) aR EFSFF3150AXL EFZ0003
4X08 FF 500 A (02.110) aR EFSFF5000AZR EFH10003
4X09 FF 700 A 02.110) aR EFSFF7000AXP EFH10003

TAB4 Zuordnung Ankersicherungen zum Antriebsregler bei Iamax = lan und Netzspannung < 460V +0%

48XX/49XXSHBO198 Lenze
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13.1.3  Geréteinterne Sicherungen

Die Sicherung befinden sich mit Ausnahme der Zellensicherungen auf der Lei-
stungsplatine 4902/3/5 LP bzw. 4X08/11 LP.

Typ Bemessungsdaten Bestell-Bez.
Sicherungstyp uvl MaBe [mm]
Absicherung Feld 4902 .. 4907 FF16 A 500 63x32 | EFSO0FFOT60AWE
F1, F2 408 .. 4X13 FF 32 A 600 14 x51 EFSO0FF0320AVH
Absicherung Elektronik F3, F4 MO0,5 A 500 5x30 EFSM-0005AWA
Abs”;iﬁﬂ‘g ng;%‘fag‘“”gs' FF16 A 500 6,332 EFSFFO160AWB
Zellensicherung axi1 500 A 1000 01.80 EFSFF5000AZ
iy %12 800 A 1000 02.80 EFSFFB000AZ
F3.1/F3.2 413 900 A 1000 03.80 EFSFF9000AZ

13.1.4  Sicherungshalter

. Abmessungen
Bestell-Bez. Bild a (mml b [mml & [mm] m [mm] ¢ [mml

EFH10002 FIG 13-1 17,5 97 78,5 - -
EFH30006 FIG 13-1 35 125 83 - -
EFH30005 FIG 13-2 siehe Bild
EFZ0003 FIG 13-3 40 146 43 6 25
EFH10003 FIG 13-4 siehe Bild

e

O
o
a

FIG 13-1 Sicherungshalter fir Hutschienenmontage (35mm)
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FIG 13-2 Sicherungshalter Bestell-Nr: EFH30005 EFH30005
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FIG 13-3 Isoliersockel Bestell-Nr: EFZ0003
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FIG 13-4 Isoliersockel Bestell-Nr; EFH10003 EFH10003
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13.2 Netzdrosseln

Die folgenden angegebenen Netzdrosseln sind fir den Betrieb an Netzspannun-
gen bis <550V + 0% einsetzbar.

13.2.1 Netzdrosseln fir den Leistungsanschiu3

Typ Bemessungsdaten Bestell-Bez.
L | P, W m [kgl

4902 3-1,2mH 3-17A 30 3 ELN3-0120H017
4903 3-11mH 3-25A 46 6 ELN3-0120H025
4904 3-0,75mH 3-45A 80 10 ELN3-0075H045
4905 3- 0,27 mH 3-105A 120 20 ELN3-0027H105
4906 3- 165 uH 3-170A 125 32 ELN3-0017H170
4907 3 -115uH 3-270A 215 40 ELN3-0011H270
4X08 3- 94 uH 3-300A 220 50 ELN3-0009H300
4X09 3- 60 uH 3- 450 A 245 58 ELN3-0006H450
4X11 3- 46 uH 3-600A 280 77 ELN3-0005H600
4X12 3-32uH 3-900A 390 125 ELN3-0003H900
4X13 3- 28 uH 3- 1000 A 360 115 ELN3-0003H1k0

1) bei Betrieb mit Bemessungsstrom

o

FIG 13-5 Netzdrossel ohne AnschluBlasche
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FIG 13-6 Netzdrossel mit AnschluBlasche

Typ FIG a b c d e f k m n
4902 |FIG13-5| 120 65 109 51 162 110 80 5 10
4903 |FIG13-5| 150 76 140 61 180 140 95 5 10

4904 |FIG13-5| 180 91 161 74 225 165 120 6,3 11
4905 |FIG13-5| 228 111 206 94 273 205 150 6,3 11
4906 |FIG13-5| 264 128 240 107 257 237 166 8,3 16
4907 |FIG13-5| 300 140 274 114 290 265 190 8,3 16
4X08 |FIG13-6 | 300 140 224 105 290 270 200 10 18
4X09 |FIG13-6| 360 140 330 105 330 318 210 10 18
4X11 |FIG13-6 | 360 140 330 137 345 320 250 10 18
4X12 |FIG13-6| 420 220 370 160 400 365 290 12 16
4X13 |FIG13-6 | 420 192 385 157 385 370 265 12 21

Alle MaBe in mm

13.2.2 Netzdrosseln fur separate Versorgung der Feldbriicke

Typ Bemessungsdaten Bestell-Bez.
L [mH] I [A] P, 1) (W] m [kg]
4902 ... 4903 9 5 11 1,0 ELN1-0900H005
4904 ... 4X08 3,5 14 28 2,4 ELN1-0350H014
4X09 ... 4X13 0,98 35 35 2,9 ELN1-0009H035

1) bei Betrieb mit Bemessungsstrom

13-8 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Zubehor
]
& 45[
e
f
N~ T — —
Ve 2] B
m l< n ‘ .
g d —_—
- b
FIG13-7 Netzdrossel fiir separate Versorgung der Feldbriicke abm_dros
Typ a b [ d e f k m n
4902 ... 4903 66 67 50 53 80 61 37 48 9
4904 ... 4X08 96 77 84 61 96 87 52 55 9
4X09 ... 4X13 96 88 84 70 112 87 64 55 9
alle MaBe in mm
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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13.3 Vorkonfektionierte Lenze-Systemleitung

13.3.1  AnschluBleitung fiir Resolver

Ausfiihrung Ldnge [m] Bestell-Bez.
5 EWLR005GM
10 EWLR010GM
15 EWLR015GM
20 EWLR020GM
N 25 EWLR025GM
Stecker beidseitig 30 EWLR030GM
35 EWLR035GM
40 EWLR040GM
45 EWLR045GM
50 EWLR050GM
nur mit Motorstecker 10 EWL0028
nur mit Stecker X7 fiir Antriebsregler 2,5 EWL0027
I ey S G|
+ REF weig/white 1
— REF schwarz/black ‘ ‘ Lio
‘ — SIN schwarz /black I l;fo
+SIN gelb/yellow | | o
‘ - COS schwarz/black I ‘ 9
+C0S  rot/red |
K _ _ _

FIG 13-8 AnschluBleitung fiir Resolver

13-10  48XX49XXSHBO198 Lenze
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13.3.2  AnschluBleitung fur Inkrementalgeber

Zubehor ?él.

Ausfiihrung Ldnge [m] Bestell-Bez.

2,5 EWLEO02GM-T

5 EWLEOO5GM-T

10 EWLEO10GM-T

15 EWLEO15GM-T

20 EWLEO20GM-T

25 EWLEO25GM-T

Stecker beidseitig 30 EWLEO30GM-T
35 EWLEO35GM-T

40 EWLEO40GM-T

45 EWLEO45GM-T

50 EWLEO50GM-T

75 EWLEO75GM-T

100 EWLE100GM-T

Verschiedene Langen / various lengths

grin / green

schwarz / black

oo

schwarz / black

Sl

rot / red

LN

gelb / yellow

N[N [> |>||w]||m

schwarz / black

"‘.‘ +5V  weil / white "‘.‘ g ——
i GND  schwarz / black ] ‘ 9
: +KTY blau / blue :

| . -KTY  schwarz / black .

FIG13-9 AnschluBleitung fiir Inkrementalgeber LT_ENCOD
13.3.3  Systemleitung fiir Leitfrequenzkopplung
Ausfiihrung Lédnge [m] Bestell-Bez.
Stift / Buchse 2,5 EWLD002GGBS92

Lenze
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13.4 Funkentstorfilter

13.4.1  Funkentstorfilter flr LeistungsanschlufB

Typ Iy [A] P, (W] Unax m [kg] Bestell-Bez.
4902 16 12 4,0 EZF3-016A004
4903 25 15 4,0 EZF3-025A002
4904 50 15 4,0 EZF3-050A005
4905 120 33 10 EZF3-120A001
4906 180 40 13 EZF3-180A002
4907 250 12 550V +£0% 15 EZF3-250A001
4X08 320 21 21 EZF3-320A001
4X09 600 57 22 EZF3-600A001
4X11 600 57 22 EZF3-600A001
4X12 1000 100 28 EZF3-1k0A001
4X13 1000 100 28 EZF3-1k0A001

_\ c
J k
a
e
I : 1>
Q[ 5
,,,,, o8 ol
o[z sl f|b
on 2s
LINE LOAD
hl t lml_/ Ay
0l ol L é
9 d

FIG 13-10 Funkentstorfilter, Bauform A
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Zubehor
|
o i B
| Forth
‘ | ‘ n
m ‘
a
e
|
< [ &
\
=2 | =
=y ————-1+———% h|d b
<g | =
L~ LOAD LINE -
o LN St
& 9 &
9 12
FIG 13-11 Funkentstorfilter, Bauform B
Typ |Bau- | a b ¢ d e f g h i k m n A A
form [mn?]
4902 | A 163 | 113 | 81 14 70 | 100 | 22,5 - - 25 55 0 M6 4
4903 | A 216 | 156 | 91 166 | 80 | 140 | 22,5 - - 30 6,6 0 M6 10
4904 | A 216 | 156 | 91 166 | 80 | 140 | 22,5 - - 30 6,6 0 M6 10
4905 | A 348 | 171 | 141 | 261 | 115 | 155 | 32 - - 65 6,6 0 M10 50
4906 | A 404 | 171 | 141 | 301 | 165 | 155 | 32 - - 62 66 | 66 M10 95
4907 | B 300 | 190 | 115 | 140 | 240 | 165 | 40 80 30 90 11 30 [MI0x30 | -
4X08 | B 300 | 260 | 115 | 210 | 240 | 235 | 40 | 120 | 30 90 11 35 [MI0x30 | -
4X09 | B 350 | 260 | 115 | 210 | 290 | 235 | 40 | 120 | 30 90 11 35 [MI0x30 | -
4X11 B 350 | 260 | 115 | 210 | 290 | 235 | 40 | 120 | 30 90 11 35 [MI0x30 | -
4X12 | B 350 | 300 | 165 | 250 | 290 | 275 | 50 | 160 | 40 | 140 | 14 60 [MI2x30 | -
4X13 | B 350 | 300 | 165 | 250 | 290 | 275 | 50 | 160 | 40 | 140 | 14 60 [MI2x30 | -
alle MaBe in mm
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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13.4.2

Zubehor

Funkentstorfilter fir Lufterversorgung

Die Stromrichter der Typen 4X08 bis 4X13 bendtigen fur die Lufterversorgung eine

Anschlu3spannung von 200 ... 240V~.

Zum Aufbau eines CE-konformen Antriebssystems ist das folgende Funkentstor-

filter einzusetzen:

85
65 40
| L1
L (m)
] = << __| 1) B | _
- O 10
E=H N PE N @ =
| N PE
6
75
FIG13-12 Funkentstorfilter fiir Lifterversorgung
Typ Iy [A] Unax VI m [kg] Bestell-Bez.
4X08 ... 4X13 4 250 0,25 EZF1-004A001

48XX/49XXSHB0198
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13.5

13.5.1

13.5.2

Lenze

Zubehor

Zubehor fir die Vernetzung

Die nachfolgend aufgefiihrten Module ermdglichen eine Vernetzung des Strom-
richters.

Verbindungselemente fur Lichtwellenleiter

Fur die Vermetzung mit Hilfe von Lichtwellenleitern bietet Lenze eine Reihe von
Verbindungselementen (LWL-Systemkomponente 212X IB) an, die speziell auf
die Antriebsregler abgestimmt sind. Die Gruppe der Verbindungselemente umfaft
Adapter mit optischem Sender und Empfanger, Verteiler und ein Netzteil. Die
Lichtwellenleiter erlauben eine sehr stérfeste Datentbertragung.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung LECOM-LI.

Pegelwandler

Mit dem Pegelwandler 2101 kdnnen sie serielle Ubertragungssignale der Norm
RS232C in die Normen RS485 oder RS422 umwandeln. AuBerdem erfolgt eine
Potentialtrennung. Dadurch kénnen Sie weitrdumig verteilte Antriebssysteme in-
stallieren (Leitungslange < 1200m), entweder als Mehrpunktverbindungen nach
RS485 oder als Punkt-zu-Punkt-Verbindung nach RS422.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Technischen Beschreibung Con-
verter 2101 (siehe Register H).

48XX/49XXSHB0198
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Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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14 Auswahlhilfen

14.1

1411

Lenze

Zuordnung von Regler und Motor

Neben den Antriebsreglern bietet Lenze unter anderem auch ein komplettes Mo-
torenprogramm mit oberflaichen- und innenbellfteten Maschinen, abgestimmt
auf die Antriebsregler 48XX/49XX.

Die Motoren kénnen auf Wunsch mit folgenden Anbauten ausgeristet werden:
Getriebe

Kupplungen/Bremsen

analogen Tachos

Resolvern
® |Inkrementalgebern

Fur die Installation, Inbetriebnahme und Wartung der Lenze-Gleichstrommotoren
finden Sie weitere Hinweise in der Technischen Beschreibung ”Gleichstrommoto-

ren-.

Auswahlkriterien

Die elektrischen Bemessungsdaten (Ankerstrom, Ankerspannung) des Antriebs-
reglers sollten mit denen des Antriebsmotors weitgehend Ubereinstimmen. Dies
garantiert optimale Betriebseigenschaften des gesamten Antriebes (Antriebsreg-
ler und Motor, siehe Kap. 3.3).

Da der Antriebsregler tiber kurzzeitige Uberstromreserven von 12,5% bis zu 80%
verfugt, entwickelt der kompensierte Antriebsmotor auch ein um diesen Faktor
héheres Drehmoment bei konstanter Erregung.

Fir nicht angepafte Motoren unterscheiden wir folgende Félle:
1. Ankerbemessungsspannung des Motors > Ankerbemessungsspannung

des Antriebsreglers

(= maximal zulassige Antriebsreglerausgangsspannung).

Der Motor kann in der Drehzahl nicht voll ausgefahren werden. Die An-
kerspannung ist in erster Naherung proportional der Drehzahl bei kon-
stanter Erregung.

2. Ankerbemessungsspannung des Motors < Ankerbemessungsspannung
des Antriebsreglers (= maximal zuldssige Antriebsreglerausgangsspan-
nung)

Uber die Parametrierung des Antriebsreglers (CO11 = nyay) ist die An-
triebsreglerausgangsspannung auf die Motorspannung zu begrenzen.
Hierbei ist jedoch grundsétzlich zu prifen, ob der Motor fir diese Be-
triebsart geeignet ist (Isolation, Kommutierungsspannung). In der Regel
ist diese Betriebsart bei Abweichungen von bis zu ca. 20% mdglich.

48XX/49XXSHB0198
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Stop!
@ Auch bei kleinen Ankerspannungen (Drehzahlen) werden die Spitzenwerte der
Netzspannung erreicht.

3. Ankerbemessungsstrom des Motors > Ankerbemessungsstrom des An-
triebsreglers flr Dauerbetrieb. Der Motor kann im Drehmoment bei Dau-
erbetrieb nicht voll ausgefahren werden. Die Geratestrombegrenzung
begrenzt bei Ankerbemessungsstrom. Das Drehmoment ist proportional
zum Ankerstrom bei konstanter Erregung.

Tip!

Bei dieser Zuordnung erhdht sich die Ankerkreisverstarkung, was zum Strom-
Uberschwingen im Ankerkreis bis zum Sicherungsfall fihren kann. Fir diese Ein-
satzfélle halten Sie bitte Rlcksprache mit Ihrer Werkvertretung.

4. Ankerbemessungsstrom des Motors < Ankerbemessungsstrom des An-
triebsreglers fir Dauerbetrieb. In diesem Fall sollten die Strombegren-
zung Inax (C022, C023) des Antriebsreglers auf den Motorstrom redu-
ziert werden, damit thermische Uberbeanspruchungen des Motors
durch zu hohen Strom vermieden werden. Bei zu groB3er Differenz sollte
ein leistungsschwécheres Gerat eingesetzt werden.

Tip!

Der Stromregler vom Antriebsregler 48XX/49XX ist werkseitig auf den Einsatz von
angepaften Maschinen ausgelegt. Unter verschiedenen Gesichtspunkten (z.B.
groBes Verhéltnis der elektrischen Bemessungsdaten zwischen Antriebsregler
und Gleichstrommaschine, hohe dynamische Regelanforderungen) kann es not-
wendig sein, eine Optimierung des Stromregelkreises durchzufiihren. Fir diese
Einsatzfalle halten Sie bitte Riicksprache mit Ihrer Werkvertretung.

14-2 48XX/49XXSHB0198 Lenze
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14.1.2 Ankerdrossel

Beim Betrieb von leistungsmafig angepalten Lenze- Antriebsreglern 48XX/49XX
an die Gleichstrommotoren ist keine Ankerdrossel erforderlich.

Bei Verwendung von Fremdfabrikaten sollte der Einsatz von Ankerdrosseln tber-
praft werden. Hinweise dazu finden Sie in der Lenze-Formelsammlung.

Eine Ankerdrossel reduziert

® den Wechselstromanteil, der dem Gleichstrom Uberlagert ist (geringere
thermische Ankerverluste)

e die magnetischen Motorgerdusche

e die Drehmomentenoberwellen fir extrem hohe Anforderungen an die
Gleichférmigkeit des Drehmomentverlaufs

o den Birstenverschleif3.

Stop!

@ Eine zusatzliche Induktivitat kann unter Umstanden ein Schwingen des Antriebs
hervorrufen. Bitte halten Sie vor dem Einsatz von Ankerdrosseln Riicksprache mit
lhrer Werkvertretung.

Lenze 48XX/49XXSHB0198 14-3
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In der folgenden Tabelle finden Sie in Abhangigkeit Ihrer Anforderung /Anwen-
dung eine Empfehlung zur Projektierung der zugehdrigen Antriebskomponenten.

Anforderung/ Resolver Inkremental- |Tacho Anker- Feldspannung
Anwendung geber Spannung
(4096 Ink/
Umdr.)
20V 60V 200V | 340V | 360V
Feldschwéachung - - - bis 3000 rpm nein ++ ++ 0
Feld konstant - - - - - ++ ++ nein
Momentenregelung - - - - - ++ ++ nein
Leitfrequenzkopplung: ++ ++ nein nein nein - - -
Drehzahistell- "N )
bereich N min

1:20 ++ ++ ++ ++ +
1:50 ++ ++ ++ ++ 0 - - -
1:200 ++ ++ ++ ++ nein - - -
1:500 ++ ++ 0 0 nein - - -
1:1000 ++ ++ nein nein nein - - -
1:2000 + ++ nein nein nein - - -

Drehzahl- Mool Mist %)

genauigkeit N
5% ++ ++ ++ +4+ +4+ - - -
1% ++ ++ + + nein - - -
0,5% ++ ++ 0 0 nein - - -
0,1% ++ ++ nein nein nein - - -
0,05% ++ ++ nein nein nein - - -
Maximaldrehzahl
bis 5000rpm ++ ++ + nein - - - -
bis 3000rpm ++ ++ + + - - - -
bis 2000rpm ++ ++ + + - - - -
bis 1000rpm ++ ++ 0 0 - - — _
bis 500rpm ++ ++ 0 0 - - - -

Momenten- Myechsel

welligkeit N
5% ++ ++ + + 0 - - -
1% ++ ++ 0 0 0 - - -

Randbedingung: Standardmotor mit Uy = 400 V, ny= 3000 rpm, Uye, = 400 V

++
+
(0]
L1

48XX/49XXSHB0198

gut

befriedigend
ausreichend
nicht relevant

*) gilt far M = 0 ... My = konstant und I« (C022, C023) A 1,2 - Iy

Lenze
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15 Anwendungsbeispiele

Die folgenden Schaltungsausschnitte und verfahrenstechnischen Hinweise sind
Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung Uberprift werden
muf3.

® Drehzahlregelung mit Tacho

- (Diese Anwendung ist im Kapitel 5 exemplarisch als Inbetriebnahmebei-
spiel beschrieben)

Drehzahlregelung mit Ankerspannungsruckfihrung
Drehzahlreglung mit Resolver

Momentenregelung mit Drehzahlklammerung
Stromverhaltnisregelung

Téanzerregelung an einem Abwickler

Hubwerke

Drehzahlverhéltnis-Gleichlauf

Anreihbox

Netztrennung

Lenze 48XX/49XXSHB0198 15-1
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15.1 Drehzahiregelung mit Ankerspannungsriuckfliihrung
ot BB
L1 -
L2 g/
L3 -
PE

-]

eres [[][[][]

(L] [e2] 9]

Z1 <

K1 \ ,,,,,, \\\

IE’ !_.I_Il—,‘l....@..ié.,..

4800/4900
X1 X2 X3 X4
[1 [x][e] [a]l & [7T8]o] [20f21] [28] lﬁjl Js¢] HE
di
_*:@ I Ko B A nsoll :t R\ RFR
M1 ||
FIG 15-1 AnschluBschaltbild Drehzahlregelung mit Ankerspannungsriickfihrung APLL_10
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Parametrierung

Codestelle ’ Eingabe Beschreibung

Eingabe gemdB Motortypenschild

€083 XX A Feldbemessungsstrom

C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XX A Motorbemessungsstrom

€090 xx V Motorbemessungsspannung
Eingabe der Reglerkonfiguration

€000 -2- enweiterter Codesatz

€005 -10- Drehzahiregelung mit Ankerspannungsriickfiihrung
Eingabe der Stromgrenzen

€022, C023 XXX A Motormaximalstrom

Abgleich des Drehzahlreglers

Cco11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben

€025 -5- Ankerspannung anwéhlen
(232 XX % Upy |- R - Kompensation einstellen
€029 Nigt Drehzahlabgleich durchfiihren
Applikationsparameter

€070 |Vpn | n - Reglerverstarkung Vi, bei groBen Schwungmassen anpassen
Parameter abspeichem

003 | | Parametersatz speichem
Tip!

® Bei Ankerspannungsruckfuhrung sind die Steuerklemmen weiterhin poten-
tialfrei!

® Netztrennung nur im stromlosen Zustand durchflhren!

Lenze 48XX/49XXSHB0198 15-3
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15.2 Drehzahlreglung mit Resolver
Q1 $
L1 -
L2 /
L3 .
PE
Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
sl o
"Not-Aus" Leitung
L11
F'1..F'3 D D D S1 }If K2.1 ~3- \
td <tBr.
21 a §2 }-\ K2 KS\ K2
ABRBNI “
K1 ................
Y4
K2 IZEI K2.1 K1
Lk . . . L20 ‘
4900
X7 X1 X2 X3 X4
[l [xk][e] [a] I_I@ Wﬁlmlﬁﬁ lﬁfl oofFE
k] .
]
_‘@ ! Ko B A nsoll _i|Q R\S
M1 - ® \Kz \RFR K3EE
- @ nist =0
FIG 15-2 AnschluBschaltbild Drehzahlregelung mit Resolver APLL__12
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Parametrierung

Codestelle ’ Eingabe Beschreibung

Eingabe gemdB Motortypenschild

€083 XX A Feldbemessungsstrom
C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante
€088 XX A Motorbemessungsstrom
€090 xx V Motorbemessungsspannung
Eingabe der Stromgrenzen

022, C023 |0 A Motormaximalstrom
Eingabe der Reglerkonfiguration

€000 -2- enweiterter Codesatz

€005 -12- Drehzahiregler mit Resolverriickfiihrung
Abgleich des Drehzahlreglers

Cco11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben

Applikationsparameter

€019 XX rpm Ansprechschwelle nigt = 0 einstellen

€070 Von n - Reglerverstarkung Vi, bei groBen Schwungmassen anpassen
Parameter abspeichem

€003 Parametersatz speichem

48XX/49XXSHB0198
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15.3 Momentenregelung mit Drehzahlklammerung
o1 H
L1 T
L2 /
L3 .
PE
Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
il o
L11 "Not-Aus" Leitung
F1..F3 D D D s1 }17 K2.1 =3\
td < tBr.
ERERE |
71 al $2 |\ K2 K3\ K2
AR BRT “)
K1 \ ...... \\ HP EEI
K2 EEI K2.1 K1
Lk . . . L20 “
4900
X7 X1 X2 X3 X4
[ [x] [6] ITIIl_I-‘ [2] [e] Wﬁllﬁjllﬂl W?I 9|0_F,E
W
Msoll |nsoll
— R\S
L | K$'B A
°
M1 e ﬂﬂﬂ!! A\ Ki g K3g—
Momentenrechner
n K4
V7 \
O
FIG 15-3 AnschluBschaltbild Momentenregelung mit Drehzahlklammerung APLL__ 42
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Parametrierung

Codestelle ’ Eingabe Beschreibung

Eingabe gemdB Motortypenschild

€083 XX A Feldbemessungsstrom

C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XX A Motorbemessungsstrom

€090 xx V Motorbemessungsspannung

Eingabe der Stromgrenzen

022, C023 |0 A Motormaximalstrom

Eingabe der Reglerkonfiguration

€000 -2- enweiterter Codesatz

€005 -42- Momentenregelung mit Drehzahlklammerung
Abgleich des Drehzahlreglers

Cco11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben
Applikationsparameter

€019 XX rpm Ansprechschwelle nigt = 0 einstellen

C016 XX rpm \ergleichsdrehzahl nig; < ny einstellen

€070 Von n - Reglerverstarkung bei groBen Schwungmassen anpassen
Parameter abspeichem

€003 Parametersatz speichem

48XX/49XXSHB0198
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15.4 Stromverhéltnisregelung

L1

L2
L3

Q1$
-
B
i

PE

e || 11 —
Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
L10
L1 "Not-Aus" Leitung
e [[|[1[]
S1

by K2.1 -3-\
[ Te2f Tegf td <{Br.
“ & s2 |\ Kk K3 K2
1 2 [
| | K1
K2 K2_1HE| K1
! ! ! 120 El:l v Elj
Lk g
kd [ T o] B IME
4900 (Master) 4900 (Slave)

Isoll Isoll nsoll

nsoll
X1 X2 X3 X4 X1 X2 X3| X4
[ [ [E] [~ [3]2]1[7 ] [202']22[28] [38]0] [~4]5] [62] [solF: D [[3T41[6]7 5 [20]21]22]8] [39]0] [se] [0]F [A] [] [«]_[1]
T o | T o o

-

Al il

é@l Ko B A R\S A Bo K | @

FIG 15-4 AnschluBschaltbild Stromverhéltnisregelung AP_IVERH

T
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°
g
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N
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Parametrierung
Codestelle ’ Eingabe Beschreibung
Eingabe gemdB Motortypenschild
Master und Slave
€083 XXX A Feldbemessungsstrom
€084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante
€088 XX A Motorbemessungsstrom
€090 xx V Motorbemessungsspannung
Eingabe der Stromgrenzen
Master und Slave
€022, C023 XX A Motormaximalstrom
Eingabe der Reglerkonfiguration
Master und Slave
€000 -2- enweiterter Codesatz
€005 -11- Drehzahiregelung mit Tachortickfiihrung
Master
C110 -1- Eingabevorwahl KI. 62
G111 -25- Monitorausgabe ’Msq)
Abgleich des Drehzahlreglers
Master und Slave
Cco11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben
€025 -2- Abgleich Klemmen 3 und 4 anwéhlen
€029 nist Drehzahlabgleich durchfiihren
Slave
C071 9999 ms Ton, kein FAnteil
€025 -3- Abgleich Klemme 6 wéhlen
C027 Gewichtungsfaktor fiir DrehzahlistwerteinfluB dividiert durch Vp,
vorgeben
€070 Von n-Reglerverstarkung anpassen
Master und Slave
€054 | | Stromautteilung zwischen Master und Slave kontrollieren.
Applikationsparameter
Master
€019 o0 rpm | Ansprechschwelle nig; = 0 einstellen
Parameter abspeichem
Master und Slave
003 | | Parametersatz speichem

48XX/49XXSHB0198
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15.5

Anwendungsbeispiele

Tanzerlageregelung an einem Abwickler

PE —

-

||
EERE

PE ——

IE’

4900

X1 X2

X3 X4

[N K[ [A&[T2[3]<]5]6]7]8]9][21]22[ze[E[e2lEalEalE[30
T

=

o] _[ad] [so] [oofFe
- L]

s

GRE M T RFR Yauu ™ °
asP E1 = TRIP setzen
E2 = TRIP riicksetzen
E3 = Ausblendung ProzeRregler
E4 = JOG1
E5 = |-Anteil Prozelregler aus
Istlage Abstand k
2 G) ® Warenbahn
+
+10V
L —.....]
dmax { + )= Tanzerlagepoti
Ultraschallgeber
- dmax =2(k - a)
Abwickler
FIG 15-5 Signalfluplan Tanzerlageregelung an einem Abwickler APP_TANZ
48XX/49XXSHB0198
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Anwendungsbeispiele ®

Noffset

Tacho { co2sico26
+180V Co25/C027 Arithmetikblock n Sollwertintegrator
offset Eingang 1 n max R K
echts Links
C025/C026 (zahler) C338 ngg co11 Co12T ir
CO13T jf
C145/C146 Y Nist
— C145/C146 Co51
C145/C146 +— —E
-0V ... +10V C025/C027 — 21 O
C041 RIL
Noffset Eingang 2
(Nenner) C339
(Durchmesser) Freigabe
Abstand
0..+10V  C025/C027 ProzeRregler C222V pp
Hoch-/Ab- (Clggil np Hoch-/Ab-
C330 laufgeber dp laufgeber
C145/C146 ——
Lage-Sollwert -7
& C025/C026 s
Lacel C220T;  C19% €070 Vpn
age-Istwert C145/C146 C333T ¢ Prozefregler C221 7T ¢ C071Tnn
deaktivbar 049 €072 Kdn
C025/C027 C112/C113
S0V .. +10V
|-Anteil abschaltbar
Hoch-/Ab-
C331 laufgeber
Bewertung
£100...+100 %
C334 T,
c112/C113 C335T it
= Ausblendung
Prozefreglerausg.
FIG 15-6 Beispiel fiir eine Tanzerlageregelung an einem Abwickler Tanz_abw
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Anwendungsbeispiele

15-12

Parametrierung

Codestelle ’ Eingabe Beschreibung

Eingabe gemdB Motortypenschild

€083 XX A Feldbemessungsstrom

C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XX A Motorbemessungsstrom

€090 xx V Motorbemessungsspannung

Freibelegbare analoge Eingénge

C145 -4- Eingabevorwahl KI. 8

C146 -15- Arithmetikblock2 Eingang 1

C145 -3- Eingabevorwahl KI. 6

C146 -16- Arithmetikblock2 Eingang 2

C145 -10- Eingabevorwahl Arithmetikblockausgang

C146 -1- Hauptsollwert C046

C145 -9- Eingabevorwahl ProzeBreglerausgang

C146 -3- Zusatzsollwert C049

C145 -1- Eingabevorwahl K. 1,2

C146 -7- ProzeBregler-Istwert

Freibelegbare digitale Eingange

G112 -3- Eingabevorwahl E3

C113 -32- ProzeBreglerbewertung

G112 -5- Eingabevorwahl E5

C113 -31- ProzeBregler FAnteil aus

Arithmetikblock

C191 -4- Ausgang = Eingang 1/ Eingang 2

Abstand — Durchmesser umrechnen

€025 -3- Eingabevorwahl Klemme 6

€026 Offset fiir Abstand a = -xxx mV

C027 2,000 Bewertung fiir Durchmesser

Abgleich des Drehzahlreglers

Cco11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben

€025 -2- Abgleich Klemmen 3 und 4 anwéhlen

€029 Nigt Drehzahlabgleich durchfiihren

ProzeBregler

€330 XXX Yo Lagesollwert vorgeben

(331 XX Yo Bewertung ProzeBreglerausgang

Applikationsparameter

€022, C023 XXX A Motormaximalstrom

€019 XX rpm Ansprechschwelle njgt = 0 einstellen

€070 Von n - Reglerverstarkung bei groBen Schwungmassen anpassen

(222 Vop ProzeBregler optimieren

Parameter abspeichem

€003 Parametersatz speichem
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Anwendungsbeispiele ®

15.6 Hubwerke

PE _T | | PE —o—

E4,E5 JOG1..JOG3

Al list > Ix

A2 Msoll = M
4900 A4 ni§t0= 0 mex

A5 nist = nsoll

X2 X3 X4
21[22]28] [E4EH39]  [41] [#4] [45] [ATA2) [A4]A5[59] [20]FE]
-/ 2 17 ]

K3
R\S
RFR TRIP RDY IMP nist =0
GND
SPS

QsP
+24V
SPS W
I Bremse liften SPS
0
I] 0 I] I] M)GJ| Bremse
LI
L L Endschalter "oben" E -
s I = !
Néaherungsschalter 1
Heben —
Senken —
Endschalter "oben”  — n Naherungsschalter 2
Naherungsschalter 1 — -
x & s
Naherungsschalter 2 — l-L:I
Endschalter "unten" — [ = Endschalter "unten"

s=C105 'v_pos /2

%
|

tf (C105) [

FIG 15-7 AnschluBschaltbild Hubwerke APP_HUB

Briicke zwischen Klemme 8 und 9 gibt einen Sollwert von 100 % npyax VOr, wenn
kein JOG-Wert aktiv ist.

Lenze 48X04D0GHBO198 15 13
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® Anwendungsbeispiele

Parametrierung

Codestelle ’ Eingabe Beschreibung

Eingabe gemdB Motortypenschild

€083 XX A Feldbemessungsstrom

C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante

€088 XX A Motorbemessungsstrom

€090 xx V Motorbemessungsspannung

Eingabe der Stromgrenzen

022, C023 |0 A Motormaximalstrom

Eingabe der Reglerkonfiguration

€000 -2- enweiterter Codesatz

€005 -52- Drehzahiregelung mit Winkelregler

Abgleich des Drehzahlreglers

€070 Von n - Reglerverstarkung bei groBen Schwungmassen anpassen

Abgleich des Winkelreglers

(254 Vow merlt an das System anpassen, bei Vp,, = 0 ist der Winkelregler deakti-
vie

Applikationsparameter

Co11 XX rpm max. Drehzahl vorgeben (diese Drehzahl entspricht Vinay)

€019 XX pm Ansprechschwelle njgt = 0 einstellen

€240 XX % Nmax Einstellung der zuldssigen Drehzahlabweichung

C116 -5- Eingabevorwahl des digitalen Ausgangs A5

G128 XX S Zeit, die der Antrieb das eingestellte Fenster verlassen darf, ohne daB
eine Meldung abgesetzt wird

(255 X0 Ink Schleppfehlergrenze

G105 XXX S Ablaufzeit t; = 2 ¢ S/ Vpgs

C116 -1- Eingabevorwahl des digitalen Ausgangs A1

C117 -15- list > Iy

(244 XX % Imax (Grenzwert fir das Anfahrmoment gegen die Bremse)

€038 -1- Eingabevorwahl JOG 1

€039 XXX % G011 (Drehzahl fiir vpos in JOG 1 ablegen)

€038 -X- Eingabevorwahl JOG x

€039 XX % C011 (Weitere Geschwindigkeiten)

Parameter abspeichem

003 | Parametersatz speichem

15-14  48XX/49XXSHB0198 Lenze
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Anwendungsbeispiele

15-16

Parametrierung
Codestelle ’ Eingabe Beschreibung
Eingabe gemdB Motortypenschild
Master und Slave
€083 XXX A Feldbemessungsstrom
C084 XXX MS Ankerkreiszeitkonstante
€088 XX A Motorbemessungsstrom
€090 xx V Motorbemessungsspannung
Eingabe der Stromgrenzen
Master und Slave
€022, C023 XX A Motormaximalstrom
Eingabe der Reglerkonfiguration
Master und Slave
€000 [-2- | erweiterter Codesatz
Master
005 |-52- | Drehzahiregelung mit Resolver
Slave
005 |-72- | Sollwertkaskade mit Resolver
Frei belegbare digitale Eingdnge
Slave
Cc112 -4- Eingabevorwahl E4
G113 -17- Motorpoti abwarts
G112 -5- Eingabevorwahl E5
C113 -18- Motorpoti aufwarts
Frei beleghare analoge Eingange
Slave
C145 -8- Eingabevorwahl Motorpotiausgang
C146 -10- Verstarkung C027 von X5
Frei beleghare digitale Ausgange
Master und Slave
C116 -5- Eingabevorwahl A5
C117 -15- la> lax
Getrigbefaktor
Master (FIG 15-8; i= 19,4)
€032 XXX Zihler = 1,9400
€033 XXX Nenner = 0,1000
Slave (FIG 15-8; i= 5,3)
€032 XXX Zihler = 0,5300
€033 XXX Nenner = 0,1000
Reckfaktor
Slave
c027 XXX Zihler = 1,375
€028 XXX Nenner = 1
Parametrierung Motorpotentiometer
Slave
(260 100% Motorpoti obere Grenze
(261 -100% Motorpoti untere Grenze
(262 XXX S Motorpoti Hochlaufzeit
(263 XXX S Motorpoti Ablaufzeit
48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Lenze

Anwendungsbeispiele

Codestelle ’Eingabe ’Beschreibung
Abgleich des Drehzahlreglers
Master und Slave
co11 [ 000 rpm | max. Drehzahl vorgeben
Applikationsparameter
Master und Slave
€022 , C023 XX A Motormaximalstrom
€019 XX rpm Ansprechschwelle njgt = 0 einstellen
€070 Von n-Reglerverstarkung bei groBen Schwungmassen anpassen
G244 XXX % la> lax
Parameter abspeichem
Master und Slave
003 | Parametersatz speichem

48XX/49XXSHB0198
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Anwendungsbeispiele

15.8

15.8.1

Anreihbox 2215

Wickelantrieb

Zweck

Fir Anwendungen in wicklungstechnischen Bereichen, z. B. das Aufwickeln eines
Papierballens, kann der Antriebsregler kostenglinstig als komfortabler Wickelan-
trieb erweitert werden. Hierzu wird die Anreihbox 2215 bendtigt. Mit der Anreih-
box kann der Wickelantrieb fur die verschiedenen Einsatzfalle individuell angepaf3t
werden. Erhéltlich sind hierbei Varianten wie z. B. Wickelantrieb mit Klemmen, In-
terBus, Beckhof-Bus oder PROFIBUS. Die Parametrierung des Wickelantriebes
erfolgt in physikalischen GréBen, womit das sonst Ubliche komplizierte Abglei-
chen oder Normieren entfallt.

Abwickler Aufwickler
@,
Q o) )

() ) ()

Grundgerat
b g oo 8 3
CBBEE CEIO0E ; s[5 ]
3
E lenze 4900 lenze 4900 lenze 4900
| E— | Anreihbox
FIG 15-9 Antrigbssystem 48XX/49XX als Wickelanwendung app_wick

48XX/49XXSHB0198

Folgende Funktionen sind mit den Wickelantrieben méglich:

o Auf- / Abwickeln von oben oder unten

Momentengesteuertes Wickeln mit Festlegung der Wickelcharakteristik als Funk-
tion oder aus einer Tabelle mit 16 Werten (hierbei wird der Durchmesserbereich
von dmin bis dmax in 16 Abschnitte aufgeteilt; der Faktor des entsprechenden Ta-
bellenplatzes wirkt auf die eingestellte Anfangszugkraft). Die Charakteristik kann
von 0% bis 200% verandert werden. Dabei gilt:

- 0% = konstantes Drehmoment
- 100% = konstanter Zug
- 200% = Zugkrafterhéhung bei steigendem Durchmesser

Diese Funktionen kénnen Uber Klemmen gesteuert werden.

Lenze
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Lenze

Anwendungsbeispiele

Kompensieren der Reibung, der Beschleunigung und des
Losbrechmoments

Die Reibung kann als Funktion oder aus einer Tabelle mit 16 Werten als Funktion
der Drehzahl kompensiert werden. Das benétigte Beschleunigungsmoment kann
durch Eingeben der Daten fir das Material (wie Breite und Dichte) eingestellt bzw.
Uber Klemmen verandert werden. Das Losbrechmoment kann Gber eine einstell-
bare Zeit (0 bis 5 s) als prozentualer Offset auf das Moment zugeschaltet werden.

Digitale Erfassung der Drehzahl und der Warenbahngeschwindigkeit

Es ist kein Abgleichen im herkdmmlichen Sinne notwendig, sondern es sind ein-
fach die Maschinendaten wie minimaler Durchmesser, Getriebefaktoren, maxi-
male Anlagengeschwindigkeit, Motordaten laut Typenschild etc. einzugeben. In
entsprechenden Codestellen kann der aktuelle Durchmesser, die aktuelle Zug-
kraft, das aktuelle Moment etc. ausgelesen werden. Diese Werte kénnen auch auf
einem Analogausgang ausgelesen werden.

Integrierter Zugkraftregler

Ein eingebauter Zugkraftregler, der fur ZugmeBwalzen oder Tanzer parametriert
werden kann, ermdglicht eine Zugkraftkonstanz entsprechend eines vorgegebe-
nen Sollwertes. Auf einem Analogausgang kann dieser Zugkraftsollwert als Steu-
ersignal beispielsweise Uber einen |-p-Wandler als Stellgréie flr die Tanzerzug-
kraft benutzt werden (wichtig beim Wickeln mit Charakteristik). Das
Ausgangssignal des Zugkraftreglers kann mit oder ohne Durchmesserbewertung
zum Moment bzw. der Drehzahl addiert werden (Adaption des Zugkraftreglers mit
dem Durchmesser).

Tabellen

AuBerden genannten Tabellen fur Charakteristik und Reibung gibt es auch Tabel-
len fir 16 verschiedene Anfangsdurchmesser, sowie 16 Fix-Sollwerte fir Um-
fangsgeschwindigkeit (Fix-Sollwerte bewertet mit Durchmesser).

Berilicksichtigung der Tanzerauslenkung

Bei der Durchmesserberechnung kann die Auslenkung des Tanzers als Wegéan-
derung bericksichtigt werden, dadurch kann der Mitkopplungseffekt durch die
Téanzerbewegung reduziert werden.

48XX/49XXSHB0198
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® Anwendungsbeispiele

Digitale, freiprogrammierbare Eingange

RSP der Automatisierungsbaugruppe,
Durchmesserberechnung-Freigabe

Anfangsdurchmesser

Auf- oder Abwickeln

Wickeln von oben oder unten

Drehzahl-Offset freigeben

Umschaltung Moment von errechnetem Wert auf maximalen Wert
Zugkraftregler freigeben

I-Anteil des Zugkraftreglers freigeben

BahnriBiberwachung aktivieren

Tip!

Beiden 0. a. Wickelantrieb ist zusatzlich zur Betriebsanleitung 48XX/49XX die Be-
triebsanleitung ”Wickelrechner” gultig und vor Inbetriebnahme zu berticksichtigen
(siehe Register H).

15.8.2 Positionierantrieb

Zweck

Einfache Positionieraufgaben lassen sich durch den Einsatz des Positionierantrie-
bes I16sen. Dadurch kann in vielen Féllen eine teure SPS entfallen oder entlastet
werden.

Hierzu wird die Anreihbox 2215 bendtigt. Mit der Anreihbox kann der Positionie-
rantrieb fur die verschiedenen Einsatzfalle individuell angepalt werden. Erhéltlich
sind hierbei Varianten wie z. B. Positionierantrieb mit Klemmen, InterBus, Beck-
hof-Bus oder PROFIBUS.

15-20  48XX/49XXSHBO198 Lenze
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Anwendungsbeispiele ®

Vpos
Beschleunigung Verzégerung
} } e
Start Ziel

Lenze

IHEHEHEHE
noc: I
g CEEER Endschalter Referenzschalter Endschalter
E lenze 4900
A\
FIG15-10  Antriebssystem 48XX/49XX als Positionieranwendung app_pos

Folgende Eigenschaften sind im Positionierantrieb integriert:

o 32 freibelegbare digitale Eingange,
davon je nach Variante 8 oder 28 liber Klemmen

e 32 freibelegbare digitale Ausgénge,
davon je nach Variante 4 oder 16 tber Klemmen

® Mafsystem absolut oder relativ (endlos, Kettenmaf3)

® 32 Programmsétze, je mit folgenden moglichen Funktionen:
Punkt-zu-Punkt-Positionierung
Punkt-zu-Punkt-Positionierung mit Uberschleifen
Positionierung auf einem Interrupeingang

Beschleunigung, Verzégerung, Verfahr- und Endgeschwindigkeit einstell-
bar

- Warten auf Eingang
- Schalten mehrerer Ausgange

48XX/49XXSHB0198 15-21
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Anwendungsbeispiele

15-22

Referenzfahren nach 6 verschiedenen Modi

einstellbare Wartezeit

einstellbare Stuckzahl fur Wiederholfunktion

- bedingte Programmverzweigung in Abh&ngigkeit von Eingangen
- Sprung zum nachfolgenden Programmsatz

e 32 einstellbare Lage-Ziele

® 32 einstellbare Geschwindigkeiten

e 32 einstellbare Beschleunigungs- / Verzégerungswerte
® 32 einstellbare Stlickzahlen

e 32 einstellbare Wartezeiten

® Hand- oder Programm-Betrieb

e Eingaben und Anzeigen Uber die Tastatur und das Display des Grundgera-
tes

® Parametrierung und Diagnose Uber die serielle Schnittstelle LECOM-A/B
des Grundgeréates und dem PC-Programm LEMOC2

® Anschlu3 von BCD-Schalter
® Anschluf3 eines Absolutwertgebers

® Steuerung, Parametrierung und Diagnose Uber InterBus oder Profibus
moglich (Geratevariante mit Feldbusanschluf3)

Tip!

Beidem o. a. Positionierantrieb ist zusétzlich zur Betriebsanleitung 48XX/49XX die
Betriebsanleitung ”Positionierung” gultig und vor Inbetriebnahme zu bertcksichti-
gen (siehe Register H).

48XX/49XXSHB0198 Lenze
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15.9

15.9.1

Anwendungsbeispiele

Netztrennung

Tippbetrieb mit Netztrennung

Bei diesem Applikationsvorschlag wird das Leistungsteil mit dem Tippbefehl (Ta-
ster S4) ans Netz geschaltet bzw. vom Netz getrennt. Da die Steuerelektronik und
die Feldversorgung bei eingeschaltetem Hauptschalter in Bereitschaft steht, tritt
mit dem Tippbefehl nur die Signalverzdgerung des Netzschiitzes auf.

Vorbereitung des Antriebsreglers:

Bei den Antriebsreglern 4902...4907 (Leistungsplatine 4902LP, 4903LP
oder 4905LP) die Drahtbriicke zwischen BR1, BR2, BR3, BR4 und BR5 im
spannungslosen, freigeschalteten Zustand entfernen.

Bei den Antriebsreglern 4X08...4X12 (Leistungsplatine 4908LP oder
4911LP) die Briicken BR3, BR4 und BR5 im spannungslosen, freigeschal-
teten Zustand entfernen.

Um an die zu entfernenden Briicken zu gelangen, fihren Sie bitte folgende Hand-
griffe durch:

Gerateabdeckung 6ffnen (4 Befestigungsschrauben)
2 Befestigungsschrauben fiir die Klappe der Steuerelektronik 16sen
Klappe aufschwenken

Stop!

Getrennte Netzeinspeisung phasenrichtig anschlie3en.
(Falscher Anschluf3 fuhrt zum Sicherungsfall).

Die Phasenverschiebung der Spannungen vom Leistungsteil zur Steuer-
elektronik muf3 kleiner 2 Célektrisch sein.

Bevor das Schiitz K1 getffnet bzw. geschlossen wird, muf3 der Antriebs-
regler Uber die Funktion "Reglerfreigabe” (RFR) gesperrt werden. Bei Nicht-
beachten der Schaltreihenfolge kann es sonst zum Sicherungsfall bzw. zur
Fehlermeldung ACI kommen.

Beim Tippbetrieb mit K1 bleibt die Elektronik weiterhin versorgt.
Die vollstandige Netztrennung erfolgt Uber den Hauptschalter.

In dieser Applikation liegt das Feld stédndig an Spannung.
Stillstandserregung (Feldheizung) aktivieren!

Lenze
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® Anwendungsbeispiele
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FIG 15-11 LeistunganschluB bei Tippbetrieb mit Netztrennung ANS_TIPP
Erlauterungen
F1..F3 Halbleitersicherungen
F'6..F’8 Leitungsschutzsicherungen 4A
F1..F4 Leitungsschutzsicherungen
Q1 Hauptschalter
K1 Netzschiitz
@ Leistungsteil
® Feldregler
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Anwendungsbeispiele

Schiitz- bzw. Relaisschaltung

Direktleitung von der Seuerleitung "Ein"

L10
4900 "Not-Aus" Leitung
X2 X3 X4
20[21]22]28] [39]40] [p4]59] 90[FE S1 | K2.1 }\ 33 Iu ........
— ] |_, td < tBr. 12
g ' \j s2 b\ K2 K3 \ K4\ S4}- K1
R\ L
K1
QsP  RFR nist = 0
K2|:1:|K2.1qj K1|#| K4 K5|:1:|
d

L20

FIG15-12  AnschluB der Signalelektronik fiir Tippbetrieb (iber Taster S4 AP_TIPPB
K1 Netzschiitz Antriebsregler
K2.1 Sicherheitsheitsrelais zur Netztrennung, wenn keine Stillstandsmeldung erfolgt
K4, K5 Relais mit vergoldeten Kontakten
S1 Antrieb Aus
S2 Antrieb Ein
S3 1: Tippen / 2: Automatik
$4 Tippen
L10 Direktleitung von der Steuereitung "Ein’
L11 "Not-AUS -Leitung
15.9.2 Netzabschaltlogik
Stop!

Lenze

Die Antriebsregler 48XX/49XX durfen nur bei Reglersperre oder Motorstillstand
vom Netz getrennt werden.
Dies gilt auch flr die Notausfunktion.

Fur die Netzabschaltlogik kann die Funktion Ingl < C019 genutzt werden.

Der digitale Ausgang Klemme A4 dient zur automatischen Netzabschaltung. Die
Klemme liefert ”low”, wenn der Drehzahlistwert kleiner dem Wert unter C019 ist.
Die Schaltschwelle kann mit C019 von 0...5000 rpm eingestellt werden. Fir diese
Anwendnung darf die Einstellung 2% ny nicht Ubersteigen.

48XX/49XXSHB0198
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Anwendungsbeispiele

4900 L10 Direktleitung von der Steuerleitung "Ein"
"Not-Aus" Leitung
X2 X3 X4 L1
20[21]22]28] [39]40] [a4]59] [o0]FE S1 e K2 1 )\
td < tBr.
' s2 b\ K2 K3 K2
r-\rjr- =\ \
R\L
—
\ K3 K1
K2 L#——
@ RFR nist =0
K2 K2.1 K1
td
L20
FIG 15-13  Beispiel fiir schnellstmdgliches Abschalten im Wechselrichterbetrieb AP_ABSCH
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Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Die in lIhrem Systemhandbuch angegebenen Eigenschaften und Daten des An-
triebsreglers entsprechen dem Geratestand zum Zeitpunkt des Drucks

(Druckdatum siehe Umschlaginnenseite der Teilhefte).

Lenze ist bestrebt, alle Angaben auf dem aktuellen Geratestand zu halten. Sollten
Sie trotzdem Abweichungen zu Inrem Systemhandbuch feststellen, bitten wir Sie,
die im Lieferumfang enthaltene Betriebsanleitung einzusehen oder sich direkt an
lhre zustandige Werksniederlassung zu wenden.
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17 Fachwortverzeichnis

Begriff Bedeutung
AF Automatisierungsinterface (X1)
CE Communauté Européen (deutsch: Europdische Gemeinschaft)
Code Dient der Eingabe und Anzeige (Zugriff) von Parameterwerten.
Adressierung von Variablen nach dem Format ”Code/Subcode” (Cxxood/xx).
Alle Variablen konnen iiber die Codestellenbezeichnung angesprochen werden.
Feldbus Dient dem Datenaustausch zwischen (ibergeordneter Steuerung und Positioniersteuerung,
z. B. InterBus oder PROFIBUS.
FDA frei programmierbarer digitaler Ausgang
FDE frei programmierbarer digitaler Eingang
HLG Hochlaufgeber
InterBus Industrieller Kommunikationsstandard nach DIN E19258
JOG Festdrehzahl bzw. Eingang zur Festdrehzahl.
LECOM Lenze Communication
LEMOC2 PC - Programm fiir Lenze - Antriebsregler unter DOS
LF Leitfrequenz
LU Unterspannung
Master Master sind Leitsysteme wie z. B. SPS oder PC.
NCO Numeric clock oscillator
ou Uberspannung
PC Personal Computer
PM Permanentmagnet
PROFIBUS Kommunikationsnorm DIN 19245, bestehend aus Teil 1, Teil 2 und Teil 3
ProzeBdaten z2.B. Soll- und Istwerte bei Antriebsreglern, die in kiirzester Zeit ausgetauscht werden miissen.
Es handelt sich dabei um kleine Datenmengen, die zyklisch (ibertragen werden.
Beim PROFIBUS werden diese Daten im logischen ProzeBdatenkanal iibertragen.
QSP Quickstop (Schnellstop)
RFR Reglerfreigabe
RSP Reglersperre (= Reglerfreigabe )
Schleppfehler Abweichung zwischen aktuellem Lage-Sollwert und Lage-Istwert.
Schleppfehlertoleranz Wenn der Schleppfehler eine vorgegebene Schieppfehlertoleranz erreicht, wird eine Storung ausgelést.
Schleppfehleriiberwachung | Uberwacht den aktuellen Schleppfehler auf Uberschreiten der Schieppfehlertoleranz, und Iast ggf. eine
Stérung aus.
SI0 Serial Input / Output
Slave Busteilnehmer, der nur nach Aufforderung des Masters senden darf. Antriebsregler sind Slaves.
SPS speicherprogrammierbare Steuerung
SSI synchron-serielles Interface
SWI Sollwertintegrator (Hochlaufgeber)
Lenze 48XX/49XXSHB0198
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18 Stichwortverzeichnis

0..9

2Q-Betrieb, Andern der Drehrichtung:
Teil B 4-23

4Q-/2Q-Betrieb: Teil D 7-60

A

A/D-Wandlung: TeilD 7-29

Abgleich
Drehzahlregler: Teil D 7-18
Feldregler: Teil D 7-17, 7-18
I"R-Kompensation: Teil D 7-56
Offset: TeilD 7-19

redundante Istwertriickflhrung:
Teil D 7-56

Verstéarkung: Teil D 7-19

Ablauframpe
Motorpoti: Teil D 7-74
Prozef3regler: Teil D 7-68
Schnellstop: Teil C 5-6
Abmessungen, Antriebsregler: Teil B 3-8
Abschirmung
Leistungsleitungen: Teil B 4-30
Steuer- und Signalleitung: Teil B 4-31
Steuer- und Signalleitung: Teil B 4-3

Adaption
Drehzahlregler: Teil D 7-93
ProzeBregler: Teil D 7-68
Stromregler: Teil D 7-14

Additionsstellen: Teil D 7-81

Analoge Ein- und Ausgéange: Teil B 4-14
Ankerdrossel: Teil K 14-3
Ankerkreiszeitkonstante: Teil D 7-14
Ankersicherung: Teil | 13-4

Ankerstrom
Istwertanzeige: Teil B 4-16
Uberwachung: Teil D 7-28

Anschluf3
Inkrementalgeber: Teil B 4-22
Resolver: Teil B 4-21

Anzeigefunktionen: Teil D 7-117

Lenze

Stichwortverzeichnis

Arithmetikblocke: Teil D 7-70
Attributtabelle: Teil D 7-145

Ausgénge
analoge: Teil B 4-16
digitale: Teil B 4-19
FDA: TeilD 7-24

frei belegbare analoge: Teil C 5-10; Teil
D 7-33

frei belegbare digitale: Teil C 5-9; Teil D
7-24

Relais: Teil B 4-20
Sicherungstberwachung: Teil B 4-20
Verzdgerungszeit: Teil D 7-24

Automatisierungsbaugruppe, Wickelan-
trieb: Teil K 15-20

B

Baudrate: Teil B 4-26; TeilH 12-2

Bedieneinheit: Teil D 7-109, 7-118
Bedienung: TeilD 7-111
Bedienungsarten: TeilD 7-116
Eingabevorwahl: Teil D 7-113

Begrenzung
Ankerspannung: TeilD 7-16
Begrenzungsglieder: Teil D 7-79
Drehzahlsollwert: Teil D 7-9, 7-11
n-abhangige Ankerstrombegrenzung:
Teil D 7-90

Begrenzungsglieder: Teil D 7-79

Bemessungsdaten: Teil B 3-4
Ankerspannung: Teil B 3-4; Teil D 7-60

Beschleunigungsaufschaltung:
TeilD 7-19, 7-85

Bestimmungsgemafe Verwendung:
Teil A 1-2

Betragbildner: Teil D 7-78

Betrieb

Betriebsart 4Q/2Q: Teil D 7-60

Betriebszustand: Teil D 7-126; Teil H
12-2

48XX/49XXSHB0198
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18-2

drehzahlgeregelter: Teil D 7-1
mit Rechnerkopplung: Teil B 4-26
momentengeregelt: Teil D 7-37

betriebsbereit: Teil D 7-109
Klemme 44: Teil B 4-19
Meldung: Teil E 8-2

Bremsensteuerung: Teil C 5-6;
Teil D 7-62

C

CE-Konformitat: Teil A 1-4
CE-typisches Antriebssystem: Teil B
4-29

Erdung: Teil B 4-32

Filterung: Teil B 4-31

Installation: Teil B 4-29

IT-Netze: Teil B 4-4

Komponenten: Teil B 4-30

Schirmung: Teil B 4-31

Signalleitungen: Teil B 4-31

Codeebene: TeilD 7-110

Codesatz
Anzeige: TeilD 7-117
umschaltbar: TeilD 7-117, 7-119

Codestelle
Anderung: TeilD 7-113
Eingabevorwahl: Teil D 7-113

Codetabelle: TeilD 7-119

D

D/A-Umsetzung: Teil D 7-35

DC-Tacho: TeilD 7-11

Digitale Ausgangsfunktionen: Teil D 7-27
Digitale Ein- und Ausgénge: Teil B 4-17
Drehrichtungsvorgabe: Teil C 5-6; Teil D
7-37, 7-45, 7-48

Drehzahl
istwertfilter: Teil D 7-94
automatischer Abgleich: Teil D 7-11
Genauigkeit: Teil B 3-1
Gleichlauf: Teil D 7-51
Klammerung: Teil D 7-89
Maximaldrehzahl: Teil D 7-14

48XX/49XXSHB0198

regleradaption: Teil D 7-93

Sollwertbegrenzung: Teil D 7-9

Stellbereich: Teil B 3-1

synchroner Gleichlauf: Teil D 7-51

trimmung: Teil D 7-53

Uberwachung: Teil D 7-27

verhéltnisgleichlauf: Teil D 7-51
Drehzahlfehler, bei Ankerspannungsriick-
fihrung: TeilD 7-10
Drehzahlregelung

mit Ankerspannungsruckfihrung: Teil D

7-10

mit Inkrementalgeber: Teil D 7-13

mit Resolverrickfihrung: Teil D 7-13

mit Tachortckfuhrung: Teill D 7-11

mit Zusatzsollwert: Teil D 7-1
Drehzahlregler: TeilD 7-18

Adaption: Teil D 7-93
DRIVECOM-Vereinbarung: TeilH 12-3

DT1-Glied: Teil D 7-85

E

EG-Richtlinie
Elektromagnetische Vertraglichkeit: Teil A
1-6
berlcksichtigte Normen: Teil A 1-7
Maschinen: Teil A 1-9
Niederspannung: Teil A 1-4
Eigenschaften, Antriebsregler: Teil B 3-1
Einbaufreiraum: Teil B 3-1
Eingange
analoge: Teil B 4-15
digitale: Teil B 4-19
FAE: TeilD 7-29
FDE: Teil D 7-22
frei belegbare analoge: Teil C 5-9; Teil D
7-29
frei belegbare digitale: Teil C 5-8; Teil D
7-22

Einsatzbedingungen: Teil B 3-3
Einschaltanzeige: TeilD 7-118
Einzelantriebe: Teil B 4-4
Encodernachbildung: Teil B 4-25
Entsorgung: Teil A 1-3
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Erdung: Teil B 4-4, 4-32
Funkentstorfilter: Teil B 4-29
Masseschleifen: Teil B 4-4; Teill E 8-4
Verbundantriebe: Teil B 4-4

Erregerkennlinie
externe: Teil D 7-95
interne: Teil D 7-16

F

FAE: TeilD 7-29
FDA: Teil D 7-24
FDE: Teil D 7-22
Zeglerstrom-Schutzeinrichtungen: Teil B
Fehlersuche: Teil E 8-1

Ursache: Teil E 8-4

Feldbusanschaltung
Freigabe der Schnittstelle: TeilH 12-3
InterBus: Teil B 4-27
PROFIBUS: Teil B 4-28

Feldheizung: Teil D 7-61
Feldregler
Feldstromiberwachung: Teil D 7-28

Netzdrosseln: Teil | 13-8
separate Versorgung: Teil B 4-9

Feldschwéchbetrieb: Teil D 7-15
Feldstromreduzierung: Teil D 7-61
Fix-Sollwert: Teil D 7-77

G

Gase: Teil B 3-3

Getriebefaktor: Teil D 7-39, 7-123
drehzahlsynchroner Gleichlauf: Teil D
7-51
Fix-Sollwerte: Teil D 7-77
Leitfrequenzkaskade: Teil D 7-48

Getriebeschonung, Steilheitsbegrenzung:

Teil D 7-139
Gewahrleistung: Teil A 1-3
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H

Haftung: Teil A 1-3
Haltebremse: Teil D 7-62

Hauptsollwert: Teil D 7-2
additiv verknlpft: Teil D 7-14
Abgleich: TeilD 7-11
Hochlaufgeber: Teil D 7-6
JOG-Sollwerte: TeilD 7-2
Motorpoti: Teil D 7-73
Herstellererklarung, Maschinen: Teil A
1-9
Historienspeicher: Teil E 8-3
Hoch- und Ablaufzeiten: Teil D 7-6

Hochlaufgeber: Teil D 7-2, 7-68
Hauptsollwert: Teil D 7-2, 7-6
Motorpoti: Teil D 7-74
ProzeBregler: Teil D 7-67
s-formig: Teil D 7-94
Zusatzsoliwert: Teill D 7-2

Hubwerk: Teil B 4-20
Uberdrehzahlen: Teil A 2-3

I-Anteil
Drehzahlregler: Teil D 7-18
Prozef3regler: Teil D 7-67, 7-69
Schnellstop: Teil D 7-63

Identifizierung: TeilD 7-118
IMP: Teil D 7-109; Teil E 8-2

Impulssperre
Klemme 45: Teil B 4-19
Meldung: Teil E 8-2
Umschaltung der Uberwachung: Teil D
7-96
Inbetriebnahme: Teil C 5-1

Inkrementalgeber
Anschluf3: Teil B 4-22
Parametrierung: TeilD 7-13
Uberwachung: Teil B 4-23
Versorgung: Teil B 4-23

Instabilitat
Ankerkreis: Teil D 7-14
Drehzahl: Teil D 7-94
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Feldregelkreis: Teil D 7-15, 7-16, 7-17

Installation
Anschlisse: Teil B 4-5
Aufstellungshéhe: Teil B 3-3
CE-typisches Antriebssystem: Teil B 4-29
elektrische: Teil B 4-2
mechanische: Teil B 3-1

InterBus, Anschaltbaugruppe: Teil B

4-27

InterBus
Freigabe: TeilH 12-3
Schnittstelle: TeilH 12-1

Istwert
Abgleich der Tachospannung: Teil B
4-15; Teil D 7-11
Ankerstrom: Teil B 4-16
Anzeigen: TeilH 12-5
Anzeigen: TeilD 7-117

redundante Istwertriickfihrung: Teil D
7-55
Rickfuhrungen: Teil D 7-10

IT-Netze: Teil B 4-4

J

JOG
Freigabe: Teil D 7-3, 7-4
Sollwerte: TeilD 7-2

K

Kaskadierungsfaktor: Teil D 7-48
Kennzeichnung: Teil A 1-1, 1-2

Klemmen
Anderung der Signalbelegung: Teil C 5-8
Bedienarten: Teil D 7-116
Steueranschliisse: Teil B 4-13

Kondensation: Teil B 3-3

Konfiguration
Anderung: Teil C 5-8; Teil D 7-98
Ankerspannungsrickfihrung: Teil D 7-10
Inkrementalgeberrickfihrung: Teil D 7-13
Leitfrequenz: Teil D 7-39
Resolver: TeilD 7-13
Tachorlckfuhrung: Teil D 7-11
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Konformitatserklarung

Elektromagnetische Vertraglichkeit: Teil A
1-7
Niederspannung: Teil A 1-5

L

LECOM
Codestelle, Fehlerriicksetzen: TeilH 12-1
Schnittstelle, Codebank: Teil H 12-2
LECOM-A/B: Teil B 4-26
Schnittstelle: TeilH 12-1
Vernetzung: Teil B 4-26
LECOM-Codestelle
FDA: TeilD 7-25
FDE: Teil D 7-23
Hochgenaue Sollwertanzeige: TeilH 12-5
LECOM1: Teil B 4-26; TeilH 12-1
Baudrate: TeilH 12-2
Gerateadresse: TeilH 12-1
LECOM2, Schnittstelle: TeilH 12-1
Leistungsanschluf3, Standardgeréat: Teil B
4-6
Leistungsreduktion: Teil B 3-1
Leitfrequenz
Ausgang: Teil B 4-25; Teil D 7-35, 7-50
Ausgangsfrequenz: Teil C 5-10
Kaskade: Teil D 7-46
Kopplung: Teil D 7-39
Normierung der Eingénge: Teil D 7-30
Schiene: Teil D 7-42
Vorgabe: Teil B 4-24
Leitspannung: Teil B 4-15
Leitstrom: Teil B 4-15

Leitungsschutzsicherungen: Teil | 13-3;
Teil K 15-24

Lichtwellenleiter: Teil | 13-15
Lieferumfang: Teil A 1-1
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M

Master: Teil D 7-40, 7-50

Meldung
Anzeigeprioritat: Teil D 7-98
LED-Zustandsanzeige: Teil D 7-109
Stérung: Teil E 8-4

Moment
geregelter Betrieb: Teil D 7-37
reduzierung: Teil D 7-4

Moment, Zusatzsollwerte: Teil D 7-89

Monitor
Ausgénge: Teil B 4-16
Parametrierung: Teil D 7-33
Umschaltung Strom/Spannung: Teil B
4-16

Motor
Ankerkreiszeitkonstante: Teil D 7-14
Ankerkreiszeitkonstanten: Teil C 5-4
AnschluBbezeichnung: Teil B 4-5
Blockierschutz: Teil D 7-103
Motordateneingabe: Teil C 5-4
Prufung: Teill E 8-7
spannungsbegrenzung: Teil D 7-16
Uberlastiibberwachung: Teil D 7-101

Motorpoti: TeilD 7-73
Deaktivierfunktion: Teil D 7-74
Speicherfunktion: Teil D 7-75
Steuerung: Teil D 7-74

N

Nachstellzeit
Drehzahlregler: Teil D 7-18
Feldregler: Teil D 7-16, 7-127

Netz
bedingungen: Teil B 4-4; Teil D 7-105
formen: Teil B 4-4
synchronisation: Teil D 7-105
Uberwachung: Teil D 7-105

Netzabschaltung: Teil D 7-27

Netzanschluf3spannung
400 V: TeilB 3-4
500 V: TeilB 3-6

Netzdrosseln: Teil | 13-7
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Netzsicherungen: Teil | 13-3

Netzspannung: Teil B 3-4; Teil E 8-4
Uberwachung: Teil D 7-105

Norm: Teil A 2-1
berlicksichtigte: Teil A 1-5, 1-7
IEC 364: Teil A 2-1, 2-2
DIN 40050: Teil B 3-3
DIN 42017/VDE 0530 Teil 8: Teil B 4-5
DIN 43673: Teil B 4-5
DIN IEC 22G/21/CDV: Teil A 1-7
DIN VDE 0100: Teil A 1-5, 2-1
:Ea)llgl VDE 0110: Teil A 1-5, 2-1; Teil B
DIN VDE 0110 VBG 4: Teil A 2-1
DIN VDE 0160: Teil A 1-5, 2-1
DIN VDE 0530/8: Teil B 4-5
DIN VDE 0558: Teil A 2-1
DIN VDE 0660 Teil 500: Teil A 2-1
EN 50081-2: Teil A 1-7; TeilB 3-3
EN 50082-2: Teil A 1-7
EN 55011: Teil A 1-7; TeilB 3-3
EN 60097: Teil A 1-5
EN 60146: Teil A 2-1
EN 60439-1: Teil A 2-1
EN 60529: Teil A 1-5
EN 61000-4-2: Teil A 1-8; Teil B 3-3
EN 61000-4-4: Teil A 1-8; TeilB 3-3
EN 61000-4-5: Teil A 1-8; TeilB 3-3
ENV 50140: Teil A 1-8
DIN VDE 0100: TeilB 4-2
IEC 1000-4-3: Teil A 1-8; TeilB 3-3
IEC 22G: TeilB 3-3
IEC 249: Teil A 1-5
IEC 326: Teil A 1-5
prEN 50178: Teil A 1-5
prEN 50178: Teil A 2-1
VDEO0220: Teil B 4-5
Verschmutzungsgrad: Teil B 3-3

Nullspur: Teil D 7-124
Leitfrequenzausgang: Teil D 7-36
Winkelistwertausgabe: TeilH 12-5
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)

Offset
Abgleich analoge Eingange: TeilD 7-19
Abgleich Monitorausgénge: Teil D 7-33
Drehzahlgleichlauf: Teil D 7-51

P

Parameter: Teil D 7-110
andern: TeilD 7-111
Eingabevorwahl: Teil D 7-113
Fehler: Teil D 7-97
Kanal: TeilH 12-3

Parameterebene: Teil D 7-110

Parametersatz

laden: TeilD 7-58, 7-114

speichern: TeilD 7-114

Tanzerlageregelung: Teil D 7-59

umschalten: Teil D 7-57
Parametrierung: Teil D 7-108
PaBwortschutz: TeilD 7-115
Pegelwandler: Teil B 4-26; Teill 13-15
Peripherie

Anschaltbaugruppe 2110IB: Teil B 4-27

Anschaltbaugruppe 2130I1B: Teil B 4-28

Pegelwandler 2101IB: Teil B 4-26
Personenschutz: Teil B 4-2
Potentialtrennung: Teil B 4-2, 4-26

Bezugspotential: Teil B 4-2
Masseschleifen: Teil B 4-4

PROFIBUS: TeilH 12-3
Freigabe: TeilH 12-3

Prozel3datenkanal: TeilH 12-3

Prozefregler: Teil D 7-67
ausgéange: TeilD 7-69
eingadnge: Teil D 7-68

PT1-Glied: TeilD 7-80

Q

QSP: Teil C 5-6
Qualifiziertes Personal: Teil A 2-2
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R

RDY: TeilD 7-109
RDY: Teil E 8-2
Rechteckgenerator: Teil D 7-83

Redundante Istwertrickflhrung:
Teil D 7-55

Reglerfreigabe: Teil C 5-5
Reinigung: Teil E 9-1
Relaisausgang: Teil B 4-20
relative Luftfeuchtigkeit: Teil B 3-3

Resolver: Teil B 4-21; TeilD 7-13
Encodernachbildung: Teil B 4-25

Restgefahren: Teil A 2-3
Rotorlage: Teil D 7-54, 7-124
RS232/485: Teil B 4-26; TeilH 12-1

Ricksetzen, Stérungsmeldung: Teil E
8-6

S

S&H (Sample and Hold): Teil D 7-75
S-férmige Hochlaufgeber: Teil D 7-94
Schleppfehler: Teil D 7-54

Schnellstop: Teil B 4-19; Teil C 5-6
Ansteuerungsmdglichkeiten: Teil C 5-7
bei aktivem Winkelregler: Teil D 7-53
Bremsensteuerung: Teil D 7-62
Codestelle: Teil D 7-123

Schutzschalter, Fl-: Teil B 4-2

Sicherheitshinweise
allgemeine: Teil A 2-3
Piktogramme: Teil A 2-4

Sicherung: Teil | 13-2
gerateinterne: Teil | 13-5
halter: Teil | 13-5
Wechsel der: Teil B 4-2

Sicherungshalter, Abmessungen: Teil |
13-5

Signale
Anschluf3 analoger: Teil B 4-14
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Anschluf3 digitaler: Teil B 4-17

SignalfluBplan
Ankerstrombegrenzung: Teil D 7-90
Drehzahlsoliwertvorgabe: Teil D 7-1, 7-9
Momentenregelung: Teil D 7-38
Uab-Begrenzung: TeilD 7-17
Uab-Regelung: TeilD 7-18

Slave: TeilD 7-42
Leitfrequenzkaskade: Teil D 7-46
Leitfrequenzschiene: Teil D 7-42

Softwareversion: Teil D 7-128

Sollwert
Begrenzung: Teil D 7-9, 7-11
FIX-Sollwerte: Teil D 7-77
Hauptsollwert: Teil D 7-2
JOG: TeilD 7-2
Kaskade: Teil D 7-46
Leitfrequenzkopplung: Teil D 7-39
Momentenregelung: Teil D 7-37
Momentensollwerte: Teil D 7-89
Motorpoti: Teil D 7-73
Prozef3regler: Teil D 7-67, 7-68
Schiene: Teil D 7-42
stellbereich: Teil D 7-14
Stromleitwert: Teil D 7-4
Verstarkungsabgleich: Teil D 7-19
Vorgabe: Teil D 7-1
Zusatzsollwert: Teil D 7-2

Sprache: TeilB 3-1; Teil D 7-117

Stellbereich
Drehzahl: Teil K 14-4
Strom: TeilB 3-1

Steuerbaugruppe
Anordnung der Anschllsse: Teil B 4-13
Schalter zur Konfiguration: Teil B 4-13,
4-15; Teil D 7-4
Steuerleitungen, Abschirmung: Teil B
4-3
Stillstandserregung: Teil D 7-61
Storfestigkeit: Teil B 3-3

Stérung
Abhilfe: Teil E 8-4
Historienspeicher: Teil E 8-3
Ricksetzen: TeilH 12-1
Ursache: Teil E 8-4
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Stérungsmeldung: Teil E 8-4
Anzeigeprioritdt: Teil D 7-98
Ricksetzen: Teil E 8-6

Systemleitung: Teil | 13-10
Inkrementalgeber: Teil | 13-11
Leitfrequenzkopplung: Teil | 13-11
Resolver: Teil | 13-10

Systemstérung: Teil B 4-3; Teil D 7-97;

Teil E 8-4

T

Tacho
abgleich: Teil D 7-11
Nennspannungen: Teil B 4-21
Tanzerlageregelung: Teil D 7-59

Technische Daten: Teil B 3-1
Abmessungen: Teil B 3-8

allgemeine Daten/Einsatzbedingungen:
TeilB 3-3

elektrische Daten: Teil B 3-4
Temperatur
Kuhlkérper: Teil E 8-5
Lagerung und Transport: Teil B 3-3
Motor: Teil D 7-101
Totgang-Glied: Teil D 7-84
Trip
Anzeigeprioritat: Teil D 7-98
Betriebsszustand: TeilH 12-2
Klemme 41: Teil B 4-19
LED-Zustandsanzeige: Teil D 7-109
Reglersperre: Teil C 5-5
Rlcksetzen: Teill E 8-6; TeilH 12-1
Winkelreglergrenze: Teil D 7-53

U

Uab-Begrenzung: TeilD 7-16
Uab-Regelung: TeilD 7-18
Uberlast

Antriebsregler: Teil D 7-100

Motor: Teil D 7-101
Uberwachung: Teil D 7-101

Ubertemperatur: Teil D 7-126
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Uberwachungsfunktion: Teil D 7-96
Anzeigeprioritat: Teil D 7-98
I@)xt-Uberwachung: Teil D 7-101
Ixt-Uberwachung: Teil D 7-100
Meldung: Teil D 7-97
Trip: Teil D 7-96
Umschaltung: Teil D 7-96
Warnung: Teil D 7-96
Zuordnungsmaglichkeit: Teil D 7-97

Uberwachungsfunktion
Schleppfehler: Teil D 7-54
Winkelreglergrenze: Teil D 7-53
Umgebungstemperatur, Betriebs-: Teil B

\'

Variantenausfiihrung
V011 InterBus: Teil B 4-27
V013 PROFIBUS: Teil B 4-28
V014 500V-Netzspg.: Teil B 3-6

Vergleicher: TeilD 7-86
Vernetzung, Zubehér: Teil | 13-15

Versorgung
separate, Feldstrombricke: Teil B 4-9
separate, Steuerelektronik: Teil B 4-11

Verstarkung
adaptiv: TeilD 7-140
Analogeingénge: Teil D 7-20, 7-122
Ankerkreis: Teil D 7-14
Drehzahlregler: Teil D 7-18
Feldstromregler: TeilD 7-16, 7-127
Monitorausgénge: TeilD 7-19
ProzeBregler: Teil D 7-137
Winkelregler: Teil D 7-138
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Warnung
Anzeigeprioritat: Teil D 7-98
redundante Istwertriickfihrung: Teil D
7-56

Wartung: Teil E 9-1

Werkeinstellung: TeilD 7-111

Winkel
Gleichlauf: Teil D 7-52
regler: Teil D 7-53
reglergrenze: Teil D 7-53
trimmung: Teil D 7-54

V4

Zubehor
Funkentstorfilter: Teil | 13-12
Netzdrosseln: Teil | 13-7
Sicherungen: Teil | 13-2
Systemleitung: Teil | 13-10
Vernetzung: Teil | 13-15

Zundhilfebeschaltung, Feldregler: Teil B
4-6

Zusatzsollwert: Teil C 5-6; Teil D 7-2,
7-12, 7-89
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