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Uber diese Dokumentation 1

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthalt ausschlieRRlich Beschreibungen zu den Funktionsmodulen
E82ZAFPC001 (PROFIBUS-DP) und E82ZAFPC010 (PROFIBUS-DP PT).

° . -

1| Hinweis!
Diese Dokumentation erganzt die dem Funktionsmodul beiliegende
Montageanleitung und die Dokumentationen der verwendeten Grundgerite.
Die Montageanleitung enthilt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

» Die Eigenschaften und Funktionen des Funktionsmoduls sind ausfuhrlich
beschrieben.

» Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Diese Dokumentation enthalt auBerdem:

—Sicherheitshinweise, die unbedingt beachtet werden mussen.

— Die wesentlichen technischen Daten des Funktionsmoduls

— Angaben uber Versionsstande der zu verwendenden Lenze-Grundgerate
— Hinweise zur Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der
Funktion des Funktionsmoduls notwendig sind.

Je nach Softwarestand des Antriebsreglers und Version der installierten »Engineer«-Soft-
ware konnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der »Engineer«-Darstellung
abweichen.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fur ent-
sprechende Angaben in diesem Handbuch kann keine Gewahr libernommen werden. In-
formationen zum Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitrechner
(Master).

Alle in diesem Handbuch aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen
Besitzer.

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fur folgende Gerate:

Funktionsmodul Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
PROFIBUS-DP E82ZAFPC001 3A 10
PROFIBUS-DP PT E82ZAFPC010 3A 10

EDS82ZAFPC010 DE 4.0 mnze 5



1.1

Uber diese Dokumentation

Dokumenthistorie

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer
Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

@ Tipp!

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im
Download-Bereich unter

http://www.Lenze.com

Dokumenthistorie

Material-Nr. Version
- 1.0 11/2001
- 2.0 06/2004

- 3.0 03/2005

13403740 4.0 03/2012

Ilhre Meinung ist uns wichtig!

TDO6
TDO6

TDO6

TD29

Beschreibung
Erstausgabe

Komplette Uberarbeitung wegen
e layoutdnderung
® neuer dt. Rechtschreibung

Allgemeine Uberarbeitung
e Belastbarkeit Klemme 20
e Strukturelle und redaktionelle Anpassungen

Allgemeine Uberarbeitung

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie bestmoglich beim
Umgang mit unserem Produkt zu unterstutzen.

Vielleicht ist uns das nicht tberall gelungen. Wenn Sie das feststellen sollten, senden Sie
uns lhre Anregungen und lhre Kritik in einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@Lenze.de

Vielen Dank fur Ihre Unterstutzung.

lhr Lenze-Dokumentationsteam

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0
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1.2

1.3

Uber diese Dokumentation 1
Verwendete Konventionen

Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiede-
ner Arten von Information:

Informationsart
Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen

Dezimal

Hexadezimal

Binar

e Nibble
Textauszeichnung

Programmname

Symbole
Seitenverweis

Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwen-
det.
Zum Beispiel: 1234.56
normale Zum Beispiel: 1234

Schreibweise
0x[0..9,A..F] Zum Beispiel: 0X60F4

in Hochkommas  Zum Beispiel: 100’
Punkt Zum Beispiel: '0110.0100’

» « PC-Software
Zum Beispiel: »Engineer«, »Global Drive
Control« (GDC)

[ Verweis auf eine andere Seite mit zusatzli-
chen Informationen
Zum Beispiel: [ 16 = siehe Seite 16

Verwendete Begriffe

Begriff
PROFIBUS

Grundgerat
Antriebsregler
Frequenzumrichter
Master

Slave

Codestelle

Subcodestelle

PAW
PEW

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Bedeutung

Der Begriff kennzeichnet gemaR IEC 61158 / IEC 61784 die Auspragung PROFIBUS-DP.
Eine davon abweichende Auspragung ist in dieser Anleitung nicht beschrieben.

Lenze Antriebsregler/Frequenzumrichter mit denen das Funktionsmodul eingesetzt
werden kann.

11

PROFIBUS-Teilnehmer, der im Feldbussytem die Master-Funktion tibernimmt.
PROFIBUS-Teilnehmer, der im Feldbussytem einen Slave darstellt.

"Container” fiir einen oder mehrere Parameter, mit denen Sie den Antriebsregler para-
metrieren oder iiberwachen kénnen.

Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten "Subcode-
stellen” abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestelle und
der Subcodestelle der Schragstrich ”/” verwendet (z. B. "C00118/3”).

Prozess-Ausgangsdatenwort

Prozess-Eingangsdatenwort

Lenze 7



14

Uber diese Dokumentation

Verwendete Hinweise

Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm und Signalwort

Stop!

Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort

i Hinweis!

L

@ Tipp!
&

Bedeutung

Gefahr von Personenschaden durch gefahrliche elektrische
Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschiden durch eine aligemeine Gefahren-
quelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschdden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge
haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaRnahmen ge-
troffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die storungsfreie Funktion

Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation

mnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

[

Hinweis!

Halten Sie die angegebenen SicherheitsmaBnahmen unbedingt ein, um
schwere Personenschaden und Sachschaden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe
des Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

A Gefahr!

|

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmalRnahmen missachten,
kann dies zu schweren Personenschaden und Sachschaden fiihren:

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
... ausschlieBlich bestimmungsgemal verwenden.
... niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
... niemals technisch verandern.
... niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
... niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.
... kdonnen wahrend und nach dem Betrieb - ihrer Schutzart entsprechend - spannungs-
fihrende, auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heild sein.
Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehorigen Dokumentation beachten.

Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Er-
reichen der angegebenen Produkteigenschaften.

Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schal-
tungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwen-
dung Uberpriift werden muss. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren und Schal-
tungsvorschlage tibernimmt der Hersteller keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf
nur qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren.
Nach IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

... die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut
sind.

...die uber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfuigen.

...die alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Ge-
setze kennen und anwenden kénnen.

Lenze 9



2.2

2.3

10

Sicherheitshinweise
Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

» Wahrend des Betriebs muss das Funktionsmodul fest mit dem Grundgerat
verbunden sein.

» Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer
ein separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil ("SELV”/”PELV”).

» Verwenden Sie ausschliefRlich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen (L2 24)
entsprechen.

@ Dokumentation zu Grundgerit, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaRnahmen, die in diesen Dokumentationen
vorgeschrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und
Anwendungshinweise.

Restgefahren

Personenschutz

» Bei Einsatz von Antriebsreglern an einem auRenleitergeerdeten Netz mit einer
Netz-Nennspannung =400 V ist die Berlihrsicherheit ohne externe MaBnahmen
nicht sichergestellt. (siehe Kap. ”4.3”, 1 16)

Gerateschutz

» Das Modul enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische Entladung
beschadigt oder zerstort werden konnen.

mnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



3.1

Produktbeschreibung

Bestimmungsgemale Verwendung

Produktbeschreibung

BestimmungsgemidRe Verwendung

Das Funktionsmodul E82ZAFPCO0O01 ...

» st eine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Lenze Grundgeraten eingesetzt
werden kann:

Produktreihe Geratebezeichnung ab Hardwarestand
Frequenzumrichter 8200 vector Vx14

8200 motec Vx14
Motorstarter starttec Vx1x

» ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

Das Funktionsmodul E82ZAFPC010 ...

» ist eine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Lenze Grundgeraten eingesetzt
werden kann:

Produktreihe Geratebezeichnung ab Hardwarestand

Frequenzumrichter 8200 vector Vx14
» ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

EDS82ZAFPC010 DE 4.0 mnze
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3 Produktbeschreibung
Identifikation

3.2 Identifikation

E82ZAFX005

-0 - -0
Typenschliissel E82ZAF P C Oxx 3A 10
Geratereihe
PROFIBUS-DP

Gerategeneration

Variante
001: Verlackte Ausfiihrung
010: PT-Ausfiihrung

Hardwarestand
Softwarestand

12 l-enze EDS82ZAFPCO10 DE 4.0



Produktbeschreibung

Produkteigenschaften

3.3 Produkteigenschaften

>

Anschaltbaugruppe fir das Kommunikationssystem PROFIBUS an die
AlIF-Steckplatze der Lenze Geratereihen 8200 vector, 8200 motec und starttec

Unterstiitzung des Kommunikationsprofils PROFIBUS-DP-VO

» Antriebsprofil:

— DRIVECOM-Profil ”Antriebstechnik 20” (abschaltbar)
Unterstitzung der I&MO-Funktionalitat zur Identifikation des Grundgerates

» Automatische Erkennung der Ubertragungsrate (9.6 kBit/s ... 12 MBit/s)

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Externe 24V-Versorgung zur Aufrechterhaltung des PROFIBUS-Netzwerkes bei
Ausfall des Grundgerates

DIP-Schalter zur Aktivierung des Busabschluss-Widerstandes

LED-Statusanzeigen:

— Spannungsversorgung des Funktionsmoduls

— Verbindung des Funktionsmoduls zum PROFIBUS-Netzwerk
— Verbindung des Funktionsmoduls zum Grundgerat

Lenze

13



3.4
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Produktbeschreibung

Anschliisse und Schnittstellen

Anschliisse und Schnittstellen

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

E82ZAFPCO001 =
i

i [E
i :
_ A " & e
0 =
DbsocIs o
Pos. Beschreibung
@l DIP-Schalter zur Aktivierung des Busabschluss-Widerstandes
Status der PROFIBUS-Kommunikation (gelbe LED)
Verbindungsstatus zum Grundgerat (griine LED)
) Klemmenleiste X3, Anschluss fiir
® PROFIBUS
e Reglersperre (CINH)
e externe Spannungsversorgung
El Typenschild

Funktionsmodul ES82ZAFPC010
E82ZAFPC010

X/ 00000000000d

Pos. Beschreibung

@&l DIP-Schalter zur Aktivierung des Busabschluss-Widerstandes
Status der PROFIBUS-Kommunikation (gelbe LED)
Verbindungsstatus zum Grundgerét (griine LED)

2] Steckerleiste X3.1, Anschluss fiir PROFIBUS

E Steckerleiste X3.2, Anschluss fiir externe Spannungsversorgung
G Steckerleiste X3.3, Anschluss fiir Reglersperre (CINH)

@

Typenschild

Lenze

E82ZAFP004/AFX009

Ausfiihrliche
Information

0 39
1 66

o 28

E82ZAFP012/E82ZAFX015

Ausfiihrliche
Information

3 39
1 66

o 29

EDS82ZAFPC010 DE 4.0



4.1

4.2

Technische Daten

Allgemeine Daten

Bereich
Bestell-Bezeichnung

PNO-Identnummer

Kommunikationsprofil
(DIN 19245 Teil 1 und Teil 3)

Kommunikationsmedium
Antriebs-Profil
Netzwerk-Topologie

PROFIBUS-Teilnehmer
Ubertragungsrate [kBit/s]
Prozessdatenworte

DP-Nutzdatenlange

Max. Anzahl Teilnehmer

Technische Daten 4
Allgemeine Daten

Werte

E82ZAFPCO001 (verlackt)
E82ZAFPC010 (PT-Ausfiihrung)

0x00DA
e PROFIBUS-DP-VO

RS485
® DRIVECOM-Profil ”Antriebstechnik 20” (abschaltbar)

e ohne Repeater: Linie

® mit Repeater: Linie oder Baum
Slave

9.6 ... 12000 (automatische Erkennung)
1..10 Worte

(16 Bits/Wort)

1...10 Prozessdatenworte +

4 Parameterdatenworte

e Standard: 32 (= 1 Bus-Segment)
e mit Repeater: 125

Max. Leitungslange pro Bus-Seg- 1200 m (abh&ngig von Ubertragungsrate und verwendetem Kabeltyp)

ment

Externe DC-Spannungsversor- +24V DC 10 %, max. 80 mA

gung

Einsatzbedingungen

Umgebungsbedingungen
Klimatisch

Lagerung

Transport

Betrieb

Verschmutzung
Schutzart

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

IEC/EN 60721-3-1 1K3 (-25 ... +60 °C)
IEC/EN 60721-3-2 2K3 (-25...+70 °C)

Entsprechend der Daten des verwendeten Lenze Grundgerates (siehe Dokumenta-
tion des Grundgerétes).

EN 61800-5-1 Verschmutzungsgrad 2
IP20 (Beriihrschutz nach NEMA 250 Typ 1)

Lenze 15



4.3

16

Technische Daten
Schutzisolierung

Schutzisolierung

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Bei Einsatz von Lenze-Antriebsreglern an einem aul3enleitergeerdeten Netz
mit einer Netz-Nennspannung =400 V ist die Bertihrsicherheit ohne externe
MafRnahmen nicht sichergestellt.

Mogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmaRnahmen:

» Ist Berlihrsicherheit fur die Steuerklemmen des Antriebsreglers und fiir die
Anschlusse der gesteckten Geratemodule gefordert, ...

— muss eine doppelte Trennstrecke vorhanden sein.
— miussen die anzuschliesenden Komponenten die zweite Trennstrecke

aufweisen.

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

Schutzisolierung zwischen Bus und ...
e Leistungsteil

— 8200 vector

— 8200 motec

— starttec

Bezugserde / PE (X3/7)

externer Versorgung (X3/59)
Klemme X3/20

Klemme X3/28

Funktionsmodul ES82ZAFPC010

Isolierung zwischen Bus und ...

e leistungsteil 8200 vector
Bezugserde / PE (X3.2/7, X3.3/7)
externer Versorgung (X3.2/59)
Versorgung fiir CINH (X3.3/20)

°
°
°
e Reglersperre, CINH (X3.3/28)

Lenze

Art der Isolierung (nach EN 61800-5-1)

Verstarkte Isolierung
Verstarkte Isolierung
Verstarkte Isolierung
Betriebsisolierung
Betriebsisolierung
Betriebsisolierung
Betriebsisolierung

Art der Isolierung (nach EN 61800-5-1)
Verstarkte Isolierung
Betriebsisolierung

Betriebsisolierung

Betriebsisolierung

Betriebsisolierung

EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Technische Daten
Daten der Anschlussklemmen

4.4 Daten der Anschlussklemmen

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

Klemmleiste X3/
VP

28

20

59

Pegel: 5V (Bezug: GND3)

Belastbarkeit: I3, = 10 mA

Externe Versorgung der Klemme mit

U(ext.)=+12V DC-0%...+30 V DC + 0%

DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der Reglersperre (CINH)
U=+20V (Bezug: GND1),

Imax = 20 MA

Externe Versorgung des Funktionsmoduls mit
U(ext.) =+24 V DC £ 10%

Funktionsmodul E82ZAFPC010

Steckerleiste X3.2/
59

Steckerleiste X3.3/
28

20

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Externe Versorgung des Funktionsmoduls mit
U(ext.) = +24 V DC + 10%

Externe Versorgung der Klemme mit
U(ext.) = +12 V DC - 0% ... +30 V DC + 0%

DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der Reglersperre (CINH)
U=+20V (Bezug: GND1)

Belastbarkeit: I3 = 20 mA

Lenze

17



4.5
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Technische Daten
Kommunikationszeit

Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Ein-
treffen der entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten sind abhangig von der ...
» Bearbeitungszeit im Antriebsregler

» Telegrammlaufzeit
— Ubertragungsrate (Baudrate)
—Telegrammlange

Bearbeitungszeit 8200 vector / 8200 motec / starttec
Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und Prozessdaten.
» Parameterdaten: ca. 30 ms + 20 ms Toleranz

» Prozessdaten: ca.3 ms+ 2 ms Toleranz

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Technische Daten
Abmessungen

4.6 Abmessungen

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

i V/f[]

64

alle MalRe in mm

Funktionsmodul ES82ZAFPC010

|=——

alle MalRe in mm

EDS82ZAFPC010 DE 4.0 wnze
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Installation
Mechanische Installation

Installation

A Gefahr!

UnsachgemaRer Umgang mit dem Funktionsmodul und dem Grundgerat kann
schwere Personenschaden und Sachschaden verursachen.

Beachten Sie die in der Dokumentation zum Grundgerat enthaltenen
Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Stop!

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden kénnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete MaRnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Mechanische Installation

Folgen Sie zur mechanischen Installation des Funktionsmoduls den Hinweisen in der Mon-
tageanleitung des Grundgerates.

Die Montageanleitung des Grundgerates ...
» st Teil des Lieferumfangs und liegt jedem Gerat bei.

» gibt Hinweise, um Beschadigungen durch unsachgemafe Behandlung zu
vermeiden.

» beschreibt die einzuhaltende Reihenfolge der Installationsschritte.

mnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Installation 5
Elektrische Installation
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

5.2 Elektrische Installation

5.2.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Fiir eine EMV-gerechte Verdrahtung beachten Sie folgende Punkte:

i Hinweis!

» Steuer-/Datenleitungen getrennt von Motorleitungen verlegen.

» Legen Sie die Schirme der Steuer-/Datenleitungen bei digitalen Signalen
beidseitig auf.

» Zur Vermeidung von Potenzialdifferenzen zwischen den
Kommunikationsteilnehmern eine Ausgleichsleitung mit einem Querschnitt
von mindestens 16 mm?2 einsetzen (Bezug: PE).

» Beachten Sie die weiteren Hinweise zur EMV-gerechten Verdrahtung in der
Dokumentation des Grundgerates.

Vorgehensweise bei der Verdrahtung

1.
2.

Bustopologie einhalten, deshalb keine Stichleitungen verwenden.

Hinweise und Verdrahtungsvorschriften in den Unterlagen zum Steuerungssystem
beachten.

Nur Kabel verwenden, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen (L1 24).
Hinweise zur Spannungsversorgung des Moduls beachten (L 25).

Busabschluss-Widerstande am physikalisch ersten und letzten Teilnehmer

aktivieren (L2 39).

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Lenze 21



5 Installation
Elektrische Installation
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

5.2.2 Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Prinzipieller Aufbau eines PROFIBUS-Netzwerks mit RS485-Verkabelung ohne Repeater

3 starttec 3 starttec 3 starttec
8200 vector 8200 vector 8200 vector
8200 motec 8200 motec 8200 motec
ESZZ‘A;P‘COXX ESZZ/‘\;PCOXX ESZZ/‘\;PCOXX
<1200m "
E82ZAFP0O05
Nr. Element Bemerkung
Leitrechner z. B. PC oder SPS mit PROFIBUS Master-Anschaltbaugruppe
Buskabel Verbindet die PROFIBUS Master-Anschaltbaugruppe mit den Funktionsmodu-
len.
e Die Ubertragungsrate ist abhangig von der Linge des Buskabels (2 24).
3 PROFIBUS-Slave Einsetzbares Grundgerat (L2 11) mit Funktionsmodul

® Busabschluss-Widerstdnde am physikalisch ersten und letzten Teilnehmer
aktivieren (€2 39).

Hinweis!

Bei Einsatz eines Repeaters konnen max. 125 Teilnehmer Gber den PROFIBUS
miteinander kommunizieren.

"N
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Installation 5
Elektrische Installation
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Teilnehmeranzahl

M
R * R
shHst-—is si{s
< 1 i< 2 i< 3
Segment Master (M) Slave (S) Repeater (R)
1 1 31 -
2 30
30
30
@ Tipp!

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Repeater besitzen keine Gerateadresse. Bei der Berechnung der maximalen
Teilnehmeranzahl reduzieren sie aber auf jeder Segmentseite die
Teilnehmeranzahl um 1.

Mit Repeater konnen Linien- und Baumtopologien aufgebaut werden. Die
maximale Gesamtausdehnung des Bussystems hangt dabei ab von ...

» der verwendeten Ubertragungsrate;

» der Repeater-Anzahl.

Lenze 23



5 Installation
Elektrische Installation
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Spezifikation des Ubertragungskabels

° . -

1| Hinweis!
Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen der
PROFIBUS-Nutzerorganisation entsprechen.

Bereich Werte

Leitungswiderstand 135...165 Q/km, (f=3 ... 20 MHz)
Kapazitatsbelag <30 nF/km

Schleifenwiderstand <110 Q/km

Aderdurchmesser > 0.64 mm

Aderquerschnitt > 0.34 mm?2

Adern 2-fach verdrillt, isoliert und abgeschirmt

Busleitungslange
Die Lange des Buskabels ist abhangig von der verwendeten Ubertragungsrate:

Ubertragungsrate [kBit/s] Lange [m]
9.6..93.75 1200
187.5 1000

500 400

1500 200

3000 ... 12000 100

° . .
1| Hinweis!
Die von Datenmenge, Zykluszeit und Teilnehmeranzahl abhangige

Ubertragungsrate sollte nur so hoch gewahlt werden, wie es fir die
Anwendung erforderlich ist.

@ Tipp!
Bei hohen Ubertragungsraten empfehlen wir den Einsatz von
Lichtwellenleitern zu prifen.
Vorteile des Lichtwellenleiters:

» Auf dem Ubertragungsweg bleiben externe elektromagnetische Stérungen
unwirksam.

» Busldngen von mehreren Kilometern sind auch bei hoheren
Ubertragungsraten moglich. Die Buslange ist
—unabhéngig von der Ubertragungsrate.

—abhangig vom verwendeten Lichtwellenleiter.
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Installation 5
Elektrische Installation
Spannungsversorgung

5.2.3 Spannungsversorgung

Interne DC-Spannungsversorgung

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

Die interne Spannung steht an der Klemme X3/20 zur Verfiigung. Sie dient zur Versorgung
der Reglersperre (CINH).

GND1

GND1
GND3 GND2

+5V T +20V
X3 @] A[ BJcNVP A| B 40] 7 [39]28] 20/ 59] 7]

|+] ]

T/R(A) T/R(B) T/R(A) T/R(B)

E82ZAFP0O01
——  Firden Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

Funktionsmodul E82ZAFPC010

Die interne Spannung steht an der Klemme X3.3/20 zur Verfligung. Sie dient zur Versor-
gung der Reglersperre (CINH).

TIRA)|  |T/R(B)

GND1 GND1
GND2

T +20V
x3A[=[ale| x3.2[597] x3.3\7\39\2;8\20\
T/R(A)I IT/R(B)

——  Firden Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

E82ZAFP0O11
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Installation
Elektrische Installation
Spannungsversorgung

Externe Spannungsversorgung

° . -

1| Hinweis!
Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung und bei grofReren
Entfernungen zwischen den Schaltschranken in jedem Schaltschrank immer

ein separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil
("SELV”/”PELV").

Die externe Spannungversorgung der Funktionsmodule ist dann notwendig, wenn beim
Ausfall der Versorgung des Grundgerates die Kommunikation tiber den Feldbus bestehen
bleiben soll.

° . -

1| Hinweis!
Bei externer Spannungsversorgung des Funktionsmoduls wird der aktive
Busabschluss-Widerstand unabhangig vom Betrieb des Grundgerates gespeist.

Das Bussystem bleibt dadurch auch dann weiter aktiv, wenn das Grundgerat
abgeschaltet wird oder ausfallen sollte.

Funktionsmodul ES82ZAFPC001

Externe Spannungsversorgung mit einer Spannungsquelle von
> X3/28 (Reglersperre (CINH))

GND1 GND1
GND3[™ GND2

+5V T T +20v
X3 [@[ A[ B[cN VA A[ B[40[ 7[39] 28] 20[ 59] 7]
T

1] N

T/R(A) T/RB) T/RA) T/R(B)

E82ZAFP002

——  Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung
Externe Spannungsversorgung mit zwei Spannungsquellen von
1. X3/28 (Reglersperre (CINH))
2. X3/59 (Funktionsmodul)

GND1 GND1
GND3 GND2

+5V +20V
X3 @] A BloN VP A B [40] 7 [39]28]20]59] 7 |
T

g @ @

T/R(A) T/RB) T/RA) T/RB)

¥ +

E82ZAFP003

— Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Installation
Elektrische Installation
Spannungsversorgung

Funktionsmodul E82ZAFPC010
Externe Spannungsversorgung mit einer Spannungsquelle von

> X3.3/28 (Reglersperre (CINH))

TIRA)| | TIR(B)

GND1 GND1
GND2

| T +20V
x3a[=[ale] x32[ 7] xa.3[7[30[2829

T/R(A)I IT/R(B) ¥

——  Furden Betrieb notwendige Mindestverdrahtung
Externe Spannungsversorgung mit zwei Spannungsquellen von
1. X3.3/28 (Reglersperre (CINH))
2. X3.2/59 (Funktionsmodul)

T/RA)|  |T/R(B)

GND1 GND1

1 1%
+20V

e
x3.4[=][als| x3.2[59 7] x3_3\7\39\2ls\2o\

T/R(A)I IT/R(B) + +

——  Firden Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

EDS82ZAFPC010 DE 4.0 wnze

E82ZAFP012
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5.2.4
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Installation

Elektrische Installation

Belegung der Anschlussklemmen

Belegung der Anschlussklemmen

Funktionsmodul E82ZAFPC001

GND3

GND1 GND1
GND2

+5V T +20v
X3 @[ A B[cNVA A[ B[40] 7 [39]28]20]59] 7

Klemme X3/ Bezeichnung

®
A
B
CN

VP

40

39
28

20

59

PES
T/R(A)
T/R(B)
CNTR

GND3
GND1
GND2
CINH

E82ZAFP001

Funktion / Pegel
Zusatzlicher HF-Schirmabschluss
RS485 Datenleitung A
RS485 Datenleitung B
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e Pegel beim Senden von Daten: CNTR = HIGH
(+5V DC, Bezug: GND3)
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e U=+5VDC (Bezug: GND3)
® lnax=10mA
Bezugspotenzial fiir PROFIBUS-Netzwerk *)
Bezugspotenzial fiir X3/20
Bezugspotenzial der Reglersperre (CINH) an X3/28
Reglersperre
e Start = HIGH (+12 ... +30 V DC)
e Stop=LOW (0..+3VDC)
(Bezug: GND2)
DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der Reglersperre (CINH)
e +20V DC (Bezug: GND1)
® lax=20mA
Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls
e +24V DC £ 10% (Bezug: GND1)
e Stromaufnahme an 24V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern
liber die Klemme 59 darf der flieBende Strom max. 3 A betragen.

*) z. B. bei Anschluss eines Repeaters

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Installation 5
Elektrische Installation
Belegung der Anschlussklemmen

Funktionsmodul E82ZAFPC010

TIR(A)

x3.1/=|A|B]

Klemme
X3.1/

®
A
B

Klemme
X3.2/

59

Klemme
X3.3/

39
28

20

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

TIR(B)

Bezeichnung

PES
T/R(A)
T/R(B)

Bezeichnung

GND1

Bezeichnung

GND1
GND2
CINH

GND1

GND2
+20V
X3.2 X3.3

E82ZAFP0O11
Funktion /Pegel

Zusatzlicher HF-Schirmabschluss
RS485 Datenleitung A
RS485 Datenleitung B

Funktion / Pegel

Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls

e +24V DC *10% (Bezug: GND1)

e Stromaufnahme an 24V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern
Uber die Klemme 59 darf der flieBende Strom max. 3 A betragen.

Bezugspotenzial fiir X3.3/20

Funktion / Pegel

Bezugspotenzial fiir X3.3/20
Bezugspotenzial der Reglersperre (CINH) an X3.3/28
Reglersperre
e Eingangswiderstand: 3.3 kQ
e Start=HIGH (+12...+30V)
e Stop=LOW (0...+3V)
(Bezug: GND2)
DC-Spannungsquelle zur externen Versorgung der Reglersperre (CINH)
® +20V (Bezug: GND1)
® lax=10mA
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5 Installation

Elektrische Installation

Leitungsquerschnitte und Schraubenanzugsmomente

5.2.5 Leitungsquerschnitte und Schraubenanzugsmomente
Bereich Werte
Elektrischer Anschluss Klemmenleiste mit Schraubanschluss
Anschlussmoglichkeiten starr:
% 1.5 mm2 (AWG 16)
flexibel:
Q§> ohne Aderendhiilse

Anzugsmoment

Abisolierlange
Bereich

Elektrischer Anschluss
Anschlussmoglichkeiten

Anzugsmoment
Abisolierldnge

Bereich
Elektrischer Anschluss

Anschlussmoglichkeiten

Abisolierldnge

30

1.0 mm2 (AWG 18)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
0.5 mm2 (AWG 20)

% mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
0.5 mm2 (AWG 20)

0.22..0.25 Nm (1.9 ... 2.2 Ib-in)

5mm

Werte
Steckerleiste mit Doppel-Schraubanschluss
starr:

T

flexibel:

PR

1.5 mm2 (AWG 16)

ohne Aderendhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

% mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

0.5...0.6 Nm (4.4 ... 5.3 |b-in)
10 mm

Werte
2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss
starr:

Tt

flexibel:

p——
I = ('

o

9 mm

1.5 mm2 (AWG 16)

ohne Aderendhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

mit Aderendhilse, mit Kunststoffhiilse
1.5 mm2 (AWG 16)

Lenze
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Installation
Elektrische Installation
Umgang mit Steckerleisten

5.2.6 Umgang mit Steckerleisten

Stop!

Um Steckerleisten und Kontakte nicht zu beschadigen:

» Steckerleisten nur aufstecken / abziehen wenn der Antriebsregler vom Netz
getrennt ist.

» Steckerleisten erst verdrahten, dann aufstecken.
» Nicht belegte Steckerleisten ebenfalls aufstecken.

Gebrauch der Steckerleiste mit Federkraftanschluss

E82ZAFX013
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32

Inbetriebnahme
Vor dem ersten Einschalten

Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Antriebsregler anlagenspezifische Daten wie
z. B. Motorparamter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommu-
nikation vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze-Geraten tber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen sind in nummerisch aufsteigender Reihenfolge im Lenze-Antriebsregler
und in den aufgesteckten Kommunikations-/Funktionsmodulen gespeichert.

Zusatzlich zur Konfigurierung gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Bus-
teilnehmer.

Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Grundgerat mit dem Funktionsmodul erstmalig einschalten,
uberprufen Sie ...

» die gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss.

» ob beim physikalisch ersten und letzten Busteilnehmer der integrierte
Busabschluss-Widerstand aktiviert ist (2 39).

Lenze EDSIZAFPCOL0 DE 40



6.2 Inbetriebnahmeschritte

°
1

Hinweis!

Inbetriebnahme 6
Inbetriebnahmeschritte

Halten Sie unbedingt die Einstellreihenfolge ein.

Die schrittweise Inbetriebnahme des Funktionsmoduls mit der DRIVECOM-Geratesteue-
rung ist nachfolgend beschrieben.

Schritt

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Beschreibung

Ausfiihrliche

Information
Leitsystem (Master) fiir die Kommunikation mit dem Funktionsmodul konfi- 3 35
gurieren.
Grundgeréat Uiber Klemme 28 (CINH) sperren. Dokumentation des
e Klemme 28 auf LOW-Pegel legen. Grundgerates

e Das Grundgerdt kann spater liber den Bus gesperrt und freigegeben

werden.

Netzspannung zuschalten und, wenn vorhanden, separate Spannungsversor- [ 41
gung des Funktionsmoduls zuschalten.

e Das Grundgerat ist nach ca. 1 Sekunde betriebsbereit.

e Die Reglersperre (CINH) ist aktiv.

Reaktion

LJ 66

e Die griine LED "Verbindungsstatus zum Grundgerat” auf der Frontseite
des Funktionsmoduls leuchtet (nur sichtbar beim 8200 vector).
e Keypad: (falls aufgesteckt)
Busabschluss-Widerstand beim ersten und letzten Busteilnehmer mit DIP- 39
Schalter = ON aktivieren.
® Lenze-Einstellung: OFF

A Teilnehmeradresse einstellen liber ... Dokumentation des

- C1509

Grundgerates

Nach einem Parametersatz-Transfer muss die Adresse erneut zugewiesen

werden.

B Schalten Sie die Spannungsversorgung des Funktionsmoduls und des
Grundgerates aus- und wieder ein, um gednderte Einstellungen zu lber-

nehmen.

Die Anderung der Adresse iiber Keypad wird sofort wirksam.

Sie konnen jetzt mit dem Grundgerdt kommunizieren, d. h. alle Codestellen =~ Dokumentation des
lesen und alle beschreibbaren Codestellen an lhre Anwendung anpassen. Grundgerates

Reaktion

Die gelbe LED auf dem Funktionsmodul blinkt, wenn der PROFIBUS aktivist. [J 66
Funktionsmodul als Quelle fiir Steuerbefehle und Sollwerte wahlen.
e (0005 = 200 einstellen.
— Eine Vorkonfiguration fiir den Betrieb mit dem Funktionsmodul wird
durchgefiihrt.
— Steuerworte und Statusworte sind dabei bereits verkniipft.

Prozessdaten-Ausgangsworte (PAW) des Masters tiber C1511 den Prozessda- Kommunikations-
ten-Eingangsworten des Grundgerdtes zuordnen. handbuch PROFIBUS

Lenze-Einstellung:

PAW1:
PAW2:
PAWS3:
PAWA4:
PAWS:
PAWG:
PAW7:

DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM CTRL)
Sollwert1 (NSET1-N1)

Sollwert2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
reserviert (FIF-RESERVED)

Lenze 33
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Inbetriebnahme
Inbetriebnahmeschritte

Schritt

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Beschreibung

PAWS: Drehmoment-Sollwert oder Drehmoment-Grenzwert
(MCTRL1-MSET)

PAW9: PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)
PAW10: PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)

Prozessdaten-Ausgangsworte des Grundgerdtes liber C1510 den Prozessda-
ten-Eingangsworten (PEW) des Masters zuordnen.

Lenze-Einstellung:
PEW1: DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM STAT)
PEW2: Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
PEW3: Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
PEW4: Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
PEWS5: Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
PEW6: Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
PEW7: Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
PEWS: Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
PEW9: Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)
PEW10: Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)

Prozess-Ausgangsdaten mit C1512 = 65535 freigeben.

e Nur notwendig wenn C1511 verandert wurde.

e Deaktivieren Sie nicht verwendete Prozessdatenworte durch Setzen des
jeweiligen Subcodes der Codestelle C1511 = 0.

e Der Wertin C1512 ist fliichtig und nach jedem Einschalten sind alle Pro-
zessdaten freigegeben.

Grundgerat Uber Klemme 28 (CINH) freigeben.
e Klemme 28 auf HIGH-Pegel legen.

Sollwert vorgeben.

e Der Master sendet den Sollwert liber das gewahlte Prozessdaten-Aus-
gangswort.

In den Zustand EINSCHALTBEREIT wechseln:

e Der Master sendet das DRIVECOM-Steuerwort:
0000 0000 0111 1110y, (007Epey)-

Das Grundgerat ist im Zustand EINSCHALTBEREIT.

e Der Master empfangt das DRIVECOM-Statuswort:
XXXX XXXX X01x 0001 p;p,,

In den Zustand BETRIEB-FREIGEGEBEN wechseln.

e Der Master sendet DRIVECOM-Steuerwort:
0000 0000 0111 1111, (007 Fpey).

Der Antrieb lauft jetzt an.

Lenze

Ausfiihrliche
Information

Kommunikations-
handbuch PROFIBUS

Kommunikations-
handbuch PROFIBUS
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Inbetriebnahme 6
Leitsystem (Master) konfigurieren

6.3 Leitsystem (Master) konfigurieren

Zur Kommunikation mit der Kommunikationsbaugruppe muss zunachst das Leitsystem
konfiguriert werden.

Einstellungen am Master

Zur Projektierung des PROFIBUS muss in der Projektierungssoftware des Masters die Gera-
testammdatendatei (GSD-Datei) der Kommunikationsbaugruppe eingelesen werden.

LS

@ Tipp!

Die GSD-Datei kann unter www.Lenze.com heruntergeladen werden.

EDS82ZAFPC010 DE 4.0 l-enze 35



6 Inbetriebnahme
Leitsystem (Master) konfigurieren

Geratestammdatendatei
In der Geratestammdatendatei LENZOODA.GSD finden Sie die Konfigurationen:

Parameterdaten Prozessdaten
Module in LENZOODA.GSD ohne/mit Konsistenz ohne/mit Konsistenz Belegjter
. . . 1/0-Speicher
ohne mit ohne mit
PAR (KONS.) +PZD (n Worte) . n Worte 4 +n Worte
PAR (KONS.) + PZD (n Worte KONS.) . n Worte 4 +n Worte
PAR +PZD (n Worte) . n Worte 4 +n Worte
PZD (n Worte) ohne Parameterdaten-Kanal n Worte n Worte
PZD (n Worte KONS.) ohne Parameterdaten-Kanal n Worte n Worte

n=1..10

) . .
1| Hinweis!
Geratesteuerung liber FIF-Status-/Steuerwort

Die Geratesteuerung ist nur bei abgeschalteter DRIVECOM-Zustandsmaschine
(Lenze-Einstellung) moglich.
» C1510 /1 (PEW1) auf den Wert “1” setzen:
FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1).
» C1511 /1 (PAW1) auf den Wert “1” setzen:
FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1).
» C1512 auf den Wert “65535” setzen, um Prozess-Ausgangsworte wieder
freizugeben.

Lenze-Codestellen siehe (2 68)

@ Tipp!
Gesamt-Konsistenz nutzen
» Wir empfehlen, nur Konfigurationen mit Konsistenz fiir den

Parameterdaten-Kanal zu verwenden, um Datenkonflikte zwischen
PROFIBUS-DP-Master und CPU des Leitsystems zu vermeiden.

» Beachten Sie, dass die Verarbeitung konsistenter Daten von Leitsystem zu
Leitsystem verschieden ist und im PROFIBUS-DP-Anwendungsprogramm
entsprechend berticksichtigt werden muss.

» Ausfiihrliche Beschreibung der Konsistenz: (L1 86)
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Inbetriebnahme 6
Leitsystem (Master) konfigurieren
Geratesteuerungen anpassen

6.3.1 Gerdtesteuerungen anpassen

>

Lenze-Geratesteuerung
—C1511/1 (PAW1) = 1 setzen = FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)
—C1510/1 (PEW1) = 1 setzen = FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

Geratesteuerung liber DRIVECOM
—C1511/1 (PAW1) = 17 setzen = DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
—C1510/1 (PEW1) = 18 setzen = DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT)

Ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration von Prozessdaten finden sie im Kap.
"Prozessdaten-Transfer”, [ 42)

@ Tipp!

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Gesamt-Konsistenz nutzen

» Beachten Sie, dass die Verarbeitung konsistenter Daten von Leitsystem zu
Leitsystem unterschiedlich ist und im PROFIBUS-Anwendungsprogramm
entsprechend bertlicksichtigt werden muss.

» Eine ausfiihrliche Beschreibung der Konsistenz finden Sie im Anhang (Ld 85)
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6.3.2
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Inbetriebnahme
Leitsystem (Master) konfigurieren
Nutzdatenlange festlegen

Nutzdatenlinge festlegen

Die Nutzdatenlange wird wahrend der Initialisierungsphase des PROFIBUS festgelegt. Sie
kdnnen bis zu 10 Prozessdaten-Worter konfigurieren (siehe Kap. "Prozessdaten-Transfer”,
[ 42).

Wahlweise konnen Sie einen Parameterdaten-Kanal aktivieren. Ist der Parameterdaten-
Kanal aktiv, belegt er zusatzlich 4 Worter der Prozess-Eingangsdaten und Prozess-Aus-
gangsdaten.

» PEW: Prozessdaten-Eingangswort (Prozessdaten vom Grundgerat zum Master)
» PAW: Prozessdaten-Ausgangswort (Prozessdaten vom Master zum Grundgerat)

Die Nutzdatenlangen fir Prozess-Eingangsdaten und Prozess-Ausgangsdaten sind gleich.
Die Auswahl erfolgt in der Projektierungs-Software fiir das PROFIBUS-System uber Ken-
nungsbytes.

Parameterdaten-Kanal Prozessdaten-Kanal
ohne /mit  Kennung / Nutzdatenldnge Kennung / Nutzdatenldnge
e Kennung
— ohne Konsistenz: 70pey ... 79hex (112 ... 121)
ohne - — mit Konsistenz: FOpey ... F9pey (240 ... 249)

e Nutzdatenldnge:1...10 Worter
(PAW1/PEW1 ... PAW10/PEW10)

® Kennung: F3jex (243) e Kennung
e Nutzdatenldnge: 4 Worter — ohne Konsistenz: 70pey .. 79hex (112 ... 121)
mit (Wort 1... Wort 4) — mit Konsistenz: FOpey ... F9pey (240 ... 249)

e Nutzdatenldange:1...10 Worter
(PAW1/PEW1 ... PAW10/PEW10)

Allgemeiner Aufbau des Kennungsbyte
MsB LSB

7 6 5 4 3 2 1 0

Datenldnge
00 1 Byte oder 1 Wort

15 16 Byte oder 16 Worter

Ein-/Ausgabe
00 Spezielles Kennungsformat
01 Eingabe
10 Ausgabe
11 Ein-und Ausgabe

Linge/Format
0 Byte
1 Wort

Konsistenz

0 Byte oder Wort
1 Gesamte Lange

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Inbetriebnahme 6
Busabschluss-Widerstand aktivieren

6.4 Busabschluss-Widerstand aktivieren

o [l
o0 - [

D A B CNW A B 40 7 39282059 7

(oo

E82ZAFPC004 E82ZAFPC004

DIP-Schalter (Al

DIP-Schalter = ON Integrierter aktiver Busabschluss-Widerstand eingeschaltet
DIP-Schalter = OFF Integrierter aktiver Busabschluss-Widerstand ausgeschaltet
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6.5

40

Inbetriebnahme
Teilnehmeradresse einstellen

Teilnehmeradresse einstellen

Zur Adressierung der Grundgerate wird im PROFIBUS-DP-Netzwerk fiir jeden Teilnehmer
eine Knotenadresse vergeben. Jeder Busteilnehmer muss eine andere Adresse erhalten.

Giiltiger Adressbereich: 3 ... 126

(Lenze-Einstellung: 3)

Die Einstellung der Knotenadresse ist frei wahlbar Giber Codestelle C1509.
Die Einstellung ist moglich

» mit Keypad,

» mit PC/Kommunikationsmodul, Typ 2102 LECOM oder

» mit dem Master Klasse 2.
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Inbetriebnahme
Netzspannung zuschalten

6.6 Netzspannung zuschalten

°
1

Hinweis!

Wenn Sie die externe Spannungsversorgung des Funktionsmoduls benutzen,
schalten Sie diese ebenfalls ein.

» Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung ist das Grundgerat nachca.1s
betriebsbereit.

Die Reglersperre ist aktiv.

Die griine LED auf der Frontseite des Funktionsmoduls leuchtet (nur sichtbar beim
Frequenzumrichter 8200 vector).

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

°
1

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Hinweis!
Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation ist es beim extern versorgten
Funktionsmodul erforderlich, auch das Grundgerat anfangs einzuschalten.

» Die weitere Kommunikation des extern versorgten Moduls bleibt
anschlieend unabhangig vom Einschaltzustand des Grundgerates.

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Storung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines
Antriebs in manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzulassig.

In C0142 lasst sich das Wiederanlaufverhalten des Antriebsreglers einstellen:

» C0142 = 0 (Lenze-Einstellung)
— Der Antriebsregler bleibt gesperrt (auch wenn die Stérung nicht mehr
aktiv ist).
— Der Antrieb |auft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe:
LOW-HIGH-Flanke an Klemme 28 (CINH)

» C0142=1
— Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.

Lenze
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Prozessdaten-Transfer

Prozessdaten-Transfer

PROFIBUS Ubertragt zwischen dem Leitrechner (Master) und den am Bus teilnehmenden
Antriebsreglern (Slaves) Parameterdaten und Prozessdaten. Die Daten werden in Abhan-
gigkeit ihres zeitkritischen Verhaltens tber entsprechende Kommunikationskanale tiber-
tragen.

Prozessdaten werden uber den Prozessdaten-Kanal Ubertragen.

v

Mit den Prozessdaten wird der Antriebsregler gesteuert.

v

Das Ubertragen von Prozessdaten ist zeitkritisch.

v

Prozessdaten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner und den Antriebsreglern
ubertragen (standiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

» Auf die Prozessdaten kann der Leitrechner direkt zugreifen. So werden z. B. in der
SPS die Daten direkt in den 1/O-Bereich gelegt.

» Mit dem Funktionsmodul kdnnen maximal 10 Prozessdatenworter (16 Bits/Wort) je
Richtung ausgetauscht werden.

» Prozessdaten werden nicht im Antriebsregler gespeichert.

» Prozessdaten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter.

o . .
1| Hinweis!
Beachten Sie die Richtung des Informationsflusses!
» Prozess-Eingangsdaten (Rx-Daten):
— Prozessdaten vom Antriebsregler (Slave) zum Leitrechner (Master)

» Prozess-Ausgangsdaten (Tx-Daten):
— Prozessdaten vom Leitrechner (Master) zum Antriebsregler (Slave)
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

7.1 Lenze-Gerdtesteuerung

Mit den Codesstellen C1510 (Prozess-Eingangsdaten) und €1511 (Prozess-Ausgangsda-
ten) konnen Sie die max. 10 Prozessdaten-Worter des PROFIBUS den Prozessdaten-Wor-

tern des Antriebsreglers frei zuordnen.

°
1

Hinweis!
» Prozess-Ausgangsdaten sendet der PROFIBUS-Master in max. 10
Prozessdaten-Ausgangswortern (PAW) zum Slave.

» Prozess-Eingangsdaten empfdngt der PROFIBUS-Master in max. 10
Prozessdaten-Eingangswortern (PEW) vom Slave.

7.1.1 Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-
Steuerbefehle, Ist- oder Sollwerte des Antriebsreglers ist mit der Codestelle C1511 frei kon-

figurierbar.

°
1

Hinweis!
» Die Zuordnung von Steuerwortern unterschiedlicher Geratesteuerungen ist
unzulassig.

» Wenn C1511 geandert wird, werden die Prozess-Ausgangsdaten
automatisch gesperrt um Datenkonsistenz zu gewahrleisten.

» Uber C1512 kdnnen Sie einzelne oder alle PAWSs wieder freigeben.

» Um die DRIVECOM-Geratesteuerung zu aktivieren, miissen Sie einem PAW das
DRIVECOM-Steuerwort zuordnen (C1511/x = 17).

— Das DRIVECOM-Steuerwort wird auf das FIF-Steuerwort 1 abgebildet.
— Der Antriebsregler verhilt sich konform zur DRIVECOM-Zustandsmaschine (2 50).

» Mit den FIF-Steuerwortern kdnnen Sie eine erweiterte Lenze-Geratesteuerung
einrichten (L1 46).

EDS82ZAFPC010 DE 4.0
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7 Prozessdaten-Transfer
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

C1511:

Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Code
C1511

Einstellmaglichkeiten

Subcode Index Lenze
230644 =

1 (PAW1) 5A18p 17
2 (PAW2) 3
3 (PAW3) 4
4 (PAW 4) 5
5 (PAW 5) 6
6 (PAW 6) 7
7 (PAW 7) 8
8 (PAW 8) 9
9 (PAW 9) 10
10 (PAW 10) 11

Auswahl

Datentyp
FIX32

siehe Tabelle unten

Die Zuordnung der Prozessdaten-Ausgangsworte (PAW) des Master auf Bit-Steuerbefehle
oder Sollwerte des Antriebsreglers ist mit C1511 frei konfigurierbar.

Auswahl

O 0 N O U1 » W N BB

=
o

11

12
13
14
15
16
17

44

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)

FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Sollwert 1 (NSET1-N1)

Sollwert 2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)

reserviert

Drehmoment-Sollwert / -Grenzwert (MCTRL1-MSET)
PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)

PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)

reserviert
FIF-IN.W1
FIF-IN.W2
FIF-IN.W3
FIF-IN.W4
DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)

Lenze

Normierung

16 Bit

16 Bit

+24000 = +480 Hz
*+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz

214 =100 % Motor-Nennmoment

Nur fiir spezielle Anwendungen.
[0 Systemhandbuch 8200 vector

16 Bit oder 0 ... 65535
16 Bit oder 0 ... 65535
0..65535

0..65535

16 Bit
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PAW1 PAW1 —» C1511/1 =17
PAW2 PAW2 [—»C1511/2=3
PAW3 PAW3 [—» C1511/3=4
%) PAW4 A PAW4 [—»C1511/4=5
% PAWS B PAW5 |—»C1511/5=6
2 PAWG PAW6 [—» C1511/6 =7
o [ PAW7 CN PAW7 [—» 1 C1511/7=8
PAWS PAW8 [—» 1 C1511/8=9
PAW9 PAW9 —» C1511/9 =10
PAW10 PAW10 —»{C1511/10 = 11
Abb. 7-1

Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Z2|yg CTRL.BO FIF-IN
5 2 CTRL.B1
o|® CTRL.B2
2 L
g 8 CTRL.B13
oL CTRLB14
E = CTRL.B15
2| CTRL.BO
K
5 e} CTRL.B1
s | @ | crALe2 FIF-OUT
§ 3 CTRL.B13
E 2 CTRL.B14
al” CTRLB15
FIF-CTRL.BO » C0410/1 = 200 NSET1-JOG1/3
FIF-CTRL.B1 C0410/2 = 200 |—NSET1-JOG2/3
FIF-CTRL.B2 C0410/3 = 200 DCTRL1-CW/CCW
— FIF-CTRL.B3 —T—b[m DGTRL1-QSP
g »[ C0410/4 = 200 -
) »J coators =200 |- (2R RO
FIF-CTRL.BS C0410/6 = 200
FIF-CTRLB5 »[ C0410/7 = 200 |-—POTI-UR
2 FIF-CTAL 87 »[ Coa10/8 = 200 |MPOTIDOWN
3 FIF-CTRL.B8 C0410/9 = 200 RESERVED
:_-’ FIF-CTRL.B9 cing DCTRL
o FIF-CTRL.B10 TRIP-SET
FIF-CTRL.B11 I TRIP-RESET BCTRLY-GINH
X 2| CO410/10 = 2001 5 e rrip-sET
5 P GO0 = 200 I 5 e 4 TRIP-RESET
041072 = 200 /™ 5 SR+ -PARD/4
ity CO410/13 = 200 5 CrRL1-PARS/4
FIF-CTRLB13 »C0410/14 = 200
FIF-CTRL 514 C0410/15 = 200 | —CTRL1-DCB
FIF-CTRLB1S FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B16 »[C0410/17 = 200 |—2CTRLI-H/RE
FIF-CTRLB17 C0410/18 = 200 | CTRLI-IOFF
FIF-CTRL.B18 C0410/19 = 200 PCTRL1-OFF
b FIF-CTRL.B19 » C0410/20 = 200 RESERVED
= FIF-CTRL.B20 C0410/21 = 200 PCTRL1-STOP
FIF-CTRL.B21 C0410/22 = 200 DCTRL1-CW/QSP
9 FIF-CTRL.B22 » C0410/23 = 200 DCTRL1-CCW/QSP
& FIF-CTRLB23 C0410/24 =00 —2FIN1-ON
e FF-CTRLB2A FIF-RESERVED
= FIF-CTRL.B25 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B26 FIF-RESERVED
< FIF-GTRL B27 FIF-RESERVED
& FIF-CTRL.B28 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B29 FIF-RESERVED
FIF-GTRL B30 FIF-RESERVED
FIF-CTRL B31 FIF-RESERVED
Byte 5,6 16Bit »[ Coa12/1 = 200 zzi::;
Byte 7,9 16 Bit C0412/2 = 200 | =
Bite 9,10 16 Bt » C0412/3 = 200
Byte 11, 12 16 it » C0412/4 = 200 :ggt} :ii?
et Te oo CO42/5 =200 1™ GTRLI-MSET
Byte 15, 16 16 Bt » C0412/6 = 200
Byte 17,18 16 Bit » Co412/7 = 200 | —ACSERVED
|§y19 19,20 68N Go412/8 =200 |_MCTRL1-VOLT-ADD
Byte 21, 22 16 Bit C0412/9 = 200 |—MCTRL1-PHI-ADD
Byte 23,24 oBn FIF-RESERVED —
[}co4t0/x=30... 45—
FIF-IN.W1.BO ... FIF-IN.W1.B15 0 [ co415/x =60 ... 75—
|8 [CHcoa17/x=60 .. 75—
2g 168t [}{co4t8/x=60... 75)——>
! @
£l (O—{coat2/x =20 —
FIF-IN.WA O { O—{coat9x =50 —
(O—{co421/x = 50 —
[Hcoato/x =50... 65—
FIF-IN.W2.BO ... FIF-IN.W2.B15 0 [ co415/x=80 ... 95—
g[8 [C}{co417/x=80... 95—
25 16 Bt [}{co418/x=80... 95—
El& O—{coat2/x =21 —
AFINW2 1~ { O—{coata/x =51 I
(O—{co421/x = 51 —
g2 FIE-INW3 (O coat2/x =22 —
O e
ol x =5 —
g2 FIF-INWA O—coat2/x =23 —
gl 16 Bit O 1 O—coatex=53 —
£|= (O—Co421/x =53 —
8200vec512

Freie Konfiguration der 10 Prozess-Ausgangsworter des PROFIBUS

Lenze 45



FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)

Bit
0/1

10

11
0=1
12/13

14

15

46

Bit

Bit

Prozessdaten-Transfer
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Belegung Bit
JOG-Werte (NSET1-J0G2/3 | NSET1-JOG1/3) 0
1 0
0 0 (C0046 aktiv 1
0 1 JOG1(C0037)aktiv
1 0 JOG2(C0038)aktiv
1 1 JOG3 (C0039)aktiv
Aktuelle Drehrichtung (bcTrLL-CcW/CCW) 2
nicht invertiert
invertiert
Schnellhalt (QSP) (FiF-CTRL1-QSP) 3
nicht aktiv
aktiv (Ablauf an QSP-Rampe C0105)
Hochlaufgeber stoppen (NSET1-RFG1-5TOP) 4
nicht aktiv
aktiv
Hochlaufgeber-Eingang = 0 (NSET1-RFG1-0) 5
nicht aktiv
aktiv (Ablauf an C0013)
UP-Funktion Motorpotenziometer (mpoT1-UP) 6
nicht aktiv
aktiv
DOWN-Funktion Motorpotenziometer (mpoT1-DOWN) 7
nicht aktiv
aktiv
reserviert
Reglersperre (FIF-CTRL1-CINH) 9
Regler freigegeben
Regler gesperrt
Externe Storung (FIF-CTRL1-TRIP-SET) 10
Storung zuriicksetzen (FIF-CTRL1-TRIP-RESET) 11
Bitwechsel bewirkt TRIP-Reset
Parametersitze umschalten 12
(DCTRL1-PAR3/4 | DCTRL1-PAR2/4)
13 12
0 0 PARL 13
0 1 PAR2
1 0 PAR3
1 1 PAR4
Gleichstrombremse (MTCRL1-DCB) 14
nicht aktiv
aktiv
reserviert 15
Tab.7-1 Aufbau des Parameters FIF-Steuerwort (FIF-CTRLXx)

°
1

Hinweis!

FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Belegung

Hand/Remote-Umschaltung (DCTRL1-H/Re)

nicht aktiv
aktiv

I-Anteil Prozessregler ausschalten (PCTRL1-1-OFF)
nicht aktiv

aktiv

Prozessregler ausschalten (PCTRL1-OFF)

nicht aktiv
aktiv

reserviert
Das Bit darf nicht beschrieben werden!

Prozessregler stoppen (PCTRL1-STOP)

nicht aktiv
aktiv

Rechtslauf/Schnellhalt (QSP) (DcTRL1-CW/QSP)

nicht aktiv
aktiv

Linkslauf/Schnellhalt (QSP) (DCTRL1-CCW/QSP)

nicht aktiv
aktiv

X3/E1 ist digitaler Frequenzeingang (DFIN1-ON)

nicht aktiv
aktiv

reserviert

reserviert

reserviert

reserviert

reserviert

reserviert

reserviert

reserviert

Nutzung von Bit 5 und Bit 6 im FIF-Steuerwort 2
Parametrieren Sie die Codestellen C0410/22 (DCTRL1-CW/QSP) und C0410/23

(DCTRL1-CCW/QSP) auf den Wert ”200”.

Lenze
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

7.1.2 Prozess-Eingangsdaten konfigurieren
Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangswdrter (PEW) des Masters ist frei konfigurierbar:

» Um DRIVECOM-konforme Statusinformationen abzurufen, miissen Sie einem PEW
das DRIVECOM-Statuswort zuordnen (C1511/x = 18).

Das FIF-Statuswort 1 wird auf das DRIVECOM-Statuswort abgebildet.

C1510:
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

Einstellmdglichkeiten

Code Subcode Index Lenze  Auswahl Datentyp
C1510 230654 = FIX32

1 (PEW1) 5A19, 18 siehe Tabelle unten

2 (PEW2) 3

3 (PEW3) 4

4 (PEW 4) 5

5 (PEW 5) 6

6 (PEW 6) 7

7 (PEW 7) 8

8 (PEW 8) 9

9 (PEW 9) 10

10 (PEW 10) 11

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworte (PEW) des Master ist frei konfigurierbar.

Auswahl Normierung
1 FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1) 16 Bit
2 FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2) 16 Bit
3 Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP) +24000 = 480 Hz
4 Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT) +24000 = +480 Hz
5 Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT) 214=100 % Geréte-Nennstrom
6 Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT) +24000 = +480 Hz
7 Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET) +24000 = +480 Hz
8 Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT) +24000 = +480 Hz
9 Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT) +214=+100 % Motor-Nennmoment
10 Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT) 16383 = 565 VDC bei 400 V-Netz
16383 =325 VDC bei 230 V-Netz
1 Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN) +24000 = +480 Hz
12 Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT) +24000 = +480 Hz
13 FIF-OUT.W1 16 Bit oder 0 ... 65535
14 FIF-OUT.W2 16 Bit oder 0 ... 65535
15 FIF-OUT.W3 0..65535
16 FIF-OUT.W4 0..65535
17 DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL) 16 Bit
18 DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT) 16 Bit
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Prozessdaten-Transfer

Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

FIF-OUT
CTRL.BO - | =
CTRL.B1 g E
CTRL.B2 I
> > H
CTRL.B13 o |3
CTRLB14 2|6
CTRLB15 olE
STAT.BO o | =
STAT.B1 g E
STAT.B2 o s
> » 2
STAT.B13 2 E
STAT.B14 2|8
STAT.B15 S
CTRL.BO | &
CTRLB1 2| kK
2| o
FIF-IN N CTRL.B2 R @ g'
CTRL.B13 s |8
CTRL.B14 3 E
CTRL.B15 ®la
STAT.BO . E
NSET1 STAT.B1 R
PCTRL1 STAT.B2 @ s
MCTRLA1 N 3
DCTRL1 STATBA3 s |2
>
STAT.B14 gz
STATB15 ©la
FIF-STAT.BO 5| -
FIF-STAT.B1 &k
» » 5
FIF-STAT.B14 P E'
FIF-STAT.B15 &
FIF-STAT.B16 2| o
@
FIF-STAT.B17 2l g
o
FIF-STAT.B30 T E'
FIF-STAT.B31 =
MCTRL1-NOUT+SLIP ot » Bye5,6
MCTRL1-NOUT » 16 Bit » Byte7,8
MCTRL1-IMOT 76 Bit » Byte 9,10
PCTRL1-ACT, 16 Bit »{Byte 11,12
PCTRL1-SET1, 16 Bit »{Byte 13,14
PCTRLI-OUT 16 Bit » Byte 15, 16
MCTRLI-MOUT | Te BN »Byte 17,18
MCTRL1-DCVOLT Bt s Byt 19.20
NSET1-RFG1-IN B MByte 21,22
NSET1-NOUT,, 16 Bit » Byte 23, 24
STAT1
HH corm - emmee FIF-OUT.W1.B0 N
: : < |2
HE—H | : wor — & | 2
&
D :C0417/16 STAT1.B15 FIF-OUT.W1.B15 N 2 8
2] -
w
O coa213 » 16 Bit >
STAT2
D_ :00418/1 STAT2.B0 FIF-OUT.W2.B0 g
H H <]
o+ : JE
FIF-OUTW2.B15 S 13
[ H{coats/ie A28 W2.B1s, g2
&
O cosz1/4 > 16 Bit >
s|2
Il E
O coazi1/5 > 16 Bit |—> g3
S| d
™
<
0|2
O cosz21/ > 16 Bit |—> 5|2
= | ©
|
[
Abb. 7-2

C1510/1 = 18 —] PEW1 PEWA
C1510/2-3 |—» PEW2 PEW2
C1510/3=4 |—» PEW3 PEW3
C1510/4=5 |—>» PEW4 A PEW4 |9
C1510/5-6 |—» PEW5 [PeEWs |@
C1510/6=7 |—» PEW6 B PEW6 §
C1510/7=8 |—» PEW7 | |CN PEW7 |&
C1510/8=9 |—» PEWS PEWS
C1510/9 = 10 _|—»| PEW9 PEW9
C1510/10 = 11—{ PEW10 PEW10
8200vec513

Freie Konfiguration der 10 Prozess-Eingangsworter des PROFIBUS

Lenze
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FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

Bit
0

0

1
1

0

1
2

0

1
3

0

1
4

0

1
5

0

1
6

0

1
7

0

1
11..8

Bit

12

0

1
13

0

1
14

0

1
15

0

1

Belegung
Aktueller Parametersatz Bit O (DCTRL1-PAR-BO)

Parametersatz 1 oder 3 aktiv
Parametersatz 2 oder 4 aktiv

Impulssperre (DCTRL1-IMP)

Leistungsausgédnge freigegeben
Leistungsausgange gesperrt
Imax-Grenze (MCTRL1-IMAX)

(Wenn C0014 = 5: Drehmoment-Sollwert)

nicht erreicht
erreicht

Ausgangsfrequenz = Frequenz-Sollwert
(DCTRL1-RFG1=NOUT)

falsch

wahr

Hochlaufgeber-Eingang 1 = Hochlaufgeber-Aus-
gang 1 (NSET1-RFG1-1=0)

falsch
wahr

Qmin-Schwelle (PCTRL1-QMIN)

nicht erreicht
erreicht

Ausgangsfrequenz = 0 (DCTRL1-NOUT=0)

falsch
wahr

Reglersperre (DCTRL1-CINH)

Regler freigegeben
Regler gesperrt

Geratezustand (DCTRL1-STAT*1 ... STAT*8)

11 10 9 8

0 0 0 0 Gerate-nitialisierung

0 0 1 0 CEinschaltsperre

0 0 1 1 Betriebgesperrt

0 1 0 0 Fangschaltung aktiv

0 1 0 1 Gleichstrombremse aktiv
0 1 1 0 Betriebfreigegeben

0 1 1 1 Meldungaktiv

1 0 0 0 Stérungaktiv

lich
Ubertemperatur-Warnung (DCTRL1-OH-WARN)

keine Warnung
Vmax - 10 °C erreicht

Zwischenkreis-Uberspannung (DCTRL1-OV)

keine Uberspannung
Uberspannung

Drehrichtung (bcTRL1-CCW)

Rechtslauf
Linkslauf

Betriebsbereit (DCTRL1-RDY)

nicht betriebsbereit (Stérung)
betriebsbereit (keine Stérung)

Tab. 7-2
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Bit
0

10

11

Keine Kommunikation mit Grundgerat mog-

12

13

14

15

Lenze

Belegung
Aktueller Parametersatz Bit 1 (DCTRL1-PAR-B1)

Parametersatz 1 oder 2 aktiv
Parametersatz 3 oder 4 aktiv

TRIP, Qpmin oder Impulssperre aktiv (DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)

falsch
wahr

PTC-Warnung aktiv (DCTRL1-PTC-WARN)

falsch
wahr

reserviert
Dieses Bit darf nicht beschrieben werden!

€0054 < C0156 und Q,in-Schwelle erreicht
(DCTRLL-(IMOT<ILIM)-QMIN)

falsch
wahr

C0054 < C0156 und NSET1-RFG1-I1=0
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)

falsch
wahr

LP1-Warnung (Fehler in Motorphase) aktiv
(DCTRL1-LP1-WARN)

falsch
wahr

f < fiin (NSET1-C0010 ... CO011)

falsch
wahr

TRIP aktiv (DCTRL1-TRIP)

falsch
wahr

Motor lauft (DCTRL1-RUN)

falsch
wahr

Motor lduft rechts (DCTRL1-RUN-CW)

falsch
wahr

Motor lauft links (DCTRL1-RUN-CCW)

falsch
wahr

reserviert

reserviert

C0054 > C0156 und NSET1-RFG1-I=0
(DCTRLI-(IMOT>ILIM)-RFG-I=0)

falsch
wahr

reserviert

Aufbau des Parameters FIF-Statuswort (FIF-STATX)
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7 Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Zustandsmaschine

7.2 DRIVECOM-Steuerung

7.2.1 DRIVECOM-Zustandsmaschine

Die Steuerinformation wird vom Funktionsmodul tiber das Steuerwort vorgegeben.

» Die Antriebsregler haben die standardisierten Geratezustande nach
DRIVECOM-Profil 20.

» Die Informationen tiber den augenblicklichen Geratezustand sind im
DRIVECOM-Parameter "Statuswort” abgelegt.

» Befehle im DRIVECOM-Parameter "Steuerwort” konnen den Geratezustand
wechseln. Diese Befehle sind in der Abbildung durch Pfeile dargestellt.

13
Stérung wurde erkannt

Storungsreaktion aktiv

Statuswort xxxx xxxx x0xx 1111

Geriat einschalten

automatisch, wenn
I Stérungsreaktion abgeschlossen

Nich einschaltbereit

Storung
Statuswort xxxx xxxx x0xx 0000 Statuswort xxxx Xxxx x0xx 1000
automatisch, wenn 14
Initialisierung abge- ..
schlossen Reset Storung

XXXX XXXX OXXX XXXX

Elnschaltsperre XXXX XXXX 1XXX XXXX

Statuswort xxxx xxxx x1xx 0000 12

9
10 Spannung sperren
Spannung sperren 2. xfxx XXXX g(xxpxxOx Spannung sperren
XXXX XXXX XXXX XXOX Stillsetzen XXXX XXXX XXXX XX01
XXXX XXXX XXXX X110 oder
. R 7 Schnellhalt (QSP) abge-
Einschaltbereit Schnellhalt (QSP) schlossen
Statuswort xxxx xxxx x01x 0001 XXXX XXXX XXXX X01x
8
Stillsetzen | 3. 6.
Einschalten Stillsetzen
XXXX XXXX XXXX
X110 XXXX XXXX XXXX X111 | XXXX XXXX XXXX X110

Eingeschaltet

Statuswort xxxx xxxx x01x 0011

50

4

Betrieb freigeben
XXXX XXXX XXXX 1111 und
Geschw.-Istwert <>0*

5

Betrieb sperren

XXXX XXXX XXXX 0111 oder
Geschw.-Istwert=0"*

Betrieb freigegeben

Statuswort xxxx xxxx x01x 0111

Schnellhalt (QSP) aktiv

Statuswort xxxx xxxx x00x 0111

"HLG sperren” wird auf Schnell-
halt (QSP) abgebildet.

Abb. 7-3

*

C2106 <> 0)

1
Schnellhalt (QSP)

XXXX XXXX XXXX X01x

Zustandsdiagramm DRIVECOM-Gerdtesteuerung

Lenze

Gilt nur fiir 821X, 8200 vector bei aktiver automatischer Gleichstrombremse (C0106,

EDS82ZAFPC010 DE 4.0



Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Steuerwort

7.2.2 DRIVECOM-Steuerwort

Bit

Bedeutung
Befehl "Einschalten”
Befehl "Stillsetzen” aktiv

1 Befehl "Einschalten” aktiv

Befehl "Spannung sperren”
Befehl "Spannung sperren” aktiv

1 Befehl "Spannung sperren” nicht aktiv

Befehl ”Schnellhalt (QSP)”
Befehl "Schnellhalt (QSP)” aktiviert

1 Befehl "Schnellhalt (QSP)” nicht aktiv

Befehl "Betrieb freigeben”
Befehl "Betrieb sperren” aktiv

1 Befehl "Betrieb freigeben” aktiv

Befehl "HLG sperren”

Sperren des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1). Die Schnellhalt-Funktion (QSP) wird ausgel6st; der An-
trieb verldsst den Geratezustand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 3 negiert (FIF-CTRL1-QSP)

"HLG sperren” aktiv

1 "HLG sperren” nicht aktiviert

Befehl ”"HLG stoppen”

Ausgang des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1) wird "eingefroren”; der Antrieb verlasst den Geratezu-
stand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 4 negiert (NSET1-RFG1-STOP)

"HLG stoppen” aktiv

1 "HLG stoppen” nicht aktiviert

Befehl "HLG null”

Eingang des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1) auf 0 setzen. = Gefiihrter Ablauf an der in C0013 einge-
stellten Flanke; der Antrieb verldsst den Geratezustand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 5 negiert (NSET1-RFG1-0)

"HLG null” aktiv

1 "HLG null” nicht aktiv

0=1

9

10
11
12
13
14
15

Tab.7-3
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TRIP-RESET
Zurlicksetzen einer Storung (TRIP)

Bit-Wechsel bewirkt TRIP-RESET

DRIVECOM reserviert

DRIVECOM reserviert

DRIVECOM reserviert

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 10 (FIF-CTRL1-TRIP-SET)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 12 (DCTRL1-PAR2/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 13 (DCTRL1-PAR-3/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 14 (MCTRL1-DCB)
unbenutzt

Aufbau des Parameters "DRIVECOM-Steuerwort” (DRIVECOM-CTRL)

Lenze
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52

Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Statuswort

DRIVECOM-Statuswort

Bit

10

11

12
13
14
15

Bedeutung
Status Geratezustand ”Einschaltbereit”

Zustand geringer "Einschaltbereit”
Zustand mindestens "Einschaltbereit”

Status Gerdtezustand "Eingeschaltet”

Zustand geringer "Eingeschaltet”
Zustand mindestens "Eingeschaltet”

Status Geratezustand "Betrieb freigegeben”

Zustand geringer "Betrieb freigegeben”
Zustand "Betrieb freigegeben”

Status Geratezustand "Stérung”

Keine Storung (TRIP)
Storung (TRIP) aktiv

Status Befehl "Spannung sperren”

Befehl liegt an
Befehl liegt nicht an

Status Befehl ”Schnellhalt (QSP)”

Befehl liegt an
Befehl liegt nicht an

Status Gerdtezustand "Einschaltsperre”

Zustand "Einschaltsperre” nicht aktiv
Zustand "Einschaltsperre” aktiv

Sammelwarnung

Keine Warnung
Warnung (Ubertemperatur) aktiv

Sammelmeldung

Automatisches Setzen und Zuriicksetzen von Impulssperre (IMP) im Geratezustand "Betrieb freigege-

ben”.

Mégliche Ursachen: Unterspannung, Uberspannung oder Uberstrom.

Keine Meldung
Meldung IMP aktiv

Bus-Zugriffsberechtigung
immer
Status Drehzahl-/Frequenz-Abweichung

HLGein < > HLG,ys
HLGein = HLG, s

Status DRIVECOM-Drehzahl-Begrenzung
immer

Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 0 (DCTRL1-PAR-BO)
Abbildung von FIF-Statuswort 2 (FIFSTAT2), Bit 0 (DCTRL1-PAR-B1)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIFSTAT1), Bit 2 (MCTRL1-IMAX)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 5 (PCTRL1-QMIN)

Lenze
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Prozessdaten-Transfer 7
DRIVECOM-Steuerung
Bit-Steuerbefehle

7.2.4 Bit-Steuerbefehle
Bit-Steuerbefehle Die Bit-Steuerbefehle des Steuerwortes sind abhangig von anderen Bit-
Stellungen. Der Befehl wird nur bei folgenden Bit-Mustern ausgefiihrt:
Bits des Steuerwortes Hinweis
Befehl Bedeutung 7 6 5 4 3 2 1 0
Stillsetzen Aus verschiedenen Geratezustanden = "Ein- X X x x x 1 1 o0 1: Bit
schaltbereit” gesetzt
Einschalten Ubergang = "Eingeschaltet” X X X X X
Betrieb freigeben Ubergang =”Betrieb freigegeben” X X x x 1 1 1 1 O0: Bitnicht
Die Reglersperre (CINH) wird aufgehoben. gesetzt
Betrieb sperren Ubergang = “Eingeschaltet” X x x x 0 1 1 1
Es wird Reglersperre (CINH) ausgel6st.
Spannung sperren  Ubergang = "Einschaltsperre” X X X x x x 0 x x Bit
Es wird Reglersperre (CINH) ausgelst. beliebig
Schnellhalt (QSP) Ubergang = "Einschaltsperre” X x x x x 0 1 x
War der Antrieb freigegeben = gefiihrter Ablauf
an der Schnellhalt-Rampe.
Reset-Storung Storung zuriicksetzen 0 x x x X X X X

Liegt keine Storung mehr an, automatisch = =1
"Einschaltsperre”.

Reset Storung
HLG null

HLG stoppen

HLG sperren
Betrieb freigeben
Schnellhalt (QSP)
Spannung sperren
Einschalten
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7 Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung

Der aktuelle Gerdtezustand ist eindeutig in den Bits 0 ... 6 des Status-

Bits des Statuswortes

Status-Bits
7.2.5 Status-Bits
Status-Bits
wortes codiert:
Geratezustand Bedeutung 6 5 4
Nicht einschaltbereit Antriebsregler ist bei der Initialisierung und noch 0 x X
nicht betriebsbereit.
Nach Initialisierung automatisch = “Einschaltbe-
reit”
Einschaltsperre Antriebsregler gesperrt (CINH). 1 X X
Wartet auf Befehl ”Stillsetzen”.
Einschaltbereit Antriebsregler gesperrt (CINH). 0 1 x
Wartet auf Befehl “Einschalten”.
Eingeschaltet Antriebsregler gesperrt (CINH). 0 1 x
Wartet auf Befehl "Betrieb freigeben”.
Betrieb freigegeben  Antriebsregler freigegeben (CINH). 0 1 X
Automatisch kann Impulssperre gesetzt werden.
Storungsreaktion Storung (TRIP) erkannt, eine zeitbehaftete, 0 X X
aktiv fehlerabhdngige Reaktion wird durchgefiihrt.
AnschlieBend automatisch = "Stérung”
Storung Antriebsregler ist im Geratezustand "Stérung”. 0 x X
Schnellhalt (QSP) Befehl "Schnellhalt (QSP)” wurde im Geratezu- 0 0 X

aktiv stand "Betrieb freigegeben” gesendet = gefiihrter

Ablauf an der Schnellhalt-Rampe.

Nach dem Ablauf automatisch = "Einschaltsperre”

54

Einschaltsperre
Schnellhalt (QSP)
Spannung sperren
Storung

Betrieb freigegeben
Eingeschaltet
Einschaltbereit

Lenze

3
0

Hinweis
0
0 1 Bit
gesetzt
0

1 0 Bitnicht

gesetzt
1
1 x Bit
beliebig
1
0
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Parameterdaten-Transfer 8

8 Parameterdaten-Transfer

PROFIBUS Ubertragt zwischen dem Leitrechner (Master) und den am Bus teilnehmenden
Antrieben (Slaves) Parameterdaten und Prozessdaten. Die Daten werden in Abhdngigkeit
ihres zeitkritischen Verhaltens tber entsprechende Kommunikationskanale tibertragen.
» Parameterdaten werden liber den Parameterdaten-Kanal tbertragen.

— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal

— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-VO / DP-V1)

» Uber den Parameterdaten-Kanal wird der Zugriff auf alle Lenze-Codestellen
ermoglicht.

Das Ubertragen von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.

Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Diagnose-Informationen und
Motordaten.

] . .
1| Hinweis!
Das zyklische Beschreiben von Codestellen Gber den PROFIBUS ist nur zuldssig,

wenn die automatische Parametersatz-Speicherung des Antriebsreglers C0003
deaktiviert ist (Wert 0).
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8 Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Adressierung der Parameterdaten

8.1 DRIVECOM Parameterdaten-Kanal

Der DRIVECOM Parameterdaten-Kanal ...

ermoglicht die Parametrierung und Diagnose des Antriebreglers.

v

erlaubt den Zugriff auf alle Lenze-Parameter (Codestellen).
» belegt zusatzlich 4 Worter der Ein- und Ausgangsdatenworter im Master.

» ist fiir beide Ubertragungsrichtungen identisch aufgebaut.

8.1.1 Adressierung der Parameterdaten

Die Parameterdaten werden tiber Codestellen adressiert, die Sie in dieser Dokumentation
fur das Funktionsmodul und in der betreffenden Dokumentation lhres Antriebsreglers als
Codetabelle aufgelistet finden.

8.1.2 Adressierung der Lenze-Parameter

Beim DRIVECOM Parameterdaten-Kanal werden die Parameter eines Gerates nicht direkt
Uber Lenze-Codestellennummern adressiert, sondern tber Index (Byte 3, Byte 4) und Sub-
index (Byte 2).

Die Umrechnung erfolgt liber einen Offset (245754e; / 5FFFhex):

Adressierung der Lenze-Codestellen

® PROFIBUS-Index =
24575 - Lenze-Codestelle

® PROFIBUS-DP-Indexpey =
5FFFpex - Lenze-Codestellepey

Beispiel fiir C0001 (Bedienart)

® PROFIBUS-Index =
24575 -1 = 24574

® PROFIBUS-DP-Indexpex =
S5FFFhex - 1hex = SFFEnhex

Lenze-Parameter werden hauptsdchlich im Festkommaformat dargestellt (Datentyp
"Integer32” mit vier dezimalen Nachkommastellen). Deshalb muss der Wert des Parame-
ters/Codestelle mit 10000 multipliziert werden, um ganzzahlige Werte zu erhalten.

Der Parameterwert wird in die Nutzdaten (Bytes 5 ... 8) des Telegramms eingetragen.
Beispiel:

C0039 (JOG) = 150.4 Hz einstellen.

» 150.4 x 10000 = 1504000 (0016F300hey)

» Der resultierende Parameterwert wird in die Nutzdaten eintragen.

8.1.3 Telegrammaufbau

Das Telegramm des DRIVECOM Parameterdaten-Kanals besteht aus insgesamt 8 Bytes.
Im weiteren Verlauf dieser Dokumentation werden die einzelnen Bytes ausfiihrlich be-

schrieben.
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data4/ Data3/ Data2/ Datal/

High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error1
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Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Byte 1: Service Auftrags- und Antwortsteuerung fiir den Parameterdaten-Kanal

Byte 1
Service

Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Subindex Index Index Data4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1

413|210 AnordnungderBits0...7in Byte 1

Auftrag

Auftrag an den Antriebsregler. Die Bits werden nur vom Master gesetzt.
® 000 = kein Auftrag

® 001 = Read-Auftrag (Daten vom Antriebsregler lesen)

e 010 = Write-Auftrag (Daten zum Antriebsregler schreiben)

reserviert

Datenlidnge

Lange der Daten in den Bytes 5 ... 8 (Data/Error 1 ... 4)
e (00=1Byte

e (01=2Bytes

e 10 =3 Bytes

e 11=4Bytes

Handshake

Kennung, dass ein neuer Auftrag anliegt.

e Dieses (Toggle-)Bit wird vom Master bei jedem neuen Auftrag gewechselt.
e Der Antriebsregler kopiert das Bit in sein Antwort-Telegramm.

Status

Statusinformation vom Antriebsregler zum Master bei der Auftragsbestatigung.

Mit diesem Bit wird dem Master mitgeteilt, ob der Auftrag ohne Fehler ausge-

fihrt wurde.

e 0= Auftrag ohne Fehler ausgefiihrt.

e 1= Auftrag nicht ausgefiihrt. Ein Fehler ist aufgetreten. Interpretieren Sie die
Daten in den Bytes 5 ... 8 (Data/Error) als Fehlerinformation.

1 60 (Fehlercodeliste)

Beispiele fiir Byte 1:

» Read-Auftrag

Bit 7
0

Bit 0
1 1 0 0 0 1
”1” (Read)
reserviert
3" (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)

» Write-Auftrag

Bit 7
0

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Bit O
0 1 0 0 1 0
”2” (Write)
reserviert
”1” (Datenldnge 2 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Byte 2: Subindex

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1

Eine Zusatzadressierung lber den Subindex ist bei denjenigen Codestellen notwendig, die
eine Subcodestelle aufweisen (siehe Codetabelle).

Beispiel:
Codestelle C0039 / Subcode 3 adressiert "NSET JOG” (50 % = Lenze-Einstellung)

Byte 3 / 4: Index

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error1

Die Auswahl des Parameters oder der Lenze-Codestelle erfolgt mit diesen 2 Bytes nach der
Formel:

Index = 24575 - Lenze-Codenummer

Beispiel:

Der Parameter C0012 (Hochlaufzeit) soll angesprochen werden:
> 24575-12 = 24563 = 5FF3} ey

» Eintragin Byte 3 (High Byte): 5Fpex

» Eintragin Byte 4 (Low Byte): F3}ex

wnze EDS82ZAFPC010 DE 4.0
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Parameterdaten-Transfer 8

DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Bytes 5 ... 8: Parameterwert (Data) / Fehlerinformation (Error)

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data4d/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error1

Der Zustand des (Status-)Bit 7 im Byte 1 (Auftrag) bestimmt die Bedeutung dieses Daten-
feldes:

Bedeutung der Bytes 5 ... 8, wenn ...

Bit7=0 Bit7=1
Parameterwert (Datal.. 4) Fehlerinformation (Error 1 ... 4) bei einem ungiiltigen
Zugriff.

[0 60 (Fehlercodeliste)

Parameterwert (Data)

Je nach Datenformat belegt die Lange des Parameterwertes 1 bis 4 Bytes. Die Datenablage
erfolgt im Motorola-Format, d. h. zuerst das High Byte / High Wort, dann das Low Byte /
Low Wort.

Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
High Wort Low Wort
Doppelwort

Belegung der Bytes 5 ... 8 mit Parameterwerten von unterschiedlicher Lange:

Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterwert
(Linge 1) 00 00 00
00 00

Parameterwert (Ldnge 2)
Parameterwert (Linge 4)

Hinweis!
Strings oder Datenblocke konnen nicht Gibertragen werden.

"N

Lenze

59



8.14

60

Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Fehlercodes (DRIVECOM)

Fehlercodes (DRIVECOM)

Data 1
0x06
0x06
0x06
0x06
0x06
0x06
0x06
0x06
0x08
0x08
0x08
0x08
0x08

0x08
0x08
0x08
0x08
0x08
0x08
0x08

0x08
0x08
0x08

Data 2
0x03
0x05
0x05
0x05
0x05
0x06
0x07
0x08
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00

0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00

0x00
0x00
0x00

Data 3

0x00

OxFE

Data 4
0x00
0x10
0x11
0x12
0x13
0x00
0x00
0x00
0x00
0x20
0x21
0x22
0x30

0x31
0x32
0x33
0x34
0x35
0x36
0x41

0x42
0x43
0x01

Bedeutung

keine Zugriffs-Berechtigung
unzuldssiger Auftrags-Parameter
ungiiltiger Subindex

Datenldnge zu grof

Datenlange zu klein

Objekt ist kein Parameter

Objekt existiert nicht

Datentypen stimmen nicht liberein
Auftrag nicht ausfiihrbar

Auftrag momentan nicht ausfiihrbar
nicht ausfiihrbar, da Lokalsteuerung
nicht ausfiihrbar, wegen Geratezustand

Wertebereich verlassen/Parameter kann nur bei Reglersperre veran-
dert werden

Wert des Parameters zu grof

Wert des Parameters zu klein
Sub-Parameter aulRerhalb des Wertebereichs
Wert des Sub-Parameters zu grol}

Wert des Sub-Parameters zu klein
maximaler Wert kleiner minimaler Wert

Kommunikations-Objekt kann nicht auf Prozessdaten abgebildet
werden

Lange der Prozessdaten Uliberschritten
allgemeine Kollision mit anderen Werten
ungiiltiger Service (kein Lese- oder Schreibauftrag)
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8.1.5

Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter lesen

Parameter lesen

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.

2. Adresse des gewiinschten Parameters in die Felder "Index” und "Subindex”
eintragen (DP-Ausgangsdaten).

3. Auftragim Service-Byte = Read-Auftrag
Der Zustand des Handshake-Bit im Service-Byte muss gewechselt werden (DP-Aus-
gangsdaten).

4. Prifen, ob das Handshake-Bit im Service-Byte bei den DP-Eingangsdaten und
DP-Ausgangsdaten identisch ist.
Ist das Handshake-Bit identisch, wurde die Antwort empfangen.
Es ist sinnvoll, hierbei eine Zeitliberwachung zu implementieren.

5. Priifen, ob das Status-Bit im Service-Byte gesetzt ist.
Status-Bit ist nicht gesetzt: Das Feld "Data/Error” enthalt den gewiinschten Parame-
terwert.
Status-Bit ist gesetzt: Der Leseauftrag wurde nicht fehlerfrei ausgefiihrt. Im Feld
"Data/Error” befindet sich die Fehlerinformation.

Beispiel:

Die Kuihlkérpertemperatur (43 °C) des Antriebsreglers soll gelesen werden (C0061).

>

Bit
0

>

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Byte 1: Auftrag

7 Bit 0
X 1 1 0 0 0 1
”1” (Read)
reserviert
”3” (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)

Byte 2: Subindex

Subindex = 0, weil in der Codestelle C0061 kein Subindex vorhanden ist.
Byte 3 / 4: Index

Index = 24575 - Codestellen-Nr.

Index = 24575 - 61 = 24514 = 5FC2peyx (5Fhex = High Byte, C2pex = Low Byte)
Bytes 5 ... 8: Daten (im Antworttelegramm enthalten)

Data1...4 =43 °C x 10000 = 430000 (FIX32) = 00068FB0},ex
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter lesen

Ergebnis:

» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1
(High Byte) (Low Byte)
Olpex 00pex 5Fhex C2pex 00hex 00hex 00hex 00hex
00000001, 00000000, 01011111y, 11000010, 00000000, 00000000, 00000000, 00000000,

Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit in der Antwort (Bit 6 hier: 0 = 1)

» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1l
(High Byte) (Low Byte)
30pex 00pex 5Fhex C2pex 00pex 06pex 8Fhex BOpex
00110000, 00000000, 01011111y, 11000010, 00000000, 00000110y, 10001111p;, 10110000,
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Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter schreiben

8.1.6 Parameter schreiben

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.

2. Adresse des gewiinschten Parameters in die Felder "Index” und "Subindex”
eintragen (DP-Ausgangsdaten).

Parameterwert in das Feld "Data/Error” eintragen.

4. Auftragim Service-Byte = Write-Auftrag
Der Zustand des Handshake-Bit im Service-Byte muss gewechselt werden (DP-Aus-
gangsdaten).

5. Prifen, ob das Handshake-Bit im Service-Byte bei den DP-Eingangsdaten und
DP-Ausgangsdaten identisch ist.
Ist das Handshake-Bit identisch, wurde die Antwort empfangen.
Es ist sinnvoll, hierbei eine Zeitliberwachung zu implementieren.

6. Prifen, ob das Status-Bit im Service-Byte gesetzt ist.
Status-Bit ist nicht gesetzt: Der Schreibauftrag wurde fehlerfrei ausgefiihrt.
Status-Bit ist gesetzt: Der Schreibauftrag wurde nicht fehlerfrei ausgefuhrt. Im Feld

"Data/Error” befindet sich die Fehlerinformation.
Beispiel:
Die Hochlaufzeit (C0012) des Antriebsreglers soll auf 20 s eingestellt werden.
» Byte 1: Auftrag

Bit 7 Bit 0
0 X 1 1 0 0 1 0
"2" (Write)
reserviert
3" (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)

» Byte 2: Subindex

Subindex = 0, weil in der Codestelle C0012 kein Subindex vorhanden ist.
» Byte 3 /4:Index

Index = 24575 - Codestellen-Nr.

Index = 24575 - 12 = 24563 = 5FF3},¢x (5Fhex = High Byte, F3hex = Low Byte)
» Bytes5...8: Daten

Datal..4=20sx 10000 = 200000 (FIX32) = 00030D40pex
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter schreiben

Ergebnis:

» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1
(High Byte) (Low Byte)
72pex 00pex 5Fhex F3hex 00pex 03hex ODpex 40pex
01110010y, 00000000, 01011111y, 11110011, 00000000, 00000011y, 00001101y, 01000000,

Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit (Bit 6 hier: 0 - 1)

» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1l
(High Byte) (Low Byte)
40pex 00pex 5Fhex F3hex 00hex 00hex 00hex 00hex
01000110, 00000000, 01011111y, 11110011, 00000000, 00000000, 00000000, 00000000,

Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit (Bit 6 hier: 1 - 0)
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Parameterdaten-Transfer 8
Parametersatz-Transfer

Parametersatz-Transfer

Lenze-Parametersatze

Die Antriebsregler 8200 vector und 8200 motec besitzen 2 bzw. 4 Parametersatze, deren
Parameter mit dem PROFIBUS direkt adressiert werden kénnen.

i Hinweis!

» Der Parametersatz 1 ist erreichbar liber den ...
— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-VO0)
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-V1)

» Die Parametersatze 2 ... 4 sind erreichbar tiber den ...
— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-V1)

Adressierung der Lenze-Parametersatze

Die Adressierung der Parametersatze erfolgt mit einem Codestellen-Offset:
» Offset 0 adressiert Parametersatz 1 (C0000 ... C1999).

» Offset 2000 adressiert Parametersatz 2 (C2000 ... C3999).

» Offset 4000 adressiert Parametersatz 3 (C4000 ... C5999).

» Offset 6000 adressiert Parametersatz 4 (C6000 ... C7999).

Ist ein Parameter nur einmal vorhanden (siehe Dokumentation 8200 vector), verwenden
Sie den Codestellen-Offset 0.

Beispiel fiir C0011 (maximale Drehfeldfrequenz):
» C0011in Parametersatz 1: Lenze-Codenr. = 11
» (0011 in Parametersatz 2: Lenze-Codenr. = 2011
» C0011 in Parametersatz 3: Lenze-Codenr. = 4011
» C0011 in Parametersatz 4: Lenze-Codenr. = 6011

Parametersatz-Transfer mit Keypad

i Hinweis!

Nach Parametersatz-Transfer mit Keypad immer Netzschalten durchfiihren!

Beachten Sie die in Codestelle C0002 mit "Keypad =” gekennzeichneten
Auswahlmoglichkeiten zum Parametersatz-Transfer mit Keypad.

Wenn die Adressierung liber C1509 erfolgt, muss nach einem Parametersatz-Transfer die
Adresse Uber den Parameterdaten-Kanal erneut zugewiesen werden. Danach ist ein Netz-
schalten erforderlich. Die Anderung der Adresse tiber Keypad wird sofort wirksam.
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Diagnose
LED-Statusanzeigen

Diagnose

LED-Statusanzeigen

E82ZAFPO0X]
|
i

- i

DA B CNV A B 40 7 39 28 20 59 7

[212050%15151%151%1%1%1%1%1%,

LED
Pos. Farbe Zustand
gelb aus

blinkt
griin aus

blinkt

an
B + [ gelb / blinkt

grin

E82ZAFP010
a

E82ZAFP004 E82ZAFP008

Beschreibung

Keine Kommunikation mit dem PROFIBUS-Master vorhanden.

Die Kommunikation liber das Funktionsmodul zum PROFIBUS-Master ist

aufgebaut.

e Das Funktionsmodul wird nicht mit Spannung versorgt.

e Das Grundgerat und/oder die externe Spannungsversorgung ist ausge-
schaltet.

Das Funktionsmodul ist mit Spannung versorgt, hat aber keine Verbin-

dung zum Grundgerit.

Ursachen:

e Das Grundgerat ist abgeschaltet.

e Das Grundgerat ist in der Initialisierungsphase.

e Das Grundgerat ist nicht vorhanden.

Das Funktionsmodul ist mit Spannung versorgt und hat eine Verbindung

zum Grundgerat.

Interner Fehler des Funktionsmoduls

Lenze EDS8IZAFPCO10 DE 40
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Diagnose

Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

Fehlersuche und Stoérungsbeseitigung

Storung

Der PROFIBUS-Master meldet einen
Busfehler und die gelbe LED auf
dem Funktionsmodul ist aus.

Der PROFIBUS-Master meldet einen
Busfehler und die gelbe LED auf
dem Funktionsmodul blinkt.

Der Antrieb lasst sich nicht freige-
ben.

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Mégliche Ursache
Kurzschluss/Drahtbruch

Der Busabschluss ist nicht einge-
schaltet.

Falsche Stationsadresse eingestellt.

Falsche PROFIBUS-Konfigurations-
daten

Uber das Steuerwort ist keine Frei-
gabe erteilt.

Die Reglersperre iiber Klemme ist
aktiv.

Es ist kein Sollwert vorgegeben.

Lenze

Abhilfe
Die PROFIBUS-Verdrahtung priifen.

Beim letzten Busteilnehmer den
Bus-Abschlusswiderstand zuschal-
ten.

Die Stationsadresse richtig einstel-
len.

Die vom Master gesendeten Konfi-
gurationsdaten {iber C1526 priifen.
Erlaubte Konfigurationsdaten:

[ 38

007Fpey Senden.

Die Klemme X3/28 = HIGH
(+12...+30V) setzen.

€0412/1 =200 (Sollwertquelle
PROFIBUS) muss eingestellt sein
Die Prozess-Ausgangsdaten in
C1511 mit einem Sollwert belegen.
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10 Codestellen

Ubersicht
10 Codestellen
10.1 Ubersicht

Code Subcode Index Bezeichnung siehe

C0002 - 245734= Parametersatzverwaltung 3 83
5FFDp

Cco126 - 244494 = Verhalten bei Kommunikationsfehler L 74
5F81y

C1500 - 230754 = Software-EKZ [ 76
5A23;,

C1501 - 230744 = Software-Erstellungsdatum @ 76
5A22;,

C1502 1..4 23073¢4= Anzeige der Software-EKZ 76
5A21

C1503 1..4 230724 = Anzeige des Software-Erstellungsdatums [ 76
5A20;,

C1509 - 230664 = Teilnehmeradresse einstellen L 70
5A1A

C1510 - 230654 = Prozess-Eingangsdaten konfigurieren m 71
5A19y,

C1511 - 230644 = Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren m 72
5A18),

C1512 - 230634= Prozess-Ausgangsdaten freigeben 73
5A17y

C1513 - 230624 = Ansprech-Uberwachungszeit der PZD- o 75
5A16p Kommunikation

C1514 - 230614= Uberwachungsreaktion bei PZD-Kommu- [ 75
5A15 nikationsstérung

C1516 - 230594 = Ubertragungsrate anzeigen o 77
5A13y

C1517 - 230584 = Teilnehmeradresse anzeigen o 77
5A12,

C1520 1..10 230554= Anzeige aller Worte zum Master o 78
SAO0F},

C1521 1..10 230544 = Anzeige aller Worte vom Master 1 78
5AOE,

C1522 1..16 230534= Anzeige aller Prozessdaten-Worte zum [ 78
5A0Dp, Grundgerat

C1523 1..16 230524= Anzeige aller Prozessdaten-Wortevom [ 79
5A0CH Grundgerat

C1526 1..3 230494 = Anzeige der letzten Konfigurationsdaten [ 80
5A09;,

C1530 - 230454 = PROFIBUS-DP-Diagnose [ 81
5A05},

C1531 1.4 230444 = Buszustand [ 82
5A04y,
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Codestellen 10
Ubersicht

So lesen Sie die Codetabelle

Spalte
Code

Subcode
Name
Index
Lenze

Werte

Zugriff

Datentyp

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Bedeutung
(Lenze)-Codestelle

e Auf die Parameter einer mit Stern gekennzeichneten, konfigurierbaren Codestelle (<Code>*)
kann nur mit der Kommunikationsbaugruppe zugegriffen werden.

e Der Wert einer mit Doppelstern gekennzeichneten, konfigurierbaren Codestelle (<Code>**) wird
beim Parametersatz-Transfer nicht Uibertragen.

Subcodestelle
Bezeichnung der Lenze-Codestelle
Index, unter dem der Parameter adressiert wird.
Lenze-Einstellung der Codestelle
Anzeige-Codestelle
Die Konfiguration der Codestelle ist nicht moglich.
Von Lenze fest vorgegebene Werte (Auswahlen) oder ein Wertebereich:
Minimaler Wert [Kleinste Schrittweite/Einheit] Maximaler Wert
R = Lesezugriff (Lesen erlaubt)
W = Schreibzugriff (Schreiben erlaubt)
FIX32: 32 Bit-Wert mit Vorzeichen; dezimal mit 4 Nachkommastellen
e Ul6: 2 Bytes bit-codiert
e U32: 4 Bytes bit-codiert
e VS: Visible String, Zeichenkette mit angegebener Linge
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10 Codestellen

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

10.2 Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1509: Teilnehmeradresse einstellen

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1509 230664= 3 3 [1] 126 FIX32
5A1A;

Mit dieser Codestelle kann die Teilnehmeradresse eingestellt werden. Die Einstellung in
der Codestelle ist nur wirksam, wenn die DIP-Schalter S1 ... S7 auf OFF gesetzt sind.

° . .

1| Hinweis!

» Die Teilnehmeradressen bei mehreren vernetzten Antriebsreglern miissen
sich voneinander unterscheiden.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung des Funktionsmoduls und des
Antriebsreglers aus und anschlieBend wieder ein, um geanderte
Einstellungen zu aktivieren.
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C1510:

Codestellen 10

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

Code
C1510

Einstellmdglichkeiten

Subcode Index Lenze
230654 =

1 (PEW1) 5A19p 18
2 (PEW2) 3
3 (PEW3) 4
4 (PEW 4) 5
5 (PEW 5) 6
6 (PEW 6) 7
7 (PEW 7) 8
8 (PEW 8) 9
9 (PEW 9) 10
10 (PEW 10) 11

Auswahl Datentyp

FIX32

siehe Tabelle unten

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworte (PEW) des Master ist frei konfigurierbar.

Auswahl
1

2

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET)
Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)

Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)
Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT)
FIF-OUT.W1

FIF-OUT.W2

FIF-OUT.W3

FIF-OUT.W4

DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT)

Lenze

Normierung
16 Bit

16 Bit

+24000 = +480 Hz

+24000 = +480 Hz

214=100 % Gerite-Nennstrom
+24000 = +480 Hz

+24000 = +480 Hz

+24000 = +480 Hz

+214=+100 % Motor-Nennmoment

16383 =565 VDC bei 400 V-Netz
16383 =325 VDC bei 230 V-Netz

+24000 = +480 Hz
424000 = +480 Hz

16 Bit oder 0 ... 65535
16 Bit oder 0 ... 65535
0..65535

0..65535

16 Bit

16 Bit
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10 Codestellen

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1511:

Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Code
C1511

Einstellmdglichkeiten

Subcode Index Lenze
230644 =

1 (PAW1) 5A18h 17
2 (PAW2) 3
3 (PAWS3) 4
4 (PAW 4) 5
5 (PAW 5) 6
6 (PAW 6) 7
7 (PAW 7) 8
8 (PAW 8) 9
9 (PAW 9) 10
10 (PAW 10) 11

Auswahl

Datentyp
FIX32

siehe Tabelle unten

Die Zuordnung der Prozessdaten-Ausgangsworte (PAW) des Master auf Bit-Steuerbefehle
oder Sollwerte des Antriebsreglers ist mit C1511 frei konfigurierbar.

Auswahl

O 00 N O U1 h W N B

=
o

11

12
13
14
15
16
17

72

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)

FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Sollwert 1 (NSET1-N1)

Sollwert 2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)

reserviert

Drehmoment-Sollwert / -Grenzwert (MCTRL1-MSET)
PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)

PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)

reserviert
FIF-IN.W1
FIF-IN.W2
FIF-IN.W3
FIF-IN.W4
DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)

Lenze

Normierung

16 Bit

16 Bit

+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz

214 =100 % Motor-Nennmoment

Nur fiir spezielle Anwendungen.
(1 Systemhandbuch 8200 vector

16 Bit oder 0 ... 65535
16 Bit oder 0 ... 65535
0..65535

0..65535

16 Bit
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Codestellen 10

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1512: Prozess-Ausgangsdaten freigeben

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1512™ 230634= 1 1 [1] 65535 FIX32
5A17;,

Wenn die Codestelle C1511 geandert wird, werden die Prozess-Ausgangsdaten automa-
tisch gesperrt um Datenkonsistenz zu gewahrleisten.

Mit der Codestelle C1512 konnen Sie einzelne oder alle Prozessdaten-Ausgangsworter
(PAW) wieder freigeben.

Der dezimale Wert der Bit-Stellungen gibt beliebige Kombinationen der Prozess-Aus-
gangsworter frei.

» 0=Ausgangswort sperren

» 1=Ausgangswort freigeben

Wertigkeit der Bitstellungen

PAW 10 PAW 9 PAW 2 PAW 1
29 28 21 20
Mit dem Wert 65535 (FFFFpey) in Codestelle C1512 werden alle Prozess-Ausgangsdaten
freigegeben.

® . .
1| Hinweis!
8200 vector

Beim 8200 vector ist die Freigabe einzelner Prozessdaten-Ausgangsworter
nicht moglich. Nach Netzschalten wird der Wert in dieser Codestelle wieder
auf 65535 zurlickgesetzt. Somit sind alle Prozessdaten freigegeben.
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10 Codestellen

Codestellen zu Uberwachungen

10.3 Codestellen zu Uberwachungen

C0126: Verhalten bei Kommunikationsfehler

Code Subcode Index Einstellmadglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C0126 24449 10 0 [1] 10 FIX32
(0x5F81) 0: Alle Uberwachungen deaktiviert.
2: Uberwachung der internen Kommuni-
kation aktiv

Uberwachung der internen Kommunikation zwischen Funktionsmodul und Antriebsreg-
ler.

Ein Kommunikationsabbruch bei aktiver Uberwachung |6st TRIP (CE5) aus.

Dokumentation zum Grundgerit

Hier finden Sie die vollstandige Beschreibung der Auswahimaoglichkeiten
dieser Codestelle.
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Codestellen 10

Codestellen zu Uberwachungen

C1513: Ansprech-Uberwachungszeit der PZD-Kommunikation

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1513 230624= 3000 0 [1 ms] 65535 FIX32
5A16},

Der Wert der Ansprech-Uberwachungszeit wird vom Master vorgegeben.

° . -
1| Hinweis!
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.
Die Uberwachung beginnt mit dem Eintreffen des ersten Telegramms.

Mit der Einstellung €C1513 = 0 wird die Uberwachung deaktiviert.

C1514: Uberwachungsreaktion bei PZD-Kommunikationsstérung

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1514 230614= 0 0 [1] 3 FIX32
5A15h 0: keine Aktion

1: TRIP (St6rung)
2: Reglersperre (CINH)
3: Schnellhalt (QSP)

Wenn innerhalb der Ansprech-Uberwachungszeit (konfigurierbar in C1513) keine Mel-
dung vom Master erfolgt, wird die in dieser Codestelle eingestellte Aktion ausgefiihrt.

° . 3
1| Hinweis!
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.
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76

Codestellen
Diagnose-Codestellen

Diagnose-Codestellen

C1500: Software-EKZ

Code Subcode Index Einstellmadglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1500 23075 VS
(0x5A23)

Hier wird die Erkennungsziffer der Software ausgegeben, z. B. "82ZAFUOB_20000". Die
Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 14 Bytes.

C1501: Software-Erstellungsdatum

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1501 23074 VS
(0x5A22)

Hier wird das Erstellungsdatum und die Uhrzeit der Software ausgegeben, z. B. "Jun 21
2000 12:31”. Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 17 Bytes.

C1502: Anzeige der Software-EKZ

Code Subcode Index Einstellméoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1502 23073 u32
(0x5A21)
1
4

Anzeige der Codestelle C1500 in 4 Subcodestellen mit jeweils 4 Zeichen.

C1503: Anzeige des Software-Erstellungsdatums

Code Subcode Index Einstellmédglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1503 23072 u32
(0x5A20)
1
4

Anzeige der Codestelle C1501 in 4 Subcodestellen mit jeweils 4 Zeichen.
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Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

C1516: Ubertragungsrate anzeigen

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp

Lenze Auswahl

C1516 230594 =
5A13;,

[1] 9 FIX32
.12 MBit/s
. 6 MBit/s
.3 MBit/s
- 1.5 MBit/s
- 500 kBit/s
: 187.5 kBit/s
: 93.75 kBit/s
. 45.45 kBit/s
:19.2 kBit/s
: 9.6 kBit/s

W 00 N O UVl b W N P OO

C1517: Teilehmeradresse anzeigen

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1517 230584 = 3 [1] 126 FIX32
5A12,

Anzeige der gultigen Teilnehmeradresse, die Uber die DIP-Schalter S1 ... S7 oder mit Code-
stelle C1509 eingestellt wurde.
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1520: Anzeige aller Worter zum Master

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1520 230554= 0 [1] 65535 Ul6
5AOF},
1 (PEW1)
10 (PEW10)

Anzeige der Prozessdaten-Eingangsworter PEW1 ... PEW10 des Masters in den einzelnen

Subcodes. Alle Worter werden angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die konfiguriert
sind.

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die

max. 10 Prozessdaten-Eingangsworter (PEW) des Masters ist liber Codestelle C1510 frei
konfigurierbar.

C1521: Anzeige aller Worter vom Master

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1521 230544 = 0 [1] 65535 U16
SAOE
1 (PAW1)
10 (PAW10)

Anzeige der Prozessdaten-Ausgangsworter PAW1 ... PAW10 des Masters in den einzelnen

Subcodes. Alle Worter werden angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die konfiguriert
sind.

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-

Steuerbefehle oder Sollwerte des Antriebsreglers ist liber Codestelle C1511 frei konfigu-
rierbar.

C1522: Anzeige aller Prozessdaten-Worter zum Grundgerat

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1522 230534 = 0 [1] 65535 U16
5A0Dy,
1
16

Anzeige der Prozessdaten-Worter 1 ... 16, die vom Funktionsmodul zum Grundgerat tiber-
tragen werden:
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Subcode

O 0 N O U1 h W N B

R R R R R R R
o U1 A W N R O

Codestellen
Diagnose-Codestellen

Prozessdaten-Wort

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)
FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Sollwert 1 (NSET1-N1)

Sollwert 2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
reserviert

Drehmoment-Sollwert oder Drehmoment-Grenzwert (MCTRL1-MSET)
PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)
PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)
reserviert

FIF-IN.W1

FIF-IN.W2

FIF-IN.W3

FIF-IN.W4

C1523: Anzeige aller Prozessdaten-Worter vom Grundgerat

Code

C1523

Subcode Index Einstellmoglichkeiten

Lenze Auswahl

10

Datentyp

230524 = 0 [1] 65535 U16

5A0CH

16

Anzeige der Prozessdaten-Worter 1 ... 16, die vom Grundgerat zum Funktionsmodul tiber-
tragen werden:

Subcode

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

O 00 N OO0 1 h W N B

B R R R R R R
o 1 A W N R O

Prozessdaten-Wort

FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET)
Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)
Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)
Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT)
FIF-OUT.W1

FIF-OUT.W2

FIF-OUT.W3

FIF-OUT.W4

Lenze
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1526: Anzeige der letzten Konfigurationsdaten

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1526 230494 = 0 [1] 65535 FIX32
5A09),
1:Bytel
2: Byte 2
3: Byte 3

Diese Codestelle zeigt den aktuellen Konfigurationsrahmen, der tber die GSD-Datei im

PROFIBUS-Master ausgewahlt wurde.

Anhand der Konfigurationsdaten kann folgendes abgelesen werden (siehe Tabelle unten):

» Art des eingestellten Parameterdaten-Kanals

» Lange der Prozessdaten

» Prozessdaten mit oder ohne Konsistenz

Konsistenter +PZD... Subcode Werte
Kanal
DRIVECOM-PAR(Kons) ~ PZD(1W) 1 F3hex
2 70hex ...
79hex
PZD(1W Kons) 1 F3hex
2 FOhex ..
F9hex
PKW(Kons) PZD(1W) 1 00hex
2 F3hex
3 70hex ...
79hex
PZD(1W Kons) 1 00hex
2 F3hex
3 FOhex ..
F9hex
PZD(1W) 1 70hex ...
79hex
PZD(1W Kons) FOhex ..
F9hex

-&)- Tipp!
Beachten Sie die Beschreibungen
» zur Nutzdatenlange ((J 38)

» zur Bedeutung der Konsistenz (L1

Lenze

Beschreibung

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten
Prozessdaten ohne Konsistenz
70hex: 1 Wort ... 79ex: 10 Worte

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

Prozessdaten mit Konsistenz

FOhex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten,
Byte 1 ist in diesem Fall 00pex

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten
Prozessdaten ohne Konsistenz
70hex: 1 Wort ... 79ex: 10 Worte

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten, Byte 1 ist in diesem Fall 00yex

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

Prozessdaten mit Konsistenz

FOpex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

Prozessdaten ohne Konsistenz

70hex: 1 Wort ... 79ex: 10 Worte

Prozessdaten mit Konsistenz
FOpex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

86)
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Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

C1530: PROFIBUS-Diagnose

Code

C1530

Subcode

Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl

230454 = siehe unten FIX32

5A05y,

Diese Codestelle zeigt Informationen liber den aktuellen Zustand des PROFIBUS an.

Auswahl

Bit

5/4
00
01
10
11

7/6
00
01
10
11

8..11
Bit

12

13

14

15

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Bedeutung
reserviert
reserviert
reserviert

reserviert

Erduterung

Zustand der DP-State-Machine (DP-STATE)

WAIT_PRM

WAIT_CFG

DATA_EX

nicht moglich

Der Slave erwartet nach dem Hochlauf ein Parameterdaten-Telegramm. Alle
anderen Telegrammarten werden abgewehrt oder nicht bearbeitet. Der Daten-
austausch ist noch nicht moglich.

Der Slave wartet auf das Konfigurationstelegramm, welches die Anzahl der Ein-
und Ausgangs-Bytes festlegt. Der Master teilt dem Slave mit, wie viele Ein- und
Ausgangs-Bytes libertragen werden.

Wenn sowohl die Parametrierung und die Konfigurierung von der Firmware und
von der Anwendung als richtig akzeptiert wurde, geht der Slave in den Zustand
"Data_Exchange” (Austausch von Nutzdaten mit dem Master) tiber

Zustand der Watchdog-State-Machine (WD-STATE)

BAUD_SEARCH
BAUD_CONTROL

DP_CONTROL

nicht moglich

Der Profibus Slave kann die Ubertragungsrate automatisch erkennen.

Nach Erkennen der richtigen Ubertragungsrate wechselt der Slave in den Zu-
stand "Baud_Control” und tiberwacht die Ubertragungsrate.

Dieser Zustand dient der Ansprechiiberwachung des PROFIBUS-Masters.

Die vom SPC3 erkannte PROFIBUS-Ubertragungsrate

11 10
0 0
0 0
0 0
0 0
0 1
0 1
0 1
0 1
1 0
1 0
reserviert
reserviert
reserviert
reserviert

O OB B O OB B O O LV

8 [KBit/s]
0 12000
1 6000
0 3000
1 1500
0 500
1 187.5
0 93.75
1 45.45
0 19.2
1 9.6
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1531: Buszdhler

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1531 230444 = 0 [1] 65535 FIX32
5A04y,
1
4

Abhangig von der Subcodestelle werden folgende Buszustande angezeigt:

Subcode 1: Datenzyklen pro Sekunde

v

Subcode 2: Datenzyklen gesamt

v

Subcode 3: Parametrierungsereignisse gesamt

v

Subcode 4: Konfigurationsereignisse gesamt

L

-&)- Tipp!

Wenn der maximale Zahlwert von 65535 erreicht wird, beginnt der Zahler
wieder mit dem Wert 0.
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Codestellen 10
Wichtige Antriebsregler-Codestellen

10.5 Wichtige Antriebsregler-Codestellen

C0002: Parametersatzverwaltung

(Auszug aus Codetabelle)

Code Subcode Index Einstellmaoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C0002 24573 0 siehe unten FIX32
(OX5FFD)

» Parametersatzverwaltung:

Auswahl

0

Bereit

Beschreibung

PARL1 ... PAR4:

e Parametersatze des Antriebsreglers

o PAR1... PAR4

FPAR1:

® Modulspezifischer Parametersatz des Funktionsmoduls
e FPAR1 wird im Funktionsmodul gespeichert

» Lieferzustand wiederherstellen:

Auswahl

1 Lenze-Einstellung = PAR1

2 Lenze-Einstellung = PAR2

3 Lenze-Einstellung = PAR3

4 Lenze-Einstellung = PAR4

31 Lenze-Einstellung = FPAR1

61 Lenze-Einstellung = PAR1 + FPAR1
62 Lenze-Einstellung = PAR2 + FPAR1
63 Lenze-Einstellung = PAR3 + FPAR1
64 Lenze-Einstellung = PAR4 + FPAR1

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Beschreibung
Lieferzustand wiederherstellen im gewahlten Parametersatz

Lieferzustand wiederherstellen im Funktionsmodul

Lieferzustand wiederherstellen im gewahlten Parametersatz
des Antriebsreglers und im Funktionsmodul
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84

Codestellen

Wichtige Antriebsregler-Codestellen

» Parametersatze mit Keypad ubertragen:

Auswahl

Wichtig

Mit dem Keypad kénnen Sie die Parametersatze zu anderen Antriebsreglern libertragen.
Wihrend der Ubertragung ist der Zugriff auf die Parameter iiber andere Kanile gesperrt!

70
10

71
11

72
12

73
13

74
14

80
20

40

50

Keypad = Antriebsregler
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR1 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR2 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR3 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR4 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Antriebsregler = Keypad
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = Funktionsmodul
nur mit Funktionsmodul
Funktionsmodul => Keypad
nur mit Funktionsmodul

Alle verfiigbaren Parametersatze (PAR1 ... PAR4, ggf. FPAR1)
mit den entsprechenden Daten des Keypad liberschreiben

Gewadhlten Parametersatz und ggf. FPAR1 mit den entspre-
chenden Daten des Keypad uiberschreiben

Alle verflgbaren Parametersatze (PAR1 ... PAR4, ggf. FPARL) in
das Keypad kopieren

Nur den modulspezifischen Parametersatz FPAR1 mit den
Daten des Keypad liberschreiben

Nur den modulspezifischen Parametersatz FPAR1 in das
Keypad kopieren

» Eigene Grundeinstellung speichern:

Auswahl

9

00 N o wun

PAR1 = eigene Grundeinstellung

eigene Grundeinstellung = PAR1
eigene Grundeinstellung => PAR2
eigene Grundeinstellung = PAR3
eigene Grundeinstellung = PAR4

Wichtig

Sie konnen fiir die Parameter des Antriebsreglers eine eigene

Grundeinstellung speichern (z. B. den Lieferzustand Ihrer Ma-

schine):

1. Sicherstellen, dass Parametersatz 1 aktiv ist

2. Regler sperren

3. C0003 = 3 setzen, bestatigen mit

4. C0002 = 9 setzen, bestdtigen mit @D, die eigene Grundein-
stellung ist gespeichert

5. C0003 = 1 setzen, bestatigen mit

6. Regler freigeben

Sie konnen mit dieser Funktion auch einfach PAR1 in die Para-

metersatze PAR2 ... PAR4 kopieren

Eigene Grundeinstellung wiederherstellen im gewahlten Para-

metersatz
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Anhang 11

Besonderheiten beim Einsatz mit Lenze-Grundgeraten

11 Anhang

11.1 Besonderheiten beim Einsatz mit Lenze-Grundgerdten

Funktionsmodul zusammen mit Motorstarter starttec einsetzen

® . .

1| Hinweis!
Beim Einsatz des Funktionsmoduls mit Motorstarter starttec ist ausschlieRlich
die Lenze-Geratesteuerung wirksam.

Entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle die Bit-Belegungen fiir das verwendbare Steu-
erwort 1 (FIF-CTRL1) bzw. Statuswort 1 (FIF-STAT1):

Steuerwort 1 (FIF-CTRL1) Statuswort 1 (FIF-STAT1)
Bit Belegung Bit Belegung

0 S1 0 reserviert

1 S2 1 reserviert

2 Bremse 2 reserviert

3 reserviert 3 reserviert

4 reserviert 4 reserviert

5 reserviert 5 reserviert

6 reserviert 6 Fixed 1

7 reserviert 7 Reglersperre

0 Regler freigegeben
1 Reglergesperrt

8 reserviert 8..11 Geratezustand

9 Reglersperre
(FIF-CTRL1-CINH)

0 Regler freigegeben

1 Regler gesperrt Bit 11 10 9 8
10 Externe Storung 0 O 1 1 Betriebgesperrt
(FIF-CTRL1-TRIP-SET) 0 1 1 O Betriebfreigegeben
11 Storung zuriicksetzen 1 0 0 0 Stérungaktiv
1 1 1 1 KeineKommunikation mit

Grundgerat moglich

0=>1 (FIF-CRTL1-TRIP-RESET)
Bitwechsel bewirkt TRIP-Reset

12 reserviert 12 reserviert
13 reserviert 13 reserviert
14 reserviert 14 reserviert
15 reserviert 15 Betriebsbereit

0 nicht betriebsbereit (Stérung)
1 betriebsbereit (keine Stérung)
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Anhang

Konsistente Parameterdaten

Konsistente Parameterdaten

Im Kommunikationssystem PROFIBUS findet ein stetiger Datenaustausch zwischen dem
Leitrechner (CPU + PROFIBUS-Master) und dem Grundgerat iiber die aufgesteckte Slave-
Anschaltbaugruppe statt.

Sowohl PROFIBUS-Master als auch die CPU (Zentralprozessor) des Leitrechners greifen
dazu auf ein gemeinsames Speichermedium zu - den Dual-Port-Memory (DPM).

Der DPM ldsst einen Datenaustausch in beide Richtungen (Schreiben/Lesen) zu:

T~

/ N /
Zentralprozessor < |Dual Port Memory & PROFIBUS-Master
(cPu) (DPMm)

Innerhalb einer Zykluszeit ware es ohne weitere Datenorganisation moglich, dass eine
langsamere Schreibaktion des PROFIBUS-Masters von der schnelleren Leseaktion der CPU
uberholt werden wiirde.

Um einen solchen unzuldssigen Zustand zu verhindern, sind die zu libertragenden Para-
meterdaten als “konsistent” zu kennzeichnen.

Datenkommunikation mit vorhandener Konsistenz

Mit Konsistenz ist im Datenspeicher, bei zeitgleichem Zugriff von Master und CPU, entwe-
der "lesen” oder "schreiben” moglich:

» Der PROFIBUS-Master gibt die Daten nur als vollstandigen Datensatz weiter.
» Die CPU kann nur auf vollstandig aktualisierte Datensatze zugreifen.

» Der PROFIBUS-Master kann keine Daten schreiben oder lesen, solange die CPU auf
konsistente Daten zugreift.

Das Ergebnis wird an einem Beispiel deutlich:
e
&

Zentralprozessor Dual Port Memory
(cPu) (DPMm)

PROFIBUS-Master

8

(Al CPU will lesen!
PROFIBUS-Master will zeitgleich schreiben!
1. Weil der PROFIBUS-Master nur dann schreiben kann, wenn CPU nicht liest, wartet der
PROFIBUS-Master, bis Daten von der CPU vollstindig gelesen sind.
2. Der PROFIBUS-Master schreibt nur vollstandigen Datensatz in DPM.
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Anhang

Konsistente Parameterdaten

Konfigurierung konsistenter Daten

11

Konsistenz wird erreicht durch die entsprechende Konfigurierung des PROFIBUS-Masters.
Nutzen Sie dazu die entsprechende Dokumentation lhrer Projektierungssoftware.

-\@'_

EDS82ZAFPC010 DE 4.0

Tipp!
Die Konfigurierung der Konsistenz ist abhangig von der

Projektierungssoftware des PROFIBUS-Masters. Dabei ist beim Einsatz einer
Siemens-S5 PLC zu berticksichtigen:

» Konsistenz wird eingeschaltet durch ein beliebiges Wort im konsistenten
Bereich

» Konsistenz muss ausgeschaltet werden durch ein bestimmtes
Ausschaltwort.

» Welches Wort die Konsistenz ausschaltet, hangt ab vom Typ des
Zentralprozessors, von der Art der Konsistenz und vom Adressbereich.

Lenze

87



11 Anhang
Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

11.3 Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

i Hinweis!
Die Moglichkeit des Parallelbetriebs ...
» eines Kommunikationsmoduls (AIF) mit einem Funktionsmodul (FIF) ist bei
den Grundgeraten 8200 vector und Drive PLC gegeben.
» zweier Funktionsmodule (FIF) ist bei den Grundgeraten 8200 motec, Drive
PLC und starttec gegeben.

Mogliche Kombinationen

Kommunikationsmodul auf AIF

Keypad E82ZBC ~ PROFIBUS-DP  Systembus CAN CANopen DeviceNet Ethernet
Keypad XT EMF2133IB EMF2171I1B EMF2178IB EMF2179IB Powerlink
Funktionsmodul auf FIF EMZ9371BC EMF2172IB EMF2191IB
Standard-1/0 PT E82ZAFSC010 v v v v v v
Application-1/0 PT E82ZAFAC010 v ) ) (v) (v) (v)
PROFIBUS-DP PT E82ZAFPC010
PROFIBUS-1/0 E82ZAFPC201 Y &
Sys.-bus CAN PT E82ZAFCCO10
Sys.-bus CAN-1/0 PT E82ZAFCC210 v v v v v v
Sys.-bus CAN-I/ORS PT  E82ZAFCC100
CANopen PT E82ZAFUC010 v
DeviceNet PT E82ZAFVC010 v x
INTERBUS PT E82ZAFIC010 v
LECOM-B PT E82ZAFLCO10 v = =
AS-Interface PT E82ZAFFC010 v
Kommunikationsmodul auf AIF
INTERBUS LECOM-A/B LECOM-A LECOM-B LECOM-LI

Funktionsmodul auf FIF EMF2113IB EMF2102IBC VOO1 EMF2102IBC V004 EMF2102IBC V002 EMF2102IBC VOO3
Standard-1/0 PT E82ZAFSC010 v v v v v
Application-1/0 PT E82ZAFAC010 (v) (v) (v) (v) (v)
PROFIBUS-DP E82ZAFPC010
PROFIBUS-1/0 E82ZAFPC201 ) Y ) )
Sys.-bus CAN PT E82ZAFCCO10
Sys.-bus CAN-1/O PT E82ZAFCC210 v v v v v
Sys.-bus CAN-I/ORS PT  E82ZAFCC100
CANopen PT E82ZAFUC010 ) v ) )
DeviceNet PT E82ZAFVC010 (v) v (v) (v)
INTERBUS PT E82ZAFICO10 ~) v ) ~)
LECOM-B PT E82ZAFLCO10 ) v ) )
AS-Interface PT E82ZAFFC010 ) v ~) )

v Kombination méglich, Kommunikationsmodul kann intern oder extern versorgt werden

(Keypad nur intern)
) Kombination méglich, Kommunikationsmodul muss extern versorgt werden
Kombination nicht méglich
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Anhang 11
Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

Hinweise zum Parallelbetrieb

Fur die interne Spannungsversorgung mussen Sie den Jumper [Al an der gezeigten Stelle
aufstecken.

8200vec073

Spannungsversorgung extern (Lieferzustand) Spannungsversorgung iiber interne Spannungsquelle
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12 Stichwortverzeichnis

12 Stichwortverzeichnis

A

Adresseinstellungen, 40

Adressierung

- Lenze-Parameter (DRIVECOM), 56
- Parameterdaten (DRIVECOM), 56
- Parametersatze, 65

Anlaufschutz, 41

Anschliisse, 14
Anschlussklemmen, Belegung, 28
Antriebs-Profil, 15
Antriebsregler-Codestellen, 83

B

Bearbeitungszeit, 18

Bearbeitungszeiten
- 8200 motec, 18

- 8200 vector, 18

- starttec, 18

Begriffsdefinitionen, 7
Bemessungsdaten, 16
Bestellbezeichnung, 15
BestimmungsgemaRe Verwendung, 11

Busleitungslinge, 24

C

C0002: Parametersatzverwaltung, 83

C0126: Verhalten bei Kommunikationsfehler, 74
C1500: Software-EKZ, 76

C1501: Software-Erstellungsdatum, 76

C1502: Anzeige der Software-EKZ, 76

C1503: Anzeige des Software-Erstellungsdatums, 76
C1509: Teilnehmeradresse einstellen, 70

C1510: Prozess-Eingangsdaten konfigurieren, 47, 71
C1511: Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren, 44, 72
C1512: Prozess-Ausgangsdaten freigeben, 73

C1513: Ansprech-Uberwachungszeit der
PZD-Kommunikation, 75

C1514: Uberwachungsreaktion bei
PZD-Kommunikationsstérung, 75

C1516: Ubertragungsrate anzeigen, 77

C1517: Teilehmeradresse anzeigen, 77

20

Lenze

C1520: Anzeige aller Worter zum Master, 78
C1521: Anzeige aller Worter vom Master, 78

C1522: Anzeige aller Prozessdaten-Worter zum
Grundgerit, 78

C1523: Anzeige aller Prozessdaten-Woérter vom
Grundgerat, 79

C1526: Anzeige der letzten Konfigurationsdaten, 80
C1530: PROFIBUS-Diagnose, 81

C1531: Buszdhler, 82

CE-typisches Antriebssystem, 21

Codestellen, 68

D

Definition der verwendeten Hinweise, 8
Diagnose, 66

Diagnose-Codestellen, 76

DIP-Schalter, 14

DP-Nutzdatenldnge, 15

DRIVECOM

- Bit-Steuerbefehle, 53

- Fehlercodes, 60

- Parameterdaten-Kanal, 56
- Status-Bits, 54

- Statuswort, 52

- Steuerwort, 51

- Zustandsmaschine, 50

DRIVECOM-Steuerung, 50

E

E82ZAFPCO0x
- Belastung der ext. Versorgung, 17
- externe Versorgung, 17

E82ZAFPC010
- Belastung der ext. Versorgung, 17
- externe Versorgung, 17

E82ZAFUCO010, Bemessungsdaten, 16
E82ZAFUCO010, Klemmenbelegung, 29
Eigenschaften des Funktionsmoduls, 13

Einsatzbedingungen, Umgebungsbedingungen,
klimatisch, 15

Einstellungen, Master, 35
Elektrische Installation, 21
EMV-gerechte Verdrahtung, 21
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Externe Spannungsversorgung, 26

Externe Versorgung
- E82ZAFPCO0x, 17
- E82ZAFPCO10, 17

F
Fehlercodes, DRIVECOM, 60
Fehlersuche, 67

G

Gerateschutz, 10, 20
Geratestammdatendatei, 36
Geratesteuerung, Lenze, 43
Geratesteuerungen anpassen, 37

Giiltigkeit der Dokumentation, 5

H

Hinweise, Definiton, 8

I

Identfikation, 12
Inbetriebnahme, 32
Inbetriebnahmeschritte, 33

Installation, 20

- Anschlussklemmen, Belegung, 28
- elektrisch, 21

- mechanisch, 20
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Uber diese Dokumentation 1

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthalt ausschlielich Beschreibungen zum Funktionsmodul
E82ZAFPC201 (PROFIBUS 1/0).

° . .
1| Hinweis!
Diese Dokumentation ergdnzt die dem Funktions-/Kommunikationsmodul

beiliegende Montageanleitung und die Dokumentation des verwendeten
Grundgerates.

Die Montageanleitung enthilt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

» Die Eigenschaften und Funktionen des Funktionsmoduls sind ausfihrlich
beschrieben.

» Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Diese Dokumentation enthalt aulRerdem:

—Sicherheitshinweise, die unbedingt beachtet werden mussen.

— Die wesentlichen technischen Daten des Funktionsmoduls

— Angaben liber Versionsstande der zu verwendenden Lenze-Grundgerate
— Hinweise zur Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der
Funktion des Funktionsmoduls notwendig sind.

Je nach Softwarestand des Antriebsreglers und Version der installierten »Engineer«-Soft-
ware konnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der »Engineer«-Darstellung
abweichen.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir ent-
sprechende Angaben in diesem Handbuch kann keine Gewahr tibernommen werden. In-
formationen zum Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitrechner
(Master).

Alle in diesem Handbuch aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen
Besitzer.

Informationen zur Giiltigkeit
Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fir folgende Gerate:

Funktionsmodul Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
PROFIBUS I/O E82ZAFPC201 1A 10

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze 5



1.1

Uber diese Dokumentation

Dokumenthistorie

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer

Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

L

@ Tipp!

Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im
Download-Bereich unter

http://www.Lenze.com

Dokumenthistorie

Material-Nr. Version
1.0 06/2004

2.0  03/2005
13323934 3.0  12/2009
13403737 40  03/2012

lhre Meinung ist uns wichtig!

TDO6
TDO6
D17
TD29

Beschreibung

Erstausgabe
DP-V1-Protokoll
Allgemeine Uberarbeitung
Allgemeine Uberarbeitung

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie bestmoglich beim
Umgang mit unserem Produkt zu unterstutzen.

Vielleicht ist uns das nicht tiberall gelungen. Wenn Sie das feststellen sollten, senden Sie

uns Ihre Anregungen und Ihre Kritik in einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@Lenze.de

Vielen Dank fiir Ihre Unterstiitzung.

Ilhr Lenze-Dokumentationsteam

Lenze

EDS82ZAFPC201 DE 4.0
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1.2 Verwendete Konventionen
Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiede-
ner Arten von Information:
Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise
Zahlenschreibweise
Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwen-
det.
Zum Beispiel: 1234.56
Dezimal normale Zum Beispiel: 1234
Schreibweise
Hexadezimal 0x[0..9,A..F]  Zum Beispiel: 0x60F4
Binar in Hochkommas  Zum Beispiel: "100’
e Nibble Punkt Zum Beispiel: '0110.0100’
Textauszeichnung
Programmname » « PC-Software
Zum Beispiel: »Engineer«, »Global Drive
Control« (GDC)
Symbole
Seitenverweis (88 Verweis auf eine andere Seite mit zusatzli-
chen Informationen
Zum Beispiel: [ 16 = siehe Seite 16
13 Verwendete Begriffe
Begriff Bedeutung
PROFIBUS Der Begriff kennzeichnet gemaR IEC 61158 / IEC 61784 die Auspragung PROFIBUS-DP.
Eine davon abweichende Auspragung ist in dieser Anleitung nicht beschrieben.
Grundgerat Lenze Antriebsregler/Frequenzumrichter mit denen das Kommunikationsmodul ein-

Antriebsregler
Frequenzumrichter
Master

Slave

Codestelle

Subcodestelle

PAW
PEW

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Uber diese Dokumentation
Verwendete Konventionen

gesetzt werden kann.
11
PROFIBUS-Teilnehmer, der im Feldbussytem die Master-Funktion Gibernimmt.

PROFIBUS-Teilnehmer, der im Feldbussytem einen Slave darstellt.

”Container” fiir einen oder mehrere Parameter, mit denen Sie den Antriebsregler para-
metrieren oder liberwachen kénnen.

Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten ”Subcode-
stellen” abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestelle und
der Subcodestelle der Schragstrich ”/” verwendet (z. B. "C00118/3").

Prozess-Ausgangsdatenwort
Prozess-Eingangsdatenwort

Lenze
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Hinweise

Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

Sicherheitshinweise
Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm und Signalwort

@ Stop!

Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort

i Hinweis!

Tipp!
)

Bedeutung

Gefahr von Personenschdden durch gefahrliche elektrische
Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschiden durch eine allgemeine Gefahren-
quelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschdden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschdden zur Folge
haben kann, wenn nicht die entsprechenden MalRnahmen ge-
troffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion

Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheitshinweise

2 Sicherheitshinweise

[

Hinweis!

Halten Sie die angegebenen SicherheitsmaBnahmen unbedingt ein, um
schwere Personenschaden und Sachschaden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe
des Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

A Gefahr!

|

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmalRnahmen missachten,
kann dies zu schweren Personenschaden und Sachschaden fiihren:

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
... ausschlieBlich bestimmungsgemal verwenden.
... niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
... niemals technisch verandern.
... niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
... niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.
... kdonnen wahrend und nach dem Betrieb - ihrer Schutzart entsprechend - spannungs-
fihrende, auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heild sein.
Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehorigen Dokumentation beachten.

Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Er-
reichen der angegebenen Produkteigenschaften.

Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schal-
tungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwen-
dung Uberpriift werden muss. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren und Schal-
tungsvorschlage tibernimmt der Hersteller keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf
nur qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren.
Nach IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

... die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut
sind.

...die uber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfuigen.

...die alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Ge-
setze kennen und anwenden kénnen.

Lenze 9
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2.3
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Sicherheitshinweise
Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

» Wahrend des Betriebs muss das Funktionsmodul fest mit dem Grundgerat
verbunden sein.

» Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer
ein separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil ("SELV”/”PELV”).

» Verwenden Sie ausschliefRlich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen (2 22)
entsprechen.

@ Dokumentation zu Grundgerat, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaBnahmen, die in diesen Dokumentationen
vorgeschrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und
Anwendungshinweise.

Restgefahren

Personenschutz

» BeiEinsatz von Antriebsreglern an einem auBenleitergeerdeten Netz mit einer
Netz-Nennspannung > 400 V ist die Beriihrsicherheit ohne externe Malinahmen
nicht sichergestellt. (siehe Kap. ”4.3”, 10 15)

Gerateschutz

» Das Modul enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische Entladung
beschadigt oder zerstort werden kénnen.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Produktbeschreibung

Bestimmungsgemalle Verwendung

3 Produktbeschreibung

3.1 BestimmungsgemdRe Verwendung

Das Funktionsmodul ...

» ist eine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Lenze-Grundgeraten eingesetzt
werden kann:

Produktreihe Gerdtebezeichnung ab Hardwarestand
Frequenzumrichter 8200 vector Vx14

8200 motec Vx14
Motorstarter starttec Vx1x

» st ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

3.2 Identifikation

E82ZAFX005

E82ZAF P C 201 1A
Produktreihe
PROFIBUS
Gerategeneration
Variante: V201 (PROFIBUS I/O)
Hardwarestand
Softwarestand

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 mnze
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Produktbeschreibung

Produkteigenschaften

Produkteigenschaften

» Anschaltbaugruppe fiir das Kommunikationssystem PROFIBUS an die
AlF-Steckplatze der Lenze Geratereihen 8200 vector und 8200 motec

Unterstiitzung der Kommunikationsprofile PROFIBUS-DP-V0O und PROFIBUS-DP-V1
» Antriebsprofile:
— DRIVECOM-Profil ”Antriebstechnik 20” (abschaltbar)
— PROFIdrive (abschaltbar, Statusmaschine und PROFIdrive Parameterdaten-Kanal)
Unterstltzung der I&MO-Funktionalitat zur Identifikation des Grundgerates
» Automatische Erkennung der Ubertragungsrate (9.6 kBit/s ... 12 MBit/s)

» Ansteuerung der Lenze Geratereihen 8200 vector und 8200 motec mit digitalen
Steuersignalen

» Externe 24V-Versorgung zur Aufrechterhaltung des PROFIBUS-Netzwerkes bei
Ausfall des Grundgerates

Zugriff auf alle Lenze Parameter
DIP-Schalter zur ...

—Einstellung der Teilnehmeradresse

—Einstellung der Kompatibilitat zu den Lenze PROFIBUS-Funktionsmodulen
E82ZAFPCOxx

— Aktivierung des Busabschluss-Widerstandes
» LED-Statusanzeigen:
— Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls
— Verbindung vom Kommunikationsmodul zum PROFIBUS-Netzwerk
—Verbindung vom Kommunikationsmodul zum Grundgerat

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Produktbeschreibung

Anschliisse und Schnittstellen

3.4 Anschliisse und Schnittstellen
[EB2ZAFPC201] =

Abb. 3-1

Pos.

8 =
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Kommunikationsmodul E82ZAFPC201 (PROFIBUS 1/0)

Beschreibung

Status der PROFIBUS-Kommunikation (gelbe LED)
Verbindungsstatus zum Grundgerat (griine LED)

DIP-Schalter zur Einstellung der ...
e Kompatibilitdt zu den PROFIBUS-Funktionsmodulen E82ZAFPCOxx
e Teilnehmeradresse

DIP-Schalter zur Aktivierung des Busabschluss-Widerstandes

Klemmenleiste X3.1, Anschliisse fiir ...
e digitale Eingdnge E1 und E2

e externe Spannungsversorgung
Klemmenleiste X3.2, Anschliisse fiir ...
e PROFIBUS

e Reglersperre (CINH)

® externe Spannungsversorgung

Typenschild

Lenze

E82ZAFP020B / E82ZAFX009

Ausfiihrliche
Information
[ 85

w 33
w34

33

116
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Technische Daten
Allgemeine Daten

Technische Daten

Allgemeine Daten

Bereich
Bestell-Bezeichnung
PNO-Identnummer

Kommunikationsprofil
(DIN 19245 Teil 1 und Teil 3)

Kommunikationsmedium
Antriebs-Profil

Netzwerk-Topologie

PROFIBUS-Teilnehmer
Ubertragungsrate [kBit/s]
Prozessdatenworte

DP-Nutzdatenlange

Max. Anzahl Teilnehmer

Max. Leitungsldnge pro Bus-Seg-

ment

Externe DC-Spannungsversor-
gung

Einsatzbedingungen

Umgebungsbedingungen

Werte
E82ZAFPC201
0x081Bpex

o PROFIBUS-DP-VO
e PROFIBUS-DP-V1

RS485

e DRIVECOM-Profil ”Antriebstechnik 20” (abschaltbar)
® PROFIdrive (abschaltbar, Statusmaschine und PROFIdrive
Parameterdaten-Kanal)

e ohne Repeater: Linie
e mit Repeater: Linie oder Baum

Slave
9.6 ...12000 (automatische Erkennung)

1..10 Worte
(16 Bits/Wort)

1...10 Prozessdatenworte +
4 Parameterdatenworte

e Standard: 32 (= 1 Bus-Segment)
® mit Repeater: 125

1200 m (abhingig von Ubertragungsrate und verwendetem Kabeltyp)

+24V DC £10 %, max. 100 mA

Klimatisch
Lagerung IEC/EN 60721-3-1 1K3 (-25...+60 °C)
Transport IEC/EN 60721-3-2 2K3 (-25 ... 470 °C)
Betrieb Entsprechend der Daten des verwendeten Lenze Grundgerates (siehe Dokumenta-
tion des Grundgerates).
Verschmutzung EN 61800-5-1 Verschmutzungsgrad 2
Schutzart IP20 (Beriihrschutz nach NEMA 250 Typ 1)

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Technische Daten
Schutzisolierung

4.3 Schutzisolierung

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Bei Einsatz von Lenze-Antriebsreglern an einem auBenleitergeerdeten Netz
mit einer Netz-Nennspannung > 400 V ist die Beriihrsicherheit ohne externe
MaRnahmen nicht sichergestellt.

Mégliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmaBnahmen:

» Ist Berlihrsicherheit fur die Steuerklemmen des Antriebsreglers und fur die
Anschlusse der gesteckten Geratemodule gefordert, ...
— muss eine doppelte Trennstrecke vorhanden sein.
— mussen die anzuschliesenden Komponenten die zweite Trennstrecke

aufweisen.
Schutzisolierung zwischen Bus und ... Art der Isolierung (nach EN 61800-5-1)
e leistungsteil
— 8200 vector Verstarkte Isolierung
— 8200 motec Verstarkte Isolierung
— starttec Verstarkte Isolierung
® Bezugserde / PE (X3.1/7, X3.2/7) Betriebsisolierung
e externer Versorgung (X3.1/59, X3.2/59) Betriebsisolierung
o Klemme X3.1/E1, X3.1/E2 Betriebsisolierung
e Klemme X3.1/20, X3.2/20 Betriebsisolierung
o Klemme X3.2/28 Betriebsisolierung
EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze
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Technische Daten

Daten der Anschlussklemmen

Daten der Anschlussklemmen

Klemme Bezeichnung
X3.1/

Funktion / Pegel

E1l Digitale Eingdnge *) Individuelle Einstellung liber C0007 oder C0410 anpassen.

E2

20

39 GND2

59

7 GND1

e Eingangswiderstand: 3.3 kQ

® 0=LOW (0..+3V DC) SPS-Pegel, HTL

e 1=HIGH (+12...+30 V DC) SPS-Pegel, HTL
(Bezug: GND2)

DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der digitalen Eingange E1 und
E2

e +20V DC (Bezug: GND1)
® Imax =20 mA

Bezugspotenzial der
e digitalen Eingdnge an X3.1/E1 und X3.1/E2
e Reglersperre (CINH) an X3.2/28

Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls

e +24V DC + 10% (Bezug: GND1)

e Stromaufnahme an 24 V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern
lUber die Klemme 59 darf der flieRende Strom max. 3 A betragen.

Bezugspotenzial fiir X3.1/20 und X3.2/20

*) wahlweise Frequenzeingang 0 ... 10 kHz (einspurig) oder 0 ... 1 kHz (zweispurig) Konfig. iber C0425

Klemme Bezeichnung
X3.2/

®© PES

A T/R(A)
B T/R(B)
CN CNTR
VP

40 GND3
7 GND1
39 GND2
28 CINH
20

59

*) z. B. bei Anschluss eines Repeaters

Funktion / Pegel

Zusatzlicher HF-Schirmabschluss
RS485 Datenleitung A
RS485 Datenleitung B
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e Pegel beim Senden von Daten: CNTR = HIGH
(+5V DC, Bezug: GND3)
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e U=+5VDC (Bezug: GND3)
® lnax=10mA
Bezugspotenzial fiir PROFIBUS-Netzwerk *)
Bezugspotenzial fiir X3.1/20 und X3.2/20
Bezugspotenzial der
e digitalen Eingdnge an X3.1/E1 und X3.1/E2
e Reglersperre (CINH) an X3.2/28
Reglersperre
e Start =HIGH (+12...+30 V DC)
e Stop=LOW (0...+3V DC)
(Bezug: GND2)
DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der Reglersperre (CINH)
e +20V DC (Bezug: GND1)
® lax =20 MA
Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls
® +24V DC +10% (Bezug: GND1)
e Stromaufnahme an 24V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern
Uber die Klemme 59 darf der flieRende Strom max. 3 A betragen.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40
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Kommunikationszeit

4.5 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Ein-
treffen der entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten sind abhangig von der ...
» Bearbeitungszeit im Antriebsregler

» Telegrammlaufzeit
— Ubertragungsrate (Baudrate)
—Telegrammlange

Bearbeitungszeit 8200 vector / 8200 motec / starttec
Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und Prozessdaten.
» Parameterdaten: ca. 30 ms + 20 ms Toleranz

» Prozessdaten: ca.3 ms+ 2 ms Toleranz

4.6 Abmessungen

E82ZAFP020C

a 51 mm
b 64 mm
C 15 mm

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze 17
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Installation
Mechanische Installation

Installation

A Gefahr!

UnsachgemaRer Umgang mit dem Funktionsmodul und dem Grundgerat kann
schwere Personenschaden und Sachschaden verursachen.

Beachten Sie die in der Dokumentation zum Grundgerat enthaltenen
Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Stop!

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden konnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete Mallnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Mechanische Installation

Folgen Sie zur mechanischen Installation des Funktionsmoduls den Hinweisen in der Mon-
tageanleitung des Grundgerates.

Die Montageanleitung des Grundgerates ...
» st Teil des Lieferumfangs und liegt jedem Gerat bei.

» gibt Hinweise, um Beschadigungen durch unsachgemal3e Behandlung zu
vermeiden.

» beschreibt die einzuhaltende Reihenfolge der Installationsschritte.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Installation 5
Elektrische Installation
EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

5.2 Elektrische Installation

5.2.1 EMV-gerechte Verdrahtung (CE-typisches Antriebssystem)

Fur eine EMV-gerechte Verdrahtung beachten Sie folgende Punkte:

i Hinweis!

» Steuer-/Datenleitungen getrennt von Motorleitungen verlegen.

» Legen Sie die Schirme der Steuer-/Datenleitungen bei digitalen Signalen
beidseitig auf.

» Zur Vermeidung von Potenzialdifferenzen zwischen den
Kommunikationsteilnehmern eine Ausgleichsleitung mit einem Querschnitt
von mindestens 16 mm?2 einsetzen (Bezug: PE).

» Beachten Sie die weiteren Hinweise zur EMV-gerechten Verdrahtung in der
Dokumentation des Grundgerates.

Vorgehensweise bei der Verdrahtung

1.
2.

Bustopologie einhalten, deshalb keine Stichleitungen verwenden.

Hinweise und Verdrahtungsvorschriften in den Unterlagen zum Steuerungssystem
beachten.

Nur Kabel verwenden, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen (&3 22).
Hinweise zur Spannungsversorgung des Moduls beachten (&2 23).

Busabschluss-Widerstande am physikalisch ersten und letzten Teilnehmer

aktivieren (£ 33).

EDS82ZAFPC201 DE 4.0
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5 Installation
Elektrische Installation

Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

5.2.2 Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Prinzipieller Aufbau eines PROFIBUS-Netzwerks mit RS485-Verkabelung ohne Repeater

E82ZAFP005

z. B. PC oder SPS mit PROFIBUS Master-Anschaltbaugruppe
Verbindet die PROFIBUS Master-Anschaltbaugruppe mit den Funktionsmodu-

e Die Ubertragungsrate ist abhingig von der Linge des Buskabels ({0 22).

Einsetzbares Grundgerat (L3 11) mit Funktionsmodul
® Busabschluss-Widerstande am physikalisch ersten und letzten Teilnehmer

3 starttec 3 starttec 3 starttec
8200 vector 8200 vector 8200 vector
8200 motec 8200 motec 8200 motec
+ + +
E82ZAFPC201 E82ZAFPC201 E82ZAFPC201
z [ S
}< <1200 m =}
Nr. Element Bemerkung
Leitrechner
Buskabel
len.
3 PROFIBUS-Slave
aktivieren (£ 33).
° . el
1 Hinweis!

Bei Einsatz eines Repeaters konnen max. 125 Teilnehmer tber den PROFIBUS
miteinander kommunizieren.

20

Lenze
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Installation 5
Elektrische Installation
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Teilnehmeranzahl

M
R * R
SHSH-—-{s Siis
< 1 e 2 e 3
< >id >ie
2133PFB004
Segment Master (M) Slave (S) Repeater (R)
1 1 31
2 30
30
30

@ Tipp!

Repeater besitzen keine Gerateadresse. Bei der Berechnung der maximalen
Teilnehmeranzahl reduzieren sie aber auf jeder Segmentseite die
Teilnehmeranzahl um 1.

Mit Repeater konnen Linien- und Baumtopologien aufgebaut werden. Die
maximale Gesamtausdehnung des Bussystems hangt dabei ab von ...
» der verwendeten Ubertragungsrate;

» der Repeater-Anzahl.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze 21



5 Installation
Elektrische Installation
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master)

Spezifikation des Ubertragungskabels

° . -

1| Hinweis!

Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen der
PROFIBUS-Nutzerorganisation entsprechen.

Bereich Werte

Leitungswiderstand 135..165 Q/km, (f =3 ... 20 MHz)
Kapazitdtsbelag <30 nF/km

Schleifenwiderstand <110 Q/km

Aderdurchmesser > 0.64 mm

Aderquerschnitt > 0.34 mm?2

Adern 2-fach verdrillt, isoliert und abgeschirmt

Busleitungslange

Die Lange des Buskabels ist abhangig von der verwendeten Ubertragungsrate:

Ubertragungsrate [kBit/s] Lange [m]
9.6...93.75 1200
187.5 1000

500 400

1500 200

3000 ...12000 100

° . .
1| Hinweis!
Die von Datenmenge, Zykluszeit und Teilnehmeranzahl abhangige

Ubertragungsrate sollte nur so hoch gewahlt werden, wie es fir die
Anwendung erforderlich ist.

-~ Tipp!
Bei hohen Ubertragungsraten empfehlen wir den Einsatz von
Lichtwellenleitern zu prifen.
Vorteile des Lichtwellenleiters:

» Auf dem Ubertragungsweg bleiben externe elektromagnetische Stérungen
unwirksam.

» Buslangen von mehreren Kilometern sind auch bei h6heren
Ubertragungsraten moglich. Die Buslange ist
— unabhangig von der Ubertragungsrate.
—abhangig vom verwendeten Lichtwellenleiter.

22 l-enze EDS82ZAFPC201 DE 4.0



Installation 5
Elektrische Installation
Spannungsversorgung

5.2.3 Spannungsversorgung

Interne DC-Spannungsversorgung

Die interne Spannung steht an Klemme X3.1/20 bzw. X3.2/20 zur Verfligung. Sie dient zur
Versorgung der Reglersperre (CINH) und der digitalen Eingange E1/E2.

0 @

20 GND1 GND1 GND1

— GND2 » G%S T G%Z o T
X3.1|E1[E2[20[20[30[59] 7]  X3.2 @] A[ BlcNvP A[ B40] 7 [39]28]20]59] 7|
) SN

Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

E82ZAFP0O01

Externe Spannungsversorgung

° . :

1| Hinweis!

Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung und bei groReren
Entfernungen zwischen den Schaltschranken in jedem Schaltschrank immer

ein separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil
("SELV”/”PELV”).

Die externe Spannungversorgung der Kommunikationsbaugruppe ist dann notwendig,
wenn beim Ausfall der Versorgung des Grundgerates die Kommunikation lber den Feld-
bus bestehen bleiben soll.

° . -

1| Hinweis!

Bei externer Spannungsversorgung des Funktionsmoduls wird der aktive
Busabschluss-Widerstand unabhangig vom Betrieb des Grundgerates gespeist.

Das Bussystem bleibt dadurch auch dann weiter aktiv, wenn das Grundgerat
abgeschaltet wird oder ausfallen sollte.

Externe Spannungsversorgung mit einer Spannungsquelle von:
» X3.1/E1und X3.1/E2 (digitale Eingdnge)

> X3.2/28 (Reglersperre (CINH))

» X3.2/59 (Funktionsmodul)

—® JOR —

+20 GND1 GND1 GND1
GND2 GND3 | GND2

[ 1 +5V T T 420V
.1[E1[E2[20]20[30[50] 7|  XB.2[@[ A] B[cN VP A[B][40] 7 [39]28]20[59] 7|
T B [ T

o= 2k T0

Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

H

E82ZAFP003 (V201)
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Installation

Elektrische Installation

Belegung der Anschlussklemmen

Externe Spannungsversorgung mit zwei Spannungsquellen von:

» X3.1/E1und X3.1/E2 (digitale Eingdnge) und
X3.2/28 (Reglersperre (CINH))

» X3.2/59 (Funktionsmodul)

+20V

L]

o
GND1

GND2 ‘ GND3 | GND2
[ 1 +5V T T T +20V
X3.1[E1]E2[20[20]39[59] 7| X3.2[@®[ A[ BIcNvP{ A[ B ]40[ 7 |a[28] 20[59] 7 |
— T [

O+

GND1 GND1

_{

e

E82ZAFP002 (V201)

Fiir den Betrieb notwendige Mindestverdrahtung

Belegung der Anschlussklemmen

Klemme Bezeichnung

X3.1/

E1l Digitale Eingdnge *)
E2

20

39 GND2

59

7 GND1

Funktion / Pegel

Individuelle Einstellung iiber C0007 oder C0410 anpassen.
e Eingangswiderstand: 3.3 kQ
® 0=LOW (0..+3V DC) SPS-Pegel, HTL
e 1=HIGH (+12...+30V DC) SPS-Pegel, HTL
(Bezug: GND2)
DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der digitalen Eingdnge E1 und
E2
e +20V DC (Bezug: GND1)
® lnax=20mA

Bezugspotenzial der

e digitalen Eingdnge an X3.1/E1 und X3.1/E2

e Reglersperre (CINH) an X3.2/28

Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls

e +24V DC +10% (Bezug: GND1)

e Stromaufnahme an 24V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern
Uber die Klemme 59 darf der flieBende Strom max. 3 A betragen.

Bezugspotenzial fiir X3.1/20 und X3.2/20

*) wahlweise Frequenzeingang 0 ... 10 kHz (einspurig) oder 0 ... 1 kHz (zweispurig) Konfig. iber C0425

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Klemme
X3.2/

CN

VP

40

39

28

20

59

Bezeichnung

PES
T/R(A)
T/R(B)
CNTR

GND3
GND1
GND2

CINH

Installation
Elektrische Installation

Leitungsquerschnitte und Schraubenanzugsmomente

Funktion / Pegel

Zusatzlicher HF-Schirmabschluss
RS485 Datenleitung A
RS485 Datenleitung B
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e Pegel beim Senden von Daten: CNTR = HIGH
(+5V DC, Bezug: GND3)
Funktion siehe PROFIBUS-Norm *)
e U=+5VDC (Bezug: GND3)
® lnax=10mA
Bezugspotenzial fiir PROFIBUS-Netzwerk *)
Bezugspotenzial fiir X3.1/20 und X3.2/20
Bezugspotenzial der
e digitalen Eingdnge an X3.1/E1 und X3.1/E2
e Reglersperre (CINH) an X3.2/28
Reglersperre
e Start =HIGH (+12...+30 V DC)
e Stop=LOW (0...+3V DC)
(Bezug: GND2)
DC-Spannungsquelle zur internen Versorgung der Reglersperre (CINH)
e +20V DC (Bezug: GND1)
® lax =20 MA
Externe DC-Spannungsversorgung des Funktionsmoduls
e +24V DC + 10% (Bezug: GND1)
e Stromaufnahme an 24 V DC: 80 mA

Beim Durchschleifen der Versorgungsspannung zu anderen Busteilnehmern

Uber die Klemme 59 darf der flieRende Strom max. 3 A betragen.

*) z. B. bei Anschluss eines Repeaters

5.2.5 Leitungsquerschnitte und Schraubenanzugsmomente
Bereich Werte
Elektrischer Anschluss Klemmenleiste mit Schraubanschluss
Anschlussmoglichkeiten starr:
% 1.5 mm2 (AWG 16)
flexibel:

Anzugsmoment

Abisolierlange

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

E§> ohne Aderendhiilse

1.0 mm2 (AWG 18)

@m mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse

0.5 mmZ2 (AWG 20)
% mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
0.5 mmZ2 (AWG 20)
0.22..0.25Nm (1.9 ... 2.2 Ib-in)
5mm

Lenze
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Inbetriebnahme
Vor dem ersten Einschalten

Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Antriebsregler anlagenspezifische Daten wie
z. B. Motorparamter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommu-
nikation vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze-Geraten tber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen sind in nummerisch aufsteigender Reihenfolge im Lenze-Antriebsregler
und in den aufgesteckten Kommunikations-/Funktionsmodulen gespeichert.

Zusatzlich zur Konfigurierung gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Bus-
teilnehmer.

Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Grundgerat mit dem Funktionsmodul erstmalig einschalten,
uberprufen Sie ...

» die gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss.

» ob beim physikalisch ersten und letzten Busteilnehmer der integrierte
Busabschluss-Widerstand aktiviert ist (2 33).

Lenze EDSIZAFPC201 DE 40



Inbetriebnahme 6
Inbetriebnahmeschritte

6.2 Inbetriebnahmeschritte

° . -
1| Hinweis!
Halten Sie unbedingt die Einstellreihenfolge ein.

Die schrittweise Inbetriebnahme des Funktionsmoduls mit der DRIVECOM-Geratesteue-
rung ist nachfolgend beschrieben.

Schritt Beschreibung Ausfiihrliche
Information
1. Leitsystem (Master) fiir die Kommunikation mit dem Funktionsmodul konfi- 129
gurieren.
2. Grundgerét Uiber Klemme 28 (CINH) sperren. Dokumentation des
e Klemme 28 auf LOW-Pegel legen. Grundgerates
e Das Grundgerdt kann spater tiber den Bus gesperrt und freigegeben
werden.
3. Netzspannung zuschalten und, wenn vorhanden, separate Spannungsversor- & 36

gung des Funktionsmoduls zuschalten.

e Das Grundgerat ist nach ca. 1 Sekunde betriebsbereit.

e Die Reglersperre (CINH) ist aktiv.

Reaktion

e Die griine LED "Verbindungsstatus zum Grundgerat” auf der Frontseite Q85
des Funktionsmoduls leuchtet (nur sichtbar beim 8200 vector).

e Keypad: (falls aufgesteckt)

4. Software-Kompatibilitdt zum Funktionsmodul herstellen. o33
® DIP-Schalter S8 = OFF
5. Busabschluss-Widerstand beim ersten und letzten Busteilnehmer mit DIP- w33

Schalter = ON aktivieren.
e Lenze-Einstellung: OFF
6. A Teilnehmeradresse einstellen iiber ... w34
— C1509 oder
— DIP-Schalter S1...57.

Gilt die Einstellung liber Codestelle (DIP-Schalter S1 ... S7 = OFF), so muss
nach einem Parametersatz-Transfer die Adresse neu zugewiesen werden.

B Schalten Sie die Spannungsversorgung des Funktionsmoduls und des
Grundgerates aus- und wieder ein, um geanderte Einstellungen zu lber-
nehmen.

Die Anderung der Adresse iiber Keypad wird sofort wirksam.

7. Sie konnen jetzt mit dem Grundgerat kommunizieren, d. h. alle Codestellen = Dokumentation des
lesen und alle beschreibbaren Codestellen an lhre Anwendung anpassen. Grundgerates
Reaktion
Die gelbe LED auf dem Funktionsmodul blinkt, wenn der PROFIBUS aktiv ist. 385

8. Funktionsmodul als Quelle fiir Steuerbefehle und Sollwerte wahlen.

e (0005 =200 einstellen.
— Eine Vorkonfiguration fiir den Betrieb mit dem Funktionsmodul wird
durchgefiihrt.
— Steuerworte und Statusworte sind dabei bereits verkniipft.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze 27
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Inbetriebnahme
Inbetriebnahmeschritte

Schritt

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Beschreibung Ausfiirhliche
Information

Prozessdaten-Ausgangsworte (PAW) des Masters iiber C1511 den Prozessda-
ten-Eingangsworten des Grundgerates zuordnen.

Lenze-Einstellung:
PAW1: DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
PAW2: Sollwert1 (NSET1-N1)
PAW3: Sollwert2 (NSET1-N2)
PAW4: Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
PAWS: Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
PAWG: Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
PAW?7: reserviert (FIF-RESERVED)

PAWS: Drehmoment-Sollwert oder Drehmoment-Grenzwert
(MCTRL1-MSET)

PAW9: PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)
PAW10: PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)

Prozessdaten-Ausgangsworte des Grundgerates liber C1510 den Prozessda-
ten-Eingangsworten (PEW) des Masters zuordnen.

Lenze-Einstellung:
PEW1: DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM STAT)
PEW2: Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
PEW3: Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
PEW4: Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
PEWS5: Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
PEW®6: Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
PEW?7: Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
PEWS8: Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
PEW9: Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)
PEW10: Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)
Prozess-Ausgangsdaten mit C1512 = 65535 freigeben.
e Nur notwendig wenn C1511 verandert wurde.
e Deaktivieren Sie nicht verwendete Prozessdatenworte durch Setzen des
jeweiligen Subcodes der Codestelle C1511 = 0.

e Der Wert in C1512 ist flliichtig und nach jedem Einschalten sind alle Pro-
zessdaten freigegeben.

Grundgerét liber Klemme 28 (CINH) freigeben.
e Klemme 28 auf HIGH-Pegel legen.

Sollwert vorgeben.

e Der Master sendet den Sollwert liber das gewahlte Prozessdaten-Aus-
gangswort.

In den Zustand EINSCHALTBEREIT wechseln:

e Der Master sendet das DRIVECOM-Steuerwort:
0000 0000 0111 1110, (007Epey).

Das Grundgerat ist im Zustand EINSCHALTBEREIT.

e Der Master empfangt das DRIVECOM-Statuswort:
XXXX XXXX X01x 0001p;in,

In den Zustand BETRIEB-FREIGEGEBEN wechseln.

e Der Master sendet das DRIVECOM-Steuerwort:
0000 0000 0111 11114, (007Fpey)-

Der Antrieb lauft jetzt an.
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Inbetriebnahme 6
Leitsystem (Master) konfigurieren

6.3 Leitsystem (Master) konfigurieren

Zur Kommunikation mit der Kommunikationsbaugruppe muss zunachst das Leitsystem
konfiguriert werden.
Einstellungen am Master

Zur Projektierung des PROFIBUS muss in der Projektierungssoftware des Masters die Gera-
testammdatendatei (GSD-Datei) der Kommunikationsbaugruppe eingelesen werden.

\'I

-~ Tipp!

Die GSD-Datei kann unter www.Lenze.com heruntergeladen werden.

Geratestammdatendatei
In der Geratestammdatendatei LENZ081B.GSD finden Sie folgende Konfigurationen:

Parameterdaten Prozessdaten
Module in LENZO81B.GSD ohne/mit Konsistenz ohne/mit Konsistenz Beleg!‘.er
. . 1/0-Speicher
ohne mit ohne mit
Drivecom-PAR (Kons)  + PZD (n Worte) n Worte 4 +n Worte
" DRIVECOM
Drivecom-PAR (Kons)  + PZD (n Worte KONS.) n Worte 4 +n Worte
PKW (Kons) +PZD (n Worte) > n Worte 4 +n Worte
KW
PKW (Kons) +PZD (n Worte KONS.) n Worte 4 +n Worte
PZD (n Worte) ohne Parameterdaten-Kanal n Worte n Worte
PZD (n Worte KONS.) ohne Parameterdaten-Kanal n Worte n Worte
n=1..10
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6 Inbetriebnahme
Leitsystem (Master) konfigurieren
Kompatibilitat zu PPO-Typen 1 ... 5 einstellen

6.3.1 Kompatibilitdt zu PPO-Typen 1 ... 5 einstellen

Prozessdaten-Belegung der PPO-Typen:

Typ Auswahltext in LENZ08IB.GSD
PPO1 PKW (Kons) +  PZD (2 Wérter)
PKW (Kons) +  PZD (2 Wérter Kons)
PPO2 PKW (Kons) +  PZD (6 Worter)
PKW (Kons) +  PZD (6 Wérter Kons)
PPO3 PZD (2 Wérter)
PZD (2 Waérter Kons)
PPO4 PZD (6 Worter)
PZD (6 Worter Kons)
PPO5 PKW (Kons) +  PZD (10 Wérter)
PKW (Kons) +  PZD (10 Wérter Kons)

1] Hinweis!
Um Kompatibilitdt zu den PPO-Typen 1 ... 5 (Geratesteuerung PROFIdrive)
herzustellen, mussen Sie zusatzlich folgende Codestellen konfigurieren:
» C1510/1 = 20 (PROFIdrive-Statuswort)
» C1511/1 = 19 (PROFIdrive-Steuerwort)

Beispiel 1
Der Slave soll mit PPO2 und konsistenten Prozessdaten arbeiten.
1. Inder GSD-Datei den Eintrag "PKW/(Kons)+PZD(6W Kons)” auswahlen.

2. Uber den Parameterdaten-Kanal folgende Codestellen einstellen:
—C1510/1 =20
-C1511/1=19

3. Abschliefend C1511/1 = 65535 setzen, um die Prozess-Ausgangsworter
freizugeben.

Beispiel 2

Der Slave soll mit PPO4 und nichtkonsistenten Prozessdaten arbeiten.

1. Inder GSD-Datei den Eintrag "PZD(6W)” auswahlen.

2. Uber den Parameterdaten-Kanal folgende Codestellen einstellen:
—-(C1510/1 =20
-C1511/1=19

3. Abschlieend C1511/1 = 65535 setzen, um die Prozess-Ausgangsworter
freizugeben.
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6.3.2

6.3.3

Inbetriebnahme 6
Leitsystem (Master) konfigurieren
Geratesteuerungen anpassen

Geratesteuerungen anpassen

» Lenze-Geratesteuerung
—C1511/1 (PAW1) = 1 setzen = FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)
—C1510/1 (PEW1) = 1 setzen = FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

» Geratesteuerung tiber DRIVECOM (Lenze-Einstellung)
—(C1511/1 (PAW1) = 17 setzen = DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
—C1510/1 (PEW1) = 18 setzen = DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT)

» Geratesteuerung liber PROFIdrive
—C1511/1 (PAW1) = 19 setzen = PROFIdrive-Steuerwort (PROFIdrive-CTRL)
—C1510/1 (PEW1) = 20 setzen = PROFIdrive-Statuswort (PROFIdrive-STAT)

Ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration von Prozessdaten finden sie im Kap.
"Prozessdaten-Transfer”, 1 37)

@ Tipp!
Gesamt-Konsistenz nutzen
» Beachten Sie, dass die Verarbeitung konsistenter Daten von Leitsystem zu

Leitsystem unterschiedlich ist und im PROFIBUS-Anwendungsprogramm
entsprechend berlcksichtigt werden muss.

» Eine ausfuihrliche Beschreibung der Konsistenz finden Sie im Anhang
(3 109)

Nutzdatenldnge festlegen

Die Nutzdatenlange wird wahrend der Initialisierungsphase des PROFIBUS festgelegt. Sie
konnen bis zu 10 Prozessdaten-Worter konfigurieren (siehe Kap. "Prozessdaten-Transfer”,
[ 37).

Wahlweise konnen Sie einen Parameterdaten-Kanal aktivieren. Ist der Parameterdaten-
Kanal aktiv, belegt er zusatzlich 4 Worter der Prozess-Eingangsdaten und Prozess-Aus-
gangsdaten.

» PEW: Prozessdaten-Eingangswort (Prozessdaten vom Grundgerat zum Master)
» PAW: Prozessdaten-Ausgangswort (Prozessdaten vom Master zum Grundgerét)

Die Nutzdatenlangen fur Prozess-Eingangsdaten und Prozess-Ausgangsdaten sind gleich.
Die Auswahl erfolgt in der Projektierungs-Software fiir das PROFIBUS-System uber Ken-
nungsbytes.
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Inbetriebnahme
Leitsystem (Master) konfigurieren
Nutzdatenlange festlegen

Parameterdaten-Kanal

ohne /mit  Kennung / Nutzdatenldnge

ohne -

e Kennung: F3pey (243)

e Nutzdatenldnge: 4 Worter
mit (Wort 1... Wort 4)

Allgemeiner Aufbau des Kennungsbyte
MSB LSB

7 6 5 4 3 2 1 0

Lenze

Prozessdaten-Kanal

Kennung / Nutzdatenldnge

e Kennung
— ohne Konsistenz: 70pey ... 79hex (112 ... 121)
— mit Konsistenz: FOpey ... FOpey (240 ... 249)

® Nutzdatenldnge: 1...10 Worter
(PAW1/PEW1 ... PAW10/PEW10)

e Kennung
— ohne Konsistenz: 70pey ... 79hex (112 ... 121)
— mit Konsistenz: FOpey ... FOpey (240 ... 249)

® Nutzdatenldnge: 1...10 Worter
(PAW1/PEW1 ... PAW10/PEW10)

Datenldnge
00 1 Byte oder1 Wort

15 16 Byte oder 16 Worter

Ein-/Ausgabe
00 Spezielles Kennungsformat
01 Eingabe
10 Ausgabe
11 Ein- und Ausgabe

Lénge/Format
0 Byte
1 Wort

Konsistenz
0 Byte oder Wort
1 Gesamte Lange
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Inbetriebnahme 6
Software-Kompatibilitat einstellen
Nutzdatenlange festlegen

6.4 Software-Kompatibilitat einstellen

Die Kompatibilitat zu den Lenze PROFIBUS-Funktionsmodulen E82ZAFPCOxx konnen Sie
mit dem DIP-Schalter S8 ([€]) einstellen.

E82ZAFPC201 ‘m =

S ]

E82ZAFP020B

123 4567 89 19

ON ON
alnininininin'n aln EOFF

E82ZAFD005

DIP-Schalter[C]

Schalterstellung S8 Kompatibilitat

OFF E82ZAFPC201

ON E82ZAFPCOXX
6.5 Busabschluss-Widerstand aktivieren

Den integrierten Busabschluss-Widerstand konnen Sie mit dem DIP-Schalter D! aktivieren.

E82ZAFPC201 ‘m =

S 0

L

®
il ©
e ON

@ I
— %ﬁ@ EEEE| U Iiﬂl

E82ZAFP020B / E82ZAFP010

DIP-Schalter D]

Schalterstellung Funktion
OFF Busabschluss-Widerstand nicht aktiv.
ON Busabschluss-Widerstand aktiv.
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6 Inbetriebnahme
Teilnehmeradresse einstellen
Einstellung tiber Codestelle

6.6 Teilnehmeradresse einstellen

Die Teilnehmeradresse konnen Sie mit den DIP-Schaltern S1 ... S7 (€]) oder (iber die Code-
stelle C1509 einstellen.

° . -

1|1 Hinweis!

» Die Teilnehmeradressen bei mehreren vernetzten Antriebsreglern missen
sich voneinander unterscheiden.

» Wenn sich die DIP-Schalter S1 ... S7 in Stellung OFF befinden, ist die
Codestellen-Einstellung fuir die Teilnehmeradresse aktiv.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung des Funktionsmoduls und des
Antriebsreglers aus und anschlieBend wieder ein, um geanderte
Einstellungen zu aktivieren.

Giiltiger Adressbereich
Eingabe durch Giiltiger Adressbereich Hinweise
e Bedienmodul oder »GDC« 3...126 -
o DIP-Schalter 3..125 Bei Eingabe der Adresse 0, 1, 2, 126 oder 127
werden die Einstellungen aus der Codestelle
C1509 aktiv.
6.6.1 Einstellung iiber Codestelle

» DIP-Schalter S1... 57 = OFF (Lenze-Einstellung)

» Die Teilnehmeradresse Giber C1509 einstellen.
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6.6.2 Einstellungen iiber DIP-Schalter

Inbetriebnahme

Teilnehmeradresse einstellen
Einstellungen tiber DIP-Schalter

Die Teilnehmeradresse mit den DIP-Schaltern S1 ... S7 einstellen.

E82ZAFPC201 ‘m =
\l/ D

g ]
-~ %‘%ﬁﬁﬁ EEEE U

EEmE =

1.2 3 4 5 6 7 8 9 10

DIP-Schalter[C]

S1
S2
S3
S4
S5
S6
S7

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Wertigkeit

Lenze

Schalterstellung

ON
OFF
OFF
OFF
ON
ON
ON

ON

OFF

Beispiel

E82ZAFP020B

E82ZAFD005

Teilnehmeradresse

1+16+32+64=113
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Inbetriebnahme
Netzspannung zuschalten

Netzspannung zuschalten

° . ;

1| Hinweis!

Wenn Sie die externe Spannungsversorgung des Funktionsmoduls benutzen,
schalten Sie diese ebenfalls ein.

» Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung ist das Grundgerat nachca.1s
betriebsbereit.

Die Reglersperre ist aktiv.

Die griine LED auf der Frontseite des Funktionsmoduls leuchtet (nur sichtbar beim
Frequenzumrichter 8200 vector).

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

® . .
1| Hinweis!
Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation ist es beim extern versorgten
Funktionsmodul erforderlich, auch das Grundgerat anfangs einzuschalten.

» Die weitere Kommunikation des extern versorgten Moduls bleibt
anschliefend unabhangig vom Einschaltzustand des Grundgerates.

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Storung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines
Antriebs in manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzulassig.

In C0142 Iasst sich das Wiederanlaufverhalten des Antriebsreglers einstellen:
» C0142 =0 (Lenze-Einstellung)
— Der Antriebsregler bleibt gesperrt (auch wenn die Stérung nicht mehr
aktiv ist).
— Der Antrieb lauft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe:
LOW-HIGH-Flanke an Klemme 28 (CINH)

» C0142=1
— Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.
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Prozessdaten-Transfer 7

7 Prozessdaten-Transfer

PROFIBUS uibertragt zwischen dem Leitrechner (Master) und den am Bus teilnehmenden
Antriebsreglern (Slaves) Parameterdaten und Prozessdaten. Die Daten werden in Abhan-
gigkeit ihres zeitkritischen Verhaltens uber entsprechende Kommunikationskanale tber-
tragen.

» Prozessdaten werden tber den Prozessdaten-Kanal tibertragen.
» Mit den Prozessdaten wird der Antriebsregler gesteuert.

» Das Ubertragen von Prozessdaten ist zeitkritisch.
>

Prozessdaten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner und den Antriebsreglern
ubertragen (standiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

» Aufdie Prozessdaten kann der Leitrechner direkt zugreifen. So werden z. B. in der
SPS die Daten direkt in den 1/O-Bereich gelegt.

» Mit dem Funktionsmodul kdnnen maximal 10 Prozessdatenworter (16 Bits/Wort) je
Richtung ausgetauscht werden.

Prozessdaten werden nicht im Antriebsregler gespeichert.

Prozessdaten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter.

0 . :
1| Hinweis!
Beachten Sie die Richtung des Informationsflusses!
» Prozess-Eingangsdaten (Rx-Daten):
— Prozessdaten vom Antriebsregler (Slave) zum Leitrechner (Master)

» Prozess-Ausgangsdaten (Tx-Daten):
— Prozessdaten vom Leitrechner (Master) zum Antriebsregler (Slave)
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7 Prozessdaten-Transfer
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

7.1 Lenze-Geratesteuerung

Mit den Codesstellen €C1510 (Prozess-Eingangsdaten) und €1511 (Prozess-Ausgangsda-
ten) konnen Sie die max. 10 Prozessdaten-Worter des PROFIBUS den Prozessdaten-Wor-
tern des Antriebsreglers frei zuordnen.

°
1

Hinweis!
» Prozess-Ausgangsdaten sendet der PROFIBUS-Master in max. 10
Prozessdaten-Ausgangswortern (PAW) zum Slave.

» Prozess-Eingangsdaten empfdngt der PROFIBUS-Master in max. 10
Prozessdaten-Eingangswaortern (PEW) vom Slave.

7.1.1 Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-
Steuerbefehle, Ist- oder Sollwerte des Antriebsreglers ist mit der Codestelle C1511 frei kon-
figurierbar.

°
1

Hinweis!
» Die Zuordnung von Steuerwortern unterschiedlicher Geratesteuerungen ist
unzulassig.

» Wenn C1511 geandert wird, werden die Prozess-Ausgangsdaten
automatisch gesperrt um Datenkonsistenz zu gewahrleisten.

» Uber C1512 kdnnen Sie einzelne oder alle PAWs wieder freigeben.

» Um die DRIVECOM-Geratesteuerung zu aktivieren, miissen Sie einem PAW das
DRIVECOM-Steuerwort zuordnen (C1511/x = 17).

— Das DRIVECOM-Steuerwort wird auf das FIF-Steuerwort 1 abgebildet.
— Der Antriebsregler verhalt sich konform zur DRIVECOM-Zustandsmaschine (L2 46).

» Um die PROFIdrive-Geratesteuerung zu aktivieren, miissen Sie einem PAW das
PROFIdrive-Steuerwort zuordnen (C1511/x = 19).

— Das PROFIdrive-Steuerwort wird auf das FIF-Steuerwort 1 abgebildet.
— Der Antriebsregler verhalt sich konform zur PROFIdrive-Zustandsmaschine (L 51).

» Mit den FIF-Steuerwortern kénnen Sie eine erweiterte Lenze-Geratesteuerung
einrichten (L1 41).

38
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

C1511: Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1511 230644 = FIX32
1 (PAW1) 5A18p 17 siehe Tabelle unten
2 (PAW2) 3
3 (PAWS3) 4
4 (PAWA4) 5
5 (PAWS) 6
6 (PAW6) 7
7 (PAW7) 8
8 (PAWS) 9
9 (PAW9) 10
10 (PAW10) 11

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-
Steuerbefehle oder Sollwerte des Antriebsreglers ist frei konfigurierbar.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Lenze

Auswahl Normierung

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1) 16 Bits
2 FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2) 16 Bits
3 Sollwert 1 (NSET1-N1) 124000 = +480 Hz
4 Sollwert 2 (NSET1-N2) +24000 = +480 Hz
5 Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD) 24000 = +480 Hz
6 Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT) +24000 = +480 Hz
7 Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1) +24000 = +480 Hz
8 reserviert
9 Drehmoment-Sollwert/-Grenzwert (MCTRL1-MSET) 214=100 % Motor-Nennmoment
10 PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)

. Nur fiir spezielle Anwendungen.

11 PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD) [ Systemhandbuch 8200 vector
12 reserviert
13 FIF-IN.W1 16 Bits oder 0 ... 65535
14 FIF-IN.W2 16 Bits oder 0 ... 65535
15 FIF-IN.W3 0..65535
16 FIF-IN.W4 0..65535
17 DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL) 16 Bits
18 reserviert
19 PROFIdrive-Steuerwort (PROFIdrive-CTRL) 16 Bits
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Prozessdaten-Transfer

Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Freie Konfiguration der 10 Prozess-Ausgangsworter des PROFIBUS

PAW1 PAW1 —» C1511/1 =17
PAW2 PAW2 [—»C1511/2=3
PAW3 PAW3 —» C1511/3=4
% PAW4 A PAW4 —» C1511/4=5
E PAW5S B PAW5 [—» C1511/5=6
8 PAWG PAW6 —» C1511/6=7
o | PAW7 CN PAW7 —»C1511/7=8
PAWS PAW8 [—» C1511/8=9
PAW9 PAW9 —» C1511/9 = 10
PAW10 PAW10 —»{ C1511/10 = 11
Abb. 7-1
40

Lenze

T . CTRL.BO FIF-IN
E 2 CTRL.B1
oL
o |® CTRL.B2
2 L
E 3 CTRL.B13
o |2 CTRL.B14
(< CTRL.B15
E‘ 2 CTRL.BO
6le CTRL.B1
3 cTR-ee FIF-OUT
Sls CTRLB13
E % CTRLB14
a CTRL.B15
FIF-CTRL.BO C0410/1 = 200 NSET1-JOG1/3
FIF-CTRL.B1 » C0410/2 = 200 NSET1-JOG2/3
FIF-CTRL.B2 ©0410/3 = 200 | —RCTRL1-CW/CCW
- FIF-CTRL.B3 qsp  DCTRL boTRLIQSP
) C0410/4 = 200 -
“ FIF-GTRL B4 M G0410/5 = 200 |_NSET1-RFG1-STOP
FIF-CTRL.B5 » C0410/6 = 200 NSET1-RFG1-0
FIF-CTRL.B6 C0410/7 = 200 MPOT1-UP
b F FIF-CTRL.B7 » C0410/8 = 200 MPOT1-DOWN
E FIF-CTRL.BS C0410/9 =200 | —DRESERVED
:-_’ FIF-CTRL.B9 »cinn DCTRL
o FIF-CTRL.B10 TRIP-SET
FIF-CTRL.B11 I‘ TRIP-RESET DGTRL1-GINH
2 > CO410M0 = 200 I 5 R4 TRIP-SET
2 €0410/11 = 200
& » G0470/12 = 200 | DCTRL1-TRIP-RESET
Coatons = 01—
FIF-CTRL.B13 » C0410/14 = 200
FIF-CTRL 514 »{Co410/15 - 200 MCTRLIDCB
FIF-CTRLB1S FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B16 »[Coa10/17 = 200 —2CTRLI-H/RE
FIF-CTRLB17 »{C0410/18 = 200 CIRLI--OFF
RIF-CTRLB18 C0410/19 = 200 | —- oI RL1-OFF
b FIF-CTRL.B19 » C0410/20 = 200 RESERVED
: W IR e e e
FIF-CTRL.B21 C0410/22 = 200
9 FIF-CTRL.B22 » C0410/23 = 200 DCTRL1-CCW/QSP
E FIF-CTRL.B23 C0410/24 = 200 DFIN1-ON
Q FIF-CTRL.B24 FIF-RESERVED
[ FIF-CTRL.B25 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B26 FIF-RESERVED
3 FIF-CTRLB27 FIF-RESERVED
& FIF-CTRL.B28 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B29 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B30 FIF-RESERVED
FIF-CTRL.B31 FIF-RESERVED
Byte 5,6 16 Bit C0412/1 = 200 NSET1-N1
Byte 7,9 16 Bit C0412/2 = 200 | NSETT-N2
Byte 9,10 16 Bit M C0412/3 = 200 —LCTRLI-NADD
Byte 11,12 16 Bit C0412/4 = 200 |—PCTRLI-SET!
|I3y1e 13,14 16 Bit C0412/5 = 200 —PCTRLI-ACT
Byte 15, 16 16 Bit » C0412/6 = 200 —UCTRLI-MSET
Byte 17,18 16 Bit C0412/7 = 200 |—ESERVED
Byte 19, 20 16 Bit C0412/8 = 200 |—MCTRL1-VOLT-ADD
Byte 21, 22 16 Bit » G0412/9 = 200 |—MCTRL1-PHI-ADD
Byte 23, 24 e FIF-RESERVED —
[Hcostox=30... 45}——»
FIF-INW1.80 ... FIF-INW1.815 | % C0415/x = 60 ... 75—
(8 C0417/x = 60 ... 75—
; & 16 Bit [} co4t18/x =60 ... 75—
L 3
£l O—{cos12/x = 20 —
FIFINWE L~ J O Coata/x = 50 s
(O—co421/x = 50 —
[Hco410/x =50 ... 65—
FIF-INW2.80 .. FIFINW2B15 | { % C0415/x = 80 ... 95—
] C0417/x = 80 ... 95—
; ] 16 Bit [ coa18/x=80... 95—
: 3
£l3 O—coat2/x =21 ——
AFINW2 § { (O—{co419/x =51 —
(O—{co421/x =51 —
glg FIF-IN.W3 O—{costa/x =22 —
f E 16 Bit O { O—{co4t9/x=52 —
o (O—Co421/x = 52 —
g[8 FIE-INW4 O—{coat2/x=23 —
2| 16 Bit : 119/% =
Z)2 O e
8200vec512
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)

Bit Belegung
0/1 JOG-Werte (NSET1-JOG2/3 | NSET1-J0G1/3)
Bit 1 0
0 0 (0046 aktiv
0 1 JOG1(C0037)aktiv
1 0 JOG2(C0038)aktiv
1 1 JOG3(C0039)aktiv
2 Aktuelle Drehrichtung (pcTrLL-CW/CCW)

0 nichtinvertiert
1 invertiert

3 Schnellhalt (QSP) (FIF-CTRL1-QSP)
0 nicht aktiv
1  aktiv (Ablauf an QSP-Rampe C0105)
4 Hochlaufgeber stoppen (NSET1-RFG1-5TOP)
0  nicht aktiv
1  aktiv
5 Hochlaufgeber-Eingang = 0 (NSET1-RFG1-0)
0 nicht aktiv
1  aktiv (Ablauf an C0013)
6 UP-Funktion Motorpotenziometer (mpoT1-UP)
0 nicht aktiv
1  aktiv
7 DOWN-Funktion Motorpotenziometer (vpoT1-DOWN)
0 nicht aktiv
1 aktiv
8 reserviert

Reglersperre (FIF-CTRL1-CINH)

0  Regler freigegeben
1 Reglergesperrt

10 Externe Storung (FIF-CTRL1-TRIP-SET)

11 Storung zuriicksetzen (FIF-CTRL1-TRIP-RESET)
0=>1 Bitwechsel bewirkt TRIP-Reset
12/13 Parametersatze umschalten
(DCTRL1-PAR3/4 | DCTRL1-PAR2/4)
Bit 13 12
0 0 PARL
0 1 PAR2
1 0 PAR3
1 1 PAR4
14 Gleichstrombremse (MTCRL1-DCB)

0 nicht aktiv
1 aktiv

15 reserviert

FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Bit Belegung

0 Hand/Remote-Umschaltung (DCTRL1-H/Re)
0 nicht aktiv
1 aktiv

1 I-Anteil Prozessregler ausschalten (pcTRL1-1-OFF)
0 nicht aktiv
1 aktiv

2 Prozessregler ausschalten (PcTRL1-OFF)
0 nicht aktiv
1 aktiv

3 reserviert

Das Bit darf nicht beschrieben werden!

4 Prozessregler stoppen (PCTRL1-STOP)
0 nicht aktiv
1 aktiv
5 Rechtslauf/Schnellhalt (QSP) (DCTRL1-CW/QSP)
0 nicht aktiv
1 aktiv
6 Linkslauf/Schnellhalt (QSP) (DCTRL1-CCW/QSP)
0 nicht aktiv
1 aktiv
7 X3/E1 ist digitaler Frequenzeingang (DFIN1-ON)
0 nicht aktiv
1 aktiv
8 reserviert
reserviert
10 reserviert
11 reserviert
12 reserviert
13 reserviert
14 reserviert
15 reserviert

Tab.7-1 Aufbau des Parameters FIF-Steuerwort (FIF-CTRLx)

i Hinweis!

Nutzung von Bit 5 und Bit 6 im FIF-Steuerwort 2

Parametrieren Sie die Codestellen C0410/22 (DCTRL1-CW/QSP) und C0410/23
(DCTRL1-CCW/QSP) auf den Wert ”200”.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 mnze
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7 Prozessdaten-Transfer
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

7.1.2 Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworter (PEW) des Masters ist frei konfigurierbar:

» Um DRIVECOM-konforme Statusinformationen abzurufen, missen Sie einem PEW
das DRIVECOM-Statuswort zuordnen (C1511/x = 18).
Das FIF-Statuswort 1 wird auf das DRIVECOM-Statuswort abgebildet.

» Um PROFIdrive-konforme Statusinformationen abzurufen, mussen Sie einem PEW
das PROFIdrive-Statuswort zuordnen (C1511/x = 20).
Das FIF-Statuswort 1 wird auf das PROFIdrive-Statuswort abgebildet.
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Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

C1510: Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

Code

c1510

Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
230654 = FIX32
1 (PEW1) 5A19n 18 siehe Tabelle unten
2 (PEW2) 3
3 (PEW3) 4
4 (PEW4) 5
5 (PEWS5) 6
6 (PEW6) 7
7 (PEW7) 8
8 (PEWS) 9
9 (PEW9) 10
10 (PEW10) 11

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworter (PEW) des Masters ist frei konfigurierbar.

Auswahl

O 00 N OO0 1T h W N

=
o

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET)
Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)

Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)
Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT)
FIF-OUT.W1

FIF-OUT.W2

FIF-OUT.W3

FIF-OUT.W4

DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT)
PROFIdrive-Steuerwort (PROFIdrive-CTRL)
PROFIdrive-Statuswort (PROFIdrive-STAT)

Lenze

Normierung

16 Bits

16 Bits

+24000 = +480 Hz

124000 =+480 Hz

214=100 % Gerate-Nennstrom
+24000 = +480 Hz

124000 = +480 Hz

124000 = +480 Hz

+214=+100 % Motor-Nennmoment

16383 =565 VDC bei 400 V-Netz
16383 =325 VDC bei 230 V-Netz

124000 =+480 Hz
124000 = +480 Hz

16 Bits oder 0 ... 65535
16 Bits oder 0 ... 65535
0..65535

0..65535

16 Bits

16 Bits

16 Bits

16 Bits
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Prozessdaten-Transfer

Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

FIF-OUT
CTRL.BO | o
CTRL.B1 3| E
=z 0
CTRL.B2 s
> 2
£
CTRL.B13 2| s
GTRLB14 2|6
CTRL.B15 ez
STAT.BO 2| e
STATB1 g
»
STAT.B2 @l
> N 2
STATB13 g |2
STATB14 2|o
& |
STATB15 [
CTRL.BO o | &
CTRL.B1 g "-.-’
FIF-IN N CTRL.B2 R g
CTRL.B13 3 §
CTRL.B14 % E
CTRL.B15 a
STAT.BO o | &
NSET1 STAT.B1 ?i s
PCTRL1 STAT.B2 o | <
MCTRL1 N R 3
DCTRL1 STATB13 s |8
>
STATB14 g |2
Z|z
STATB15 a
FIF-STAT.BO 5| -
FIF-STAT.B1 &l
N N =
@
FIF-STAT.B14 S|
= ™S
FIF-STAT.B15 &
FIF-STAT.B16 o
2|
FIF-STAT.B17 5|k
7
FIF-STAT.B30 P
< | =
FIF-STAT.B31 &
MCTRL1-NOUT+SLIP | PPy » Bye5,6
MCTRL1-NOUT | 16 Bt » Byte7,8
MCTRL1-IMOT 16 Bit » Byt 9,10
POTRLI-ACT, 16 Bit » Byte 11,12
PCTRLI1-SET1 16 Bit »{ Byte 13, 14,
PCTRL1-OUT , 16 Bit » Byte 15,16
MCTRL1-MOUT | 16 Bit »{ Byte 17, 18
MCTRL1-DCVOLT | 16 Bit »{Byte 19, 20
NSET1-RFG1-IN 16 Bit »{Byte 21,22
NSET1-NOUT | 16 Bit » Byte 23, 24
STAT1
D_ Cod17/1 STAT1.B0 FIF-OUT.W1.B0 | -
: : < | E
H—H | = oo —n & | 2
&
HH o776 STAT1.B15 FIF-OUT.W1.B15 e E
@ -
w
O co421/3 16 Bit
STAT2
- coamen STAT2.80 FIF-OUT.W2.80 | N
H [-e] ;
&
D_ Co418/16 STAT2.B15 FIF-OUT.W2.B15 | e E
&
[
O coaz1/4 16 Bit
o
8|2
o | B
O cosz15 > 16 Bit |—> & |2
2|9
o | v
™
=
8|2
S E
O coaz21/6 > 16 Bit |—> 5|2
2|9
& | &
'S
Abb. 7-2

C1510/1 = 18 [—>» PEW1 PEWA
C1510/2=3 |—>» PEW2 PEW2
C1510/3=4 |—>» PEW3 PEW3
C1510/4 =5 |—>» PEW4 A PEW4 4
C1510/56=6 [—>» PEW5 B PEW5 %
C1510/6 =7 |—>» PEW6 PEW6 g
C1510/7 =8 |—>» PEW7 CN PEW7 |o
C1510/8=9 |—>» PEW8 PEW8
C1510/9 =10 _—» PEW9 PEW9
C1510/10 = 11|—>» PEW10 PEW10
8200vec513

Freie Konfiguration der 10 Prozess-Eingangsworter des PROFIBUS

Lenze
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FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

Bit
0

0

1
1

0

1
2

0

1
3

0

1
4

0

1
5

0

1
6

0

1
7

0

1
11..8

Bit

12

0

1
13

0

1
14

0

1
15

0

1

Belegung
Aktueller Parametersatz Bit 0 (DCTRL1-PAR-BO)

Parametersatz 1 oder 3 aktiv
Parametersatz 2 oder 4 aktiv

Impulssperre (DCTRL1-IMP)
Leistungsausgange freigegeben
Leistungsausgange gesperrt
Imax-Grenze (MCTRL1-IMAX)

(Wenn C0014 = 5: Drehmoment-Sollwert)

nicht erreicht
erreicht

Ausgangsfrequenz = Frequenz-Sollwert
(DCTRL1-RFG1=NOUT)
falsch

wahr

Hochlaufgeber-Eingang 1 = Hochlaufgeber-Aus-
gang 1 (NSET1-RFG1-1=0)

falsch
wahr

Qmin-Schwelle (PcTRL1-QMIN)

nicht erreicht
erreicht

Ausgangsfrequenz = 0 (DCTRL1-NOUT=0)

falsch
wahr

Reglersperre (DCTRLL-CINH)

Regler freigegeben
Regler gesperrt

Geratezustand (DCTRL1-STAT*1... STAT*8)

11 10 9 8

0 0 0 0 Gerdte-Initialisierung

0 0 1 0 Einschaltsperre

0 0 1 1 Betriebgesperrt

0 1 0 0 Fangschaltungaktiv

0 1 0 1 Gleichstrombremse aktiv
o 1 1 Betrieb freigegeben

Meldung aktiv

o
[
[

o ro

Stoérung aktiv

1 1 1 1
lich

Ubertemperatur-Warnung (DCTRL1-OH-WARN)

keine Warnung
Omax - 10 °C erreicht

Zwischenkreis-Uberspannung (DCTRL1-0V)

keine Uberspannung
Uberspannung

Drehrichtung (bcTrL1-CCW)

Rechtslauf
Linkslauf

Betriebsbereit (DCTRL1-RDY)

nicht betriebsbereit (Stérung)
betriebsbereit (keine Stérung)

Tab. 7-2

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Prozessdaten-Transfer 7
Lenze-Geratesteuerung

Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Bit
0

10

11

Keine Kommunikation mit Grundgerat mog-

12

13

14

15

Lenze

Belegung
Aktueller Parametersatz Bit 1 (DCTRL1-PAR-B1)

Parametersatz 1 oder 2 aktiv
Parametersatz 3 oder 4 aktiv

TRIP, Qnmin oder Impulssperre aktiv (DCTRL1-TRIP-QMIN-IMP)

falsch
wahr

PTC-Warnung aktiv (DCTRL1-PTC-WARN)

falsch
wahr

reserviert
Dieses Bit darf nicht beschrieben werden!

C€0054 < C0156 und Qp,in-Schwelle erreicht
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

falsch
wahr

C0054 < C0156 und NSET1-RFG1-1=0
(DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG-1=0)

falsch
wahr

LP1-Warnung (Fehler in Motorphase) aktiv
(DCTRL1-LP1-WARN)

falsch
wahr

f < finin (NSET1-C0010... C0011)

falsch
wahr

TRIP aktiv (DCTRL1-TRIP)

falsch
wahr

Motor lauft (DCTRL1-RUN)

falsch
wahr

Motor lauft rechts (DCTRL1-RUN-CW)

falsch
wahr

Motor lauft links (DCTRL1-RUN-CCW)

falsch
wahr

reserviert

reserviert

C0054 > C0156 und NSET1-RFG1-1=0
(DCTRL1-(IMOT>ILIM)-RFG-I=0)

falsch
wahr

reserviert

Aufbau des Parameters FIF-Statuswort (FIF-STATx)
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7 Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Zustandsmaschine

7.2 DRIVECOM-Steuerung

7.2.1 DRIVECOM-Zustandsmaschine

Die Steuerinformation wird vom Funktionsmodul liber das Steuerwort vorgegeben.

» Die Antriebsregler haben die standardisierten Geratezustande nach
DRIVECOM-Profil 20.

» Die Informationen liber den augenblicklichen Geratezustand sind im
DRIVECOM-Parameter "Statuswort” abgelegt.

» Befehle im DRIVECOM-Parameter "Steuerwort” konnen den Geratezustand
wechseln. Diese Befehle sind in der Abbildung durch Pfeile dargestellt.

13
l Stérung wurde erkannt
Storungsreaktion aktiv
Gerit einschalten Statuswort xxxx xxxx x0xx 1111
automatisch, wenn
, Stérungsreaktion abgeschlossen
Nich einschaltbereit Stérung
Statuswort xxxx xxxx x0xx 0000 Statuswort xxxx xxxx x0xx 1000
automatisch, wenn 14
Initialisierung abge- Reset Stérung
schlossen
XXXX XXXX OXXX XXXX

Elnschaltsperre XXXX XXXX 1XXX XXXX

Statuswort xxxx xxxx x1xx 0000 12
9
10 Spannung sperren
Spannung Spe”en 2 . XfXX XXXX XzXXpXXOX Spannung Spe’ren
XXXX XXXX XXXX XXOX Stillsetzen XXXX XXXX XXXX XX01
XXXX XXXX XXXX X110 oder
. . 7 Schnellhalt (OSP) abge-
Einschaltbereit Schnellhalt (QSP) schlossen
Statuswort xxxx xxxx x01x 0001 XXXX XXXX XXXX X01x
8
H 3 6
Stillsetzen Einschalten Stillsetzen
XXXX XXXX XXXX
X110 XXXX XXXX XXXX X111 | XXXX XXXX XXXX X110
Eingeschaltet
Statuswort xxxx xxxx x01x 0011
4 X . 5
Betrieb freigeben Betrieb sperren
XXXX XXXX XXXX 1111 und XXXX XXXX XXXX 0111 oder
Geschw.-Istwert <>0* Geschw.-Istwert =0 *
] Betrieb freigegeben Schnellhalt (QSP) aktiv
Statuswort xxxx xxxx x01x 0111 Statuswort xxxx xxxx x00x 0111
11
Schnellhalt (QSP)
"HLG sperren” wird auf Schnell- XXXX XXXX XXXX XO1X

halt (QSP) abgebildet.

Abb. 7-3

46

Zustandsdiagramm DRIVECOM-Geratesteuerung
*  Gilt nur fiir 821X, 8200 vector bei aktiver automatischer Gleichstrombremse (C0106,

€2106 <> 0)
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Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Steuerwort

7.2.2 DRIVECOM-Steuerwort
Bit Bedeutung
0 Befehl ”"Einschalten”

0 Befehl "Stillsetzen” aktiv
1 Befehl "Einschalten” aktiv

Befehl "Spannung sperren”

0 Befehl "Spannung sperren” aktiv

1 Befehl "Spannung sperren” nicht aktiv

Befehl ”Schnellhalt (QSP)”

0 Befehl "Schnellhalt (QSP)” aktiviert
1 Befehl "Schnellhalt (QSP)” nicht aktiv

Befehl "Betrieb freigeben”

0 Befehl "Betrieb sperren” aktiv
1 Befehl "Betrieb freigeben” aktiv

Befehl "HLG sperren”

Sperren des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1). Die Schnellhalt-Funktion (QSP) wird ausgel6st; der An-
trieb verlasst den Gerdtezustand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 3 negiert (FIF-CTRL1-QSP)

0 "HLG sperren” aktiv
1 "HLG sperren” nicht aktiviert

Befehl "HLG stoppen”

Ausgang des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1) wird "eingefroren”; der Antrieb verlasst den Geratezu-
stand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 4 negiert (NSET1-RFG1-STOP)

0 "HLG stoppen” aktiv

1 "HLG stoppen” nicht aktiviert

Befehl ”"HLG null”

Eingang des Hochlaufgebers (NSET1-RFG1) auf O setzen. = Gefiihrter Ablauf an der in C0013 einge-
stellten Flanke; der Antrieb verlasst den Geratezustand nicht.

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 5 negiert (NSET1-RFG1-0)

0 "HLG null” aktiv
1 "HLG null” nicht aktiv

0=>1

10
11
12
13
14
15

Tab.7-3

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

TRIP-RESET
Zuriicksetzen einer Stérung (TRIP)

Bit-Wechsel bewirkt TRIP-RESET

DRIVECOM reserviert

DRIVECOM reserviert

DRIVECOM reserviert

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 10 (FIF-CTRL1-TRIP-SET)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 12 (DCTRL1-PAR2/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 13 (DCTRL1-PAR-3/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 14 (MCTRL1-DCB)
unbenutzt

Aufbau des Parameters "DRIVECOM-Steuerwort” (DRIVECOM-CTRL)

Lenze 47
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Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung
DRIVECOM-Statuswort

DRIVECOM-Statuswort

Bit

10

11

12
13
14
15

Bedeutung
Status Geratezustand "Einschaltbereit”

Zustand geringer "Einschaltbereit”
Zustand mindestens "Einschaltbereit”

Status Geratezustand "Eingeschaltet”

Zustand geringer "Eingeschaltet”
Zustand mindestens “Eingeschaltet”

Status Geratezustand "Betrieb freigegeben”

Zustand geringer "Betrieb freigegeben”
Zustand "Betrieb freigegeben”

Status Geratezustand "Stérung”

Keine Stérung (TRIP)
Stérung (TRIP) aktiv

Status Befehl "Spannung sperren”

Befehl liegt an
Befehl liegt nicht an

Status Befehl ”Schnellhalt (QSP)”

Befehl liegt an
Befehl liegt nicht an

Status Geratezustand "Einschaltsperre”

Zustand "Einschaltsperre” nicht aktiv
Zustand "Einschaltsperre” aktiv

Sammelwarnung

Keine Warnung
Warnung (Ubertemperatur) aktiv

Sammelmeldung

Automatisches Setzen und Zurlicksetzen von Impulssperre (IMP) im Geratezustand "Betrieb freigege-

ben”.
Mégliche Ursachen: Unterspannung, Uberspannung oder Uberstrom.

Keine Meldung
Meldung IMP aktiv

Bus-Zugriffsberechtigung
immer
Status Drehzahl-/Frequenz-Abweichung

HLGein < > HLG,ys
HLGejn = HLG,ys

Status DRIVECOM-Drehzahl-Begrenzung
immer

Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 0 (DCTRL1-PAR-BO)
Abbildung von FIF-Statuswort 2 (FIFSTAT2), Bit 0 (DCTRL1-PAR-B1)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIFSTAT1), Bit 2 (MCTRL1-IMAX)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 5 (PCTRL1-OMIN)

Lenze
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7.24

Bit-Steuerbefehle

Befehl
Stillsetzen

Einschalten
Betrieb freigeben

Betrieb sperren
Spannung sperren

Schnellhalt (QSP)

Reset-Storung

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Bit-Steuerbefehle

Bedeutung

Aus verschiedenen Geratezustanden = "Ein-
schaltbereit”

Ubergang = "Eingeschaltet”

Ubergang ="Betrieb freigegeben”

Die Reglersperre (CINH) wird aufgehoben.
Ubergang = "Eingeschaltet”

Es wird Reglersperre (CINH) ausgel6st.
Ubergang = "Einschaltsperre”

Es wird Reglersperre (CINH) ausgelst.
Ubergang = "Einschaltsperre”

War der Antrieb freigegeben = gefiihrter Ablauf

an der Schnellhalt-Rampe.

Stoérung zurlicksetzen
Liegt keine Storung mehr an, automatisch =
"Einschaltsperre”.

Reset Stérung
HLG null

HLG stoppen

HLG sperren
Betrieb freigeben
Schnellhalt (QSP)
Spannung sperren
Einschalten

Lenze

Prozessdaten-Transfer 7

DRIVECOM-Steuerung
Bit-Steuerbefehle

Die Bit-Steuerbefehle des Steuerwortes sind abhangig von anderen Bit-
Stellungen. Der Befehl wird nur bei folgenden Bit-Mustern ausgefiihrt:

Bits des Steuerwortes

Hinweis
5 4 3 2 1 0

X x x 1 1 o0 1: Bit
gesetzt

1 0: Bitnicht
gesetzt

X X X X 0 X Xx: Bit
beliebig
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7 Prozessdaten-Transfer
DRIVECOM-Steuerung

Der aktuelle Gerdtezustand ist eindeutig in den Bits 0 ... 6 des Status-

Bits des Statuswortes

Status-Bits
7.2.5 Status-Bits
Status-Bits
wortes codiert:
Geratezustand Bedeutung 6 5 4
Nicht einschaltbereit Antriebsregler ist bei der Initialisierung und noch 0 X X
nicht betriebsbereit.
Nach Initialisierung automatisch = "Einschaltbe-
reit”
Einschaltsperre Antriebsregler gesperrt (CINH). 1 X X
Wartet auf Befehl "Stillsetzen”.
Einschaltbereit Antriebsregler gesperrt (CINH). 0 1 x
Wartet auf Befehl "Einschalten”.
Eingeschaltet Antriebsregler gesperrt (CINH). 0 1 x
Wartet auf Befehl "Betrieb freigeben”.
Betrieb freigegeben  Antriebsregler freigegeben (CINH). 0 1 X
Automatisch kann Impulssperre gesetzt werden.
Storungsreaktion Stérung (TRIP) erkannt, eine zeitbehaftete, 0 X X
aktiv fehlerabhdngige Reaktion wird durchgefiihrt.
AnschlieBend automatisch = ”Stérung”
Stérung Antriebsregler ist im Geratezustand "Stérung”. 0 x X
Schnellhalt (QSP) Befehl ”"Schnellhalt (QSP)” wurde im Geratezu- 0 0 X

aktiv stand "Betrieb freigegeben” gesendet = gefiihrter

Ablauf an der Schnellhalt-Rampe.

Nach dem Ablauf automatisch = "Einschaltsperre”

50

Einschaltsperre
Schnellhalt (QSP)
Spannung sperren
Stérung

Betrieb freigegeben
Eingeschaltet
Einschaltbereit

Lenze

3
0

Hinweis
0
0 1 Bit
gesetzt
0

1 0 Bitnicht

gesetzt
1
1 x Bit
beliebig
1
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7.3 PROFIdrive-Steuerung
7.3.1 PROFIdrive Zustandsmaschine
Beispiel:

Zustandsinformation durch Parameter "Statuswort

Bit 15 ... 0 (bindre Darstellung)

Befehl / Steuerwort:

AUS1 / xxxx X1XX XXXX X110
AUS2 / xXXX X1XX XXXX XX0X
AUS3 / xxxx X1xx XXxX X01x
Befehle / Prioritat:

AUS2 / hochste Prioritat
AUS3

AUS1 / niedrigste Prioritét

Prozessdaten-Transfer
PROFIdrive-Steuerung
PROFIdrive Zustandsmaschine

” Stérung wurde er-
kannt

Storungsreaktion aktiv
Statuswort xxxx xxxx x0xx 1111
automatisch, wenn St6-
rungsreaktion abge-
schlossen ist

Storung

Statuswort xxxx xxxx x0xx 1xxx

5 Einschaltsperre
7 Statuswort xxxx xxxx x1xx 0000

AUS1

automatisch, wenn Initialisierung
abgeschlossen ist

A

Gerdte einschalten

_ AUS2/AUS3
N

Nicht einschaltbereit

Statuswort xxxx xxxx x0xx x000

Y

AUS1

A

AUS2 / AUS3 Einschaltbereit

Statuswort xxxx xxxx x0xx x001

Einschaltwarnung
XXXX XIXX XXXX X111

A

AUS2 / AUS3 Betriebsbereit === >

Statuswort xxxx xxxx xxxx x011

AUS1

Betrieb freigeben
XXXX XIxxX xxxx 1111
und

Vist <> 0

A4

Betrieb sperren
XXXX X1xx xxxx 0111

oder
Vist =0

Vist =0

Betrieb freigegeben AUS1 AUS1 aktiv

( AUS2 Statuswort xxxx xxxx xxxx x111 771 Statuswort xxxx xxxx xx11 x001

iAUS?:

Vist =0 AUS3 aktiv

Statuswort xxxx xxxx xx0x x111 Vist :

Geschwindigkeits-Istwert

Abb. 7-4 Zustandsdiagramm PROFIdrive-Steuerung

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Lenze
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7.3.2

52

Prozessdaten-Transfer
PROFIdrive-Steuerung

PROFIdrive-Steuerwort

PROFIdrive-Steuerwort

Bit

10

11
12
13
14
15

Bezeichnung
AUS1

AUS2
AUS3
Betrieb freigegeben

HLG sperren

HLG stoppen
Sollwert sperren
Reset-Storung

Tippen 1
Tippen 2
Fiihrung vom AG

Hersteller
Hersteller
Hersteller
Hersteller
Hersteller

Beschreibung

0 = AUS1 aktiv; HLG null, Reglersperre bein =0
1 = AUS1 nicht aktiv

0 = AUS2 aktiv
1 = AUS2 nicht aktiv

0 = AUS3 aktiv
1 = AUS3 nicht aktiv

0 = Betrieb sperren
1 = Betrieb freigeben

Sperren des Hochlaufgebers.

Die Schnellhalt-Funktion (QSP) wird ausgeldst, ohne dass der Antrieb den Gera-
tezustand verlasst.

0 = HLG sperren (Schnellhalt (QSP))

1 = HLG sperren nicht aktiv

frei (Abbildung auf Bit FIF-CTRL.B4 negiert)
frei (Abbildung auf Bit FIF-CTRL.B5 negiert)

Zurlicksetzen einer Stérung (TRIP).
Hierzu muss ein Bit-Wechsel von 0 nach 1 erfolgen.

nicht benutzt
nicht benutzt

0 = keine Fiihrung vom AG
1 = Fithrung vom AG

Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 7 (MPOT1-DOWN)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 12 (DCTRL1-PAR2/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 13 (DCTRL1-PAR3/4)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 14 (MCTRL1-DCB)
Abbildung auf FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1), Bit 15 (reserviert)
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7.3.3 PROFIdrive-Statuswort
Bit Bezeichnung
0 Einschaltbereit
1 Betriebsbereit
2 Betrieb freigegeben
3 Stérung (TRIP)
4 AUS2
5 AUS3
6 Einschaltsperre
7 Warnung
Reserviert
Fiihrung gefordert
10 SOLLWERT-ERREICHT
11 Reserviert
12 Hersteller
13 Hersteller
14 Hersteller
15 Hersteller

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Prozessdaten-Transfer
PROFIdrive-Steuerung
PROFIdrive-Statuswort

Beschreibung
Geratezustandsinformation

0 = Zustand geringer "Einschaltbereit”

1 = Zustand mindestens "Einschaltbereit”
Geratezustandsinformation

0 = Zustand geringer "Betriebsbereit”

1 = Zustand mindestens "Betriebsbereit”
Gerdtezustandsinformation

0 = Zustand geringer "Betrieb freigegeben”
1 = Zustand "Betrieb freigegeben”
Geratezustandsinformation

0 = keine Stoérung (TRIP)

1 = Stérung (TRIP) aktiv

Information liber Befehl "AUS2”

0 = Befehl liegt an

1 = Befehl liegt nicht an

Information lber Befehl "AUS3”

0 = Befehl liegt an

1 = Befehl liegt nicht an
Geratezustandsinformation

0 = Zustand "Einschaltsperre” nicht aktiv
1 = Zustand "Einschaltsperre” aktiv
Sammelwarnung

0 = keine Warnung

1=Warnung

Immer 1

1

Status der Drehzahl-/Frequenz-Abweichung
0 = HLGgin <> HLG 3¢
1 = HLGagin, = HLG 346

0

Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 14 (DCTRL1-CCW)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 15 (DCTRL1-RDY)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 2 (MCTRL1-IMAX)
Abbildung von FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1), Bit 5 (PCTRL1-QMIN)
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Parameterdaten-Transfer

Parameterdaten-Transfer

PROFIBUS uibertragt zwischen dem Leitrechner (Master) und den am Bus teilnehmenden
Antrieben (Slaves) Parameterdaten und Prozessdaten. Die Daten werden in Abhdngigkeit
ihres zeitkritischen Verhaltens liber entsprechende Kommunikationskanale Gbertragen.
» Parameterdaten werden lber den Parameterdaten-Kanal tibertragen.

— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal

— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-VO / DP-V1)

» Uber den Parameterdaten-Kanal wird der Zugriff auf alle Lenze-Codestellen
ermoglicht.

Das Ubertragen von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.

Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Diagnose-Informationen und
Motordaten.

° . .
1|1 Hinweis!
Das zyklische Beschreiben von Codestellen tiber den PROFIBUS ist nur zulassig,

wenn die automatische Parametersatz-Speicherung des Antriebsreglers C0003
deaktiviert ist (Wert 0).
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8.1

8.1.1

8.1.2

8.1.3

Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Adressierung der Parameterdaten

DRIVECOM Parameterdaten-Kanal

Der DRIVECOM Parameterdaten-Kanal ...

» ermoglicht die Parametrierung und Diagnose des Antriebreglers.

» erlaubt den Zugriff auf alle Lenze-Parameter (Codestellen).

» belegt zusatzlich 4 Worter der Ein- und Ausgangsdatenworter im Master.
>

ist fir beide Ubertragungsrichtungen identisch aufgebaut.

Adressierung der Parameterdaten

Die Parameterdaten werden Uiber Codestellen adressiert, die Sie in dieser Dokumentation
fir das Funktionsmodul und in der betreffenden Dokumentation lhres Antriebsreglers als
Codetabelle aufgelistet finden.

Adressierung der Lenze-Parameter

Beim DRIVECOM Parameterdaten-Kanal werden die Parameter eines Gerates nicht direkt
uber Lenze-Codestellennummern adressiert, sondern tiber Index (Byte 3, Byte 4) und Sub-
index (Byte 2).

Die Umrechnung erfolgt liber einen Offset (245754e; / 5FFFhex):

Adressierung der Lenze-Codestellen Beispiel fiir C0001 (Bedienart)
o PROFIBUS-Index = o PROFIBUS-Index =
24575 - Lenze-Codestelle 24575 -1 =24574
® PROFIBUS-DP-Indexpey = ® PROFIBUS-DP-Indexpey =
5FFFhex - Lenze-Codestellepey 5FFFhex - 1hex = S5FFEhex

Lenze-Parameter werden hauptsdchlich im Festkommaformat dargestellt (Datentyp
"Integer32” mit vier dezimalen Nachkommastellen). Deshalb muss der Wert des Parame-
ters/Codestelle mit 10000 multipliziert werden, um ganzzahlige Werte zu erhalten.

Der Parameterwert wird in die Nutzdaten (Bytes 5 ... 8) des Telegramms eingetragen.
Beispiel:

C0039 (JOG) = 150.4 Hz einstellen.

» 150.4 x 10000 = 1504000 (0016F300hey)

» Der resultierende Parameterwert wird in die Nutzdaten eintragen.

Telegrammaufbau

Das Telegramm des DRIVECOM Parameterdaten-Kanals besteht aus insgesamt 8 Bytes.
Im weiteren Verlauf dieser Dokumentation werden die einzelnen Bytes ausfuihrlich be-
schrieben.

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Byte 1: Service Auftrags- und Antwortsteuerung fiir den Parameterdaten-Kanal

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1

7/6/5/43|2|1|0| AnordnungderBits0...7inByte 1

Auftrag

2| 1|0 | Auftragan den Antriebsregler. Die Bits werden nur vom Master gesetzt.
® 000 = kein Auftrag

e 001 = Read-Auftrag (Daten vom Antriebsregler lesen)

e 010 = Write-Auftrag (Daten zum Antriebsregler schreiben)

3 reserviert

Datenlidnge

5|4 Lange der Daten in den Bytes 5 ... 8 (Data/Error 1 ... 4)
e (00=1Byte

e 01=2Bytes

® 10 =3 Bytes

e 11=4Bytes

Handshake

B Kennung, dass ein neuer Auftrag anliegt.
e Dieses (Toggle-)Bit wird vom Master bei jedem neuen Auftrag gewechselt.
e Der Antriebsregler kopiert das Bit in sein Antwort-Telegramm.

7 Status

Statusinformation vom Antriebsregler zum Master bei der Auftragsbestatigung.
Mit diesem Bit wird dem Master mitgeteilt, ob der Auftrag ohne Fehler ausge-
fihrt wurde.
e 0 = Auftrag ohne Fehler ausgefiihrt.
e 1 = Auftrag nicht ausgefiihrt. Ein Fehler ist aufgetreten. Interpretieren Sie die

Daten in den Bytes 5 ... 8 (Data/Error) als Fehlerinformation.

3 59 (Fehlercodeliste)

Beispiele fiir Byte 1:
» Read-Auftrag

Bit 7 Bit 0
0 X 1 1 0 0 0 1
”1” (Read)
reserviert
”3” (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)

» Write-Auftrag

Bit 7 Bit 0
0 X 0 1 0 0 1 0
"2” (Write)
reserviert
"1” (Datenldnge 2 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)
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Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Byte 2: Subindex

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1

Eine Zusatzadressierung uber den Subindex ist bei denjenigen Codestellen notwendig, die
eine Subcodestelle aufweisen (siehe Codetabelle).

Beispiel:
Codestelle C0039 / Subcode 3 adressiert "NSET JOG” (50 % = Lenze-Einstellung)

Byte 3 / 4: Index

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error 1

Die Auswahl des Parameters oder der Lenze-Codestelle erfolgt mit diesen 2 Bytes nach der
Formel:

Index = 24575 - Lenze-Codenummer

Beispiel:

Der Parameter C0012 (Hochlaufzeit) soll angesprochen werden:
> 24575-12 = 24563 = 5FF3pey

» Eintragin Byte 3 (High Byte): 5Fpex

» Eintragin Byte 4 (Low Byte): F3}ex
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Telegrammaufbau

Bytes 5 ... 8: Parameterwert (Data) / Fehlerinformation (Error)

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data4/ Data3/ Data2/ Datal/
High Byte Low Byte Error 4 Error 3 Error 2 Error1

Der Zustand des (Status-)Bit 7 im Byte 1 (Auftrag) bestimmt die Bedeutung dieses Daten-
feldes:

Bedeutung der Bytes 5 ... 8, wenn ...

Bit7=0 Bit7=1
Parameterwert (Data 1...4) Fehlerinformation (Error 1 ... 4) bei einem ungiiltigen
Zugriff.

[ 59 (Fehlercodeliste)

Parameterwert (Data)

Je nach Datenformat belegt die Lange des Parameterwertes 1 bis 4 Bytes. Die Datenablage
erfolgt im Motorola-Format, d. h. zuerst das High Byte / High Wort, dann das Low Byte /
Low Wort.

Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
High Wort Low Wort
Doppelwort

Belegung der Bytes 5 ... 8 mit Parameterwerten von unterschiedlicher Lange:

Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterwert
(Linge 1) 00 00 00
Parameterwert (Linge 2) 00 00

Parameterwert (Linge 4)

Hinweis!
Strings oder Datenblocke konnen nicht tibertragen werden.

-
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8.1.4 Fehlercodes (DRIVECOM)
Data 1 Data 2 Data 3
0x06 0x03 0x00
0x06 0x05
0x06 0x05
0x06 0x05
0x06 0x05
0x06 0x06
0x06 0x07
0x06 0x08
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00
0x08 0x00 OxFE

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Data 4
0x00
0x10
0x11
0x12
0x13
0x00
0x00
0x00
0x00
0x20
0x21
0x22
0x30

0x31
0x32
0x33
0x34
0x35
0x36
0x41

0x42
0x43
0x01

Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Fehlercodes (DRIVECOM)

Bedeutung

keine Zugriffs-Berechtigung
unzuldssiger Auftrags-Parameter
ungiiltiger Subindex

Datenldange zu groR

Datenlange zu klein

Objekt ist kein Parameter

Objekt existiert nicht

Datentypen stimmen nicht lberein
Auftrag nicht ausfiihrbar

Auftrag momentan nicht ausfiihrbar
nicht ausfiihrbar, da Lokalsteuerung
nicht ausfiihrbar, wegen Geratezustand

Wertebereich verlassen/Parameter kann nur bei Reglersperre verédn-
dert werden

Wert des Parameters zu grof

Wert des Parameters zu klein
Sub-Parameter aufRerhalb des Wertebereichs
Wert des Sub-Parameters zu grof}

Wert des Sub-Parameters zu klein
maximaler Wert kleiner minimaler Wert

Kommunikations-Objekt kann nicht auf Prozessdaten abgebildet
werden

Lange der Prozessdaten Uiberschritten
allgemeine Kollision mit anderen Werten
ungiltiger Service (kein Lese- oder Schreibauftrag)
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Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter lesen

Parameter lesen

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.
2. Adresse des gewlinschten Parameters in die Felder "Index” und "Subindex”
eintragen (DP-Ausgangsdaten).
3. Auftragim Service-Byte = Read-Auftrag
Der Zustand des Handshake-Bit im Service-Byte muss gewechselt werden (DP-Aus-
gangsdaten).
4. Prifen, ob das Handshake-Bit im Service-Byte bei den DP-Eingangsdaten und
DP-Ausgangsdaten identisch ist.
Ist das Handshake-Bit identisch, wurde die Antwort empfangen.
Es ist sinnvoll, hierbei eine Zeitiiberwachung zu implementieren.
5. Prifen, ob das Status-Bit im Service-Byte gesetzt ist.
Status-Bit ist nicht gesetzt: Das Feld "Data/Error” enthdlt den gewiinschten Parame-
terwert.
Status-Bit ist gesetzt: Der Leseauftrag wurde nicht fehlerfrei ausgefiihrt. Im Feld
"Data/Error” befindet sich die Fehlerinformation.
Beispiel:
Die Kiihlkorpertemperatur (43 °C) des Antriebsreglers soll gelesen werden (C0061).
» Byte 1: Auftrag
Bit 7 Bit 0
o X 1 1 o o o0 1
”1” (Read)
reserviert
”3” (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake
Status (nur bei Telegrammantwort relevant)
» Byte 2: Subindex
Subindex = 0, weil in der Codestelle C0061 kein Subindex vorhanden ist.
> Byte 3/4:Index
Index = 24575 - Codestellen-Nr.
Index = 24575 - 61 = 24514 = 5FC2pey (5Fhex = High Byte, C2pex = Low Byte)
» Bytes5...8: Daten (im Antworttelegramm enthalten)

Data 1...4 =43 °C x 10000 = 430000 (FIX32) = 00068FBOpey
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Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter lesen

Ergebnis:

» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1
(High Byte) (Low Byte)
01pex 00hex 5|:hex czhex 00hex 00hex 00hex 00hex
00000001y, 00000000y, 01011111y, 11000010p, 00000000p, 00000000y, 00000000p, 00000000y,

Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit in der Antwort (Bit 6 hier: 0 > 1)

» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1l
(High Byte) (Low Byte)
30pex 00hex 5Fhex C2pex 00pex 06hex 8Fhex BOpex
00110000, 00000000 01011111pj, 11000010 00000000, 00000110y 10001111y, 10110000y
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8 Parameterdaten-Transfer
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter schreiben

8.1.6 Parameter schreiben

Prinzipielle Vorgehensweise

1. Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.

2. Adresse des gewlinschten Parameters in die Felder "Index” und "Subindex”
eintragen (DP-Ausgangsdaten).
Parameterwert in das Feld "Data/Error” eintragen.

4. Auftragim Service-Byte = Write-Auftrag
Der Zustand des Handshake-Bit im Service-Byte muss gewechselt werden (DP-Aus-
gangsdaten).

5. Priifen, ob das Handshake-Bit im Service-Byte bei den DP-Eingangsdaten und
DP-Ausgangsdaten identisch ist.
Ist das Handshake-Bit identisch, wurde die Antwort empfangen.
Es ist sinnvoll, hierbei eine Zeitliberwachung zu implementieren.

6. Priifen, ob das Status-Bit im Service-Byte gesetzt ist.
Status-Bit ist nicht gesetzt: Der Schreibauftrag wurde fehlerfrei ausgefiihrt.
Status-Bit ist gesetzt: Der Schreibauftrag wurde nicht fehlerfrei ausgefuhrt. Im Feld

"Data/Error” befindet sich die Fehlerinformation.
Beispiel:
Die Hochlaufzeit (C0012) des Antriebsreglers soll auf 20 s eingestellt werden.
» Byte 1: Auftrag

Bit 7 Bit 0
0 X 1 1 0 0 1 0
"2" (Write)
reserviert
”3” (Datenldnge 4 Bytes)
Handshake

Status (nur bei Telegrammantwort relevant)

» Byte 2: Subindex
Subindex = 0, weil in der Codestelle C0012 kein Subindex vorhanden ist.
» Byte 3 /4:Index
Index = 24575 - Codestellen-Nr.
Index = 24575 - 12 = 24563 = 5FF3oy (5Fhex = High Byte, F3jex = Low Byte)

» Bytes5...8:Daten
Datal..4=205x10000 = 200000 (FIX32) = 00030D40pex

62 l-enze EDS82ZAFPC201 DE 4.0



Parameterdaten-Transfer 8
DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
Parameter schreiben
Ergebnis:
» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1
(High Byte) (Low Byte)
T2pex 00hex 5|:hex |:3hex 00pex 03pex ODhex 40pex
01110010pjn 00000000y 01011111y, 11110011y, 00000000pn 00000011y, 00001101y 01000000y
Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit (Bit 6 hier: 0 > 1)
» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Service Subindex Index Index Data 4 Data 3 Data 2 Data 1
(High Byte) (Low Byte)
40pex 00pex 5Fhex F3hex O0hex 00hex O0hex 00hex
01000110, 00000000 01011111, 11110011pip 00000000y, 00000000y, 00000000y, 00000000y,

Warten auf den Wechsel des Handshake-Bit (Bit 6 hier: 1 > 0)
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Parameterdaten-Transfer
PROFIdrive Parameterdaten-Kanal

PROFIdrive Parameterdaten-Kanal

Die Datenkommunikation mit PROFIBUS-DP-VO0 ist gekennzeichnet durch die zyklische
Diagnose und den zyklischen Prozessdaten- und Parameterdaten-Transfer.

Als optionale Erweiterung wird mit dem PROFIBUS-DP-V1-Dienst der azyklische Parame-
terdaten-Transfer ermoglicht. Alle Standarddienste behalten unter PROFIBUS-DP-VO wei-
terhin ihre uneingeschrankte Gultigkeit.

PROFIBUS-DP-VO0 und PROFIBUS-DP-V1 konnen in einem Netzwerk gleichzeitig betrieben
werden. Die Erweiterung oder Umrustung einer Anlage ist dadurch sukzessive moglich.

Die durch PROFIBUS-DP-V1 nutzbaren Dienste erstrecken sich auf den Master Klasse 1
(PLC) und den Master Klasse 2 (Diagnose-Master etc.).

Die Aufnahme des azyklischen Dienstes im festen Buszyklus ist abhangig von der entspre-
chenden Projektierung des Masters Klasse 1:

» Beivorhandener Projektierung wird ein Zeitfenster reserviert.

» Beifehlender Projektierung wird der azyklische Dienst angehdngt, wenn mit einem
Master Klasse 2 azyklisch auf einen DP-V1-Slave zugegriffen wird.

Zugriff auf die Lenze-Codestellen des Antriebsreglers

Auf die Codestellen des ersten Parametersatzes (C0000 ... C1999) kann direkt zugegriffen
werden. Eine Umrechnung ist nicht erforderlich.

Parameterwert eingeben
Der gewlinschte Parameterwert wird im Datenbereich abgebildet.

Lenze-Parameter sind hauptsachlich im Festkommaformat mit vier Nachkommastellen
dargestellt (Datentyp FIX32, Ubertragung als Doppelwort). Diese Parameter werden mit
10000 multipliziert, um auf ganzzahlige Werte zu kommen.

Beispiel:
C0039 (JOG) = 150.4 Hz einstellen.
> 150.4 x 10000 = 1504000 (0016F300pe,)
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8.2.1.1

Parameterdaten-Transfer 8
PROFIdrive Parameterdaten-Kanal
PROFIdrive DP-VO

PROFIdrive DP-VO

° . -

1| Hinweis!
Das in dieser Anleitung beschriebene Kommunikationsmodul entspricht dem
PROFIdrive-Profil Version 3.0. Der PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-V0)
wurde bereits im PROFIdrive-Profil Version 2.0 definiert. Er ist lediglich aus
Kompatibilitatsgriinden noch vorhanden.

Fur Neuprojektierungen empfehlen wir die Verwendung des PROFIdrive
Parameterdaten-Kanals (DP-V1).

Telegrammaufbau

Der PROFIdrive Parameterdaten-Kanal befindet sich (wie auch der DRIVECOM Parameter-
daten-Kanal) in den ersten 8 Bytes der zyklischen Daten.

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert Parameterwert (PWE)
(IND)
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8 Parameterdaten-Transfer
PROFIdrive Parameterdaten-Kanal
PROFIdrive DP-VO

Byte 1 / 2: Parameterkennung

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert Parameterwert (PWE)
(IND)

» Aufteilung der Parameterkennung

Byte 1 Byte 2
4 3 2 1 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

Auftrags-/Antwortken-
nung

Code

» Auftrags-/Antwortkennung (High-Nibble von Byte 1)

PKE Auftragskennung
0 Kein Auftrag
1 Einfach Parameter lesen
2 Einfach Parameter schreiben (Wort)
3 Einfach Parameter schreiben (Doppelwort)
6 Array Parameter lesen
7 Array Parameter schreiben (Wort)
8 Array Parameter schreiben (Doppelwort)
PKE Antwortkennung
positiv negativ
0 keine Antwort
1 Einfach Parameterwert Uibertragen (Wort)
2 Einfach Parameterwert tibertragen (Doppelwort)
4 Array Parameterwert libertragen (Wort)
5 Array Parameterwert libertragen (Doppelwort)
4 Array Parameterwert libertragen (Wort)
5 Array Parameterwert libertragen (Doppelwort)
7 Auftrag nicht ausfiihrbar,

siehe Fehlernummer

» Code (Low-Nibble von Byte 1 und Byte 2)
» Wertebereich:0...2000 (C0001 ... C1999)

Byte 3: Lenze-Subcode

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert Parameterwert (PWE)
(IND)

» Wertebereich: 0... 255

Byte 4: reserviert (0)

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert Parameterwert (PWE)
(IND)
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Bytes 5 ... 8: Parameterwert (Data)

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert Parameterwert (PWE)
(IND)

Je nach Datenformat belegt die Lange des Parameterwertes 1 bis 4 Bytes. Die Datenablage
erfolgt im Motorola-Format, d. h. zuerst das High Byte / High Wort, dann das Low Byte /

Low Wort.
Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
High Byte 1 Low Byte 1 High Byte 2 Low Byte 2
High Wort Low Wort
Doppelwort

» Belegungder Bytes 5 ... 8 mit Parameterwerten von unterschiedlicher Lange

Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterwert 00 00 00
(Lange 1)
Parameterwert (Ldnge 2) 00 00

Parameterwert (Lange 4)

» Ein Slave stellt die Antwort solange bereit, bis der Master einen neuen Auftrag
formuliert.

» Bei Antworten, die Parameterwerte enthalten, antwortet der Slave immer mit dem
aktuellen Wert (zyklische Bearbeitung).

Byte 7 / 8: Fehlernummer

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
Parameterkennung (PKE) Subcode reserviert 00 00 Fehlernummer
(IND)

Fehlernummer Bedeutung

Falsche Codenummer
Parameterwert nur lesbar
Wertebereich tberschritten
Falscher Subindex

Kein Array

vi b W N B O

Falscher Datentyp (falsche Datenldnge)
17 Falscher Betriebszustand
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Leseauftrige programmieren

Prinzipielle Vorgehensweise

1.

Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.

Codestelle des gewtinschten Parameters in das Feld "Code” eintragen
(Ausgangsdaten).

3. Auftragskennung (AK) / Service = Read-Auftrag

Priifen, ob Index und Sub-Index mit Auftrag libereinstimmen und die

Auftragskennung @ 0 ist:

—Sind die Kriterien erfillt, werden aus dem Feld "Parameterwert” die gewliinschten
Daten des Antriebsreglers zum Master tbertragen.

—Sind die Kriterien nicht erfiillt, ist die Antwortkennung negativ (High-Nibble von
Byte 1 = 7,¢x). In diesem Fall kann die Fehlerinformation durch den Eintragim
Low Wort ausgelesen werden.

Beispiel:

Die Kiihlkorpertemperatur (43 °C) des Antriebsreglers soll gelesen werden (C0061).

» Auftragskennung (High-Nibble in Byte 1)
— Einfach-Parameter lesen: "1”
» Code: (Low-Nibble in Byte 1 und Byte 2)
— C0061: 61 = 3Dpex
» Lenze-Subcode (Byte 3):
— Subindex = 0, weil in der Codestelle C0061 kein Subindex vorhanden ist.
» Bytes5...8: Daten (im Anforderungstelegramm nicht enthalten)
—Datal..4=43°Cx10000=430000=00068FB0pex
Ergebnis:
» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:
Byte 1* Byte 1* +2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
AK Code Subcode reserviert Parameterwert
Lhex 03Dhpex 00pex 00pex O0hex 00hex O0hex 00hex
0001in 000000111101, 00000000, 000000004, 00000000, 000000004, 00000000, 00000000
Warten auf Antwortkennung mit Code = 03Dpey und Subcode 0
» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):
Byte 1* Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
AK Code Subcode reserviert Paramterwert
2hex 03Dpex 00hex 00hex 00hex 06hex 8Fhex BOpex
0010pin 000000111101y, 00000000y, 00000000y, 00000000y, 00000110, 10001111, 10110000,
Lenze EDSeazAFPCI0R DE 40
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Schreibauftrage programmieren
Prinzipielle Vorgehensweise

1. Nutzdatenbereich des Antriebsreglers bestimmen. (Wo liegen die Nutzdaten im
Leitsystem?)
Herstellerspezifische Angaben beachten.

2. Codestelle des gewlinschten Parameters in das Feld "Code” eintragen
(Ausgangsdaten).

Parameterwert in das Feld "Data/Error” eintragen.
4. Auftragskennung (AK) / Service = Write-Auftrag

Prufen, ob Index und Sub-Index mit Auftrag uibereinstimmen und die
Auftragskennung @ 0 ist:

—Sind die Kriterien erfullt, werden aus dem Feld "Parameterwert” die gewlinschten
Daten des Masters vom Antriebsregler libertragen.

—Sind die Kriterien nicht erfillt, ist die Antwortkennung negativ (High-Nibble von
Byte 1 = 7,ex). In diesem Fall kann die Fehlerinformation durch den Eintrag im
Low Wort ausgelesen werden.
Beispiel:
Die Hochlaufzeit (C0012) des Antriebsreglers soll auf 20 s eingestellt werden.

» Auftragskennung (High-Nibble in Byte 1)
Einfach Parameterwert tibertragen: ”1”

» Code: (Low-Nibble in Byte 1 und Byte 2)
C0012: 12 = 0Cpey

» Lenze-Subcode (Byte 3):
Subindex = 0, weil in der Codestelle C0012 kein Subindex vorhanden ist.

> Bytes5..8:Daten
Datal..4=205x10000=200000 = 00030D40pex
Ergebnis:

» Anforderungs-Telegramm vom Master zum Antrieb:

Byte 1* Byte 1* +2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
AK Code Subcode reserviert Parameterwert
3hex 00Chex 00hex 00hex 00pex 03hex ODpex 40pex
0011pi, 000000001100, 00000000, 00000000 00000000, 00000011y, 00001101pi, 01000000

Warten auf Antwortkennung mit Code = 00C und Subcode 0

» Antwort-Telegramm vom Antrieb zum Master (bei fehlerfreier Ausfiihrung):

Byte 1* Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
AK Code Subcode reserviert Parameterwert
2pex 00chex 00hex 00pex 00hex 00hex 00hex 00hex
0010pin 000000001100y, 00000000y, 00000000y, 00000000p, 00000000, 00000000y, 00000000y,
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PROFIdrive DP-V1

Eigenschaften
» Je 16 Bits breite Adresse fiir Parameternummer und Subindex.

» Mehrere Parameterauftrage konnen zu einem Auftrag zusammengefasst werden
(Multiparameterauftrage).

Es ist immer nur ein Parameterauftrag in Bearbeitung (kein Pipelining).

Ein Parameterauftrag oder eine Parameterantwort muss in einen Datenblock passen

(max. 240 Bytes). Es gibt keine Zerlegung der Auftrage/Antworten Giber mehrere
Datenblocke.

Es werden keine Spontanmeldungen libertragen.
Es gibt ausschlieBlich azyklische Parameterauftrage.

Profilspezifische Parameter sind in allen Zustanden des Slaves lesbar.

Verbindungsaufbau eines Masters zum Slave

Grundsatzlich konnen mit einem Master Klasse 1 immer Parameterauftrage vom Slave an-
gefordert werden, wenn sich der Slave im Zustand "Data_Exchange” befindet.

Zusatzlich zur Master Klasse 1-Verbindung kann noch ein Master Klasse 2 die Kommuni-
kation zu einem Slave aufgebaut haben:

DP-V1 Palr(amelterdaten- Master
ana Class 1
lesen
Slave
schreiben
Master
Class 2
Abb. 8-1 Datenkommunikation tGber den DP-V1 Parameterdaten-Kanal
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8.2.2.2 Azyklischer Datentransfer

° . .

1| Hinweis!
Ein Parameterauftrag bezieht sich auf einen oder mehrere Parameter
(Multiparameter).

Master DP-V1 Slave
Parameterauftrag‘ Write.req - Parameterauftrag
mit Daten (Parameterauftrag) * \
!
P Write.res L
Rat ohne Daten
I
' Read
ead.re
t~ d - N >
ohne Daten *
1
’ Parameter-
L € Read.res() ’ bearbeitung
’ ohne Daten
R .
' Read
N ead.re
- d pr- - - - >
ohne Daten .
1
Parameterantwort| Read.res (+) 4 ParameterantwortJ
- mit Daten (Paramete- -
rantwort)
Ablauf:

» Durch einen "Write.req” wird der Datensatz (DB47) als Parameterauftrag an den
Slave Ubergeben.

Mit "Write.res” wird dem Master der Eingang der Nachricht bestatigt.
Der Master fordert mit "Read.req” die Antwort des Slaves an.

Der Slave antwortet mit einem "Read.res (-)”, falls die Bearbeitung noch nicht
abgeschlossen ist.

» Bei Abschluss der Parameterbearbeitung wird der Parameterauftrag mit Ubergabe
der Parameterantwort durch "Read.res (+)” an den Master abgeschlossen.
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8.2.2.3 Telegrammaufbau

SD LE LEr SD DA SA FC |DSAP | SSAP DU FCS ED

E82ZAFP0O15

Abb. 8-2 PROFIBUS-Datentelegramm mit DP-V1

Die Data Unit (DU) enthalt den DP-V1-Header und den Parameterauftrag oder die Parame-
terantwort.

In den folgenden Unterkapiteln werden der Parameterauftrag und die Parameterantwort
ausfuhrlich beschrieben.

i Hinweis!
Der DP-V1-Header besteht aus:
» Funktionskennung
» Einschubnummer
» Datensatz
» Lange der Nutzdaten

Entnehmen Sie weitere Informationen zum DP-V1-Header der entsprechenden
PROFIBUS-Spezifikation.
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8.2.2.4 Parameter lesen

° . .
1| Hinweis!
» Bei einem Leseauftrag wird kein Parameterwert zum Slave geschrieben.

» In der Antwort auf einen Leseauftrag werden Parameterattribut, Index und
Subindex nicht ubertragen.

» Bei der Ubertragung eines Leseauftrags von Multiparametern werden
Parameterattribut, Index und Subindex mit der Anzahl "n” der
angeforderten Parameter wiederholt.

» Ein Leseauftrag darf die max. Datenlange von 240 Bytes nicht tiberschreiten.

Auftragskopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us us
Auftragsreferenz Auftragskennung Achse Anzahl Indizes

Auftragsreferenz: Dieser Wert wird vom Master vorgegeben
Auftragskennung: 0x01 (Parameter zum Lesen anfordern)
Achse: 0x00 oder 0x01

»

Anzahl Indizes: 0x”n” (Anzahl der angeforderten Parameter)

Parameterattribut

Byte 5 Byte 6
us us

Attribut Anzahl Subindizes
Attribut: 0x10 (Wert)

Anzahl Subindizes: 0x00

® Bei Array-Parametern die Anzahl der gewiinschten Array-Parameter
eintragen.

Index und Subindex

Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
Uie6 Uie6
Index Subindex
Index: 0x0001 ... OXFFFF (1 ... 65535)

Subindex: 0x0001 ... OXFFFF (1 ... 65535)
® 0x0000 bei allen Nicht-Array-Parametern
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8.2.2.5 Antwort nach einem fehlerfreien Leseauftrag

i Hinweis!

» Bei einem Leseauftrag wird kein Parameterwert zum Slave geschrieben.

» In der Antwort auf einen Leseauftrag werden Parameterattribut sowie Index
und Subindex nicht libertragen.

» Bei der Ubertragung eines Leseauftrags von Multiparametern werden
Parameterformat und Parameterwert mit der Anzahl ”n” der angeforderten
Parameter wiederholt.

» Ein Leseauftrag darf die max. Datenlange von 240 Bytes nicht tiberschreiten.

Antwortkopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us us

Auftragsreferenz Antwortkennung Achse Anzahl Indizes

(gespiegelt)

Auftragsreferenz:

Antwortkennung:

Achse:

Anzahl Indizes:
Parameterformat

Byte 5
us
Format

Format:

Anzahl Werte:

74

(gespiegelt)

Gespiegelter Wert vom Parameterauftrag
0x01 (Parameter gelesen)
0x00 oder 0x01

»_»

0x”n” (Anzahl der angeforderten Parameter)

Byte 6

us

Anzahl Werte

0x01 ... 0x36, Datentypen
0x41, Byte

0x42, Wort

0x43, Doppelwort

0x01 oder

Anzahl der angefragten Subindizes
® Bei mehreren Subindizes wiederholt sich nur der Parameterwert.

Lenze
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Je nach verwendetem Datentyp werden die Nutzdaten wie folgt belegt:

Datentyp Lange
String x Bytes
us 1Byte
Ule 2 Bytes
u32 4 Bytes

Belegung der Nutzdaten
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10 Byte ...

o

High Byte Low Byte

High Word Low Word
High Byte Low Byte High Byte Low Byte

(Die Darstellung gilt fiir einen Parameterwert.)

EDS82ZAFPC201 DE 4.0
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8.2.2.6 Antwort nach einem Lesefehler
Antwortkopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us us
Auftragsreferenz Antwortkennung Achse Anzahl Indizes
(gespiegelt) (gespiegelt)
Auftragsreferenz: Gespiegelter Wert vom Parameterauftrag
Antwortkennung: 0x81 (Lesefehler)
Ein Fehlercode wird gesandt (siehe unten).
Achse: 0x00 oder 0x01
Anzahl Indizes: 0x”n” (Anzahl der angeforderten Parameter)

Parameterformat

Byte 5 Byte 6

us us
Format Anzahl Werte
Format: 0x44 (Fehler)
Anzahl Werte: 0x01 (Fehlercode ohne Zusatzinformation)
0x02 (Fehlercode mit Zusatzinformation)
Fehlercode
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
U16 U16
Fehlercode Zusatzinformation (wenn vorhanden)
Fehlercode: 0x0000 ... OXOOFF

(Zusatzinformation)

76

[0 83 (Fehlercodeliste)
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8.2.2.7 Parameter schreiben

1| Hinweis!

» Bei der Ubertragung eines Schreibauftrages von Multiparametern werden ...
— Parameterattribut
—Index und Subindex
und anschlieBend
— Parameterformat
— Parameterwert
mit der Anzahl ”n” der angeforderten Parameter wiederholt.

» Ein Schreibauftrag darf die max. Datenlange von 240 Bytes nicht
uberschreiten.

Auftragskopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us us
Auftragsreferenz Auftragskennung Achse Anzahl Indizes

Auftragsreferenz: Dieser Wert wird vom Master vorgegeben
Auftragskennung: 0x02 (Parameter schreiben)
Achse: 0x00 oder 0x01
Anzahl Indizes: 0x”n” (Anzahl der angeforderten Parameter)

Parameterattribut

Byte 5 Byte 6
us us
Attribut Anzahl Subindizes
Attribut: 0x10, Wert

Anzahl Subindizes: 0x00
® Bei Array-Parametern die Anzahl der gewiinschten Array-Parameter

eintragen.

Index und Subindex

Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
Uie6 Uie6
Index Subindex
Index: 0x0001 ... OXFFFF (1 ... 65535)

Subindex: 0x0001 ... OXFFFF (1 ... 65535)
® 0x0000 bei allen Nicht-Array-Parametern
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Parameterformat
Byte 11 Byte 12
us us
Format Anzahl Werte
Format: 0x01 ...0x36, Datentypen
0x41, Byte
0x42, Wort

0x43, Doppelwort
Anzahl Werte: 0x01 oder

Anzahl der angefragten Subindizes
® Bei mehreren Subindizes wiederholt sich nur der Parameterwert.

Parameterwert
Je nach verwendetem Datentyp werden die Nutzdaten wie folgt belegt:

Belegung der Nutzdaten
Datentyp Lange Byte 13 Byte 14 Byte 15 Byte 16 Byte ...

High Byte Low Byte

High Word Low Word

High Byte Low Byte High Byte Low Byte

(Die Darstellung gilt fiir einen Parameterwert.)

8.2.2.8 Antwort nach einem fehlerfreien Schreibauftrag
Antwortkopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us us
Auftragsreferenz Antwortkennung Achse Anzahl Indizes
(gespiegelt) (gespiegelt)

Auftragsreferenz: Gespiegelter Wert vom Parameterauftrag
Antwortkennung: 0x02 (Parameter beschrieben)
Achse: 0x00 oder 0x01

”_»

Anzahl Indizes: 0x”n” (Anzahl der angeforderten Parameter)

78 I-enze EDS82ZAFPC201 DE 4.0



Parameterdaten-Transfer
PROFIdrive Parameterdaten-Kanal
PROFIdrive DP-V1

8.2.2.9 Antwort nach einem Schreibfehler

°
1

Hinweis!

Fehlerfreie und mogliche fehlerhafte Meldungen sind bei einem
Multiparameterauftrag in einem Telegramm zusammengefasst. Sie haben
folgenden Dateninhalt:
» Fehlerfreie Meldung

— Format: 0x40 (Null)

—Anzahl Werte: 0x00
» Fehlerhafte Meldung

— Format: 0x44

—Anzahl Werte: 0x01 oder 0x02

— Fehlercode allein (bei Anzahl Werte = 0x01) oder

— Fehlercode mit Zusatzinformation (bei Anzahl Werte = 0x02)

Ein fehlerhafter Zugriff auf einen Parameter "n” wird im Antworttelegramm
eines Multiparameterauftrages an n-ter Stelle gemeldet.

Antwortkopf
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
us us us
Auftragsreferenz Antwortkennung Achse Anzahl Indizes
(gespiegelt) (gespiegelt)
Auftragsreferenz: Gespiegelter Wert vom Parameterauftrag
Antwortkennung: 0x82 (Schreibfehler)
Es wird ein Fehlercode gesandt, siehe unten
Achse: 0x00 oder 0x01
Anzahl Indizes: 0x”"n” (Anzahl der angeforderten Parameter)
Parameterformat
Byte 5 Byte 6
us us
Format Anzahl Werte
Format: 0x44, Fehler
Anzahl Werte: 0x01 (Fehlercode ohne Zusatzinformation)
0x02 (Fehlercode mit Zusatzinformation)
Fehlercode
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Uie6
Fehlercode Zusatzinformation, wenn vorhanden

Fehlercode: 0x0000 ... 0XOOFF
2 83 (Fehlercodeliste)

(Zusatzinformation)

Lenze
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Beispiel zum Parameterdaten-Telegramm: Parameter lesen

Die Kiihlkorpertemperatur (43 °C) des Antriebsreglers soll gelesen werden (C0061).

Parameterauftrag
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Auftragsreferenz: ~ Auftragskennung: Achse: Anzahl Indizes:
XX 0x01 0x00 0x01

Parameter zum
Lesen anfordern

Byte 5 Byte 6
Attribut: Anzahl Subindizes:
0x10 0x00
Wert kein Subindex
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
Index: Subindex:
Ox5F 0xC2 0x00 0x00

Parameter-Offset berechnen:
Ox5FFF - 0x3D = 0x5FC2
(24575 - 61 = 24514)

Parameterantwort bei fehlerfreier Ubertragung

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Auftragsreferenz: ~ Antwortkennung: Achse: Anzahl Indizes:
0xXX 0x01 0x00 0x01
(gespiegelt) Parameter gelesen (gespiegelt)
Byte 5 Byte 6
Format: Anzahl Werte:
0x43 0x01
Doppelwort 1 Wert
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
High Word Low Word
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
Wert:
0x00 0x00 0x00 0x2B

Wert: 43 = 0x00 00 00 2B

Parameterantwort bei fehlerbehafteter Ubertragung

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Auftragsreferenz: = Antwortkennung: Achse: Anzahl Indizes:

0xXX 0x81 0x00 0x01

gespiegelt Parameter nicht gespiegelt
gelesen

Byte 5 Byte 6

Format: Anzahl Werte:

0x44 0x01

Fehler

Byte 7 Byte 8

0x00 OxXX
Fehlercode aus Fehlercode-Liste
[ 83

Lenze
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8.2.2.11 Beispiel zum Parameterdaten-Telegramm: Parameter schreiben

Die Zeit von der Aktivierung des Schnellhalts bis zum Stillstand soll mit der Codestelle
C0105 (Ablaufzeit Schnellhalt) auf 5 s eingestellt werden.

Parameterauftrag
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Auftragsreferenz: ~ Auftragskennung: Achse: Anzahl Indizes:
0xXX 0x02 0x00 0x01
Parameter Achse 0 1Index
schreiben
Byte 5 Byte 6
Attribut: Anzahl Subindizes:
0x10 0x00
Wert kein Subindex
Byte 7 Byte 8 Byte 9 Byte 10
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
Index: Subindex:
O0x5F 0x96 0x00 0x00

Parameter-Offset berechnen:
Ox5FFF - 0x69 = 0x5F96
(24575 - 105 = 24470)

Byte 11 Byte 12
Format: Anzahl Werte:
0x43 0x01

Doppelwort 1 Wert

Byte 13 Byte 14 Byte 15 Byte 16

High Word Low Word
High Byte Low Byte High Byte Low Byte
Werte:

0x00 0x00 0xC3 0x50

Wert: 55 x 10000 = 50000 (FIX32) = 0X0000C350pex

Antwort nach einem fehlerfreien Schreibauftrag

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
Auftragsreferenz: ~ Antwortkennung: Achse: Anzahl Indizes:
0xXX 0x02 0x00 0x01
(gespiegelt) Parameter (gespiegelt) 1 Index

beschrieben

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 mnze
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Antwort nach einem Schreibfehler

Byte 1 Byte 2 Byte 3
Auftragsreferenz: ~ Antwortkennung: Achse:

0xXX 0x82 0x00

(gespiegelt) Parameter nicht (gespiegelt)
beschrieben

Byte 5 Byte 6

Format: Anzahl Werte:

0x44 0x01

Fehler Fehlercode ohne

Zusatzinformation

Byte 7 Byte 8

0x00 OxXX
Fehlercode aus Fehlercode-Liste
[ 83

Byte 4
Anzahl Indizes:
0x01
1 Index

Lenze
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Fehlercode

0x0000
0x0001
0x0002

0x0003
0x0004
0x0005

0x0006
0x0007
0x0008
0x0009

0x000A
0x000B
0x000C
0x000D

0x000E
0x000F

0x0010
0x0011

0x0012
0x0013

0x0014

0x0015

0x0016

0x0017

0x0018

0x0019

0x0064
0x0065

O0xOO0FF

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Fehlercodes (PROFldrive)

Bedeutung

Unzuldssige Parameter-
nummer

Parameterwert nicht an-
derbar

Untere oder obere Wert-
grenze Uberschritten

Fehlerhafter Subindex
Kein Array
Falscher Datentyp

Kein Setzen erlaubt (nur
riicksetzbar)

Beschreibungselement
nicht dnderbar

Reserviert
Beschreibungsdaten nicht
vorhanden

Reserviert

Keine Bedienhoheit

Reserviert
Reserviert

Reserviert
Kein Textarray vorhanden
Reserviert

Auftrag wegen Betriebs-
zustand nicht ausfiihrbar

Reserviert
Reserviert

Wert unzuldssig

Antwort zu lang

Parameteradresse unzu-
lassig

Format unzuldssig

Anzahl Werte nicht konsi-
stent

reserviert

herstellerspezifisch

Parameterdaten-Transfer
PROFIdrive Parameterdaten-Kanal
Fehlercodes (PROFIdrive)

Beschreibung
Zugriff auf nicht vorhandenen Parameter

Anderungszugriff auf einen nicht &nderbaren Para-
meterwert

Anderungszugriff mit Wert auBerhalb der Wertgren-
zen

Zugriff auf nicht vorhandenen Subindex

Zugriff mit Subindex auf nichtindizierten Parameter
Anderungszugriff mit Wert, der nicht zum Datentyp
des Parameters passt

Anderungszugriff mit Wert ungleich 0, wo dies nicht
erlaubt ist

Anderungszugriff auf nicht dnderbares Beschrei-
bungselement

(PROFIdrive-Profil V2: im IR gefordertes PPO-Write
nicht vorhanden)

Zugriff auf nicht vorhandene Beschreibung (Parame-
terwert ist vorhanden)

(PROFIdrive-Profil V2: Accessgroup falsch)
Anderungszugriff bei fehlender Bedienhoheit
(PROFIdrive-Profil V2: Passwort falsch)
(PROFIdrive-Profil V2: Text im zyklischen Verkehr
nicht lesbar)

(PROFIdrive-Profil V2: Name im zyklischen Verkehr
nicht lesbar)

Zugriff auf nicht vorhandenes Textarray (Parameter-
wert ist vorhanden)

(PROFIdrive-Profil V2: PPO-Write fehlt)

Zugriff ist aus nicht naher spezifizierten temporaren
Griinden nicht moglich

(PROFIdrive-Profil V2: Sonstiger Fehler)
(PROFIdrive-Profil V2: Datum im zyklischen Verkehr
nicht lesbar)

Anderungszugriff mit Wert, der zwar innerhalb der
Wertgrenzen liegt, aber aus anderen dauerhaften
Griinden unzuldssig ist (Parameter mit definierten
Einzelwerten)

Die Lange der aktuellen Antwort lberschreitet die
maximal libertragbare Lange

unzuldssiger oder nicht unterstiitzter Wert fiir Attri-
but, Anzahl Subindizes, Parameternummer oder Sub-
index oder einer Kombination

Schreibauftrag: unzuldssiges oder nicht unterstiitz-
tes Format der Parameterdaten

Schreibauftrag: Anzahl Werte der Parameterdaten
passen nicht mit Anzahl Subindizes in der
Parameteradresse zusammen

Lenze

Zusatzinfo

Subindex

Subindex

Subindex

Subindex

Subindex

Subindex
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Parametersatz-Transfer

Parametersatz-Transfer

Lenze-Parametersatze

Die Antriebsregler 8200 vector und 8200 motec besitzen 2 bzw. 4 Parametersatze, deren
Parameter mit dem PROFIBUS direkt adressiert werden kénnen.

i Hinweis!
» Der Parametersatz 1 ist erreichbar lGber den ...
— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-VO0)
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-V1)
» Die Parametersatze 2 ... 4 sind erreichbar tiber den ...
— DRIVECOM Parameterdaten-Kanal
— PROFIdrive Parameterdaten-Kanal (DP-V1)

Adressierung der Lenze-Parametersatze
Die Adressierung der Parametersatze erfolgt mit einem Codestellen-Offset:

» Offset 0 adressiert Parametersatz 1 (C0000 ... C1999).

» Offset 2000 adressiert Parametersatz 2 (C2000 ... C3999).
» Offset 4000 adressiert Parametersatz 3 (C4000 ... C5999).
» Offset 6000 adressiert Parametersatz 4 (C6000 ... C7999).

Ist ein Parameter nur einmal vorhanden (siehe Dokumentation 8200 vector), verwenden
Sie den Codestellen-Offset 0.

Beispiel fiir C0011 (maximale Drehfeldfrequenz):
» CO0011 in Parametersatz 1: Lenze-Codenr. =11
» CO0011in Parametersatz 2: Lenze-Codenr. =2011
» CO0011 in Parametersatz 3: Lenze-Codenr. = 4011
» CO0011in Parametersatz 4: Lenze-Codenr. = 6011

Parametersatz-Transfer mit Keypad

i Hinweis!

Nach Parametersatz-Transfer mit Keypad immer Netzschalten durchfiihren!

Beachten Sie die in Codestelle C0002 mit "Keypad =" gekennzeichneten
Auswahlmoglichkeiten zum Parametersatz-Transfer mit Keypad.

Wenn die Adressierung liber C1509 erfolgt, muss nach einem Parametersatz-Transfer die
Adresse uber den Parameterdaten-Kanal erneut zugewiesen werden. Danach ist ein Netz-
schalten erforderlich. Die Anderung der Adresse Uber Keypad wird sofort wirksam.

Lenze EDS82ZAFPCI0L DE 40



9 Diagnose

9.1 LED-Statusanzeigen

E82ZAFPC201 ‘m

LED

Pos.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

o

|=—|

Farbe
gelb

grin

Zustand
aus
blinkt

aus

blinkt
(stetig)

blinkt
(3x kurz)
an

Diagnose 9
LED-Statusanzeigen

E82ZAFP020B

Beschreibung

Keine Kommunikation mit dem PROFIBUS-Master vorhanden.

Die Kommunikation liber das Funktionsmodul zum PROFIBUS-Master ist

aufgebaut.

e Das Funktionsmodul wird nicht mit Spannung versorgt.

e Das Grundgerat und/oder die externe Spannungsversorgung ist ausge-
schaltet.

Das Funktionsmodul ist mit Spannung versorgt, hat aber keine Verbin-

dung zum Grundgerit.

Ursachen:

e Das Grundgerat ist abgeschaltet.

e Das Grundgerat ist in der Initialisierungsphase.

e Das Grundgerat ist nicht vorhanden.

Interner Fehler des Funktionsmoduls

Das Funktionsmodul ist mit Spannung versorgt und hat eine Verbindung
zum Grundgerat.
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Diagnose

Fehlersuche und Stérungsbeseitigung

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Storung
Der PROFIBUS-Master meldet einen

Busfehler und die gelbe LED auf
dem Funktionsmodul ist aus.

Der PROFIBUS-Master meldet einen
Busfehler und die gelbe LED auf
dem Funktionsmodul blinkt.

Der Antrieb lasst sich nicht freige-
ben.

Maogliche Ursache
Kurzschluss/Drahtbruch

Der Busabschluss ist nicht einge-
schaltet.

Falsche Stationsadresse eingestellt.

Falsche PROFIBUS-Konfigurations-
daten

Uber das Steuerwort ist keine Frei-
gabe erteilt.

Die Reglersperre iiber Klemme ist
aktiv.

Es ist kein Sollwert vorgegeben.

Lenze

Abhilfe
Die PROFIBUS-Verdrahtung priifen.

Beim letzten Busteilnehmer den
Bus-Abschlusswiderstand zuschal-
ten.

Die Stationsadresse richtig einstel-
len.

Die vom Master gesendeten Konfi-
gurationsdaten liber C1526 priifen.
Erlaubte Konfigurationsdaten:
31

007Fpey Senden.

Die Klemme X3/28 = HIGH
(+12..+30V) setzen.

€0412/1 = 200 (Sollwertquelle
PROFIBUS) muss eingestellt sein

Die Prozess-Ausgangsdaten in
C1511 mit einem Sollwert belegen.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0



9.3

Diagnose 9
Uberwachung bei unterbrochener PROFIBUS-Kommunikation

Uberwachung bei unterbrochener PROFIBUS-Kommunikation

Dauerhafte Unterbrechung der Kommunikation

Bei dauerhafter Unterbrechung der PROFIBUS-Kommunikation, z. B. durch Kabelbruch
oder Ausfall des PROFIBUS-Masters, werden keine Prozessdaten an den sich im Zustand
"Data_Exchange” befindenden Slave gesendet.

Nach Ablauf der Uberwachungszeit erfolgt die in C1514 parametrierte Reaktion.
Voraussetzung fiir eine Reaktion des Slaves ist, das ...

” »

1. vom Anwender die Reaktion durch Auswahl "TRIP (Stérung)”, "Reglersperre (CINH)”
oder "Schnellhalt (QSP)” aktiviert ist.

2. sichderSlave im Zustand "Data_Exchange” befindet.

3. durch den Anwender die Uberwachungszeit im Master korrekt konfiguriert wurde.
Ist eine dieser Voraussetzungen nicht gegeben, bleibt die Reaktion auf das Ausbleiben von
zyklischen Prozessdaten-Telegrammen des Masters aus.

Kurzzeitige Unterbrechung der Kommunikation

POWER ON
Slave_Diag
WAIT_PRM :| o e

v

Slave_Diag
WAT_CFG | | §&'%m

Get_Cfg

Set_Slave_Add
Slave_Diag

v

A

+ Chk_Cfg, ok.

Chk_Cfg, not o.k. DATA EXCH

Set_Prm, not o.k.

,:.

2133PFB006

Der Master erkennt die Kommunikationsstorung und versetzt den Slave bereits nach we-
nigen Mikrosekunden in den Zustand "WAIT_PRM” der DP-Zustandsmaschine (siehe
oben).

Erst nach Durchlaufen der Zustandskette der DP-Zustandsmaschine, die im Zustand
"Data_Exchange” (DATA_EXCH) miindet, lauft die fiir den Slave berechnete Uberwa-
chungszeit (in Millisekunden) weiter.

Die Uberwachungszeit lauft nicht weiter, wenn bei wiederholter Kommunikationsstorung
(z. B. durch Wackelkontakt) der Slave den Zustand "Data_Exchange” nicht erreicht.
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Diagnose
Uberwachung bei unterbrochener PROFIBUS-Kommunikation

Mit der Codestelle C1513 ist deshalb eine zusatzliche Uberwachung gegeben, die bereits
beim Verlassen von "Data_Exchange” nach Ablauf der parametrierten Zeit (1 ... 65535 ms)
aktiv wird und die in Codestelle C1514 parametrierte Reaktion auslost.

° . -

1|1 Hinweis!
Halten Sie bei der Zeiteinstellung folgende Bedingung ein:
Reaktionszeit < Ansprech-Uberwachungszeit des PROFIBUS.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



10 Codestellen

10.1 Ubersicht

Code

C0002
col26
C1500
C1501
C1502
C1503
C1509
C1510
C1511
C1512
C1513
C1514
C1516
C1517
C1520
C1521
C1522
C1523
C1525
C1526
C1530
C1531

C1572

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Subcode

.. 10

.. 10

.. 16

.. 16

Index

245734 =
SFFDy,

244494 =
5F81;

230754 =
5A23

230744 =
5A22,,

230734 =
5A21y,
230724 =
5A20p

230664 =
5A1A,

230654 =
5A19;,
230644 =
5A18y,
230634 =
5A17y
230624 =
5Al6y
230614 =
5A15y,
230594 =
5A13y
230584 =
5A12y
230554 =
SAOFy,
230544 =
SAOE
230534 =
5A0Dy,
230524 =
5A0Cy
230504 =
S5A0Ay
230494 =
5A09,
230454 =
5A05p
230444 =
5A04,
230034 =
59DBy,

Codestellen
Ubersicht

Bezeichnung

Parametersatzverwaltung

Verhalten bei Kommunikationsfehler
Software-EKZ

Software-Erstellungsdatum

Anzeige der Software-EKZ

Anzeige des Software-Erstellungsdatums
Teilnehmeradresse einstellen
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren
Prozess-Ausgangsdaten freigeben
Ansprech-Uberwachungszeit der PZD-Kommunikation
Uberwachungsreaktion bei PZD-Kommunikationssté-
rung

Ubertragungsrate anzeigen

Teilnehmeradresse anzeigen

Anzeige aller Worte zum Master

Anzeige aller Worte vom Master

Anzeige aller Prozessdaten-Worter zum Grundgerat
Anzeige aller Prozessdaten-Worter vom Grundgerat
Anzeige aktuelle DIP-Schalter-Stellung

Anzeige der letzten Konfigurationsdaten
PROFIBUS-Diagnose

Buszahler

Reaktionszeit nach Verlassen von "Data_Exchange”

Lenze

10

Ausfiihrliche
Information

B B B

=

B

=

B

B B B B B B

B

97

97

97

91

92

93

94

95

96

98

98

98

929

99

100

101

102

103

104

96

89
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20

Codestellen

Ubersicht

So lesen Sie die Codetabelle

Spalte
Code

Subcode
Name
Index
Lenze

Werte

Zugriff

Datentyp

Bedeutung
(Lenze)-Codestelle

e Auf die Parameter einer mit Stern gekennzeichneten, konfigurierbaren Codestelle (<Code>*)
kann nur mit der Kommunikationsbaugruppe zugegriffen werden.

e Der Wert einer mit Doppelstern gekennzeichneten, konfigurierbaren Codestelle (<Code>**) wird
beim Parametersatz-Transfer nicht libertragen.

Subcodestelle
Bezeichnung der Lenze-Codestelle
Index, unter dem der Parameter adressiert wird.
Lenze-Einstellung der Codestelle
Anzeige-Codestelle
Die Konfiguration der Codestelle ist nicht moglich.
Von Lenze fest vorgegebene Werte (Auswahlen) oder ein Wertebereich:
Minimaler Wert [Kleinste Schrittweite/Einheit] Maximaler Wert
R = Lesezugriff (Lesen erlaubt)
W = Schreibzugriff (Schreiben erlaubt)
® FIX32: 32 Bit-Wert mit Vorzeichen; dezimal mit 4 Nachkommastellen
U16: 2 Bytes bit-codiert
U32: 4 Bytes bit-codiert
VS: Visible String, Zeichenkette mit angegebener Linge

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Codestellen 10

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

10.2 Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1509: Teilnehmeradresse einstellen

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp

Lenze Auswahl

C1509 230664= 3 3 [1] 126 FIX32
5A1A,

Mit dieser Codestelle kann die Teilnehmeradresse eingestellt werden. Die Einstellung in
der Codestelle ist nur wirksam, wenn die DIP-Schalter S1 ... S7 auf OFF gesetzt sind.

° . ;
1| Hinweis!
» Die Teilnehmeradressen bei mehreren vernetzten Antriebsreglern miissen
sich voneinander unterscheiden.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung des Funktionsmoduls und des
Antriebsreglers aus und anschlieBend wieder ein, um gedanderte
Einstellungen zu aktivieren.
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10 Codestellen

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1510: Prozess-Eingangsdaten konfigurieren

Code

c1510

Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
230654 = FIX32
1 (PEW1) 5A19n 18 siehe Tabelle unten
2 (PEW2) 3
3 (PEW3) 4
4 (PEW4) 5
5 (PEWS5) 6
6 (PEW6) 7
7 (PEW7) 8
8 (PEWS) 9
9 (PEW9) 10
10 (PEW10) 11

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworter (PEW) des Masters ist frei konfigurierbar.

Auswahl

O 00 N OO0 1T h W N

=
o

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

92

Normierung
FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1) 16 Bits
FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2) 16 Bits
Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP) $24000 = +480 Hz
Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT) +24000 = +480 Hz
Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT) 214=100 % Gerate-Nennstrom
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT) +24000 = +480 Hz
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET) +24000 = +480 Hz
Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT) 424000 = +480 Hz
Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT) +214=+100 % Motor-Nennmoment
Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT) 16383 =565 VDC bei 400 V-Netz
16383 =325 VDC bei 230 V-Netz
Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN) +24000 = +480 Hz
Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT) 424000 = +480 Hz
FIF-OUT.W1 16 Bits oder 0 ... 65535
FIF-OUT.W2 16 Bits oder 0 ... 65535
FIF-OUT.W3 0..65535
FIF-OUT.W4 0..65535
DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL) 16 Bits
DRIVECOM-Statuswort (DRIVECOM-STAT) 16 Bits
PROFIdrive-Steuerwort (PROFIdrive-CTRL) 16 Bits
PROFIdrive-Statuswort (PROFIdrive-STAT) 16 Bits
l-enze EDS82ZAFPC201 DE 4.0



Codestellen 10

Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1511: Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren

Code

C1511

Subcode Index Einstellmoglichkeiten
Lenze Auswahl
230644 =

1 (PAW1) 5A18n 17

2 (PAW2) 3

3 (PAW3) 4

4 (PAW4) 5

5 (PAWS) 6

6 (PAW6) 7

7 (PAW7?) 8

8 (PAWS) 9

9 (PAW9) 10

10 (PAW10) 11

Datentyp

FIX32

siehe Tabelle unten

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-
Steuerbefehle oder Sollwerte des Antriebsreglers ist frei konfigurierbar.

Auswahl

O 00 N OO0 1T h W N

=
o

12
13
14
15
16
17
18
19

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)

FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Sollwert 1 (NSET1-N1)

Sollwert 2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)

reserviert

Drehmoment-Sollwert/-Grenzwert (MCTRL1-MSET)
PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)

PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)

reserviert
FIF-IN.W1
FIF-IN.W2
FIF-IN.W3
FIF-IN.W4
DRIVECOM-Steuerwort (DRIVECOM-CTRL)
reserviert
PROFIdrive-Steuerwort (PROFIdrive-CTRL)

Lenze

Normierung

16 Bits

16 Bits

+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 = +480 Hz
+24000 =+480 Hz
+24000 = +480 Hz

214=100 % Motor-Nennmoment

Nur fiir spezielle Anwendungen.
(0 Systemhandbuch 8200 vector

16 Bits oder 0 ... 65535
16 Bits oder 0 ... 65535
0..65535

0..65535

16 Bits

16 Bits
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Codestellen
Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen

C1512: Prozess-Ausgangsdaten freigeben

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1512* 230634= 1 1 [1] 65535 FIX32
5A17

Wenn die Codestelle C1511 geandert wird, werden die Prozess-Ausgangsdaten automa-
tisch gesperrt um Datenkonsistenz zu gewahrleisten.

Mit der Codestelle C1512 konnen Sie einzelne oder alle Prozessdaten-Ausgangsworter
(PAW) wieder freigeben.

Der dezimale Wert der Bit-Stellungen gibt beliebige Kombinationen der Prozess-Aus-
gangsworter frei.

» 0= Ausgangswort sperren

» 1=Ausgangswort freigeben

Wertigkeit der Bitstellungen
PAW 10 PAW 9 PAW 2 PAW 1
29 28 21 20
Mit dem Wert 65535 (FFFFpey) in Codestelle C1512 werden alle Prozess-Ausgangsdaten
freigegeben.

® . .
1| Hinweis!
8200 vector

Beim 8200 vector ist die Freigabe einzelner Prozessdaten-Ausgangsworter
nicht moglich. Nach Netzschalten wird der Wert in dieser Codestelle wieder
auf 65535 zurlickgesetzt. Somit sind alle Prozessdaten freigegeben.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Codestellen 10

Codestellen zu Uberwachungen

10.3 Codestellen zu Uberwachungen

C0126: Verhalten bei Kommunikationsfehler

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
col26 24449 10 0 [1] 10 FIX32
(0x5F81) 0: Alle Uberwachungen deaktiviert.

2: Uberwachung der internen Kommuni-
kation aktiv

Uberwachung der internen Kommunikation zwischen Funktionsmodul und Antriebsreg-
ler.

Ein Kommunikationsabbruch bei aktiver Uberwachung 16st TRIP (CE5) aus.

@ Dokumentation zum Grundgerat

Hier finden Sie die vollstandige Beschreibung der Auswahlmoglichkeiten
dieser Codestelle.

C1513: Ansprech-Uberwachungszeit der PZD-Kommunikation

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1513 230624= 3000 0 [1 ms] 65535 FIX32
5A16y

Der Wert der Ansprech-Uberwachungszeit wird vom Master vorgegeben.

° . .

1| Hinweis!

Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Die Uberwachung beginnt mit dem Eintreffen des ersten Telegramms.

Mit der Einstellung €1513 = 0 wird die Uberwachung deaktiviert.
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Codestellen
Codestellen zu Uberwachungen

C1514: Uberwachungsreaktion bei PZD-Kommunikationsstérung

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1514 230614= 0 0 [1] 3 FIX32
5A15h 0: keine Aktion

1: TRIP (Storung)
2: Reglersperre (CINH)
3: Schnellhalt (QSP)

Wenn innerhalb der Ansprech-Uberwachungszeit (konfigurierbar in €1513) keine Mel-
dung vom Master erfolgt, wird die in dieser Codestelle eingestellte Aktion ausgefiihrt.

° . .
1| Hinweis!
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.

C1572: Reaktionszeit nach Verlassen von "Data_Exchange”

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1572 230034= 65535 0 [1 ms] 65535 Ul6
59DBy,

Wird der Zustand "Data_Exchange” verlassen, so tritt nach Ablauf der hier eingestellten
Zeit die in Codestelle C1514 eingestellte Reaktion ein.

° . -
1| Hinweis!
» Die Reaktionszeit muss kleiner als die Ansprech-Uberwachungszeit in C1513
eingestellt werden.
» Eine Anderung der Uberwachung wird sofort wirksam.

Mit der Einstellung C1514 = 65535 wird die Uberwachung deaktiviert.
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Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

10.4 Diagnose-Codestellen

C1500: Software-EKZ

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1500 23075 VS
(0x5A23)

Hier wird die Erkennungsziffer der Software ausgegeben, z. B. "82ZAFUOB_20000". Die
Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 14 Bytes.

C1501: Software-Erstellungsdatum

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1501 23074 VS
(0x5A22)

Hier wird das Erstellungsdatum und die Uhrzeit der Software ausgegeben, z. B. "Jun 21
2000 12:31". Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 17 Bytes.

C1502: Anzeige der Software-EKZ

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1502 23073 u32
(0x5A21)
1
4

Anzeige der Codestelle C1500 in 4 Subcodestellen mit jeweils 4 Zeichen.

C1503: Anzeige des Software-Erstellungsdatums

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1503 23072 us2
(0x5A20)
1
4

Anzeige der Codestelle C1501 in 4 Subcodestellen mit jeweils 4 Zeichen.
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1516: Ubertragungsrate anzeigen

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp

Lenze Auswahl

C1516 230594 =
5A13}

1] 9 FIX32
: 12 MBit/s

: 6 MBit/s

: 3 MBit/s
1.5 MBit/s

: 500 kBit/s

: 187.5 kBit/s
:93.75 kBit/s
: 45.45 kBit/s
:19.2 kBit/s

: 9.6 kBit/s

C1517: Teilehmeradresse anzeigen

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1517 230584 = 3 [1] 126 FIX32
5A124,

Anzeige der guiltigen Teilnehmeradresse, die tiber die DIP-Schalter S1 ... S7 oder mit Code-
stelle C1509 eingestellt wurde.

C1520: Anzeige aller Worter zum Master

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1520 230554 = 0 [1] 65535 U16
S5AOFy,
1 (PEW1)
10 (PEW10)

Anzeige der Prozessdaten-Eingangsworter PEW1 ... PEW10 des Masters in den einzelnen
Subcodes. Alle Worter werden angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die konfiguriert
sind.

Die Zuordnung der Bit-Statusinformationen oder der Istwerte des Antriebsreglers auf die
max. 10 Prozessdaten-Eingangsworter (PEW) des Masters ist Uiber Codestelle C1510 frei
konfigurierbar.

Lenze EDS8IZAFPC201 DE 40



Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

C1521: Anzeige aller Worter vom Master

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1521 23054, = 0 [1] 65535 U16
S5AOE}
1 (PAW1)
10 (PAW10)

Anzeige der Prozessdaten-Ausgangsworter PAWL1 ... PAW10 des Masters in den einzelnen
Subcodes. Alle Worter werden angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die konfiguriert
sind.

Die Zuordnung der max. 10 Prozessdaten-Ausgangsworter (PAW) des Masters auf Bit-
Steuerbefehle oder Sollwerte des Antriebsreglers ist liber Codestelle C1511 frei konfigu-
rierbar.

C1522: Anzeige aller Prozessdaten-Worter zum Grundgerat

Code Subcode Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1522 230534= 0 [1] 65535 U16
5A0Dy
1
16

Anzeige der Prozessdaten-Worter 1 ... 16, die vom Funktionsmodul zum Grundgerat tiber-
tragen werden:

Subcode Prozessdaten-Wort

FIF-Steuerwort 1 (FIF-CTRL1)
FIF-Steuerwort 2 (FIF-CTRL2)

Sollwert 1 (NSET1-N1)

Sollwert 2 (NSET1-N2)

Zusatzsollwert (PCTRL1-NADD)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET1)
reserviert

Drehmoment-Sollwert oder Drehmoment-Grenzwert (MCTRL1-MSET)
PWM-Spannung (MCTRL1-VOLT-ADD)
PWM-Winkel (MCTRL1-PHI-ADD)
reserviert

FIF-IN.W1

FIF-IN.W2

FIF-IN.W3

FIF-IN.W4

W 00 N O U1 A W N B

I i i =
o U h W N R O
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1523: Anzeige aller Prozessdaten-Worter vom Grundgerit

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1523 230524 = 0 [1] 65535 Ul6
5A0Cy
1
16

Anzeige der Prozessdaten-Worter 1 ... 16, die vom Grundgerat zum Funktionsmodul tber-
tragen werden:

Subcode  Prozessdaten-Wort

FIF-Statuswort 1 (FIF-STAT1)

FIF-Statuswort 2 (FIF-STAT2)

Ausgangsfrequenz mit Schlupf (MCTRL1-NOUT+SLIP)
Ausgangsfrequenz ohne Schlupf (MCTRL1-NOUT)
Motor-Scheinstrom (MCTRL1-IMOT)
Prozessregler-Istwert (PCTRL1-ACT)
Prozessregler-Sollwert (PCTRL1-SET)
Prozessregler-Ausgang (PCTRL1-OUT)
Gerateauslastung (MCTRL1-MOUT)
Zwischenkreisspannung (MCTRL1-DCVOLT)
Hochlaufgeber-Eingang (NSET1-RFG1-IN)
Hochlaufgeber-Ausgang (NSET1-NOUT)
FIF-OUT.W1

FIF-OUT.W2

FIF-OUT.W3

FIF-OUT.W4

W 00 N O U1 »h W N B

B R R R R R
o1 A W N R O
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Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

C1525: Anzeige aktuelle DIP-Schalter-Stellung

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1525 230504 =
5A0A,
1 0 [1] 127
2 0 1

Diese Codestelle gibt die aktuellen DIP-Schalterstellungen wieder.

» Subcodel, Teilnehmeradresse:

DIP-Schalter[c] Wertigkeit Beispiel
Schalterstellung Teilnehmeradresse

S1 1 ON

s2 2 OFF

3 4 OFF

sS4 8 OFF 1+16+32+64=113
S5 16 ON

S6 32 ON

S7 64 ON

» Subcode2, Kompatibilitat:

DIP-Schalter[C]

Schalterstellung S8 Kompatibilitat
OFF E82ZAFPC201
ON E82ZAFPCOxx
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Codestellen
Diagnose-Codestellen

C1526: Anzeige der letzten Konfigurationsdaten

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1526 230494 = 0 [1] 65535 FIX32
5A09;,
1:Bytel
2: Byte 2
3: Byte 3

Diese Codestelle zeigt den aktuellen Konfigurationsrahmen, der tiber die GSD-Datei im

PROFIBUS-Master ausgewahlt wurde.

Anhand der Konfigurationsdaten kann folgendes abgelesen werden (siehe Tabelle unten):

» Art des eingestellten Parameterdaten-Kanals

» Lange der Prozessdaten

» Prozessdaten mit oder ohne Konsistenz

Konsistenter +PZD ... Subcode Werte
Kanal
DRIVECOM-PAR(Kons) ~ PZD(1W) 1 F3hex
2 70hex ...
7%hex
PZD(1W Kons) 1 F3hex
2 FOpex ...
F9hex
PKW(Kons) PZD(1W) 1 00pex
2 F3hex
3 70hex ...
7%hex
PZD(1W Kons) 1 00hex
2 F3hex
3 FOpex ...
F9hex
PZD(1W) 1 70hex ...
7%hex
PZD(1W Kons) FOpex ...
FOhex

-~ Tipp!
Beachten Sie die Beschreibungen
» zur Nutzdatenldnge (L3 31)

» zur Bedeutung der Konsistenz ((J

Lenze

Beschreibung

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten
Prozessdaten ohne Konsistenz
70hex: 1 Wort ... 79hex: 10 Worte

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

mit konsistentem DRIVECOM Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

Prozessdaten mit Konsistenz

FOhex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten,
Byte 1 ist in diesem Fall 00pey

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und Prozessdaten
Prozessdaten ohne Konsistenz
70hex: 1 Wort ... 79hex: 10 Worte

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten, Byte 1 ist in diesem Fall 00pex

mit konsistentem PROFIdrive Parameterdaten-Kanal und konsistenten
Prozessdaten

Prozessdaten mit Konsistenz

FOhex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

Prozessdaten ohne Konsistenz

70hex: 1 Wort ... 79pey: 10 Worte

Prozessdaten mit Konsistenz

FOpex: 1 Wort ... F9pex: 10 Worte

110)
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Codestellen 10

Diagnose-Codestellen

C1530: PROFIBUS-Diagnose

Code

C1530

Subcode

Index Einstellmdglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl

230454 = siehe unten FIX32

5A05,

Diese Codestelle zeigt Informationen uber den aktuellen Zustand des PROFIBUS an.

Auswahl

Bit

5/4
00
01
10
11

7/6
00
01
10
11

8..11
Bit

12

13

14

15

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Bedeutung
reserviert
reserviert
reserviert

reserviert

Erduterung

Zustand der DP-State-Machine (DP-STATE)

WAIT_PRM

WAIT_CFG

DATA_EX

nicht moglich

Der Slave erwartet nach dem Hochlauf ein Parameterdaten-Telegramm. Alle
anderen Telegrammarten werden abgewehrt oder nicht bearbeitet. Der Daten-
austausch ist noch nicht moglich.

Der Slave wartet auf das Konfigurationstelegramm, welches die Anzahl der Ein-
und Ausgangs-Bytes festlegt. Der Master teilt dem Slave mit, wie viele Ein- und
Ausgangs-Bytes libertragen werden.

Wenn sowohl die Parametrierung und die Konfigurierung von der Firmware und
von der Anwendung als richtig akzeptiert wurde, geht der Slave in den Zustand
"Data_Exchange” (Austausch von Nutzdaten mit dem Master) liber

Zustand der Watchdog-State-Machine (WD-STATE)

BAUD_SEARCH
BAUD_CONTROL

DP_CONTROL
nicht moglich

Der Profibus Slave kann die Ubertragungsrate automatisch erkennen.

Nach Erkennen der richtigen Ubertragungsrate wechselt der Slave in den Zu-
stand "Baud_Control” und iiberwacht die Ubertragungsrate.

Dieser Zustand dient der Ansprechiiberwachung des PROFIBUS-Masters.

Die vom SPC3 erkannte PROFIBUS-Ubertragungsrate

11 10
0 0
0 0
0 0
0 0
0 1
0 1
0 1
0 1
1 0
1 0
reserviert
reserviert
reserviert
reserviert

O OB P OO RFr LB O O vV

8 [kBit/s]
0 12000
1 6000
0 3000
1 1500
0 500
1 187.5
0 93.75
1 45.45
0 19.2
1 2.6
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10 Codestellen

Diagnose-Codestellen

C1531: Buszahler

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C1531 230444 = 0 [1] 65535 FIX32
5A04,
1
4

Abhangig von der Subcodestelle werden folgende Buszustande angezeigt:
» Subcode 1: Datenzyklen pro Sekunde

» Subcode 2: Datenzyklen gesamt

» Subcode 3: Parametrierungsereignisse gesamt

>

Subcode 4: Konfigurationsereignisse gesamt

-~ Tipp!

Wenn der maximale Zahlwert von 65535 erreicht wird, beginnt der Zahler
wieder mit dem Wert 0.
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Codestellen 10
Wichtige Antriebsregler-Codestellen

10.5 Wichtige Antriebsregler-Codestellen

C0002: Parametersatzverwaltung

(Auszug aus Codetabelle)

Code Subcode Index Einstellmoglichkeiten Datentyp
Lenze Auswahl
C0002 24573 0 siehe unten FIX32
(OX5FFD)

» Parametersatzverwaltung:

Auswahl

0

Bereit

Beschreibung

PARL1 ... PAR4:

® Parametersatze des Antriebsreglers

e PAR1.. PAR4

FPAR1:

® Modulspezifischer Parametersatz des Funktionsmoduls
e FPAR1 wird im Funktionsmodul gespeichert

» Lieferzustand wiederherstellen:

Auswahl

1 Lenze-Einstellung = PAR1

2 Lenze-Einstellung = PAR2

3 Lenze-Einstellung = PAR3

4 Lenze-Einstellung = PAR4

31 Lenze-Einstellung = FPAR1

61 Lenze-Einstellung = PAR1 + FPAR1
62 Lenze-Einstellung = PAR2 + FPAR1
63 Lenze-Einstellung = PAR3 + FPAR1
64  Lenze-Einstellung = PAR4 + FPAR1

EDS82ZAFPC201 DE 4.0

Beschreibung
Lieferzustand wiederherstellen im gewahlten Parametersatz

Lieferzustand wiederherstellen im Funktionsmodul

Lieferzustand wiederherstellen im gewahlten Parametersatz
des Antriebsreglers und im Funktionsmodul
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Codestellen

Wichtige Antriebsregler-Codestellen

» Parametersatze mit Keypad tibertragen:

Auswahl

Wichtig

Mit dem Keypad konnen Sie die Parametersatze zu anderen Antriebsreglern libertragen.
Wihrend der Ubertragung ist der Zugriff auf die Parameter Uber andere Kanile gesperrt!

70
10

71
11

72
12

73
13

74
14

80
20

40

50

Keypad = Antriebsregler
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR1 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR2 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR3 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = PAR4 (+ FPAR1)
mit Funktionsmodul
(weitere)

Antriebsregler = Keypad
mit Funktionsmodul
(weitere)

Keypad = Funktionsmodul
nur mit Funktionsmodul
Funktionsmodul => Keypad
nur mit Funktionsmodul

Alle verfligbaren Parametersatze (PARL ... PAR4, ggf. FPAR1)
mit den entsprechenden Daten des Keypad liberschreiben

Gewahlten Parametersatz und ggf. FPAR1 mit den entspre-
chenden Daten des Keypad Uberschreiben

Alle verfligbaren Parametersatze (PARL ... PAR4, ggf. FPARL) in
das Keypad kopieren

Nur den modulspezifischen Parametersatz FPAR1 mit den
Daten des Keypad iiberschreiben

Nur den modulspezifischen Parametersatz FPAR1 in das
Keypad kopieren

» Eigene Grundeinstellung speichern:

Auswahl

9

0 N O wv

PAR1 = eigene Grundeinstellung

eigene Grundeinstellung = PAR1
eigene Grundeinstellung = PAR2
eigene Grundeinstellung = PAR3
eigene Grundeinstellung = PAR4

Wichtig

Sie konnen fiir die Parameter des Antriebsreglers eine eigene

Grundeinstellung speichern (z. B. den Lieferzustand lhrer Ma-

schine):

1. Sicherstellen, dass Parametersatz 1 aktiv ist

2. Regler sperren

3. C0003 = 3 setzen, bestatigen mit

4. C0002 = 9 setzen, bestdtigen mit @D, die eigene Grundein-
stellung ist gespeichert

5. C0003 =1 setzen, bestatigen mit

6. Regler freigeben

Sie kdnnen mit dieser Funktion auch einfach PARL1 in die Para-
metersdtze PAR2 ... PAR4 kopieren

Eigene Grundeinstellung wiederherstellen im gewahlten Para-
metersatz
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Implementierte PROFIdrive-Objekte

Implementierte PROFIdrive-Objekte

° . .
1|1 Hinweis!
Der Zugriff auf die folgenden Indizes ist nur tiber DPV1 moglich.

I-918},cx: Teilnehmeradresse anzeigen

Index Name

918hex

Subindex Voreinstellung Werte Zugriff
1 [1] 126 R

Dieser PROFIdrive-Index zeigt die eingestellte Teilnehmeradresse an.

1-963pex: Ubertragungsrate

Index Name

963hex

Subindex Voreinstellung Werte Zugriff
9.6 kBit/s R

19.2 kBit/s

93.75 kBit/s

187.5 kBit/s

500 kBit/s

1.5 MBit/s

3 MBit/s

6 MBit/s

12 MBit/s

31.25 kBit/s

11: 45.45 kBit/s

Dieser PROFIdrive-Index zeigt die Ubertragungsrate des PROFIBUS an.

leid|es|¥INIR]|®

=
IS4

1-964,.y: Gerate-ldentifikation

Index Name
964hex
Subindex Voreinstellung Werte Zugriff
0: 262: Hersteller: Lenze R
1: 8201: Geratetyp
2: XXyY: Software-Version,
z.B.0090 (V 0.90)
3: yyyy: Firmware-Datum: Jahr,
z.B. 2005
4: ddmm: Firmware-Datum: Tag/Monat,

2. B. 0506 (5. Juni)

Dieser PROFIdrive-Index zeigt die Gerate-ldentifikation an.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 mnze

Datentyp
Ule

Datentyp
ule

Datentyp
Ule
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11 Implementierte PROFIdrive-Objekte

I-974cx: Einstellungen fiir DPV1-Parameter

Index Name
974hex
Subindex Voreinstellung Werte Zugriff Datentyp
0: Maximale Blockldnge 240 Byte R ule
1: Maximale Anzahl Parameterzu- 40
griffe
2: Maximale Dauer pro Zugriff
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Anhang 12

Besonderheiten beim Einsatz mit Lenze-Grundgeraten

12 Anhang

12.1 Besonderheiten beim Einsatz mit Lenze-Grundgeraten

Funktionsmodul zusammen mit Motorstarter starttec einsetzen

® . .

1| Hinweis!
Beim Einsatz des Funktionsmoduls mit Motorstarter starttec ist ausschlieBlich
die Lenze-Geratesteuerung wirksam.

Entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle die Bit-Belegungen fiir das verwendbare Steu-
erwort 1 (FIF-CTRL1) bzw. Statuswort 1 (FIF-STAT1):

Steuerwort 1 (FIF-CTRL1) Statuswort 1 (FIF-STAT1)
Bit Belegung Bit Belegung

0 S1 0 reserviert

1 S2 1 reserviert

2 Bremse 2 reserviert

3 reserviert 3 reserviert

4 reserviert 4 reserviert

5 reserviert 5 reserviert

6 reserviert 6 Fixed 1

7 reserviert 7 Reglersperre

0 Regler freigegeben
1 Regler gesperrt

reserviert 8..11 Geratezustand

9 Reglersperre
(FIF-CTRL1-CINH)

0 Regler freigegeben

1 Regler gesperrt Bit 11 10 9 8

10 Externe Stérung 0 0 1 1 Betriebgesperrt

(FIF-CTRL1-TRIP-SET) 0 1 1 O Betriebfreigegeben
11 Storung zuriicksetzen 1 0 0 0 Storungaktiv

1 1 1 1 KeineKommunikation mit
Grundgerat moglich
0=>1 (FIF-CRTL1-TRIP-RESET)

Bitwechsel bewirkt TRIP-Reset
12 reserviert 12 reserviert
13 reserviert 13 reserviert
14 reserviert 14 reserviert
15 reserviert 15 Betriebsbereit

0 nicht betriebsbereit (Stérung)
1 betriebsbereit (keine Storung)
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Anhang

Konsistente Parameterdaten

Konsistente Parameterdaten

Im Kommunikationssystem PROFIBUS findet ein stetiger Datenaustausch zwischen dem
Leitrechner (CPU + PROFIBUS-Master) und dem Grundgerat liber die aufgesteckte Slave-
Anschaltbaugruppe statt.

Sowohl PROFIBUS-Master als auch die CPU (Zentralprozessor) des Leitrechners greifen
dazu auf ein gemeinsames Speichermedium zu - den Dual-Port-Memory (DPM).

Der DPM lasst einen Datenaustausch in beide Richtungen (Schreiben/Lesen) zu:
T~
o R e s

Zentralprozessor <  |Dual Port Memory <:> PROFIBUS-Master
(cPu) (DPM)

Innerhalb einer Zykluszeit ware es ohne weitere Datenorganisation moglich, dass eine
langsamere Schreibaktion des PROFIBUS-Masters von der schnelleren Leseaktion der CPU
uberholt werden wiirde.

Um einen solchen unzuldssigen Zustand zu verhindern, sind die zu tubertragenden Para-
meterdaten als “konsistent” zu kennzeichnen.

Datenkommunikation mit vorhandener Konsistenz

Mit Konsistenz ist im Datenspeicher, bei zeitgleichem Zugriff von Master und CPU, entwe-
der ”lesen” oder "schreiben” moglich:

» Der PROFIBUS-Master gibt die Daten nur als vollstandigen Datensatz weiter.
» Die CPU kann nur auf vollstandig aktualisierte Datensatze zugreifen.

» Der PROFIBUS-Master kann keine Daten schreiben oder lesen, solange die CPU auf
konsistente Daten zugreift.

Das Ergebnis wird an einem Beispiel deutlich:

s o~ pd
Zentralprozessor Dual Port Memory
(cPu) (DPM)

@

PROFIBUS-Master

3

Al CPU will lesen!
PROFIBUS-Master will zeitgleich schreiben!
1. Weil der PROFIBUS-Master nur dann schreiben kann, wenn CPU nicht liest, wartet der
PROFIBUS-Master, bis Daten von der CPU vollstandig gelesen sind.
2. Der PROFIBUS-Master schreibt nur vollstandigen Datensatz in DPM.
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Anhang 12

Konsistente Parameterdaten

Konfigurierung konsistenter Daten

Konsistenz wird erreicht durch die entsprechende Konfigurierung des PROFIBUS-Masters.
Nutzen Sie dazu die entsprechende Dokumentation Ihrer Projektierungssoftware.

@ Tipp!

Die Konfigurierung der Konsistenz ist abhangig von der

Projektierungssoftware des PROFIBUS-Masters. Dabei ist beim Einsatz einer
Siemens-S5 PLC zu berlicksichtigen:

» Konsistenz wird eingeschaltet durch ein beliebiges Wort im konsistenten
Bereich

» Konsistenz muss ausgeschaltet werden durch ein bestimmtes
Ausschaltwort.

» Welches Wort die Konsistenz ausschaltet, hangt ab vom Typ des
Zentralprozessors, von der Art der Konsistenz und vom Adressbereich.

EDS82ZAFPC201 DE 4.0 l-enze 111



Anhang
Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

i Hinweis!
Die Moglichkeit des Parallelbetriebs ...

» eines Kommunikationsmoduls (AIF) mit einem Funktionsmodul (FIF) ist bei

den Grundgeraten 8200 vector und Drive PLC gegeben.

» zweier Funktionsmodule (FIF) ist bei den Grundgeraten 8200 motec, Drive

PLC und starttec gegeben.

Mogliche Kombinationen

Kommunikationsmodul auf AIF

Keypad E82ZBC ~ PROFIBUS-DP  Systembus CAN CANopen DeviceNet Ethernet
Keypad XT EMF2133IB EMF2171IB EMF2178IB EMF2179IB PowerLink
Funktionsmodul auf FIF EMZ9371BC EMF2172IB EMF2191IB
Standard-1/0 PT E82ZAFSC010 v v v v v v
Application-I1/O PT E82ZAFAC010 v ) ) ) ) )
PROFIBUS-DP PT E82ZAFPC010
PROFIBUS-1/0O E82ZAFPC201 Y & &
Sys.-bus CAN PT E82ZAFCC010
Sys.-bus CAN-1/0 PT E82ZAFCC210 v v v v v v
Sys.-bus CAN-I/ORSPT  E82ZAFCC100
CANopen PT E82ZAFUC010 v = =
DeviceNet PT E82ZAFVC010 v = =
INTERBUS PT E82ZAFIC010 v
LECOM-B PT E82ZAFLCO10 v
AS-Interface PT E82ZAFFC010 v
Kommunikationsmodul auf AIF
INTERBUS LECOM-A/B LECOM-A LECOM-B LECOM-LI

Funktionsmodul auf FIF EMF2113IB EMF2102IBCVO01 EMF2102IBC V004 EMF2102IBC V002 EMF2102IBC V003
Standard-1/0 PT E82ZAFSC010 v v v v v
Application-1/O PT E82ZAFAC010 (v) (v) (v) (v) (v)
PROFIBUS-DP E82ZAFPC010
PROFIBUS-I/O E82ZAFPC201 “) Y ) ~)
Sys.-bus CAN PT E82ZAFCC010
Sys.-bus CAN-1/0 PT E82ZAFCC210 v v v v v
Sys.-bus CAN-I/ORS PT  E82ZAFCC100
CANopen PT E82ZAFUC010 ) v ) )
DeviceNet PT E82ZAFVC010 (v) v (v) (v)
INTERBUS PT E82ZAFIC010 v) v -) )
LECOM-B PT E82ZAFLCO10 ) v -) )
AS-Interface PT E82ZAFFC010 ) v ) )

v Kombination méglich, Kommunikationsmodul kann intern oder extern versorgt werden

(Keypad nur intern)
W) Kombination méglich, Kommunikationsmodul muss extern versorgt werden
Kombination nicht méglich
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Anhang 12
Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF

Hinweise zum Parallelbetrieb

Fur die interne Spannungsversorgung mussen Sie den Jumper [Al an der gezeigten Stelle
aufstecken.

8200vec073

Spannungsversorgung extern (Lieferzustand) Spannungsversorgung iiber interne Spannungsquelle
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13 Stichwortverzeichnis

13 Stichwortverzeichnis

A C1516: Ubertragungsrate anzeigen, 98
Adresseinstellungen, 34 C1517: Teilehmeradresse anzeigen, 98

- Uber Codestelle, 34 C1520: Anzeige aller Worter zum Master, 98

- Uber DIP-Schalter, 35 C1521: Anzeige aller Worter vom Master, 99
Adressierung C1522: Anzeige aller Prozessdaten-Wérter zum

- Lenze-Parameter (DRIVECOM), 55 Grundgerit, 99

- Parameterdaten (DRIVECOM), 55 C1523: Anzeige aller Prozessdaten-Wérter vom

- Parametersatze, 84 Grundgerit, 100

Anlaufschutz, 36 C1525: Anzeige aktuelle DIP-Schalter-Stellung, 101
Anschliisse, 13 C1526: Anzeige der letzten Konfigurationsdaten, 102
Anschlussklemmen, Belegung, 24 C1530: PROFIBUS-Diagnose, 103

Antriebs-Profil, 14 C1531: Buszdhler, 104

Antriebsregler-Codestellen, 105 C1572: Reaktionszeit nach Verlassen von

Azyklischer Datentransfer (DP-V1), 71 Data_Exchange”, 96

CE-typisches Antriebssystem, 19

B Codestellen, 89

Bearbeitungszeit, 17

Bearbeitungszeiten D

- 8200 motec, 17 Definition der verwendeten Hinweise, 8
- 8200 vector, 17 Diagnose, 85

- starttec, 17 Diagnose-Codestellen, 97

Begriffsdefinitionen, 7 DIP-Schalter. 35
Bestellbezeichnung, 14 DP-Nutzdatenlinge, 14
BestimmungsgemaRe Verwendung, 11 DRIVECOM
Busleitungsliange, 22 - Bit-Steuerbefehle, 49

- Fehlercodes, 59
C - Parameterdaten-Kanal, 55

- Status-Bits, 50

C0002: Parametersatzverwaltung, 105
- Statuswort, 48

C0126: Verhalten bei Kommunikationsfehler, 95 - Steuerwort, 47
C1500: Software-EKZ, 97 - Zustandsmaschine, 46
C1501: Software-Erstellungsdatum, 97 DRIVECOM-Steuerung, 46

C1502: Anzeige der Software-EKZ, 97

E

Eigenschaften des Funktionsmoduls, 12

C1503: Anzeige des Software-Erstellungsdatums, 97

C1509: Teilnehmeradresse einstellen, 91
C1510: Prozess-Eingangsdaten konfigurieren, 43, 92 E:?r:aattzisbcer::hrﬁungen, Umgebungsbedingungen,

C1511: Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren, 39, 93 Einstellungen, Master, 29

C1512: Prozess-Ausgangsdaten freigeben, 94 Einstellungen fiir DP-V1-Parameter, 108

C1513: Ansprech-Uberwachungszeit der . .
pZD-Kommunikation, 95 Elektrische Installation, 19
. EMV- hte Verdrahtung, 19
C1514: Uberwachungsreaktion bei gerechte Verdrahtung

PZD-Kommunikationsstorung, 96 Externe Spannungsversorgung, 23
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F

Fehlercodes
- DRIVECOM, 59
- PROFIdrive, 83

Fehlersuche, 86

G

Gerateschutz, 10, 18
Geratestammdatendatei, 29
Geratesteuerung, Lenze, 38
Gerdtesteuerungen anpassen, 31

Giiltigkeit der Dokumentation, 5

H

Hinweise, Definiton, 8

|

1-918: Teilnehmeradresse anzeigen, 107

1-963: Ubertragungsrate, 107

1-964: Gerate-ldentifikation, 107

1-974: Einstellungen fiir DP-V1-Parameter, 108
Identfikation, 11

Inbetriebnahme, 26

Inbetriebnahmeschritte, 27

Installation, 18

- Anschlussklemmen, Belegung, 24
- elektrisch, 19

- mechanisch, 18

Interne DC-Spannungsversorgung, 23

Isolierung, E82ZAFPC201, 15

K

Kabelspezifikation, 22
Kommunikationsmedium, 14
Kommunikationsprofil, 14
Kommunikationsrelevante Lenze-Codestellen, 91
Kommunikationszeit, 17

Kompatibilitit einstellen, 33

Kompatibilitdt zu PPO-Typen 1-5 einstellen, 30

Konfiguration
- Prozess-Ausgangsdaten, 38
- Prozess-Eingangsdaten, 42

Konsistente Parameterdaten, 110
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- C1526, 102

- C1530, 103

- C1531, 104

- C1572, 96

Lenze-Parameter
- DRIVECOM, 55
- PROFlIdrive, 64

Leseauftrige programmieren, PROFIdrive, 68

M

Master, Einstellungen, 29

Mechanische Installation, 18
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Netzwerk-Topologie, 14
Nutzdatenlidnge festlegen, 31

P
Parallelbetrieb der Schnittstellen AIF und FIF, 112
Parameter, C0142 (Anlaufschutz), 36

Parameter lesen
- PROFIdrive (DP-V0), 60
- PROFIdrive (DP-V1), 73
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Parameter schreiben
- PROFIdrive (DP-V0), 62
- PROFIdrive (DP-V1), 77

Parameterdaten, Konsistente, 110

Parameterdaten-Kanal

- DRIVECOM, 55
Adressierung der Parameterdaten, 55
Lenze-Parameter (DRIVECOM), 55
Telegrammaufbau, 55

- PROFIdrive, 64
Parameterdaten-Transfer, 54
Parametersatz-Transfer, 84
Parametersitze, Lenze, 84
Parametersatzverwaltung, 105
Personenschutz, 10
PNO-Identnummer, 14

Produktbeschreibung, 11
- Bestimmungsgemafe Verwendung, 11

Produkteigenschaften, 12
PROFIDRIVE, Zustandsmaschine, 51

PROFIdrive

- Azyklischer Datentransfer (DP-V1), 71
- Fehlercodes, 83

- Leseauftrage programmieren, 68

- Parameter lesen (DP-V0), 60

- Parameter lesen (DP-V1), 73

- Parameter schreiben (DP-V0), 62

- Parameter schreiben (DP-V1), 77

- Parameterdaten-Kanal, 64

- Schreibauftrage programmieren, 69
- Statuswort, 53

- Steuerung, 51

- Steuerwort, 52

- Telegrammaufbau (DP-V0), 65

- Telegrammaufbau (DP-V1), 72

- Verbindungsaufbau eines Masters zum Slave (DP-V1), 70

PROFIdrive DP-VO, 65

PROFldrive DP-V1, 70
PROFldrive-Objekte, 107
Prozess-Ausgangsdaten konfigurieren, 38
Prozess-Eingangsdaten konfigurieren, 42

Prozessdaten-Transfer, 37

R

Repeater, 21
Restgefahren, 10
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Schnittstellen, 13

Schraubenanzugsmomente, 25
Schreibauftrage programmieren, PROFidrive, 69
Schutz vor Wiederanlauf, 36

Schutzisolierung, 15
- E82ZAFPC201, 15

Sicherheitshinweise, 9

- BestimmungsgemafRe Verwendung, 11
- Definition, 8

- gerate- und anwendungsspezifische, 10
- Gestaltung, 8

Software-Kompatibilitat einstellen, 33

Spannungsversorgung, 23
- externe, 23
- interne, 23

Spezifikation des Ubertragungskabels, 22
Statusanzeigen, 85

Steuerung
- DRIVECOM, 46
- PROFlIdrive, 51

Storungsbeseitigung, 86

T
Technische Daten, 14

Teilnehmeradresse einstellen, 34
- Uber Codestelle, 34
- Uber DIP-Schalter, 35

Teilnehmeranzahl, 21
Telegrammaufbau, DRIVECOM, 55
Telegrammaufbau (DP-V0), 65
Telegrammaufbau (DP-V1), 72
Typenschild, 11
Typenschildangaben, 11

Typenschliissel, 11
- finden, 11

U

Ubertragungskabel, Spezifikation, 22
Ubertragungsrate, 14

Uberwachung bei unterbrochener
PROFIBUS-Kommunikation, 87

Uberwachungen, Codestellen, 95
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Umgebungsbedingungen, 14 Verschmutzung, 14
- klimatisch, 14

Z
Vv .

Zugriff auf Lenze-Codestellen
Verbindungsaufbau eines Masters zum Slave (DP-V1), 70 - DRIVECOM, 55
Verdrahtung mit einem Leitrechner (Master), 20 - PROFIdrive, 64
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