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Uber diese Dokumentation

Uber diese Dokumentation

Inhalt

Das Geratehandbuch enthalt die vollstandige Information zur bestimmungsgemaRen
Verwendung der Antriebsregler 8400 protec in den Ausfuhrungen Stateline oder
HighLine.

Informationen zur Giiltigkeit

Diese Anleitung ist gultig fiir dezentrale Frequenzumrichter 8400 protec mit der Typenbe-
zeichnung:

Typenbezeichnung ab HW ab SW
E84DSxxx... (StateLine) VA 01.01
E84DHxxXx... (HighLine) VA 02.02
E84DDxXxX... (EMS) VA 01.00
E84DEXxX... (EMS) VA 01.00
E84DFXxx... (EMS) VA 01.00
E84DLxXX... (EMS) VA 01.00
E84DPxxX... (EMS) VA 01.00

Weitere Informationen zum Typenschliissel enthalt das Kapitel Produktbeschreibung.

Zielgruppe

Dieses Geratehandbuch wendet sich an alle Personen, die Antriebsregler 8400 protec aus-
legen, installieren, in Betrieb nehmen und einstellen.

@ Tipp!
Informationen und Hilfsmittel rund um die Lenze-Produkte finden Sie im
Download-Bereich unter

http://www.Lenze.com

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Uber diese Dokumentation 1
Dokumenthistorie

11 Dokumenthistorie
Materialnummer Version Beschreibung
13551769 6.2 09/2022 TD0O  erganzt: Konformitat UKCA, Aktualisierung
13551769 6.1 08/2019 TD15  Fehlerkorrekturen
13551769 6.0 03/2018 TD15  Aktualisierung, Fehlerkorrekturen
13446170 5.0 10/2013 TD15 Erganzungen durch UL
13424171 4.1 04/2013 TD15  Erweiterung bis 7.5 kW und Korrekturen
13398961 3.0 05/2012 TD15 Erganzungen und Korrekturen
13382536 2.0 06/2011 TD15  Erweiterung um Ausfiihrung EMS
13368849 1.1 04/2011 TD15  Allgemeine Uberarbeitung
13334905 1.0 04/2010 TD15 Erstausgabe

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiede-
ner Arten von Information:

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwen-
det.
Zum Beispiel: 1234.56

Warnhinweise

UL-Warnhinweise ® Werden in englischer und franzésischer

UR-Warnhinweise N Sprache verwendet.

Textauszeichnung

Programmname » « PC-Software
Zum Beispiel: »Engineer«, »Global Drive
Control« (GDC)
Symbole

Seitenverweis [ Verweis auf eine andere Seite mit zusatzli-
chen Informationen
Zum Beispiel: [ 16 = siehe Seite 16

Dokumentationsverweis ® Verweis auf eine andere Dokumentation
mit zusatzlichen Informationen
Zum Beispiel: @ EDKxxx = siehe Dokumen-
tation EDKxxx

EDS84DPS424 DE 6.2 '-enze 9
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Begriffe und Abkurzungen

Verwendete Begriffe und Abkiirzungen

Antriebsregler

Achse, Antrieb

Basisisolierung

Betriebsisolierung

Doppelte Isolierung

Federkraftbremse

GerdtegroRe

Grundgerat

Haltebremse
Motorhaltebremse

Verstarkte Isolierung

EMS
Halbwelle (codiert)

Power wave
DECA-BUS
PLC, SPS
IrRC

IrDA

Cxxxxx/y

Xk/y

Beliebiger Frequenzumrichter, Servo-Umrichter oder Stromrichter

Lenze-Antriebsregler in Kombination mit einem Motor oder Getriebe-
motor und anderen Lenze-Antriebskomponenten

Isolierung zum grundlegenden Schutz gegen gefahrliche Kérper-
strome

Isolierung fiir den einwandfreien Betrieb

Basisisolierung und zusatzliche Isolierung
Ausfiihrungsart einer (Motor-)Haltebremse
(elektromechanisch geliiftet, federkraftbetrieben)

Wird verwendet als Sammelbegriff fiir eine Gruppe von Geraten, die
gleiche Abmessungen (Tiefe, Hohe und Breite) aber unterschiedliche
Leistungen haben.

Wird verwendet als Sammelbegriff, wenn Tatigkeiten und Eigenschaf-
ten beschrieben werden, die liber die verschiedene Ausfiihrungen
oder GerategrofRen sehr dhnlich oder gleich sind, z.B.

e mechanische Installation oder

e Leistungsanschliisse

siehe Motorhaltebremse

Die Motorhaltebremse dient zum statischen Halten z. B. einer Position
in Stillstandszeiten eines Roboter-, Fahr-, Gleichlauf- oder Huban-
triebs.

einheitliches Isoliersystem, gleichwertiger Schutz wie doppelte
Isolierung

Electrified Monorail System, z. B. Elektrohdngebahnen, fahrerlose
Transportsysteme

Verfahren zur Ubertragung von Steuersignalen per Schleifleiter
Steuerschiene und Meldeschiene, auch mit Codierung

Verfahren zur Ubertragung von Steuersignalen mit der Netzspannung
Verfahren zur Ubertragung von Steuersignalen per Schienenbus
Speicherprogrammierbare Steuerung, kampatibel zu IEC 61131
Infrarot Fernbedienung

Infrarot Datenschnittstelle

Subcode y des Code Cxxxx
(z. B.C0410/3 = Subcode 3 des Code C0410)

Klemme y auf der Klemmleiste Xk (z. B. X3/28 = Klemme 28 auf der
Klemmleiste X3)

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Uber diese Dokumentation
Verwendete Begriffe und Abkirzungen

AC Wechselstrom oder Wechselspannung

DC Gleichstrom oder Gleichspannung

U [V] Netzbemessungsspannung

Upc [V] Gleichspannung

Um V] Ausgangsspannung / Spannung an den Motorklemmen
Iin [A] Netzbemessungsstrom

Ly [A] Ausgangs-Bemessungsstrom

Iam [A] Maximaler Ausgangsstrom

Ipe [MmA] Ableitstrom

Pn [kW] Bemessungsleistung Motor

Py [W] Verlustleistung Umrichter

Ppc [kW] Leistung der Gleichspannungsseite

Sn [kVA] Ausgangsscheinleistung Antriebsregler
My [Nm] Bemessungsdrehmoment

fmax [Hz] Maximalfrequenz

L [mH] Induktivitat

R[Q] Widerstand

DIN Deutsches Institut fiir Normung

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

IEC International Electrotechnical Commission
P International Protection Code

NEMA National Electrical Manufacturers Association
VDE Verband deutscher Elektrotechniker

CE Communauté Européene

uL Underwriters Laboratories

EDS84DPS424 DE 6.2 mnze
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Uber diese Dokumentation
Verwendete Begriffe und Abkurzungen

Begriffe und Abkiirzungen der Sicherheitstechnik

Abkiirzung
240
AUS-Zustand
DO
EIN-Zustand
F-SPS

GSD

GSDML

Kat.
Opto-Versorgung
0ssD

PELV

PL

PM

PP

PS
PWM
S-Bus
SD-In
SD-Out
SELV
SIA, SIB
SIL

SO

Abkiirzung
AIE

AlS

ES

OMS

SS1

SSE

STO

Bedeutung

24-V-Spannungsversorgung fiir nicht sichere Riickmeldung
Signalzustand der Sicherheitssensorik, wenn sie ausl6st oder anspricht
Nicht sicherer Riickmeldeausgang

Signalzustand der Sicherheitssensorik im Normalbetrieb
Sicherheits-SPS

Datei mit geratespezifischen Daten fiir die Einrichtung der PROFIBUS Kommu-
nikation

Datei mit geratespezifischen Daten fiir die Einrichtung der PROFINET Kommu-
nikation

Kategorie nach EN 954-1 (giiltig bis 30.11.2009)
Versorgung der Optokoppler zur Ansteuerung der Leistungstreiber
getesteter Signalausgang (Output Signal Switching Device)

Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung
(Protective Extra Low Voltage)

Performance Level nach EN ISO 13849-1
Plus-Minus-geschaltete Signalpfade
Plus-Plus-geschaltete Signalpfade

PROFlsafe

Pulsweitenmodulation

Sicherheitsbus

Sicherer Eingang (Safe Digital Input)

Sicherer Ausgang (Safe Digital Output)
Sicherheits-Kleinspannung (Safety Extra Low Voltage)
Sicherer Eingang, Kanal A bzw. Kanal B (Safe Input)
Safety Integrity Level nach IEC 61508

integrierte Sicherheitsoption (Safety Option)

Sicherheitsfunktion

Fehlerquittierung (Acknowledge In Error)
Wiederanlaufquittierung (Acknowledge In Stop)
Sicherer Zustimmtaster (Enable Switch)
Betriebsartenwahlschalter (Operation Mode Selector)
Sicherer Stopp 1 (Safe Stop 1)

Not-Stopp (Safe Stop Emergency)

Sicher abgeschaltetes Moment (Safe torque off)
alte Bezeichnung: Sicherer Halt (Safe Standstill)

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



1.4 Verwendete Hinweise

Uber diese Dokumentation 1
Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumenta-
tion folgende Piktogramme und Signalworter verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm und Signalwort

Stop!

Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort

i Hinweis!

L

-~ Tipp!
)

Bedeutung

Gefahr von Personenschdden durch gefahrliche elektrische
Spannung

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaRRnahmen getroffen werden.

Gefahr von Personenschaden durch eine allgemeine Gefahren-
quelle

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die
entsprechenden MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr von Sachschiaden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge
haben kann, wenn nicht die entsprechenden MalRnahmen ge-
troffen werden.

Bedeutung

Wichtiger Hinweis fiir die storungsfreie Funktion

Nitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation

Spezielle Sicherheitshinweise und Anwendungshinweise

Piktogramm und Signalwort

Warnings!

A Warnings!

EDS84DPS424 DE 6.2

Bedeutung

Sicherheitshinweis oder Anwendungshinweis fiir den Betrieb
nach UL- oder CSA-Anforderungen.

Die MalRnahmen sind erforderlich, um die Anforderungen nach
UL oder CSA zu erfiillen.

Lenze 13
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Antriebsregler

Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Antriebsregler

(gemaR Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU)

Zu lhrer personlichen Sicherheit

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmalRnahmen missachten, kann dies zu
schweren Personenschaden und Sachschaden fiihren:

>

vV v. v v vY

Das Produkt ausschlielich bestimmungsgemal verwenden.

Das Produkt niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
Das Produkt niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
Keine technischen Anderungen am Produkt vornehmen.

Nur das fur das Produkt zugelassene Zubehor verwenden.

Nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.

Alle am Einsatzort geltenden Unfallverhutungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze
beachten.

Nur qualifiziertes Fachpersonal die Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur
Inbetriebnahme und zur Instandhaltung ausfiihren lassen.

—|EC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Report 664 oder
DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhitungsvorschriften beachten.

— Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise
sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des
Produkts vertraut sind und die Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfuigen.

Alle Vorgaben dieser Dokumentation beachten.

— Dies ist Voraussetzung fur einen sicheren und storungsfreien Betrieb sowie fiir das
Erreichen der angegebenen Produkteigenschaften.

—Die in dieser Dokumentation dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige
Anwendung Uberpriift werden muss. Fur die Eignung der angegebenen Verfahren
und Schaltungsvorschlage tibernimmt Lenze SE keine Gewahr.

Lenze-Antriebsregler (Frequenzumrichter, Servo-Umrichter, Stromrichter) und
zugehorige Komponenten konnen wahrend des Betriebs - ihrer Schutzart
entsprechend - spannungsfiihrende, auch bewegliche oder rotierende Teile haben.
Oberflachen konnen heil3 sein.

— Bei unzulassigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei unsachgemafRem
Einsatz, bei falscher Installation oder Bedienung besteht die Gefahr von schweren
Personen- oder Sachschaden.

— Weitere Informationen enthehmen Sie der Dokumentation.

Im Antriebsregler treten hohe Energien auf. Deshalb bei Arbeiten am Antriebsregler
unter Spannung immer eine personliche Schutzausriistung tragen (Korperschutz,
Kopfschutz, Augenschutz, Gehorschutz, Handschutz).

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fur Lenze-Antriebsregler

BestimmungsgemidRe Verwendung

Antriebsregler sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen oder Maschinen
bestimmt sind. Sie sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlieRlich
fir die Verwendung zur gewerblichen Nutzung bzw. professionellen Nutzung im Sinne der
EN 61000-3-2 bestimmt.

Bei Einbau der Antriebsregler in Maschinen ist die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des
bestimmungsgemaen Betriebs) solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Ma-
schine den Bestimmungen der EG-Richtlinie 2006/42/EG (Maschinenrichtlinie) ent-
spricht; EN 60204 beachten.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgemaRen Betriebs) ist nur bei
Einhaltung der EMV-Richtlinie (2014/30/EU) erlaubt.

Die Antriebsregler erfillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU. Die harmonisierte Norm EN 61800-5-1 wird fiir die Antriebsregler angewen-
det.

Die technischen Daten und die Angaben zu Anschlussbedingungen entnehmen Sie dem
Leistungsschild und der Dokumentation. Halten Sie diese unbedingt ein.

Warnung: Die Antriebsregler sind Produkte, die nach EN 61800-3 in Antriebssysteme der
Kategorie C2 eingesetzt werden konnen. Diese Produkte konnen im Wohnbereich Funk-
storungen verursachen. In diesem Fall kann es fiir den Betreiber erforderlich sein, entspre-
chende MalRnahmen durchzufiihren.

Transport, Einlagerung

Beachten Sie die Hinweise fuir Transport, Lagerung und sachgemafRe Handhabung.
Halten Sie die klimatischen Bedingungen gemal} den technischen Daten ein.

Aufstellung

Sie mussen die Antriebsregler nach den Vorschriften der zugehorigen Dokumentation auf-
stellen und kiihlen.

Die Umgebungsluft darf den Verschmutzungsgrad 2 nach EN 61800-5-1 nicht tiberschrei-
ten.
Sorgen Sie fiir sorgfaltige Handhabung und vermeiden Sie mechanische Uberlastung. Ver-

biegen Sie bei Transport und Handhabung weder Bauelemente noch andern Sie Isolations-
abstande. Bertihren Sie keine elektronischen Bauelemente und Kontakte.

Antriebsregler enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die Sie durch unsach-
gemalle Handhabung leicht beschadigen konnen. Beschadigen oder zerstoren Sie keine
elektrischen Komponenten, da Sie dadurch lhre Gesundheit gefahrden kénnen!
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fuir Lenze-Antriebsregler

Elektrischer Anschluss

Beachten Sie bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Antriebsreglern die geltenden
nationalen Unfallverhutungsvorschriften.

Fiihren Sie die elektrische Installation nach den einschlagigen Vorschriften durch (z. B. Lei-
tungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Zusatzliche Hinweise ent-
halt die Dokumentation.

Die Dokumentation enthalt Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation (Schirmung, Er-
dung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen). Beachten Sie diese Hinweise
ebenso bei CE-gekennzeichneten Antriebsreglern. Der Hersteller der Anlage oder Ma-
schine ist verantwortlich fur die Einhaltung der im Zusammenhang mit der EMV-Gesetz-
gebung geforderten Grenzwerte.

Lenze-Antriebsregler konnen einen Gleichstrom im Schutzleiter verursachen. Wird fiir den
Schutz bei einer direkten oder indirekten Beriihrung an einem 3-phasig versorgten An-
triebsregler ein Differenzstromgerat (RCD) verwendet, ist auf der Stromversorgungsseite
des Antriebsreglers nur ein Differenzstromgerat (RCD) vom Typ B zuldssig. Wird der An-
triebsregler 1-phasig versorgt, ist auch ein Differenzstromgerat (RCD) vom Typ A zuldssig.
Neben der Verwendung eines Differenzstromgerates (RCD) konnen auch andere Schutz-
mafnahmen angewendet werden, wie z. B. Trennung von der Umgebung durch doppelte
oder verstarkte Isolierung oder Trennung vom Versorgungsnetz durch einen Transforma-
tor.

Betrieb

Sie missen Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern ggf. mit zusatzlichen Uberwa-
chungs- und Schutzeinrichtungen gemal den jeweils gultigen Sicherheitsbestimmungen
ausriisten (z. B. Gesetz liber technische Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften). Sie
durfen die Antriebsregler an Ihre Anwendung anpassen. Beachten Sie dazu die Hinweise
in der Dokumentation.

Nachdem der Antriebsregler von der Versorgungsspannung getrennt ist, diirfen Sie span-
nungsfiuhrende Gerateteile und Leistungsanschlisse nicht sofort beriihren, weil Konden-
satoren aufgeladen sein konnen. Beachten Sie dazu die entsprechenden Hinweisschilder
auf dem Antriebsregler.

Halten Sie wahrend des Betriebs alle Schutzabdeckungen und Tiiren geschlossen.
Hinweis fiir UL-approbierte Anlagen mit eingebauten Antriebsreglern: UL warnings sind
Hinweise, die nur fiir UL-Anlagen gelten. Die Dokumentation enthalt spezielle Hinweise zu
UL.

Sicherheitsfunktionen

Bestimmte Varianten der Antriebsregler unterstiitzen Sicherheitsfunktionen (z. B. ”Sicher
abgeschaltetes Moment”, ehem. "Sicherer Halt”) nach den Anforderungen der EG-Richtli-
nie "Maschinen” 2006/42/EG. Beachten Sie unbedingt die Hinweise in der Dokumen-
tation zur integrierten Sicherheitstechnik.

Wartung und Instandhaltung
Die Antriebsregler sind wartungsfrei, wenn die vorgeschriebenen Einsatzbedingungen
eingehalten werden.

Entsorgung

Metalle und Kunststoffe zur Wiederverwertung geben. Bestlickte Leiterplatten fachge-
recht entsorgen.

Beachten Sie unbedingt die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise
in dieser Anleitung!
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Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fur Lenze-Motoren

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

(gemal Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU)

Allgemein

Niederspannungsmaschinen haben gefahrliche, spannungsfiihrende und rotierende Teile
sowie moglicherweise heilRe Oberflachen.

Bei Synchronmaschinen werden bei drehender Maschine auch an den offenen Klemmen
Spannungen induziert.

Alle Arbeiten zu Transport, Anschluss, Inbetriebnahme und Instandhaltung darf nur quali-
fiziertes, verantwortliches Fachpersonal ausfiihren (EN 50110-1 (VDE 0105-1) und
IEC 60364 beachten). UnsachgemaRes Verhalten kann schwere Personen- und Sachscha-
den verursachen.

Niederspannungsmaschinen nur unter den Einsatzzwecken betreiben, die im Abschnitt
"BestimmungsgemaRe Verwendung” angegeben sind.

Die Bedingungen am Einsatzort miissen allen Angaben entsprechen, die auf dem Lei-
stungsschild und in der Dokumentation genannt sind.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Niederspannungsmaschinen sind fir gewerbliche Anlagen bestimmt. Sie entsprechen
den harmonisierten Normen der Reihe IEC/EN 60034 (VDE 0530). Der Einsatz im Ex-Be-
reich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfiir vorgesehen (Zusatzhinweise beach-
ten).

Niederspannungsmaschinen sind Komponenten zum Einbau in Maschinen im Sinne der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Kon-
formitat des Endprodukts mit dieser Richtlinie festgestellt ist (u. a. EN 60204-1 beachten).

Niederspannungsmaschinen in Schutzart IP23 oder geringer nicht ohne besondere
SchutzmalRnahmen im Freien verwenden.

Die eingebauten Bremsen nicht als Sicherheitsbremsen verwenden. Es ist nicht auszu-
schlieRen, dass durch nicht zu beeinflussende Stérfaktoren, z. B. Oleintritt durch Versagen
des A-seitigen Wellendichtrings, das Brems-Drehmoment reduziert sein kann.

Transport, Einlagerung

Nach der Auslieferung festgestellte Beschadigungen dem Transportunternehmen sofort
mitteilen; die Inbetriebnahme ist ggf. auszuschlieBen. Eingeschraubte Transportosen fest
anziehen. Sie sind fur das Gewicht der Niederspannungsmaschine ausgelegt, keine zusatz-
lichen Lasten anbringen. Wenn notwendig, ausreichend bemessene Transportmittel
(z. B. Seilfiihrungen) verwenden.

Vorhandene Transportsicherungen vor Inbetriebnahme entfernen. Fir weitere Trans-
porte erneut verwenden. Werden Niederspannungsmaschinen eingelagert, auf eine tro-
ckene, staubfreie und schwingungsarme (v < 0.2 mm/s) Umgebung achten (Lagerstill-
standsschaden).
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Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fiir Lenze-Motoren

Aufstellung

Auf plane Auflage, gute Ful3- bzw. Flanschbefestigung und genaue Ausrichtung bei direk-
ter Kupplung achten. Aufbaubedingte Resonanzen mit der Drehfrequenz und der doppel-
ten Speisefrequenz vermeiden. Laufer von Hand drehen, auf ungewoéhnliche Schleif-
gerausche achten. Drehrichtung im ungekuppelten Zustand kontrollieren (Abschnitt
"Elektrischer Anschluss” beachten).

Riemenscheiben und Kupplungen nur mit geeigneten Vorrichtungen aufziehen oder ab-
ziehen. Zur leichteren Handhabung vorher erwarmen. Riemenscheiben und Kupplungen
mit einem Beriihrschutz abdecken. Unzuldssige Riemenspannungen vermeiden.

Die Maschinen sind mit halber Passfeder gewuchtet. Die Kupplung muss ebenfalls mit hal-
ber Passfeder gewuchtet sein. Uberstehenden, sichtbaren Passfederanteil abarbeiten.

Eventuell erforderliche Rohranschliisse herstellen. Bauformen mit Wellenende nach un-
ten bauseits mit einer Abdeckung ausristen, die verhindert, dass Fremdkorper in den Liif-
ter hineinfallen. Die Beluiftung darf nicht behindert werden und die Abluft - auch benach-
barter Aggregate - nicht unmittelbar wieder angesaugt werden.

Elektrischer Anschluss

Alle Arbeiten dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal an der stillstehenden Nieder-
spannungsmaschine im freigeschalteten und gegen Wiedereinschalten gesicherten Zu-
stand vorgenommen werden. Das gilt auch fiir Hilfsstromkreise (z. B. Bremse, Geber,
Fremdliifter).

Spannungsfreiheit prifen!

Uberschreiten der Toleranzen in IEC/EN 60034-1 (VDE 0530-1) - Spannung 5 %, Frequenz
+2 %, Kurvenform, Symmetrie - erhoht die Erwarmung und beeinflusst die elektromagne-
tische Vertraglichkeit.

Schaltungshinweise, Angaben auf dem Leistungsschild und Anschlussschema im Klem-
menkasten beachten.

Der Anschluss muss so erfolgen, dass eine dauerhaft sichere, elektrische Verbindung auf-
recht erhalten wird (keine abstehenden Drahtenden); zugeordnete Kabelendbestiickung
verwenden. Sichere Schutzleiterverbindung herstellen. Steckverbinder bis zum Anschlag
festschrauben.

Die kleinsten Luftabstande zwischen blanken, spannungsfiihrenden Teilen und gegen
Erde diirfen folgende Werte nicht unterschreiten: 8 mm bei Uy < 550V, 10 mm bei
Un <725V, 14 mm bei Uy <1000 V.

Der Klemmenkasten muss frei sein von Fremdkorpern, Schmutz und Feuchtigkeit. Nicht
benotigte Kabeleinfliihrungsoffnungen und den Klemmenkasten staubdicht und wasser-
dicht verschlieRen.
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Sicherheitshinweise 2
Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise fur Lenze-Motoren

Inbetriebnahme und Betrieb

Vor Inbetriebnahme nach langerer Lagerzeit den Isolationswiderstand messen. Bei Wer-
ten <1 kQ je Volt Bemessungsspannung die Wicklung trocknen.

Fiir den Probebetrieb ohne Abtriebselemente die Passfeder sichern. Schutzeinrichtungen
auch im Probebetrieb nicht auRer Funktion setzen.

Bei Niederspannungsmaschinen mit Bremse vor der Inbetriebnahme die einwandfreie
Funktion der Bremse priifen.

Eingebaute Temperaturfiihler sind kein Vollschutz der Maschine, ggf. Maximalstrom be-
grenzen. Antriebsregler so parametrieren, dass nach einigen Sekunden Betrieb mit | > Iy
der Motor abgeschaltet wird, insbesondere bei Gefahr des Blockierens.

Schwingstarken vess < 3.5 mm/s (Py < 15 kW) bzw. 4.5 mm/s (Py > 15 kW) sind in gekup-
peltem Betrieb unbedenklich.

Bei Veranderungen gegenuber dem Normalbetrieb, z. B. erhohte Temperaturen, Gerau-
sche, Schwingungen, die Ursache ermitteln, ggf. Rlicksprache mit dem Hersteller. Im Zwei-
felsfall Niederspannungsmaschine abschalten.

Bei starkem Schmutzanfall Luftwege regelmaRig reinigen.
Wellendichtringe und Walzlager haben eine begrenzte Lebensdauer.

Lagerungen mit Nachschmiereinrichtung bei laufender Niederspannungsmaschine nach-
fetten. Nur vom Hersteller freigegebene Fette verwenden. Wenn Fettaustrittsbohrungen
mit Stopfen verschlossen sind (IP54 Abtriebsseite; IP23 Abtriebs-und Nichtabtriebsseite),
vor Inbetriebnahme Stopfen entfernen. Bohrungen mit Fett verschlieBen. Lagerwechsel
bei Dauerschmierung (2Z-Lager) nach ca. 10.000 h - 20.000 h, spatestens jedoch nach
3 -4 Jahren.

Beachten Sie die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser
Anleitung!
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Sicherheitshinweise
Restgefahren

Restgefahren

Personenschutz

>

Uberpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle Leistungsklemmen
spannungslos sind.

Die Betriebstemperatur des Kiihlkorpers am Antriebsregler ist sehr hoch.
Hautkontakt mit dem Kiihlkorper flihrt zu Verbrennungen. Ggf. zusatzliche
Schutzabdeckungen vorsehen.

Uberpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle Leistungsklemmen
spannungslos sind, da

—nach dem Netzabschalten die Leistungsklemmen U, V, W, Rb1 und Rb2
gerateabhdngig noch bis zu 3 ... 20 Minuten gefahrliche Spannung fuhren.

— bei gestopptem Motor die Leistungsklemmen L1, L2, L3; U, V, W, Rb1 und Rb2
gefahrliche Spannung flihren.

Gerateschutz

>

Haufiges Schalten der Netzspannung (z. B. Tipp-Betrieb liber Netzschiitz) kann den
Antriebsregler uberlasten oder zerstoren.

Motorschutz

>
>

Haufiges Einschalten kann den angeschlossenen Motor Uberhitzen.
Zur Temperaturtuiberwachung des Motors Kaltleiter oder Temperaturschalter mit
PTC-Charakteristik einsetzen.

Bei bestimmten Einstellungen der Antriebsregler kann der angeschlossene Motor
uberhitzt werden:

—Z.B. langerer Betrieb der Gleichstrombremse.
— Langerer Betrieb eigenbeliifteter Motoren bei kleinen Drehzahlen.

Schutz der Maschine/Anlage

>

Antriebe konnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreichen (z. B. Einstellung hoher
Ausgangsfrequenzen bei dafiir ungeeigneten Motoren und Maschinen):

— Die Antriebsregler bieten keinen Schutz gegen solche Betriebsbedingungen.
Setzen Sie dafur zusatzliche Komponenten ein.
Schiitze in der Motorleitung nur bei gesperrtem Regler schalten.

Werden Schiitze in der Motorleitung bei freigegebenem Regler geschaltet, konnen
Uberwachungsfunktionen des Antriebsreglers ansprechen. Sprechen keine Uberwa-
chungsfunktionen an, ist das Schalten zulassig.

Alle nicht benutzten Steckverbinder mussen mit Schutzkappen oder Blindsteckern
verschlossen sein.
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Produktbeschreibung 3

Geratemerkmale

3 Produktbeschreibung

3.1 Gerdatemerkmale
Dezentraler Frequenzumrichter 8400 protec Ausfiihrung
Merkmale HighLine StateLine EMS
Leistungsbereich 0.75...7.5 kW 0.75...4 kW 0.75...4 kW
Montageart Wandgerat
Bremsenmanagement Ansteuerung einer mechanischen Motorhaltebremse

24-V-Versorgung
intern (Netzspannungs-abhangig) v v v

24-V-Stiitzspannung maglich
(zum Erhalt der Steuerungsfunktionalitit v v -
bei Netz-Ausfall)

Schnittstellen

digitale Eingdnge, 6 6 14

davon konfigurierbar als Ausgdnge 2 2 2 oder 4

analoge Eingdnge 1

oder optional Synchron-Serielle Schnitt- 1 i 1

stelle (SSI)

optional: RS485 oder/und RS422 - - 2 x RS485
2 x RS422

je 1 x RS485 / RS422
Fernbedienung, infrarot (IrRC) v (ab SW V12) - 4
Datenschnittstelle, infrarot (IrDA) - - v
optional:

Integrierte Sicherheitstechnik Sicherheitsoption (SO) 10, 20 oder 30 -

Generatorischer Betrieb interner oder externer Bremswiderstand

Bedienelement verschiedene Serviceschalter

Wippschalter
Betrieb
200 % Uberlaststrom fiir 3 s v v v

S-Rampen fiir ruckarmes Beschleunigen v v v
und Verzogern

AN
AN
\

Einschaltschutz bei zyklischem Netzschalten
Technologieapplikationen
Stellantrieb Drehzahl
Abschaltpositionierung

Absolutpositionieren

AURNIENIN
SRNIENEN

Tabellenpositionierung
EMS-spezifische Kommunikation
Halbwelle - -
Halbwelle codiert - -
Power wave - -
DECA-Bus - -
Energielibertragung induktiv - -
PLC-Funktionalitat - -

NN N NN
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Produktbeschreibung
Identifikation
Identifikation
@ ®
(_Invprter Drives| 8400 protec Lenze
Ty 10 TMUALL (OO MY OO AR OO
| SW c € P
\ E o
@ Typenbezeichnung (2 23)
@ Version
Anmerkung:

E84DWAKO001

Anhand der Typenbezeichnung konnen detailierte Gerateeigenschaften mit dem nachfol-
genden Typenschlissel identifiziert werden. Die Auflistung des Typenschlissels, der

Ausstattungsmerkmale und Gerateeigenschaften berlicksichtigt nicht Beschrankungen
der Kombinationsmoglichkeiten.

In den Ausfuihrungen Highline und StateLine schlieRen sich bestimmte Kombinationen

aus:

Maglich ist ...
entweder
Sicherheitsoption 30
Analoger Eingang

Nicht moglichist ...

PROFIBUS
CANopen
SSl
EtherNet/IP

Lenze

AN AN A A

v VvV VvV Vv

oder
CAN on board
SSI

mit/in
Push Pull
Push Pull
Stateline
Sicherheitsoption 20 oder 30
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Produktbeschreibung

Typenschlussel

3.3 Typenschliissel

Stateline, HighlLine

E84D X X X X XXX X X X

Produktreihe
Inverter Drives 8400 protec

Ausfiihrung

H=  HighLine

S=  Stateline (auf Anfrage)
Netzanschluss und 24-V-Versorgung

D= Rundsteckverbinder Molex, 1x Netz und 1x 24 V
(auf Anfrage)

H=  1Rundsteckverbinder Molex (Brad Mini-Change)
(auf Anfrage)

M= 2 Hybridstecker Typ Q4/2
P= 1Hybridstecker Typ Q4/2

Ansteuerung Motorhaltebremse
(mit Anschlusstechnik Motor)

B=  Fast switch, Steckertyp Modular

C=  Integrierter Einweg-Bremsengleichrichter, Cold brake,
Stecker Typ Q8/0 (auf Anfrage)

F= Integrierter Einweg-Bremsengleichrichter, Fast switch,
Stecker Typ Q8/0

Serie

C=  24Vintern

Leistung, z. B.

152= 15x102W =1.5 kW

Spannungsklasse

4= 400/500V, 3/PE AC

Kommunikation (Feldbus)

C=  CANopen (auf Anfrage)

G=  EtherNet/IP™

P= PROFIBUS® (auf Anfrage)

R= PROFINET®

Anschlusstechnik Kommunikation

siehe Tabelle Kombinationsmoglichkeiten (E2 29)

Erweiterungsmodul

S= kein

Integrierte Sicherheitstechnik
N=  keine

)= Sicherheitsoption 10

K= Sicherheitsoption 20 (auf Anfrage)
L= Sicherheitsoption 30
Bedienelement

N=  kein (auf Anfrage)

C= Serviceschalter mit Schutzfunktion
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Produktbeschreibung

Typenschlussel

E84D
Bremswiderstand
N=  kein (auf Anfrage)
E= extern, Stecker Typ Q5/0
F= extern, Rundsteckverbinder Molex (auf Anfrage)

R=  intern (auf Anfrage)

Lenze

X

X X

X

XXX

X

X X X X X
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Produktbeschreibung

Typenschlussel

Ausfiihrung EMS

E84D X

Produktreihe
Inverter Drives 8400 protec EMS

Ausfiihrung spezifische Kommunikation fiir
Elektrohdngebahnanwendungen

D= DECA-Bus

E= Halbwelle

F= Induktives System
L= Halbwelle codiert
P= Power wave

Anschlusstechnik Netz und 24-V-Versorgung der Brem-
senansteuerung bei induktiven Systemen

M= 2 Hybridstecker Typ Q4/2
P= 1Hybridstecker Typ Q4/2
Motorhaltebremsen-Ansteuerung
(mit Anschlusstechnik Motor)

B= Fast switch
(Stecker Typ Modular)

H=  Integrierter Einweg-Bremsengleichrichter
(Stecker Typ Han 10E)

K= Integrierter Einweg-Bremsengleichrichter
(Stecker Typ Q8/0)

V= 24V DC (nurInduktives System)
Stecker Typ Q8/0

Serie

Nur bei Ausfiihrung Induktives System:

C= 24V DCintern

Nur bei Ausfiihrung Halbwelle :

D= Halbwelle 400 V AC/ Bezug Phase L1 // 24 V DC intern
E= Halbwelle 400 V AC / Bezug Phase L3 // 24 V DC intern
Nur bei Ausfiihrung Halbwelle codiert:

F= Halbwelle 230 V AC / Bezug Phase L1 // 24V DC intern
G=  Halbwelle 230 V AC / Bezug Phase L3 // 24V DC intern
Nur bei Ausfiihrung Power wave oder DECA-Bus:

E= Halbwelle 400 V AC / Bezug Phase L3 // 24 V DC intern
Leistung, z. B.

152= 15x102W=1.5kW

Spannungsklasse

4= 400/500V, 3/PE AC

Kommunikation (Feldbus)

C=  CANopen

Konfiguration Ein- und Ausgangsbereich

1= CANopen und analoger Eingang liber M12-Stecker

5= CANopen und SSI liber M12-Stecker
Erweiterungsmodul

B= digitale 1/0, CAN, 2 x RS485

C= digitale 1/0, CAN, RS485, RS422

D= digitalel/O, CAN, 2 x RS422

EDS84DPS424 DE 6.2 mnze
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Produktbeschreibung

Typenschlussel

E84D
Integrierte Sicherheitstechnik
N=  keine
Bedienelement
N=  kein
C=  Serviceschalter mit Schutzfunktion
R= Wippschalter fiir EMS (ohne Netztrennung)

Bremswiderstand

N = kein
E= extern
R= intern

Lenze

XXX

X

X X X X X X
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Produktbeschreibung 3
Ubersicht der Grundgerate
3.4 Ubersicht der Grundgerite
StatelLine, HighlLine
E84DHxxx7524
[A] [
~L
~
~
A
N
J
~
~
S
N
E84DWGA010
Bedienelemente und Anschlussiibersicht
Pos. Beschreibung/Funktion Seite(n)
& Bedienelement, verschiedene Ausfiihrungen, optional 23
Anzeige fiir Werte und Meldungen, 5 Zeichen 167
LED-Zustandsanzeige 161
) Warnsymbole siehe unten
[E Anschliisse Motor und Bremswiderstand b
. 87
[F] Anschliisse Netz und Versorgungsspannung 24 V 2
(] Anschliisse Feldbus
[H Anschlisse Eingdnge und Ausgange ab 64
J Anschlisse Sicherheitstechnik und/oder CAN on board
® PE Anschluss, Gewinde M6 -
nur E84DHxxx7524: AuRenlifter
1] Betriebsspannung fiir den AuRRenliifter -
Pos. Symbol Beschreibung
Lange Entladezeit: Alle Leistungsklemmen fiihren bis zu 3 Minuten nach Netz-Ausschal-
A ten gefdhrliche Spannung!
Q Hoher Ableitstrom: Festinstallation und PE-Anschluss nach EN 61800-5-1 ausfiihren!
o A Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente: Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal
A von elektrostatischen Aufladungen befreien!
Q HeiRe Oberflidche: Verbrennungsgefahr! HeiRBe Oberflichen sollten nicht ohne Schutz-
handschuhe beriihrt werde.
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Produktbeschreibung
Ubersicht der Grundgerate

Ausfiihrung EMS

N/, /

)
o)
Q

Bedienelemente und Anschlussiibersicht der Ausfiihrung EMS

Pos.

@ FEEHEH LD M MB O B B

Pos.

Beschreibung/Funktion

Bedienelement, verschiedene Ausfiihrungen, optional
Anzeige fiir Werte und Meldungen, 5 Zeichen
LED-Zustandsanzeige

Warnsymbole

Anschliisse Motor und Bremswiderstand

Anschliisse Netz und EMS-spezifische Kommunikation
Anschliisse Feldbus

Anschliisse Eingange und Ausgdnge

Anschliisse der Erweiterung EMS
Infrarot-Empfanger/-Sender

PE Anschluss, Gewinde M6

Symbol Beschreibung

E84DWGAO015b

Seite(n)
25
167
161

siehe unten

ab 87

ab 64

23
167

Lange Entladezeit: Alle Leistungsklemmen fiihren bis zu 3 Minuten nach Netz-Ausschal-

A ten gefahrliche Spannung!
Hoher Ableitstrom: Festinstallation und PE-Anschluss nach EN 61800-5-1 ausfiihren!

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente: Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal

von elektrostatischen Aufladungen befreien!

HeiBe Oberfldche: Verbrennungsgefahr! HeilRe Oberflachen sollten nicht ohne Schutz-

& handschuhe beriihrt werde.

Lenze
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3.5 Kommunikation

Entnehmen Sie der Tabelle, welche Kombinationen aus Kommunikation und Anschluss-
technik verfugbar sind.

Merkmale Typenschliissel Ausfiihrung Anschlusstechnik
Kommuni-  Konfiguration Feldbus SSI anloger CAN on board
kation Ein- und 3) Eingang
(Feldbus) Ausgangs-
bereich Push Pull M12 M12 M12 M12
CANopen 1) 4)
14 - o - ]
¢ 54) - ] ]
PROFIBUS 4
14 - ] - ] -
34 - o4 - o4 2
P 54 - o ] -
74 - o ] - M2
PROFINET / EtherNet/IP 1)
14 - ] - ]
2 4] - - 4] -
34 - ] - 4] M2
44 4] - - 4] M2
R/G 5 - | |
6 4] - | -
74 - A | =2
84 4] | M2

M ausgefihrt

1) nicht in Kombination mit Sicherheitsoption 20 oder 30
2) nicht in Kombination mit Sicherheitsoption 30

3) nichtin der Geriteauspragung Stateline

4 auf Anfrage

- nicht méglich

3.5.1 CAN-Schnittstelle
Ausfihrliche Informationen zu CAN finden Sie im Softwarehandbuch.

CAN on board

"CAN on board” eignet sich ausschlieRlich fiir kurze Punkt-zu-Punkt-Verbindungen
zwischen zwei Antriebsreglern, z. B. zur Synchronisierung. Auf Hinweise zur EMV-ge-
rechten Verdrahtung und auf kurze Leitungslangen achten, da keine galvanische
Trennung zur Steuerelektronik des Antriebsreglers besteht.

Knotenadresse und Baudrate mussen mit dem »Engineer« parametriert werden.

CANopen

CANopen ist als galvanisch getrennter Feldbus ausgefiihrt und eignet sich fiir Mehrteil-
nehmer-Netzwerke.

Bei Feldbussen konnen Knotenadresse und Baudrate mit dem DIP-Schalter unter der Servi-
ceklappe eingestellt oder mit dem »Engineer« parametriert werden.
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Infrarot Fernbedienungsempfanger

Zur Fernbedienung sind die Gerate mit einem Infrarot-Empfanger (IrRC) ausgestattet
(unterstiitzt ab SW-Version 12).

Die mit der Infrarot-Fernbedienung (LDEZIRRC) moglichen Aktionen sind frei program-
mierbar. Weiterfiihrende Information enthdlt das Softwarehandbuch und die
Online-Hilfe zum Systembaustein LS_IRInterface.

1| Hinweis!
Der storungsfreie Betrieb der optischen Schnittstelle erfordert:
» ungestorte Sichtverbindung von Sender und Empfanger

— maximaler Abstand IrRC: ¥ 5 m

— maximaler Abstand IrDA: ~ 1 m

— Einstrahlwinkel: ~ 30 °

— direkte Sonneneinstrahlung vermeiden

— Umfeld ohne Stor-Sender (z. B. aus benachbarter Station)
» saubere und kratzerfreie Serviceklappe

Erweiterungen in der Ausfiihrung EMS

In den Gerateausfiihrungen fir EMS sind zusatzliche Schnittstellen zur Steuerung
integriert :

» zusatzliche digitale Eingange und Ausgange

» Infrarot Daten-Schnittstelle (IrDA)

» RS485 und/oder RS422 serielle Schnittstelle

Anhand der Typenbezeichnung kann entschlisselt werden mit welcher der moglichen
Erweiterungen ein Gerat ausgestattet ist (C2 25).

Ubersicht zu den Erweiterungen EMS

Kennzeichen im Anschluss
e shlusse] Digital 1/0 RS485 RS422 CANopen Master PLC
X45, X46, X47, X48 X81, X82 X34
M12, 5-pol., A-codiert M12, 8-pol., A-codiert M12, 5-pol., A-codiert
B 6 x DI 2 X - M
2xDI/O 1x 1x |
(X46 konfigurierbar) _ 2 x ™

M ausgefihrt
nicht moglich
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3.5.4 Infrarot Schnittstelle
In den Ausfiihrungen fiir EMS ist eine Infrarot-Schnittstelle zur Datenlibertragung (IrDA)
integriert.

Die lber die Schnittstelle moglichen Aktionen oder das Lesen oder Schreiben von
Parameterdaten (Codestellen) ist im SPS-Programm frei programmierbar.

1| Hinweis!
Der storungsfreie Betrieb der optischen Schnittstelle erfordert:
» ungestorte Sichtverbindung von Sender und Empfanger
—maximaler Abstand IrRC: ¥ 5 m
— maximaler Abstand IrDA: ~ 1 m
— Einstrahlwinkel: ~ 30 °
— direkte Sonneneinstrahlung vermeiden
— Umfeld ohne Stor-Sender (z. B. aus benachbarter Station)
» saubere und kratzerfreie Serviceklappe
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Netzanschluss-Konzepte

Antriebsregler 8400 protec unterstiitzen die Umsetzung verschiedener Konzepte des
Netzanschlusses. Dabei wird unterschieden nach Verdrahtung mit:

» Standardleitung - handelsubliche Leitung

» Hybridleitung - spezielle Leitung fiir Netz- und Stiitz-/Steuerspannung, ggfs. mit
Schirmung

Bei Auslegung der Verdrahtung miissen folgende Punkte berticksichtigt werden:
» zuldssige Vorsicherung: max. 32 A
» zulassiger Strom Steckkontakte 24-V-Versorgung: max. 10 A

» Leitungsquerschnitte nach geltenden Normen und Richtlinien auswahlen.
— Netz/PE: max. 6 mm?2

—24-V-Versorgung: max. 2.5 mm?2

Anschlusskonzepte fiir einzelne Achsen

Folgende Varianten sind entsprechend Gerateausfiihrung maglich (siehe Typenschliissel
Anschlusstechnik Netz):

Standardleitung ©

Die Netzspannung wird mittels Standardleitung an den Antriebsregler angeschlossen
(Stecker X10).

Die 24-V-Versorgung des Antriebsreglers wird gerateintern erzeugt (Netz-abhangige
Versorgung). Nach Abschalten der Netzspannung ist das Gerét, einschlieBlich der Steuer-
elektronik, funktionslos. Ebenso ist die Switch-Funktion von Ethernet-Feldbussen funkti-
onslos.

Hybridleitung mit externer 24-V-Stiitzspannung @

Die Netzspannung und eine externe 24-V-Stltzspannung werden mittels einer Hybrid-
leitung zugefiihrt (Stecker X10). Abhangig vom Zustand der externen 24-V-Versorgung
kann die Steuerelektronik bei Netz-Aus in Funktion bleiben.

Standardleitung mit externer 24-V-Stiitzspannung ®

Da die Tiillengehduse je Q4/2 Steckverbinder nur einen Leitungszugang zulassen, kann
mit der Gerdteausfiihrung E84DxM... (fiir die Durschleiftechnik) dieses Anschlusskonzept
realisiert werden.

Dabei wird die Netzspannung mittels Standardleitung an den Antriebsregler
angeschlossen (Stecker X10). Die externe 24-V-Stiitzspannung wird mittels Standard-
leitung angeschlossen (Stecker X11). Abhdngig vom Zustand der externen 24-V-Ver-
sorgung kann die Steuerelektronik bei Netz-Aus in Funktion bleiben.

i Hinweis!
Bei diesem Anschlusskonzept liegt die Netzspannung an X10 gleichzeitig im
Stecker X11 an.
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)
E84DxP...
X10
3PEAC 4
o
X10
)
X10
©)
X10
X11

EDS84DPS424 DE 6.2
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@ ®

E84DxP... E84DxM...

X10 [X10] X11]
I I I

3/IPEAC 6 3/IPEAC 4
24V DC

24VvDC 2

E84DVKO001

8400 protec in der Ausfiihrung E84DxP...
Netzanschluss 3/PE AC mit Standardleitung

8400 protec in der Ausflihrung E84DxP...
Netzanschluss 3/PE AC mit Stlitzspannung 24 V DC mit Hybridleitung

8400 protec in der Ausfiihrung EB4DxM...
Netzanschluss 3/PE AC mit Standardleitung
Stltzspannung 24 V DC mit Standardleitung
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Anschlusskonzepte fiir Energiebus

Weitlaufig verteilte Anlagen sind oft in Linien organisiert. Eine Ubersichtliche Leitungs-
fihrung fiihrt zu einer typischen Linien-Topologie. Zwei Anschlussarten werden einge-
setzt:

» Durchschleifen von Gerat zu Gerat
— Hier liegt die Netzspannung und die 24-V-Stutzspannung gleichzeitig an X10 und
X11 an.
» Abzweig von Energieverteilern

Abhangig von der Art der Leitungen und der 24-V-Versorgung bieten sich die folgenden
Umsetzungsmoglichkeiten an.

Varianten bei Durchschleifen:

Standardleitung®

Die Netzspannung wird von Gerdt zu Gerat mittels Standardleitung verteilt (Stecker X10
und X11). Die 24-V-Versorgung des Antriebsreglers wird gerateintern erzeugt (Netz-ab-
hangige Versorgung). Nach Abschalten der Netzspannung ist das Gerét, einschlieflich der
Steuerelektronik, funktionslos. Ebenso ist die Switch-Funktion von Ethernet-Feldbussen
funktionslos.

Hybridleitung mit externer 24-V-Stiitzspannung @

Die Netzspannung und eine externe 24-V-Stiitzspannung (Netz-unabhéangig) wird in einer
Leitung von Gerat zu Gerat verteilt (Stecker X10 und X11). Abhdngig vom Zustand der
externen 24-V-Versorgung kann die Steuerelektronik bei Netz-Aus in Funktion bleiben.

Varianten mit Energieverteilern:

Standardleitung mit Energieverteilern®

Die Netzspannung wird in einer Leitung gefiihrt und von Energieverteilern zum Gerat
verzweigt (Stecker X10). Die 24-V-Versorgung des Antriebsreglers wird gerdteintern
erzeugt (Netz-abhdngige Versorgung). Nach Abschalten der Netzspannung ist das Gerét,
einschlieBlich der Steuerelektronik, funktionslos. Ebenso ist die Switch-Funktion von
Ethernet-Feldbussen funktionslos.

Hybridleitung mit Energieverteilern und externer 24-V-Stiitzspannung ®

Die Netzspannung und die 24-V-Stiitzspannung wird in einer Leitung gefiihrt und von
Energieverteilern zum Gerat verzweigt (Stecker X10). Abhdngig vom Zustand der externen
24-V-Versorgung kann die Steuerelektronik bei Netz-Aus in Funktion bleiben.

Standardleitung mit Energieverteilern und externer 24-V-Stiitzspannung ©®

Getrennte Leitungsfiihrung fiir Netzspannung und 24-V-Stiitzspannung.

Dabei wird die Netzspannung mittels Standardleitung an den Antriebsregler
angeschlossen (Stecker X10). Die externe 24-V-Stiitzspannung (Netz-unabhangig) wird
mittels Standardleitung angeschlossen (Stecker X11). Abhdngig vom Zustand der
externen 24-V-Versorgung kann die Steuerelektronik bei Netz-Aus in Funktion bleiben.
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Anschlusskonzepte fiir Energiebus

O) ® ®

E84DxM...

X10 | X11

E84DxM...

I l

-
TRl % %

3/PEAC 4

EDS84DPS424 DE 6.2

@

E84DxM...

X10 | X11

3/PEAC — 4
@ @ @
E84DxM... E84DxP... E84DxP...

X10] X11 X10

X10

I l

3/PEAC 6
24V DC

®
X10, X11

@
X10,X11

®
X10

(O]
X10

O]
X10
X11

T % %

3/PEAC
24V DC
® ®
E84DxM... E84DxM...

[XT0[XT]
I

3PEAC— 4

1

5
24vDC 7

E84DVK002

Durchschleifen mit 8400 protec in der Ausfiihrung E84DxM...
Netzanschluss 3/PE AC mit Standardleitung

Durchschleifen mit 8400 protec in der Ausfiihrung E84DxM...
Netzanschluss 3/PE AC mit Versorgungsspannung 24 V DC mit Hybridleitung

Energieverteiler mit 8400 protec in der Ausfiihrung E84DxP...
Netzanschluss 3/PE AC mit Standardleitung

Energieverteiler mit 8400 protec in der Ausfiihrung E84DxP...
Netzanschluss 3/PE AC mit Versorgungsspannung 24 V DC mit Hybridleitung

Energieverteiler mit 8400 protec in der Ausfiihrung E84DxM...
Netzanschluss 3/PE AC mit Standardleitung
Stlitzspannung 24 V DC mit Standardleitung
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3.7 Netzanschluss-Konzepte EMS

Die Netzanschlusskonzepte konnen auch mit 8400 protec EMS umgesetzt werden, z. B.

» Durchschleifen von Gerat zu Gerat fur Mehrachsanwendungen

Antriebsregler 8400 protec EMS unterstiitzen (je nach Gerateausfiihrung) darlber hinaus:

» Schleifleiteranschluss fiir Netz, Steuerschiene und Meldeschiene (Halbwelle und

Halbwelle

codiert)

» Steuersignale liber die Netzspannung (Power wave)

» Steuersignale lber Schienenbus

» Induktive Ubertragung von Energie und Signalen

Fiir den Aufbau eines Antriebssystems sind weitere abgestimmte Komponeten erfor-

derlich.
3.7.1 Halbwelle (codiert)
L1
L2
L3
PE ™ ™
SS
MS
® @ ©)
E84DEP.../ E84DEM.../
E84DLP... E84DLM. . E84DG...
- - L eanH -
X10 X101{| X11 X1
g P x
3/PE AC 3/PE AC 4 3/PEAC
SS/MS SS/MS
E84DVK004_A
L1..L3,PE Schleifschienenleiter fiir Netz und Schutzleiter
SS Steuerschienen SS1, SS2
MS Melde-Schiene MS1
@ Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Einzelachsantrieb
@ Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Mehrachsantrieb
X10 Netz
X11 Durchschleiftechnik Netz
CAN Kommunikation CANopen
©] Antriebsregler, z. B. 8400 motec, als Nebenantrieb
X1 Netz (mit Zubehor Steckermodul E84DZEVB...: X10)

36
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Power wave
3.7.2 Power wave
L1
L2
L3
PE ™ ™
SS
E84DPP... E84DPM... E84DG...
O CAN H
X10 [ X10][ X11] X1 |
g | g 1 J I
3/PEAC 3/PE AC 4 3/PEAC
SS SS
E84DVK004_B

L1..L3,PE Schleifschienenleiter fiir Netz und Schutzleiter

SS Steuerschiene Datat, SS1

® Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Einzelachsantrieb

O] Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Mehrachsantrieb

X10 Netz

X11 Durchschleiftechnik Netz

CAN Kommunikation CANopen Master PLC

©] Antriebsregler, z. B. 8400 motec, als Nebenantrieb

X1 Netz (mit Zubehér Steckermodul E84DZEVB...: X10)

EDS84DPS424 DE 6.2
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DECA-Bus
3.7.3 DECA-Bus
L1
L2
L3
PE f\—| f\-|
Data
Data
E84DDP... E84DDM... E84DG...
O CAN H
X10 [ X10][ X11] X1 |
o | o 1 J I
3/PE AC 3/PE AC 4 3/PE AC
2 Data 2 Data
E84DVK004_C
L1..L3,PE Schleifschienenleiter fiir Netz und Schutzleiter
Data Signalschienen Dataz, SS1
® Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Einzelachsantrieb
® Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Mehrachsantrieb
X10 Netz
X11 Durchschleiftechnik Netz
CAN Kommunikation CANopen Master PLC
©] Antriebsregler, z. B. 8400 motec, als Nebenantrieb
X1 Netz (mit Zubehér Steckermodul E84DZEVB...: X10)
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Induktiv
3.74 Induktiv

Power1

Power2
@ @

@ @
Data
Data
Data Data
@
E84DFP... E84DFM... E84DxP...
— [ — [ .
- -~ rean
X10 [X10]] X11] [X10]
P P 1
560 VDC 560 VDC 2 560 V DC
24V DC 24V DC
E84DVK004_D
Powerl/2 induktive Energielibertragung
(24 V DC zur Ansteuerung einer Motorhaltebremse)
Data induktive Datenlibertragung
@ Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Einzelachsantrieb
Antriebsregler 8400 protec EMS fiir Mehrachsantrieb
X10 Netz
X11 Durchschleiftechnik Netz
CAN Kommunikation CANopen Master PLC
© Antriebsregler, z. B. 8400 protec, als Nebenantrieb
X10 DC Netzspannung
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Allgemeine Daten

Konformitat und Approbation
Konformitat
CE 2006/42/EG

2014/35/EU
2014/30/EU
2011/65/EU
2009/125/EG
UKCA S.. 2008/1597

S..2016/1101
S.1.2016/1091
S.1.2012/3032

S.1.2021/745

EAC TP TC 004/2011
(TR ZU 004/2011)

TP TC 020/2011

(TRZU 020/2011)
China RoHS SJ/T11364-2014
Approbation
cULys UL 508C

CSA 22.2 No. 274-13

Maschinenrichtlinie
(nur relevant fiir Sicherheitskomponenten)

Niederspannungsrichtlinie

EMV-Richtlinie

RoHS-Richtlinie

Okodesign-Richtlinie

The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
(only relevant for safety components)

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in
Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

The Ecodesign for Energy-Related Products and
Energy Information Regulations 2021

Uber die Sicherheit von Eurasische Konformitat
Niederspannungsausrii- TR ZU: Technische Regulierung
stung der Zollunion
Elektromagnetische Ver- Eurasische Konformitat
traglichkeit von techni- TR ZU: Technische Regulierung
schen Erzeugnissen der Zollunion

Marking for the restriction of the use of hazardous substances
in electrical and electronic product

Power Conversion Equipment, File No. 132659

UL-Approbation nicht fiir Bedienelement W
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Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Personenschutz und Gerateschutz

Schutzart

(Erd-) Ableitstrom

Summen-Fehlerstrom

zusatzlicher Potenzialaus-
gleich

Isolierung von Steuer-
schaltkreisen

Isolationsfestigkeit

Kurzschlussfestigkeit

SCCR
Schutzmalnahmen bei

Zyklisches Netzschalten

Installation

EDS84DPS424 DE 6.2

EN 60529

NEMA
EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

EN 61800-5-1

EN 60204-1

IP65 Alle nicht benutzten Steck-
verbinder miissen mit Schutz-
kappen oder Blindsteckern ver-
schlossen sein.

abweichende Schutzart
durch Optionen:

IP64 mit Bedienelement C
IP54 mit Bedienelement W

IP55 mit AuRenliifter bei
7.5-kW-Geraten

Typ 4X, nur Innenraume

>3.5mAAC, >10 mA DC Bestimmungen und Sicherheits-
hinweise beachten!

<100 mA
Der Einsatz von Fehlerstrom-SchutzschalternTyp B ist
moglich.

M6-Gewinde auBen am Gehause fiir den Anschluss einer
16mm?2 PE-Leitung

Sichere Trennung vom Netz durch doppelte (verstarkte) Iso-
lierung

< 2000 m Aufstellhéhe: Uberspannungskategorie I
>2000 m Aufstellhéhe: Uberspannungskategorie |1

Motoranschluss:

bedingt, der Regler wird gesperrt, Fehlerquittierung erforder-
lich

Phase/Phase nicht

erdschlussfest

Anschluss Motorhalte- max. zu erwartender
bremse: nein Kurzschlussstrom: 10 kA
Anschluss Bremswider-

stand: nein

Anschluss PTC: nicht
erdschlussfest

Steueranschliisse: voll
CE:5kA

® Motorseitigem Kurzschluss beim Einschalten und
wahrend des Betriebs

® Erdschluss beim Einschalten

Kippen des Motors

e Motor-Ubertemperatur
— Eingang fiir PTC oder Thermokontakt
— 12t-Uberwachung

® 3 Schaltungen/Minute

e maximal 20 Schaltungen/Stunde

Eine automatisch riickstellende Schaltung schiitzt das Gerat
vor Zerstérung.

netzseitiger Leitungsschutz maximal 32 A bei
e Leitungsquerschnitt (L1, L2, L3): 6 mm?2

e Verlegeart B2

max. Kurzschlussstrom: < 10 kA

Lenze a1
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Einsatzbedingungen

Umgebungsbedingungen

Klimatisch
Lagerung EN 60721-3-1 1K3 (-25 ... +60 °C)
Transport EN 60721-3-2 2K3 (-25...475°C)
Betrieb EN 60721-3-3 3K3 (-25 ... +55 °C)

mit integrierter Sicherheitstechnik “K” oder "L”: -25 ... +45 °C

Betrieb bei 2/4 kHz: > +45 °C den Ausgangs-Bemessungs-
strom um 2,5 %/°C reduzieren.

Betrieb bei 8/16 kHz: > +40 °C den Ausgangs-Bemessungs-
strom um 2,5 %/°C reduzieren.

Aufstellhohe 0..4000 m (iNN
1000 ... 4000 m UNN: Ausgangs-Bemessungsstrom um
5 %/ 1000 m reduzieren.

Verschmutzung EN 61800-5-1 Verschmutzungsgrad 2
Mechanisch
Riittelfestigkeit (9.81m/s2=1g)
Transport EN 60721-3-2 2M2
EN 61800-2 2 ...9 Hz: Amplitude 3.5 mm
10 ... 200 Hz: beschleunigungsfest bis 10 m/s2
200 ... 500 Hz: beschleunigungsfest bis 15 m/s2

Betrieb Germanischer Lloyd  Allgemeine Bedingungen: beschleunigungsfest bis 2 g
EN 60721-3-3 3M4
EN 61800-5-1 10 ... 57 Hz: Amplitude 0.075 mm

57 ... 150 Hz: beschleunigungsfest bis 1 g

Anschlussbedingungen
Netzanschluss

Netzsystem
TT, TN
(mit geerdetem Betrieb uneingeschrankt erlaubt.
Sternpunkt)
IT Nur mit Gerdten der Spannungsklasse "E” erlaubt (siehe

Typenschliissel).
Motoranschluss

Motoren EN 60034 Nur fiir den Umrichterbetrieb geeignete Motoren einsetzen.
Isolationsfestigkeit:
min. G > 1.5 kV, min. du/dt > 5 kV/us

Lange der Motorleitung < 20 m (Lenze-Systemleitung, geschirmt)

Montagebedingungen

Einbauort Wand
(In Nischen die Konvektionskiihlung gewéhrleisten.)
Einbaulage
Standardmontage Anzeige nach vorne
Senkrecht hangend, -30 ... +30 °

Bei groReren Neigungswinkeln:

Betrieb bei 2/4 kHz: > +40 °C den Ausgangs-Bemessungs-
strom um 2,5 %/°C reduzieren.

Betrieb bei 8/16 kHz: > +35 °C den Ausgangs-Bemessungs-
strom um 2,5 %/°C reduzieren.

Einbaufreirdume 0 72
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Anforderungen an die Motorleitung
Kapazitatsbelag

< 1.5 mm2/AWG 16

> 2.5 mm2/AWG 12

Spannungsfestigkeit
VDE 0250-1
UL
EMV
Storaussendung
leitungsgefiihrt EN 61800-3
Strahlung
Storfestigkeit (nach Anforderungen EN 61800-3)
elektrostatische Entla- ~ EN 61000-4-2
dung (ESD)
Hochfrequenz
leitungsgefiihrt EN 61000-4-6
Einstrahlung (Ge- EN 61000-4-3
hause)
Burst

Leistungsanschliisse  EN 61000-4-4
und -schnittstellen

EN 61000-4-4
EN 61000-4-4

Signalschnittstellen
Steueranschliisse
Surge (StoRspannung)

Leistungsanschliisse ~ EN 61000-4-5

Steueranschliisse EN 61000-4-5
Betrieb an 6ffentlichen EN 61000-3-2
Netzen EN 61000-3-12

EN 61000-3-2

EN 61000-3-12

EDS84DPS424 DE 6.2

Cader-Ader/Cader-schirm < 75/150 pF/m
Cader-Ader/Cader-schirm < 100/< 150 pF/m

(Ug = Effektivwert AuBenleiter zu PE,
U = Effektivwert AuRenleiter zu AuBenleiter)

(U = Effektivwert AuBenleiter zu AuBenleiter)

Uo/U - 0.6/1.0 kV

U=>600V

bis 20 m geschirmte Motorleitung (Lenze-Systemleitung):
Kategorie C2

Kategorie C2

8 kV bei Luftentladung,
4 kV bei Kontaktentladung gegen Gehduse

150 kHz ... 80 MHz, 10 V/m 80 % AM (1kHz)
80 MHz ... 1000 MHz, 10 V/m 80 % AM (1kHz)

2 kV/5 kHz

1kV/5 kHz
2 kV/5 kHz

1.2/50 s,
1 kV Phase-Phase, 2 kV Phase-PE

1.2/50 ps, 1 kV

Die Gerdte sind fiir die Anwendung in Industrieumgebung
vorgesehen. Beim Einsatz an 6ffentlichen Netzen sind MaR-
nahmen zu treffen, um die zu erwartende Aussendung von
Funkstorungen zu begrenzen. Die Einhaltung der Anforde-
rungen fiir die Maschine/Anlage liegt in der Verantwortung
des Maschinen-/Anlagenherstellers!

< 0.5 kW: mit Netzdrossel
0.5...1 kW: mit aktivem Filter

> 1 kW bei Netzstrom < 16 A: keine Grenzwerte fiir Ober-
schwingungsstrome

Netzstrom > 16 A: weitere MaRnahmen zur Einhaltung der
Norm erforderlich

Lenze 43
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Steuerung und Regelung

Steuer- und Regelverfahren

VFCplus:

e U/fopen loop (linear oder quadratisch)

e U/f closed loop

SLVC:

e Sensorlose Vektorregelung (Drehmoment/Drehzahl)

nur Gredteauspragung SC:

HighlLine
ab SW-Version 12

Schaltfrequenz

Drehmomentverhalten
Stellbereich

e Servoregelung (Drehmoment/Drehzahl)

VFCplus eco:

e energieeffiziente U/f Kennlinie

SL PSM:

e sensorlose Synchronregelung (Drehmoment/Drehzahl)

2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz,
wahlweise gerduschoptimiert oder verlustleistungsoptimiert

Sensorlose Vektorregelung (Drehzahl)

minimale Ausgangs-

frequenz
Stellbereich
Genauigkeit
Rundlauf
Ausgangsfrequenz
Bereich
Auflosung absolut
Auflésung normiert
Digitale Sollwertvorgabe
Genauigkeit
Analoge Sollwertvorgabe
Genauigkeit

1:10 im Drehzahlbereich 3 ... 50 Hz
0.5 Hz (0 ... My)
1:10 Bezogen auf 50 Hz und My
+0.5%

im Drehzahlbereich 3 ... 50 Hz
+0.1 Hz

-599 Hz ... +599 Hz
0.2 Hz
Parameterdaten: 0.01 %, Prozessdaten: 0.006 % (= 214)

+0.01 %

+1% bezogen auf Endwert

Lenze
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Ausfiihrung EMS

Halbwellensystem

EDS84DPS424 DE 6.2

E84DE..., E84DL...
Steuerschiene

Z-System
Anzahl
Signalpegel

Bezugsspannung bzw. ge-
schaltete Spannung

Nennspannung

Schaltschwelle

Leistungsaufnahme

Meldeschiene

Anzahl
Signalpegel

Bezugsspannung bzw. ge-
schaltete Spannung

Kurzschluss-Schutz
Bezugsspannung
Schaltstrom

Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

nein

2

Vollwelle

Positive Halbwelle
Negative Halbwelle
Halbwelle codiert (HWC)

L3
L1 mit anderer Hardwarekonfiguration méglich

400-480 V AC, 50-60 Hz
HWC: 230 V AC, 50-60 Hz

50 Hz: 270 V AC (243 ...297 V AC)
60 Hz: 330 V AC (297 ... 363 V AC)

1,5W (400 V AC) fiir 1 x Halbwelle
1

Vollwelle

Positive Halbwelle

Negative Halbwelle

L3
L1 mit anderer Hardwarekonfiguration moglich

PTC-Schutz (500 Q in Serie)
400...480V
max. 28 mA AC

Lenze
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4.2

4.2.1

46

Technische Daten
Bemessungsdaten
Ubersicht

Bemessungsdaten

Ubersicht

Grundlage der Daten

Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
Uwn [V] Uin [V] f[Hz]

3/PE AC 400 320-0%..440+0% 45-0%..65+0%

3/PE AC 500 400-0%..550+0 % 45-0%..65+0%

Ausgangsschaltfrequenz f = 4 kHz

Eingangsdaten
Spannung Frequenz Bemessungsstrom [A] Phasenzahl
[V] [Hz] bis +45 °C ©® bis +55 °C @

E84Dxxxx7514 400/500 50/60 4.1/3.2 3.0/2.4 3
E84Dxxxx1524 400/500 50/60 5.5/4.4 3.5/3.1 3
E84Dxxxx3024 400/500 50/60 9.7/7.9 7.3/6.0 3
E84Dxxxx4024 400/500 50/60 12.9/11.0 9.5/8.1 3
E84DHxxx7524 400/500 50/60 20.8/16.6 15.6/12.5 3

® Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs

Bemessungsdaten der 24-V-Stiitzspannung (ermoglicht bei Netz-Ausfall den Erhalt der
Steuerungsfunktionalitat):

Versorgungsspannung fiir die Steuerelektronik des Antriebsreglers
(sicher getrenntes Netzteil SELV/PELV)

Typ Spannungsbereich Upc [V DC] Stromaufnahme an + 24 V DC [A]
Min. 1) Max. 2)

E84Dxxxx7514

E84Dxxxx1524

E84Dxxxx3024 (+19.2-0 %+..? 128.8 +0%) 0.2..06 2

E84Dxxxx4024

E84DHxxx7524

1)

je nach optionaler Ausstattung, digitale Eingange und Ausgange nicht beschaltet
2)

digitale Eingange und Ausgange komplett beschaltet

i Hinweis!

Der maximale Summenstrom der 24-V-Spannungsversorgung flr externe
Aktoren und Geber betragt 1 A, z. B. Anschliisse

» digitale Eingdnge/Ausgange an X4x,

» analoger Eingang an X50 oder SSl an X80 und

» serielle Schnittstellen RS485/RS422 an X81/X82.

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Ausgangsdaten

E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

Spannung
vl
...400/500
...400/500
...400/500
...400/500
...400/500

O O O o o

Frequenz

O O O o o

® Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs

Verlustleistungen

Typ

E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

EDS84DPS424 DE 6.2

[Hz]

.. 1000
.. 1000
.. 1000
1000
... 1000

bei Betrieb mit Ausgangsbemessungsstrom I,y

66
84
127
155
232

Lenze

Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Ubersicht
Bemessungsstrom [A] Phasenzahl
bis +45 °C ® bis +55 °C ®
2.4/1.9 1.8/1.4 3
3.9/3.1 2.9/2.3 3
7.3/5.8 5.5/4.4 3
9.5/7.6 7.1/5.7 3
16.0/12.8 12.0/9.6 3
Verlustleistung Py [W]
bei Reglersperre
27
47
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48

Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Grundlage der Daten

Schaltfrequenz

Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
U [V] Uin [V] f[Hz]
3/PE AC 400 320-0%...440+0% 45-0%..65+0%
Netzstrom Ausgangsleistung Motorleistung
bei I,y U, Vv,wW 4 pol. ASM
Typ Iin [A] San [kVA] Pan [kW]
E84Dxxxx7514 4.1 1.5 0.75
E84Dxxxx1524 5.5 2.4 15
E84Dxxxx3024 9.7 4.6 3.0
E84Dxxxx4024 129 5.9 4.0
E84DHxxx7524 20.8 10.0 7.5
Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz
2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz

lan2 lam2 lana lama lansg lams lani6 lamie
E84Dxxxx7514 2.4 4.8 2.4 4.8 2.4 4.8 1.6 3.2
E84Dxxxx1524 3.9 7.8 3.9 7.8 3.9 7.8 2.3 5.2
E84Dxxxx3024 7.3 14.6 7.3 14.6 7.3 14.6 4.9 9.7
E84Dxxxx4024 9.5 19.0 9.5 19.0 9.5 19.0 6.3 12.7
E84DHxxx7524 16.0 32.0 16.0 32.0 16.0 30.0 10.7 21.3

lanx Bemessungswert Dauerausgangsstrom
lamx maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit I;;mx und Erholzeit von 12 s gemaR
den Tabellen unter Kap.d14.4

e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkérpertemperatur wird die Schaltfrequenz

auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung ”"x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenz in

Abhédngigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss

der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

Lenze
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Technische Daten 4
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Bemessungsdaten fiir den internen Bremschopper

Schaltschwelle Uggmax: 725 V, einstellbar

RBmin
Typ [Q]
interner Bremswiderstand
E84Dxxxx7514 220
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024 -
E84DHxxx7524
externer Bremswiderstand
E84Dxxxx7514 150
E84Dxxxx1524 150
E84Dxxxx3024 47
E84Dxxxx4024 47
E84DHxxx7524 47
RBmin
IBRmax
PBRmax
IgRd
Pgd
tz
ton
JcZ - ton
tf
1)p
fch
[kHz]
4
E84Dxxx7514
8
4
E84Dxxx1524
8
fch
la
PBdav
Tamb

EDS84DPS424 DE 6.2

IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton tfp
[A] [kw] [A] [kw] [s] [s] [s]
3.3 24 0.5 0.051) - - -
4.8 3.5 14 0.9 300 60 -
4.8 3.5 2.9 2.0 300 60 -
15.4 11.2 5.7 3.9 300 60 -
154 11.2 7.5 5.2 300 60 -
15.4 11.2 14.1 9.8 300 60 -

minimaler Bremswiderstand, Nennwert +10 %

Spitzenstrom

Spitzenbremsleistung

Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Dauerbremsleistung

Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit
Einschaltzeit

Erholzeit

maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit
maximale Warmemenge Qg: 3 kWs

maximale Verlustleistung im internen Bremswiderstand Pgg,y: siehe Tabelle

la Pedav [w]

[A] Tamb 20°C 30 °C 40 °C 45 °C
2.4 50 47 - 27
1.4 50 50 - 37
2.4 48 34 21 -
1.4 50 49 35 -
3.9 42 28 - 8
2.34 50 47 - 27
3.9 22 9 0 -
2.34 48 34 21 -

Ausgangs-Schaltfrequenz

Motorstrom

uber 60 s gemittelte zuldssige Verlustleistung im internen Bremswiderstand,
abhangig von Ty,

(Lineare Inter-/Extrapolation lber Ty, ist zuldssig. Dabei muss die
Anwendung die Verlustleistung im Bremswiderstand Pggay < Pgg begrenzen.)
Umgebungstemperatur
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 400 V

Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ Installation nach EN 60204-1 1) Installation nach UL2) FI3)

® @ L1, L2, L3 - Verlegeart ©) L1, L2,L3

B2 C F

(Al [A] [mm2]  [mm2]  [mm?] (Al [AWC] [mA]
E84Dxxxx7514 32 32 6 - - 30 8 >300
E84Dxxxx1524 32 32 6 - - 30 8 >300
E84Dxxxx3024 32 32 6 - - 30 8 >300
E84Dxxxx4024 32 32 6 - - 30 8 >300
E84DHxxx7524 32 32 6 - - 30 8 >300

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete
Adern.

2)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslésecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”". Die Leitungsquerschnitte

gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

Allstromsensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter, kurzzeitverzogert

Bei Leitungsldngen > 50m kann es, abhangig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

Schutzschalters kommen.

Sicherungsautomat

Schmelzsicherung der Betriebsklasse gG/gL oder Halbleitersicherungen der Betriebsklasse gRL

Schmelzsicherung

ationale und regionale Vorschriften beachten

&

©@ 0O e

pd
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4.2.3

Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V
Grundlage der Daten
Netz Spannung Spannungsbereich Frequenzbereich
U [V] Uin [V] f[Hz]
3/PE AC 500 400-0%..550+0% 45-0%..65+0%
Netzstrom Ausgangsleistung Motorleistung
bei I,y U, Vv,wW 4 pol. ASM
Typ Iin [A] San [kVA] Pan [kW]
E84Dxxxx7514 3.2 15 0.75
E84Dxxxx1524 4.4 2.4 15
E84Dxxxx3024 7.9 4.6 3.0
E84Dxxxx4024 11.0 5.9 4.0
E84DHxxx7524 16.6 10.0 7.5
Ausgangsstrome [A] bei Schaltfrequenz
2 kHz 4 kHz 8 kHz 16 kHz
Typ lanz2 lam2 lana lama lang lams lan16 lamie
E84Dxxx7514 1.9 3.8 1.9 3.8 1.9 3.8 13 2.6
E84Dxxx1524 3.1 6.2 3.1 6.2 3.1 6.2 21 4.2
E84Dxxx3024 5.8 116 5.8 11.6 5.8 116 3.9 7.8
E84Dxxx4024 7.6 15.2 7.6 15.2 7.6 15.2 51 10.1
E84DHxx7524 12.8 25.6 12.8 25.6 12.8 24.0 8.5 17.1
lanx Bemessungswert Dauerausgangsstrom

IaMx

maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)

e periodisches Lastwechselspiel von 3 s mit Iy und Erholzeit von 12 s gemalR
den Tabellen unter Kap. 14.4
e erreichbar in der Einstellung "x kHz fest/...” in C00018

Schaltfrequenz

auf 4 kHz abgesenkt.

In der Einstellung ”"x kHz var./...” in C00018 wird die Schaltfrequenz in
Abhédngigkeit des Ausgangsstroms abgesenkt.

In Abhdngigkeit der Schaltfrequenz und z. B. der Umgebungstemperatur muss

Bei Erreichen der maximalen Kiihlkérpertemperatur wird die Schaltfrequenz

der Ausgangsstrom ggfs. reduziert werden (Kap. 4.1, Einsatzbedingungen).

EDS84DPS424 DE 6.2
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Technische Daten
Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Bemessungsdaten fiir den internen Bremschopper
Schaltschwelle Uggmax: 790V, einstellbar

RBmin IBRmax PBRmax Igrd Pgd tz ton tfp
9] [A] [kw] [A] [kw] [s] [s] [s]
Typ
interner Bremswiderstand
E84Dxxxx7514 1) 3 ) )
E84Dxxxx1524 220 3.6 2.8 0.5 0.05
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024 - - - - - - - -
E84DHxxx7524
externer Bremswiderstand
E84Dxxxx7514 150 5.3 4.2 1.4 1.2 300 60 -
E84Dxxxx1524 150 5.3 4.2 29 2.5 300 60 -
E84Dxxxx3024 47 16.8 13.3 5.7 4.9 300 60 -
E84Dxxxx4024 47 16.8 13.3 7.5 6.5 300 60 -
E84DHxxx7524 47 16.8 13.3 14.1 12.2 300 60 -
RBmin minimaler Bremswiderstand, Nennwert £10 %
IBRmax Spitzenstrom
PBRmax Spitzenbremsleistung
IBRd Dauerstrom RMS - wichtig fiir die Auslegung der Leitungen
Pgd Dauerbremsleistung
tz Zykluszeit, periodisches Lastwechselspiel mit Einschaltzeit und Erholzeit
ton Einschaltzeit
t7-ton Erholzeit
tp maximale Einschaltzeit ohne Vorlast und Einhalten der Erholzeit
1) maximale Warmemenge Qg: 3 kWs
maximale Verlustleistung im internen Bremswiderstand Pgg,y: siehe Tabelle
fen I3 Pgdav [W]
[kHz] [A] Tamb 20 °C 30°C 40°C 45°C
1.9 50 47 - 27
4
b 1.14 50 41 - 21
E84 7514
o 1.9 48 34 21 -
8 1.14 36 23 10 -
31 42 28 - 8
4
1.86 50 47 - 27
E84Dxxx1524
31 22 9 0 -
8
1.86 48 34 21 -
fen Ausgangs-Schaltfrequenz
I3 Motorstrom
Pgdav uber 60 s gemittelte zuldssige Verlustleistung im internen Bremswiderstand,
abhangig von Ty,
(Lineare Inter-/Extrapolation lber Ty, ist zuldssig. Dabei muss die
Anwendung die Verlustleistung im Bremswiderstand Pggay < Pgg begrenzen.)
Tamb Umgebungstemperatur

Lenze
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Sicherungen und Leitungsquerschnitte

Betrieb ohne externe Netzdrossel/Netzfilter

Typ

E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

@

(Al
32
32
32
32
32

@

[A]
32
32
32
32
32

Installation nach EN 60204-1 1)

Technische Daten

L1, L2, L3 - Verlegeart

B2 C
[mm2]  [mm?]
6 -

6 -

6 -

6 -

6 -

F

[mm?]

Bemessungsdaten
Betrieb an Netz-Bemessungsspannung 500 V

Installation nach UL2)

(€)

(Al
30
30
30
30
30

L1, L2, L3

[AWG]
8

8
8
8
8

FI3)

[mA]
>300
>300
>300
>300
>300

1) Die Angaben sind Empfehlungen. Andere Auslegungen/Verlegearten sind méglich (z. B. nach VDE 0298-4). Die
Leitungsquerschnitte gelten unter folgenden Bedingungen: Verwendung von PVC-isolierten Kupferleitungen,
Leitertemperatur < 70 °C, Umgebungstemperatur < 45°C, keine Haufung der Leitungen oder Adern, drei belastete

Adern.

2)  Nur UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und Sicherungshalter verwenden.

UL-Sicherung: Spannung > 500 V, Auslésecharakteristik zum Beispiel "H”, "K5” oder "CC”". Die Leitungsquerschnitte
gelten unter folgenden Bedingungen: Leitertemperatur < 75 °C, Umgebungstemperatur < 45°C.

Allstromsensitiver Fehlerstrom-Schutzschalter, kurzzeitverzogert

Bei Leitungsldngen > 50m kann es, abhangig von der Leitungsart und der Schaltfrequenz, zum Ansprechen des

3)
Schutzschalters kommen.
® Sicherungsautomat
@
® Schmelzsicherung
N

EDS84DPS424 DE 6.2

ationale und regionale Vorschriften beachten

Lenze
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Technische Daten
Stromkennlinien

Stromkennlinien

Der Antriebsregler begrenzt seinen maximal moglichen Motorstrom unter folgenden
Betriebsbedingungen (”Strom-Derating”):

» Beim Uberschreiten der maximalen Kiihlkérpertemperatur
— Der Antriebsregler schaltet in diesem Fall unabhangig vom Schaltfrequenzmodus
von 16 kHz auf 8 kHz und von 8 kHz auf 4 kHz (aber nicht von 4 kHz auf 2 kHz).
Diese Funktion kann Giber C00144 deaktiviert werden.
Steigt die Kiihlkorpertemperatur weiter an, wird der Umrichterausgang gesperrt
und es erfolgt die Fehlermeldung "Trip”. Dies erfolgt auch bei Deaktivierung der
Schaltfrequenzabsenkung.

» Bei Ausgangsfrequenzen fy ¢ < |5 Hz|

» In Abhangigkeit der Schaltfrequenzmodi "fest” oder "variabel”

(Al
lour A ! lor A !
L A " [ v A : oy
? Lo |
e i
: IaM16 :
laMOZ b 1 IaMOv T |
laMDA T : :
laMDS b : :
laMmS T : :
0 é fout [Hz]' 0 ' ' ' ' é fout [HZ]'
8400GG084
Abb. 4-1 Strom-Derating-Kennlinien
& Derating-Kurve in Abhdngigkeit der festen Schaltfrequenz
Derating-Kurve in Abhdngigkeit der variablen Schaltfrequenz
lout Ausgangsstrom
lam maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom)
lamx maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei den verschiedenen Schaltfrequenzen:
2 kHz, 4 kHz, 8 kHz und 16 kHz
lamox maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei f, = 0 Hz und den verschiedenen
Schaltfrequenzen: 2 kHz, 4 kHz, 8 kHz, 16 kHz
lamv maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei variabler Schaltfrequenz
lamov maximaler Ausgangsstrom (Uberlaststrom) bei fo,¢ = 0 Hz und variabler
Schaltfrequenz
fout Drehfeldfrequenz am Ausgang U, V, W

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Typ

E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

Typ
E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

lamo2
4.8

5.9
11.0
14.3
16.0

lamo2
4.8

5.9
11.0
14.3
16.0

Technische Daten
Stromkennlinien

Maximale Ausgangsstrome [A]?) bei fester Schaltfrequenz und U,y = 400 V

2 kHz

lam2
4.8

7.8
14.6
19.0
32.0

4 kHz
lamoa
4.8
5.9
11.0
13.8
16.0

lama
4.8

7.8
14.6
19.0
32.0

lamos
2.8

4.1

9.5

9.5
17.0

8 kHz
lams
4.8
7.8
14.6
17.1
30.0

Maximale Ausgangsstrome [A]?) bei fester Schaltfrequenz und Uy = 500 V

2 kHz

lam2
4.8

7.8
14.6
19.0
25.6

4 kHz
lamoa
4.4
5.9
10.6
10.7
12.8

lama
4.4

7.2
135
17.6
25.6

lamos
2.1

3.2

7.4

7.3
13.6

8 kHz
lams
4.4
7.2
135
134
24.0

16 kHz
lamo1s lamie
1.8 4.0
2.5 6.4
5.5 9.5
5.7 9.5
10.7 21.3
16 kHz
lamoze lamie
1.4 31
1.9 3.4
4.2 7.4
4.3 7.3
8.5 17.1

1)  Die dargestellten Werte gelten fiir den Betrieb bei einer Umgebungstemperatur bis +45 °C bei 2/4 kHz und bis
+40 °C bei 8/16 kHz. Bei Umgebungstemperaturen, die zwischen +40/45 °C und +55 °C liegen ist ein Derating von
2.5 %/K auf den angegebenen Wert zu beriicksichtigen.

EDS84DPS424 DE 6.2

Lenze

55



4.4

56

Technische Daten
Uberstrombetrieb

Uberstrombetrieb

Die Antriebsregler sind fiir einen zeitlich begrenzten Uberstrom ausgelegt. Die Auslastung
durch einen vorgegebenen, zyklischen Betrieb wird von der Uberwachungsfunktion ”Ixt”
ermittelt. Die "Ixt”-Funktion setzt sich aus zwei gleitenden Mittelwertbildungen zusam-
men, die parallel gepriift werden:

» eine kurzzeitige, gleitende Mittelwertbildung des Motorscheinstroms bei einer
Impulsauslastung

» eine dauerhafte, gleitende Mittelwertbildung des Motorscheinstroms bei einer
Dauerauslastung

Uberwachungsfunktion
Art der Auslastung Auslastungszyklus  Bedingung Codestelle

Impulsauslastung 15s lanx > 160 % ® Anzeige in C00064/2

® Anzeige des Maximalwer-
tes in C00064/1

Dauerauslastung 180s Die Uberwachungsfunktion e Anzeige in C00064/3
ist dauerhaft aktiv. ® Anzeige des Maximalwer-
tes in C00064/1

Wenn der Maximalwert in Codestelle C00064/1 100 % uberschreitet, erfolgt je nach Ein-
stellung "Warnung” oder "Trip”.

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Technische Daten 4
Uberstrombetrieb

Die Verlaufe von typischen Lastfunktionen und die Nachbildung der ”Ixt”-Funktion sind in
der folgenden Abbildung dargestellt:

ls (%]
@ A A
@
@
100
1= - - ol
0 >t
At, At, At, At,
840012180
Abb. 4-2 Uberstromfahigkeit bei 45° C
@  Impulsauslastung (15-s-Zyklus) Berechnungsgleichung:
A Spitzenstrom 0000000, O ooog
Entlastungsstrom ao,0ag,
00, Zeitdauer Spitzenstrom
00, Zeitdauer Entlastungsstrom
@  Dauerauslastung (180-s-Zyklus) Berechnungsgleichung:
@  Spitzenstrom 00000000 O ooog
D] Entlastungsstrom ou,0ag,
00, Zeitdauer Spitzenstrom
00, Zeitdauer Entlastungsstrom
lanx  Bemessungswert Dauerausgangsstrom

EDS84DPS424 DE 6.2

Lenze

57



58

Technische Daten
Uberstrombetrieb

Typ (& [B]
E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024 200 75
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

f=2kHz
Typ = o
E84Dxxxx7514
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024 150 75
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524

L

@ Tipp!

lamax/lang [%] im 15-s-Zyklus ©
f=4kHz f=8kHz
(] (&

200 75 200 75

lamax/lang [%] im 180-s-Zyklus @
f=4kHz f=8kHz
o o)

150 75 150 75

f=16 kHz
Al
133 50
120 45
133 50
f=16 kHz
[ D]
100 50
90 45
100 50

Fiir Berechnungen anwendungsspezifischer Zyklen kontaktieren Sie lhren

Lenze-Ansprechpartner.

Lenze
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4.5 Anschlussbeschreibung

Ubersicht

StatelLine, HighLine

Bedienelemente und Anschliisse

Pos.
[A]

©)
X10

X11
X20

X21
X31
X32
X35
X41
X42

X43
X50
X6l
X62
X63
X64
X70
X80

EDS84DPS424 DE 6.2

Funktion

Bedienelement

PE Anschluss

Netz und 24-V-Stiitzspannung

optional: Durchschleiftechnik Netz und
24-V-Stiitzspannung

optional: fiir externen Bremswiderstand

Motor, Temperaturiiberwachung und Motorhaltebremse

Eingang Feldbus

Ausgang Feldbus

CAN on board

Digitale Eingange DI1 und DI2

Technische Daten 4
Anschlussbeschreibung

Digitale Eingange DI3 und D4, auch als digitale Aus-

gange DO1 und DO2 konfigurierbar
Digitale Eingange DI5 und DI6
Analoger Eingang Al, AU
Sicherheitstechnik, Option 10

Sicherheitstechnik, Option 30

Diagnose

Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)
nur E84DHxxx7524: AuRenliifter
Betriebsspannung fiir den AuRRenliifter

Lenze

E84DWGAO010

Beschreibung
optional
fiir Ringkabelschuh M6

DESINA Q4/2, Stifte
optional: Molex (1 87)

DESINA Q4/2, Buchsen (optional)
optional: Molex

Q5/0, Buchsen (optional)
optional: Molex

Q8/0, Modular oder 10E, Buchsen

Buchse RJ45 oder M12, A-codiert, Stifte
Buchse RJ45 oder M12, A-codiert, Buchsen
M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

M12, Buchsen 5-polig, A-codiert
M12, stifte 5-polig, A-codiert
M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

Buchse RJ69
M12, Buchsen 8-polig, A-codiert
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Technische Daten
Anschlussbeschreibung

Ausfithrung EMS

E84DWGA015a

Bedienelemente und Anschliisse

Pos.  Funktion Beschreibung

LY Bedienelement optional

® PE Anschluss fiir Ringkabelschuh M6

X10  Netz und 24-V-Stiitzspannung DESINA Q4/2, Stifte

X11  optional: Durchschleiftechnik Netz und DESINA Q4/2, Buchsen (optional)
24-V-Stiitzspannung optional: Molex

X20  optional: fiir externen Bremswiderstand Q5/0, Buchsen (optional)

optional: Molex
X21  Motor, Temperaturiiberwachung und Motorhaltebremse Q8/0, Modular oder 10E, Buchsen

X31  Eingang Feldbus M12, A-codiert, Stifte

X32  Ausgang Feldbus M12, A-codiert, Buchsen

X34  CANopen Master PLC M12, 5-polig, A-codiert, Buchsen
X41 Digitale Eingdnge DI1 und DI2 M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

X42 Digitale Eingdnge DI3 und DI4, auch als digitale Aus-
gange DO1 und DO2 konfigurierbar

X43  Digitale Eingdnge DI5 und DI6
X45 Digitale Eingdange DI7 und DI8

X46  Digitale Eingange DI9 und DI10, auch als digitale
Ausgange DO3 und DO4 konfigurierbar M12, 5-polig, A-codiert, Buchsen
X47 Digitale Eingdnge DI11 und DI12

X48 Digitale Eingdnge DI13 und DI14

X50  Analoger Eingang Al, AU M12, Buchsen 5-polig, A-codiert
X70 Diagnose Buchse RJ69

X80  Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI) M12, Buchsen 8-polig, A-codiert
Yoy RS485/RS422 M12, 8-polig, A-codiert, Buchsen

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Technische Daten 4
Versorgungskonzept Steuerspannung
Interne Versorgungsspannung 24 V

4.6 Versorgungskonzept Steuerspannung

Antriebsregler 8400 protec generieren die 24-V-Versorgungsspannung der Steuerelek-
tronik durch ein integriertes Netzteil aus der Netzspannung (Netz-abhdngige
Versorgung).

Um eine Netz-unabhangige Versorgung der Steuerelektronik zu realisieren, muss eine
externe 24-V-Stiitzspannung aus einem sicher getrennten Netzteil (SELV/PELV)
angeschlossen werden.

Die 24-V-Versorgungsspannung wird fur die Steuerelektronik und weitere Komponenten
benétigt, z. B. Feldbuskommunikation und/oder integrierte Sicherheitstechnik.
Zusatzlich ist die Versorgungsspannung an Anschliissen verfligbar, unabhangig ob sie
intern oder extern eingespeist wird. Informationen Uber die Versorgungsspannung an den
digitalen und analogen Anschliissen finden Sie unter:

Digitale Eingange (1 64)
» Digitale Ausgange (3 65)

v

» Analoge Eingdnge (L1 66)

» Synchron-Serielle-Schnittstelle (SSI) (C2 66)

Bevorzugt ist die Versorgungsspannung verwendbar fur:

» Anschluss potentialfreier Kontakte an digitalen Eingangen
» Versorgung externer Messwertgeber oder Sensoren

Die Bemessungswerte konnen bei externer 24-V-Versorgungsspannung entsprechend
der Spannungsquelle abweichen.

4.6.1 Interne Versorgungsspannung 24 V

Bei der internen 24-V-Versorgungsspannung betragt der maximal zuldssige Summen-
strom der Anschliisse X4x, X50/X8x: 1 A.

EDS84DPS424 DE 6.2 '-enze 61



4 Technische Daten
Versorgungskonzept Steuerspannung
Externe Versorgungsspannung 24V

4.6.2 Externe Versorgungsspannung 24 V

Die Details der Steckerbelegung X10 und X11 mit der externen 24-V-Versorgung ist auf
Seite 87 beschrieben.

Schaltungsbeispiel

E;ij I
int @ C
1A Ny X4x 240 2 E
| X62 24 _ACK
E84D... / { L
XX : (

| x10 24

® r
u24 s N
| x10 GND
e -
|\
— + |
= _ | |
T |
|
_
E84DVK003
X10... externe 24-V-Stlitzspannung am Netzanschluss
X11.. Durchschleiftechnik der 24-V-Versorgung am Netzanschluss
(bei Geraten der Ausfiihrung E84DxM...)
X4x ... 24-V-Versorgung digitaler Sensoren
X62... 24-V-Versorgung fir Sicherheitstechnik
u24 interne 24-V-Versorgung
int Spannungsversorgung der Steuerelektronik

62 '-enze EDS84DPS424 DE 6.2



EDS84DPS424 DE 6.2

Technische Daten 4

Versorgungskonzept Steuerspannung
Externe Versorgungsspannung 24 V

Eine externe 24-V-Spannungsversorgung muss die nachfolgenden Bemessungswerte
einhalten, um die einwandfreie Funktion des Antriebsreglers zu ermoglichen.

X10

Pin / Merkmal

Benennung

11/ 24E Anschluss fiir externe 24-V-Versor-

12 /GND gungsspannung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (erforderlich bei
netzunabhangiger Versorgung der
Steuerelektronik und des Kommu-
nikationsmoduls)
Unterdriickung v. Spannungsimpul-
sen
Fremdspannungsfestigkeit
Uberstromabsicherung
Verpolungsschutz
Stromaufnahme
Aufzuladende Kapazitat
max. Belastung Steckkontakte

X11

Pin / Merkmal

Benennung

11/ 24E Anschluss fiir externe 24-V-Versor-

12 /GND gungsspannung (Durchschleifen)
Anzahl der durchzuschleifenden Ge-
rate
max. Belastung Steckkontakte

X4x, X50/X8x

Pin/ Merkmal

Benennung

1/240 24-V-Versorgung externer Sensoren

3/GIO oder potenzialfreier Kontakte

max. Ausgangsstrom
Summenstrom fiir X4x, X50/X8x
Fremdspannungsfestigkeit
Uberstromabsicherung

Lenze

Bemessungswert

24V nach I[EC61131-2
19.2..28.8V
Restwelligkeit max.+5 %
SELV/PELV

Suppressor-Diode 36 V, bidirektional

+30V
automatisch riickstellend
Bei Verpolung keine Funktion und keine Zerstérung

ca. 0.6 A im Betrieb ohne Beschaltung der Ein-/Aus-
gange

max. 2.0 A im Betrieb mit typischer Beschaltung der
Ein-/Ausginge

max. 1.5 A Einschaltstrom fiir 100 ms

2000 pF

10A

Bemessungswert
24V nach IEC 61131-2 (vgl. X10)

wird begrenzt durch den Spannungsabfall aufgrund
max. Strom = 10 A und max. Leitungsquer-
schnitt = 2.5 mm?2

10A

Bemessungswert

externe Versorgung an 24E: Spannungsabfall < 2.5V
interne Versorgung: DC 18 ...28 V

200 mA je Ausgang

1A

+30V

automatisch riickstellend
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4.7.1

64

Technische Daten
Steueranschliisse
Digitale Eingange

Steueranschliisse

Digitale Eingdnge

X41...X43
Pin /
Benennung

4/DI1
2/DI2

4/DI3
2/Dl4

4 /DI5
2/Dl6

1/240
3/GIO

Merkmale

Digitaleingang 1/2 an X41

Digitaleingang 3/4 an X42

Digitaleingang 5/6 an X43

24-V-Versorgung externer Sensoren oder
potenzialfreier Kontakte

Summenstrom fir X4x, X50/X8x

Erweiterungen in der Ausfiihrung EMS

X45 ... X48
Pin/
Benennung
4/DI17
2/DI8

4/DI9
2/DI10

4/DI11
2/DI12

4/DI13
2/DI14

5/n.c

1/240
3/GIO

Merkmale

Digitaleingang 7/8 an X45
Digitaleingang 9/10 an X46
(konfigurierbar zu DO3/D04)
Digitaleingang 11/12 an X47
Digitaleingang 13/14 an X48
nicht belegt

24-V-Versorgung externer Sensoren oder
potenzialfreier Kontakte

Summenstrom fiir X41 ... X48

Lenze

Bemessungswert

gemalR IEC 61131-2,Typ 1
oder

Frequenzeingang zweispurig, fiir HTL-Encoder

0...100 kHz

gemaR IEC 61131-2, Typ 1

DI4 - typische Verzogerungs-Zeit:

® 5 pus beisteigender Flanke

® 25 s bei fallender Flanke

gemaB I[EC 61131-2, Typ 1

oder

Frequenzeingang einkanalig, 0 ... 7.5 kHz
DI5/DI6 - typische Verzégerungs-Zeit:

® 5 pus beisteigender Flanke

® 25 s bei fallender Flanke

externe Versorgung an 24E: Spannungsab-
fall< 2.5V

1A

Bemessungswert

gemaR [EC 61131-2, Typ 1

externe Versorgung an 24E: Spannungsab-
fall<2.5V

1A
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Digitale Ausgange

X42 - konfiguriert

Beschriftung
4 /D01
2 /D02
3/GIO

1/240
3/GIo

Merkmale
Digitalausgang
Fremdspannungsfest

Isolation
Pegel

Zeitliches Verhalten
Verhalten bei Uberlast

Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Zykluszeit
max. Ausgangsstrom

24-V-Versorgung externer Sensoren oder
potenzialfreier Kontakte

Summenstrom fiir X4x, X50/X8x

Erweiterungen in der Ausfiihrung EMS

X46 - konfiguriert

Beschriftung
4/DO3
2 /D04
3/GIO

1/240
3/GIO

EDS84DPS424 DE 6.2

Merkmale
Digitalausgang
Fremdspannungsfest

Isolation
Pegel

Zeitliches Verhalten
Verhalten bei Uberlast

Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Zykluszeit
max. Ausgangsstrom

24-V-Versorgung externer Sensoren oder
potenzialfreier Kontakte

Summenstrom fiir X4x, X50/X8x

Lenze

Technische Daten 4
Steueranschliisse
Digitale Ausgange

Bemessungswert
gemaR [EC61131-2, Typ 1
bis +30 V

integrierte Verpolschutzdiode zum Schalten in-
duktiver Last

76

LOW < +5V

High > +15V

LOW - HIGH / HIGH - LOW
max. 250 us

Verringerte Spannung oder periodisches Aus-
und Einschalten

Ausgange sind ausgeschaltet (LOW)
1ms
200 mA je Ausgang

externe Versorgung an 24E: Spannungsab-
fall<2.5V

1A

Bemessungswert
gemaR [EC61131-2, Typ 1

bis +30V
integrierte Verpolschutzdiode zum Schalten in-
duktiver Last

76

LOW < +5V
High > +15V

LOW - HIGH / HIGH - LOW
max. 250 ps

Verringerte Spannung oder periodisches Aus-
und Einschalten

Ausgange sind ausgeschaltet (LOW)
Ims
200 mA je Ausgang

externe Versorgung an 24E: Spannungsab-
fall< 2.5V

1A
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4 Technische Daten
Steueranschliisse
Analoge Eingange

4.7.3

X50

Pin / Benen-
nung

4/AU
3/GA

2/Al
3/GA

1/240
3/GIO

4.7.4

X80

Analoge Eingdnge

Merkmal

Spannungseingang

Eingangswiderstand
Abtastfrequenz
Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

Stromeingang, parametrierbar

Eingangswiderstand
Eingangsstrom bei Drahtbruch
Abtastfrequenz

Genauigkeit
Fremdspannungsfestigkeit
A/D-Wandler

24-V-Versorgung externer Sensoren oder
potenzialfreier Kontakte

Summenstrom fiir X4x, X50/X8x

Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)

Pin / Benennung Merkmal

1/ CLK+
2/ CLK-
3 / Data+
4 /[ Data-
5/n.c
6/n.c

8 /240
7/GIO

4.7.5

pos. Taktsignal

neg. Taktsignal

pos. Datenleitung

neg. Datenleitung

nicht belegt

nicht belegt

24-V-Versorgung externer SSI-Encoder

Summenstrom flir X4x, X50/X8x

Fernbedienung (IrRC)

IrRC (Infrared Remote Control)

Pin /
Benennung

66

Merkmale

Reichweite
Eintrahlwinkel

Lenze

Bemessungswert
03..10V

(U<0.3VvoO”o”)
> 80 kQ

1 kHz (1 ms)
+0.1V

+15V

Auflésung 10 Bit + Vorzeichen
Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert

0.6...+20 mA (1 < 0.6mA O "0”)
4 ...+20 mA, drahtbruchsicher
220Q

Anzeige "0” (1 < 0.6 mA)

1 kHz (1 ms)

+0.2mA

+15V

Auflésung 10 Bit
Fehler 1 Digit = 0.1 %, bezogen auf Endwert

externe Versorgung an 24E: Spannungsab-
fall<2.5V

1A

Bemessungswert

Bitrate: 100 .... 1000 kBit
Datenwortbreite: 1 ... 32 Bit (effektiv)
Code: Gray und Bindr

externe Versorgung an 24E: Spannungs-
abfall< 2.5V

1A

Bemessungswert

~5m
~30°
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Technische Daten
Steueranschliisse
Schnittstellen der Ausfiihrung EMS

4.7.6 Schnittstellen der Ausfiihrung EMS

CANopen Master PLC

X34

Pin / Merkmale Bemessungswert

Benennung

1/4 Schirmung (Funktionserde) -

2/n.c nicht belegt -

3/CAN_GND CANGND

4/ CANH CAN HIGH Bitratg:einstelll?ar bis 1 MBit
Isolation: Funktionstrennung

5/ CANL CAN LOW

RS485/422 PLC

X81/X82
Pin / Merkmale Bemessungswert
Benennung RS485 RS422
Die Belegung 24-V-Versorgung gemaR [EC61131-2, Typ 1
ist abhangi =
von der 8l RS485A Empfangen+ (Data+) ® gemaB:
Geriteaus- — ANSI/TIA/EIA-485-A-98
filhrung RS485B’ Empfangen- (Data-) — ANSI/TIA/EIA-422
(@ 135). e Bitrate: einstellbar bis 115.2 kBit
RS485A Senden+ (CLK+) o [solation: Funktionstrennung
® SPS unterstitzt an RS422 Auswertung von
RS4858 Senden- (CLK-) SSI-Gebern (max. 150 kHz).
Infrarot Schnittstelle (IrDA)
IrDA (Infrared Data Association)
Pin / Merkmale Bemessungswert
Benennung
- Reichweite ~1lm
Eintrahlwinkel ~30°

EDS84DPS424 DE 6.2 mnze



4.7.7

68

Technische Daten
Steueranschliisse
Anschluss Motorhaltebremse

Anschluss Motorhaltebremse

Ausfiihrung nach Typenschliissel: B (AC Voltage: Fast switch)

X21

Pin /
Benennung

2/~
a3/~
c4/S1
¢5/S2

Merkmal

Bemessungswert

Anschluss einer Motorhaltebremse am externen Bremsengleichrichter im Motorklemmkasten

max. Schaltleistung
interne Schaltzeit
Isolation

zeitliches Verhalten

Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Schalthaufigkeit
Kurzschlussfestigkeit

55 W
<10 ms
Basisisolierung (2 76)

siehe Softwarehandbuch, Kapitel Haltebrem-
sensteuerung/Parametrierung

Ausgénge sind ausgeschaltet/gedffnet
max. 60/min
nein

geschaltete Netzspannung (L1/L2) fiir einen Bremsengleichrichter

Schaltspannung

AC 400/480 V nach IEC 61131-2

Potentialfreier Kontakt zum DC-seitigen Schalten des externen Bremsengleichrichters. Hierfiir
muss der Bremsengleichrichter mit einem Funkenlschglied ausgeriistet sein.

Schaltspannung

DC 250V

Ausfiihrung nach Typenschliissel: F (DC Voltage: Integrated brake rectifier)

X21
Pin /
Benennung

6/BD1
4 /BD2

Merkmal

Anschluss einer Motorhaltebremse
integrierter Bremsengleichrichter

Ausgangsspannung
(Netzspannungs-abhangig)

AC 400V
AC500V
max. Ausgangsleistung

interne Schaltzeit

zeitliches Verhalten

Kurzschlussfestigkeit
Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Schalthaufigkeit

Bemessungswert

Einweggleichrichtung mit hoherer Welligkeit
DC180V

DC225V

55 W

<1ms

siehe Softwarehandbuch, Kapitel Haltebrem-
sensteuerung/Parametrierung

nein
Ausgdnge sind ausgeschaltet
max. 60/min

Ausfiihrung nach Typenschliissel: V (24 V DC Voltage)
(nur Ausfiihrung EMS)

Lenze

EDS84DPS424 DE 6.2



X21
Pin / Benen-
nung

6/BD1
4 /BD2

Technische Daten 4
Steueranschliisse

Anschluss Motorhaltebremse

Merkmal

Anschluss einer Motorhaltebremse
Ausgangsspannung
(Einspeisespannungs-abhangig)
max. Ausgangsleistung

interne Schaltzeit

zeitliches Verhalten

Kurzschlussfestigkeit
Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Schalthaufigkeit

Bemessungswert

DC24V

48 W
<1ms

siehe Softwarehandbuch, Kapitel Haltebrem-
sensteuerung/Parametrierung

ja
Ausgdnge sind ausgeschaltet
max. 60/min

Ausfiihrung nach Typenschliissel: C (DC Voltage: Cold brake)

X21
Pin / Benen-
nung

6/BD1
4 /BD2

Merkmal

Anschluss einer Motorhaltebremse
Spannungsanhebung (Boost) fiir 0.3 s
Spannungsabsenkung (Cold brake) nach 0.3 s

Ausgangsspannung
(Netzspannungs-abhangig)

AC 400V
AC500V
max. Ausgangsleistung

interne Schaltzeit

zeitliches Verhalten

Kurzschlussfestigkeit
Verhalten bei Reset und beim Einschalten
Schalthaufigkeit

Stop!

Beschadigung der Gerdte

Durch eine defekte Motorhaltebremse oder einen Kurzschluss am Anschluss
X21 (Motor und Anbauten), wird das Gerat intern beschadigt.

Mogliche Folgen:
» Bei Anschluss einer fehlerhaften Motorhaltebremse, wird auch das

Ersatzgerat umgehend beschadigt.

SchutzmaBnahmen:
» Beim Ersetzen von Geraten, wegen Fehlfunktion der Bremsenansteuerung,

Bemessungswert

130 %

65 %

Einweggleichrichtung mit hoherer Welligkeit
DC180V

DC225V

55 W

<1lms

siehe Softwarehandbuch, Kapitel Haltebrem-
sensteuerung/Parametrierung

nein
Ausgdnge sind ausgeschaltet
max. 60/min

den Anschluss fehlerfreier Motorhaltebremsen sicher stellen.

» Motorhaltebremse und Anschlussleitung auf Fehlerfreiheit tberprufen.
» Defekte Komponenten austauschen oder Instand setzen.

EDS84DPS424 DE 6.2
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Mechanische Installation
Wichtige Hinweise

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

>

Bei verunreinigter Kiihlluft (Flusen, (leitfahiger) Staub, RuB, Fette, aggressive Gase)
ausreichende Gegenmalinahmen treffen, z. B.:

—RegelmaRige Reinigung der Kiihlrippen am Antriebsregler
— Separate Luftfuhrung

Mégliche Einbaulage:

— Senkrecht hangend

Angegebene Einbaufreiraume oberhalb und unterhalb der Antriebsregler zu
anderen Installationen einhalten!

Ungehinderten Zustrom der Kiihlluft und ungehinderte Abluft gewahrleisten.

Bei dauerhaften Schwingungen oder Erschutterungen den Einsatz von
Schwingungsdampfern vorsehen.

Fiir die Montage benétigen Sie je nach Baugrof3e vier bzw. sechs Schrauben M6 x >10 mm.
Der Montageort und das Montagematerial muss die mechanische Verbindung dauerhaft
gewahrleisten.

Zur Befestigung der Gerate empfehlen wir:

>

>

M6 Zylinderkopf, Innensechskant, entsprechend DIN 912/ISO 4762
M6 Zylinderkopf, Torx, entsprechend ISO 14579

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Mechanische Installation 5
Abmessungen

5.2 Abmessungen

170 c

c2 4

=5

260
290
272

[mm]
E84DWGA021
[mm] -
a
a (4 cl=c2 3 c4 el [kgl
E84Dxxxx7514
353 186 - 92 75 110 7.0..75
E84Dxxxx1524
E84Dxxxx3024
434 290 145 92 52 148 89..94
E84Dxxxx4024
E84DHxxx7524 434 290 145 92 52 195 9.1..9.6
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5 Mechanische Installation
Einbaufreiraum

5.3 Einbaufreiraum

° g .

1| Hinweis!

Die tatsachlichen Einbaufreiraume hangen ab von den verwendeten Steckern
und den Kabel-Biegeradien.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6

Wichtige Hinweise

6 Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine/StateLine

6.1 Wichtige Hinweise

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Alle Leistungsanschliisse fiihren bis zu 3 Minuten nach Netz-Ausschalten
gefahrliche elektrische Spannung.

Mogliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen beim Beriihren der Leistungsanschlusse.
SchutzmaRnahmen:

» Vor Arbeiten an den Leistungsanschliissen Netz abschalten und mindestens
3 Minuten warten.

» Prifen, ob alle Leistungsanschliisse spannungsfrei sind.

A Gefahr!

» Die Kontakte der Leistungsstecker X10, X11, X20 und X21 konnen
lebensgefahrliche elektrische Spannung fuihren, wenn der
Frequenzumrichter an das Netz geschaltet ist. Schalten Sie deshalb den
Frequenzumrichter spannungslos, bevor Sie Arbeiten daran durchfuhren.

» Das Gerat unbedingt tiber X10 und an der Funktionserde (Erdungsbolzen)
erden, um Personenschaden und Betriebsstérungen zu vermeiden.

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Der Ableitstrom gegen Erde (PE) ist > 3.5 mA AC bzw. > 10 mA DC.
Mogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen beim Berlihren des Gerates im Fehlerfall.
SchutzmaRnahmen:

» Die in der EN 61800-5-1 geforderten MaBnahmen umsetzen. Insbesondere:
— Festinstallation

— PE-Anschluss normgerecht ausfiihren (PE-Leiterdurchmesser > 10 mm?
oder PE-Leiter doppelt auflegen)

EDS84DPS424 DE 6.2 Lenze 73
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Wichtige Hinweise

Stop!

o

Kein Gerateschutz gegen zu hohe Netzspannung

Der Netzeingang ist intern nicht abgesichert.
Mogliche Folgen:

» Zerstorung des Gerates bei zu hoher Netzspannung.
SchutzmaRBnahmen:

» Beachten Sie die maximal zulassige Netzspannung.

» Sichern Sie das Gerat netzseitig fachgerecht gegen Netzschwankungen und
Spannungsspitzen ab.

Stop!
Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden kénnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete MaBnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Stop!
Steckbare Klemmleisten oder Steckverbindungen

Stecken oder ziehen der Klemmleisten oder Steckverbindungen im Betrieb
kann zu hohen Spannungen und Lichtbogenbildung fuihren.

Mogliche Folgen:

» Beschadigung der Gerate
SchutzmaRBnahmen:

» Gerat ausschalten.

» Klemmenleisten oder Steckverbindungen nur im spannungslosen Zustand
stecken oder ziehen.

Hinweis!

Das Schalten auf der Motorseite des Antriebsreglers ist zulassig zur
Sicherheitsabschaltung (Not-Aus) und bei Betrieb von mehreren Motoren in
U/f-Betriebsart.

Beachten Sie:

» Beim Schalten mit freigegebenem Regler konnen Uberwachungsfunktionen
des Antriebsreglers ansprechen. Sprechen keine Uberwachungsfunktionen
an, ist das Schalten zulassig.

» Die Schaltelemente auf der Motorseite miissen bemessen sein fiir
Gleichspannungen Upcmax = 800 V.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine

o

"N

o

Wichtige Hinweise

Hinweis!

Nur mit dem Bedienelement

» C = Serviceschalter mit Schutzfunktion

ist am Gerat eine Trennung von der Netzspannung moglich.

Hinweis!

An den Gegensteckern der Leistungsanschliisse missen Tullengehause mit
geradem Kabelabgang verwendet werden.

Hinweis!
» Die mitgelieferten Kunststoff-Kappen auf den Steckverbindern fiir die
Steueranschliisse und Schnittstellen unbedingt aufbewahren!

» Sie mussen nicht benutzte Anschliisse wahrend des Transports, der
Lagerung und des Betriebs mit den Kunststoff-Kappen verschlieBen, um die
Eigenschaften gemaR den technischen Daten zu erhalten.

» Nur die Beachtung dieses Hinweises gewahrleistet bei Geraten mit
Sicherheitstechnik die zertifizierten Eigenschaften.

EMV-gerechte Verdrahtung

°
1

EDS84DPS424 DE 6.2

Hinweis!

» Den PE-Bolzen mit einer Kupfergeflecht-Leitung gut leitend mit der
Schutzerde verbinden (z. B. Montageflache, Maschinenerde oder
Gebaudeerde).

» Steuerleitungen und Datenleitungen getrennt von den Motorleitungen
verlegen.

» Die Schirme der Steuerleitungen und Datenleitungen beidseitig auflegen.

Lenze 75



6 Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Wichtige Hinweise
Potenzialtrennung

6.1.1 Potenzialtrennung

Die Schutzisolierung der Antriebsregler "Inverter Drives 8400” ist nach EN 61800-5-1
realisiert. Die folgende Abbildung zeigt das Isolationskonzept.

® @
x10 |[ X107 Ixez]
xin [ 57 LXOK1 (X80
el Dad o]
X20 (é/zTcz)) §4_X_—i Ll_igo__i
Abb.6-1  Potenzialtrennung zwischen Leistungsanschliissen, Steueranschliissen und Gehéuse o

. Trennung durch Funktionsisolierung

[}

| Trennung durch Basisisolierung

I sichere Trennung durch doppelte oder verstarkte Isolierung
Berlihrungssicherheit ist ohne weitere MalRnahmen gewahrleistet.

@ Leistungsanschliisse
X10, X11 Netz
X21 Motor
X20 Bremswiderstand
@ Steueranschliisse
X10 (24 V) 24-V-Versorgungsspannung
X11 (24 V)
X20 (T1/72) Temperaturiiberwachung Bremswiderstand
X21(T1/T2) Temperaturiiberwachung Motor
X22 Spannungsversorgung externer Liifter - nur bei Geraten 7.5 kW
X3x Feldbus-Kommunikation
X4x digitale Eingange/Ausgange
X50 analoger Eingang
X6x Sicherheitstechnik
X70 Diagnose
X80 SSI
6.1.2 Gerateschutz

» BeiBetauung der Antriebsregler die Netzspannung erst einschalten, wenn die
Feuchtigkeit vollstandig verdunstet ist.

Der Antriebsregler ist Uber netzseitige externe Sicherungen zu schutzen.

Nicht benutzte Steuereingange und Steuerausgange entsprechend der
vorgesehenen Schutzart verschliel3en.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine

Wichtige Hinweise
Maximale Lange der Motorleitung

6.1.3 Maximale Lange der Motorleitung

>

>

Halten Sie die Motorleitung moglichst kurz, da sich dies positiv auf das
Antriebsverhalten auswirkt.

Die maximal zulassige Lange der Motorleitung betragt: 20 m geschirmt

— bei Netz-Bemessungsspannung
— bei 8 kHz Schaltfrequenz

i Hinweis!

Missen EMV-Bedingungen eingehalten werden, kdnnen sich die zulassigen
Leitungslangen andern.

6.1.4 Motorschutz

>

EDS84DPS424 DE 6.2

Weitgehender Schutz gegen Uberlastung:

— Durch Uberstromrelais oder Temperaturiiberwachung.

— Wir empfehlen, zur Temperaturiiberwachung des Motors PTC (Kaltleiter) oder
Temperaturschalter einzusetzen.

—PTC oder Temperaturschalter konnen am Antriebsregler angeschlossen werden.

— Wir empfehlen, zur Uberwachung des Motors die 12xt-Uberwachung einzusetzen.

Nur Motoren einsetzen, deren Isolation fiir den Umrichterbetrieb geeignet ist:

—Isolationsfestigkeit: min. G = 1.5 kV, min. du/dt = 5 kV/us
— Beim Einsatz von Motoren, deren Isolationsfestigkeit nicht bekannt ist, nehmen
Sie bitte Riicksprache mit Inrem Motorenlieferanten.

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Original - Englisch

Warnings!

» Branch circuit protection:

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200 000 rms
symmetrical amperes, 500 V. maximum.
— When Protected by CC, T, or J Class Fuses.

» Integral solid state protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National
Electrical Code and any additional local codes.

» Overload Protection = 125 % of rated FLA.

» Use 75 °C copper wire only, except for control circuits.

» Use Class 1 wire only.

» Enclosed Device, suitable for use in a UL Type 4X (Indoor) Environment.

» Suitable for use in a surrounding air temperature of 45 °C, and
—additionally 55 °C when de-rating rules are followed.

» Suitable for use in a compartment handling conditioned air.

» The device is provided with internal overload protection. For information on
the protection level of the internal overload protection for a motor load, see
the corresponding Software Manual or Online Help under the topic "Motor
load monitoring (12xt)”. This function has to be activated; i. e. the reaction
must be changed from "Warning” (factory setting) to "Fault”.

» For information on rating and proper connection of the thermal protector
(only for connection to motors having integral thermal protection), see the
corresponding Manual or Online Help.

Warnings!
The opening of branch-circuit protective device may be an indication that a
fault has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electric shock, current-carrying parts and other
components of the controller should be examined and replaced if damaged or
equivalent.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U; oder Ug

6.3 Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Original - Franzosisch

EDS84DPS424 DE 6.2

Avertissement !

» Protection par disjoncteur :

Convient aux circuits non susceptibles de délivrer plus de 200 000 ampéres
symétriques eff., maximum 500 V.
— Protection par des fusibles CC de calibre T ou J.

» La protection statique intégrée n’offre pas la méme protection qu’un
disjoncteur. Une protection par disjoncteur externe doit étre fournie,
conformément au National Electrical Code et aux autres dispositions
applicables au niveau local.

» Protection contre les surcharges = 125 % de I'intensité assignée a pleine
charge.

» Utiliser exclusivement des conducteurs en cuivre 75 °C, sauf pour la partie
commande.

» Utiliser impérativement un cable de classe 1.

» Equipement monté dans un coffret de protection adapté a une utilisation en
environnement UL de type 4X (intérieur).

» Convient a une utilisation a une température ambiante maximale de 45 °C
ainsi que
—55 °Cen cas d’application des régles de réduction de puissance.

» Convient pour une utilisation dans un a espace a air conditionné.

» L'équipement est doté d’un dispositif de protection intégré contre les
surcharges. Pour obtenir des informations sur le niveau de protection offert
par la protection intégrée contre les surcharges du moteur, se reporter au
manuel du logiciel ou a I'aide en ligne correspondante, rubrique
"Surveillance de la charge du moteur (I2xt)”. Cette fonction doit étre activée.
En d’autres termes, la réaction doit étre modifiée de ”Avertissement”
(réglage usine) a "Défaut”.

» Pour obtenir des informations sur les caractéristiques assignées et sur le
raccordement correct du dispositif de protection thermique (uniquement
pour raccordement a des moteurs dotés d’une protection thermique
intégrée), se reporter au manuel correspondant ou a l'aide en ligne.

Avertissement !

Le déclenchement du dispositif de protection du circuit de dérivation peut étre
db a une coupure qui résulte d’'un courant de défaut.

Pour limiter le risque d’incendie ou de choc électrique, examiner les piéces
porteuses de courant et les autres éléments du contréleur et les remplacer s’ils
sont endommageés.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Schirmung

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)

Ausfiihrung der Leitungen

» Die Vorschriften Giber Mindestquerschnitte von PE-Leitern sind unbedingt
einzuhalten. Der Querschnitt des PE-Leiters muss mindestens so grof? sein wie der
Querschnitt der Leistungsanschlisse.

» Die verwendeten Leitungen mussen den geforderten Approbationen am Einsatzort
geniigen (z. B. UL).

Schirmung

Anforderungen

» Die Wirksamkeit einer abgeschirmten Leitung wird erreicht durch:
— Gute Schirmanbindung durch grof3flachige Schirmauflage herstellen.

— Nur Schirmgeflecht mit niedrigem Schirmwiderstand aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer-Geflecht verwenden.

— Schirmgeflecht mit Uberdeckungsgrad > 70 % und Uberdeckungswinkel 90 °
verwenden.

— Ungeschirmte Leitungsenden so kurz wie moglich ausfihren.
Diese Anschlisse mit Systemleitungen oder geschirmt ausfihren:
» Motor
» Externer Bremswiderstand (& Montageanleitung des Bremswiderstands)

» Motorhaltebremse (Schirmung erforderlich, wenn innerhalb der Motorleitung
gefiihrt; Anschluss an optionaler Motorbremsen-Ansteuerung)

Motortemperaturiiberwachung

Analogsignale (Ein- und Ausgange; Schirmauflage einseitig am Antriebsregler)
Feldbus-Kommunikation (z. B. CANopen ,PROFIBUS, PROFINET, ...)
Sicherheitstechnik

CAN on board

vV vV.v. v v

Diese Anschlusse konnen Sie ungeschirmt ausfuhren:
> Netz
» 24-V-Versorgung
» Digitalsignale (Eingdnge und Ausgénge).
—Ab ca. 5 m Leitungslange oder in stark gestorten Umgebungen empfehlen wir die
Verwendung von geschirmten Leitungen.
Anschlusstechnik

» Schirmung direkt im Stecker auflegen.
— Schirmung gut leitend und groRRflachig auflegen.
—Schirmung ggf. an der Kabelabfangschiene zusatzlich auflegen.

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Motorleitung

6.4.2 Motorleitung

>

EDS84DPS424 DE 6.2

Nur geschirmte Motorleitungen mit Schirmgeflecht aus verzinntem oder

vernickeltem Kupfer verwenden. Schirme aus Stahlgeflecht sind ungeeignet.

— Der Uberdeckungsgrad des Schirmgeflechts muss mindestens 70 % betragen mit
einem Uberdeckungswinkel von 90 °.

Die verwendeten Leitungen mussen den Anforderungen am Einsatzort entsprechen
(z. B.EN 60204-1).

Lenze-Systemleitungen verwenden.
Schirmung im Stecker grof3flachig auflegen und gut leitend befestigen.

Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie

— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen geflihrt wird,

— Netzleitungen und Steuerleitungen nur rechtwinklig kreuzt,

—nicht unterbrochen wird.

Muss die Motorleitung dennoch aufgetrennt werden (z. B. durch Drosseln, Schiitze
oder Klemmen):

— Die ungeschirmten Leitungsenden diirfen hochstens 100 mm lang sein (je nach
Leitungsquerschnitt).

— Drosseln, Schiitze, Klemmen etc. raumlich getrennt von anderen Komponenten
aufbauen (min. 100 mm Abstand).

— Den Schirm der Motorleitung unmittelbar vor und hinter der Trennstelle
groRflachig auf die Montageplatte auflegen.

Im Klemmenkasten des Motors oder am Motorgehause den Schirm groRflachig mit

PE verbinden.

— Metallische EMV-Kabelverschraubungen am Motorklemmbkasten gewahrleisten
eine groRflachige Verbindung des Schirms mit dem Motorgehause.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Steuerleitungen

Steuerleitungen

Steuerleitungen geschirmt ausfiihren, um Stéreinkopplungen zu minimieren.

» Ab 200 mm Lange nur geschirmte Leitungen fuir die analogen und digitalen
Eingange und Ausgange verwenden. Unter 200 mm Lange konnen ungeschirmte,
aber verdrillte Leitungen verwendet werden.

» Schirm richtig auflegen:

—Die Schirmauflagen der Steuerleitungen miissen mindestens 50 mm von den
Schirmanschliissen der Motorleitungen und DC-Leitungen entfernt sein.

—Bei Leitungen fiir die digitalen Eingange und Ausgange den Schirm zweiseitig
auflegen.

— Bei Leitungen fiir die analogen Eingange und Ausgange den Schirm einseitig am
Antriebsregler auflegen.

» Um eine bessere Schirmwirkung zu erreichen (bei sehr langer Leitung, bei hoher
Storbeeinflussung) kann bei Leitungen fiir die analogen Eingdnge und Ausgange das
eine Schirmende Uiber einen Kondensator (z. B. 10 nF/250 V) an PE-Potential gelegt
werden (siehe Skizze).

9300vec043

Abb. 6-2 Schirmung langer analoger Steuerleitungen
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6
EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Verdrahtung

Verdrahtung

Hinweise furr Verlegung von Leitungen:

» Ein groRRerer Leitungsabstand zwischen den Leitungen bei grof3eren Leitungslangen
ist notwendig.

» Bei paralleler Leitungsfiihrung (Kabeltrassen) von Leitungen mit unterschiedlicher
Signalart kann die Storbeeinflussung durch eine metallische Trennwand oder durch
getrennte Leitungskanale minimiert werden.

Deckel

Trennsteg ohne
Durchbruch

Signalleitungen Starkstromleitungen

EMVallgool

Abb. 6-3 Leitungsfiihrung im Kabelkanal mit Trennwand

A1 Deckel

Messleitungen
Analogleitungen

=] Steuerleitungen

0000 Starkstromleitungen

NN

EMVallg0o2

Abb. 6-4 Leitungsfiihrung in getrennten Kabelkanalen

EDS84DPS424 DE 6.2
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Verdrahtung

Netzseitige Verdrahtung

» Antriebsregler, Netzdrossel oder Funkentstorfilter durfen liber Einzeladern oder
ungeschirmte Leitungen an das Netz angeschlossen werden.

» Der Leitungsquerschnitt muss fiir die zugeordnete Absicherung bemessen sein
(VDE 0160).

Motorseitige Verdrahtung

Stop!

Die Motorleitung hat eine hohe Storintensitat. Deshalb erzielen Sie eine
optimale motorseitige Verdrahtung, wenn Sie

» auschlieBlich geschirmte und kapazitatsarme Motorleitungen verwenden.

» in der Motorleitung keine weiteren Leitungen mitfiihren (z. B. fiir
Fremdlifter usw.).

» die Zuleitung fir die Temperaturiiberwachung des Motors (PTC oder
Thermokontakt) abgeschirmt ausfiihren und getrennt von der Motorleitung
verlegen.

Unter besonderen Bedingungen konnen Sie die Zuleitung fiir die Temperaturiiberwa-
chung des Motors in der Motorleitung mitfiihren. (£2 81)

A Gefahr!

Unkontrollierte Motorbewegung maglich

Wird das Motorkabel beschadigt, kann ein Kurzschluss zwischen den
Leitungen zur Bremsenansteuerung und den Motorleitungen zu
Motorbewegungen mit geringem Drehmoment fiihren.

Mogliche Folgen:

» Personal in der Nahe des Motors konnte sich verletzen.
SchutzmaBnahmen:

» Motorkabel geschiitzt verlegen (z. B. im Kabelkanal).

Lenze EDS84DPSA24 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine

EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
EMV-Stérungen erkennen und beseitigen

6.4.5

Storung

Stérungen analoger Soll-
werte des eigenen oder
anderer Gerate und Mess-
systeme

EDS84DPS424 DE 6.2

EMV-Storungen erkennen und beseitigen

Ursache
Ungeschirmte Motorleitung

Schirmauflage nicht groRfldchig ausge-
fihrt

Schirm der Motorleitung durch Klem-
menleisten, Schalter usw. unterbrochen

Zusatzliche, ungeschirmte Leitungen in-
nerhalb der Motorleitung verlegt (z. B.
fur die Motortemperatur-Uberwachung)

Zu lange ungeschirmte Leitungsenden
der Motorleitung

Lenze

Abhilfe
Geschirmte Motorleitung verwenden

Schirmung nach Vorgabe optimal aus-
fihren

o Komponenten mindestens 100 mm
von anderen Bauteilen rdumlich tren-
nen

o Motordrossel/Motorfilter einsetzen

Zusatzliche Leitungen getrennt verlegen
und abschirmen

Ungeschirmte Leitungsenden auf maxi-
mal 40 mm verkiirzen
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele

Gerate im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)

Schaltungsbeispiele

3/PEAC 380 ... 500 V

L1

PE

|
sor000moE] [ X1 .
¥

—p——d—
——F 41
—h—

= ol

u24

210203040® 01101
I
I

E84D...

E84DWSPO55

E84D... Antriebsregler 8400 protec

S1 Bedienelement Serviceschalter (optional)

u24 Versorgungsspanung 24 V intern

BRK1 Federkraftbremse

GL1 Federkraftbremsen-Ansteuerung

BRW1 Externer Bremswiderstand am optionalen Anschluss X20
- bei E84DHxxx7524: direkter Anschluss des Thermokontaktes

Th Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)

M Motor

[A] Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Q8/0

Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Modular

X31...X50 Kommunikation, Ein- und Ausgange

X61...X64 optional: integrierte Sicherheitstechnik
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

6.5.2 Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse
Netzanschluss
X10 - Anschluss Netz
Pin Anschluss Beschreibung
= DESINA Typ Q4,/2, Stifte
YT A
ENC ) )2 7(., (@)
pacl
@
84DWTX0100
1 L1 Netzphase L1
2 L2 Netzphase L2
3 L3 Netzphase L3
(@) PE Schutzleiter
11 24E Externe 24-V-Spannungsversorgung
12 GND Externes Bezugspotenzial
X10 - Anschluss Netz - Gerateausfiihrung E84DxD... und E84DxH...
Pin Anschluss Beschreibung
1 P 4 Typ Molex, Brad Mini-Change, Stifte
S
({@ e
}0\9
t//\-
2 X~ 3
E84DWTXXMO 1
1 L1 Netzphase L1
2 L2 Netzphase L2
3 L3 Netzphase L3
4 PEQD Schutzleiter
EDS84DPS424 DE 6.2 '-enze

Daten

max. 6 mm2

max. 2.5 mm?2

Daten

max. 14 AWG
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)

Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X11 - Netz Durchschleiftechnik (optional)
Pin Anschluss Beschreibung
DESINA Typ Q4/2, Buchsen

Qgg*
===
84DWTX0110

1 L1 Phase L1
2 L2 Phase L2
3 L3 Phase L3
(@) PE Schutzleiter
11 24E Externe 24-V-Spannungsversorgung
12 GND Externes Bezugspotenzial

X11 - Anschluss Netz - Gerateausfiihrung E84DxD...

Pin Anschluss Beschreibung

4 2 Typ Molex, Brad Mini-Change, Stifte
F/@\/J-

E2)

3/ ~ 1
E84DWTXXMO 4
1 n.c. nicht belegt
2 24E Externe 24-V-Spannungsversorgung
3 GND Bezugspotenzial Externe 24 V
4 n.c. nicht belegt

X11 - Anschluss Netz - Gerateausfiihrung E84DxH...

Pin Anschluss Beschreibung

1y\ 5 Typ Molex, Brad Mini-Change, Stifte

2 (//((d 0\)\

E84DWTXXMO 2
24E Externe 24-V-Spannungsversorgung

2 GND Bezugspotenzial Externe 24 V
3 PE®D Schutzleiter
1,5 n.c. nicht belegt

Lenze

Daten

max. 6 mm2

max. 2.5 mm?2

Daten

max. 16 AWG

Daten

max. 16 AWG
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss Motor

X21 - Anschluss Motor - Gerateausfiihrung E84DxxC...

Pin

Anschluss

u o b

@00

BD2
BD1
+PTC

-PTC
PE

84DWTX0210

Beschreibung

Typ Q8/0, Buchsen
Lenze-Systemleitung verwenden:

Daten

EYP0037xxxxxxxxQ10, 8-adrig, 1.5 mm?2
EYP0038xxxxxxxxQ11, 8-adrig, 2.5 mm?2

Kerbstift zum Schutz vor Verwechslung mit Energiebus

Motorphase U
Motorphase W
Motorphase V

Motorhaltebremse (Bezugsleiter)
Motorhaltebremse

Motor-Temperaturiiberwachung

Schutzleiter

X21 - Anschluss Motor - Gerateausfiihrung E84DxxB...

Pin

Anschluss

cl
c6

c2
c3
c4
c5

EDS84DPS424 DE 6.2

+PTC
-PTC

S1
S2
PE

84DWTX0211

Beschreibung

Typ Modular, Buchsen
Lenze-Systemleitung verwenden:

max. 4 mm?2

max. Ausgangsspannung: Netzspan-
nung

max. Ausgangs-Dauerstrom: typabhan-
gig

max. 4 mm?2

max. 4 mm?2
Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt
(Offner)

max. 4 mm?2

Daten

EYP0039xxxxxxxxQ08, 10-adrig, 1.5 mm?2
EYP0040xxxxxxxxQ09, 10-adrig, 2.5 mm?2

Motorphase U
Motorphase V
Motorphase W

Motor-Temperaturiiberwachung

Versorgungsspannung Bremsengleich-
richter

Schalter fiir gleichstromseitige Tren-
nung

Schutzleiter

Lenze

max. 6 mm?

max. Ausgangsspannung: Netzspan-
nung

max. Ausgangs-Dauerstrom: typabhan-
gig

max. 4 mm?2

Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt
(Offner)

max. 4 mm?2

Un = Netzspannungs-abhangig

Der Bremsengleichrichter ist im Klem-
menkasten des Motors montiert.

max. 6 mm?2
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

o

Stop!
Beschddigung der Geridte

Durch eine defekte Motorhaltebremse oder einen Kurzschluss am Anschluss
X21 (Motor und Anbauten), wird das Gerat intern beschadigt.

Mogliche Folgen:

» Bei Anschluss einer fehlerhaften Motorhaltebremse, wird auch das
Ersatzgerat umgehend beschadigt.

SchutzmaRnahmen:

» Beim Ersetzen von Geraten, wegen Fehlfunktion der Bremsenansteuerung,
den Anschluss fehlerfreier Motorhaltebremsen sicher stellen.

» Motorhaltebremse und Anschlussleitung auf Fehlerfreiheit tiberprufen.
» Defekte Komponenten austauschen oder Instand setzen.

Hinweis!

In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturiiberwachung des Motors aktiviert!
Fur den Anlauf von Motoren ohne Temperaturfiihler muss die Reaktion der
Motortemperaturiiberwachung deaktiviert werden (C00585). Alternativ kann
durch eine Drahtbriicke zwischen +PTC/-PTC eine Normaltemperatur simuliert
werden.

Lenze EDS84DPSA24 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 7.5 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss externer Bremswiderstand

X20 - Anschluss externer Bremswiderstand (optional)
Pin Anschluss Beschreibung Daten
Typ Q5, Buchsen

E84DWX0202
1 RB2 Bremswiderstand max. 2.5 mm?2
2 RB1
3 T1 nur EB4DHxxx7524:

Temperaturiiberwachung Bremswider-

5 T2 stand
4 n.c. nicht belegt
® PE Schutzleiter

X20 - Anschluss externer Bremswiderstand (optional, - Gerateausfiihrung E84DXXXXXXXXXXXXXF)

Pin Anschluss Beschreibung Daten

5 N 1 Typ Molex, Brad Mini-Change, Buchsen

)
3=
E84DWTXXMO 3

1 RB1 Bremswiderstand max. 16 AWG
5 RB2
3 PEQ Schutzleiter
2,4,6 n.c. nicht belegt

EDS84DPS424 DE 6.2 mnze
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6.6.1
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Steueranschliisse
Diagnose

Steueranschliisse

Diagnose

Sie konnen an die Diagnoseschnittstelle X70 wahlweise anschlieBen:

» USB-Diagnoseadapter E94AZCUS
Mit dem Diagnoseadapter und in Verbindung mit der Lenze PC-Software »Engineer«
konnen Sie umfangreiche Einstellungen gefiihrt Giber Dialoge vornehmen, z. B. bei der
Erstinbetriebnahme.

» Handterminal EZAEBK2001
Das Handterminal vereint das Keypad mit einem Gehause und einer Anschlussleitung.

Mit dem Handterminal ist es moglich, einzelne Einstellungen zu kontrollieren oder zu
verandern. In einem Schnellinbetriebnahme-Menu kann der Antriebsregler mit Hilfe
des Handterminal in den grundlegenden Einstellungen parametriert werden.

Der Stecker X70 befindet sich hinter der Serviceklappe. Zum Offnen driicken Sie leicht
gegen die Serviceklappe und schieben die beiden Kunststoffriegel nach unten. Werkzeug
ist nicht erforderlich.

Nach Verwendung der Diagnoseschnittstelle entfernen Sie das Anschlusskabel an X70
und schliessen die Serviceklappe vollstandig.

X70 - Diagnoseschnittstelle
Pin Signal Beschreibung Daten

Typ, RJ69, 10-polig, Buchse

1..10 intern Anschluss fiir Handterminal oder Diagnoseadapter

8400HLC009

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6
Steueranschlisse
Analog-Eingang

6.6.2 Analog-Eingang

Der Analogeingang kann entweder als Spannungseingang oder als Stromeingang genutzt
werden.

X50- Analoge Eingédnge Al, AU

Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 5-poli
O yp polig
©I6X0)
o
84DPS005_5
240 24-V-Versorgung externer Sensoren
Al Stromeingang 0..+20 mA
4..+20 mA
GA Bezugspotenzial
4 AU Spannungseingang 0..10V
AR 10-V-Referenzspannung (Ausgang) +10V, max. 10 mA

EDS84DPS424 DE 6.2 '-enze 93



6 Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Steueranschliisse
Analog-Eingang

Schaltungsbeispiel

(Al

E84D... E84D...

|X50|240| Al |GA|AU|AR| | |X50|240| Al |GA|AU|AR| |

8400DAI012 8400DAI013

E84D... E84D...

|X50|240| Al |GA|AU|AR| | |X50|240| Al |GA|AU|AR| |

}J

B

8400DAI009 8400DAI092

Abb. 6-5 Verdrahtungsbeispiele fiir den Analogeingang

Al Potentiometer mit interner Referenzspannung AR

Potentiometer mit externer Referenzspannung

Externe Leitstromvorgabe am Beispiel eines Sensorsignals 0 - 20 mA.

D Externe Leitstromvorgabe am Beispiel eines Sensorsignals 0 - 20 mA.
Versorgung Sensor extern.

X50 Anschluss analoger Eingang

GA GND-A Massebezugspotenzial fiir die analogen Ein- und Ausgange

A EMV-Schirmauflage

u Messgerat

B Messumformer

94 '-enze EDS84DPS424 DE 6.2
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine
Steueranschlisse
Analog-Eingang

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Steueranschliisse
Digitale Eingange und Ausgange

Digitale Eingdnge und Ausgange

°
1

Hinweis!

Der maximale Summenstrom der 24-V-Spannungsversorgung flr externe
Aktoren und Geber betragt 1 A, z. B. Anschlisse

» digitale Eingdnge/Ausgange an X4x,
» analoger Eingang an X50 oder SSI an X80 und
» serielle Schnittstellen RS485/RS422 an X81/X82.

Digitaleingdnge

X41 - Digitale Eingdnge DI1, DI2

Pin

Signal

84DPSO05_5
240
DI2

GIO

DI1
n.c.

Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig

24-V-Versorgung externer Sensoren
digitaler Eingang 2

Bezugspotenzial

digitaler Eingang 1
nicht belegt

X42 - Digitale Eingange DI3, DI4

Pin

Signal

84DPSO05_5
240

D4
(D02)

GIO

DI3
(DO1)

n.c

Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig

24-V-Versorgung externer Sensoren
digitaler Eingang 4

(auch als Digitalausgang konfigurierbar)
Bezugspotenzial

digitaler Eingang 3
(auch als Digitalausgang konfigurierbar)
nicht belegt

Lenze

Daten

gemaR I[EC61131-2, Typ 1

oder

Frequenzeingang zweispurig, fir HTL-En-
coder 0 ... 100 kHz

HIGH +15...+30V DC

LOW 0..45V

8 mA bei 24 V DC

Daten
HIGH +15 ... +30V DC
LOW 0..45V

8 mA bei 24V DC
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine

Steueranschliisse
Digitale Eingange und Ausgange

X43 - Digitale Eingange DI5, DI6

Pin Signal

84DPSO05_5
240
Dl6
3 GIO
4 DI5
n.c.

Schaltungsbeispiel

|X41 240|DI2 |G

Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 5-polig

24-V-Versorgung externer Sensoren

digitaler Eingang 6 gemaR [EC61131-2, Typ 1
oder
Frequenzeingang einkanalig, 0 ... 7.5 kHz
Bezugspotenzial HIGH +15 ....+30 V DC
LOw 0..+5V
digitaler Eingang 5 8 mA bei 24V DC
nicht belegt
GND-I0

|X41 240|DI2|G

8400D10045 8400D10022

Abb. 6-6 Verdrahtungsbeispiele fiir die Digitaleingdnge

@l
S1
S2

X41
GIlO

EDS84DPS424 DE 6.2

Verschaltung digitale Eingdnge, Beispiele:
potenzialfreier Kontakt, an interner 24-V-Versorgung
Signalquelle, z. B. SPS oder mit externer 24-V-Versorgung

Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers mit maximaler Eingangsfrequenz von
100 kHz

DI1 SpurA

DI2 Spur B

Stecker fiir die digitalen Eingange X41 ... X43

Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein- und Ausgange (GND-I0)

Lenze 97



98

Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

Steueranschliisse
Digitale Eingange und Ausgange

Digitalausgange

i Hinweis!

Werden induktive Lasten geschaltet, unbedingt ein Funkenloschglied am

Digitalausgang einsetzen.

X42 - Digitale Ausginge DO1, DO2 (konfigurierter Digitaleingang!)

Pin Signal Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-poli
@2% yp polig
®
84DPS005_5
1 240 24-V-Versorgung externer Sensoren
2 DO2 digitaler Ausgang 2 (konfiguriert)
3 GlOo Bezugspotenzial
4 DO1 digitaler Ausgang 1 (konfiguriert)
5 n.c. nicht belegt

Schaltungsbeispiel

(Al
GND-I0

X42 [240]|DO2(GIO|DO1

8400D10016

Daten
HIGH +24 V oder Upc an X10
LOW 0..45V

max. 200 mA pro Ausgang

Abb. 6-7 Verdrahtungsbeispiele fiir die digitalen Eingange und Ausgange

@ Digitale Ansteuerung (Relais, Ventil, ...) bei interner 24-V-Versorgung
-

X42 Stecker fiir die digitalen Ausgénge (konfiguriert)

GIO Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein-und Ausgange (GND-IO)

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine

Steueranschliisse

Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)

6.6.4 Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)
X80 - SSI
Pin Signal Beschreibung
(SD% Typ M12, Buchsen 8-polig
Qo
84DPS005_8
1 CLK+ pos. Taktsignal
2 CLK- neg. Taktsignal
3 Data+ pos. Datenleitung
4 Data- neg. Datenleitung
5 n.c. nicht belegt
6 n.c nicht belegt
7 Glo Bezugspotenzial
8 240 24-V-Versorgung externer SSI-Encoder

EDS84DPS424 DE 6.2

Lenze

Daten

externe Versorgung an 24E: Spannungs-
abfall< 2.5V

Summenstrom fur X4x, X50/X8x: 1 A

29



6 Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine

Kommunikation

6.7 Kommunikation

Fuhren Sie die Installation gemaR den Montagerichtlinien der Feldbussysteme aus, um
Storungen der Kommunikation zu vermeiden. Beachten Sie Hinweise zum zusatzlichen
Potenzialausgleich.

Stop!

Hohe Ausgleichsstrome

Uber den Schirm der Feldbus-Leitung kdnnen hohe Ausgleichsstrome flieRen.
Mogliche Folgen:

Sachschaden oder Betriebsstorungen

SchutzmafRnahmen:

Ausgleichsstrome lber den Schirm der Feldbus-Leitung unbedingt verhindern:

» Alle Feldbus-Teilnehmer mit einer Leitung 16 mm?2 tiber die Erdungsbolzen
verbinden.

» Diese Leitung parallel zur Busleitung verlegen.

» Alle Erdungsbolzen mit einer Kupfergeflecht-Leitung gut leitend mit der
Montageflache verbinden.

A\%%

%
E84DWX0003
@ Erdung zur Einhaltung von EMV-Bedingungen, verhindert Ausgleichsstrome iiber den
Schirm der Feldbus-Leitung
@ 16 mm2-Ausgleichsleitung mit Ringkabelschuh M6

Die Kommunkationsleitungen der verfigbaren Feldbussysteme konnen (lber
verschiedene Steckervarianten installiert werden. Wie ein Gerat ausgefiihrt ist,
entnehmen Sie dem Typenschlussel.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6
Kommunikation
PROFINET® / EtherNet/IP™

6.7.1 PROFINET® / EtherNet/IP™

Push Pull Stecker

X31 - Feldbus-Eingang, X32-Feldbus-Ausgang
Pin Signal Beschreibung Daten
AIDA-Standard, Typ RJ45, Buchse, 8-polig

84DWTX0311
1 Tx+ Sendeleitung + (transmit)
2 Tx- Sendeleitung - (transmit)
3 Rx+ Empfangsleitung + (receive)
4 res.
5 res. i
6 Rx- Empfangsleitung - (receive)
7 res.
8 res. i

M12 Stecker, 4-polig

X3x - Kommunikation

Pin Signal Beschreibung Daten
© Typ M12, 4-polig, D-codiert
SFO X31 -> Buchsen
©O X32 -> Buchsen
&
84DPS005_5
1 Tx + Sendeleitung +
2 Rx + Empfangsleitung +
3 Tx - Sendeleitung -
4 Rx - Empfangsleitung -
6.7.2 PROFIBUS®

X3x - Kommunikation

Pin Signal Beschreibung Daten
a =0 s~ 0 TypM12, 5-polig, B-codiert
“/.5.\“ K)éa X31-> Eingang -> Stifte

\gu;/ \O O/ X32->Ausgang->Buchsen

84DPSO05_5
1 P5Vv2 e Nur am Ausgang belegt 5V DC/ 30 mA (Busabschluss)
2 RxD/TxD-N  Datenleitung-A (Empfangs-/Sendedaten, minus)
3 M5V2 Datenbezugspotenzial (Masse zu 5 V)
4 RxD/TxD-P  Datenleitung-B (Empfangs-/Sendedaten, plus)
5 n.c. - (Schirmauflage tiber Gehause)

Die Einstellung der Stationsadresse kann Uber die DIP-Schalter 1 ... 64 unter der Service-
klappe erfolgen.
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6 Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Kommunikation
CANopen®

6.7.3 CANopen®

X3x - Kommunikation

Pin Signal Beschreibung Daten
@ Typ M12, 5-polig, A-codiert
560 X31-> Stifte
% X32 -> Buchsen
84DPS005_5

1 n.c nicht belegt Spezifikation CAN
2 n.c nicht belegt
3 CcG CAN-Ground
4 CH CAN-High
5 CL CAN-Low

Schaltungsbeispiel
Verdrahtungsbeispiel

Aq A2 An
caLo[HI cdLo[HI calLo[ I

\
)

" "

EL100-009

120-Q-Abschlusswiderstande sind nicht integriert und daher extern zu verschalten.

6.7.4 CAN on board

X35 - Kommunikation

Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, 5-polig, A-codiert, Buchsen
O yp polig
©O©®
®
84DPS005_5
1 n.c nicht belegt Spezifikation CAN
2 n.c nicht belegt .
Ab HW-Stand VD ist der 120-Q-Abschluss-

3 cG CAN-Ground widerstand integriert.
4 CH CAN-High HW-Stand: siehe C00210/10
5 CL CAN-Low

@ Softwarehandbuch zum Grundgerit / »Engineer« Online-Hilfe
Hier finden Sie ausfuhrliche Informationen zur ...
» CAN-Kommunikation;
» Parametrierung und Konfiguration;
» Diagnose des Systembus (CAN).
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighLine, StateLine 6

Sicherheitstechnik

Sicherheitstechnik

Beachten Sie unbedingt die folgenden Sicherheitshinweise und Anwendungshinweise,
um die zertifizierten Eigenschaften der Sicherheitstechnik zu erhalten und den
storungsfreien und gefahrlosen Betrieb zu gewahrleisten.

A Gefahr!

Lebensgefahr durch unsachgemafRe Installation

Unsachgemale Installation der Sicherheitstechnik kann zu unkontrolliertem
Anlaufen der Antriebe fiihren.

Mégliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmafRnahmen:

» Nur qualifiziertes Personal darf Sicherheitstechnik installieren und in
Betrieb nehmen.

» Alle Steuerungskomponenten (Schalter, Relais, SPS, ...) und der
Schaltschrank mussen die Anforderungen der EN 1SO 13849-1 und der
EN ISO 13849-2 erfiillen. Dazu gehoren unter anderem:

— Schalter, Relais mindestens in Schutzart IP54.
—Schaltschrank mindestens in Schutzart IP54.

— Alle weiteren Anforderungen entnehmen Sie der EN ISO 13849-1 und der
EN ISO 13849-2.

» Die Verdrahtung ist geschirmt auszufiihren.

» Alle sicherheitsrelevanten Leitungen auBerhalb des Schaltschranks
unbedingt geschiitzt verlegen, z. B. im Kabelkanal:
— Kurzschliisse und Querschliisse dabei sicher ausschlieBen.
— Weitere MalRnahmen siehe EN ISO 13849-2.

» Bei dulRerer Krafteinwirkung auf die Antriebsachsen sind zusatzliche
Bremsen erforderlich. Beachten Sie besonders die Wirkung der Schwerkraft
auf hangende Lasten!

Gefahr!

Lebensgefahr durch unsachgemafRe Installation

Unsachgemale Installation der Sicherheitstechnik kann zu unkontrolliertem
Anlaufen der Antriebe flihren.

Mogliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmaRnahmen:

Die Leitungen zwischen den Steckern fiir die Sicherheitstechnik und den daran
angeschlossenen Komponenten (z. B. Sensoren, Gerate, ...) geschirmt verlegen.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung HighlLine, StateLine
Sicherheitstechnik

Hinweis!
Beachten Sie wahrend des Transports, der Lagerung und des Betriebs:

» Sie miissen alle nicht benutzten Steckverbinder der Steueranschliisse und
Schnittstellen mit den mitgelieferten Kunststoff-Verschlusskappen
verschlieRen, um die zertifizierten Eigenschaften der Sicherheitstechnik zu
erhalten.

o

X61 - Anschluss Sicherheitstechnik ”Safety Option 10”

Pin Anschluss Beschreibung Daten

M12, Stifte 5-polig, A-codiert
polig
©)
B

84DPS005_5
1 SIA Sicherer Eingang, Kanal A ltyp =45 mA
LOW:-3..5V
2 SIB Sicherer Eingang, Kanal, B HIGH: 18 .30V L
Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
5 Gl 1. GND-Potential fiir SIA/SIB PELV).
2. GND-Potential fiir den nicht sicheren Mel-
deausgang 24V, max.0.2 A
4 240 24-V-Spannungsversorgung fiir den nichtsi-  Kurzschlussfest
cheren Meldeausgang Versorgung durch ein sicher
getrenntes Netzteil (SELV/
3 DO1 Nicht sicherer Meldeausgang: "SafeTorqueOff” PELV).

mit 2-kanaliger Anforderung durch SIAund SIB  High aktiv
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Sicherheitstechnik

X62 - Anschluss Sicherheitstechnik ”Safety Option 30”

Pin Anschluss

84DPSO05_5
AIE

24 _ACK

AlS

GND_SM

GND_SM

uvi A W N R

Beschreibung Daten
M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

Fehlerquittierung
24-V-Versorgungsspannung fiir Reset-Taster max. 300 mA

Wiederanlaufquittierung

GND-Potential

X63 - Anschluss Sicherheitstechnik ”Safety Option 30”

Pin Anschluss

84DS005_8

CLA

LB

GND_CLK

I1A

GND_I1

I1B

GND_CLK

GND_I1

00 N O U1 A W N R

Beschreibung Daten
M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

Taktausgang, Kanal A

Taktausgang, Kanal B
GND-Potential Taktausgang, Kanal A
Sicherer Eingang 1, Kanal A
GND-Potential Eingang 1, Kanal A
Sicherer Eingang 1, Kanal B
GND-Potential Taktausgang, Kanal B
GND-Potential Eingang 1, Kanal B

X64 - Anschluss Sicherheitstechnik ”Safety Option 30”

Pin Anschluss

84DSO05_8

CLA

CLB

GND_CLK

12A

GND_I2

12B

GND_CLK

GND_I2

00 N O 1 A W N R

EDS84DPS424 DE 6.2

Beschreibung Daten
M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

Taktausgang, Kanal A

Taktausgang, Kanal B
GND-Potential Taktausgang, Kanal A
Sicherer Eingang 2, Kanal A
GND-Potential Eingang 2, Kanal A
Sicherer Eingang 2, Kanal B
GND-Potential Taktausgang, Kanal B
GND-Potential Eingang 2, Kanal B

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Wichtige Hinweise

Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Wichtige Hinweise

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Alle Leistungsanschliisse fiihren bis zu 3 Minuten nach Netz-Ausschalten
gefahrliche elektrische Spannung.

Mogliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen beim Beriihren der Leistungsanschlusse.
SchutzmaRnahmen:

» Vor Arbeiten an den Leistungsanschliissen Netz abschalten und mindestens
3 Minuten warten.

» Prifen, ob alle Leistungsanschliisse spannungsfrei sind.

Gefahr!

» Die Kontakte der Leistungsstecker X10, X11, X20 und X21 konnen
lebensgefahrliche elektrische Spannung fuihren, wenn der
Frequenzumrichter an das Netz geschaltet ist. Schalten Sie deshalb den
Frequenzumrichter spannungslos, bevor Sie Arbeiten daran durchfuhren.

» Das Gerat unbedingt tiber X10 und an der Funktionserde (Erdungsbolzen)
erden, um Personenschaden und Betriebsstérungen zu vermeiden.

Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Der Ableitstrom gegen Erde (PE) ist > 3.5 mA AC bzw. > 10 mA DC.
Mogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen beim Berlihren des Gerates im Fehlerfall.
SchutzmaBnahmen:

» Die in der EN 61800-5-1 geforderten MaBnahmen umsetzen. Insbesondere:
— Festinstallation

— PE-Anschluss normgerecht ausfiihren (PE-Leiterdurchmesser > 10 mm?
oder PE-Leiter doppelt auflegen)

Lenze EDS84DPSA24 DE 6.2
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Wichtige Hinweise

Stop!

o

EDS84DPS424 DE 6.2

Kein Gerateschutz gegen zu hohe Netzspannung

Der Netzeingang ist intern nicht abgesichert.
Mogliche Folgen:

» Zerstorung des Gerates bei zu hoher Netzspannung.
SchutzmaRBnahmen:

» Beachten Sie die maximal zulassige Netzspannung.

» Sichern Sie das Gerat netzseitig fachgerecht gegen Netzschwankungen und
Spannungsspitzen ab.

Stop!
Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden kénnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete MaBnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

Stop!
Steckbare Klemmleisten oder Steckverbindungen

Stecken oder ziehen der Klemmleisten oder Steckverbindungen im Betrieb
kann zu hohen Spannungen und Lichtbogenbildung fuihren.

Mogliche Folgen:

» Beschadigung der Gerate
SchutzmaRBnahmen:

» Gerat ausschalten.

» Klemmenleisten oder Steckverbindungen nur im spannungslosen Zustand
stecken oder ziehen.

Hinweis!

Das Schalten auf der Motorseite des Antriebsreglers ist zulassig zur
Sicherheitsabschaltung (Not-Aus) und bei Betrieb von mehreren Motoren in
U/f-Betriebsart.

Beachten Sie:

» Beim Schalten mit freigegebenem Regler konnen Uberwachungsfunktionen
des Antriebsreglers ansprechen. Sprechen keine Uberwachungsfunktionen
an, ist das Schalten zulassig.

» Die Schaltelemente auf der Motorseite miissen bemessen sein fiir
Gleichspannungen Upcmax = 800 V.
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Wichtige Hinweise

Hinweis!

o

Nur mit dem Bedienelement
» C = Serviceschalter mit Schutzfunktion
ist am Gerat eine Trennung von der Netzspannung moglich.

Hinweis!

"N

An den Gegensteckern der Leistungsanschliisse missen Tullengehause mit
geradem Kabelabgang verwendet werden.

Hinweis!
» Die mitgelieferten Kunststoff-Kappen auf den Steckverbindern fiir die
Steueranschliisse und Schnittstellen unbedingt aufbewahren!

» Sie mussen nicht benutzte Anschliisse wahrend des Transports, der
Lagerung und des Betriebs mit den Kunststoff-Kappen verschlieBen, um die
Eigenschaften gemaR den technischen Daten zu erhalten.

» Nur die Beachtung dieses Hinweises gewahrleistet bei Geraten mit
Sicherheitstechnik die zertifizierten Eigenschaften.

o

EMV-gerechte Verdrahtung

i Hinweis!
» Den PE-Bolzen mit einer Kupfergeflecht-Leitung gut leitend mit der

Schutzerde verbinden (z. B. Montageflache, Maschinenerde oder
Gebaudeerde).

» Steuerleitungen und Datenleitungen getrennt von den Motorleitungen
verlegen.

» Die Schirme der Steuerleitungen und Datenleitungen beidseitig auflegen.
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7.1.1 Potenzialtrennung

Wichtige Hinweise
Potenzialtrennung

Die Schutzisolierung der Antriebsregler "Inverter Drives 8400” ist nach EN 61800-5-1
realisiert. Die folgende Abbildung zeigt das Isolationskonzept.

O] @
- X10
X10 | (2av) |
X8x
X11 207 |
X21 - —
21| @i X3x | | X70 |
7 ,_ L
X20 Xdx | | X50 |
E84DWPT006
Abb. 7-1 Potenzialtrennung zwischen Leistungsanschliissen, Steueranschliissen und Gehause
. Trennung durch Funktionsisolierung
[}
| Trennung durch Basisisolierung
I sichere Trennung durch doppelte oder verstarkte Isolierung
Berlihrungssicherheit ist ohne weitere MalRnahmen gewahrleistet.
@ Leistungsanschliisse
X10, X11 Netz
X21 Motor
X20 Bremswiderstand
@ Steueranschliisse
X10 (24 V) 24-V-Versorgungsspannung fiir die Motorhaltebremse
X21(T1/T2) Temperaturiiberwachung Motor
X3x Feldbus-Kommunikation, CAnopen Master PLC
X4x digitale Eingange/Ausgange
X50 analoger Eingang
X70 Diagnose
X8x SSI, RS485/422
7.1.2 Gerateschutz

>

EDS84DPS424 DE 6.2

Bei Betauung der Antriebsregler die Netzspannung erst einschalten, wenn die
Feuchtigkeit vollstandig verdunstet ist.

Der Antriebsregler ist Giber netzseitige externe Sicherungen zu schiitzen.

Nicht benutzte Steuereingange und Steuerausgange entsprechend der
vorgesehenen Schutzart verschliel3en.
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Wichtige Hinweise
Maximale Lange der Motorleitung

7.1.3 Maximale Lange der Motorleitung

» Halten Sie die Motorleitung moglichst kurz, da sich dies positiv auf das
Antriebsverhalten auswirkt.

» Die maximal zuldssige Lange der Motorleitung betragt: 20 m geschirmt

— bei Netz-Bemessungsspannung
—bei 8 kHz Schaltfrequenz

0 . -

1| Hinweis!

Missen EMV-Bedingungen eingehalten werden, konnen sich die zulassigen
Leitungslangen andern.

7.1.4 Motorschutz

» Weitgehender Schutz gegen Uberlastung:
— Durch Uberstromrelais oder Temperaturiiberwachung.

— Wir empfehlen, zur Temperaturiiberwachung des Motors PTC (Kaltleiter) oder
Temperaturschalter einzusetzen.

—PTC oder Temperaturschalter konnen am Antriebsregler angeschlossen werden.
— Wir empfehlen, zur Uberwachung des Motors die 12xt-Uberwachung einzusetzen.

» Nur Motoren einsetzen, deren Isolation fiir den Umrichterbetrieb geeignet ist:

—Isolationsfestigkeit: min. 0 = 1.5 kV, min. du/dt = 5 kV/us

— Beim Einsatz von Motoren, deren Isolationsfestigkeit nicht bekannt ist, nehmen
Sie bitte Riicksprache mit Ihrem Motorenlieferanten.
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Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U; oder Ug

7.2 Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Original - Englisch

Warnings!

EDS84DPS424 DE 6.2

» Branch circuit protection:

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 200 000 rms
symmetrical amperes, 500 V. maximum.
— When Protected by CC, T, or J Class Fuses.

» Integral solid state protection does not provide branch circuit protection.
Branch circuit protection must be provided in accordance with the National
Electrical Code and any additional local codes.

» Overload Protection = 125 % of rated FLA.

» Use 75 °C copper wire only, except for control circuits.

» Use Class 1 wire only.

» Enclosed Device, suitable for use in a UL Type 4X (Indoor) Environment.

» Suitable for use in a surrounding air temperature of 45 °C, and
—additionally 55 °C when de-rating rules are followed.

» Suitable for use in a compartment handling conditioned air.

» The device is provided with internal overload protection. For information on
the protection level of the internal overload protection for a motor load, see
the corresponding Software Manual or Online Help under the topic "Motor

load monitoring (12xt)”. This function has to be activated; i. e. the reaction
must be changed from "Warning” (factory setting) to "Fault”.

» For information on rating and proper connection of the thermal protector
(only for connection to motors having integral thermal protection), see the
corresponding Manual or Online Help.

Warnings!
The opening of branch-circuit protective device may be an indication that a
fault has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electric shock, current-carrying parts and other
components of the controller should be examined and replaced if damaged or
equivalent.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Sicherheitshinweise fiir die Installation nach U, oder Ug

Original - Franzosisch

Avertissement !

» Protection par disjoncteur :

Convient aux circuits non susceptibles de délivrer plus de 200 000 ampéres
symétriques eff., maximum 500 V.
— Protection par des fusibles CC de calibre T ou J.

» La protection statique intégrée n’offre pas la méme protection qu’un
disjoncteur. Une protection par disjoncteur externe doit étre fournie,
conformément au National Electrical Code et aux autres dispositions
applicables au niveau local.

» Protection contre les surcharges = 125 % de I'intensité assignée a pleine
charge.

» Utiliser exclusivement des conducteurs en cuivre 75 °C, sauf pour la partie
commande.

» Utiliser impérativement un cable de classe 1.

» Equipement monté dans un coffret de protection adapté a une utilisation en
environnement UL de type 4X (intérieur).

» Convient a une utilisation a une température ambiante maximale de 45 °C
ainsi que
—55 °Cen cas d’application des régles de réduction de puissance.

» Convient pour une utilisation dans un a espace a air conditionné.

» L'équipement est doté d’un dispositif de protection intégré contre les
surcharges. Pour obtenir des informations sur le niveau de protection offert
par la protection intégrée contre les surcharges du moteur, se reporter au
manuel du logiciel ou a I'aide en ligne correspondante, rubrique
"Surveillance de la charge du moteur (I2xt)”. Cette fonction doit étre activée.
En d’autres termes, la réaction doit étre modifiée de ”Avertissement”
(réglage usine) a "Défaut”.

» Pour obtenir des informations sur les caractéristiques assignées et sur le
raccordement correct du dispositif de protection thermique (uniquement
pour raccordement a des moteurs dotés d’une protection thermique
intégrée), se reporter au manuel correspondant ou a l'aide en ligne.

Avertissement !

Le déclenchement du dispositif de protection du circuit de dérivation peut étre
db a une coupure qui résulte d’'un courant de défaut.

Pour limiter le risque d’incendie ou de choc électrique, examiner les piéces
porteuses de courant et les autres éléments du contréleur et les remplacer s’ils
sont endommageés.
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Schirmung

7.4 EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)

Ausfiithrung der Leitungen

>

Die Vorschriften liber Mindestquerschnitte von PE-Leitern sind unbedingt

7

einzuhalten. Der Querschnitt des PE-Leiters muss mindestens so grof sein wie der

Querschnitt der Leistungsanschlisse.

Die verwendeten Leitungen mussen den geforderten Approbationen am Einsatzort

geniigen (z. B. UL).

74.1 Schirmung

Anforderungen

>

Die Wirksamkeit einer abgeschirmten Leitung wird erreicht durch:
— Gute Schirmanbindung durch gro¥flachige Schirmauflage herstellen.

— Nur Schirmgeflecht mit niedrigem Schirmwiderstand aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer-Geflecht verwenden.

— Schirmgeflecht mit Uberdeckungsgrad > 70 % und Uberdeckungswinkel 90 °
verwenden.

—Ungeschirmte Leitungsenden so kurz wie moglich ausfihren.

Diese Anschliisse mit Systemleitungen oder geschirmt ausfiihren:

>
>
>

>
>
>

Motor
Externer Bremswiderstand (& Montageanleitung des Bremswiderstands)

Motorhaltebremse (Schirmung erforderlich, wenn innerhalb der Motorleitung
gefiihrt; Anschluss an optionaler Motorbremsen-Ansteuerung)

Motortemperaturiiberwachung
Feldbus-Kommunikation (z. B. CANopen)
Serielle Schnittstellen (z. B. SSI, RS485/422)

Diese Anschlusse konnen Sie ungeschirmt ausfuhren:

>
>

Netz

24-V-Versorgung fur Motorhaltebremsen

» Digitalsignale (Eingdnge und Ausgédnge). Ab ca. 5 m Leitungsldnge empfehlen wir die

Verwendung von geschirmten Leitungen.

Anschlusstechnik

>

EDS84DPS424 DE 6.2

Schirmung direkt im Stecker auflegen.
— Schirmung gut leitend und groRRflachig auflegen.
— Schirmung ggf. an der Kabelabfangschiene zusatzlich auflegen.

Lenze
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Motorleitung

Motorleitung

» Nur geschirmte Motorleitungen mit Schirmgeflecht aus verzinntem oder
vernickeltem Kupfer verwenden. Schirme aus Stahlgeflecht sind ungeeignet.
— Der Uberdeckungsgrad des Schirmgeflechts muss mindestens 70 % betragen mit
einem Uberdeckungswinkel von 90 °.

» Die verwendeten Leitungen mussen den Anforderungen am Einsatzort entsprechen
(z. B.EN 60204-1).

Lenze-Systemleitungen verwenden.
Schirmung im Stecker grof3flachig auflegen und gut leitend befestigen.

Die Motorleitung ist optimal verlegt, wenn sie
— getrennt von Netzleitungen und Steuerleitungen geflihrt wird,
— Netzleitungen und Steuerleitungen nur rechtwinklig kreuzt,
—nicht unterbrochen wird.
» Muss die Motorleitung dennoch aufgetrennt werden (z. B. durch Drosseln, Schiitze
oder Klemmen):

— Die ungeschirmten Leitungsenden diirfen hochstens 100 mm lang sein (je nach
Leitungsquerschnitt).

— Drosseln, Schiitze, Klemmen etc. raumlich getrennt von anderen Komponenten
aufbauen (min. 100 mm Abstand).

— Den Schirm der Motorleitung unmittelbar vor und hinter der Trennstelle
groRflachig auf die Montageplatte auflegen.
» Im Klemmenkasten des Motors oder am Motorgehause den Schirm groRflachig mit
PE verbinden.

— Metallische EMV-Kabelverschraubungen am Motorklemmbkasten gewahrleisten
eine groRflachige Verbindung des Schirms mit dem Motorgehause.
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Steuerleitungen

7.4.3 Steuerleitungen

» Steuerleitungen geschirmt ausfiihren, um Stéreinkopplungen zu minimieren.

» Ab 200 mm Lange nur geschirmte Leitungen fuir die analogen und digitalen

Eingange und Ausgange verwenden. Unter 200 mm Lange konnen ungeschirmte,
aber verdrillte Leitungen verwendet werden.

» Schirm richtig auflegen:

—Die Schirmauflagen der Steuerleitungen miissen mindestens 50 mm von den
Schirmanschliissen der Motorleitungen und DC-Leitungen entfernt sein.

—Bei Leitungen fiir die digitalen Eingange und Ausgange den Schirm zweiseitig
auflegen.

— Bei Leitungen fiir die analogen Eingange und Ausgange den Schirm einseitig am
Antriebsregler auflegen.

» Um eine bessere Schirmwirkung zu erreichen (bei sehr langer Leitung, bei hoher
Storbeeinflussung) kann bei Leitungen fiir die analogen Eingdnge und Ausgange das
eine Schirmende Uiber einen Kondensator (z. B. 10 nF/250 V) an PE-Potential gelegt
werden (siehe Skizze).

(~_ - - - - - - - - - f

| T

S g
Abb. 7-2 Schirmung langer analoger Steuerleitungen

EDS84DPS424 DE 6.2
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
Verdrahtung

7.4.4 Verdrahtung

Hinweise furr Verlegung von Leitungen:

» Ein groRRerer Leitungsabstand zwischen den Leitungen bei grof3eren Leitungslangen
ist notwendig.

» Bei paralleler Leitungsfiihrung (Kabeltrassen) von Leitungen mit unterschiedlicher
Signalart kann die Storbeeinflussung durch eine metallische Trennwand oder durch
getrennte Leitungskanale minimiert werden.

Deckel

Trennsteg ohne
Durchbruch

Signalleitungen Starkstromleitungen

EMVallgool

Abb. 7-3 Leitungsfiihrung im Kabelkanal mit Trennwand

A1 Deckel

Messleitungen
Analogleitungen

=] Steuerleitungen

0000 Starkstromleitungen

Abb. 7-4 Leitungsfiihrung in getrennten Kabelkanalen

NN

EMVallg0o2
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)

Verdrahtung

Netzseitige Verdrahtung

» Antriebsregler, Netzdrossel oder Funkentstorfilter durfen liber Einzeladern oder
ungeschirmte Leitungen an das Netz angeschlossen werden.

» Der Leitungsquerschnitt muss fiir die zugeordnete Absicherung bemessen sein
(VDE 0160).

Motorseitige Verdrahtung

Stop!

Die Motorleitung hat eine hohe Storintensitat. Deshalb erzielen Sie eine
optimale motorseitige Verdrahtung, wenn Sie

» auschlieBlich geschirmte und kapazitatsarme Motorleitungen verwenden.

» in der Motorleitung keine weiteren Leitungen mitfiihren (z. B. fiir
Fremdlifter usw.).

» die Zuleitung fir die Temperaturiiberwachung des Motors (PTC oder
Thermokontakt) abgeschirmt ausfiihren und getrennt von der Motorleitung
verlegen.

Unter besonderen Bedingungen konnen Sie die Zuleitung fiir die Temperaturiiberwa-
chung des Motors in der Motorleitung mitfiihren. (L 114)

A Gefahr!

EDS84DPS424 DE 6.2

Unkontrollierte Motorbewegung maglich

Wird das Motorkabel beschadigt, kann ein Kurzschluss zwischen den
Leitungen zur Bremsenansteuerung und den Motorleitungen zu
Motorbewegungen mit geringem Drehmoment fiihren.

Mogliche Folgen:

» Personal in der Nahe des Motors konnte sich verletzen.
SchutzmaBnahmen:

» Motorkabel geschiitzt verlegen (z. B. im Kabelkanal).
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EMV-gerechte Installation (Aufbau des CE-typischen Antriebssystems)
EMV-Stérungen erkennen und beseitigen

EMV-Storungen erkennen und beseitigen

Storung

Stérungen analoger Soll-
werte des eigenen oder
anderer Gerate und Mess-
systeme

Ursache
Ungeschirmte Motorleitung

Schirmauflage nicht groRfldchig ausge-
fihrt

Schirm der Motorleitung durch Klem-
menleisten, Schalter usw. unterbrochen

Zusatzliche, ungeschirmte Leitungen in-
nerhalb der Motorleitung verlegt (z. B.
fur die Motortemperatur-Uberwachung)

Zu lange ungeschirmte Leitungsenden
der Motorleitung

Lenze

Abhilfe
Geschirmte Motorleitung verwenden

Schirmung nach Vorgabe optimal aus-
fihren

o Komponenten mindestens 100 mm
von anderen Bauteilen rdumlich tren-
nen

o Motordrossel/Motorfilter einsetzen

Zusatzliche Leitungen getrennt verlegen
und abschirmen

Ungeschirmte Leitungsenden auf maxi-
mal 40 mm verkiirzen

EDS84DPS424 DE 6.2
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7.5.1

Halbwelle / Halbwelle codiert

EDS84DPS424 DE 6.2

Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)

Schaltungsbeispiele

882
S81
MS1

L1 =
L2

—

L3

—

PE

3/PEAC
380 ... 500 V

Schaltungsbeispiele

Gerate im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)

RN

[x107

1
102030408 OTToT2] [x11 ]

|
20304?@ o11012]

+24 V

A

~/ |ono
24 —|

E84DEx... / E84DLx...
X10: L1, L2, L3, PE
X10: 551, SS2, MS1
X11
X31..
X34
X41 ..
X45 ...
X80
X81/X82

X32

X43
X48

[x21195Q4 Q608 00 Q07O

NN

E84DEXx.../
E84DLx...
égg L1 1] |1

™7 7+

BRW1

%2101 02030405 06

00 9« ©,/ 50

= ~s1s:‘|;T2 8\/\?\/
GL1

* ST M

--Eﬁ-l .

Antriebsregler 8400 protec EMS, Halbwelle / Halbwelle codiert
Netzspannung

EMS: Steuerschienen, Meldeschienen
Durchschleiftechnik Netzspannung (optional)
Kommunikation Feldbus

CANopen Master PLC

DIO

EMS: weitere DIO

SSI

EMS: RS485/422

Motor

Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Q8/0
Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Modular

Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
Federkraftbremse

Federkraftbremsen-Ansteuerung

Externer Bremswiderstand am optionalen Anschluss X20
Versorgungsspanung 24V intern

™

Lenze

E84DWSP060_A

119



E84DWSPO60_B

7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Schaltungsbeispiele
Power wave / DECA-Bus
Data-
Data+ —
Ss1 ~
L == L
L= L2
= L3
PE PE
3/PE AC
380.... 500 V
[X10 o7 2c|>304?® Storl [ X1 [ 2030400 oot
] 424V
- E84DPx.../
—l E84DDx
u24
| [
|x21|05 04 0608 0® O10703]] @
1020 ~ O
© ] 9+ (];TZ 9 oV
T M
- —_ 3~
BRK1
BRW1
X21EQ1 02030405 08 OOEVIV03
1T1-1-1 L o
228 ‘];Tz VAR
', oL e u MW
TBRKT
E84DPx... / E84DDx... Antriebsregler 8400 protec EMS, Power wave / DECA-Bus
X10: 11, L2,L3, PE Netzspannung
X10: Datat, SS1 EMS: Meldeschienen, Steuerschienen
X11 Durchschleiftechnik Netzspannung (optional)
X31..X32 Kommunikation Feldbus
X34 CANopen Master PLC
X41..X43 DIO
X45 ... X48 EMS: weitere DIO
X80 SSI
X81/X82 EMS: RS485/422
M Motor
@ Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Q8/0
Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Modular
Th Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
BRK1 Federkraftbremse
GL1 Federkraftbremsen-Ansteuerung
BRW1 Externer Bremswiderstand am optionalen Anschluss X20
u24 Versorgungsspanung 24V intern
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Induktiv

:D:G_D—I

Data

Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS 7
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)

sl | DD

Schaltungsbeispiele

[x10 57 2030200 o1t

|
7 [xi1 e

20304?@ 1012])

724N
oo E84DFx...

u24

- | 11
6 08 0O

EDS84DPS424 DE 6.2

ES4DFX...

X10: +UG, -UG, PE
X10: +, -

X11
X31...
X34
X41 ...
X45 ...
X80
X81/X82
M

[A]

Th

BRK1
GlL1
BRW1
u24

X32

X43
X48

O10703][
|

>

e ‘g+ ;I' ‘];Tz ©

5
®)

= "5

=0 /

BRW1|

X21EQT0203020506] OOE QI3
AN Y
111 PN
™2 Qéis‘ﬁ:tn ove

1
r S (T M
1

E84DWSP060_D

Antriebsregler 8400 protec EMS, induktives System
560 V DC (Netzspannung)

24V DC (Motorhaltebremse)

Durchschleiftechnik Netzspannung (optional)
Kommunikation Feldbus

CANopen Master PLC

DIO

EMS: weitere DIO

SSI

EMS: RS485/422

Motor

Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Q8/0
Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Modular
Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
Federkraftbremse
Federkraftbremsen-Ansteuerung

Externer Bremswiderstand am optionalen Anschluss X20
Versorgungsspanung 24 V intern

Lenze
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7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

7.5.2 Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Netzanschluss

X10 - Anschluss Netz, Meldeschiene und Steuerschiene
Pin Anschluss Beschreibung Daten

DESINA Typ Q4/2, Stifte Ausflihrung: 8400 protec EMS
Typenbezeichnung:
e E84DEx... (Halbwelle)
e E84DLx... (Halbwelle codiert)

1 Netzphase L1 max. 6 mm?2
2 L2 Netzphase L2

3 L3 Netzphase L3

4 Ms1 Meldeschiene 1

® PE Schutzleiter

11 SS1 Steuerschiene 1 max. 2.5 mm?2

(Halbwelle/Halbwelle codiert)
12 SS2 Steuerschiene 2 (optional Halbwelle)

X10 - Anschluss Netz, Power Wave / DECA und Steuerschiene
Pin Anschluss Beschreibung Daten

DESINA Typ Q4/2, Stifte Ausflihrung: 8400 protec EMS
Typenbezeichnung:
e E84DPx... (Power Wave)
e E84DDx... (DECA Bus)

84DWTX0100

1 L1 Netzphase L1 max. 6 mm?2
2 L2 Netzphase L2

3 L3 Netzphase L3

4 Ss1 Steuerschiene 1

® PE Schutzleiter

11 Data+ PW+ /DECA+ max. 2.5 mm?2
12 Data- / DECA-
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X10 - Anschluss Gleichspannungsversorgung

Pin Anschluss

@)

1 n.c.
2 +UG
3 -UG
4 n.c.
() PE
11

EDS84DPS424 DE 6.2

84DWTX0100

Beschreibung
DESINA Typ Q4/2, Stifte

nicht belegt
Zwischenkreisspannung +
Zwischenkreisspannung -
nicht belegt
Schutzleiter

externe Versorgungsspannung Motor-
haltebremse 24 V DC

Bezugspotential extern 24 V DC

Lenze

Daten

Ausfiihrung: 8400 protec EMS
Typenbezeichnung:
® E84DFx... (Induktiv)

max. 6 mm2

max. 2.5 mm?2

7
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7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X11 - Anschluss Netz Durchschleiftechnik (optional)

Pin Anschluss Beschreibung Daten
DESINA Typ Q4/2, Buchsen Ausflihrung: 8400 protec EMS
Typenbezeichnung:
C e E84DEM... (Halbwelle)

QQE e E84DLM... (Halbwelle codiert)

), e E84DPM... (Power Wave)
84DWTXO110 e E84DDM... (DECA Bus)

1 L1 Netzphase L1 max. 6 mm?

2 L2 Netzphase L2

3 L3 Netzphase L3

4 n.c. nicht belegt

® PE Schutzleiter

11 n.c. nicht belegt max. 2.5 mm?

12 n.c. nicht belegt

X11 - Anschluss Gleichspannungsversorgung Durchschleiftechnik (optional)
Pin Anschluss Beschreibung Daten

DESINA Typ Q4/2, Buchsen Ausfilihrung: 8400 protec EMS
Typenbezeichnung:
e E84DFM... (Induktiv)

84DWTX0110
n.c nicht belegt max. 6 mm?2
+UG Zwischenkreisspannung +
-UG Zwischenkreisspannung -
n.c. nicht belegt
PE Schutzleiter
+ externe Versorgungsspannung Motor-  max. 2.5 mm?
haltebremse 24 V DC
12 - Bezugspotential extern 24 V DC
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS 7
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss Motor

X21 - Anschluss Motor - Gerateausfiihrung E84DxxC...

Pin

Anschluss

u o b

@00

BD2
BD1
+PTC

-PTC
PE

84DWTX0210

Beschreibung

Typ Q8/0, Buchsen
Lenze-Systemleitung verwenden:

Daten

EYP0037xxxxxxxxQ10, 8-adrig, 1.5 mm?2
EYP0038xxxxxxxxQ11, 8-adrig, 2.5 mm?2

Kerbstift zum Schutz vor Verwechslung mit Energiebus

Motorphase U
Motorphase W
Motorphase V

Motorhaltebremse (Bezugsleiter)
Motorhaltebremse

Motor-Temperaturiiberwachung

Schutzleiter

X21 - Anschluss Motor - Gerateausfiihrung E84DxxB...

Pin

Anschluss

cl
c6

c2
c3
c4
c5

EDS84DPS424 DE 6.2

+PTC
-PTC

S1
S2
PE

84DWTX0211

Beschreibung

Typ Modular, Buchsen
Lenze-Systemleitung verwenden:

max. 4 mm?2

max. Ausgangsspannung: Netzspan-
nung

max. Ausgangs-Dauerstrom: typabhan-
gig

max. 4 mm?2

max. 4 mm?2
Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt
(Offner)

max. 4 mm?2

Daten

EYP0039xxxxxxxxQ08, 10-adrig, 1.5 mm?2
EYP0040xxxxxxxxQ09, 10-adrig, 2.5 mm?2

Motorphase U
Motorphase V
Motorphase W

Motor-Temperaturiiberwachung

Versorgungsspannung Bremsengleich-
richter

Schalter fiir gleichstromseitige Tren-
nung

Schutzleiter

Lenze

max. 6 mm?

max. Ausgangsspannung: Netzspan-
nung

max. Ausgangs-Dauerstrom: typabhan-
gig

max. 4 mm?2

Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt
(Offner)

max. 4 mm?2

Un = Netzspannungs-abhangig

Der Bremsengleichrichter ist im Klem-
menkasten des Motors montiert.

max. 6 mm?2
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)
Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

X21 - Anschluss Motor - Gerateausfiihrung E84DxH...

Pin

Anschluss Beschreibung Daten
Typ Han 10E, Buchsen

w

[S B VoI N

6,7,8

84DWTX0212

u Motorphase U max. 4 mm?2

max. Ausgangsspannung: Netzspan-
\Y Motorphase W nung gangssp 8 P
W Motorphase V ggx. Ausgangs-Dauerstrom: typabhan-
BD1 Motorhaltebremse max. 4 mm?2
BD2 Motorhaltebremse (Bezugsleiter)
+PTC Motor-Temperaturiiberwachung max. 4 mm?2

Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt
-PTC (Offner)
n.c.
PE Schutzleiter max. 4 mm?2, iiber Gehiuse

Stop!

o

Beschadigung der Gerdte

Durch eine defekte Motorhaltebremse oder einen Kurzschluss am Anschluss
X21 (Motor und Anbauten), wird das Gerat intern beschadigt.

Mogliche Folgen:

» Bei Anschluss einer fehlerhaften Motorhaltebremse, wird auch das
Ersatzgerat umgehend beschadigt.

SchutzmaRnahmen:

» Beim Ersetzen von Geraten, wegen Fehlfunktion der Bremsenansteuerung,
den Anschluss fehlerfreier Motorhaltebremsen sicher stellen.

» Motorhaltebremse und Anschlussleitung auf Fehlerfreiheit tiberprifen.
» Defekte Komponenten austauschen oder Instand setzen.

Hinweis!

In der Lenze-Einstellung ist die Temperaturliberwachung des Motors aktiviert!
Fiir den Anlauf von Motoren ohne Temperaturfiihler muss die Reaktion der
Motortemperaturiiberwachung deaktiviert werden (C00585). Alternativ kann
durch eine Drahtbriicke zwischen +PTC/-PTC eine Normaltemperatur simuliert
werden.

Lenze EDS84DPSA24 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Gerdte im Leistungsbereich 0.75 ... 4 kW (3/PE AC 400 V)

Klemmenbelegung der Leistungsanschliisse

Anschluss externer Bremswiderstand

X20 - Anschluss externer Bremswiderstand (optional)

Pin Anschluss

1 RB2
2 RB1
3 Tl
5 T2
4 n.c.
(@) PE

EDS84DPS424 DE 6.2

E84DWX0202

Beschreibung Daten
Typ Q5, Buchsen

Bremswiderstand max. 2.5 mm?2

in Vorbereitung:
Temperaturiiberwachung Bremswider-
stand

nicht belegt
Schutzleiter

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Steueranschliisse
Diagnose

Steueranschliisse

Diagnose

Sie konnen an die Diagnoseschnittstelle X70 wahlweise anschlieBen:

» USB-Diagnoseadapter E94AZCUS
Mit dem Diagnoseadapter und in Verbindung mit der Lenze PC-Software »Engineer«
konnen Sie umfangreiche Einstellungen gefiihrt Giber Dialoge vornehmen, z. B. bei der
Erstinbetriebnahme.

» Handterminal EZAEBK2001
Das Handterminal vereint das Keypad mit einem Gehause und einer Anschlussleitung.

Mit dem Handterminal ist es moglich, einzelne Einstellungen zu kontrollieren oder zu
verandern. In einem Schnellinbetriebnahme-Menu kann der Antriebsregler mit Hilfe
des Handterminal in den grundlegenden Einstellungen parametriert werden.

Der Stecker X70 befindet sich hinter der Serviceklappe. Zum Offnen driicken Sie leicht
gegen die Serviceklappe und schieben die beiden Kunststoffriegel nach unten. Werkzeug
ist nicht erforderlich.

Nach Verwendung der Diagnoseschnittstelle entfernen Sie das Anschlusskabel an X70
und schliessen die Serviceklappe vollstandig.

X70 - Diagnoseschnittstelle
Pin Signal Beschreibung Daten

Typ, RJ69, 10-polig, Buchse

1..10 intern Anschluss fiir Handterminal oder Diagnoseadapter

8400HLC009

mnze EDS84DPS424 DE 6.2



Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS 7

Steueranschliisse
Diagnose
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7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Steueranschliisse
Digitale Eingange und Ausgange

7.6.2 Digitale Eingdnge und Ausgange

i Hinweis!
Der maximale Summenstrom der 24-V-Spannungsversorgung flr externe
Aktoren und Geber betragt 1 A, z. B. Anschlisse
» digitale Eingdnge/Ausgange an X4x,
» analoger Eingang an X50 oder SSI an X80 und
» serielle Schnittstellen RS485/RS422 an X81/X82.

Digitaleingdnge

X41 - Digitale Eingdnge DI1, DI2
Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 5-polig

84DPS005_5
240 24-V-Versorgung externer Sensoren
DI2 digitaler Eingang 2 gemaR I[EC61131-2, Typ 1
oder
Frequenzeingang zweispurig, fir HTL-En-
coder 0 ... 100 kHz
3 GIO Bezugspotenzial HIGH +15...+30V DC
LOw 0..+5V
4 Di1 digitaler Eingang 1 8 mA bei 24V DC
n.c. nicht belegt
X42 - Digitale Eingange DI3, DI4
Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 5-polig
84DPSO05_5
240 24-V-Versorgung externer Sensoren
Di4 digitaler Eingang 4 HIGH +15...+30V DC
(DO2) (auch als Digitalausgang konfigurierbar)
GlOo Bezugspotenzial Low 0..+5V
4 DI3 digitaler Eingang 3 8 mA bei 24V DC
(DO1) (auch als Digitalausgang konfigurierbar)
5 n.c. nicht belegt
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Steueranschliisse

Digitale Eingange und Ausgange

X43 - Digitale Eingange DI5, DI6

Pin Signal Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig
84DPS005_5
240 24-V-Versorgung externer Sensoren
Dl6 digitaler Eingang 6
3 GlO Bezugspotenzial
4 DI5 digitaler Eingang 5
n.c. nicht belegt

X45 - Digitale Eingange D17, DI8

Pin Signal Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig

84DPS0O05_5
1 240 24-V-Versorgung externer Sensoren
2 DI8 digitaler Eingang 8
3 GlO Bezugspotenzial
4 DI7 digitaler Eingang 7
5 n.c. nicht belegt

X46 - Digitale Eingange DI9, DI10

Pin Signal Beschreibung
70 Typ M12, Buchsen 5-polig
©I6X0)
<BRs
84DPS005_5
240 24-V-Versorgung externer Sensoren
DI10 digitaler Eingang 10
(DO4) (auch als Digitalausgang konfigurierbar)
GIlO Bezugspotenzial
4 DI9 digitaler Eingang 9
(DO3) (auch als Digitalausgang konfigurierbar)
5 n.c. nicht belegt

X47 - Digitale Eingdnge DI11, D112

Pin Signal Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig

84DPS005_5
1 240 24-V-Versorgung externer Sensoren
2 DI12 digitaler Eingang 12
3 GlOo Bezugspotenzial
4 Di11 digitaler Eingang 11
5 n.c. nicht belegt

Lenze

Daten

gemaR [EC61131-2, Typ 1
oder
Frequenzeingang einkanalig, 0

HIGH +15 ... +30V DC
LOw 0..+5V

8 mA bei 24 V DC

Daten
HIGH +15....+30V DC
LOW 0..4+5V

8 mA bei 24 V DC

Daten
HIGH +15....+30V DC
LOW 0..45V

8 mA bei 24 V DC

Daten
HIGH +15....+30V DC
LOW 0..4+5V

8 mA bei 24 V DC

... 7.5 kHz
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7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS
Steueranschliisse
Digitale Eingange und Ausgange

X48 - Digitale Eingdnge D113, D114
Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 5-polig

84DPS0O05_5

1 240 24-V-Versorgung externer Sensoren
2 Di14 digitaler Eingang 14 HIGH +15...+30V DC
3 GlO Bezugspotenzial LowW 0..+5V
4 DI13 digitaler Eingang 13 8 mA bei 24V DC
5 n.c. nicht belegt
Schaltungsbeispiel
Y
GND-I0 GND-IO

|X41 240|DI2 |G | |X41 240|DI2|G

8400D10045 8400D10022

Abb. 7-5 Verdrahtungsbeispiele fiir die Digitaleingdnge

@l Verschaltung digitale Eingange, Beispiele:

S1 potenzialfreier Kontakt, an interner 24-V-Versorgung

S2 Signalquelle, z. B. SPS oder mit externer 24-V-Versorgung

Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers mit maximaler Eingangsfrequenz von
100 kHz
DI1 SpurA
DI2 Spur B

X41 Stecker fiir die digitalen Eingange X41 ... X43

GIO Massebezugspotenzial fiir die digitalen Ein- und Ausgange (GND-I0)
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Digitalausgange

i Hinweis!

Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS 7

Steueranschliisse

Digitale Eingange und Ausgange

Werden induktive Lasten geschaltet, unbedingt ein Funkenloschglied am
Digitalausgang einsetzen.

X42 - Digitale Ausginge DO1, DO2 (konfigurierter Digitaleingang!)

Pin Signal

84DPSO05_5
240

D02

GIlO

DO1

n.c.

ui h W N R

X46 - Digitale Ausgdnge DO3, DO4 (konfigurierte Digitaleingdnge)

Pin Signal

84DPS005_5

240
DO4
GIO
DO3
n.c.

uvi A W N R

Schaltungsbeispiel

@

GND-IO

¥y
¥

X42 [240]|DO2(GIO|DO1

Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig

24-V-Versorgung externer Sensoren
digitaler Ausgang 2 (konfiguriert)
Bezugspotenzial

digitaler Ausgang 1 (konfiguriert)
nicht belegt

Beschreibung

Typ M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

24-V-Versorgung externer Sensoren
digitaler Ausgang 4
Bezugspotenzial

digitaler Ausgang 3

nicht belegt

Abb. 7-6

Al
X42
GIlO

EDS84DPS424 DE 6.2

8400DI10016

Daten

HIGH +24 V oder Upc an X10
Low 0..+5V
max. 200 mA pro Ausgang

Daten

HIGH +24V oder Upc an X10
Low 0..+5V
max. 200 mA pro Ausgang

Verdrahtungsbeispiele fiir die digitalen Eingange und Ausgange

Digitale Ansteuerung (Relais, Ventil, ...) bei interner 24-V-Versorgung

Stecker fiir die digitalen Ausgange (konfiguriert)
Massebezugspotenzial fir die digitalen Ein-und Ausgange (GND-IO)

Lenze
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Steueranschliisse

Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)

Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI)

X80 - SSI
Pin Signal
56D
Qe
84DPS0O05_8
CLK+
CLK-
Data+
Data-
n.c.

n.c
GIO

00 N O U1 A W N R

240

Beschreibung
Typ M12, Buchsen 8-polig

pos. Taktsignal
neg. Taktsignal
pos. Datenleitung
neg. Datenleitung
nicht belegt

nicht belegt
Bezugspotenzial

24-V-Versorgung externer SSI-Encoder

Lenze

Daten

externe Versorgung an 24E: Spannungs-
abfall< 2.5V

Summenstrom fur X4x, X50/X8x: 1 A
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Steueranschlisse
Schnittstellen RS485/422 PLC

7.6.4 Schnittstellen RS485/422 PLC

Diese Anschlusse sind verfiigbar mit den Gerateausfiihrungen:
E84DDxxxxXxXXCLCXXX
E84DExxxxxxxC1CxXxX
E84DFxxxxxxxC1Cxxx
E84DLxxxxXxXCLCXXX
E84DPxxxxxxXC1CxxX

vV vy

X81 - RS485 PLC

Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

9o

©® 84DPS0O05_8
1 +24V 24-V-Versorgung gemaR [EC61131-2, Typ 1
2 RxD+ RS485A’ gemall ANSI/TIA/EIA-485-A-98
3 GND-EXT Bezugspotential 24-V-Versorgung
4 RxD- RS485B’
5 TxD+ RS485A gemal ANSI/TIA/EIA-485-A-98
6 TxD- RS485B
7 n.c. .

nicht belegt -

8 n.c

X82 - RS422 PLC

Pin Signal Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

83
@ 84DPS0O05_8
1 +24V 24-V-Versorgung gemaR [EC 61131-2, Typ 1
2 RxD+ Empfangen+ gemal ANSI/TIA/EIA-422
3 GND-EXT Bezugspotential 24-V-Versorgung
4 RxD- Empfangen-
5 TxD+ Senden+ gemafR ANSI/TIA/EIA-422
6 TxD- Senden-
7 n.c. .
nicht belegt -
8 n.c

Beachten Sie, dass die direkte Kopplung von zwei Geraten 8400 protec EMS Uber die
RS422-Schnittstelle eine externe Beschaltung mit Abschlusswiderstanden erfordert.
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Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Steueranschliisse

Interfaces RS485 PLC

Interfaces RS485 PLC

Diese Anschlusse sind verfiigbar mit den Gerateausfiihrungen:

E84DDxxXxxXxXXCxBxxx

vV vy

E84DEXXXXXXXCXBxXX
E84DFxxxxxxxCxBxxx

E84DLxxXXXXXCXBxxX

E84DPxxxxxxxCxBxxx

X81/X82 - RS485 PLC
Pin Signal

®
5on
Qo

84DPS0O05_8
TxD+
TxD-
RxD+
RxD-
n.c.
n.c.
GND-EXT
+24V

0 NO VA WN R

Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

RS485A
RS485B

RS485A
RS485B’

gemaR ANSI/TIA/EIA-485-A-98

nicht belegt -

Bezugspotential

aR IEC61131-2,Typ 1
24-V-Versorgung gema » 1P

Lenze
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7.6.6 Interfaces RS422 PLC

Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS 7

Steueranschliisse
Interfaces RS422 PLC

Diese Anschlusse sind verfiigbar mit den Gerateausfiihrungen:

E84DDxxxxxxxCxDxxx

vV vy

E84DEXXXXXXXCXDxxX
E84DFxxxxxxxCxDxxx

E84DLxxxXxXXXCxDxxx

E84DPxxxxxxxCxDxxx

An RS422-Schnittstellen konnen durch die integrierte SPS (PLC) auch SSI-Geber ausge-
wertet werden (max. 150 kHz).

X81/X82 - RS422 PLC

Pin

5®
5on
Qo

N o v b W N R

8

Signal

84DPS005_8
TxD+ (CLK+)
TxD- (CLK-)
RxD+ (Data+)
RxD- (Data-)
n.c
n.c
GND-EXT
+24V

Beschreibung Daten
Typ M12, Buchsen 8-polig, A-codiert

Senden+

Senden- o gemaR ANSI/TIA/EIA-422

Empf " ® SPS unterstiitzt an RS422 Auswertung von SSI-
mprangen Gebern (max. 150 kHz).

Empfangen-

nicht belegt

Bezugspotential

emaR I[EC61131-2, Typ 1
24-V-Versorgung & yp

Beachten Sie, dass die direkte Kopplung von zwei Geraten 8400 protec EMS uber die
RS422-Schnittstelle eine externe Beschaltung mit Abschlusswiderstanden erfordert.

EDS84DPS424 DE 6.2
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7 Elektrische Installation - Ausfiihrung EMS

Kommunikation

7.7 Kommunikation

Fuhren Sie die Installation gemaR den Montagerichtlinien der Feldbussysteme aus, um
Storungen der Kommunikation zu vermeiden. Beachten Sie Hinweise zum zusatzlichen
Potenzialausgleich.

Stop!

Hohe Ausgleichsstrome

Uber den Schirm der Feldbus-Leitung kdnnen hohe Ausgleichsstrome flieRen.
Mogliche Folgen:

Sachschaden oder Betriebsstorungen

SchutzmafRnahmen:

Ausgleichsstrome lber den Schirm der Feldbus-Leitung unbedingt verhindern:

» Alle Feldbus-Teilnehmer mit einer Leitung 16 mm?2 tiber die Erdungsbolzen
verbinden.

» Diese Leitung parallel zur Busleitung verlegen.

» Alle Erdungsbolzen mit einer Kupfergeflecht-Leitung gut leitend mit der
Montageflache verbinden.

A\%%

%
E84DWX0003
@ Erdung zur Einhaltung von EMV-Bedingungen, verhindert Ausgleichsstrome iiber den
Schirm der Feldbus-Leitung
@ 16 mm2-Ausgleichsleitung mit Ringkabelschuh M6

Die Kommunkationsleitungen der verfigbaren Feldbussysteme konnen (lber
verschiedene Steckervarianten installiert werden. Wie ein Gerat ausgefiihrt ist,
entnehmen Sie dem Typenschlussel.

138 '-enze EDS84DPS424 DE 6.2



7.7.1 CANopen

X3x - Kommunikation

Elektrische Installation -

Pin Signal Beschreibung
Typ M12, 5-polig, A-codiert
X31 -> Stifte
X32 -> Buchsen

84DPS005_5

1 n.c. nicht belegt

2 n.c. nicht belegt

3 CG CAN-Ground

4 CH CAN-High

5 CL CAN-Low

7.7.2 CANopen Master PLC

X34 - CANopen Master PLC

Pin Signal

20

(©X6X©

O® 84DPS0O05_5
1 A
2 n.c.
3 CAN_GND
4 CANH
5 CANL

Schaltungsbeispiel

Beschreibung
Typ M12, Buchsen 5-polig, A-codiert

Schirmung (Funktionserde)
nicht belegt

CAN GND

CAN HIGH

CAN LOW

Verdrahtungsbeispiel

Aq Az An
CG|LO| HI CG|LO| HI CG| LO | HI
\ 3

\
)

Ausfiihrung EMS

Kommunikation
CANopen

Daten

Spezifikation CAN

Daten

gemal Spezifikation CAN

EL100-009

120-Q-Abschlusswiderstande sind nicht integriert und daher extern zu verschalten.

®

EDS84DPS424 DE 6.2

Softwarehandbuch zum Grundgeréat / »Engineer« Online-Hilfe

Hier finden Sie ausfuhrliche Informationen zur ...
» CAN-Kommunikation;

» Parametrierung und Konfiguration;
» Diagnose des Systembus (CAN).

Lenze
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8 Inbetriebnahme

8 Inbetriebnahme

Hinweis!
» Beachten Sie die allgemeinen Sicherheitshinweise ((3 14).
» Beachten Sie die Hinweise zu Restgefahren (£ 20).

A Gefahr!

Unkontrollierte Motorbewegung maéglich

Unter bestimmten Umstanden kann nach dem Netzeinschalten der Motor
drehen.

Mogliche Folgen:

» Im Bereich der Maschine oder Anlage kénnen gefahrliche Situationen fir
Personen enstehen.

» Die Maschine oder Anlage kann durch unerwarteten Anlauf beschadigt
werden.

SchutzmaRnahmen:
» Inbetriebnahme mit externer 24-V-Versorgung und ohne Netzspannung

» Ziehen Sie den Motorstecker X21 ab. Bei aktiver
Motortemperaturiiberwachung wird die Ausgabe einer Motorspannung
verhindert. Bei deaktivierter Uberwachung kann am Stecker eine Spannung
anliegen.

» Achten Sie darauf, dass kein Sollwert anliegt.

"N
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Inbetriebnahme 8
Vor dem ersten Einschalten

8.1 Vor dem ersten Einschalten

o . :
1| Hinweis!
Beachten Sie wahrend des Transports, der Lagerung und des Betriebs:
» Sie mussen alle nicht benutzten Steckverbinder der Steueranschliisse und
Schnittstellen mit den mitgelieferten Kunststoff-Verschlusskappen

verschlieRBen, um die zertifizierten Eigenschaften der Sicherheitstechnik zu
erhalten.

Prifen Sie, ob alle Anschluss-Stecker ordnungsgemald verriegelt sind, um den storungs-
freien Betrieb sicherzustellen.

1| Hinweis!
» Halten Sie die jeweilige Einschaltreihenfolge ein.
» Bei Storungen wahrend der Inbetriebnahme hilft Ihnen:
—das Kapitel "Diagnose”
—die Onlinehilfe im »Engineer«
— das Softwarehandbuch zur jeweiligen Gerateausfuhrung

Um Personenschdaden oder Sachschaden zu vermeiden, iiberpriifen Sie ...
... vor dem Zuschalten der Netzspannung:

Die Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss

Die Funktion "NOT-AUS” der Gesamtanlage

Die Schaltungsart des Motors (Stern/Dreieck) muss an die Ausgangsspannung des
Antriebsreglers angepasst sein

Den phasenrichtigen Anschluss des Motors

Die Drehrichtung des Inkrementalgebers (sofern vorhanden)
... vor der Reglerfreigabe die Einstellung der wichtigsten Antriebsparameter, ob:
» die U/f-Nennfrequenz an die Schaltungsart des Motors angepasst ist!
» die fur lhre Anwendung relevanten Antriebsparameter richtig eingestellt sind!

» die Konfiguration der analogen und digitalen Eingange und Ausgange an die
Verdrahtung angepasst sind!

-~ Tipp!
Umfangreiche Parametrierung und Konfiguration fiihren Sie mit dem L-force
"Engineer” durch. Zur Schnellinbetriebnahme und Prifung einzelner
Parameter am Antriebsregler ist das L-force Keypad nutzlich. Wenn Sie L-force

"Engineer” nutzen wollen, unterstiitzt Sie die Online-Hilfe und die
Software-Dokumentation zum Antriebsregler.
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Inbetriebnahme
Inbetriebnahme vorbereiten

Inbetriebnahme vorbereiten

Fur die Inbetriebnahme bendtigen Sie:

| 2
>

vV v.v.v Yy

Computer mit Windows®-Betriebssystem (XP, 7 oder 2000)
Lenze PC-Software »Engineer«

Verbindung mit dem Antriebsregler Gber eine Schnittstelle, z. B.
— Diagnoseschnittstelle X70 mit USB-Diagnoseadapter
— Feldbus

Softwarehandbuch fiir die verwendete Technologieapplikation

Geratehandbuch (GHB)

Handbuch zur integrierten Sicherheitstechnik

Kommunikationshandbuch (KHB) zum Netzwerk der Automatisierungsplattform

24-V-Spannungsversorgung fir die Steuerelektronik des Antriebsreglers
—durch Einschalten der Netzspannung
—alternativ durch eine 24-V-Stutzspannung

Folgen Sie den Anleitungen der Software und/oder lesen Sie die Dokumentation.

Wahl des geeigneten Inbetriebnahmewerkzeuges

Zur Inbetriebnahme des Frequenzumrichters 8400 stehen Ihnen zwei Moglichkeiten zur
Verfugung:

>

Inbetriebnahme mit dem Keypad (bzw. Handterminal)

—fir einfache Antriebsaufgaben, z.B. Schnellinbetriebnahme der
Standardapplikation "Drehzahl-Stellen”

Inbetriebnahme mit dem »Engineer«

—fir Antriebsaufgaben mit hoheren Anforderungen, z.B. "Tabellenpositionierung”
der Ausfiihrung HighLine

— mit Unterstiitzung durch Online-Hilfe und begleitende Software-Dokumentation
(Softwarehandbuch)

i Hinweis!

An der Diagnoseschnittstelle X70 sind verwendbar:

» Handterminal X401 (EZAEBK2003)

— Die mit dem Keypad X401 beschriebenen Einstellungen sind in gleicher
Weise mit dem Handterminal X401 durchzufihren.

» USB Diagnoseadapter (E94AZCUS)
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Inbetriebnahme 8
Inbetriebnahme vorbereiten

Hinweise zur Inbetriebnahme bei externer 24-V-Versorgung

Bei Geraten mit externer 24-V-Versorgung ist bei der Inbetriebnahme folgende Reihen-
folge zu beachten:

» Einschalten

— Zuschalten der externen 24-V-Versorgung
Steuerelektronik und Feldbuskommunikation starten auf und es erscheint im
Display die Meldung "LU” (Unterspannung im Zwischenkreis)

— Zuschalten der 400-V-Netzspannung
Die Meldung im Display erlischt/wechselt zu .
» Ausschalten
— Abschalten der 400-V-Netzspannung
— Abschalten der 24-V-Versorgung

° . .

1| Hinweis!
Bei Abschaltung der 24-V-Versorgung wird die Steuerelektronik funktionslos.
Die Switch-Funktion Ethernet-basierter Felbusse ist ebenso funktionslos.

Das Schalten der 24-V-Versorgung bei angelegter Netzspannung kann bei
ubergeordneten Steuerungen zu einem Fehlerzustand fiihren.

Hinweise zur Inbetriebnahme der EMS-Ausfiihrungen
Bei Geraten in der Ausfiihrung EMS ist zusatzlich zu beachten:
» Gerate mit Bedienelement Wippschalter

— Zur Reglerfreigabe muss der Wippschalter betatigt werden.
— Durch erneutes Betatigen des Wippschalters wird der Regler gesperrt.

» Gerat ohne Bedienelement Wippschalter
Die Reglerfreigabe liber die verfligbare Kommunikation erfolgen.
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8 Inbetriebnahme
Inbetriebnahme vorbereiten

Hinweise zum Motorbetrieb

A Gefahr!

144

» Der Dauerbetrieb von eigenbeliifteten Motoren bei kleiner
Drehfeldfrequenz und Motorbemessungsstrom ist aus thermischen
Gruinden nicht zulassig. Gegebenfalls sollte mit C00585 eine
Motortemperaturiiberwachung aktiviert werden
— Motortemperaturiiberwachung mit 12xt (siehe Softwarehandbuch)

— Motortemperaturiiberwachung mit Motor-PTC (siehe Softwarehandbuch).

» Mit Codestelle C00015 muss der 87-Hz-Betrieb eingestellt werden, wenn ein
in Dreieck geschalteter Asynchronmotor (Typenschildangabe:

400 VY/230 VA) an einem Frequenzumrichter fiir netzseitige
Anschlussspannung von 400 V betrieben werden soll.

Tipp!

In der Lenze-Einstellung ist als Motorregelung die Betriebsart "U/f-Kennlinie
linear” eingestellt. Die Parametereinstellungen sind so voreingestellt, dass bei
leistungsmaRig passender Zuordnung von Frequenzumrichter und

50 Hz-Asynchronmaschine, der Antriebsregler ohne weiteren
Parametrierungsaufwand sofort betriebsbereit ist und der Motor
zufriedenstellend arbeitet.

Empfehlungen fir folgende Einsatzfalle

» Wenn Frequenzumrichter und Motor zueinander leistungsmaRig
stark unterschiedlich sind

— Codestelle C00022 (Imax-Grenze-motorisch) auf 2.0 Inmotor)
einstellen.
» Bei Forderung eines hohen Anlaufmomentes

—Im Motorleerlauf Codestelle C00016 (Uin-Anhebung) so einstellen,
dass bei Drehfeldfrequenz von f = 3 Hz (C00058)
Motorbemessungstrom fliet.

» Fur Gerauschoptimierung
— Codestelle C00018 auf den Wert ”3” (Schaltfrequenz 16 kHzgjp, yar)
stellen.

» Soll bei kleinen Drehzahlen ein hohes Drehmoment ohne
Ruckfuhrung zur Verfligung stehen, empfehlen wir die Betriebsart
"Vektorregelung”.
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Inbetriebnahme 8
Schnellinbetriebnahme

8.3 Schnellinbetriebnahme

Zielsetzung

Der lastfreie Motor soll fir Test- oder Vorfirzwecke mit moglichst wenig
Verdrahtungsaufwand und mit wenigen Einstellungen innerhalb kiirzester Zeit zum
Drehen gebracht werden.

Keypad oder Sollwertpoti

Zur Steuerung des Antriebsreglers bieten sich fiir diesen einfachen Verwendungszweck
zwei Moglichkeiten an:

» Keypadsteuerung (L1 146), d.h. als Sollwertquelle dient das Keypad X400

» Klemmensteuerung (L1 148), d.h. als Sollwertquelle dient ein an den Klemmen des
Antriebreglers angeschlossenes Sollwertpotentiometer
Diagnose

Benutzen Sie zur Antriebsdiagnose neben dem Keypad auch die auf der Frontseite des An-
triebsreglers platzierten LEDs:

» Zwei LEDs signalisieren den Geratezustand (DRIVE READY und DRIVE ERROR)
» Zwei LEDs geben Auskunft iber den Buszustand (CAN-RUN und CAN-ERROR)

Die LEDs fuir den Buszustand sind im Rahmen der Schnellinbetriebnahme von untergeord-
neter Bedeutung.

-~ Tipp!
Die Handhabung des Keypads X401 bzw. des Handterminals X401 ist in der
Bedienungsanleitung beschrieben. Die Anleitung liegt dem Keypad bei und ist

auch in elektronischer Form auf der Produkt-CD "L-force Inverter Drives 8400”
enthalten.
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Inbetriebnahme
Schnellinbetriebnahme
Keypadsteuerung

Keypadsteuerung

Inbetriebnahmeschritte
1. Leistungsanschlisse verdrahten

I!)

Nehmen Sie dem Kapite

Elektrische Installation” oder die Montageanleitung zu Hilfe, um

die Leistungsanschliisse entsprechend den Erfordernissen lhres Gerates richtig auszufiih-

ren.
2. Steueranschliisse verdrahten.

3. Lenze-Einstellungin den Antriebsregler laden

i Hinweis!

Mit der Lenze-Einstellung wird die Applikation "Stellantrieb-Drehzahl!”

Nach dem Aufstecken des Keypads
oder Einschalten des Antriebsreglers
mit aufgestecktem Keypad erfolgt
zunachst der Verbindungsaufbau
des Keypads mit dem Antriebsreg-

realisiert.
' 00051
L]
650 060 0 rpm
o om %o . P
o> L=l )= |
/ P
Par1 8400 StateLineC
Par1 Quick commissioning
; User - Menu Load Lenze setting
Y Code list

C00002/1

MCTRL: Act. speed val.

0 rpm
=
Lenze

ler.

Der Vorgang ist abgeschlossen,
wenn die Codestelle C00051 im Dis-
play erscheint.

Betdtigen Sie dann die linke
Funktionstaste.

Ausgehend vom "User-Menii”

mit Button nach unten scrollen

bis zum Menii ”Quick commissio-

ning” (Schnellinbetriebnahme)

Button rechts anklicken.

Menii "Keypad” wahlen.

Button rechts anklicken

Codestelle 00002/1:

— Mit linker Funktionstaste
"Edit” parametrieren

— Wert "1”- -> On/Start wahlen
und mit rechter Funktionsta-
ste "OK” bestatigen.

Beim Laden der Lenze-Einstel-
lung erlischt das Display kurzzei-
tig.

Nach Wiederkehr des Displays

erscheint das Hauptmenii.

— Das Hauptmenii kann mit den
Codestellen C00465 ... C00469
benutzerdefiniert eingestellt
werden.

Mit der linken Funktionstaste ge-

langt man in das User-Mendi.
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Inbetriebnahme 8
Schnellinbetriebnahme

Keypadsteuerung
4. Keypadsteuerung einstellen
Weiter wie beim Inbetriebnahme-
User - Menu schritt » 3. Lenze-Einstellung in den
. Antriebsregler laden:

B8 g Quick commissioning

Go to param Par1 Quick commissioning

— Menii ”"Quick commissioning”

rIs = I @ (SchnellinbetriebnahmE)

Logbook

— Keypad
— Load Lenze setting
Mit der Navigationstaste "unten”
erreicht man die Codestelle CO0007
zur Auswahl des Steuerungsmodus:
7 5 e Parameter Code 00007 anwdh-

len und mit “Edit” parametrieren
o Wert "20"- -> Keypad wahlen
und mit "OK” bestatigen.

Antriebsregler freigeben:

— Antriebsregler 8400 protec werden nach dem Netzeinschalten automatisch

freigegeben. Die Freigabe oder Sperre kann auch liber die Codestelle C00002/16
erfolgen.

Mit dem Keypad die Motorgeschwindigkeit variieren oder Motordrehzahl durch
Vorgabe unterschiedlicher Festsollwerte variieren:

Keypad Codestelle Subcode  Motordrehzahl
C00728 3 Linkslauf:

-199.99 % .... 0 (von C00011)

% e
L]
C00728 .
:t 00051 [ Rechtslauf:
0...+199.99 % (von

€00011)
C00051 - Anzeige Drehzahl-Istwert

/

» Beobachten Sie:

—den Drehzahl-Istwert: C00051

7. Sichern Sie die Einstellungen mit BXE im Keypad.
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8 Inbetriebnahme
Schnellinbetriebnahme
Klemmensteuerung

8.3.2 Klemmensteuerung

Inbetriebnahmeschritte
1. Leistungsanschlisse verdrahten

Nehmen Sie die dem Frequenzumrichter beiliegende Montageanleitung zu Hilfe, um die
Leistungsanschliisse entsprechend den Erfordernissen Ihres Gerates richtig auszufuihren.

2. Steueranschlisse verdrahten.

Analogeingdnge an X50 Belegung Klemmensteuerung
X50 A1U Sollwertvorgabe
10V (=100 %):
1500 min-1 (bei 4-poligem Motor)

1| 241
2| A1
3| GA
4| AU
5| AR

1kQ

0..10V T 10kQ

i

Verschaltung der Digitalausgiange an X41 Belegung Klemmensteuerung
X441 DI1 Festfrequenz 1 ... Festfrequenz 3, siehe Ta-
belle unten
sl el =
Jf|allo|la
==~

I

DI1 ... DI2: aktiv = High DI2
Verschaltung der Digitalausgange an X42 Belegung Klemmensteuerung
X42 DI3 DCB
=@
J5||ofla
“ |||«

t

DI3 ... DI4: aktiv = High Dl4 Drehrichtung links/rechts (CCW/CW)

3. Falls Sie sicher sein konnen, dass sich der Frequenzumrichter im
Auslieferungzustand befindet (Lenze-Einstellung), kdnnen Sie den folgenden
Arbeitsschritt tiberspringen. Andernfall stellen Sie die Lenze-Einstellung des
Frequenzumrichters her. Wir empfehlen die Verwendung des Keypads.

° - -

1| Hinweis!

Mit der Lenze-Einstellung wird die Applikation ”Stellantrieb-Drehzahl”
realisiert.
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Inbetriebnahme 8
Schnellinbetriebnahme
Klemmensteuerung

Nach dem Aufstecken des Keypads

. ' EI00o1 oder Einschalten des Antriebsreglers
X ca % u 0 rpm mit aufgestecktem Keypad erfolgt
zunachst der Verbindungsaufbau
o> L=l )= |

7y

Par1 8400 StateLineC

User - Menu
Code list
Quick commissioning
.

Load Lenze setting
C00002/1

Par1 Quick commissioning
>

e Terminals —» e
"3 |Keypad %
L]

SAVE] /@Eﬂ
SAVE] g

MCTRL: Act. speed val.
C00051

0 rpm

des Keypads mit dem Antriebsreg-

ler.

Der Vorgang ist abgeschlossen,

wenn die Codestelle C00051 im Dis-

play erscheint.

e Betdtigen Sie dann die linke
Funktionstaste.

Ausgehend vom "User-Meni” mit

Button nach unten scrollen bis zum

Menii ”Quick commissioning” (Schnel-

linbetriebnahme)

Button rechts anklicken.

Menii “Keypad” wahlen.

Button rechts anklicken

Codestelle 00002/1:

— Mit linker Funktionstaste "Edit”
parametrieren

Beim Laden der Lenze-Einstellung er-

lischt das Display kurzzeitig.

Nach Wiederkehr des Displays er-

scheint das Hauptmendi.

— Das Hauptmenii kann mit den Code-
stellen C00465 ... C00469 benutzer-
definiert eingestellt werden.

e Mit der linken Funktionstaste gelangt
man in das User-Menii.
4. Antriebsregler freigeben:

— Antriebsregler 8400 protec werden nach dem Netzeinschalten automatisch
freigegeben. Der Motor dreht nach Vorgabewert am Analogeingang oder nach
Vorgabe Festsollwerte.

5. Mit dem Potentiometer die Motorgeschwindigkeit variieren oder Motordrehzahl
durch Vorgabe unterschiedlicher Festsollwerte variieren:

DI2 Di1 Motordrehzahl
0 0 Sollwert vom Potentiometer
0 1 40 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)
1 0 60 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)
1 1 80 % von C00011 (Bezugsdrehzahl)

» Beobachten Sie
—den Drehzahl-Istwert: C00051
—die frontseitigen LED’s ((d 161)

6. Sichern Sie die Einstellungen mit BXE im Keypad.
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand

Bremsbetrieb

Beim Abbremsen von elektrischen Motoren wird die kinetische Energie des Antriebs-
strangs generatorisch in den Zwischenkreis zurtickgespeist. Diese Energie fiihrt zu einer
Anhebung der Zwischenkreisspannung. Zur Vermeidung einer Uberspannung im Zwi-
schenkreis konnen mehrere unterschiedliche Strategien genutzt werden:

» Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand

Fiir den Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand werden im Antriebsregler integrierte
Funktionen verwendet, die mit dem »Engineer« parametriert werden konnen:

— Gleichstrombremse DCB
—Anhalten des Hochlaufgebers
— Umrichter-Motorbremse (ab Softwarestand 01.01)

Die Funktionen sind geeignet fiir einfache Anwendungen, bei denen die exakte Einhal-
tung der Bremsrampe nicht erforderlich ist. Eine Kombination der Funktionen ist mog-
lich, z. B. fiir eine Notbremsung bei Ausfall des Bremswiderstandes.

» Bremsbetrieb mit internem Bremswiderstand
» Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand

» Bremsbetrieb mit Federkraftbremse

Stop!

» Die beiden Bremsverfahren "Anhalten des Hochlaufgebers” und
"Umrichter-Motorbremse” funktionieren nur bei drehzahlgefiihrten
Anwendungen ohne Eingriff eines Lagereglers!

» Nehmen Sie bei Verwendung der Umrichter-Motorbremse keine zusatzliche
Anpassung der Motorbelastung (12xt) vor!
Ansonsten besteht die Gefahr einer thermischen Uberlastung des Motors
bzw. die Motoriiberlastiiberwachung (12xt) arbeitet nicht korrekt!

Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand

Gleichstrombremse DCB

Um geringe Massen abzubremsen, kdnnen Sie die Funktion "Gleichstrombremse DCB”
parametrieren. Die Gleichstrombremsung ermoglicht ein schnelles Abbremsen des
Antriebs in den Stillstand ohne einen externen Bremswiderstand einsetzen zu miissen.

» Sie konnen mit der Codestelle C00036 den Bremsstrom vorgeben.

» Das durch den Bremsgleichstrom zu realisierende maximale Bremsmoment betragt
ca. 20 ... 30 % des Motor-Bemessungsmomentes. Es ist geringer als beim
generatorischen Bremsen mit externem Bremswiderstand.

» Die automatische Gleichstrombremsung (Auto-DCB) verbessert das Anlaufverhalten
des Motors beim Betrieb ohne Drehzahlriickfiihrung.

Weitere Informationen uber die relevanten Parameter enthalt das Softwarehandbuch.
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Bremsbetrieb 9
Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand

Anhalten des Hochlaufgebers

Die Reaktion "Anhalten des Hochlaufgebers” wird in C00175 eingestellt. Bei Uberschreiten
der sich aus C00173 und C00174 ergebenen Bremschopperschwelle im DC-Zwischenkreis
wird der Hochlaufgeber angehalten.

Diese Funktion ist geeignet fir Abbremsen mit geringerer Dynamik sowie mit einer gerin-
geren Drehmomentschwingung.

Umrichter-Motorbremse

Bei diesem alternativ in C00175 auswahlbaren Bremsverfahren erfolgt eine Energieum-
wandlung der generatorischen Energie im Motor durch eine dynamische Beschleunigung/
Verzogerung in Verbindung mit dem Abrampen des Hochlaufgebers.

Wahrend der Beschleunigung wird der Hochlaufgeber angehalten. Auf den Drehzahlsoll-
wert wird mittels einer Hysterese-2-Punkt-Zwischenkreisspannugsreglers die in C00987
eingestellte Drehzahl aufaddiert. Hierbei wird das Vorzeichen der aktuellen Istdrehzahl
berlicksichtigt. Ferner wird der Hochlaufgeber wahrend einer Uberspannung gestoppt.

Unterschreitet die Zwischenkreisspannungsmessung ein definiertes Zwischenkreisspan-
nungspotential des Hysterese-Reglers, so wird die aufgeschaltete additive Drehzahl wie-
der zuriickgenommen und der Hochlaufgeber wieder freigegeben.

Durch das aus dieser Schaltung resultierende abwechselnde Beschleunigen und Bremsen
wird die Energie thermisch im Motor umgesetzt.

Allgemein gilt fuir die Funktion "Umrichter-Motorbremse”:

» Eine Erh6hung der im Motor umgesetzten generatorischen Energie und damit ein
schnelleres Abbremsen kann durch eine Verzogerung des additiven
Drehzahlsollwerts sowie durch eine Reduktion der zugehorigen Filterzeitkonstanten
realisiert werden.

» Verfahrensbedingt konnen Drehmomentschwingungen auftreten. Eine Reduktion
von mechanischen Schwingungen kann durch eine Absenkung des additiven
Drehzahlsollwertes (C00987) oder durch eine Erhohung der Filterzeitkonstanten
bewirkt werden.
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Bremsbetrieb
Bremsbetrieb ohne Bremswiderstand

Die Wirkungsweise der verschiedenen Bremsverfahren ist schematisch in der folgenden
Abbildung dargestellt:

Nget

Abb. 9-1

(Al

t

Nset

t

Nset

t

E84WTBR0OO1

Verlauf des effektiven Drehzahlsollwerts und der Zwischenkreisspannung beim Abbremsen

Weitere Informationen tiber die Parametrierung aller aufgefiihrten

Bremsverfahren enthalt das Softwarehandbuch zur jeweiligen
Gerdteausfiihrung im Kapitel "Motorregelung (MCTR)”.

Lenze
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9.3

Bremsbetrieb 9
Bremsbetrieb mit internem Bremswiderstand

Bremsbetrieb mit internem Bremswiderstand

Antriebsregler fiir Motorleistungen von 0.75 kW und 1.5 kW sind mit internem Bremswi-
derstand verfligbar. Bei diesen Antriebsreglern sind die Codestellen C00129, C00130 und
C00131 nicht parametrierbar. Sie werden automatisch auf die Standardwerte des inter-
nen Bremswiderstandes gesetzt.

Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand

Bei generatorischem Betrieb liber langere Zeit oder wenn Sie grol3e Tragheitsmomente ab-
bremsen miussen, benétigen Sie einen externen Bremswiderstand. Er wandelt die Bremse-
nergie in Warme um.

Der Bremswiderstand wird zugeschaltet, wenn die Zwischenkreisspannung die Schalt-
schwelle Uberschreitet. Das verhindert, dass der Antriebsregler durch die Stérung "Uber-
spannung” Impulssperre setzt, und der Antrieb austrudelt. Mit dem externen Bremswider-
stand ist der Bremsvorgang jederzeit gefiihrt.

Der im Antriebsregler integrierte Bremschopper schaltet den externen Bremswiderstand
zu.

» Die Schaltschwelle miissen Sie an die Netzspannung anpassen (C00173/C00174,
siehe Softwarehandbuch).

Die Bemessungsdaten zum Bremschopper entnehmen Sie den Kapiteln 4.2.2 und 4.2.3.

EDS84DPS424 DE 6.2 '-enze 153



9.3.1

154

Bremsbetrieb
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Auswahl der Bremswiderstande

Auswahl der Bremswiderstiande

Zum Abbremsen groRerer Tragheitsmomente oder bei langerem generatorischen Betrieb
ist ein externer Bremswiderstand erforderlich. Er wandelt Bremsenergie in Warme um.

Die im Kapitel Zubehor empfohlenen Bremswiderstande sind auf ca. 1.5 fache generato-
rische Leistung ausgelegt. Die Zykluszeit der Bremswiderstande betragt 150 s und
beinhaltet maximal 15 s Bremszeit und mindestens 135 s Erholzeit (Pause).

» Die Bremswiderstande sind mit einem Temperaturschalter ausgestattet
(potentialfreier Offner, Schaltleistung: AC 250 V, 0.5 A).

» Bremswiderstande konnen zur Leistungserh6hung parallel oder in Reihe geschaltet
werden.

— Der fiir den Antriebsregler zulassige kleinste Widerstandswert darf nicht
unterschritten werden.

— Die Temperaturschalter mehrerer Bremswiderstande an einem Antriebsregler
mussen immer in Reihe geschaltet werden.

° . .

1| Hinweis!

Mit den Geraten 8400 protec ist die Uberwachung der Temperaturschalter von
Bremswiderstanden Uiber einen speziellen Anschluss nicht realisiert.
Ausnahme: E84DHxxx7524

Fur besondere Anwendungen, z. B. fur Zentrifugen, muss der passende Bremswiderstand
folgende Kriterien erfillen:

Bremswiderstand Anwendung
Kriterium mit aktiver Last mit passiver Last
; t Pmax00e00m _ t
Dauerbremsleistung [W] O Prmax 008 0m 0 1 m] w gL
zykl zykl
Warmemenge [Ws] O Pmax00e00,m0t, g Pmax DzﬂeUUthl
d d[Q] Upc’
Widerstan ) _~-bc
Rimin B R O Pmax08e00m

Aktive Last Kann sich unabhangig vom Antrieb selbststandig in Bewegung setzen
(z. B. Abwickler)

Passive Last  Kommt unabhangig vom Antrieb selbststandig zum Stillstand
(z. B. horizontale Fahrantriebe, Zentrifugen, Liifter)

Upc [V] Schaltschwelle Bremschopper aus C0174
Pmax [W] Durch die Anwendung bestimmte, maximale auftretende Bremsleistung
Ne Elektrischer Wirkungsgrad (Antriebsregler + Motor)
Richtwerte: 0.54 (0.25 kW) ... 0.85 (11 kW)
NMm Mechanischer Wirkungsgrad (Getriebe, Maschine)
1 [s] Bremszeit
tayki [s] Zykluszeit = Zeit zwischen zwei aufeinanderfolgenden Bremsvorgangen (= t; + Pausenzeit)
Rmin [2] Kleinster zuldssiger Bremswiderstand (siehe Bemessungsdaten des integrierten Bremschoppers)
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Bremsbetrieb 9
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Verdrahtung Bremswiderstand

9.3.2 Verdrahtung Bremswiderstand

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Wahrend des Betriebs des Grundgerats und bis zu 3 Minuten nach dem
Netzabschalten konnen an den Anschlissen des Bremswiderstands
gefahrliche elektrische Spannungen anliegen.

Mogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen beim Beriihren der Anschlussklemmen.
SchutzmaRRnahmen:

» Vor allen Arbeiten am Bremswiderstand das Grundgerat vom Netz trennen.
» Alle Leistungsklemmen auf Spannungsfreiheit prufen.

» Den Montageort so wahlen, dass die in der Montageanleitung zum
Bremswiderstand genannten Einsatzbedingungen immer gewahrleistet
sind.

A Gefahr!

HeiRe Oberfliche

Der Bremswiderstand kann sehr heil werden. (Temperaturen siehe
Montageanleitung zum Bremswiderstand.)

Mogliche Folgen:
» Schwere Verbrennungen beim Bertihren des Bremswiderstands.

» Feuer oder Schwelbrand, wenn sich brennbare Materialien oder Stoffe in der
Nahe des Bremswiderstands befinden oder dorthin gelangen kénnen.

SchutzmaRnahmen:

» Vor allen Arbeiten am Bremswiderstand dessen Oberflachentemperatur
prifen.

» Den Montageort so wahlen, dass die in der Montageanleitung zum
Bremswiderstand genannten Einsatzbedingungen immer gewahrleistet
sind.

» Den Montageort durch geeignete Brandschutz-MalRnahmen sichern.

Schiitzen Sie Bremswiderstand und Antriebsregler vor Zerstérung durch Uberlastung:

» Mit dem Temperaturschalter des Bremswiderstandes eine externe
Sicherheitsabschaltung erstellen, um den Antriebsregler vom Netz zu trennen.

» Ausnahme bei Geraten mit Anschluss speziell fir den Temperaturschalter des
Bremswiderstandes: die gerateinterne Sicherheitsabschaltung nutzen.

Ausfiihrung der Anschlussleitung:
» bis 0.5 m: verdrillt und ungeschirmt

» ab 0.5 bis 5 m: geschirmt
— Geschirmte Leitung verwenden, um EMV-Anforderungen zu erfiillen.
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9 Bremsbetrieb

Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Verdrahtung Bremswiderstand

Verdrahtungsprinzip

RB1 [RB2 11| [T2 RB1 |RB2 11 [12]
JT-PE =PE
€ L\ L\ = !‘7”’41 L\
© L 1 - ! ! I
o | 1
v o |
- - oL .
I I J--of I
E o O o_o© +r—0 © o _©
O] @ O) @
ERBGO008 ERBGO07
Abb. 9-2 Verdrahtung eines Bremswiderstandes zum Antriebsregler
PES HF-Schirmabschluss durch PE-Anbindung liber Schirmschelle
RB1, RB2 Anschlussklemmen am Bremswiderstand
@ Zuleitung zum Antriebsregler
T1,T2 Anschlussklemmen Temperaturiberwachung des Bremswiderstands
(Thermokontakt/Offner)
@ Zuleitung zur Auswertung der Temperaturiiberwachung

(z. B.in die Selbsthaltung des Netzschiitzes der Versorgung einbinden)

Der Bremswiderstand wird durch die umgesetzte Bremsleistung thermisch beansprucht
und kann infolge einer zu hohen Bremsleistung thermisch zerstort werden.

Zur Vermeidung von themischer Uberlast des Bremswiderstandes:
» st zusdtzliche Parametrierung im »Engineer« vorzunehmen
oder

» st eine externe Verschaltung unter Verwendung des Temperaturkontakts am
Bremswiderstand zu realisieren (z. B. Unterbrechung der Versorgung und
Aktivierung der mechanischen Bremsen).

Zum Schutz des Bremswiderstandes:

» dient die Uberwachung der 12xt-Auslastung des Antriebsreglers, die sich
proportional zur umgesetzten Bremsleistung verhalt.
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Bremsbetrieb 9
Bremsbetrieb mit externem Bremswiderstand
Verdrahtung Bremswiderstand

Auswertung des Thermokontakts per Digitaleingang

Alternativ zur Einbindung des Thermokontakts tiber ein Netzschiitz kann die Uberwa-
chung des Bremswiderstands per Digitaleingang realisiert werden. Verwenden Sie eine
Lenze-Systemleitung. Die Reaktion auf das Eingangssignal ist mit dem »Engineer« im
FB-Editor zu parametrieren.

GND-IO

ERB...
| x4t fad[oifsioon] | xeofreifred] | | [reree] 7] |
8400DDI032
E84D... 8400 protec
X41 Digitaleingang
X20 Anschluss Bremswiderstand
ERB... Bremswiderstand

Auswertung des Thermokontakts per Analogeingang

Alternativ zur Einbindung des Thermokontakts {iber ein Netzschiitz kann die Uberwa-
chung des Bremswiderstands per Analogeingang realisiert werden. Verwenden Sie eine

Lenze-Systemleitung. Die Reaktion auf das Eingangssignal ist mit dem »Engineer« im
FB-Editor zu parametrieren.

GND-A +10V/
10 mA
E84D... ERB...
| xso[zso]  [aa] au]ar | xeofrered]| | [roifrse] 1] 2] |
8400DAI031

E84D... 8400 protec
X50 Analogeingang
X20 Anschluss Bremswiderstand
ERB... Bremswiderstand

Weiterfuihrende Informationen zur Bremswiderstandstiberwachung enthalt:

» das Softwarehandbuch 8400 protec, Kapitel “Motorregelung” =
"Uberwachungen”
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9 Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse

Einleitung
9.4 Betrieb mit Federkraftbremse
9.4.1 Einleitung

Stop!

Die integrierte Bremsenansteuerung beinhaltet einen elektronischen Schalter,
der eine Motorhaltebremse ansteuern kann.

An die integrierte Bremsenansteuerung diirfen nur Motorhaltebremsen
angeschlossen werden, die den in den Technischen Daten genannten
zulassigen Daten entsprechen. (Ggf. muss die Haltebremse ohne
Bremsenansteuerung lber einen digitalen Ausgang und ein Koppelrelais
angesteuert werden.)

Werden die in den Technischen Daten genannten zulassigen Werte nicht
eingehalten:

» kann die Bremsenansteuerung zerstort werden.
» ist ein sicherer Betrieb der Motorhaltebremse nicht gewahrleistet.

Lenze-Drehstrommotoren und G-motion-Getriebemotoren konnen mit Federkraftbrem-
sen (Motorhaltebremsen) ausgestattet werden. Antriebsregler 8400 protec verfiigen tiber
eine integrierte Motorbremsenansteuerung.
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Bremsbetrieb 9

Betrieb mit Federkraftbremse
Einleitung

Schalten der Bremse

» Ausfuhrung "Fast switch”

Fur das Schalten und zur Gleichspannungsversorgung der Federkraftbremse ist ein
externes Motorbremsen-Ansteuerungsmodul erforderlich. Das geeignete Motor-
bremsen-Ansteuerungsmodul miissen Sie entsprechend den Bemessungsdaten der
Federkraftbremse ausswahlen.

Zusatzlich ist die Moglichkeit zur Schnellabschaltung gegeben. Dabei wird im Versor-
gungskreis der Spule ein Relaiskontakt tiber den Antriebsregler angesteuert. Um Fun-
kenbildung am Relaiskontakt zu unterbinden, muss das Motorbremsen-Ansteue-
rungsmodul mit einem Funkenloschglied ausgerustet sein.

Verdrahtung: siehe Motoranschluss Typ Modular

Ausfiihrung "Integrated brake rectifier”

Die Spannung zur Ansteuerung der Motorbremse wird im Antriebsregler abhangig von
der Hohe der Netzspannung generiert. Folgende Motorbremsen sind anschliessbar:

—am 400-V-Netz: Spulenspannung 180 V DC, max. 50 W
—am 500-V-Netz: Spulenspannung 225 V DC, max. 50 W

Die Spulennennspannung wird nicht erhéht oder abgesenkt.
Verdrahtung: siehe Motoranschluss Typ Q8/0

Ausfihrung ”24 V DC” (nur bei Ausfiihrung EMS)

Die Spannung zur Ansteuerung der Motorbremse wird von einer externen Spannung-
quelle zum Antriebsregler eingespeist. Folgende Motorbremsen sind anschliessbar:

— Spulenspannung 24 V DC
Verdrahtung: siehe Motoranschluss Typ Q8/0

Ausfiihrung "Cold brake”

Die Spannung zur Ansteuerung der Motorbremse wird im Antriebsregler proportional
zur Netzspannung generiert. Folgende Motorbremsen sind anschliessbar:

—am 400-V-Netz: Spulenspannung 180 V DC
—am 500-V-Netz: Spulenspannung 225 V DC

Um ein sicheres Liften der Bremse zu gewahrleisten, wird die Spule fiir 0.3 s mit 130 %
der Spulennennspannung beaufschlagt. Danach wird diese auf 65 % der Spulennenn-
spannung abgesenkt.

Verdrahtung: siehe Motoranschluss Typ Q8/0

Optionale Moglichkeiten zum Schalten der Bremse:

» Ansteuerung lber einen externen Steuerkontakt (z. B. SPS)

» Ansteuerung uber einen Bremsenschalter, der an einen Digitalausgang des

Antriebsreglers angeschlossen ist. Der Digitalausgang ist entsprechend zu
parametrieren.

Das Softwarehandbuch enthdlt weitere Informationen zum Parametrieren und zum
integrierten Bremsenmanagement.
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9 Bremsbetrieb
Betrieb mit Federkraftbremse

Verdrahtung

9.4.2 Verdrahtung
[x21[9504 0608 00 O10703]) A
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E84DWSP055_B
@l Verdrahtung ”Cold brake” oder "Integrated brake rectifier” ”24 v DC”
Anschlusstechnik Stecker Typ Q8/0
Verdrahtung "Fast switch”, Anschlusstechnik Stecker Typ Modular
X21 Motoranschluss
BRK1 Federkraftbremse
GL1 Federkraftbremsen-Ansteuerung
Th Kaltleiter (PTC) oder Thermokontakt (Offner)
M Motor
A HF-Schirmabschluss durch grol3flachige PE-Anbindung.
(@) Erdung
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Diagnose 10
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige Uber LEDs am Antriebsregler

10 Diagnose

10.1 Betriebsdaten anzeigen, Diagnose

LED’s am Antriebsregler informieren Sie Uiber den Betriebszustand.
» Grundlegende Diagnose fuhren Sie direkt am Antriebsregler durch.

Schnelle und einfache Diagnose fiihren Sie mit dem Keypad durch.

— Bei Antriebsreglern 8400 protec ist das Keypad nur in der Ausfiihrung
Handterminal (= Keypad mit Handschale und Anschlusskabel) einsetzbar.
Nachfolgend ist der Begriff Keypad immer durch Handterminal zu ersetzen.

» Umfangreiche Diagnose und Einstellungen fiihren Sie mit dem PC und der Software
»Engineer« aus.

10.1.1 Statusanzeige liber LEDs am Antriebsregler

Wahrend des Betriebs wird der Betriebszustand des Antriebsreglers ausfiihrungsabhan-
gig mit Leuchtdioden (LED) angezeigt. Diese befinden sich auf der Frontseite des Gerates.

Do 34

00oo ooad

DI'7 8 910 111213 14

D1 =3
DI2 3™

S”Enable |33

HighLine / StateLine EMS

E84DPS006_LED
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10 Diagnose

Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige uber LEDs am Antriebsregler

Zustandsanzeige: Gerat

Pos.

DRV-RDY

ERR

24V-S

Brake

Farbe

griin

rot

grin

gelb

Zustand
an
blinkt
an
blinkt
aus

an

aus

an

aus

Zustandsanzeige: Feldbus-Interface

Pos.

BUS-RDY

BUS-ERR

Link-1

Link-2

Farbe

grin

rot

gelb

Zustand
blinkt
an

aus

blinkt schnell

blinkt
an

blinkt schnell

blinkt
aus

Zustandsanzeige: Digitale Signale

Pos.

DI1

DI2

DI3/DO1

DI4/DO2

DI5

][9]

162

Farbe

gelb

gelb

gelb

gelb

gelb

gelb

Zustand Beschreibung
an DI1 = HIGH

aus DI1 = LOW

an DI2 = HIGH

aus DI2 = LOW

an DI3/DO1 = HIGH
aus DI3/DO1 = LOW
an DI4/DO2 = HIGH
aus DI4/D0O2 = LOW
an DI5 = HIGH

aus DI5 = LOW

an Dl6 = HIGH

aus Dl6 = LOW

'-enze EDS84DPS424 DE 6.2

Beschreibung

Antriebsregler bereit

Antriebsregler freigegeben

Systemfehler

Storung aktiv

keine Stérung

24-V-Spannung bereit

24-V-Spannung nicht bereit

Motorhaltebremse angesteuert (geliiftet)
Motorhaltebremse nicht angesteuert (eingefallen)

Beschreibung

Die Kommunikation ist aufgebaut
Die Kommunikation ist gestoppt
Kommunikation ist nicht initialisiert

Kommunikationsfehler
bei PROFINET: Teilnehmer nicht erkannt

bei PROFINET: Teilnehmererkennung
Kommunikationsfehler

Nur bei PROFINET: Kommunikation ist aktiv, Telegramme
werden gesendet

Initialisierung
Kommunikation ist nicht aktiv



10.1.2

Pos.

BUS-RDY

BUS-ERR

LED1
LED2

LED3
(PLC-RDY)

PLC-ERR

LED4
(PLC-Com)

EDS84DPS424 DE 6.2

Farbe

grin

rot

gelb

grin

rot

gelb

Diagnose 10

Betriebsdaten anzeigen, Diagnose

Erweiterungen in der Ausfiihrung EMS

Erweiterungen in der Ausfiihrung EMS

Zustand
blinkt
an

aus
blinkt schnell

blinkt
an

blitzt
blinkt schnell

blinkt

an

aus

blitzt 3x
blitzt 2x
blitzt

blinkt schnell
blinkt

aus

blitzt 3x

blitzt 2x

blitzt

blinkt schnell
blinkt
an

aus

Beschreibung

Die Kommunikation ist aufgebaut
Die Kommunikation ist gestoppt
Kommunikation ist nicht initialisiert

Kommunikationsfehler
bei PROFINET: Teilnehmer nicht erkannt

bei PROFINET: Teilnehmererkennung
Kommunikationsfehler

SPS-Programm gesteuerte Signalisierung mit einstellbarer
Blinkgeschwindigkeit

SPS-Programm ist nicht vorhanden

SPS-Programm wird geladen/gespeichert oder Parameter
werden gespeichert

SPS-Programm ist gestartet

SPS-Programm ist gestoppt

SPS-Status ist undefiniert / Gerat ist ausgeschaltet

Interner Systemfehler

Parameter-Version oder Checksumme ungiiltig

Fehler Retain-Speicher

SPS-Programm ist gestoppt durch Watchdog-Uberwachung
Fehler

kein Fehler / Gerat ist ausgeschaltet

Halbwelle Halbwelle codiert DECA

Steuerschiene:
Vollwelle

Steuerschiene:

negative - Pre operational
Halbwelle

positve Halbwelle Silent mode

- Befehl empfangen  Operational
Fehler Fehler Fehler

- - Warnung

Steuerschiene: keine Halbwelle Nicht aktiviert
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10 Diagnose
Betriebsdaten anzeigen, Diagnose
Statusanzeige der Sicherheitstechnik tiber LED’s am Antriebsregler

Pos. Farbe Zustand Beschreibung
an DI7 = HIGH
bi7 gelb aus DI7 = LOW
an DI8 = HIGH
bi8 gelb aus DI8 = LOW
an DI9/DO3 = HIGH
DI9/DO3 gelb aus DI9/DO3 = LOW
an DI10/D0O4 = HIGH
DI10/D04 gelb aus DI10/DO4 = LOW
an DI11 = HIGH
bi11 gelb aus DI11=LOW
an DI12 = HIGH
bi12 gelb aus DI12 = LOW
an DI13 = HIGH
bi13 gelb aus DI13 = LOW
an DI14 = HIGH
bi14 gelb aus DI14 = LOW
10.1.3 Statusanzeige der Sicherheitstechnik iiber LED’s am Antriebsregler

Zustandsanzeige: integrierte Sicherheitstechnik

Pos. Farbe Zustand Beschreibung
an Kommunikation zwischen Grundgerat und Sicherheitstech-
nik lauft
S-State grin blinkt Integrierte Sicherheitstechnik ist im Servicezustand
Kommunikation zwischen Grundgerat und Sicherheitstech-
aus Y i
nik nicht moglich
an Fehler, Stérung oder Warnung
. Integrierte Sicherheitstechnik wird vom Grundgerat nicht
S-Error rot blinkt akzeptiert
aus Fehlerfreier Betrieb
S-Acknw gelb an Quittierung einer Parametersatziibernahme ist erforderlich
an Antriebsregler freigegeben
S-Enable gelb . . . . - . .
blinkt Sicherheitsfunktion aktiv (nicht sichere Anzeige)

Der Zustand der Sicherheitsoption 10 wird ausschlieBlich {iber die Anzeige ”"S-Enable” signalisiert. Die weiteren
Anzeigen sind ohne Funktion.

A Gefahr!

Lebensgefahr durch falsche Interpretation der Zustandsanzeige

Falsche Interpretation der Zustandsanzeige der integrierten Sicherheitstechnik
kann zu gefahrlichen Betriebszustanden flhren.

Mogliche Folgen:
» Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmaRRnahmen:

» Die Zustandsanzeige der integrierten Sicherheitstechnik darf nicht
sicherheitstechnisch verwendet werden. Es sind nicht sichere Anzeigen.
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Legende

Diagnose 10

Betriebsdaten anzeigen, Diagnose

Statusanzeige der Sicherheitstechnik liber LED’s am Antriebsregler

Die verwendeten Symbole zur Darstellung der LED-Zustande haben folgende Bedeutung:

EDS84DPS424 DE 6.2

r
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|| —

LED blitzt ca. alle 3 Sekunden einmal kurzzeitig auf (slow flash)
LED blitzt ca. alle 1.25 Sekunden einmal kurzzeitig auf (flash)

LED blitzt ca. alle 1.25 Sekunden zweimal kurzzeitig auf (double flash)
LED blinkt im 1-Sekunden-Takt
LED ist dauerhaft an
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10 Diagnose
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Die LED’s "DRIVE READY” und "DRIVE ERROR” kénnen die verschiedenen Blinkmuster an-
nehmen, die im Folgenden mit einer Beschreibung des Geradtezustandes erlautert sind.
Dies ermoglicht eine einfache Geratediagnose ohne zusatzliche Hilfsmittel.

DRIVE READY
(griin)
AUS

| 1:°

AUS

AUS

AUS

166

DRIVE ERROR
(rot)

AUS

AUS

AUS

AUS

AUS

AUS

Zustand

— Zustand "Init”

— Zustand "Motorldent”

— Zustand "SafeTorqueOff”

— Zustand "ReadyToSwitchOn”

— Zustand "SwitchedOn”

— Zustand "OperationEnabled”

— Statusanzeige "Warning”

— Zustand "TroubleQSP”

— Zustand "Trouble”

— Zustand "Fault”

— Zustand "SystempFail”

Lenze

Beschreibung

Initialisierung aktiv

Motordatenindentifikation
— Der Geratezustand "Motorldent” kann
ausschlieRlich vom Geratezustand
”SwitchON” erreicht werden und
springt nach Beendigung der Aktivitat
auch dorthin wieder zuriick.

Dieser Zustand ist nur in Verbindung mit
einem angeschlossenen Sicherheitsmodul
und vorhandener Leistungsteilversorgung
moglich!
Gerit ist einschaltbereit
— In diesem Zustand befindet sich der
Antriebsregler direkt nachdem die In-
itialisierung abgeschlossen ist.

Gerit ist eingeschaltet
— In diesem Geratezustand befindet sich
der Antrieb, wenn die Zwischenkreis-
spannung anliegt und der Antriebs-
regler noch durch den Anwender ge-
sperrt ist (Reglersperre).

Betrieb
— In diesem Geratezustand folgt der
Motor dem in der Applikation vorge-
gebenen Sollwert.

Betrieb/Warnung aktiv
— Diese Anzeige kann parallel zu allen
Geratezustanden auftreten, wenn
eine Uberwachung anspricht, fur die
die Fehlerreaktion "Warning” oder
"Warning locked” parametriert
wurde.

TroubleQSP aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fiir die die
Fehlerreaktion "TroubleQSP” para-
metriert wurde, anspricht.

Meldung aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fur die die
Fehlerreaktion "Meldung” para-
metriert wurde, anspricht.

Fehler aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv, so-
bald eine Uberwachung, fiir die die
Fehlerreaktion "Fault” parametriert
wurde, anspricht.

Systemfehler aktiv
— Dieser Geratezustand wird aktiv,
wenn ein Systemfehler auftritt.
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10.1.4 Antriebsdiagnose iiber die integrierte Anzeige
Der Antriebsregler verfugt liber eine integrierte 7-Segmentanzeige, die je nach Gerateaus-
fuhrung 4 oder 5 Zeichen darstellen kann.
Die Anzeige hat drei verschiedene Modi:

» Automatikanzeige - beim Einschalten des Antriebsreglers wird der unter dem
Statuswert 1 gespeicherte Parameter angezeigt.

Handbetrieb-Anzeige - beim Ansteuern des Antriebsreglers im Handbetrieb.

Meldungsanzeige - bei Fehlern oder Warnungen. Diese Anzeige hat die hochste
Prioritat und Ubersteuert die anderen zwei Modi.

Die Bedienung erfolgt mit den Tasten T1 und T2.
» T1-Bedientaste zur Statusanzeige von untergeordneten Gerdten (in Vorbereitung).

» T2 - Bedientaste zum Durchblattern, wenn mehrere Zustandsmeldungen oder
Fehlermeldungen gleichzeitig aufgetreten sind.

Beide Tasten sind zudem bei Gerdtetausch zur Ubernahme der sicheren Parameter aus
dem Speichermodul in die Sicherheitsbaugruppe zu bedienen. Weiterfiihrende Informa-
tionen hierzu finden Sie in der entsprechenden Dokumentation.

Automatikanzeige

In diesem Modus konnen fiinf voreingestellte Parameter nacheinander angezeigt werden.
Mit der Auswahltaste T2 lassen sich die Parameter in aufsteigender Reihenfolge durch-
blattern:

» Statuswert 1: Ausgangsfrequenz Motor in [Hz]

Die Ausgangsfrequenz wird in Abhangigkeit der Drehrichtung angezeigt, d. h. der
Linkslauf wird mit einem Minus-Zeichen angezeigt. Der Anzeigebereich liegt zwischen
- 999 und 999 Hz. Die Auflosung betragt 1 Hz.

Statuswert 2: Stromistwert in [A], Auflésung 0.1 A
Statuswert 3: Gerateauslastung in [%]

Statuswert 4: Motorspannung in [V]

vV v. vy

Statuswert 5: Zwischenkreisspannung in [V]

Handbetrieb-Anzeige (in Vorbereitung)

» Wird der Antriebsregler mit dem Bedienschalter in den Handbetriebmodus
umgeschaltet, erscheint die Anzeige "rc”.

» Wennim Handbetrieb ein Fehler anliegt, wechselt die Anzeige zwischen "rc” und
dem Fehlercode im 0.5 s Takt. Liegen mehrere Fehler an, werden sie abwechselnd
angezeigt.

» Beim Umschalten zwischen Linkslauf und Rechtslauf anhand des Bedienschalters
wird die Ausgangsfrequenz des Motors ohne Vorzeichen im Rechtslauf und mit
Minus-Zeichen im Linkslauf angezeigt.
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Meldungsanzeige
Wenn Warnungen oder Fehler anliegen, werden diese blinkend angezeigt.
Ubersicht der Fehlermeldungen des Betriebssystems

In der folgenden Tabelle sind Fehlermeldungen des Antriebsregler-Betriebssystems in
alphabetischer Reihenfolge der Kurzbezeichnung mit der voreingestellten Fehlerreaktion
sowie dem Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion aufgefuhrt - sofern vorhanden.

Fehler-
Gruppe
ID Nummer Kurz Text Reaktion CAN-Code Einstellung
106
1 0x0601 PLO1 PLC Internal No Reaction - C00596/1
2 0x0602 PLO2 PLC Watchdog No Reaction - C00596/2
3 0x0603 PLO3 PLC Parameterfehler No Reaction - C00596/3
4 0x0604 PLO4 PLC Retaindatenfehler No Reaction - C00596/4
21 0x0615 PL21 PLCProgram generischer Fehler 1 No Reaction - C00596/9
22 0x0616 PL22 PLCProgram generischer Fehler 2 No Reaction - C00596/10
23 0x0617 PL23  PLCProgram generischer Fehler 3 No Reaction - C00596/11
24 0x0618 PL24 PLC Program generischer Fehler 4 No Reaction - C00596/12
25 0x0619 PL25 PLCProgram generischer Fehler 5 No Reaction - C00596/13
26 0x06la PL26 PLC Program generischer Fehler 6 No Reaction - C00596/14
27 0x061b PL27  PLC Program generischer Fehler 7 No Reaction - C00596/15
28 0x061c PL28  PLC Program generischer Fehler 8 No Reaction - C00596/16
111
2 0x0b02 Su02 Eine Netzphase fehlt Warning 0x3000 C00565
3 0x0b03 Su03  Zu haufiges Netzschalten Fault 0x3000 -
4 0x0b04 Su04 CU unzureichend versorgt Fault 0x3000 -
5 0x0b05 Su05 10 Versorgung Uberlast Warning 0x3000  C00598/4
119
50 0x1332 OC5 Ixt Uberlast Fault 0x2000 -
1 0x1301 OH1 Ubertemperatur Kiihlkérper Fault 0x4000 -
15 0x130f OH3  Motortemperatur (X21) ausgelost Fault 0x4000  C00585
0 0x1300 OH4  Kiihlkérpertemp. > Abschalttemp.-5°C  No Reaction 0x4000 C00582
'-enze EDS84DPS424 DE 6.2
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123
99
94
95
57
58
59
145
15
16
17
105

30
71
65
90
96
97
98
31
32

93

14

205

200

201
125

11
127

15
128

Nummer

0x1763
0x175e
0x175f
0x1739
0x173a
0x173b
0x1791
0x170f
0x1710
0x1711
0x1769
0x1707
0x171e
0x1747
0x1741
0x175a
0x1760
0x1761
0x1762
0x171f
0x1720
0x1701
0x175d
0x170e
0x17cd
0x17c8
0x17c¢9

0x1901
0x190b

0x1b02
0x1bof

5 0x1c05
6 0x1c06
7 0x1907

131

6 0x1f06
7 0x1f07
8 0x1f08

11
15
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0x1f0b
ox1fof
0x1f00

Kurz

FC1
FCH1
FCH2
ID1
ID3
ID4
LP1
LU
oc1
0C2
0Cé6
oc7
0OcC10
OC11
0C12
0C13
0C14
0C15
OC1e
0ocC17
0OS1
OoT1
oT2
ou
SD3
SD10
SD11

An0O1
lol1

CEO4
CEOF

EDB1
EHV1
EPV2

CAO6
CA07
CA08
CAOb
CAOF
CE4

Fehler-

Text

Begrenzung Feldregler
Schaltfrequenzabsenkung
Maximaldrehzahl fiir Fchop
Fehler Motordatenidentifizierung
CINH Motordatenidentifizierung
Fehler Widerstandsidentifikation
Ausfall Motorphase
Unterspannung Zwischenkreis
Leistungsteil Kurzschluss
Leistungsteil Erdschluss

I2xt Uberlast Motor

Uberstrom Motor
Maximalstrom erreicht

Clamp Betrieb aktiv

I2xt Uberlast Bremswiderstand

Uberschreitung Maximalstrom fiir Fch

Begrenzung Langsstromregler
Begrenzung Querstromregler
Begrenzung Drehmomentregler
Clamp setzt Impulssperre
Maximales Drehzahllimit erreicht
Maximalmoment erreicht
Ausgang Drehzahlregler begrenzt
Uberspannung Zwischenkreis
Drahtbruch Riickfiihrsystem
Drehzahllimit Riickfiihrsystem 12
Drehzahllimit Riickfiihrsystem 67

AIN1_1<4mA
DigOut Pegel

MCI Kommunikationsfehler
MCI Steuerwort

EMS Halbwellenfehler
EMS PowerwaveFail
EMS DeCaBus Fehler

CAN CRC Fehler

CAN Bus Warn

CAN Bus Stopped
CAN HeartBeatEvent
CAN Steuerwort
CAN Bus Off
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Reaktion

No Reaction
No Reaction
No Reaction
Warninglocked
Warninglocked
Warning
No Reaction
Trouble
Fault

Fault
Warning
Fault

Fault
Warning
Fault

Fault

No Reaction
No Reaction
No Reaction
No Reaction
No Reaction
No Reaction
No Reaction
Trouble
Fault

Fault

Fault

TroubleQuickStop

Warning

No Reaction
Fault

No Reaction
No Reaction
No Reaction

No Reaction
No Reaction
No Reaction
No Reaction
Fault

No Reaction

10

CAN-Code Einstellung

0xF000
0x2000
0xF000
0xF000
0xF000
0xF000
0x3000
0x3100
0x2000
0x2000
0x2000
0x2000
0x2000
0xF000
0xF000
0xF000
0xF000
0xF000
0xF000
0xF000
0x8400
0x8300
0xFO00
0x3100
0x7300
0x7300
0x7300

0xF000
0xF000

0x7000
0xFO00

0x8000
0x8000
0x8000
0x8130
0xFO00
0x8000

C00570/4
C00590
C00588

C00597
C00600/1

C00606

€00570/1
€00570/2
€00570/3
C00569/1
C00579
C00608
C00567
C00586
C00607
C00607

C00598/1
C00598/3

€01501/1
€00594/2

C00596/5
C00596/6
C00596/7

€00592/1
€00592/3
€00592/4
€00592/5
€00594/2
€00592/2
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Fehler-
Gruppe
ID Nummer Kurz Text Reaktion CAN-Code Einstellung
135
1 0x2301 CE1 CAN RPDO1 No Reaction 0x8100 C00593/1
2 0x2302 CE2 CAN RPDO2 No Reaction 0x8100 C00593/2
3 0x2303 CE3 CAN RPDO3 No Reaction 0x8100 C00593/3
4 0x2304 CP04 CANRPDO4 No Reaction 0x8100 C00593/4
140
13 0x280d MCI1 Modul fehlt/inkompatibel No Reaction 0x7000 C01501/2
144
1 0x2c01 PSO1 Kein Memmodul Warning 0x6300 -
2 0x2c02 PS02 Par.satz ungiiltig Fault 0x6300 -
3 0x2c03 PS03 Par.satz Gerat ungliltig Fault 0x6300 -
4 0x2c04 PS04 Par.satz Mci ungiiltig Fault 0x6300 -
7 0x2c07 PS07  Par. Memmodul ungiiltig Fault 0x6300 -
8 0x2c08 PS08 Par. Gerat ungiiltig Fault 0x6300 -
9 0x2c09 PS09 Par.format ungiiltig Fault 0x6300 -
10 Ox2c0a PS10 Memorymodul Bindung ungiiltig Fault - -
145
35 0x2d23 dF10 AutoTrip Reset Fault 0xF000 €00189/0
14 0x2d0Oe dF14 SW-HW ungiiltig Fault 0x6100 -
24 0x2d18 dF18 BURCOM Fehler Fault 0x6100 -
33 0x2d21 dF21 BU Watchdog Fault 0x6100 -
34 0x2d22 dF22 CU Watchdog Fault 0x6100 -
25 0x2d19 dF25 CURCOM Fehler Fault - -
50 0x2d32 dF50 Retain Fehler Fault 0x6100 -
51 0x2d33 dF51  CuCcr Fehler Fault 0x6100 -
52 0x2d34 dF52 BuCcr Fehler Fault 0x6100 -
184
1 0x5401 Ck0l Pos. HW-Endschalter TroubleQuickStop 0x8600 C00595/1
2 0x5402 Ck02 Neg.HW-Endschalter TroubleQuickStop 0x8600 C00595/2
7 0x5407 Ck03 Pos.SW-Endlage TroubleQuickStop 0x8600 C00595/3
8 0x5408 Ck04 Neg.SW-Endlage TroubleQuickStop 0x8600 C00595/4
153 0x5499 Ck05 Fehler Schleppabstand 1 Warning 0x8611 C00595/5
154 0x549a Ck06 Fehler Schleppabstand 2 Warning 0x8611 C00595/6
155 0x549b Ck07 Fahrbereichgrenze liberschritten TroubleQuickStop 0x8612 C00595/7
156 0x549c Ck08 Referenzposition unbekannt Warninglocked  0x8612 C00595/8
8005 0x54cd Ck09 Positioniermodus ungiiltig Warninglocked  0x8600 C00595/9
8007 0x54cf  Ck10 Profildaten unplausibel Warninglocked ~ 0x8600  C00595/10
8009 0x54d1 Ckl1l Betriebsart ungiiltig Warning 0x8600 C00595/11
8014 0x54d6 Ck12 Profilnummer ungiiltig Warninglocked ~ 0x8600 C00595/12
8015 0x54d7 Ck13 Fehler FB MCKCtrlinterface Warning 0x8600 C€00595/13
15 0x540f Ckl4 Zielposition auBerhalb SW-Enlage Warninglocked  0x8600 C00595/14
5 0x5405 Ck15 Fehler Meldesig. Bremse Fault 0x8600 -
64 0x5440 Ck16 Zeitlberlauf Handbedienung Fault - -
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Fehler-
Gruppe
ID Nummer Kurz Text Reaktion CAN-Code Einstellung
400
9 0x1a09 dHO09 EEPROM Leistungsteil Fault 0x5530 -
16 0x1al0 dH10 Lifterausfall Warning 0x5000 C00566/0
104 0x1a68 dH68 Abgleichdatenfehler CU Fault 0x5530 -
105 0x1a69 dH69 Abgleichdatenfehler BU Fault 0x5530 -
98x
0 1 - USO1 Usererrorl No Reaction 0x6200 C00581/1
1 2 - US02 Usererror 2 No Reaction 0x6200 C00581/2
2 3 - US03 Usererror3 No Reaction 0x6200 C00581/3
3 4 - US04 Usererror4 No Reaction 0x6200 C00581/4
4 1 - USO5 Usererror5 No Reaction 0x6200 C00581/5
5 2 - US06 User error 6 No Reaction 0x6200 C00581/6
6 3 - US07 Usererror7 No Reaction 0x6200 C00581/7
7 4 - USO8 Usererror 8 No Reaction 0x6200 C00581/8
IGDruppe 32 Bit Fehlernummer
Nummer 16 Bit hex Fehlernummer
Kurz erster Teil der Fehlermeldung - wird auch in der Gerdteanzeige dargestellt
Text Volltext - sichtbar im Keypad oder Engineer
Reaktion Lenze-Einstellung der Reaktion auf den Fehler / das Ereignis
CAN-Code CAN Emergency Error-Code
Einstellung Codestelle zur Einstellung der Reaktion
SO Sammelfehler Sicherheitsoption
cl Sammelfehler Feldbuskommunikation
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10.1.5 Antriebsdiagnose

Wichtige Betriebsparameter misst der Antriebsregler. Sie kbnnen diese mit dem Handter-
minal oder dem PC anzeigen.

Anzeige des Antriebsregler-Status auf dem Keypad

— Ist das Keypad auf der Frontseite des Antriebsreglers an der Diagno-
seschnittstelle X6 angeschlossen, wird auf der LCD-Anzeige im Be-
reich ® (Uber verschiedene Symbole der Status des Antriebsreglers
angezeigt.

Symbol Bedeutung Anmerkung

=]

Antriebsregler ist eingeschaltet. - Zustand "SwitchedON”
Antriebsregler ist freigegeben.

a

Applikation im Antriebsregler ist gestoppt.
Schnellhalt aktiv.

Antriebsregler ist gesperrt. Die Leistungsausgange sind gesperrt.
0 Antriebsregler ist einschaltbereit - Zustand "ReadyToSwitchOn”
Drehzahlregler 1 in der Begrenzung Der Antrieb ist drehmomentgefiihrt.

Eingestellte Stromgrenze motorisch oder
generatorisch tiberschritten

p— = o pu [=) ©» X
2 3 [} 2 il = 3
2 o — 5 = <

Impulssperre aktiv Die Leistungsausgdnge sind gesperrt.
Systemfehler aktiv

Fault - Zustand "Fault”

Trouble - Zustand "Trouble”

TroubleQSP > Zustand "TroubleQSP”

Warnung aktiv - Statusanzeige "Warning”
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Anzeige-Parameter

Uber in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Parameter konnen aktuelle Zustande und Ist-
werte des Antriebsreglers zu Diagnosezwecken abgefragt werden, z.B. mit dem Keypad,
uber ein Bussystem oder mit dem »Engineer« (bei bestehender Online-Verbindung zum
Antriebsregler)

—In der »Engineer«-Parameterliste und im Keypad sind diese Parameter in der
Kategorie Diagnose eingeordnet.

— Eine ausfiihrliche Beschreibung dieser Parameter finden Sie im Softwarehandbuch
zur jeweiligen Gerateausfiihrung.

Parameter Anzeige

C00183 Gerdtezustand

C00168 Fehlernummer

C00051 Drehzahl-Istwert

C00052 Motorspannung

C00054 Motorstrom

C00057/1 Maximaldrehmoment

C00057/2 Drehmoment bei Maximalstrom

C00059 Motor-Polpaarzahl

C00061 Kiihlkérpertemperatur

C00062 Innenraumtemperatur

C00063 Motortemperatur

C00064 Gerateauslastung (I x t) Uiber die letzten 180 Sekunden

C00065 Ext. 24-V-Spannung

C00066 Thermische Motorbelast. (I2xt)

C00178 Zeit, die der Antriebsregler freigegeben war (Betriebsstundenzahler)
C00179 Zeit, die das Netz eingeschaltet war (Netzeinschaltstundenzahler)
Identifikationsdaten

Uber die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten Parameter, die in der »Engineer«-
Parameterliste und im Keypad in der Kategorie ldentifizierung = Antriebsregler
eingeordnet sind, konnen Sie sich die Identifikationsdaten des Antriebsreglers anzeigen

lassen:

Parameter Anzeige

C00099 Firmware-Version

C00200 Firmware-Produkttyp
C00201 Firmware-Kompilierdatum
C€00203/1...9 HW-Produkttypen
C00204/1...9 HW-Seriennummern
C00205/1...6 HW-Beschreibungen
C00206/1...6 HW-Herstellungsdaten
C00210/1...6 HW-Version
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Einleitung

Sicherheitstechnik

Einleitung

Mit zunehmender Automatisierung gewinnt der Schutz von Personen vor gefahrbringen-
den Bewegungen immer groRBere Bedeutung. Die Funktionale Sicherheit beschreibt erfor-
derliche MaBnahmen durch elektrische oder elektronische Einrichtungen, um Gefahren
durch Funktionsfehler zu vermindern oder zu beseitigen.

Im normalen Betrieb verhindern Schutzeinrichtungen den menschlichen Zugriff auf Ge-
fahrenstellen. In bestimmten Betriebsarten, z. B. beim Einrichten, miissen sich Personen
auch in Gefahrenbereichen aufhalten. In diesen Situationen muss der Maschinenbediener
durch antriebs- und steuerungsinterne MaBnahmen geschiitzt werden.

Die integrierte Sicherheitstechnik bietet die steuerungs- und antriebsseitigen Vorausset-
zungen zur optimalen Realisierung von Schutzfunktionen. Die Aufwande bei Planung und
Installation sinken. Durch den Einsatz integrierter Sicherheitstechnik steigen Maschinen-
funktionalitat und Verfligbarkeit, im Vergleich zum Einsatz herkémmlicher Sicherheits-
technik.

Integrierte Sicherheitstechnik mit L-force | 8400 protec

Dezentrale Antriebe sind Frequenzumrichter, die gegenuiber Schaltschrankgeraten nicht
lokal montiert sind, sondern im Feld direkt an der Applikation angebracht werden. Durch
diese produktspezifische Eigenschaft ergeben sich hinsichtlich Robustheit und Schutz-
klasse hohe Anforderungen.

Die Antriebsregler 8400 protec sind optional mit integrierter Sicherheitstechnik verfiig-
bar.

"Integrierte Sicherheitstechnik” steht fiir anwendungsbezogene Sicherheitsfunktionen,
die fur den Personenschutz an Maschinen anwendbar sind.

Die Bewegungsfunktionen werden weiterhin vom Antriebsregler ausgefiihrt. Die inte-
grierte Sicherheitstechnik tberwacht die sichere Einhaltung der Grenzwerte und stellen
die sicheren Ein- und Ausgange bereit. Bei Uberschreiten von Grenzwerten leitet die inte-
grierte Sicherheitstechnik direkt im Antriebsregler Steuerfunktionen nach EN 60204-1 fiir
den Fehlerfall ein.

Die Sicherheitsfunktionen sind geeignet fiir Anwendungen nach IEC 61508 bis SIL 3 und
erreichen, je nach Sicherheitsoption, nach EN ISO 13849-1 einen Performance Level (PL) e
und Steuerungskategorie 3 bzw. 4.
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Wichtige Hinweise

11.2 Wichtige Hinweise

BestimmungsgemidRe Verwendung

Die mit Sicherheitstechnik ausgestatteten Antriebsregler der Reihe 8400 protec diirfen
vom Anwender nicht verandert werden. Dies betrifft den unauthorisierten Austausch oder
die Enthahme der Sicherheitstechnik.

A Gefahr!

Lebensgefahr durch unsachgemaRe Installation

Unsachgemale Installation der Sicherheitstechnik kann zu unkontrolliertem

Anlaufen der Antriebe fuihren.

Mogliche Folgen:

» Tod oder schwere Verletzungen

SchutzmaRRnahmen:

» Nur qualifiziertes Personal darf Sicherheitstechnik installieren und in
Betrieb nehmen.

» Alle Steuerungskomponenten (Schalter, Relais, SPS, ...) und der
Schaltschrank missen die Anforderungen der EN 1SO 13849-1 und der
EN ISO 13849-2 erfuillen. Dazu gehoren unter anderem:
— Schalter, Relais mindestens in Schutzart IP54.
— Schaltschrank mindestens in Schutzart IP54.
— Alle weiteren Anforderungen entnehmen Sie der EN ISO 13849-1 und der

EN ISO 13849-2.

» Die Verdrahtung ist geschirmt auszufiihren.

» Alle sicherheitsrelevanten Leitungen aulRerhalb des Schaltschranks
unbedingt geschutzt verlegen, z. B. im Kabelkanal:
— Kurzschliisse und Querschliisse dabei sicher ausschlieBen.
— Weitere MalRnahmen siehe EN ISO 13849-2.

» Bei duBerer Krafteinwirkung auf die Antriebsachsen sind zusatzliche
Bremsen erforderlich. Beachten Sie besonders die Wirkung der Schwerkraft
auf hangende Lasten!

A Gefahr!

Mit der Funktion "Sicher abgeschaltetes Moment” (STO) ist ohne zusatzliche
MaRnahmen kein "Not-Aus” nach EN 60204 moglich. Zwischen Motor und
Antriebsregler gibt es keine galvanische Trennung, keinen Serviceschalter oder
Reparaturschalter!

"Not-Aus” erfordert eine galvanische Trennung, z. B. durch ein zentrales
Netzschiitz!
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Sicherheitstechnik

Ubersicht der Sicherheitsoptionen

Ubersicht der Sicherheitsoptionen

Folgende Sicherheitsfunktionen stehen je nach Gerateausfihrung zur Verfliigung:

Sicherheitsoption 10
Mit der Sicherheitsoption 10 sind folgende Sicherheitsfunktionen nutzbar:

» Sicher abgeschaltetes Moment (STO),
alte Bezeichnung: Sicherer Halt (Safe Standstill)

Die sichere Abschaltung des Antriebs erfolgt bei Anforderung durch:
» direkt angeschlossene aktive Sensoren
» an ein Sicherheitsschaltgerat angeschlossene passive Sensoren

Die Sicherheitsfunktionen sind geeignet fiir Anwendungen nach IEC 61508 bis SIL 3 und
erreichen nach EN ISO 13849-1 einen Performance Level (PL) e und Steuerungskate-
gorie 4.

Sicherheitsoption 20
Mit der Sicherheitsoption 20 sind folgende Sicherheitsfunktionen nutzbar:

» Sicher abgeschaltetes Moment (STO),
alte Bezeichnung: Sicherer Halt (Safe Standstill)

Sicherer Stopp 1 (S51)
Not-Stopp (SSE)
Sicherer Betriebsartenwahlschalter (OMS)

vV v . vY

Sicherer Zustimmtaster (ES)

Die sichere Abschaltung des Antriebs erfolgt durch:

» eine liberlagerte Sicherheits-SPS liber PROFIsafe/PROFINET

» eine lUberlagerte Sicherheits-SPS tiber PROFIsafe/PROFIBUS

Die Funktionen der Sicherheitsoption muss tiber den »Engineer« parametriert werden.

Die Bewegungsfunktionen werden weiterhin vom Antriebsregler ausgefiihrt. Die
integrierte Sicherheitstechnik tberwacht die sichere Einhaltung der Grenzwerte. Bei
Uberschreiten von Grenzwerten leitet die integrierte Sicherheitstechnik direkt im
Antriebsregler Steuerfunktionen nach EN 60204-1 fir den Fehlerfall ein.

Die Sicherheitsfunktionen sind geeignet fir Anwendungen nach IEC 61508 bis SIL 3 und
erreichen nach EN ISO 13849-1 einen Performance Level (PL) e und Steuerungskate-
gorie 3.
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Sicherheitstechnik 11

Ubersicht der Sicherheitsoptionen

Sicherheitsoption 30
Mit der Sicherheitsoption 30 sind folgende Sicherheitsfunktionen nutzbar:

» Sicher abgeschaltetes Moment (STO),
alte Bezeichnung: Sicherer Halt (Safe Standstill)

Sicherer Stopp 1 (551)
Not-Stopp (SSE)
Sicherer Betriebsartenwahlschalter (OMS)

vV vy

» Sicherer Zustimmtaster (ES)

Die sichere Abschaltung des Antriebs erfolgt durch:

» eine Uberlagerte Sicherheits-SPS tiber PROFIsafe/PROFINET

» Uber angeschlossene aktive oder passive Sensoren

Die Funktonen der Sicherheitsoption muss liber den »Engineer« parametriert werden.

Die Bewegungsfunktionen werden weiterhin vom Antriebsregler ausgefuhrt. Die
integrierte Sicherheitstechnik lberwacht die sichere Einhaltung der Grenzwerte. Bei
Uberschreiten von Grenzwerten leitet die integrierte Sicherheitstechnik direkt im
Antriebsregler Steuerfunktionen nach EN 60204-1 fiir den Fehlerfall ein.

Die Sicherheitsfunktionen sind geeignet fiir Anwendungen nach IEC 61508 bis SIL 3 und
erreichen nach EN ISO 13849-1 einen Performance Level (PL) e und Steuerungskate-
gorie 3.

‘ Weiterfiihrende Informationen zur funktionalen Sicherheit enthalten:

» das Handbuch 8400 protec Integrierte Sicherheitstechnik

» das Softwarehandbuch 8400 protec Integrierte Sicherheitstechnik:
Parametrierung & Konfiguration
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ubehor (Ubersicht)
bersicht

ubehor (Ubersicht)

i Hinweis!

i

Abgestimmtes Zubehor fiir L-force Inverter Drives 8400 protec:

>

vV v. v vy

Erganzende Informationen zum Zubehor finden Sie im Katalog zu dieser

Produktreihe.

bersicht

Lenze-Systemleitungen

— Motoranschluss

— Anschluss externer Bremswiderstand
—Inkrementalgeber HTL

Memory Module

USB-Diagnose-Adapter E94AZCUS
— Anschlussleitungen EWLO07x

PC-Systembusadapter EMF2173IBxxx/EMF2177IB
Handterminal EZAEBK2001

Bremswiderstande ERBSxxXRxxxW
24-V-Netzteile EZVxx00-00x

Zubehor EMS

Lenze
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Zubehor (Ubersicht) 12

Systemleitungen
Motorleitung

12.2 Systemleitungen

Fir Lenze-Motoren und Antriebsregler stehen Ihnen eine umfassende Auswahl von
Systemleitungen zur Verfliigung. Umfassende Informationen erhalten Sie im Handbuch
”Systemleitungen und Systemstecker”.

Nachfolgend sind die verfuigbaren Systemleitungen fir Antriebsregler 8400 protec aufge-
fuhrt.

12.21 Motorleitung

EYPxxxxAxxxxM07010, EYPxxxxAxxxxM07Q11,
EYPxxxxAxxxxM080Q10, EYPxxxxAxxxxM08011
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Systemleitungen
Motorleitung

EYPxxxxAxxxxH07Q08, EYPxxxxAxxxxH08Q09
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Zubehor (Ubersicht) 12

Systemleitungen
Inkrementalgeber HTL

Inkrementalgeber HTL
EYFO048AxxxxD01B02
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12 Zubehor (Ubersicht)

Systemleitungen
Anschluss externer Bremswiderstand

12.2.3 Anschluss externer Bremswiderstand

EYRO036AxxxxB01A03

EYR0036A-000002

EYRO052A_000
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Zubehor (Ubersicht) 12

Systemleitungen
Anschluss von Sicherheitssensoren und Aktoren

12.2.4 Anschluss von Sicherheitssensoren und Aktoren

EYFO041AXXXXXXXXXX

sfax1_2
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12 Zubehor (Ubersicht)

Memory Modul
E84AYM10S

123 Memory Modul

Stop!

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladungen
zerstort werden konnen!

Vor Arbeiten am Gerat muss sich das Personal durch geeignete MaBnahmen
von elektrostatischen Aufladungen befreien.

8400DMM1

123.1 E84AYM10S

Name: Memory Modul (fiir Ausfiihrung StateLine/HighLine)
Typbezeichnung: EB4AYM10S (/M = 5 Stiick/VPE)

Steckplatz: MMI

Im Memory Modul werden die Parameter des Antriebsreglers abgelegt.

Das steckbare Memory Modul ermoglicht den schnellen Parametersatztransfer auf einen
baugleichen Antriebsregler. Mogliche Griinde fur einen Parametersatztransfer:

» Vervielfaltigung gleicher Anwendungen in einer Serie von gleichen Antrieben.
» Wiederherstellung einer Anwendung nach einem Geratetausch.

Die erforderlichen Schritte eines Parametersatztransfers sind im Softwarehandbuch
beschrieben.

Zum Ziehen konnen Sie das Memory Modul mit einem geeigneten Schraubendreher an der
oberen oder unteren Kerbe aushebeln. Zum Stecken fiihren Sie das Modul parallel in den
Steckplatz ein und schieben es mit leichtem Druck bis in die Endposition.
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Zubehor (Ubersicht) 12
Memory Modul
E84AYM305S

12.3.2 E84AYM30S

Name: Memory Modul (fiir Ausfiihrung EMS)
Typbezeichnung: EB4AYM30S (/M = 5 Stiick/VPE)
Steckplatz: MMI

Im Memory Modul werden die Parameter des Antriebsreglers abgelegt. Zusatzlich verfiigt
dieses Modul tuber weitere Speicherkapazitat fiir SPS-Programme und Retain-Variablen.

Das steckbare Memory Modul ermoglicht den schnellen Parametersatztransfer auf einen
baugleichen Antriebsregler. Mogliche Griinde fur einen Parametersatztransfer:

» Vervielfaltigung gleicher Anwendungen in einer Serie von gleichen Antrieben.
» Wiederherstellung einer Anwendung nach einem Geratetausch.

Die erforderlichen Schritte eines Parametersatztransfers sind im Softwarehandbuch
beschrieben.

Zum Ziehen konnen Sie das Memory Modul mit einem geeigneten Schraubendreher an der
oberen oder unteren Kerbe aushebeln. Zum Stecken fiihren Sie das Modul parallel in den
Steckplatz ein und schieben es mit leichtem Druck bis in die Endposition.
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Zubehor (Ubersicht)

Handterminal

Handterminal

Mit dem Handterminal X400 kann auf einfache Weise eine lokale Parametrierung und
Diagnose erfolgen. Uber strukturierte Menis und eine Klartextanzeige sind die Daten
schnell erreichbar. Das Handterminal wird an die Diagnoseschnittstelle X70
angeschlossen (hinter der Serviceklappe). Das Handterminal basiert auf dem
Keypad X400, erweitert um eine Handschale und Anschlusskabel.

Name: Handterminal X400
Typbezeichnung: EZAEBK200x
Steckplatz: X70

Merkmale

im robusten Gehduse

zum Einbau in die Schaltschranktiir geeignet
2.5 m Anschlusskabel, wechselbar

Schutzart IP65 bei Schaltschrankeinbau moglich
Menligefiihrte Diagnose und Parametrierung
Hintergrundbeleuchtetes Grafikdisplay zur Darstellung der Informationen
4 Navigationstasten, 2 kontextsensitive Tasten
Einstellbare RUN/STOP-Funktion

hot-plug-fahig

Schutzart IP20

vV VvV vV vy vV vV v Vv Y
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Zubehor (Ubersicht) 12
Infrarot-Fernbedienung (IrRC)

12,5 Infrarot-Fernbedienung (IrRC)

Mit der Infrarot-Fernbedienung LDEZIRRC konnen Sie bis zu 18 Funktionen ausfiihren. Die
Anlagen-spezifischen Funktionen (Tastenbelegung) sind in der Dokumentation zur
Anlage beschrieben.

Umschaltung von Automatikbetrieb auf Infrarot-Handbetrieb

» Taste [ON]driicken
— Displayanzeige: c---

» mit den Zahlentasten [0 ... 9], innerhalb von ca. 8 s, die gewiinschte
Fahrzeugnummer eingeben (z. B. 020)
— Displayanzeige: 020

i Hinweis!
Erfolgt keine Eingabe einer Fahrzeugnummer, so bleibt die Steuerung auf
Automatikbetrieb und fahrt gegebenenfalls weiter!
Durch die Fahrzeugnummer ist gesichert, dass von der Fernbedienung nur die
Steuerung des gewiinschten Fahrzeugs angesprochen wird.
Im Infrarot-Handbetrieb wird die automatische Abstandskontrolle

abgeschaltet. AulRerdem ist es moglich die Steuerung auch bei aktivem Fehler
zur steuern (Ausnahme interne Fehler).

Umschaltung von Infrarot-Handbetrieb auf Automatikbetrieb
Taste [OFF] driicken

i Hinweis!

Der Infrarot-Handbetrieb wird durch Netzschalten nicht zurlickgesetzt.

LDEZIRRC

LDEZIRRCO1

[A] Tastenfeld
Kontroll-LED "Senden”
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12 Zubehor (Ubersicht)

Externe Bremswiderstande

12.6 Externe Bremswiderstiande

Zuordnung Antriebsregler - Bremswiderstand

Antriebsregler externer Bremswiderstand
400V 500 V
E84Dxxxx7514
ERBS180R350WNQNOOO ERBS180R350WNQNOOO

E84Dxxxx1524 - -
E84Dxxxx3024
E84DXXXX4024 ERBS047R400W ERBS047R400W

ERBS047R800W ERBS047R800W
E84DHxxx7524
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Zubehor (Ubersicht) 12
Netzteile

12.7 Netzteile

Zur alternativen externen 24-V-Versorgung der Steuerelektronik stehen externe Netzteile
zur Verfligung.

Vorteile einer externen Versorgung sind die Parametrierung und Diagnose des Antriebs-
reglers bei spannungslosem Netzeingang.

Netz Sekundar
Typ U [V] Iin [A] Upc [V] Inc [A]
EZV1200-000 0.8 5
EZV2400-000 230 12 10
(1/N/PE AC)
EZV4800-000 23 ” 20
EZV1200-001 03 (22.5 ...28.5) 5
EZV2400-001 400 0.6 10
(3/PE AC)
EZV4800-001 1.0 20
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Zubehor (Ubersicht)
Zubehor EMS

Zubehor EMS

LDEZHMTX - Halbwellen-Sendemodul

Interfacemodul fiir die Halbwellenbefehlsvorgabe (Sendemodul) iber eine Steuer-
schiene zwischen der mobilen Steuerung am Fahrzeug und der stationaren Anlage. Der
Anschluss von bis zu 8 Kanalen ist moglich.

LDEZHMRX - Halbwellen-Empfangsmodul

Interfacemodul fir die Halbwellenriickmeldung (Empfangsmodul) iber eine Melde-
schiene zwischen der mobilen Steuerung am Fahrzeug und der stationaren Anlage. Der
Anschluss von bis zu 8 Kanalen ist moglich.

LDEZPW10238Kxx - Powerwave

Kommunikationsmodul mit bis zu 1023 Kommandos zum Datenaustausch zwischen
der stationaren Anlagenzentrale und der mobilen Steuerung am Fahrzeug. Als
Kommunikationsmoglichkeit zur Zentral-SPS stehen PROFIBUS-DP, DeviceNet oder
INTERBUS CU zur Verfligung.

LDEZLDC1Kxx - Schienenbus-Local Datenkonzentrator

Kommunikationsmodul (Master) zum Datenaustausch zwischen der Anlagen-SPS und
dem Bus-Umsetzer auf Schienenbus oder induktive Datenlibertragung. Je nach
Kommunikationsmedium kann ein LDEZLMDC (Schleifleitung-Schienenbus) oder ein
LDEZLMIDAT (induktive Datenlibertragung) -Interface angeschlossen werden.

LDEZLMDC - Schienenbus CAN-Bus Treibermodul

Interfacemodul - CAN-Bus Treiber fiir den Schienenbus, (Umsetzung TTL -> 50 V DC)
zum Anstecken auf den Datenkonzentrator (Master - Bus-Umsetzer) LDEZLDC1KPB,
LDC1KDN. Es dient zum bi-direktionalen Datenaustausch zur mobilen Steuerung.

LDEZIRDS - Infrarot-Datenstation mit Feldbusanbindung

Die Infrarot Datenstation wird zum bidirektionalen Datenaustausch zwischen der
stationaren Anlagen SPS und der mobilen Steuerung am Fahrzeug eingesetzt.

Es konnen fahrzeugspezifische Prozess-, als auch Instandhaltungsdaten libertragen
werden. Kommunikationsmoglichkeit zur Zentral-SPS Uber PROFINET 1/O,
(PROFIBUS DP, EtherNet /IP und DeviceNet auf Anfrage).

LDEZEXIRD - externes Infrarotmodul (Fernbedienungsempfanger mit LED Display)

Das externe Infrarotmodul dient der Anbindung an eine Lenze Steuerung
Serie CCU / ICU mit LDEZDrive PLCC und ist gleichzeitig ein externes Display als auch
ein Infrarotfernbedienungsempfanger. Die Verbindung mit der LDEZDPLCC erfolgt
Uber den Systembus (CAN), daher besteht die Moglichkeit es an beliebigen Stellen am
Fahrzeug zu montieren.
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Konformitatserklarungen

13 Anhang

13.1 Konformitatserklarungen

Lenze

2233986.09
EU-Konformitatserkldrung EU Declaration of Conformity
LENZE SE, Hans-Lenze-Strasse 1, 31855 Aerzen GERMANY

erklart in alleiniger Verantwortung die Ubereinstimmung der

Produkte
Antriebsregler der Baureihen:

declares under sole responsibility compliance of the products

Controllers of the series:

E84Duvwx3024xxyxxz
E84Duvwx7514xxyxxz u=DEFHLPS
E84Duvwx4024xxyxxz v=_B,D,HM,P
E84Duvwx1524xxyxxz w=B,CFG,HJKV
E84Duvwx7524xxyxxz x = 0..9,A..Z
y =B,(CD,S
z=ENR
mit der with the

Niederspannungsrichtlinie Low Voltage Directive

2014/35/EU 2014/35/EU
Applied harmonized standards:

A

g dte har isierte Normen:

EN 61800-5-1:2007 + A1:2017

EMV- Richtlinie
2014/30/EU
Angewandte harmonisierte Normen:

EMC Directive
2014/30/EU
Applied harmonized standards:

EN 61800-3:2004 + A1:2012

EN IEC 61800-3:2018

Okodesignrichtlinie Verordnung ErP Directive Commission Regulation
2009/125/EG 2019/1781 [201.07.2021] 2014/34/EU 2019/1781 [201.07.2021]

Angewandte Normen:

EN 61800-9-2:2017

RoHS Richtline Verordnung
2011/65/EU 2015/863 +2017/2102
Angewandte harmonisierte Normen:

EN IEC 63000:2018

Die Sicherheitshinweise der Betriebanleitung sind zu beachten.

Die aufgefiihrten Produkte sind im Sinne der EMV- Richtlinie
keine eigenstdndig betreibbare Produkte. Die Einhaltung der
Richtlinie setzt den korrekten Einbau der Produkte, die Beachtung
der spezifischen Installationshinweise und der
Produktdokumentation voraus. Dies wurde an bestimmten
Anlagenkonfigurationen nachgewiesen.

Die Produkte sind bestimmt zum Einbau in Maschinen. Die
Inbetriebnahme ist solange untersagt bis festgestellt wurde, dass
die Maschine, in welche diese Produkte eingebaut werden sollen,
den Bestimmungen der o.g. EU-Richtlinie entsprechen.

Applied standards:

RoHS Directive Commission Regulation
2011/65/EU 2015/863 +2017/2103
Applied harmonized standards:

The safety instructions of the manual are to be considered.

According to the EMC directive, the listed devices are not
independently operable products. Compliance of the directive
requires the correct installation of the product, the observance of
specific installation notes and product documentation. This was
tested on specific system configurations.

These products are intended for installation in machines.
Operation is prohibited until it has been determined that the
machines in which these products are to be installed, conforms
to the above mentioned EU Directive.

Dokumentationsverantwortlicher

Ort / Datum

Place / date Responsible for documentation
— {

Aerzen 12.05.2021 /.[/, { - 2@
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Konformitatserklarungen

EU-Konformitatserklarung

Lenze

2251689.07
EU Declaration of Conformity

LENZE SE, Hans-Lenze-Strasse 1, 31855 Aerzen GERMANY

erklart in alleiniger Verantwortung die Ubereinstimmung der
Produkte

declares under sole responsibility compliance of the products

8400 protec
E84DxxxxxxxxxxxJxx (S010)
mit der with the
Maschinenrichtlinie Machinery Directive

2006/42/EG Anhang Vlil und IX
Angewandte harmonisierte Normen:

Sicherer Halt Stopp Kategorie 0 EN 60204-1
Kategorie 4
Performance Level (PL):  EN1SO 13849-1
PL e
EN 61508 1-7
Sicherheitsfunktionen siehe L3 EN 62061
Betriebsanleitung. +AC +Al1 +A2
EN 61800-5-2

EN 61800-5-1 +Al

Konformitatsbewertung
Benannte Stelle
0035
Zertifikate
Giltigkeit

EMV- Richtlinie
2014/30/EU
Angewandte harmonisierte Normen:

2006/42/EC Annex VIl and IX
Applied harmonized standards:

:2018 Stop category 0 Safe torque off
Category 4
:2015 Performance Level (PL):
PLe
:2010
:2005 .
SIL3 For safety functions see manual.
:2010:2013 :2015
12017
:2007 :2017

Conformity assessment

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein

51105 KéIn / Germany

notified body

Certificates 01/205/5146.02/21
Date of expiry 2026-09

EMC Directive

2014/30/EU

Applied harmonized standards:

EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 61800-3:2018

RoHS- Richtline
2011/65/EU
Angewandte harmonisierte Normen:

RoHS Directive
2011/65/EU
Applied harmonized standards:

EN IEC 63000:2018

Die Sicherheitshinweise der Betriebanleitung sind zu beachten.

Die Produkte sind bestimmt zum Einbau in Maschinen. Die
Inbetriebnahme ist solange untersagt bis festgestellt wurde, dass
die Maschine, in welche diese Produkte eingebaut werden sollen,
den Bestimmungen der o.g. EU-Richtlinie entsprechen.

Ort / Datum
Place / date

Aerzen 21.09.2021

The safety instructions of the manual are to be considered.

These products are intended for installation in machines. Operation
is prohibited until it has been determined that the machines in
which these products are to be installed, conforms to the above
mentioned EU Directive.

Dokumentationsverantwortlicher
Responsible for documentation

A %ﬂ(«)e

i.V. T. Wedemeyer

Lenze
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Anhang

Konformitatserklarungen

Lenze

2251690.06

EU Declaration of Conformity

LENZE SE, Hans-Lenze-Strasse 1, 31855 Aerzen GERMANY

erklart in alleiniger Verantwortung die Ubereinstimmung der

Produkte

declares under sole responsibility compliance of the products

8400 protec - E84DxxxxxxxxxxxKxx (S020)

mit der

Maschinenrichtlinie
2006/42/EG Anhang Vil und IX
Angewandte harmonisierte Normen:

Kategorie 3

Performance Level (PL):

PLe

Sicherheitsfunktionen siehe
. i SIL3
Betriebsanleitung.

Konformitatsbewertung

Benannte Stelle
‘ € 0035

Zertifikate

Giiltigkeit

EMV- Richtlinie
2014/30/EU

Angewandte harmonisierte Normen:

RoHS- Richtline
2011/65/EU
Angewandte harmonisierte Normen:

Die Sicherheitshinweise der Betriebanleitung sind zu beachten.

Die Produkte sind bestimmt zum Einbau in Maschinen. Die
Inbetriebnahme ist solange untersagt bis festgestellt wurde, dass
die Maschine, in welche diese Produkte eingebaut werden sollen,
den Bestimmungen der o0.g. EU-Richtlinie entsprechen.

Ort / Datum
Place / date

Aerzen 21.09.2021

EDS84DPS424 DE 6.2

8400 protec - E84DxxxxxxxxxxxLxx (SO30)

with the

Machinery Directive
2006/42/EC Annex VIIl and IX
Applied harmonized standards:

EN 60204-1 :2018
Category 3
ENISO 13849-1 :2015 Performance Level (PL):
PL e
EN 61508 1-7 :2010
EN 62061 12005 SIL3 For safety functions see manual.
+AC +A1 +A2 :2010 :2013 :2015

EN 61800-5-2 12017
EN 61800-5-1 +Al 12007 :2017

Conformity assessment

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein

51105 KéIn / Germany

Certificates 01/205/5146.02/21

Date of expiry 2026-09

notified body

EMC Directive
2014/30/EU
Applied harmonized standards:
EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 61800-3:2018

RoHS Directive

2011/65/EU

Applied harmonized standards:
EN IEC 63000:2018

The safety instructions of the manual are to be considered.

These products are intended for installation in machines. Operation
is prohibited until it has been determined that the machines in which
these products are to be installed, conforms to the above mentioned
EU Directive.

Dok i antwortlicher
Responsible for documentation

AV (,dyw

i.V. T. Wedemeyer
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Anhang

Konformitatserklarungen

Lenze

2460406.00
UK Declaration of Conformity
Manufacturer
LENZE SE, Hans-Lenze-Strasse 1, 31855 Aerzen GERMANY
Authorised representative
LENZE Ltd., 6, Abbey Court Fraser Road Priory, Business Park, MK44 3WH Bedford
declares under sole responsibility compliance of the products
8400 protec
E84DxxxxxxxxxxxJxx (S010)
with the
The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.1. 2008 No. 1597
Applied designated standards:
Safe torque off EN 60204-1 12018
Category 4
EN ISO 13849-1 12015 Pperformance Level:
PLe
For safety functions see manual. EN 61508 1-7 12010
. _— EN 62061 :2005 SiL3
A +AC +A1 +A2 :2010 :2013 :2015
. EN 61800-5-2 12007 +2017
EN 61800-5-1+ A1  :2007 :2017
Conformity assessment
TUV Rheinland UK Ltd
Approved Body 101.1 Stratford Road
Solihull, B90 4BN
C n Approved Body No. 2571
Certificates 01/205U/5146.00/22
Date of expiry 2026-09
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 S.1. 2016 No. 1091

Applied designated standards:
EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN IEC 61800-3:2018

The Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations 2021

Applied designated standards:
EN 61800-9-2:2017

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012
S.1. 2012 No. 3032
Applied designated standards:
EN IEC 63000:2018
The safety instructions of the manual are to be considered.

These products are intended for installation in machines. Operation is prohibited until it has been determined that the machines in which
these products are to be installed, conforms to the above mentioned Regulations.

Place / date Chiéf,Techno ogy Officer Responsible for documentation
/ )
Aerzen 09.05.2022 / A V %’ MZW
Dipl.-Ing. Frank Maier i.V. Torsten Wedemeyer

Lenze
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Anhang 13

Konformitatserklarungen

Lenze

2460409.00
UK Declaration of Conformity
Manufacturer
LENZE SE, Hans-Lenze-Strasse 1, 31855 Aerzen GERMANY
Authorised representative
LENZE Ltd., 6, Abbey Court Fraser Road Priory, Business Park, MK44 3WH Bedford
declares under sole responsibility compliance of the products
8400 protec - E84DxxxxxxxxxxxKxx (S020)
8400 protec - E84DxxxxxxxxxxxLxx (SO30)
with the
The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.1. 2008 No. 1597
Applied designated standards:
Safe torque off EN 60204-1 12018
Category 3
EN ISO 13849-1 :2015 Performance Level:
PLe
For safety functions see manual. EN 61508 1-7 12010
EN 62061 :2005 Sis
c +AC +Al +A2 :2010 :2013 :2015
| EN 61800-5-2 :2007 + 2017
EN 61800-5-1 + A1 :2007 :2017
Conformity assessment
TUV Rheinland UK Ltd
Approved Body 10?1 Stratford Road
Solihull, B90 4BN
C n Approved Body No. 2571
Certificates 01/205U/5146.00/22
Date of expiry 2026-09
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 S.1. 2016 No. 1091

Applied designated standards:
EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN IEC 61800-3:2018

The Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations 2021

Applied designated standards:
EN 61800-9-2:2017
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012
S.1. 2012 No. 3032
Applied designated standards:
EN IEC 63000:2018
The safety instructions of the manual are to be considered.

These products are intended for installation in machines. Opération is prohibited until it has been determined that the machines in which
these products are to be installed, conforms to the above mentioned Regulations.
7

Place / date ﬁief‘Téchn logy Officer Responsible for documentation

/l, N . J
Aerzen 09.05.2022 - ALJ AV y {4
Ing. Frank Mdier

Dipl. a i.V. Torsten Wedemeyer
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13.2

VERORDNUNG (EU) 2019/1781

Frequenzumrichter 8400 protec

Okodesign-Richtlinie

Produktinformationen gemals VERORDNUNG (EU) 2019/1781 (ANHANG |, Abschnitt 4)

Leistungsverluste
0; 25 £l % 3.6 1.8 1.5 1.4 0.7
0; 50 fil % 3.8 2.0 1.6 1.5 0.9
0; 100 fil % 4.2 2.3 2.0 1.9 1.2
50; 25 il % 3.7 1.8 1.5 1.4 0.8
50; 50 il % 3.8 2.0 1.7 1.6 0.9
50; 100 il % 42 24 2.1 2.0 1.4
90; 50 £l % 3.9 2.1 1.7 1.6 1.0
90; 100 il % 43 25 2.2 21 1.5
Im Bereitschaftszustand % 1.6 0.8 0.5 0.4 0.2

Effizienzniveau IE2 IE2 IE2 IE2 IE2

Herstellername Lenze SE - Hans-Lenze-Str. 1 - 31855 Aerzen - GERMANY

Handelsregisternummer Hannover HRB 204803

Modellkennung des Produkts E84Dooon7514 E84Dooon1524 E84Doono3024 E84Doono4024 E84Doono7524

Ausgangsscheinleistung kVA 1.5 24 4.6 5.9 10

Indikative Nennausgangsleistung des Motors kw 0.75 1.5 3 4 7.5

Nennausgangsstrom A 24 3.9 7.3 9.5 16

Maximale Betriebstemperatur °C 45

Nenneingangsfrequenz Hz 50

Nenneingangsspannung \ 400

Schaltfrequenz kHz 4

Nennausgangsscheinleistung kVA 1.71 ‘ 33 5.85 7.38 14.4

o Platzhalter flir Produktvarianten

Betriebspunkt (f; 1)
Leistungsverluste

f = relative Motorstanderfrequenz; | = relativer Drehmoment erzeugender Strom
Die Leistungsverluste in den Betriebspunkten (f; ) und im Bereitschaftszustand beziehen sich auf die Nennausgangsscheinleistung.
Die Leistungsverluste fir Optionen (z. B. fir Diagnose) und fiir Zubehér (z. B. Netzdrosseln) finden Sie in der weiterfiihrenden Produktdokumentation im Internet.

31UlIYd1Y-uBISSpoQ
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Anhang 13

Gesamtindex

13.3 Gesamtindex
7-Segmentanzeige, 167 C

CAN on board, 102
A

CAN-Schnittstelle, 29
Allgemeine Daten, 40
X CANopen, 102, 139
Analog-Eingang, 93
L CANopen Master PLC, 139
Analoge Eingédnge, 66

Anforderungen, Motorleitung, 43 D

Anschluss, Sicherheitssensoren und Aktoren, 183

Definition der verwendeten Hinweise, 13
Anschlussbedingungen, 42
Definitionen, Begriffe, 10

- Motor, 42

- Netz, 42 Diagnose, 92, 128, 161
Anschliisse, 59 Digitale Ausgdnge, 65, 96, 130
Antriebsverhalten, Einfluss der Motorleitungsldnge, 77, Digitale Eingdnge, 64, 96, 130
110 - Stateline C, Anschluss eines HTL-Inkrementalgebers, 97,
Anzeige 132

- 7-Segment, 167 Doppelte Isolierung, 10

- Betriebszustand, 161

Anzeigefunktionen, 161 E

Aufstellhéhe, 42 Einbaufreiraum, 72
Ausgangsleistung, 48, 51 Einbaufreirdume, 42

Automatikanzeige, 167 Einbaulage, 42

Einbauort, 42

B

Einsatzbedingungen, 42
Basisisolierung, 10

- Umgebungsbedingungen
Begriffe klimatisch, 42
mechanisch, 42

- Antrieb, 10

- Antriebsregler, 10 Einschalten, vor dem ersten Einschalten priifen, 141
- Definitionen, 10 Elektrische Installation

BestimmungsgemaBe Verwendung, 175 - EMS, 106

Betrieb, Uberstrom, 56 - Highline/Stateline, 73

Betriebsisolierung, 10 EMS, 25, 28, 45, 60, 64, 65, 67

- Erweiterungen, 30, 163
- Netzanschluss-Konzepte, 36
- Schnittstellen, 67

EMV, Hilfe bei Stérungen, 85, 118

Betriebszustand, Anzeige, 161

Bremsbetrieb, 150

- Anhalten des Hochlaufgebers, 151
- Gleichstrombremse DCB, 150

- mit externem Bremswiderstand, 153 EN 61000-3-2, 43
- mit internem Bremswiderstand, 153 Energiebus, 34

- ohne Bremswiderstand, 150

- Umrichter-Motorbremse, 151 Entsorgung, 16

Bremsen, 150 Erweiterungen, EMS, 30, 163

Bremswiderstand
- Auswahl, 154 F
- Verdrahtung, 155 Federkraftbremse, 10
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Gesamtindex

Fernbedienung
- IRRC, 66
- IrRC, 30

G
Gerateschutz, 20, 74, 107, 184
Gesamtindex, 197

Giiltigkeit, Dokumentation, 8

H

Halbwellensystem, Technische Daten, 45

Haltebremse, 10
Handbetrieb-Anzeige, 167
Handterminal, 186

Hinweise, Definiton, 13

I
Identfikation, 22

Inbetriebnahme, 140
- vor dem ersten Eeinschalten, 141

Inbetriebnahmeschritte, 146, 148

Infrarot
- Fernbedienug, 30
- Schnittstelle, 31

Infrarot-Fernbedienung (IrRC), 187

Installation, elektrische
- EMS, 106
- HighLine/StateLine, 73

Installation, mechanische, 70
Integrierte Anzeige, 167
IrDA, 31

IRRC, 66

IrRC, 30

K

Konfiguration, Anzeigefunktionen, 161

Konzepte, Netzanschluss, 32

L
LED-Anzeige, 161
LEDs, Sicherheitstechnik, 164

Leitung, fiir den Motoranschluss, 81, 114, 179

198

Leitungen

- fiir Steueranschliisse, 82, 115
- Querschnitt, 50, 53

- Sicherung, 50, 53

Leuchtdioden, 161

M

Mechanische Installation, 70
Meldungsanzeige, 168

Memory Modul, 184
- EB4AYM10S, 184
- EB4AYM30S, 185

Motorhaltebremse, 10
Motorleistung, typisch, 48, 51

Motorleitung, 81, 114, 179
- Anforderungen, 43

- Einfluss der Lange, 77, 110
- Kapazitatsbelag, 43

- Lange, 42

- Schiitze in der, 20
Motorschutz, 20

Motorseite, Schalten auf der, 20

N

Netzanschluss-Konzept
- DECA-Bus, 38

- Halbwelle (codiert), 36
- Induktiv, 39

- Power wave, 37

Netzanschluss-Konzepte, EMS, 36
Netzanschuss, Konzepte, 32
Netzstrom, 48, 51

Netzsystem, 42

o)

Oberschwingungsstrome, Begrenzung nach EN 61000-3-2,

43

P

Personenschutz, 20

Produktbeschreibung, 21

R

Rechtliche Bestimmungen, 175
Restgefahren, 20
RS422 PLC, 135, 137

Lenze
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RS485 PLC, 135, 136

S
Schalten auf der Motorseite, 20

Schnellinbetriebnahme
- mit Keypadsteuerung, 146
- mit Klemmensteuerung, 148

Schnittstelle
- CAN, 29
- IrDA, 31

Schnittstellen, EMS, 67

Schutzart, 41

Schiitze, in der Motorleitung, 20
SchutzmaBnahmen, 41
Sicherheit, Sicherheitstechnik, 174

Sicherheitshinweise, 14

- Definition, 13

- Gestaltung, 13

Sicherheitssensoren und Aktoren, Anschluss, 183
Sicherheitstechnik, 174

- Sicherheitsoption 10, 176

- Sicherheitsoption 20, 176

- Sicherheitsoption 30, 177

- Sicherheitsoptionen, Ubersicht, 176

Sicherungen, 50, 53
- Betrieb mit Bemessungsleistung, 400 V (UL), 50, 53

Steueranschliisse, 64, 92, 128

Steuerleitungen, 82, 115

Steuerspannung, 61

Storaussendung, 43

Storfestigkeit, 43

Storungen, EMV-Storungen beseitigen, 85, 118
Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI), 66, 99, 134

T

Technische Daten, 40

- Allgemeine Daten, 40

- Einsatzbedingungen, 42
- IRDA, 67

- IRRC, 66

EDS84DPS424 DE 6.2
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Typenschild, 22
Typenschliissel, finden, 22

U
Uberdrehzahlen, 20

Ubersicht

- Anschliisse, 59
- Grundgerate, 27
- Zubehér, 178

Umgebungsbedingungen
- klimatisch, 42
- mechanisch, 42

\'

Verdrahtung, Bremswiderstand, 155
Verschmutzung, 42

Versorgungsspannung
- 24V extern, 62
- 24V intern, 61

Verstarkte Isolierung, 10

Verwendung, bestimmungsgemiRe, 175

w

Wippschalter, 143

X

X34, 67
X45, 64
X46, 64
X47, 64
X48, 64
X81, 67
X82, 67

Z

Zubehor, 178
- externer Bremswiderstand, 153
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