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Klima- und Umwelttechnik
Leistungsbereich 0,37 - 110 kW

geeignet fiir Betrieb an IT-Netzen
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Diese Anleitung ist gultig fir Antriebsregler 82XX ab dem Geratestand

33.822X- E- Ox.  3x. -V120 (8221 - 8227)
33.824X- E- X 3x -V120 (8241 - 8246)
Gerétetyp
Bauform:
B = Baugruppe
C = Cold Plate
E = Einbaugerat IP20

Hardwarestand und Index

Softwarestand und Index

Variante

Erlduterung

Die Antriebsregler 822X-V120 und 824X-V120 sind Gerétevarianten, die fur den Einsatz an IT-
Netzen oder an Netzen mit geerdetem AuBenleiter ausgelegt sind.

Hinweis:

Einige Kapitel dieser Betriebsanleitung sind durch Markierungen (l) gekennzeichnet (siehe auch Inhalts-
verzeichnis).

In allen markierten Kapiteln sind Abweichungen von der Betriebsanleitung Frequenzumrichter Reihe

822X/824X-Klima enthalten, die den Einsatz an IT-Netzen oder an Netzen mit geerdetem AuB3enleiter be-
ricksichtigen.

© 2002 Lenze Drive Systems GmbH

Ohne besondere schriftliche Genehmigung von Lenze Drive Systems GmbH darf kein Teil dieser Dokumentation vervielfaltigt oder Dritten zuganglich gemacht
werden.

Wir haben alle Angaben in dieser Dokumentation mit gréBter Sorgfalt zusammengestellt und auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Soft-
ware gepriift. Trotzdem kdnnen wir Abweichungen nicht ganz ausschlieBen. Wir tibernehmen keine juristische Verantwortung oder Haftung fiir Schaden,
die dadurch eventuell entstehen. Notwendige Korrekturen werden wir in die nachfolgenden Auflagen einarbeiten.

Stand 2.0 12/02
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1.1

1.1.1

1.2

Lenze

Vorwort und Allgemeines

Vorwort und Allgemeines

Uber diese Betriebsanleitung

¢ Die vorliegende Betriebsanleitung hilft lInnen beim Anschluf3 und der Inbetriebnahme der
Frequenzumrichter 82XX. Sie enthalt Sicherheitshinweise, die Sie beachten missen.

e Alle Personen, die an und mit den Frequenzumrichtern 82XX arbeiten, mussen bei ihren
Arbeiten die Betriebsanleitung verfligbar haben und die fur sie relevanten Angaben und

Hinweise beachten.

¢ Die Betriebsanleitung muf3 stets komplett und in einwandfrei lesbarem Zustand sein.

Verwendete Begriffe

Begriff Im folgenden Text verwendet fiir

82XX Beliebigen Frequenzumrichter aus den Reihen 8210, 8220, 8240

Antriebsregler Frequenzumrichter 82XX

Antriebssystem Antriebssysteme mit Frequenzumrichtern 82XX und anderen Lenze-Antriebskomponenten
Lieferumfang

Lieferumfang Wichtig

e 1 Antriebsregler 82XX
o 1 Betriebsanleitung

e 1 Beipack (Kleinteile fiir die mechanische und
elektrische Installation)

Uberpriifen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort, ob der Lieferumfang mit den Waren-
begleitpapieren tbereinstimmt. Fiir nachtréglich reklamierte Mangel tibernimmt Lenze
keine Gewahrleistung.

Reklamieren Sie

e erkennbare Transportschiden sofort beim Anlieferer.

e erkennbare Méngel/Unvollstandigkeit sofort bei der zustindigen Lenze-Vertretung.

BA8220-V120 DE 2.0 1-1
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1.3

Vorwort und Allgemeines

mRechtliche Bestimmungen

Kennzeichnung

Typenschild

GE-Kennzeichnung Hersteller

Lenze Antriebsregler sind eindeutig durch
den Inhalt des Typenschilds gekennzeichnet.

Konform zur EG-Richtlinie
”Niederspannung”

Lenze Drive Systems GmbH
Postfach 10 13 52
D-31763 Hameln

Bestimmungs-
geméBe Verwen-
dung

Frequenzumrichter 82XX

Antriebssysteme mit Frequenzumrichtern 82XX

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

nur unter den in dieser Anleitung vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.

sind Komponenten

— zur Steuerung und Regelung von drehzahlverénderbaren Antrieben mit Asynchron-Normmotoren, Reluktanzmotoren, PM-Synchronmo-
toren mit asynchronem Dampferkafig.

—zum Einbau in eine Maschine.

—zum Zusammenbau mit anderen Komponenten zu einer Maschine.

sind elektrische Betriebsmittel zum Einbau in Schaltschrénke oder &hnliche abgeschlossene Betriebsraume.

erfilllen die Schutzanforderungen der EG-Richtlinie ”Niederspannung”.

sind keine Maschinen im Sinne der EG-Richtlinie Maschinen.

sind keine Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlieBlich fiir die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung bestimmt.

entsprechen der EG-Richtlinie "Elektromagnetische Vertréaglichkeit”, wenn sie nach den Vorgaben des CE-typischen Antriebssystems
installiert werden.

sind einsetzbar

—an offentlichen und nichtéffentlichen Netzen.

—im Industriebereich und im Wohn- und Geschéftsbereich.

Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

Haftung

e Die Angaben in dieser Anleitung beschreiben die Eigenschaften der Produkte, ohne diese zuzusichern.
e Es wird keine Haftung ibernommen fiir Schaden und Betriebsstorungen, die entstehen durch:

Die in dieser Anleitung angegebenen Informationen, Daten und Hinweise waren zum Zeitpunkt der Drucklegung auf dem neuesten Stand.
Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Anleitung konnen keine Anspriiche auf Anderung bereits gelieferter An-
triebsregler geltend gemacht werden.

Die in dieser Anleitung dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schaltungsausschnitte sind Vorschlige, deren Ubertragbarkeit
auf die jeweilige Anwendung Uberpriift werden muB. Fir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschldge ibernimmt
Lenze keine Gewéhr.

— MiBachten der Betriebsanleitung

— Eigenmachtige Verénderungen am Antriebsregler

— Bedienungsfehler

— UnsachgemaBes Arbeiten an und mit dem Antriebsregler

Gewdhrleistung

Gewdhrleistungsbedingungen: Siehe Verkaufs- und Lieferbedingungen der Lenze Drive Systems GmbH.
Gewdhrleistungsanspriiche sofort nach Feststellen des Mangels oder Fehlers bei Lenze anmelden.
Die Gewdhrleistung erlischt in allen Féllen, in denen auch keine Haftungsanspriiche geltend gemacht werden konnen.

Entsorgung Material recyceln entsorgen
Metall ° -
Kunststoff ° -
bestiickte Leiterplatten - °
1-2 BA8220-V120 DE 2.0 Lenze
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2 Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

2.1 Sicherheits- und Anwendungshinweise fur
Lenze-Antriebsstromrichter

(geman: Niederspannungstrichtlinie 73/23/EWG)

1. Aligemein

Wahrend des Betriebes kdnnen Antriebsstromrichter ihrer Schutzart
entsprechend spannungsfiihrende, blanke, gegebenenfalls auch
bewegliche oder rotierende Teile, sowie heiBe Oberflaichen haben.
Bei unzuldssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, bei un-
sachgeméaBem Einsatz, bei falscher Installation oder Bedienung,
besteht die Gefahr von schweren Personen- oder Sachschiden.
Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation und Inbetriebnahme
sowie zur Instandhaltung sind von qualifiziertem Fachpersonal aus-
zufiihren (IEC 60364 bzw. CENELEC HD384 oder VDE 0100 und
IEC-Reprort 664 oder VDE 0110 und nationale Unfallverhitungsvor-
schriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsétzlichen Sicher-
heitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung, Montage, Inbe-
triebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut sind und ber die
ihrer Tétigkeit entsprechenden Qualifikationen verfiigen.

2. BestimmungsgeméBe Verwendung

Antriebsstromrichter sind Komponenten, die zum Einbau in elektri-
sche Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der Antriebsstrom-
richter (d.h. die Aufnahme des bestimmungsgeméBen Betriebes)
solange untersagt, bis festgestellt wurde, daB die Maschine den
Bestimmungen der EG-Richtlinie 98/37/EG (Maschinenrichtlinie)
entspricht; EN 60204 (VDE 0113) ist zu beachten.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungsgeméBen
Betriebes) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie (89/336/EWG)
erlaubt.

Die Antriebsstromrichter erfiillen die Anforderungen der Niederspan-
nungsrichtlinie 73/23/EWG. Die harmonisierten Normen der Reihe
EN 50178 (VDE 0160) in Verbindung mit EN 60439-1

(VDE 0660-500) und EN 60146 (VDE 0558) werden fiir die Antriebs-
stromrichter angewendet.

Die technischen Daten sowie die Angaben zu AnschluBbedingungen
sind dem Leistungsschild und der Dokumentation zu entnehmen und
unbedingt einzuhalten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fiir Transport, Lagerung und sachgeméaBe Handhabung
sind zu beachten.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend EN 50178 (VDE 0160)
einzuhalten.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!

4. Aufstellung

Die Aufstellung und Kiihlung der Gerate muB entsprechend den
Vorschriften der zugehdrigen Dokumentation erfolgen.

Die Antriebsstromrichter sind vor unzuldssiger Beanspruchung zu
schiitzen. Inshesondere diirfen bei Transport und Handhabung keine
Bauelemente verbogen und/oder Isolationsabsténde veréndert
werden. Die Beriihrung elektronischer Bauelemente und Kontakte ist
zu vermeiden.

Antriebsstromrichter enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauele-
mente, die leicht durch unsachgeméBe Behandlung beschadigt
werden konnen. Elektrische Komponenten dirfen nicht mechanisch
beschadigt oder zerstort werden (unter Umstianden Gesundheitsge-
fahrdung?).

5. Elektrischer AnschluB

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Antriebsstromrichtern
sind die geltenden nationalen Unfallverhiitungsvorschriften (z. B. VBG
4) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschldgigen Vorschriften
durchzufiihren (z.B. Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzlei-
teranbindung). Dariiberhinausgehende Hinweise sind in der Doku-
mentation enthalten.

Hinweise fiir die EMV-gerechte Installation - wie Schirmung, Erdung,
Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen - befinden sich
in der Dokumentation der Antriebsstromrichter. Diese Hinweise sind
auch bei CE-gekennzeichneten Antriebsstromrichtern stets zu be-
achten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten
Grenzwerte liegt in der Verantwortung des Herstellers der Anlage
oder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Antriebsstromrichter eingebaut sind, miissen ggf. mit
zusétzlichen Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen geméaB den
jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen, z.B. Gesetz (iber techni-
sche Arbeitsmittel, Unfallverhitungsvorschriften usw. ausgeriistet
werden. Veranderungen der Antriebsstromrichter mit der Bediensoft-
ware sind gestattet.

Nach dem Trennen der Antriebsstromrichter von der Versorgungs-
spannung diirfen spannungsfiihnrende Geréteteile und Leistungsan-
schliisse wegen moglicherweise aufgeladener Kondensatoren nicht
sofort berihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden Hinweisschil-
der auf dem Antriebsstromrichter zu beachten.

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiiren geschlos-
sen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung

Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten.

Beachten Sie auch die produktspezifischen Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser Anleitung!

Lenze

BA8220-V120 DE 2.0
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2.2

2.3

2-2

Sicherheitshinweise

Gestaltung der Sicherheitshinweise

e Alle Sicherheitshinweise sind einheitlich aufgebaut:
— Das Piktogramm kennzeichnet die Art der Gefahr.
— Das Signalwort kennzeichnet die Schwere der Gefahr.
— Der Hinweistext beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie die Gefahr vermieden werden

kann.

Signalwort
Hinweistext

verwendete Piktogramme

Signalworter

Warnung vor Per-
sonenschéiden

Warnung vor gefahr-
licher elektrischer
Spannung

Gefahr!

Warnt vor unmittelbar drohender Gefahr.
Folgen bei MiBachtung:
Tod oder schwerste Verletzungen.

i\
A

Warnung vor einer
allgemeinen Gefahr

Warnung!

Warnt vor einer mdglichen, sehr geféhrlichen Situation.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
Tod oder schwerste Verletzungen.

Vorsicht!

Warnt vor einer mdglichen, gefahrlichen Situation.
Magliche Folgen bei MiBachtung:
leichte oder geringfiigige Verletzungen.

Warnung vor
Sachschéden

Stop!

Warnt vor moglichen Sachschéden.

Magliche Folgen bei MiBachtung:

Beschédigung des Antriebsreglers/Antriebssystems oder seiner Um-
gebung.

Sonstige Hinweise

Tip!

Kennzeichnet einen allgemeinen, nitzlichen Tip.
Wenn Sie ihn befolgen, erleichtern Sie sich die Handhabung des An-
triebsreglers/Antriebssystems.

Restgefahren

Personenschutz

Nach Netzabschalten filhren die Leistungsklemmen U, V, W und +Ug, -Ug noch mindestens 3 Minuten lang geféhrliche

Spannungen.

o (berpriifen Sie vor Arbeiten am Antriebsregler, ob alle Leistungsklemmen spannungslos sind.

Geréteschutz Zyklisches Ein- und Ausschalten der Versorgungsspannung des Antriebsreglers an L1, L2, L3 oder +Ug, +Ug kann die
Eingangsstrombegrenzung iiberlasten:
e Mindestens 3 Minuten zwischen Ausschalten und Wiedereinschalten warten.

Uberdrehzahlen Mit Antriebssystemen kénnen gefahrliche Uberdrehzahlen erreicht werden (z. B. Einstellung hoher Drehfeldfrequenzen bei

daflir ungeeigneten Motoren und Maschinen):
o Die Antriebsregler bieten keinen Schutz gegen solche Betriebsbedingungen. Setzen Sie hierfiir zusatzliche Komponen-

ten ein.
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3 Technische Daten
3.1 mAllgemeine Daten/Einsatzbedingungen
Bereich Werte
Riittelfestigkeit Germanischer Lloyd, allgemeine Bedingungen
Feuchteklasse Feuchteklasse F ohne Betauung (mittlere relative Feuchte 85 %)
zuléssige Temperaturbereiche bei Transport des Antriebsreglers -25°C...+70 °C
bei Lagerung des Antriebsreglers -25 °C...+60 °C
bei Betrieb des Antriebsreglers 0°C...+40 °C ohne Leistungsreduzierung
+40 °C...+50 °C mit Leistungsreduzierung
zuldssige Aufstellungshohe h h < 1000 m (NN ohne Leistungsreduzierung
1000 m GNN < h < 4000 m (NN mit Leistungsreduzierung
Verschmutzungsgrad VDE 0110 Teil 2 Verschmutzungsgrad 2
Storaussendung Grenzwerte fiir Stéraussendung sind fiir Anwendungen an isolierten Netzen nach EN 61800-3 nicht festgelegt.
Storfestigkeit Eingehaltene Grenzwerte mit Netzfilter
Anforderungen nach EN 50082-2, EN 61800-3
Anforderungen Norm Schérfegrade
ESD EN61000-4-2 3, d.h. 8 kV bei Luftentladung,
6 KV bei Kontaktentladung
HF-Einstrahlung (Geh&use) EN61000-4-3 3, d.h. 10 V/m; 27...1000 MHz
Burst EN61000-4-4 3/4, d.h. 2 kV/5 kHz
Surge IEC 1000-4-5 3, d.h. 1,2/50 us,
(StoBspannung auf Netzleitung) 1 kV Phase-Phase,
2 kV Phase-PE
Isolationsfestigkeit Uberspannungskategorie Ill nach VDE 0110
Verpackung nach DIN 4180 Typen 824X Staubverpackung
Typen 822X Transportverpackung
Schutzart IP20
NEMA 1: Beriihrschutz
IP 41 auf Kiihlkdrperseite bei thermischer Separierung in DurchstoBtechnik
Approbationen CE: Niederspannungsrichtlinie

Lenze BA8220-V120 DE 2.0 3-1
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im Technische Daten
3.2 Bemessungsdaten (Betrieb mit 120 % Uberlast)
3.2.1 Betriebsbedingungen

e Anwendungen:
— Pumpen mit quadratischer Kennlinie und Lifter

e Betrieb nur erlaubt
— mit NetZzfilter oder Netzdrossel.
— an Netzspannung 3 AC / 400 V/ 50 Hz/60 Hz.

e Netzseitige Zubehérkomponenten fir den héheren Netztrom auslegen:
— Sicherungen und Leitungsquerschnitte siehe Kap. 3.4.1.
— Daten der anderen Komponenten siehe ”Zubehér”.

e Automatische Schaltfrequenzabsenkung auf 4 kHz bei Uberschreiten des jeweils
angegebenen Ausgangsstromwertes.

3-2 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze
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Technische Daten

3.2.2 Typen 8221 bis 8224
120 % Uberlast Typ 8221 8222 82239 8224
Best.-Nr. EVF8221-EV120 | EVF8222-EV120 | EVF8223-EV120 | EVF8224-EV120
Netzspannung Uy [V] 320V -0%=<Uy<440V + 0%; 45Hz - 0 % ... 65 Hz + 0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V-0% < Ug < 620V + 0%
Netzstrom mit Netzfilter/Netzdrossel Inetz [A] 39.0 50.0 60.0 97.0
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC / 400 V / 50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [KW] 22 30 375 55
bei 4 kHz/8 kHz* Py [hp] 30 40 50 74
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 29.8 39.5 46.4 74.8
bei 4 kHz/8 kHz* Sng [KVA] 222 326 416 61.7
Ausgangsleistung +Ug, -Ug 1 Ppc (kW] 10.2 4.0 0 5.1
Aus- 4 kHz* Ing [A] 43 56 66 100
gangs- 18 khz* Ing [A] 32 47 59 89
strom
12 kHz* In12 [A] 27 40 50 62
16 kHz* In1g [A] 24 35 44 54
gerduschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 32 47 59 89
geréuschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 29 43 4759 59 5)
gerduschoptimiert 12 kHz* In12 [A] 25 37 44 54
gerduschoptimiert 16 kHz* In1e [A] 21 30 35 46
Max. Aus- |4 kHz* INmaxa [A] 48 70,5 89 134
gfrg%ffur 8 kHz* Inmaxs [A] 48 70.5 89 134
60s 2 12 kHz* INmax12 [A] 40 59 75 92
16 kHz* INmax16 [Al 36 53 66 81
geréuschoptimiert 4 kHz* INmaxa [A] 48 70.5 89 134
gerauschoptimiert 8 kHz* Inmaxs [A] 43 64 709 889
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [Al 38 56 66 81
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [Al 31 46 53 69
Motorspannung 3) Un V] 0-3 X Upetz/ OHz ... 50Hz, wahlweise bis 480Hz
Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 640 810 810 1350
Leistungsreduzierung [%/K] 40 °C < Ty < 50 °C: 2.5%/K
[%/m] 1000 m NN < h =< 4000 m {iNN: 5%/1000m
Drehfeld- | Aufldsung absolut 0.02 Hz
frequenz | gigitale Sollwertvorgabe Genauigkeit +0.05 Hz
analoge Sollwertvorgabe Linearitat +0.5 % (max. ausgewdhiter Signalpegel: 5 V oder 10 V)
Temperaturgang 0...40°C: +0.4 %
Offset +0%
Gewicht m [kq] 15 | 15 15 | 33,5

Lenze

Bei Betrieb eines leistungsangepaBten Motors zusétzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
Die Stréme gelten fiir ein periodisches Lastwechselspiel mit 1 Minute Uberstromdauer mit dem hier genannten Strom und 2 Minuten

Grundlastdauer mit 75% Iyy .

Mit Netzdrossel/-filter: max. Ausgangsspannung = ca. 96 % der Netzspannung

Max. zuldssige Betriebs-Umgebungstemperatur +35 °C

nur mit C144 = -1- betreiben (automatische Schaltfrequenzabsenkung bei Oimax = -5 °C). Stellen Sie sicher, daB die Strome nicht

liberschritten werden.
Schaltfrequenz des Wechselrichters
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Technische Daten

3.2.3 Typen 8225 bis 8227
120 % Uberlast Typ 82259 8226 82279
Best.-Nr. EVF8225-EV120 EVF8226-EV120 EVF8227-EV120
Netzspannung Uy V] 320V-0% < Uy < 440V + 0% ;
45Hz-0% ... 65 Hz + 0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V - 0% < Ug < 620V + 0%
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel Inetz [A] 119 144 185
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC/ 400V /50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [kW] 75 90 110
bei 4 kHz/8 kHz* Py [hp] 100 120 148
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 91.5 110 142
bei 4 kHz/8 kHz* Sng [KVA] 76.2 103.9 124.7
Ausgangsleistung +Ug, -Ug 1 Ppc [kW] 0 28.1 40.8
Ausgangsstrom |4 kHz* Ing [A] 135 159 205
8 kHz* Ing [A] 110 150 171
12 kHz* IN12 [A] 88 120 126
16 kHz* In1g [A] 77 105 108
geréuschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 110 150 1599
geréuschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 765 925) 1009
gerduschoptimiert 12 kHz* Int2 [A] 66 82 90
gerduschoptimiert 16 kHz* In1s [A] 60 67 72
Max. Ausgangs- |4 kHz* INmaxa [A] 165 225 270
strom fiir 605 2) g piz+ maxs [A] 165 225 221
12 kHz* INmax12 [A] 114 156 164
16 kHz* INmax16 [Al 100 136 140
gerauschoptimiert 4 kHz* Inmaxa [A] 165 225 2385
gerauschoptimiert 8 kHz* Inmaxg [A] 1149 1389 1509
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [A] 85 107 17
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [A] 78 87 94
Motorspannung 3) Un M 0 - 3 X Upet; /0Hz ... 50Hz, wahlweise bis 480Hz
Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 1470 2100 2400
Leistungsreduzierung [%/K] 40 °C < Ty < 50 °C: 2.5%/K
[%/m] 1000 m NN < h =< 4000 m {iNN: 5%/1000m
Drehfeldfre- Auflésung absolut 0.02 Hz
Quenz digitale Sollwertvorgabe Genauigkeit +0.05 Hz
analoge Sollwertvorgabe Linearitat +0.5 % (max. ausgewdhiter Signalpegel: 5 V oder 10 V)
Temperaturgang 0...40°C: +0.4 %
Offset +0%
Gewicht m [kg] 36.5 | 59 59

3-4

) Bei Betrieb eines leistungsangepaBten Motors zusétzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
2)  Die Strome gelten fiir ein periodisches Lastwechselspiel mit 1 Minute Uberstromdauer mit dem hier genannten Strom und 2 Minuten

Grundlastdauer mit 75% Iyy -

3)  Mit Netzdrossel/-filter: max. Ausgangsspannung = ca. 96 % der Netzspannung

4 Max. zulassige Betriebs-Umgebungstemperatur +35 °C

) nur mit C144 = -1- betreiben (automatische Schaltfrequenzabsenkung bei Opay = -5 °C). Stellen Sie sicher, daB die Strome nicht

tiberschritten werden.
*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
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3.24 Typen 8241 bis 8243
120 % Uberlast Typ 8241 8242 8243
Best.-Nr. EVF8241-EV120 EVF8242-EV120 EVF8243-EV120
Netzspannung Un V] 320V-0% < Uy < 440V + 0% ;
45Hz - 0 % ... 65Hz + 0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V £0% < Ug < 620V +0%
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel Inetz [A] 17 2.8 5.0
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC / 400 V / 50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [kW] 0.55 11 2.2
bei 4 kHz/8 kHz* Py [hp] 0.75 15 29
Ausgangsleistung U, V, W Sna [KVA] 1.3 2.1 3.8
bei 4 kHz/8 kHz* Snsg [KVA] 1.0 1.7 2.7
Ausgangsleistung +Ug, -Ug 1 Ppc [KW] 1.9 0.7 0
Ausgangsstrom |4 kHz* Ing [A] 1.8 3.0 5.5
8 kHz* Ing [A] 1.5 25 39
12kHz* In12 [A] 1.35 2.2 35
16 kHz* In1g [A] 1.2 2.0 31
gerduschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 1.5 25 3.9
gerduschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 1.3 2.2 29
gerduschoptimiert 12 kHz* In12 [A] 1.3 2.1 34
gerduschoptimiert 16 kHz* In1e [A] 1.1 1.8 29
Max. Ausgangs- |4 kHz* INmaxa [A] 2.25 3.6 6.6
strom fiir 605 2) [z lmax (Al 22 37 58
12 kHz* INmaxi2 [A] 2.0 33 5.2
16 kHz* INmaxig [A] 1.8 3.0 47
geréuschoptimiert 4 kHz* INmaxa [A] 2.3 3.8 5.8
gerauschoptimiert 8 kHz* INmaxs [A] 2.0 3.2 5.0
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [Al 1.9 3.2 5.1
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [Al 1.6 2.7 43
Motorspannung 3) Un V] 0 -3 X Uyetz/ OHz ... 50Hz, wahlweise bis 480Hz
Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 50 65 115
Leistungsreduzierung [%/K] 40 °C < Ty < 50 °C: 2.5%/K
[%/m] 1000 m iNN < h =< 4000 m {iNN: 5%/1000m
Drehfeldfre- Auflésung absolut 0.02 Hz
quenz digitale Sollwertvorgabe Genauigkeit +0.05 Hz
analoge Sollwertvorgabe Linearitat +0.5 % (max. ausgewéhiter Signalpegel: 5 V oder 10 V)
Temperaturgang 0...40°C: +0.4 %
Offset +0%
Gewicht m [kg] 35 | 35 5.0
1) Bei Betrieb eines leistungsangepaBten Motors zusétzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
2 Die Strome gelten fiir ein periodisches Lastwechselspiel mit 1 Minute Uberstromdauer mit dem hier genannten Strom und 2 Minuten
Grundlastdauer mit 75% Iyy .
3 Mit Netzdrossel/-filter: max. Ausgangsspannung = ca. 96 % der Netzspannung
*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
Lenze BA8220-V120 DE 2.0 3-5
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3.2.5 Typen 8244 bis 8246
120 % Uberlast Typ 8244 8245 8246
Best.-Nr. EVF8244-EV120 EVF8245-EV120 EVF8246-EV120
Netzspannung Uy V] 320V-0% < Uy < 440V + 0% ;
45Hz - 0 % ... 65Hz + 0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V - 0% < Ug < 620V + 0 %
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] 8.8 15.0 20.5
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC/ 400V /50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [kW] 4.4 7.5 11.0
bei 4 kHz/8 kHz* Py [hp] 54 10.0 15.0
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 6.5 111 16.3
bei 4 kHz/8 kHz* Sng [KVA] 48 9.0 16.3
Ausgangsleistung +Ug, -Ug 1 Ppc [kW] 2.0 0 0
Ausgangsstrom |4 kHz* Ing [A] 9.2 16.0 23.5
8 kHz* Ing [A] 7.0 13.0 235
12 kHz* IN12 [A] 6.3 1.7 20.0
16 kHz* In1g [A] 5.6 10.4 16.5
gerduschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 7.0 13.0 235
gerduschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 6.0 111 20.0
gerduschoptimiert 12 kHz* Int2 [A] 6.1 1.3 19.4
gerduschoptimiert 16 kHz* In1s [A] 5.2 9.7 15.2
Max. Ausgangs- |4 kHz* INmaxa [A] 1.0 19.5 35.3
strom fiir 605 2) g piz+ maxs [A] 105 195 35.0
12 kHz* INmax12 [A] 9.5 17.5 30.0
16 kHz* INmax16 [Al 8.4 15.6 246
geréuschoptimiert 4 kHz* INmaxa [Al 10.5 19.5 35.5
geréuschoptimiert 8 kHz* Inmaxs [Al 7.8 145 229
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [A] 9.1 16.5 29.0
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [A] 7.8 145 229
Motorspannung 3) Un M 0-3 X Upetz/ OHz ... 50Hz, wahlweise bis 480Hz
Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 165 260 360
Leistungsreduzierung [%/K] 40 °C < Ty < 50 °C: 2.5%/K
[%/m] 1000 m NN < h =< 4000 m {iNN: 5%/1000m
Drehfeldfre- Auflésung absolut 0.02 Hz
Quenz digitale Sollwertvorgabe Genauigkeit +0.05 Hz
analoge Sollwertvorgabe Linearitat +0.5 % (max. ausgewdhiter Signalpegel: 5 V oder 10 V)
Temperaturgang 0...40°C: +0.4 %
Offset +0%
Gewicht m [kg] 5.0 | 75 75

) Bei Betrieb eines leistungsangepaBten Motors zusétzlich dem Zwischenkreis entnehmbare Leistung
2)  Die Strome gelten fiir ein periodisches Lastwechselspiel mit 1 Minute Uberstromdauer mit dem hier genannten Strom und 2 Minuten

Grundlastdauer mit 75% Iyy -

3)  Mit Netzdrossel/-filter: max. Ausgangsspannung = ca. 96 % der Netzspannung

*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
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3.3 Bemessungsdaten (Betrieb mit 150 % Uberlast)
Betrieb erlaubt bei Netzspannung
3AC/ 400V - 480V /50 Hz/60 Hz
3.3.1 Typen 8221 bis 8224
150 % Uberlast Typ 8221 8222 8223 8224
Bestell.-Nr. EVF8221-EV120 EVF8222-EV120 EVF8223-EV120 EVF8224-EV120
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V-0% < Ug < 740V+0%
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] 29.0 42.0 55.0 80.0
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC / 400 V / 50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620 V oder 3AC/ 480V /50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 740V
400V 4380V 400V 480V 400V 4380V 400V 480V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [KW] 15 18.5 22 30 30 37 45 55
bei 4 kHz/8 kHz* Py [Pl 20 25 30 40 40 495 60 74
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 22.2 26.6 32,6 39.1 416 49.9 61.7 73.9
bei 4 kHz/8 kHz*
Ausgangsleistung +Ug, -Ug Ppc [kW] 10.2 11.8 4.0 4.6 0 0 5.1 5.9
Ausgangs- |4 kHz* Ing [A] 32 32 47 47 59 56 89 84
strom 8 kHz* Ing [A] 32 32 47 47 59 56 89 84
12 kHz* In12 [A] 27 25 40 37 50 47 62 67
16 kHz* Inte [A] 24 22 35 33 44 4 54 58
gerduschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 32 30,5 47 45 59 56 89 84
geréduschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 29 27 43 | 47" 447 591) 557)
gerduschoptimiert 12 kHz* In12 [A] 25 24 37 35 44 38 54 48
gerduschoptimiert 16 kHz* In1e [A] 21 19 30 28 35 30 46 39
Max. Aus- |4 kHz* INmaxa [A] 48 48 70.5 70.5 89 84 134 126
g{arg?nsfur 8 kHz* Inmaxs [A] 48 48 705 70.5 89 84 134 126
60s 12 kHz* INmax12 [Al 40 38 59 56 75 70 92 87
16 kHz* INmax16 [Al 36 33 53 49 66 61 81 75
gerduschoptimiert 4 kHz* INmaxa [A] 48 46 70.5 66,5 89 56 134 126
gerauschoptimiert 8 kHz* Inmaxs [A] 43 4 64 61 70" 65" 88" 821
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [A] 38 36 56 53 66 57 81 75
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [Al 31 29 46 42 53 45 69 63
Verlustleistung (Betrieb mit ly,) Py [W] 430 640 810 1100

Lenze

*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
Alle anderen Daten siehe Kap. 3.2.2.

1 nur mit C144 = -1- betreiben (automatische Schaltfrequenzabsenkung bei 9yay = +5 °C). Stellen Sie sicher, daB die Stréme nicht
liberschritten werden.
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3.3.2 Typen 8225 bis 8227
150 % Uberlast Typ 8225 8226 8227
Bestell.-Nr. EVF8225-EV120 EVF8226-EV120 EVF8227-EV120
Netzspannung Uy V] 320V-0% < Uy < 528V +0%; 45Hz-0%..65Hz+ 0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V -0% < Ug < 740V + 0%
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] 100 135 165
ohne Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] - - --
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC/ 400V /50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620 V oder 3 AC /480 V /50 Hz/60 Hz ; 460V < Ug < 740V
400V 480V 400V 480V 400V 480V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [kKW] 55 75 75 90 90 110
bei 4 kHz/8 kHz* Py [P 74 100 100 120 120 148
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 76.2 91.4 103.9 124 1247 149
bei 4 kHz/8 kHz*
Ausgangsleistung +Ug, -Ug Ppc [kW] 0 0 28.1 324 40.8 471
Ausgangs- |4 kHz* Ing [A] 110 105 150 142 180 171
strom 8 kHz* Ing [A] 110 105 150 142 171 162
12 kHz* Int2 [A] 88 83 120 112 126 117
16 kHz* In1s [A] 77 72 105 98 108 99
geréuschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 110 104 150 141 1591 1491
geréuschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 761 711 921 86" 100" 941)
gerduschoptimiert 12 kHz* Int2 [A] 66 60 82 75 90 81
gerduschoptimiert 16 kHz* Ints [A] 60 55 67 60 72 63
Max. Aus- |4 kHz* INmaxa [A] 165 157 225 213 270 256
g{‘rggffur 8 kHz* Inmaxs [A] 165 157 225 213 221 211
60s 12 kHz* INmax2 [A] 114 108 156 147 164 153
16 kHz* Inmaxds [A] 100 94 136 128 140 130
gerauschoptimiert 4 kHz* Inmaxa [A] 165 156 225 212 2381 2231)
gerauschoptimiert 8 kHz* Inmaxs [A] 1141 1077 1381 1691 1501 1411)
gerauschoptimiert 12 kHz* INmax2 [A] 85 78 107 98 117 106
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [A] 78 72 87 78 94 83
Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 1470 1960 2400

*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
Alle anderen Daten siehe Kap. 3.2.3.

T nur mit C144 = -1- betreiben (automatische Schaltfrequenzabsenkung bei 9yqa = +5 °C). Stellen Sie sicher, daB die Strome nicht
uberschritten werden.
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3.3.3 Typen 8241 bis 8243
150 % Uberlast Typ 8241 8242 8243
Bestell.-Nr. EVF8241-EV120 EVF8242-EV120 EVF8243-EV120
Netzspannung Uy V] 320V-0% < Uy <528V+0%; 45Hz-0%..65Hz+0%
alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V-0% < Ug<740V+0%
Netzstrom
mit Netzfilter/Netzdrossel Inetz [A] 15 25 39
ohne Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] 21 35 5.5
Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC / 400 V / 50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620 V oder 3 AC/ 480V /50 Hz/60 Hz ; 460V < Ug < 740V
400V 480V 400V 480V 400V 480V
Motorleistung (4 pol. ASM) Py [KW] 0.37 0.37 0.75 0.75 1.5 15
bei 4 kHz/8 kHz* Py [P] 05 05 1.0 1.0 2.0 20
Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 1.0 1.2 1.7 21 2.7 3.2
bei 4 kHz/8 kHz*
Ausgangsleistung +Ug, -Ug Ppc [kW] 1.9 2.3 0.7 0.9 0 0
Ausgangs- |4 kHz* Ing [A] 15 15 25 2.5 3.9 39
strom 8 kHz* Ing [A] 15 15 25 2.5 3.9 39
12kHz* In12 [A] 1.35 1.35 2.2 2.2 35 35
16 kHz* In1g [A] 1.2 1.2 2.0 2.0 31 341
gerduschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 1.5 1.5 25 2.4 3.9 3.7
gerduschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 1.3 1.3 2.2 21 29 2.8
gerduschoptimiert 12 kHz* In12 [A] 1.3 1.3 2.1 2.1 34 3.4
gerduschoptimiert 16 kHz* In1e [A] 11 11 1.8 1.8 29 29
Max. Aus- |4 kHz* INmaxs [A] 2.2 2.25 37 3.75 5.8 5.85
gfrggsfur 8 kHz* Inmaxs [A] 2.2 2.25 3.7 3.75 5.8 5.85
60s 12 kHz* INmaxi2 [A] 2.0 2.0 33 33 5.2 5.2
16 kHz* INmaxig [A] 1.8 1.8 3.0 3.0 47 47
gerauschoptimiert 4 kHz* INmaxa [A] 2.3 2.2 3.8 3.6 5.8 55
geréuschoptimiert 8 kHz* INmaxg [A] 2.0 1.8 3.2 3.0 5.0 47
gerduschoptimiert 12 kHz* INmax12 [Al 1.9 1.9 3.2 3.2 5.1 5.1
gerduschoptimiert 16 kHz* INmax16 [Al 1.6 1.6 2.7 2.7 43 43
Verlustleistung (Betrieb mit ly,) Py [W] 50 65 100
*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
Alle anderen Daten siehe Kap. 3.2.4.
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3.34 Typen 8244 bis 8246
150 % Uberlast Typ 8244 8245 8246
Best.-Nr. EVF8244-EV120 EVF8245-EV120 EVF8246-EV120

Netzspannung Un V] 320V-0% < Uy <528V+0%;45Hz-0%..65Hz+0 %

alternative DC-Einspeisung Ug V] 460V-0% < Ug < 740V+0%

Netzstrom

mit Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] 7.0 12.0 20.5

ohne Netzfilter/Netzdrossel INetz [A] - 16.8 -

Daten fiir Netzbetrieb an 3 AC /400 V /50 Hz/60 Hz ; 460 V < Ug < 620 V oder 3 AC /480 V /50 Hz/60 Hz ; 460V < Ug < 740V

400V 480V 400V 480V 400V 480V

Motorleistung (4 pol. ASM) Py [kKW] 3.0 3.0 5.5 55 11.0 1.0

bei 4 kHz/8 kHz* Py [P 40 40 75 75 15.0 15.0

Ausgangsleistung U, V, W Sng [KVA] 4.8 5.8 9.0 10.8 16.3 10.8

bei 4 kHz/8 kHz*

Ausgangsleistung +Ug, -Ug Ppc [kW] 2.0 2.5 0 0 0 0

Ausgangs- |4 kHz* Ing [A] 7.0 7.0 13.0 13.0 23.5 23.5

strom 8 kHz* Ing [A] 7.0 7.0 13.0 13.0 235 235
12 kHz* Int2 [A] 6.3 6.3 1.7 1.7 20.0 19.1
16 kHz* In1s [A] 5.6 5.6 104 10.4 16.5 15.7
geréuschoptimiert 4 kHz* Ing [A] 7.0 6.6 13.0 12.3 23.5 221
geréuschoptimiert 8 kHz* Ing [A] 6.0 5.6 1.1 10.4 20.0 18.8
gerduschoptimiert 12 kHz* Int2 [A] 6.1 6.1 1.3 1.3 19.4 18.4
gerduschoptimiert 16 kHz* Ints [A] 5.2 5.2 9.7 9.7 15.2 14.6

Max. Aus- |4 KHz* Inmaxs [A] 105 105 195 19.5 35.0 335

g{‘rggffur 8 kHz* Inmaxs [A] 10.5 10.5 19.5 19.5 35.0 33.5

60s 12 kHz* INmaxd2 [A] 95 95 175 175 30.0 28.7
16 kHz* Inmaxds [A] 8.4 8.4 15.6 15.6 246 23.6
gerauschoptimiert 4 kHz* Inmaxa [A] 105 8.4 195 15.6 355 28.2
gerauschoptimiert 8 kHz* Inmaxs [A] 78 78 145 145 22.9 21.8
gerauschoptimiert 12 kHz* INmax2 [A] 9.1 9.1 16.5 16.5 29.0 27.6
gerauschoptimiert 16 kHz* Inmaxds [A] 78 78 145 145 22.9 21.8

Verlustleistung (Betrieb mit lyy) Py [W] 150 210 360

*  Schaltfrequenz des Wechselrichters
Alle anderen Daten siehe Kap. 3.2.5.
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3.4 Sicherungen und Leitungsquerschnitte
3.4.1 Einzelantriebe mit 120 % Uberlast
Die Werte in der Tabelle gelten fur den Betrieb der Antriebsregler 82XX als Einzelantrieb mit einem
leistungsangepaften Motor und 120 % Uberlast in Pumpen- und Lifterantrieben.
Typ Netzeingang L1, L2, L3, PE / MotoranschiuB U, V, W, PE
Betrieb nur mit Netzfilter/-drossel
Schmelzsicherung F1, F2, F3 Sicherungsautomat Leitungsquerschnitt 1)
VDE uL VDE mm?2 AWG
8241 M 6A 5A B 6A 1 17
8242 M 6A 5A B 6A 1 17
8243 M 10A 10A B 10A 15 15
8244 M 10A 10A B 10A 15 15
8245 M 20A 20A B 20A 4 1
8246 M 32A 25A B 32A 6 10
8221 M 50A 50A - 16 5
8222 M 63A 63A - 25 3
8223 M 80A 80A - 25 3
8224 M 125A 125A - 70 2/0
8225 M 160A 175A - 95 3/0
8226 M 160A 175A -- 95 3/0
8227 M 200A 200A -- 120 4/0
1) Nationale und regionale Vorschriften beachten (z. B. VDE/EVU)!
3.4.2 Einzelantriebe mit 150 % Uberlast
Die Werte in der Tabelle gelten fur den Betrieb der Antriebsregler 82XX als Einzelantrieb mit einem
leistungsangepalten Motor und maximaler Uberlast 150 %.
Typ Netzeingang L1, L2, L3, PE / MotoranschluB U, V, W, PE
Betrieb ohne Netzfilter/-drossel Betrieb mit Netzfilter/-drossel
Schmelzsicherung Sicherungsautomat | Leitungsquerschnitt 1) Schmelzsicherung Sicherungsautomat | Leitungsquerschnitt 1)
F1,F2,F3 F1,F2,F3
VDE uL VDE mm?2 AWG VDE uL VDE mm?2 AWG
8241 [MGA 5A B 6A 1 17 M 6A 5A B 6A 1 17
8242 [(MBGA 5A B 6A 1 17 M 6A 5A B 6A 1 17
8243 (M 10A 10A B 10A 15 15 M 10A 10A B 10A 15 15
8244 |- -- -- -- -- M 10A 10A B 10A 15 15
8245 (M 25A 25A B 25A 6 10 M 20A 20A B 20A 4 1
8246 |-- -- -- -- -- M 32A 25A B 32A 6 10
8221 |- -- -- -- -- M 35A 35A -- 10 7
8222 |-- - - - - M 50A 50A - 16 5
8223 |-- - - - - M 80A 80A - 25 3
8224 |-- - - - - M 100A 100A - 50 0
8225 |-- -- -- -- - M 125A 125A -- 70 2/0
8226 |-- - - - - M 160A 175A - 95 3/0
8227 |-- -- -- -- -- M 200A 200A -- 120 4/0

1)

Lenze

Nationale und regionale Vorschriften beachten (z. B. VDE/EVU)!
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3.5 m Netzfilter
e Die Gerate 8241 - 8243 und 8245 kdnnen Sie mit den zugeordneten NetZfiltern “A” betreiben.
Bei den Geraten 8244 und 8246 ist der Betrieb nur mit den zugeordneten Netzfiltern “A”
erlaubt.
— Die Funkentstdrklasse “A” wird damit jedoch nicht eingehalten. Nach der maBgebenden
EMV-Produktnorm EN 61800-3 gelten diese Grenzwerte nur fir geerdete Netze. Mit den
NetZzfiltern “A” wird bei den Geraten 8241 - 8246 eine Verminderung der
Netzoberwellenstréme erreicht.
— Achtung: Die Gerate 8241 - 8246 nicht mit den zugeordneten Filtern “B” betreiben!
e Die Gerate 8221 - 8227 nur mit den zugeordneten Netzdrosseln betreiben.
— Achtung: Die Gerate 8221 - 8227 nicht mit den zugeordneten NetZfiltern “A” und “B”
betreiben!
3.5.1 m Netzfilter fiir Einzelantriebe mit 120 % Uberlastfihigkeit
Die Zuordnung der Filter gilt fir den Betrieb der Antriebsregler mit einem leistungsangepaften Motor.
Typ Netzfilter
Bemessungsdaten (uk = 6 %) Bestellnummer Art Einsatz
Nennstrom [A] | Induktivitdt [mH] optional notwendig
8241 1.5 24 EZN3A2400H002 .
8242 2.5 15 EZN3A1500H003 .
8243 5 75 EZNSAO7S0HO05 |\ 0 g .
8244 9 4 EZN3AO400H009 | oot .
8245 13 3 EZN3A0300H013 .
8246 24 1.5 EZN3A0150H024 .
8221 42 0.75 ELN3-0075H045 .
8222 54 0.55 ELN3-0055H055 .
8223 60 0.55 ELN3-0055H055 .
8224 110 0.27 ELN3-0027H105 Netzdrossel .
8225 110 0.22 ELN3-0022H130") .
8226 150 0.17 ELN3-0017H170 .
8227 200 0.14 ELN3-0014H200 .

1 max. zuléssige Betriebs-Umgebungstemperatur: +35 °C
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Technische Daten

m Netzfilter fiir Einzelantriebe mit 150 % Uberlastfihigkeit

Y

Die Zuordnung der Filter gilt fir den Betrieb der Antriebsregler mit einem leistungsangepaften Motor.

Typ Netzfilter
Bemessungsdaten (uk ~ 6 %) Bestellnummer Art Einsatz
Nennstrom [A] Induktivitit [mH] optional notwendig

8241 1.5 24 EZN3A2400H002 .

8242 25 15 EZN3A1500H003 .

8243 4 9 EZN3A0900H004 - .

8244 7 5 EZN3AO500H007 |  Neufiter “A .
8245 13 3 EZN3A0300H013 .

8246 24 1.5 EZN3A0150H024 .
8221 35 0.88 ELN3-0088H035 .
8222 45 0.75 ELN3-0075H045 .
8223 55 0.55 ELN3-0055H055 .
8224 85 0.38 ELN3-0038H085 Netzdrossel .
8225 105 0.27 ELN3-0027H105 .
8226 130 0.22 ELN3-0022H130 .
8227 170 0.17 ELN3-0017H170 .
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3.6

3.6.1

3-14

Technische Daten

Analoges Anschaltmodul

Eigenschaften

Das Analoge Anschaltmodul stellt einen zweiten analogen Eingang zur Verfiigung. Es wandelt ein
analoges Eingangssignal (0... 10V oder 0...20 mA) in ein digitales Signal um (Pulsfrequenz
0...10 kHz, Pegel: 0 ... 3V LOW und 12 ... 30V HIGH).

Fur den Betrieb mit 4 ... 20 mA mussen Sie folgende Codestellen entsprechend parametrieren:
e C426=120%

e C427=-125%

Weitere Hinweise entnehmen Sie bitte der Codestelle.

Antriebsregler der Reihe 8210, 8220 und 8240, die mit dem Analogen Anschaltmodul ausgestattet
sind, lassen sich z. B. folgende Anwendungen mit ProzeBregler realisieren:

e Druckregelung

e Temperatur- oder Volumenstromregelung
e Sollwertsummation

e Drehzahl- oder Tanzerlageregelung

Um das Analoge Anschaltmodul zu betreiben, muf3 die Klemmenkonfiguration C007 auf -28- ... -45-
oder -48- ... -51- eingestellt sein.

Tip!
Nur Antriebsregler der Reihe 8210-, 8220- und 8240-Klima lassen sich mit dem Analogen
Anschaltmodul ausristen, weil die Software der Antriebsregler hierauf abgestimmt sein muf3.

Es gelten die Daten und Einsatzbedingungen der Antriebsregler.

BA8220-V120 DE 2.0 Lenze
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3.7.1

Abmessungen

Technische Daten

i

Die Abmessungen der Antriebsregler sind abhéngig von der Art der mechanischen Installation (siehe

Kapitel 4.1).

Analoges Anschaltmodul

=

DDDDDDD

]

20
28
E1
E2
E3
E4
39

3,90 cm

0-10v -]
0-20mA[-[]

4,00 cm

4,80 cm

K85.0140

Abb. 3-1

Lenze

Abmessungen Analoges Anschaltmodul
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Installation

Mechanische Installation

Wichtige Hinweise

e Die Antriebsregler nur als Einbaugerate verwenden!

e Bei verunreinigter Kihlluft (Staub, Flusen, Fette, aggressive Gase):
— ausreichende GegenmaBnahmen treffen, z. B. separate Luftfihrung, Einbau von Filtern,
regelmaBige Reinigung, etc.
e Einbaufreirdume beachten!

— Mehrere Antriebsregler in einem Schaltschrank kénnen Sie ohne Zwischenraum
nebeneinander befestigen.

— Auf ungehinderten Zutritt der Kihlluft und Austritt der Abluft achten!
— 100 mm Freiraum ober- und unterhalb einhalten.

e Zul&ssigen Bereich der Betriebs-Umgebungstemperatur nicht (iberschreiten (siehe Kap. 3.1)

e Beidauerhaften Schwingungen oder Erschitterungen:
— Den Einsatz von Schwingungsdampfern prifen.

Mégliche Einbaulagen

e Senkrecht an der Schaltschrankriickwand, Klemmen zeigen nach vorne:
— Mit beiliegendenden Befestigungswinkeln.
— Thermisch separiert mit Kiihlkérper extern ("DurchstoBtechnik”).

BA8220-V120 DE 2.0 4-1
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41.2 Standardmontage mit Befestigungswinkeln
Montagevorbereitung 822X (siche Abb. 4-1)
Fiir die Montage und Installation der Antriebsregler ist die Demontage der Geratehaube 1. Schrauben (x) l6sen.
erforderlich. Der Beipack im Gerateinnenraum enthlt die erforderlichen Kleinteile fiir 2. Haube nach oben klappen und aushangen.
Montage und Installation. 3. Befestigungswinkel an die Gehéusewanne schrauben.
—
1 T a8
1 ¢
- Lenze
ccooollpnooo|anson |aanas oq,
coooo|looaco|ocoan||oanas
SR | = | R | FRb i | I
faooo|looaco|osnon||oonas B
d b, | b
®
D ®
a] @
§ (x) 9l
D il m
—> | -
C, (o] €, R
> > o .
a > >
Abb. 4-1 Abmessungen Standardmontage
3) mit aufsteckbarem Feldbus- oder I/0-Modul: Montagetiefe und bendtigten Montagefreiraum fiir AnschluBkabel beriicksichtigen
[mm] a b b1 c cl d di ed el g k m
8221 / 8222 / 8223 250 402 350 22 206 370 24 250 230 6.5 24 11
8224 340 580 510 28.5 283 532 38 285 265 11 24 18
8225 340 672 591 28.5 283 624 38 285 265 11 28 18
8226 / 8227 450 748.5 680 30.5 389 702 38 285 265 11 28 18
8241 / 8242 78 384 350 39 - 365 - 250 230 6,5 30 -
8243 / 8244 97 384 350 48,5 - 365 - 250 230 6,5 30 -
8245 / 8246 135 384 350 21,5 92 365 - 250 230 6,5 30 -
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41.3 Montage Analoges Anschaltmodul
Frontansicht Seitenansicht
OO
[]

] L I
| | 1
| | i
| [ i
| | i
| H [l
N | | I
[ m 8279 -

[ |

|

U =

[ =

|

O =

J
Abb. 4-2 Analoges Anschaltmodul am Antriebsregler montiert

Montage

e Das Analoge Anschaltmodul wird auf die rechte Steckerleiste (Klemmen 20 ... 39)
aufgesteckt.

e Die Einbautiefe erhoht sich um 40 mm.

Schritt Tatigkeit

1. Eventuell aufgesteckte Federleiste an Klemmen 20 ... 39 abnehmen.

2. Analoges Anschaltmodul auf die Klemmen 20 ... 39 aufstecken.

3. Federleiste auf die Steckerleiste des Analogen Anschaltmoduls aufstecken (das Anschaltmodul funktioniert als Zwischen-
adapter).

4. Analogeingang an die Klemmen E1 und 39 der Federleiste anschlieBen.

Lenze BA8220-V120 DE 2.0 4-3



Lesezeichen ein-/ausblenden

oV

N

4.2

4.2.1

4.2.2

4-4

Installation

mElektrische Installation

Gefahr!

Um in IT-Netzen das Bestehenbleiben von zu hohen Beriihrungsspannungen zu vermeiden, muf3
in der gesamten Anlage ein zusétzlicher Potentialausgleich und eine Isolationsiiberwachungs-
einrichtung vorgesehen werden.

Alle Leistungsklemmen fuhren bis zu 3 Minuten nach Netzausschalten Spannung.

Wichtige Hinweise

e Bitte beachten Sie die Auslésecharakteristik Ihrer evtl. eingesetzten FI-Schutzschalter.

e Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden Sie in Kapitel 4.3.

e \or Arbeiten im Bereich der Anschliisse muB3 sich das Personal von elektrostatischen

Aufladungen befreien.

¢ Nicht benutzte Steuereingdnge und Steuerausgédnge mit Steckern versehen.

e Bei Betauung die Antriebsregler erst dann an Netzspannung anschlieBen, wenn die sichtbare
Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

e Beachten Sie die Einschrdnkungen bei den jeweiligen Netzformen!

ENetzformen / Netzbedingungen

Netz

Betrieb der Antriebsregler

Bemerkungen

mit isoliertem Sternpunkt (IT-Netze)

uneingeschrankt erlaubt

mit geerdetem AuBenleiter

uneingeschrankt erlaubt

DC-Einspeisung uber +Us/-Us

uneingeschrankt erlaubt

BA8220-V120 DE
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4.2.3

4.2.3.1

Abb. 4-3

Lenze

Leistungsanschliisse

NetzanschiuBB

Installation

Typen 8221 bis 8227

Typen 8241 bis 8246

+UG Lt L2 L3

@

PE

Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen:

e Schirm mit geeigneter Schelle auf der leitenden Schaltschrank-
Montageplatte auflegen.

o Zur Verbesserung der Schirmanbindung: Schirm zuséatzlich am
Stehbolzen PE neben den Leistungsanschliissen auflegen.

Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen

(bendtigte Teile im Beipack):

e Schirmblech auf Befestigungswinkel schrauben.

o Schirm mit Laschen festklemmen. Nicht als Zugentlastung benut-
zen!

o Zur Verbesserung der Schirmanbindung: Schirm zuséatzlich am
Stehbolzen PE neben den Leistungsanschliissen auflegen.

Vorschlag Netzanschluf3 822X/824X

e Netzleitungen an die Schraubklemmen L1, L2, L3 anschlieBen.

— Schraubenanzugsmomente

Klemmen
Typ L1, L2, L3, +UG, -UG | PE-Anschlu
8221 - 8223 4 Nm (35 Ibin)
8224 - 8225 7 Nm (62 Ibin)
8226 - 8227 12 Nm (106.2 Ibin)
8241 - 8246 0.5...0.6 Nm (4.4 ... 5.3 Ibin) | 3.4 Nm (30 Ibin)

BA8220-V120 DE 2.0

4-5




»0 | Installation

4.2.3.2 MotoranschiuBB

Aus Griinden der EMV-Sicherheit empfehlen wir, nur geschirmte Motorleitungen einzusetzen.

Typen 8221/8222/8223

Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen:

e Schirm von Motorleitung und ggf. Thermokontakt
mit Laschen festklemmen. Nicht als Zugentlastung
benutzen!

o Zur Verbesserung der Schirmanbindung: Schirme
zusatzlich am Stehbolzen PE neben den Motoran-
schliissen auflegen.

Typen 8224/8225

PE o Zugentlastung mit Kabelbindern ausfiihren @,
e Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen:
@ —Schirm der Motorleitungen mit Kabelhalbschelle und
Schrauben M5 x 12 auf das Schirmblech auflegen (0.
— Schirm von Thermokontakt groBflachig am Stehbolzen PE
neben den Motoranschliissen auflegen.

o Zugentlastung mit Kabelschellen und Schrauben M4 x 12
ausfiihren 0.
— Eine zusétzliche Zugentlastung/Fixierung ist mit Kabelbin-
dern maglich €.
e Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen:
— Schirm der Motorleitungen mit Kabelhalbschelle und
Schrauben M5 x 12 auf das Schirmblech auflegen <.
— Schirm von Thermokontakt groBflachig am Stehbolzen PE
neben den Motoranschliissen auflegen.

Abb. 4-4 Vorschlag fur Motoranschluf3 bei 822X

4-6 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze
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Typen 824X

Bei geschirmten Leitungen Schirm richtig auflegen

(bendtigte Teile im Beipack):

e Schirmblech auf Befestigungswinkel schrauben.

e Schirm von Motorleitung und ggf. Thermokontakt mit Laschen festklem-
men. Nicht als Zugentlastung benutzen!

o Zur Verbesserung der Schirmanbindung: Schirme zusatzlich am Stehbolzen
PE neben den Motoranschliissen auflegen.

Vorschlag fur MotoranschluB3 bei 824X

e Motorleitungen an die Schraubklemmen U, V, W anschlief3en.
— Auf richtige Polung achten.
— Schraubenanzugsmomente

Klemmen
UV, W PE-AnschluB Schirm/ T, T2

Typ Zugentlastung
8221 - 8223 4 Nm (35 Ibin) ;
8224 - 8225 7 Nm (62 Ibin) 3.4 Nm (30 Ibin)

] . M4: 1.7 Nm (15 Ibin) 0.5...0.6 Nm
8226 - 8227 12 Nm (106.2 lbin) MS5: 3.4 Nm (30 Ibin) (4.4 ... 5.3 Ibin)

0.5..0.6 Nm 3.4 Nm

8241 - 8246 (4.4 ... 5.3 Ibin) (30 Ibin) -

e Das Schalten auf der Motorseite des Antriebsreglers ist zuldssig

— zur Sicherheitsabschaltung (Not-Aus).

— betriebsmaBig unter Last.

BA8220-V120 DE
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e Halten Sie die Motorleitung méglichst kurz, da sich dies positiv auf das Antriebsverhalten
auswirkt.
— Die Tabelle (s. unten) zeigt den Zusammenhang zwischen Motorleitungslédnge und eventuell
erforderlichen Ausgangsfiltern.
— Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Antriebsregler) ist die resultierende
Leitungslange log ausschlaggebend:

les = Summe aller Motorleitungslangen - /Anzahl der Motorleitungen

— Die in in der Tabelle (s. unten) angegebenen Komponenten gelten fir Schaltfrequenzen < 8
kHz (C018 = -0-, -1-). Beim Betrieb der Antriebsregler mit Schaltfrequenzen > 8 kHz kénnen
verdnderte MaBnahmen erforderlich sein. Nehmen Sie Riicksprache mit dem Werk.

— Beim Einsatz ungeschirmter Motorleitungen gelten die Angaben in der Tabelle (s. unten) fur
die doppelten Motorleitungslangen.

— Halten Sie Riicksprache mit dem Werk bei absoluten oder resultierenden
Motorleitungslangen > 200m.

Typ zusétzlich notwendige Ausgangsfilter in der Motorleitung
— — —
0 50m 100m 200m
8221/8222 . Motorfilter/Motordrossel Motordrossel
2222;2223/8225 keine keine (Riicksprache mit dem Werk)
gg:zggzzggzg keine Motorfilter/Motordrossel Sinusfilter

4-8 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze
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4.2.3.3 AnschluBplan
L1
L2
L3
N
PE
!_7
. Fio[F2[Fs
00
9re K10 --T-\
K10
S 1]
PE
g}
i[,]? RB
pel L LI L B
UG
822X
824X
Ii’ [RB1 |RB2 tué»ué
z3
PE] [U]VIW
z2
X1
Abb. 4-6 Leistungsanschlisse 822X/824X
F1, F2, F3 Sicherungen
K10 Netzschiitz
1 Netzdrossel/Netzfilter, s. Zubehor
Typen 8222-8227, 8244/8246 nur mit zugeordneter Netzdrossel/Netzfilter betreiben
72 Motorfilter/Sinusfilter, s. Zubehr
Z3 Bremschopper/Bremsmodul, s. Zubehor
RB Bremswiderstand, s. Zubehér
ORB Temperaturiiberwachung Bremswiderstand
X1 Klemmenleiste im Schaltschrank
4.2.4 m Verbundbetrieb mehrerer Antriebe

Lenze

Dezentrale Einspeisung mit Bremsmodul
siehe Systemhandbuch, Teil F

B Zentrale Einspeisung mit Versorgungs- und Riickspeisemodul

Der Betrieb von Versorgungsmodulen an IT-Netzen und an Netzen mit geerdetem AuBenleiter
ist zur Zeit noch nicht méglich.

BA8220-V120 DE 2.0
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4.2.5

4.2.5.1

Installation

Steueranschliisse

Steuerleitungen

Wir empfehlen, die Leitungen fir analoge Signale immer einseitig abzuschirmen, um

Signalverfalschungen zu vermeiden.
Legen Sie die Schirme der Steuerleitungen

— Bei 822X, 824X
mit dem Sammelschirmblech auf die frontseitige
Metallflache (Schraubenldnge max. 12 mm).

Bei Unterbrechungen der Steuerleitungen (Klemmenleisten, Relais) die Abschirmungen auf

kirzestem Wege leitend weiterverbinden.

Die Befestigungsschraube des Sollwertpotentiometers mit PE verbinden.

Die Leitungen fur die Temperaturiiberwachung des Motors méglichst getrennt von der

Motorleitung verlegen.

BA8220-V120 DE
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4.2.5.2 Belegung der Steuerklemmen
o K21 Beriihrsicherheit
Die Steuerklemmen sind basisisoliert (doppelte Trennstrecken), die Be-
0)|K22 A o !
rihrsicherheit ist ohne weitere MaBnahmen gegeben.
o) K24 Verpolungsschutz
Der Verpolungsschutz der Steuerklemmen verhindert die Fehlbeschaltung
62 o Q)| 20 der internen Steuereingdnge. Mit groBem Kraftaufwand ist es jedoch
7 o Q)| 28 mdglich, den Verpolungsschutz zu tiberwinden. Der Antriebsregler laBt
8 Ie) o) E1 sich dann nicht freigeben.
9 o o) E2 Temperaturiiberwachung des Motors
K11l o o)|E3 Die Anschliisse fiir die Temperaturiiberwachung des Motors (T1, T2)
K12l o 10) E4 befinden sich neben den AnschluBklemmen U, V, W.
K14 10 0)|39
Abb. 4-7 Lage der Steuerklemmen
Klemme Verwendung Pegel Daten
(Werkseinstellung fettgedruckt)
Analoge 7 GND 1
Eingange Sollwerteingang, Bezug: 5-6  |0bis20mA Auflbsung: 820X: 9 Bit, 821X/822X/824X: 10 Bit
Klemme 7 6|lo ols5 5-6 4 bis 20 mA Auflbsung: 9 Bit
(0 bis 10V) 410 Of3 3-4  |0bis5V Auflsung: 10 Bit
2|31 1-2  |obis10V Linearitétsfehler: 0.5 %
Temperaturfehler: 0.3 % (0...+40 °C)
Eingangswiderstand
Jumper Spannungssignal: > 100 kQ
Stromsignal: 250 @
9 Versorgung fiir Sollwertpotentiometer 5.2V / 6mA
Analoger 62 Analogausgang, Bezug: Klemme 7 0..10V/2mA |Auflésung: 820X: 8 Bit
Ausgang 0 ... 6V (Bereichsdnderung mit C108) 821X/822X/824X: 10 Bit
Auflbsung: 8 Bit
Auflbsung: 10 Bit
Digitale 20 Versorgungsspannung fir digitale Eingdnge
Eingénge 820X: 12 V/20 mA
821X/822X/824X: 15 V/20 mA
12 V/20 mA
15 V/20 mA
28 Reglerfreigabe HIGH HIGH: 12V..30V
E4 Rechtslauf/ Rechts: LOW Low: 0v..3v
Linkslauf (R/L) Links: HIGH
E3 Gleichstrombremsung (GSB) HIGH
E2 Festfrequenzen (JOG) bindre Codierung
E1 20Hz, 30Hz, 40Hz
39 GND 2 (Bezugspunkt fir externe Spannungen)
Uber- T Temperaturiiberwachung Motor Wenn nicht genutzt: C119 = -0- parametrieren!
wachungen (PTC-Temperaturfiihler/Thermokontakt)
T2 Temperaturiiberwachung Motor
(PTC-Temperaturfiihler/Thermokontakt)
Klemme Verwendung Relaisstellung (geschaltet) Daten
(Werkseinstellung fettgedruckt)
Relaisaus- |K 11 Relaisausgang Offner (TRIP) geoffnet 24V AC/ 3,0 A oder
gang K1 K12 Relaismittelkontakt 60VDC/05A
K14 Relaisausgang SchlieBer geschlossen
(TRIP)
Relaisaus-  [K 21 Relaisausgang Offner gedffnet 250 V AC / 3,0A oder
gang K2 (Betriebsbereit) 60 VDC/0,5A
K 22 Relaismittelkontakt 250 V AC / 3,0A oder
60 VDC/0,5A
K24 Relaisausgang SchlieBer geschlossen 250 V AC / 3,0A oder
(Betriebsbereit) 60 VDC/0,5A
Lenze BA8220-V120 DE 2.0 4-11
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4.25.3 AnschluBplane
82XX ‘
W o |
GND 1 I K2 ‘
g %‘ st I_ﬁ_:__K_]il vee | 134 I B 3k - |i| ‘
pe [62] 7] 8] o kitkizkiq] [20] 28] e1]E2]E3]E4] 30] k212224 ‘ T | T2
PTC
b ]
? T
I__—I j Sx
R=>1k
Abb. 4-8 Steueranschlisse: Versorgung mit interner Steuerspannung
82XX ‘
N o2 |
GND 1 o | K2 ‘
g g/g%f ﬁ_:.__|i| vee | [ B [34 o] |ax -- Iil ‘
e [62] 7] 8] o Jkt1jkizkid [20]28]e1]e2]E3]E4]30] K21)22}k24 ‘ T2
! | PTC
1
| |
?'-I___I— [ sx
R>1k
Abb. 4-9 Steueranschlisse: Versorgung mit externer Steuerspannung (+12V ... +30 V)
GND1 Bezugspunkt fiir interne Spannungen
GND2 Bezugspunkt fiir externe Spannungen

GND1 und GND2 sind geréateintern potentialgetrennt

BA8220-V120 DE 2.0
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4.2.5.4 AnschluBplane Analoges Anschaltmodul
AnschluB
Spannungsversorgung fiir das Anschaltmodul 8279 herstellen:
829X/824X e Anschaltmodul auf den Antriebsregler aufstecken.

VCC15 !

5%
K

[20]28]E1]E2]E3[E4]39]

]

8279
20[28]E1[E2[E3[E4] 30

1]

R

K35.0142-1

e Briicke von Klemme 7 nach Klemme 39 legen.

Hinweis:
Bei dieser Verdrahtung liegen teilweise 2 oder mehr Dréhte unter einer Klemme.
Um das zu vermeiden schaffen Sie hierfiir eine extern vorgelagerte Klemmestelle.

Abb. 4-10

Steueranschlisse: Versorgung mit interner Steuerspannung

822X/824X

VCC15
5% ‘

s

[62] 7 [ 8 ] 9 [11kizkiq]

[20] 28] E1]E2] E3[E4[39]
[ I

]

8279  ow
20|28 |E1|E2|E3|E4|39

.10V L

qm 30

K35.0142-2

Gefahr!

Es besteht keine Potentialtrennung von externer Versorgung zur Gerdtemasse.
Es ist keine doppelte Potentialtrennung zwischen dem Netz und den Klemmen
vorhanden.

Somit besteht keine sichere Trennung im Sinne des Beriihrungsschutzes.

AnschluB

Spannungsversorgung fir das Anschaltmodul 8279 herstellen:
e Anschaltmodul auf den Antriebsregler aufstecken.

e Briicke von Klemme 7 nach Klemme 39 legen.

Hinweis
Bei dieser Verdrahtung liegen teilweise 2 oder mehr Dréhte unter einer Klemme.
Um das zu vermeiden schaffen Sie hierfiir eine extern vorgelagerte Klemmestelle.

Abb. 4-11

Lenze

Steueranschlisse: Versorgung mit externer Steuerspannung (+12 ... +30 V)

GND1
GND2

Bezugspunkt fiir interne Spannungen
Bezugspunkt fiir externe Spannungen
GND1 und GND2 sind gerateintern potentialgetrennt
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m Installation eines CE-typischen Antriebssystems

Fur die Installation der Antriebe an IT-Netzen oder an Netzen mit geerdeten AuBenleitern ergeben
sich gegeniiber den Standardgeraten keine Besonderheiten.

Abweichung vom Betrieb an Netzen mit geerdetem Mittelpunkt, sind fiir IT-Netze nach der mafge-
benden EMV-Produktnorm EN61800-3 keine Grenzwerte fir die Stéraussendung im hochfrequen-
ten Bereich festgelegt.

Der Einsatz von Filtern mit Bauelementen, die gegen PE verschaltet sind, ist zu vermeiden, weil
durch diese Elemente das Schutzkonzept des IT-Netzes aufgehoben wird. Eine Zerstérung der
Komponenten ist bei anliegenden Erdschliissen méglich.

Allgemeine
Hinweise

Die Verantwortung fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie in der Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

—Wenn Sie die folgenden MaBnahmen beachten, kénnen Sie davon ausgehen, daB beim Betrieb der Maschine keine vom Antriebssystem
verursachten EMV-Probleme auftreten und die EMV-Richtlinie bzw. das EMV-Gesetz erfillt ist.

— Werden in der Néhe der Antriebsregler Geréte betrieben, die der CE-Anforderung hinsichtlich der Storfestigkeit EN 50082-2 nicht geniigen,
konnen diese Geréte durch die Antriebsregler elektromagnetisch beeintrachtigt werden.

Aufbau

Antriebsregler, Netzdrossel/-filter groBflachig zur geerdeten Montageplatte kontaktieren:

— Montageplatten mit elektrisch leitender Oberflache (verzinkt oder rostfreier Stahl) erlauben eine dauerhafte Kontaktierung.
— Lackierte Platten sind nicht geeignet fiir die EMV-gerechte Installation.

Wenn Sie mehrere Montageplatten verwenden:

— Montageplatten groBflachig leitend miteinander verbinden (z. B. mit Kupferbéndern).

Beim Verlegen der Leitungen auf rdumliche Trennung der Motorleitung von Signal- und Netzleitungen achten.

Eine gemeinsame Klemmleiste fiir Netzeingang und Motorausgang vermeiden.

Leitungsfiihrung moglichst dicht am Bezugspotential. Frei schwebende Leitungen wirken wie Antennen.

Filterung

Verwenden Sie nur die den Antriebsreglern zugeordneten Netzfilter und Netzdrosseln:
— Netzdrosseln reduzieren niederfrequente StorgroBen, die insbesondere durch die Motorleitungen bedingt werden und von deren Lange
abhéngig sind.

Schirmung

Am Antriebsregler den Schirm der Motorleitung verbinden

—mit dem SchirmanschluB des Antriebsreglers.

— zusétzlich groBflachig mit der Montageplatte.

— Empfehlung: Mit Erdungsschellen auf metallisch blanken Montageflachen ausfiihren.

Bei Schiitzen, Motorschutzschalter oder Klemmen in der Motorleitung:

— Die Schirme der dort angeschlossenen Leitungen durchverbinden und ebenfalls groBflachig mit der Montageplatte kontaktieren.

Im Klemmenkasten des Motors oder am Motorgehduse den Schirm groBfléchig mit PE verbinden:

— Metallische Kabelverschraubungen am Motorklemmkasten gewéhrleisten eine groBflachige Verbindung des Schirms mit dem Motorge-
hiuse.

Bei Netzleitungen zwischen Netzfilter und Antriebsregler langer als 300 mm:

— Netzleitung abschirmen.

—Den Schirm der Netzleitung direkt am Antriebsregler und am Netzfilter auflegen und groBfléchig mit der Montageplatte verbinden.

Beim Einsatz eines Bremschoppers:

—Den Schirm der Bremswiderstandsleitung direkt am Bremschopper und am Bremswiderstand groBflachig mit der Montageplatte verbinden.

— Den Schirm der Zuleitung zwischen Antriebsregler und Bremschopper direkt am Antriebsregler und Bremschopper groBflachig mit der
Montageplatte verbinden.

Die Steuerleitungen abschirmen:

— Schirme digitaler Steuerleitungen beidseitig auflegen.

— Schirme analoger Steuerleitungen einseitig auflegen.

— Schirme auf kiirzestem Weg mit den Schirmanschliissen am Antriebsregler verbinden.

Erdung

Alle metallisch leitfahigen Komponenten (Antriebsregler, Netzfilter, Netzdrosseln, ...) durch entsprechende Leitungen von einem zentralen
Erdungspunkt (PE-Schiene) erden.

Die in den Sicherheitsvorschriften definierten Mindestquerschnitte einhalten:

— Fiir die EMV ist jedoch nicht der Leitungsquerschnitt, sondern die Oberfléche der Leitung und der fldchigen Kontaktierung entscheidend.

BA8220-V120 DE 2.0 Lenze
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Abb. 4-12 Beispiel flr eine EMV-gerechte Verdrahtung
F1 Sicherung
K10 Netzschiitz
Z1 Netzfilter, siehe Zubehor
Z3 Bremsmodul/Bremschopper, siehe Zubehor
-X1 Klemmenleiste im Schaltschrank
RB Bremswiderstand
PES HF-SchirmabschluB durch groBflachige PE-Anbindung (siehe ”Schirmung” in diesem Kapitel)
n Phasenzahl
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Inbetriebnahme (@
ON

Inbetriebnahme

Die Antriebsregler sind werksseitig so eingestellt, daB folgende leistungszugeordnete, vierpolige
Asynchron-Normmotoren ohne weitere Einstellungen betrieben werden kénnen:

e 230/400V, 50 Hz
e 265/460V, 60 Hz
e 280/480V, 60 Hz

Mit einem Bedienmodul 8201BB oder einem Feldbusmodul kénnen Sie den Antriebsregler mit weni-
gen Einstellungen an lhre Anwendung anpassen. Die notwendigen Schritte sind in Kap. 5.3 und in
Kap. 5.4 zusammengefaf3t.

Bevor Sie einschalten

Uberpriifen Sie vor dem ersten Einschalten des Antriebsreglers die Verdrahtung auf Vollstandigkeit,
KurzschluB und Erdschluf3:
e |eistungsanschluf3:

— Uber L1, L2 und L3

— Alternativ iber Klemmen +UG, -UG (DC-Verbundbetrieb)

e Steuerklemmen:
— Bezugspotential fir die Steuerklemmen ist Klemme 39.
— Reglerfreigabe: Klemme 28
— Drehrichtungsvorgabe: Klemme E3 oder E4
— Externe Sollwertvorgabe: Klemmen 7, 8
— Jumperstellung prifen! Werkseinstellung: 0 - 10 V (siehe Tabelle in Kapitel 4.2.5.2).
— Bei Betrieb mit interner Spannungsversorgung tber Klemme 20 missen die Klemmen 7
und 39 gebrickt sein.

e SchlieBen Sie den Antriebsregler bei Betauung erst dann an Netzspannung an, wenn die
sichtbare Feuchtigkeit wieder verdunstet ist.

Halten Sie die Einschaltreihenfolge ein!
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(@ . Inbetriebnahme
ON
5.2 Kurzinbetriebnahme (Werkseinstellung)
5.2.1 Einschaltreihenfolge
Schritt

1. Netzspannung zuschalten.

Der Antriebsregler ist nach ca. 2 Sekunden betriebsbereit.

2. Drehrichtung vorgeben.

o Rechtslauf:

o Linkslauf:

— An Klemme E4 LOW-Signal (0...+3V) legen.

— An Klemme E4 HIGH-Signal (+12...+30V) legen.

3. Sollwert vorgeben.

An Klemme 8 eine Spannung 0...+10 V legen.

4. Regler freigeben.

An Klemme 28 HIGH-Signal (+12...+30V) legen.

5. Der Antrieb lauft jetzt mit der Werkseinstellung.

5.2.2 Werkseinstellung der wichtigsten Antriebsparameter
Einstellung Code Werkseinstellung Anpassen an die
Anwendung
Bedienungsart coo1 -0- Sollwertvorgabe (iber Klemme 8 siehe Codetabelle
Steuerung iiber Klemmen Kap 7.2
Parametrierung tiber 8201BB
Klemmenkonfiguration coo07 -0- E4 E3 E2 E1 siehe Codetabelle
R/IL GSB JOG1/2/3 Kap 7.2
Maschinendaten Kap. 5.3 ff.
Drehzahlbereich min. Drehfeldfrequenz C010| 0.00 Hz Kap. 5.3.1
max. Drehfeldfrequenz C011| 50.00 Hz
Hoch- und Ablauf- Hochlaufzeit co12 5.00 s Kap. 5.3.2
zeiten Ablaufzeit Co13| 5005
Stromgrenzwerte motorisch €022 150 % Kap. 5.3.3
generatorisch €023 80 %
Antriebsverhalten Kap. 5.4 ff.
Strom-, Betriebsart Co14 -4- Motor-Stromregelung Motor-Stromrege-
- lung Kap. 5.4.2.2
E:sr:rl?ntgz\?:rthélten U/t-Nennrequenz Cot5| 5000Hz U/f?Ken?\Iir?iensteue-
Umin-Einstellung Co16 | 0,00 % rung
n e mit Upin Anhe-
Schlupfkompensation co21 0,0 % bungwp. 5.4.21
5-2 BA8220-V120 DE 2.0 Lenze
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Inbetriebnahme (@

Maschinendaten anpassen

5.3.1 Drehzahlbereich festlegen (famin, famax)
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl Info
€010 |minimale 0.00 ]0.00 {0.02Hz} 480.00
Drenhfeldfrequenz
€011 |maximale 50.00 |7.50 {0.02Hz} 480.00
Drenhfeldfrequenz
Funktion Der fiir die Anwendung erforderliche Drehzahlbereich kann hier iiber die Vorgabe der Drehfeldfrequenzen fypyin und fymax
eingestellt werden:
o fymin entspricht der Drehzahl bei 0 % Drehzahl-Sollwertvorgabe.
o fymax entspricht der Drehzahl bei 100 % Drehzahl-Sollwertvorgabe.
Abgleich Beziehung zwischen Drehfeldfrequenz und Synchrondrehzahl des Motors:
fimax 60 Nrsyn Synchrondrehzahl Motor [min-1]
Mrsyn = p fomax max. Drehfeldfrequenz [Hz]
p Polpaarzahl
Bsp. 4poliger Asynchronmotor: 50 - 60 .
p =2, fymax = 50 Hz Mgn =~ 5 = 1500 min™
Wichtig o Bei der Einstellung fymin > fgmax wird die Drehfeldfrequenz auf fymax begrenzt.
e Bei Sollwertvorgabe iber JOG-Werte wirkt fymax ablésend als Begrenzung.
o fymax ist eine interne NormierungsgroBe:
— GroBere Anderungen iiber LECOM-Schnittstelle nur bei Reglersperre ausfiihren.
e Maximaldrehzahl des Motors beachten!
® fymin ist nur wirksam:
— Bei analoger Sollwertvorgabe.
— Bei der Motorpotifunktion "DOWN”.
Besonderheiten e Bei Drehfeldfrequenzen fq > 300Hz:
821X/822X/824X — Schaltfrequenzen < 8kHz vermeiden.

e Den Anzeigewert von fgmin und fgmax knnen Sie mit C500 und C501 auf eine ProzeBgroBe beziehen.

0% 100 %

K35.0062
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Inbetriebnahme

ON
5.3.2 Hoch- und Ablaufzeiten einstellen (T;,, Tif)
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten
Lenze Auswahl Info
€012 |Hochlaufzeit 5.00 0.00 {0.02s} 1300.00 Tir
€013 |Ablaufzeit 5.00 0.00 {0.02s} 1300.00 Tit
Funktion Die Hoch- und Ablaufzeiten bestimmen wie schnell der Antrieb einer Sollwertanderung folgt.
Abgleich o Die Hoch- und Ablaufzeiten beziehen sich auf eine Anderung der Drehfeldfrequenz von 0 Hz auf die unter CO11 einge-
stellte maximale Drehfeldfrequenz.
e Berechnen Sie die ZeitenTj; und Tj, die Sie unter C012 und C013 einstellen miissen.
-1 und tj sind die gewiinschten Zeiten fiir den Wechsel zwischen fy1 und fgo:
fdmax fdmax
o=t . Omax T, = t,-—anax
" "o — g d T g = fay
Wichtig Zu kurz eingestellte Hoch- und Ablaufzeiten kdnnen unter ungiinstigen Betriebsbedingungen zu Abschaltung der Antriebs-
reglers mit TRIP ”Uberlast” (OC5) fiihren. In diesen Féllen die Hoch- und Ablaufzeiten so einstellen, daB der Antrieb dem
Drehzahlprofil folgen kann, ohne daB I,ax des Antriebsreglers erreicht wird.
fgHz
fomax L .
fao < -
U ~
0 N -
tir tif t
- i - i
5-4
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5.3.3

Inbetriebnahme (@

Stromgrenzwerte einstellen (I,,ax-Grenzen)

Code

Bezeichnung

Einstellmdglichkeiten WICHTIG

Lenze Auswahl Info

C022

Imax-Grenze
motorisch

150 |30 {1 %} 150

€023

Imax-Grenze
generatorisch

80 30 {1 %} 150

Funktion

Abgleich

Antriebsverhalten, wenn der je-
weilige Grenzwert erreicht wird

Wichtig
821X/822X/824X

Lenze

Die Antriebsregler verfiigen iber eine Stromgrenzwertregelung, die das dynamische Verhalten unter Last
bestimmt. Die dabei gemessene Auslastung wird mit dem unter C022 fiir motorische Last und mit dem
unter C023 fiir generatorische Last eingestellten Stromgrenzwert verglichen. Werden die Stromgrenzwerte
liberschritten, andert der Antriebsregler sein dynamisches Verhalten.

Die Hoch- und Ablaufzeiten so einstellen, daB der Antrieb dem Drehzahlprofil folgen kann, ohne daB Ipmax
des Antriebsreglers erreicht wird.

e Wahrend des Hochlaufs:
— Verldngern der Hochlauframpe.
e Wihrend des Ablaufs:
— Verldngern der Ablauframpe.
o Bei steigender Belastung mit konstanter Drehzahl:
— Wenn der motorische Stromgrenzwert erreicht wird:
Absenken der Drehfeldfrequenz bis auf 0 Hz.
— Wenn der generatorische Stromgrenzwert erreicht wird:
Anheben der Drehfeldfrequenz bis auf die maximale Frequenz (CO11).
— Aufheben der Drehfeldfrequenzénderung, wenn die Belastung wieder unter den Grenzwert fallt.

e Eine korrekte Stromregelung ist im generatorischen Betrieb nur mdglich mit angeschlossener Brems-
einheit oder im Verbundbetrieb mit Energieaustausch.

e Beim Betrieb mit Schaltfrequenzen > 8 kHz die Stromgrenzwerte auf die in den Bemessungsdaten
angegebenen Strome "I,y flir 60 s” einstellen (siehe Kap. 3.3).
(Derating bei hoheren Schaltfrequenzen)
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5.4 Betriebsverhalten des Antriebs optimieren
Mit den folgenden Einstellungen kénnen Sie das Strom-, Drehmoment- und Leistungsverhaltendes
angeschlossenen Motors beeinflussen.
Dafiir stehen die Betriebsarten ”Motor-Stromregelung” und ”U/f-Kennliniensteuerung” zur Verfi-
gung. Einige Entscheidungshilfen zur Auswahl finden Sie in Kap. 5.4.1.
5.4.1 Betriebsart wahlen
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten
Lenze Auswahl Info
€014l |Betriebsart -4- -2- lin. Kennlinie U~fy4 mit konst. Upin-Anhebg. Betriebsarten und Cha-
-3- quadratische Kennlinie U~ f42 mit konstanter Up,-Anhebung |rakteristik der Span-
-4- Motor-Stromregelung nungskennlinie
Funktion e Mit CO14 stellen Sie die Betriebsart und die Charakteristik der Spannungskennlinie ein.

e Die Motor-Stromregelung ermdglicht eine “sensorlose Drehzahlregelung”. Im Vergleich zur U/f-Kennliniensteuerung ist ein
erheblich héheres Drehmoment und eine niedrigere Leerlaufstromaufnahme erreichbar.

€014 = -2- €014 = -3-
Lineare Kennlinie Quadratische Kennlinie (z. B. fiir Pumpen, Liifter)

Uout Uout

100% 100%

Umin

Umin |
0 0—
0 1 4 0 1 fq
de de K35.0065
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ON
Entscheidungshilfe Motorleitung
geschirmt <50 m geschirmt > 50 m
ungeschirmt <100 m ungeschirmt > 100 m
Cco14

Einzelantriebe empfohlen alternativ empfohlen alternativ
mit konstanter Belastung -4- -2- - _
mit stark wechselnden Lasten -4- -2- -2- -
mit Schweranlauf -4- -2- -2- -
Positionier- und Zustellantriebe mit hoher Dynamik -2- - -2- -
Hubantriebe -4- -2-/-4- -2- -
Pumpen- und Liifterantriebe -3- -2- -3- -2-
Drehstrom-Reluktanzmotoren -2- - -2- R
Drehstrom-Verschiebeankermotoren -2- - - R
Drehstrommotoren mit fest zugeordneter Frequenz-Spannungskennlinie -2- - -2- -
Gruppenantriebe (maBgebend ist die resultierende Motorleitungsléange) lres = Vi - Iy + 1y + o+ 1)
gleiche Motoren und gleiche Lasten -4- -2- - _
unterschiedliche Motoren und/oder wechselnde Lasten -2- - -2-
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5.4.2 Betriebsarten optimieren
5.4.21 U/f-Kennliniensteuerung mit konstanter U,j,-Anhebung optimieren
Bendtigte Codestellen
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl Info
€015 [U/f-Nennfrequenz 50.00 ([7.50 {0.02Hz} 960.00
C016 |Upin-Einstellung 0,00 0,00 {0,02 %} 40,00
€021 | Schlupfkompensation 0,0 -50,0 {0,1 %} 50,0

Einstellreihenfolge

1. Ggf. U/f-Kennlinie auswéhlen

(C014).

2. U/f-Nennfrequenz vorgeben (C015).

e Die U/f-Nennfrequenz bestimmt die Steigung der U/f-Kennlinie und hat entscheidenen EinfluB auf das Strom-, Drehmo-
ment- und Leistungsverhalten des Motors.
e Eine interne Netzspannungskompensation gleicht Schwankungen im Netz wéhrend des Betriebs aus, so daB Sie diese
bei der Einstellung von C015 nicht beriicksichtigten miissen.

Berechnen Sie die Frequenz, die Sie unter CO15 einstellen miissen:

Abgleich

CO15[H = 200V
UNMotor

C014 = -2-

Lineare Kennlinie

- Motornennfrequenz[Hz]

€014 = -3-
Quadratische Kennlinie (z. B. fiir Pumpen, Liifter)

Uout
100%

Umin

Uout
100%
Umin
Jr— 0 4
fq 0

fd N K35.0065
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3. Umin-Anhebung einstellen (C016).

3. Schlupfkompensation einstellen
(C021).

Wichtig

Lenze

Inbetriebnahme

Ol

ON

e Lastunabhdngige Anhebung der Motorspannung fiir Drehfeldfrequenzen unterhalb der U/f-Nennfrequenz. Damit kann
das Drehmomentenverhalten des Umrichterantriebes optimiert werden.

e (016 unbedingt an den verwendeten Asynchronmotor anpassen, da der Motor sonst durch Ubertemperatur zerstort

werden kann:
Abgleich

Beachten Sie das thermische Verhalten des angeschlossenen Motors bei kleinen Drehfeldfrequenzen:

e ErfahrungsgemaB konnen Sie Standard-Asynchronmotoren der Isolierstoffklasse B im
Frequenzbereich OHz < fy < 25Hz kurzzeitig mit ihrem Nennstrom betreiben.

e Exakte Einstellwerte fiir den Motorstrom beim Motorenhersteller erfragen.

1. Motor im Leerlauf bei fy = Schlupffrequenz betreiben:
—Pmot =7,5kW: fg =5 Hz
—Pmot >7,5kW: fg =2 Hz
2. Unin erhdhen, bis sich folgender Motorstrom einstellt:
— Motor im Kurzzeitbetrieb bei OHz < fy < 25Hz:
bei eigenbelifteten Motoren: Iyotor < IN Motor
bei fremdbeliifteten Motoren: lyiotor < IN Motor
— Motor im Dauerbetrieb bei OHz < fy < 25Hz:
bei eigenbeliifteten Motoren: Iyotor < 0,8 - Iy Motor
bei fremdbeliifteten Motoren: lyiotor < IN Motor

Grobabgleich anhand der Motordaten:

= Drom = T 4094 s
Nrsyn Nrsyn
Ny
fyr * 60 ;
Msyn = —p dr
p
Feinabgleich:

Schlupfkonstante (C021)

synchrone Drehzahl Motor [min™']
Nenndrehzahl laut Motortypenschild [min1]
Nennfrequenz laut Motortypenschild [Hz]
Polpaarzahl

€021 bei konstanter Belastung verdndern, bis sich eine Drehzahl nahe der Synchrondrehzahl einstellt.
Bei zu groBer Einstellung von C021 kann der Antrieb instabil werden (Uberkompensation).

Den Wechsel zwischen U/f-Kennliniensteuerung und Motor-Stromregelung nur bei Reglersperre durchfiihren.

BA8220-V120 DE 2.0
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5.4.2.2

Inbetriebnahme

Motor-Stromregelung optimieren

Bendtigte Codestellen

Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl Info
C015 | U/f-Nennfrequenz 50.00 (7.50 {0.02Hz} 960.00
€021 [Schlupfkompensation 0 -50,0 {0,1 %} 50,0
€088 | Motornennstrom 0.0 ... 2,0 - Ausgangsnennstrom * gerateabhéngig Eingabe nur notwendig bei
€091 | Motor cos ¢ ~ o4 0.1} 1.0 nicht angepaten Motoren.

Einstellreihenfolge

1. Ggf. C014 = -4- wahlen.

2. U/f-Nennfrequenz vorgeben
(C015).

e Fir Antriebe mit leistungsangepaBten, 4poligen Standard-Normmotoren 230/400 V in Sternschaltung miissen Sie keine
Motordaten eingeben. Der Antriebsregler ermittelt diese nach dem Antriebsstart selbsttatig.

e Folgende Antriebe kdnnen Sie optimieren durch die Eingabe der Typenschilddaten "Motornennstrom” und “"cos ¢” in

€088 bzw. C091:

— Motor eine Leistungsklasse kleiner als der dem Antriebsregler zugeordnete Motor.
— Motor eine oder zwei Leistungsklassen groBer als der dem Antriebsregler zugeordnete Motor.
— Antriebe mit 2, 6, 8, 10 und 12-poligen Standard-Normmotoren.

— Antriebe mit Sondermotoren.

e Mit der Schlupfkompensation C021 kdnnen Sie die “sensorlose Drehzahlregelung” fiir Ihnre Anwendung optimieren.

(Werkseinstellung)

Motorspannung MotoranschiuB | C015
220/380 V Y 52,6 Hz
230/400 V, 265/460 V, 280/480 V Y 50 Hz
220/380 V, 230/400 V, 265/460 V, 280/480 V A 87 Hz
380/660 V A 52,6 Hz
400/690 V A 50 Hz

3. Ggf. Motordaten fiir nicht angepaBte

Motoren eingeben (C088, C091).

4. Schlupfkompensation einstellen
(C021):

Wichtig

5-10

Grobabgleich anhand der Motordaten:

Nrgyn — N

s = L 100%

Nrsyn

fyr * 60
Nrgyn = 7

Feinabgleich:

S
Nrsyn
Nr
fdr

p

Schlupfkonstante (C021)

synchrone Drehzahl Motor [min™']
Nenndrehzahl laut Motortypenschild [min1]
Nennfrequenz laut Motortypenschild [Hz]
Polpaarzahl

€021 bei konstanter Belastung verdndern, bis sich eine Drehzahl nahe der Synchrondrehzahl einstellt.
Bei zu groBer Einstellung von C021 kann der Antrieb instabil werden (Uberkompensation).

e Den Wechsel zwischen U/f-Kennliniensteuerung und Motor-Stromregelung nur bei Reglersperre durchfiihren.

e Der Motorleerlaufstrom (Magnetisierungsstrom) darf den Bemessungsstrom des Antriebsreglers nicht iiberschreiten.
e Bei sehr kleinen Reibungswerten kann beim Schalten von RFR an der Motorwelle ein Winkelversatz von bis zu 180°

auftreten.
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Betrieb mit PID-Regler
Mit dem gerateinternen ProzeBregler kénnen Sie folgende Regelungen aufbauen:
e Druck-,
e Temperatur-,
e DurchfluB3-,
e Feuchte-,
e Drehzahl-,
e Tanzerlageregelungen.
Einstellungen
Konfiguration Mit C005 -6- oder -7- wird ein geregelter Betrieb mit einem PID-Regler realisiert.
Sollwert Die Einstellung des Sollwertes erfolgt wahlweise tiber Klemme 8 oder Klemme E1. Die jeweils andere
Klemme wird dann fiir die Riickfiihrung genutzt.
Klemme E1 e Mit dem "Analogen Anschaltmodul 8279” wird

Klemme E1 als 2. Analogeingang (0 ... 10 V/ 0/4 ... 20 mA) verwendet.
e Ohne dem “Analogen Anschaltmodul 8279” kann

die Klemme E1 als Digitaleingang verwendet werden.

Pulsfrequenz 0 ... 10 kHz mit Pegel:

0..3V=L0W

12 ... 30V = HIGH

Die fur die PID-Regler spezifischen Parameter sind die Codestellen C070 bis C072 (siehe Codeta-
belle).

Zusatzlich kann unter Code C074 der EinfluBdes PID-Reglers eingestellt werden. Parallel dazu kann
unter C238 gewahlt werden, ob mit oder ohne Sollwertvorsteuerung gearbeitet wird. Dies ist von
Vorteil bei Anwendungen, in denen sich das Sollwertsignal direkt proportional zur Drehzahl des An-
triebs verhéalt. Der EinfluB des PID-Reglers kann dann soweit begrenzt werden, daB nur der maximal
zu erwartende Schlupf der Maschine ausgeregelt wird.

Der PID-Regler-Istwert wird unter C051 angezeigt.
Der PID-Regler-Sollwert wird Uber die Codestellen C046 bzw. C049 angezeigt.

Mit dem Abgleich der analogen Eingange (C026, C027 fir Kl. 8, C426, C427 firr KI. E1 mit Anschalt-
modul 8279) kann der Regelbereich begrenzt werden.

Uber C181 kann der Sollwert des PID-Reglers softwareméaBig vorgegeben werden. Dies kann z.B.
bei Druckregelungen dazu verwendet werden, um den Drucksollwert vorzugeben.

Der I-Anteil des Reglers kann bei Erreichen der Qnmin-Schwelle (C017) zurlickgesetzt werden, um die
Anfangsbedingung wegen des noch fehlenden Ist-Wertes unterdriicken zu kénnen.

BA8220-V120 DE 2.0 5-11
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5.5.1 Normierung einer ProzeBgréBe
Einstellbereich 821X/822X/824X:
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl Info
C500* | Anzeigefaktor 2000 |1 {1} 25000
ProzeBgroBe Zéhler
C501* | Anzeigefaktor 10 1 {1} 25000
ProzeBgroBe Nenner
Funktion Anpassen der drehfeldbezogenen Parameter C010, C017, C011, C019, C037, C038, C039, C046, C049, C050, CO51
und C181 an eine zu regelnde ProzeBgrdBe, z.B. Druck, Temperatur, DurchfluB, Feuchte oder Geschwindigkeit. Da-
durch kann eine absolute oder relative Anzeige oder Vorgabe einer ProzeBgroBe realisiert werden.
Abgleich Der Anzeigewert CXXX berechnet sich zu:
_ Co11 . C500
COX = 300 " Cso1
Beispiel Ein Drehzahlsollwert soll relativ oder absolut vorgegeben und angezeigt werden.

5-12

Werte: Pgq) = 5bar, fymax = 50 Hz (=C011)

Relative Normierung in %

100,00 (%) = % : %

z.B. €500 = 4000, C501 = 10

Absolute Normierung in physikalischen Einheiten
50 200

5,00(bar) = 200 . W

z.B. €500 = 200, C501 = 10
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5.6 Anwendungsbeispiele
5.6.1 Klimaanlage
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Abb. 5-1 Anwendungsbeispiel einer Klimaanlage
Z1* Netzfilter
72* Motorfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 50 m geschirmt, 100 m ungeschirmt

Sinusfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 100 m geschirmt, 200 m ungeschirmt.
Alle Signalleitungen und Motorleitung geschirmt ausfiihren. Beachten Sie die Installationsanweisungen in den Kapiteln 4.2 und 4.3.
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(Eo 'ﬂ Inbetriebnahme
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Aufgabenstellung zu Abb. 5-1:
Eine Klimaanlage soll z.B. in einem Kaufhaus personenzéhlabhéngig arbeiten. Die Ventilatoren mis-
sen dazu je nach Personenaufkommen (Vorgabe z.B. Giber eine Personenzéhleinrichtung) mehr oder
weniger Luft umwalzen.
Verwendete Funktionen
o Keilriemeniiberwachung
o Netzausfallerkennung
— Geflihrtes Herunterfahren des Antriebs nach Netzausfall
e Fangschaltung auf trudelnden Motor
e Ausblendung mechanischer Resonanzen
o Ruckfreies Anlaufen / Anhalten mit S-Rampen
Codeeinstellungen Gerét 1:
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten
(die in ’Auswahl’ eingetragenen Parameter miissen an die tatsachlichen Maschinendaten angepaBt
werden)
Lenze Auswahl
C001 | Bedienungsart -0- -0- Sollwertvorgabe iiber KI. 8 (Jumpereinstellung siehe Kap. 4.2.5.2)
2001 Steuerung (iber Klemmen Parametrierg. (iber 8201BB
€005 | Konfiguration -0- -0- Gesteuerter Betrieb (ber Klemme 8
C2005
€008 | Funktion Relais K1 -1- -14- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156 und Hochlauf
2008 abgeschlossen (Keilriemeniiberwachung)
C014 | Betriebsart -0- -3- quadratische Kennlinie U~ fy2 mit konstanter Upi,-Anhebung
C2014
(142 | Startbedingung -1- -3- Automatischer Start, wenn KI. 28 HIGH, Fangschaltung aktiv
02142
C156 | Stromschwelle 0 50 %
G182 |tintegration HL-Geber S-Form 0.00 0.50 s Ruckfreies Anlaufen / Anhalten
(625 | Sperrfrequenz 1 480,00 30,00Hz  Ausblenden mechanischer Resonanzstellen
0628 | Ausblendbandbreite, fsperr 0,00 10,00 %
€988 | Zwischenkreisspannungsschwelle fiir 0 81% Gefiihrtes Herunterfahren nach Netzausfall iiber
Zwischenkreisspannungsregelung Parametersatzumschaltung
5-14 BA8220-V120 DE 2.0 Lenze
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Ablauf des Motors nach Netzausfall

Inbetriebnahme (@

Parametersatzumschaltung uber Zwischenkreisregelung

PAR 1 PAR 2 (Codestellenbezeichnung = C2XXX)
€007 =2 C2007 =0

C105=05s C2105=5,00s

Hinweis:

Klemme 3 muB3 immer L-Pegel haben (PAR2: Normalbetrieb; PAR1: QSP)

Codeeinstellungen Gerét 2:

Code Bezeichnung Einstellméglichkeiten
Lenze Auswahl
C001 | Bedienungsart -0- -0- Sollwertvorgabe iber KI. 8. Steuerung iber
Klemmen. Parametrierung (iber 8201BB
€005 | Konfiguration -0- -0- Gesteuerter Betrieb iber Klemme 8
C014 |Betriebsart -0- -3- quadratische Kennlinie U~ f42 mit konstanter Upyn-Anhebung

Lenze

Betreffend den Angaben in beiden Tabellen (Codeeinstellungen Gerat 1 bzw. Gerét 2) gilt:

1. Alle anderen Parameter basieren auf Werkseinstellungen.

2. Motorkenndaten unter C088 (Motornennstrom)und C091 (Motor cos o) je nach
angeschlossenem Motor einstellen.
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5.6.2 Pumpenanwendung mit Druckregelung
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Abb. 5-2 Einsatz einer Pumpe mit Druckregelung
Z1* Netzfilter erforderlich fiir Funkentstdrgrad A oder B.
72* Motorfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 50 m geschirmt, 100 m ungeschirmt.

Sinusfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 100 m geschirmt, 200 m ungeschirmt.
Alle Signalleitungen und Motorleitung geschirmt ausfiihren. Beachten Sie die Installationsanweisungen in den Kapiteln 4.2 und 4.3.
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Aufgabenstellung zu Abb. 5-2:

Mit einer Kreiselpumpe soll der Druck in einem Rohrleitungsnetz konstant gehalten werden (z.B. zur
Wasserversorgung von Haushalts- oder Industrieanlagen).

Neben einer Vernetzung an der Leitzentrale soll ein Einrichtbetrieb vor Ort méglich sein. Fir eine be-
stimmte Zeit, in der wenig Wasser abgenommen wird, soll eine Ab-senkung auf einen festen Druck-
wert erfolgen. Dadurch kdnnen auch indirekt mégliche Rohrleitungsbriiche durch Beobachtung des
Druck-Istwertes erfaf3t werden.

Verwendete Funktionen:

e Interner PID-Regler fir Feuchteregelung.

— Normale Regelung, Sollwertvorgabe Uber Feldbus mit Rickfiihrung Gber Analogkanal
Klemme 8.

e \Vernetzung uber Feldbus (z.B. Gber 2102).

e Hand-/ Remote-Umschaltung (H/ Re).

— Wechsel zwischen Sollwertvorgabe ber Feldbus und manuelle Taster (Klemme E1 = Down,
Klemme E2 = Up).

e ProzeBsollwertvorgabe (z.B. p) Uber Umrichter-JOG-Wert.
e FElektrische Geratesperre (RFR).

Codeeinstellungen:
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl
C001 |Bedienungsart -0- -3- Sollwertvorgabe iiber LECOM
€005 | Konfiguration -0- -7- Geregelter Betrieb; Sollwert (iber Frequenzeingang
E1 mit analoger Riickfiihrung (iber Klemme 8
€007 | Klemmenkonfiguration -0- -26-
€037 | JOG-Wert1 20,00 16.67Hz  Feste Absenkung auf 1/3 der Nenndrehzahl
C051 |PID-Regler Istwert nur Anzeige
€070 | Verstarkung PID-Regler 1.00 1.00
€071 | Nachstellzeit PID-Regler 100 100 ms
C072 | Differenzialanteil PID-Regler 0.0 0.0
C074 | EinfluB PID-Regler 0.0 100,0 %
(238 | Frequenzvorsteuerung -1- -0- keine Vorsteuerung
€239 | Frequenzstellbereich -0- -1- Unipolar kein Wechsel der Drehrichtung
liber ProzeBregler maglich
Alle anderen Parameter basieren auf Werkseinstellungen.
Motorkenndaten unter C088 (Motornennstrom) und C091 (Motor cos ¢) je nach angeschlossenem Motor einstellen.
Der Drucksollwert kann alternativ zur Sollwertvorgabe (iber Feldbus auch (iber die Bedieneinheit 8201 BB (Installation bis max, 10m vom Umrichter
maglich) oder iiber ein analoges Eingangssignal (mit Anschaltmodul 8279) vorgegeben werden.
Normierung ProzeBgréBe siehe Kap. 5.5.1.
Lenze BA8220-V120 DE 2.0 5-17
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5.6.3 Pumpenanwendung mit Niveauregelung
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Abb. 5-3 Einsatz einer Pumpe mit Niveauregelung
Z1* Netzfilter
72* Motorfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 50 m geschirmt, 100 m ungeschirmt.

5-18

Sinusfilter erforderlich fiir Motorleitungen ab 100 m geschirmt, 200 m ungeschirmt.
Alle Signalleitungen und Motorleitung geschirmt ausfiihren. Beachten Sie die Installationsanweisungen in den Kap. 4.2 und 4.3.
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Aufgabenstellung zu Abb. 5-3:

Inbetriebnahme (@

ON

In einem Wasserbehélter soll der Wasserstand konstant gehalten werden. Die Férderpumpe muB je
nach der Menge des enthommenen Wassers die Drehzahl verdndern und neues Wasser nachfullen.

Verwendete Funktionen:

e Interner PID-Regler fir Niveauregelung.

— Normale Regelung, analoge Sollwertvorgabe iber Klemme 8 mit Riickfiihrung Uber
Analogkanal E1 mit Anschaltmodul 8279.

Codeeinstellungen:
Code Bezeichnung Einstelimdglichkeiten WICHTIG
Lenze Auswahl
€005 | Konfiguration -0- -6- Geregelter Betrieb; Sollwert iiber Klemme 8 mit
Digitalfrequenzriickfiihrung iiber Klemme E1
€071 | Nachstellzeit PID-Regler 100 100 ms auf ProzeB anpassen
€070 | Verstarkung PID-Regler 1.00 1.00 auf ProzeB anpassen
C072 | Different.-anteil PID-Regler 0.0 0.0 auf ProzeB anpassen
C074 | EinfluB PID-Regler 0.0 100,0 %
(238 | Frequenzvorsteuerung -1- -0- keine Vorsteuerung
€239 | Frequenzstellbereich -0- -1- Unipolar kein Wechsel der Drehrichtung
liber ProzeBregler maglich
Alle anderen Parameter basieren auf Werkseinstellungen.
Motorkenndaten unter CO88 (Motornennstrom) und C091 (Motor cos ¢) je nach angeschlossenem Motor einstellen.
Lenze BA8220-V120 DE 2.0 5-19
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ProzeB3- und Drehzahlregler fur CO05 =1 ...

Abb. 5-5
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Wahrend des Betriebs

Wechseln Sie defekte Sicherungen nur im spannungslosen Zustand gegen den

vorgeschriebenen Typ aus.

Im Antriebsregler sind keine Sicherungen installiert.

Bei zyklischem Netzschalten:

— Antriebsregler maximal alle 3 Minuten einschalten, weil sonst die interne
Einschaltstrombegrenzung Uberlastet werden kann.

Schalten auf der Motorseite:

— Zulassig zur Sicherheitsabschaltung (Not-Aus).

— Beim betriebsméBigen Schalten des Motors bei freigegebenem Antriebsregler knnen
Uberwachungsmeldungen ansprechen.

Bei entsprechenden Einstellungen der Antriebsregler kann der angeschlossene Motor

Uberhitzt werden:

— Z. B. langerer Betrieb der Gleichstrombremse.

— Langerer Betrieb eigenbelifteter Motoren bei kleinen Drehzahlen.

Die Antriebsregler erzeugen bei entsprechender Einstellung eine Ausgangsfrequenz bis

480Hz:

— Bei AnschluB eines dafiir ungeeigneten Motors kann sich eine gefahrliche Uberdrehzahl
ergeben.

Wenn Sie die Funktion R/L (Drehrichtungsvorgabe) in der Konfiguration C007 = -0- bis -13-

verwenden:

— Bei Drahtbruch oder bei Ausfall der Steuerspannung kann der Antrieb die Drehrichtung
umkehren.

Wenn Sie die Funktion "Fangschaltung” (C142 = -2-, -3-) bei Maschinen mit geringem

Massentragheitsmoment und geringer Reibung verwenden:

— Nach Reglerfreigabe im Stillstand kann der Motor kurzzeitig anlaufen oder kurzzeitig die
Drehrichtung umkehren.

Die Antriebsregler 822X/824X haben eine temperaturabhangige Lifterschaltung:

— Die Lufter sind nur in Betrieb, wenn die werksseitig fest eingestellte Temperatur des
Kuhlkérpers Uberschritten wird.

BA8220-V120 DE 2.0 6-1
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Konfiguration

Grundlagen

Mit der Konfiguration des Antriebsreglers kdnnen Sie den Antrieb an lhre Anwendungen
anpassen.

Hierflr stehen lhnen zur Verfligung

— Bedienfunktionen

— Steuer- und Regelfunktionen

— Anzeigefunktionen

— Uberwachungsfunktionen

Die méglichen Einstellungen fur die Funktionen sind in Codes organisiert:

— Codes sind numerisch in aufsteigender Reihenfolge sortiert und beginnen mit einem ”C”.

— Alle Codes sind in der Codetabelle aufgelistet.

— Jeder Code bietet Parameter, mit denen Sie lhren Antrieb einstellen und optimieren kénnen.
Die Konfiguration der Antriebsregler erfolgt entweder Uber die Tastatur des Bedienmoduls
8201BB oder Uber die serielle Schnittstelle mit einem Feldbusmodul.

— Das Bedienmodul und die Feldbusmodule sind als Zubehdr verfugbar.

Das Andern der Parameter mit dem Bedienmodul oder den Feldbusmodulen ist beschrieben
—in den Betriebsanleitungen zu den Modulen.
— im Systemhandbuch.

Alle Funktionen der Antriebsregler sind in der Codetabelle kurz erlautert.

Tip!
Eine genaue Beschreibung der Funktionen finden Sie im Systemhandbuch.

Lenze
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7.2 Codetabelle

So lesen Sie die Codetabelle:

Spalte Abkiirzung Bedeutung

Code €013 Codestelle C013

o Parameterwert der Codestelle kann in PAR1 und PAR2 unterschiedlich sein.
e Parameterwert wird sofort (ibernommen (ONLINE).

C009* e Parameterwert der Codestelle ist in PART und PAR2 immer gleich und wird nur in PAR1 angezeigt.
€001 e Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+PRG (ibernommen.
[C002] e Parameterwert der Codestelle wird nach Driicken von SH+PRG (ibernommen, aber nur bei gesperr-
tem Regler.
Bezeichnung Bezeichnung der Codestelle.

820X | Geratespezifische Einstellmdglichkeiten (hier fiir 820X).
Ohne Geratebezeichnung ist die Codestelle fiir alle Geratetypen giiltig.

Lenze Werkseinstellung der Codestelle

* die Spalte "Wichtig” enthélt weitere Informationen
Auswahl 1 {1 %} 99 min. Wert  {Schrittweite/Einheit}  max. Wert
Info - Bedeutung der Codestelle
WICHTIG - Zusétzliche, wichtige Erlauterungen zur Codestelle

7-2 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze
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Riickfiihrung tiber Klemme 8

Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
€001l | Bedienungsart -0- |[-0- Sollwertvorgabe (ber KI. 8
Steuerung iber Klemmen
Parametrierung tiber 8201BB
-1- Sollwertvorgabe (iber 8201BB oder iiber LECOM
Steuerung iber Klemmen
Parametrierung tiber 8201BB
-2- Sollwertvorgabe iber KI. 8
Steuerung iiber Klemmen
Parametrierung tiber LECOM
-3- Sollwertvorgabe (iber LECOM
Steuerung (iber LECOM
Parametrierung tiber LECOM
[CO02]* | Parametersatz -0- |-0- Funktion ausgefiihrt
-1- PAR1 mit Werksabgleich iiberschreiben
-2- PAR2 mit Werksabgleich iiberschreiben
-3- PAR1 und PAR2 mit den Daten des Bedienmoduls
tiberschreiben
-4- PAR1 mit den Daten des Bedienmoduls (iberschreiben
-5- PAR2 mit den Daten des Bedienmoduls (iberschreiben
-6- PAR1 und PAR2 zum Bedienmodul ibertragen
-7- PAR1, PAR2 und die gerateabhangigen Daten (C016, C036, C088, C091)
mit den Daten des Bedienmoduls iiberschreiben
C003_] | Parametersatz -1- [-0- Keine Speicherung auf EEPROM; nach Netzausschalten sind die -0- gilt nur fir CO10, CO11,
speichern Daten verloren €012, C013, C037, C038,
-1- Speicherung auf EEPROM; Einstellung nach Netzeinschalten G105, C181 und G182
€004l | Einschaltanzeige -0- |[-0- Drehfeldfrequenz fq
-1- Geréteauslastung
-2- Motorstrom
C005.! | Konfiguration -0- |-0- Gesteuerter Betrieb tber Klemme 8 Auswahl -4- und -5- sind
-1- Gesteuerter Betrieb iber Klemme 8 mit Sollwertsummation iiber nur bei Motorstromregelung
Frequenzeingang E1 (C014 = 4) und aktiver
-2- Gesteuerter Betrieb iiber Frequenzeingang E1 mit Fangschaltung (C142 = 2,
Sollwertsummation iber Klemme 8 3) erlaubt.
-3- Gesteuerter Betrieb uber Frequenzeingang E1 mit
Drehmomentbegrenzung iiber Klemme 8
-4- Drehmomentenvorgabe tiber Klemme 8 mit
Drehzahlklammerung iber fymay (CO11)
-5- Drehmomentenvorgabe (iber Klemme 8 mit
Drehzahlklammerung iiber Frequenzeingang E1
-6- Geregelter Betrieb; Sollwert iiber Klemme 8 mit
Digitalfrequenzriickfiihrung tiber Klemme E1
-7- Geregelter Betrieb; Sollwert iiber Frequenzeingang E1 mit analoger

Lenze
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Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
€007l | Klemmen- -0- E4 E3 E2 E1
konfiguration -0- RIL GSB JOG1/2/3
-1- RIL PAR JOG1/2/3
-2- RIL QspP JOG1/2/3
-3- RIL PAR GSB JOG1
-4- RIL QspP PAR JOG1
-5- RIL GSB Trip-Set  JOG1
-6- RIL PAR Trip-Set  JOG1
-7- RIL PAR GSB Trip-Set
-8- RIL QspP PAR Trip-Set
-9- RIL QsP Trip Set  JOG1
-10- RIL Trip Set  UP DOWN
11- RIL GSB UP DOWN * R = Rechtslauf
-12- RIL PAR up DOWN ® L= Linkslauf
13- RIL QsP uP DOWN o GSB = Gleichstrom-
-14- LQSP RSP  GSB JOG1 bremse
-15- L/QSP R/QSP PAR JOG1 ¢ PAR = Parametersat-
-16- L/QSP  R/QSP JOG1/2/3 zumschaltung
-17- L/QspP R/QSP PAR GSB ¢ JOG = Festfrequenz
-18- L/QspP R/QSP PAR Trip-Set e QSP = Quickstop
-19- L/QSP R/QSP GSB Trip-Set o Trip-Set=
-20- L/QSP R/QSP Trip-Set  JOG1 externer Fehler
-21- L/QSP R/QSP uP DOWN e UP/DOWN =
-22- L/QSP R/QSP up JOG1 Motorpotifunktionen
-23- H/Re RIL uP DOWN e HRe =
-24- H/Re PAR uP DOWN Hand/Remote-Umschal-
-25- H/Re GSB up DOWN tung
-26- H/Re JOG1 uP DOWN e I-OFF =
-27- H/Re Trip-Set  UP DOWN I-Anteil des PID-Reglers
-28- JOG1/2/3 I-OFF D/F zuriicksetzen
-29- JOG1 GSB |-OFF DIF e DF= _
-30- JOG1 QsP I-OFF D/F Digitaler Frequenzein-
-31- GSB Qsp I-OFF D . ETB;‘ELOO 10 khz
212; gg; st gig :8:2:2 B;,E EinfluB des PID-Reglers
-34- RQSP  LAQSP  I-OFF  DF auf 0 setzen
-35- JOG1/2/3 PAR D/F _
37 J0G1 asp P'L.\R D/F entsprechende Klemme in
-38- 4061 PAR Tr!p-Set D/F beiden Parametersétzen
-39- JOG1/2/3 Trip-Set  D/F mit PAR belegt sein.
-40- JOG1 QspP Trip-Set  D/F
-41- JOG1 GSB Trip-Set  D/F
-42- Qsp GSB Trip-Set  D/F
-43- RIL QspP Trip-Set  D/F
-44- uP DOWN PAR D/F
-45- RIL QspP PAR D/F
-46- H/Re PAR QsP JOG1
-47- R/QSP L/QSP H/Re JOG1
-48- EINFL O  GSB I-OFF D/F
-49- EINFL_O  JOG1 QspP D/F
-50- EINFL_O  JOG1 I-OFF D/F
-51- GSB PAR I-OFF D/F

7-4
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o |
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
C008.! | Funktion Relais K1 -1- [-0- Betriebsbereit
-1- TRIP Fehlermeldung
-2- Motor lauft
-3- Motor lauft / Rechtslauf
-4- Motor lauft / Linkslauf
-5- Drehfeldfrequenz fq = 0
-6- fyson erreicht
-7- Qi erreicht
-8- Imax erreicht
-9- Ubertemperatur (Opay -10 °C)
-10- TRIP oder Qi oder IMP
822X/824X -11- PTC-Warnung
-12- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156
-13- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156 und
fg > Qmin-Schwelle (C017)
-14- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156 und
Hochlaufgebereingang = Hochlaufgeberausgang
822X/824X -15- Warnung Motorphasenausfall
-16- fq (C050) < fymin (CO10)
C009* | Gerateadresse 1 1 {1} 99 Nur fir LECOM-Anwendun-
gen
€010 [ minimale 0.00 (0.00 {0.02Hz} 480.00
Drenhfeldfrequenz
€011 | maximale 50.00 |7.50 {0.02Hz} 480.00
Drenfeldfrequenz
€012 | Hochlaufzeit 5.00 (0.00 {0.02s} 1300.00
€013 | Ablaufzeit 5.00 (0.00 {0.02s} 1300.00
€014 | Betriebsart -2- lineare Kennlinie U~fy4 mit konstanter Upy,-Anhebung
-3- quadratische Kennlinie U~ f42 mit konstanter Upin-Anhebung
-4- |-4- Motor-Stromregelung
C015 | U/f-Nennfrequenz 50.00 |(7.50 {0.02Hz} 960.00
€016 | Upin-Einstellung 0,00 0,00 {0,2 %} 40,0
C017 | Ansprechschwelle Qpi, | 0.00 |0.00 {0.02Hz} 480.00
C018.! | Schaltfrequenz -1-|-0- 4kHz verlustleistungsoptimiert
-1- 8kHz,verlustleistungsoptimiert
-2- 12kHz verlustleistungsoptimiert
-3- 16kHz verlustleistungsoptimiert
-4- 4kHz gerduschoptimiert
-5- 8kHz gerduschoptimiert
-6- 12kHz gerduschoptimiert
-7- 16kHz gerduschoptimiert
€019 | Ansprechschwelle Auto | 0.10 {0.00 {0.02Hz} 5.00
GSB
€021 | Schlupfkompensation 0,0 [-50,0 {0,1 %} 50,0 *bei C014=2,3
0,0 10,0 {0,1 %} 20,0 *bei C014 =4
€022 |l ax-Grenze motorisch 150 |30 {1 %} 150
€023 | Iax-Grenze 80 (30 {1 %} 150 Bei 30 % ist der Strom-
generatorisch grenzwertregler fiir den ge-
neratorischen Betrieb inak-
tiv
€026 | Offsetabgleich 0.00 (-10.00 {0.01 v} 10.00
Analogkanal
€027 | Steigungsabgleich 100,0 (-200,0 {0,1 %} 200,0
Analogkanal
C034 !  Stromleitwert -0- |-0- 0 bis 20mA / 0 bis 5V / 0 bis 10V
-1- 4 bis 20mA
€035* | [Auswahl GSB -0- |-0- Vorgabe Bremsspannung iiber C036
-1- Vorgabe Bremsstrom iber C036
€036 | Spannung fiir GSB * 0 {0,02 %y} 150 * gerateabhéngig

Lenze
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Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
€037 | JOG-Wert1 20,00 |-480,00 {0,02Hz} 480,00
€038 | JOG-Wert2 30,00 |-480,00 {0,02Hz} 480,00
€039 | JOG-Wert3 40,00 |-480,00 {0,02Hz} 480,00
€040 | Reglerfreigabe * -0- Regler gesperrt * siehe TB 2102
-1- Regler freigegeben
€043 | TRIP-Reset * -0- kein aktueller Fehler * siehe TB 2102
-1- aktueller Fehler vorhanden
€046 | Frequenzsollwert * -480,00 {0,02 %} 480,00 * siehe TB 2102
C047* | Momentensollwert nur Anzeige
Imax Grenzwert e BeiC005=4,5
— Momentensollwert
e BeiC005=1,2,3,6,7
— Imax Grenzwert (C022)
€049* | Zusatzsollwert nur Anzeige
e Nur bei C005 =1, 2
€050 | Ausgangsfrequenz nur Anzeige
C051* | PID-Regler Istwert nur Anzeige
€052* | Motorspannung nur Anzeige
€053* | Zwischenkreis-span- nur Anzeige
nung
C054* | Motorstrom nur Anzeige
C056* | Gerateauslastung nur Anzeige
C061* | Temperatur Kihlkorper nur Anzeige
€070 | Verstéarkung 1.00 |0.00 {0.01} 300.00 0.0 = P-Anteil inaktiv
PID-Regler
€071 | Nachstellzeit 100 [10ms 9999s 9999s = |-Anteil inaktiv
PID-Regler
€072 | Differenzialanteil 0.0 0.0 {0.1} 5.0 0.0 = D-Anteil inaktiv
PID-Regler
€074 | EinfluB PID-Regler 0,0 10,0 {0,1 %} 100,0
C077* | Verstérkung 0.25 |0.00 {0.01} 1.00
Imax-Regler
C078* [ Nachstellzeit 65 (12 {1 ms} 9990
Imax-Regler
€079 | Pendelddmpfung * gerateabhéngig
822X/824X 5 0 {1} 80
€088 | Motornennstrom * 0 {1 A} 480 * gerateabhéngig
0.0 ... 2,0 - Ausgangsnennstrom
€091 | Motor cos ¢ * * gerateabhéngig
0.4 {0.1} 1.0
C093* | Geratetyp nur Anzeige
821X 821X
822X 822X
824X 824X
€099 | Softwareversion 82 3x (Software 3x) nur Anzeige
€105 | Ablaufzeit QSP
5.00 (0.00 {0.02s} 1300.00
(106 | Haltezeit fir autom. 0,02 |0.00 {0.01s} 999.00
GSB
C108* | Verstarkung zu G111 128 (0 {1} 255

7-6 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze



Lesezeichen ein-/ausblenden

Konfiguration |~  ~

o |
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
G111 | Monitorsignal -0- |-0- Drehfeldfrequenz Auswahl -9- ... -25- ent-
-1- Geréteauslastung sprechen den Relaisaus-
-2- Motorstrom gangsfunktionen C008 und
-3- Zwischenkreisspannung cnr:
-4- Motorleistung e LOW=0V
-5- Motorspannung e HIGH=10V
-6- Analogausgang 1/f4 (1/C050)
-7- Drehfeldfrequenz von fgmin (C010) ... fymax (CO11)
-8- PID-Regler Istwert
-9- Betriebsbereit
-10- TRIP-Fehlermeldung
-11- Motor lauft
-12- Motor lauft / Rechtslauf
-13- Motor lauft / Linkslauf
-14- Drehfeldfrequenz fq = 0
-15- fgsoll €rreicht
-16- Qnin erreicht
-17- Imax erreicht
-18- Ubertemperatur (9qy -10°)
-19- TRIP, Qnin oder Imp gesetzt
822X/824X -20- PTC-Warnung
-21- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle (C156)
-22- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle (C156) und
fg > Qmin-Schwelle
-23- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle (C156) und Hochlaufgeberein-
gang = Hochlaufgeberausgang
822X/824X -24- Warnung Motorphasenausfall
-25- fq (C050) < fymin (CO10)
C114_l | Pegelinvertierung -0- E4 E3 E2 E1 0: Ex ist nicht invertiert
digitale Eingénge -0- 0 0 0 0 1: Ex ist invertiert
-1- 0 0 0 1
-2- 0 0 1 0
-3- 0 0 1 1
-4- 0 1 0 0
-5- 0 1 0 1
-6- 0 1 1 0
-7- 0 1 1 1
-8- 1 0 0 0
-9- 1 0 0 1
-10- 1 0 1 0
-11- 1 0 1 1
-12- 1 1 0 0
-13- 1 1 0 1
-14- 1 1 1 0
-15- 1 1 1 1
C115_ | Prioritdtsmaske -0- E4 E3 E2 E1 0: Funktion Ex ist durch
digitale Eingénge -0- 0 0 0 0 €001 bestimmt
-1- 0 0 0 1 1: Funktion Ex ist unabhén-
-2- 0 0 1 0 gig von G001
-3- 0 0 1 1 e RSP und TRIP-Reset ha-
-4- 0 1 0 0 ben immer Prioritét.
-5- 0 1 0 1 o Bei Auswahl -0- haben
-6- 0 1 1 0 auch TRIP-Set und QSP
-7- 0 1 1 1 Prioritat.
-8- 1 0 0 0
-9- 1 0 0 1
-10- 1 0 1 0
-11- 1 0 1 1
-12- 1 1 0 0
-13- 1 1 0 1
-14- 1 1 1 0
-15- 1 1 1 1

Lenze BA8220-V120 DE 2.0 7-7
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Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
C117 | Funktion Relais K2
-0- |[-0- Betriebsbereit
-1- TRIP Fehlermeldung
-2- Motor lauft
-3- Motor lauft / Rechtslauf
-4- Motor lauft / Linkslauf
-5- Drehfeldfrequenz fq = 0
-6- fyson erreicht
-7- Qi erreicht
-8- Imax erreicht
-9- Ubertemperatur (Opay -10°C)
-10- TRIP oder Qi oder IMP
822X/824X -11- PTC-Warnung
-12- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156
-13- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156 und
fg > Qmin-Schwelle (C017)
-14- Motorscheinstrom (C054) < Stromschwelle C156 und
Hochlaufgebereingang = Hochlaufgeberausgang
822X/824X -15- Warnung Motorphasenausfall
-16- fq (C050) < fymin (CO10)
€119 | Funktion PTC
822X/824X | -0- [-0- PTC-Eingang inaktiv
-1- PTC-Eingang aktiv, TRIP und IMP-Sperre werden gesetzt
-2- PTC-Eingang aktiv, Warnung erfolgt
€120 |I12.t-Abschaltung
822X/824X 0 0 {1 %} 100
C125_* | LECOM-Baudrate -0- |[-0- 9600 Baud nur fir LECOM-Anwendun-
-1- 4800 Baud gen
-2- 2400 Baud
-3- 1200 Baud
-4- 19200 Baud
C126* | Auswahl Kommunikati- | -0- [-0- Kein TRIP bei Kommunikationsabbruch im ProzeBkanal nur fiir Busbetrieb
onsfehler -1- TRIP (-CEO-) bei Kommunikationsabbruch im ProzeBkanal
(127 | Auswahl -0- |[-0- Absolute Sollwertvorgabe in Hz iiber C046 oder ProzeBkanal nur fiir Busbetrieb
Sollwertvorgabe -1- Normierte Sollwertvorgabe iiber G141 (0 ... 100 %) oder
ProzeBkanal (+ 16384 = fymax (C011))
(C135* | Steuerwort siehe TB 2102
C141* | Sollwert normiert -100,00 {0,01 %} 100,00 nur fiir Busbetrieb
nur bei C127 = 1 aktiv
(142l | Startbedingung -1- [-0- Automatischer Start gesperrt, Fangschaltung inaktiv
-1- Automatischer Start, wenn KI. 28 HIGH, Fangschaltung inaktiv
-2- Automatischer Start gesperrt, Fangschaltung aktiv
-3- Automatischer Start, wenn KI. 28 HIGH, Fangschaltung aktiv
G144 | Schaltfrequenzabsen- -1- |-0- keine Schaltfrequenzabsenkung
kung -1- automatische Schaltfrequenz-absenkung bei Oyax - 10 °C
(150 | Statuswort siehe TB 2102
C156* | Stromschwelle 0 0 {1 %} 150
C161* | Aktueller Fehler nur Anzeige
C162* | Letzter Fehler nur Anzeige
C163* | Vorletzter Fehler nur Anzeige
C164* | Drittletzter Fehler nur Anzeige
G170l | Fehlerreset Auswahl -0- Trip Reset durch STP-Taste oder LOW Flanke an RFR
-1- Auto-TRIP-Reset
C171 | Verzdogerung fiir 0,00 |0,00 {0,01s} 60,00
Auto-TRIP-Reset
(178* | Betriebsstunden nur Anzeige
C179* | Netzeinschaltstunden nur Anzeige
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o }e
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
C181* [ Sollwert PID-Regler 0,00 |-480,00 {0,02 Hz} 480,00 nur bei C181 = 0 aktiv
(182 | Integrationszeit Hoch- 0.00 |0.00 {0.01 s} 50.00 e (182 =0.00
laufgeber — Hochlaufgeber linear
S-Form e (182> 0.00
— Hochlaufgeber
S-Form mit
T;-Zeit = C182
(196 | | Eingangsbedingung -0- |[-0- GSB aktiv bei C050 < C019
autom. GSB -1- GSB aktiv bei C050 < C019 und Sollwert < C019
€200 | Software EKZ
(238l | Frequenz- -1- |-0- Keine Vorsteuerung
vorsteuerung -1- Mit Sollwertvorsteuerung
(239_! | Frequenzstellbereich -0- |[-0- Bipolar
-1- Unipolar
€304 | PaBwort1 Darf nur durch Lenze-
Service verdndert
werden!
€305 | PaBwort2 Darf nur durch Lenze-
Service verdndert
werden!
€307 | Inhalt der Adresse Darf nur durch Lenze-
Service verdndert
werden!
€308 | Adresse Darf nur durch Lenze-
Service verdndert
werden!
C377* | | Verstarkung Zk-Span- Darf nur durch Lenze-
nungserfassung Service verandert
822X/824X werden!
(395 | LWORD ProzeB- nur fiir Busbetrieb
Eingangsdaten
(396 | LWORD ProzeB- nur fiir Busbetrieb
Ausgangsdaten
C425_I* | Abgleich -2- Dig.- Auflo- Abtas- Max.- Bei Verwendung des analo-
Digitalfrequenz freq. sung tung freq. gen Anschaltmoduls 8279
-0- 100Hz  1/200 1s 300 Hz fiir den Frequenzeingang
-1- 1 kHz 1/200 100ms 3 KHz Et:
-2- 10kHz ~ 1/200 10ms  10kHz e (G425 auf 2, 3 oder 4
-3- 10kHz ~ 1/1000 50ms 10 KkHz einstellen
-4- 10 kHz 1/10000 500ms 10 kHz
(C426* | Verstirkungsabgleich 100 [-200,0 {0,1 %} 200,0
Frequenzeingang E1
(427 | Offsetabgleich 0.0 |[-125 {0.1 %} 12.5
Frequenzeingang E1
C500* [ Anzeigefaktor ProzeB- | 2000 (1 {1} 25000
groBe Zahler
C501* [ Anzeigefaktor ProzeB- 10 |1 {1} 25000
groBe Nenner
C597* I | Aktivierung Motorpha-
senausfallerkennung
822X/824X | -0- [-0- Inaktiv
-1- TRIP
-2- Warnung
€599 | Stromgrenzwert
Motorphasenausfaller-
kennung
822X/824X 5 1 {1 %} 50
€625* | Sperrfrequenz 1 480,00 |0,00 {0,02 Hz} 480,00
£626* | Sperrfrequenz 2 480,00 |0,00 {0,02 Hz} 480,00
C627* | Sperrfrequenz 3 480,00 |0,00 {0,02 Hz} 480,00

Lenze
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— =~ | Konfiguration

,,,,,,

o }e
Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten WICHTIG
Lenze |Auswahl
(€628 | Ausblendbandbreite 0,00 0,00 {0,01 %} 100,00
Sperrfrequenzen
(988 | Zwischenkreisspan- 0 0 {1 %} 200 e (988 = 0%
nungsschwelle fir Zwi- — Keine Parametersat-
schenkreisspannungs- zumschaltung Uber
regelung Zwischenkreisspan-
nung
e (988 =1..200%

— Parametersatzum-
schaltung tiber Zwi-
schenkreisspannung
ist aktiv

Parametersatzumschal-

tung iiber Klemme oder
LECOM ist bei C988 > 0
nicht mdglich!
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8.1

8.1.1

8.1.2

Lenze

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Fehlersuche und Storungsbeseitigung

Das Auftreten einer Betriebsstérung kénnen Sie Uber Anzeigeelemente oder Statusinformationen
schnell erkennen (Kap. 8.1).

Den Fehler analysieren Sie mit dem Historienspeicher (Kap. 8.2) und mit der Liste in Kap. 8.3, die
Ihnen Tips gibt, wie Sie den Fehler beseitigen kénnen.

Fehlersuche

Anzeige am Antriebsregler

Beim Betrieb ohne Bedienmodul zeigen zwei Leuchtdioden auf der Geh&usefront den Betriebszu-
stand des Antriebsreglers an.

LED Betriebszustand

griin rot

ein aus Antriebsregler freigegeben

ein ein Netz eingeschaltet, automatischer Start gesperrt (AS_LC)
blinkt aus Antriebsregler gesperrt

aus blinkt im 1-Sekunden-Takt Fehlermeldung, Kontrolle in C161

aus blinkt im 0,4-Sekunden-Takt Unterspannungsabschaltung

aus aus Programmiermodus

Anzeige am Bedienmodul

Statusmeldungen im Display geben Aufschluf3 Gber den Geratezustand.

Anzeige Bedeutung

ov Uberspannung

uv Unterspannung

IMAX Eingestellte Stromgrenze uberschritten
TEMP Kihlkdrpertemperatur nahe Abschaltgrenze

BA8220-V120 DE 2.0 8-1
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8.1.3 Fehlverhalten des Antriebs
Fehlverhalten Mégliche Ursachen
Motor dreht nicht e Zwischenkreisspannung zu niedrig

(Rote LED blinkt im 0,4s Takt; Meldung LU wird angezeigt)
e Antriebsregler gesperrt
(Griine LED blinkt, Anzeige des Bedienmoduls: OFF, STOP oder AS_LC)
Sollwert = 0
Gleichstrombremsung aktiv
Quickstopfunktion aktiv
JOG-Sollwert aktiviert und JOG-Frequenz = 0
Fehlermeldung liegt vor (siehe Kap. 8.3)
Mechanische Motorbremse ist nicht gel6st
Motor dreht ungleichméBig e Motorleitung defekt
e Maximalstrom C022 und C023 zu gering eingestellt
e Motor unter- bzw. iibererregt (Parametrierung kontrollieren)
Motor nimmt zuviel Strom auf |e Einstellung von C016 zu groB gewahit
e Einstellung von CO15 zu klein gewahit
e (088 und C091 nicht an die Motordaten angepaBt.

8.2 Stoérungsanalyse mit dem Historienspeicher

Der Historienspeicher ermdglicht lhnen das Ruckverfolgen von Stérungen. Stérungsmeldungen
werden in den 4 Speicherplatzen in der Reihenfolge ihres Auftretens gespeichert.

Die Speicherplatze sind tUber Codes abrufbar.

Aufbau des Historienspeichers
Code Speicherplatz Eintrag Bemerkung
C161 Historienspeicherplatz 1 Aktive Storung Wenn die Storung nicht mehr ansteht oder quittiert wurde:
- e Die Inhalte der Speicherpldtze 1-3 werden einen Speicherplatz "hdher” ge-
C162  |Historienspeicherplatz 2 Letzte Storung schoben.
C163 Historienspeicherplatz 3 Vorletzte Storung e Der Inhalt des Speicherplatzes 4 féllt aus dem Historienspeicher heraus und
ist nicht mehr abrufbar.
C164  [Historienspeicherplatz 4 Drittletzte Storung e Speicherplatz 1 wird geldscht (= keine aktive Storung).

8-2 BA8220-V120 DE 2.0 l-enze
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8.3 Stérungsmeldungen
Anzeige Storung Ursache Abhilfe
keine Storung - -
EEr Externe Storung (TRIP-Set) Ein mit der Funktion TRIP-Set belegter digitaler externen Geber Uberpriifen
Eingang ist aktiviert worden
HO5 Interne Stérung Riicksprache mit Lenze erforderlich
LP1 Motorphasenfehler — Ausfall einer / meherer Motorphasen Motorzuleitungen priifen, Unin-Einstellung priifen, Motor
—zu geringer Motorstrom mit entsprechender Leistung anschlieBen oder mit C599
Motor anpassen
LU Unterspannung Zwischenkreisspannung zu niedrig e Netzspannung priifen
e \lersorgungsmodul priifen
0ct KurzschluB KurzschluB KurzschluBursache suchen; Leitung priifen
Zu hoher kapazitiver Ladestrom der Motorleitung | kiirzere oder kapazititsdrmere Motorleitung verwenden
0Cc2 ErdschluB Eine Motorphase hat Erdkontakt Motor uberpriifen; Leitung priifen
Zu hoher kapazitiver Ladestrom der Motorleitung | kiirzere oder kapazititsdrmere Motorleitung verwenden
0C3 Uberlast Antriebsregler im Hoch- | Zu kurz eingestellte Hochlaufzeit (C012) o Hochlaufzeit verlangern
lauf oder KurzschiuB e Antriebsauslegung priifen
Defekte Motorleitung Verdrahtung uberpriifen
WindungsschluB im Motor Motor dberpriifen
0C4 Uberlast Antriebsregler im Ablauf | Zu kurz eingestellte Ablaufzeit (C013) e Ablauf verldngern
e Auslegung des Bremswiderstands priifen bzw. Brems-
chopper anschlieBen
0C5 I xt - Uberlast Héufige und zu lange Beschleunigungsvorgange Antriebsauslegung priifen
mit Uberstrom
0Cé Uberlast Motor Motor thermisch Uberlastet durch z. B.
e unzuldssigen Dauerstrom e Antriebsauslegung priifen
e héufige oder zu lange Beschleunigungsvor- e Einstellung von G120 priifen
génge
OH Kiihlkdrpertemperatur liegt iiber | Umgebungstemperatur e Antriebsregler abkiihlen lassen und fiir eine bessere
dem im Antriebsregler fest einge- [T, > +40 °C bzw. +50 °C Belliftung sorgen
stellten Wert e Umgebungstemperatur im Schaltschrank iiberpriifen
Kihlkorper stark verschmutzt Kihlkdrper reinigen
Einbaulage falsch Einbaulage andern
OH3 PTC-Uberwachung (TRIP) Motor zu heiB durch unzulassig hohe Stréme oder |Antriebsauslegung priifen
hdufige und zu lange Beschleunigungsvorgange
Kein PTC angeschlossen PTC anschlieBen oder Uberwachung abschalten
OH4 Ubertemperatur Gerét Innenraum des Geréts zu heiB e Belastung des Antriebsreglers senken
e Kiihlung verbessern
e Liifter im Antriebsregler priifen
OH51 PTC-Uberwachung (Warnung) Motor zu heiB durch unzulassig hohe Stréme oder |Antriebsauslegung priifen
hdufige und zu lange Beschleunigungsvorgange
Kein PTC angeschlossen PTC anschlieBen oder Uberwachung abschalten
ov Uberspannung Netzspannung zu hoch Versorgungsspannung kontrollieren
Riickspeisebetrieb e Ablaufzeiten verlangern.
Bremsbetrieb o Bei Betrieb mit Bremschopper:
— Dimensionierung und AnschluB des Bremswider-
standes priifen
— Ablaufzeiten verléngern
Schleichender ErdschluB auf der Motorseite Motorzuleitung und Motor auf ErdschluB priifen (Motor
vom Umrichter trennen)
Pr Parametertibertragung mit dem PAR1 und PAR2 sind defekt Vor Reglerfreigabe unbedingt den Datentransfer wieder-
Bedienmodul fehlerhaft holen oder Werkseinstellung laden.
Pr1 PAR1 mit dem Bedienmodul falsch | PAR1 ist defekt
libertragen
Pr2 PAR2 mit dem Bedienmodul falsch | PAR2 ist defekt
libertragen
rSt Fehler bei Auto-TRIP-Reset Mehr als 8 Fehlermeldungen in 10 Minuten Abhangig von der Fehlermeldung

Lenze
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Fehlersuche und Storungsbeseitigung

8.4

Ricksetzen von Stérungsmeldungen

TRIP

Nach Beseitigung der Stérung wird die Impulssperre erst mit Quittierung des TRIP aufgehoben.

Tip!

Ist eine TRIP-Quelle noch aktiv, kann der anstehende TRIP nicht zurlickgesetzt werden.

Code Bezeichnung Einstellmdglichkeiten
Lenze Auswahl Info
C170. |Fehlerreset Auswahl -0- TRIP-Reset durch STP-Taste oder LOW Flanke an RFR
-1- Auto-TRIP-Reset
C171 | Verzdgerung fir 0,00 0,00 {0,01s} 60,00
Auto-TRIP-Reset

Funktion Sie konnen auswéhlen, ob aufgetretene Fehler manuell oder automatisch zuriickgesetzt werden.
Aktivierung C170 = -0-:

e TRIP-Reset manuell

e STP-Taste

o | OW-Signal an Klemme 28

C170 = -1-:

Auto-TRIP-Reset setzt nach der in C171 gesetzten Zeit alle Fehler zuriick.
Wichtig o Netzschalten filhrt immer einen TRIP-Reset durch.

8-4

e Bei mehr als 8 Auto-TRIP-Resets innerhalb von 10 Minuten setzt der Antriebsregler TRIP mit der Meldung rST (Zahler

tiberschritten).

BA8220-V120 DE 2.0
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9 Anhang

9.1 Zubehor fur alle Typen

Anhang ="r-]|

Bezeichnung

Bestellnummer

Bedienmodul 8201BB

EMZ8201BB

Handterminal (2,5 m Kabel)

EMZ8272BB-V001

Handterminal (5,0 m Kabel)

EMZ8272BB-V002

Handterminal (10 m Kabel)

EMZ8272BB-V003

Digitalanzeige EPD203
Sollwertpotentiometer ERPD0O001k0001W
Drehknopf fiir Poti ERZ0001

Skala fiir Poti ERZ0002

RS232/485 Feldbusmodul

EMF2102IB-V001

RS485 Feldbusmodul

EMF2102IB-V002

Pegelwandler fiir RS485 EMF21011B
PC Systemkabel RS232/485 EWL0020
LWL-Feldbusmodul EMF2102IB-V003
LWL Adapter fiir SPS 0...40 m EMF2125I1B
Netzteil fiir LWL-Adapter 2125 EJO013
InterBus-S Modul EMF21111B
PROFIBUS Modul EMF2131IB
Systembusmodul (CAN) EMF2171IB
Systembusmodul (CAN) mit Adressierung EMF2172IB
PTC Modul EMZ82741B
1/0 Modul EMZ8275I1B
Monitormodul EMZ82761B
Bipolares Sollwertmodul EMZ8278IB
Analogmodul EMZ82791B
9.2 Software

Bezeichnung

Bestellnummer

PC Programm fiir Global Drive Antriebsregler

ESP-GDC 1

Lenze
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9.3

9.3.1

9-2

Anhang

Typenspezifisches Zubehor

m Typen 822X
Bezeichnung Bestellnummer

8221 8222 8223 8224
Netzfilter Typ A EZN3A0110A030 EZN3A0080A042 EZN3A0060H054
Netzdrossel ELN3-088H035 ELN3-0075H045 ELN3-0055H055 ELN3-0038H085
Bremsmodul EMB9351-E EMB9351-E EMB9351-E EMB9351-E
Bremschopper EMB9352-E EMB9352-E EMB9352-E EMB9352-E (2 x)
Bremswiderstand ERBD033R02k0 ERBD022R03k0 ERBDO18R03k0 ERBD022R03K0 (2 x )
Thermische Separierung EJOO11 EJOO11 EJOO11 EJOO11
("DurchstoBtechnik”)
Zwischenkreissicherung EFSCC0500AYJ EFSCCO800AYJ EFSCC1000AYJ EFSCCO800AYJ (2 x)
Sicherungshalter EFH20004 EFH20004 EFH20004 EFH20004 (2 x)
Bezeichnung Bestellnummer

8225 8226 8227
Netzfilter Typ A
Netzdrossel ELN3-0027H105 ELN3-0022H130 ELN3-0017H170
Bremsmodul EMB9351-E EMB9351-E EMB9351-E
Bremschopper EMB9352-E (2 x) EMB9352-E (3 x) EMB9352-E (3 x)
Bremswiderstand ERBDO18RO3K0 (2 x) ERBD022R03Kk0 (3 x) ERBDO18RO3KO (3 x)
Thermische Separierung
("DurchstoBtechnik”)
Zwischenkreissicherung EFSCC1000AYJ (2 x) EFSCCO800AYJ (3 x) EFSCC1000AYJ (3 x)
Sicherungshalter EFH20004 (2 x) EFH20004 (3 x) EFH20004 (3 x)

BA8220-V120 DE
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9.3.2

Lenze

Anhang —r-—"
abc ]
m Typen 824X
Bezeichnung Bestellnummer
8241 8242 8243 8244
Sicherungsautomat EFA3B06A EFA3B06A EFA3B10A EFA3B10A
Schmelzsicherung EFSM-0060AWE EFSM-0060AWE EFSM-0100AWE EFSM-0100AWE
Sicherungshalter EFH10001 EFH10001 EFH10001 EFH10001
Netzfilter Typ A EZN3A2400H002 EZN3A1500H003 EZN3A0900H004 EZN3A0500H007
Bremsmodul EMB9351-E EMB9351-E EMB9351-E EMB9351-E
Bremschopper EMB9352-E EMB9352-E EMB9352-E EMB9352-E
Bremswiderstand ERBD180R300W ERBD180R300W ERBD082R600W ERBDO68R80OW
Thermische Separierung EJ0036 EJ0036 EJO037 EJO037
("DurchstoBtechnik”)
Zwischenkreissicherung EFSCCO060AYJ EFSCCO060AYJ EFSCCO080AYJ EFSCC0120AYJ
Sicherungshalter EFH20004 EFH20004 EFH20004 EFH20004
Bezeichnung Bestellnummer
8245 8246
Sicherungsautomat EFA3B13A EFA3B20A
Schmelzsicherung EFSM-0160AWE EFSM-0200AWE
Sicherungshalter EFH10001 EFH10001
Netzfilter Typ A EZN3A0300H013 EZN3B0300H013
Bremsmodul EMB9351-E EMB9351-E
Bremschopper EMB9352-E EMB9352-E
Bremswiderstand ERBD047R01k2 ERBD047R01k2
Thermische Separierung EJO038 EJO038
("DurchstoBtechnik”)
Zwischenkreissicherung EFSCC0200AYJ EFSCC0400AYJ
Sicherungshalter EFH20004 EFH20004
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9.4 Stichwortverzeichnis
A

Ablaufzeiten, 5-4

Abmessungen
822X mit Befestigungswinkeln, 3-2
824X mit Befestigungswinkeln, 3-2
Analoges Anschaltmodul, 3-15
Antriebsregler, 3-15

aggressive Gase, 3-1

Allgemeine Daten, 2-1

Analoges Anschaltmodul
Eigenschaften, 3-14

Montage, 3-3

Technische Daten, 3-14
Anhang, 9-1
Anpassen des Motors, 5-6
AnschluB

Analoges Anschaltmodul, 3-13

Leistungs-, Schaltplan, 3-9

Motor-, 3-6

Netz-, 3-5

Steuer-, Schaltplan, 3-12

Steuerleitungen, 3-10
Temperaturiiberwachung, 3-11

Anschliisse, Leistungs-, 3-5
Antriebsparameter, Werkseinstellung, 5-2

Antriebsregler, 1-1
bestimmungsgeméBe Verwendung, 1-2
Kennzeichnung, 1-2

Antriebssystem, 1-1
Antriebsverhalten, EinfluB der Motorleitungslénge, 3-8

Anwendungsbeispiele, 5-13
Klimaanlage, 5-13
Pumpenanwendung mit Druckregelung, 5-16
Pumpenanwendung mit Niveauregelung, 5-18

Anzeige
Betriebszustand, 8-1
LED-, 8-1

Anzugsmomente, Leistungsklemmen, 3-5, 3-7
Approbationen, 2-1
Asynchron-Normmotoren, 1-2

Lenze

Anhang

Aufstellungshéhe, 2-1
Ausgénge, analog, 3-11
Auto-TRIP-Reset, 8-4

Bedienmodul, Fehleranzeige, 8-1
Begriffsdefinitionen, 1-1
Beipack, 1-1

Bemessungsdaten

Netzfilter, 3-12

Typen 8221-8224
120 % Uberlast,
150 % Uberlast,

Typen 8225-8227
120 % Uberlast, 3-4
150 % Uberlast, 3-8

Typen 8241-8243
120 % Uberlast,
150 % Uberlast,

Typen 8244-8246
120 % Uberlast, 3-6
150 % Uberlast, 3-10
Berlihrsicherheit, 3-11
bestimmungsgeméBe Verwendung, 1-2
Betauung, 5-1

Betrieb, 6-1
Zustandsanzeige, 8-1

Betriebsart, zuldssige, 5-6

Betriebszustand, Anzeige, 8-1

C

Code, 7-1

Codetabelle, 7-2
Erlauterungen zur, 7-2

D

Derating, 5-5

Drehfeldfrequenz
minimal, 5-3
maximal, 5-3

BA8220-V120 DE 2.0
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Anhang

E

Einbaufreirdume, 3-1
Einbaulagen, Typen 820X, 3-1
Eingénge

analog, 3-11
digital, 3-11

Einsatzbedingungen, 2-1

Einschalten, erstes, 5-1
Einschaltreihenfolge, Werkseinstellung, 5-2
Einschaltstrombegrenzung, 6-1

Elektrische Installation, 3-4
Wichtige Hinweise, 3-4
EMV
Aufbau, 3-14
CE-typisches Antriebssystem, Installation, 3-14
Erdung, 3-14
Filterung, 3-14
Installation, 3-14
Schirmung, 3-14

Entsorgung, 1-2
Erschitterungen, 3-1

Erstes Einschalten, 5-1

F

Fangschaltung, 6-1

Fehlersuche, 8-1
Anzeige am Bedienmodul, 8-1
Fehlverhalten des Antriebs, 8-1
LED-Anzeige, 8-1
Storungsanalyse mit Historienspeicher, 8-1
Storungsmeldung riicksetzen, 8-4
Storungsmeldungen, 8-3
TRIP, 8-4

Fehlverhalten Antrieb, 8-1
Feuchteklasse, 2-1

Frequenzumrichter. Siehe Antriebsregler

G

Gerateschutz, 2-2

Gewdhrleistung, 1-2

H

Haftung, 1-2
Hersteller, 1-2
Historienspeicher, 8-1
Aufbau, 8-2
Hochlaufzeiten, 5-4

Inbetriebnahme, 5-1

Installation

CE-typisches Antriebssystem, 3-14
Aufbau, 3-14
Erdung, 3-14
Filterung, 3-14
Schirmung, 3-14

elektrische, 3-4
mechanische, 3-1

Isolationsfestigkeit, 2-1

J

Jumper, analoge Sollwertvorgabe, 3-11

K

Kennzeichnung, Antriebsregler, 1-2

Konfiguration, 7-1
Code, 7-1
Codetabelle, 7-2
Hoch- und Ablaufzeiten, 5-4
maximale Drehfeldfrequenz, 5-3
minimale Drehfeldfrequenz, 5-3
Parameter, 7-1
Stromgrenzwerte, 5-5

Kihlluft, 3-1
Kurzinbetriebnahme, 5-2

L

Leistungsanschliisse, 3-5

Leitungsquerschnitte, Einzelantriebe, 3-11
120 % Uberlast, 3-11
150 % Uberlast, 3-11

Leuchtdioden, 8-1
Lieferumfang, 1-1
Liifter, Einsatz von 82XX, 3-2

BA8220-V120 DE 2.0
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Mechanische Installation, 3-1
Meldungen, Storung, 8-3
Monitorausgang, 3-11

Montage, 3-1
Analoges Anschaltmodul, 3-3

mit Befestigungswinkeln
Typen 822X, 3-2
Typen 824X, 3-2

Motor, anpassen, 5-6

MotoranschluB, 3-6
Typen 822X, 3-6
Typen 824X, 3-7

Motorleitung
EinfluB der Lange, 3-8
Schirmung, 3-6

NetzanschluB, 3-5
Netzbedingungen, 3-4
Netzfilter

fiir Einzelantriebe mit 120 % Uberlastfahigkeit, 3-12
fiir Einzelantriebe mit 150 % Uberlastfahigkeit, 3-13

Netzformen / Netzbedingungen, 3-4
Netzschalten, zyklisch, 6-1
Netzspannungskompensation, 5-8
Not-Aus, 6-1

P

Parameter, 7-1
Personenschutz, 2-2
PID-Regler, 5-11
PM-Synchronmotoren, 1-2

Pumpen, Einsatz von 82XX, 3-2

R

Rechtliche Bestimmungen, 1-2
Relaisausgang, 3-11
Reluktanzmotoren, 1-2
Restgefahren, 2-2

Riicksetzen, Stérungsmeldung, 8-4
Riittelfestigkeit, 2-1

Lenze

Anhang

S

Sammelschirmblech, 3-10
Schalten auf der Motorseite, 3-7

Schaltplan
LeistungsanschluB, 3-9

Steueranschliisse, 3-12
Analoges Anschaltmodul, 3-13

Schirmung
EMV, 3-14
Motorleitung, 3-6
Steuerleitung, 3-10

Schutzart, 2-1
Schwingungen, 3-1
Sicherheitshinweise, 2-1

flir Antriebsstromrichter gemaB Niederspannungsrichtlinie, 2-1

Gestaltung, 2-2
Sonstige Hinweise, 2-2
Warnung vor Personenschaden, 2-2
Warnung vor Sachschaden, 2-2

Sicherungen, Einzelantriebe, 3-11
120 % Uberlast, 3-11
150 % Uberlast, 3-11

SignalfluBpléne, 5-20
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