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Hinweise zur Betriebsanleitung

Verwendete Begriffe

Haftungsbeschrankung

Daten, Abbildungen, Anderungen

Schulung

Hinweis:

Durch Hinweis werden wichtige Informationen vom Text abgesetzt und zuséatzliche
Informationen gegeben.

Achtung!

Achtung bedeutet, daB3 die betreffende Anleitung genau befolgt werden muf3, um einen
Datenverlust oder Schaden zu vermeiden.

Warnung!

Warnung bedeutet, daR die Nichtbefolgung der betreffenden Anweisungen zu
einer Verletzung des Benutzers fihren kann.

Soweit vertraglich nicht anderweitig geregelt, gelten die "Allgemeinen Lieferbedin-
gungen fur Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie" in der jeweils gltigen
Fassung.

Die Gewahrleistung auf die Software beschrankt sich darauf, daf3 die Software auf
dem Datentrager (Diskette) fehlerfrei aufgezeichnet ist und die Dokumentation keine
Prinzipfehler enthélt. Bei fehlerhaft gelieferter Software bitten wir um komplette Ruck-
sendung der zum Frequenzumrichter 8230 gehérenden Software.

Bei Anderungen und Aktualisierungen der Software sind wir nicht verpflichtet, diese
den Abnehmern nachtraglich zur Verfigung zu stellen.

Anderungen im Sinne einer Verbesserung der Handhabung und Aktualisierung auf-
grund neuer Geréatetypen kénnen nur den registrierten Anwendern zu Vorzugspreisen
angeboten werden.

Die Verantwortung fir den sachgerechten Einsatz der Software, insbesondere der
korrekten Offline- und Online-Parametrierung der Frequenzumrichter 8230, liegt beim
Anwender selbst. Fir nicht sach- und fachgerechte Handhabung ist jede Art von
Haftung ausgeschlossen.

Hinweis:

Es ist nicht mdglich, die Software so herzustellen, daf3 der einwandfreie Lauf fir alle
PC-Typen sichergestellt werden kann. Bei Problemen wenden Sie sich bitte an Lenze
GmbH & Co KG.

Daten und Abbildungen sind unverbindlich. Anderungen, die dem technischen Fort-
schritt dienen, sind vorbehalten. Falls Sie Verbesserungs- oder Anderungsvorschlage
die Druckschrift betreffend haben, bitten wir um Ihre Mitteilung. Einen Vordruck finden
Sie auf den letzten Seiten dieser Druckschrift.

Zur Vermittlung ergdnzender Systemkenntnisse werden von Lenze GmbH & Co KG
entsprechende Schulungen angeboten.

Ohne unsere vorherige Zustimmung darf diese Unterlage weder vervielfaltigt noch anderweitig Dritten zuganglich gemacht werden.
Sie darf durch den Empfénger oder Dritte auch nicht in anderer Weise miBbrauchlich verwendet werden. Die Ubersetzung in eine
fremde Sprache ist nicht gestattet. Alle Daten, MaBe, Gewichte, Abbildungen und sonstigen technische Angaben gelten unter dem
Vorbehalt der jederzeitigen Anderung, insbesondere zur Weiterentwicklung unserer Gerate. Verbindlich sind grundsétzlich die im

Auftragsfall vereinbarten Angaben.
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1 Gerate-Kurzbeschreibung

1.1 Allgemeines

Frequenzumrichter 8230 sind prozessorgesteuerte Puls-Umrichter mit feldorientiertem
Regelkonzept zur kontinuierlichen verlustarmen Drehzahlverstellung von Drehstrom-
motoren.

Das Leistungsteil besteht netzseitig aus einem Diodengleichrichter in Drehstrom-
briickenschaltung und motorseitig aus einem IGBT-Wechselrichter.

In der Basisausfiihrung sind die Frequenzumrichter 8230 fiir Standardanwendungen
konzipiert. Durch entsprechende Optionen (z. B. Busmodul, Inkrementalgeber
Interface) kénnen die Gerate sowohl in Automatisierungssysteme eingebunden
werden als auch hochdynamischen Forderungen gerecht werden.

Die Bedienung der Geréte ist Uber den gesamten Typbereich gleich. Bei der Ent-
wicklung standen einfache Bedien- und Erlernbarkeit einerseits und gréBtmogliche
Flexibilitdt andererseits im Vordergrund.

Die Frequenzumrichter 8230 sind mit einer externen Bedieneinheit bedien- und
parametrierbar.

Eine Ankopplung an Automatisierungssysteme ist Gber gangige Bus-Systeme méglich
(siehe Optionen Busmodule).

Bei einem Netzspannungsbereich von 380 ... 480 V Uberdecken die Einbaugerate
einen Leistungsbereich von 144 ... 330 kVA.

In Verbindung mit Asynchron-Normmotoren ergeben sich damit Antriebsleistungen wie
folgt:

- bei Gerate-Nennstrom 1,5-fach
110 ... 200 kW, 400 V

- bei Gerate-Nennstrom 1,2-fach
132 ... 250 kW, 400 V

Hinweis:

Die vorliegende Betriebsanleitung ist gliltig fir die Geréate:
Frequenzumrichter 8230

Geréatesoftwareversion:

V2.0

Achtung!

Frequenzumrichter 8230 sind standardméaBig fir den Betrieb an geerdeten Netzen
dimensioniert.

BA 8230 1
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Gerate-Kurzbeschreibung

1.2 Prinzipielle Wirkungsweise Aus dem speisenden Netz wird Gber den Netzgleichrichter die Zwischenkreisspannung
erzeugt. Eine dreiphasige Drossel in der Netzzuleitung reduziert die Oberschwingungs-
stréme und dient zur Entkopplung von weiteren Betriebsmitteln am gleichen Netzein-
speisepunkt.

Der Anschluf3 der Frequenzumrichter 8230 erfolgt standardméBig am geerdeten Netz.

Die Zwischenkreisspannung wird mit hochwertigen Elektrolyt-Kondensatoren geglattet.
Diese stellen gemeinsam mit dem Motorstromrichter die vom Motor benétigte Magneti-
sierungsblindleistung zur Verfigung und entkoppeln den netzseitigen Stromrichter vom
motorseitigen Wechselrichter.

Aus der Zwischenkreisspannung erzeugt der Motorstromrichter durch optimierte Puls-
breitenmodulation ein sinusférmiges Drehspannungssystem variabler Frequenz und
Spannung.

Ein integrierter Bremschopper in Verbindung mit einem externen Bremswiderstand
ermdglicht die Aufnahme von Bremsenergie bei generatorischem Betrieb.

Regelung und Steuerung des Frequenzumrichter 8230 sind vollstandig digitalisiert.
Entsprechend den Anforderungen der Anwendung kénnen verschiedene Regelstruk-
turen wie Frequenzsteuerung, Drehzahlregelung mit oder ohne Geber und Moment-
regelung mit oder ohne Geber ausgewahlt werden. Durch das feldorientierte Regel-
konzept wird eine Regeldynamik erreicht, die mit der eines Gleichstromantriebs direkt
vergleichbar ist.

Es kénnen verschiedene Ein- und Ausgénge entsprechend der jeweiligen Antriebs-
aufgabe individuell konfiguriert werden. Damit kann ein Antriebssystem mit Frequenz-
umrichtern 8230 mit minimalem Aufwand exakt auf die Anforderungen der Applikation

zugeschnitten werden.
RB
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Geréate-Kurzbeschreibung

1.3 Wesentliche Merkmale Durchgéangige Typreihe fiir Antriebe von 110 ... 250 kW mit
IGBT-Wechselrichter

® AnschluBspannungsbereiche:

- 3AC380...460V +10 %/ -15% ... 480 V +6 %/ -15 %
® |n Standardausfiihrung fiir den Anschluf3 an geerdete Netze
® Ausgangsfrequenzbereich: 0 ... 300 Hz

® 120 % Uberlastbarkeit fur 60 s bezogen auf den Geréte-Nennstrom 1,2
(Anwendungen mit mittlerer Uberlast)

® 150 % Uberlastbarkeit fir 60 s bezogen auf den Gerate-Nennstrom 1,5
(Anwendungen mit hoher Uberlast)

® Verwendung von Standard-Asynchronmotoren ohne Leistungsreduzierung

® Hohe Dynamik: Drehmoment-Anregelzeit: tan = 2 bis 8 ms

® Frequenzumrichter 8230 sind leerlauf-, kurzschluB3- und erdschluf3fest

® 4Q-Betrieb (Option) durch Bremschopper mit Bremswiderstand

® | eistungsanschliisse von oben flr Netzeinspeisung, von unten fiir Motoranschluf3
® Uberwachung der Motortemperatur durch Kaltleiter-Auswerteelektronik (PTC)

® Einfacher und anwendungsfreundlicher Systemaufbau

® Durchgéngige und einfach erlernbare Bedienung iber Bedieneinheit mit
Klartextanzeige (verschiedene Sprachen einstellbar)

® Serienm&Big serielle Schnittstelle RS422
® Wahlbare Regelstrukturen:
- Frequenzsteuerung

- Drehzahlregelung mit oder ohne inkrementaler Drehgeber
- Drehmomentregelung mit oder ohne inkrementaler Drehgeber

BA 8230 3
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Gerate-Kurzbeschreibung

® Kinetische Stiitzung nach Netzausfall
(Aufrechterhaltung der Funktionen der Informationselektronik durch Ausnutzung
der kinetischen Energie des Antriebssystems bis zu Drehzahlen nahe Null,
geeignet auch fur Strédmungsmaschinen)

® Fangen ohne Drehmomentstol3
(Aufschalten des Frequenzumrichter 8230 auf drehende entregte Maschine)

® Automatische Wiedereinschaltfunktion nach Netzausfall
(standardméBig bis 15 s, Zeit parametrierbar)

® Konventionelle Ansteuerung tber Standard-Klemmenleiste

12 digitale potentialgetrennte Eingénge flr Steuersignale (z. B. Start, Stop)
, davon 3 Eingange Uber Auswabhlliste parametrierbar

- 4 digitale potentialfreie Ausgéange fiir Meldungen (Betrieb, Betriebsbereit,
Stoérung, freier Ausgang uber Auswabhlliste parametrierbar, Ausgang
"Betriebsbereit" Gber Technologie konfigurierbar)

- 2 f{rei parametrierbare, skalierbare Analogausgéange

- 2 analoge skalierbare Sollwerteingénge

- 2 Parametersatze uber Bedieneinheit oder Klemmenleiste umschaltbar

® Umfassende Test- und Diagnosefunktionen:

- Selbsttest der Informationselektronik und der Hardware

- Ereignisspeicher mit Zeitangabe fir alle bindren Ereignisse mit
Erstwertstérungsmeldung und Dokumentation

- Stérungsspeicher mit Zeitangabe

® Umfassende Schutz- und Uberwachungsfunktionen

4 BA 8230
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2 Technische Daten

2.1 Typenschild Das Typenschild enthélt folgende Informationen. Als Beispiel

Lenze

3

Frequenzumrichter 8230

Puls-Umrichter

Type / No: 029.146 635 ‘Seriol No: Project No: SW029. ... ...
Eing. / Inp. 3AC 380 - 480 V 50-60Hz | 325/397 A |Option No:
Ausg. / Outp. 3AC 0-38...480V 0-300Hz | 325/397 A

|
N

Made in Germany

Bild 2: Leistungsschild Frequenzumrichter 8230

Fur die Gerate-ldentifizierung sind folgende Angaben notwendig:

- Type / No:
- Serial No :

BA 8230

5




Lesezeichen ein-/ausblenden

Technische Daten

2.2 Typreihe Frequenzumrichter 8230 fur 3phasigen Netzanschlufy

Frequenzumrichter 8230 150 ... 330 kVA, 3AC 380 ...480 V

Prozessorgesteuerter Pulsumrichter mit feldorientiertem Regelkonzept zur konti-

nuierlichen verlustarmen Drehzahlverstellung von Drehstrom-Normmotoren.

Frequenzumrichter BaugréBe Geréte-Eingangsstrom Geréate-Ausgangsstrom
8230
Netzstrom® Nennstrom  Nennstrom Maximalstrom AnschluBspannung
1,2" 1,5% 60s?
eff [A] [A] (A] (Al

8231 8 195 (230) 257 216 324 3 AC 50/60Hz
8232 8A 230 (270) 304 257 365 380...460V
8233 9 290 (360) 396 325 488 10/-15 %
8234 9A 360 (430) 483 400 600 480 V

6/-15 %

6

BA 8230

Tabelle 1: Frequenzumrichter 8230 Typreihe

! Nennstrom 1,2 fiir mittlere Uberlast Imax = 1,2 Inenn

2 Nennstrom 1,5 fir hohe Uberlast Imax = 1,5 Inenn

¥ Maximalstrom fiir Uberlastdauer maximal 60 s, Zykluszeit 600 s

) Netzdrossel gehort nicht zum Lieferumfang
Die Angaben fir den Netzstrom basieren mit Standard-Netzdrossel auf einer Netz-
kurzschluBleistung im Verhéltnis zur Umrichterleistung von 100:1 bei Geréateaus-
gangsstrom = Nennstrom. Werte in Klammern gelten fiir Nennstrom 1,2

BaugroBe Abmessungen Gewicht
HxBxT[mm] ca. [kg]

8 1049 x 495 x 419 90

8A 1224 x 495 x 419 90

9 1499 x 495 x 419 140

9A 1674 x 495 x 419 140

Tabelle 2: Frequenzumrichter 8230 BaugréBen

Lieferumfang: Einbaugerat, IP20
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2.2.1 Technische Daten

Mittlere Uberlast|__ =1,2 x1

Nenn 1,2

Technische Daten

Die technischen Daten in Tabelle 3 |gelten bei einer Schaltfrequenz von f, = 3 kHz
Geratetyp-Werkseinstellung und einer maximalen Zulufttemperatur bis 40 °C

Frequenzumrichter Nennstrom Maximalstrom " Geratescheinleistung bei Nennstrom Motorbemessungsleistung ?
8230 1,2 flr max. 60 s [KVA] kW]
[A] [A] 400V 415V 460 V 480V 400...415V 460 ... 480 V
8231 257 324 178 185 205 214 132 151
8232 304 365 211 218 241 252 160 172
8233 396 488 275 285 316 330 200 230
8234 483 600 335 347 385 400 250 285

Tabelle 3: Technische Daten bei Nennstrom mit Uberlastbarkeit 1,2 x Nennstrom

120 % Uberlast fir insgesamt max. 60 s bei einem Lastspiel 1:10 / Zykluszeit 600 s
2 Motorbemessungsleistung bezogen auf 2-, 4-, 6-polige Normmotoren bei

Maximalstrom

Nennstrom1,2 -—------------

Netzspannung 400 ... 415 V bzw. 460 ... 480 V

Ausgangsstrom

0

60

Bild 3: Frequenzumrichter 8230 Lastgrenzen Uberlastfaktor 1,2

600

1 [seC]

BA 8230 7
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Technische Daten

2.2.2 Technische Daten

Hohe Uberlast] _ =15x]

max

Die technischen Daten in Tabelle 4 gelten bei einer Schaltfrequenz von f, = 3 kHz
Geratetyp-Werkseinstellung und einer max. Zulufttemperatur bis 50 °C

)

Frequenz- Nennstrom Maximalstrom Geratescheinleistung bei Nennstrom 1,5 Motorbemessungsleistung 2
umrichter 8230 1,5 fir max. 60 s [kVA] kW]
[A] [A] 400 V 415V 460V 480V 400 ... 415V 460 ... 480 V
8231 216 324 150 155 172 180 110 126
8232 257 365 178 185 205 214 132 151
8233 325 488 225 234 259 270 160 184
8234 400 600 275 287 318 333 200 230
Tabelle 4: Technische Daten bei Nennstrom mit Uberlastbarkeit 1,5 x Grundlaststrom
150 % Uberlast fur insgesamt max. 60 s bei einem Lastspiel 1:10 Zykluszeit 600 s
2 Motorbemessungsleistung bezogen auf 2-, 4-, 6-polige Normmotoren bei
Netzspannung 400 ... 415 V bzw. 460 ... 480 V
Ausgangsstrom
[A]
Maximal-
strom
Nenn- { gf-----omoe
strom ’
I I
0 60 600 t[s]
Bild 4: Frequenzumrichter 8230 Lastgrenzen Uberlastfaktor 1,5
8 BA 8230
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Technische Daten

2.2.3 Verlustleistungen und Der Temperaturanstieg der Kuhlluft bei Nennstrom betragt A% <16 °C bei den
Kuhlluftmengen angegebenen Kuhlluftmengen und bei Einhaltung der Montageabsténde
Frequenzumrichter BaugréBe  Kiihlluftmenge®  Nennstrom Verlustleistung R [kW]

8230 1,2 bei Nennstrom 1,2 und AnschluBspannung 3AC
[m3/h] [A] 400V 460 V 480 V

8231 8 580 257 3,73 3,84 3,88

8232 8A 730 304 4,45 4,63 4,70

8233 9 950 396 5,55 5,80 5,88

8234 9A 1100 483 6,50 6,80 6,88

Tabelle 5: Verlustleistungen und Kihlluftmengen bei Nennstrom 1,2

" Die Werte gelten bei einer Schaltfrequenz von f, = 3 kHz
® Die Werte gelten bei einer statischen Druckerhohung zwischen Kiihllufteintritt und
Kuhlluftaustritt von Ap = 32 Pa

Frequenzumrichter Baugroie KUhIIuﬂmengez’ Nennstrom Verlustleistung Y [kW]
8230 1,5 bei Grundlaststrom und AnschluBspannung 3AC
[m?3/h] [A] 400V 460 V 480 V
8231 8 580 216 3,14 3,22 3,24
8232 8A 730 257 3,78 3,94 4,00
8233 9 950 325 4,54 4,74 4,83
8234 9A 1100 400 5,60 5,85 5,96

Tabelle 6: Verlustleistungen und Kihlluftmengen bei Nennstrom 1,5
") Die Werte gelten bei einer Schaltfrequenz von f, = 3 kHz

® Die Werte gelten bei einer statischen Druckerhdhung zwischen Kuhllufteintritt und
Kuhlluftaustritt von Ap =32 Pa

BA 8230 9
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Technische Daten

2.3 Systemdaten

10 BA 8230

° NetzanschluBspannung 3AC 380 ... 460 V; +10/-15 %

° Netzfrequenz

° Leistungsfaktor

- Netzgrundschwingung

3AC 480 V; +6/-15 %

50 ... 60 Hz £5 %

cos ¢4 > 0,97

- Gesamt bei Geratenennstrom, abh&ngig von Netzimpedanz
An=0,88... 0,93 ind

® Ausgangsspannung

® Approbationen
® Wirkungsgrad
bei Nennleistung

® Uberlastfaktor

® Min. Betriebsfrequenz
mit Geber
ohne Geber

® Max. Betriebsfrequenz

® Drehzahlstellbereich

® Drehzahlgenauigkeit

® Drehmomentanregelzeiten

® Frequenzauflésung

® Frequenzkonstanz bei
Frequenzsteuerung

3AC 0 ... Eingangsspannung

prEN50178:1994/VDEO160
CE-Kennzeichnung nach Niederspannungsrichtlinie

> 0,97

1,2 flir max. 60 s bei Nennstrom 1,2
1,5 flir max. 60 s bei Nennstrom 1,5
Zykluszeit > 10 min

O Hz

motorisch: 1Hz
generatorisch: 2,5 Hz
300 Hz

bei Drehzahlregelung

ohne Geber mit Geber
1:50 > 1:1000

" Bei Regelstruktur "Drehzahlregelung ohne Geber"
betragt bei generatorischem Betrieb der
Stellbereich 1:20

bei Drehzahlregelung

ohne Geber mit Geber
bei digitaler Sollwertvorgabe
0,5 % 0,05 %

bei Drehzahlregelung

mit oder ohne Geber 2..8ms

10 mHz Standard
parametrierbar tiber Parameter figo

< 0,01 % Standard
< 0,001 % Option, auf Anfrage
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Technische Daten

® Frequenzgenauigkeit bei
Frequenzsteuerung < 0,01 %

® Temperaturgang des
analogen Sollwerts < 0,01 %/°C

® Drehzahlgeber inkrementaler Drehgeber,
siehe Option Geber-Interface

® Gerdusch A-bewerteter Schalldruckpegel
BaugroBe 8 <70dB(A)
BaugrdBe 8A <73 dB(A)
BaugroBe 9 <72 dB(A)
BaugréBe 9A <74 dB(A)
® Ubertemperaturabschaltung BG 8 bei >95°C
BG 8A bei > 105 °C
BG 9 bei > 105 °C
BG 9A bei >105°C
® Umgebungstemperatur
bei Betrieb 0..+55°C"
bei Lagerung -25°C ... +65 °C
® Kihlart verstarkte Luftkihlung

Kuhlluftmengen siehe Kap. 2.2.3
® Kihimitteltemperatur 0 ... 40 °C bei Nennstrom 1,2,
Uberlastfaktor 1,2 fiir 60 s alle 10 min
bis max. 55 °C mit Leistungsreduzierung 2 % / 1 °K
0 ... 50 °C bei Nennstrom 1,5,
Uberlastfaktor 1,5 fiir 60 s alle 10 min
bis max. 55 °C mit Leistungsreduzierung 2 % / 1 °K

® Aufstellhnbhe <€1000 m Uber NN, bis max. 2200 m mit
Leistungsreduzierung 1,2 % pro 100 m

® Lagerzeit Ohne Nachformierung der Kondensatoren: 2 Jahre
davon max. 5 Monate bei Temperaturen Gber 40 °C

® Schutzarten
Einbaugeréte 1P20

® Umweltklasse DIN EN 60721 Teil 3-3
3K3/3M2/3C22 /2K2

- max. rel. Luftfeuchte 85 % bei 28 °C, Betauung nicht zuléssig
- Isolationskoordination Verschmutzungsgrad Il nach DIN VDE 0110

® zuldssige Schalthaufigkeit ~ Voraufladekreis ED = 2 %/180 s, max. 20/h

® Verlustleistung der ca. 130 W
Informationselektronik mit Controlboard ohne zusétzliche Optionen
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Technische Daten

® Mechanische prEN50178:1994/IPA90 DIN IEC86
Beanspruchung T.2-6 10 ... 150 Hz
(Schwingen)

® Elektromagnetische
Vertraglichkeit:

Storfestigkeit nach IEC1800-3 (IEC22G/21/CDV), EN50082-2,
geeignet fur den Einsatz in industrieller Umgebung.

® Stdraussendung nach IEC1800-3 (IEC22G/21/CDV)
- Industrienetz: mit DS-Drossel?
- 6ffentliches
Stromversorgungsnetz:
zusétzlich Funkentstorfilter”
nach EN50081-2, Grenzwert nach EN55011 Gruppe 1
Class A: Netzdrossel und Funkentstorfilter”

nach EN50081-1, Grenzwert nach EN55011 Gruppe 1
Class B: Netzdrossel, Funkentstorfilter und
Motorfilter

" Ausreichend WarmeabfluB (Konvektion) der Informationselektronik des Frequenz-
umrichter 8230 muf3 vorhanden sein, es darf kein Warmestau im Inneren des
Frequenzumrichter 8230 entstehen.

2 jedoch kein Auftreten von Salznebel
% AnschluB am geerdeten Netz
* optionale MaBnahmen siehe Kap. 3.7

® Schaltfrequenz parametrierbar
Standard 3 kHz
maximal bis 6 kHz

Bei Schaltfrequenz f, = 6 kHz ist eine Leistungsreduzierung auf Nennstrom 1,5
erforderlich.

® Wartung Batteriewechsel fir Datenspeicher erforderlich,
siehe Kap. 7.1
Lufterwechsel empfohlen, siehe Kap. 7.2
Kontrolle der Schraubverbindungen der Leistungs-
anschlisse, siehe Kap. 7.3
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Technische Daten

Leistungsreduzierungs-Kurven

Bemessungsstrom in %
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KihImitteltemperatur in °C
Bild 5: Leistungsreduzierungs-Kurven (Derating) Frequenzumrichter 8230
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Bild 6: Frequenzumrichter 8230-Wirkungsgrad

Die Kurven in Bild 6|gelten fiir die Schaltfrequenz 3 kHz bei einer Anschlu3spannung
von 400 ... 460 V.
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Technische Daten

2.3.1 Angewandte Standards, Einsatzbedingungen und Zertifizierungen

2.3.1.1 Angewandte Normen

VDE 0100-540

VDE 0106-100

VDE 0110

VDE 0160/pr EN50178

DIN EN 60146-1-1 (IEC 146-1-1)

DIN EN 60146-1-3 (IEC146-1-3)

IEC 1000-4-2

IEC 1000-4-3

IEC 1000-4-4

IEC 801-5
IEC 1000-4-5

DIN EN 55011

DIN EN 55022

IEC1800-3/prEN61800-3:1995
(IEC22G/21/CDV)

DIN EN 50081-1

DIN EN 50081-2

DIN EN 50082-1

DIN EN 50082-2

DIN EN 60204-1 (IEC 204-1)

Stand 06.1996

Errichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen bis 1000 V;
Auswahl und Errichtung elektrischer Betriebsmittel; Erdung, Schutzleiter,
Potentialausgleichsleiter

Schutz gegen elektrischen Schlag; Anordnung von Betétigungselementen in der Néhe
berlihrungsgefahrlicher Teile

Isolationskoordination fiir elektrische Betriebsmittel in Niederspannungsanlagen;
Bemessung von Luft- und Kriechstrecken

Ausristung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

Halbleiterstromrichter; allgemeine Anforderungen und netzgefiihrte Stromrichter;
Festlegung der Grundanforderungen (DIN VDE 0558 Teil 11: 1994-03)

Allgemeine Anforderungen und netzgefihrte Stromrichter
Transformatoren und Drosselspulen (DIN VDE 0558 Teil 8:1994-03)

Storsicherheit gegen elektrostatische Entladungen,
Anforderungen und MeBverfahren (Umstellung IEC 801-2)

Storsicherheit gegen elektromagnetische HF-Felder,
Anforderungen und MefBverfahren

Stdrsicherheit gegen schnelle elektrische Transienten und Bursts
(Umstellung IEC 801-4)

Storsicherheit gegen StoBspannungen (Surge) in Netzzuleitungen (StoBimpulse)
Storsicherheit gegen Spannungsspitzen

Funkentstérung von elektrischen Betriebsmitteln und Anlagen;

(VDE 0875 Teil 11) Grenzwerte und MeBverfahren fir Funkentstérungen von
industriellen, wissenschaftlichen und medizinischen Hochfrequenzgeraten
Elektromagnetische Vertraglichkeit von Einrichtungen der Informationsverarbeitungs-
und Telekommunikationstechnik (VDEO0878 Teil 3) Grenzwerte und MeBverfahren fur

Funkstérungen von Informationstechnischen Einrichtungen

Produktnorm fir drehzahlveranderliche Antriebe
EMV Stérfestigkeit und Stéraussendung; Anforderungen und MeBverfahren

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV); Fachgrundnorm Stéraussendung;
Teil 1: Wohn-, Geschéafts- und Gewerbebereich sowie Kleinindustrie

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV); Fachgrundnorm Stéraussendung
Teil 2: Industriebereich

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV); Fachgrundnorm Stérfestigkeit
Teil 1: Wohn-, Geschafts- und Gewerbebereich sowie Kleinindustrie

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV); Fachgrundnorm Stérfestigkeit
Teil 2: Industriebereich (VDE 0839 T.82-2)

Sicherheit von Maschinen; Elektrische Ausriistung von Maschinen;
Teil 1: Allgemeine Festlegungen (VDE0113 Teil1: 1993-06)
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Technische Daten

DIN EN 60249-2 Basismaterialien fir gedruckte Schaltungen;

Teil 2: Einzelbestimmungen
DIN EN 60529 Schutzarten durch Gehause (IP-Code)
DIN EN 60721-3 Klassifizierung von Umweltbedingungen

- Klassen von UmwelteinfluBgréBen und deren Grenzwerte
IEC 68-2 Elektrotechnik; Grundlegende Umweltprufverfahren; Priifungen
IEC 364-5-54 DIN VDE 0110 TS10: 1995-12
DIN EN 60439-1:1994 Niederspannungs-Schaltgeratekombinationen

VDE 0660 Teil 500 1994-04

2.3.1.2 Zertifizierung

DIN EN ISO 9001 Modell zur Qualitétssicherung fur Entwicklung, Konstruktion, Produktion, Montage,
Prifung, Vertrieb und Wartung.

2.3.1.3 Approbationen

CE-Kennzeichnung CE-Kennzeichnung nach Niederspannungsrichtlinie 73/23 EWG 1995
EG-Konformitatsbescheinigung siehe Anhang.

VDEO0160/prEN50178 Ausrustung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln
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2.3.2 CE-Kennzeichnung

Technische Daten

Das Produkt Frequenzumrichter 8230 trégt das CE-Zeichen. Damit wird den
zustandigen Uberwachungsbehérden der Europaischen Union (EU) die Konformitat
zur Niederspannungsrichtlinie 73/23 EWG und der CE-Kennzeichnungstrichtlinie
93/68/EWG bestatigt.

Konformitatserklarung zur Niederspannungsrichtlinie siehe Anhang.

Der Frequenzumrichter 8230 wird als Antriebssystem vervollstédndigt durch den
Anschluf3 eines Drehstrom-Asynchronmotors sowie durch Elektroinstallationskom-
ponenten, Verkabelung, Schutzeinrichtungen und externe MaBBnahmen zur Funkent-
stdrung. Einbau und Installation sind durch fachkundiges Personal in Ubereinstim-
mung mit den einschlagigen Vorschriften und Bestimmungen vorzunehmen.

Es ist keine Konformitatserklarung im Sinne der EMV-Richtlinie 89/336/EWG flr den
Frequenzumrichter 8230 als "nicht selbstandig betreibbares Gerat" erforderlich.

Die Einstufung der Frequenzumrichter 8230 als bauliche Einheit erfolgt nach CEMEP 2
fur den Einsatz und die Bereitstellung des Gerats durch Industrie, Handwerk und
sonstige auf dem Gebiet der elektromagnetischen Vertréaglichkeit (EMV) fachkundigen
Weiterverwender.

Zur elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) wurde durch Typprifungen nachge-
wiesen, daf3 bei Einhaltung der EMV-Installationsvorschriften und vorgegebenen
Kombinationen mit optionalen Funkentstérkomponenten in dieser Betriebsanleitung
bei AnschluB3 an ein geerdetes Netz die dokumentierten EMV-relevanten IEC-Normen
und DIN-EN-Normen eingehalten werden. Die Einhaltung der EMV-Installations-
hinweise in Kap. 3.6 ist sicherzustellen. Optionale MaBnahmen zur Sicherstellung der
EMV in Kap. 3.7.

IEC1800-3/prEN61800-3 (IEC 22G/21/CDV) Produktnorm fir drehzahlverdnderliche
Antriebe EMV Stérfestigkeit und Stéraussendung

Adjustable speed electrical power drive systems

EMC Product standard including test methods

DIN EN 50082"

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Fachgrundnorm Stérfestigkeit

Teil 1: Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereich sowie Kleinbetriebe am
Offentlichen Stromversorgungsnetz

(VDE 0839 Teil 82-1)

Teil 2: Industriebereich (VDE 0839 Teil 82-2)

DIN EN 50081

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Fachgrundnorm Stéraussendung

Teil 1: Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereich sowie Kleinbetriebe am
Offentlichen Stromversorgungsnetz

(VDE 0839 Teil 81-1) Grenzwert nach EN 55011 Gruppe 1 Klasse B
Teil 2: Industriebereich " (VDE 0839 Teil 81-2) Grenzwert nach EN 55011 Gruppe 1
Klasse A

R Vergleiche ESD, Burst und Surge-Grenzwerte folgende Seite
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Technische Daten

EMV Storfestigkeit IEC1800-3/prEN61800-3 (IEC224/21CDV); EN50082-2

Die folgenden Grenzwerte fir die Storfestigkeit werden mit Netzdrossel und Verlegung

abgeschirmter Steuerleitungen eingehalten.

Anforderung Norm Schérfegrad

ESD IEC1000-4-2 (IEC 801-2) Luftentladung (AD) +8 kV

(statische Entladung) Kontaktentladung (CD) +6 kV

Burst IEC1000-4-4 (IEC 801-4) NetzanschluB3 2 kV, 5 kHzw

(Transienten) Lastanschiuf3 2 kV, 5 kHzw
Sollwert 2 kV, 5 kHzw

allgem. Schnittstellen 2 kV, 5 kHze

Surge IEC 801-5 Netzanschluf3/Lastanschlul3
(StoBspannungen) 1,2/ 50 ps Phase - PE 2kV
1,2 /50 ps Phase - Phase 2 kV
Grenzwertkurven Funkstdrspannung
Funkstérspannung in dBuv
T 100
90
80
EN 55011 Gruppe 1 Klasse A
70
EN 55011 Gruppe 1 Klasse B
60
50
40
0.01 002 003004 00600801 015 02 03 04 06 08 1 2 3 4 6 8 10 20 30
—>

Storfrequenz in MHz

Bild 7: Grenzwertkurven (QPK-Quasi Peak) der Funkstérspannung

Funkstdrspannung in dBuV

TIOO

‘ EN 55011 Gruppe 1 Klasse A

50 LT AN
wm ot | N

0,01 0,02 0,0 0,06 0,08 0,1 2

Bild 8: Typischer Verlauf der Stérspannung am Netzeingang

04 0,6 0,81 0

Stoérfrequenz in Mhz

Bild 8|zeigt den typischen Verlauf einer Stdrspannung am Netzeingang am Beispiel

des Frequenzumrichter 8230. Je nach AnschluBkonfiguration und Geréat kdnnen

Abweichungen auftreten.
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2.4 Komponenten zur Einspeisung Die Leistungseinspeisung der Frequenzumrichter 8230 erfolgt durch den Anschluf3 der
Gerate an ein Drehstromnetz

2.4.1 Zubehor, Komponenten Die Komponenten zum Anschluf3 des Frequenzumrichter 8230 an ein Drehstromnetz
sind entsprechend der Typleistung der Frequenzumrichter 8230 festgelegt.
Die Basiskomponenten
- Halbleitersicherung empfohlen bei Bremschopper
- Netzdrossel (2.4.1.2)
- Netzsicherung (2.4.1.3) mit gL-Charakteristik
sind nach VDE erforderlich und in den folgenden Tabellen angegeben.

Fur die NetzanschluBBkabel sind Mindestquerschnitte fir PVC-isolierte Leitungen nach
EN 60204-1:1992 bei ¢ = 40 °C Umgebungstemperatur und Verlegeart E angegeben.

Far den Fall, daB die Einspeisung mit Trennstellen auszuflhren ist, sind als
Zusatzkomponenten

- Sicherungstrenner 3-polig

- Sicherungs-Lasttrennschalter

- Netzschutz/Hauptschitz (2.4.1.3)
zu verwenden.

2.4.1.1 Sicherungen bei Betrieb Netzsicherungen mit aR-Charakteristik (Halbleiter-Schutz)
mit Bremschopper
Frequenzumrichter Sicherungstyp Sicherungsnennstrom
Typ [A]
8231 EFSFF3750AXP 375
8232 EFSFF4500AXP 450
8233 EFSFF5500AXP 550
8234 EFSFF7000AXP 700

Tabelle 7: Halbleiter-Sicherungen

Ausfuihrung nach DIN 43 653
® Schraublaschen mit 110 mm Stichmaf
® Sicherungskennmelder

Die Montage erfolgt auf Sicherungsunterteil SI DIN 110630 oder Aufbau in Verbindung
mit Sicherungs-Lasttrennschalter.

Sicherungs-Lasttrennschalter siehe Kap. 2.4.1.4.

Zur Sicherungsiiberwachung kénnen die Sicherungen zusétzlich mit Mikroschalter
ausgerustet werden.

Zubehor Halbleiter-Sicherung 110 mm DIN 43653

Bezeichnung Halter-Typ

1-poliges Sicherungsunterteil EFH10003
- Stichmaf3 110 mm

- mit Mikroschalter +

Anzeigeaufsatz EFZ0007
Adapter EFZ0005

Tabelle 8: Halbleiter-Sicherung 110 mm
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2.4.1.2 Netzdrosseln (DS-Drosseln) Die Netzdrossel in der Zuleitung ist zur Minderung des Oberschwingungsanteils und
zur Begrenzung der Kommutierungseinbriiche erforderlich. In der nachfolgenden
Tabelle sind die dem Frequenzumrichter 8230-Typ zugeordneten Netzdrosseln
aufgelistet.

Die Netzdrosseln sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Die Netzdrossel muB3 jedem Frequenzumrichter 8230 separat zugeordnet werden, um
eine Entkopplung bei mehreren Geraten am selben Netzeinspeisepunkt sicher-
zustellen. Eine gro3 dimensionierte Netzdrossel ist ungeeignet flir mehrere
Frequenzumrichter 8230 kleiner Leistung.

Netzdrosseln verbessern den Uberspannungsschutz. Die Impedanz der Drossel bildet
mit den netzseitigen Impedanzen einen Spannungsteiler. Im magnetisch ungeséttigten
Zustand begrenzt eine Drossel bei Spannungsanstieg den Stromanstieg. GroBe
Uberspannungen am Netzeingang des Frequenzumrichter 8230 werden verhindert.

Frequenzumrichter Netzdrossel bei Netzdrossel bei
Typ mittlerer Uberlast hoher Uberlast
8231 ELN3-0011H270 ELN3-0014H200
8232 ELN3-0011H270 ELNS3-0011H270
8233 ELN3-0009H370 ELN3-0009H300
8234 ELN3-0006H450 ELNS3-0009H370

Tabelle 9: Netzdrosseln

Eigenschaften

Rel. KurzschluBspannung uk = 3,8 %

(400 V AnschluBspannung, Nennausgangsstrom)
Betriebsspannung 380 ... 460 V +10/-15 %, 50/60 Hz +5 %
Schutzart IP 00
Betriebsart DB
Umweltklasse DIN EN 60721 Teil 3-3 3K3/3M2/3C2/2K2

Abmessungen, Gewichte und Montagehinweise siehe Kap. 2.8.2

Oberschwingungen

Der Netzstromrichter besteht aus einer ungesteuerten mit Dioden ausgefihrten 6-Puls-
Brlickenschaltung (B6). Im Zwischenkreis sind Kondensatoren eingebaut, die den
Netzstromrichter vom Motorstromrichter entkoppeln und durch ihre Speicherwirkung
den kontinuierlichen StromfluB zum Motorstromrichter aufrechterhalten. Je nach Motor-
last wird dem Zwischenkreiskondensator mehr oder weniger Energie entnommen,
wobei der Netzstromrichter den Ladungsverlust in Abh&ngigkeit des Netzspannungs-
verlaufs ausgleicht, d. h. die Phasenlage des Stroms bleibt, im Gegensatz zum
Thyristor-Netzstromrichter, nahezu konstant und unabhangig vom Augenblickswert.
Die wirksame Netzimpedanz und der Lastzustand beeinflussen die Kurvenform des
Netzstroms und damit den Oberschwingungsgehalt, wobei fiir den Oberschwingungs-
gehalt die Netzdrossel und das Verhéltnis der NetzkurzschluBspannung zur Umrichter-
Scheinleistung bestimmend sind.
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2.4.1.3 Vorsicherungen der

Betriebsklasse gL und
Leitungsquerschnitte

Technische Daten

Kommutierungseinbriiche

Wird das Verhaltnis der NetzkurzschluBleistung zur gesamten Frequenzumrichter-
Nennleistung mit Standard-Netzdrossel von 30 : 1 unterschritten, sind zur Begrenzung
der Kommutierungseinbriiche in der Netzspannung am 6ffentlichen Netz nach
prEN50178/VDE0160:1991 Sondernetzdrosseln einzusetzen.

Werden zur Bewertung der Ruckwirkungen auf die Netzspannung die VDEW -
Empfehlungen herangezogen, darf ein Verhéltnis von ca. 100 : 1 mit Netzdrosseln
nicht unterschritten werden.

R Vereinigung deutscher Elektrizitdtswerke-VDEW-e.V.

In groBen Industrieanlagen ergibt sich die Méglichkeit, die dominierende 5. Ober-
schwingung bei 6-poligen Netzstromrichtern dadurch zu reduzieren, daf ein Teil der
Stromrichterlast Uber Transformatoren mit einer Phasenschwenkung von 30 °el.
gegenuber den Ubrigen Transformatoren angeschlossen wird. Realisiert werden
kénnte eine weitere Transformatorschaltung in Schaltgruppe Yy0 mit Ausgleichs-
wicklung anstelle der verbreiteten Dy5-Schaltung. Bei der Anordnung kann z. B. die
5. Oberschwingung um mehr als 50 % reduziert werden, unter der Bedingung, dafi3
beide Stromrichter denselben Uberlappungswinkel haben.

Installationshinweise des Frequenzumrichter 8230 in der kundenseitigen
Niederspannungsverteilung:

Die empfohlenen NH-Sicherungen der Betriebsklasse gL und die zu verlegenden
Leiterquerschnitte sind in der folgenden Tabelle angegeben. Fur die NetzanschluB3-
kabel sind Mindestquerschnitte fiir PVC-isolierte Leitungen nach EN 60204-1:1992 bei
¥ = 40 °C Umgebungstemperatur und Verlegeart E angegeben.

Frequenzumrichter 8230 Gerate-Ausgangsstrom empfohlene NH-Vorsicherung empfohlene Leiter-
gL-Charakteristik querschnitte fur PVC-
isolierte Kupferkabel
Typ Nennstrom  Nennstrom Maximalstrom Typ Drehstromkabel
1,2 1,5 60s NYY /NYM
(A] [A] [A]
8231 257 216 324 315AGr.2 2x3x95 mm?
8232 304 257 365 355 A Gr.2 2x3x120 mm?
8233 396 325 488 400 A Gr.2 2x3x150 mm?2
8234 483 400 600 500 A Gr.3 2x3x185 mm?

2.4.1.4 Sicherungs-
Lasttrennschalter

Tabelle 10: Frequenzumrichter 8230 AC-Vorsicherungen

Die vorgeschriebenen Halbleitersicherungen (aR- Charakteristik) 110 mm Stichmaf3
nach DIN 43 653 kénnen alternativ zu Sicherungsunterteilen in Verbindung mit einem
handbetatigten Sicherungs-Lasttrennschalter aufgebaut werden.

Damit wird eine Trennstelle in der 3AC-Netzeinspeisung geschaffen und die Halb-

leitersicherungen kénnen allpolig freigeschaltet werden.
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2.4.1.5 Netzschutz Drehstromschitze 3 AC 400 V, 50/60 Hz
Bei 3 AC-Netzeinspeisungen, die (automatisches) Zuschalten und Abschalten der
Netzspannung am Frequenzumrichter 8230-Eingang enthalten (z. B.
Frequenzumrichter 8230 mit Option Bremschopper und Bremswiderstand), werden
Drehstromschutze entsprechend der nachfolgenden Tabellen eingesetzt.

Achtung! Netzschitz Steuerspannung beachten!

Frequenzumrichter Geréateausgangsstrom Drehstromschiitz
8230
Typ Nennstrom  Nennstrom Maximalstrom Typ
1,2 1,5 60 s
[Al [Al [Al
8231 257 216 324 LS247.22
8232 304 257 365 LS247.22
8233 396 325 488 CA-5-550A
8234 483 400 600 CA-5-550A

Tabelle 11: Netzschutze

Netzschutze sind flr Netzspannung Unet. = 400 V, 50/60 Hz angegeben
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2.5 Optionen

251

Bedieneinheit (BDE),
in den Frequenzumrichter
8230 integriert

Technische Daten

Zur Anpassung des Frequenzumrichter 8230 an die verschiedenen Applikationen
kénnen vom Anwender Options-Baugruppen eingesetzt werden.

Die Bedieneinheit (BDE) des Frequenzumrichters 8230 erméglicht Handhaben,
Bedienen und Beobachten am Gerét. Die Anzeige von MeBwerten erfolgt zusammen
mit der physikalischen Einheit. Die BDE besteht aus einem 2-zeiligen, jeweils 20-stelli-
gen LCD-Display, 3 LED's und 9 Folien-Tasten (5 Tasten zur Maschinensteuerung,

4 Tasten zur Parametrierung). Der Kontrast der Anzeige laBt sich durch ein Spindel-
Potentiometer auf der Riickseite (Leiterplattenseite) einstellen.

Der Einbau kann bis 2 m abgesetzt z. B. in einer Schaltschranktir erfolgen (Option).
Bei Einbau der BDE in einer Schaltschranktur ist bei Abdichtung der Auflageflache
eine Schutzart bis IP54 méglich.

O — +
Menu 7 erfer
O reody D 4 Roroeter D V -
7 Motar
O enor Start
01 Anzeige 06 Typdaten
02 Anwendungspar. 07 Regelung
) 03 Konfiguration 08 Diagnose
Quit 04 ancloge E/A's Q9 Zugriff Stop
05 digitale E/A's 10 Sprache

Bild 9: Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit BDE

Hinweis:

Das Menu-Beschriftungsschild ist austauschbar.

Wird die Bedieneinheit nach Lieferung des Frequenzumrichter 8230 ausgebaut und
abgesetzt montiert, z. B. in eine Schaltschranktir, muf3 die Einbaudffnung im
Frequenzumrichter 8230 mit einer Blindplatte verschlossen werden.(Option ext.
Bedienmodul)

Das Menu-Beschriftungsschild kann sehr einfach ausgetauscht werden und steht in
allen Menusprachen zur Verfugung. (Beipack)

Bezeichnung

Beschriftungsschild deutsch
Beschriftungsschild englisch
Beschriftungsschild franzdsisch
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Technische Daten

2.5.2 Bremschopper Fir Anwendungen mit generatorischen Betrieb - z. B. Bremsvorgénge - kann der
Bremswiderstande Frequenzumrichter 8230 mit Bremschopper bestellt werden.

Generatorischer Betrieb des Antriebs tritt auf, wenn im Drehzahlbereich negatives
Lastmoment bzw. negatives Beschleunigungsmoment (Bremsmoment) auftritt. In der
Mehrzahl aller Anwendungen sind Bremsvorgange Ursache fir generatorischen
Betrieb des Antriebs. Die Asynchronmaschine wird bersynchron betrieben.
Die Bremsenergie wird dabei Gber den Bremschopper in einem externen Widerstand in
Warmeenergie umgesetzt.

Die Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichter 8230 schwingt dabei auf einen
festen Wert ein, der Zwischenkreisstrom kehrt sich um und wird Uber den externen
Bremswiderstand abgefihrt.

Ob ein Frequenzumrichter 8230 mit Bremschopper fiir die Bremsvorgéange erforderlich
ist, kann abgeschatzt werden, wenn die folgenden Antriebsparameter bekannt sind:

® Pnom Nennleistung des Motors (kW]
® nnom Nenndrehzahl des Motors [min™']
® n; Motordrehzahl vor dem Bremsen [min'1]
® n;  Motordrehzahl nach dem Bremsen [min™"]
® itz gewlnschte Bremszeit [s]
® t.  Wiederholzeit des Lastspiels [s]
® M. Lastmoment an der Motorwelle [Nm]
e auf die Motorwelle umgerechnetes

Gesamttragheitsmoment [kgm?]
n

Te t
Te

Bild 10: Lastwechseldiagramm
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Aus diesen Angaben laBt sich das Motor-Nennmoment My und das Bremsmoment

berechnen:
P om * 9550
Motor-Nennmoment M, om = n—
J (n1 - nz)
Bremsmoment Mg=———""-M,
955 t,

Das Verhaltnis von Bremsmoment zu Motor-Nennmoment entscheidet Gber den
Einsatz eines Widerstandsschalters.

Bei kleinen Bremsmomenten (0,1 ... 0,2 * Mnenn) wird Uber die Eigenverluste des
Antriebssystems abgebremst.

1. Mg/Mhom<0,1...0,2 kein Widerstandsschalter notwendig
2. Mg/Mnom>0,1...0,2 Widerstandsschalter notwendig
2.5.2.1 Bremschopper Der Bremschopper ist im Frequenzumrichter 8230 eingebaut, wenn die Version BE

bestellt wurde.
In der Tabelle 12 sind die technischen Daten der Bremschopper angegeben und der
Frequenzumrichter 8230-Typenreihe zugeordnet.

Frequenzumrichter max. Daten des Bremschopper

8230
Typ |Br maxz) UD Rmin” PBr max

(Al \4 (€] (kW]

8231 300 750 25 225
8232 300 750 2,5 225
8233 600 750 1,25 450
8234 600 750 1,25 450

Y Rpin fiir 750 V Up
? ED =100 %
Tabelle 12: Bremschopper

Achtung!

Bei Antriebsanwendungen mit Bremschopper missen die eingesetzten Bremswider-
stande thermisch tUberwacht werden! Beim Ansprechen dieser Uberwachung muf3 die
Netzspannung am Leistungseingang des Frequenzumrichter 8230 abgeschaltet wer-
den, d. h. die Uberwachung muB3 in die Ansteuerung eines Hauptschitzes in der
3AC-Einspeisung des Frequenzumrichter 8230 einwirken.
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2.5.2.2 Bremswiderstadnde Fir die Auswahl des Bremswiderstands, Bremsvorgénge vorausgesetzt, werden die
mittlere Bremsleistung und die Einschaltdauer bestimmt. Fir die Dimensionierung ist
der minimale Bremswiderstand bzw. die maximale Bremsleistung in Abhéngigkeit der
Leistungsdaten jedes Frequenzumrichter 8230 mit Bremschopper zu beachten.

Ermittlung der mittleren Bremsleistung:

Leistung: Energieinhalt einer Bremsung:
W =0,0055 J x (n+* - nY) [Wg] = Ws
[J] = kgm?
[y, ng] = min™

Mittlere Bremsleistung fir den gesamten Bremsvorgang:

Pesv = Wp/ts [Pev] w
[te] =s

Der Bremswiderstand wird entsprechend der mittleren Bremsleistung und der vom
Widerstand abhangigen zuléssigen Einschaltdauer (ED) ausgelegt.

Erfolgen wahrend eines Lastspiels mehrere Bremsvorgadnge, missen die einzelnen
mittleren Bremsleistungen Pgy1, Psv2 ... Pevn berechnet und in Relation zur Spielzeit t.
gesetzt werden.

Die sich daraus ergebende effektive mittlere Bremsleistung Pgvet muf3 der
Dauerleistung des Bremswiderstands entsprechen:

PBZVl * oy + Pazvz Bl £t PBZVn # by
Pover = t

C

Die Dauerleistung des Bremswiderstands muf3 mindestens der oben ermittelten
mittleren Bremsleistung Py bzw. Pavest entsprechen.

Achtung!

Die eingesetzten Bremswiderstande miissen thermisch durch ein Uberlast-
schutzorgan Uberwacht werden. Die von Lenze angebotenen Bremswiderstande
verfligen uber eine integrierte Temperaturiberwachung. Bei Verwendung mehrerer
Widerstande parallel missen die einzelnen Uberwachungskontakte in Reihe geschal-
tet werden (Offner).

Hinweis:

Bei der Dimensionierung eines Bremswiderstands ist die Art der Belastung ein wesent-
liches Kriterium.

Die GroBe des Bremswiderstands bei StoBbelastung wird nur durch das aktive Mate-
rialgewicht, bei theoretischer Dauerleistung nur durch die abstrahlende Oberflache des
Widerstandsmaterials bestimmt.

Bei Aussetzbetrieb ist die Belastung durch die zuléssige Leistung und Einschaltdauer
(ED) festgelegt. Die in Tabelle 13 jangegebenen Werte flr die Einschaltdauer sind
Vorzugswerte und beziehen sich, wenn nicht anders angegeben, auf eine maximale
Einschaltdauer von 15 s.
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Beispiel:

Bei 10 % ED darf der Widerstand maximal 15 Sekunden ohne Unterbrechung
eingeschaltet sein. Zuléssig wére auch z. B. 5 s eingeschaltet und 45 s ausgeschaltet
(Pause). Unzulassig ware eine Belastung von 20 s eingeschaltet mit anschlieBend
180 s Pause.

Technische Daten Bremswiderstande:

Typ ERBD015R04K0 4,0 kKW /15 Ohm
Nenn-Widerstandswert +10 % 15Q
Spitzenbelastbarkeit 40 kW
Einschaltdauer % ED /150 s 10 %
max. Energieaufnahmevermégen 600 kWs
Dauerleistung ¢ = 45 °C 4 kW
Dauerstrom bei DC 750 V 16 A
Spitzenstrom bei DC 750 V 50 A
zuldssige Umgebungstemperatur -25...+45°C
bis max. 55 °C: Leistungsreduzierung von 1 % /1 °C
Schutzart IP 20

Tabelle 13: Technische Daten der Bremswiderstande

Frequenzumrichter Zuordnung Bremswidersténde
8230
Anzahl der Gesamt- Dauerleistung Dauerstrom Spitzenleistung Spitzenstrom
parallelen wider- gesamt gesamt gesamt gesamt
Widerstdnde  stand
Typ (@] (kW] [A] (kW] [A]
8231 4 3,7 16 64 150 200
8232 5 3,0 20 80 187 250
8233 6 25 24 96 225 300
8234 8 1,9 32 128 300 400

Tabelle 14: Zuordnung der Bremswiderstande

Montagehinweise in Kap. 3 beachten!
Abmessungen und Montagezeichnungen siehe Kap. 2.8.6.

Achtung!

Die eingesetzten Bremswiderstande miissen thermisch durch ein Uberlastschutzorgan
Uberwacht werden. Der Meldekontakt bzw. die Meldekontakte sind in die Steuerung
des Antriebs (der Anlage) so einzubinden, daf3 bei Ansprechen die Netzspannung am
Leistungseingang des Frequenzumrichter 8230 abgeschaltet wird, d. h. Offnen des
Hauptschitzes oder Leistungsschalters in der 3AC-Einspeisung erfolgt.
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2.5.3 Funkentstorfilter
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Frequenzumrichter
Typ

Funkentstorfilter bei
mittlerer Uberlast

Funkentstorfilter bei
hoher Uberlast

8231
8232
8233
8234

EZF3-250A001
EZF3-320A001
EZF3-600A001
EZF3-600A001

EZF3-250A001
EZF3-250A001
EZF3-320A001
EZF3-600A001

Tabelle 15: Funkentstorfilter

Abmessungen und Gewichte siehe Kap. 2.8.9.

Achtung!

Der Einsatz der Funkentstorfilter erfolgt nur an geerdeten Netzen.
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2.5.4 Motorfilter und
Motordrosseln

2.5.4.1 Motorfilter Der Einsatz moderner Halbleitertechnologien erméglicht extrem kurze Ein- und
Ausschaltzeiten der Leistungsschalter in Frequenzumrichtern.
Frequenzumrichter 8230 sind IGBT-Pulsumrichter, deren Ausgangsspannungen
Flankensteilheiten von ca. 2...3 kV/us aufweisen.
Fir den uneingeschrankten Einsatz des Frequenzumrichter 8230 mit den Vorteilen der
IGBT-Technologie Uber eine breite Palette von Drehstrom-Asynchronmaschinen unter-
schiedlicher Windungsisolationsspannungen stehen fur die Frequenzumrichter 8230-
Typreihe Ausgangsfilter zur Verfligung. Die Spannungssteilheit wird mit diesen Aus-
gangsfiltern reduziert. Eine Spannungstiberh6hung am Motorklemmkasten wird durch
die Kabellange und den Wicklungsaufbau der angeschlossenen Drehstrommaschine
durch die kapazitive Kopplung bestimmt. Das Motorfilter reduziert durch den eingebau-
ten Dampfungskreis die Spannungsiberhéhung. Das Motorfilter vermeidet bei den
angeschlossenen Motoren die friihzeitige Alterung der Isolation und damit Frihausfélle
bei Uberschreitung der Isolationsgrenzwerte.

Allgemein gilt:

du/dt — je kurzer die Motorkabellange, desto kritischer die
Steilheit

Spannungsiberhéhung  — bei lAngeren Motorkabeln kann sich die Amplitude des
Ein- und Ausschwingvorgangs der Spannung
am Motorklemmenkasten bis Gber den Scheitelwert
der NetzanschluBspannung erhéhen.

Die héhere Leitungsinduktivitdt und Leitungskapazitat bei langeren Motorkabeln redu-
ziert jedoch den du/dt-Wert. Dadurch verringert sich die maximal auftretende Span-
nungsamplitude, so daf bei Einschaltung einer Langsinduktivitat durch langere Leitun-
gen die Spannungssteilheit gesenkt wird.

Die fir die Frequenzumrichter 8230 entwickelten Motorfilter reduzieren die Anstiegs-
und Abfallzeiten der Ausgangsspannung auf Werte kleiner 500 V/us (VDE 0530T1
Blatt 2). Gleichzeitig werden durch den Filteraufbau Anstiegszeit und Amplitude der
gegenuber dem Erdpotential auftretenden Spannungen und Stréme begrenzt.

Bei Einhaltung der fur das Filter vorgegebenen Kabelldngen wird der Grenzwert der
transienten Uberspannung eingehalten.

Bei Einsatz abgeschirmter Motorkabel wird durch ein Filter auch die Amplitude und
Steilheit des Schirmstroms bedampft. Die Beeinflussung benachbarter nicht
geschirmter Kabel wird deutlich verringert.

ZulGssige Spitzenspannung U‘ inVv

~ Fur Motoren geman
DIN VDE 0530T1 BIl.2

2000+

= Normmotoren =/< 575 V Bemessungsspannung
1700 [
1300 T Normmotoren =/< 460 V Bemessungsspannung
1000+

Stirnzeit in us

Bild 11: Zul&ssige Grenzwerte fir die Motorisolation
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Anwendungsbereich der Motorfilter:

Bei Netz-AnschluBspannungen Uy < 460 V kénnen am Frequenzumrichter 8230
Normmotoren oder Motoren mit gleichwertigen Isolationseigenschaften eingesetzt
werden. Die Normmotoren 400 V ... 460 V sind fiir die bei Umrichterbetrieb auftre-
tenden Spannungssteilheiten und Spannungsspitzen bis 1300 V ausgelegt. Bei
anderen Fabrikaten ist Riicksprache mit dem Motorlieferanten in bezug auf die
Umrichtertauglichkeit der Motoren erforderlich. Motorfilter sind einzusetzen, wenn
die Isolationsfestigkeit der Motoren und die maximal zuldssige Spannung im Motor-
klemmenkasten nicht den erforderlichen Wert von 1300 V hat und die zul&ssige
Spannungssteilheit der Windungsisolierung < 3 kV/pus ist.

Erflllen die Motoren diese Anforderungen nicht, sind Frequenzumrichter 8230-
Motor-du/dt-Filter oder anwendungsabhangig Ausgangsdrosseln einzusetzen.

Bei langer Parallelverlegung ungeschirmter Motorkabel im industriellen Anlagen-
bereich ist ein Motorfilter empfehlenswert zur Reduzierung der durch direkte
magnetische Kopplung verursachten Beeinflussung benachbarter Kabelflihrungen.
Die Storstrahlung, insbesondere durch hochfrequente Anteile des Motorstroms,
wird bei nicht abgeschirmten Motorkabeln durch die Begrenzung der Spannungs-
steilheit abgesenkt.

Frequenzumrichter Motorfilter bei Motorfilter bei
Typ mittlerer Uberlast hoher Uberlast
8231 ELM3-0040H260 ELM3-0050H220
8232 ELM3-0030H330 ELM3-0040H260
8233 ELM3-0025H400 ELM3-0030H330
8234 ELM3-0020H500 ELM3-0025H400

Tabelle 16: Motorfilter

Abmessungen, Gewicht und Verluste in Kap. 2.8.7
Hinweis:

Weitere Informationen, anschlieBbare Motorkabelldnge bei Einsatz von Filtern siehe
Kap. 3.5 "Netz- und Motoranschluf3".
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Die Motorfilter sind anschluBfertige Baueinheiten und enthalten:

® 3-phasige Eisenkerndrossel
® Gleichtaktdrossel

® |mpulskondensatoren

® Bedampfungswiderstande

Schutzart: IP 00
Betriebsart: DB
Betriebsfrequenz: max. 150 Hz

Motorfilter flr héhere Frequenzen auf Anfrage
Achtung!
Motorfilter sind fUr eine maximale Schaltfrequenz von 3 kHz ausgelegt.

Bild 12 |zeigt den prinzipiellen Aufbau und den Anschluf3 der Motorfilter an den
Frequenzumrichter 8230.

Weitere Informationen siehe Kap. 3.5., Abmessungen und Gewichte siehe Kap. 2.8.7.

| iGer- U1,
g= PWR |

-

l
S

[

Motorfilter

Bild 12: Schaltbild des Motorfilters fur die Anstiegsbegrenzung der Ausgangsspannung
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2.5.4.2 Motordrosseln
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Die Motordrossel ermdéglicht gréBere Leitungslangen zwischen Frequenzumrichter
8230 und Motor. Die Motordrossel verringert die Steilheit der Ausgangsspannung und
dampft die durch Kabelkapazitaten hervorgerufenen hochfrequenten Umladestréme.
Die Amplituden der Umladestréme sind um so gréBer, je héher die Pulsfrequenz/
Spannungssteilheit und die wirksame Kapazitat des Motorkabels ist. Das flihrt dazu,
dafB im Mittel auch héhere Strdme gemessen werden kénnen.

Da im Motorstromkreis auch auftretende Fehlerstrome durch die Erdstromerfassung
detektiert werden, kénnen bei langen Motorkabeln bei zu gering eingestelltem Erd-
schluB-Schwellwert Pulssperren und Stdrabschaltungen auftreten.

Die Ausgangsdrossel reduziert diese Stérstrdme und ist bei Uberschreitung der Kabel-
lange "ohne Ausgangbeschaltung" des Frequenzumrichter 8230 einzusetzen, siehe
auch Tabelle 29.

Alternativ ist, wenn als Isolationsschutz erforderlich, das Motorfilter einzusetzen.

Bei Einbau der Ausgangsdrossel missen die angeschlossenen Motoren fiir die maxi-
malen Spannungsbelastbarkeiten ausgelegt sein, da erst bei groBerer Kabelldnge
(ca. 150 m) mit einer Reduzierung der maximalen Spannungsamplitude gerechnet
werden kann.

Eine gemeinsame Ausgangsdrossel am Umrichterausgang ist generell bei
Mehrmotoren-Anwendungen vorzusehen.

Frequenzumrichter Motordrossel bei Motordrossel bei
Typ mittlerer Uberlast hoher Uberlast

8231 ELD3-0040H260 ELD3-0050H220
8232 ELD3-0030H330 ELD3-0040H260
8233 ELD3-0025H400 ELD3-0030H330
8234 ELD3-0020H500 ELD3-0025H400

Tabelle 17: Motordrosseln fur Frequenzumrichter 8230

Eigenschaften

Eisenkerndrossel 3-Schenkel- Aufbau fir Umrichterbetrieb
verlustoptimiert

Betriebsspannung 400 ... 460 V

Betriebsfrequenz max. 150 Hz

(Ferritkern-Ausgangsdrosseln fur héhere
Frequenzen auf Anfrage)

Schutzart IP 00

Betriebsart DB

Umweltklasse DIN EN 60721 Teil 3-3 3K3/3M2/3C2/2K2
Achtung!

Motordrosseln sind fir eine maximale Schaltfrequenz von 3 kHz ausgelegt.
Weitere Informationen siehe Kap. 3.5.

Abmessungen, Gewichte und Verlustangaben siehe Kap. 2.8.8.
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2.5.5 Optionskarten Die Option Geber-Interface ist ein Optionsboard, das auf dem Einschubprofil der
Informationselektronik installiert wird.

—/]

—/]

Geber
Interface

Steuerkarte

| — H

Bild 13: Konfigurationen BaugréBe 8 und 9
Hinweis:

Bei Installation von Optionen ist in jedem Fall der mitgelieferte AbschluBBstecker zu
verwenden (64-polig).
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2.5.5.1 Inkrementalaeber Interface

EMZ8235IB

Geber-Interface-Kernsystem

Das Geber-Interface ist eine Baugruppe zur Drehzahlerfassung bei Einsatz eines

inkrementalen Drehgebers. Es wird benétigt fir Frequenzumrichter 8230-Antriebs-
regelungen mit Drehzahlistwert-Geber zum Erreichen hdherer Regelgute mit einer
Erweiterung des Drehzahlstellbereichs auf Werte > 1:1000.

Die Baugruppe besteht aus:

® Geber-Interface
® Adapterleitung Bus 40 mm

® Adapterleitung Versorgung 40 mm
® mechanisches Befestigungszubehor

® AbschluRBstecker

Bild 14 zeigt den prinzipiellen Aufbau der Baugruppe Geber-Interface.

X101

X109

-————— _
! — EAO-EA16
| Spurum- Signal- Winkelinkre- ‘

i schaltung auswertung mentzdhler ‘ 8 EDO-ED7

I /—1 Bus- O‘Iiiopp—

| Signal- 1. Zettinkre- Ankopp- [ | un JERD,/EWR

i Uberwachung menizahler lung 9

. /Ps

| 2. Zeitinkre-

i mentzdhler

i Steuer-

' Eingangs- register L X

| schalti —

I Status- Steuer- AdireB-

! register - logik [1 decoder RSIOUTn

\

1 Info-

! register

\

\

\

\ —

| DC +5Vs0 pCrov

\

| DC +7V

DC

\ 2 f2 2 a

‘ UReg

\ DCav

! 2 DC

| 4

' Eingangsschaltung Spurl

! Ergénzung Spur2

\ Spurz DC +27V

| \Fﬁ

) U Re:

| 4 ta 4 91w 27V)

\

. X10 +5V

\ L/)J 415V

i + 24V

\

Geberanschluf Umschaltung Umschaltung
Steckverbinder Geberversorgung Geberspannungs-
intern/extern pegel
Bild 14: Strukturbild des Geber-Interface
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Technische Daten

Das Geber-Interface wird Uber den Bus-Steckverbinder X101 an den I/0-Bus ange-
schlossen.
Die Versorgung der Baugruppe erfolgt Giber den Steckverbinder X109 aus den +7 V-
und +24 V- Versorgungsspannungen des Frequenzumrichter 8230. Spannungsregler
des Geber-Interface erzeugen die Versorgungsspannung fir das Kernsystem (Logik-
Bauelemente) und die Versorgungsspannungen fir den Geber.

Der Inkrementalgeber wird Gber die Klemmleiste X10 angeschlossen.

Die Klemmenbelegung der GeberanschluB-Klemmenleiste X10 des Geber-Interface

zeigt Bild 15,

@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@

]

@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@

Bild 15: Geber-Interface Klemmenbelegung

GND Geb. EXT
+ U Geb EXT
n.c.

n.c.

Spur Z OUT
Spur Z N OUT
Spur 2 OUT
Spur 2 N OUT
Spur 1T OUT
Spur T N OUT

GND Geb OUT
+ U Geb OUT
Sense -

Sense +

Spur ZN

Spur Z

Spur 2 N

Spur 2

Spur 1 N

Spur 1

[ L2

Einspeisung
Versorgung fir Geber

nicht benutzt

fur weitere Regelung

fur weitere Regelung

fur weitere Regelung

Versorgung fir Geber

Fur Regelung der Geberversorgungsspannung
bei langen GeberanschluBleitungen

Impulsgebereingang

Die Versorgungsspannung fur den Inkrementalgeber kann wahlweise intern vom
Geber-Interface oder von einer externen Spannungsquelle erfolgen.
Die externe Spannungsquelle wird dabei entsprechend Bild 15 an Klemmen X10:17

und X10:19 angeschlossen.
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Bei interner Versorgung des Inkrementalgebers durch das Geber-Interface 148t sich
die Versorgungsspannung wahlweise auf DC +5 V, DC +15 V, DC +24 V umschal-
ten. Die Umschaltung erfolgt durch Stecken des Jumpers X11 in die entsprechend
vorgezeichnete Position.

Spur 2N, Spur Z, Spur ZN werden uber Differenzeingangsstufen in einem Span-
nungsbereich von ca. 3 ... 24 V erfaBt, aufgearbeitet und werden als Signale
SPUR10UT, SPURTNOUT, SPUR20UT, SPUR2NOUT, SPURZOUT, SPURZNOUT
zur weiteren Verwendung mit Spannungspegel DC +5 V an den Klemmen
entsprechend Bild 15 |ausgegeben.

Die Spursignale des Gebers werden auf Drahtbruch Gberwacht. Die Meldung der
intakten Spursignale erfolgt Gber die Leuchtdioden ARDY (Spur 1/ Spur 1N), BRDY
(Spur 2 / Spur 2N), ORDY (Spur Z / Spur ZN).... siehe Bild 16.

Bei Anschluf3 symmetrischer Gebersignale befinden sich die beiden Hakenschalter
S20A und S20B in Stellung 1. Asymmetrische Gebersignale kénnen nicht direkt
ausgewertet werden.

Die Nullimpulse (Spur Z / Spur ZN) des Inkrementalgebers werden nicht verarbeitet
und mussen nicht angeschlossen zu werden.

Bei 5 V Geberversorgungsspannung ermdglicht der Anschluf3 eines Sense-Signals
an E83 :X10 Kl :12/:14 die Kompensation von Spannungsabfallen. Durch den inter-
nen Abgleich wird der Spannungsistwert ausgewertet und der Spannungsabfall im
Rahmen des Stellbereichs (TTL-Pegel) nachgeregelt.

Die maximale Leitungslange flr den Anschluf3 eines inkrementalen Drehgebers wird

aber auch durch die maximal Ubertragbare Frequenz begrenzt. Die AnschluBhin-
weise sind zu beachten.
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Reset —

Steckverbinder
fur weitere Optionsboards oder Bus-Abschlu3

/

T~ X1

Technische Daten

@b::::::::::::::::::::::::::::::::#@

S0

O

[®]

H1 Bereit

X11

"1" Intern S50A
"2" Extern @

"1" Intern

RS

BRDY ARDY ORDY

mam X12

15 V "2" Extern[{a
5y

S50B

X10
Geber-
Anschlul3
Steck-
verbinder

00000000 OO®

SASKSESESERSXSXSESRY)

S20A @77 e
SZOB@’f e

Gebersignale

O] &

@b::::::::::::::::::::::::::::::::##@

!

&

X109
Versorgungs-
Steckverbinder

X101

Bus-Streckverbinder

Bild 16: Geber-Interface - Anzeigen, Wahlschalter, Steckverbinder

Der Anschluf3 der Ein- und Ausgangssignale des Geber-Interface erfolgt Uber die
auftrennbare Steck- Klemmenleiste X10. Die Verbindung zum Controlboard A10 wird

mit Flachbandleitungen hergestellt

Technische Daten der Ein-/Ausgange

Eingange (Inkrementalgeber)

Ausfiihrung:

Eingangs-Spannungspegel:

Eingangsfrequenz der Spursignale max.:

Stromaufnahme je Differenzeingang
Abmessungen (B x H)

Gewicht

1 Gebereingang

2 Differenzeingénge, potentialgetrennt,
fur 2 1G-Spuren 90° versetzt

"1" - symmetrische

1 Differenzeingang, potentialgetrennt, fur
Nullimpulsspur (nicht zwingend erforderlich)

+5 V/+15 V/+24 V einstellbar
1 MHz

<35 mA

168 mm x 120 mm

0,35 kg

BA 8230
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Ausgange (Geber-Interface)

1 Ausgang fur Geber-Spur-Signale zur Weiterverarbeitung

Ausfihrung: 2 Differenzausgénge potentialgetrennt
(+5 V iso) flr 2 IG Spuren 90° versetzt
1 Differenzausgang, potentialgetrennt
(+5 V iso) fur Nullimpulsspur

Spannungspegel: DC +5 V (15 V und 24 V in Vorbereitung)

Belastbarkeit je Spur: 20 mA

Versorgung Inkrementalgeber

Ausfuhrung: Schaltregler-Ausgang / intern
Spannungspegel: 5V /15V /24 V einstellbar
Belastbarkeit: 350 mA

Die Versorgung eines inkrementalen Gebers kann Uber die Hakenschalter S50A und
S50B auf "extern" umgestellt werden. Der Inkrementalgeber wird dann tber den Ein-
gang "U-Geb. extern" von einer extern angeschlossenen Spannungsquelle versorgt.
Schalterstellung 1 = "intern". Schalterstellung 2 = "extern".

Die externe Versorgungsspannung "U-Geb.extern" darf maximal DC +24 V betragen.

Erforderliche Geratesoftware

Ab Frequenzumrichter 8230-Geratesoftware
SW V2.0

Hinweis:

Die AnschluBreihenfolge der Optionsboards an den Adapterleitungen ist nicht beliebig.
Werden mehrere Optionsboards eingesetzt, ist folgende Einbaureihenfolge zu
beachten:

® Das Geber-Interface muf3 immer mit der kiirzest méglichen Verbindung direkt am
Controlboard angeschlossen werden.

® Feldbuskoppler sind immer nach dem Geber-Interface an der Busleitung
anzuschlieBen.
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Dimensionierung und Anschlul3 Zur Kompensation von Stéreinflissen (Gleichtaktstdrungen) auf den Leitungen werden
Geber mit zwei um 90° el. versetzten Impulsspuren mit Komplementar-Ausgangen
eingesetzt. Um einen groBen Stoérabstand zu gewéhrleisten, wird empfohlen, Geber
mit 24 V Betriebsspannung zu verwenden.

Die Qualitat der Geberleitung ist mit entscheidend fiir die maximal Gbertragbare
Geberfrequenz. Es sind geschirmte Leitungen mit paarweise verdrillten Adern zu
verwenden. Die Schirmauflage erfolgt beidseitig.

Die Verlegung muf3 in der Anlage getrennt von Leistungskabeln erfolgen

(2a>0,3m ... 200 m Kabelldnge). Es wird empfohlen, das Geberkabel direkt, unge-
schnitten, an das Geber-Interface anzuschlieBen. Der Schirm ist voll umschlossen an
der Info-Kassette durch Schirmschellen aufzulegen.

Ergénzende AnschluBhinweise in Kap. 3.6

Empfohlene Geberleitung: LIYCY 3 x 2 x 0,75 mm? (paarverseilt)
Richtwerte mdéglicher Leitungslangen des Inkremental-Drehgeberkabels

Max. Geberleitungslange:  maximale Geberfrequenz: 7 %n [Imp* min’l]

I [m] fa [kHz] s s0s 0T LKHZ]
30 300
100 160
200 100
300 50

Bei héheren Anforderungen sollten zusétzlich die Herstellerangaben der inkrementalen
Drehgebersysteme fur hdhere Ubertragungsfrequenzen beachtet werden und nach
Maoglichkeit abgestimmte Sonderkabelsatze einsetzt werden.

Maximale Drehzahl des Antriebs:

n,., = 60%10°+ fomes.
Z
4 Geberimpulse pro Umdrehung [I1U]
Nmax maximale Motordrehzahl [min'1]
famax maximale Geberfrequenz [kHz]

Minimale Drehzahl des Antriebs:

_ 60%10°
A )
Trmax maximale Zeit zwischen 2 Impulsen [ms]
mlt Tmax = 25 ms

Kleinere Werte fir nmin werden regelungstechnisch als Motorstillstand
interpretiert.

Um bei der Drehzahimessung eine hohe Auflésung zu erreichen, sollte der Geber eine
hohe Impulszahl pro Umdrehung haben. Dem entgegen steht bei hohen Motordreh-
zahlen die Begrenzung der Ubertragungsfrequenz durch lange Geberleitungen und die
technischen Daten der inkrementalen Drehgeber.

Empfohlen werden Geber ab 1000 I/U. Herstellerabhéngig arbeiten Inkrementale
Drehgeber bei 24 V Versorgungsspannung bis zu einer maximalen Abtastfrequenz von
ca. 160 kHz.
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2.5.5.2 Betrieb am

40

ungeerdeten Netz

BA 8230

Beispiel-Konfigurationen Kabellange = 100 m, Grenzfrequenz = 100 kHz.

Nmax [Min”"] 6000 4000 3000 2400 1670

Nmin [Min™'] 1,2 0,8 0,6 0,5 0,4

Strichzahl [Imp./U] 1000 1500 2000 2500 3600
Achtung!

Die in dieser Betriebsanleitung angegebenen Grenzwerte zur Funkentstérung gelten
nur fiir geerdete Netze. Werden andere Betriebsmittel am gleichen Netzeinspeise-
punkt betrieben, ist mit dem Netzbetreiber die EMV-Stérfestigkeit der angeschlosse-
nen Betriebsmittel zu priifen und mit dem Frequenzumrichter 8230 abzustimmen.
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2.6 Ubersichtsschaltbild Frequenzumrichter 8230
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Bild 17: Frequenzumrichter 8230
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2.7 Anschluf3, Klemmenbelegung

2.7.1 Leistungsteil

2.7.1.1 Drehstromeinspeisung

42 BA 8230

Das Leistungsteil besteht aus einer B6-Diodeneingangsbriicke, Aufladeschaltung,
Zwischenkreis und Wechselrichter.

Die Anschliisse der Drehstrombriicke L1, L2, L3 werden mit dem 3-phasigen
speisenden Drehstromnetz L1, L2, L3 entsprechend verbunden.

obere Anschliisse Funktion

PE1 Erdklemme

L1

L2 Netzanschlu3 3AC 400 ... 460 V
L3

- nicht belegt

RB1 Bremswiderstand

+UG (+UG Zwischenkreis, Plus)

untere Anschllisse Funktion

PE Erdklemme

U1

V1 Motoranschluf3

WiH1

+UG Zwischenkreis Plus
-UG Zwischenkreis Minus
PE Erdklemme

In Bild 18ist der Leistungsanschluf3 des Frequenzumrichter 8230 dargestellt. Die mit *
gekennzeichneten Einspeisekomponenten sind nicht zwingend erforderlich.

Hinweis:

In Ausnahmeféllen kann es erforderlich werden, die Reihenfolge der Komponenten 1),
siehe Bild 18, zu tauschen. Das ist z. B. dann der Fall, wenn zusétzliche Hilfseinspei-
sungen wie Motorfremdllfter am Einspeisepunkt betrieben werden oder die Funktions-
erdung nicht konsequent vorgenommen wurde.
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Kundenseitige
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Bild 18: Leistungsanschlu3 Frequenzumrichter 8230
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PE L1 L2 L3 N.c. RB1 +UG

[
00 00

Bild 19: Klemmenbelegung Frequenzumrichter 8230
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2.7.2 Elektronikteil,
Controlboard A10

Technische Daten

Die Ansteuerung des Frequenzumrichter 8230 erfolgt Gber Klemmenleiste :X15 des
Controlboard A10.

Bild 20 zeigt das Controlboard A10 mit der Steck-Klemmenleiste :X15 und den
verschiedenen Steckeranschllssen.

Steckverbinaer
fur weitere Optionstboards oder Bus-Abschluf?
X9 _— T~ X1
1 1
Q B teimmrasnununannnnual X5
O + ¥13 Bafterieanschiu
O x 1
% Anschiu® BDE
L X10
b Batteriehaiter
:: 1 @
% H2 Ho
H1 U, Phase L2 H3 Statusanzeige
U, Phase L1 U., Phase L3
O X3 \ ‘
® &
N X24
x H
- X23 Analogsoliwert: 35 36
- . Spannung oder X15 |
- . Linienstrom .
HH : s
: N
= X285 2 —
s H / Steckkemmenleiste
Ha L= ] X15
Stérung o 3 : inad
AN Steuereingange/
X26: 2 — Steuerausgdnge
X20 e
1
-
xe1 :
-
1 @
O xe
1
el
1
ABUS IN ABUS OUT g0
ﬁ‘ Hﬁﬂ ﬁm ﬁﬂ RS422 ®  Update Ladezyklus (BTL-Mode)
o L1 T [N
1

Bild 20: Controlboard A10 Steuer- und Signalanschliisse
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2.7.2.1 Klemmenleistenbelegung X15
und Signalfunktionen

Klemme X15 Funktion Bemerkungen

R — 1 DC +24 V Belastbarkeit max. 800 mA
2 DCoOV Bezugspotential fir DC +24 V
3 PTC- Motorkaltleiteranschluf3
4 E Motortemperatur Motorkaltleiteranschluf3

Digitale Eingange

5 EIN /HALT Flanke LOW — HIGH = EIN
:6 HAND / AUTOMATIK  +24 V = Automatik; offen = Hand
— 7 STOP Flanke HIGH — LOW = STOP
— 8 SCHNELL HALT offen = Schnellhalt
:9 LINKS +24 V = Linkslauf
—— :10 SPERRE offen =Sperre, Antrieb trudelt aus
— 11 RECHTS +24 V = Rechtslauf
— 12 EXTERNE STORUNG offen = Wechselrichter-Sperre
13 QuUIT Flanke LOW — HIGH = quittiert
14 D-EINGANG 1 Funktion wahlbar
15 D-EINGANG 2 Funktion wahlbar
16 D-EINGANG 3 Funktion wahlbar
Digitale Ausgénge
17 Relais- DC 30 V; 0,5 A max.
118 _f Kontakt BEREIT geschlossen bei "BEREIT" 2
19 Relais- DC 30 V; 0,5 A max.
:20 _7 Kontakt BETRIEB geschlossen bei "BETRIEB"
21 Relais- N DC 30 V; 0,5 A max.
22/ Kontak? STORUNG geschlossen bei "STORUNG" 2
:23 Relais- DREHZAHLDC 30 V; 0,5 A max.
24 —/  Kontakt? ERREICHT Funktion wéhibar
Standard: "DREHZAHL ERREICHT"?*
25 DC +24 'V parallel zu Klemme 1
:26 DCoOV parallel zu Klemme 2
Sollwert-Eingédnge - Analoge Ausgénge
27 HAUPTSOLLWERT (-) Differenzeingang
28 HAUPTSOLLWERT (+) Differenzeingang
29 ZUSATZSOLLWERT (- Differenzeingang
:30 ZUSATZSOLLW.(+)  Differenzeingang
:31 DC +10V Belastbarkeit: 20 mA kurzschluBfest
:32 DC-10V Belastbarkeit: 20 mA kurzschluBfest
:33 A-AUSGANG 1 Belastbarkeit: 3 mA
:34 DCoOV Bezugspotential 0 V fur DC +10 V
:35 A-AUSGANG 2 Belastbarkeit: 3 mA
:36 DC 0V A-AUSGANG Bezugspotential 0 V Analogausgénge

A-AUSGANG1, A-AUSGANG 2

" Auslieferungszustand: Klemmen :7, :8, :10, :11, :12 sind mit +24 V (Klemme :1)
verbunden, Klemme :3 und :4 sind gebrickt. Damit kann der Frequenzumrichter
8230 direkt uber die Bedieneinheit angesteuert werden.

® Funktion bei Bedarf tiber PC-Handhabungssoftware umbelegbar

¥ Funktion bei Bedarf invertierbar

4 Ausgang kann umparametriert werden
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Motorkaltleiteranschlul PTC-MOTOR-TEMP

Fir die Motortemperatur-Uberwachung wird ein PTC-Widerstand entsprechend
DIN 44081 eingesetzt.

PTC kalt Rprc <2 kQ
PTC hei3 Rerc > 2,4 kQ

Der Komparator im Frequenzumrichter 8230 schaltet bei einem Widerstandswert von
2,1 ... 2,3 kQ und hat eine Hysterese von 0,1 kQ.

Die Temperatur-Ausldsekennlinie ist in diesem Bereich sehr steil.

Wird ein Schaltkontakt hier angeschlossen (TMA), ist der geringe Kontaktstrom von
2 mA zu beachten. Es sind geeignete Schaltkontakte einzusetzen.

+24V

—
B
|
}7‘
v |
g
}:%K

Motor E’ ZE izii ﬂ *
NV | B
PTC 3 nE XZ D 30k 22y R 4TV 5
X15:04 T E T
! (+24V)
L
Bild 21: Motorkaltleiteranschlu3
Digitale Eingange
Ausfiihrung: Optokoppler
Anzahl: 12
Eingangspegel: 24V /14 mA
T""""X’w?’% DC +24V
Vo N
X15:05-16 | L1 —
A | NA
!
| |
!
. \
X15:02 |
X15:26 GND_24v

Bild 22: Digitaler Signaleingang

Die Eingénge kdnnen mit positiven Signalpegel DC 12 V ... 30 V geschaltet werden
(positive Logik). Es ist nach Moéglichkeit die interne Versorgungsspannung DC +24 V
zu benutzen. Der Eingangsstrom betragt 14 mA pro Eingang.

Die Standard-Klemmenbelegung ist in Kap. 2.7.2.1 angegeben. Die digitalen Signal-
eingdnge haben ein gemeinsames Bezugspotential an X15 :02 und X15 :26.
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Digitale Ausgénge

Anzahl: 4
Ausflhrung: Relais, potentialfrei
Belastbarkeit: DC30V;0,5A

Standard-Klemmenbelegung siehe Kap. 2.7.2.1.

i X15:17/:19/:21/:23

Bild 23: Digitaler Signalausgang

Sollwert-Eingénge

Anzahl: 2

Ausflhrung: Differenzeingang

Signalpegel: 0 ... £10 V umschaltbar (2-3)
0 (4) ... 20 mA (1-2)

Auflésung A/D: 10 Bit

X25:01 ... :03 MP X26:01 ... :03 MP

Bild 24: Sollwert-Eingang Hauptsollwert Bild 25: Zusatzsollwert-Eingang

Die Wahl des Eingangs-Signalpegels erfolgt durch Stecken der Jumper der Stiftleisten
X25 bzw. X26 (siehe Bild 20).
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Jumperstellung: Eingangs-Signalpegel:
X25:2 - X25:3 und DC-10V ...+10 V bzw.
X26:2 - X26:3 } DCOV..+10V
(Parkstellung)

X25:1 - X25:2 DC 0 mA ... 20 mA bzw.
X26:1 - X26:2 } DC 4 mA ...20 mA
(gebrickt)

Analog - Ausgange

Anzahl: 2

Ausflihrung: Operationsverstarker
Signalpegel: 0...+10 V/ 3 mA max.
Auflésung D/A: 11 Bit + Vorzeichen
Standardeinstellung: Ausgang 1 = Ausgangsfrequenz

Ausgang 2 = Motorstrom
siehe Kap. 4.4.4

Monitorausgang 1

D/A_VOUTA —| D T—Q ””””””””” 7 X15:33
! :
|
‘ v

Monitorausgang 2

D/A_VOUT B D ,,,,,,,,  X15:35
— T
| |
w

0V - Analogausgang
X15:36

- Bl

Bild 26: Analoge Signalausgénge
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Kennzeichnungsblock-Leiste
=.A03 -G1 =A10:X15
Zielbezeichnung § % ‘9? Zielbezeichnung
513 3
g3 o
DC +24V Kennzeichnungs- | @ % =
Strombegrenzt max. 0,8 A plock z
DC +24V 1 + 24V
DC 0V 2 |ov@V
PTC Motortemp. |i E |3
E | 4
Ein/Halt p— — E |5
Hond/Automatik — +--—— —- El6
Stop ] E | 7
Schnellhalt ] E | 8
Links o —- E |9
Sperre ] E | 10
Rechts po-— — E
Externe Stérung ] E 12
Quit L E |13
D-Eingang 1 . — Ex 14 -
D-Eingang 2 s — E* 15 4';‘ R
D-Eingang 3 b E* 16 } }
Bereif —Q)— A |17 | |
P A 18 \ \
Betrieb e ) A 19 N
8 Ik
Stérung *® ’’’’ A | 2] |
e A2 g
D-Ausgang 1 ‘@ ””” A* 23 } }
e A*| 24 | |
DC +24V b 25| +24V |
DC 0V | 26 |0V (24 V) | |
Hauptsoliwert (-) E | 27 | j |
Hauptsoliwert (+) E | 28 L |
Zusatzsoliwert (-) 1 E | 29 Rme(;?(isngAJr/Q;'OVV
Zusatzsoliwert (+) T T E | 30 T
DC +10V e 31| +10V
DC -10V S R 32 -10V
A-Ausgang 1 @ ””” A* 33
DC 0V I 34 [0V (0V)
A-Ausgang 2 * ””” @ ””” A* 35
DCOVAAusgang 36 | 0V DA

* Parametrierbar  E = Eingang A = Ausgang

Bild 27: Belegung der Klemmenleiste A10:X15 Controlboard
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2.7.2.2 Beschreibung der Klemme :1/:25 DC +24V
Klemmenleisteneingange/ Potentialfreie und kurzschluBfeste Spannungsquelle zur Versorgung
-ausgange der Standard-Klemmenleiste.

Klemme :2/:26 DCOV
Bezugspotential zu +24 V KI. :1/:25

Klemme :3/:4 PTC MOTOR-TEMP )
Anschluf3 fir Motor-PTC-Widerstand zur Motortemperatur-Uber-
wachung.

Bei Ansprechen der Auswerteelektronik wird "Motoribertemperatur”
signalisiert. Der Frequenzumrichter 8230 schaltet mit
Fehlermeldung "Ubertemperatur Motor" ab.

Wird kein Motor-PTC-Widerstand angeschlossen, sind die Klemmen
:3 und :4 zu brucken.

Klemme :5 EIN/HALT
Mit ansteigender Flanke des +24 V-Signals wird der Frequenz-
umrichter 8230 eingeschaltet. Nach erfolgter Voraufladung des
Zwischenkreises wird das interne Hauptschutz (DC) angesteuert. Mit
Low-Pegel wird der Frequenzumrichter 8230 ausgeschaltet und der
Antrieb gefuhrt stillgesetzt. Bei Stillstand des Antriebs werden die
Pulse gesperrt, das Hauptschiitz (DC) gedffnet und der Zwischen-
kreis entladen (bei vorhandenem Bremschopper). Die Offnung des
internen Hauptschitzes und die Zwischenkreisentladung kénnen
durch entsprechende Parametrierung (s. Kap. 4.4.3.) verhindert
werden.

Nach dem Quittieren einer Stérung ist eine neue ansteigende
Flanke notwendig.

Bei angewéhlter automatischer Wiedereinschaltung ist nach der
Wiederkehr der Netzspannung innerhalb der eingestellten AWE-Zeit
keine ansteigende Flanke zum Einschalten nétig, wenn das
EIN/HALT-Signal noch auf High steht.

Klemme :6 HAND/AUTOMATIK
Hand/Automatik-Umschaltung
LOW entspricht Hand, HIGH entspricht Automatik. Mit Hilfe dieser
Klemme kann die den Frequenzumrichter 8230 ansteuernde
Signalquelle umgeschaltet werden. Die Quelle fir Hand bzw.
Automatik ist parametrierbar auf: Klemmenleiste, Bedieneinheit,
serielle Schnittstelle PC, Feldbus 1, Feldbus 2.

StandardmaBige Einstellung: Hand = Bedieneinheit

Automatik = Klemmenleiste
Die Hand/Automatik/Umschaltung ist nur von der Klemmenleiste aus
moglich.

Klemme :7 STOP
Flanke von HIGH nach LOW bewirkt gefihrtes Stillsetzen des
Antriebs an der Bremsrampe. Nach Stillstand werden die Impulse
gesperrt und das Hauptschitz (DC) geéffnet. Dieses Signal wirkt
von den Quellen (Klemmenleiste, BDE, serielle Schnittstelle, Feld-
bus). Die Stop-Funktion Uber die BDE |43t sich durch Parametrie-
rung Uber die Handhabungssoftware sperren.
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Klemme :8

Klemme :9

Klemme :10

Klemme :11

Klemme :12

Klemme :13

Klemme :14

SCHNELL-HALT

Schnell-Halt-Funktion durch Flanke von HIGH nach LOW.

Der Antrieb fahrt an der parametrierbaren "Rampe Schnellhalt" auf
Null. AnschlieBend werden die Impulse gesperrt und das interne
DC-Hauptschitz geéffnet. Wenn Option Bremschopper mit Brems-
widerstand angeschlossen ist, wird der Zwischenkreis nach ca. 30 s
zwangsentladen.

LINKS

Linkslauf, Sollwertfreigabe bei HIGH

Bei Vorgabe "Sollwertvorgabe 0 ... +10 V" oder "Linienstrom" wird
die Links-Drehrichtung bei HIGH-Signal auf Klemme :9 freigegeben.
Negative Werte am Sollwert-Eingang ergeben Sollwert Null.

Ist weder LINKS noch RECHTS auf HIGH, wird keine Drehrichtung
freigegeben. Ist sowohl LINKS als auch RECHTS auf HIGH, gilt das
zuerst gesetzte Signal.

SPERRE

Wechselrichter Sperre

Sperren der Impulse bei LOW und Abschaltung des internen DC-
Hauptschitzes. Wenn Option Bremschopper mit Bremswiderstand
angeschlossen ist, wird der Zwischenkreis nach ca. 30 s zwangs-
entladen.

RECHTS

Rechtslauf, Sollwertfreigabe bei HIGH

Bei Vorgabe "Sollwertvorgabe 0 ... +10 V" oder "Linienstrom" wird
die Rechts-Drehrichtung bei HIGH-Signal auf Klemme :11 freige-
geben. Negative Werte am Sollwert-Eingang ergeben Sollwert Null.
Ist weder LINKS noch RECHTS auf HIGH, wird keine Drehrichtung
freigegeben.

Ist sowohl LINKS als auch RECHTS auf HIGH, gilt das zuerst
gesetzte Signal.

EXTERNE STORUNG

Offnen des Kontaktes externe Stérung bewirkt Wechselrichtersperre
und Abschalten des GS-Schutzes,

die Maschine trudelt aus. Eine Wiedereinschaltung kann erst nach
Quittierung erfolgen.

QuIT
Quittierung einer Stérung
Pegelwechsel von LOW nach HIGH quittiert.

D-EINGANG 1

Digitaler Eingang 1

Funktion parametrierbar (05 Digitale E/A's —Klemme :14)
Standard-Einstellung: - Motorpotentiometer héher.
alternativ: - Auswahl Festdreh.1
Eingangswiderstand: 4,8 kQ
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Klemme :15 D-EINGANG 2
Digitaler Eingang 2
Funktion parametrierbar (05 Digitale E/A’'s —Klemme :15)
Standard-Einstellung: - Motorpotentiometer tiefer.
alternativ: - Auswahl Festdreh.2
- Externe Rampenwahl
Eingangswiderstand: 4,8 kQ

Klemme :16 D-EINGANG 3
Digitaler Eingang 3
Funktion parametrierbar (05 Digitale E/A’'s —Klemme :16)
Standard-Einstellung: - Tippen
alternativ: - Parametersatz-Umschaltung
- Auswahl Rampe 2
- Auswahl Festdreh.3
Eingangswiderstand: 4,8 kQ

Klemme :17/:18 BEREIT
Relais "Betriebsbereit"
Kontakt schlie3t, wenn Spannung anliegt und keine Stérungen
anstehen und kein Phasenausfall am Netzanschlu3 vorhanden ist.
Eine Funktionsénderung ist Uber die PC-Handhabungssoftware
moglich (vergl. Standard-Technologie-Konfiguration).
Kontaktbelastbarkeit - Standardausfiihrung:
30 V, 500 mA bis cos¢ > 0,9; Relaisspulen-Last beschalten

Klemme :19/:20 BETRIEB
Relais "Betrieb"
Kontakt schlief3t, wenn Antrieb "Betriebsbereit" und der
Frequenzumrichter 8230 pulst.
Kontaktbelastbarkeit wie Klemme :17/:18

Klemme :21/:22 STORUNG
Relais "Stérung”
Kontakt schlief3t nach Stérabschaltung.
Betrieb erst wieder nach Quittierung méglich.
Kontaktbelastung wie Klemme :17/:18
Funktion durch Parametrierung invertierbar

Klemme :23/:24 D-AUSGANG 1
Digital-Ausgang
parametrierbar (05 Digitale E/A's — Klemme :23/:24)
(Standard-Einstellung: "Drehzahl erreicht" - vgl. Kap. 4.4.5)
Kontaktbelastung wie Klemme :17/:18
Funktion durch Parametrierung invertierbar

Klemme :27/:28 HAUPTSOLLWERT
Differenzeingang fur HAUPTSOLLWERT
Birde 500 Q bei Linienstromsollwert
Eingang parametrierbar als Drehzahl- oder Momenteingang
(07 Regelung — Regelungsstruktur;
Auslieferungszustand Drehzahlsollwert)
Eingang ist als Differenzverstarkereingang ausgefihrt.
Eingangswiderstand: 40 kQ
Auflésung: 10 Bit + Vorzeichen
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Klemme :29/:30 ZUSATZSOLLWERT
Differenzeingang Zusatz-Sollwert
wie Klemme :27/:28
Klemme :31 + 10 V/ 20 mA Spannungsversorgung fur
Klemme :32 -10V /20 mA } Sollwertkanéle (kurzschluBfest)

Klemme :31 DC +10 V, 20 mA Spannungsversorgung fir Sollwertkanéle
Klemme :32 DC -10 V, 20 mA Spannungsversorgung fir Sollwertkanale

Klemme :33 A-AUSGANG 1
Analog-Ausgang zur Ausgabe eines Analogwerts mit 0 ... 10 V.
Funktion parametrierbar (04 Analoge E/A's — Klemme :33)
(Standard-Einstellung: Ausgangsfrequenz - vgl. Kap. 4.4.4)
Skalierung parametrierbar Giber 04 Analoge E/A’s - Skal.A-Ausgang
Belastbarkeit: 3 mA; Last > 3,3 kQ
D/A-Wandler: 12 Bit Genauigkeit, 0,3 % Auflésung

Klemme :34 0 V Bezugspotential fur DC +10 V

Klemme :35 A-AUSGANG 2
Analog-Ausgang zur Ausgabe eines Analogwerts mit 0 ... 10 V.
wie Analog-Ausgang 1
(Standard-Einstellung: Motorstrom - vgl. Kap. 4.4.4)

Klemme :36 DC 0V A-AUSGANG
0 V fur Analog-Ausgange A-AUSGANG 1 und A-AUSGANG 2
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2.8 Abmessungen,
Montagezeichnungen, Gewichte

2.8.1 Einbaugeréte fur Frequenzumrichter 8230

0=
Freiraum oben

S =
Freiraum zur Seite

H = Hbhe

U=
Freiraum unten

Bild 28: Abmessungen fiir Einbaugerate Frequenzumrichter 8230

Die angegebenen Freirdume nach oben, nach unten, zur Seite sind einzuhalten, die
Netzdrossel darf nicht direkt unter dem Geréat angebracht werden.

Frequenzumrichter BaugréBe Gehéduseabmessungen Masse Montagefreirdume [mm]

8230 [mm] [kal (freier Abstand fiir Kiihllufteintritt)
Typ B T H o} U S
8231 8 495 419 1049 90 300 200 0
8232 8A 495 419 1225 90 300 200 0
8233 9 495 419 1499 140 300 200 0
8234 9A 495 419 1675 140 300 200 0

") Durch Entfernen der Tiir-Dekorblende kann die Gerétetiefe um 19 mm verringert
werden

Tabelle 18: Abmessungen, Gewichte, Montagefreiraume
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Bild 29: MontagemaBe Frequenzumrichter 8230

Frequenzumrichter BaugréBe Montagemafle Schraubverbindung Wandmontage

8230
Langloch Stahl- Anzugs-
Typ a b c %) Anzahl schraube drehmoment
[mm] [mm] [mm] [mm] unten 8.8 [Nm]
8231 8 1021 125 325 9 4 M8 12
8232 8A 1021 125 325 9 4 M8 12
8233 9 1471 125 325 9 4 M8 12
8234 9A 1471 125 325 9 4 M8 12
Tabelle 19: MontagemaBe und Schraubverbindungen Frequenzumrichter 8230
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2.8.2 Luftermontage

Liftermontage

Technische Daten

Die Frequenzumrichter Typ 8232 und 8234 enthalten einen zusétzlichen Lifter an der
Geréteunterseite. Vor der Inbetriebnahme muf3 der Lifter montiert und elektrisch
angeschlossen werden.

Achtung!

Bei NetzanschluBspannungen > 400 V sind Trenntransformatoren vorzusehen, die
dem Lufter 400 V (bei 50 Hz) bzw. 415 V (bei 60 Hz) zur Verfligung stellen.

Vor Inbetriebnahme der Frequenzumrichter Typ 8232 und 8234 sind die folgenden
Arbeiten durch qualifiziertes Personal auszufiihren:

1. Montage und elektrischer Anschluf3 des Lifters, Funktionstest des Lifters
2. Kontrolle der Lufter-Drehrichtung und des Luftstroms

Der Lifter muB3 so in die Steuerung integriert sein, daf unabhéngig vom Zustand des
Signals EIN/HALT ein Lifternachlauf von ca. 15 min sichergestellt ist.

Schaltungsvorschlag: Lifteriiberwachung

* Drehrichtung des Lufters *) sonstige externe Stérungsmeldungen

X15/12

Bild 30: Luftermontage

w

Bild 31: Lifteriberwachung

Lufter in die daflir vorgesehenen Aussparungen Die Lufter missen zusatzlich mit einem Motorschutz-

einhangen.

Vorderteil anheben.
Verriegelung nach vorne ziehen.
Arretierungsschrauben anziehen.

schalter abgesichert werden, dessen Hilfskontakt in die
externe Stérungsmeldung (Klemme X15: 12) eingeschleift
wird.

Empfohlener Typ: MBS 250,4 ... 0,63 A
Hilfsschalter dazu: Typ HS9 K.001
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2.8.3 Netzdrosseln fir

58

Frequenzumrichter 8230
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Bild 32: Abmessungen und MontagemaBe Netzdrossen flir Frequenzumrichter 8230
Netzdrosseln / DS-Drosseln
Typ Abmessungen Montagemafe Gewicht  Verluste
a b c d e g h i xk n Py
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [kq] ca. [W]
ELN3-0014H200 300 170 290 274 88 8,3 16 30x3 10,5 32 220
ELN3-0011H270 300 190 290 274 114 83 16 35x4 12,5 40 280
ELN3-0009H300 300 200 290 274 114 10,5 18 35x4 12,5 44 290
ELN3-0009H370 360 210 343 330 107 10,5 18 50x5 12,5 58 380
ELN3-0006H450 360 210 343 330 107 10,5 18 50x5 12,5 58 460

BA 8230

Tabelle 20: MaBBe und Gewichte Netzdrosseln
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2.8.4 Bedieneinheit (BDE),
Montagezeichnung

Technische Daten

Die Bedieneinheit BDE kann gegebenenfalls auch in die Schaltschranktir
eingebaut werden. Bild 33 zeigt den erforderlichen Turausschnitt fir den Einbau in die
Schaltschranktr.

170
(> un +
menu y/Z enter
Q ready D 4 Parameter D V - 2
/4 Motor
C> eror Start
01 Anzeige 06 Typdaten
02 Anwendungspar. 07 Regelung
03 Konfiguration 08 Diagnose
Quit 04 analoge E/A's 09 zugriff Stop
05 digitale E/A's 10 Sprache
Tlrausschnitt fiir Einbau der Bedieneinheit, Frontansicht:
160,0 mm
£
150,0 mm £
5,5 mm o
©
b
E £
0 £
o 0
- ~
=3
Rechts
[LJ
26,0 mm | 37,0 mm £ 5,0 mm £
o ~o
o Unten <

Bild 33: Bedieneinheit BDE - Tiurausschnitt, Frontansicht

Turblech max. 2,0 mm dick
) Potentiometer zur Kontrasteinstellung des Displays

BA 8230
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Bild 34: Anordnung der BDE in der Schaltschranktir (Schranktlr HF-wirksam geerdet)

Hinweis:

Bei der Anordnung der Bedieneinheit in der Schaltschranktir ist sicherzustellen, daf3
eine Uberbriickung der Tirscharniere mit HF-leitfahigen Bandern durchgefiihrt wird.

Eventuell vorhandener Farbanstrich ist an den Kontaktstellen von Tragrahmen und
Tarblech zu entfernen. Es wird empfohlen, die Bedieneinheit zusétzlich Uber einen
Erdungsstreifen ”, z. B. Cu-Blech 20 x 0,15 mm, am Tragrahmen zu erden.

Bei Schutzart > IPx3 ist die Auflageflache 2 der BDE mit 1K-Dichtstoff abzudichten.
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2.8.5 Sicherungsunterteil fir Halbleiter-Sicherungen
der Betriebsklasse gR mit 110 mm Stichmaf3
Abmessungen und Montagemalie

w
\ \ ]
\ \ e
w0
Q
<
135
25
211

58,5

40
N
NI
6

‘ 30
=N

T (fi i)

212

242

Bild 35: Abmessungen Sicherungsunterteil SI DIN 110 630

Bei Absicherungen des Frequenzumrichter 8230 mit Halbleiter-Sicherungen nach DIN
43653 (Schraublasche mit 110 mm Stichmaf) missen 3 Sicherungsunterteile SI DIN
110 630 (Bild 35) nebeneinander aufgebaut werden.
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2.8.6 Bremswiderstand
Abmessungen und Montagemalie
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Bild 36: Abmessungen der Bremswiderstande
Bremswiderstand
Typ Abmessungen [mm]
a b [ d e f

ERBDO015R04K0 640 265 554 240 229 526

Tabelle 21: MaBe Bremswiderstande

Montagehinweis siehe Kap. 3.
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2.8.7

Motorfilter
Male und Gewichte

410 mm

Technische Daten

Frequenzumrichter 8230-Motorfilter

Motorfilter Gewicht Breite Tiefe Hohe Verluste
Typ (ka] (mm] [mm] [mm] W]
ELM3-0050H220 60 425 422 410 460
ELM3-0040H260 72 500 422 410 510
ELM3-0030H330 84 500 422 410 630
ELM3-0025H400 108 500 422 410 690
ELM3-0020H500 115 500 422 410 760

Tabelle 22: MaBe und Gewichte der Motorfilter

") Die Verlustangaben sind Naherungswerte und beziehen sich auf die Nenndaten

des jeweils eingesetzten Geréts bei 400 V, Nennstrom und 3 kHz Schaltfrequenz.

Grundlage der Bewertung ist eine Motorkabellange von ca. 100 m NYCWY, die
nach den AnschluBhinweisen dieser Betriebsanleitung dimensioniert ist.

B

350 mm

380 mm

390 mm

Bild 37: Abmessungen Motorfilter

BA 8230
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2.8.8 Motordrosseln
MaRe und Gewichte

Motordrossel Abmessungen Verluste
Typ Gewicht a b c d e n g h Pv
(kg] [(mm]  [mm]  [mm]  [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm]  [W]
ELD3-0050H220 34,0 300 177 270 240 120 10,5 11 15 ~160
ELD3-0040H260 40,0 300 190 270 240 133 14 11 15 ~190
ELD3-0030H330 45,0 300 210 270 240 145 14 11 15 ~240
ELD3-0025H400 62,0 300 236 270 240 171 14 11 15 ~300
ELD3-0020H500 64,0 300 236 270 240 171 17,5 11 15 ~370
Tabelle 23: MaBe und Gewichte Motordrosseln
Y Die Verlustangaben sind N&herungswerte und beziehen sich auf die Nenndaten
des jeweils eingesetzten Geréts bei Nennstrom und 3 kHz Schaltfrequenz.
Grundlage der Bewertung ist eine Motorkabelldnge von ca. 100 m NYCWY, die
nach den AnschluBhinweisen dieser Betriebsanleitung dimensioniert ist
|
z
1 ] Einzelheit
— [ [ ‘ i )
ut | V1 | W1 |
% % % z e
| | |
! ! !
1 1 1 c
! ! !
| | | -
u2 Vo | w2 ~
[ —
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Bild 38: Abmessungen Motordrosseln
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2.8.9 Funkentstorfilter
........ Male und Gewichte

Funkentstorfilter

Typ Breite Tiefe Hoéhe Gewicht
[mm] [mm] [mm] (ka]
EZF3-250A001 190 115 390 15,0
EZF3-320A001 260 115 390 21,0
EZF3-600A001 260 115 440 22,0

Tabelle 24: MaBe und Gewichte Funkentstorfilter
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Bild 39: MaBbild Funkentstorfilter

Funkentstorfilter

Typ Abmessungen [mm)]

a al b c e m
EZF3-250A001 380 240 190 165 115 12
EZF3-320A001 380 240 260 235 115 12
EZF3-600A001 430 290 260 235 115 12

Tabelle 25: Abmessungen Funkentstorfilter

BA 8230 65



Lesezeichen ein-/ausblenden

Technische Daten

66 BA 8230



Lesezeichen ein-/ausblenden

3 Transport, Aufstellung und Anschluf3

3.1 Sicherheitshinweise

Bei jedem Gerat muB3 bei Transport und Aufstellung bericksichtigt werden, daf das
Gerat einen einseitigen Schwerpunkt hat. Die sich daraus ergebenden unsymmetri-
schen Belastungen beim Transport und der Aufstellung miissen beachtet werden.

Gerate mit hohem Gewicht erfordern in jedem Fall entsprechende Hebezeuge und
geschultes Personal. Die Gerate durfen nur in der markierten, aufrechten Lage an den
Transportésen transportiert werden. Die Gerate durfen nicht umgestirzt und in liegen-
der Lage transportiert werden. Ein Transport mit einem Gabelstapler darf nur mit einer
Palette erfolgen. )
Beim Anheben ist auf gleichméaBige Lastverteilung zu achten. Die Kraft an allen Osen
muf3 gleichméaBig bleiben.

Die Tragseile dirfen nicht mehr als 30° von der Senkrechten abweichen.

Wahrend des Transports sowie beim Anheben und Absetzen sind starke Erschiitte-
rungen und harte StéBe zu vermeiden.

Es wird empfohlen, die Transportésen nach der Geradtemontage sorgfaltig aufzu-
bewahren.

UnsachgemaBes Heben und Transportieren der Gerate kann schwere oder sogar
tédliche Kdrperverletzungen und erheblichen Sachschaden zur Folge haben.

Die Einbaugeréte sind fir Wandbefestigung ausgefihrt. Die Unterdimensionierung
dieser Schrauben (siehe Kap. 3.4) ist in jedem Fall zu vermeiden.

Beim Anschluf3 der Frequenzumrichter 8230 sind folgende Hinweise zu beachten:

Alle Arbeiten am Gerét und dessen Aufstellung miissen in Ubereinstimmung mit
den nationalen elektrischen Bestimmungen und den 6rtlichen Vorschriften durch-
gefuhrt werden. Das schlie3t mit ein, da3 der Frequenzumrichter 8230 ordnungs-
geman an den PE-Anschliissen geerdet wird, um sicherzustellen, dafB kein frei
zugéanglicher Teil des Gerats Netzpotential oder ein anderes geféhrliches Span-
nungspotential fuhrt.

Vorsicht!

Werden Frequenzumrichter 8230 nicht geerdet, kbnnen auf der Oberflache
gefahrliche Spannungen auftreten, die tddliche oder ernsthafte koérperliche
Verletzungen oder erhebliche Sachschaden zur Folge haben kdnnen.

Es ist zu prifen, daB die angeschlossene Last, d. h. Kabel und Motoren, erdfrei ist.
Anhand des Leistungsschilds des Frequenzumrichter 8230 sind Nennspannung und
Nennstrom der Einspeisung und der Motordaten zu lberprifen.

Einbaugerate missen in verkleideten Schréanken untergebracht werden oder in
Raumen montiert werden, die nur fir unterwiesenes Fachpersonal zugénglich sind.
Der Benutzer ist dafiir verantwortlich, daf3 die Frequenzumrichter und andere Gerate
nach den anerkannten technischen Regeln im Aufstellungsland sowie den regional
gultigen Vorschriften aufgestellt und angeschlossen werden. Dabei sind die Kabel-
dimensionierung, Absicherung, Erdung, Abschaltung, Trennung, Isolationsuber-
wachung und der Uberstrom-Schutz besonders zu bericksichtigen.

Es sind die Sicherheitshinweise im Umschlag und im Kap. 5.1 zu beachten.
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Transport, Aufstellung und Anschluf

3.2 Lagerung

3.3 Transport

3.4 Aufstellung

68

BA 8230

Die Frequenzumrichter 8230 werden verpackt entsprechend den Beanspruchungen
und klimatischen Verhaltnissen auf dem Transportweg und im Empfangsland. Die
Hinweise auf der Verpackung fur Transport, Lagerung und sachgeméBe Handhabung
sind zu beachten. Die Sendung darf nicht im Freien gelagert werden. Ubereinander-
stapeln ist verboten! Es ist darauf zu achten, daf3 die Lagerrdume gut beluftet und
trocken sind.

Zuléssige Lagertemperatur -25 ... +65 °C

Frequenzumrichter 8230 enthalten hochwertige Aluminium-Elektrolyt-Kondensatoren
(AL-Elkos). Bei langerer spannungsloser Lagerung, besonders bei hoher Lagertem-
peratur, wird die Zuverlassigkeit eingeschréankt.

Frequenzumrichter 8230 kénnen mindestens 2 Jahre spannungslos gelagert werden,
davon maximal 5 Monate bei Lagertemperaturen Uber 40 °C. Nach Ablauf dieser Zeit-
spanne sollte der Frequenzumrichter 8230 Uberprift werden. Vor Beanspruchung mit
Nennspannung sollten die AL-Elkos einer Formierbehandlung durch entsprechend
unterwiesenes Personal unterzogen werden. Hinweise zur Formierbehandlung siehe
Kap. 7.4.

Der Transport der Geréate mit Gabelstaplern darf nur bei senkrechter Aufstellung der
Geréate im Karton auf Palette erfolgen. Im ausgepackten Zustand ist ein Transport
auch mit Hilfe der am Frequenzumrichter 8230 angebrachten Transportdsen maéglich.
Es muf3 auf gleichmaBige Lastverteilung geachtet werden, besonders beim Anheben
mit Hilfe der Transportésen muf die Kraft an allen Osen gleichmé&Big und senkrecht
angreifen. Starke Transporterschitterungen und harte StéBe, z. B. beim Absetzen,
sind zu vermeiden.

Beim Auspacken sind Vollstandigkeit und Unversehrtheit des Frequenzumrichter 8230
zu kontrollieren.

Wird ein Transportschaden festgestellt, ist dieser umgehend zu dokumentieren
und der Lieferspedition anzuzeigen.

Frequenzumrichter 8230 sind geman ihrer Schutzart IP20 in sauberen und trockenen
Raumen aufzustellen, die entsprechend der auftretenden Verlustleistung mit schad-
stofffreier Kuhlluft bellftet sind. Bei anderen Schutzarten kénnen sich die Nenndaten
des Frequenzumrichter 8230 andern. Die entsprechend der Verlustleistung benétigte
Kahlluftmenge ist bereitzustellen, d. h. es ist flr eine ausreichende Be- und Entllftung
zu sorgen. Die Kihimitteltemperatur darf 0 °C nicht unterschreiten. Liegt die Kihl-
mitteltemperatur iiber 40 °C bzw. 50 °C bei konstantem Lastmoment mit 150 % Uber-
last, muB3 eine Stromreduzierung um 2 % / °Kelvin bis max. 55 °C und bei Aufstellung
Uber 1000 m NN ... max. 2200 m NN eine zusatzliche Stromreduzierung von 1,2 % pro
100 m berlcksichtigt werden.

Frequenzumrichter 8230 sind fur senkrechte Wandbefestigung in Schaltschréanken, -
kabinen und -késten ausgefiihrt.

Zur Befestigung der Einbaugerate an die Montagewand sind folgende
Schraubverbindungen (SchraubengréB3en) vorzusehen:

Frequenzumrichter oben: unten: Anzugs-
8230 drehmoment
4 x M8 4 x M8 12 Nm

Tabelle 26: SchraubengréBen und Anzugsdrehmomente zur Befestigung der Frequenzumrichter 8230
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Die Klhlung wird durch Lfter verstarkt. Um einen Wéarmestau zu verhindern, muf3
ausreichend Freiraum (siehe Kap. 2.8) Uber dem Geréat zur Verfligung stehen. Die
Kahlluftzufuhr erfolgt von unten, auch hier ist ausreichender Freiraum sicherzustellen
(siehe Kap. 2.8).

Eine interne Luftzirkulation muB3 generell verhindert werden. Mangelhafte Kanalisie-
rung und Auftreten von Nebenluft fihrt zu Uberhitzung im Schaltschrank.

3.5 Anschluf? und Verkabelung Far den Leistungsanschlu3 (MotoranschluB und Netzanschlu3) wird empfohlen, Dreh-
stromkabel mit den in der nachfolgenden Tabelle 27 langegebenen Querschnitten zu
verwenden. Aus EMV-Griinden empfiehlt es sich, als MotoranschluBkabel ein Dreh-
stromkabel mit konzentrischem Schutzleiter einzusetzen. Der Schutzleiter (Schirm-
mantel) des Motorkabels ist an beiden Enden zu erden.

Die Schraubverbindungen sind gegen das Lockern durch Rittel- und Temperatur-
wechselbeanspruchung durch ein mitverspanntes federndes Element zu sichern.
Die SchraubengréBen und die Anzugsdrehmomente sind in Tabelle 27 .angegeben.
Die Leistungskabel missen durch Festlegung an entsprechende Kabelabfangeisen
zugentlastet werden.

Der PE-Anschlu3 des Gerats muf3 an eine fremdspannungsfreie Erdverbindung
angeschlossen werden.

Netz-Zuleitungskabel und Motorkabel sind getrennt, gemans EMV-AnschluBhinweisen,
zu verlegen.

Beim AnschluB3 des Motors an den Frequenzumrichter 8230 muf3 sichergestellt sein,
daf kein anderer Leistungsstromkreis (z. B. Blindleistungskompensation) mit dem
Motoranschlu3 verbunden ist. Das ist besonders bei der Umriistung bestehender
Anlagen zu beachten. Der Motor-Sternpunkt darf nicht geerdet sein.

Steuer- und Signalleitungen der Informationselektronik sind gemaf den EMV-
AnschluBhinweisen zu verlegen und anzuschlieBBen.

Anschluf3 von Signhalleitungen

Elektronische Steuerstromkreise z&hlen nach DIN EN 60204 Teil 1

(VDE 0113 Teil 1, 6) zu Niederstromkreisen (< 2 A). Wir empfehlen in Anlehnung an
diese Norm fur ortsfeste Innenraumanlagen, aufgrund der mechanischen Festigkeit
und Stdrsicherheit, folgende Querschnitte bei Klemmenleistenanschliissen:

¢ einadrige, mehrdrahtige (Litzen-)Leitungen mindestens 1 mmg2,
innerhalb von Schaltschrdnken mindestens 0,5 mm2

e mehradrige geschirmte Kabel mindestens 0,75 mm?
innerhalb von Schrankschranken mindestens 0,5 mmz2
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Hinweis:

Die in Tabelle 27 aufgefuhrten Kabelquerschnitte kénnen nur als generelle Richtwerte
betrachtet werden. Die Dimensionierung muf3 den am Aufstellungsort geltenden
gesetzlichen Vorschriften und ggf. vorhandenen Werksnormen genigen.

Frequenzumrichter 8230  NetzanschluR Motoranschlufy Schraubverbindungen
Typ Motor+Netzanschluf
empfohlene _ zugehodrige empfohlene Stahlschraube Anzugs- max. direkter
Cu-Kabel- Uberlastschutz-  Cu-Kabel- Festigkeitsklasse 8.8 drehmoment Einzelanschlu3
Querschnitte NH-Sicherung  Querschnitte ungefettet -querschnitt
am Geréat
[mm?2] [mm?2] [Nm] [mm?2]
8231 2x3x95 315 A 2x3x95 M12 92 200
8232 2x3x120 355 A 2x3x120 M12 92 200
8233 2x3x150 400 A 2x3x150 M12 92 200
8234 2x3x185 500 A 2x3x185 M12 92 200
Tabelle 27: Kabelanschliisse
Hinweise Motoranschluf3
Fir den Anschlu3 von Motoren an Frequenzumrichter 8230 sind folgende Faktoren im
wesentlichen zu bericksichtigen:
Frequenzumrichter 8230 Geratetyp; die Ansprechschwelle fiir die motorseitige Erd-
schluBerfassung liegt standardmagig bei 10 % In Schaltfrequenz des Frequenz-
umrichters
Motorisoliersystem: Angaben des Motorherstellers zur max. Motorspannung/ Span-
nung im Motorklemmenkasten/ Umrichtereignung
Kabeltyp: geschirmt, mit Bewehrung oder ungeschirmt
wirksame Kabellange: parallel verlegte Kabel, Gruppenspeisung
Kabelquerschnitt: Spannungsabfall < 1,75 % oder < 3 %
Einsetzbare geschirmte Starkstromkabel 0,6/1 kV
Querschnitt [mm-] Typ Hersteller
bis 25 Olfex-Servo - 730 CY Lappkabel
10 ... 120 Protoflex-EMV-CY Siemens
2YSLCY-J
10...185 NYCWY 3x XX/Y Normkabel
(far Y jeweils gréBter Wert)
Tabelle 28: Einsetzbare Starkstromkabel
BA 8230
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Die empfohlenen Richtwerte flr Cu-Kabelquerschnitte stellen einen Spannungsabfall
< 3 % bis 50 °C Leitertemperatur sicher. Die genannten Werte gelten bei 400 V
AnschluBspannung bei Nennstrom bis etwa 160 m.

In Tabelle 29 sind die maximal anschlieBbaren Kabelldngen fiir den Anschluf3 von
Drehstrom-Asynchronmotoren an den Frequenzumrichter 8230 angegeben.

Max. zulassige Motorkabellangen Frequenzumrichter 8230

Frequenzumrichter Maximal anschlieBbare Motorkabelldngen Frequenzumrichter 8230
8230
ungeschirmtes Kabel NYY/NYM " geschirmtes Kabel NYCWY "
ohne mit Motor-  mit Motor- ohne mit mit Motor-  mit Motor-
Beschaltung Motor- filter® filter® BeschaltungMotor- filter® filter®
) drossel® ¥ Un=400V Upy=460V ) drossel® Un=400V Uy=460V
fo=3kHz  f,=3kHz fo=3kHz  f,=3kHz
Typ [m] [m] [m] [m] [m] [m] [m] [m]
8231 300 400 400 300 250 350 300 200
150 % 120° 200 % 150 %
8232 300 450 450 350 250 350 350 250
150 % 120 200 150 %
8233 300 450 450 350 250 350 350 250
150 % 120° 200 150 %
8234 300 450 450 350 250 350 350 250
150 % 120 200 150 %

Tabelle 29: Maximal anschlieBbare Motorkabell&éngen
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Anmerkungen:

' PVC-isolierte Drehstromkabel 0,6/1 kV nach DIN/VDE 0271.
Die Verwendung von Kabeln mit Schirmgeflecht hohen Bedeckungsgrades (ver-
gleichbar Steuerleitungen) ist fur Frequenzumrichterspeisung im Hinblick auf die
EMV-Eigenschaften nicht erforderlich. Diese Kabel erhéhen die kapazitive Umrich-
terbelastung, so daf3 eine Reduzierung um ca. 40 % der fuir NYCWY angegebenen
Kabellangen erforderlich wird. Mehrfache Parallelschaltung der genannten Kabel-
typen zur QuerschnittsvergréBerung, wenn in Tabelle 27 nicht ausdricklich genannt,
nur bei proportionaler Reduzierung der angegebenen Langen.

2

Bei einer Wechselrichterschaltfrequenz von 6 kHz reduziert sich die resultierende
anschlieBbare Kabellange um 30 %.

¥ Wird eine sehr hohe Regeldynamik gefordert, z. B. umschriebene Regelflache

< 0,25 %s bei +50 % Lastanderung bei Nenndrehzahl (VDI/VDE 2185), ist eine
direkte Kopplung Frequenzumrichter 8230-Motor zu projektieren. Der maximal Uber
dem Motorkabel auftretende Spannungsabfall darf 1,75 % nicht Uberschreiten. Die-
ser Wert gilt auch fir Hebezeuge. Im Hinblick auf die angegebenen dynamischen
Regeleigenschaften tber 95 % des Motortypenpunkts ist eine Spannungsreserve
von 5 % der Netzspannung zu bertcksichtigen. Zusétzlich sind, wenn erforderlich,
die Antriebseigenschaften bei Netzunterspannung mit einzubeziehen (IEC 34.1;
Anforderungen an Elektronische Betriebsmittel).

4

Die Motordrossel wird bei den angegebenen Kabellangen zur Reduzierung der vom
Motorkabel verursachten kapazitiven Belastung eingesetzt und reduziert auch die
Spannungssteilheit. Die Motoren miissen bei Motorkabelldngen < 150 m flr die
unter "Hinweise Wicklungsisolation" in diesem Kapitel genannten maximalen Span-
nungsbelastbarkeiten ausgelegt sein.

5

Einhaltung der Motorisolationsgrenzwerte nach DIN VDE 0530 Teil 1 Beiblatt 2:
1991

Typisch Umax = 1000 V; du/dt = 500 V/us. Moderne Asynchronmaschinen fir
Frequenzumrichterspeisung beinhalten in bezug auf das Isoliersystem sehr grof3e
Reserven gegenlber diesem Grenzwert.

Bei Gruppenspeisung/Mehrmotorenspeisung ist die Gesamtlange maf3gebend. Der
Spannungsabfall Gber den Motorkabeln sollte 1,75 % nicht liberschreiten.

Bei weniger dynamischen Antriebsanforderungen ist der Richtwert des Spannungs-
abfalls Uber dem Motorkabel < 3,0 % (DIN 18015).

Die angegebenen Kabelldngen sind Maximalwerte, eine Querschnittserhdhung zur
Reduzierung des Spannungsabfalls Uber dem Motorkabel bei groBen L&ngen ist nicht
berlcksichtigt und sollte ggf. unter Einbeziehung des Motorleistungsfaktors ermittelt
werden.

Spannungsabfall e [%]:

©="1070 (R * cos er+ X * siney

U Verkettete Spannung [V]

I Strombelastung [A]

| Speiselange [m]

R Ohmscher Widerstand [Q/km]

X induktiver Widerstand [Q/km] "
Yvor allem bei Leitungsquerschnitten A > 50 mm?2 sollte der induktive Spannungs-
abfall beriicksichtigt werden.
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Querschnitt Ohmscher Widerstand Rso ind. Blindwiderstand
[mm?] [Q/km] [Q/km]
95 0,216 0,0754
120 0,171 0,0733
150 0,139 0,0733
185 0,110 0,0725

Tabelle 30: Betriebswerte PVC-isolierter Kabel bei 50 °C Leitertemperatur.

Frequenzumrichter 8230 kdnnen zur Kompensation der inneren Spannungsabfélle die
Ausgangsspannung Ubermodular nachfiihren. Der Spannungsabfall iber dem Motor-
kabel kann jedoch ohne direkte Messung am MotoranschluB3 nicht kompensiert wer-
den. Durch eine geringere Motorspannung erhéht sich jedoch nahezu proportional der
aufgenommene Motorstrom bei gleichem Drehmoment und erhéht die Motorverluste
bei quadratischer Reduzierung des Motorkippmoments und Reduzierung des Maschi-
nenflusses.

Bei Uberschreitung der Werte fiir den Spannungsabfall sind Drehstrom-Asynchron-
motoren mit Umotor < Unetz €iNZzusetzen. Bei Drehstrom-Normmotoren kann eine Typen-
punktreduzierung zur Festlegung des gednderten Bemessungspunkts vorgenommen
werden.

Beispiel: 50 Hz / 400 V geéndert in 47,5 Hz / 380 V
Durch lange Motorkabel wird der leistungsgebundene Stérpegel auf der Netzseite

erhéht. Bei stérsensitiven Verbrauchern an der gleichen Netzeinspeisung wird bei
Motorkabelldngen von > 50 m der Einsatz eines Funkentstorfilter empfohlen.
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Hinweise Motorwicklungsisolation

Bei Netz-AnschluBspannungen Un <460 V kénnen am Frequenzumrichter 8230 Norm-
motoren oder Motoren mit gleichwertigen Isolationseigenschaften eingesetzt werden.
Die Normmotoren 400 ... 460 V sind fiir die bei Umrichterbetrieb auftretenden Span-
nungssteilheiten und Spannungsspitzen bis 1300 V ausgelegt. Bei anderen Fabrikaten
ist ggf. Ricksprache mit dem Motorlieferanten in bezug auf die Umrichtertauglichkeit
der Motoren erforderlich. Motorfilter sind einzusetzen, wenn die Isolationsfestigkeit der
Motoren und die maximal zuldssige Spannung im Motorklemmenkasten nicht den
erforderlichen Wert von 1300 V haben und die zuldssige Spannungssteilheit der
Windungsisolierung < 3 kV/us ist. Erfullen die Motoren die Anforderungen nicht, sind
Motorfilter oder Motordrosseln vorzusehen.

Installationshinweise Bremswiderstande

Alle Bremswidersténde sind Uber kurze Kabel anzuschlieBen. Die Kabelbindel sind
getrennt von anderen Leitungen zu verlegen. Es wird aus EMV-Griinden empfohlen,
ein abgeschirmtes Kabel einzusetzen. Der Schirm muf3 beidseitig geerdet werden und
mit dem Geh&use verbunden sein.

Die Kabelquerschnitte missen fir den maximalen Dauerstrom ausgelegt sein.

Die Bremswiderstande fliihren lebensgeféhrliche Spannungen gegen Erde und missen
gegen Berlihrung geschitzt sein.

Die Bremswiderstande sind extern so aufzubauen, daf3 die Kihlluft- und Umgebungs-
temperatur der Frequenzumrichter 8230 nicht durch die Abwérme der Bremswider-
stdnde erhoht wird.

Auf unbehinderten Kihllufteintritt der Bremswidersténde ist zu achten. Die Abfuhr der
erwarmten Luft erfolgt nach oben. Es ist ein Mindestabstand von 200 mm zu benach-
barten Bauteilen, Wanden, Decken einzuhalten.

Da in den Bremswiderstédnden elektrische Energie umgesetzt wird, ist eine Erwarmung
der Abluft und von bestimmten Gehauseteilen unvermeidlich, sie kann bis 150 °K tber
Umgebungstemperatur betragen.
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Hinweise Drehgeberanschluf

In den Betriebsarten "Drehzahlregelung mit Geber"und i"Drehmomentregelung mit
Geber" ist eine Drehzahlistwert-Erfassung mit hoher Genauigkeit erforderlich. Es
mussen inkrementale Geber eingesetzt werden.

Zur Kompensation von Stéreinflissen (Gleichtaktstdrungen) auf den Leitungen werden
Geber mit zwei um 90° el. versetzten Impulsspuren mit Komplementar-Ausgéngen
eingesetzt. Um einen groBBen Stérabstand zu gewahrleisten, wird empfohlen, Geber
mit 24 V Betriebsspannung zu verwenden.

Die Qualitat und Lange der Geberleitung sind Kriterien fur die maximal Ubertragbare
Geberfrequenz. Es sind geschirmte Leitungen mit paarweise verdrillten Adern zu
verwenden. Die Schirmauflage erfolgt beidseitig.

Die Verlegung muf3 in der Anlage getrennt von Leistungskabeln erfolgen. Es wird
empfohlen, das Geberkabel direkt, ungeschnitten an das Geber-Interface anzu-
schlieBen. Der Schirm ist voll umschlossen groB3flachig an der Informationselektronik-
Kassette mittels mitgelieferter Schirmschellen aufzulegen.

Empfohlene Geberleitung:  LIYCY (TP) 3 x 2 x 0,75 mm?
(Datenleitung mit Cu-Geflecht paarverseilt)

Beispiel-Konfigurationen Kabelldnge = 100 m

Nimax [Min”") 6000 4000 3000 2400 1670
Nmin [Min™'] 1,2 0,8 0,6 0,5 0,4
Strichzahl [Imp./U] 1000 1500 2000 2500 3600

Far den Einsatz eines inkrementalen Drehgebers mit 1000 Imp/U ergibt am Beispiel
bei digitaler Sollwertvorgabe damit eine Genauigkeit des Drehzahlregelung bezogen

auf Nmax von 0,05 %.

Die Préazision der Drehgeber und die Sicherstellung einer ungestérten Ubertragung,
besonders bei 5 V-Drehgebern bedingt durch den geringem Stérabstand, bestimmt
wesentlich die Genauigkeit der Drehzahlerfassung.

Gebereinsatz und technische Daten des Gebereingangs siehe Kap. 2.5.6.1.
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3.5.1 Potentialtrennung
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Potentiale

A Leistungspotential

B Elektronikpotential geerdet DC #15V, +7V, +5V

C Hilfspotential DC 27 V, +24 V

D Potentialinsel fur serielle
Schnittstelle RS422 DC + 5V

E Externes Potential/Kundenpotential

Legende

M Netzspannungserfassung
Zwischenkreisspannungserfassung

4 Zwischenkreis-Aufladung

G IGBT-Ansteuerung

SNT  Schaltnetzteil

K1 Zwischenkreis-Schiitz

L Lufter und Lifteransteuerung

I Digitale Eingénge

P Motorthermistor (PTC) Anschlu3

S DC +24 V und KurzschluB3iberachung

Transport, Aufstellung und Anschluf
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3.6 Einbau- und AnschluRhinweise Bild 41 zeigt ein Beispiel fiir den musterhaften Aufbau eines Frequenzumrichter 8230
zur EMV mit EMV-Komponenten.

Netzdrossel—___| ( ] I

metallische
Riickwand
wenn et
I>30cm — | L E

Metallrohr oder
abgeschirmte
Verlegung

Umrichter 8230

Netzschitz

Funkentstorfilter

| | geschirmte
’[_5:1 Steuerleitung
[ T—— Filter

Absicherung (aR) /

Hauptschalter R . - (mdglichst nah am Umrichter)
A | I~ | T PE-Leiter nach VDE 0100
| |
z\:;t;:ae;::lm?mt)\*\ 1| geschirmte Motorleitung
ax20cm

Funktions-

erdung \ :EF :‘ﬂ*:]ﬂ;
! \ PE-/ Schirmschiene

L 2.B.Cu30x 10

geschirmte Motorleitung

Befestigungswinkel
zum Tragrahmen
(impedanzarme Kontaktstellen)

Bild 41: Beispiel fur Schrankaufbau Frequenzumrichter 8230
Hinweis:

Die Ubersicht in Bild 41 |stellt beispielhaft die Lage der EMV-relevanten Komponenten
dar.

Um gute EMV-Eigenschaften des Antriebssystems zu erreichen, werden nachfolgende
Grundregeln fur Schrankaufstellung, Installation und Schrankaufbau empfohlen.

Diese MaBnahmen sind als Teil der industriellen EMV-Installationspraxis einzustufen
und hier zusammengefaf3t dargestellt.

® Funktionserdung
Alle inaktiven Metallteile sind groBflachig und impedanzarm zu verbinden. Inaktive
Metallteile sind alle leitfahigen Teile, die mindestens durch eine Basisisolierung von
aktiven Teilen elektrisch getrennt sind und nur im Fehlerfall eine Spannung anneh-
men kdénnen.
Die Funktionserdung des Schranks wird am wirksamsten realisiert durch impedanz-
arme Verbindungen (metallisch blank, HF-mé&Big niederohmig, groBflachig) der
Schrankteile mit der Aufstdnderung und inaktiven Geb&udeteilen (Armierungen und
Stahltréger), die in den gesamten Anlagen-Potentialausgleich mit einbezogen sind.
Als impedanzarme Verbindungen eignen sich neben der Verschraubung der Teile
kurze flache Bander mit groBer Oberflache. Nach Méglichkeit sollten Teile aus
Aluminium nur eingeschrankt unter Verwendung von Kontaktschutzfetten eingesetzt
werden.
Es ist eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem notwendigen Betriebs-
Erder/Schutzleitersystem nach IEC 364-5 herzustellen.
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Es gilt auch DIN VDE 0100.

® Nach Méglichkeit ist ein einheitliches Bezugspotential zu schaffen und alle elek-
trischen Betriebsmittel zu erden. Es ist sicherzustellen, daf3 durch die Erdung der
Steuerelektronik im Frequenzumrichter 8230 keine externen Gerate Schaden
nehmen.

® Anlagenteile und Schranke mit weiteren Frequenzumrichtereinheiten, Steuer-
schrénke, Konstruktionsteile und Maschinenteile sind zur Vermeidung von Erd-
schleifen immer sternfdrmig mit dem Erder/Schutzleitersystem zu verbinden.
Werden lberwiegend nur Antriebsschrénke aufgebaut, sollte bei der Installation
eine EMV-mé&Big noch effizientere Flachenerdung, d. h. maschennetzartige Erdung
erfolgen.

® Eingekoppelte StérgréBen sind auf groBe Metalloberflachen abzuleiten. Alle
Betriebsmittel wie Funkentstorfilter (auch Normprofilteile sowie PE- und Schirm-
schienen) sind impedanzarm auf metallischen Konstruktionsteilen zu befestigen. Die
PE/ Schirmschiene ist hierbei im Schrank der zentrale Erdungspunkt und ist bei
Schranken > 600 mm Breite mit mindestens 3 elektrischen Kontaktstellen zum
Schrankgerist oder der Montageplatte zu befestigen. Besonders bewahrt fiir einen
Gerateschrank hat sich eine metallische Montagerickwand, auf der alle Einheiten
aufgeschraubt werden.
Werden Montageplatten eingesetzt, deren Oberflachen schlecht leitend sind, z. B.
lackiert, eloxiert oder gelb chromatiert, muf3 diese Oberflachenbeschichtung an den
Auflageflachen der Betriebsmittel entfernt werden.
Aus EMV-Sicht haben sich beim Schaltschrankaufbau und den Blechteilen an den
Kontaktstellen verzinkte Konstruktionsteile bewahrt. Zur Erzielung einer EMV-
gerechten Wirkung missen diese direkt flachig miteinander verschraubt werden.
Empfohlen werden Schranke, bei denen Uber den gesamten Umfang der Seiten-
und Ruckwandteile eine Kontaktierung mit dem Schrankrahmen besteht. Die Tir ist
Uber HF-wirksame Verbindungen einzubeziehen.

® Schraubverbindungen an lackierten und eloxierten Metallteilen entweder mit beson-
deren Kontaktscheiben ausfihren oder die isolierenden Schutzschichten entfernen.
Impedanzarme Kontaktflachen missen vor der Montage griindlich von Farbanstrich
gereinigt werden. Die Verbindungsstellen vor Korrosion z. B. mit Kontaktfett
schutzen.

® Nach dem EMV-Schutzzonenkonzept sind Signalleitungen nach den konstruktiven
Maoglichkeiten nur von einer Ebene und nicht von mehreren Ebenen in den Schalt-
schrank einzuflhren.

® Alle an vermaschten Antrieben beteiligten Schaltschranke sind bei konstruktiv nicht
gegebener oder nicht durchgehender Schirmschiene mit einer min. 25 mm? Poten-
tialausgleichsleitung zu verbinden.

® |n einem Geréateschrank mit Frequenzumrichter 8230 durfen keine unbeschalteten
Schiitze, Relais, Magnetventile, elekiromechanischen Zahler usw. eingesetzt
werden. Alle im gleichen Stromkreis eingebauten Induktivitaten sind mit Lésch-
gliedern zu beschalten. Gleichstrombetatigte Spulen werden mit Diode oder Z-Diode
beschaltet, wechselstrombetatigte Spulen werden mit Varistor oder RC-Glied
bedampft. Werden in einem Nachbarschrank unbeschaltete Schiitze eingesetzt,
sind die Schranke mit einem Seitenblech gegeneinander zu schotten.

® | eitungen zur Informationselektronik des Frequenzumrichter 8230 sind abgeschirmt
zu verlegen.

® Sinnvoll ist die Einteilung der Verkabelung in Leitungsgruppen:
Leistungskabel, Stromversorgungskabel, Analog-Signalleitungen, Digital-Signal-
leitungen, Bus- bzw. Datenleitungen.
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Verlegung der Leistungskabel und der Signal- und Datenleitungen jeweils in
getrennten Kanélen oder Biindeln. Signal- und Datenleitungen méglichst eng an
Masseflachen, z. B. an Tragholmen, Metallschienen, Montageplatten oder Schrank-
blechen, fihren. Die MaBnahmen haben das Ziel, das "Ubersprechen" bei parallel
verlegten Leitungen zu unterdriicken. Frei schwebende Leitungen als passive oder
aktive Antennen sind besonders stéranfallig.

Motorkabel, Netzzuleitungskabel und Signalleitungen der Informationselektronik
sind innerhalb des Gerateschranks jeweils mit mindestens 0,2 m Abstand zu verle-
gen. Treten Kreuzungen auf, kbnnen diese einen geringeren Abstand haben. AuBBer-
halb des Geréateschranks sind die Motorkabel in getrennten Biindeln mit mindestens
0,3 m Abstand - bei langerer paralleler Verlegung mit ungeschirmten Motorkabeln
auch mit gréBerem Abstand - zu verlegen. Mit dem Motorkabel oder am Motorkabel
darfen keine anderen Stromkreise gefiihrt werden.

Fir die parallele Verlegung von abgeschirmten Signalleitungen zu Motorkabeln kén-
nen folgende Richtwerte als Mindestverlegeabstand (a) angegeben werden:

bis 200 m a=>0,3m
bis 300 m a=0,5m
bis 500 m a=12m

Gunstiger fur die Verlegung von Steuerleitungen ist immer eine separate metallische
Kabelbahn.

® Signalleitungen der Informationselektronik und Steuerleitungen sind auBerhalb des
Gerateschranks am gunstigsten unter Bericksichtigung des Stérabstands auf sepa-
raten Kabelbahnen zu verlegen. Kann die separate Kabelbahn nicht zur Verfligung
gestellt werden, so sind die Signalleitungen gegen Leistungskabel durch abge-
deckelte Kammern in der Kabelbahn mit Deckelblech zu schotten. Leitungen zur
Thermistorauswertung der Motortemperatur sind separat zu verlegen und unter kei-
nen Umstanden mit Motorleistungsstromkreisen zu fihren.

® Netz- und Motorkabel sind als PVC-isolierte Drehstromkabel nach DIN VDE 0271
1986-06 auszufiihren. Werden Einzelleiter eingesetzt, sind diese, nach Mdglichkeit
verdrillt 1 Schlag/ 5 m, im Dreieck geblndelt zu verlegen. Ist dies nicht sicherge-
stellt, treten Stromfehlverteilungen auf, die im extremen Fall neben einer Leitungs-
Uberlastung auch zur Fehlfunktion des Antriebssystems fiihren kénnen.

® Es hat sich in der Praxis aus EMV-Aspekten bewéhrt, MotoranschluBkabel mit
Cu-Bewehrung bzw. konzentrischen, wellenférmig aufgebrachten Schutzleitern, z. B.
NYCWY (3-adrig), einzusetzen. Der Schirmmantel / PE-Leiter gewahrleistet bei
beidseitiger impedanzarmer Schirmauflage eine gute Da@mpfung zur Verminderung
der vom Motorkabel durch hochfrequente Umladestréme ausgehenden HF-St6r-
strahlung. Es ist in jedem Fall der gréBtmdgliche Schutzleiterquerschnitt zu wéahlen.
Stahlbewehrte Motorkabel sind aus EMV-Sicht ungeeignet.

® EMV-maBig richtig aufgelegt wird das Motorkabel FU-seitig tber Rohrschellen,
Klemmschellen oder Verschraubungen, die das an der Auflagestelle abgesetzte
Kabel groBflachig umfassen und mit der Schirmschiene oder Montageplatte
kontaktieren.
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® Befinden sich Schitze, Motorschutzschalter oder Klemmen in der abgeschirmten
Motorleitung, sind die Schirme der dort angeschlossenen Leitungen durchzuver-
binden und impedanzarm aufzulegen. Im Klemmenkasten des Motors ist der Schirm
mit PE/ PA zu verbinden. Durch Verwendung metallischer Kabelverschraubungen
(Messing vernickelt) am AnschluBBkasten (kein KunststoffanschluBkasten) wird eine
sehr gute Verbindung des Schirms zum Motorgehé&use erzielt. Der Schirm ist um-
richterseitig an der zentralen Schirmschiene und nicht direkt am Gerat aufzulegen.

® Das Motorkabel ist aus EMV-Sicht so kurz wie méglich zu halten.
Der Frequenzumrichter sollte nach Méglichkeit in der Nahe des Motors angeordnet
sein.
Bei rdumlich sehr weit ausgedehnten Anlagen kénnen weitere auf die jeweiligen
Gegebenheiten angepafBte FunkentstérmaBnahmen erforderlich werden. Insbe-
sondere kdnnen Verbesserungen des Potentialausgleichs notig werden.
Die in diesem Kapitel genannten Motorkabelldngen wurden aufgrund von Unter-
suchungen ermittelt und weisen maximale Richtwerte in bezug auf den auftretenden
Gleichtaktstrom aus. Der Gleichtaktstrom schrankt die Dynamik ein und verursacht
zuséatzliche Verluste im Wechselrichter. Bei dynamischen Drehrichtungswechseln im
Nulldurchgang kann es bei Antrieben ohne Drehzahlistwert-Erfassungen aufgrund
langer Leitungen bei der Inbetriebnahme erforderlich werden, Regelparameter zu
korrigieren.

® Analoge und digitale Steuerleitungen der Frequenzumrichter 8230-Informations-
elektronik und Datenleitungen werden abgeschirmt verlegt. Die Schirmauflage
erfolgt bei gutem Potentialausgleich beidseitig groBflachig. Guter Potentialausgleich
liegt vor bei konsequenter Umsetzung einer stern- bzw. maschenférmigen Erdung.
Die zweifache Schirmauflage bei kurzen Zwischendistanzen im Schrank erhéht die
Stérfestigkeit. Bei der Ubertragung von analogen Signalen mit kleinen Amplituden im
mV-Bereich ist u. U. die einseitige Schirmauflage am Geréateschrank aufgrund einer
niederfrequenten Stéreinkopplung "50 Hz Brumm" nur in der Nahe starker Streu-
felder erforderlich.
In der Regel werden die Leitungsschirme immer beidseitig flachig aufgelegt. Nur mit
beidseitigem Anschluf3 wird auch eine gute Stérfestigkeit iber das gesamte Stér-
frequenzspektrum bei héheren Frequenzen sichergestellt. Ohne Potentialausgleich
sollte der Leitungsschirm der Steuerleitungen jedoch nur einseitig aufgelegt werden,
was aber immer einen Kompromif3 darstellt. Die Leitungsschirme direkt nach
Schrankeintritt auflegen, hier treten die gréBten Stéramplituden auf. Den Schirm
groB3flachig auf die Schirm-/Schutzleiterschiene auflegen und, je nach System, die
Schirme mit Kabelschellen, SchirmanschluBklemmen oder Schlauchschellen befe-
stigen. Den aufgelegten Schirm bis an die Klemmenleiste oder wenn zweckmaBig
ohne Schnitt bis zur Baugruppe am Frequenzumrichter 8230 oder externen Bau-
steinen weiterfiihren. Die internen Schirmauflageméglichkeiten am Alu-Einschub-
profil der Informationselektronik durch Rundschellen sind immer flr die Schirm-
kontaktierung mitzubenutzen.
Sogenannte Schirmzépfe, "Pigtails” oder "Angstschleifen®, sind bei Steuerleitungen
unter allen Umstanden zu vermeiden. Die Fihrung des Schirmstroms Uber diesen
als nicht impedanzarm zu bezeichnenden Ableitpfad in der Ndhe der Signaladern
1aBt den Schirmstrom als Stérstrom wirken. Der Leitungsschirm muf3 immer direkt
am Ende abschlieBend kontaktiert werden.
Die Leitungen an der Frequenzumrichter 8230-Klemmenleiste in analoge Ein- und
Ausgangsleitungen und in digitale Ein- und Ausgangsleitungen aufteilen und diese
Leitungen separat als geschirmte Leitung mit beidseitiger Schirmauflage ausfihren.
Alternativ ist auch eine doppelt abgeschirmte Steuerleitung/Datenleitung mdglich.
Hierbei wird der &uBere Schirm auf der Gerateseite und der innere Schirm am ande-
ren Ende geerdet. Da es sich hierbei meist um Folienschirmausfiihrungen handelt,
gelten mechanische Einschrankungen durch die Bruchgefahr schon bei leichter
Biege- und Druckbeanspruchung. Eine zusétzliche Potentialausgleichsleitung wird in
allen Fallen dann besonders empfohlen, wenn die Potentialdifferenz zwischen den
betreffenden Erdungspunkten > 5 V betragt. Bis 200 m Leitungsléange ist 25 mmz2 Cu
als Ausgleichsleiter ausreichend, bei groBeren Kabelldngen empfiehlt sich, minde-
stens 35 mm?2 Cu zu verlegen. Effektiver aus EMV-Sicht ist die Verlegung von zwei
getrennten Ausgleichsleitern mit 16 mm? Cu. Der Potentialausgleichsleiter sollte so
verlegt sein, daf3 die eingeschlossene Flache zwischen Signalleitung und
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Ausgleichsleiter mdglichst gering ist.
In schwierigen Fallen ist bei NachentstérmaBnahmen ein Verdrillen mit der stor-
behafteten Leitung eine sehr effiziente Methode, Fehlfunktionen wirksam zu unter-

driicken.
Ui
induzierte Schirm einseitig
Stérspannung aufgelegt
Schirmwirkung wachst
mit 20 dB / Dekade
Schirm beidseitig aufgelegt
i | | |
I I I I f
keine 1 kHz 100 kHz

Frequenz
Schirmwirkung  Schirmwirkung

Bild 42: Effektivitat der Schirmkontaktierung bei induktiver Beeinflussung

® Bei Einspeisung des Frequenzumrichter 8230 mit einer externen 24 V-
Hilfsspannung darf diese Hilfsspannung nicht mehrere Verbraucher in
unterschiedlichen Schaltschranken versorgen. Am ginstigsten sind jeweils pro
Frequenzumrichter 8230 potentialgetrennte Stromversorgungen.

® Die Qualitat der Signalleitung zum Drehgeber ist mitentscheidend fur die maximal
mogliche Geberfrequenz. Es sind auf jeden Fall mindestens geschirmte Geberlei-
tungen mit paarverseilten Adern, z. B. LIYCY 3 x 2 x 0,75 mm?, einzusetzen. Der
Schirm ist beidseitig gro3flachig aufzulegen. Der AnschluB der Signaladern sollte
nach Méglichkeit immer direkt zweckmaBig ohne weitere Klemm- bzw. Trennstelle
am Geber-Interface erfolgen. Freie Signaladern sind auf Masse aufzulegen.

® Es sollten nur Signalleitungen mit verzinntem Cu-Schirmgeflecht verwendet werden.
Der Bedeckungsgrad durch das Geflecht sollte mindestens 85 % sein. Leitungen mit
Folienschirm sind aufgrund der leichten Bruchgefahr bei Biege- und Druckbean-
spruchung weniger geeignet.

® Zu peripheren Einheiten, wie z. B. Sollwertpotentiometer usw. ist die Schirmung
durchgehend zu fluhren. Es ist nur eine zusétzliche Trennstelle zulé&ssig. Diese ist so
auszufuhren, daB weniger als 2 cm ungeschirmt sind. Die Schirme beider Kabel-
enden sind uber die Schirmschiene verbunden (siehe Bild 45)]. Zur Befestigung der
Kabelschirme am Frequenzumrichter 8230-Alu-Einschubprofil sind verschiedene,
den Schirm voll umschlieBende Rundkabelschellen im Lieferumfang des Geréts
enthalten. Die Befestigung erfolgt Gber eine Schraubennut M4 (siehe Bild 46).
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® Wird ein Funkentstoérfilter eingesetzt, so ist dieser so dicht wie konstruktiv mdglich,
unter Ricksicht auf die Kuhlluftfihrung am Schrank-Einspeisepunkt zu installieren.
Der Umrichterschrank darf bei dieser Installation keine weiteren ungefilterten Strom-
kreise zum Motor unterhalten, z. B. Fremdliifterkabel, da sonst die Umrichterent-
stérung in der Funktion eingeschrankt wird.
Die gefilterten Leistungsabschnitte zwischen Funkentstérfilter und Netzdrossel/
Einspeiseklemmen im Schaltschrank sind zur Vermeidung von Stdreinkopplungen
z. B. durch das Motorkabel bei nur geringem Verlegeabstand bei LAngen > 30 cm
abgeschirmt oder in Stahlpanzerrohr/ Metallkanal zu verlegen (siehe Bild 41). Funk-
entstorfilter-Zuleitungs- und Abgangsleitungen dirfen unter keinen Umsténden im
selben Kabelkanal zusammen verlegt werden. Funkentstorfilter erzeugen Ableit-
stréme; nach prEN50178/VDEO0160 ist ein PE-Anschluf3 310 mm? erforderlich.
Werden weitere ungeschaltete Hilfsstromkreise unterhalten, ist eine separate Filte-
rung vorzusehen (Beispiel unterbrechungsfreie Hilfsspannung, Hilfseinspeisung).

® Um eine Ubererckung des Funkentstorfilters im HF-Bereich zu vermeiden, darf der
Schutzleiter nicht am Funkentstorfilter vorbei an PE des Frequenzumrichter 8230-
Netzanschlusses aufgelegt werden. Es erfolgt dann der Schutzleiteranschluf3 an der
unteren Klemme PE (siehe Bild 41).

® Wird ein Netzschiitz eingebaut, sind die Netzschiitz-Steuerleitungen unbedingt
getrennt von den ubrigen Steuerleitungen im Schrank zu fiihren.

® Der Frequenzumrichter 8230 verfugt intern Uber einen Netzgleichrichter. Nach
einem Kdérperschluf3 kann ein Fehlergleichstrom die Auslésung des FI-Schutz-
schalters blockieren. Es sind deshalb zuséatzliche MaBnahmen wie Nullung erfor-
derlich oder es kdnnen allstromsensitive FI-Schutzschalter eingesetzt werden
(VDE 0160 5.88). Bei der Bemessung des Ausldsestroms ist zu beachten, daf3
betriebsmaBig auftretende kapazitive Ausgleichsstréme der Entstorfilter und
Leitungsschirme zu Fehlauslésungen fiihren kénnen. Je nach Filter kénnen
Ableitstréme bis ca. 300 mA auftreten.

Achtung!

Der Einsatz von Funksprechgeraten und Funktelefonen mit einer Sendeleistung > 2 W
in unmittelbarer Nahe zum Frequenzumrichter 8230 ist nicht zulassig.

Bei Funksprechgeraten und Funktelefonen kleinerer Leistung ist ein Betrieb am
ungedffneten Frequenzumrichter 8230 zulassig.
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Bild 43: Verwendbare Kabelschellen zur Schirmerdung bei durchgehendem Schirm oder Schirmende

Kabelerdungsschiene,
170 mm breit, 50 mm hoch

I

i e

i s I

T
T

Bild 44: Empfohlene Kabelerdungsschiene

Klemmenleiste
geschirmte Leitung @ '@ geschimte Leitung
\—- @ -J
Schirmstrom flie3t l o O Schirmstrom aus dem
zur GerGgtemasse o o Gerateinneren kann
WL WL Zur Gerdtemasse flieBen

Schirmschienen
groBfléehig und mehrfach mit
Gehdusemasse verbunden

Bild 45: Ausfiihrung einer Trennstelle in einer geschirmten Leitung, z. B. Ubergabeklemmenleiste im Schaltschrank
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A10 Controlboard Klemmenleiste A10
ALU-Einschubprofil fur Leiterplatten
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" Je 2 Schellen 3 mm, 4 mm und 5 mm sind im Lieferumfang des Gerats
enthalten.

Bild 46: Behandlung des Leitungsschirms an der Klemmenleiste
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Kabel 1
zum

Motorkaltleiter

Kabel 2
Digitale
Eingange

Kabel 3
Digitale
Ausgénge

Kabel 4
Analoge
Eingénge

Kabel 5
Analoge
Ausgénge

AnschluZhinweise Steuerleitungen

Der EMV-gerechte Anschluf3 der Steuerleitungen an das Controlboard der

Frequenzumrichter 8230 ist, wie in Bild 47 dargestellt, auszufihren.

Kennzeichnungsblock-Leiste

=.A03 -G1 =A10:X15
Zielbezeichnung > % :0? Zielbezeichnung
DC +24 V Kennzeichnungs- | & E) =)
Strombegrenzt max. 0,8 A block z
DC +24V E |1 |[+24V
) DC 0V E |2 |[OV24V
— PIC Motortemp. E |3
J/‘ PTC Motortemp. E |4
/7L Ein/Halt E |5
Hand/Automatik E |6
— Stop E |7
| schnelihalt E |8
T \ Links E |9
‘1 Sperre E |10
- | ‘ Rechts E |1
I Externe Stdrung E* 12
Quit £+ 13
; D-Eingang 1 E* 14 L
D-Eingang 2 A |15 4:—‘ }
D-Eingang 3 A |16 | |
Bereit A |17 } \ }
Bereit A |18 1 |
Betrieb A |19 } }
— | Betrieb A |20 L,j |
1 \ Stérung A* 21 \
1 Stérung A% 22 \—:—‘ }
- | | D-Ausgang 1 23 | \ |
D-Ausgang 1 24 | |
/J7 DC +24V E |25 |+24V |
DC_ 0OV E |26 |0vVEaV) | |
. ’7 Hauptsoliwert (-) E | 27 | j }
I I Hauptsoliwert (+) E |28 ==
: ‘ Zusatzsoliwert (-) 29 ﬁz'f'%[;i*/'%‘(‘)\\//
L ‘ Zusatzsoliwert (+) 30
R DC +10V A* 31 [+ 10V
ﬁL DC -10V 32 |-10V
’7 A-Ausgang 1 A* 33
T DC 0V 34 |0V(IOV
! A-Ausgang 2 35
J7 1 bcovAAusgang 36 [ovDA

* = Parametrierbar E=Eingang A=Ausgang

Bild 47: Steueranschlu3 Klemmenleiste A10 :X15 (Controlboard)
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3.7 Spezifische MaRnahmen zur Zur Einhaltung der EMV-Stéraussendung fiir Antriebsstromrichter sind in Abh&ngig-
Sicherstellung der keit der Installationsumgebung optionale MaBnahmen zu treffen.

Elektromagnetischen
Vertraglichkeit EMV

IEC1800-3/preEN61800-3 (IEC 22G/21/CDV); Industriebereich:

Zur Einhaltung der EMV sind neben der besonderen Berlcksichtigung der in dieser
Dokumentation genannten Installationsvorschriften und -hinweise mit Einbau der
Netzdrossel (DS-Drossel) sowie der Verlegung abgeschirmter Steuerleitungen
keine weiteren Optionen zur Funkentstérung erforderlich.

Der Einsatz eines Funkentstorfilters wird bei Verwendung von abgeschirmten Motor-
kabeln ab 50 m empfohlen.

Werden an derselben Netzeinspeisung weitere Betriebsmittel installiert, die nicht den
Storfestigkeitsanforderungen dieser Produktnorm entsprechen bzw. die Werte nach
EN50082-2 erflllen, ist in Absprache mit dem Netzbetreiber der Einsatz von Funk-
entstérmaBnahmen abzustimmen (IEC1800-3/prEN61800-3 / IEC 22G/21/CDV).

Die Erh6éhung der Stérfestigkeit von leistungsschwachen Geréaten ist oft mit sehr viel
geringerem Aufwand verbunden. Im Industriebereich ist daher aus wirtschaftlicher
Sicht die Erhéhung der Storfestigkeit oft glinstiger als die Reduzierung der Stéraus-
sendung. Im Industriebereich sollte die EMV der Geréate auf einer ausgewogenen
Mischung von Stéraussendung und Storfestigkeit aufgebaut sein.

IEC1800-3/prEN61800-3 (IEC 22G/21/CDV)

Wohnbereich, Geschéafts- und Gewerbebereich sowie Kleinbetriebe am
offentlichen Stromversorgungsnetz

Zusétzlich zu den im Industriebereich beschriebenen MaBnahmen ist der Einbau des
Funkentstorfilters erforderlich. Nur die in dieser Betriebsanleitung dokumentierten
Funkentstorfilter stellen die Einhaltung der Funkstérspannung nach Grenzkurve
EN55011 Klasse A (CISPR11 Class A) sicher. Zur Einhaltung dieser Grenzwerte der
Funkstorstrahlung werden fur den Einbau Schranke vorausgesetzt, bei denen tber
den gesamten Umfang der Seiten- und Rickwandteile eine direkte
Kontaktierung mit dem Schrankrahmen erfolgt. Durch die Funktionserdung der
Schranke werden hohe Koppeldampfungswiderstdnde erzielt. Im allgemeinen
erlibrigen sich HF-Dichtungen in den Schranktiiren bei Standardanwendungen, da die
Wellenlange der abzuschirmenden relevanten Stérstrahlung ca. 0,5 ... 10 m betragt.
Es sind abgeschirmte/ Cu-bewehrte Motorkabel Typ NYCWY oder -730CY mit
beidseitiger, impedanzarmer, groBflachiger Schirmauflage einzusetzen. Die Lénge
dieser MotoranschluBleitung darf ohne Beriicksichtigung weiterer Nebenfaktoren wie
ErdschluBverhéltnisse und Systemkonfiguration eine Gesamtldnge von 150 m nicht
Uberschreiten. Die Leitungen zum Bremswiderstand sind abgeschirmt zu verlegen.

EMV-Stéraussendung nach DIN EN 50081 Teil 2: Grenzkurve EN55011 Gruppe
1Klasse A (CISPR11 Class A)
Zur Einhaltung dieser EMV-Fachgrundnorm sind die MaBnahmen des letzten

Abschnitts zur Einhaltung der Grenzwerte am 6ffentlichen Stromversorgungsnetz
erforderlich.

BA 8230 87



Lesezeichen ein-/ausblenden

Transport, Aufstellung und Anschluf

EMV-Stéraussendung nach DIN EN 50081 Teil 1: Grenzkurve EN55011 Gruppe 1
Klasse B (CISPR11 Class B)

Vorausgesetzt wird die Einhaltung der fir CISPR11 Class A genannten MaBnahmen.
Zusatzlich ist am Umrichterausgang ein Motorfilter einzusetzen.

Die Einhaltung der Stdérspannungsgrenzkurve nach EN55011 Klasse B (CISPR11
Class B) wird mit diesen MaBnahmen erreicht.

Die Lange der Motorleitungen ist auf max. 60 m begrenzt.

Zur Einhaltung der Stérgrenzkurve CISPR11 Class B fur gestrahlte Stéraussendung
(30 ... 1000 MHz) sind gegenuber CISPR11 Class A weitere MaBnahmen zum Aufbau
und zur Ausfiihrung des Schaltschranks erforderlich.

Insbesondere ist der Schaltschrank vollstandig geschlossen aufzubauen.

Es sind Schrénke zu projektieren, die einen guten HF-Schutz sicherstellen, ggf. nach
Herstellerriicksprache mit Aufriistsatzen.

Eine hohe EMV-Effizienz des Aufbaus ist in diesem Frequenzbereich nahezu nur
noch durch die Erdung bestimmt. Alle MafBnahmen zur Funktionserdung missen
besonders sorgfaltig ausgefihrt werden. Fir die Einfuhrung der abgeschirmten
Steuer- und Leistungskabel in den Schrank und in den Motorklemmenkasten
sind Metall-PG-Verschraubungen (Messing vernickelt) zur Schirmkontaktierung
einzusetzen.

Installation im Nahfeld empfindlicher MeRerfassungssysteme

Zur weiteren Verringerung der Stéremissionen des Motorkabels kann, falls nicht als
Motor-Isolationsschutz schon eingesetzt, neben den fir 6ffentliche Netze bzw. den
Wohnbereich genannten MaBnahmen ein Motorfilter projektiert werden.

Insbesondere in der Nahe von empfindlichen MeBerfassungs-, Sensor- oder vergleich-
bar empfindlichen Steuereinheiten wird der Einsatz des Filters empfohlen. Dies gilt in
besonderem Maf3 auch bei betriebsmaBigem sicherheitsrelevantem Einsatz von Funk-
signalen im Lang- und Mittelwellenbereich zur Anlagensteuerung, z. B. Transponder-
signale.

Achtung!

Die Klassifizierung der hier beschriebenen Manahmen gilt nur bei Anschlu am
geerdeten Netz.
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4 Bedienung und Software

4.1 Geratebedienung Der Frequenzumrichter 8230 kann mit der Bedieneinheit (BDE) sehr komfortabel
bedient werden. Nachfolgend wird die Handhabung mit der Bedieneinheit beschrieben.

O mun +
menu Y7 erter
O recdy D 4 Rorarmeter D @ -
7 Motor
O enor Start
01 Anzeige 06 Typdaten
02 Anwendungspar. 07 Regelung
) 03 Konfiguration 08 Diagnose
Quit 04 ancloge E/A's 09 Zugiff Stop
05 digitale E/A's 10 Sprache

Bild 48: Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit (BDE)
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4.1.1 Software-Struktur

Die Bedienoberflache ist bei der Handhabung Uber die Bedieneinheit in 2 Ebenen

gegliedert.

In Ebene 1 befindet sich das Hauptmen.

In Ebene 2 kann der entsprechende Parameter ausgewéhlt werden.

Hauptmenu

—— 07 REGELUNG

—— 08 DIAGNOSE

L— 10 SPRACHAUSWAHL

—— 01 ANZEIGE —

—— 02 ANWENDUNGS- —
PARAM.

—— 03 KONFIGURATION —

—— 04 ANALOGE E/A's —

—— 05 DIGITALE E/A's —

—— 06 TYPDATEN —

—— 09 ZUGRIFF —

Tmm

]

Parameter

Ausgangsfrequenz
Dret?zargl a
Motorstrom

Drehzahlgrenze
Ref. Uberdrehzahl
Beschl.-Rampe

Reaktion bei HALT
AWE-Zeit
RS422: Baudrate

Hauptsollw. 27/28

Zusatzsollw. 29/30
A. Ausgang1 KI.33
A. Ausgang2 KI.35

D. Eingang 1 KI.14
D. Eingang 2 KI.15
D. Eingang 3 KI.16
D. Ausgang 1 KI. 2

Motor-Typ
Motor Nennleistung
Motor Nennspannung

3/24

Regelungsstruktur
n-Regler Kp

Stérunrc:]: Erstwert
Ausg. Ereignis Nr.

Schutzebene
Passwort Ebene 1
Passwort Ebene 2

Sprache

Samtliche Hauptmenulpunkte sind mit der entsprechenden Kennziffer auf einem Schild

an der Bedieneinheit am Geréat aufgelistet.

Vollstédndiges Menu siehe Kap. 4.3.
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4.1.2 Bedienphilosophie

Bedienung und Software

Die Bedienung des Gerats mittels Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit wird in 3
Bedienebenen gegliedert:

1) "Auswahl Hauptmeni"
2) "Auswahl Parameter"
3) "Auswahl aus Liste" bzw. "Andern eines Parameterwerts"

Mit der Taste "enter" (») gelangt man jeweils in die nachsttiefere Bedienebene, durch
Betatigen der Taste "menu” («) kommt man jeweils in die ndchsthéhere Bedienebene
zurick.

Auswahl --- Enter --- > Auswahl ---Enter --- > Auswahlliste

Hauptmenu < --- Men( --- Parameter < --- Men(--- Wert dndern

® |m Modus "Auswahl Hauptmeni" bzw. "Auswahl Parameter" kann ein Haupt-
menupunkt bzw. der Parameter mit den Tasten "up" (a) und "down" (v) ausge-
wahlt werden.

® Im Modus "Auswahlliste / Wert andern" kann entweder aus einer Auswahlliste
ausgewahlt (Beispiel: Sprache: deutsch / english / francaise) oder die Werte von
Parametern verandert werden (z. B. Maximaldrehzahl: 1270 U/min = 1480 U/min.)

® Parameter aus der Auswahlliste werden mit den Tasten "up" (a) und "down" (v)
angewahlt.
Bei "Andern eines Parameterwerts" wird mit "enter" (») zuerst die Dezimalstelle
angewahlt. Diese wird anschlieBend mit den Tasten "up" (a) bzw. "down" (¥) ver-
andert. Nach Anwahl der niederstwertigen Dezimalstelle erfolgt die Ubernahme
durch die Taste "enter" (»).

® Wurde in "Auswabhlliste/Wert andern" eine Anderung vorgenommen und (iber-
nommen, wird dies durch die Meldung "Info: Parameter ge&ndert" angezeigt
("Info" blinkt). Die Meldung verschwindet nach 2 Sekunden. Durch diese Meldung
wird dem Anwender signalisiert, daf3 in dieser Ebene eine Anderung durchgefiihrt
wurde.
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4.2 Parametrierung
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Tastensteuerung Mit den Tasten "up" (a) bzw. "down" (¥) wird in der jeweiligen

Bedienebene ausgewahlt. Durch Betétigen der Taste "enter"
(») gelangt man eine Ebene tiefer oder ibernimmt bzw.
bestétigt einen Wert. Mit der Taste "menu" («) gelangt man
eine Ebene hdéher (zurick).

Displaysteuerung Durch den blinkenden Cursor wird jeweils angezeigt, in

welcher Ebene man sich gerade befindet und was mit den
Tasten "up" (a) und "down" (v) ausgewahlt werden kann.

- In der Bedienebene "Auswahl Hauptmeni" erscheinen in der ersten Zeile die
Kennziffer und der dazugehdrige Menlpunkt.

Die zweite Zeile ist leer.

02 = ANWENDUNGSPARAM.

Links neben der Kennziffer wird ein blinkender Cursor abgebildet. Der blinkende
Cursor signalisiert, daB man die Kennziffer (= Menublock) mit den Tasten "up" (a)
und "down" (v) veréndern kann.

- Nach Auswahl des gewlinschten Menlblocks (hier 02 Anwendungsparameter)
mittels "up" (a) / "down" (v) gelangt man mit "enter" (») in die Bedienebene
"Auswahl Parameter".

Die Anzeige im Display sieht dann folgendermaBen aus:

1. Zeile:

2. Zeile:

02 DREHZAHLGRENZE

5 1/min |

Die "02" bezeichnet die Kennziffer des Menlblockes (hier Anwen-
dungsparameter). Sie blinkt nun nicht mehr, da der Menublock bereits
ausgewahlt ist.

Rechts neben der Kennziffer erscheint der jeweils erste Parameter
des zugehdrigen Menublocks (hier "Drehzahigrenze"). Auf dem ersten
Buchstaben des Parameters steht der blinkende Cursor. Er zeigt an,
dafB man sich nun in der Bedienebene "Auswahl Parameter" befindet.
Mit den Tasten "up" (a) und "down" (¥) kann nun der gewinschte
Parameter des bereits gewéahlten Meniblockes ausgewahlt werden.

Hier wird der Wert des entsprechenden Parameters angezeigt. Er ist
noch nicht angewéhlt.

Nachdem mit "up" (a) / "down" (¥) der gewiinschte Parameter ange-
wahlt wurde, gelangt man durch Betatigen der Taste "enter" (») in die
Bedienebene "Wert &ndern".
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Die Anzeige im Display ist dann wie folgt:

1
02 DREHZAHLGRENZE |

1490 1/min |

Die erste Zeile zeigt, in welchem Menublock (hier 02 = Anwendungsparameter) man
sich befindet und welcher Parameter (hier = Drehzahlgrenze) angewahlt wurde.

In der zweiten Zeile steht nun der blinkende Cursor auf der 1 als héchstwertige
Dezimalstelle. Der blinkende Cursor zeigt an, daf3 diese Stelle mit "up” (a) / "down" (¥)
geéndert werden kann. Die Dezimalstellen werden mit der Taste "enter" (») angewahit
und mit den Tasten "up" (a) / "down" (¥) verandert. Nach Anwahl bzw. Anderung der
niederstwertigen Dezimalstelle wird der Wert durch Betatigen der Taste "enter" (»)
Ubernommen. Die Ubernahme des eingestellten Werts wird durch Einblenden der
Meldung "Info: Parameter gedndert" signalisiert. Die Meldung verschwindet selb-
sténdig nach 2 Sekunden.

Falls in der Bedienebene "Auswahlliste &ndern" kein Wert, wie oben beschrieben,
sondern eine Auswahlliste (z. B. deutsch / english / francaise unter Parameter
"Sprache") hinterlegt ist, dann wird durch Betatigen der Tasten "up" (a) / "down" (¥) ein
Auswahlparameter angewahlt und mit "enter" (») Gbergeben. Auch hier folgt daraufhin
die Ubernahmemeldung (Info: "Parameter geéndert") fiir die Dauer von ca. 2 s.
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4.3 Menl

01 ANZEIGE

02 ANWENDUNGSPARAM.
Schutzebene 1 1

Schutzebene 1 [

94  BAS8230

Ausgangsfrequenz
Drehzahl
Motorstrom
Motorspannung
Drehmoment
Motorleistung
Zwischenkreis-Spannung
Temperatur Kihlk.
Betriebsstunden
Datum, Uhrzeit
Software-1D
Software-Version

Antriebs-Name

Drehzahlgrenze
Ref. Uberdrehzahl
Stromgr.Max.Mot.
Stromgr.Max.Gen.
Stromgr.Nenn.Mot.
Stromgr.Nenn.Gen.
Beschl.-Rampe
Brems-Rampe
Rampe-Schnellhalt
M.Poti Rampe Auf
M.Poti Rampe Ab
M.Poti n-max
M.Poti n-min
Tippsollwert
Festdrehzahl 1
Festdrehzahl 2
Festdrehzahl 3
Festdrehzahl 4
Ausblenddrehz. 1
Bandbreite 1
Ausblenddrehz. 2
Bandbreite 2
Ausblenddrehz. 3
Bandbreite 3

" Keine Anzeige bei Regelstruktur = f-Steuerung

50,0 Hz
1460,0 1/min "
34,5 A

400,0 V

120,0 Nm "

18,5 kw "

530,0 V

25 °C

49,50 h

01.06.95 10:30:10
29152712

Lenze 8230 V2.0

1500 1/min
1800 1/min
150 %

100 %

100 %

100 %

2,000 s
5,000 s
0,200 s
10,000 s
10,000 s
3000 1/min
0,01 1/min
30,00 1/min
150,00 1/min
300,00 1/min
450,00 1/min
600,00 1/min
750,0 1/min
0,0 1/min
1500,0 1/min
0,0 1/min
2250,0 1/min
0,0 1/min
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03 KONFIGURATION

Schutzebene 2 {

Schutzebene 2 {

Schutzebene 2 {

Reaktion bei HALT
——M.Poti RESET
L Blockier-Uberw.

——— AWE-Zeit
———HAND-Steuerung

———HAND-Sollwert

———AUTO-Steuerung

——AUTO-Sollwert

Invert. KI. 21/22

Fang-Modus

———Richtungen

Kin. Stiitzung

I———RS422: Adresse
——RS422: Baudrate

Parametersatz Nr.

Kopierziel: Satz

Kopiere Parameter
Ausfuhren

———KI. Par. Satzums.

Schaltfrequenz

Transakt. Freigabe

L Standardwert laden

———HAND/AUTO- Umsch.

T

—
TR TEEEE FEERTETE T T

dndnn

Bedienung und Software

Entlad. Zwischenkr.
Keine Entladung

Reset bei HALT
kein Reset

Ja
Nein

Os

Klemmenleiste
Bedieneinheit
Feldbus 1
Feldbus 2
RS422

Motorpoti

Analog KI. :27/:28
Analog KI. :29/:30
Feldbus 1
Feldbus 2

RS422
Festdrehzahl
Technologie

Klemmenleiste
Bedieneinheit
Feldbus 1
Feldbus 2
RS422

Motorpoti

Analog KI. :27/:28
Analog KI. :29/:30
Feldbus 1
Feldbus 2

RS422
Festdrehzahl
Technologie

Bei Stillstand
Bei Betrieb

Nein
Ja

Nein
Ja

eine
zwei

Ja
Nein

0
19200 Baud
1
2
1
2

Fktn. Ausfuhren: Ja
Fktn. Ausfiihren: Nein

?esperrt
reigegeben
3 kHz /6 kHz
XXXX

Fktn ausflihren: Ja
Fktn ausflhren: Nein

BA 8230
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04 ANALOGE E/A’s

Schutzebene 1 {

Schutzebene 1 E

96 BAS8230

Hauptsollw. :27/:28

Max. Hauptsollw.

——— Min. Hauptsollw.

Nullzone Hauptsw.
Zusatzsollw. 29/30

——Max. Zusatzsollw.
———Min. Zusatzsollw.

Nullzone Zusatzsw.

Haupt+Zusatzsoll.
- 4-20 mA Uberw.

———A-Ausgang 1 KI. 33

——— Skal. A-Ausgang 1
——— A-Ausgang 2 Kl. 35

L Skal. A-Ausgang 2

2 Standardbelegung

HHH\I ‘ |\|\|\|; T{ ﬁ

0..+10V/0...20 mA
-10V...+10V
4 mA ... 20 mA
20mA ...4 mA

100.0 %
0,0 %
0,5 %

0..+10V/0...20 mA
-10V...+10V
4 mA ...20 mA
20mA ...4 mA

100.0 %
0,0 %
0,5%

Nein
:27/:28 + :29/:30

Warnun?
Abschaltung

Ausgangsfrequenz®
Dret?zargl a
Motorstrom
Motorspannung
Drehmoment
Motorleistung
Zwischenkreis-Spannung
Variable 1 (Xil : Lauferstrom)

100.0 %

)

Motorstrom?

Ausgangsfrequenz

Drehzahl

Motorspannung

Drehmoment

Motorleistung

Zwischenkrels-Spannung

Variable 2 (Xim : Magnetisierungsstrom)

100.0 %



Lesezeichen ein-/ausblenden

05 DIGITALE E/A’s

06 TYPDATEN

nur Anzeige

Schutzebene 2

C

Schutzebene 1 [

Schutzebene 2

—— D-Eingang1 KI. :14

——D-Eingang2 KI. :15

——D-Eingang3 KI. :16

——D-Ausgang1 :23/:24

Invert. KI. :23/:24

FensterDrehz.err.

FensterDrehzahl = 0

ReferenzDrehzahl

ReferenzLaststrom

— Umrichter-Nennspg.

L Umrichter kVA "

Netzspannung

Bremseinrichtung

——MotorNennleistung
—— MotorNennspannung
——MotorNenndrehzahl

—— MotorNennfrequenz

Schaltungsart

MotorNennstrom

cos Phi

—— Kippmoment/Nennm.
Mienn /Mipp-

—— Strichzahl

—— Abgleich-Modus

Auf 0 abgleichen
——R-Stander + R-Ltg.

Lufter Trigger

m

|

ﬁ

") siehe Parameterbeschreibung

Bedienung und Software

Motorpoti héher
Auswahl Festdreh.1

Motorpoti tiefer
Auswahl Festdreh.2
Ext. Rampenwabhl
Tippen
Parametersatzumschaltung
Auswahl Rampe 2
Auswahl Festdreh.3
Drehzahl erreicht
Drehzahl = Null
Drehzahl > N-Ref
Laststrom > IL-Ref
Warnunlg

Var. zu KI. :23/:24

Nein
Ja

30,0
3,00
750,00
100,00

400V
460 V

178...335 kVA
380...480 V
A8 e

DC: mit / ohne
110 KW
380V

1460 1/min
50 Hz

Dreieck
Stern

250 A
0,85
3,0
50 %
1000

Nein
Ja

0,00
0,5773

0..65°C

BA 8230

97



Lesezeichen ein-/ausblenden

Bedienung und Software

07 REGELUNG —_—

Regelungsstruktur N-Regelung ohne Geber

— F-Steuerung
— M-Regelung ohne Geber
— N-Regelung mit Geber
e M-Regelung mit Geber
——N-Regler Kp _ 10.000
——N-Regler Tn _ 80,0 ms
I——Or-Regler Kp — 0,144
——~Or-Regler Tn _ 2,0 ms
Schutzebene 1 .
——FluBregler Kp _ 4,000
———FluBregler Tn _ 296,9 ms
[ Tech.-Regler Kp 10,000
Schutzebene 2 -
L Tech.-Regler Tn _— 500,0 ms
08 DIAGNOSE ———— Stérung: Erstwert _—
Ausg. Stérung Nr: _ 1
Ausg. Ereignis Nr: _ 1
09 ZUGRIFF —_— Schutzebene _ 1
Passwort Ebene 1
Schutzebene 1 E Neues Passwort 1
Anderungen enerell freigegeben
g g 8enerel| ges%e%rt
| ——BDE: Anderungen freigegeben
[ gesgpe?’rt
Passwort Ebene 2
Schutzebene 2 E Neues Passwort 2
Passwort Ebene 3
10 SPRACHAUSWAHL —— Sprache _— Deutsch
— English
— Francaise

98 BAS8230
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4.4 Beschreibung der Parameter Nachfolgend sind die Parameter und Anzeigen beschrieben, die Uiber die
und Anzeigen Bedieneinheit (BDE) ausgewahlt und angezeigt werden kdnnen.
Die Parameter, die sich auf die Drehzahl bzw. die Frequenz des Antriebs beziehen,
sind mit den Bezugswerten "Norm-Frequenz" und "Polpaarzahl!" verknipft.

Norm-Frequenz
Der Parameter "Norm-Frequenz" enthalt die BezugsgrdBe fur die regelungsinterne
Darstellung der Motorfrequenzen. Er beeinfluB3t u. a. Frequenzauflésung und maximale

Betriebsfrequenz sowie die eingestellte Frequenz- und Drehzahlgrenze.

Frequenzauflésung "Norm-Frequenz'/16383

Max. Betriebsfrequenz = 2 *"Norm-Frequenz"
Standardeinstellung: 100 Hz
Polpaarzahl

Das Gerét errechnet die Polpaarzahl aus den eingegebenen Typdaten Motor-Nenn-
frequenz und Motor-Nenndrehzahl.

4.4.1 Anzeige Im Meni-Block ANZEIGE werden nachfolgende Istwerte des Gerats in physikalischen
Einheiten angezeigt:
- Ausgangsfrequenz [HZ]
- Drehzahl [1/min]
- Motorstrom [A]
- Motorspannung [V]
- Drehmoment [Nm]
- Motorleistung [kW]
- Zwischenkreisspannung [V]
- Temperatur Kihlk. [°C]
- Betriebsstunden [h]
- Datum, Uhrzeit [TT-MM-JJ hh:mm:ss]

"Datum, Uhrzeit" dienen sowohl zum Anzeigen als auch zum Einstellen der integrierten
Uhr.

Daruber hinaus werden Daten zur Software-ldentifizierung angezeigt

- Software-ID = 29XXXXXX
- Software-Version = Lenze 8230 Vx.xx

Mit dem Parameter

- Antriebs-Name kann der Anwender den Antrieb bezeichnen. Hierzu kénnen 20
alphabetische Zeichen eingegeben werden. Beispiel: "Druckwalze 03".
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4.4.2 Anwendungsparameter

100 BA8230

Drehzahlgrenze

Ubergeordnete Sollwertbegrenzung, die hinter der Sollwertauswahl und vor der Rampe
wirkt. Sie dient als Sicherheit vor Uberdrehzahl und wird vom Typdaten-Modul mit der
Nenn-Synchrondrehzahl initialisiert.

Mit einer Anderung des Verhaltnisses von "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der
eingestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Die Drehzahlgrenze korrespondiert mit Parameter "Frequenzgrenze".

Einstellbereich: 0..2* "Norm Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 1500 min™

Ref. Uberdrehzanhl

Uber diesen Parameter kann ein Drehzahl-Vergleichswert vorgegeben werden, bei
dessen Uberschreitung der Frequenzumrichter 8230 abschaltet und eine entspre-
chende Meldung in den Stérungsspeicher eintragt.

Ein erneutes Inbetriebsetzen des Antriebs setzt voraus, daf3 die Stérung zuvor quittiert
wurde.

Mit einer Anderung des Verhaltnisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der einge-
stellte Parameter proportional beeinfluB3t.

Einstellbereich: 0..2* "NormFrequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 1800 min™

Stromgr.Max.Mot.

Der Parameter bestimmt den motorischen Uberlaststrom, der mit einem Einschalt-
verhéltnis von 10 % flr maximal 60 s gefuhrt werden kann. Nach der tiberwachten
Uberlastdauer wird auf die Grenze "Stromgr.Nenn.Mot." zuriickgeschaltet.

Der angezeigte Wert bezieht sich auf die Lastkomponente des Motor-Nennstroms und
entspricht im KonstantfluBbereich somit dem Drehmoment.

Das Typdaten-Modul fuhrt bei einer Parameterédnderung eine Initialisierung der Grenze
auf 150 % durch, sofern der Maximalstrom des Frequenzumrichter 8230 dies zulaft.
Wird flr die Uberlastgrenze ein Wert eingestellt, der kleiner ist als der Wert von
"Stromgr.Nenn.Mot.", so wird dieser auf den Wert von "Stromgr.Max.Mot." begrenzt.
Bei Regelungsstruktur "Frequenzsteuerung" wird nach Erreichen der zuldssigen
Uberlastdauer der Frequenzumrichter 8230 abgeschaltet.

Einstellbereich: 0 ... Wert, der den maximalen Umrichterstrom verfligbar
macht.
Auslieferungszustand: ca. 135 %
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Stromgr.Max.Gen.

Der Parameter bestimmt den generatorischen Uberlaststrom, der mit einem Ein-
schaltverhéltnis von 10 % fiir maximal 60 s gefiihrt werden kann. Nach der tber-
wachten Uberlastdauer wird auf die Grenze "Stromgr.Nenn.Gen." zuriickgeschaltet.
Der angezeigte Wert bezieht sich auf die Lastkomponente des Motor-Nennstroms und
entspricht im KonstantfluBbereich somit dem Drehmoment.

Das Typdaten-Modul fiihrt bei einer Parameteréanderung eine Initialisierung der Grenze
auf 150 % durch, sofern der Maximalstrom des Frequenzumrichter 8230 dies zulaBt.
Wird fiir die Uberlastgrenze ein Wert eingestellt, der kleiner ist als der Wert von
"Stromgr.Nenn.Gen.", so wird dieser auf den Wert von "Stromgr.Max.Gen." begrenzt.

Bei Regelstruktur "Frequenzsteuerung" wird nach Erreichen der zulassigen
Uberlastdauer der Frequenzumrichter 8230 abgeschaltet.

Einstellbereich: 0 ... Wert, der den maximalen Umrichterstrom verfligbar
macht.
Anlieferungszustand: 100 %

Stromgr.Nenn.Mot.

Der Parameter bestimmt den motorischen Nenn-Laststrom, auf den nach Uberlast
zurlickgeschaltet wird. Der angezeigte Wert bezieht sich auf die Lastkomponente des
Motor-Nennstroms und entspricht im KonstantfluBbereich somit dem Drehmoment.
Das Typdaten-Modul fiihrt bei einer Parameterédnderung eine Initialisierung der Grenze
auf 150 % durch, sofern der Maximalstrom des Frequenzumrichter 8230 das zul&Bt.

Einstellbereich: 0 ... Wert, der durch den Umrichter-Nennstrom und
"Stromgr.Max.Mot" begrenzt wird.
Auslieferungszustand: 100 % (Motor-Nennstrom)

Stromgr.Nenn.Gen.

Der Parameter bestimmt den generatorischen Nenn-Laststrom, auf den nach Uberlast
zuriickgeschaltet wird. Der angezeigte Wert bezieht sich auf die Lastkomponente des
Motor-Nennstroms und entspricht im KonstantfluBbereich somit dem Drehmoment.
Das Typdaten-Modul fiihrt bei einer Parameterédnderung eine Initialisierung der Grenze
auf 100 % durch, sofern der Maximalstrom des Frequenzumrichter 8230 das zul&Bt.

Einstellbereich: 0 ... Wert, der durch den Umrichter-Nennstrom und
"Stromgr.Max.Gen." begrenzt wird.
Auslieferungszustand: 100 % des Motor-Nennstroms

Beschl.-Rampe

Der Parameter legt die Beschleunigungszeit des Antriebs fest.

Die Zeit gilt fiir das Durchfahren eines Frequenzbereichs, der dem halben Wert des
Parameters "Norm-Frequenz" entspricht. In der Standard-Parametrierung bedeutet
dies einen Frequenzbereich von 50 Hz. Der Wert gilt fur beide Drehrichtungen.

Einstellbereich: 0,01 ...600 s
Auslieferungszustand: 2s
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Brems-Rampe

Der Parameter legt die Bremszeit des Antriebs fest.

Die Zeit gilt fir das Durchfahren eines Frequenzbereichs, der dem halben Wert des
Parameters "Norm-Frequenz" entspricht. In der Standard-Parametrierung bedeutet
dies einen Frequenzbereich von 50 Hz.

Der Wert gilt fir beide Drehrichtungen.

Einstellbereich: 0,01...600s
Auslieferungszustand: 5s

Rampe Schnellhalt

Der Parameter legt die Bremszeit des Antriebs fir die SCHNELLHALT-Funktion fest.
Die Zeit gilt fir das Durchfahren eines Frequenzbereichs, der dem halben Wert des
Parameters "Norm-Frequenz" entspricht. In der Standard-Parametrierung bedeutet
dies einen Frequenzbereich von 50 Hz.

Der Wert gilt fr beide Drehrichtungen.

Ein SCHNELLHALT wird durch Offnen der Klemme 8 eingeleitet.

Einstellbereich: 0,01...600s
Auslieferungszustand: 500 ms

M.Poti Rampe Auf

Der Parameter legt die Integrationszeit des Motorpotis in Aufwartsrichtung fest.

Die Zeit gilt fir das Durchfahren eines Frequenzbereichs, der dem halben Wert des
Parameters "Norm-Frequenz" entspricht. In der Standard-Parametrierung bedeutet
dies einen Frequenzbereich von 50 Hz.

Der Wert gilt fir beide Drehrichtungen.

Einstellbereich: 0,1...1000 s
Auslieferungszustand: 10 s

M.Poti Rampe Ab

Der Parameter legt die Integrationszeit des Motorpotis in Abwértsrichtung fest.

Die Zeit gilt fir das Durchfahren eines Frequenzbereichs, der dem halben Wert des
Parameters "Norm-Frequenz" entspricht. In der Standard-Parametrierung bedeutet
dies einen Frequenzbereich von 50 Hz.

Der Wert gilt fir beide Drehrichtungen.

Einstellbereich: 0,1...1000 s
Auslieferungszustand: 10s

M.Poti n-max

Der Parameter bestimmt die Maximaldrehzahl fir die Motorpotentiometer-Funktion.
Das Typdaten-Modul initialisiert den Parameter mit der Nenn-Synchrondrehzahl.

Bei einer Anderung des Verhéltnisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der ein-
gestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Einstellbereich: "M.Poti n-min" ... 2 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 1500 min™
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M.Poti n-min

Der Parameter bestimmt die Minimaldrehzahl des Frequenzumrichter 8230 bei An-
steuerung Uber die Motorpotentiometer-Funktion. Bei einer Anderung des Verhalt-
nisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der eingestellte Parameter proportional
beeinfluBt. Wird ein Wert eingestellt, der groBer ist als der Wert von "M.Poti n-max", so
wird dieser auf den Wert von "M.Poti n-min" gesetzt.

Einstellbereich: 0 ... 2 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 0 min™

Tippsollwert

Der Parameter bestimmt die Tippdrehzahl. Die Vorgabe des Tippsollwerts erfolgt durch
Ansteuern der Klemme 16 (digitaler Eingang 3, entspr. Parametrierung vorausgesetzt).
Das Typdaten-Modul bewirkt eine Initialisierung mit

0,01 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl. Bei einer Anderung des Verhéltnisses
"Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der eingestellte Parameter proportional beein-
fluBt.

Einstellbereich: 0 ... 0,1 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 30,0 min™

Festdrehzahl 1...4

Mit diesen Parametern kénnen bis zu 4 Festsollwerte im Frequenzumrichter 8230
abgelegt und Uber die digitalen Eingédnge D-Eingang 1 KI. :14 und D-Eingang 2 KI. :15
ausgewahlt werden. Dazu muf3 die Uber Klemme 6 selektierte Signalquelle
("AUTO-Sollwert" bzw. "HAND-Sollwert") auf "Festdrehzahl" parametriert sein und den
Klemmen :15 und :16 die entsprechende Funktion zugeordnet werden (siehe
D-Eingang 1 KI. :14, )

D-Eingang 2 KI. :15). Bei einer Anderung des Verhaltnisses "Norm-Frequenz" /
"Polpaarzahl" wird der eingestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Einstellbereich: 0 ... 2 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 150, 300, 450, 600 min”

Ausblenddrehz. 1...3
Bandbreite 1...3

Im Falle mechanischer Resonanzen der Arbeitsmaschine kann es sinnvoll sein,
gewisse Drehzahlbereiche stationar nicht zu fahren.

Mit Hilfe parametrierbarer Ausblenddrehzahlen werden diese Drehzahlen vermieden.
Es stehen 3 Ausblenddrehz.-Parameter zur Verfugung. Die jeweils zugehérige Band-
breite legt den Ausblendbereich um die Ausblenddrehzahlen fest.

Wird die Bandbreite auf Null gesetzt, werden keine Drehzahlen ausgeblendet.

Bei einer Anderung des Verhéltnisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der ein-
gestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Ausblenddrehzahlen:
Einstellbereich: 0 ... 2 * "Norm-Frequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 750, 1500, 3000 min”

Bandbreiten:

Einstellbereich: 0 ... 0,1 * "Motor-Nennfrequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 0,0 min™
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4.4.3 Konfigurationsparameter Reaktion bei Halt

Dieser Auswahlparameter bestimmt das Verhalten des Antriebs beim Ausschalten
Uber Steuereingang EIN / HALT (HALT = Low Pegel) von allen Steuersignalquellen.

Auswabhlliste: - Keine Entladung
- Entlad. Zwischenkreis
Auslieferungszustand:  Entlad. Zwischenkreis

Auswahl "Entlad. Zwischenkreis":

Der Antrieb wird nach Ausschaltbefehl geregelt stillgesetzt. Nach Stillstand des
Antriebs wird der Pulswechselrichter gesperrt, das Hauptschiitz geéffnet und nach
30 s der Zwischenkreis entladen. Der Zwischenkreis wird nur entladen, wenn ein
Bremschopper vorhanden ist und ein Bremswiderstand angeschlossen ist.

Auswabhl "Keine Entladung":

Der Antrieb wird nach Ausschaltbefehl geregelt stillgesetzt. Nach Stillstand des
Antriebs wird der Pulswechselrichter gesperrt. Das Hauptschutz bleibt eingeschaltet,
der Zwischenkreis bleibt aufgeladen.

M.Poti RESET

Dieser Parameter legt fest, ob der aktuelle Sollwert des Motorpotentiometers beim
Ausschalten des Frequenzumrichter 8230 gespeichert oder riickgesetzt werden soll.

Auswabhlliste: - Kein Reset
- Reset bei HALT
Auslieferungszustand:  Reset bei HALT

Reset bei HALT: Mit dem Sperren der Pulse wird das Motorpoti zurlickgesetzt.

Kein Reset: Bei Sperren der Pulse wird der aktuelle Sollwert des Motor-
potentiometers gespeichert und beim Wiedereinschalten
angefahren. Der Wert bleibt auch Uber einen Netzausfall
hinweg gespeichert.

Blockier-Uberw.

Der Parameter aktiviert die Uberwachungsfunktion "Antrieb blockiert".

Bei Blockier-Uberw. auf "Ja" wird die Stérung "Antrieb blockiert" ausgelést, wenn der
Frequenzumrichter 8230 fiir 2 sec an der Begrenzung steht und wahrend dieser Zeit
die Drehzahl Null ist.

Auswahlliste: -Ja

- Nein
Auslieferungszustand: Ja
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AWE-Zeit

Mit diesem Parameter wird die maximale Unterbrechungszeit durch einen Netzausfall
eingestellt, nach der die automatische Wieder-Einschaltung (AWE) den Antrieb wieder
einschalten kann. Erfolgt die Netzwiederkehr innerhalb der mit AWE eingestellten Zeit-
spanne, erfolgt zuerst ein verkirzter Selbsttest von ca. 0,5 s und dann ein automati-
scher Wiederanlauf, falls das Signal Ein/Halt noch weiterhin anliegt.

Kehrt die Netzspannung erst nach Ablauf der eingestellten AWE-Zeit wieder, so muf3
der Frequenzumrichter 8230 neu eingeschaltet werden. Zum Starten des Antriebs ist
dann eine Flanke Low-High des Ein-Steuersignals erforderlich. Der Signalzustand Ein
wird erstmalig nach Ende des Selbsttests abgefragt. Es ist erst hierauf méglich, eine
Ein-Flanke zu erzeugen.

Wenn die Funktion "Kinetische Stiitzung" aktiviert ist, werden nicht direkt nach Netz-
ausfall die Pulse gesperrt, da dem Antrieb bis nahe Stillstand kinetische Energie zur
Aufrechterhaltung der Funktionen der Informationselektronik und Fihrung des Antriebs
entzogen wird.

Ist die Funktion "Fangen" aktiviert, erfolgt nach dem Wiederanlauf bei Antrieben ohne
inkrementalen Drehgeber zun&chst ein Suchvorgang und, nachdem die Synchron-
frequenz der Maschine erkannt wurde, die Aufmagnetisierung und das Regeln auf den
aktuell vorgegebenen Drehzahlsollwert.

Mit der Einstellung 0 s wird die Funktion AWE ausgeschaltet. Bei Einstellungen gréBer
0 s wird die Funktion AWE automatisch aktiviert.

Einstellbereich: 0..15s
Auslieferungszustand: 0s

Hinweis:

Wenn als Steuerquelle die Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit fiir das Signal
Ein/Halt bei Netzausfall bzw. Netzwiederkehr aktiviert wurde, erfolgt keine automa-
tische Wiedereinschaltung.

HAND Steuerung

Dieser Auswahlparameter wahlt Ubergeordnet die Quelle der Steuersignale flr Betrieb

"HAND" aus.

Auswabhlliste: - Klemmenleiste
- Bedieneinheit
- Feldbus 1
- Feldbus 2
- RS422

Auslieferungszustand:  Bedieneinheit
Auswahl Bedieneinheit:

Die Steuersignale der Bedieneinheit START, STOP, + (HOHER), - (TIEFER) und QUIT
sind wirksam. Alle anderen Steuersignale wirken weiterhin tUber die Klemmenleiste.
Insbesondere heiBt das: Soll der Antrieb Uiber die Bedieneinheit im Modus "HAND"
gesteuert werden, sind an der Klemmenleiste X15 folgende Klemmen mit +24 V
(Klemme :1 oder Klemme :25) zu bricken:

Klemme :7 (STOP)
Klemme :8 (SchnellHALT)
Klemme :10 (WR-Sperre)
Klemme :12 (ext. Stoérung)
Klemme :9 oder :11 (Drehrichtung)
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Auswahl Klemmenleiste:

Die Steuerung des Frequenzumrichter 8230 erfolgt ausschlieBlich Uber die
Klemmenleiste. (Das Signal STOP wirkt alternativ ber die Bedieneinheit.)

HAND - Sollwert

Dieser Parameter legt die Quelle der Sollwertvorgabe im Betriebsmodus "HAND" fest.

Auswabhlliste: - Motorpoti
- Analog KI. 27/28
- Analog KI. 29/30
- Feldbus 1
- Feldbus 2
- RS422
- Festdrehzahl
- Technologie
Auslieferungszustand:  Motorpoti

AUTO Steuerung

Dieser Auswahlparameter wahlt Gbergeordnet die Quelle der Steuersignale fiir Betrieb

"AUTQO" aus.

Auswahlliste: - Klemmenleiste
- Bedieneinheit
- Feldbus 1
- Feldbus 2
- RS422

Auslieferungszustand:  Klemmenleiste
Auswahl Bedieneinheit:

Die Steuersignale der Bedieneinheit START, STOP, + (HOHER), - (TIEFER) und QUIT
sind wirksam. Alle anderen Steuersignale wirken weiterhin uber die Klemmenleiste.
Insbesondere heif3t das: Soll der Antrieb tiber die Bedieneinheit im Modus "AUTO"
gesteuert werden, sind an der Klemmenleiste folgende Klemmen mit +24 V (Klemme
:1 oder Klemme :25) zu briicken:

Klemme :7 (STOP)
Klemme :8 (SchnellHALT)
Klemme :10 (WR-Sperre)
Klemme :12 (ext. Stérung)

Klemme :9 oder :11 (Drehrichtung)
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Auswahl Klemmenleiste:

Die Steuerung des Frequenzumrichter 8230 erfolgt ausschlieBlich Uber die
Klemmenleiste. (Das Signal STOP wirkt alternativ Uber die Bedieneinheit.)

AUTO - Sollwert
Dieser Parameter legt die Quelle der Sollwertvorgabe im Betriebsmodus "AUTO" fest.

Auswabhlliste: - Motorpoti
- Analog KI. :27/:28
- Analog KI. :29/:30
- Feldbus 1
- Feldbus 2
- RS 422
- Festdrehzahl
- Technologie
Auslieferungszustand:  Motorpoti

HAND / AUTO - Umsch.

Dieser Parameter legt fest, ob die Umschaltung Hand <---> Automatik wahrend des
Betriebs oder nur bei Stillstand wirken soll.

Auswabhlliste: - bei Stillstand
- bei Betrieb
Auslieferungszustand:  bei Stillstand

Auswahl "bei Stillstand": Umschaltung nur bei stehendem Antrieb (Pulse
gesperrt) mdglich.

Auswahl "bei Betrieb":  Umschaltung auch bei drehender Maschine
moglich.

Hinweis:

Ist das Motorpotentiometer als Sollwertquelle z. B. in der Betriebsart HAND ausge-
wahlt, erfolgt bei der Umschaltung AUTO/HAND eine Sollwertnachfiihrung des
M-POTI-Sollwerts auf den Drehzahl-Istwert. Generell erfolgt immer eine Nachfiihrung
unabhéngig von der Betriebsart Hand oder Fern, wenn in der Zielbetriebsart als Soll-
wertquelle das Motorpotentiometer angewéhlt ist. Der Motorpotentiometer-Sollwert ist
unipolar. Bei negativen Sollwerten erfolgt eine Initialisierung auf den positiven Wert.
Die Umschaltung darf, um unerwiinschtes Reversieren zu vermeiden, nur bei uni-
polaren Sollwerten erfolgen.
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Invert. KI.21/22

Dieser Auswahlparameter ermdglicht es, die Signalausgabe an Klemme X15:21/:22
(Stérung) zu invertieren.
Dieser Parameter ist ab Schutzebene 1 zugénglich.

Auswabhlliste: -Ja
- Nein
Auslieferungszustand:  Nein

Fang-Modus

Die Funktion Fangen ermdglicht im drehzahlgeregelten Betrieb und bei Frequenz-
steuerung das Zuschalten des Frequenzumrichter 8230 auf einen sich drehenden
entregten Antrieb.

Dieser Parameter ist in Schutzebene 2 zuganglich.

Nach einer kurzen Wartezeit, um die Entregung des Motors sicherzustellen, erfolgt der
Suchvorgang mit der Startfrequenz. Der Motor wird aufmagnetisiert auf einen FluBsoll-
wert von 20. Hierauf wird wéhrend des Suchvorgangs die Ausgangsfrequenz bis auf

0 Hz abgesenkt. Falls kein Sucherfolg hierbei erzielt wird, erfolgt eine Wiederholung
mit invertierter Suchrichtung.

Nachdem die Synchronfrequenz erkannt wurde, wird der Motor auf Nennflu3 aufma-
gnetisiert, und es werden die Regler freigegeben. Der Antrieb regelt auf den aktuell
vorgegebenen Drehzahlsollwert.

Bei Antrieben mit Drehgeber erfolgt der Fangvorgang ohne das Suchen der aktuellen
Drehzahl, da Drehzahl und Drehrichtung bekannt sind.

Voraussetzungen fir ein nahezu momentstoBfreies Zuschalten auf einen drehenden
Antrieb:

- Einzelantrieb

- Maschine unerregt

- keine beim Fangvorgang aktivierten zusatzlichen Drehmomentsollwerte

Zum Aktivieren des Fangens muf3 der Parameter Fang-Modus auf JA eingestellt
werden.

Auswabhlliste: -Ja
- Nein
Auslieferungszustand:  Nein

Richtungen

Dieser Parameter erméglicht die Auswahl, ob wahrend des Fang-Modus in einer
Drehrichtung oder in beiden Drehrichtungen gesucht werden soll.

Auswahlliste: - eine
- zwei
Auslieferzustand: eine
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Kin. Stitzung

Dieser Parameter aktiviert die Kinetische Stutzung. Diese Funktion ermdglicht bei
kurzzeitigen Netzausfallen eine Uberbriickung durch Ausnutzung der kinetischen
Energie, d. h. der Schwungmasse des Antriebssystems. Die Ausgangsfrequenz wird
so geregelt, daB3 durch den ibersynchronen Betrieb der angeschlossenen Maschine
die Verluste des Systems gedeckt werden. Die Zwischenkreisspannung wird gestitzt.
Waéhrend des Stitzens senkt sich die Antriebsdrehzahl ab. Kehrt die Netzspannung
innerhalb des Stutzens wieder, regelt der Frequenzumrichter 8230 an der eingestellten
Rampenzeit auf den vorgegebenen Drehzahlsollwert ein. Der Sollwert des Magnetisie-
rungsstromreglers wird bei aktiver Stltzung standardmaBig auf 85 % des eingestellten
Werts abgesenkt. Damit wird durch die Energieersparnis die Stiitzzeit zuséatzlich ver-
langert.

Die Funktionen der Informationselektronik werden durch den Energiebezug aus dem
geflihrt auslaufenden Antrieb aufrechterhalten.

Das Signal "Stutzen" wird intern durch Uberwachung der Zwischenkreisspannung
erzeugt.

Auswabhlliste: -Ja

- Nein
Auslieferungszustand:  Nein
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RS422: Adresse

Der Parameter legt die Gerateadresse des Frequenzumrichter 8230 fur die Kommu-
nikation Uber die serielle RS422-Schnittstelle (PC) fest.

Einstellbereich: 0..15
Auslieferungszustand: 0

RS422: Baudrate

Der Parameter legt die Ubertragungsgeschwindigkeit fiir die serielle Kommunikation
Uber die RS422-Schnittstelle (PC) fest.

Einstellbereich: 2400 ... 19200 Baud
Auslieferungszustand: 19200 Baud

Parametersatz Nr.

Dieser Parameter zeigt den gerade aktiven Parametersatz an und ermdglicht die
Umschaltung auf einen zweiten Parametersatz durch Eingabe eines anderen Zahlen-
werts. KI: Parametersatzumschaltung muf3 dazu gesperrt sein.

Es kénnen zwei Parametersétze umgeschaltet werden.

Wertebereich: 1,2
Auslieferungszustand: 1

Kopierziel: Satz in Schutzebene 2 zugéanglich

Funktion zum Kopieren aller Einstellwerte des gerade aktiven Parametersatzes in
einen mit Parameter Nr. oder Uber Klemmensignal (D-Eingang 3 KI. :16) wéhlbaren
anderen Parametersatz.

Dieser Parameter ist in Schutzebene 2 zugénglich.

Zum Kopieren eines Parametersatzes ist der Parameter Kopierziel auf 2 einzustellen
und die Funktion Kopiere: Parameter auszufiihren. Der Wert des Parameters
Kopierziel ist auf die Ziel-Parameter-Satznummer einzustellen und wird nach dem
Kopieren automatisch auf Null zurlickgesetzt.
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Kl: Parametersatzumschaltung

Dieser Parameter ermdglicht die Freigabe des digitalen Steuereingangs D-Eingang 3
KI. :16 zur Umschaltung der Parametersatze lber die Klemmenleiste.
Voraussetzung ist, daf3 die Funktion Parametersatzumschaltung fur diesen Steuer-
eingang entsprechend konfiguriert wurde (vgl. Kap. 4.4.5).

Auswahlliste (03): - gesperrt
- freigegeben
Auslieferungszustand:  gesperrt

Schaltfrequenz

Dieser Auswahlparameter legt die Schaltfrequenz des Wechselrichters fest. Der
Vektor der Ausgangsspannung wird mit der Abtastfrequenz von 1,5 kHz aktualisiert
und entsprechend der Pulsfrequenz mehrfach ausgegeben.

Bei der Schaltfrequenzen 6 kHz ist eine Leistungsreduzierung, vgl. techn. Daten,
erforderlich.

Eine Anderung des Parameters ist nur bei gesperrten Pulsen mdglich.

Auswabhlliste: -3 kHz
-6 kHz
Auslieferungszustand: 3 kHz

Transakt Freigabe

Fur die Anderung speziell geschiitzter Parameter ist die vorherige Freigabe dieser
Anderung notwendig. Diese Freigabe erfolgt durch Eingabe der Objektnummer des zu
andernden Parameters in dezimaler Darstellung als Transaktionsfreigabe. Die Frei-
gabe bleibt ca. 1 min bestehen. Nach Ablauf dieser Zeit oder nach erfolgter Anderung
wird Transakt Freigabe = 0 gesetzt.

Beispiel: Ein speziell geschiitzter Parameter ist der Umrichter Typ. Die Einstellung des
Typs ist nur nach Austausch des Controlboards oder nach einer Neuprogrammierung
der Geréatesoftware erforderlich.

Standardw.laden (Urladen)
Mit diesem Parameter kann der Frequenzumrichter 8230 wieder in den Urladezustand
versetzt werden, d h. alle Parameter werden auf die Standardwerte eingestellt. Damit
werden alle erfolgten Parameteranderungen wieder riickgangig gemacht.
Auswabhlliste: - Fktn ausfihren: JA

- Fkin ausfiihren: NEIN
Auslieferungszustand:  Fktn ausfihren: NEIN
Die Funktion "Standardwerte laden" wird durch "Fktn ausfihren: JA" aktiviert.
Achtung!
Durch Ausflihren der Funktion "Standardwerte laden" werden alle erfolgten Parameter-
Einstellungen durch Standardwerte Uberschrieben. Parametersatz 1 ist angewéhlt.

Es muB sichergestellt werden, daB Verdrahtung und Antriebskonfiguration mit den
Einstellungen des Parametersatzes ubereinstimmen.
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Hauptsollw. 27/28

Mit diesem Auswahlparameter werden Art und Charakteristik der steuernden analogen
Sollwertquelle eingestellt, die als Hauptsollwert an den Klemmen :27/:28 angeschlos-
sen ist.

Auswahlliste: -0..+410V/0..20mA
--10V...+10V
-4mA...20mA
-20mA ...4mA

Auslieferungszustand: 0...+10V/0...20 mA

Soll diese Sollwertquelle als DrehzahlfuhrungsgréBe wirken, so muf3 die tber
Klemme :6 selektierte Signalquelle ("AUTO - Sollwert" bzw. "HAND - Sollwert") auf
"Analog KI. :27/:28" parametriert sein.

Die Drehrichtung des Antriebs wird durch die Sollwertfreigaben "LINKS (...)", "RECHTS
(...)" bestimmt bzw. freigegeben. Diese miissen somit entsprechend konfiguriert sein
(siehe "AUTO - Steuerung" bzw. "HAND - Steuerung").

Bei Auswahl der bipolaren Sollwertquelle (-10 V ... +10 V) fuhrt ein positiver Sollwert in
Verbindung mit der Drehrichtungsfreigabe "RECHTS" zu einem Rechtsdrehfeld,
wahrend ein negativer Sollwert ein Linksdrehfeld erzeugt. Die Drehrichtungsfreigabe
"LINKS" fuihrt zu einer Invertierung der beschriebenen Zuordnung.

Bei der Verwendung von Linienstrom-Sollwerten ist auf der Leiterplatte A10 Gber den
Jumper X25 der Burdenwiderstand zuzuschalten, siehe Kap. 2.7.2.1.

Mit der Auswahl 4 mA ... 20 mA bzw. 20 mA ... 4 mA wird die Drahtbruchliberwachung
aktiviert (sieche Parameter "4-20 mA Uberw.")

Max. Hauptsollw.

Dieser Parameter gehdért zu einem Kennlinienbildner im Hauptsollwertkanal. Er stellt
die obere Bereichsgrenze dar, auf die der eingelesene Analogsollwert von
Klemme :27/:28 normiert und begrenzt wird.

Einstellbereich: "Max. Hauptsollw." ... 400 %
Auslieferungszustand: 100 %

Min. Hauptsollw.

Dieser Parameter gehért zu einem Kennlinienbildner im Hauptsollwertkanal. Er stellt
die untere Bereichsgrenze dar, auf die der eingelesene Analogsollwert von

Klemme :27/:28 normiert und begrenzt wird.

Bei bipolaren Sollwerten (-10 V ... +10 V) ist der eingestellte Parameter unwirksam
(Minimum = 0, siehe auch Parameter "NullzoneHauptsw.").

Wird ein Wert eingestellt, der gréBer ist als der Wert von "Max.Hauptsollw.", so wird
dieser auf den Wert von "Min.Hauptsollw." gesetzt.

Einstellbereich: 0% ... 400 %
Auslieferungszustand: 0 %

Nullzone Hauptsw.

Dieser Parameter gehért zu einem Kennlinienbildner im Hauptsollwertkanal.

Bei unipolaren Sollwerten legt er den Bereich fest, in dem der eingelesene Anlagen-
sollwert von Klemme :27/:28 auf "Min. Hauptsollw." begrenzt wird.

Bei bipolaren Sollwerten (-10 V ... +10 V) definiert er die Nullzone.

Die Wirkungsweise des Kennlinienbildners ist in Bild 49 und Bild 50 dargestellt.
Einstellbereich: 0% ...20 %
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Auslieferungszustand: 0,5 %

Sollwert
Max. Sollwert + -
&
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&
&
&
Min. Sollwert
Analog-Eingang

o 10V
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Unipolare Sollwertvorgabe
Bild 49: Kennliniencharakteristik fir Haupt- oder Zusatzsollwert, unipolare Sollwertvorgabe

Sollwert

Max. Sollwert +

Analog-Eingang

oV

Nullzone 1

Bipolare Sollwertvorgabe

Bild 50: Kennliniencharakteristik fir Haupt- oder Zusatzsollwert, bipolare Sollwertvorgabe
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Zusatzsollw.29/30

Mit diesem Auswahlparameter werden Art und Charakteristik der steuernden analogen
Sollwertquelle eingestellt, die als Zusatzsollwert an den Klemmen :29/:30 angeschlos-
sen ist.
Auswahlliste: -0...410V/0..20 mA

--10V...+10V

-4mA ... 20 mA

-20mA ... 4 mA
Auslieferungszustand: 0...+10V/0..20 mA

Soll diese Sollwertquelle als Drehzahlfihrungsgrée wirken, so muf3 die tUber

Klemme 6 selektierte Signalquelle ("AUTO - Sollwert" bzw. "HAND - Sollwert") auf
"Analog KI. :29/:30" parametriert sein.

Eine weitere Méglichkeit besteht darin, den Sollwert von Klemme 29/30 als
Zusatz(drehzahl)sollwert zu definieren, der zum ausgewéahlten Hauptsollwert addiert
wird. Hierzu ist der Parameter "Haupt+Zusatzsoll." auf ":27/:28 + :29/:30" einzustellen.
Die Drehrichtung des Antriebs wird durch die Sollwertfreigaben "LINKS (...)", "RECHTS
(...)" bestimmt bzw. freigegeben. Diese missen somit entsprechend konfiguriert sein
(siehe "AUTO - Steuerung" bzw. "HAND - Steuerung").

Bei Auswahl der bipolaren Sollwertquelle (-10 V ... +10 V) fuhrt ein positiver Sollwert in
Verbindung mit der Drehrichtungsfreigabe "RECHTS" zu einem Rechtsdrehfeld,
wéahrend ein negativer Sollwert ein Linksdrehfeld erzeugt. Die Drehrichtungsfreigabe
"LINKS" flihrt zu einer Invertierung der beschriebenen Zuordnung.

Bei der Verwendung von Linienstrom-Sollwerten ist auf der Leiterplatte A10 Uber den
Jumper X26 der Burdenwiderstand zuzuschalten, siehe Kap. 2.7.2.1.

Mit der Auswahl 4 mA ... 20 mA bzw. 20 mA ... 4 mA wird die Drahtbruchliberwachung
aktiviert (siehe Parameter "4-20 mA Uberw.").

Max. Zusatzsollw.

Dieser Parameter gehért zu einem Kennlinienbildner im Zusatzsollwertkanal. Er stellt
die obere Bereichsgrenze dar, auf die der eingelesene Analogsollwert von
Klemme :29/:30 normiert und begrenzt wird.

Einstellbereich: "Min. Zusatzsollw." ... 400 %
Auslieferungszustand: 100 %

Min. Zusatzsollw.

Dieser Parameter gehért zu einem Kennlinienbildner im Zusatzsollwertkanal. Er stellt
die untere Bereichsgrenze dar, auf die der eingelesene Analogsollwert von

Klemme :29/:30 normiert und begrenzt wird.

Bei bipolaren Sollwerten (-10 V ... +10 V) ist der eingestellte Parameter unwirksam
(Minimum = 0, siehe auch Parameter "NullzoneZusatzsw.").

Wird ein Wert eingestellt, der gréBer ist als der Wert von "Max.Zusatzsollw.", so wird
dieser auf den Wert von "Min.Zusatzsollw." gesetzt.

Die Wirkungsweise ist in Bild 50 dargestellt.

Einstellbereich: 0% ... 400 %
Auslieferungszustand: 0 %
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NullzoneZusatzsw.

Dieser Parameter gehért zu einem Kennlinienbildner im Zusatzsollwertkanal.
Bei unipolaren Sollwerten legt er den Bereich fest, in dem der eingelesene
Anlagensollwert von Klemme :29/:30 auf "Min. Zusatzsollw." begrenzt wird.
Bei bipolaren Sollwerten (-10 V ... +10 V) definiert er die Nullzone.

Die Wirkungsweise ist in Bild 49dargestellt.

Einstellbereich: 0% ...20 %
Auslieferungszustand: 0,5 %

Haupt+Zusatzsoll.

Dieser Auswahlparameter ermdglicht es, zum Haupt(Drehzahl)sollwert einen
Zusatzsollwert zu addieren.

Dem Zusatzsollwertkanal ist standardmaBig der analoge Sollwert von Klemme :29/:30
zugeordnet.

Auswabhlliste: - Nein
- KI:27/:28 + KI:29/:30
Auslieferungszustand:  Nein

4-20mA Uberw.
Dieser Auswahlparameter legt fest, welche Reaktion auf die Drahtbrucherkennung

erfolgen soll. Die Uberwachungen der analogen Sollwerte an den Klemmen :27/:28
bzw. :29/:30 sind aktiv, wenn sie als 4 - 20 mA (Linienstrom) Sollwertquellen selektiert

wurden.
Auswabhlliste: - Warnung

- Abschaltung
Auslieferungszustand:  Abschaltung
Verhalten:
- Warnung:

Die Drahtbrucherkennung generiert eine Warnungsmeldung im Ereignisspeicher. Uber
den Auswahlschalter "D-Ausgang1 :23/:24" kann eine Signalausgabe an den
Klemmen :23/:24 erfolgen.

- Abschaltung:
Bei dieser Auswahl fiihrt ein Drahtbruch zur Abschaltung des Frequenzumrichter 8230

mit entsprechendem Eintrag im Stérungsspeicher. Er 1&4Bt sich erst nach Quittieren der
Stérung wieder einschalten.
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A-Ausgang 1 KI1.33

Mit diesem Auswahlparameter wird festgelegt, welche RegelgréBe am Monitorausgang
(D/A-Ausgang) Klemme :33 (AA1) analog ausgegeben wird. Die digitale Auflésung ist
12 Bit, der Wertebereich am Analogausgang betragt -10 V ... +10 V. Unter der Voraus-
setzung, da3 Skal.A-Ausgang 1 = 100 %, gilt nach Auswabhlliste:

- Ausgangsfrequenz

- Drehzahl

- Motorstrom

- Motorspannung

- Drehmoment
- Motorleistung

- Zwischenkreis-Spg.

- Variable 1 = XIL

Auslieferungszustand:

Skal. A-Ausgang 1

f = Normfrequenz

(Die Normfrequenz betragt im Auslieferungszustand

100 Hz. Bei einer Ausgangsfrequenz von 50 Hz wird dann
eine Spannung von 5 V ausgegeben. Bei negativer
Drehrichtung wird auch die Ausgangsspannung negativ).

Drehzahl

Drehzahl bei Nennfrequenz
z. B. 5 V: synchrone Drehzahl bei 50 Hz.
Bei negativer Drehrichtung wird auch die Ausgangsspannung
negativ.
Ausgabe 10 V, wenn der Effektivwert der Grundschwingung
des Motorstroms gleich dem Geratemaximalstrom ist
Ausgabe 10 V, wenn der Effektivwert der Grundschwingung
der Motorspannung gleich dem Nennwert der Netzspannung
ist
10 V bei Nennmoment des parametrierten Motors
10 V bei Nennleistung des parametrierten Motors
Ausgabe 10 V, wenn die Zwischenkreisspannung gleich dem
Gleichrichtwert des Nennwerts der Netzspannung ist
100 % drehmomentbildender Anteil des Motorstroms
bezogen auf den Nennstrom des Gerats

Ausgabe: 10 v =

Ausgangsfrequenz

Dieser Parameter dient zur Skalierung der D/A-Ausgabe an der Klemme :33. Er stellt
den Bezugswert dar, der zu einer Ausgabe von 10 V fihrt.

Einstellbereich:

Auslieferungszustand:

0...200 %
100 %



Lesezeichen ein-/ausblenden

Bedienung und Software

A-Ausgang 2 KI.35

Mit diesem Auswahlparameter wird festgelegt, welche Regelgré3e am Monitorausgang
(D/A-Ausgang) Klemme :35 (AA1) analog ausgegeben wird. Die digitale Auflésung ist
12 Bit, der Wertebereich am Analogausgang betragt -10 V ... +10 V. Unter der
Voraussetzung, daf3 Skal.A-Ausgang 2 = 100 %, gilt nach Auswahlliste:

- Ausgangsfrequenz  f = Normfrequenz
(Die Norm-Frequenz betragt im Auslieferungszustand
100 Hz. Bei einer Ausgangsfrequenz von 50 Hz wird dann
eine Spannung von 5 V ausgegeben. Bei negativer
Drehrichtung wird auch die Ausgangsspannung negativ).

10V Drehzahl
- Drehzanhl Ausgabe: " Drehzahl bei Nennfrequenz

z. B. 5 V: synchrone Drehzahl bei 50 Hz.
Bei negativer Drehrichtung wird auch die Ausgangsspannung

negativ.

- Motorstrom Ausgabe 10 V, wenn der Effektivwert der Grundschwingung
des Motorstroms gleich dem Geratemaximalstrom ist

- Motorspannung Ausgabe 10 V, wenn der Effektivwert der Grundschwingung
der Motorspannung gleich dem Nennwert der Netzspannung
ist

- Drehmoment 10 V bei Nennmoment des parametrierten Motors

- Motorleistung 10 V bei Nennleistung des parametrierten Motors

- Zwischenkreis-Spg.  Ausgabe 10 V, wenn die Zwischenkreisspannung gleich
dem Gleichrichtwert des Nennwerts der Netzspannung ist

- Variable 2 = XIM 100 % Magnetisierungsstrom bezogen auf den Nennstrom
des Geréts

Auslieferungszustand:  Motorstrom

Hinweis:

Im "Abgleich-Modus" wird der Stellwert des Im-Reglers zur Klemme :35 geschaltet.

Skal. A-Ausgang 2

Dieser Parameter dient zur Skalierung der D/A-Ausgabe an der Klemme :35. Er stellt
den Bezugswert dar, der zu einer Ausgabe von 10 V flhrt.

Einstellbereich: 0...200 %
Auslieferungszustand. 100 %
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D-Eingangl Kl.14

Dieser Auswahlparameter bestimmt die Funktion des digitalen Steuereingangs an
Klemme 14. Mit Logikpegel "high" wird die benannte Funktion aktiv.

Auswabhlliste: - Motorpoti héher
- Auswahl Festdreh.1
Auslieferungszustand:  Motorpoti héher

Ist der Auswahlparameter auf "Auswahl Festdreh. 1" gesetzt, wird in Verbindung mit
der Funktion "Auswahl Festdreh. 2" eine der in 02-Anwendungsparameter festgelegten
Festdrehzahlen entsprechend der nachfolgenden Tabelle aktiviert:

Auswahl Festdreh. 1 Auswahl Festdreh. 2 aktivierte Festdrehzahl
0 0 "Festdrehzahl 1"
1 0 "Festdrehzahl 2"
0 1 "Festdrehzahl 3"
1 1 "Festdrehzahl 4"

Die "Festdrehzahl 1" bis "Festdrehzahl 4" sind in 02 = Anwendungsparameter
festgelegt.

ACHTUNG!

Ist die Funktion des D-Eingangs KI. :14 nicht auf "Auswahl Festdreh.1" gestellt, so gilt
bzgl. der Auswahlmatrix fir Auswahl Festdreh. 1 = 0.

Die aktivierten Festdrehzahlen werden nur dann wirksam, wenn im Meni 03-Konfigu-
ration der Auswahlparameter fir HAND-Sollwert bzw. AUTO-Sollwert auf Festdrehzahl
gestellt ist.

D-Eingang?2 Kl.15

Dieser Auswahlparameter bestimmt die Funktion des digitalen Steuereingangs an
Klemme :15. Mit Logikpegel "high" wird die benannte Funktion aktiv.

Auswabhlliste: - Motorpoti tiefer
- Auswahl Festdreh.2
Auslieferungszustand:  Motorpoti tiefer

Ist der Auswahlparameter auf "Auswahl Festdreh. 2" gesetzt, wird in Verbindung mit
der Funktion "Auswahl Festdreh. 1" eine der in 02-Anwendungsparameter festgelegten
Festdrehzahlen entsprechend der nachfolgenden Tabelle aktiviert:
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Auswahl Festdreh. 1 Auswahl Festdreh. 2 aktivierte Festdrehzahl
0 0 "Festdrehzahl 1"
1 0 "Festdrehzahl 2"
0 1 "Festdrehzahl 3"
1 1 "Festdrehzahl 4"

Die "Festdrehzahl 1" bis "Festdrehzahl 4" sind in 02 = ANWENDUNGSPARAMETER
festgelegt.

ACHTUNG!

Ist die Funktion des D-Eingangs KI. :15 nicht auf "Auswahl Festdreh.2" gestellt, so gilt
bezuglich der Auswahlmatrix fiir Auswahl Festdreh. 2 = 0.

Die aktivierten Festdrehzahlen werden nur dann wirksam, wenn im MenU 03-Konfigu-

ration der Auswahlparameter fir HAND-Sollwert bzw. AUTO-Sollwert auf Festdrehzahl
gestellt ist.

D-Eingang3 Kl.16

Dieser Auswahlparameter bestimmt die Funktion des digitalen Steuereingangs an
Klemme :16. Mit Logikpegel "high" wird die benannte Funktion aktiv.

Auswabhlliste: - Tippen
- Parametersatzumschaltung
Auslieferungszustand:  Tippen

Mit der Funktion "Tippen" wird im Sollwertkanal auf den "Tippsollwert" (siehe Anwen-
dungsparameter) umgeschaltet.

D-Ausgangl 23/24

Dieser Auswahlparameter legt fest, welches digitale Uberwachungssignal an den
Klemmen :23/:24 ausgegeben wird. Das Signal ist mit einer Abfallverzégerung von
200 ms versehen. Uber den Auswahlparameter "Invert. Kl. :23/:24" |48t sich das
auszugebende Signal invertieren.

Auswabhlliste: - Drehzahl erreicht
- Drehzahl = Null
- Drehzahl > N-Ref
- Laststrom > lI-Ref
- Warnung
Auslieferungszustand:  Drehzahl erreicht.

Bei Auswahl "Warnung" erfolgt eine Ausgabe der Temperaturwarnung sowie der
Drahtbruchiiberwachung der 4-20 mA-Sollwertquellen, sofern diese selektiert wurden.
Zur Einstellung von Vergleichswerten und Toleranzb&ndern obiger Uberwachungen
siehe: "FensterDrehz.err", "FensterDrehzahl=0", "ReferenzDrehzahl",
"ReferenzLaststrom".

Invert.Kl.23/24

Dieser Auswahlparameter ermdglicht es, die Signalausgabe an X15 Klemme :23/:24
zu invertieren.
Auswabhlliste: -Ja
- Nein
Auslieferungszustand:  Nein
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FensterDrehz.err.

Dieser Parameter legt das Toleranzband fest, innerhalb dessen erkannt wird, dafi der
Antrieb mit der vorgegebenen Drehzahl |auft.

Das Signal kann uber Feldbus sowie bei entsprechender Konfiguration tber die
Klemme :23/:24 ausgegeben werden (siehe Parameter "D-Ausgang1 :23/:24").

Mit einer Anderung des Verhéltnisses von "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der
eingestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Einstellbereich: (0,001 ... 0,1) * "NormFrequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 25 min™

FensterDrehzahl =0

Dieser Parameter legt das Toleranzband fest, innerhalb dessen ein Stillstand des
Antriebs erkannt wird.

Die Drehzahl-Null-Erkennung steuert in der Einschaltverriegelung die HALT-Funktion.
AuBerdem kann das Uberwachungssignal Uber Feldbus sowie bei entsprechender
Konfiguration Uber die Klemme :23/:24 ausgegeben werden (siehe Parameter
"D-Ausgang1 :23/:24").

Mit einer Anderung des Verhaltnisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der
eingestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Einstellbereich: (0,001 ... 0,1) * "NormFrequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 3 min™

ReferenzDrehzahl

Uber diesen Parameter kann ein Drehzahl-Vergleichswert vorgegeben werden, bei
dessen Uberschreitung der Frequenzumrichter 8230 ein Signal generiert.

Das Signal kann Uber Feldbus sowie bei entsprechender Konfiguration Uber die
Klemme :23/:24 ausgegeben werden (siehe Parameter "D-Ausgang1 :23/:24").

Mit einer Anderung des Verhéltnisses "Norm-Frequenz" / "Polpaarzahl" wird der
eingestellte Parameter proportional beeinfluf3t.

Einstellbereich: 0 ... 2* "NormFrequenz" * 60/Polpaarzahl
Auslieferungszustand: 750 min™

ReferenzLaststrom

Uber diesen Parameter kann ein Vergleichswert fir den Laststrom (Lauferstrom XIL)
vorgegeben werden, bei dessen Uberschreitung der Frequenzumrichter 8230 ein
Signal generiert.

Das Signal kann uber Feldbus sowie bei entsprechender Konfiguration tber die
Klemme :23/:24 ausgegeben werden (siehe Parameter "D-Ausgang1 :23/:24").

Der Referenzwert bezieht sich auf den Umrichter-Nennstrom.

Einstellbereich: 0 ... Wert, der dem maximalen Umrichterstrom entspricht.
Auslieferungszustand: 100 %
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4.4.6 Typdaten-Parameter Y Umrichter-Nennspannung

Dieser Parameter legt den Wert der jeweiligen Netz-Nennspannung des
Frequenzumrichter 8230 fest.

Auslieferungszustand:  geratebezogen

Y Umrichter kVA

Dieser Parameter legt geratespezifische Bezugswerte zur Gerateleistung fest.
Eine Anderung bzw. Neueingabe erfolgt nur bei Austausch der Steuerkarte (Control-
board), bei Software-Update oder bei Anderung der Umrichter-Nennspannung.

Auslieferungszustand:  geratebezogen

Netzspannung

Dieser Parameter teilt der Regelung den Nennwert der Netz-AnschluBBspannung mit.
Von dem eingegebenen Wert leitet sich der Betriebsbereich, die Uberwachung der
Zwischenkreisaufladung sowie die Einsatzspannung von Sonderfunktionen wie
"Stltzen" ab.

Einstellbereich: 380V ..480V
Auslieferungszustand: 400V

Y Um Umrichter-Nennspannung und Umrichter kVA &ndern zu kénnen (die Werte
mussen zusammen geéndert werden), ist wie folgt vorzugehen:
1. Men( 09-Zugriff anwahlen
2. Passwort Ebene 2 freigeben (2 x Taste "enter" driicken oder Passwort eingeben)
. Meni 03-Konfiguration anwéhlen
. "Transaktion Freigabe" anwéhlen und "8721" eingeben
. Menu 06-Typdaten anwéhlen
. Umrichter-Nennspannung andern (400 oder 460 V)
. Meni 03-Konfiguration anwéhlen
. "Transaktion Freigabe" anwéhlen und "8729" eingeben
. Meni 06-Typdaten anwéhlen
10. Umrichter kVA laut Tabelle &ndern:

©CoOoNOOOLhA~W

Frequenzumrichter 8230 Umrichter kVA
bei Umrichter-Nennspannung
Typ 400 V 460 VI
8231 178 205
8232 211 242
8233 275 316
8234 335 374

11. Neustart durchfihren (Netz aus- und einschalten)
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Bremseinrichtung

Mit diesem Parameter wird die Regelung entsprechend der vorhandenen Einrichtung
zur Aufnahme von Rickspeiseenergie eingestellt. Ist keine derartige Einrichtung vor-
handen, wird bei Regelungsstruktur "N-Regelung" bzw. "M-Regelung" die Zwischen-
kreisspannung durch Regelung des Bremsmoments begrenzt.

DC mit/ohne ist zu wéhlen, wenn der Gleichspannungs-Zwischenkreis mit anderen
Umrichtern im Verbund arbeitet (Energieaustausch), oder ein externer Brems-
chopper eingesetzt wird.

Auswabhlliste: - AC ohne
- AC mit
- DC mit/ohne
Auslieferungszustand: geratebezogen: - ohne bei 8230
ohne
Bremschopper
- mit bei 8230

mit Bremschopper

MotorNennleistung

Mit diesem Parameter wird die Nennleistung des angeschlossenen Motors eingestellt.
Der einzugebende Wert ist dem Motortypenschild zu entnehmen.

Einstellbereich: 4 kW ... 250 kW
Auslieferungszustand:  Auswahl entsprechend dem "Umrichter-Typ".

MotorNennspannung

Mit diesem Parameter wird die Motor-NennanschluBspannung eingestellt. Es ist der
Wert dem Motortypenschild zu entnehmen, der der gewéahlten Schaltungsart (Stern
oder Dreieck) entspricht.

Einstellbereich: 220V ...690V
Auslieferungszustand: 380V

MotorNenndrehzahl

Mit diesem Parameter wird die Nenndrehzahl - nicht die synchrone Drehzahl !- des
angeschlossenen Motors eingestellt. Der Wert ist dem Typenschild des Motors zu
entnehmen.

Einstellbereich: 700 min™ ... 24000 min™

Auslieferungszustand:  Wert aus Parametersatz der zum Umrichter-Typ passenden
4-poligen Norm-Drehstrom-Asynchronmaschine.

Achtung!

Wird als Nenndrehzahl die synchrone Drehzahl des Motors eingegeben, lauft der
Motor trotz 1,5-fachen Nennstroms nicht an und kann thermisch zerstért werden.
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Motor-Nennfrequenz

Parameter zur Einstellung der Motor-Nennfrequenz. Der Wert ist dem Motor-
Typenschild zu entnehmen.

Einstellbereich: 25 Hz ... 300 Hz
Auslieferungszustand: 50 Hz
Schaltungsart

Auswahlparameter zur Einstellung der ausgefiihrten Schaltung der Motorwicklung.

Auswahlliste: - Stern
- Dreieck
Auslieferungszustand: - Stern

Motor-Nennstrom

Parameter zur Einstellung des Motor-Nennstroms.
Es ist der Wert dem Motortypenschild zu enthehmen, der der gewéhlten Schaltungsart
(Stern oder Dreieck) entspricht.

Einstellbereich: 1...1000 A
Auslieferungszustand:  Nennstrom der gréBten zum Umrichter-Typ passenden
Norm-Asynchronmaschine

cos Phi

Parameter zur Einstellung des Nenn-cos-phi des angeschlossenen Motors
entsprechend der Angabe des Motortypenschilds.

Einstellbereich: 0,4 ...0,99
Auslieferungszustand:  Wert aus Parametersatz der zum Umrichter-Typ passenden
Norm-Asynchronmaschine

Kippmoment/Nennm.

Parameter zur Einstellung des Verhéltnisses M / My (Kippmoment/Nennmoment) des
angeschlossenen Motors. Wenn der genaue Wert nicht bekannt ist (siehe Motorliste),
ist der vom Frequenzumrichter 8230 vorgeschlagene Wert zu belassen.

Einstellbereich: 1,8..8

Auslieferungszustand:  Wert aus Parametersatz der zum Umrichter-Typ passenden
Norm-Asynchronmaschine.

MNenn/MKipp
Parameter zur Einstellung des Verhéltnisses von Nennmoment zu Kippmoment. Da
beide Werte sich im Verhaltnis zur Drehfeldfrequenz unterschiedlich verhalten, ist der

Wert immer gréBer einzustellen als der rechnerische Wert aus obigen Parameter.

Einstellbereich: 10...100%
Auslieferungszustand:  50%
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Strichzahl

Parameter zur Einstellung der Strichzahl (Zahnzahl) des eingesetzten Drehgebers. Nur
bei Regelstrukturen N-Regelung mit Geber bzw. M-Regelung mit Geber wirksam.
Siehe auch Kap. 2.5.6.1 und Kap. 3.5.

Einstellbereich: 300 ... 10000
Auslieferungszustand 1000

Abgleich-Modus (siehe auch Kap. 5)

Uber diesen Auswahlparameter (Schutzebene 2) 14Bt sich eine Strukturumschaltung
bewirken, die den Abgleich des Motorstanderwiderstandes "R-Stander + R-Ltg" ermdg-
licht. Fur Antriebe mit geringen dynamischen Anforderungen ist dieser Abgleich nicht
erforderlich.

Auswabhlliste: -Ja
- Nein
Auslieferungszustand:  Nein

Abgleich:

Bei Abgleich-Modus = Ja wird veranlaBt, daB Rampe, N-Regler und I-Regler gesperrt
werden. Der Stellwert des Im-Reglers, der als Abgleichkriterium dient, wird im Para-
meter "Auf 0 abgleichen" ausgegeben (MeBpunkt Nullabgleich). Der Parameter
"R_Stander + R_Ltg" wird schrittweise analog der AusgangsgréBe des Im-Reglers
verstellt, bis der Stellwert Werte um 0,1 % bis 0,3 % anzeigt (gréBerer pos. Stellwert ®
VergréBerung bzw. neg. Stellwert ® Verkleinerung von "R_Stander + R_Ltg").

Ein negatives Vorzeichen des Stellwerts darf bei der Beobachtung des einschwingen-
den Werts anschlieBend nicht auftreten.

Sollten sich bei der so gefundenen Einstellung Anlaufprobleme ergeben, so ist der
gefundene Widerstandswert um ca. 20 % zu verkleinern. Eine genauere, aber aufwen-
digere Abgleichmethode besteht darin, in zwei Messungen die Umrichterspannung und
den Umrichterstrom zu ermitteln, wozu beide Wertepaare sich durch Anderung von
"R_Stander + R_Ltg" um ca. 30 % unterscheiden sollten. Aus Differenzspannung und
der Differenz der gemessenen Stréme |43t sich der Widerstand nach dem Ohmschen
Gesetz berechnen:

"R_Sténder + R_Ltg" = 0,5774 * (U1-U2) / (11-12)
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Auf 0 abgleichen

Dieser "Parameter" zeigt den Wert des Iu-Regler-Stellwerts und dient zum Abgleich
von R_Sténder + R_Ltg. des angeschlossenen Motors (siehe auch unter Parameter
"Abgleich-Modus")

R_Stander + R_Ltg

Dieser Parameter stellt die Stranggré3e des Standerwiderstandes der angeschlos-
senen Asynchronmaschine dar, zuziliglich des Ohmschen Widerstands der Zuleitung.
Er dient als ModellgréBe des Ersatzschaltbildes zur Vorsteuerung der Motorspannung
sowie zur Adaption der Reglerparameter.

Der Wert wird aus den eingegebenen Motor-Typdaten berechnet und kann im Bedarfs-
fall optimiert werden (siehe Parameter "Abgleich-Modus").

Einstellbereich: 0 Ohm ... 100 Ohm

Auslieferungszustand:  Wert aus Parametersatz der zum Umrichter-Typ passenden
Norm-Asynchronmaschine

Lufter Trigger
Dieser Parameter gibt die Temperaturschwelle an, bei der der (die) Lfter von
langsamer auf schnelle Drehzahl umschalten

Einstellbereich: 0...65°C
Auslieferungszustand:  55°C

Anderung nur in Schutzebene 2 méglich
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Regelungsstruktur

Auswahlparameter zur Einstellung der Regelungsstruktur.
Die Regelungsstruktur 1aBt sich nur bei stillgesetztem Antrieb (Pulssperre) andern.

Auswabhlliste: - N-Regelung ohne Geber
- N-Regelung mit Geber
- F-Steuerung
- M-Regelung ohne Geber
- M-Regelung mit Geber
Auslieferungszustand:  N-Regelung ohne Geber

N-Regelung ohne Geber:

Bei dieser Regelungsstruktur ist eine Drehzahlregelung realisiert, die ohne Drehzahl-
geber arbeitet. Es wird auf einen Pseudo-Drehzahlistwert geregelt. Uber ein Laufer-
modell, das die Schlupffrequenz berechnet, findet eine lastabh&ngige Frequenznach-
fuhrung statt. AuBerdem erfolgt durch die Vorsteuerung lber ein Spannungsmodell
eine lastabhangige Spannungsfihrung, die von Laufer- und Magnetisierungsstrom-
regler unterstitzt wird.

N-Regelung mit Geber:

Bei dieser Regelungsstruktur ist eine Drehzahlregelung mit Drehzahlrickfihrung reali-
siert. Es wird auf einen Drehzahlistwert geregelt, der durch Impulsgeber und Option
Geber-Interface erfaBt wird.

Uber ein Laufermodell, das die Schlupffrequenz berechnet, findet eine lastabhéngige
Frequenznachfiihrung statt. AuBerdem erfolgt durch die Vorsteuerung tber ein Span-
nungsmodell eine lastabhangige Spannungsfihrung, die von Laufer- und Magnetisie-
rungsstromregler unterstitzt wird.

Das Ansprechen der Stromscheitelwertbegrenzung aktiviert die Strombegrenzung.
Eine zu steil eingestellte Beschleunigungsrampe wird durch Beschleunigungspausen
gedehnt.

F-Steuerung:

Bei eingestellter Regelungsstruktur "F-Steuerung" wird der Antrieb frequenzgesteuert
auf seiner U/f-Kennlinie betrieben. Beschleunigung und Abbremsen des Antriebs
erfolgen entsprechend der Rampeneinstellung.

Beim Ansprechen der Stromscheitelwertbegrenzung im Fall einer zu steil eingestellten
Beschleunigungsrampe wird die Pulssperre aktiviert.

Eine lastabhéngige Frequenz- und Spannungsnachfihrung findet nicht statt.

Geeignet zum Betrieb von:

- Drehstrom-Asynchronmotoren kleiner Leistung

- Mehrmotorenantrieben

- Drehstrom-Reluktanzmotoren

- Drehstrom-Synchronmotoren

- allen Anwendungen mit fest zugeordneter Frequenz-Spannungsverstellung
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M-Regelung ohne Geber:

Diese Regelungsstruktur entspricht der Struktur N-Regelung ohne Geber, wobei der
Frequenzumrichter 8230 durch Sollwert-Vorgabe des Hauptsollwerts Ubersteuert
betrieben wird. Der Zusatzsollwert steuert die Grenzen des Frequenzumrichter 8230
und damit den Laststromsollwert (Lauferstromfiihrungsgré3e), der im
KonstantfluBbereich proportional dem Drehmoment ist. Die Parameter der
Stromgrenzenfunktion legen den Laststromstellbereich fest.

M-Regelung mit Geber:

Diese Regelungsstruktur entspricht der Struktur N-Regelung mit Geber, wobei der
Frequenzumrichter 8230 durch Sollwert-Vorgabe des Hauptsollwerts tbersteuert
betrieben wird. Der Zusatz-Sollwert steuert die Grenzen des Frequenzumrichter 8230
und damit den Laststromsollwert (Lauferstromfihrungsgré3e), der im

KonstantfluBbereich proportional dem Drehmoment ist. Die Parameter der
Stromgrenzenfunktion legen den Laststromstellbereich fest.

N-Regler Kp

Parameter zur Einstellung der P-Verstarkung des Frequenzumrichter 8230.
Wertebereich: 0 ... 100 000

Auslieferungszustand: 10

N-Regler Tn

Parameter zur Einstellung der Nachstellzeit des Frequenzumrichter 8230.
Wertebereich: 0...10000 s

Auslieferungszustand: 80 ms

Or-Regler Kp

Parameter zur Einstellung der P-Verstarkung des FluB-Orientierungsreglers. Dieser
Parameter wird entsprechend den eingegebenen Motordaten automatisch eingestellt,
kann aber im Bedarfsfall iberschrieben werden.

Eine Anderung im Menu "Typdaten" bewirkt eine Initialisierung des Parameters, d. h.

eingegebene Werte werden ersetzt.

Wertebereich: 0 ... 100 000
Auslieferungszustand:  (wird nach Typdaten berechnet)

" ab Schutzebene 1 zuganglich
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Or-Regler Tn ¥

Parameter zur Einstellung der Nachstellzeit des FluB-Orientierungsreglers. Dieser
Parameter wird entsprechend den eingegebenen Motordaten automatisch eingestellt,
kann aber im Bedarfsfall iberschrieben werden.

Eine Anderung im Menii "Typdaten" bewirkt eine Initialisierung des Parameters, d. h.
eingegebene Werte werden ersetzt.

Wertebereich: 0...10000s
Auslieferungszustand:  (wird nach Typdaten berechnet)

" ab Schutzebene 1 zugéanglich

FluRregler Kp ¥

Parameter zur Einstellung der P-Verstarkung des FluBreglers. Dieser Parameter wird
entsprechend den eingegebenen Motordaten automatisch eingestellt, kann aber im
Bedarfsfall iberschrieben werden.

Eine Anderung im Menii "Typdaten" bewirkt eine Initialisierung des Parameters, d. h.
eingegebene Werte werden Uberschrieben.

Wertebereich: 0...100 000
Auslieferungszustand: 4

" ab Schutzebene 1 zuganglich

FluRregler Tn ¥

Parameter zur Einstellung der Nachstellzeit des FluBreglers. Dieser Parameter wird
entsprechend den eingegebenen Motordaten automatisch eingestellt, kann aber im
Bedarfsfall Uberschrieben werden.

Eine Anderung im Menii "Typdaten" bewirkt eine Initialisierung des Parameters, d. h.
eingegebene Werte werden ersetzt.

Wertebereich: 0...10000s
Auslieferungszustand:  (wird nach Typdaten berechnet)

" ab Schutzebene 1 zugéanglich
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4.4.8 Diagnose

4.4.9 Zugriff

Bedienung und Software

Stoérung: Erstwert

Mit diesem Parameter wird die aktuelle Stérung ausgegeben, die zur Stérabschaltung
des Frequenzumrichter 8230 geflhrt hat (die erste Stérung). Diese Stérung wird mit
Zeitangaben auch in den Stérungsspeicher geschrieben. Durch den Steuerbefehl
"Quittieren" wird der Eintrag in Parameter "Stérung: Erstwert" geldscht.

Ausg.Ereignis Nr:

Mit diesem Parameter wird der Inhalt einer der 32 Stellen des Ereignisspeichers als
Meldung ausgegeben. Damit ist es moglich, auch tber die Bedieneinheit die proto-
kollierten Ereignisse auszulesen.

Die eingegebene Nummer (1 ... 32) entspricht der jeweiligen Stelle im Ereignis-
speicher, wobei Ereignis-Nr. 32 den jungsten Eintrag darstellt, wahrend Nr. 1 den
altesten Eintrag darstellt.

Nach Eingabe der Nummer wird das entsprechende Ereignis aus dem Ereignis-
speicher mit Zeitangabe in das Display der Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit
BDE geschrieben.

Ausg.Storung Nr:

Mit diesem Parameter wird der Inhalt einer der 32 Stellen des Stérungsspeichers als
Meldung ausgegeben. Damit ist es mdéglich, auch lber die Bedieneinheit die protokol-
lierten Stérungen auszulesen.

Die eingegebene Nummer (1 ... 32) entspricht der jeweiligen Stelle im Stérungs-
speicher, wobei Stérung Nr. 32 den jingsten Eintrag darstellt, wédhrend Nr. 1 den
altesten Eintrag darstellt.

Nach Eingabe der Nummer wird die entsprechende Stérung aus dem Stérungsspei-
cher mit Zeitangabe in das Display der Frequenzumrichter 8230-Bedieneinheit BDE
geschrieben.

Im Meni "Zugriff* wird die Zugangsberechtigung zur Bedienoberflache festgelegt.
Far den Anwender sind 3 Schutzebenen zugénglich:

Schutzebene 0 - immer sichtbar
Schutzebene 1 - geschuitzt
Schutzebene 2 - versteckt

Die Schutzebene 0 ist standardmaBig aktiv.

Die Schutzebenen 1 und 2 werden durch Eingabe des zugehérigen Passworts
(Passwort Ebene 1 bzw. Passwort Ebene 2) aktiviert. Die aktivierte Schutzebene
bestimmt den Umfang der angezeigten und zugénglichen Parameter. Durch Eingabe
von "0" beim Parameter "Schutzebene" wird auf die untere Schutzebene "0"
zurlickgeschaltet.

Schutzebene

Parameter zum Anzeigen und Zurlckschalten der aktivierten Schutzebene.

Schutzebene 0
Schutzebene 0 ist ohne Passwort-Eingabe aktiv.

Zugangliche Parameter: - Standardparameter
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Schutzebene 1

Schutzebene 1 wird aktiviert durch Eingabe des parametrierten Passworts flr
Schutzebene 1.

Zugangliche Parameter: - Standardparameter
- geschutzte Parameter

Schutzebene 2

Schutzebene 2 wird aktiviert durch Eingabe des parametrierten Passworts fur
Schutzebene 2.

Zugangliche Parameter: - Standardparameter
- geschutzte Parameter
- versteckte Parameter

Passwort Ebene 1

Parameter zur Eingabe des Passworts Schutzebene 1.
Bei Eingabe des unter "Neues Passwort 1" festgelegten Passworts Schutzebene 1
werden die Parameter der Schutzebene 1 aufgedeckt:

- Standardparameter
- geschutzte Parameter

Neues Passwort 1

Mit diesem Parameter wird ein neues Passwort zur Offnung der Schutzebene 1
festgelegt.

Im Auslieferungszustand ist kein Passwort festgelegt

Freigabe: 2 x "enter" driicken

Anderungen

Méglichkeit, die Anderung aller Parameter (mit Ausnahme der Passworte) generell fir
alle Bedienkanéle zu sperren. Dieser Auswahlparameter ist ab Schutzebene 1 zugéng-
lich.

Auswabhlliste: - generell freigegeben
- generell gesperrt

Auslieferungszustand:  generell freigegeben

Nur bei "Anderungen = generell freigegeben" kénnen Parameter geandert werden.

Mit "Anderungen = generell gesperrt" werden alle Parametereinstellwerte "eingefroren"
und kdénnen nicht verandert werden. Wird der Parameter Schutzebene auf 0 zurlck-
gesetzt, sind Parameterdnderungen nur uber das Passwort mdglich.
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BDE: Anderungen

Méglichkeit, die Anderung aller Parameter (mit Ausnahme der Passworte) gezielt nur
Uber die Bedieneinheit zu sperren. Dieser Auswahlparameter ist ab Schutzebene 1
zugénglich.

Auswahlliste: - freigegeben
- gesperrt
Auslieferungszustand:  freigegeben

Nur bei "BDE: Anderungen = freigegeben" koénnen Parameter-Anderungen Uber die
Bedieneinheit vorgenommen werden. Bei "BDE: Anderungen = gesperrt" kénnen
mittels Bedieneinheit keine Parameterwerte geéndert werden.

Passwort Ebene 2

Parameter zur Eingabe des Passworts Schutzebene 2.
Mit Vorgabe des richtigen Passworts Schutzebene 2 werden die Parameter der
Schutzebene 2 aufgedeck:

- Standardparameter
- geschutzte Parameter
- versteckte Parameter.

Im Auslieferungszustand ist kein Passwort festgelegt
Freigabe: 2 x "enter" driicken

Neues Passwort 2

Mit diesem Parameter wird ein neues Passwort zur Offnung der Schutzebene 2
festgelegt.

4.4.10 Sprachauswahl Im Meni "10 = SPRACHAUSWAHL" wird mit dem Auswahlparameter "Sprache" die
Sprache im Rahmen der im Frequenzumrichter 8230 abgelegten Sprachmodule
umgeschaltet. Umgeschaltet werden alle Parameter- und Variablennamen und die
Texte im Ereignis- und Stérspeicher. Nicht umgeschaltet werden besondere nationale
Einheiten von Variablen, wie z. B. Temperatur.

Auswahlliste: - DEUTSCH

- ENGLISH

- FRANCAISE
Auslieferungszustand: DEUTSCH

Fur Parameter "Sprache = DEUTSCH" werden z. B. alle Gerateparameter und
Geratemeldungen in deutscher Sprache angezeigt.

BA 8230 131



Lesezeichen ein-/ausblenden

Bedienung und Software

132 BA8230



Lesezeichen ein-/ausblenden

5 Inbetriebnahme

5.1 Sicherheitshinweise
fur die Inbetriebnahme

Es wird vorausgesetzt, daf3 der Anwender sich vor der Inbetriebnahme des Gerats
mit der Softwarehandhabung (Kap. 4) vertraut gemacht hat.

Elektrische Geréte stellen eine Gefahrenquelle dar.

Die hier beschriebenen Gerate fliihren gefahrliche Spannungen und steuern drehende
mechanische Teile. Tod, schwere Kérperverletzung und erheblicher Sachschaden
kénnen die Folge sein, wenn die Anweisungen dieser Betriebsanleitung nicht befolgt
werden.

Beim Betrieb dieser Gerate kénnen geféhrliche Spannungen Uber 1000 V auftreten,
die zum Tode oder zu schwerer Kérperverletzung fiihren kénnen. Beim Arbeiten am
Gerat ist 4uBerste Vorsicht geboten. Befolgen Sie deshalb unbedingt die nachfolgen-
den Warnhinweise!

Bei normalem Betrieb sind Abdeckungen an ihrem Einbauort zu belassen.

Bei Einstellarbeiten wahrend des Betriebs bei gedffnetem Gerat missen die Bestim-
mungen VBG4 Paragraph 2(2) eingehalten werden.

Benutzen Sie keine meBtechnischen Ausristungen, von denen Sie wissen, daf3 sie im
beschadigten oder defekten Zustand sind.

Wird zu Messungen ein Oszilloskop eingesetzt, so ist dieses zur Vermeidung von Erd-
schleifen Uber einen Trenntransformator zu versorgen. Das Geh&use des Oszilloskops
ist direkt mit dem Bezugspotential des Frequenzumrichter 8230 zu verbinden.

MeBmittel wie Oszilloskop-Tastkdpfe, MeBklemmen von MeBgeraten usw. dirfen nur
im spannungslosen Zustand und unter Beachtung eines Potentialausgleichs an den
elektronischen Bauelementen angebracht werden.

Die richtige schrittweise Durchfiihrung der Inbetriebnahme entsprechend dieser Anlei-
tung hilft, Schaden zu vermeiden. Falls weiterflihrende Informationen benétigt werden,
ist bei unserem Service nachzufragen.

Falsche Parametrierung und falsche Typdaten kénnen zu Schaden am Gerat und am
gesamten Antrieb fihren. Die Parametrierung hat entsprechend sorgféltig zu erfolgen,
beachten Sie Kap. 4.

Steckplatten und alle Steckverbindungen nur im spannungslosen Zustand stecken
oder ziehen! Nur so kénnen die Zerstérung ganzer Baugruppen und eine personliche
Geféhrdung vermieden werden.

Die Berlihrung elektronischer Bauelemente sollte immer vermieden werden.
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Bei Arbeiten am Geréat und den angeschlossenen Motoren ist zu beachten, daf3 auch
bei gesperrten Impulsen Spannung an den Motorleitungen anliegen kann. Fur sémt-
liche Arbeiten an den Motorleitungen sind die Frequenzumrichter 8230 vom Netz zu

trennen und die Spannungsfreiheit ist zu prifen.

Nach Trennung der Frequenzumrichter 8230 vom Netz ist zu beachten, daf3 die Ent-
ladezeit der Zwischenkreis-Kondensatoren l&nger als 1 Minute dauern kann. Vor
Beginn der Arbeiten ist die Spannungsfreiheit zu Uberprifen.

Wenn Sie an der angeschlossenen Maschine oder an den Zuleitungen zur Maschine
arbeiten, muf3 der Geratehauptschalter oder der anlagenseitige Leistungsschalter
gegen Wiedereinschalten gesichert sein.

Stellen Sie sich auf eine EGB*-gerechte Unterlage und vergewissern Sie sich, daB
diese nicht geerdet ist, wenn Sie am eingeschalteten geerdeten Geréat Inbetriebnahme-
arbeiten durchfihren.

Es sind die allgemeinen Sicherheitshinweise der 2. Umschlagseite und im Kap.
3.1 zu beachten!

Vor dem Einschalten der Netzspannung ist zu prifen, ob der Antrieb ohne

Gefahr fir Mensch und Material drehen darf. Das ist fur die gesamte
Inbetriebnahmeprozedur sicherzustellen.

* EGB: Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente
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5.2 Ablaufdiagramm Inbetriebnahme FU 8230 Einbaugeréat

siehe Kap.

25622
3.

2,72

5.5

4.4.10

s
L

4.4.6

4.4.2

Inbetiebnahme

Inbetriebnahme

Einbau, AnschluB und Hardwareumfang
gemaR Typenschild und Gerdtepal uberprufen

y

Klemmleiste X15 gemdal Kiemnmenplan verschalten.

X15 Klemme ;6 offen

.

Wenn Drehgeber-Interface installiert,
Steckverbindungen X10 der Dreh-
geber-Interface-Platine auffrennen

!

Sicherstellen, dal Motor drehen darf und Dafen des
Inbefriebnahmeprotokolls Blatt 1-3 eingestellt wurden

Netzspannung zuschalten

‘ ’ Stérung beseitigen und quittieren ‘

l

BDE Display funkfionsbereit

| | BDE Hauptmeni 08 = DIAGNOSE \

|

BDE Hauptment 10 = SPRACHAUSWAHL
Sprache einstellen

’ Steueranschllsse und Standardbricken Uberprifen ‘

¥

l

Leistungsanschllsse Uberprifen

grine LED auf BDE zeigt Betriebsbereit
gelbe LED "Error* zeigt nicht an

Netzsymmetrie testen
A

BDE Hauptmenu 01 = ANZEIGE
Software-Version fur Protokoll abfragen
Einstellung von Datum + Uhrzeit vornehmen
evil. einen Anfriebsnamen vergeben

BDE Hauptmenu 06 = TYPDATEN
Vergleich Motor- und Umrichterdaten
Je nach Konfiguration Lastmodus einstellen.
Wenn erforderlich Motorypdaten korrigieren.

BDE Hauptment 07 = REGELSTRUKTUREN
Drehzahlregelung ohne Geber
(Standardeinstellung)

BDE Hauptmenu 02 = ANWENDUNGSPARAMETER
Steilheitsbegrenzer, Motorpotentiometer,
Ausblenddrehzahl, Stromgrenzen. Minimaldrehzanhl
auf Anlagenerfordernisse parametrieren
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siehe Kap.
4.4.3
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|

BDE Hauptmenu 03 = KONFIGURATION
Sicherstellen, da fur den Probebetrieb zundchst
im Modus Hand die Bedieneinheit als Steuer- und
Sollwertquelle angewdhilt ist (Standardeinstellung)

|

BDE- Toste "Start" betdtigen, grine LED "run"
leuchtet, Zwischenkreisschlitz ist eingeschaltet

’ Stérung besettigen und quittieren ‘ Kap. 6.6

] Hauptment 08 = DIAGNOSE \

BDE HauptmenU 01 = ANZEIGE DREHZAHL
Drehzahl Uber Motorpoti =
verstellen. Antrieb tasten

Einstellungen fUr Rampen, Drehzahlregler
und Stromgrenzen Uberprifen.
Typdaten kontrollieren.

Motorleifungen ?
Anlaufverhalten bzw.
Anlaufmoment nicht
ausreichen

A

Lange

nein

1
BDE HauptmenU 06 = TYPDATEN
R-Sténder und R-Ltg. nach Abgleichanweisung
in Kap 5.6.2 durchfuhren,
Hinweise in Kap. 4.4.6 berlcksichtigen

T

Antrielb ausschalten
BDE Hauptmenu 09 = ZUGRIFF
Schutzebene 1 &ffnen

A
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he Kap.

4.4.2

4.4.3

4.4.3

Nmax > \_Nein

Nnenn

ja

BDE Hauptmenu 09 = ZUGRIFF
Schutzebene 1 &ffnen

l

BDE Hauptmenu 02 = ANWENDUNGSPARAMETER
Drehzahigrenze, Motorpoti nmax und
Ref.-Uberdrehzahl einstellen

sicherstellen, daB Antrieb mit Maximaldrehzahl
drehen darf, Antrieb testen

Fangen nein
auf drehenden
Antrieb

BDE HauptmenU 03 = KONFIGURATION
Schutzebene 2 ,Parameter Fang-Modus
auf JA setzen.

kinetisches
Stltzen Aufrechterhaltung
der Funktionen der
Informationselekironik bei
Netzausfall

BDE Hauptmenu 03 = KONFIGURATION
Schutzebene 1
Kinetische Stutzung auf JA setzen.

Inbetriebnahme
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siehe Kap.
2.5.4.1

BA 8230

Antrielo ausschalten
BDE Hauptment 06 = TYPDATEN
Geberstrichzahl einstellen
Hardware-Einstellungen auf Geber-Interface
anpassen

|

Steckverbindung an Klemmleiste X 10
der Drehgeber-Interface-Platine aufstecken

'

BDE Hauptmenu 07 = REGELSTRUKTUR
Regelstruktur umschalten
N-Regelung mit Geber

struktur
O

Hinweise auf weitere Strukturen
siehe Kap. 4.4.7

Antrieb testen; ggof. Werte fur
Drehzahlregler-Parameter anpassen

OK nein

Geberanschlul, Geberversorgung
Strichzahl Uberprifen

siehe Kap. 3
siehe Kap. 6

03 = KONFIGURATION; 04 = ANALOGE E/A s
05 = DIGITALE E/A s
Signal und Soliwertquelle wahlen
09 = 2UGRIFF einstellen

Konfigurieren der Signal- und
Soliwertquellen nach AnlagentedUrfnissen
Beschaltung der Kemmenleiste anpassen

Zum Umschalten von Poraometersdizen vgl. Kop. 4.4.3

!

Inbetriebnahmeprotokoll komplettieren
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5.3 Allgemeines Mit der im Werk durchgefiihrten Grundeinstellung des Frequenzumrichter 8230 ist der
Antrieb nach Anschlu3 von Netzspannung und Motor betriebsbereit und kann mit der
Bedieneinheit (BDE) angesteuert werden. Die Klemmenleiste ist ab Werk fir diese
Ansteuerung entsprechend vorverdrahtet, siehe auch Kap. 2.7.2.

Zur Anpassung des Frequenzumrichter 8230 an Netz, Motor und Anlage muf3 der
Anwender gemafR Kap. 5.6.2ff. die Grundparameter des Frequenzumrichter 8230 den
aktuellen Daten entsprechend einstellen.

Die Inbetriebnahme erfolgt deshalb sinnvollerweise in 3 Schritten:

1. Netz- und Motoranschlufl

2. Erstinbetriebnahme Uberdie Bedieneinheit BDE
Im Meni "06 Typdaten" werden die aktuellen Netzdaten, Motordaten und die
Lastart (quadratisch oder konstant) eingegeben. Desweiteren werden wichtige
Anwenderparameter wie z. B. Minimal- Maximaldrehzahl, Beschleunigungs- bzw.
Bremsrampen eingestellt. Nach der Kontrolle bzw. Anderung der
Motorpotentiometer-Parameter wird dann der Antrieb mit Hilfe der Bedieneinheit in
Betrieb gesetzt.

3. Beschaltung der Klemmenleiste
Nachdem der Antrieb bereits gedreht hat und die wesentlichsten Antriebsdaten
unter Pkt. 2 schon eingestellt sind, wird die Klemmenleiste entsprechend den
Anforderungen und der (ibergeordneten Steuerung beschaltet.

Die Grundinbetriebnahme ist dann an dieser Stelle abgeschlossen.

5.4 Netz- und Motoranschluf} Gerat netz- und motorseitig anschlieBen entsprechend Kap. 2.7.1.
Vorher ist zu prifen, ob die Netzspannung innerhalb der Toleranz der Umrichter-
Nennspannung (380 ... 480 V AC) liegt.

Leistungs- und Elektronikkabel sind grundséatzlich getrennt zu verlegen. Die Einbau-
und AnschluBhinweise in Kap. 3 sind zu beachten.

Die AnschluBkabel sind mit den in Kap. 2 angegebenen Leitungsquerschnitten auszu-
fuhren. Als Uberlastschutzorgan fir die LeistungsanschluBverkabelung sollten die in
Kap. 2 empfohlenen Sicherungen der Betriebsklasse gL eingesetzt werden.

Die zu verwendenden Halbleitersicherungen und Netzdrosseln sind in Kap. 2 aufge-
listet. Die Komponenten Netzschiitz, Funkentstorfilter, Bremswiderstand, Ausgangs-
drossel oder Motorfilter sind Optionen und werden fur den Anschlu3 nur im Bedarfsfall
bendtigt.

Bei Netz-AnschluBspannungen Uy < 460 V kénnen am Frequenzumrichter 8230 Norm-
motoren oder Motoren mit gleichwertigen Isolationseigenschaften eingesetzt werden.
Die Normmotoren 400 ... 460 V sind fur die bei Umrichterbetrieb auftretenden Span-
nungssteilheiten und Spannungsspitzen bis 1300 V ausgelegt. Bei anderen Fabrikaten
ist ggf. Ricksprache mit dem Motorlieferanten in bezug auf die Umrichtertauglichkeit
der Motoren erforderlich. Motorfilter sind einzusetzen, wenn die Isolationsfestigkeit der
Motoren und die maximal zuldssige Spannung im Motorklemmenkasten nicht den
erforderlichen Wert von 1300 V haben und die zuldssige Spannungssteilheit der
Windungsisolierung < 3 kV/ps ist.
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5.5 Inbetriebnahmeprotokoll / Logbuch

Antrieb:
ANtriebsbezeiChNUNG: e e
Art des Antriebs: .....cooiiiiiii Einmotorenantrieb Mehrmotorenantrieb
Stellbereich: Drehrichtungsumkehr Feldschwéchung
F=1o I Hz
ab .. min™
Drehmomentverlauf: M = const. M~n M~n2?
M = f(n) geman beiliegender Kennlinie M und J bezogen auf die
Motorwelle
M = f(t) gemaR Lastspieldiagramm
Massentragheitsmoment: J=.......... kgm2? Getriebe/Ubersetzung = e
Besondere
BetriebsbedinQUNQen: e
Netzart: TN e SchutzmaBnahmen: e
O I R
N U
Funkentstorfilter
Motordrossel
Motorfilter
Netzdrossel
Netzanschluf: Direkt, KurzschluBleistung ........ MVA Trafo, Nennleistung ....... kVA
KurzschluBspg. .......... %
Nennspannung: 3AC ........ \
50Hz 60 Hz
Motoranschlu3: Kabellange ca. ......... m, Kabel-Typ: ...ccooveeieeeiiieee,
Kennwort: Datum
Lenze
Komm.-Nr. Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 1
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Inbetriebnahmeprotokoll / Logbuch

Motor:
(o) (o140 1= Y.4=1 (e o1 a1V s o AT UUPUT ORI
Die Eignung der Maschine fiir Umrichter-Betrieb ist durch den Besteller sicherzustellen.
TYP: e Hersteller: ... MOtOr-NF.: e,
Netzbetrieb: Nennleistung = kW
Nennspannung = \Y
Nennstrom = A
Kipp-/Nennmoment = e
Anlauf-/Nennstrom = e
cosj = e
Nennfrequenz = e Hz
Nenndrehzahl = e, min”*
Polpaarzahl = e
D-/Y-Schaltung a b a c
Wirkungsgrad = %
Isolationsklasse ...
Umrichterbetrieb: Nennleistung = e kW
Maximalspannung = \Y
Nennstrom = A
Maximalstrom = A
Minimaldrehzahl = e min”’
Maximaldrehzahl = e min”’
Minimalfrequenz = e Hz
Maximalfrequenz = e Hz
Feldschwéachung ab ......... Hz
Die Motordaten werden zur Frequenzumrichter 8230 - Einstellung benétigt.
Drehzahlgeber:
Drehzahlgeberbezeichnung: ..., Geberstrichzahl: .........cccccoocoeeenie Impulse/Umdrehung
Typ: (O] o] | R Fa. Esters Bemerkungen: ..o
POGIO D ...cooeveiiieeeieeee Fa. HUbNer e
ROD ...t Fa. Heidenhain = e
AnschluBBspannung: DC5V DC 10V DC 15V DC24V
....... mA ceeeennes MA ceeeenne MA ceeeenne MA
Inkrementale Ausgangssignale: Spur 1 Spur 2 Spur Z
Spur 1 Spur 2 SpurZ
Kennwort: Datum
Lenze
Komm.-Nr. Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 2
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Nennstrom:

Lastmodus:

Umrichterbezeichnung:

Umrichterdaten:

Frequenzumrichter 8230 - Typ:  ........... [

quad. Lastmoment Stromgrenzen

konst. Lastmoment

Nennleistung:

Nennspannung:

Softwareversion: Vo s,
Gerateadresse: e Lo [
Leistungsschild:
Lenze C€
Frequenzumrichter 8230 Puls-Umrichter
Type / No: ‘Seriol No: Project No: SW029. ... ...
Eing. / Inp. Option No:
Ausg. / Outp.
\_ Made in Germany J
Unterlagen: Erzeugnisstickliste:
Stromlaufplan: 3
Datensicherung auf Diskette:
Label: .o Parametersatz: .........cccccooiiii .par
TeXtler oo Axt
Kennwort: Datum
Lenze
Komm.-Nr.: Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 3

142 BA 8230




Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahmeprotokoll / Logbuch

Software: Standard

Standardeinstellungen:

Festlegung der Regelungsart: Funktionen: Anzeige Bedienung:
Drehzahiregelung mit Geber R AWE ...... sec deutsch
Drehzahlregelung ohne Geber Kin. Stutzung englisch
Drehmomentregelung mit Geber" Fangen Ll
Drehmomentregelung ohne Geber Parametersatzumschaltung
Frequenzsteuerung

Festlegung des Hand/Auto-Betriebs:

Hand / Auto - Steuersignale:

Bedienfeld MBE
Klemmleiste
Feldbus 1
Feldbus 2

Hand / Auto - Sollwerte:
Motorpoti
Klemme :27/:28 0..+10V -10...+10V 4..20mA 20..4mA

Klemme :29/:30 0..+10V -10...+10V 4..20mA 20..4mA
Feldbus 1

Feldbus 2
Festsollwerte Festdrehz.1 Festdrehz.2 Festdrehz.3 Festdrehz.4

Projektierung Uber Standardumfang hinaus:

nein

ja: Projektbeschreibung:
Kennwort: Datum

Lenze
Komm.-Nr.: Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch

Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 4
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Standardeinstellung
01=ANZEIGE
Antriebs-Name
Datum/Uhrzeit

02=ANWENDUNGSPARAMETER
Drehzahlgrenze

Ref. Uberdrehzahl "
Stromgr.Max.Mot.
Stromgr.Max.Gen.
Stromgr.Nenn.Mot. "
Stromgr.Nenn.Gen. "
Beschl.-Rampe
Brems-Rampe
Rampe Schnellhalt
M.Poti Rampe Auf
M.Poti Rampe Ab
M.Poti n-max

M.Poti n-min
Tippsollwert
Festdrehzahl 1
Festdrehzahl 2
Festdrehzahl 3
Festdrehzahl 4
Ausblenddrehz. 1
Bandbreite 1
Ausblenddrehz. 2
Bandbreite 2
Ausblenddrehz. 3
Bandbreite 3

03=KONFIGURATION
Reaktion bei HALT
M.Poti Reset
Blockier-Uberw.
AWE-Zeit

HAND - Steuerung

Parameter-Einstellungen Bedienmeni

1499,91
1800
144,4
100,0
100,0
100,0
2000,0
5000,0
500,0
10,000
100,000
1499,9
0,0
29,85
149,97
299,95
449,92
599,89
750,0
0,0
1500,1
0,0
2250,1
0,0

Entlad.Zwischenkr.
Reset bei HALT
Ja

0,00

Einheit

1/min
1/min
%

%

%

%
ms
ms
ms

1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min
1/min

S

Bedieneinheit od. Klemmenleiste

Einstellwert

HAND - Sollwert Motorpoti
AUTO - Steuerung Klemmenleiste L
AUTO - Sollwert Motorpoti
HAND/AUTO Umsch. Bei Stillstand
Invert. KI.21/22 Nein
Fang - Modus Nein.
Richtung Eine L
Kin.Stiitzung " Nein
Parametersatz Nr. 1T
Kopierziel Satz: o
KI. ParSatzUmsch. gesperrt
Schaltfrequenz ? 3 kHz e,

" Schutzebene 1 3 Schutzebene 2

Kennwort: Lenze Datum

Komm.-Nr. Bearb.

FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.

Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 6
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" Schutzebene 1

Parameter

04=ANALOGE E/A’s
Hauptsollw. 27/28
Max. Hauptsollw.
Min. Hauptsollw.
Nullzone Hauptsw. "
Zusatzsollw.29/30
Max. Zusatzsollw.
Min. Zusatzsollw.
Nullzone Zusatzsw. '
Haupt+Zusatzsollw.
4-20mA Uberw.
A-Ausgang 1 K1.33
A-Ausgang 2 KI.35
Skal. A-Ausgang 1
Skal. A-Ausgang 2

)

05=DIGITALE E/A’s
D-Eingang1 Kl.14
D-Eingang2 KI.15
D-Eingang3 KI.16
D-Ausgangi 23/24
Invert. D-Ausg.1
FensterDrehz.err.
FensterDrehzahl=0
ReferenzDrehzahl
ReferenzLaststrom

06=TYPDATEN
Umrichter-Typ ®
Umrichter-Strome °
Netzspannung
Last-Modus
Brems-Einrichtung
Motor-Nennleistung K
Motor-Nennspannung
Motor-Nenndrehzahl
Motor-Nennfrequenz
Schaltungsart
Motor-Nennstrom *
Motortyp ¥

cos Phi
Kippmoment/Nennm.
R-Stander + R-Ltg "

)

)

% Geratetypabhangig

Parameter-Einstellungen Bedienmenii

Standardeinstellung

0..10V/0...20mA
100,00

0,00

0,5

0..10V/0...20 mA
100,00

0,00

0,5

Nein

Abschaltung
Ausgangsfrequenz
Motorstrom

100,00

100,00

Motorpoti héher

Motorpoti tiefer

Tippen

Drehzahl erreicht

Nein

24,90

2,93

750,05

100,00 %

Gerétetyp-abh., nicht einstellbar
400
qu)adratisches Moment

3

380 ¥
1460 ¥
50 4

Stern ¥

0,85 ¥
3,0 4

0,1924 ¥ Ohm

Einheit

%
%
%

%
%
%

%
%

1/min
1/min
1/min

kW

1/min
Hz

K Motortypabhéngig

Einstellwert

Kennwort: Datum
Lenze
Komm.-Nr. Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 7
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Inbetriebnahmeprotokoll / Logbuch

Parameter-Einstellungen Bedienmenl

Parameter Standardeinstellung Einheit Einstellwert
07=REGELUNG
Regelungsstruktur N-Regelung ohne Geber Ll
N-Regler Kp 10,000
N-Regler Tn 80,0 ms e
Or-Regler KP 0015
Or-Regler TN " 12 Mms e,
FluBregler Kp 4,000
FluBregler Tn 296,9 MS e
Technologie-Regler Kp  10.000 L
Technologie Regler Tn 500 MsS
08=DIAGNOSE
Stérung: Erstwert L,
Ausgabe Stérung Nr. .......... Nr. ... Nr. ... Nr. ...
Ausgabe Ereignis Nr. . Nr. e Nr e Nr. e
09=ZUGRIFF
Schutzebene o
Anderungen generell freigegeben L
BDE: Anderungen freigegeben
10=SPRACHAUSWAHL
Sprache DEUTSCH
" Schutzebene 1
Kennwort: Lenze Datum
Komm.-Nr. Bearb.
FB-Nr.: Inbetriebnahmeprotokoll Gepr.
Logbuch
Fabr.-Nr.: 8230 - Antriebsdaten Blatt 8

146 BA 8230




Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme

5.6 Erstinbetriebnahme Uber Achtung!
Tasten-Steuerung der
Bedieneinheit (BDE) Im Auslieferungszustand sind die Klemmen :3 und :4 gebriickt und die Klemmen :5, :7,

:8, :10, :11 und :12 sind mit +24 V (Klemme :1) verbunden. Damit kann der Antrieb
direkt Uber die Option Bedieneinheit (BDE) angesteuert und gefahren werden.

Nach dem Einschalten der Netzspannung werden auf dem Display der Bedieneinheit
kurzzeitig nachfolgende Informationen angezeigt:

Lenze 8230
V 2.00

An der Bedieneinheit wird die griine LED "ready" gesetzt, sie signalisiert die
Betriebsbereitschaft des Frequenzumrichter 8230. Im Display erscheint:

01 Ausgangsfrequenz
0.00 Hz

Die werkseitig voreingestellte Sprachauswahl "DEUTSCH" ist erkennbar.

Ein kurzzeitiges Aufleuchten aller 3 LED's oder nur der gelben LED "error" ist zu die-
sem Zeitpunkt ohne Bedeutung. Bleibt die gelbe LED "error" an, wurde ein Fehlerzu-
stand vom Frequenzumrichter 8230 erkannt. Wird die griine LED "ready" nicht gesetzt,
ist das Gerat nicht betriebsbereit.

In diesem Fall kann sich der Anwender mit der Tastensteuerung im Hauptmenu

08=DIAGNOSE

Uber den Antriebsstatus informieren (Erstwert, Stérung, Ereignis).

5.6.1 Sprachauswahl Die Kommunikation des Frequenzumrichter 8230 uber die Bedieneinheit kann in meh-
reren Sprachen erfolgen. Zur Einstellung der Sprache die Netzspannung einschalten,
Taste Menii (a) am Bedienfeld einmal betatigen, mit Taste («) Hauptmenitpunkt
"10 Sprachauswahl" anwéhlen:

10=SPRACHAUSWAHL

Gewilinschte Sprache entsprechend Kap. 4.2 einstellen.

10 Sprache
DEUTSCH

BA 8230147
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5.6.2 Typdaten

148 BA 8230

Im nachsten Schritt werden die Typdaten eingegeben. Sie umfassen die
Netzspannung, Motordaten und den Lastmodus.

Dazu ist der HauptmenUpunkt 06 = Typdaten mit Bedieneinheit anzuwahlen.

06=TYPDATEN

Unter Typdaten sind folgende Parameter abgelegt:

Umrichter -Nennspannung *)
Umrichter -kVA *)
Netzspannung

Bremseinrichtung
MotorNennleistung
MotorNennspannung
MotorNenndrehzahl
MotorNennfrequenz
Schaltungsart
Motor-Nennstrom
cos Phi
Kippmoment/Nennmoment
IVINenn/MKipp
Strichzahl
Abgleich-Modus

Auf 0 abgleichen
R-Stander + R-Ltg.
Lufter Trigger

) nur Anzeige

Folgende Parameter werden eingestellt, sofern sie nicht den werkseitigen
Standardeinstellung entsprechen:

- Netzspannung mit der der Frequenzumrichter 8230 betrieben werden soll.

- Bremschopper Mit dem Bremschopper wird elektrisches Bremsen
ermoglicht und ein unzuléssiger Anstieg der
Zwischenkreisspannung verhindert. Der Bremschopper
setzt ein bei einer Zwischenkreisspannung Up > 750 V.
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Inbetriebnahme

Einstellung - "ohne™:

Diese Standard-Einstellung wird gewahlt, wenn kein Brems-
widerstand angeschlossen ist.

Bei der Regelstruktur "Drehzahlregelung” wird mit ansteigen-
der Zwischenkreisspannung softwareméasig tber den Einflu3
der generatorischen Stromgrenze ein unzulassiger Anstieg
der Zwischenkreisspannung verhindert.

Bei Regelstruktur "f-Steuerung" muf3 der unzuldssige Anstieg
der Zwischenkreisspannung Uber eine entsprechende Para-
metrierung der Bremsrampen (Bremsrampe, Rampe,
Schnellhalt, Motorpoti Rampe ab) verhindert werden.

Einstellung - "mit":

Diese Einstellung wird gewéhlt, wenn der Bremschopper und
ein Bremswiderstand installiert sind. Damit wird bei Erreichen
einer bestimmten Zwischenkreisspannung der optionale
Bremswiderstand auf den Zwischenkreis geschaltet. Die
Spannungstiiberhéhung im Zwischenkreis bestimmt das Ein-
schaltverhéltnis des Bremswiderstandes.

Einstellung "DC mit/ohne":

Diese Einstellung wird gewahlt, wenn der Gleichspannungs-
zwischenkreis mit anderen Umrichtern im Verbund arbeitet
(Energieaustausch) oder ein externer Bremschopper einge-
setzt wird.

Motornenndaten

Als nachste Parameter werden die Motornenndaten des Motortypenschilds eingestellt.

Dies sind im einzelnen: MotorNennleistung, MotorNennspannung, MotorNenndrehzahl,

MotorNennfrequenz, Schaltungsart (Stern/Dreieck), Motor-Nennstrom, cos o.

Da in der Software die Werte aller Normmotoren abgelegt sind, werden die Werte fur

Nennstrom, cos ¢ und das Verhéltnis Kippmoment/Nennmoment automatisch einge-

flgt. Es sind die Werte eines zum Umrichtertyp passenden Normmotors eingestellt.

Wird kein Normmotor verwendet, mussen folgende Parameter von Hand eingestellt

werden:

- Motor-Nennstrom entsprechend der Schaltungsart (Stern oder Dreieck)

- COS @

- Kippmoment/Nennmoment. Sollte Mi/Mn nicht bekannt sein, ist der Standardwert 3
beizubehalten.

Mit diesen Einstellwerten ist der angeschlossene Motor einsatzbereit. Mit der Bedien-

einheit kann der Motor im Bereich der eingestellten Nenndaten getestet und betrieben

werden.

Abgleich-Modus

Mit dem Abgleich-Modus wird die Ausgangsspannung des Frequenzumrichter 8230 so
voreingestellt, daB schon bei stehendem Motor der aus den TYPDATEN berechnete
Magnetisierungsstrom flie3t. Das geschieht durch Anpassen des Parameters
R-Stander + R-Leitung auf die tatsachlichen Werte des Sténder- und Leitungswider-
stands vom angeschlossenen Motor. Der Parameter R-Stander + R-Leitung wird
bereits nach Eingabe der Motortypdaten vorab berechnet und automatisch parame-
triert. Mit dieser Einstellung ist das Anlauf- und Betriebsverhalten der zum Umrichtertyp
passenden Asynchronmaschine in den meisten Féllen ausreichend.

Ist der Motorstrom sehr viel kleiner als der Umrichter-Nennstrom, ist erfahrungsgeman
eine Reduzierung des berechneten Werts erforderlich (Reduzierung ca. im Verhaltnis
Motor-Nennstrom/Umrichter-Nennstrom). Der Abgleich R-Stander + R-Leitung bei kal-
ter Maschine wird dann empfohlen, wenn das Startverhalten unbefriedigend ist und die
angeschlossenen Motorleitungen langer als ca. 50 m sind.

Bei langen geschirmten Motorkabeln > 200 m kann es aufgrund der wirksamen Kabel-
kapazitat glnstiger sein, ebenfalls den vorausberechneten Wert nach unten zu

BA 8230149
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150 BA 8230

korrigieren.

Aktiviert wird der Abgleich unter TYPDATEN mit Auswahl des Parameter:

06 Abgleich-Modus
JA

Mit den Tasten enter (») und up (a) den Parameter auf Ja einstellen und mit enter (»)
Ubernehmen. AnschlieBend nach erfolgter Riickmeldung mit Taste down (v) am
Display folgende Anzeige einstellen:

06 Auf 0 abgleichen
+0.10%

Angezeigt wird der Stellwert des Magnetisierungsstromreglers in %. Frequenz-
umrichter 8230 einschalten tber Taste start der Bedieneinheit. Die LED run wird
gesetzt, die Anzeige im Display wird sich auf positive Werte ungleich 0.00 %
einstellen; Mittelwert aufschreiben. Mit Taste down (v) im Display den Parameter
R-Stander + R-Ltg. auswéhlen. Angezeigt wird ein Uber die Typdaten errechneter
Standerwiderstand, z. B:

06 R-Stander + R-Ltg
0.1484 W

Jetzt diesen Widerstandswert um ca. 25 % erhdéhen, mit Taste enter (») ibernehmen
und anschlieBend den Stellwert des Magnetisierungsstromreglers (06 = Auf 0 abglei-
chen) kontrollieren. Den Widerstandswert (R-Stander + R-Ltg) schrittweise solange
erhéhen, bis sich ein Minimum im Stellwert des Magnetisierungsstromreglers ergibt,
der aber nicht negativ ist. Da jedoch nur ein Parameter im Display angezeigt werden
kann, missen abwechselnd die Parameter "Auf 0 abgleichen" und "R-Stander + R-
Ltg" angewahlt werden.

Es gilt:
MeBwert bzw. Stellwert > 0,3 % ---> R-Stander + R-Ltg vergréBern
MeBwert bzw. Stellwert < 0,1 % ---> R-Stander + R-Ltg verringern

MeBwert bzw. Stellwert ca. +0,1 bis 0,3 % ---> Abgleich beenden

Nach erfolgtem Abgleich den Antrieb mit der Taste stop der Bedieneinheit
ausschalten und den Parameter "Abgleich-Modus" wieder auf Nein einstellen,
sonst erfolgt keine Sollwertfreigabe, der Antrieb kann nicht andrehen.

Die Grundeinstellung (Parametrierung) des Frequenzumrichter 8230 ist damit erfolgt.
Weitere Parameter-Einstellungen werden nachfolgend beschrieben.
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5.6.3 Regelungsstruktur Im n&chsten Schritt wird der Parameter "Regelungsstruktur" ausgewabhlt. Er befindet
sich in Hauptmenipunkt

07=REGELUNG

M@ogliche Einstellungen fur die Regelungsstruktur sind:

- F-Steuerung (Frequenzsteuerung)

- N-Regelung ohne Geber (Drehzahlregelung ohne Geber)

- N-Regelung mit Geber (Drehzahlregelung mit inkrementalem Geber)

- M-Regelung ohne Geber (Momentregelung ohne Geber, bei Uberlagerter
Drehzahlregelung)

- M-Regelung mit Geber (Momentregelung mit inkrementalem Geber bei
Uberlagerter Drehzahlregelung)

5.6.4 Drehzahleinstellung/ Unabhangig von der eingestellten Regelungsstruktur werden die folgende Parameter
Drehzahlgrenze als Drehzahlangabe definiert. Sie sind selbst bei Regelungsstruktur "f-Steuerung" in
1/min einzustellen und gelten auch bei der Regelstruktur "Momentregelung".

Die Drehzahlgrenze (in 1/min) gibt die Maximaldrehzahl des Antriebs unter Berlcksich-
tigung aller Zusatzsollwerte an. Die entsprechende maximale Umrichter-Ausgangsfre-
quenz wird automatisch angezeigt. Der Parameter wird im Hauptment
"02=Anwendungsparameter" eingestellt.

Maximale und minimale Drehzahl werden ferner durch die Parametrierung des Motor-

potentiometers festgelegt.

5.6.5 Feldschwéachung Fur Betrieb mit Feldschwéchung miissen folgende Parameter unter
"02 Anwendungsparameter" eingestellt werden:

- Drehzahlgrenze erh6hen
- Motorpoti n-max erh6hen
- Referenz Uberdrehzahl erhéhen

Zur Erhéhung des Parameter Ref. Uberdrehzahl muB Schutzebene 1 eingestellt wer-
den. Dies ist im Hauptmenu "09=ZUGRIFF" mdglich.
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Lesezeichen ein-/ausblenden

Inbetriebnahme

5.6.6 Mehrmotorenbetrieb/
Gruppenspeisung

152 BA 8230

Sollen zwei oder mehrere Motoren am Frequenzumrichter 8230 immer zusammen
drehzahlgeregelt betrieben werden, kann diese Gruppe bei entsprechender Typdaten-
vorgabe (Summe der angeschlossenen Motoren) fur Nennstrom, Nennspannung,
Nenndrehzahl und Leistungsfaktor der resultierenden Maschine in der Struktur Dreh-
zahlregelung ohne Geber als groBe Maschine betrachtet werden. Erfahrungsgeman
sollte der Leistungsfaktor nicht schlechter eingestellt werden als bei einer vergleichbar
grofBBen Maschine. Der Faktor Kippmoment/Nennmoment sollte reduziert werden.

Bei der Drehzahlregelung ohne Geber wird die Umrichterausgangsfrequenz lastab-
héngig nachgefihrt und kann Werte iber der Typenpunktfrequenz annehmen.

Bei groBem Leistungsunterschied der Motoren oder bei Anschluf3 vieler Kleinmotoren
kann unter Vernachlassigung der Drehzahl- und Stromregeleigenschaften auch die
Struktur Frequenzsteuerung als reine Kennliniensteuerung parametriert werden. In
dieser Betriebsart kénnen jedoch besonders bei gréBeren Maschinen, Drehzahlinsta-
bilitdten auftreten.

Bei Anschluf3 unterschiedlicher Motorleistungen und der daraus resultierenden Sum-
menparametrierung sind die kleinen Motoren zwangsweise untererregt eingestellt, da
sie wegen des hoéheren inneren Spannungsabfalls einen geringeren Anteil Kompensa-
tionsspannung erhalten.

Sind mehrere Asynchronmaschinen mit gleichen Bemessungsdaten mechanisch starr
gekoppelt, ist unter Beriicksichtigung der méglichen Schlupfabweichung der Asyn-
chronmaschinen eine Drehzahlregelung mit Geber realisierbar.

Je nach Betriebsart, Anzahl der angeschlossenen Motoren und Lastspiel kann sich
eine Begrenzung des Einflusses des Magnetisierungsreglers positiv auf die Strom-
regeleigenschaften bei Teillast auswirken.

Bei ungeniigend starrer Kopplung kénnen Lastfehlverteilungen auftreten, die nur durch
bessere Kopplung oder mit einer Lastausgleichsregelung behoben werden kdnnen.
Bei Gruppenspeisung ist mindestens eine gemeinsame Ausgangsdrossel einzusetzen.
Eine Langenbegrenzung der Motorkabel gilt soweit, da3 die Summe der Einzelldngen
innerhalb der fur die Frequenzumrichter 8230 genannten maximalen Motorkabellange
liegen muB. Es gelten die AnschluBhinweise in Kap. 3.5.

Bei Gruppenspeisungen ist die Ausgangsdrossel einzusetzen.

Bei Gruppenspeisungen sind fir die einzelnen Motoren flr pulsférmige Spannungen
geeignete Uberstromschutzorgane zu projektieren. Bei Thermischem Uberlastschutz
mit magnetischer Auslésung muB ein hdherer Einstellstrom beriicksichtigt werden.

Empfohlen werden Uberlastschutzorgane mit indirekter Auslésung Uber Hilfskontakt.

Fir den Uberlastfall ist im geregelten Betrieb die parametrierte Stromgrenze maf-
gebend, wéhrend bei Frequenzkennliniensteuerung der maximale zuldssige Gerate-
strom auftreten kann.

Ein Schalten von Motoren in der Struktur Drehzahlregelung ist moglich, wenn sicher-
gestellt ist, da3 nicht mehr als 30 % der angeschlossenen Motoren weggeschaltet
werden.

Werden bei ausgedehnten Mehrmotorenspeisungen die angegebenen Kabellangen
Uberschritten, so sollte zun&chst geprift werden, ob unter Umstanden Anschluf3lei-
tungen zusammengefaBt werden und erst in der Nahe der Motoren verzweigt werden
kénnen. In zweiter Linie sollte der Einbau von Ausgangsdrosseln mit gréBeren Induk-
tivitdten gepruft werden.
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5.7 Beschaltung der Klemmleiste
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Da der Antrieb bei der Grundinbetriebnahme mit Hilfe des in der Bedieneinheit inte-
grierten Motorpotentiometers gefahren werden soll, sind die Drehzahl- bzw. Frequenz-
begrenzungen (M.Poti n-max, M.Poti n-min) sowie die Beschleunigungszeit (M.Poti
Rampe Auf) und die Bremszeit (M.Poti Rampe Ab) fur die Motorpotentiometerfunktion
einzustellen.

Frequenzumrichter 8230 durch Betatigen der Taste "start" auf der Bedieneinheit ein-
schalten und mit Motorpotentiometer (Tasten + bzw. -) auf maximale Drehzahl und
wieder auf O fahren.

Bei Uberspannungsabschaltungen, z. B. Meldung "Uberspannung Zwischenkreis",
Bremsrampe fiir Motorpotentiometerfunktion verlangern und ggf. generatorische
Stromgrenze reduzieren.

Die entsprechenden Parameter befinden sich unter "02 Anwendungsparameter".

Ansteuerung des Frequenzumrichter 8230 und Sollwertvorgabe Uber die Klemmen-
leiste werden durch Umschalten von Hand-Betrieb auf Automatik-Betrieb aktiviert.
Dazu werden bei ausgeschaltetem Frequenzumrichter 8230 Klemme :6 und
Klemme :1 (+24 V) gebruckt.

Klemmenleiste entsprechend den anlagenspezifischen Erfordernissen beschalten.
Siehe auch Kap. 2.7.2.

Frequenzumrichter 8230 durch Vorgabe des EIN-Signals (Klemme :5) einschalten.
Durch Erhéhen des Sollwert-Signals Antrieb bis auf maximale Drehzahl fahren. Brems-
rampen durch entsprechende Vorgaben (STOP, Schnellhalt) aus mittlerer, dann aus
maximaler Drehzahl kontrollieren. Wenn erforderlich, Rampen verldngern
(in "02 = Anwendungsparameter").
Bei Verwendung des Hauptsollwerts (Klemme :27/:28) gilt fur

10 V=max. Drehzahl = Max. Hauptsollwert (%) * Nenndrehzahl
Bei Betrieb mit Feldschwachung muf3 der Parameter fir Maximum Hauptsollwert auf
Werte Uber 100 % erhdht werden. Der Parameter ist im Hauptmeni unter
"04=ANALOGE E/A's" einstellbar.

Die Parameter Drehzahlgrenze und Referenz Uberdrehzahl miissen ebenfalls ent-
sprechend angepaf3t sein.

Antrieb durch Wegnahme des EIN-Signals ausschalten.
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Inbetriebnahme

Die Klemmenleiste zur Ansteuerung des Frequenzumrichter 8230 befindet sich auf
dem Controlboard ( -A10:X15). Die Klemmenbelegung ist in Bild 51 dargestellt.

Kennzeichnungsblock-Leiste
=.A03 -G1 =A10:X15
Zielbezeichnung 5 % 911 Zielbezeichnung
513 3
g3 ol
DC 424V Kennzeichnungs- | @ % =
Strombegrenzt max. 0,8 A block z
DC +24V 1 +24V "
DC 0V 2 |0V&4V
PTC Motortemp. |i E |3
E | 4
Ein/Hat p— —- E |5
Hona/Autornatik ¢ —— —- E 6
Stop — E |7
Schnellhalt E | 8
Links o E |9
Sperre ] E | 10
Rechts o — " —- E | 1
Externe Stérung O E |12
Quit L E |13
D-Eingang 1 b E* 14 -
D-Eingang 2 '/* E* 15 4';‘ |
D-Eingang 3 e E* 16 } }
Bereit Q) A |17 | |
””””””” A |18 \ |
Betiieb § *@ fffff Al19 AN
8 Ik
Stérung *® ””” A |21 |
o A |22 !
D-Ausgang 1 *® ””” A% 23 } }
. A* 24 \ |
DC +24V bt 25| +24V 7 |
DC 0V 26 |0V R4V | |
Hauptsoliwert (-) : E | 27 | j \
Hauptsolwert (+)  +--- E | 28 L
Zusatzsoliwert (-) E | 29 fﬁé?(‘sngAJr/ 2340Vv
Zusatzsolwert (+) 1§ T E | 30 T
DC +10V e 31| +10V
DC -10V S R 32| -10V
A-Ausgang 1 @ ””” A* 33
DC 0OV I 34 [0V (10V)
A-Ausgang 2 * ””” @ ””” A* 35
DCOVAAusgang T 36| 0VDA

* Parametrieroar  E = Eingang A = Ausgang
Bild 51: Beschaltung Klemmenleiste
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Inbetriebnahme

5.8 Konfigurieren des Antriebs Siehe Kap. 4.3
Hauptmenupunkt "02 = Anwendungsparameter" anwahlen und gewunschte Parameter
verandern. Bei Verwendung der Festsollwerte sind die digitalen Eingange (Klemme :14
und :15) entsprechend zu parametrieren.
- Nacheinander die Hauptmenipunkte
083 Konfiguration,
04 analoge E/A,
05 digitale E/A

anwaéhlen und entsprechend parametrieren.

Die Bedeutung der Parameter ist jeweils in Kap. 4.4 beschrieben.
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Bild 52: Prinzip der Sollwertauswahl
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5.10 Regelstruktur

5.10.1 Frequenzsteuerung

5.10.2 Regelung ohne Geber

Inbetriebnahme
xud
U-Modell
FluBregler
+ FluB-
- Modell
u
wi \
PMG
w
Strom-
erfassung )
i X
- Xiv
xim -
— Xiw
Bild 53: Frequenzsteuerung
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Bild 54: Regelung ohne Geber
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Inbetriebnahme

5.10.3 Regelung mit Geber

158 BA 8230
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Bild 55: Regelung mit Geber
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. . u Service

6 Hilfe bei Storungen

6.1 Erstwertspeicher fir Der Frequenzumrichter 8230 ist durch Uberwachungsfunktionen geschiitzt. Ereignisse,
Stdrmeldung die das Gerat nicht unmittelbar gefdhrden, werden in einem Ereignisspeicher festge-

halten, der im erweiterten Menu abgefragt werden kann. Das erweiterte Mend ist erst
nach Eingabe des Passworts zugénglich.

Stérungen, die zur Gefédhrdung des Geréts fihren, werden im Grundmen( unter
DIAGNOSE ® STOERUNG: -ERSTWERT

angezeigt.

6.2 Schaltfolge bei Stérungen Sobald eine Stdérung auftritt, schaltet der Frequenzumrichter 8230 den Ausgangsstrom
und das interne GS-Schitz ab. Die LED "Stérung" und der Ausgang Klemme :21/:22
"Stérung" werden eingeschaltet, die LED "Betrieb" und der Ausgang Klemme :19/:20
"Betrieb" werden ausgeschaltet.

Solange die Ursache der Stérung bestehen bleibt, kann die Stérmeldung nicht quittiert
werden. Ist die Ursache der Stérung nicht mehr erkennbar oder nicht mehr vorhanden,
werden die LED und der Ausgang der Klemme :17/:18 "Bereit" eingeschaltet. Die St6r-
meldung &6t sich nun am Eingang Klemme :19 "Quit" quittieren. Der Erstwertspeicher
wird dadurch geléscht und die LED und der Ausgang Klemme :21/:22 "Stérung" wird
abgeschaltet.

6.3 Ereignisspeicher In den Ereignisspeicher wird jede Veranderung des Zustands der Steuerung (Stérun-
gen, Vorfélle, Eingange) mit der momentanen Uhrzeit (Stunde, Minute, Sekunde, Milli-
sekunde) protokolliert. Es werden maximal so viele Ereignisse in den Ereignisspeicher
Ubernommen, bis der Erstwert die Speicherstelle 15 erreicht hat. Dadurch werden ne-
ben dem "auslésenden” Ereignis sowohl die Vorgeschichte als auch mdégliche Folge-
fehler im Ereignisspeicher festgehalten. Der Ereignisspeicher hat 32 Speicherstellen,
in denen die letzten 32 Ereignisse gespeichert sind. Fir weitere Eintrdge wird das
jeweils alteste Ereignis aus dem Speicher geléscht.

Der Inhalt des Ereignisspeichers kann im Men(
08 DIAGNOSE — AUSG.EREIGNISNR:
durch Eintrag der Ereignis-Nr. eingesehen werden..

Die Speicherstellen im Ereignisspeicher werden von 1 bis 32 durchgezéhlt. Die
Speicherstelle 32 enthélt das jlingste Ereignis, die Speicherstelle 1 das alteste
Ereignis.

6.4 Ereignisse Ereignisse fuihren nicht unbedingt zum Abschalten des Frequenzumrichter 8230,
werden aber im Ereignisspeicher protokolliert, um bei Stérungen weitere Anhalts-
punkte zur Vorgeschichte der Stérung zu haben.

Es wird protokolliert, ob ein Ereignis aktiv [+] oder inaktiv [-] geworden ist.

Ereignisse - Ubersicht:

EIN STOP

LINKS RECHTS

QUIT D-EINGANG1
D-EINGANG2 D-EINGANG3
AUTOMATIK SCHNELL-HALT
SPERRE EXT.STORUNG
Phasenausfall Netzausfall
Ubertemp. Kiihlk. Drahtbruch 4-20mA
AWE Untersp. GS-Kreis
Ausfall Spur A Ausfall Spur B
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160 BA 8230

EIN
Das EIN-Signal Gber die per Hand/Automatik-Umschaltung ausgewahlte Quelle hat
sich verandert. Zur Funktion des EIN-Signals siehe Klemme :5.

STOP
Das STOP-Signal uber die per Hand/Automatik-Umschaltung ausgewahlte Quelle hat
sich verandert. Zur Funktion des STOP-Signals siehe Klemme :7.

LINKS
Das LINKS-Signal uber die per Hand-Automatik-Umschaltung ausgewéhlte Quelle hat
sich veréndert. Zur Funktion des LINKS-Signals siehe Klemme :9.

RECHTS
Das RECHTS-Signal tber die per Hand-Automatik-Umschaltung ausgewéhlte Quelle
hat sich veréndert. Zur Funktion des RECHTS-Signals siehe Klemme :11.

QuIT
Das QUIT-Signal tiber die per Hand/Automatik-Umschaltung ausgewéhlte Quelle hat
sich verandert. Zur Funktion des QUIT-Signals siehe Klemme :13.

D-EINGANG1
Der Pegel an D-Eingang1 Kl.:14 hat sich verandert. Funktionsbeschreibung dort.

D-EINGANG2
Der Pegel an D-Eingang2 Kl.:15 hat sich verandert. Funktionsbeschreibung dort.

D-EINGANG3
Der Pegel an D-Eingang3 Kl.:16 hat sich verandert. Funktionsbeschreibung dort.

AUTOMATIK
Die Hand/Automatik-Umschaltung an Klemme :6 ist betatigt worden.

SCHNELL-HALT
Der Pegel an Klemme :6 hat sich verandert. Funktionsbeschreibung dort.

SPERRE
Der Pegel an Klemme :10 hat sich verandert. Funktionsbeschreibung dort.

Externe Stérung

Ursache: Der Pegel an Klemme :12 ist LOW geworden.

Behebung: Wenn Sie an dieser Klemme eine externe Stérungskette aufgebaut haben,
prifen Sie die in Frage kommenden Ausldser. Priifen Sie die Verdrahtung der Klem-
menleiste.

Phasenausfall

Die gleichgerichtete Netzspannung hat einen Pegel von 70 % unterschritten. Ein Pha-
senausfall fuhrt wahrend des Betriebs nicht zur Abschaltung des Frequenzumrichter
8230. Wenn dann durch die Belastung des Antriebs die Zwischenkreisspannung
kleiner wird, kann eine Abschaltung Gber "Unterspannung GS-Kreis" erfolgen.

Ist der Frequenzumrichter 8230 nicht in Betrieb, so 1aBt er sich bei Phasenausfall nicht
einschalten.

Netzausfall

Die gleichgerichtete Netzspannung hat einen Pegel von 70 % fur eine Zeit von mehr
als 50 ms unterschritten. Dieser Vorgang wird im Ereignisspeicher aufgezeichnet, hat
jedoch sonst keine Wirkung auf den Betrieb des Frequenzumrichter 8230.
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Ubertemperatur Kithlkérper

Ursache: Der NTC zur Uberwachung der Kiihlkérpertemperatur hat eine zu groBe
Kihlkérpertemperatur gemeldet. Im Abstand von 5 °C vor der Auslésung der Stérung
wird eine Warnung erzeugt, die auch in den Ereignisspeicher eingetragen wird.
Behebung: Prifen Sie die Funktion des Lifters. Prufen Sie die Verdrahtung von Lufter
und NTC.

Drahtbruch 4-20mA

Ursache: Einer der analogen Sollwerteingédnge Hauptsollw. :27/:28 oder Zusatz-
sollw. :29/:30 ist als Linienstromschnittstelle 4 ... 20 mA eingestellt und es flie3t ein
Strom von weniger als 2 mA.

Behebung:

Priifen Sie die Verdrahtung. Die Uberwachung 1483t sich mit dem Parameter
"4-20mA Uberw" abschalten. Dann wird der Vorgang nur als Ereignis im
Ereignisspeicher eingetragen.

AWE

Nach Netzspannungswiederkehr ist die AWE (Automatische Wieder-Einschaltung)
aktiv geworden. Der Frequenzumrichter 8230 kann Uber die AWE auch ohne einen
Pegelwechsel des EIN-Signals automatisch eingeschaltet werden. Die Funktion wird
aktiviert mit dem Parameter AWE-Zeit.

Untersp. GS-Kreis

Die Spannung im Zwischenkreis hat einen Minimalwert unterschritten, so daf3 ein
Betrieb nicht mehr méglich war. Es erfolgte eine Abschaltung ohne Stérungsaus-
I6sung, d. h. kein Eintrag im Stérungsspeicher und keine Notwendigkeit zur Quittie-
rung.

Ausfall Spur A

Spur A des inkrementalen Gebers ist ausgefallen. Es wurde eine Warnung erzeugt.
Eine Stérabschaltung erfolgt erst, wenn beide Spuren ausfallen, da das Geber-Inter-
face in der Lage ist, den Ausfall einer Spur so lange zu kompensieren, wie sich die
Drehrichtung nicht &ndert.

Ausfall Spur B

Spur B des inkrementalen Gebers ist ausgefallen. Es wurde eine Warnung erzeugt.
Eine Stérabschaltung erfolgt erst, wenn beide Spuren ausfallen, da das Geber-Inter-
face in der Lage ist, den Ausfall einer Spur so lange zu kompensieren, wie sich die
Drehrichtung nicht &ndert.
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6.5 Storspeicher

6.6 Stbrungen

162 BA 8230

STOERUNGEN fiihren grundséatzlich zur Abschaltung des Gerats. Dabei werden die
Pulse sofort gesperrt und das Hauptschiitz (GS) abgeschaltet. Ist die Stérung besei-
tigt, kann das Gerét erst nach Quittierung wieder eingeschaltet werden. Dazu ist, wenn
keine Automatische Wiedereinschaltung (AWE) eingeschaltet ist, eine positive Flanke
an Klemme :5 "EIN", also ein Betétigen des EIN-Schalters, nétig.

In den Stérspeicher wird jede Stérung mit der momentanen Uhrzeit (Stunden, Minuten,
Sekunden, Millisekunden) protokolliert. Es werden maximal 32 Stérungen im Stérspei-
cher festgehalten. Bei weiteren Stérungen wird die jeweils am langsten zurlckliegende
Stdérung aus dem Stdrspeicher geléscht.

Der Inhalt des Stérspeichers kann in Menu

08 DIAGNOSE ® Ausg. Stérung Nr:

durch Eintrag der Stérungs-Nr. eingesehen werden.

Die Speicherstellen im Stérspeicher werden von 1 bis 32 durchgezahlt. Die Speicher-
stelle 32 enthélt die jingste Stérung, die Speicherstelle 1 die am langsten zuriick-
liegende Stérung.

Stérungen filhren zum Abschalten des Frequenzumrichter 8230 und missen quittiert
werden.

Stérungen - Ubersicht:

Antrieb blockiert Aufladung miB3lungen
Drahtbruch 4-20mA Erdschlu3

Externe Stérung GS-Schitz gedffnet
Kurzschluf3 KurzschluB3 24 V

Kurzschluf3 UCE Steckerfehler

Uberlastung > 60s Uberdrehzahl

Uberspannung GS-Kreis Uberspannung Zwischenkreis
Uberstrom Ubertemperatur Kithlkérper
Ubertemperatur Motor UCE R-Schalter

Antrieb blockiert

Ursache: Wenn innerhalb einer Zeit von 2 s der Frequenzumrichter 8230 an seiner
Begrenzung ist und der Istwert der Drehzahl Null ist, wird diese Stérung ausgeldst.
Behebung: Prifen Sie, ob der Antrieb blockiert ist oder schwer anlduft. Prifen Sie die
eingestellten Stromgrenzen, die flr die Begrenzung des Frequenzumrichter 8230
verantwortlich sind.

Hinweis:

Die Uberwachung 148t sich mit dem Parameter "Blockier-Uberw." abschalten. Das
kann notwendig werden, wenn Sie in der Regelstruktur M-Regelung bei Stillstand
Drehmoment aufbringen wollen.

Aufladung mi3lungen

Ursache: Die Aufladung des Zwischenkreises ist abgebrochen worden, weil in der
dafiir vorgesehenen Zeit die notwendige Spannung im Zwischenkreis nicht erreicht
wurde. Die Uberwachung erfolgt in 2 Stufen: 500 ms nach Ladebeginn missen 40 V
Uberschritten sein, und 3 s nach Ladebeginn missen 470 V erreicht sein.
Behebung:

Prifen Sie die Netzsicherungen und die Phasenspannungen. Es kénnte eine Phase
ausgefallen sein. Mdglicherweise wurde der Frequenzumrichter 8230 zu lange gela-
gert, so dafB die Zwischenkreis-Kondensatoren neu formiert werden mussen.
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Ausfall Geber

Ursache: Das Geber-Interface hat den Ausfall beider Spursignale des inkrementalen
Gebers festgestellt.

Behebung: Prifen Sie die Verdrahtung des Geber-Interface.

Hinweis:

Die Meldung "Ausfall Geber" erscheint auch bei der Umschaltung der Regelstruktur
auf "Betrieb mit Geber". Zur Behebung der Stérung ist hier die Betriebsspannung aus-
und wieder einzuschalten.

Drahtbruch 4-20mA

Ursache: Einer der analogen Sollwerteingange Hauptsollw. :27/:28 oder Zusatzsollw.
:29/:30 ist als Linienstromschnittstelle 4 ... 20 mA eingestellt, und es flieBt ein Strom
von weniger als 2 mA.

Behebung:

Priifen Sie die Verdrahtung. Die Uberwachung laBt sich mit dem Parameter
"4-20mA Uberw." abschalten. Dann wird der Vorgang nur als Ereignis im Ereignis-
speicher eingetragen.

Erdschluf

Ursache: Die Summe der Augenblickswerte der drei Ausgangsstréme ist nicht gleich
Null.

Behebung:

Prifen Sie die Motorzuleitungen und den Motor auf Erdschlu3. Bei
Mehrmotorenantrieben mit parallelen, langen Zuleitungen kann es zum Ansprechen
des Triggers kommen.

Externe Stbrung

Ursache: Der Pegel an Klemme :12 ist LOW geworden.

Behebung:

Wenn Sie an dieser Klemme eine externe Stérungskette aufgebaut haben, priifen Sie
die méglichen kommenden Ausléser. Prifen Sie die Verdrahtung der Klemmenleiste.

GS-Schitz geodffnet

Ursache: Das interne Gleichstromschiitz hat wahrend des Betriebs gedffnet
Behebung:

Prufen Sie die Verdrahtung des GS-Schutzes und den mechanischen Zustand der
Schaltkontakte.

Kurzschluf3

Ursache: Der Augenblickswert eines Phasenstroms hat mehr als den 3,1-fachen Wert
des Effektivwerts des Umrichter-Nennstroms erreicht. Ein Hardware-Trigger hat dies
gemeldet.

Behebung:

Prufen Sie die Verdrahtung von Frequenzumrichter 8230 und Motor. Prifen Sie die
eingegebenen Umrichter- und Motordaten.

Kurzschlufd 24V

Ursache: Die Spannungsversorgung flr externe Verdrahtung an der Klemmenleiste ist
Uberlastet oder kurzgeschlossen.

Behebung:

Prufen Sie die Verdrahtung der Klemmenleiste.

Kurzschluf3 UCE

Ursache: Die Uberwachung auf einem der Impulsverstérker des Wechselrichters hat
erkannt, daf3 die Kollektor-Emitter-Spannung des zugehdrigen IGBT’s im leitenden
Zustand einen zu groBen Wert angenommen hat. Dies deutet auf einen Kurzschluf3 im
Leistungsteil oder einen defekten Impulsverstérker hin.

Behebung: Durch den Service.

Steckerfehler
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Ursache: Die Meldekette (iber alle Stecker der Leiterplatten ist unterbrochen.
Behebung:
Prifen Sie die Verdrahtung der Leiterplatten.

Uberlastung > 60 s

Ursache: Der Umrichterstrom in der Regelungsstruktur "F-Steuerung" war 60 s lang
groéBer als der Umrichter-Nennstrom. Weil in der frequenzgesteuerten Struktur die
Strombegrenzung nicht wirksam ist, muB3te abgeschaltet werden.

Behebung:

Prifen Sie die Einstellung der Umrichter- und Motordaten. Prifen Sie die Dauer-
belastung und das Lastspiel des Antriebs.

Uberdrehzahl

Ursache: Der Istwert der Drehzahl ist gréBer als der eingestellte Maximalwert.
Behebung:

Der Maximalwert wird mit dem Parameter "Ref.Uberdrehzahl" eingestellt. Erhéhen Sie
den Wert.

Hinweis:

Ein Uberschwingen des Frequenzumrichter 8230 kann diese Stérung auslésen. Es ist
ein ausreichender Abstand zur gewiinschten Maximaldrehzahl zu berlcksichtigen.

Uberspannung GS-Kreis

Ursache: Die Zwischenkreisspannung ist zu grof3 geworden. Eine Hardware-Trigger-
stufe hat dies erkannt.

Behebung:

Wenn Bremschopper vorhanden ist:

a) Kontrollieren Sie den Parameter "Netzspannung"

b)  Sind die Motor-Nenndaten richtig eingegeben und wurde der Abgleich
durchgefuhrt?

c) Erhdhen Sie die Zeit der "Brems-Rampe".

Wenn ein Bremschopper vorhanden ist:

Kontrollieren Sie, ob der Bremswiderstand richtig dimensioniert ist und ob er richtig
angeschlossen ist.
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Uberspannung Zwischenkreis
Ursache: Die Zwischenkreisspannung ist zu grof3 geworden. Eine Software-Trigger-
stufe hat dies erkannt.
Behebung:
Wenn keine Brems-Einrichtung (Chopper) vorhanden ist:
a) Kontrollieren Sie den Parameter "Netzspannung"
b)  Sind die Motornenndaten richtig eingegeben und wurde der Abgleich
durchgefihrt?
c) Erhdhen Sie die Zeit der "Brems-Rampe".

Wenn eine Brems-Einrichtung vorhanden ist:
Kontrollieren Sie, ob der Bremswiderstand richtig dimensioniert ist und ob er richtig
angeschlossen ist.

Uberstrom

Ursache: Der Augenblickswert eines Phasenstroms hat mehrmals hintereinander mehr
als den 2,7fachen Wert des Effektivwerts des Umrichter-Nennstroms erreicht. Ein
Hardware-Trigger hat das gemeldet.

Behebung:

Prifen Sie die Verdrahtung von Frequenzumrichter 8230 und Motor. Prifen Sie die
eingegebenen Umrichter- und Motordaten.

Ubertemperatur Kiihlkérper

Ursache: Der NTC zur Uberwachung der Kihlkérpertemperatur hat eine zu grof3e
Kihlkérpertemperatur gemeldet. Im Abstand von 5 °C vor der Ausldsung wird eine
Warnung erzeugt, die auch in den Ereignisspeicher eingetragen wird.

Behebung: Prifen Sie die Funktion des Lifters. Prifen Sie die Verdrahtung von Lifter
und NTC.

Ubertemperatur Motor

Ursache: Der PTC zur Uberwachung der Motortemperatur an Klemme :3 / Klemme :4
wurde hochohmig (> 2,4 kQ).

Behebung:

Prifen Sie die Eingabe der Umrichter- und Motordaten und priifen Sie das Lastspiel
Ihres Antriebs. Prifen Sie die Verdrahtung und den Anschluf3 des Motor-Kaltleiters.

UCE R-Schalter

Ursache: Die Uberwachung auf dem Impulsverstarker des Choppers hat erkannt, dafi3
die Kollektor-Emitter-Spannung des zugehérigen IGBT’s im leitenden Zustand einen
zu groBen Wert angenommen hat. Das deutet auf einen Kurzschlu3 oder einen defek-
ten Impulsverstarker hin.

Behebung:

Siehe Uberstrom
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7 Wartung

7.1 Batterie fur RAM und Uhr

7.1.1 Batteriewechsel

7.1.2 Technische Daten der
Batterie

7.2 Lufter

7.3 Leistungsanschlisse

Die im Frequenzumrichter 8230 auf dem Controlboard A10 angeordnete Lithium-
Batterie G4 ist vorgesehen zur Aufrechterhaltung der Uhrenfunktion und der Stltzung
des Betriebs- und des Diagnosedatenspeichers (RAM) bei abgeschalteter Versor-
gungsspannung. Ist die Betriebsspannung bzw. die Elektronikversorgung lange Zeit
abgeschaltet, wird die Batterie entladen.

Bei l&dngeren Betriebspausen > 5 Monate mit abgeschalteter Versorgungsspannung
bzw. abgeschalteter Versorgung der Informationselektronik ist die Batterie alle

18 Monate auszutauschen. Bei einer Einschaltdauer > 60 % und bei kontinuierlicher
Versorgung der Informationselektronik ist ein Wechsel alle 4 Jahre erforderlich.

Zum Wechsel der Batterie wird die Versorgungsspannung bzw. Versorgung der
Informationselektronik ausgeschaltet und der Batterie-AnschluBBstecker X13 gezogen.
Ab diesem Zeitpunkt darf die Informationselektronik nicht mehr eingeschaltet werden.
Die Batterie ist anschlieBend aus dem Halter zu entfernen und die neue Batterie ein-
zusetzen. Hierbei kann die Zeit mit entfernter Batterie bis zu < 60 min betragen, da
parallel zur Batterie noch eine Pufferung durch Kondensatoren besteht. Auf der neuen
Batterie und unter dem Geratetypenschild ist das Austauschdatum zu vermerken. Der
Batterie-AnschluBstecker X13 ist wieder zu stecken.

Typ: Lithium-Priméarzelle im Mignon-Gehause

Nennspannung: 35V

Kapazitat: 1800 mAh

Abmessungen: 14,7 x 52 mm

Entsorgung: Als Sondermll oder Rucklieferung an
Geréatehersteller

Lagerfahigkeit: Typisch 10 Jahre

Lager und Betriebstemperaturbereich: -55 °C bis +70 °C

Um die Verfligbarkeit der Frequenzumrichter 8230 zu erhalten, wird ein Wechsel der
Gerate-Lufter spatestens nach 40.000 Betriebsstunden empfohlen. Neue Geratelifter
bitte bei Lenze anfragen.

Bei verunreinigter Kihlluft kénnen die Luftungsschlitze des Frequenzumrichter 8230
verstopfen.

Es wird empfohlen, die Schraubverbindungen der netz- und motorseitigen Lei-
stungsanschlisse in regelmaBigen Zeitabstadnden, langstens nach 40.000 Betriebs-
stunden, mit den vorgeschriebenen Anzugsdrehmomenten nachzuziehen.

Die Klemm- und Steckverbindungen innerhalb der Geréte sind in den o. g. Zeit-
abstanden einer Sichtkontrolle zu unterziehen. Bei erkennbar fehlerhaftem Sitz sind
die Verbindungen neu zu fixieren.
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Wartung

7.4 Formieren der Zwischenkreis-
Kondensatoren

168 BA8230

Die im Frequenzumrichter 8230 eingebauten, hochwertigen Aluminium-Elektrolytkon-
densatoren mussen nach langerer spannungsloser Lagerung vor dem Wiederein-
schalten des Frequenzumrichter 8230 formiert werden. Die Formierung ist zum Wie-
deraufbau der Isolationsschichten erforderlich. Einen groBen Einflu3 darauf, wann
formiert werden muf3, hat die Lagertemperatur. Wird bei spannungsloser Lagerung die
Lagertemperatur Gberschritten, muf3, bevor der Frequenzumrichter 8230 mit Nenn-
spannung beaufschlagt wird, ein Formiervorgang mit begrenztem Strom durchgefiihrt
werden, da sonst Schaden an den Kondensatoren auftreten und die Verfugbarkeit
eingeschrankt wird.

Lagerzeit ohne Nachformierung: 2 Jahre
davon max. 5 Monate bei einer Lagertemperatur von J > 40 °C bis max. 65 °C
Achtung !

Bei Lagertemperaturen Uber 55 °C bis maximal 65 °C muf3 bei spannungsloser
Lagerung eine Formierung nach 9 Monaten durchgefiihrt werden.

L1 :L3
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D D 16 ATrage
T D
Q
i
{ MBS 250,25...0,4 A

{1,=0,30 A

" Freischalten

o vl ow] !
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Bild 56: Schaltung zum Formieren der Zwischenkreiskondensatoren
Dimensionierungsvorschlag fir 380 ... 480 V:
C R Vv Q
1puF/1600 V 1000 W/600 W Isopack DDB2U15N MBS 25
1600 V/12 A 0,25...0,40 A
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Formieren

6.

7.

einstellen. Q einschalten und Ko betétigen.

. Strom |g messen

. Warten bis Ig £ o

le » 3 * Ip einstellen und zurtick zu Punkt 5

Formiervorgang beenden

Hinweis:

. Einspeisung und evil. Hilfseinspeisung gegen Einschalten sichern

. Schaltung gemaB Bild 56]aufbauen und R auf maximalen Widerstand

Wartung

. Falls Ie < 3 * lg aus Tabelle 31| dann ist R zu verringern bis e » 3 * o erreicht

Das Formieren kann abhangig vom Zustand der Kondensatoren mehrere Minuten
dauern und sollte unter genauer Beobachtung des Eingangsstroms Ie durchgefuhrt

werden.
Frequenzumrichter 8230 Anzahl n*lz lo 3*lp
Zweige

Typ [mA] [MA] [MA]
8231 5 75 95 285
8232 6 90 110 330
8233 7 105 130 390
8234 8 120 150 450

Tabelle 31: Richtwerte der Strdme bei formiertem Zwischenkreis
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Konformitatserklarung

Anhang zur EG-Konformitatserklarung Nr. AAS-KE 001/9.95

Produktbezeichnung:
Diese Konformitatserklarung bezieht sich auf Frequenzumrichter der Typreihe

Frequenzumrichter 8230

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Européischer Richtlinien Gberein:

Nummer: 73723/ EWG

Text: Richtlinie des Rates zur Angleichung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedstaaten betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwen-
dung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen

- Niederspannungsrichtlinie -

Weitere Angaben Uber die Einhaltung dieser Richtlinie enthélt die Betriebsanleitung.

Anbringung der Kennzeichnung: 1995
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Notizen
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Notizen
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Notizen
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