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E Sobre este manual de instrucoes

A presente documentacéo refere-se ao inversor de frequéncia SMV. Contém informagdes técnicas importantes sobre a
instalacdo, a operacéo e a colocagao em funcionamento do inversor.

0 presente manual de instrugdes so € valido para inversores de frequéncia da série SMV com software a
partir da versao 4.23. Para a versdo 4.23 do software, no local identificado por um “F” na placa de caracteristicas
do acionamento ilustrada em baixo estaria o nimero “42”.

Pedimos que leia este manual de instrugdes na integra antes de comegar com a colocagéo em funcionamento do
acionamento.

B E] [F]

Type: INPUT: 3~ (3/PE) _ OUTPUT: 3~ (3/PE) For detailed information
NZe esvrs NO4TXB 400/480 V/ 0 - 400/460 V refer to instructi

]

1d-No: 00000000 C € 29/25A 24/2.1A Manual: SV01
] 50-60 HZ 0.75 KW/1HP 00000000000000400D
'I\:?/:?t:ar; usa LR ugnm TYPE-4X INDOOR USE ONOLQSOO iz ESV751N04TXBOOOXX####
SMVzcio OO
A B C D E F
Certificacdo Tipo Caracteristicas estipuladas | Caracteristicas Versdo do hardware | Verséo do software
de entrada estipuladas de saida
Volume do fornecimento | Importante
o 1 Inversor SMV Depois de receber o equipamento, verifique imediatamente se o volume de fornecimento esta em
com EPM instalado conformidade com os itens especificados na documentagéo de expedicéo da mercadoria. A Lenze AC
(ver secgéo 4.4) Tech ndo assume qualquer responsabilidade por defeitos que venham a ser reclamados posteriormente.

¢ 1 Manual de instrucdes | O que devera reclamar imediatamente:
* danos de transporte visiveis junto de quem entrega a mercadoria.
* defeitos/itens em falta junto do repr da Lenze AC Tech.

Documentacao pertinente

0s documentos aqui listados contém indicagdes relevantes para a operagéo do inversor de frequéncia SMVector. As versdes atuais dos
respetivos documentos podem ser consultadas na biblioteca técnica na internet: http://www.lenzeamericas.com.

N.° do

CMVINSO1 Instrucdes de i 30 do médulo de 30 SMVector

CMVMB401 Manual de icacdo ModBus RTU por RS485 do SMVector

CMVLC401 Manual de icagéo Lecom do SMVector

CMVCANO1 Manual de icacéo CANopen do SMVector

CMVDVNO1 Manual de icagao DeviceNet do SMVector

CMVETHO1 Manual de icacéo EtherNet/IP do SMVector

CMVPFBO1 Manual de icacdo PROFIBUS do SMVector

ALSVO1 Manual de do e de des do médulo E/S do SMVector
DBVO1 Unidade de frenagem dindmica do SMVector

PTVO1 Instrucdes de i a0 do

RKVO01 Teclado externo ESVZXK1 do SMVector

RKVUO1 Teclado externo ESVZXHO do SMVector (para aci NEMA 1 11-45kW (15-60HP))

Copyright © 2006 Lenze AC Tech Corporation

Todos os direitos reservados. O presente manual de instrugdes nao pode ser reproduzido nem transmitido, seja parcial- ou integralmente, sem
0 consentimento expresso e por escrito por parte da Lenze AC Tech Corporation. As informacdes e os dados técnicos contidos neste manual de
instrucdes ficam sujeitos a alterages. A Lenze AC Tech Corporation ndo assume qualquer tipo de garantia, expressa ou tacita, por este material
incluindo, entre outras, a garantia da utilizabilidade genérica e a adequacéo para uma determinada finalidade. A Lenze AC Tech Corporation ndo
assume qualquer responsabilidade por eventuais erros contidos no presente manual de instrugdes.

Todas as informagdes contidas na presente documentacéo foram selecionadas com todo o devido rigor e controladas relativamente & sua
conformidade com o hardware e o software descritos. No entanto, é impossivel excluir por completo eventuais divergéncias. A Lenze AC Tech
ndo assume qualquer responsabilidade por eventuais danos dai resultantes. Corregdes que possam vir a ser necessarias serdo incluidas nas
edicdes subsequentes da presente documentagéo. Impresso nos EUA.
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Instrucées de seguranca

1 InstrugGes de seguranca

Generalidades

0Os controladores de acionamento da Lenze AC Tech podem conter pegas percorridas por tenséo e as superficies podem
aquecer. Qualquer remogdo inadvertida da cobertura necessaria, qualquer utilizagao incorreta, instalagéo ou operagao
errada representa um perigo de graves danos pessoais e materiais.

Todos os trabalhos relacionados com o transporte, a instalagdo, colocacéo em funcionamento e manutencdo e
conservacdo tém de ser executados por pessoal especializado devidamente qualificado e familiarizado com a
instalagdo, montagem, colocacdo em funcionamento e operacdo de acionamentos reguldveis por frequéncia e os
respetivos tipos de utilizagao.

Instalacéo
Assegure um manuseamento zeloso e evite sobrecargas mecanicas. Durante o transporte, o0 manuseamento, a
instalagdo e a manutengao evite entortar quaisquer componentes construtivos e ndo altere as distancias de isolamento.
Nao toque em nenhum dos mddulos eletronicos e contactos. Este acionamento contém componentes construtivos
sujeitos a perigo eletrostético facilmente danificaveis por manuseamento incorreto. Durante a instalagéo, verificagéo,
manutengao e reparagao deste acionamento e dos respetivos dispositivos tém de ser tomadas medidas de precaugéo
eletrostaticas. A ndo observancia dos procedimentos corretos pode provocar danos nos componentes.
Para assegurar um funcionamento correto, o acionamento nao pode ser instalado se estiver exposto a influéncias
ambientais desfavoraveis. Por exemplo, ambientes com vapores ou gases inflamaveis, oleosos ou perigosos, produtos
quimicos corrosivos, excesso de pd, excesso de humidade, excesso de vibractes, radiacéo solar direta ou temperaturas
extremas.
Este acionamento foi inspecionado pelo Underwriters Laboratory (UL) e € um componente homologado na acegdo
da norma de seguranca UL508C. Este acionamento tem de ser instalado e configurado em conformidade com as
determinagdes nacionais e internacionais. As diretivas e regulamentacdes locais tém prioridade face as recomendagdes
dadas nesta e noutras documentagdes da Lenze AC Tech.
0 acionamento SMVector é um componente destinado a ser incorporado numa maquina ou numa instalagéo. Nao
deve ser considerado como sendo uma magquina ou um dispositivo operacional na acegéo das diretivas da UE (diretiva
"Maquinas" e "Compatibilidade eletromagnética"). Cabe ao utilizador final assegurar que a maquina cumpra as
respetivas normas e diretivas.

Ligagdo elétrica
Ao trabalhar com controladores de acionamento percorridos por tensdo é necessario respeitar as diretivas nacionais
vigentes em matéria de seguranca. A instalacdo elétrica tem de ser efetuada em conformidade com as respetivas
regulamentacdes (por ex., secgdes transversais dos condutores, fusiveis, ligagdo a condutores de protegéo). Mesmo
que a presente documentagdo contenha recomendagdes relacionadas com estes aspetos, € preciso respeitar
prioritariamente as regulamentagdes nacionais e locais.
A documentacdo contém indicacbes referentes & instalacdo adequada no que se refere @ compatibilidade
eletromagnética (blindagem, ligacdo a terra, disposicéo de filtros e colocacéo das linhas). Observe estas indicacdes,
mesmo que se trate de controladores de acionamento com marcacéo CE. O fabricante da instalagéo ou da maquina é
responsavel pelo cumprimento dos valores-limite impostos pela legislagdo sobre a compatibilidade eletromagnética.
Utilizacdo
0 acionamento ndo pode ser usado como dispositivo de seguranga para maquinas no caso de existir o perigo de
ferimento ou danos materiais. A paragem de emergéncia, a protegéo contra sobrerotagéo, os limitadores de aceleragao
e atraso, etc. tém de ser realizados através de outros dispositivos para assegurar o funcionamento em quaisquer
circunstancias.
0 acionamento inclui um grande numero de dispositivos de protecéo, para proteger o acionamento e o sistema acionado,
que geram um erro e desligam o acionamento e o motor. Oscilagbes da tensdo de rede também podem provocar o
desligamento do acionamento. O acionamento pode ser configurado de forma a voltar a arrancar automaticamente logo
que o erro desapareca ou seja eliminado. O utilizador, o fabricante OEM e/ou a entidade integradora tem de assegurar
a configuragao correta do acionamento.
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Instrucées de seguranca

Aplicaces com protecéo contra explosoes

Motores protegidos contra explosdes, que ndo estejam previstos para a aplicagdo com inversor, perdem a sua
homologacéo assim que sdo usados num sistema de acionamento com rotacdes varidveis. Devido as muitas
responsabilidades que podem surgir em relac&o a este tipo de aplicacéo, fica estipulada e vigente a seguinte declaracao:
0Os produtos de inversdo de frequéncias da Lenze AC Tech Corporation sdo vendidos sem prestagdo de qualquer
garantia em como sdo adequados para uma determinada finalidade ou para a utilizagdo com motores protegidos
contra explosdes. A Lenze AC Tech Corporation ndo assume qualquer responsabilidade por perdas diretas, perdas por
acidente ou perdas indiretas, custos ou danos, que possam resultar direta ou indiretamente da utilizagao dos produtos
de conversdo de frequéncias AC neste tipo de aplicagdes. O comprador assume expressamente a responsabilidade por
quaisquer riscos inerentes a perdas, custos ou danos que possam vir a ocorrer no contexto destas aplicagdes.

Operacéo
Instalagdes com controladores de acionamento incorporados podem necessitar de dispositivos de monitorizagéo
e protecéo complementares em conformidade com as regulamentacOes vigentes em matéria de seguranca (por
ex., lei sobre meios auxiliares técnicos, regulamentacdes sobre prevencdo de acidentes). Os controladores de
acionamento podem ser adaptados por si a sua aplicacéo especifica. Leia também as respetivas indicagdes contidas
na documentacéo.

PERIGO!

A * Depois de o controlador de acionamento estar desligado da tenséo de alimentacéo, ndo toque imediatamente em
partes do equipamento percorridas por tensdo nem em ligagdes de poténcia, porque os condensadores ainda podem
estar debaixo de carga. Observe as respetivas placas de adverténcia no controlador de acionamento.

* Estando o sistema em funcionamento, mantenha sempre todas as coberturas de protecéo e portas fechadas.

e Nao desligue e ligue o controlador mais do que uma vez em cada dois minutos.

¢ Nos modelos SMVector equipados com um separador (0 11.° caractere do nimero do modelo é um L ou um M), o
separador destina-se a ser usado como dispositivo de separacéo para a manutengéo do motor. Nao contém qualquer
funcdo de protecdo para o ramal de corrente que vai ao inversor ou ao motor. Para executar trabalhos de assisténcia
no motor, € preciso esperar trés minutos, depois de ter colocado o interruptor na posicao AUS (OFF), antes de poder
iniciar qualquer trabalho na cablagem de poténcia no motor, visto que o inversor armazena a energia elétrica.
Ao executar trabalhos de manutencao no inversor, é preciso desfazer a ligagéo do acionamento a rede elétrica e
respeitar um tempo de espera de trés minutos.

Instrugdes de seguranca

Todas as instrucdes de seguranca contidas neste manual de instrucdes contém um simbolo visual, uma palavra de
sinalizag&o em negrito e uma descricao.

ﬁ Palavra de sinalizagao! (identifica o grau de gravidade do perigo)
NOTA (descreve o perigo e fornece indicacdes referentes aos passos a tomar)

Simbolo | Palavra de Significado Consequéncias da nao observancia
sinalizagao
C PERIGO! Aviso referente a tensdo elétrica perigosa. Morte ou lesbes graves.

ATEN(;AO! Aviso referente a situagdes potencialmente muito perigosas. Perigo de graves danos pessoais e/ou
danos materiais.

Superficies | As placas de adverténcia podem estar apostas sobre ou
quentes dentro dos dispositivos para alertar o pessoal para o perigo
de queimadura nas superficies que podem aquecer a
temperaturas peric elevadas.

STOP! Aviso referente a potenciais danos nos materiais e disposi- Danos no sistema de acionamento ou
tivos. nas suas imediacdes diretas.

NOTA Identifica uma indicagdo genérica mas util. Nenhumas. O cumprimento simplifica o
manuseamento do controlador/sistema
de acionamento.

4 Lenze EDBSVO1_ PT
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Instrucées de seguranca

Indicacéo referente a harmonicas segundo as normas EN 61000-3-2, EN 61000-3-12:

Operagdo em redes publicas de distribuigéo (limites de harménicas de corrente segundo a norma EN 61000-3-2,
compatibilidade eletromagnética - valores-limite). Limites para emissao de harménicas de corrente (corrente de
entrada dos dispositivos até 16A/condutor).

Diretiva Poténcia total na rede Medidas complementares necessarias para o cumprimento da
(distribuigéo publica) norma @
<0,5kW com bobina de rede
EN 61000-3-2 05..1kwW com filtro ativo
>1kW cumprimento sem medidas compl es
EN 61000-3-12 16..75A Sao necessarias medidas comlplementares para o cumprimento dos
requisitos da norma

(1) Se for necessario satisfazer requisitos de compatibilidade eletromagnética, os comprimentos admissiveis das linhas
podem ser menores.

(2) As medidas complementares descritas apenas asseguram que os controladores satisfazem a norma EN 61000-3-2.
0 fabricante da maquina/instalagao é responsavel pelo cumprimento dos requisitos impostos @ maquina/instalagao.

Instrugdes de seguranca em conformidade com a norma EN 61800-5-1:

PERIGO! Situacao de perigo de eletrocussao

Depois de desligar a alimentacéo de tenséo, os condensadores ainda continuam carregados por
aprox. 180 segundos. Espere, pelo menos, trés minutos antes de tocar no acionamento, para que
a carga residual se possa descarregar.

ATENGAO!

o Este dispositivo pode gerar uma corrente continua no condutor de protecéo (PE). Se for usado um
dispositivo de corrente residual (RCD) ou um monitor de corrente residual (RCM) como meio de protecéo
contra contacto direto ou indireto, do lado da entrada deste dispositivo s6 pode ser usado um disjuntor RCD
ou RCM do tipo B.

¢ Acorrente de fuga pode ultrapassar 3,5 mA de CA. A seccéo transversal minima do condutor de protegéo
(PE) tem de satisfazer os requisitos das regulamentacdes locais em matéria de seguranca para dipositivos
com correntes de fuga elevadas.

¢ Em zonas residenciais, este produto pode provocar interferéncias radio-elétricas, o que pode tornar
necessario tomar medidas complementares.

NOTA

E Ligacdes de controlo e comunicagéo estao equipadas com isolamento refor¢ado (ou seja, no caso de contacto
direto, protecdo por tensdo reduzida de seguranca (TRS ou SELV) ou por tensdo reduzida de protecéo (TRP ou
PELV)), se 0 acionamento estiver ligado a um sistema de tensao até 300 VCA entre a fase e a terra (PE) e a tensdo
aplicada aos terminais 16 e 17 for inferior a 150 VCA entre a fase e a terra. Caso contrario, as ligagdes de controlo
e comunicagdo tém um isolamento basico.

Indicacdes de seguranca segundo a UL:

Indicagdo para instalagdes com homologagdo UL com controladores de acionamento instalados: avisos UL sdo
indicagdes que apenas se aplicam a instalagdes UL. A documentagdo contém indicagdes especiais referentes a UL.

 Apropriado para a utilizagdo numa rede com uma corrente de curto-circuito méax. de 200000 A (valor efetivo,
us simétrico) com uma tensdo estipulada méaxima correspondente aquela que é indicada na instalagéo.
- o Utilizar exclusivamente fio de cobre (min. 75 °C).
Avisos!  Previsto para a instalagdo num ambiente com grau de sujidade 2.
* 0s modelos NEMA 1 (IP31) devem ser instalados num ambiente com grau de sujidade 2.
* Todos os modelos sdo apropriados para a instalagdo numa érea climatizada (ou seja, adequacao sistemas de
ar condicionado de sobrepressao).

Os requisitos de binario (segundo a UL) sdo listados na secgdo 3.2.1, ligagdes de poténcia.
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Dados técnicos

Dados técnicos

Normas e condico6es de utilizagcao

Diretiva "Baixa tensdo" (2006/95/CE) e Diretiva ""Compatibilidade

Conformidade CE eletromagnética” (2004/108/CE)

Underwriters Laboratories -Power Conversion Equipment

Homologacdes UL508C (regulamentac@o para unidades de controlo dependentes de

frequéncias)

Desvio de fase da tenséo de entrada | < 2%

— Nos sistemas com ponto central de ligagao a terra, admissivel sem
T quaisquer restrigdes.

Sistemas de rede suportados ™ — Em redes de 400/500 V com fase terra a operagao é possivel,
mas 0s isolamentos reforgados ao médulo de comando séo
influenciados.

Humidade < 95% sem condensacéo

Transporte -25 ... +70°C
Intervalo de temperatura Armazenamento -20 ... +70°C
Operacao -10 ... +55°C (acima de +40°C, reduzir a corrente em 2,5%/°C)
Altitude do local de instalago 0'- 4000 m acima do (a})pamr de 1000 m acima do nivel do mar, reduzir a corrente em
nivel do mar 5%/1000 m)
Resisténcia a vibragées resistente & aceleracao até 1.0g
& Corrente de fuga >3,5mAao PE

Comprimento max. admissivel da
linha ®

<= 3,0 KW (4,0 Hp)

blindado 30 m, ndo blindado 60 m

=>3,7 kW (5,0 Hp)

blindado 50 m, ndo blindado 100 m

Grau de protecdo

IP31/NEMA 1

IP65/NEMA 4X

0Os invélucros dos modelos NEMA 1- e NEMA 4X sdo apropriados para sistemas de ar
condicionado de sobrepresséo de acordo com a norma UL 508C. Sao apropriados para a

instalagao num recinto

climatizado.

Medidas de protecao contra

Curto-circuito, curto-circuito a terra, falha de fase, sobretens&o, subtenséo,
virar do motor, temperatura excessiva, sobrecarga do motor.

3-12@

<0,5kw com bobina de rede
Cumprimento dos requisitos de y .
acordo com a norma EN 61000-3-2 @ 05 .. ThW com fitro ativo
>1kW sem medidas complementares
g:omrs;"::;t: :z:[;:qél’:‘sg;) [Sm‘:ﬁ 16 75A Para cumprir os requisitos da norma EN 61000-3-12, é necessario

tomar medidas complementares.

Operacéo em redes publicas de distribuicéo (limites de harménicas de corrente segundo a norma EN 61000-3-2,
compatibilidade eletromagnética - valores-limite). Limites para emissdo de harmonicas de corrente (corrente de
entrada dos dispositivos até 16A/condutor).

(1) Os comprimentos de linha especificados sdo admissiveis para frequéncias portadoras padrdo (ver parametro P166).

(2) As medidas complementares descritas apenas asseguram que os controladores satisfazem a norma EN 61000-3-2.
0 fabricante da maquina/instalacéo é responsavel pelo cumprimento dos requisitos impostos a maquina/instalagao.

Lenze
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Dados técnicos

2.2 Designacao de tipo SMV

A tabela seguinte descreve as designacdes de tipo dos modelos dos inversores SMVector.

[ Esv 152 NO 2 T X B
Produtos elétricos da série SMVector
Poténcia estipulada em kW:
251 = 0.25kW (0.33HP) 113 = 11.0kW (15HP)
371 = 0.37kW (0.5HP) 153 = 15.0kW (20HP)
751 = 0.75kW (1HP) 183 = 18.5kW (25HP)
112 = 1.1kW (1.5HP) 223 = 22.0kW (30HP)
152 = 1.5kW (2HP) 303 = 30.0kW (40HP)
222 = 2.2kW (3HP) 373 = 37.5kW (50HP)
302 = 3.0kW (4HP) 453 = 45.0kW (60HP)
402 = 4.0kW (5HP)
552 = 5.5kW (7.5HP)
752 = 7.5KW (10HP)

Médulos E/S e de comunicacéo instalados:
C_ = CANopen (disponivel para todos os modelos) 0 underscore “_" pode significar:
D_ = DeviceNet (disponivel para todos os modelos) 0 = teclado padrao
E_ = Ethernet/IP (disponivel para todos os modelos)
R_ = RS-485 / ModBus /Lecom (disponivel para todos os modelos)
P_ = ProfiBus-DP (disponivel para todos os modelos)
N_ = sem comunicacao instalada
Tensao de entrada:
1 =120 VCA (saida de duplicador) ou 240 VCA
2=240VCA
4 = 400/480 VCA
6 = 600 VCA
Fase de entrada:
S = s0 entrada monofésica
Y = entrada mono ou trifasica
T = s6 entrada trifésica
Filtro de entrada do lado da rede
F = filtro CEM integrado
L = filtro CEM integrado e separador integrado (apenas modelos NEMA 4X-/IP65)
M = separador integrado (apenas modelos NEMA 4X-/IP65)
X = sem filtro CEM / sem separador
Grau de protecéo:
B = NEMA 1/IP31, utilizavel apenas em recintos fechados
C = NEMA 4X/IP65, utilizavel apenas em recintos fechados, arrefecido por convecgdo
D = NEMA 4X/IP65, utilizavel apenas em recintos fechados, com ventilador
E = NEMA 4X/IP65, utilizavel no interior/exterior, arrefecido por convecgdo
F = NEMA 4X/IP65, utilizével no interior/exterior, com ventilador

NOTA

E Antes de proceder a instalagao, assegure-se de que o grau de protegao do invélucro é adequado para o
ambiente da utilizacéo final.
Alguns dos fatores que definem a adequacao do invélucro séo os seguintes: temperatura, substancias nocivas
no ar, concentragdo de produtos quimicos, carga mecanica e duragdo da exposi¢do (radiagdo solar, vento,
precipitagdes).

EDBSVO1_ PT Lenze
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23 Caracteristicas estipuladas

Modelos 120V-/ 240VCA

Rede = 120V monofasica (1/N/PE) (90...132V), 240V monofésica (2/PE) (170...264V), 48...62Hz
Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
120V 240V | Duragédo Max | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65

Hp kW A A (k) % Sem filtro | Com filtro

ESV251--1S-- 0.33 0.25 6.8 3.4 17 200 24

ESV371--1S-- 0.5 0.37 9.2 4.6 24 200 32 32

ESV751--1S-- 1 0.75 16.6 8.3 4.2 200 52 41

ESV112--1S-- 15 1.1 20 10.0 6.0 200 74 74

NOTA:

Corrente de saida: a corrente max. de saida (%) ¢ uma percentagem do valor estipulado da corrente de saida
permanente em amperes (In). Pode ser definida através do parametro P171.

Modelos 240VCA
Rede = 240V monofasica (2/PE) (170...264V), 48...62Hz
Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
240V Duragéo Méx | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A (k) % Sem filtro | Com filtro
ESV251--2S-- 0.33 0.25 3.4 17 200 20
ESV371--2S-- 0.5 0.37 5.1 2.4 200 30
ESV751--25-- 1 0.75 8.8 42 200 42
ESV112--2S-- 1.5 1.1 12.0 6.0 200 63
ESV152--2S-- 2 15 133 7.0 200 73
ESV222--2S-- 3 2.2 171 9.6 200 97

240V monofasica (2/PE) (170...264V), 240V trifésica (3/PE) (170...264V), 48...62Hz

Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
1~ (2/PE) | 3~ (3/PE) | Duragdo | Max | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A A () % Sem filtro | Com filtro
A

ESV371--2Y-- 0.5 0.37 5.1 2.9 24 200 27 26
ESV751--2Y-- 1 0.75 8.8 5.0 42 200 4 38
ESV112--2Y-- 1.5 1.1 12.0 6.9 6.0 200 64 59
ESV152--2Y-- 2 15 133 8.1 7.0 200 75 69
ESV222--2Y-- 3 2.2 171 10.8 9.6 200 103 93
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%m

240V trifasica (3/PE) (170...264V), 48...62Hz
Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
240V Duragéo Max | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A () % Sem filtro | Com filtro
A
ESV112--2T-- 1.5 11 6.9 6 200 64
ESV152--2T-- 2 15 8.1 7 200 75
ESV222--2T-- 3 2.2 10.8 9.6 200 103
ESV402--2T-- 5 4.0 18.6 16.5 200 154 139
ESV552--2T-- 75 5.5 26 23 200 225 167
ESV752--2T-- 10 7.5 33 29 200 274 242
ESV113--2T-- 15 11 48 42 180 485 468
ESV153--2T-- 20 15 59 54 180 614 591
NOTA:

Corrente de saida: a corrente max. de saida (%) é uma percentagem do valor estipulado da corrente de saida
permanente em amperes (In). Pode ser definida através do pardmetro P171.

Modelos de 400...480VCA

400 ... 480V trifasica (3/PE) (400V: 340...440V), (480V: 340...528V), 48...62Hz
Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
400V 480V | Duragao Max | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A A () % Sem filtro | Com filtro
A
400V | 480V | 400V | 480V

ESV371--4T-- 0.5 0.37 17 15 1.3 1.1 ]175]| 200 23 21 25
ESV751--4T-- 1 0.75 2.9 25 2421|175 200 37 33 37
ESV112--4T-- 15 1.1 42 36 3.5 (3.0 | 175 | 200 48 42 46
ESV152--4T-- 2 15 47 4.1 4.0 | 35 | 175 | 200 57 50 54
ESV222--4T-- 3 22 6.1 5.4 5.5 | 48 | 175 | 200 87 78 82
ESV302--4T-- 4 3.0 8.3 7.0 7.6 | 6.3 |175 | 200 95
ESV402--4T-- 5 4.0 10.6 9.3 9.4 |82 | 175 | 200 128 103 11
ESV552--4T-- 75 5.5 14.2 124 |126|11.0| 175 | 200 178 157 165
ESV752--4T-- 10 75 18.1 158 |16.1]14.0| 175 | 200 208 190 198
ESV113--4T-- 15 1 27 24 24 | 21 | 155|180 418 388 398
ESV153--4T-- 20 15 35 31 31 | 27 | 155 | 180 493 449 459
ESV183--4T-- 25 18.5 44 38 39 | 34 | 155|180 645 589 600
ESV223--4T-- 30 22 52 45 46 | 40 | 155 | 180 709 637 647
ESV303--4T-- 40 30 68 59 60 | 52 | 155 | 180 1020

ESV373--4T-- 50 375 85 74 75 | 65 | 155 | 180 1275

ESVA453--4T-- 60 45 100 87 88 | 77 | 155 | 180 1530

NOTA:

Corrente de saida: a corrente max. de saida (%) é uma percentagem do valor estipulado da corrente de saida
permanente em amperes (In). Pode ser definida através do parametro P171.
Para os modelos de 400...480VCA, é usada a corrente méx. de saida (%) da coluna "400V", se P107 = 0
Para os modelos de 400...480VCA, é usada a corrente méx. de saida (%) da coluna "480V", se P107 = 1
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Modelos 600VCA
600V trifasica (3/PE) (425...660V), 48...62Hz
Tipo Poténcia Rede de corrente| Corrente de saida Perda térmica (watt)
Duragéo Max | N1/IP31 | N4X/IP65 | N4X/IP65
Hp kW A (1) % Sem filtro | Com filtro
A
ESV751--6T-- 1 0.75 2 17 200 37 31
ESV152--6T-- 2 15 3.2 27 200 51 43
ESV222--6T-- 3 22 44 39 200 68 57
ESV402--6T-- 5 4 6.8 6.1 200 101 67
ESV552--6T-- 75 5.5 10.2 9 200 148 116
ESV752--6T-- 10 75 124 1 200 172 152
ESV113--6T-- 15 " 19.7 17 180 380 356
ESV153--6T-- 20 15 25 22 180 463 431
ESV183--6T-- 25 18.5 31 27 180 560 519
ESV223--6T-- 30 22 36 32 180 640 592
ESV303--6T-- 40 30 47 41 180 930
ESV373--6T-- 50 375 59 52 180 1163
ESV453--6T-- 60 45 71 62 180 1395
NOTA:

Corrente de saida: a corrente max. de saida (%) é uma percentagem do valor estipulado da corrente de saida

permanente em amperes (In). Pode ser definida através do parametro P171.

STOP!
@ ¢ No caso de instalagdes a altitudes superiores a 1000 m acima do nivel do mar,
é preciso reduzir I, em 5% por cada 1000 m. A altitude néo pode exceder os
4000 m acima do nivel do mar.
* Em funcionamento acima de 40°C, € preciso reduzir |, em 2,5% por cada °C. A
temperatura maxima de 55 °C nao pode ser excedida.

Redugao da corrente de saida (In) em relagéo a frequéncia portadora (P166) nos
modelos NEMA 1-/IP31:
- Se P166=2 (8 kHz), reduzir | para 92% do valor estipulado do acionamento
- Se P166=3 (10 kHz), reduzir | para 84% do valor estipulado do acionamento
Redugao da corrente de saida (In) em relagéo a frequéncia portadora (P166) nos
modelos NEMA 4X-/IP65:
- Se P166=1 (6 kHz), reduzir | para 92% do valor estipulado do acionamento
- Se P166=2 (8 kHz), reduzir | para 84% do valor estipulado do acionamento
- Se P166=3 (10 kHz), reduzir | para 76% do valor estipulado do acionamento
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3 Instalacao

3.1 Dimensoes e montagem

Instalacao

ATEN(}T\O!

& 0Os acionamentos ndo podem ser instalados em locais nos quais fiquem expostos a condigdes ambientais
desfavoraveis. Por exemplo, a vapores ou gases inflamaveis, oleosos ou perigosos, produtos quimicos corrosivos,
excesso de po, excesso de humidade, excesso de vibragdes, radiacao solar direta ou temperaturas extremas.

3.1.1  Modelos NEMA 1 (IP31) < 22kW (30HP)

b2 /ST
[ T
Parafusos de fixago feiiiiiiieelr Sy
o == 4 {o]
4x#10 o e o g
18 Ib-in - E o ki
(4 X M5) (] I E === g E
20 Nm 0E0 Q| =—— = 1~
dbotob e — ki
oD 3] 2 E A
3 ! E E 9
@UUUUUUUU&*— § \ ELIREERREERE]
’-7 al SZI
s — ST
a al b b1 b2 c s1 s2 m
Tipo Polegadas | Pc Polegadas | Pc Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Libras (kg)
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
G1 Egﬁg::::gﬁvm ~~~~~ B 3.90(99) | 3.12(79) | 7.48(190) | 7.00(178) | 0.24(6) | 4.35(111) | 0.6(15) 2.0 (50) 2.0(0.9)
62 Eg&g: :g;sswsz ~~~~~ Bl 39009 | 312079 | 752¢191) | 700¢178) | 026() | 545(138) | 06(15) | 2060 | 28013
63 | ESVA402~~~~~] B 390(99) | 3.12(79) | 752(191) | 7.00178) | 0.30(8) | 580(147) | 06(15) | 20(50 | 32(1.5)
HT | ESV552~~~~~] B; ESV752~~~~~ B| 5.12(130) | 4.25(108) | 9.83(250) | 9.30(236) | 0.26(7) | 6.30(160) | 0.6(15 | 20(50 | 6.0(20)
5 6.92(176) | 5.75(146) | 12.50 (318) | 11.88(302) | 0.31(8) | 8.09(205 | 06(15 | 20(50) |1355(6.15)
N P P1 Q s
Dimensionamento das linhas Tipo | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
[
61 184(47) | 193(49) | .70(18) | 1.00(25 | .88(22)
62 184(47) | 303(77) | 70(18) | 1.00(25 | .88(22)
P1 s
] == } |~
I } X 63 184(47) | 338(@6) | .70(18) | 100(25) | .88(22)
‘ g © H1 246(62) | 355090 133 13808 2@
» 66 | 3S5E0 | 130 | 13868
1.31(33)
| 5 332(84) | 462(117) | .73(19) | 1.40(36)
= 88(22)
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3.1.2 Modelos NEMA 1 (IP31) > 22kW (30HP)
‘ ‘ LS
b2 f C | [s2
— o ) ° °
=7 | oF T
= ==
— i =_u==
= E =11
8= Bl =_==
b1 b s1) = s1]
89
SMV_
i R N T ° °
a1 — {1ome [s2
A i T
a al b b1 b2 c s1 s2 m
Tipo Polegadas | Pc Polegadas | Pc Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Libras (kg)
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
ESV303~~4~~B;
K1 ESV303~~6~~B 8.72(221) | 7.50(190) | 14.19(360) | 13.30(338) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) 0.6(15) 2.0 (50) 24(10.9)
ESV373~~4~~B;
K2 ESV373-~6~~B 8.72(221) | 7.50(190) | 17.19(436) | 16.30 (414) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) 0.6(15) 2.0 (50) 31(14.1)
ESV453~~4~~B
K3 ESVA53~~6~~b 8.72(221) | 7.50(190) | 20.19(513) | 19.30 (490) | 0.45(11.4) | 10.07 (256) 0.6(15) 2.0 (50) 35(15.9)
N P P1 Q S S$1
Dimensionamento das linhas Tipo | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
S1
q
g i K| 8759 | 542037 | 150081 | 175644 | 17544 |0875 222)
R
SN f —ar ?l e —T|
C K2 3.75(05) | 542(137) | 1.50 (38.1) | 1.75(44.4) | 1.75(44.4) | 0.875(22.2)
K3 3.75 (95) 5.42(137) | 1.50(38.1) | 1.75(44.4) | 1.75(44.4) | 0.875(22.2)
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Modelos NEMA 4X (IP65)

Parafusos de fixagio

4 x#8-32
10 Ib-in

(4xM4)
1.2Nm
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Instalacao

’*cg

®

1©

Tipo

a
Polegadas
(mm)

al

b b1

b2

P

(mm)

Polegadas | P

(mm) (mm)

(mm)

Polegadas

c

(mm)

Polegadas

(mm)

Polegadas

s2

(mm)

m
Polegadas | Libras (kg)

ESV371NO1SX_; ESV751NO1SX_;
ESV371N02YX _;
ESV371NO4TX_; ESV751NO4TX_;
ESV751NOBTX_; ESV371NO2SF_;
ESV751NO2SF_; ESV371NOATF_;
ESV751NO4TF _;

6.28 (160)

5.90 (150)

8.00(203) | 6.56 (167)

0.66 (17)

447(114) | 200 (51)

2,00 (51

) | 36(169)

ESV112N01SX_; ESV112N02YX_;
ESV152N02YX_; ESV112N04TX_;
ESV152N04TX_; ESV222N04TX_;

R2| ESV152N0BTX_; ESV222N06TX_;

ESV112N02SF_; ESV152N02SF_;
ESV112NOATF_, _;
ESV222N04TF_; ESV302N0ATF_;

6.28 (160)

5.90 (150)

8.00(203) | 6.56 (167)

0.66 (17)

6.31(160) | 2.00(51)

2.00 (51

) 5.9 (2.68)

@2

ESV222N02YX_; ESV222N02SF_

7.12(181)

6.74 (171)

8.00(203) | 6.56 (167)

0.66 (17)

6.77(172) | 2.00(51)

2,00 (51

) | 71629

T

ESV552N02TX~; ESV752N02TX~
ESV752N04TX~; ESV752N06TX~;
ESV752N04TF~

8.04 (204)

7.56(192) | 10.00 (254) | 8.04 (204)

0.92 (23)

8.00 (203) | 4.00(102)

4.00(102) | 10.98 (4.98)

)

ESV402N02TX_; ESVA02NOATX_;
ESV552N04TX_; ESVA02NO6TX
ESV552N0BTX_; ESVA02NOATF_;
ESV552N04TF_

8.96 (228)

8.48 (215) | 10.00 (254) | 8.04 (204)

0.92(23)

8.00 (203)

4.00 (102)

4.00(102) | 11.58 (5.25)

W

ESV113N02TX~; ESV153N02TX~
ESV113N04TX~; ESV153N04TX~
ESV113NO4TF~; ESV153N04TF~
ESV113NOBTX~; ESV153N0BTX~
ESV183N04TX~; ESV183N04TF~
ESV183N0BTX~

9.42 (240)

8.94 (228) | 14.50 (368) | 12.54 (319)

0.92 (24

9.45 (241)

4.00 (102)

4.00(102) | 22.0(10.0)

=

ESV223N04TX~; ESV223N04TF~
ESV223N0BTX~

9.42 (240)

8.94 (228)

18.5 (470) | 16.54 (420)

0.92 (24)

9.45 (241)

400 (102)

4.00(102) | 25.5(11.6)

= design. de tipo, itimo caractere: C = N4X utiizavel apenas em recintos fechados (arrefecido por convecgo)

£ = NaX utiizvel no interor/exterior arrefecido por convecgo)

~ = design. de tipo, iltimo caractere:

F = NdX utilizével no interior/exterior (com ventilador)

D = N4X utiizavel apenas em recintos fechados (com ventilador)

Dimensionamento das linhas Tipo Polegadas Polegadas Polegadas Pole:adas Polesgldas
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
Loy e R1 3.14(80) | 233(59) | 150(38) | .88(22) n.a
Tﬂ[m . I M I R2 314(80) | 418(106) | 1.50(38) | .88(22) na
{} { g St 3.56(90) | 4.63(118) | 1.50(38) .88 (22) n.a
m 402(102) | 5.00(127) | 1.85(47) | 1.06(27) n.a
r Vi 448(114) | 500(127) | 185(47) | 1.06(27) n.a
ix L w1 471(120) | 570(145) | 200(51) | 1.375(35) | 1.125(28)
—— X1 471(120) | 5.70(145) | 2.00(51) | 1.375(35) | 1.125(28)
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3.14 Modelos NEMA 4X (IP65) com separador
b2 cl LLLLL LY
C — s2]
7 = T E— i .
}@/ ——
=
——
]
Parafusos de fixagio —
4x#8-32  —
101b-in — ||
(4XM4) b | — st
1.2Nm | —
=
——
=
=
——
\ —
\ E—
\ S—
| | m—
a at b b1 b2 c ¢ st s2 m
Tipo Polegadas|Pc Polegadas|Pc Polegadas|Pc F Pc Polegadas| Libras
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
ESV37INOTSM_ ESV371NO2YM_
ESV371N02SL_; ESV371NO4TM
| ESVSTINOATL ESVS7INOGTH | 6.28 590 1099 954 066 447 86 2,00 200 | 47
ESV751NO1SM_; ESV751N02YM_:|  (160) (150) 279) (242) 17) (114) 22 51) 51 | @13
ESV751N02SL_; ESV751NO4TM
ESVZ51NOATL . ESV751NOBTM
ESVI12NO1SM_ ESV112N02YM_;
ESVI12N02SL_; ESV112N04TM_
ESVI12N04TL ; ESV152N02YM 6.28 590 10.99 954 0.66 6.31 86 200 200 | 79
AA2| ESVIS2NO2SL; ESVIS2N04TI 160 150 279 202 17 160 22 51 51 358
ESV152N0dTL EsvisonosTM_; | (60 (150) @M @42 an (160) @ 61 6 | 358
ESV222N04TM, ; ESV222N04TI
ESV222N0STM_ ESV302N04TL_.
] 1 7 6.74 1099 954 066 6.77 86 2,00 200 | 90
AD1| ESV222N02SL_; ESV222N02YML | 4g5) (71 279) 242) (17 (172 ) 51) 51) | @08)
- Egﬁggmgﬂm: Egﬁggmgfgm: 8.04 7.56 13.00 11.04 0.92 8.00 86 400 400 | 139
EUrSaNOATL (204) (192) (330) (280) 23) (203) @) (102) 102 | 632)
ESV402N02TM._; ESV402NOATN;
1| ESVIS2NOATM; ESVAOZNOGTM_; | 8.96 8.48 1300 | 1104 092 8.04 86 400 400 | 147
ESV552NOSTM_; ESVAO2NOATL | (228) 215) (330) (280) @3) 204) @) (102) 102 | (666)
ESV552N04TL_
1| ESVI13N04TI ESVISINOATH- | 9.42 8.94 1450 | 1254 092 945 073 400 400 | 230
ESVI13NOSTM~; ESVIS3NOGTM~ | (240) (228) (368) 319 24) (241) 19 (102) 102) | (104)
ESV113N02TM~; ESVI53N02TM~
ESVTSNOATL~; ESVISINOATL~ | g 8.94 185 16.54 092 9.45 073 400 400 | 285
AFT| ESVIBINO4TL~; ESV22SNOATL~ | ) (228 470) (420 24) (241 19) (102 102) | (129
ESV183NO4TM~; ESV223N04TM~ | ¢ ) ( ) ( ) ( ) ( 9)
ESV183N06TM~; ESV223N06TH-~
_ =design. de tipo, Gltimo caractere: C = N4X utilizivel apenas em recintos fechados (arrefecido por convecgao) ~ = design. de tipo, tltimo caractere: D = N4X utilizavel apenas em recintos fechados (com ventilador)
N P Q s 1
Dimensionamento das linhas Tipo |Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas | Polegadas
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
. . g M| 3140 | 23369 | 15068 | 88(2) na
LI M2 | 3140 | 418(106) | 150(38) | 88(22) na
: A1 | 3s600) | 463(118) | 15038 | 88(22) na
MU s
N M1 | 4020102 | 5000127 | 18547) | 106@7) | na
16 o4
[ s act | 4a8(114) | 5000127 | 18547 | 106@n) | na
1 HHH A1 | a710120) | 570145 | 200(51) | 13755 | 1.125@28)
' aFt | a71020) | 5700145 | 200651 | 137505 | 1.125128)
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3.2 Instalacao elétrica

Instalagao apds armazenamento de longa duragéo

STOP!

Podem ocorrer danos graves no acionamento se ele for colocado em funcionamento apés um periodo longo de
armazenamento, ou um periodo longo em que ndo foi utilizado, sem reativar primeiro os condensadores de circuito
intermédio.

Se 0 acionamento ndo tiver sido ligado a alimentaco de tensdo por um periodo superior a trés anos (por estar
armazenado, etc.), os condensadores eletroliticos de circuito intermédio no acionamento alteram-se internamente,
0 que gera uma corrente de fuga excessiva. Isso pode provocar a falha precoce dos condensadores no momento
em que o acionamento for recolocado em funcionamento apds um periodo longo de inatividade ou armazenamento.
Para reativar os condensadores e preparar 0 acic ) para 0 funcic ) apds um periodo longo de
inatividade, € preciso ligar o acionamento durante 8 horas a alimentacao de tensao antes de efetivamente colocar
0 motor em funcic ),

3.21 Ligacoes de poténcia

STOP!

Se a poténcia estipulada do transformador de alimentacéo de CA for 10 vezes superior a poténcia de entrada
estipulada do acionamento ou dos acionamentos, é necessario instalar adicionalmente um transformador de
separacao ou uma hobina de rede de 2-3% do lado da rede do acionamento ou dos acionamentos.

PERIGO! Situacéo de perigo de eletrocussao!

Podem estar aplicadas tensées até 600 VCA. Os condensadores continuam debaixo de carga, mesmo depois
da desativacdo. Desligar a alimentacéo de tensdo e esperar, pelo menos, trés minutos até comecar a trabalhar
no acionamento.

STOP!

* Verificar a tensdo de rede antes de a aplicar no acionamento.

* Nao ligue a tensdo de rede aos terminais de saida (U, V, W)! Sendo, podem ocorrer danos graves no
acionamento.

o Néo ligue e desligue o controlador mais do que uma vez em cada dois minutos. As comutacdes de rede
frequentes podem danificar o acionamento.

Ligacdes de rede e do motor
Tipo Bindrio Comprimento de
<5HP 12 Ib-pol. (1.3 Nm) 5/16 pol. (8mm)
ESV552xx2T, ESV752xx2T, ESV113xx4/6, ESV153xx4/6, ESV183xx6, ESV223xx6 | 16 Ib-pol. (1.8 Nm) 5/16 pol. (8mm)
ESV552xx4Txx, ESV752xx4Txx, ESV552xx6Txx, ESV752xx6Txx 12 Ib-pol. (1.3Nm) 0.25 pol. (6mm)
ESV113xx2xxx, ESV153xx2xxx, ESV183xx4xxx, ESV223xx4xxx, ESV303xx4xxx 24 Ib-pol. (2.7 Nm) 7/16 pol. (10mm)
ESV373xxaxxx, ESVA53xx4xxx 27 Ib-pol. (3.05 Nm) 0.75 pol. (19mm)
Binario: de porta N4X/IP65
NAX/IPG5 [ 6-7 b-pol. 0.67-0.78 Nm) [ 0.25 pol. (6mm)

3.2.1.1 Ligacao de rede para alimentacao monofasica de CA de 120 V

ESV..NO1S...
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3.21.2

3.21.3

3.21.4

Instalacao

Ligacao de rede para alimentagcao monofasica de CA de 240 V

ft PE|L1[L2| N ft PE|L1|L2| N

ESV...NO1S... D U ESV...NO1S... D

PE L1 L2 PE L1 N

PE|L1|L2|L3 PE|L1|L2|L3
SV... SV...
e Nl (INPE G Il

PE L1 L2 PE L1 N

PE|L1|L2 PE|L1|L2
ESV...N02S... ESV...N02S...
erECy) i (UNPE CA I

PE L1 L2 PE L1 N

Ligacao de rede para alimentacao trifasica

PE L1 L2 L3

Ligacao do motor

Urm |V \Wrs| PE % ATENGAO!
. Se na ligacao da linha estiver instalado um contactor entre o acionamento e 0 motor,
PES \ J ou um disjuntor, é necessario parar o acionamento antes de ligar/separar os contactos.
b pe Caso ndo se faga isso, podem ocorrer erros de sobrecorrente e/ou danos no inversor.
[PESH—f —h !
peg 1
& ATENGAO!
ok M A corrente de fuga pode ultrapassar 3,5 mA de CA. A seccdo transversal
3~ minima do condutor de protecao (PE) tem de satisfazer os requisitos das
PEL regulamentacdes locais em matéria de seguranca para dipositivos com
correntes de fuga elevadas.
PES = Protective Earth Shielding
(blindagem terra de protecao)

STOP!
Estando o motor em rotagéo:

Use a fungao de frenagem por corrente continua para imobilizar cargas de roda livre, como o
ventilador, antes de ligar o acionamento. Se o acionamento for ligado com o motor a trabalhar em
roda livre, é gerado um curto-circuito direto, o que pode danificar o acionamento.

Verifique se o motor é adequado para a aplicagdo com frenagem por corrente continua.
Observe o parametro P110 para ligar ou voltar a ligar com o motor em rotagao.

Lenze EDBSVO1_ PT
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3.2.1.5 Recomendacdes de instalacao em conformidade com a diretiva sobre a CEM

Para cumprir os requisitos da norma EN 61800-3, ou de outras normas relacionadas com a compatibilidade
eletromagnética, as linhas do motor, as linhas de rede e as linhas de comando e comunicagéo tém de ser blindadas
e cada uma das blindagens tem de ser ligada ao terminal no invélucro do acionamento. Normalmente, este terminal
encontra-se na placa de montagem da cablagem.

As diretivas referentes a compatibilidade eletromagnética aplicam-se a instalagéo na sua totalidade, na sua versdo
final, e ndo para cada um dos componentes usados individualmente. Visto que cada instalagéo é diferente, ao proceder
a instalagdo devem respeitar-se, pelo menos, estas linhas de orientagdo recomendadas. Dispositivos complementares
(por ex., absorvedores com nuicleo de ferrite em condutores de poténcia) ou procedimentos alternativos podem vir a ser
necessarios para cumprir os requisitos das diretivas.

0 cabo do motor deverd ter uma
capacidade baixa (fio/fio <75pF/m,
fio/blindagem  <150pF/m).  Com

Invélucro / Placa traseira

— _—
E RN WINPT ATETATNA |1|
z 5

( Circuitos _ooooocooeoooee
es?e tipo de cabq de motor, os de comando
acionamentos com filtros conseguem externos

ficar abaixo dos valores-limite da
inhas de comando e de sinal
classe A da norma EN 55011 e da devem fica a uma distancia
R i A minima de 300 mm das
norma EN 61800 3, categoria 2, até linhas de poténcia
a um comprimento de 10 m.

Da ligagéao
e d€ cOrrente

Ligagao de blindagem 360°
NOTA: consultar o apéndice A que  3Po% oeore P oo 00
contém recomendagdes para 0s
comprimentos das linhas. No caso Do
de filtros externos do lado da rede, motor
0 seu involucro tem de estar ligado
ao invélucro do acionamento através
de chapas de montagem, ou por um
fio mais curto possivel, ou por um
trancado.

Linha de motor blindada:
fio/fio <75pF/IM
fio/blindagem <150pF/M

3.2.1.6 Bloco de terminais de entrada NEMA 4X (IP65)

Nos modelos NEMA 4X (IP65) com filtro de compatibilidade eletromagnética integrado, e/ou separador integrado,
0 bloco de terminais de entrada esté localizado do lado direito do inversor SMV com invélucro NEMA 4 X (IP65).
0s modelos monofésicos e trifasicos sdo ilustrados a seguir. Informagdes sobre a pinagem da ligagao de saida sdo
especificadas na seccao 3.2.3 "Ligagdes de comando".

Dy
Modelos monofasicos (2/PE) 120/240 V Modelos monofasicos (2/PE) 240 V Modelos trifasicos (3/PE)
(ESVxxxN01SMC) com separador integrado com filtro e/ou separador integrado com filtro e/ou separador integrado

ATENGAO

& As ligagdes de poténcia de entrada (L1, L2 e L3) e de saida (U, V e W) continuam até 3 minutos sob tensdo, mesmo
depois de o separador estar na posicao AUS (DESL). Desligue o acionamento da alimentago de tenséo e espere trés
minutos antes de retirar a tampa dos terminais.

EDBSVO1_ PT Lenze 17
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3.2.1.7 Ligacoes da unidade de frenagem dinamica

Para os acionamentos NEMA 1 e NEMA 4X com uma poténcia estipulada até 22kW (30HP), a ligagéo da unidade de
frenagem dindmica é efetuada conforme ilustrado em baixo. Mais informagdes encontram-se no manual de instrugdes
da unidade de frenagem dindmica SMV (DBVO01).

NEMA 1 (IP31) até 22kW (30HP) NEMA 4X (IP65) até 22kW (30HP)

0s modelos SMV com 30...45kW (40...60Hp) séo equipados de série com um transistor de frenagem dindmica. Nesse
caso, o regime de frenagem dinamica requer apenas a ligacdo de um kit de resisténcias externo. Nos acionamentos
com 30...45kW (40...60 Hp), as ligagdes da resisténcia de frenagem dinimica séo integradas por padréo da forma
ilustrada a seguir. Nos modelos de acionamento com 30kW (40Hp), a ligacéo para a unidade de frenagem dinimica
encontra-se do lado direito do acionamento e a sequéncia dos terminais, de cima para baixo, é B-, BRAKE e B+. Nos
modelos de acionamento com 37.5/45 kW (50/60HP), a ligacao para a unidade de frenagem dinmica encontra-se do
lado esquerdo do acionamento e a sequéncia dos terminais, de cima para baixo, é B+, BRAKE e B-.

40HP (30kW) 50/60HP (37.5/45kW)

Kits de resisténcias externos tém de ser ligados aos terminais B+ e BRAKE (nenhuma ligagao a B-). A tabela seguinte
contém informagdes para a selego do kit de resisténcias certo. Em relagao a ativagao da fungao de frenagem dindmica
nos modelos de 30...45kW (40...60Hp), ver pardmetro P189.

Inversor SMV de 400/480 VCA Kit de resisténcias
Tipo Hp kW Resisténcia () Poténcia (W) N.° de cata N.° SAP
ESV303**4T** 40 30 235 1020 841-013 13317724
ESV373**4T** 50 37 17 1400 841-015 13317626
ESV453**4T** 60 45 17 1400 841-015 13317626
Inversor SMV de 600 VCA Kit de resisténcias
Tipo Hp kW Resisténcia () Poténcia (W) N.° de cata N.° SAP
ESV303**6T** 40 30 35 1070 841-014 13317624
ESV373**6T** 50 37 24 1560 841-016 13317628
ESV453**6T** 60 45 24 1560 841-016 13317628
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Instalacao

3.2.2 Fusiveis/sec¢des transversais dos condutores

E NOTA: é favor observar as regulamentagdes locais. As regulamentages podem anular estas recomendagdes

& ATENGAO: * Para 240 VCA que exigem> 40A e 480/600 VCA que exigem> 32A, use um fusivel térmico.

) Fusivel - ; Ligacao de poténcia
e Rl | | temiges | Dnor® | deortrae
América do Norte [mm?] [AWG]
ESV251NO1SXB M10 A C10A 10A 10A 15 14
120V | Esy371NO1SXB, ESV371NOTSX* M16 A C16A 15A 15A 25 14
(1/NpE) | ESV75INOTSXB, ESV751NOTSX* M25 A 25 A 25A 25A 4 10
ESV112NO1SXB, ESV112N01SX" M32 A C32A 30A 30A 4 10
SO, S S |y | oo | w | o | 15 |
oaov | ESVZ51NO1SXB, ESV751NO2YXB, ESV751N02SF* M16A C16A 15A 15A 25 14
(21/55) E?ﬂfﬂféw’ ESVIT2NO2SFC, ESVIT2NOTSXE | yoo s 20p 20A 20A 25 2
ESV152N02YXB, ESV152N02SF* M25 A 25 A 25A 25A 25 12
ESV222N02YXB, ESV222N02SF* M32 A C32A 30A 30A 4 10
Eg\\//;gs[qnggijs ESV751N02YXB, ESVATINO2Y_, | (o clon oA oA s 1
(TS SIS SO | e | own | x| wn | 15 |
saoy | ESV222N02YXB, ESV222N02TXB, E YX M20 A C20A 204 20A 25 12
3~ ESV402NO2TXB, ESVA02NO2T_* M32 A C32A 30A 30A 40 10
(/PE) | ESV552N02TXB, ESV552N02T_~ M40 A C40A 35A 35A 6.0 8
ESV752N02TXB, ESV752N02T_~ M50 A 45A" 10 8
ESV113N02TXB, ESV113N02TX~, ESV113N02TN~ M80 A 80A" 16 6
ESV153N02TXB, ESV153N02TX~, ESV153N02TN~ M100 A 90A* 16 4
ESV37TNOATXB . ESV222NOATXB
ESV37TNOAT_* . ESV222N04T * M10A C10A 10A 10A 15 14
ESV371NOATF" .. ESV222NOATF*
ojg%\[/]v ESV302N04T_* M16 A C16A 15A 15A 25 14
3~(3/PE) | ESVA02NOATB, ESVA02N04T_* M16A C16A 204 20A 25 14
ESV552N04TXB, ESV552N04T_* M20 A C20A 204 20A 25 14
ESV752N04TXB, ESV752N04T_~ M25 A C25A 25A 25A 40 10
ESV113NO4TXB, ESV113N04T_~ M40 A 40A" 4 8
ESV153N04TXB, ESV153N04T_~ M50 A 50A* 10 8
00y | ESV183NO4TXB, ESVIBIN04T_~ M63 A 70A" 10 6
0u480V | ESV223NOATXB, ESV223N04T_~ M80 A 80A* 16 6
3~B/PE) | Esv303N04TXB M100 A 100A* 25 4
ESV373N04TXB M125A 125A" 35 2
ESV453N04TXB M160 A 150 A" 35 1
won || o | o | s |
ESVA402NOBTXB, ESVA02NOBT_* M16A C16A 12A 12A 15 14
ESV552N06TXB, ESV552N06T_* M16A C16A 15A 15A 25 14
ESV752N0BTXB, ESV752N06T_~ M20 A C20A 204 204 25 12
goov | _ESVIT3NOGTXB, ESV113NOGTX~, ESV113NOGTM~ M32A C32A 30A 30A 4 10
3-(3/PE) | ESV153NOBTXB, ESVI53NOBTX-~, ESVI53N06TM~ M40 A 40A* 4 8
ESV183NOGTXB, ESV183NOBTX~, ESV183NOBTN~ M50 A 50A" 6 8
ESV223NOBTXB, ESV223N0BTX~, ESV223N0BTM~ M63 A 60A* 10 8
ESV303NO6TXB M80 A 70A" 16 6
ESV373N06TXB M100 A 90A* 16 4
ESV453N06TXB M125A 110A* 2 2
EDBSVO1_ PT Lenze 19




> Instalacao

Indicagdes referentes a tabela de fusiveis e cabos:

(1) Nas instalagdes com uma corrente de falha elevada, devido a grande dimensao da rede de alimentagéo, pode ser necessario usar um
interruptor de protecdo do tipo D.

(2) Sao necessarios fusiveis de limitacdo de corrente de agdo rapida em conformidade com a norma UL, classe CC ou T (200000 AIC).
Bussman KTK-R, JJN, JJS ou correspondentes.

(3) Recomendam-se disparadores termomagnéticos.

_ 11.° caractere da designacéo de tipo: F = filtro CEM integrado
L = filtro CEM integrado e separador integrado (apenas modelos NEMA 4X/IP65)
M = separador integrado (apenas modelos NEMA 4X/IP65)
X = sem filtro CEM / sem separador
* = (ltimo caractere da designacéo de tipo: C = N4X utilizdvel apenas em recintos fechados (arrefecido por convecgéo)
E = N4X utilizavel no interior/exterior (arrefecido por convecgéo)
~ = (ltimo caractere da designacéo de tipo: D = N4X utilizdvel apenas em recintos fechados (com ventilador)
F = N4X utilizavel no interior/exterior (com ventilador)

Ao usar disjuntores diferenciais, observar o seguinte:
¢ Um disjuntor diferencial s6 pode ser instalado entre a rede de alimentac&o e o controlador.
* 0 disjuntor diferencial pode disparar pelos seguintes motivos:
— correntes de fuga capacitivas entre as blindagens dos cabos durante o funcionamento (especialmente em cabos de motor
blindados compridos)
- ligagéo de vérios controladores em simulténeo na rede
- filtro RFI

3.2.3 Ligacoes de comando
Régua de terminais de comando para 0,25 - 7,5 kW (0,33 - 10 HP):

ALsw
p— 1

[ 4 T11]13Al38[13¢] 14]30[16]17]
T T T

+12VDC-0 %

+30 VDG +0 %

DIGOUT <—
AOUT

\ AREEAY
P
AWG 26...16 | ___i_dd
(<Imm?) 0..10V 4..20mA
Régua de terminais de comando para acionamentos a partir de 11 kW (15HP):
ALsw
- com
= ALsw ALsw
g p— | Co— EIm i
N (05 m) 5] 4 [11[13Af13g[1sctaD[14[30] 2 [rxa[Tx[16]17]  [iT21 T4l 1121 [a]Jreasafiachiso
T T T T 15V com
[ l l
025 in (6 mm) JdP S s s
\ \ \ W\ O O &2
:E VY Y Y82 H2VDC-0%
1 1 1 L= .
b-b-4-4 +30VDC +0%

(<1mm?)

0..10Vv 4...20mA

NOTA

As ligagdes de comando e comunicagéo sdo providas de um isolamento bésico quando o acionamento estd ligado a um
sistema de tensdo até 300V entre fase e terra (PE) e a tensdo aplicada nos terminais 16 e 17 € inferior a 250 VCA entre
duas fases ou entre a fase e a terra (PE).
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Descrigdo da régua de terminais de comando
Terminal | Descricao Importante
1 Entrada digital: Start/Stop Resisténcia de entrada= 4,3k
2 GND analdgico
5 Entrada analdgica: 0...10 VCC Resisténcia de entrada: >50 kQ
6 Allmgntagao cC |nt£3rna para o potencidmetro da +10VCC, méx. 10 mA
velocidade de rotagéo
25 Entrada analdgica: 4...20 mA Resisténcia de entrada: 25002
4 Referéncia digital/GND +15 VCC / 0 VCC, dependendo do nivel de entrada
11 Alimentacdo de CC interna para dispositivos +12VCC, méx. 50 mA
externos
13A Entrada digital: configuravel através de P121
13B Entrada digital: configurvel através de P122
Resisténcia de entrada= 4,3kQ
13C Entrada digital: configuravel através de P123
13D* | Entrada digital: configuravel através de P124
14 Entrada digital: configuravel através de P142, P144 | CC 24 V / 50 mA, NPN
30 E?gisa analdgica: configuravel através de P150... 0...10 VCD, max. 20 mA
2* GND analégico
TXA* | RS485 TxA
TXB* | RS485 TxB
18 Saida de relé: configuravel através de P140, P144 CA250V/3A
17 ’ 9 ’ CC24V/2A...240V/0.22 A, ndo indutivo

Nivel de entrada das entradas digitais
As entradas digitais podem ser configuradas ajustando o interruptor do nivel de entrada (ALsw) e através de P120 para
"active-high" ou "active-low". Ao ligar as entradas do acionamento com contactos sem potencial ou com interruptores
de semicondutor PNP, colocar o interruptor do nivel de entrada e o P120 em “High” (+). Ao usar dispositivos NPN nas
entradas, colocar ambos em “Low” (-). Active-high (+) € o ajuste padrao.

HIGH
LOW

EDBSVO1_

* = 0 terminal s0 est4 integrado na régua de terminais nos modelos a partir de 11kW (15HP).

=+12... 430V
=0...+3V
NOTA

0 erro F_AL ocorre quando a posigdo do interruptor do nivel de entrada (ALsw) ndo coincide com
0 ajuste do parametro P120 e quando P100 ou uma das entradas digitais (P121...P124) estiver

definida com um valor ndo igual a 0.

PT Lenze
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ON

Colocacao em funcionamento

Colocacao em funcionamento

41 Teclado local e visor
Modelos SMV: 0,25-7,5kW (0,33-10HP) Modelos SMV: a partir de 11kW (15HP)
( A

Fwo

HE8E: o] ER ) TR

:_ . . -,_ : [ INITS
M K 4
Visor de 4 digitos Visor de 4 digitos com CTRL

Visor | BOTAO DE ARRANQUE

Este botdo permite colocar o acionamento a funcionar em modo local (P100 = 0, 4, 6).

BOTAO DE PARAGEM

Este botdo permite parar o acionamento, independentemente do modo em que se encontra nesse momento.

/\ ATENGAO!
Estando ativado o modo JOG (modo de pulsagdo), o
acionamento ndo para ao premir o botdo STOP!

SENTIDO DE ROTAGAO

us)
-

Este botao permite definir o modo de rotagéo do motor em modo local (P100 = 0, 4, 6):
- Acende-se o respetivo LED do sentido de rotagéo (FWD / para a frente ou REV / para trés).
- Premir R/F: o LED do sentido de rotacao oposto comeca a piscar.
- Premir M dentro de 4 segundos para confirmar a mudanca do sentido de rotacao.
- 0 LED intermitente do sentido de rotagao fica permanentemente aceso e o outro LED apaga-se.

Ao mudar de sentido de rotagéo com o acionamento em funcionamento, o respetivo LED pisca até o acionamento
passar a acionar o motor no sentido de rotagéo selecionado.

0 sentido de rotacéo é ajustado com P112. Sendo P112 = 0, 6 é possivel o sentido de rotacdo "para a frente".
Com P112 = 1, é possivel optar por um dos sentidos de rotagdo "para a frente" e "para tras".

MODO

Para abrir/fechar o menu de parametros durante a programagéo do acionamento e a introdugéo de uma
alteragao do valor do parametro.

BOTOES PARA CIMA/BAIX0

IE

Para a programacao e como referéncia para a velocidade de rotagéo, o valor PID nominal ou o bindrio nominal.
Quando os botdes A e ¥ formam a referéncia ativa, acende-se o LED do meio, no lado esquerdo do visor.

22
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Colocacao em funcionamento on

Visor | LEDs INDICADORES (para o visor de 4 digitos)

FWD

g LED FWD: indica que o sentido de rotagéo atual é "para a frente". Ver descrigio acima, SENTIDO DE ROTAGAO.
Lt LED REV: indica que o sentido de rotagfo atual é "para trés". Ver descrigio acima, SENTIDO DE ROTAGAO.

REV

|:|-|"l

LED AUTO: indica que o acionamento foi colocado em modo automatico através de uma das entradas TB13
(P121...P124 ajustado em 1...7). Além disso, também indica que o modo PID estd ativo (caso esteja instalado)
e que 0 modo de sequenciador esta ativo (caso esteja instalado).

D

LED RUN (LED de funcionamento): indica que o acionamento esta a trabalhar.

u_|t

LED A V:indica que A ¥ formam a referéncia ativa.

NOTA
Quando se seleciona o teclado como referéncia AUTO (P121...P124 é 6), estando a respetiva
entrada TB-13 fechada, acendem-se o0 LED AUTO e oS LEDS A V.

AS FUNGOES A SEGUIR APENAS SE APLICAM PARA ACIONAMENTO SMV A PARTIR DE 11kW (15HP)

CTRL

CTRL

0 botao CTRL permite selecionar as fontes de comando das referéncias de arranque e da velocidade de rotagéo
para o acionamento.

Ao premir 0 botdo de modo ], ¢ aplicada a selegdo do novo modo de comando.

LEDs CTRL COMANDO DE ARRANQUE | COMANDO DE REFERENCIA

a8 o [LOCAL] [MAN] Teclado Configuragdes P101

[LOCAL] [AUTO] Teclado Configuragdes do terminal 13x

[REMOTE] [MAN] Régua de terminais Configuragdes P101

[REMOTE] [AUTO] Régua de terminais Configuracdes do terminal 13x

Sendo P100 = 6, o botdo CTRL tem a fungéo de — 0 LED REM/LOC indica que a respetiva fonte de comando

comutar o comando de arranque entre régua de esta LIGADA

terminais [REMOTE] e teclado [LOCAL] — Ao premir [CTRL], o LED para a outra fonte de comando de
arrangue comega a piscar

—Premir [M] dentro de 4 segundos para confirmar a alteragao
— 0 LED intermitente passa a estar aceso permanentemente
(0 outro LED apaga-se)

Sendo P113 = 1, 0 botdo CTRL assume a fungdo |- OLED AUT/MAN indica que o respetivo comando de referéncia

de comutar o comando de referéncia entre a estd LIGADO

configuragao TB-13x [AUTO] e P101 [MANUAL] — Ao premir [CTRL], o LED para o outro comando de referéncia
comega a piscar

— Premir [M] dentro de 4 segundos para confirmar a alteragdo
— 0 LED intermitente passa a estar aceso permanentemente
(o outro LED apaga-se)

Sendo P100 = 6 e P113 = 1, é possivel alterar as
fontes de comando de arranque e de referéncia
em simultaneo

EDBSVO1_
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Colocacao em funcionamento

Visor | COMANDO DE ARRANQUE

0s LEDs REMOTE/LOCAL indicam a atual fonte de comando de arranque. Se a fonte de comando de arranque for
um teclado externo ou a rede, ambos os LEDs estao APAGADOS.

COMANDO DE REFERENCIA

0s LEDs AUTO/MANUAL indicam a atual fonte de comando de referéncia.

Sendo P113 = 0 ou 2, os LEDs AUTO/MANUAL do LED AUTO correspondem ao visor de 4 digitos. Sendo P113
=0, e ndo tendo sido definida uma referéncia AUTO através da régua de terminais, o LED MANUAL acende-se
permanentemente e o LED AUTO apaga-se.

Sendo P113 =1, os LEDs AUTO/MANUAL indicam a respetiva fonte de comando de referéncia que foi selecionada
com o botdo [CTRL]. Se o botdo [CTRL] for usado para colocar a fonte de comando de referéncia em AUTO,
embora ndo tenha sido definida nenhuma referéncia AUTO através da régua de terminais, segue-se 0 comando
de referéncia P101, mas o LED AUTO continua ACESO.

LEDs DE UNIDADES
HZ: indica o valor atual em Hz No modo de velocidade de rotagdo, o LED HZ acende-se
%: indicagéo do valor atual em % se P178 = 0. Para P178 > 0, a indicag&o dos LEDs de

RPM: indicagao do valor atual em rpm UNIDADES é definida pela configuragdo de P177, estando

AT 0 acionamento no modo de funcionamento (ndo no modo
AMPS: indicagdo do valor atual em amperes

de programagao).

No modo de binario, o LED HZ acende-se se 0
acionamento estiver no modo de funcionamento (ndo no
modo de programacao).

No modo PID, a indicagéo dos LEDs das UNIDADES é
definida por P203, estando o acionamento no modo de
funcionamento (ndo no modo de programacéo).

Sendo P179 > 0, os LEDs das UNIDADES indicam

a unidade do parametro de diagndstico atualmente
visualizado.

JUNITS: indicagéo do valor atual "por unidade" (d.
h. /s, /min, /h, etc.)

4.2

24

Visor do acionamento e modos de funcionamento

Indicador do modo de velocidade de rotacao

No modo de funcionamento padrdo, a saida da frequéncia de acionamento é configurada diretamente através da
referéncia selecionada (teclado, referéncia analdgica, etc.). Neste modo, o visor do acionamento indica a frequéncia
de saida do acionamento.

Indicador do modo PID

Estando o modo PID instalado e ativo, o visor de funcionamento normal indica o valor PID nominal atual. Se 0 modo PID
nao estiver ativo, o indicador volta a exibir a frequéncia de saida do acionamento.

Indicador do modo de binario

Se 0 acionamento estiver a trabalhar no modo de bindrio vetorial, o visor de funcionamento normal exibe a frequéncia
de saida do acionamento.

Indicacéo alternativa durante o funcionamento

Se P179 (indicacao durante o funcionamento) for definido com um valor ndo igual a "0", é exibido um dos parametros
de diagnéstico (P501...P599). Exemplo: sendo P179 colocado em "1", é exibido o parametro de diagndstico P501
(vers@o do software). Sendo P179 =2, é exibido P502 (ID de acionamento).

Lenze EDBSVO1_ PT



~ ; o)
Colocacao em funcionamento on

4.3 Parametrizacao
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4.4 Moédulo de programacao eletrénico (EPM)

0 EPM contém a meméria de funcionamento do acionamento. As configuracdes dos
pardmetros sdo memorizadas no EPM e as alteragdes das configuracdes sao efetuadas
através da opgdo “Configuracdes do utilizador” no EPM.

Como opcional, pode ser fornecido um programador EPM (modelo EEPM1RA). Este
dispositivo dispde das seguintes funcionalidades:

© Copiar diretamente de um EPM para outro EPM. Médulo
 Copiar um EPM para a memdria do programador EPM. EPM no
o Alterar ficheiros memorizados no programador EPM. acionamento

 Copiar ficheiros memorizados para outro EPM. SMV

Dado que o programador EPM funciona a pilhas, as configuragdes dos pardmetros podem ser copiadas para um EPM
para depois colocar esse EPM num acionamento, sem que seja necessario ligar esse acionamento. Isso significa que o

acionamento estara totalmente operacional, com as configuragdes novas, quando for ligado na proxima vez.

Quando os pardmetros de acionamento sao gravados num EPM, através do programador EPM, as configuracdes séo

memorizadas em dois locais diferentes — em “Configuracdes do utilizador” e em “Configuragdes OEM padrao”.

As

configuragdes do utilizador podem ser alteradas no acionamento, enquanto que as configurages OEM néo. Por isso,
o0 acionamento néo s6 pode ser recolocado nas “Configuracdes de fabrica” do acionamento (descrito neste manual de

instrugdes), como também nas configuragdes OEM que foram programadas pelo fabricante OEM.

0 programador EPM copia o conteddo da area do utilizador do EPM para a area do OEM. Ao serem alterados parametros
no acionamento e ao fazer, a seguir, uma copia com o programador EPM, estas configuragdes ficaréo disponiveis na

selegdo OEM, em P199. A drea do OEM do EPM s6 pode ser carregada através do programador EPM.

Embora o EPM possa ser tirado para o copiar ou para o usar noutro acionamento, ele tem de estar sempre instalado

para que o0 acionamento possa funcionar. (A auséncia de um EPM provoca a emissdo de um erro F_F 1.)
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4.5 Menu de parametros
4.5.1 Parametros de configuracao basicos
Codigo agoes possivei:
N.° Nome Padrdao | Seleca I
P ion |Fonte de comando de 0 0 Teclado local Premir o botdo RUN no lado da frente para ligar o
arranque acionamento
1 Régua de terminais Usar o circuito Start/Stop que esta ligado a régua de
terminais. Ver seccdo 3.2.3
2 Apenas teclado externo Premir o botdo RUN do teclado externo opcional para
colocar o acionamento em funcionamento
3 Apenas rede e 0 comando de arranque tem de vir da rede
(Modbus, CANopen, etc.)

e 0s modelos SMV <11kW (15HP) requerem
um modulo de comunicacdo opcional (ver
documentagdo referente aos médulos de rede).

e Uma das entradas TB-13 tem de estar em 9
(autorizacao de rede), ver P121...P124

4 Régua de terminais ou teclado local 0 comando de arranque pode ser alternado, através de

uma das entradas TB-13, entre a régua de terminais e

o teclado local. Ver a indicagao seguinte.

5 Régua de terminais ou teclado externo |0 comando de arranque pode ser alternado, através de

uma das entradas TB-13, entre a régua de terminais e

o teclado externo opcional. Ver a indicagdo seguinte.

6 Selecdo através do botdo CTRL 0 comando de arranque pode ser alterado, através do
botdo CTRL, entre a régua de terminais e o teclado local.

NOTA: a opgéo 6 para P100 s6 é aplicavel para modelos

SMV a partir de 11kW (15HP).

& ATENGAO!
P100 = 0 desativa TB-1 como entrada STOP! O circuito STOP podera ser desativado se os parametros
forem recolocados nas configurages padréo (ver P199)
NOTA
e P100 = 4, 5: Para alternar entre as fontes de comando, uma das entradas TB-13 (P121...
P124) tem de estar definida com 08 (selegéo fonte de comando).
TB-13x ABERTO (ou néo configurado): comando por régua de terminais
TB-13x FECHADO: teclado local (P100 = 4) ou externo (P100 = 5)
e P100 =0, 1, 4, 6: a rede pode assumir o comando se P121...P124 = 9 e a respetiva entrada
TB-13x estiver FECHADA.
e Exceto em modo de pulsacdo (JOG), o botao STOP no lado da frente do acionamento esta
sempre ativo.
e TB-1 ¢ uma entrada STOP ativa, se P100 estiver definido com um valor ndo igual a 0.
e 0 erro F_AL ocorre quando a posicao do interruptor do nivel de entrada (ALsw) nao coincide
com o ajuste do pardmetro P120 e quando P100 esta definido com um valor ndo igual a 0.
Pi0! |Fonte de referéncia 0 0 Teclado (local ou externo) Define a referéncia padrdo da velocidade de rotagéo
padrao 1 0-10VCC ou do binario quando néo esta selecionada nenhuma
2 4-20mA referéncia automatica através das entradas TB-13.
3 Predefinicao 1 (P131)
4 Predefinicao 2 (P132)
5 Predefinicao 3 (P133)
6 Rede
7 Segmento de sequenciador predefinido| Opcdes de selecdo 7, 8 e 9 ndo séo validas para o
1(P710) valor PID nominal ou a referéncia de bindrio.
8 Segmento de sequenciador predefinido
2 (P715)
9 Segmento de sequenciador predefinido
3 (P720)
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Codigo guracdes p
N.° Nome Padrao a IS
P g2 |Frequéncia minima 0.0 (0.0 {Hz} P103 . P102, P103 estdo ativos para todas as
P03 |Frequéncia maxima 600 |75 {Hz} 500 referéncias de velocidade de rotagéo
. Se for usada uma referéncia de
velocidade de rotagdo analdgica P103, ver também
P160, P161
NOTA
E * P103 ndo pode ser definido com um valor inferior a frequéncia minima (P102)
* Para definir P103 com um valor superior a 120 Hz:
- Deslocar o cursor para 120 Hz; o visor mostra H Fr (a piscar).
- Largar o botéo A e esperar um segundo.
- Premir de novo o botdo A para aumentar ainda mais o valor de P103.
& ATENGAO!
Contacte o fabricante do motor ou da méaquina antes de operar com o acionamento a frequéncias superiores a frequéncia estipulada.
Velocidades de rotacéo ivas podem causar danos materiais ou ferimentos pessoais!
P ig4 |Tempo de ativacao 1 200 |0.0 {s} 3600 * P104 = tempo para a alteracdo da frequéncia de
0 Hz para P167 (frequéncia de corte)
e P105 = tempo para a alteracao de frequéncia de
P 105 |Tempo de 20.0 (0.0 {s} 3600 P167 para 0 Hz
desaceleracao 1 e Para aceleragdo/desaceleracdo da rampa "S",
configurar P106
EXEMPLO: para P103 = 120 Hz, P104 = 20.0 s e P167 (frequéncia de corte) = 60 Hz o tempo de alteracdo da frequéncia de 0 Hz para
120 Hz =40.0s
P06 |Tempo de integracdo| 0.0 |0.0 {s} 50.0 * P106 = 0.0: rampa de aceleracéo/desaceleracéo
rampa "S" linear
e P106 > 0.0: altera a curva de rampa "S" para uma
rampa mais suave
P 107" |Selegdo da tensdo de 1™ 0 Baixa (120, 200, 400, 480VCA) *  Definigdo padrdo para todos os acionamentos é
rede "1", exceto no caso de um “reset para definigdes
1 Alta (120, 240, 480, GOOVCA) padrao de 50Hz” (pardmetro P199, seleq?o 4) nos
modelos de 480V. Nesse caso, a configuragéo
padréo é "0".
P 10B |Sobrecarga do motor 100 (30 {%} 100 P108 = corrente estipulada do motor x 100
valor estipulado de saida SMV
Exemplo: para motor =3 Ae SMV =4 A, P108 = 75%
NOTA
E N&o definir um valor superior a corrente estipulada do motor (ver placa de caracteristicas do motor).
A funcdo de sobrecarga térmica do motor do SMV esta homologada segundo a norma UL como
dispositivo de protec@o do motor. A comutacéo ciclica de rede apds uma falha de sobrecarga pode
reduzir significativamente a vida Util do motor.
P i09 |Tipo de sobrecarga do 0 0 Compensacao da rotacao v 1
motor 100% T
60% | :
1 Sem compensagdo da rotagdo
Exemplo: arrefecimento externo do motor :
em vez do auto-arrefecimento através de ; ‘
ventiladores montados no eixo 30 7 V0108
(1) Eventuais alteragGes deste parametro s0 terdo efeito ao parar o acionamento.
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Codigo agoes possivei:
N.° Nome Padrdao |Seleca o
P 110 |Método de arranque 0 0 Normal
1 Arranque ao ligar 0 acionamento arranca automaticamente assim que
€ aplicada tenséo.
2 Arranque com freio de CC Quando é dado 0 comando de arranque, 0 acionamento

aplica o freio de CC com base em P174, P175, antes

de o motor ser ligado.

3 Rearranque automatico 0 acionamento retoma automaticamente o

funcionamento apés uma falha ou assim que se

aplica tensdo.

4 Rearranque automéatico com freio de CC | Combinacéo das configuracdes 2 e 3

5 Fungéo de arranque em rotacdo - Tipo 1| 0 acionamento retoma automaticamente o
funcionamento apds uma falha ou assim que se
aplica tenséo.

~ o * Aps 3 tentativas mal sucedidas, o acionamento

6  Funcao de arranque em rotagao - Tipo 1 rearranca automaticamente com freio de CC.

e P110 = 5, 7: inicia a pesquisa da velocidade de

rotacdo comegando com frequéncia max. (P103)

P110 = 6, 8: inicia a detecdo do numero de

rotagdes comegando pela Ultima frequéncia de

saida antes do erro ou da falha de corrente

Se P111 = 0, a fungdo de arranque em rotacdo é

8 Funcdo de arranque em rotagio - Tipo 2|  executada ao ser dado um comando de arranque.
Para motores bipolares que precisam da| ® P110 = 7,8: é usado P280/281 para definir a
fungéo de arranque em rotagdo corrente méxima + tempo de desaceleracdo até

ao rearranque

7 Funcéo de arranque em rotacéo - Tipo 2 ¢
Para motores bipolares que precisam da
funcéo de arranque em rotacao

NOTA

¢ P110=0,2:0comando de arranque ndo pode ser dado antes de 2 segundos depois deligar. O erroF _LF
¢ emitido se o comando de arranque for dado cedo demais.

e P110=1,3...6: para 0 arranque/rearranque automatico, a régua de terminais tem de ser a fonte
de arranque e a ordem de arranque tem de estar aplicada.

e P110=2,4...6: sendo P175=999.9, o freio de CC ¢ aplicado por 15 segundos.

e P110 = 3...6: 0 acionamento tenta executar 5 rearranques. Se todas as tentativas falharem, o
acionamento indica LL (bloqueio por erro) e tem de ser efetuado um reset manual.

e P110 = 5, 6: se 0 acionamento ndo se conseguir adaptar a rotacdo do motor, o acionamento
passa para o estado de erro F_rF.

e P110 = 5, 6: se 0 acionamento assumir o estado de erro F_0F, experimentar a configuragdo
P110=7ou 8.

ATENGAO!
0 arranque/rearranque

automatico pode provocar danos materiais e/ou pessoais! Um arranque/rearranque automatico so deve ser
efetuado em instalagdes as quais o pessoal ndo tem acesso.

Pt

Método de paragem

0

0 Rotacao por inércia até a imobilizacdo |A saida do acionamento é desligada imediatamente
apds a ordem de paragem de modo a que o motor
possa continuar a rodar por inércia até se imobilizar
por completo.

1 Rotacéo por inércia com freio de CC A saida do acionamento é desligada e depois ¢ ativado
o freio de CC (ver P174, P175).

2 Imobilizar o motor 0 acionamento imobiliza o motor gradualmente
conforme definido por P105 ou P126.

3 Imobilizar o motor com freio de CC 0 acionamento reduz a frequéncia de acionamento do
motor gradualmente até 0 Hz e depois ¢ ativado o freio
de CC (ver P174, P175).

P2

Sentido de rotagdo

0 S6 para a frente (FWD) Se 0 modo PID estiver ativo, o sentido de rotagdo
1 Paraafrente e para tras (FWD/REV) para tras estd desativado (exceto em modo de
pulsacéo/Jog).

28
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Codigo
N°

Nome

Padrao

Importante

P13

Comando automatico/
comando manual

0

0 Comando por régua de terminais

1 Automatico/manual (sele¢do por botdo
CTRL)

2 Apenas comando manual

A referéncia é predefinida pelas configuragdes e
o estado dos terminais TB-13x. Se néo tiver sido
instalada nenhuma referéncia automatica na régua de
terminais, aplica-se 0 comando de referéncia conforme
predefinido por P101.

Permite a comutacdo da referéncia entre o modo
automético e manual através do botéo CTRL do teclado
do acionamento. Se for selecionada a referéncia
automética através do botdo CTRL e néo tiver sido
instalada nenhuma referéncia automatica na régua
de terminais, sera aplicado o comando de referéncia
conforme predefinido por P101.

Independentemente de todas as fontes autométicas que
eventualmente tenham sido selecionadas através dos
terminais TB-13x, a referéncia ¢ predefinida por P101.

NOTA

P113 apenas aplicavel para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).

P1IS

Inicializacao da
velocidade de rotacao

0 Ao ligar, ativar a Ultima velocidade de
rotacdo MOP usada

Frequéncia de saida ao ligar = Ultima velocidade de
rotacdo MOP usada

MOP ao ligar 1 Ao ligar, colocar em 0,0Hz Frequéncia de saida ao ligar = OHz
2 Ao ligar, aplicar a predefinico 3 (P133) | Frequéncia de saida ao ligar = P133
EDBSVO1_ PT Lenze 29



on Colocacao em funcionamento
452 Parametros de configuragao E/S
Codigo agoes p
N.° Nome Padrdo | Seleca TS
P 120 |Nivel de entrada 2 1 Low P120 e o interruptor do nivel de entrada tém de coincidir
ambos com o nivel de entrada pretendido, a ndo ser
2 High que P100, P121...P124 estejam todos definidos em 0.
9 Caso contrério, sera emitido o erro F.AL.
P i2 ! |Entrada digital TB-13A 0 0 Nenhuma Blogueia a entrada
1 Referéncia AUTO: 0-10 VCC Modo de frequéncia, ver P160...P161,
2 Referéncia AUTO: 4-20 mA Modo PID, ver P204...P205,
P22 |Entrada digital TB-13B Modo de binrio vetorial, ver P330
(Prioridade > TB13A) 3 Referéncia AUTO: predefinicéo 1 Modo de frequéncia, ver P131...P137,
Como TB13A, exceto: Modo PID, ver P231...P233,
3 = predefinigdo 2 *13D: 3 = reservado Modo de bindrio vetorial, ver P331...P333
23 = seg. sequ. 2 4 Referéncia AUTO: MOP Up e Contacto NA: fechar a entrada para aumentar ou
5 Referéncia AUTO: MOP Down reduzir a velocidade de rota&o, o valor PID nominal
Entrada digital TB-13C ou as rotagdes nominais.
Pig3 |=race g o Em estado IMOBILIZADO, a referéncia MOP Up
(Prioridade > - o
TB138, A) néo estd ativa
Como TB13A, exceto: 6 Referéncia AUTO: teclado
3 = predefinicdo 3 7 Referéncia AUTO: rede
23 = seg. sequ. 4 8 Selecdo da fonte de comando Sendo P100 = 4, usar 5 para alternar o comando entre
. régua de terminais e teclado local ou externo.
Pied Entrada digital 9 Autorizagdo de rede Necessaria para colocar 0 acionamento a funcionar
TB-13D através da rede.
gPrgn)ndade >TB13C, 10 Rotagdo para trés Aberto = paraafrente  fechado = para tras
Como TB13A, exceto: 11" Arranque paraa frente Ver indicagdo referente & comutagdo tipica
3 = predefinigao 4 12 Arranqu_e para trds
23 = seg. sequ. 8 13 Operagdo para a frente Ver indicagdo referente a comutagio tipica
14 Operaco para tras
15 Modo de pulsacao (Jog) para a frente | Velocidade de rotacdo do modo de pulsagéo para a
frente = P134
E 16 Modo de pulsacao (Jog) para trés Velocidade de rotacdo do modo de pulsacdo para
NOTA: P124 56 K= P135
é aplicavel para . . Ativo, mesmo quando P112 =0
modelo SMV a 17 Aceleracdo/desaceleragdo 2 Ver P125, P126
partir de 11kW 18 Freio de CC Ver P174, fechar entrada para anular P175
(15HP) 19 Regulacao auxiliar de rampa para|Contacto NF: abrindo a entrada, o acionamento é
imobilizar desligado gradualmente conforme predefinido por P127
até se imobilizar, mesmo que P111 esteja definido para
a desativagdo por inércia (0 ou 1).
20 Eliminar erro/falha Fechar para fazer o reset do erro
21 Erro externo F_EF Contacto NF, disparo ao abrir
22 Erro externo invertido F_EF Contacto NA, disparo ao fechar
23 Ref. AUTO: segmento de sequenciador 1| Funciona apenas em modo de velocidade de rotacao
24 Iniciar a sequéncia
25 Sequéncia dos passos Passagem do estado desativado para o estado
ativado
26 Anular a sequéncia
ATENGAD

0 modo de pulsacdo (Jog) anula todas as ordens de STOP! Para parar o acionamento em modo de pulsago, é necessario desativar
primeiro a entrada para o modo de pulsacéo ou causar uma condicéo de erro.

> B

ATENGAO

Se a entrada para “iniciar sequéncia” é aberta durante uma sequéncia, o acionamento sai do modo de sequenciador e continua a
trabalhar com a respetiva fonte de rotacdes padréo predefinida ou alternativa (depende da configuracdo do acionamento).

30

Lenze

EDBSVO1_ PT




ON

Colocacao em funcionamento

[Configuragdes possivei I

Importante

Codigo
N°

Nome

|Padrio_ | i |

Ik

NOTA

Quando a entrada estd ativada, as configuracdes 1...7 anulam o parametro P101.

Se TB-13A...TB-13D estiverem configuradas para outras referéncias AUTO do que a MOP, entéo TB-13D anula TB-13C, TB-13C anula
TB-13B e TB-13B anula TB-13A. Todas as restantes referéncias AUTO tém prioridade em relacdo a MOP.

As configuracdes 10...14 s6 séo validas no modo de régua de terminais (P100 = 1, 4, 5, 6)

Estando ativado Start/Run/Jog Forward (Arranque/Funcionamento/Modo de pulsacao para a frente) e também Start/Run/Jog Reverse
(Arranque/Funcionamento/Modo de pulsagéo para tras), o acionamento PARA.

Se a entrada do modo de pulsacao for ativada com o acionamento em funcionamento, o acionamento entra em modo de funcionamento
de pulsagdo. Se a entrada do modo de funcionamento de pulsacao for desativada, o acionamento PARA.

0 erro F_AL ocorre quando a posicao do interruptor do nivel de entrada (ALsw) ndo coincide com o ajuste do parametro P120 e uma
das entradas digitais (P121...P124) estiver definida com um valor ndo igual a 0.

0 erro F_I L ocorre nas seguintes condicdes:

- As configuracdes TB-13A...TB-13D estdo a ser usadas varias vezes (exceto 0, 3 e 23, cada configuragao s pode ser usada uma tnica vez)

- Uma entrada esté configurada em “MOP Up” e outra ndo esta em “MOP Down” (ou vice-versa).

- Uma entrada esta em 10 e outra entrada esté configurada em 11...14.

- Uma entrada esta configurada com 11 ou 12 e outra entrada esta configurada com 13 ou 14.
e Aseguir serdo apresentados alguns circuitos de comando tipicos:
- Se uma entrada estiver configurada com 10, 12 ou 14, 0 parametro P112 tem de ser configurado para a rotagéo para trés, ou seja, 1.

Funcionamento/Paragem
com sentido de rotagdo
P121=10

Arranque para a frente /

Arranque para tras

P121=11,P122 =12

STOP

Operacao para a frente /
Operagao para trés
P121=13,P122=14

1 4 |13A(13B

RUN
L0 | e

REV

P i25 |Tempo de ativagao 2 20.0 (0.0 {s} 3600 e Selecdo através de TB-13A...TB-13D (P121...
P 126 |Tempo de 200 0.0 {s} 3600 P124 =17)
desaceleragdo 2 e Para aceleragdo/desaceleragdo da rampa "S",
configurar P106
P ig1 |Tempo de 200 |0.0 {s} 3600 e Selecdo através de TB-13A...TB-13D (P121...
desaceleracdo para P124 =19).
a regulacdo auxiliar e Para aceleragdo/desaceleracdo da rampa "S",
da rampa até a configurar P106
imobilizacao o Depois da execucdo, este tempo de rampa tem
prioridade em relacéo a P105 e P126.
P (29 |Limiar de comutacéo 0.0 (0.0 {Hz} 1000 Se a frequéncia real é < P129, usar o tempo de
autom. tempo aceleracdo/desaceleracéo 2 (P125/P126)
de aceleragéo/ Se a frequéncia real é > P129, usar o tempo de
desaceleragdo aceleracéo/desaceleracéo 1 (P104/P105)
P31 |Velocidade de rotagdo 0.0 0.0 {Hz} 500 VEL. ROTAGAO.
predefinida 1 PREDEFINIDA | oA | 138 | 13C | 130
P 132 |Velocidade de rotagdo 0.0 (0.0 {Hz} 500 1 X
predefinida 2 2 - X
P 133 |Velocidade de rotagdo 0.0 (0.0 {Hz} 500 3 - - X
predefinida 3 4 X X
P i34 VeIociga_de de rotagéo 00 0.0 {Hz} 500 4 (altern) - - - X
predefinida 4 S X "
P 135 |Velocidade de rotagio | 0.0 |0.0 {Hz} 500 -
predefinida 5 LJ - X X
P 136 |Velocidade de rotagéo | 0.0 |0.0 {Hz} 500 ’ X X X
predefinida 6 8 (altern.) - X - X
P 1371 |Velocidade de rotagdo 00 0.0 {Hz} 500 8 (altern.) - - X X
predefinida 7
- = * A a0 da i de rotagdo € usada por P158
P 138 VeIoc@a_de de rotado 0.0 00 {Hz} 500 « 13D disponivel para acionamentos a partir de 11kKW (15HP)
predefinida 8
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Codigo agoes p
N.° Nome Padrdo |Seleca o
P 40 |Saida de relé 0 0 Nenhuma Desativa a saida
TB-16, 17 1 Run (operacao) £ percorrido por corrente quando o acionamento esté
em funcionamento
2 Paratras E percorrido por corrente quando a rotagdo para trés
esté ativa
3 Erro/falha N&o é percorrido por corrente quando o acionamento
estd no estado de trip ou se a alimentacéo de energia
elétrica tiver sido interrompida
4 Erro invertido E percorrido por corrente quando o acionamento esta
no estado de trip
5 Bloqueio por erro P110 = 3...6: ndo € percorrido por corrente se todas
as tentativas de rearranque falharem
6 Avelocidade de rotagao E percorrido por corrente se: frequéncia de saida =
frequéncia predeterminada
7 Acima da velocidade de rotacédo E percorrido por corrente se a frequéncia de saida > P136
predefinida 6
8 Limite de corrente E percorrido por corrente se corrente do motor = P171
9 Perda valor nominal (4-20 mA) E percorrido por corrente se sinal 4-20mA < P164
10 Queda de carga E percorrido por corrente se a carga do motor baixar
para um valor inferior a P145, ver também P146
11 Comando de teclado local ativo
12 Comando por régua de terminais ativo | E percorrido por corrente se a fonte selecionada para
13 Comando por teclado externo ativo 0 comando de arranque estiver ativa
14 Comando por rede ativo
15 Referéncia padrao ativa E percorrido por corrente se a referéncia P101 estiver ativa
16 Referéncia AUTO ativa E percorrido por corrente se a referéncia AUTO for
ativada através da entrada TB-13, ver P121...P124
17 Modo de espera ativo Ver P240...P242
18 Realimentacao PID < alarme min. E percorrido por corrente se sinal de realimentacdo
PID < P214
19 Realimentagao PID invertida < alarme |N&o € percorrido por corrente se sinal de
min. realimentacéo PID < P214
20 Realimentacdo PID > alarme méx. E percorrido por corrente se sinal de realimentacao
PID > P215
21 Realimentagéo PID invertida > alarme | N&o é percorrido por corrente se sinal de realimentacao
max. PID > P215
22 Realimentago PID dentro do intervalo  |E percorrido por corrente se o sinal de realimentagéo
de alarme min./max. PID estiver dentro do intervalo de alarme min./max.,
ver P214, P215
23 Realimentagdo PID fora do intervalo E percorrido por corrente se o sinal de realimentagéo
de alarme min./max. PID estiver fora do intervalo de alarme min./max.,
ver P214, P215
24 Reservado
25 Comandado por rede 0s modelos SMV <11kW (15HP) requerem um médulo
de comunicacao opcional (ver documentacao referente
aos modulos de rede).
26 Falha na entrada de 0-10V E percorrido por corrente se o sinal 0-10V < P158
27 Comandado através do sequenciador |0 estado é aplicado em determinados segmentos do
sequenciador
28 Sequenciador ativo
29 Sequenciador cancelado
30 Sequenciador executado Fim da sequéncia
31 Frequéncia de saida = 0.0Hz Saida inativa
P 42 |Saida TB-14 0 0...23 (como P140)
24 Frenagem dindmica Para utilizagdo da opgao de frenagem dindmica
25...31 (como P140)
32 Lenze EDBSVO1_ PT



Colocacao em funcionamento

ON

Codigo agoes p
N.° Nome Padrdo |Seleca o
P 44 |Inversdo da saida Para inverter a opcao selecionada de P140 (saida de
digital P144 Ir;\ﬁr;. ':‘;‘ng' relé) ¢ P142 (saida TB-14).
— — EXEMPLO: sendo P140 = 6 (A VELOCIDADE DE
0 N/_\O NAQ ROTAGAO), o relé é excitado quando frequéncia de
1 NAO SIM saida = frequéncia predeterminada. Sendo P144=1
2 SIM NAO ou 3, P140 ¢ invertido (INVERSAO DE 'A VELOCIDADE
3 SIM SIM DE ROTAGAO") e o relé é excitado quando a frequéncia
de saida nao é igual a frequéncia predeterminada.

NOTA

E A inversdo de P140 ou P142 no ato da configuragéo do pardmetro para NENHUMA (0) provoca que

a saida esteja sempre debaixo de corrente.

NOTA

E Nos acionamento SMVector com uma poténcia estipulada de 0,25 a 7,5 kW (0,33 a 10 HP), P144 s
€ possivel a partir da verséo 3.0 do software (ver P501).
P 145 |Limiar de queda de 0 0 {%} 200 P140, P142 = 10: saida ¢ percorrida por corrente, se a
carga carga do motor for inferior a P145 por um tempo que
P ME |Atraso da queda de 0.0 1|00 {s} 240.0 excede a duracéo definida por P146
carga
P 149 |Offset saida analdgica 00 |0 {%} 100 Valor escalonado. Exemplo: P149 = 10%, variavel
escalonada = frequéncia, P150 = 1, P152 = 60Hz,
entéo TB30 = OVCC abaixo de 6Hz
P i50 |Saida TB-30 0 0 Nenhuma Sinal de 2-10VCC pode ser transformado em 4-20

1 0-10 VCC frequéncia de saida mA com uma impedancia de circuito ressoante total

2 2-10VCC frequéncia de saida de 500 Q

3 0-10VCC carga

4 2-10VCC carga

5 0-10 VCC binario

6 2-10 VCC bindrio

7 0-10 VCC poténcia (KW)

8 2-10VCC poténcia (KW)

9 Controlado por rede 0s modelos SMV <11kW (15HP) requerem um mddulo
de comunicacao opcional (ver documentacao referente
aos modulos de rede).

10 Controlado por sequenciador Valor definido nos diversos segmentos sequenciadores

P i52 |Escalonamento TB-30:| 60.0 (3.0 {Hz} 2000 Sendo P150 = 1 ou 2, regulacdo da frequéncia com a
frequéncia qual a saida é igual a 10 VCC
P 153 |Escalonamento TB-30: 200 (10 {%} 500 Sendo P150 = 3 ou 4, regulacdo da carga (percentagem
carga da corrente de acionamento estipulada), com a qual a
saida é igual a 10 VCC.
P 154 |Escalonamento TB-30: 100 |10 {%} 1000 Sendo P150 = 5 ou 6, regulagdo do binario
bindrio (percentagem do binario estipulado do motor), com a
qual a saida é igual a 10 VCC
P 155 |Escalonamento TB-30: 1.0 |01 {kW} 200.0 Sendo P150 = 7 ou 8, regulacdo da poténcia, com a
poténcia (kW) qual a saida é igual a 10 VCC
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4.5.3 Parametros de configuragao avancada
Caodigo guracoes p
N.° Nome Padrdo |Seleca T
P i56 |Configuracao de 0 0 TBS5: (0-10 VCC); TB25: (4-20mA)
entradas analégicas 1 TBS5: (0 - 5 VCC); TB25: (4-20mA)
2 TB5 (2 - 10 VCC); TB25: (4-20mA)
4 TBS: (0-10 VCC); TB25: (0-20mA)
5 TB5: (0 - 5VCC); TB25: (0-20mA)
6 TB5: (2 - 10 VCC); TB25: (0-20mA)
P 157 |Reacéo de 0 0 Sem reagdo Selecao da reagdo a uma falha do sinal 0-10V na
monitorizagdo da 1 SeTB5 < P158 - erro f. inércia F_FAY |entrada TBS
(eOn_IIre(l)(\ig analdgica T85 2 SeTBS5 <P158 - operacdo predef. 8 |q niyel de monitorizagao (P158) tem de ser
3 SeTB5 < P158 - operagdo seg. predef. | ytrapassado em pelo menos 500ms (acima/abaixo),
16 antes de o acionamento mudar para o modo trip ou
4 SeTB5 > P158 - erro f. inércia F . FAU | passar a funcionar com uma velocidade de rotagdo
5 SeTB5 > P158 - operacao predef. 8 predefinida.
6 182 TB5 > P158 - operagéo seq. predef. Para P157 = 3 ou 6, 0 tempo de aceleracao/
desaceleracao é definido através de P786.
NOTA: P157 tem prioridade face as predefinicdes/
referéncias AUTO de P163 e TB-13
(P121-P124)
P {58 |Nivel de monitorizagéo 0.0 |[-10.0 {VCC} 10.0 De momento ndo sdo suportadas tensdes de entrada
da entrada analdgica negativas.
TB5 (0-10V) (ML)
P 153 |Zona morta da entrada 00 |0 {VCC} 10.0 Inativo se tiver sido selecionada a opgdo [-10 até
analdgica 0-10V +10 VCC].
P IGO0  |Vel. rotacdo com 0.0 -999.0 {Hz} 1000 y
sinal min. P61 |- — — — — —
|
|
|
P& |Vel. rotacdo com sinal 60.0 |-999.0 {Hz} 1000 —
méx. (4mA) (20mA)
Piﬁ(}/*
Vo111
NOTA
m * P160 aplica a frequéncia de saida a 0% da entrada analdgica
e P161 aplica a frequéncia de saida a 100% da entrada analdgica
e P160 ou P161 < 0.0 Hz: apenas para escalonamento, ndo indica o sentido oposto!
* P160 > P161: acionamento reage invertido ao sinal de entrada analégico
P2 |Filtro da entrada 0.01 ]0.00 {s} 10.00 * Regulacao do filtro nas entradas analdgicas (TB-5
analégica e TB-25), para reduzir a influéncia dos ruidos
interferentes do sinal
e 0 tempo de atraso de P162 tem influéncia sobre
0 comportamento temporal dos parametros de
diagnéstico (P520-P523).
P B3 |Reacgdo de 0 0 Sem reacdo ¢ Selegdo da reacéo a uma falha do sinal de 4-20mA-
monitoriza¢do da 1 SeTB25<P164 - errof. inércia F.Fal |  Naentrada TB-25.
entrada analdgica 2 SeTB25 < P164 - operagdo predef. 7 |* Uma falha de sinal ocorre quando o sinal desce
TB-25 (4-20mA) 3 SeTB25 < P164 - operagdo seg. predef. para um valor inferior aquele definido por P164
15 e A falha do sinal de 4-20mA também pode ser
4 SeTB25> P164 - erro f. inérica F Fal visualizada por saidas digitais, ver P140, P142
N = Para P163 = 3 ou 6, 0 tempo de aceleragéo/
5 SeTB25 > P164 - operacéo predef. 7 U .
6 SeTB25> P164 - operacdo seg. predsf. desaceleracéo é Qefllmdo atrave§ de P781.‘ o
15 NOTA: P163 tem prioridade face as predefinicoes/
referéncias AUTO de TB-13 (P121-P124)
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Cadigo guracdes p

N.° Nome Padrao T

PI64  |Nivel de monitorizacao 20 (0.0 {mA} 20.0

da entrada analdgica
TB-25 (4-20mA)
P65 |Tensdo de corte 15 {3 1000 Apenas valido para modo U/f.
Regulacéo da tensdo para a compensacao de circuito
intermédio em modo U/f
P66 |Frequéncia portadora Ver |0 4kHz e Frequéncias portadoras mais elevadas baixam o
indicagdes 1 6KkHz ruido do motor
e QObservar a redugdo na secgéo 2.3
2 8kHz e Mudanca automatica para 4 kHz aos 120%
de carga
3 10Kz * Modelos NEMA 4X (IP65): padrao = 0 (4kHz)
e Modelos NEMA 1 (IP31): padrdo = 1 (6kHz)
P 17" |Frequéncia de corte 60.0 |10.0 {Hz} 1500
P IEB |Aumento fixo 0.0 {%} 40.0
Vo112
NOTA
E * P167 = frequéncia estipulada do motor para aplicacdes padréo
* P165, P168 = configuracdo padrdo depende dos dados estipulados do acionamento

P13 |Aumento da 0.0 (0.0 {%} 20.0 0 aumento da aceleragdo so esta ativo durante a

aceleracdo aceleracdo

P NO |Compensagao de 0.0 (0.0 {%} 40.0 Aumentar P170 até a velocidade de rotagdo do motor

escorregamento ficar inalterada entre as condicdes de funcionamento
sem carga e com carga maxima.

PN (™ |Limite de corrente Max| |30 {%} max | * Logo que seja alcangado o limite, o acionamento
exibe CL (limite de corrente) e o tempo de ativagéo
aumenta ou a frequéncia de saida diminui.

e 0 alcancar do limite também pode ser visualizado
através de saidas digitais, ver P140, P142.

e Ver também a seccdo 2.3 referente a corrente de
saida maxima Max | (%)

Pne Reducao do limite de 0 0 Reducao dos limites de corrente ativa - |Na érea de atenuacao de campo, o limite de corrente

corrente reacdo normal ¢ inversamente proporcional a velocidade de rotagéo.
1 Reducéo dos limites de corrente ativa -
reacéo répida
2 Redugcéo dos limites de corrente
desativada - reagéo normal
3 Reducdo dos limites de corrente
desativada - reacdo répida

P N3 |Tempo override de 2.0 0.0 {s} 60.0 Tempo méximo até o acionamento emitir um erro

atraso de AF.

P Y |Tensdo de frenagem 0.0 (0.0 {%} 50.0 Definicdo é um valor percentual da tensdo estipulada

cc do circuito intermédio.
(1) Eventuais alteragOes deste pardmetro s terdo efeito ao parar o acionamento.
EDBSVO1_ PT Lenze 35



on Colocacao em funcionamento
Cadigo iguragoes p.
N.° Nome Padrao a T
P NS |Tempo de frenagem 0.0 0.0 {s} 999.9
cC NOTA: VERIFIQUE SE 0 MOTOR E ADEQUADO PARA A APLICAGAO COM TRAVAGEM POR CORRENTE
E CONTINUA
A tensdo de frenagem CC (P174) € aplicada durante o tempo predefinido por P175. Existem as
seguintes excecoes:
e Sendo P111=1, 3 e P175=999.9, a tensdo de frenagem é aplicada até ser realizado um ciclo
ou ocorrer uma condigéo de erro.
e Sendo P110=2, 4...6 e P175=999.9, é aplicada a tensdo de frenagem durante 15s
e Se P121...P124=18 e a respetiva entrada TB-13 estiver FECHADA, a tenséo de frenagem é
aplicada até a entrada TB-13 estar ABERTA ou até ocorrer uma condicéo de erro.
P& |Valor do passo de 0.1 0.1 100.0 Apenas para alterar valores nominais do indicador de
incrementacao do funcionamento.
valor nominal com Para P176 >0.1, a funcao scroll dos valores nominais
teclado ao premir do teclado esté desativada.
uma vez
P17 @ |Unidades das rotacdes 0 0 Hz Selegdo do LED UNIDADES que estd aceso durante o
1 RPM i do no modo de do da
2 9 velocidade de rotaqﬁq. [’ara que este parametro possa ser usado,
P178 tem de ser definido com um valor desigual a 0. Se P178
3 JUNITS for definido com 0, acende-se o LED Hz i do
4 NENHUMA valor definido em P177.
PNA  |Multiplicador da 0.00 [0.00 650.00 Permite 0 escalonamento da indicagéo da frequéncia
frequéncia de . l;} ;: = ggg _es[;:_alun?mer;to dé{sat!vadto P17
. N = . > 0.00: indicacao = frequencia atual
visualizagao EXENPLO
E Se P178 = 29.17 e a frequéncia atual = 60 Hz, o acionamento indica 1750 (rpm)
P N9 |Indicacdo durante o 0 0 {nimero do parametro} 599 * 0=ecrade funcionamento normal, esta indicacdo
funcionamento depende do modo de funcionamento. Ver sec¢éo
4.2.
e Com outras opgdes, é necessario selecionar um
pardmetro de diagnéstico (P501...P599) para a
visualizagéo.
e 0s parametros P560 - P564 podem ser
selecionados quando o sequenciador esté ativado
(P700 desigual a 0). P560-P564 s6 aparecem se
P700 estiver ativado.
PiB0  |Controlo da atenuagéo 0 0 80 0 = atenuagéo desligada
de movimentos Compensacao de ressonancia no acionamento
pendulares
P1B1 |Frequénciade 0.0 (0.0 {Hz} 500 * (O acionamento ndo funciona na faixa de supressao
supressdo 1 definida. E usado para omitir as frequéncias nas
P1ge |Frequéncia de 0.0 (0.0 {Hz} 500 quais sao produzidas vibragdes mecanicas.
supressédo 2 e P181 e P182 definem o inicio das faixas de
P g4 |Largura de banda 0.0 0.0 {Hz} 10.0 supressao
da frequéncia de e P184 > 0 define a largura de banda de ambas
supressdo as faixas.
NOTA
E Largura de banda (H2) = f, (H2) + P184 (H2) f = P181 ou P182
EXEMPLO: P181 = 18 Hz e P184 = 4 Hz; faixa de supressao de 18 a 22 Hz
P85 |Centro da tensdo 1} 0.0 v P165 Apenas valido para P300 = 0 ou 2.
linha caracteristica U/f Utilizag&o juntamente com P187 para definir o centro
da linha caracteristica U/f.
P 187 @ |Centro da frequéncia 0.0 (0.0 {Hz} P167 Apenas valido para P300 = 0 ou 2.
da linha caracteristica Utilizag&o juntamente com P185 para definir o centro
Ut da linha caracteristica U/f.
P g3 ® |Unidade de frenagem 0 Bloqueada
dindmica integrada 1 Desblogueada
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
(3)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 30kW (40HP).
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N.° Nome Padrao a T

P 130 Frenagem do motor 0 Blogueada Frenagem por fluxo DESL.

1 Frear com valor limiar ZK Se 0 acionamento estiver no modo de atraso e U, for >
U yragem s s (114% dl0 vallor estipulado U,), & ligado o
freio de fluxo.

2 Frenagem por fluxo sempre ligada em |Assim que o acionamento esta em modo de atraso, a

modo de atraso frenagem por fluxo ¢ ligada.

3 Frenagem com regulador ZK Estando o acionamento no modo de atraso e sendo
Uy > U,WM seataso (114% do valor estipulado U,,), a
velocidade de rotacdo do motor aumenta para reduzir a
tensdo de circuito intermédio. Depende do valor em P191,
incrementacéo da velocidade de rotacdo = velocidade de
rotacdo de escorregamento* P191(%) / 37.

4 Especial (Antes de usar, contacte o fabricante)

& ATENGAO

A frenagem por fluxo pode gerar calor no motor. Use um sensor PTC para proteger o motor e evitar

os respetivos danos. Se a frenagem por fluxo for usada com demasiada frequéncia, o acionamento

emite um erro “F_PF”.

PgI Grau de frenagem do 0 0 {%} 75 Ativo quando P190 > 0 e o acionamento estd em
motor (Frenagem modo de atraso. E usado para reduzir o tempo de

por fluxo desaceleracao com cargas de agdo muito lenta.
desativada) NOTA: a utilizagao excessiva de P190 pode provocar
com frequéncia ‘erros de sobrecarga’ “F.PF”.
Inativo quando P300 = 5 (modo de binario)

P32  |Grau de reducdo do 00 |0 P167 Ativo quando P190 > 0 e P192 > 0.0 e estando o
atraso de frenagem (frequéncia | acionamento no modo de atraso. E usado para reduzir o
do motor de corte) tempo de desaceleragdo com cargas de agdo muito lenta.

NOTA: a utilizacdo de P192 pode provocar que o
Um aumento do valor em P191 reduz o|acionamento seja frenado com maior intensidade do que
fator de atraso do acionamento durante a|definido em P105/P127.
frenagem por fluxo. Inativo quando P300 = 5 (modo de binario)
P9y |Palavra-passe 0 0000 9999 o E preciso introduzir a palavra-passe para obter
acesso aos parametros
e P194 = 0000: palavra-passe desativada

P 1971  |Apagar o registo dos 0 0 Sem reagédo
erros 1 Apagar o registo dos erros

P99 |Selecéo do programa 0  Operagéo com configuracdes do utilizador

1 Operagéo com configuracdes do OEM  |Ver notas 1,2 e 3
2 Repor as configuracdes OEM padréo Ver nota 1
3 Repor as configuracdes padrdo de 60 Hz|® Ver nota 4
o QOs pardmetros sdo recolocados nos valores padrdo
especificados neste manual.
* Para P199=4 aplicam-se as seguintes excecdes:
- — — - P103, P152, P161, P167 = 50.0 Hz
4 Repornas configuragdes padrao de 50 Hz| - p165 = 400V (apenas para acionamento 400/480V)
- P304 =50 Hz
- P305 = 1450 rpm
- P107 = 0 (apenas para acionamentos 480V)
5 Transformagéo Ver nota 5
& ATENGAO!
A alteragdo de P199 pode deteriorar a funcionalidade do acionamento! Os circuitos de comutacéo
STOP e ERRO EXTERNO podem estar desativados! Verifique P100 e P121...P124
NOTA 1
E Se 0 EPM néo contiver configuragdes OEM validas, € exibido o simbolo GF a piscar, estando P199
definido com 1 ou 2.
NOTA 2
Estando P199 definido com 1, 0 acionamento funciona com as configuragées OEM memorizadas no
madulo EPM e outros pardmetros ndo podem ser alterados (caso se tente, é exibido o simbolo LE).
NOTA 3
A calibragdo automatica ndo é possivel se o acionamento estiver a funcionar com as configuragoes
OEM.
NOTAS 4 e 5 - ver pagina
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N Nome Padrio i | (TP

P 199 |[Selecdo do programa NOTA 4

E Durante a recolocacéo nas configuracdes padrao de 50Hz e 60Hz, o nivel de entrada (P120) é colocado

em “2” (High). E possivel que P120 tenha de ser recolocado nas configuracdes correspondentes dos
dispositivos de entrada digitais usados. Pode ocorrer um erro F_AL se P120 e o interruptor do Nivel
de entrada ndo tiverem configuracdes idénticas.

NOTAS5

Se estiver instalado um EPM que contém dados de uma verséo de software anterior compativel:

e 0 acionamento trabalha em conformidade com os dados antigos, mas ndo é possivel alterar
parametros (ao tentar é exibido o simbolo cE).

e Para atualizar o EPM para a versdo atual do software, € preciso definir P199 = 5. Agora, 0s
parametros podem ser alterados mas o EPM perde a compatibilidade com versdes anteriores
do software.

454 Parametros PID
Codigo acoes p
N.° Nome Padrdo |Seleca T
P200  [Modo PID 0 0 Bloqueado * Controlo direto: a velocidade de rotagéo do motor
1 Controlo direto diminui 51. medida que a .realimentaQéo_aumenta
. * Controlo inverso: a velocidade de rotag&o do motor

2 Controlo inverso aumenta & medida que a realimentagéo aumenta

3 Controlo direto, bidirecional * 0 modo PID esta desativado no modo de binario

4 Controlo inverso, bidirecional vetorial (P300 = 5)

’ e Selecdo 3, 4: sendo P112=1, a saida de regulagdo
PID define a velocidade de rotacéo, (faixa freq.
-max. até freq. +max.)
) NOTA
m Para ativar o modo PID, € preciso usar uma das entradas TB-13 (P121...P124) para a selecéo da
referéncia AUTO que coincida com a referéncia de valor nominal PID pretendida. Se a referéncia
de valor nominal PID selecionada usar o mesmo sinal analégico que a realimentacao PID (P201), &

emitidoum erro F_I L.

Exemplo: a referéncia de valor nominal PID pretendida é o teclado (A e V). Definir TB-13x = 6

(referéncia AUTO: teclado):

e TB-13x =fechado: 0 modo PID esta ativo

e TB-13x = aberto: 0 modo PID estd desativado e a velocidade de rotagdo de acionamento é
controlada pela referéncia definida em P101.

PRO1 |Fonte de 0 0 4-20 mA (TB-25) Adefinir em conformidade com o sinal de realimentacéo
realimentagéo PID 1 0-10VCC (TB-5) PID

2 Carga de acionamento (P507)

3 Reali a0 através da rede

pPepe  |Casas decimais PID 1 0 Indicador PID = XXXX Aplicavel para P204, P205, P214, P215, P231...P233,

1 Indicador PID = XXX.X P242, P522, P523

2 Indicador PID = XX.XX

3 Indicador PID = X.XXX

4 Indicador PID = .XXXX

P203 @ |Unidades PID 0 0 % Selecdo do LED de UNIDADES que estd aceso

1 /UNITS durante o funcionamento do acionamento no modo

2 AMPS de regulacéo PID

3 NEHNUMA

P20 |Realimentagdo quando| 0.0  [-99.9 3100.0 A definicdo tem de coincidir com a faixa do sinal de
sinal min. reali 4o utilizada
P205s  |Realimentagéo quando| 100.0 |-99.9 3100.0 Exemplo: sinal de realimentagéo é 0 - 300 PSI; P204
sinal méx. = 0.0, P205 = 300.0
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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Cadigo iguragoes p.
N.° Nome Padrao a T
P20 |Amplificagdo 5.0 0.0 {%} 1000.0 Para sintonizar o loop PID:
proporcional e Aumentar P207 até o sistema ficar instavel e depois
P208 | Amplificagdo integral 00 |00 (s} 20.0 reduzir P207 em 10-15% R
pang | Amplificago 00 oo © 20.0 * Aseguir, aumentar P208 até a realimentago coingidir
diferenciada com o valor qomlnal
e Caso se aplique, aumentar P209 para compensar
alteracdes subitas da realimentagéo
NOTA
E * Aamplificagao diferenciada é muito sensivel a ruidos interferentes no sinal de realimentagéo.
Aplicar com cuidado.
¢ Normalmente, a amplificacdo diferenciada ndo é necessaria para aplicagdes com bombas e
ventiladores
P2 10 |Rampa de valor 200 |0.0 {s} 100.0 * Tempo para a alteragdo do valor nominal de P204 para
nominal PID P205 (ou vice-versa).
e Para filtrar a passagem de um valor nominal PID para
0 outro, por ex., quando se usam os valores nominais
PID predefinidos (P231...P233)
P2 |Alarme - Minimo 0.0 [P204 P205 Utilizagao com P140, P142 = 18...23
P2 15 |Alarme - Maximo 0.0 |P204 P205
P31 |Valor nominal PID| 0.0 |P204 P205 TB-13A ativada, P121 =3 e P200 = 1 ou 2
predefinido 1
p232 |Valor nominal PID| 0.0 |P204 P205 TB-13B ativada, P122 = 3 e P200 = 1 ou 2
predefinido 2
p233 |Valor nominal PID| 0.0 |P204 P205 TB-13C ativada, P123 =3 e P200 =1 ou 2
predefinido 3
P234®@ [Valor nominal PID| 0.0 |P204 P205 TB-13D ativada, P124 = 3 e P200 = 1 ou 2
predefinido 4
P40 |Valor limiar do modo 0.0 (0.0 {Hz} 500.0 * Seavelocidade de rotago de acionamento for < P240
de espera por um tempo mais longo do que aquele definido em
P24 | |Atraso do modo de 300 0.0 (s} 300.0 PZ.M' frequéncia de saida = 0.0 Hz, indicagdo no
gepera Pt 000 o 14 desativad
. = 0.0: 0 modo de espera esta desativado.
Pa4e Largura de banda do 0.0 00 B e P200=0...2:0 acioname?]to volta a arrancar quando
modo de espera a ordem de velocidade de rotacdo for superior a P240
Sendo: B, = I(P205 - P204)l o P242 > 0.0: 0 acionamento volta a arrancar quando a
realimentacéo PID divergir do valor nominal em mais
do que o valor definido em P242 ou quando o loop PID
requer uma velocidade de rotacéo superior a P240.
P43 Realimentacéo, limiar 0.0 [P204 P205 Apenas ativo se P244 =1 ou 2
de entrada no modo
de espera
Pay Condicao de entrada 0 0 Modo de espera se velocidade de rotacao | Duragdo superior a P241
no modo de espera de acionamento <P240
1 Modo de espera se realimentacéo >P243 | Duracao superior a P241 ou idéntica com selegéo 0
2 Modo de espera se realimentacéo <P243 | Duracao superior a P241 ou idéntica com selecdo 0
P24s Parar ao entrar no 0 0 Rotacao por inércia até a imobilizagéo
modo de espera 1 Decréscimo da rampa até a imobilizacéo
2 Parar com configuracdes P111
P24B Realimentacéo, limiar 0.0 [P204 P205 S0 ativo se P247 =1 ou 2
para terminar o modo
de espera
P Terminar o modo de 0 0 Terminar quando o valor nominal da
espera velocidade de rotagéo > P240 ou quando
a realimentacéo PID divergir em mais do
P242 do valor nominal
1 Terminar apenas se realimentagdo <
P246
2 Terminar apenas se realimentagdo >
P246
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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Cadigo iguragoes
o — Im| nt
N.° Nome Padrao (T
P2s0 Enxaguamento autom. 0 0 Desativado Apenas ativado em modo de espera.
em modo de espera 1 Ativado 0 terminar do modo de espera anula o enxaguamento
autom.
P25 Atraso para o 30.0 (0.0 {min} 6553.5 Através da (re-)entrada no modo de espera, o atraso
enxaguamento autom. é reposto
[ Vel. rotagéo para 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Se P112 = 1, sinal negativo = funcionamento no
enxaguamento autom. sentido inverso
P53 Duracéo do 0.0 (0.0 {s} 6553.5 Néo inclui o periodo de mais um atraso da rotacdo
enxaguamento autom. Configuracéo para o enxaguamento autom. | -§ evnj;;'j;:fe &
da bomba: a dabomba
P250=1 (ativado) 3 P252
P251=# minutos entre dois enxaguamentos da bomba | .3 P105/
P252=Hz vel. rotagéo para enxaguamento da bomba | 5 B P126
P253=# segundos de duragdo do EX Tempo de
da bomba o da bomba
= P253----- >
Tempo
P2B0 Nivel de corrente: 70.0 (0.0 {%} P171 Corrente maxima durante a execucao de uma fungéo
funco de arranque de arranque em rotacao do tipo 2
em rotacao tipo 2
PaE | Tempo de 3.0 0.0 {s} 3600.0 Fator de atraso usado durante a execugéo de uma
desaceleracao: funcao funcéo de arranque em rotac&o do tipo 2
de arranque em
rotacéo do tipo 2
4.5.5 Parametros vetoriais
Codigo 0es p
N.° Nome Padrdo | Seleca (I
P300 " |Modo de acionamento 0 0 Modo U/f constante Controlo U/f com binario constante para aplicagdes normais
1 Modo U/f variavel Controlo U/f com bindrio variavel para aplicacdes com bombas
centrifugas e ventiladores
2 Modo U/f avangado constante Para aplicacGes com um ou varios motores nas quais a poténcia
3 Modo U/f avancado variavel alcancavel com a definicdo 0 ou 1 ndo é suficiente, mas o modo
vetorial ndo pode ser utilizado porque:
* faltam os dados necessarios do motor.
* 0 modo vetorial causa um funcionamento instéavel do motor.
4 Modo de velocidade de rotagéo vetorial | Para aplicagdes de motor individual que requerem binérios de
arranque mais elevados e uma regulagéo da velocidade de rotacéo
5 Modo de binario vetorial Para aplicacdes de motor individual que requerem o controlo do
bindrio i da i de rotagdo
NOTA
Para configurar o acionamento para 0 modo vetorial ou para 0 modo U/f avangado:
e P300=4,5:
—  Definir P302...P306 de acordo com as da placa de caracteristicas do motor
—  Definir P399 = 1 ou 2 (no caso de a opgéo 1 falhar ou para motores ndo-padrao)
—  Assegurar-se de que o motor estd frio (20° - 25° C) e dar a ordem de arranque
— 0 visor exibe durante aprox. 40 segundos CAL
—  Assim que a calibracéo estiver concluida, o visor exibe SkaP. Dar de novo a ordem de arranque para colocar
0 motor mesmo em funcionamento.
—  Caso se tente colocar o acionamento em funcionamento, estando ele no modo vetorial ou no modo U/f
avancado, antes de ter sido realizada a calibragdo do motor, 0 acionamento exibe F_r Id e ndo arranca.
e P300 =2, 3: como acima, mas s ¢ preciso definir P302...P304.
PI02 " | Tensdo estipulada 0 v} 600 * Definigao padrdo = dados estipulados do
do motor acionamento
P303 " | Corrente estipulada 0.1 N 500.0 |e Definir os dados especificados na placa de
do motor caracteristicas do motor
(1) Eventuais alteragdes deste pardmetro so terdo efeito ao parar o acionamento.
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Codigo Configuracoes p
N.° Nome Padrao a I
Pap4 " |Frequéncia estipulada 60 0 {Hz} 1000
do motor Definir os dad ificad lacad teristi
P30S |Velocidade de rotagdo | 1750 300 om) 65000 de inir os dados especificados na placa de caracteristicas
N o motor
estipulada do motor
P30E " | Cos phi do motor 0.80 |0.40 0.99
° NOTA  se o cos phi do motor for desconhecido, usar uma das seguintes formulas:
|1 cos phi = poténcia do motor (watts) / (grau de eficiéncia do motor X P302 X P303 X 1.732)
cos phi = cos [ sin” (corrente de magnetizacao / corrente do motor) ]
P3ip " |Resisténcia do estator 0.00 < 64.00 |e Definicdo padrdo P310, 311 depende dos dados
do motor estipulados do acionamento
P311 " [Indutividade do estator 0.0 {mH} 2000 E progra icamente através de P399
do motor Al destas podem apoténcia
de forma negativa. Contacte a assisténcia técnica do
fabricante antes de efetuar alteragdes.
P3G Fator de compensagéo 0.0 |-50.0 {%} +50.0 |* Adapt. do valor padrdo int. da correcéo do tempo morto
do tempo morto e Tem efeito se P399 = 3.
P330 Limite do bindrio 100 |0 {%} 400 Definic@o do binario max. de saida com P300 = 5.
P331  |Val. nom. binrio 100 |0 {%} 400 TB-13A ativada, P121 =3 e P300 =5
predef. 1
P332 Val. nom. bindrio 100 |0 {%} 400 TB-13B ativada, P122 =3 e P300 = 5
predef. 2
P333 Val. nom. binario 100 |0 {%} 400 TB-13C ativada, P123 =3 e P300 =5
predef. 3
P334 @ |Val. nom. binario 100 |0 {%} 400 TB-13D ativada, P124 = 3 e P300 = 5
predef. 4
P340  |Loop de corrente 0.25 |0.00 16.0 Alteracdes destas definicdes podem influenciar a
da amplificagéo poténcia de forma negativa. Contacte a assisténcia
proporcional técnica do fabricante antes de efetuar alteragdes.
P34y ™ |Loop de corrente da 65 12 {ms} 9990
amplificacao indutiva
P342 " | Definigdo do loop da 0.0 (0.0 {%} 20.0
velocidade de rotacdo
P43 Filtro de reacéo de 99 90 {ms} 9999 Constante de tempo de filtragem de filtro passa-
compensagéo de baixo para adapt. da reacéo de compensagéo de
escorregamento escorregamento a alter. da corrente do motor
P399 Calibragdo autom. 0 0 Calibragdo ndo efetuada * ParaP300 = 4 ou 5, é preciso efetuar a calibragao
do motor 1 Calibr. padrio ativada do _motor se P399 néo estiver definido com 3 (omitir
2 Calibr. avancada ativada calbr,). :
. e Para P300=2 ou 3, recomenda-se a calibr. do motor.
3 Omitir calibr., ativar operagdo em  |e  Util. opgdo 2 se a opgdo 1 falhar ou caso se use um
modo vetorial sem calibr. autom. motor ndo-padrao.
« E exibida uma mensagem altern. CAL / Err nos
4 Calibr. padrdo concluida seguintes casos:
5 Calibr. avangada concluida - ao tentar efetuar cal!br. do motor com P300 =0 ou 1.
- ao tentar efetuar calibr. do motor antes de programar os
dados do motor.
. NOTA: para efetuar a calibragdo automatica:
li — Definir P302...P306 de acordo com as especificacdes da placa de caracteristicas do motor
— Definir P399 = 1 ou 2 (no caso de a opgéo 1 falhar ou para motores ndo-padrao)
— Assegurar-se de que o motor esta frio (20° - 25° C)
— Dar aordem de arranque
— 0 visor exibe durante aprox. 40 segundos CAL
— Assim que a calibragdo estiver concluida, o visor exibe StaP. Dar de novo a ordem de
arranque para colocar 0 motor mesmo em funcionamento.
— 0 parametro P399 esté agora definido com 4 ou 5.
(1) Eventuais alteragdes deste pardmetro so terdo efeito ao parar o acionamento.
(2)  Parametro valido para modelos SMV a partir de 11kW (15HP).
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45.6 Parametros de rede
Codigo oes p!
N.° Nome Padrdo |Seleca I
P4OD0 |Protocolo de rede 0 Inativo Esta configuracéo do pardmetro é baseada na rede
1 Teclado externo ou no médulo E/S instalado.
2 Modbus RTU
3 CANopen
4 DeviceNet
5 Ethernet
6 Profibus
7 Lecom-B
8 Mddulo E/S
P43 |Tipo de mddulo instalado 0 0 Nenhum médulo instalado Formato do tipo de médulo: 0xAABC, indicagdo no
1 Mddulo basico E/S (0x0100, 1.0.0) acionamento: AA.B.C
2 RS485/teclado ext. (0x0200, 2.0.0) AA = tipo de modulo
3 CANopen (0x0300, 3.0.0) B = versdo principal do software
11 PROFIBUS (0x1100, 11.0.0) C = sub-versao do software
12 _Ethernet (0x1200, 12.0.0)
p4pe | Estado do médulo 0 0 Nao inicializado
1 Inicializagdo: do modulo para o EPM
2 Inicializag&o: do EPM para o médulo
3 Online
4 Inicializagéo de err falhou
5 Erro timeout
6 Inicializagéo falhou Discrepancia entre tipo de médulo e P401
7 Erro de inicializagdo Discrepéncia entre selecdo de protocolo e P400
P403  |Reset do modulo 0 0 Sem reagdo Recolocagdo dos parametros de mddulo 401...499
1 Recolocar os parametros nos valores |nos valores padrao especificados neste manual
padrdo
P4p4 | Reacdo timeout do 3 0 Nenhum erro Reacéo no caso de ocorrer um timeout no modulo/
médulo 1 STOP (ver P111) acionamento.
2 Quickstop 0 tempo esta definido com 200ms.
3 EmoFnth) g'ﬁ)r corresponde ao método selecionado com
P40s | Erro de rede atual 0 Nenhum erro
1 F.nF1 Modo Netldle
2 F.nF2 Falha da ligac&o Ethernet E/S
3 F.nF3 Erro de rede
4 F.nF4 Mensagens explicitas - Timeout
5 F.nF5 Timeout de rede genérico
6 F.nF6 Timeout genérico mens. explicitas
7 F.nF7 Timeout genérico mens. E/S
PYDE | Proprietario Especifico do fabricante
Consultar o respetivo manual de referéncia
P407 ... PH99 Parémetro especifico do médulo de comunicacdo para a rede ou 0 modulo E/S
instalado.
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4.5.7 Parametros de diagndstico
Cadigo Intervalo de visualizggéo (APENAS Importante
N.° Nome INDICAGAO)
P500 |Registo de erros e Indica os Ultimos 8 erros
e Formato: n.xxx sendo que:n=1..8,
1 é 0 erro mais recente, xxx = mensagem de erro (sem o F.)
e Verseccdo 5.3
P50 1 |Versao do software Formato: x.yz
Ps02 |ID do acionamento Um visor intermitente indica que o ID de acionamento memorizado
no EPM ndo coincide com o modelo do acionamento no qual esta
a ser usado.
PS03 | Cédigo interno Indicacéo alternada: xxx-; -yy
PS0S | Tensdo do circuito 0 {vCC} 1500
intermédio
P506 | Tensao do motor 0 {VCA} 1000
P507 |Carga 0 {%} 255 Carga do motor como valor percentual da corrente estipulada de
saida do acionamento.
Ver seccao 2.3.
P50B | Corrente do motor 0.0 {A} 1000 Corrente do motor real
P509 | Bindrio 0 {%} 500 Binario como valor percentual do binario estipulado do motor
(apenas modo vetorial)
PS 10 |Poténcia de saida (kW) | 0.00 {kW} 650.0
PS 11 |Energia total (kWh) 0.0 {kWh} 9999999 | Indicagao alternada: xxx-, yyyy, quando o valor é superior a 9999
PS5 2 |Temp. corpo 0 {°C} 150 Temperatura do corpo de arrefecimento
arrefecim.
P520 |Entrada de 0-10VCC |0.0 {VCC} 10.0 Valor efetivo do sinal na entrada TB-5 (ver P162)
P52 | |Entrada de 4-20mA | 0.0 {mA} 20.0 Valor efetivo do sinal na entrada TB-25 (ver P162)
P522 |Realimentagdo TB-5 |P204 P205 Valor do sinal TB-5 escalonado para as unidades de realimentagao
PID (ver P162)
P523 |Realimentacdo TB-25 |P204 P205 Valor do sinal TB-25 escalonado para as unidades de realimentagéo
PID (ver P162)
PS2Y | Realimentacéo de rede | P204 P205 Valor do sinal de rede escalonado para as unidades de realimentacao
PID
P525 | Saida analdgica 0 {vCe} 10.0 Ver P150...P155
P527 |Frequéncia de saida |0 {Hz} 500.0
real
PS28 |Ordem para velocidade |0 {Hz} 500.0 |Velocidade de rotacdo predefinida se tiver sido selecionada a opcao
de rotacéo de rede (AUTO: rede) como fonte da velocidade de rotagéo
P530 |Estado dos terminais e Indicagdo do estado dos terminais através de segmentos do visor
da protecéo de LEDs. (Ver seccdo 4.5.7.1)
P53 { |Estado do teclado Indicacdo do estado das teclas do teclado através de segmentos
do visor de LEDs. (Ver sec¢do 4.5.7.2)
PS40 |Tempo de 0 {n} 9999999  |Indicacdo alternada: xxx-, yyyy, quando o valor € superior a 9999
funcic ) total
P54 | | Tempo de ligacdo total |0 {h} 999999
PS50 |Registo de erros 1 8 * Indica os Ultimos 8 erros
e Formato: n.xxx sendo que:n=1..8,
1 é 0 erro mais recente, xxx = mensagem de erro (sem o F.)
e \Versecgdo 5.3
PSS | |Registo de erros - 0 {n} 999999 Indicagéo: “n.hh-" “hhhh” “mm.ss” = n. erro, horas, segundos
tempo E exibida a indicagdo “hhhh” quando o nimero de horas é
superior a 999.
P552 |Registo de erros - 0 255 Frequéncia da ocorréncia consecutiva de um erro.
contador Exemplo: 3 erros externos ocorrem durante um determinado
periodo durante o qual ndo ocorrem nenhuns outros erros. Entéo,
P552 indica 3, P550 indica o erro EF e P551 indica a hora & qual
0 erro ocorreu pela primeira vez.
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Codigo Intervalo de visualizagao (APENAS
N°  [Nome INDICAGAO) I
PSBO | Sequenciador: 0 17
segmento atualmente
ativo
PSE { |Sequenciador: tempo |0.0 {P708} 6553.5 A unidade depende de P708 (0.1 segundos, segundos ou
desde o arranque do |0 {P708} 65535 minutos)
segmento ativo
PSE2 |Sequenciador: tempo |0.0 {P708} 6553.5 A unidade depende de P708 (0.1 segundos, segundos ou
restante no segmento |0 {P708} 65535 minutos)
ativo
PSE3 | Sequenciador: nimero |0 65535
de ciclos desde o
arranque
P5E4 | Sequenciador: niimero |0 65535
de ciclos restantes
E NOTA: os para P560-P564 s6 sdo visiveis se P700 > 0 (ou seja, estando o sequenciador ativado)
4.5.7.1 Indicacao dos terminais e dos estados de protecao
0 pardmetro P530 permite a monitorizagéo dos terminais [ Diagnéstico limite de corrente
de comando e das condicies - d . to: — Interruptor de nivel de légica
icOes genéricas de acionamento: Entrada 1
Um segmento de LEDs aceso indica o seguinte: [ poiada 138
e 0 circuito de protegéo esta ativo (LED 1) Saida 14
. . . . . Entrada 130"
e O interruptor de nivel de logica esta em High (+) wen# 1 > 3 4
¢ 0 terminal de entrada est4 ativado (LED 2) \'G| 'D|/ Eﬂ —
¢ 0 terminal de saida é percorrido por corrente — — — =
(LED 4) /' t j '\ D [] D l_ReIé
, L, i de carga
e 0 relé de carga ndo é nenhum terminal, este (a— (— — [
segmento acende-se quando o relé de carga esta Apenas médulo /S adicional
excitado (LED 4). Entrada 13C Relé auxiliar
Entrada 13A Entrada 13F
Reservado de fabrica”— Entrada 13E
Diagnéstico circuito de protegao
* Entrada 13D apenas disponivel nos modelos de 11-45kW (15-60CV)
4.5.7.2 Indicador do estado do teclado _|
0 parametro P531 permite a monitorizagéo das teclas do teclado: - | —)
Um segmento de LEDs aceso indica que a tecla esta premida. @ ' [] D ' @
(=) (=)
LED 1 e LED 2 indicam que estdo premidas teclas num teclado externo @ ' U D ' @
conectado com o acionamento. LED 3 e LED 4 indicam que estéo am -
premidas teclas no teclado local do acionamento. T~
— R F
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Parametros de comunicacao onboard 11-45kW (15-60HP)
0Os parametros de comunicagdo onboard P6xx apenas sdo validos para os modelos a partir de 11kW (15HP).

p

Cadigo
N°

Nome

Padrao

Importante

PeOD

Autorizacéo de rede

0

Bloqueado
Teclado externo
Modbus

Lecom

Este pardmetro permite a comunicacéo de rede
onboard.

OTA: a comunicacdo onboard estd
da nas seguintes situacdes:

- P600 =0 ou

- P600 =1 e P400 =1 ou

-P600=2eP400=2,3,4,560u7

-P600=7eP400=2,3,4,560u7

=W~ = o

Quando a comunicagdo onboard esté desativada, o
utilizador ndo tem acesso aos restantes pardmetros
PBxx.

Pe 10

Endereco de rede

1-247

Modbus

1-99

Lecom

Pe 11

Velocidade de
transmisséo de rede

0 2400 bps 2 9600 bps
4800 bps 3 19200 bps

Modbus

9600 bps
4800 bps
2400 bps
1200 bps
19200 bps

Lecom

P 12

Formato de dados
de rede

8N,2
8N, 1
8,E 1
8,0,1

Apenas Modbus

Pe20

Nivel de comando
de rede

Apenas monitorizagao
Programacao de parametros

Programacgdo e comando de valores
nominais
3 Comando completo

N = oflw d = olh N = o=

Apenas Lecom

Paed

Estado de ligagcéo
da rede

0 Quickstop
1 Blogueio regulador

Apenas Lecom

PB2S

Timeout de rede

100
50

0.0 - 300.0 segundos

Modbus

0 - 65000 milissegundos

Lecom

P&

Reagao a timeout
de rede

0 Sem reagdo
Stop (P111)
Quickstop
Bloqueio regulador
Disparo de erro, F.nF1

Modbus

Bloqueio regulador
Quickstop

1
2
3
4
0 Sem reagédo
1
2
3 Disparo de erro, F.nF1

Lecom

PbE1

Rede - mensagens
recebidas

Apenas indicacéo: 0 - 9999

contagem recomega com 0.

NOTA: se o nimero de mensagens for superior a 9999, é efetuado um reset do contador e a

Mensagens de rede validas recebidas

EDBSVO1_

PT Lenze

45



ON

4.5.9

Colocacao em funcionamento

Parametros dos sequenciadores

Nesta secgdo sdo listados os pardmetros dos sequenciadores P700. Informagdes sobre os parametros de diagndstico dos
sequenciadores P56x, ver sec¢ao 4.5.7. A fungéo sequenciadora é composta por 16 segmentos de passo. Para cada segmento
de passo pode ser definido individualmente o tempo de rampa, o tempo de permanéncia no respetivo segmento e a frequéncia
de saida. 0 sequenciador dispde de 3 modos diferentes de controlo da forma como o acionamento passa por cada segmento
de passo individual: passagem controlada por tempo (temporizador), sequéncia de passos ou temporizador e sequéncia de

passos.

P700= 1 (passagem controlada por temporizador)
Comecando pelo nimero de segmento definido no pardmetro “segmento inicial”, o acionamento passa automaticamente

por cada um dos segmentos. 0 tempo de permanéncia nos diversos segmentos é definido pelos valores determinados nos
respetivos pardmetros "tempo no passo atual”.

P700= 2 (sequéncia de passos)

0 sequenciador comeca pelo nimero de segmento definido no pardmetro “segmento inicial” e s6 passa para o segmento
seguinte quando estiver aplicado um flanco ascendente na entrada digital de prioridade maxima que tenha sido programada
com "sequéncia de passos", opcao "24".

P700= 3 (passagem controlada por temporizador ou sequéncia de passos)
Comecando pelo nimero de segmento definido no pardmetro “segmento inicial”, o acionamento passa automaticamente
por cada um dos segmentos. 0 tempo de permanéncia nos diversos segmentos é definido pelos valores determinados nos
respetivos pardmetros "tempo no passo atual". Mas, se for aplicado um flanco ascendente na entrada digital de prioridade
maxima, que tenha sido programada com "sequéncia de passos", opgéo "24", o sequenciador ¢ forgado a passar para o

segmento seguinte.

NOTA: se o parametro "tempo no passo atual" for colocado no valor "0", o respetivo segmento sera omitido (ex. P712).

Cadigo

acoes p

N.°

Nome

Padrao

Importante

P00

Modo de sequenciador

0

0 Desativado

1 Ativado: s6 passagem controlada por
temporizador

2 Ativado: s6 passagem controlada por flanco
ascendente (P121,122, 123 = 25 sequéncia
de passos)

3 Ativado: passagem controlada por
temporizador ou flanco ascendente

Sendo P700 = "0" e nao havendo nenhuma
referéncia (P121, P101) que remeta para um dos
segmentos do sequenciador, P701-P799 ndo sdo
visualizados no teclado local = 0.

P01

Sequenciador:
segmento de ativacao
TB13A

1-16

TB13A = prioridade mais baixa

Ativacdo de TB13A através da opcao 24 (iniciar
sequéncia) da inicio a execucdo da sequéncia a
partir do segmento especificado neste parametro.

moe

Sequenciador:
segmento
de ativagéo TB13B

1-16

TB13B: prioridade mais elevada do que TB13A

Ativacdo de TB13B através da opgéo 24 (iniciar
sequéncia) da inicio a execucdo da sequéncia a
partir do segmento especificado neste parametro.

P03

Sequenciador:
segmento
de ativagéo TB13C

1-16

TB13C: prioridade mais elevada do que TB13B, A

Ativagdo de TB13C através da opgdo 24 (iniciar
sequéncia) da inicio a execugdo da sequéncia a
partir do segmento especificado neste parametro.

PI04®

Sequenciador:
segmento
de ativagdo TB13D

1-16

TB13D: prioridade mais elevada do que TB13C,
B A

Ativacdo de TB13D através da opcdo 24 (iniciar
sequéncia) da inicio a execucdo da sequéncia a
partir do segmento especificado neste parametro.

P06

Sequenciador: reagéo
a passagem Stop/
Start ou rearranque
apos erro

Rearranque no inicio da sequéncia
Rearranque no inicio do segmento atual
Arranque no inicio do segmento anterior
Arranque no inicio do segmento seguinte

Indicado por TB13x

mm

Sequenciador: nimero
de ciclos

—lw N = o

65535

1 = ciclo individual, 65535 = loop sem fim
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N.° Nome Padrao ca [ECIEiD

P08  |Sequenciador: 0 0 01 {s} 6553.5 Unidades de configuracao/escalonamento para todos
unidades de tempo/ 11 {s} 65535 os parametros de sequenciadores relacionados
escalonamento 2 1 {min} 65535 com tempo

NOTA:
E P708 efetua um novo escalonamento dos seguintes parametros relacionados com o sequenciador:
- Tempos de segmento no passo atual: P712, P717, P722, P727, P732, P737, P742, P747,
P752, P757, P762, P767, P772, P777, P782, P787, P792
- Diagnostico/estado dos sequenciadores: P561, P562
Segmento 1

P110 [Segmento 1 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P11 |Segmento 1 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P12 |Segmento 1 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P13 |Segmento 1 0 Valor em P713 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgao E/Srelé (bit2) [0 [0 0 0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P14 |Segmento 1 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 =10
S 2

P15 |Segmento 2 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P16 |Segmento 2 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragéo/
desaceleracéo

PN Segmento 2 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P118  |Segmento 2 0 Valor em P718 01 [2[3]a]5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 Jo[1 0|1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 |0 ]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgéo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | Ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P11 [Segmento 2 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuracdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 =10
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N.° Nome |Padréo_[Seleca [ECIEiE
Segmento 3

P120  |Segmento 3 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P121 |Segmento 3 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P22 |Segmento 3 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P23  [Segmento 3 0 Valor em P723 0f1[2]3]a]5 6|7 Bit = 0: DESL (n&o percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]0 |1 (0|1 |01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 ]o]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgao E/Srelé (bit2) |0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 | |de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P24 |Segmento 3 TB30 - 0.00 |0.00 {vce} 10.00 0 parémetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 = 10

4

P125  |Segmento 4 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P26  |Segmento 4 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P27 |Segmento 4 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P28  |Segmento 4 0 Valor em P728 0 [1]2]3]a]s5 6 [7 | |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 ]o[1 01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0]0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/Srelé (bit2) [0 [0 0 0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P129  |Segmento 4 TB30 - 0.00 {0.00 {vcey 10.00 0 parametro de configuracdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 = 10
Si 5

P130 |Segmento 5 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P131 [Segmento 5 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P132  |Segmento 5 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P133  [Segmento 5 0 Valor em P733 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 [1]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgdo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P134  |Segmento 5 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 =10
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N.° Nome |Padréo_[Seleca [ECIEiE
Segmento 6

P135  |Segmento 6 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P136  |Segmento 6 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P13 Segmento 6 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P138  |Segmento 6 0 Valor em P738 0f1[2]3]a]5 6|7 Bit = 0: DESL (n&o percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]0 |1 (0|1 |01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 ]o]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P133 |Segmento 6 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parémetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 = 10

7

PI4g  |Segmento 7 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P41 |Segmento 7 200 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P42 |Segmento 7 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P143  |Segmento 7 0 Valor em P743 0 [1]2]3]a]s5 6 [7 | |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 ]o[1 01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0]0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgéo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P44 |Segmento 7 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 pardmetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 = 10
S 8

P45  [Segmento 8 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P46 |Segmento 8 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P47 |Segmento 8 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P48  |Segmento 8 0 Valor em P748 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 [1]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgdo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P43 |Segmento 8 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 =10
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N.° Nome |Padréo_[Seleca [ECIEiE
Segmento 9

P150  |Segmento 9 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

PI51 |Segmento 9 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P152  [Segmento 9 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P153  |Segmento 9 0 Valor em P753 0f1[2]3]a]5 6|7 Bit = 0: DESL (n&o percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]0 |1 (0|1 |01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 ]o]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P54 |Segmento 9 TB30 - 0.00 |0.00 {vce} 10.00 0 parémetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 = 10

10

P55 |Segmento 10 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P156  |Segmento 10 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P57 |Segmento 10 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P58  [Segmento 10 0 Valor em P758 0 [1]2]3]a]s5 6 [7 | |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 ]o[1 01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 [0 |1 |1 ]0 |0 |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar
Opgéo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 configurado(a) de forma a que os dados de
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | Sequenciador possam ser adotados: P140, P142,
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1). | P441 = 27

P153  |Segmento 10 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 pardmetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 = 10
S 1

P60 |Segmento 11 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P61 [Segmento 11 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P62  |Segmento 11 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P63  [Segmento 11 0 Valor em P763 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 [1]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgdo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

PIEY  |Segmento 11 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 =10
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N.° Nome |Padréo_[Seleca [ECIEiE
Segmento 12

PIRS  |Segmento 12 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

PI6E  |Segmento 12 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P16 Segmento 12 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P68  |Segmento 12 0 Valor em P768 01]2]3 a5 [6 |7 ] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]0 |1 (0|1 |01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 ]o]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P63  |Segmento 12 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parémetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 = 10

13

P10 |Segmento 13 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P11 |Segmento 13 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P12 |Segmento 13 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P1713  [Segmento 13 0 Valor em P773 0 [1]2]3]a]s5 6 [7 | |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 ]o[1 01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0]0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgéo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P14 |Segmento 13 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 pardmetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 = 10
S 14

P15 |Segmento 14 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P16  |Segmento 14 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P17 |Segmento 14 0.0 |0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P18  |Segmento 14 0 Valor em P778 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 [1]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 0 0 |1 |1 j0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgdo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P13 |Segmento 14 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 =10
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N.° Nome |Padréo_[Seleca [ECIEiE
Segmento 15

P18G  |Segmento 15 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P81 |Segmento 15 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P82 |Segmento 15 00 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P83  |Segmento 15 0 Valor em P783 0f1[2]3]a]5 6|7 Bit = 0: DESL (n&o percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 ]0 |1 (0|1 |01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 010 |1 |1 ]o]o |1 |1 | |Asaida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 [1 [1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

PB4  |Segmento 15 TB30 - 0.00 |0.00 {vce} 10.00 0 parémetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analégico P150 = 10

16

P85  |Segmento 16 - valor 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
nominal da frequéncia funcic ) no sentido inverso

P86  |Segmento 16 20.0 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleracao/
desaceleracdo

P87 |Segmento 16 0.0 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
Tempo no passo atual 0 0 {P708} 65535 Omitir o segmento quando tempo = 0

P88 |Segmento 16 0 Valor em P788 0 [1]2]3]a]s5 6 [7 | |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 |1 Jo |1 ]o[1 01 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0]0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgio E/Srelé (bit2) [0 [0 0 0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
modulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).

P83  |Segmento 16 TB30 - 0.00 |0.00 {vCC} 10.00 0 pardmetro de configuragdo TB30 tem de estar
valor de saida definido de forma a que esse valor seja adotado:
analdgico P150 = 10
Si final

P190  |Segmento final: 0.0 |-500.0 {Hz} 500.0 Sendo P112 = 1, sinal negativo provoca o
Valor nominal da funcionamento no sentido inverso
frequéncia

P19 [Segmento final: 50 |0.0 {s} 3600.0
Tempo de aceleragao/
desaceleracdo

P192  |Segmento final: atraso 0.0 {P708} 6553.5 Escalonamento/unidades dependente de P708
antes da ativacao de 0 {P708} 65535
P793, 794 e 795

P193  [Segmento final: Valor em P793 01 [2[3]a]s5 [6[7] |Bit=0:DESL (ndo percorrido por corrente)

Estado da saida digital Relé (bit 0) 0 [1]o |1 ]o[1]o |1 Bit = 1: LIG (percorrido por corrente)
TB14 (bit 1) 00 |1 (1 ]0 0 |1 |1 A saida digital ou o relé tem de estar configurado(a)
Opgdo E/S relé (bit2) [0 [0 [0 [0 |1 |1 |1 |1 de forma a que os dados de sequenciador possam
NOTA: P441 é a saida de relé (TB-19, 20, 21) do | ser adotados: P140, P142, P441 = 27
mddulo E/S digital opcional (ESVZALO, ESVZAL1).
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Cadigo iguracdes p
N.° Nome Padrao ca [ECIEiD
P194  |Segmento final: valor 0.00 |0.00 {vce} 10.00 0 parametro de configuragdo TB30 tem de estar
de saida analégico definido de forma a que esse valor seja adotado:
TB30 P150 =10
P195  |Segmento final: 0 0 Funcionamento continuo Rearranque: através da comutacao (toggle) de
Reacéo de 1 Stop (com base em P111) INICIAR SEQUENCIA, o ciclo & iniciado a partir de
acionamento 2 Rotagéo por inércia até a imobilizagéo ‘segmento final parar' ou a partir de 'segmento
3 Quickstop (através de P127) final freio CC'.
4 Rotagdo por inércia com freio de CC
5 Imobilizar o motor com freio de CC
& ATENGAO!
Sendo P795 = 0, a comutacdo (toggle) da entrada "iniciar sequéncia" também d4 inicio ao ciclo do
sequenciador, mas durante o tempo em que TB13X esta aberta, 0 acionamento age em conformidade
com a configuracdo de acionamento da fonte da velocidade de rotacéo padréo ou alternativa predefinida.

& ATENGAO

Se a entrada para “iniciar sequéncia” é aberta durante uma sequéncia, o acionamento sai do modo
de sequenciador e continua a trabalhar com a respetiva fonte de rotagdes padrdo predefinida ou
alternativa (depende da configuracéo do acionamento).
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4.5.9.1

Fluxograma do sequenciador esquerdo

Colocacao em funcionamento

Comando acionamento
Stop/Start

Arranque por
teclado local

i -'-:E‘Rﬂ“.; O ————— .

¥

Arranque por
régua de terminais

Arranque por
teclado externo

™ Arranque por rede

(Médulo de comunicagéo
SMV)

PCLER ]

Fluxograma do sequenciador

numero Inicial"
Prioridade entrada digital: y
TB-13A - mais baixa .
TB-13B 3 3 2 2
TB-13C N I L =
TB-13D - mais elevada b3 & 3 5] Selglm‘er;to
H H T inicia
| [Pi22]_ | [P123 '
7 7 )
e
|
i
i
i
i
Modo _/I/ m
sequenciador
inativo

Segmento
inicial

AVISO

Se, nao estando nenhuma das entradas digitais (TB-13A, B, C ou D)
predefinida, for dado o sinal de iniciar pela fonte Start/Stop (P100),
o acionamento funcionara com o valor de frequéncia de saida
controlado pela fonte de frequéncia de referéncia (P101).

Observacées

(™ Em relagéo ao arranque por rede de comunicagao, RS485, etc.,
consultar o manual do utilizador do respetivo médulo de comunicagao.

) Para mais combinagdes de fontes de arranque,
consultar a descrigao P100 nas instrugdes de utilizagdo SMV.

© TB-13D disponivel nos modelos SMV com 15CV (11kW) ou mais.

> Selegbes sao apresentadas como valores padréo.

ATENGAO

AN

Se a entrada para “iniciar sequéncia” é aberta durante uma sequéncia, 0 acionamento sai do modo

de sequenciador e continua a trabalhar com a respetiva fonte de rotacdes padréo predefinida ou
alternativa (depende da configuragdo do acionamento).
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4.5.9.2 Fluxograma do sequenciador direito

Acéo apds Stop/Start passagem/entrada digital (se configurado
para modo sequenciador) passagem ou rearranque apos trip.

P706

Acdo

0

Rearranque no inicio da sequéncia (apontado por TB13x)

Rearranque no inicio do segmento atual

Arranque no inicio do segmento anterior

Arranque no inicio do segmento seguinte

o

!y 2# :+v

710}o, P720
\)oﬁP715/«r£‘

s R

ﬁz‘."""
A%

T

g

%5
S

N

> > > >
P722" | P727" | P73Z | P737 | P742"

A 4 4

SUSPENSAO DA SEQUENCIA

Uma entrada predefinida fara o sequenciador
suspender no segmento atualmente ativo,
uma entrada n&o predefinida fara com que

Nio ciclos

&

definidos em
P 707
completados?)

Sim
P790

@ P791
Segmento

c > final .—»
o sequenciador continue a completar ‘ Rampa com freio CC (ver P174/P175) [ Pro2 ™|

o tempo restante no segmento.

\Rolagﬁo por inércia com freio de CC (ver P174/P175)

| Quickstop (baseado em P128)

\ Rotag&o por inércia até a imobilizagao

[_Stop (baseado em P111)

xel-a1[ @]«

Manter funcionamento (baseado em P790;

P121/2/3/4

“ 0 segmento final é introduzido logo que
igual a zero no "tempo no passo atual" (

7

de repeticdo P707 estiverem completados.

> Um valor "0" no tempo do passo (P712 etc.) fara com que esse segmento seja omitido.

Suspender o > Graduagao padrao do tempo do passo e aceleragao/desaceleragédo (P212/P711 etc.): segundos.
sequenciador > O sequenciador comegara com o passo apontado pela entrada digital com a prioridade mais elevada.

> Selegdes sdo apresentadas como valores padréo.

Observagdes
0 nimero de segmento mais alto, com um valor ndo
P712/P711 etc.) do parametro e o numero de ciclos
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4.5.9.3

Colocacao em funcionamento

Estado dos sequenciadores

P150=10 Segmento 1 ativo Tensao de saida
: P714 TB30
P719
P724
> [ p729 |
: P729
T | ———
: P734
: P739
Tenso de saida
: P744
Tenséo de saida
: P749
Tensio de saida
P754
Segmento 10 ativo Tensao de saida
: P759
Segmento 11 ativo Tensdo de saida
T | ———
: P764
Tensio de saida
T | ae——
: P769
Segmento 13 ativo Tensao de saida
: P774
Segmento 14 ativo Tenséo de saida
T [ p770 |
P779
Segmento 15 ﬂ‘i‘i/ Tenséo de saida
T [ p7aa |
: P784
, o LP789 |
Segmento ﬁnalftlvo - segmentofinal  Tensao de saida

56

NOTA

No “segmento final”, a tensdo de saida s6 estara disponivel depois de ter decorrido o atraso de
segmento final P792. Nos outros segmentos, a tensdo de saida esta disponivel logo a partir do
inicio do segmento. O mesmo se aplica as saidas digitais.
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Localizacao de falhas e eliminacao de avarias

5

Localizacao de falhas e eliminagcao de avarias

5.1 Mensagens de estado/avisos
Estado/Aviso Causa Solucéo
br |Freio de CC ativo Freio de CC ativado Desativar o freio de CC
e Ativacao através da entrada digital o Desativar a entrada digital
(P121..P124 = 18)
e Automético (P110 = 2, 4...6) * Automético, depois de ter decorrido o
e Automdtico (P111 =1, 3) tempo definido por P175
bF  |Aviso ID de acionamento 0 ID do acionamento memorizado no EPM | e Verificar os dados do motor (P302...P306) e
(P502) néo coincide com o modelo do efetuar a calibragdo automatica.
acionamento. e Colocar 0 modo de acionamento (P300)
emOoul
e Fazer o reset do acionamento (P199 em 3
ou 4) e reprogramar.
CAL |Calibragéo autom. do motor ativa Ver P300, P399 A calibragdo automatica do motor é efetuada
cE |Foi instalado um EPM que contém dados |Alguém tentou alterar a parametrizagéo A parametrizacao s6 pode ser alterada depois de
vélidos de uma versao de software 0s dados do EPM terem sido convertidos para a
anterior versdo atual (P199 = 5)
€L |Limite de corrente (P171) foi alcancado ~ |Sobrecarga do motor e Aumentar P171
* Verificar se 0 acionamento ou 0 motor tem as
especificagdes adequadas para a aplicagdo
dEC | Override de atraso 0 acionamento cancelou o atraso para|Se o acionamento emitir o erro AF:
evitar a emisséo de um erro AF devidoaum|e  aumentar P105, P126
excesso de energia regenerativa (méx. 2s). | e Instalar a opgdo de frenagem din.
Err |EmO Foram introduzidos dados invélidos ou foi
dada uma ordem invalida.
FCL |Limitagdo répida da corrente Sobrecarga Verificar se 0 acionamento ou 0 motor tem as
especificacdes adequadas para a aplicagao
FSt | Tentativa de arranque em rotagdo apds |P110 = 5,6
erro
CE  |Avisoao operar com as configuragdes OEM | Alguém tentou alterar a parametrizagdo No modo de configuragdo OEM (P199 = 1) ndo
enquanto o acionamento esta a funcionar | é possivel alterar parametros.
no modo de configuragdo OEM.
CF  |Aviso dados padrdo OEM Alguém tentou usar as configuracdes OEM | Instalar um EPM com dados padrao OEM validos.
padréo (P199 = 1 ou 2) através de EPM sem
dados OEM validos (ou fazer um reset para
essas configuracdes).
LLC  |Bloqueio por erro 0 acionamento efetuou 5 tentativas de|e E necessério fazer o reset manual do
rearranque, ap6s a ocorréncia de um erro, acionamento
mas todas sem sucesso (P110 = 3...6) o Verificar o registo de erros (P500) e eliminar
a causa do erro
PdEC |Estado de atraso PID A rampa de valores nominais PID estd
concluida, mas o acionamento continua a
diminuir a velocidade até a imobilizagdo.
Pt d |Modo PID ativo 0 acionamento foi colocado em modo PID. |Ver P200
SLP |Modo de espera ativo Ver P240...p242
SP  |Arranque em vias de execugdo 0 acionamento emitiu um erro e ird efetuar | Para desativar o rearranque automatico, definir
um rearranque automatico (P110 = 3...6). |P110=0...2.
SPd |Modo PID desativado. 0 modo PID foi desativado para o
acionamento. Ver P200.
SkpP |Frequéncia de saida = 0 Hz A ordem de paragem foi dada através de|Dar a ordem de arranque (fonte de comando de
(saidas U, V, W blogueadas) teclado, régua de terminais ou rede. arranque depende de P100).
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5.2

Localizacao de falhas e eliminacao de avarias

Mensagens de configura¢ao do acionamento

Ao manter premido o botdo de modo, € exibido no visor do acionamento um cddigo de quatro digitos que indica como o
acionamento esta configurado. Se, quando isso acontece, o acionamento se encontrar num estado de paragem, o visor
também mostra qual foi a fonte de comando que deu a ordem de parar (os dois indicadores alternam em intervalos
de um segundo).

Indicador da configuragao

Formato = x.y.zz

x = fonte de comando: |y = modo: 2z = referéncia:
L = teclado local 5 = modo de velocidade de rotagdo | CP = teclado A W
E = régua de terminais P = modo PID EU = 0-10 VCC (TB-5)
r = teclado externo E = modo de binario E | =4-20 mA (TB-25)
n = rede £ = modo de sequenciador JG = Jog (modo de pulsacao)
nk =rede
0P = moP
P I___P1 = predefinicéo 1...7
0 1___ 16 = segmento sequenciador
Exemplo:
L_5_LP = comando de arranque por teclado local, modo de velocidade de rotagéo, referéncia da velocidade de
rotacao teclado

E-P_EU = comando de arranque por régua de terminais, modo PID, referéncia de valor nominal 0-10 VCC

t_L_ 12 = comando de arranque por régua de terminais, modo de sequenciador (modo de velocidade de rotacéo),
segmento 12

n_E_P2 = comando de arranque por rede, modo de binario vetorial, referéncia de binario predefinicéo 2

n-5_03 = comando de arranque por rede, modo de velocidade de rotacéo, referéncia de velocidade de rotagdo do

to sequenciador 03

Indicador das fontes de paragem

Formato = x_StP

L_SEP = ordem de paragem através do teclado local
E_SEP = ordem de paragem através da régua de terminais
r_SEP = ordem de paragem através do teclado externo
n_SEP = ordem de paragem através da rede

5.3 Mensagens de erro
As mensagens seguintes sdo exibidas no visor quando é emitido um erro no acionamento. No registo dos erros (P500),
o0 simbolo F_ ndo aparece na mensagem de erro.
Erro Causa Solucio ™
F_RF |Erro de temperatura Temperatura interna do acionamento e Reduzir a carga de acionamento
demasiado elevada d iado elevada * Melhorar o arrefecimento
F_AL |Erro de nivel de entrada o O interruptor de nivel de entrada foi e Assegurar-se de que o interruptor do nivel
manipulado durante o funcionamento de entrada e P120 estdo configurados em
e P120 foi alterado durante o funcionamento conformidade com os dispositivos de entrada
e P100 ou P121...P124 estdo configurados utilizados antes de configurar P100 ou P121...
com um valor ndo igual a 0 e P120 ndo P124.
coincide com o interruptor do nivel de Ver 3.2.3 e P120.
entrada.
F_bF |Erro de hardware Hardware de acic ) e Desligar e voltar a ligar a tenséo
F_LF _|Ero de comando 0 EPM instalado est vazio ou danificado *  Encerrar e instalar EPM com dados validos
F_cF |Erro causado por EPM 0 EPM instalado contém dados numa versgo | Fazer o reset do acionamento para as
incompativel de parametros invalida configuracdes padréo (P199 = 3, 4) e
reprogramar
* Se 0 problema persistir, contactar a assisténcia
técnica do fabricante
F_cFE |Erro causado pela conversdo |Um EPM de um acionamento antigo, instalado |Para fazer o reset, premir duas vezes [M] (botdo
forcada num aci novo, causa um erro F_cFT. |de modo)
(1) 0 acionamento s6 pode ser recolocado em funcionamento se a mensagem de erro tiver sido reposta.
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Erro Causa ao
F_dbF |Erro da unidade de frenagem |As resisténcias de frenagem dindmica e Aumentar o tempo de desaceleracao ativo
din. sobreaqueceram (P105, P126, P127).
* Verificar a tensdo de rede e P107
F_EF |Erro externo e P121...P124 = 21 e resp. entrada digital |e Eliminar a causa do erro externo
aberta. e Assegurar-se de que a entrada digital é
e P121...P124 = 22 e resp. entrada digital adequada para o contacto NF ou o contacto NA.
fechada.
F_F1 |Erro EPM EPM em falta ou avariado Encerrar e substituir EPM
F_F2 |Erros internos Contactar a assisténcia técnica do fabricante
F_Fi2
F_Fnr |Erro de configuracéo do 0 acionamento foi configurado para ser Definir P400 = 1 ou P600 = 1
comando controlado por um TECLADO EXTERNO
(P100=2 ou 5), mas nao foi instalada nenhuma
comunicacdo com o teclado externo.
0 acionamento foi configurado para ser Definir P400 ou P600 para um protocolo de
controlado UNICAMENTE ATRAVES DA REDE | comunicagdo de rede vélido.
(P100=3), mas nao instalada nenhuma
comunicacao de rede.
F_Fab |Errode limiar TB25 (sinal 0 sinal de 4-20mA (em TB-25) desce paraum |e Verificar o sinal e a linha de sinal.
4-20mA) valor inferior ao definido por P164. * \Ver parametros P163 e P164.
F_GF |Erro dados padrao OEM 0 acionamento é acelerado com P199 =1, mas | Instalar um EPM com dados padrao OEM vélidos ou
as configuracdes OEM no EPM s&o invélidas. | mudar P199 para 0.
F_HF  |Erro de sobretensao no Tenséo de rede demasiado elevada Verificar a tensao de rede e P107
gircuito intermédio Tempo de desaceleracéo demasiado curto ou | Aumentar o tempo de desaceleragéo ativo (P105,
demasiada energia regenerativa do motor P126, P127)
ou instalar op¢éo de frenagem din.
F_ it |Erro de configuragdo Foram definidas vérias entradas digitais para a |Cada definigdo s6 pode ser usada uma Unica vez
entrada digital (P121...P124) | mesma funcéo (excecdo: definicdes 0 e 3)
S6 estd configurada uma entrada digital para a |Uma entrada tem de ser configurada com MOP Up e
funcéo MOP (Up, Down) outra com MOP Down.
32?52?£n2?and:d3aﬁ? r?grr:ir?;nélggéfgzz Alterar a referéncia de valor nominal PID (P121...
" = X L P124) ou a fonte de realimentacao PID (P201).
r ) N0 mesmo sinal analdgico.
Uma das entradas digitais (P121...P124) esta
definida com 10  outra com 11...14. Reconfigurar as entradas digitais
Uma das entradas digitais (P121...P124) esta .
definida com 11 ou 12 e outra com 13 ou 14.
PID ativado no modo de bindrio vetorial (P200 |0 PID ndo pode ser usado no modo de bindrio
=10u2eP300=5). vetorial.
F_uF |Erro de teclado externo 0 teclado externo ndo esta conectado. Verificar as ligagdes do teclado externo.
F_LF |Erro de subtens&o no circuito | Tensdo de rede demasiado baixa Verificar a tenséo de rede
intermédio
F_nid |Erro'sem ID de motor' Alguém tentou colocar o acionamento a Ver pardmetros P300...P399 para configuracao do
funcionar no modo vetorial ou no modo modo de acionamento e calibracdo.
U/f avangado antes de ter sido efetuada a
calibragéo automatica do motor.
F_ntF |Erro de comunicacdo do Falha de comunicag&o entre o acionamento e o | Verificar a ligagéo do médulo
médulo médulo de rede.
F_nF 1 |Erro de rede Para obter informacdes sobre causas e
medidas a tomar, ver a documentacao do
F-nF3 médulo.
(1) 0 acionamento s6 pode ser recolocado em funcionamento se a mensagem de erro tiver sido reposta.
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Localizacao de falhas e eliminacao de avarias
Erro Causa ao
F_OF |Erro de saida: Curto-circuito de saida Verificar o motor e o cabo do motor
erro de transistor Tempo de aceleracdo demasiado curto Aumentar P104, P125
Elevada sobrecarga do motor causada por: o Verificar a maquina ou instalacao
* Problema mecanico o Verificar se 0 acionamento ou 0 motor tem as
e Acionamento ou motor demasiado fraco especificacdes adequadas para a aplicacdo
para a aplicagéo
Valores boost demasiado elevados Reduzir P168, P169
Corrente de carga capacitiva demasiado e Usar cabos de motor mais curtos com corrente
elevada no cabo do motor de carga mais baixa
e Usar cabos de motor de pouca capacidade.
¢ Instalar indutancia entre o motor e 0
acionamento.
Transistor de saida avariado Contactar a assisténcia técnica do fabricante
F_OF 1 |Erro de saida: erro de Uma fase do motor tem contacto de ligagdo Verificar o motor e 0 cabo do motor
ligagdo a terra aterra
Corrente de carga capacitiva demasiado Usar cabos de motor mais curtos com corrente de
elevada no cabo do motor carga mais baixa
F_PF |Erro de sobrecarga do motor | Carga do motor demasiado elevada durante * Verificar a defini¢do de P108
demasiado tempo o Verificar se 0 acionamento e o motor tém as
especificacbes adequadas para a aplicagdo
F_rF |Erro da funcdo de arranque |Nao foi possivel sincronizar o controlador com | Verificar o motor ou a carga
em rotacao 0 motor durante a tentativa de rearranque,
(P110 =5 ou 6)
F_SF |Ero de fase Uma fase de rede falhou Verificar a tens&o de rede
F_UF |Erro de arranque Ordem de arranque presente ao ligar (P110 * Depois da aceleracao (ligar), esperar pelo menos
=00u2). 2 segundos antes de dar a ordem de arranque.
e Ponderar o método de arranque alternativo
(P110).
F_FRY |Erro de limiar TB5 (sinal Sinal 0-10V (em TB5) desce para um valor * Verificar o sinal e a linha de sinal.
0-10V) inferior ao definido por P158. o Ver parametros P157 e P158
(1) 0 acionamento s pode ser recolocado em funcionamento se a mensagem de erro tiver sido reposta.
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Apéndice A

AAd

Apéndice

Comprimentos admissiveis para os cabos

L]

A tabela seguinte contém os comprimentos admissiveis para os cabos a serem usados com um inversor SMV com filtro
de compatibilidade eletromagnética interno.

i

NOTA

Esta tabela apenas pretende ser uma recomendacdo; os resultados nas aplicagdes podem variar.
Os valores contidos na tabela estdo baseados em ensaios realizados com cabos normais existentes
no mercado de baixa capacitancia e blindados, e com motores assincronos de CA convencionais

existentes no mercado. Os ensaios foram efetuados com velocidades de rotagéo e cargas que
refletem a pior situacdo imaginavel.

Comprimentos maximos admissiveis dos cabos (em metros) para modelos SMV com filtros de compatibilidade
eletromagnética internos
Rede Modelo Freq. portadora 4 | Freq. portadora6 | Freq. portadora8 | Freq. portadora 10
KkHz (P166 = 0) KkHz (P166 = 1) KkHz (P166 = 2) KHz (P166 = 3)
Classe A | Classe B | Classe A | Classe B | Classe A | Classe B | Classe A | Classe B
ESV2514é2SFé 38 12 35 10 33 5 30 na.

< ESV3714 d2SFé 38 12 35 10 33 5 30 na.

é o ESV7514 é2SFé 38 12 35 10 33 5 30 na.

=da ESV1124é2SFd 38 12 35 10 33 5 30 na..

E ESV1524 é2SF¢ 38 12 35 10 33 5 30 na.
ESV2224 é2SF¢ 38 12 35 10 33 5 30 na.
ESV37144TF¢ 30 4 25 2 20 na. 10 na.
ESV751444TF4 30 4 25 2 20 na. 10 na.

i ESV1124é4TF¢ 30 4 25 2 20 na. 10 na.

E_ _ ESV1524 é4TF¢ 30 4 25 2 20 na. 10 na.

% g ESV2224 é4TF4 30 4 25 2 20 na. 10 na.

§ ESV3024 é4TF¢ 30 4 25 2 20 na. 10 na.

¥ ESV4024 é4TF¢ 54 5 48 3 42 2 na. na.
ESV5524 4TF¢ 54 5 48 3 42 2 na. na.
ESV7524 é4TF¢ 54 5 48 3 42 2 na. na.

NOTA: os simbolos “é¢” e “4” sdo variaveis dentro da designacao de tipo do modelo que contém informagdes diferentes,
dependendo da configuragdo exata do modelo. Para mais informagdes, consulte a tabela da designacao de tipo SMV na secgao

22.
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