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1 Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthalt ausschlieBlich Beschreibungen zum Kommunikationsmodul
E84AYCEO (EtherNet/IP™).

i Hinweis!

Diese Dokumentation erganzt die dem Kommunikationsmodul beiliegende
Montageanleitung und das Gerdtehandbuch "Inverter Drives 8400".

Das Geratehandbuch enthilt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

Die Eigenschaften und Funktionen des Kommunikationsmoduls sind ausfiihrlich beschrieben.
Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der Funktion
des Kommunikationsmoduls notwendig sind.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir entsprechende
Angaben in dieser Dokumentation kann keine Gewahr tibernommen werden. Informationen zum
Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitrechner (SPS, Scanner).

Alle in dieser Dokumentation aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen
Besitzer.

@ Tipp!

Ausfiihrliche Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf der Internet-Seite der
Nutzerorganisation ODVA (Open DeviceNet Vendor Association):

www.odva.org
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1 Uber diese Dokumentation

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer
Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

'@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze-Produkten finden Sie im
Download-Bereich unter:

www.lLenze.com

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fir folgende Gerate:

Erweiterungsmodul Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
Kommunikationsmodul EtherNet/IP E84AYCEO VA 01.01

Ab Softwarestand 01.02 wird das "AC Drive Profile" der Inverter Drives 8400 ab Version V13.00
unterstiitzt.

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version
des Kommunikationsmoduls und Software-Version der installierten Engineering-Tools
(»Engineer«, »RSLogix 5000«) kénnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der
Bildschirm-Darstellung abweichen.
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Uber diese Dokumentation

11 Dokumenthistorie
1.1 Dokumenthistorie
Version Beschreibung
1.0 08/2012 TD17 Erstausgabe
2.0 12/2012 TD17 . Uberarbeitung zum Softwarestand 01.02
* Neues Layout
3.0 10/2013 TD17 | Uberarbeitung der Kapitel:
» 1/O-Datentransfer (Implicit Messages) (C2 57)
» Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages) (1 85)
» Implementierte CIP™-Objekte (1 126)
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Uber diese Dokumentation

1.2 Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten
von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56
Hexadezimal 0x[0..9,A ... F] Beispiel: 0x60F4
Binar in Hochkommas Beispiel: '100’
« Nibble Punkt Beispiel: '0110.0100’

Textauszeichnung

Versionsinfo Textfarbe blau Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Antriebsreglers gelten, sind in dieser
Dokumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem
Softwarestand V3.0 verfligbar!

Programmname » « Die Lenze PC-Software »Engineer«...
Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...
Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...
Steuerelement fett Die Schaltfliche OK... / Der Befehl Kopieren... / Die

Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle
nacheinander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch
einen Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei = Offnen, um...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes Thema.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis (2 9) Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere Seite.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

0 gekennzeichnet.
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Begriffe
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Verwendete Begriffe

Begriff Bedeutung

ACD Address Conflict Detection

Adapter EtherNet/IP-Slave

Antriebsregler Lenze-Antriebsregler der Produktreihe "Inverter Drives 8400"

Grundgerat

ARP Address Resolution Protocol

BOOTP Bootstrap Protocol

Codestelle Parameter, mit dem Sie den Antriebsregler parametrieren oder liberwachen

kénnen. Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Index"
bezeichnet.

Subcodestelle

Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten
"Subcodestellen" abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der
Codestelle und der Subcodestelle der Schragstrich "/" verwendet (z. B. "C00118/
3").

Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Subindex"
bezeichnet.

»Engineer«

Software von Lenze, die Sie im gesamten Lebenszyklus einer Maschine - von der
Planung bis zur Wartung - unterstiitzt.

EtherNet/IP=>

EtherNet/IP™ (EtherNet Industrial Protocol) ist ein auf Ethernet basierendes
Feldbussystem, das zum Datenaustausch das Common Industrial Protocol™
(CIP™) verwendet.

EtherNet/IP™ und Common Industrial Protocol™ (CIP™) sind Warenmarken und
patentierte Technologien, lizenziert durch die Nutzerorganisation ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association), USA.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol

DsCP Differentiated Services Codepoints

EDS Electronic Data Sheet

Explicit Messages Mit Explicit Messages werden Parameterdaten tibertragen.
HW Hardware

IGMP Internet Group Management Protocol

Implicit Messages

Mit Implicit Messages werden I/O-Daten libertragen.

"Klasse 1"-Verbindung

I/O-Verbindung

"Klasse 3"- Verbindung

Explicit-Verbindung

Level 2

EtherNet/IP performance level 2:
1/0O Message Server including Explicit Message Server

Lenze-Einstellung

Grundeinstellung

Einstellungen, mit denen das Gerat ab Werk vorkonfiguriert ist.

PLC Programmable Logic Controller (SPS)
QoS Quality of Service
RPI Requested Package Interval:

Die geforderte Zeit zwischen 2 Telegrammen bei der zyklischen
Dateniibertragung

»RSLogix 5000«

Programmier- und Entwicklungssoftware von Rockwell fiir Leitrechner (Scanner)
in EtherNet/IP-Netzwerken (z. B. Allen-Bradley Logix-Steuerungen).

Scanner

Leitrechner

EtherNet/IP-Master oder -Client

SW

Software




1 Uber diese Dokumentation

13 Verwendete Begriffe
Begriff Bedeutung
TTL Time To Live:
Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
UCMM Unconnected Message Manager
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Uber diese Dokumentation

1.4 Definition der verwendeten Hinweise

14 Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)

Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm

Signalwort

Bedeutung

N

Gefahr!

Gefahr von Personenschidden durch geféhrliche elektrische Spannung
Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaBnahmen getroffen werden.

A

Gefahr!

Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle
Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaRnahmen getroffen werden.

Stop!

Gefahr von Sachschiden

Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm  Signalwort Bedeutung
ry Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
N Tipp! Nutzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung

Verweis auf andere Dokumentation
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2 Sicherheitshinweise

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

2 Sicherheitshinweise

i Hinweis!

Halten Sie die angegebenen Sicherheitsmafnahmen unbedingt ein, um schwere
Personenschaden und Sachschdden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe des
Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

A Gefahr!

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmaBnahmen missachten, kann dies
zu schweren Personenschaden und Sachschaden fuihren.

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
« ausschliefRlich bestimmungsgemal verwenden.
* niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
* niemals technisch verandern.
+ niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
» niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.

« kénnen wahrend und nach dem Betrieb —ihrer Schutzart entsprechend — spannungsfiihrende,
auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heiB sein.

Fiir Lenze-Antriebskomponenten ...
* nur das zugelassene Zubehor verwenden.
« nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.
Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehérigen Dokumentation beachten.

« Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen
der angegebenen Produkteigenschaften.
» Eigenschaften (c115)

« Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung
Uberpriift werden muss. Fiir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage
Ubernimmt der Hersteller keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf nur
qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren. Nach IEC 60364 oder CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

- die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind.
- die liber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfiigen.

- diealleam Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze kennen
und anwenden kénnen.
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2 Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

» Wahrend des Betriebs muss das Kommunikationsmodul fest mit dem Grundgerat verbunden
sein.

» Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer ein separates
und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV).

» Verwenden Sie ausschliefRlich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.
» Spezifikation des Ethernet-Kabels (£132)

@ Dokumentation zu Grundgerat, Leitrechner, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaRnahmen, die in diesen Dokumentationen
vorgeschrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und
Anwendungshinweise.

2.3 Restgefahren

Personenschutz

Bei Einsatz von Inverter Drives 8400 an einem aufenleitergeerdeten Netz mit einer Netz-
Nennspannung = 400 V ist die Beriihrsicherheit ohne externe MaRnahmen nicht sichergestellt.
» Schutzisolierung (2 18)

Gerateschutz

Das Kommunikationsmodul enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische Entladung
beschadigt oder zerstort werden kdnnen.
» Installation (1 24)
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Produktbeschreibung

3.1 BestimmungsgemalRe Verwendung
3 Produktbeschreibung
3.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Das Kommunikationsmodul ...

- ist eine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Grundgerdten eingesetzt werden kann:

Produktreihe Typenbezeichnung ab Softwarestand
Inverter Drives 8400 StateLine E84AVSCxXxXXXX 11.00
Inverter Drives 8400 HighLine E84AVHCxXxxxx 11.00
Inverter Drives 8400 Topline E84AVTCXXXXX 02.00

- ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.
« nur unter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.
« nurin EtherNet/IP-Netzwerken einsetzen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

3.2 Identifikation

Typenbezeichnung sowie Hardware- und Softwarestand des Kommunikationsmoduls sind auf dem
Typenschild angegeben:

1 Typenbezeichnung (Type)

‘ MAC \ HW/ E84 Produktreihe
y < A Gerategeneration
lenzt ) Y Modulkennung: Erweiterungsmodul
C Modultyp: Kommunikationsmodul
Type HW EO EtherNet/IP
MAC V/S V:verlackte Ausfiihrung

S: Standardausfiihrung

2 MAC-Adresse (MAC)

00-0A-86-xx-yy-zz:

Hardware-Adresse des
E84AYCEO006 Kommunikationsmoduls, zur eindeutigen
Identifizierung im Netzwerk

3 Hardwarestand (HW)

Ser.No.

[3-1] Identifikationsdaten
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3 Produktbeschreibung

33 Eigenschaften

3.3 Eigenschaften

- Anschaltbaugruppe fiir das Kommunikationssystem EtherNet/IP an die
Erweiterungssteckplatze der Inverter Drives 8400

» Das Kommunikationsmodul kann sowohl intern durch das Grundgerat als auch extern durch
eine separate Spannungsquelle versorgt werden.

« Das Inverter Drive 8400 ist stets ein Adapter-Gerat:
EtherNet/IP-Adapter mit "Level 2"-Funktionalitat

« 2-Port-Schnittstelle mt integrierter Switch-Funktionalitat
« Zugriff auf alle Lenze-Parameter (konfigurierbar via TCP/IP mit dem Lenze »Engineer«)
+ Bis zu 3 TCP/IP-Socket-Verbindungen fiir die Kommunikation mit dem Lenze »Engineer«

+ Unterstiitzung des "IP Config Pending" (Aktivierung gednderter IP-Konfigurationen durch
"Power off/on" oder "Type 0 Reset")

+ Unterstiitzung des Redundanzprotokolls DLR (Device Level Ring) als "Beacon-based Ring Node"
* Bis zu 16 I/O-Datenworter (32 Bytes) sind moglich.
» Weitere CIP-Eigenschaften:

» Max. 8 CIP-Verbindungen

+ 1 "Exclusive owner"-Verbindung

« 1/0-Verbindungstyp: zyklisch

+ Minimale I/O-Zykluszeit: 4 ms

« Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM, ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP
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3 Produktbeschreibung

3.4 Anschliisse und Schnittstellen
3.4 Anschliisse und Schnittstellen

X258 Externe Spannungsversorgung des
Kommunikationsmoduls
« 2-polige Steckerleiste mit
Federkraftanschluss
» Externe Spannungsversorgung (£ 34)

len\WW |

«w
X

X259 EtherNet/IP-Anschliisse
X260 -+ RJ45-Buchsen
- jeweils mit 2 LED-Statusanzeigen zur
Diagnose
» Netzwerktopologie (L1 28)
» EtherNet/IP-Anschluss (E3 30)
» Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X259,
X260) (L1 96)

x1 Drehcodierschalter zur Einstellung der
x16 Teilnehmeradresse (IP ADR)
E84AYCEO003 » Teilnehmeradressen liber
Drehcodierschalter einstellen (£2 41)

Ba.
LED | LED/X259 || LED/X260 |

MS 5 LED-Statusanzeigen zur Diagnose
ST » Modul-Statusanzeigen (£3 92)
NS » CIP™-Statusanzeigen (£ 93)

ER

DE

[3-2] Kommunikationsmodul E84AYCEO (EtherNet/IP)
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen des EtherNet/IP

4.1

Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen des EtherNet/IP

Bereich

Werte

Bestell-Bezeichnung

E84AYCEO

Kommunikationsprofil

EtherNet/IP

Kommunikationsmedium

S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair), ISO/IEC 11801 oder EN 50173, CAT 5e

Schnittstelle fir Kommunikation

RJ45 Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet)

Netzwerktopologie

Baum, Stern und Linie

Teilnehmertyp

Adapter (Slave)

Teilnehmeranzahl

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungslange

100 m

Vendor-ID

587 (0x24B), Lenze ('Lenze AC Tech’ in &lteren Rockwell-Daten)

Geratetyp (Device type)

2 (0x02), AC Drive

Produkt-Code 8400 (0x20D0)
Ubertragungsrate « 10 MBit/s

+ 100 MBit/s
Ubertragungsmodus Halbduplex / Vollduplex

Switching-Methode

Store-and-Forward / Cut-Through

Switch-Latenzzeit

ca. 125 ps bei maximaler Telegrammlange

Spannungsversorgung

Externe Versorgung liber seperates Netzteil
++:U=24VDC(20.4...28.8 V), | oy = 140 MA
- - : Bezugspotenzial fiir externe Spannungsversorgung

Konformitaten, Approbationen

« CE
« UL
(siehe auch Geratehandbuch)

@ Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400

Hier finden Sie die Umgebungsbedingungen und Daten zur Elektromagnetischen
Vertréglichkeit (EMV), die auch fiir das Kommunikationsmodul gelten.
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4 Technische Daten
4.2 Schutzisolierung

4.2 Schutzisolierung

A Gefahr!

Gefahrliche elektrische Spannung

Bei Einsatz von Inverter Drives 8400 an einem aul3enleitergeerdeten Netz mit einer
Netz-Nennspannung = 400 V ist die Beruihrsicherheit ohne externe MalRnahmen nicht
sichergestellt.

Mégliche Folgen:
Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmaRnahmen:

Ist Beriihrsicherheit fiir die Steuerklemmen des Antriebsreglers und fiir die Anschliisse
der gesteckten Geratemodule gefordert, ...

« muss eine doppelte Trennstrecke vorhanden sein.

» miissen die anzuschlieBenden Komponenten die zweite Trennstrecke aufweisen.

Hinweis!

o

Die vorhandene Schutzisolierung in Inverter Drives 8400 ist nach EN 61800-5-1
realisiert.
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4 Technische Daten

4.2 Schutzisolierung

Die folgende Abbildung ...

« zeigt die Anordnung der Klemmenleisten und die Potenzialinseln des Inverter Drive 8400.

« dient zur Ermittlung der maRgeblichen Schutzisolierung zwischen zwei Anschlussklemmen, die
sich in unterschiedlich isolierten Potenzialinseln befinden.

oo ]

X100

Bus Ex’g. DC

X105 |

X106

E84YCXX007

[4-1]  Schutzisolierung nach EN61800-5-1

T (N . .
' 1 O || Verstarkte Isolierung
| Basisisolierung

i Betriebsisolierung

Anschlussleiste

Anschluss

X100

Netz-/Zwischenkreisanschluss

X101

Relaiskontakt

X105

Motor/Bremswiderstand

X106

Motor-PTC

X1

Systembus (CANopen)

X3

Analoge Eingdnge/Ausgange

X4

Digitale Ausgange

X5

Digitale Eingange

X6

Diagnose

MCl

Steckplatz fir Kommunikationsmodul

MMI

Steckplatz fiir Speichermodul
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Technische Daten

Schutzisolierung

Beispiel

Welche Schutzisolierung existiert zwischen der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls auf
Steckplatz MCl und der Netz-Anschlussklemme X100?

Mafgeblich ist die Potenzialinsel mit der hdheren Schutzisolierung.
« Die Potenzialinsel der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls ist "betriebsisoliert".
« Die Potenzialinsel der Netz-Anschlussklemme ist "verstarkt isoliert".

Ergebnis: Die Netz-Anschlussklemme X100 und die Bus-Anschlussklemme sind gegeneinander
"verstarkt isoliert".
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4 Technische Daten

43 Protokolldaten
4.3 Protokolldaten
Bereich Werte

I/O-Datenworter

1...16 Worter (max. 32 Bytes, 16 Bits/Wort)

Unterstutzte CIP-Dienste

« Get_Attributes_All

- Get_Attribute_Single

« Set_Attribute_Single

* Reset (nur Typen '0’ und '1’)
- Forward_Open

- Forward_Close

- Get_Member

4.4 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Eintreffen der

entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten im EtherNet/IP-Netzwerk sind abhangig von der ...

« Bearbeitungszeit im Antriebsregler;

« Telegrammlaufzeit (Ubertragungsrate / Telegrammlédnge);

 Verschachtelungstiefe des Netzwerks.

Bearbeitungszeit innerhalb des Antriebsreglers

Daten

Bearbeitungszeit

Prozessdaten (I/O-Daten)

10 ms

+0..1ms
+1..xms

Lenze Standard-Aktualisierungszyklus (kann im Rockwell
Engineering-Tool gedndert werden)

Verarbeitungszeit im Modul

Laufzeit der Applikationstask der verwendeten
Technologieapplikation (Toleranz)

Parameterdaten

ca. 30 ms + 20 ms Toleranz (typisch)
Bei einigen Codestellen kann die Bearbeitungszeit langer sein (siehe
Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400).

Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und I/O-Daten.
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Technische Daten

Interne Switch-Latenzzeit

Interne Switch-Latenzzeit

Durch  den integrierten  2-Port-Switch  entstehen  Laufzeitverzégerungen.  Diese
Laufzeitverzogerungen konnen bei "Store-and-Forward" und 100 Mbit/s wie folgt berechnet
werden.

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket des Scanners inkl. 32 Bit "Run/Idle-Header"
mit 16 Bit Sequenzzahler:

Laufzeitverzogerung = ((66 feste Bytes + 1/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket eines Adapters ohne 32Bit "Run/Idle-
Header":

Laufzeitverzégerung = ((62 feste Bytes + I/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Beispiel

Verzogerung eines Ausgangsdatenpakets des Scanners mit 8 Ausgangsdatenwdrtern (16 Bytes):
+ ((66 feste Bytes + 16 Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec
+ (82 Bytes x 8 x 10 nsec) + 4 psec
* 6.56 psec + 4 psec = 10.56 psec

i Hinweis!

Durch den Einsatz von externen Switches konnen ebenfalls Laufzeitverzégerungen
auftreten. Abhangig von der Anlagenkonstellation kann es sinnvoll sein eine Stern-
Topologie oder eine Linien-Mischtopologie aufzubauen.

» Netzwerktopologie (&1 28)
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Abmessungen

[4-2]

Abmessungen

Lenze

A o

X259

1T

LAN only

X260 X258

@@@@

24vDC

==
[=F=1"=N
[==f=] 2 wa

EB4AYCEOV

Q0N

Q]

~ZJ

E84AYCEO005_1

Abmessungen

Typ

MaBe [mm]

cl

E84AYCEO

67

50

57

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17

23




5 Installation

5 Installation

Stop!

Elektrostatische Entladung

Durch elektrostatische Entladung konnen elektronische Bauteile innerhalb des
Kommunikationsmoduls beschadigt oder zerstort werden.

Mégliche Folgen:
« Das Kommunikationsmodul ist defekt.
- Die Feldbus-Kommunikation ist nicht méglich oder fehlerhaft.

SchutzmafBnahmen

Befreien Sie sich vor dem Beriihren des Moduls von elektrostatischen Aufladungen.
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Installation

5.1 Mechanische Installation

5.1 Mechanische Installation
Das Kommunikationsmodul kann bei eingeschaltetem Antriebsregler in den MCI-Steckplatz

gesteckt oder entfernt werden. Beim Stecken des Moduls wird es automatisch erkannt und
hinsichtlich Funktion und Version auf Plausibilitat gepruft.

5.1.1 Montage bei Grundgeraten 0.25 kW und 0.37 kW

E84YCPMO002D

[5-1]  Montage bei Grundgeraten 0.25 kW und 0.37 kW

Montageschritte

1. Mit einem Schraubendreher die Abdeckung des MCI-Steckplatzes des Grundgerates nach oben
heraushebeln und entnehmen (1, 2).

2. Die Sicherungsschraube fiir das Kommunikationsmodul am Grundgerat |6sen (3).
3. Das Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgerates einschieben (4).

4. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (5).
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5 Installation

5.1 Mechanische Installation

E84YCPMO002A

[5-2]  Montage bei Grundgeraten ab 0.55 kW

Montageschritte

1. Die Druckfldche auf der Oberseite der Abdeckung des MCI-Steckplatzes des Grundgerates leicht
eindriicken (1).

2. Die Abdeckung nach vorne neigen und vom Grundgerat abnehmen (2).
3. Die Sicherungsschraube fir das Kommunikationsmodul am Grundgerat |6sen (3).
4. Das Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgerates einschieben (4).

5. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (5).
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5 Installation

5.1 Mechanische Installation

E84YCPMO002B

[5-3] Kommunikationsmodul austauschen

Montageschritte
1. Die Sicherungsschraube fir das Kommunikationsmodul am Grundgerat |6sen (1).
2. Das Kommunikationsmodul aus dem MCI-Steckplatz des Grundgerates ziehen (2).
3. Das neue Kommunikationsmodul in den MCI-Steckplatz des Grundgeréates einschieben (3).

4. Die Sicherungsschraube wieder anziehen (4).
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5.2.1

5.2.2

[5-4]

(5-5]

28

Installation

Elektrische Installation

Elektrische Installation

@ Dokumentation zu Grundgerat, Leitrechner, Anlage/Maschine

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften.

EMV-gerechte Verdrahtung

In typischen Anlagen ist die standardmaRige Schirmung der Ethernet-Kabel ausreichend.

In sehr stark gestérten Umgebungen kann eine Verbesserung der EMV-Festigkeit durch eine
zusatzliche beidseitige Erdung des Kabelschirms ermdglicht werden.

Beachten Sie dazu folgende Hinweise:
1. Entfernen Sie die Kunststoffumhullung des Kabels auf einer Lainge von 2 cm.

2. Befestigen Sie den Kabelschirm an der Schirmauflage des Grundgerates.

Netzwerktopologie

Charakteristisch fiir EtherNet/IP ist die Realisierung einer weitgehend freien Topologie, deren
Grenze dann erreicht ist, wenn beispielsweise aufgrund der in Serie geschalteten Switches, die
Latenzzeiten von Nachrichten zu gro8 werden.

» Interne Switch-Latenzzeit (3 22)

Praktisch fir die Anlagenverdrahtung ist die Kombination aus Linie und Stichleitung.
EtherNet/IP unterstiitzt die folgenden Topologien:

« Linie

Al Al A

E94AYCEO008

Linientopologie (S = Scanner, A = Adapter)

« Switch / Stern

SW

Al A

E94AYCEO005

Switch-/Sterntopologie (SW = Switch, A = Adapter)
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5.2 Elektrische Installation

« Baum Uber Switches

SW| [SW| SWieeeee

E94AYCEO006
[5-6] Baumtopologie (S =Scanner, SW = Switch)
» Switch / Switch
SWH{SW/||SW|eeeee
E94AYCEO007
[5-7]  Switch-/Switchtopologie (SW = Switch)
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Elektrische Installation

30

(5-8]

EtherNet/IP-Anschluss

Der Anschluss an das EtherNet/IP-Netzwerk erfolgt liber die RI45-Buchsen X259 und X260.

(-

l'enze LAN only

Ethernotp>> X259 X260 X258

|

24vDC [

=1=]L%

NS ER T =T T T
[=1= 2 wam 1
A\ 0e B’@_"”";f@f“ﬂ E84AYCEOV

o

LA Qo]

E84AYCEO005_2

EtherNet/IP-Anschliisse X259 und X260

Zum Anschluss des Kommunikationsmoduls an den EtherNet/IP-Feldbus eignet sich ein
handelsibliches Standard-Ethernet-Patchkabel.

» Spezifikation des Ethernet-Kabels (cd 32)

Die Montage und Demontage der Ethernet-Kabel ist optimiert zur Verwendung von
Steckverbindern gemadf der "Automation Initiative of German Domestic Automobile
Manufacturers" (AIDA).

i Hinweis!

Um Beschadigungen der RJ45-Buchse zu vermeiden, den Stecker des Ethernet-Kabels
gerade (im rechten Winkel) in die Buchse stecken bzw. aus der Buchse ziehen.
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5.2 Elektrische Installation

Pinbelegung der RJ45-Buchsen

RJ45-Buchse Pin Signal

1 Tx +

S : NS 3 Rx +

N 4 -

N NN 5 -

Sy
6 Rx
7 -
E94AYCXX004C

8 -

Hinweis!

o

Abhangig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlielenden Gerates
empfehlen wir ein Cross-Over-Kabel zu verwenden.

'@' Tipp!
Die EtherNet/IP-Schnittstellen verfiigen liber eine Auto-MDIX-Funktion. Diese Funktion
passt die Polung der RJ45-Schnittstellen so an, dass unabhdngig von der Polung der

gegeniiberliegenden EtherNet/IP-Schnittstelle und dem verwendeten Kabeltyp (Standard-
Patch-Kabel oder Cross-Over-Kabel) eine Verbindung hergestellt wird.
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5.2 Elektrische Installation

5.24 Spezifikation des Ethernet-Kabels

i Hinweis!

Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.

Spezifikation des Ethernet-Kabels

Ethernet-Standard Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet)

Kabeltyp S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair), ISO/IEC 11801 oder EN 50173, CAT 5e
Dampfung 23.2 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Nebensprechdampfung 24 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Rickflussdampfung 10 dB (je 100 m)

Wellenwiderstand 100 Q

Aufbau des Ethernet-Kabels

A Kabelisolierung

B Schirmgeflecht

C Folienabschirmung

TP1 Miteinander verdrillte Adernpaare1... 4

» Farbcodierung des Ethernet-Kabels
TP4 (133)

E94YCEP016

[5-9] Aufbau des Ethernet-Kabels (S/FTP, CAT 5e)

32 Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17




5

5.2

Installation

Elektrische Installation

[5-10]

Farbcodierung des Ethernet-Kabels

°
1

Hinweis!

Die Verdrahtung und der Farbcode sind standardisiert in EIA/TIA 568A/568B.

Der Einsatz 4-poliger Ethernet-Kabel nach Industrienorm ist zulassig. Der Kabeltyp

verbindet nur die belegten Pins 1, 2, 3 und 6 miteinander.

4

/

E94YCEIO04A

Ethernet-Stecker nach EIA/TIA 568A/568B

Paar Pin Signal EIA/TIA 568A EIA/TIA 568B
3 1 Tx + weild / griin weil} / orange
2 X - grin orange
2 3 Rx + weill / orange weild / griin
1 4 blau blau
5 weill / blau blau / weil}
6 Rx - orange grin
4 7 weill / braun weill / braun
8 braun braun
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5.2 Elektrische Installation

5.2.5 Externe Spannungsversorgung

Das Kommunikationsmodul kann extern uber separate Versorgungsleitungen an der 2-poligen
Steckerleiste X258 mit Spannung versorgt werden.

i Hinweis!

Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer ein
separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV).

Die externe Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls ist notwendig, wenn beim Ausfall
der Versorgung des Grundgerates die Kommunikation liber den Feldbus bestehen bleiben soll.

Der Zugriff auf die Parameter eines vom Netz getrennten Grundgerates ist nicht moglich.

Steckerleiste X258 verdrahten

Stop!

Die Steckerleiste nur verdrahten, wenn das Grundgerat vom Netz getrennt ist.

E84AYCXX010

[5-11] Verdrahtung der 2-poligen Steckerleiste mit Federkraftanschluss

So verdrahten Sie die Steckerleiste mit Federkraftanschluss:

1. Einen Schraubendreher in die Kerbe unterhalb des Kontaktschachtes stecken und gedriickt
halten.

2. Das Versorgungskabel in den Kontaktschacht stecken.

3. Den Schraubendreher aus der Kerbe ziehen.

Belegung der Steckerleiste X258

Bezeichnung Beschreibung
+ U=24VDC(204V-0%..28.8V+0%)
I=140 mA

- Bezugspotenzial fiir die externe Spannungsversorgung
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Daten der Anschlussklemmen

Bereich Werte
Elektrischer Anschluss 2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss
Anschlussmoglichkeiten starr:
5: 0.2..1.5 mm?2 (AWG 24 ... 16)
flexibel:

ohne Aderendhiilse
S%J 0.2..1.5 mm? (AWG 24 ... 16)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
@{:} 0.2..1.5 mm?2 (AWG 24 ... 16)

mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
% 0.2..1.5 mm? (AWG 24 ... 16)

Abisolierldnge 10 mm
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6 Inbetriebnahme

6.1 Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Antriebsregler anlagenspezifische Daten wie z. B.
Motorparameter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommunikation
vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze-Geraten Uber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen des Antriebsreglers und der Kommunikation werden als ein Datensatz im
Speichermodul nichtfliichtig gespeichert.

Zusitzlich gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Busteilnehmer.

» Parameter-Referenz (2 108)

6.1 Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Inverter Drive 8400 mit dem Kommunikationsmodul erstmalig
einschalten, Uiberpriifen Sie die gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss
und Erdschluss.
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Inbetriebnahme

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

Leitrechner (Scanner) konfigurieren
Fiir die Kommunikation mit dem Kommunikationsmodul muss zunachst der Leitrechner (Scanner)
konfiguriert werden.

Fiir die Konfiguration von EtherNet/IP-Netzwerken wird fiir den Leitrechner (Scanner) immer eine
EtherNet/IP-Konfigurationssoftware benétigt, wie z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell.

Die Konfigurationssoftware wird zur Programmierung von Steuerungsprogrammen, EtherNet/IP-
Konfiguration, Echtzeitausfiihrung und Diagnose benétigt.

Die grundlegenden Parameter des Kommunikationsmoduls sind im internen
Konfigurationsspeicher abgelegt und kdnnen bei der Teilnehmererkennung vom Scanner
verwendet werden.

Bei der Teilnehmersuche (Feldbus-Scan) werden die entsprechenden Gerdtebeschreibungen der
Lenze-Geratefamilie herangezogen.

'@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (L1 69)
» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (L2 74)
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

6.2.1 EDS-Dateien

Je nach EtherNet/IP Scanner-Konfigurationssoftware konnen EDS-Dateien (Electronic Data Sheet)
zur Konfiguration des Netzwerkprofils, der Kommunikation mit den teilnehmenden Geraten und
zur automatischen Erstellung von Tags verwendet werden. Dazu miissen die EDS-Dateien in das
Steuerungsprojekt der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware importiert werden.

Die zur Konfiguration notwendige EDS-Datei finden Sie im Download-Bereich unter:

www.Lenze.com

'@' Tipp!
Die Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 von Rockwell verfiigt tiber ein
"EDS Hardware Installation Tool" mit dem Sie ...
+ EDS-Dateien installieren/importieren kdnnen;
« EDS-Dateien erzeugen kénnen;
» EDS-Uploads ausfiihren kénnen;
» EDS-Dateien aus Ihrem Steuerungsprojekt I16schen kdnnen.

Communications Window  Help

Options. ..
Security 4
| |
&j Docurmentation Languages. ..
Imnpork 4
Expork 3
;l‘ﬂﬂ ED3 Hardware Installation Tool )
K]

Mation 3

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

6.2.2 Beispiel: IP-Konfiguration der Allen-Bradley CompactLogix-Steuerung 1769-L32E

In diesem Beispiel wird die Allen-Bradley Compactlogix-Steuerung 1769-L32E mit integrierter
EtherNet/IP-Schnittstelle zur Kommunikation mit Inverter Drives 8400 eingesetzt.

Die Konfiguration erfolgt mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rockwell.

Zum Aufbau der Kommunikation tber ein EtherNet/IP-Netzwerk muss die I/O-Konfiguration um
die Steuerung und ihren Scanner erweitert werden.

So stellen Sie die IP-Konfiguration der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit der
Programmiersoftware »RSLogix 5000« ein:

3.

Im Konfigurationsbaum auf den Ordner 1/O Configuration klicken.

Mit der rechten Maustaste auf "1769-L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und im
Kontextmeni "Properties” auswahlen.

- {11 Backplane, CompactLogix System
4] 53~ antraller &xamole

ernet Port LocalENG

¥ Cut Chrl+%
By Copy CtrhC

Delete Del

Cross Reference Ctri+E

| Properties Al:-l-Ent*r_J

Print 4

Im Dialogfenster "Module Properties: ..." unter der Registerkarte General die IP-Adresse des
Scanners einstellen.

B Module Properties: Controller:1 (1769-L32E Ethernet Port 16.3)

Type:
Yendor:
Farent:

Mame:

Description:

Slot:

General ] Cnnneclion] HSNeanm] Modulelnfn] Fart Eonfiguratinn] PorlDiagnnstics]

17B9-L32E Ethermnet Port 104100 Mbpz Ethermet Port on CompactLogisb332E
Allen-Bradley

Contraller

Addrezs / Host Mame

=

% |P Address: | 192 . 168 . 124 . 10

" Host Mame: |

b ajor Revizgion: |_

Statuz Offline

Ok | Cancel Help

4. AbschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

5. Unterder Registerkarte Port Configuration die IP-Konfiguration, die BOOTP-Einstellung, die
Ethernet-Ubertragungsrate und der Duplex-Mode einstellen.

B Module Properties Report: Controller:1 {1769-L32E Ethernet Port 20.11)

General | Connection | RSMefwions | Module Inf EPD[lDiagnDStiCS

P Address: | 192 188 . 0 . 2 | Clomain Mame; | |
[tust Match IP Address on General Tab) Hast Name: | |
Subhet Mask: | 255 255 255 0 O | Select Port Speed:
Gateway Address: | o. 0.0 ] | Current Port Speed: 100 Mbps
Erimary DMS .
Server Address: | 6.0 0.0 | Select Duplex:
Secondary DMS .
S e Addiese: | o 0.0 i] | Current Diuples: Half Duples
[Changes to Port Speed and
[JEnable BOOTP Duplex require module reset.
[ ]Enable DHCP [DHCF must be configured ta return a fiked address.)
[]Enable DNS
Auto-Megotiate Port Speed and Duples [ Refresh ] [ Set ]

Status: Running I Ok l[ Cancel ]

6. Abschlielend die Schaltflache OK betdtigen.
« Der Scanner ist jetzt fiir das EtherNet/IP-Netzwerk konfiguriert.
« Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:
» 1/0O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 69)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (L 74)
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Inbetriebnahme

Teilnehmeradressen liber Drehcodierschalter einstellen

Teilnehmeradressen iiber Drehcodierschalter einstellen

i Hinweis!

« Die Adressen der Netzwerkteilnehmer miissen sich voneinander unterscheiden.
« Einstellbarer Adressbereich: 1 ... 254

Die Teilnehmeradresse (IP-Adresse) kdnnen Sie Uber die beiden frontseitig angeordneten
Drehcodierschalter "IP ADR" einstellen.

1T

lenze
LAN only

EtherNoup > X259 X260 X258

e[ —-

24vDC

= = = ==

= 3] Ms ST
= =3|Ns Er
[ ]

O

ESRIE=
= At/

EB4AYCEOV

1? IP ADR 1?

S, g
: :\
, <

S

E84AYCEO004

Drehcodierschalter "IP ADR"

Die Beschriftung der Drehcodierschalter entspricht den Wertigkeiten zur Bestimmung der IP-
Adresse.

Die zugehdrige IP-Adresse des Kommunikationsmoduls ergibt sich aus der Adresseinstellung der
Drehcodierschalter, z. B. IP-Adresse 192.168.100.[IP ADR]

Im Auslieferungszustand sind die Drehcodierschalter auf "0" eingestellt.
Der Drehkodierschalter wird bei folgenden Ereignissen erneut ausgewertet:

+ Type 0 Reset-Service auf das Identity Object (1 / 0x01) (0 128);

+ Type 1 Reset-Service auf das Identity Object (1 / 0x01) (0 128);

 Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und wieder einschalten.

Der aktuelle Wert der Drehkodierschalter wird in Codestelle C13920 angezeigt.
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6 Inbetriebnahme

6.3 Teilnehmeradressen liber Drehcodierschalter einstellen

Auslieferungszustand:
0 X 16 0 X1 « Wert aus Codestelle C13005 (IP Konfigurations-Referenz,

1: BOOTP)

- Die Einstellung kann auch durch einen Schreibzugriff auf das
Attribut 3 (Configuration Control) der Instanz 1 des TCP/IP
Interface Object (245 / OxF5) (L1 143) erfolgen.

IP-Adresse 1 ... 254

0..15 1..14 - Diein Subcodestelle C13000/1...3 gespeicherte, statische Adresse
wird verwendet.

« Die Subcodestelle C13000/4 wird durch den Wert des
Drehkodierschalters ersetzt.

Diese Einstellung setzt die Codestellen zur IP-Konfiguration zurlick:
15 15 + C13000 (IP-Adresse)

+ C13001 (Subnetzmaske)

+ 13002 (Gateway-Adresse)

- C13005 (IP Konfigurations-Referenz)

+ C13006 (Multicast IP-Startadresse)

+ C13017 (Ethernet Einstellung: Autonegotiation)

- C13018 (Multicast Einstellung: Default Algorithmus)

+ €13021 (Quality of Service (VLAN-Tagging): deaktiviert)

+ C13846 (Erkennung Adresskonflikt (ACD): aktiviert)

Beispiel: Einstellung der Teilnehmeradresse '52’

3 x 16 4 x1 | (3%x16)+(4%1)=52
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6.4 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

6.4 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

Die IP-Konfiguration wird zur Adressierung des Inverter Drive 8400 bendtigt, damit die
Kommunikation zwischen dem PC/»Engineer« oder dem Scanner und dem Antriebsregler liber
EtherNet/IP erfolgen kann. Dazu miissen eine IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway-Adresse
vergeben werden. Sie konnen diese IP-Parameter fiir das Inverter Drive 8400 (iber folgende
Méglichkeiten vergeben:

« Einstellung iiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (0 44)

« Einstellung Giber Codestellen im »Engineer« ({1 46)
« Einstellung Giber einen BOOTP/DHCP-Server (L 48)
« Einstellung tGiber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5) (t2 48)

i Hinweis!

« Die Zuweisung von ungiiltigen Kombinationen aus IP-Adresse, Subnetzmaske und
Gateway-Adresse kann dazu fiihren, dass keine Verbindung zum EtherNet/IP-
Netzwerk hergestellt werden kann.

» Die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012 (Gateway-
Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) zeigen die aktuell verwendeten IP-
Parameter.

« Bei unzulassigen Einstellungen wird die Fehlermeldung EtherNet/IP: Ungiiltige IP-
Parameter [0x01bc6533] (1 101) ausgegeben.
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6.4 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

6.4.1 Einstellung iiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer«

i Hinweis!

« Anderungen der IP-Parameter werden sofort wirksam.
« Eine bereits bestehende IP-Verbindung zum Inverter Drive 8400 wird unterbrochen.

So stellen Sie die IP-Parameter iiber den EtherNet/IP-Konfigurator ein:
1. Den Menlbefehl Online = Konfigurator PROFINET /EtherNet/IP Adressen ... ausfihren.

Datei Bearbeiten Einfigen  Ansicht RGN Applikationsdaten  Extras 7

Kormunikationsweq einstellen und online gehzn
Onlire gehen F4

Handsteuerung

arus Dagnoseadaprer.. .,

Das Dialogfenster "IP-Adressen vergeben" wird ge6ffnet und alle angeschlossenen Lenze
EtherNet/IP-Teilnehmer werden aufgelistet.

IP-Adressen vergeben @

MaC-Adresse IP Addess Stationgaame / Hosthame
00 04 BB 20 58 24 | (k5 .0.10 25 0 92 168.010 Adapter]

Gerate suchen Schliefen

A
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6.4 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

2. Mit einem Doppelklick auf einen EtherNet/IP-Teilnehmer 6ffnen Sie das Dialogfenster
"Teilnehmer konfigurieren".

Stellen Sie hier die IP-Parameter ein.

Teilnehmer konfigurieren

MAC-Adresse:
|00 0486 20 58 24

IP-Adresze;
192168, 0 .11

Subnelzmaske;
255255255 0

Gateway:
192168. 0 . M

Statiorznanne:
|.&dapt3r1

Ubertragen | Abbrechen |

3. Die Schaltfliche Ubertragen betatigen.
« Die IP-Konfiguration wird an den entsprechenden EtherNet/IP-Teilnehmer tbertragen.
« Das Kommunikationsmodul fiihrt einen Stack-Reset durch.

+ Die IP-Parameter werden in die Codestellen C13000 (IP-Adresse), C13001
(Subnetzmaske) und C13002 (Gateway-Adresse) geschrieben.

+ Die Codestelle C13005 (IP Konfigurations-Referenz) wird auf den Wert '0: Gespeicherte
Adresse’ gesetzt, damit die libertragene Adresse verwendet werden kann.

'@ Tipp!

Uberprifen Sie, ob die Konfiguration erfolgreich ibertragen wurde.

Dazu das Dialogfenster "IP-Adressen vergeben" o6ffnen (siehe Schritt1) und die
Schaltflache Gerate suchen betatigen.
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IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

46

Einstellung liber Codestellen im »Engineer«

Im »Engineer« unter der Registerkarte Einstellungen kénnen Sie die IP-Parameter auch manuell
einstellen. Die Werte werden in die entsprechenden Codestellen tibertragen.

=g 8400_EtherMet-IP

= 8400 HighLine C

Einstellungen lUberwachung] Diagnose] Prozessdatenobiekle]

= EtheNet/IP
fiigl Etherhiet/IP IP-Konfiguration
&/ Stellantrieb-Drehzahl Drehkodierschalter: =x=.yw.zzz...
1 CAN OrBoard | cllo
@ MCSORCATL 230 [v] nl
IP K.onfigurations-Heferenz
[AC]suor =]
|P-&dresse

13 IR

Subnetzmaske
) =5 . 25 . 5 . 0 |

Gateway-ddresse

|E|D_n.u_n|

tulticast IP-Startadresse

L I

ulticaszt TTL et

[7 I8 =

Einstellungen / Anzeige

Beschreibung

Drehkodierschalter

Anzeige des iiber die Drehcodierschalter eingestellten Wertes (C13920).
» Teilnehmeradressen liber Drehcodierschalter einstellen (£2 41)

E IP-Konfigurationsreferenz

Auswahl (C13005), wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
« 0: Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-Konfiguration
wird verwendet.
« 1: Die IP-Konfiguration wird durch einen BOOTP-Server mittels BOOTP
zugewiesen.
« 2: Die IP-Konfiguration wird durch einen DHCP-Server mittels DHCP
zugewiesen.

IP-Addresse

Einstellung der IP-Adresse (C13000)

Subnetzmaske

Einstellung der Subnetzmaske (C13001)

Gateway-Addresse

Einstellung der Gateway-Adresse (C13002)

Multicast IP-Startadresse

Einstellung der Multicast IP-Startadresse (C13006)
» Einstellung der Multicast-Konfiguration (£ 49)

Multicast TTL-Wert

=

Einstellung des Multicast TTL-Wertes (C13019)

So aktivieren Sie gednderte Einstellungen im »Engineer«:
1. Den Geratebefehl C00002 = "11: Alle Parametersatze speichern™ ausfiihren.

Die aktuelle IP-Konfiguration wird im Speichermodul des Antriebsreglers gespeichert.

2. Einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (&2 128) des Busteilnehmers
durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und wieder

einschalten.
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IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

IP-Adresse
Die Einstellung/Anderung der IP-Adresse erfolgt in C13000.
In C13010/1...4 wird die aktuell verwendete IP-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der IP-Adresse 192.168.124.16

Codestelle €13010/1 €13010/2 €13010/3 €13010/4
Wert 192 168 124 16
Subnetzmaske

Die Subnetzmaske gibt an, welcher Teil der IP-Adresse als Net-ID und welcher Teil als Host-ID
ausgewertet wird.

Giiltige Subnetzmasken sind nach RFC 1878 festgelegt
Die Einstellung/Anderung der Subnetzmaske erfolgt in C13001.
In C13011/1...4 wird die aktuell verwendete Subnetzmaske angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Subnetzmaske 255.255.255.0

Codestelle C13011/1 C13011/2 C13011/3 C13011/4
Wert 255 255 255 0

Gateway-Adresse

Die Gateway-Adresse ist giiltig, wenn die Netzwerk-Adresse der IP-Adresse identisch mit der
Gateway-Adresse ist.

Ist die Gateway-Adresse identisch mit der IP-Adresse oder ist die Adresse '0.0.0.0" wird keine
Gateway-Funktionalitat verwendet.

Die Einstellung/Anderung der Gateway-Adresse erfolgt in C13002.
In C13012/1...4 wird die aktuell verwendete Gateway-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Gateway-Adresse 192.168.124.16

Codestelle C13012/1 C13012/2 C13012/3 C13012/4
Wert 192 168 124 16
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Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

Einstellung iiber einen BOOTP/DHCP-Server

DHCP ist die Abkiirzung fir "Dynamic Host Configuration Protocol”, d. h. dynamisches
Rechnerkonfigurationsprotokoll. Dieses Protokoll wird in RFC 2131 definiert und ist eine kompatible
Weiterentwicklung vom "Bootstrap Protocol" (BOOTP) nach RFC 951.

Beide Protokolle ermdglichen den Netzwerkteilnehmern lber ein TCP/IP-Netz Informationen zur
Netzwerkkonfiguration (z. B. die IP-Adresse) bei einem Server abzufragen. Dabei weist der BOOTP/
DHCP-Server dem Client die IP-Adresse dynamisch aus einem definierten Adressbereich zu. Der
Client bekommt also eine eindeutige IP-Adresse.

Mit der Codestelle C13005 legen Sie fest, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
« Wert’0’: Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-Konfiguration wird verwendet.
» Wert’1’: BOOTP wird verwendet. (Lenze-Standardeinstellung)
« Wert ’2’: DHCP wird verwendet.

Diese Einstellung kann auch durch einen Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control)
der Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (c 143) erfolgen.

Einstellung iiber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5)

Mit einem Scanner ist die IP-Konfiguration Uber das Attribut5 (Interface configuration) der
Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (1 143) einstellbar.

Fiihren Sie nach der IP-Konfiguration einen Reset des Busteilnehmers aus ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 128)).

Im »Engineer« zeigen die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012
(Gateway-Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) die aktuell verwendeten IP-Parameter.
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6.4 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen

6.4.5 Einstellung der Multicast-Konfiguration

Auf Multicast-Telegramme, die vom Antriebsregler gesendet werden, konnen mehrere Scanner
zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen). Einstellungen zur Multicast-
Konfiguration miissen auch in der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware (z. B. »RSLogix 5000« von
Rockwell) erfolgen.

Das Kommunikationsmodul generiert standardmaRig automatisch die fir die 1/O-
Dateniibertragung verwendete Multicast IP-Startadresse. Der TTL-Standardwert fiir die Multicast-
Ubertragung ist '1’, so werden die Multicast 1/O-Datenpakete ausschlieRlich Gber das lokale
Netzwerk verbreitet.

i Hinweis!

Sie konnen die Multicast IP-Startadresse und den Multicast TTL-Wert auch explitzit
einstellen. Wir empfehlen aber, die Standard-Einstellungen beizubehalten, um eine
sichere Multicast-Ubertragung sicherzustellen.

Folgende Codestellen fiir Multicast kdnnen konfiguriert werden:

Codestelle Beschreibung

C13018 Auswahl zur Multicast IP-Adressierung lber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP
Interface Object (245 / OxF5) (C1 143)
« Wert '0’: Der Default-Algorithmus wird verwendet.

» Wert ’'1’: Die Adresse aus Codestelle C13006 wird als Multicast IP-Startadresse
verwendet.

C13019 Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Glltigkeitsdauer von Datenpaketen im
EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 143))

C€13020 Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£2 143))

Multicast IP-Startadresse

Multicast IP-Startadressen dienen dazu, Mitgliedern einer bestimmten Gruppe (also ggf. mehreren
Teilnehmern) eine Nachricht zu senden.

Die Einstellung/Anderung der Multicast IP-Startadresse erfolgt in C13006.
In C13016/1...4 wird die aktuell verwendete Multicast IP-Adresse des Antriebsreglers angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Multicast IP-Adresse 239.64.2.224

Codestelle

C13016/1

C13016/2

C€13016/3

C13016/4

Wert

239

64

2

224

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17

49




6 Inbetriebnahme

6.5 Online-Verbindung tiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

6.5 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

i Hinweis!

« Um einen einwandfreien Betrieb der zyklischen EtherNet/IP-Kommunikation
sicherzustellen, sollte der Online-Zugriff mit dem »Engineer« liber einen IEEE 802.10-
fahigen Switch ausgefiihrt werden.

 Der im Kommunikationsmodul integrierte IEEE 802.10-fahige Switch kann die
zyklische EtherNet/IP-Kommunikation vorrangig zur normalen TCP/IP-
Kommunikation verwalten. Dies geschieht bei EtherNet/IP iiber die VLAN-Kennung
im Ethernet-Frame (einstellbar in C13021).

» Wird das Redundanzprotokoll DLR (Device Level Ring) verwendet, muss der Switch
zusatzlich DLR-fahig sein.

~ = Scanner

Ethernet
EtherNet/IP TCP/IP

PC
(Lenze »Engineer«)

A . A
E.%,L- E-%L- E-%L-

Adapter
(Inverter Drives 8400 + EB4AYCEO)

[6-2] Beispielaufbau mit einem Allen-Bradley CompactLogix-Controller 1769-L32E (Scanner)

Fir eine Online-Verbindung zwischen dem »Engineer« und dem Antriebsregler muss der
Antriebsregler eine IP-Adresse besitzen (siehe IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen
(43)).
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6.5 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

Im »Engineer« kénnen Sie mit dem Mentlbefehl Online &+ Kommunikationsweg einstellen und
online gehen den EtherNet/IP-Kommunikationsweg auswdhlen. Die zuvor konfigurierten
EtherNet/IP-Teilnehmer werden im Dialogfenster "Kommunikationsweg" angezeigt:

Kommunikationsweg,

Hilfe

| Gerat | Busverbindung | Gerdtezugriffspfad | Typkodierung
FROFIMET /.. EFL:A192_168 0_10/ EB4AFGSC

Bitte dagz gewlinzchte Gerdt in der
Tabelle selektieren, die
Bugverbindung angeben und das
Gerat Uber die Schaltflache
‘Suchen/Eingeben..." auswahlen,

Projektpfad |£84DD_E thertatlP_Test/My iz |

Busverbindung |PROFIMET / EtherMet/IP -

IP-Adresse 192.168. 0 . 10 |E Suchen/Eingsben.. ||

Ubermehmen | erbinden | Abbrechen

Sollte der Geratezugriffspfad nicht korrekt konfiguriert sein, kann hier die [El IP-Adresse des im
Anzeigefeld gewdhlten Antriebsreglers manuell eingetragen werden.

Uber die Schaltfliche [ Suchen/Eingeben, knnen Sie eine Verbindung zu Geraten herstellen, die
nichtim Anzeigefeld erschienen sind. Entsprechende Einstellungen dazu erfolgen im erscheinenden
Dialogfenster "IP-Adresse eingeben":

IP-Adresse eingeben

Die Suche wird nicht von allen Ethermet-B augruppen
unterstiitzt, Wenn Sie eine Werbindung zu einer Ethernet-
Baugruppe herstellen mochten, die nicht von der Suche
gefunden wird, geben Sie die IP-Adresze bitte manuell ein und
bestatigen Sie mit 'OK".

|[E] Phdesse:  [152188.250 10| [ 4
| |

|E Kanfiguratar ... ‘l
|!; Suche .. | ak. | Abbrechen‘

Hier kénnen Sie eine [E] 1P-Adresse manuell eingeben oder iiber Schaltflichen folgende Aktionen
ausfiihren:

« Den Konsolenbefehl [l Ping ausfiihren.

« Die IP-Adresse iiber den [l Konfigurator zuweisen.
» Einstellung iber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (1 44)

« Miteiner [ Suche den Geritezugriffspfad zum gewiinschten Antriebsregler auswihlen.

Nach dem Aufbau der Online-Verbindung konnen Sie wie gewohnt mit dem »Engineer«
weiterarbeiten.
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6.6 Erstes Einschalten

6.6 Erstes Einschalten

@ Dokumentation zum Inverter Drive 8400

Beachten Sie die enthaltenen Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Hinweis!

o

Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation ist es bei extern versorgtem Kommunikationsmodul
erforderlich, auch das Grundgerat anfangs einzuschalten.

Die weitere Kommunikation des extern versorgten Moduls bleibt anschlieBend
unabhadngig vom Einschaltzustand des Grundgerates.

Gednderte Einstellungen aktivieren

Um geanderte Einstellungen zu aktivieren, ...

- Uber die Grundgerate-Codestelle C00002 den Geratebefehl "11: Alle Parametersatze
speichern” ausfiihren und ...

« einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (c0 128) des Busteilnehmers
durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und
wieder einschalten.

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Stérung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines Antriebs in
manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzuldssig.

In der Lenze-Einstellung der Inverter Drives 8400 ist der Wiederanlaufschutz aktiviert.

Uber C00142 ("Autostart Option") Idsst sich das Wiederanlaufverhalten des
Antriebsreglers einstellen:
00142 =9 (Lenze-Einstellung)
« Der Antriebsregler bleibt gesperrt (auch wenn die Stérung nicht mehr aktiv ist).
+ Das Bit O (Sperre bei "Gerat ein") und das Bit 3 (Sperre bei Unterspannung) sind
gesetzt.
« Der Antrieb |lauft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe: LOW-HIGH-Flanke am
Digitaleingang X4/RFR.
00142 = 8 (Freigegeben)
» Um das Gerat beim Einschalten direkt freizugeben, muss das Bit 0 auf Null (FALSE)
gesetzt werden.
« Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.
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7 Datentransfer

EtherNet/IP verwendet zum Datenaustausch zwischen Geraten Uber ein Ethernet-Netzwerk das
CIP™ (Common Industrial Protocol) — ebenso wie die eng verwandten Bussysteme DeviceNet und
ControlNet.

Die Umsetzung des CIP durch Lenze basiert auf dem Standard der ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association, www.odva.org) und unterstiitzt die beiden wichtigsten Typen der EtherNet/IP-
Kommunikation:

« Explizite Nachrichteniibertragung (fiir Parameterdaten)

« Implizte Nachrichtenlibertragung (fiir I/O-Daten)
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7 Datentransfer

7.1 Kommunikationskanale

7.1 Kommunikationskanale

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
« Eingangsdaten werden vom Adapter produziert und vom Scanner konsumiert.
 Ausgangsdaten werden vom Scanner produziert und vom Adapter konsumiert.

EtherNet/IP libertragt zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den am Feldbus teilnehmenden
Antriebsreglern (Adapter) Parameterdaten und I/O-Daten. Die Daten werden in Abhéngigkeit ihres
zeitkritischen Verhaltens iber entsprechende Kommunikationskanale libertragen.

Der I/O-Datenkanal Ubertragt I/O-Daten mittels "Implicit Messages".
+ Mit den I/O-Daten wird der Antriebsregler gesteuert.
« Die Ubertragung von 1/0O-Daten ist zeitkritisch.

+ 1/O-Daten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den Antriebsreglern
(Adapter) libertragen (standiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

+ Aufdie I/O-Daten kann der Leitrechner (Scanner) direkt zugreifen (die Daten werden z. B. direkt
in den 1/O-Bereich gelegt).

+ Bei Inverter Drives 8400 konnen maximal 16 Datenworter (max. 32 Bytes) je Richtung
ausgetauscht werden.

+ 1/O-Daten werden nicht im Antriebsregler gespeichert.
« |/O-Daten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter
Der Parameterdaten-Kanal tibertragt Parameterdaten mittels "Explicit Messages”.
+ Die Ubertragung von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.
« Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Motordaten sowie Diagnose-Informationen.
+ Uber den Parameterdaten-Kanal wird ein Zugriff auf alle Lenze-Codesstellen erméglicht.

« Die Speicherung von Parameterdanderungen muss tiber die Codestelle C00002 des Inverter Drive
8400 erfolgen.
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Telegrammtypen

Telegrammtypen

Zwischen Leitrechner (Scanner) und Antriebsregler (Adapter) werden die Telegrammtypen "Implicit
Messages" und "Explicit Messages" libertragen.

Implicit Messages (I/O-Datentransfer)

"Implicit Messages" werden nach dem Producer-Consumer-Prinzip gesendet oder empfangen. Es
existiert ein Sender und kein oder beliebig viele Empfanger.

Die Ubertragungsart "Cyclic 1/0-Data" wird unterstitzt. Mit "Cyclic 1/O-Data" erzeugen der Scanner
und der Adapter unabhangig voneinander ihre Daten, die in Abhdngigkeit eines Timers gesendet
werden. Der Wert des Timers muss vom Anwender im Scanner eingestellt werden.

Explicit Messages (Parameterdaten-Transfer)

"Explicit Messages" dienen der Konfiguration und Parametrierung der einzelnen EtherNet/IP-
Teilnehmer.

Zwischen zwei Teilnehmern besteht eine Client-Server-Beziehung:

Der Client setzt einen Auftrag ab (Anforderung). Der Server nimmt diesen Auftrag entgegen und
versucht ihn auszufiihren. Daraufhin sendet der Server die angeforderten Daten (positive Antwort)
oder eine Fehlermeldung (negative Antwort).
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7.3 EtherNet/IP-Statusdiagramm

7.3 EtherNet/IP-Statusdiagramm

Power Loss
(from any state)

Nonexistent

Power Applied

Identity Object Reset Service

(from any state except
Major Unrecoverble Fault) Failed Tests

Device Self-Testing
Passed Tests
Fault corrected »
Standby
Activated
Deactivated
Minor
Fault
Operational
v
Major Major
Recoverable Unrecoverable
Fault Fault
4 h 4
Major Unrecoverable Fault'

Major Recoverable Fault v

¥: Heartbeat production enabled (if device is able to communicate)

[7-1]  EtherNet/IP-Statusdiagramm

Der aktuelle EtherNet/IP-Geratestatus wird ...

« uber die Codestelle C13861 ausgegeben;
+ im Identity Object (1 / 0x01) (2 128) Uber die Instanzattribute 5 und 8 ausgegeben;

« Uber die LED MS angezeigt (siehe LED-Statusanzeigen (1 91)).
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8 I/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Um 1/O-Daten (Implicit Messages) zwischen dem Leitrechner (Scanner) und dem Antriebsregler

(Adapter) austauschen zu kénnen, miissen Sie ...

+ im Antriebsregler (Adapter) die Zuordnung der 1/O-Daten zu den internen Ports (MCI)
durchfiihren:
» |/O-Daten-Mapping (ca 58)
» |/O-Konfiguration im »Engineer« (2 63)

+ im Leitrechner (Scanner) den |I/O-Datentransfer konfigurieren:
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 69)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (L1 74)

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17

57



8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)
8.1 I/O-Daten-Mapping

8.1 I/0-Daten-Mapping

Der I/O-Datentransfer erfolgt liber die MCI-Schnittstelle.
« Der Zugriff auf die I/O-Daten erfolgt liber die Portbausteine LP_Mciln und LP_MciOut.
« Der Portbaustein LP_Mciln bildet die empfangenen Datenobjekte ab.
« Der Portbaustein LP_MciOut bildet die zu sendenden Datenobjekte ab.

+ Bis zu 16 Datenwdrter (32 Bytes) je Richtung konnen ausgetauscht werden.

Die Port-/Funktionsblockverschaltung der I/O-Datenobjekte erfolgt liber den Lenze »Engineerx.

Kommunikationsmodul

! »

LP_MciOut

%
8

bCtrl_BO

bCtrl_B15

bin2_B0 8400

bin2_B15 Applikation

FB-Verschaltung

win16

nin34_p

[8-1]  AuRerer und innerer Datentransfer zwischen Bussystem, Antriebsregler und Applikation

Software-Handbuch / Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschaltung im
»Engineer« und zu Portbausteinen.
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8.2.1

|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Das Inverter Drive 8400 verfiigt Uber verschiedene Antriebsprofile. Sie definieren eine
standardisierte/individuelle Steuer- und Statuswortbelegung sowie die Standardisierung von Soll-
und Istwert Normierungen.

Folgende Antriebsprofile werden vom Inverter Drive 8400 unterstiitzt:
+ Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze
 "AC Drive Profile"-Applikation

Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze

Die im Antriebsregler integrierten Technologieapplikationen liefern den Hauptsignalfluss zur
Realisierung einer allgemeinen oder einer bestimmten Antriebslésung.

Fiir die Nutzung der Lenze-Technologieapplikationen — Auswahl im »Engineer« Giber Grundgerate-
Codestelle C00005 — miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im Leitrechner (Scanner)
verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
110 O0x6E Custom Output

(vom Scanner zum Adapter)
111 Ox6F Custom Input

(vom Adapter zum Scanner)

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (1 131).

Die Custom-Assemblies lassen auch, je nach Anwendungsfall, eine frei definierbare Parametrierung
zu. So kénnen im »Engineer« 16 Datenwdrter (32 Bytes) mit Variablen der MCI-Portbausteine frei
belegt werden.

Die frei definierbare Parametrierung kann erganzend =zur vorab eingestellten
Technologieapplikation verwendet werden.

» Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren (L2 63)

'@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 69)
» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (2 74)
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|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

"AC Drive Profile"-Applikation
Das EtherNet/IP-spezifische "AC Drive Profile" wird ab Inverter-Drive-Version V13.00 und
Kommunikationsmodul-Version V01.02 unterstiitzt.

Mit Grundgerate-Codestelle C00005 = "1100: AC Drive Profile" wahlen Sie die "AC Drive Profile"-
Applikation aus.

Das "AC Drive Profile" enthilt ...
- die Datenbasis fiir Motorparameter,
» Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- geratespezifische Funktionen des Antriebsreglers, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung
etc.

Fir die Nutzung des "AC Drive Profile" miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im
Leitrechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input
Siehe auch:

» Assembly Object (4 / 0x04) (t 131)
» "AC Drive Profile"-Objekte (3 150)

'@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 69)
» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (2 74)

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17
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8.3 I/O-Assemblies

8.3 1/0-Assemblies

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
+ Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Die Lange der |/O-Daten muss jeweils mit der resultierenden Lange der abgebildeten
Ports Uibereinstimmen (I/O-Daten-Mapping (&2 58)).

Das Kommunikationsmodul unterstiitzt das Assembly Object (4 / 0x04) (11131) und die "AC Drive
Profile"-Objekte (&3 150).

Fir den Datenaustausch unterstiitzt das Kommunikationsmodul folgende Assembly-
Objektinstanzen:

Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersitze 111 OX6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Assembly-Ausgangsobjekte (Outputs) werden im Allgemeinen zur Steuerung des Freigabe-/
Sperrzustandes des Antriebsreglers und zur Bereitstellung der Geschwindigkeits- oder
Drehmomentreferenzen eingesetzt.

Assembly-Eingangsobjekte  (Inputs)  werden  (blicherweise  zur  Uberwachung des
Antriebszustandes und der LaufzeitgrofRen wie Istgeschwindigkeit, Strom, Lage-Istwert und Lage-
Fehler verwendet.

Abhéngig von der durch den Scanner vorgegebenen Datenldnge kann das Speicherabbild der 1/0-
Daten unterschiedliche GréR3en besitzen.

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17 61



62

|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

I/O-Assemblies

Assembly-Ausgangsobjekte (Scanner - Adapter)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-Header") vorausgesetzt.
Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten Allen-Bradley PLC/SLC-
Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs— diesen Header, erganzen sie das
Ausgangsabbild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers konnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
« 0:Ildle-Modus
« 1: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Assembly-Eingangsobjekte (Adapter & Scanner)
Die Assembly-Eingangsobjekte werden im Adapter-Speicher ab Byte 0 abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" libertragen, d. h. ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") wird nicht mitiibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsdchlichen
Assembly-Langen.

Der Inhalt der Eingangsdaten ist abhangig von der I/O-Datenanordnung im Antriebsregler (I/O-
Daten-Mapping (L1 58)).
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«
8.4 I/O-Konfiguration im »Engineer«
8.4.1 Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren

So konfigurieren Sie Lenze-Technologieapplikationen / frei definierbare Parametersitze
im »Engineer«:

1. Unter der Registerkarte Applikationsparameter die Applikation auswahlen
(C00005 = 1000).

Im Beispiel wird die Applikation "Stellantrieb Drehzahl" konfiguriert.

Applik ationsparameter |FB-Editnr| Klemmenbeleguna | Disgnose | Datenloager | User Menti | Ports | Dszilaskop | Alle Parameter | Eigenschaften | |

Zurtick |4 ] =1
Metzspannung | 3ph 4004/ 1ph 2300 ~| Applikation [ C| | 1000; Stellantrisb-Drehashl ~|
| [ Werzchaltung abgeandert
Grundiunkiionen |:| 0 Stellantieb-Drehzah
— Steuemadus C1I1100.  Stellantrieb-Drehzahl [AC Diive Profile]

taotarregelung o Betiehsmodus Prozes gggg lgbe::e::pos!:!on!erung

| SLPSM: Semzorose PSM j > IF : schaltpositionienng
1 1 |

2. Voreinstellung der I/O-Konfiguration vornehmen.
Steuermodus "MCI" auswahlen (C00007 = 40).

&pplik ationsparameter |FB-Edit0r| Klemmenbelegungl Diagnose | D atenlogger | Uzer Menii | Ports | Osziloskop | T — | =
Zuriick |4 ] =@ d

Metzspannung | 3ph 400 / 1ph 230V ﬂ Applik.ation | Stellantrieb-Drehzahl ﬂ

Grundfunktionen

Stevermodus E |4EI: MLl j _‘? J

—=
taotarregelung :'_':_4-- Betrichsmodus Prozedl - Werschaltung abgeandert
[C][ SLPSM: Sensorlose PSM | > 10 Klemmen 0 2
: | Az 12 Klemmen 2
- 14: Klemmen 11
(B Wenmendung Motorpotefi 16 Klemmen 16 b
ey | Nein 20: Keypad J
I I 21: PC

PC-Handsteuerung

Grundunktionen = g
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

3. Unter der Registerkarte Ports werden die Port-Bausteine [l MCI_IN und MCI_OUT fiir die
I/O-Datenobjekte angezeigt.

Applkationzparameter | FB-Editol] Klemmenbelegung] Diagnose] Datenlogger] User Menii  Ports |Ds2illosk0p | Alle Parameter | Eigenzchaften |

2C Umbenennen &Al-.tivieren
Eingangsports Stellantrieb-Drehzahl Ausgangsports
CaM1_IM . _ = | CAN1_0UT
CaMz_IM . [Applik ation] = CANZ_OUT
Cabld 1k - ol Cak3 OUT
|[| MCI_IN . | MCI_oUT
Mapping Schnittstelle und Netzwt_alk fur Yerschaltung
EtherMetARPAMCI_IN_ETHERMETIFP : O <nicht festgelegt:
EApplikaliunsvaliahlen
= Mame Signal Tup Lange |Index Orline -
WORD_1 Stevemnwaort MCI [La_MChl) WORD |16 C87EA | offine Port editieren ...
WRD_2 Diehzahlhauptzollwert [La_MNChl] WORD |16 CE7E/2 | offline
WORD_3 [nicht verbunden] WORD 16 CavES3 | offline
WORD_4 [nicht verbunden] WORD |16 CEVE/A | offline
WORD_B [nicht verbunden] WwWORD 16 CavEA | offine
WORD_E [nicht verbunden] WORD 16 CavEML | offine
WORD_7 [nicht verbunden] WORD |16 CEYE/7 | offline
WORD_8 [nicht verbunden] WORD 16 CavER | offine
WRMD 9 Trirkt werknndenl wWRD 1R FR7RA9 | nffline ﬂ

« Durch Anklicken des gewtinschten Ports, konnen Sie die vorkonfigurierte

Signalverkniipfung der [ Applikationsvariablen entnehmen.
« Wollen Sie die Signalverkniipfung erganzen oder dandern, betatigen Sie die Schaltflache

El port editieren ....
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

4. Im Dialogfenster "Port editieren” kénnen Sie tiber die Schaltfliche [ .. | den 1/O-

Datenwortern Signale zuordnen.

= Signale auswahlen und anschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.

Port editieren: MCI_IN
Signale Fur Prozessdatenworte
mﬂ WORD_1 |Steuerwnlt R [LA_MCH)
+ | wORD_2
* Zuordnung Signal -- > Funktionsblock @
WIORD_3 Der Anschiuss WORD_T ist mit folgenden
+ Funktionzblock anzchlizzen werbunden:
WORD_4
Funktionsblockanschluss | Bereitz benutzt ... | -
[] &naloger Ausgang 2 Strom
IR O MOl Ausgang: Statuswort Statuzort (LA, J
O MCI Ausgang: D aterwort 2 Direhzahliztvaert. .
WORD_E
- [ MCI Ausgang: Datenwort 3 Fesultierender ...
WORD 7 ] MCI Ausgang: D aterwort 4 =
- [[] MCI Ausgang: Datenwort 5 1
WORD_S ] MOl Auzgang: D aterwort 6
[[] MCI Ausgang: Datenwaort 7
] MCI Ausgang: D aterwort &
IR [[] MCI Ausgang: Datenwort 9 J
WORD 10 ] MC! Ausgang: D aterwort 10
- ] MCI Ausgang: Daterwort 11
WwWORD 11 ] MC! Ausgang: D aterwort 12
- [[] MCI Ausgang: Datenwart 13
WaRD_12 [ MOl Auzgang: Daterwort 14
[[] MCI Ausgang: Datenwart 15
] MC Ausgang: D aternwort 16
ORI O Steuenwor CAN [Lé_MCHI) Festvert; 0x09 .. J
WORD 14 Steverwort MO [L&_NCHl] -
WORD_15
WORD_15 Abbrechen | ok |
y
Schliefen
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

Zudem kénnen Sie an einigen Datenwértern tiber die Schaltflachen +|und [..] einzelnen

Bits Signale zuordnen.
= Signale auswahlen und anschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.

Port editieren: MCIIM (=]

Signale Fur Prozessdatenworte

+ [wORD2 | —]
_I *3 Zuordnung Signal -- > Funktionshlack @
wORD_3 Drer dnzchluzz bCl BO izt mit folgenden
+ Funktionzblack anzchiiizzen verbunden:
WORD_4
Funktionzblock anzchlugs | Bereits benutzt ... | -
[] Digitaler Eingang 1: Z&hkler zuriicks...
WORD_5
- [] Digitaler Eingang 1: Z&hler-Startwer...
WORD_B a D?g?taler E?ngang E: Zéhler zuriicks. ..
[] Digitaler Eingang E: Z&hler-Startwer...
WORD_7 [C1LS_Digitallnput: BPoslnd 2 Load
[ Digitaler &usnang Felais: Eingangs...  Es steht ein Fe...
WORD_8 [ Digitaler &uzgang 1: Eingangssignal — Antrieh st bersi..
[ Digitaler &usnang 2: Eingangssignal
[] Digitaler &uzgang 3: Eingangssignal
WORD_9
- ] Digitaler &usgang [HC) fiir Bremsen...
WORD_10 [ MCI Auzgang: Statuswort - Bit 0
[ MCI Ausgang: Statuswort - Bit 1
WORD_11 [ MCI Auzgang: Statuswort - Bit 2
[ MCI Ausgang: Statuswort - Bit 3
WiORD_12 [ MCI Auzgang: Statuswort - Bit 4
[ MCI Ausgang: Statuswort - Bit 5
[ MCI Auzgang: Statuswort - Bit §
WORD_13
- [ MCI Ausgang: Statuswort - Bit 7
WORD_14 [ MCI Auzgang: Statuswort - Bit 8 -
WORD_15

WwWORD_16 Ubemnehmen Abbrechen | oK I

A

Schliefen |

5. Mit der Grundgerate-Codestelle C00002 den Befehl "11: Alle Parametersatze speichern"
ausfihren.

Die gednderten Einstellungen werden aktiviert und netzausfallsicher gespeichert.
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

Vorkonfigurierte Signalverkniipfung im "FB-Editor"

Durch Setzen der Grundgerat-Codestelle C00007 = "40: MCI" wird die vorkonfigurierte
Signalverknulipfung aktiviert.

Im Funktionsbaustein-Editor (FB-Editor) werden die Port-Bausteine LP_Mciln und LP_MciOut mit
den vorkonfigurierten Signalverkniipfung angezeigt.

Hier kénnen Sie auch die Signalverkniipfung erganzen oder andern.

Aol atx [[FEEGtor ] Kierenenbelegung | Disgrose | Daterlogges | UserMeii| Ports | Dezloskop | Al Parametes | Eigenschatten | Dokumentation |
b oujen -0 H S = O | Ebene VO-Verschalung - | Edtor -

Software-Handbuch / Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschaltung im
»Engineer« und zu Portbausteinen.
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

8.4.2 "AC Drive Profile"-Applikation konfigurieren

So konfigurieren Sie die "AC Drive Profile"-Applikation im »Engineer«:

1. Unter der Registerkarte Applikationsparameter die "AC Drive Profile"-Applikation
auswahlen (C00005 = 1100).

Applik ationsparameter |FB-Editnr| Klemmenbeleguna | Disgnose | Datenloager | User Menti | Ports | Dszilaskop | Ale Parameter | Eigenschaften | |

Zuriick |4 ] =m Ubersicht
Metzspannung | 3ph 4004/ 1ph 230 ~| Applikation [ C| | 1000; Stellantrisb-Drehashl ~|
| [ Werzchaltung abgeandert
. 1000 Stellantrieb-Drehzahl
Slndiupbiopen —= Stevermodus E' Stellantieb-Drehzahl [AC Drive Profile)

taotarregelung o Betiehsmodus Prozes gggg lgbe::e::pos!:!on!erung

| SLPSM: Senzorloze PSM j > IF : schaltpositionierung
» Pl | |

2. Voreinstellung der I/0-Konfiguration vornehmen.

Steuermodus "MCI" auswahlen (C00007 = 40).

Metzzpannung | 3ph 400/ 1ph 2300 ﬂ Applikation | Stellantrieb-Crehzahl [AC Drive Plﬂ
|
Grundfunktionen Stevermodus EHD: LI j ?J
Mataregelung 1DD \é;erschaltuung abgeandert
[C][5LPSM: Sensarlose PSM | oK
14 FKlemmen 11
16 Klemmen 16
PC-Handsteuemng il
ma
Grundfunktionen = & _7/i i\
JOG i i ,
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8.5 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19
Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« bis Version 19 beschrieben.
Bis einschlielich Software-Version 19 erfolgt die I/0-Konfiguration ohne EDS-Dateien.

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner 1/O Configuration klicken.

= 9 Controller Contraller_esxample
[ contraller Tags
[ Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=& Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
=) 5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
5] Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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2. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmenii den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

[ Trends
=25 /o Corfiguration
Eim Backplane, CompactLogix Syskem
- ff 1769-L32E Project2
.' 1769-L32E Ethernat Pork LocalEME

|ﬂ Mew Module.,. p

Discover Modules, ..

B Paste Chel+y
E

Prink 4

3. "Communications" 6ffnen und "ETHERNET-MODULE | Generic Ethernet Module"

auswahlen.
- - -
G T =

Module |Desc:'iptior1 |‘Jendor |
- Checker 4G7 Checker 4G Series Cognex Cor, «

- DataMan 200 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 500 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 8000 5... ID Reader Cognex Cor,

- Drivelogig730 E... 10/100 Mbps Ethernet Port on Drivelogixs730 Allen-Bradle

Allen-Bradle

- E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface

Ene herMet/AP CIP Bridge Allen-Brad

. Generic Ethernet Module Allen-Bradlg

- btherMet/IF sottLogrostl EtherNet/[H Allen-bradle
- ILX34-AENWG 1734 Wireless Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  ProSoft Tec.
- In-5ight 1700 Ser... Vision Systern Cognex Cor,
i - rioba e Ve ko mmmem e
| Find. || AddFavaie |
By Categary By Wendor Favorites |
I QK. I [ Cancel ] [ Help ]

4. Die Auswahl mit der Schaltflache OK bestatigen.
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5. Im Dialogfenster "New Module" die Eigenschaften des neu hinzugefiigten Gerates
festlegen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

Tupe: ETHERMET-MODULE Generic Ethermet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEME
Mame: My EB44YCED Connection Parameters
Azzembly .
D escription: R Instance: Size:
[ 1 [0 111 16 | [1Ebi
" H ouput 110 16 2l ebi
Comm Format: | Data - IMT v]
Configuration: 130 0 = (5-bit
Addrezs £ Host Mame |E - (-]
@ IP Address: 172 03 . 021 . 102
() Host Mame:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] [ Perree] ] [ Help ]

b

Wenn Sie eine Lenze-Technologieapplikation oder einen individuellen Parametersatz im
Antriebsregler verwenden, kénnen Sie mit den Assembly-Objektinstanzen

"Input =111" und [l "Output = 110" bis zu 16 frei definierbare Wérter (INT) Giber die
Ports MCI_IN und MCI_OUT austauschen.

Geben Sie unter [E] "Configuration" die Assembly-Instanz "130" und die GréRe "0" ein.
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Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethernet Maodule
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LozalEMB
|nName: My EBAATCED | Connection F'arar;eters !
szembly )
Drescription; e Instance: Size!
(Y o 73 3 | nesy
s 23 3 | ey
Cormm Format; | Data - INT YJI - - = .
Configuration: 130 0 = [8-hit)
Address / Host Name 'E |
@ IPAddress: 172 . 031 021 . 102 |
() Host Marne:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] ’ Pamree] l [ Help ]

Die hier gezeigten Assembly-Objektinstanzen [E] "Input =73"und [ "Output =23"
zeigen beispielhaft die Verwendung des AC Drive Profiles "Extended Speed and Torque".

Einstellungen Beschreibung

Name Gerdtename oder Typ des Antriebsreglers, iblicherweise mit Bezug zum Prozess (im
Beispiel "My_E84AYCEO")

E Comm Format Datenformat fiir die Assembly-Objektinstanzen (Bereich "Connection Parameters")

E IP-Adress IP-Adresse des Antriebsreglers

+ Die IP-Adresse muss im selben Subnetzwerk liegen wie die Steuerung. (Abhangig
von der Subnetzmaske; in der Regel miissen die ersten 3 Oktette der IP-Adresse
tbereinstimmen.)

« DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich gerdtebeschreibenden
Charakter.

ﬂ Input Assembly-Objektinstanz fiir Eingangsobjekte

+ Max. 16 Eingangsdatenworter (32 Bytes, 16 Bits/Wort)

« Die Anzahl der Eingangsdaten muss mit der resultierenden Lange der
abgebildeten Ports im Sende-PDO (PDO_TXO) iibereinstimmen, sonst wird die
Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Target to Originator Size" (0x0128)
vom Adapter abgelehnt.

» 1/O-Daten-Mapping (2 58)

E Output Assembly-Objektinstanz fiir Ausgangsobjekte
+ Max. 16 Ausgangsdatenworter (32 Bytes, 16 Bits/Wort)

- Die Anzahl der Ausgangsdaten muss mit der resultierende Lange der
abgebildeten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) iibereinstimmen, sonst wird
die Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Originator to Target Size"
(0x0127) vom Adapter abgelehnt.

» I/O-Daten-Mapping (CJ 58)

E Configuration Geben Sie fiir die Konfiguration die Assembly-Instanz "130" und die Gr6Re "0" ein.
Diese Werte sind erforderlich!

6. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
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7. Im Konfigurationsbaum unter I/O Configuration mit der rechten Maustaste auf "1769-
L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und "Properties” auswahlen.

8. Unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften einstellen.

| Medule Properties: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1) [ e

| Eeneral: Connection™ :Moli.ielnfo'

Requested Packet Interval (RPI): 10,0 msl [1.0- 3200.0 ms)

|E [ Inhibit Module

IE || Major Fault On Controller If Connection Fails While in Fun Mode |

ﬂ "] Uze Unicast Connection over Ettheh’IF‘l

Module Fault

Status: Offine 0K | [ Cancel | [ Apoy | [ Hep

Erforderliche Einstellung

Einstellung Beschreibung
n Requested Packet RPI = 4.0 ms einstellen. (Standard-Einstellung: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Antriebsregler
(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung

E Inhibit Module Mit dieser Option konnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.

E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,

ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Antriebsregler ausfillt, wahrend die
Fails While In Run Mode | Steuerung im Betrieb ist.

ﬂ Use Unicast Connection | Option deaktiviert (Standard-Einstellung):

over EtherNet/IP - Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

» Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Option aktiviert:

Die Eingangsdaten werden mittels Unicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

9. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Die I/O-Konfiguration ist nun vollstandig.
- Die entsprechenden Tags werden anschlielend in den "Controller Tags" des
Steuerungsprojekts erzeugt.

10. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (C 84).
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20
Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 beschrieben.
Ab Software-Version 20 erfolgt die I/0-Konfiguration mit Hilfe von EDS-Dateien (2 38).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Mitdem "EDS Hardware Installation Tool" die EDS-Dateien (L2 38) der EtherNet/IP-
Teilnehmer importieren.

Communications Window  Help

Options. ..
Security 4
| |
” Docurmentation Languages. ..
Imnpork 4
Expork 3
;ltﬁ ED3 Hardware Installation Tool )
K]

Mation 3

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.

2. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

- 5] Contraller Controller_example
!ﬁ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
-5 Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
-] =5 Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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3. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

[ Trends
=5 1j0 Configuratian
Elm Backplane, CompactLogix Syskem
0 1769-L32E Project2
B' 1763-L32E Ethernet Port LocalEME

EE?E

|ﬂ Mew Module.,. p

Discover Modules, ..

B Paste Chel+y
E

Prink 4

4. Im Dialogfenster "Select Module Type" unter der Registerkarte Catalog "EB4AYCEOQ"
auswahlen.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favosites |

Enter Search Text for Module Type... Clear Filters Hide Filters 2
V) Module Type Category Fiters ~|| Module Type Vendor Fiters m
@ AC Drive Device LB Aten-Brodey El
Cortroller 7] Endress+Hauser

Dhgital = | [¥] Lenze-AC Tech Com. -
! mn ’ < m ] »

ES4AYCED AC Drive 3400 with BtherMet/IP Communication Modul... Lenze-AC Tech ... AC Drive Device

< | m ] r
1 of 210 Module Types Found
[[] Close on Create [ Creste J [ Clese J I. Help J

5. Die Auswahl mit der Schaltflache Create bestatigen.

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17 75



8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

6. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte General einen Namen und
eine eindeutige [E1 IP-Adresse vergeben.

Beispiel-Einstellungen:

General® | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Network |
{ Type: ES4AYCED AC Drive 8400 vath E therMet/IP Communication Module ES4AYCED
Vendor: Lenze-AC Tech Comp.
Parent LocalEMB
[ 1 [ My_EB44YCED | Ethemet Address
Descriplion: = ) Private Metwork:  192.168.1.
[H © paggess: 12 188 . 0 . 10
' ) Host Name:
]
Module Definition
" Rlevision: 1.2
Electronic Keying:  Compatible Module
Connections: Exclusive Owner - AC Drive Extended Spe...
, Hiow
Status: Creating —T— | Cancel | | Help

DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich geratebeschreibenden Charakter.

7. Die Schaltfliche [E] Change ... betitigen.
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8. Im Dialogfenster "Module Definition" Verbindungseinstellungen vornehmen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

« [l "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung wihlen.
Wenn Sie die Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze im
Antriebsregler verwenden, ist immer die Auswahl der Assembly-Objektinstanz
"Exclusive Owner - Custom" erforderlich.

« [l Datentyp = INT einstellen.
Der Datentyp INT wird {iber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400
ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur Konvertierung
notwendig.

« [E] Tag-Suffix = 1 einstellen.
Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

i Module Definition oo
Revizsian: 15

Electronic K.eying: [Eompatible td odule v]
Connections: E E
Name Size Tag Suffix
Exclusive Owner - Custom Input: 16 My_EB4A%Y
- INT 1
Output: | 16 My _EB44%

Exclusive Owner - AC Drive Extended Sy
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed

[ Exclusive Owner - AC Drive Speed
E luenia Clhangr A Dicnre Cogod 2 To
o

[ 1 [Exclusive owner_Custom | b
RO = AL DTIVE TALETRIED S Peed
Input Only - AC Drive Ext. Speed & Torgu|
Input Onhy - AC Drive Speed
Input Only - AC Drive Speed & Torgue
Input Onhy - Custom
Listen only - AC Drive Extended Speed 0k l [ Cancel ] [ Help
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgy
h— Listen only - AC Drive Speed
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Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

« [} "AC Drive"-Verbindung wihlen.
Im Beispiel wird das AC Drive Profile "Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque"
verwendet.

« [ Datentyp = INT einstellen.
Der Datentyp INT wird {iber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400
ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur Konvertierung
notwendig.

« [E] Tag-Suffix = 1 einstellen.
Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

i Module Definition™ S
Rewvizian: 2

Al

Electronic K.eying: [Eompatible td odule v]
Connections: E E
Name Size Tag Suffx
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torc Input; 3 My _E244A
- INT 1
Output: 3 My_EG4A
E. e Counar AL Dirica Ftandad er_\ﬂud

|n Excluzive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque

(1 —LALUSNE UAWTIET - AL UTIVE SpPpEed
Exclusive Owner - AC Drive Speed & Torgue
Exclusive Owner - Custom ] b
Input Onty - AC Drive Extended Speed g '
Input Onty - AC Drive Ext. Speed & Torgue
Input Qnhy - AC Drive Speed

Input Onty - AC Drive Speed & Torgque
Input Qnhy - Custom

Listen only - AC Drive Extended Speed K l ’ Parree] l ’ Help
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgue
h—— Listen only - AC Drive Speed

9. Die Einstellungen mit der Schaltfliche OK beenden.
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10. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften
einstellen.

| General| Connection™ | Module Info | Internet Protocol l Poit Conifiguration | Network |
Requested Packet Interval !
Name B {RPI) (ms) Input Type Input Trigger

Kl [Excusive Owner - custom 100 =] 40-1000 |Wubicast . =] Cycic
1ﬂ [ Inhibit Module
I} (71 Mior Fauk On Cortrolles I Connection Fails While in Run Mode

Module Fault
Statuz: Creating [ oK j | Cancel | | Help |

Unter "Name" wird die Bezeichnung der unter 8. eingestellten Verbindung angezeigt.

Im Beispiel wird eine "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung angezeigt. Entsprechend kann hier
auch die Bezeichnung einer "AC Drive Profile"-Verbindung angezeigt werden.

Erforderliche Einstellungen

Einstellungen Beschreibung

E Requested Packet RPI = 4.0 ms einstellen. (Standard: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Antriebsregler
(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

E Input Type Eingangs-Typ "Multicast" wahlen.

- Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

+ Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung
ﬂ Inhibit Module Mit dieser Option kénnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.
E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,
ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Antriebsregler ausfillt, wiahrend die
Fails While In Run Mode | Steuerung im Betrieb ist.
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11. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.

« Der Antriebsregler wird unter der ] "1/0 Configuration" im Konfigurationsbaum
eingefligt.

« Die entsprechenden Tags werden in den [Ell "Controller Tags" erzeugt.

« Im [El Beispiel erscheinen die ...

Eingangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:I1";
Ausgangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:01";

Controller Organizer > 01X e mILACT_TEST_LIP | Showe /Al Tags
T‘um Nome =2jc [Vabe *] ForceMask <[ Sije | DalaType
Bntroller Faurt Handler + Drive_Mode_Select 9 Decimal | DINT
{1 Power-Up Handler E -i- MY_EIP8400_FROM_EDS:11 e | { _024B:EB4AYCE.
5] Tasks + MY _EIPB400_FROM_EDS:01 -1 o 024B:EB4AYCE
=58 MainTask + Read_INT 0 Decimal | DINT
e | MainProgram Read_Target 0.0 Float REAL
1 Unscheduled Programs / Phases + SET_Attibute_1 {eeed {...1 MESSAGE
3 Motion Groups + TEST2 0 Decimal | INT
£33 Ungrouped Axes Triggerl o Decimal | BOOL
{1 Add-On Instructions
=1 Data Types
Ol User-Defined
4O Strings
L@ Add-On-Defined
41 Cjf Predefined
-0 Module-Defined
1] Trends
1 1/0 Configuration

-89 1756 Backplane 1756-A10
9 [0]1756-L75 LACT_TEST_UNIT
=- 8 [1]1756-EN2T Local_Backplane_Ethernet_M
&5 Ethernet
756-EN2T | | €
E B E84AYCEO MY_EIP8400_FROM_EDS|

{ m L

<1/ \ Monitor Tags £ Edii Tags /

Wenn Sie auf "+" vor dem Assembly-Tag-Namen klicken, werden darunter alle im
Assembly-Tag enthaltenen Daten angezeigt. Sie kbnnen "Alias-Tags" erzeugen, um auf
einzelne Bits des Assembly-Tags zu referenzieren.
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12. Ein "Alias-Tag" erzeugen.

Beispiel mit der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17):

Fiir einen Vorwartslauf eines Forderers soll das Bit ’0’ (Run Fwd) von Byte '0’referenziert

werden.
Instanz Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)

Hinweis!

[N

+ NetCtrl (Bit 5) und NetRef (Bit 6) miissen gesetzt sein, damit der Antriebsregler Start/
Stopp-Befehle und Drehzahl/Drehmoment-Befehle iiber das Netzwerk
entgegennehmen kann.

+ Um die Drehmomentregelung bei der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17) nutzen zu
konnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichtentiibertragung
geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (&1 156)

Mit der rechten Maustaste auf ein Assembly-Tag klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Tag..." auswahlen.

Scope: | §LACT_TEST_UM | Show: All Tags

Name =s|& | Value * | Force Mask

| NewTag.. Chri+w
} lags

0 Decimal
e Edt "Drive_Mode_Select" 0.0 Flosk
- Edit "Drive_Mode_Select” Properties Alt+Enter i) {Ee) -
| 1] Decimal
= ¢ Edit "Drive_Mode_Select” Description Ctrl+D :
- 0 Decimal
I {enn} {--2}
Go to Cross Reference for "Drive_Mode_Select” Ctrl+E 0 Decimal
(i Filter on "DINT" {eac) {...} Decimal
| 0 Decimal
- Go To... Chrl+G :
= 0 Decimal
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

13. Im Dialogfenster "New Tag" ...
« einen [El Namen fiir das Tag vergeben (im Beispiel "Conveyor 1 _RUN_FWD");
« A Typ ="Alias" einstellen;

- die [E] Alias-Adresse auswihlen, die fiir das Alias-Tag referenziert werden soll.
(im Beispiel "MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data(0).0" (Bit 0’ von Byte '0’)

-
New Tag

Name: | T Corwevor_‘I_RUN;FWD |

=
] Create [vl

Usage: <normal> v |
) i
Type: IE Alias 'I| Cannection )
Alias For.| €] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Date & H
DataType: ¥~ ]ﬂ Show. Al Tags X
I Name ::|| Data Type l Description -
Scope: §  Orive_Mode_Select DINT |
£ § - MY_EPE400_FROM_EDS!I _024B:EB4A.. .
Access ﬂ [=]-MY_EIP8400_FROM_EDS:01 _024B:E84A... -

Style: = MY_EIPS:BU_FRE-‘I_EDS... NI[E] :
' | MY_EIPB400_FRO... 4| INT ;
Constant U 0 1|2|3|455

f | 8|uUsed:N 12)13] 141

o

Open [Config

e{ INT Used: N DINT
I — |
| Read Target REAL B
Program
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

14. Die Einstellungen mit der Schaltflache Create bestatigen.

New Tag & |
Name: Conveyor_1_RUN_FWD Create | v
Descpi

Help
Usage:
Type: Alias ‘"'

Alias For: IP8400_FROM_EDS:01.Data[0}.0 |+

DataType:  BOOL

s §0 LACT_TEST_UNIT v/
Extemnal
Access:
Style: Decimal vI

Das Alias-Tag "Conveyor 1 RUN_FWD" wird unter den "Controller Tags" erzeugt:

Name Value Force Mask | Style Data Type
[<] MY_EIP8400_FROM_EDS:01 (.} .} _024B:E84AYCE...
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[1] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[2] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[3] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[4] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[5] 0 Decimal SINT
Conveyor_1_RUN_FWD 0 Decimal BOOL

15. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (c1 84).
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8.7 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

8.7 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

Nachdem der Scanner und der Adapter zur 1/O-Konfiguration hinzugefiigt wurden, muss die
Konfiguration in die Steuerung geladen werden. Zudem sollten Sie die Konfigurationsdatei auf
ihrem Rechner speichern.

So speichern Sie die 1/0-Konfiguration:
1. Den Menibefehl Communications - Download auswahlen.

« Das Dialogfenster "Download" 6ffnet sich.

» Erscheint die Meldung, dass »RSLogix 5000« nicht in den Online-Modus wechseln kann,
wahlen Sie den Meniibefehl Communications = Communications Who Active aus und
suchen Sie lhre Steuerung im Dialogfeld "Who Active". Erscheint die Steuerung dort
nicht, so muss der EtherNet/IP-Treiber zu »RSLinx« hinzugefiigt oder in »RSLinx«
konfiguriert werden. Weitere Informationen dazu finden Sie in der »RSLinx«-Online-
Hilfe.

2. Aufdie Schaltflaiche Download klicken.
« Die I/O-Konfiguration wird in die Steuerung geladen.
+ Nach erfolgreicher Beendigung des Downloads wechselt »RSLogix 5000« in den Online-
Modus und das I/O-OK-Feld links oben auf dem Bildschirm ist griin.
3. Den Meniibefehl File & Save aufrufen.

+ Wird die I/0-Konfiguration zum ersten Mal gespeichert, 6ffnet sich das Dialogfenster
"Save As".

« Zum Speichern der Konfiguration in einer Datei auf dem Rechner miissen Sie einen
Ordner auswahlen und einen Dateinamen eingeben.

« AbschlieRend auf die Schaltflache Save klicken.
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9 Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages)

Eine "Explicit Message" ist ein logischer Befehl im PLC-Programm, der zur Nachrichteniibertragung
verwendet wird. Er kann eingesetzt werden, um eine Parametereinstellung oder die Daten eines
Assembly-Objekts zu lesen oder zu beschreiben.

Bei den Allen-Bradley-Geraten der Reihen CompactlLogix, ControlLogix und SoftLogix bietet der
MSG-Befehl die in diesem Kapitel beschriebenen Einsatzméglichkeiten. Beschreibungen zu anderen
PLC-Typen finden Sie in der entsprechenden Programmierungs-Dokumentation der jeweiligen PLC.

i Hinweis!

Wenn Sie mehrere MSG BLOCKs pro Adapter verwenden, konnen Sie durch sequentielles
Triggern ressourcenschonend arbeiten und fiir weitere mogliche Clients genug
Kommunikations-Reserven im EtherNet/IP-Modul vorhalten.

@ Applikationshinweis

Ein Beispiel zum Parameterdaten-Transfer (Parameter lesen/schreiben) bei einer "AC
Drive Profile"-Applikation finden Sie im Download-Bereich (Application Knowledge
Base) unter www.Lenze.com.
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Parameter schreiben

86

Parameter schreiben

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichtenilibertragung in die Codestelle C00011
(Bezugsdrehzahl) des Inverter Drive 8400 zu schreiben, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
K' Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends
-5 1j0 Configuration
= m Backplane, CompactLogix
ﬁl 1769-L32E EIP_W0Z2
- 1769-L32E Ethernet P
@5 Ethernet
f] ETHERMET-m
& 1763-L32E Bt
Ff CompactBus Local

El MainProgram - MainRoutine

Y
] TNOP —
CMD_Getvalug WS
1 JF it S —
Message Cortral Get_Aftribute | .| DN —
HERI—
CWD_Setvalue MSG
2 1k i L EM—
Message Control m Dh—
—— HER—

Message Configuration - Set_Attribute

Canfiguration l Cummurﬁcationl Tan I

Description
Statuz
Macule Faut

Offline

< |

:ate Qutput Energize instruckion

[l Message Type: >
|
H ?j;;i::e ISet Attribute Single LIIE;W'CS Element: lVaIuaJS ﬂl
: Tﬂ'ﬁoume Length: |2 ::” [Bytes]
Servi .
Code. 10 HgENCass Joe | Herd  pegjingion [ R

A Instance: |11 | @Attlibut&‘h | (Hex) NewTog.. | l
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 0
3 Enor Code: Extended Enor Code: [~ Timed Out €
Emor Path:
Emor Test:
oK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung
Nachrichtentyp "CIP Generic"
H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")
E Klasse "6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)
ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400
E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle
« Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert ’1’
eingetragen werden.
- Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch den Dienst "SET" ist
nicht moglich.
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Parameter lesen

9.2

Einstellungen

Wert / Beschreibung

E Quellen-Element

Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das Schreiben verwendet
wird.

Quellen-Lange

Die Quellen-Lange muss auf die Lange (Datentyp) des aktuellen Parameters
eingestellt werden (siehe Parameter-Referenz im Softwarehandbuch/
Online-Hilfe des Antriebsreglers).

Fiir das Schreiben auf die Codestelle C00011 muss die Quellen-Lange auf
"2 Bytes" gesetzt werden.

Parameter lesen

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichtenlbertragung die Lenze-Codestelle C00011
(Bezugsdrehzahl) des Inverter Drive 8400 auszulesen, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=155 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
KA Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends
-5 1j0 Configuration
= m Backplane, CompactLogix
ﬁl 1769-L32E EIP_W0Z2
- 1769-L32E Ethernet P
@5 Ethernet

& 1769-L32E Eth
0 CompactBus Local

f] ETHERMET-MQ

>

El MainProgram - MainRoutine

A
0 TMoP T
ChD_Getvalue WSG
1 JE a G y—
Message Cortral Get_Aﬂri_l_a_uﬂzI Dokl 3 —
_— Her—

Message Configuration - Get_Attribute

Description
Status Offline
daclule: Faut

< |

:ate Qutput Energize instruckion

Configuration ] Communication| Tag |
Bl Message Type: M
|E ?j;;i:ce Iﬁet Attibute Single .LI Source Element: |Flesu'|t_15 ﬂ
Source Length: |2 3: [Bytes]
Service .
Code: [HM [HafiaDestination lFIesu]tJ 6 L"
Elinstance: [11 | |EAttribute;J1 |[Hex] New Tag.. |
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 4 -
2 Emor Code: Extended Emor Code: ™ Timed Out € =
Error Path:
Eror Test:
DK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

2] Servicetyp "Get Attribute Single" (Service-Code "0xOE")

H Klasse "6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400
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9.2 Parameter lesen

Einstellungen Wert / Beschreibung

E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle

Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert 1’
eingetragen werden.

E Ziel Variable im PLC-Programm, auf die die Antriebsdaten kopiert werden.
Beim Lesen der Codestelle C00011 muss das als Ziel verwendete Tag ein
Einzelwort im UINT16-Format sein.
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9.2 Parameter lesen

Fiir jede "Explicit Message" muss unter der Registerkarte Communication der Pfad zum Senden der
Nachricht liber den Ethernet-Port der PLC an die IP-Adresse des Antriebsreglers eingestellt werden.
Dieser Pfad ist abhdngig von der verwendeten PLC.

Sollten Sie Unterstiitzung bei der Einstellung dieses Pfads bendtigen, wenden Sie sich bitte an den

Hersteller der PLC.

Message Configuration - read

Caonfiguration Cnmmunicalionl Tag ]

¥ Connected

v Cache Connections

-

Path: |MH_E84J3«YEED Browse...
hy EB4AYCED

& op [ = D=

c b= b=

X

3 Enable 3 Enable ‘Waiting 0 Stant 3 Dane
2 Enor Code: Extended Emor Code:

Error Path:

Error Text:

Ok | Cancel

Diore Length; 0
[ Timed Qut &

Accept

Help
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Uberwachungen

Uberwachungen

Storung der EtherNet/IP-Kommunikation

Reaktionen des Inverter Drive 8400 auf eine Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation kénnen Sie
im »Engineer« unter der Registerkarte Uberwachung einstellen.

Einstellungen  Ubenwachung |Diagnnse] Plozessdatenobiekte]

Allgemein

ldletodus Allgemeiner Ethermnet Kommunik.ations-Timeo, |
F.eire Reaktion - K.eine Feaktion -
Fault-toduz Allgemeine Ethernet K.ommunikations-Timeo..
Schnelihalt durch Stinng - 10000 :
Timeout expl. Hachrichten E |/0-Daten ldzchen

Keine Reaktion - Scanner Auzgangadaten [Gachen -

Einstellungen

Beschreibung

Idle-Modus

Der vom Scanner gesendete 32 Bit Real Time Header wird ausgewertet.
Run/Idle Flag (Bit 0) = TRUE:
- Der Scanner signalisiert die Giiltigkeit der |/O-Daten.
Run/Idle Flag (Bit 0) = FALSE:
« Die I/O-Daten sind ungiltig und im Antriebsregler erfolgt die hier
parametrierte Reaktion (C13880/1).
+ Die I/0-Daten werden gemdR der Einstellung in [ (C13885)
behandelt.

Allgemeiner Ethernet
Kommunikations-Timeout

Bleibt nach Ablauf der in (C13881) eingestellten Zeit der Empfang
expliziter oder impliziter Nachrichten aus, oder es findet kein Zugriff mehr
Uber den »Engineer« statt, erfolgt im Antriebsregler die hier parametrierte
Reaktion (C13880/4).

Der Zugriff auf den Webserver wird nicht liberwacht.

Fault-Modus

Der Adapter (Kommunikationsmodul) Giberwacht die I/O-Verbindung zum
Scanner.

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir implizite
Nachrichten eine "Implicit Message" aus, erfolgt im Antriebsregler die hier
parametrierte Reaktion (C13880/2).

Allgemeine Ethernet
Kommunikations-Timeout-Zeit

Hier wird die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit (C13881)
eingestellt.
Wird innerhalb dieser Zeit keine Nachricht empfangen, erfolgt die in
E (C13880/4) parametrierte Reaktion.
Diese Nachrichten werden liberwacht:

« Implicit Messages

« Explicit Messages

« Zugriff des »Engineer« liber EtherNet/IP

Timeout expliziter Nachrichten

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir explizite
Nachrichten eine "Explicit Message" aus, erfolgt im Antriebsregler die hier
parametrierte Reaktion (C13880/3).

1/0-Daten l6schen

Einstellung (C13885), welche 1/0-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung
der internen Kommunikation weiter verarbeiten soll, wenn ...
« der CIP-Netzwerkstatus (C13862) der steuernden 1/0-Verbindung nicht
"Connected" ist oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.

10
1]
2]
3]
4]
90
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111 LED-Statusanzeigen

11 Diagnose

Zur Storungsdiagnose stehen die auf der Frontseite des Kommunikationsmoduls angeordneten
LEDs zur Verfligung. Zudem koénnen Sie sich im »Engineer« Diagnose-Informationen anzeigen
lassen.

11.1 LED-Statusanzeigen

i Hinweis!

LED-Statusanzeigen bei fehlerfreiem Betrieb:
- Die LEDs MS (L1 92) und NS (2 93) leuchten permanent.

+ Anden RJ45-Buchsen X259 und X260 leuchtet jeweils die griine LED und die gelbe LED
blinkt oder flackert (2 96).

Folgende Statusanzeigen werden unterschieden:

* Modul-Statusanzeigen (0 92)

» CIP™-Statusanzeigen (1 93)
« Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X259, X260) (L2 96)
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111 LED-Statusanzeigen

11.1.1 Modul-Statusanzeigen

Modul-Statusanzeigen werden durch die LEDs ST, ER und DE angezeigt.

E84AYCEO007_a

[11-1] LEDs ST, ER, DE

LED Farbe Zustand | Beschreibung

ST grin an

Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt und hat eine
Verbindung zum Grundgerat.

blinkt
250 ms
250 ms

Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt, hat aber keine
Verbindung zum Grundgerat. (Grundgerat ist ausgeschaltet, in der
Initialisierungsphase oder nicht vorhanden.)

- > T I

Ein Fehler liegt im Bereich des Kommunikationsmoduls vor.

> mt T I

Das Kommunikationsmodul wird vom Grundgerat nicht akzeptiert oder
das Grundgerat ist nicht aktiv. (Siehe Hinweise in der Dokumentation
zum Grundgerat.)
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111 LED-Statusanzeigen

11.1.2 CIP™-Statusanzeigen

CIP-Statusanzeigen werden durch die LEDs MS und NS angezeigt.

E84AYCEO007_b

[11-2] LEDs MS, NS
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111 LED-Statusanzeigen
LED Farbe / Zustand Beschreibung
MS griin rot
aus aus CIP-Modulstatus: "Nonexistent"
Das Kommunikationsmodul wird nicht mit Spannung versorgt.
CIP-Modulstatus: "Major Unrecoverable Fault"
Das Kommunikationsmodul weist einen nicht behebbaren Fehler auf.
Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Geratefehler die Reaktion Systemfehler hat.
aus blinkt
250 ms
CIP-Modulstatus: "Major Recoverable Fault"
Das Kommunikationsmodul weist einen behebbaren Fehler auf.
Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Gerdtefehler die Reaktion Fehler, Stérung, Schnellhalt durch Stérung,
arretierte Warnung oder Warnung hat.
an aus
CIP-Modulstatus: "Operational”
Das Kommunikationsmodul arbeitet einwandfrei.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Standby"
Das Kommunikationsmodul ist noch nicht vollstandig konfiguriert oder
die Konfiguration ist fehlerhaft.
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Device Self Testing"
Das Kommunikationsmodul befindet sich im Selbsttest.
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111 LED-Statusanzeigen
LED Farbe / Zustand Beschreibung
NS griin rot
aus aus CIP-Netzwerkstatus: "No IP Adress"
Das Kommunikationsmodul wird nicht mit Spannung versorgt oder hat
noch keine IP-Adresse erhalten.
CIP-Netzwerkstatus: "Duplicate IP"
Das Kommunikationsmodul kann nicht auf den Feldbus zugreifen (IP-
Adressenkonflikt).
aus blinkt
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Connection Timeout"
Eine Zeitliberschreitung (Timeout) liegt vor.
an aus
CIP-Netzwerkstatus: "Connected"
Das Kommunikationsmodul arbeitet einwandfrei und hat eine
Verbindung zum Scanner aufgebaut.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "No Connections"
Das Kommunikationsmodul ...
« arbeitet einwandfrei;
« hat eine IP-Adresse zugewiesen bekommen;
 wurde noch nicht vom Scanner ins Netzwerk eingebunden.
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Self-Test"
Das Kommunikationsmodul befindet sich im Selbsttest.
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111 LED-Statusanzeigen

11.1.3 Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X259, X260)

Die LEDs an den RJ45-Buchsen X259 und X260 zeigen den Ethernet-Verbindungsstatus an.

LED/X257
E84YCEO003C
[11-3] LEDs Link, Act
LED Farbe Zustand Beschreibung
Link griin aus Keine Ethernet-Verbindung
an
Physikalische Ethernet-Verbindung ist vorhanden.

Act gelb aus Kein Ethernet-Datentransfer

an oder

flackert

soms

Daten werden liber Ethernet ausgetauscht.
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11.2 Diagnose mit dem »Engineer«

Im »Engineer« kénnen Sie sich unter der Registerkarte Diagnose diverse EtherNet/IP Diagnose-

Informationen anzeigen lassen.

Einstellungenl Oberwachung Diagnose |Prnzessdatennbiekle]

EtherMet/IP Diagnose

Adresse Status Ethernet Port Status
rAAC-D CIP-Modulstatuz Ethernat Port #2583 Link Status
| an | | Hicht worhanden | |E F.eine Werbindung |
Aklive [P-Adiesse CIP-Metzwerkstatus Ethernet Part 3260 Link Status
|E o .. o . D 0 | |E Keine IP-Adresse | |m Keine Werbindung |
Aktive Subnetzmaske
|E] o .0 0 0 |
Aktive Gateway-Adiezse
|ﬂ o .0 0 0 |

Aktive Multicast IP-Startadresze

|Eu_n.u_n

E Prozeszdaten...

Anzeige Codestelle
MAC-ID C13003
Aktive IP-Addresse C13010
Aktive Subnetzmaske C13011
Aktive Gateway-Addresse C13012
Aktive Multicast IP-Addresse C13016

SHoM-H-~H-H-l-~H-HH-

Prozessdaten C13850,C13851,C13852,C13853
CIP-Modulstatus C13861

CIP-Netzwerkstatus C13862

Ethernet Port X259 Verbindungsstatus C€13863/1

Ethernet Port X260 Verbindungsstatus C€13863/2
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12 Fehlermeldungen
12.1 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

12 Fehlermeldungen

Dieses Kapitel erganzt die Fehlerliste im Softwarehandbuch und in der »Engineer« Online-Hilfe zum
Inverter Drive 8400 um die EtherNet/IP-Fehlermeldungen.

121 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zur Diagnose & Storungsanalyse und zu
Fehlermeldungen.

In der folgenden Tabelle sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Zudem wird die voreingestellte Fehlerreaktion und-— sofern
vorhanden —der Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion angegeben.

"@: Tipp!

Wenn Sie auf den Querverweis in der ersten Spalte klicken, gelangen Sie zur ausfiihrlichen
Beschreibung (Ursachen und Abhilfen) der entsprechenden Fehlermeldung.

Fehler-Nr. Sachgebiet- | Fehler-Nr. Fehlertext Fehlertyp einstellbarin
[hex] Nr. [dec] (Fehlerreaktion)

[dec]
0x01bc3100 | 444 12544 EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren | 0: Keine Reaktion -
0x01bc5531 | 444 21809 EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher -
0x01bc5532 | 444 21810 EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher -
0x01bc5533 | 444 21811 EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher -
0x01bc6010 | 444 24592 EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset -
0x01bc6011 | 444 24593 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc6100 | 444 24832 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc6101 | 444 24833 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc64lf | 444 25631 EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig -
0x01bc6420 | 444 25632 EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen -
0x01bc6430 | 444 25648 EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration -
0x01bc6533 | 444 25907 EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter -
0x01bc8111 | 444 33041 EtherNet/IP: Fault-Modus C€13880/2
0x01bc8112 | 444 33042 EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0: Keine Reaktion C€13880/3
0x01bc8114 | 444 33044 EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0: Keine Reaktion C13880/4
0x01bc8121 | 444 33057 EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen -
0x01bc8132 | 444 33074 EtherNet/IP: Idle-Modus C€13880/1
0x01bc8273 | 444 33395 EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse -
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12 Fehlermeldungen

12.2 Mogliche Ursachen und Abhilfen
12.2 Mégliche Ursachen und Abhilfen

In diesem Kapitel sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Mogliche Ursachen und Abhilfen sowie Reaktionen auf die
Fehlermeldungen werden ausfiihrlich beschrieben.

EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren [0x01bc3100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

[ Keine [ Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

« Das Kommunikationsmodul ist mit externer
Spannung versorgt, aber das Inverter Drive 8400 ist
nicht mit Spannung versorgt.

« Das Kommunikationsmodul ist nicht korrekt mit dem
Inverter Drive 8400 verbunden.

« Das Inverter Drive 8400 mit Spannung versorgen.
» Das Kommunikationsmodul fest auf das Inverter
Drive 8400 stecken.

EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher [0x01bc5531]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [ Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

Zugriff auf Speicher war nicht moglich.

Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher [0x01bc5532]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Parameter konnte nicht gelesen werden.

« Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

« Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher [0x01bc5533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Parameter konnte nicht geschrieben werden.

« Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

« Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.
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EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset [0x01bc6010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6011]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine [ Systemfehler X Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6101]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig [0x01bc641f]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
Es konnte kein aktiver Parametersatz geladen werden. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

» Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen [0x01bc6420]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
Zugriff auf Parametersatz war nicht moglich. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

« Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.
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Fehlermeldungen
Mogliche Ursachen und Abhilfen

EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration [0x01bc6430]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Modulkonfiguration ist fehlerhaft. Modulkonfiguration priifen und korrigieren.

EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter [0x01bc6533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Ein oder mehrere IP-Parameter sind fehlerhaft. IP-Konfiguration priifen und korrigieren.
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen
(2 43)

EtherNet/IP: Fault-Modus [0x01bc8111]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) ‘ Einstellung: C13880/2

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung 0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen. - Leitungen und Anschliisse tiberpriifen.
s Ausfall der steuernden 1/0O-Verbindung durch » Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.
Timeout. « Requested Package Interval (RPI) der I/O-Verbindung
« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout- uberpriifen.
Zeit fir implizite Nachrichten bleibt eine "Implicit « Timeout-Zeit fiir implizite Nachrichten erhhen.
Message" aus.

EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout [0x01bc8112]

EtherNet/IP: Al

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/3
M Keine O Systemfehler B Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe
« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen. - Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.
- Ausfall einer explitziten Verbindung » Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.
+ Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout- | + Requested Package Interval (RPI) der expliziten
Zeit fur explizite Nachrichten bleibt eine "Explicit Verbindung iiberpriifen.
Message" aus. « Timeout-Zeit fiir explizite Nachrichten erhdhen.

Igemeiner Ethernet Timeout [0x01bc8114]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/4

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung 0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
« Ausfall der »Engineer«-Kommunikation liber - Leitungen und Anschliisse tiberpriifen.
Ethernet » Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.
« Nach Ablauf der in C13881 eingestellten Zeit findet « Die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit in
kein Zugriff mehr Uiber den »Engineer« statt. 13881 erhéhen.
» Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£ 90)
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EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen [0x01bc8121]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

« Netzwerkkabel am Ethernet-Anschluss einstecken.

« Netzwerkkabel (Stecker) priifen und ggf.
austauschen.

« Netzwerkkabel am Ethernet-Anschluss ist
abgetrennt.
» Netzwerkkabel (Stecker) ist defekt.

EtherNet/IP: Idle-Modus [0x01bc8132]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/1

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung 0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Den Scanner in den Run-Modus setzen.
Run/Idle Flag (Bit 0) = 1

« Ein Idle-Ereignis wurde vom Scanner empfangen.

« Der Scanner befindet sich im "PROG"-Modus.

« Im "Scanner Command Register" ist das Run/
Idle Flag (Bit 0) = 0.

EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse [0x01bc8273]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [ Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

102

Eine IP-Adresse wurde im Netzwerk doppelt vergeben.
Die Adressen der Netzwerkteilnehmer miissen sich
voneinander unterscheiden.

IP-Adresse (C13000) korrigieren.
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen
(&3 43)
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123 CIP™-Fehlermeldungen
123 CIP™-Fehlermeldungen
Fehlercode Fehlerbezeichnung Beschreibung
[hex]
0x000 SUCCESS Kein Fehler
0x001 Instanz-Fehlermeldungen (2 138) des Connection Manager

Obiject (6 / 0x06) (1 137)

0x002 RESOURCE_UNAVAILABLE

Notwendige Resource zur Dienstausfiihrung nicht verfiigbar.

0x003 INVALID_PARAM_VALUE Ungililtiger Parameterwert
0x008 SERVICE_NOT_SUPP Dienst wird nicht unterstutzt.
0x009 INVALID_ATTRIB_VALUE Das Attribut ist ungiiltig.

0x00B ALREADY_IN_STATE

Das Objekt ist bereits im angeforderten Status.

0x00C OBJ_STATE_CONFLICT

Das Objekt kann den Dienst nicht ausfiihren.

0xO00E ATTR_NOT_SETTABLE

Das Attribut ist schreibgeschiitzt.

0x00F PRIVILEGE_VIOLATION

Zugriff verweigert.

0x010 DEVICE_STATE_CONFLICT

Der aktuelle Zustand des Gerdtes verbietet die Ausfiihrung des
angeforderten Dienstes.

0x011 | REPLY_DATA TOO LARGE

Die Antwortdaten sind langer als der Antwort-Buffer.

0x013 NOT_ENOUGH_DATA

Die Lange der Daten ist zu kurz.

0x014 ATTRIBUTE_NOT_SUPP

Das Attribut wird nicht unterstiitzt.

0x015 TOO_MUCH_DATA

Die Lange der Daten ist zu lang.

0x016 | OBJECT DOES_NOT_EXIST

Das Objekt wird vom Adapter nicht unterstuitzt.

0x017 FRAGMENTATION

Die Fragmentierung fiir den angeforderten Dienst ist momentan
nicht aktiviert.

0x020 INVALID_PARAMETER

Ungililtiger Parameter
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124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler
124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

Uber das Instanzattribut "FaultCode" des Control Supervisor Object (41 / 0x29) (1 152) werden
Lenze-Geratefehler mit DRIVECOM-Fehlernummern ausgegeben.

Ab Inverter-Drive-Version V13.00 und Kommunikationsmodul-Version V01.02 werden "CAN
Emergency Error Codes" als DRIVECOM-Fehlernummern ausgegeben!

Die folgenden Tabellen zeigen die Zuordnung der Lenze-Geratefehler und "CAN Emergency Error
Codes" zu den DRIVECOM-Fehler.

Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu den in der folgenden Tabelle
aufgefiihrten Lenze-Fehlermeldungen.

Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer  Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32Bit] Error Code [hex]
xx.0111.00002 | Su02: Eine Netzphase fehlt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00003 | Su03: Zu haufiges Netzschalten 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00004 | Su04: CU unzureichend versorgt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00006 | Su06: Netzeingang Uberlast 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0119.00000 | OH4: Kiihlkorpertemp. > Abschalttemp. -5°C 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00001 | OH1: Ubertemperatur Kiihlkérper 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00002 | OH7: Motortemperatur Resolver > C121 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00003 | OH9: Motoriibertemperatur Resolver 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00012 | Sd6: Fehler Temperaturfiihler Resolver 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0119.00015 | OH3: Motortemperatur (X106) ausgelost 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00020 | OH6: Motortemperatur MultiEncoder > C121 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00021 | OH12: Motoriibertemperatur MultiEncoder 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00022 | Sd12: Fehler Temperaturfiihler MultiEncoder 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0119.00050 | OC5: Ixt Uberlast 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00001 | OT1: Maximalmoment erreicht 0x8300 0x8302 Torque Limiting
xx.0123.00007 | OC7: Uberstrom Motor 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00014 | OU: Uberspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3110 Mains overvoltage
xx.0123.00015 | LU: Unterspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3120 Mains undervoltage
xx.0123.00016 | OC1: Leistungsteil Kurzschluss 0x2000 0x2130 Short Circuit
xx.0123.00017 | OC2: Leistungsteil Erdschluss 0x2000 0x2120 Short to Earth
xx.0123.00024 | Sd2: Drahtbruch Resolver 0x7300 0x7303 Resolver 1 defectiv
xx.0123.00026 | Sd7: Fehler Encoder Kommunikation 0x7300 0x7305 Incremental Encoder 1 Defective
xx.0123.00027 | Sd4: Drahtbruch MultiEncoder 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00030 | OC10: Maximalstrom erreicht 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00031 | OC17: Clamp setzt Impulssperre 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00032 | OS1: Maximales Drehzahllimit erreicht 0x8400 0x8402 Velocity Limiting
xx.0123.00033 | 0S2: Max. Motordrehzahl 0x8400 0x8400 Speed Controller
xx.0123.00056 | ID2: Fehler Motordatenidentifizierung 0xF0O00 0xF0O00 Additional Functions
xx.0123.00057 | ID1: Fehler Motordatenidentifizierung 0xF0O00 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00058 | ID3: CINH Motordatenidentifizierung 0xFO00 0xF0O00 Additional Functions
xx.0123.00059 | ID4: Fehler Widerstandsidentifikation 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00060 | ID7: Motorregelung ungleich Motordaten 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00062 | Sd8: Encoder Winkeldriftiiberw. 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00065 | OC12: I12xt Uberlast Bremswiderstand 0xF000 0x7110 Brake Chopper

104 Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17



12 Fehlermeldungen
124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0123.00071 | OC11: Current clamp for too long (>1 sec) 0xFO00 0xFO00 Additional Functions
xx.0123.00074 | ID5: Fehler Pollageidentifikation 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00075 | ID6: Fehler Resolverident. 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00090 | OC13: Uberschreitung Maximalstrom fiir Fch 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00093 | OT2: Ausgang Drehzahlregler begrenzt 0xF000 0x7310 Speed
xx.0123.00094 | FCO1: Schaltfrequenzabsenkung 0x2000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00095 | FCO2: Maximaldrehzahl fir Fchop 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00096 | OC14: Begrenzung Langsstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00097 | OC15: Begrenzung Querstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00098 | OC16: Begrenzung Drehmomentregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00099 | FCO3: Begrenzung Feldregler 0xFO00 0xFO00 Additional Functions
xx.0123.00105 | OC6: I12xt Uberlast Motor 0x2000 0x7120 Motor
xx.0123.00145 | LP1: Ausfall Motorphase 0x3000 0x3130 Phase Failure
xx.0123.00200 | SD10: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 12 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00201 | SD11: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 67 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00205 | SD3: Drahtbruch Riickfiihrsystem 0x7300 0x7301 Tacho defective
xx.0125.00001 | An01: AIN1_I< 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0125.00002 | An02: AIN2_I< 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0126.00001 | Ab01: AchsbusTimeOut 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0126.00002 | Ab02: Achsbus-10-Fehler 0x8100 0x8100 Communication
xx.0127.00002 | CEO4: MCI Kommunikationsfehler 0x7000 0x7500 Communication
xx.0127.00015 | CEOF: MCI Steuerwort 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0131.00000 | CE4: CAN Bus Off 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00006 | CA06: CAN CRC Fehler 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00007 | CAO7: CAN Bus Warn 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00008 | CA08: CAN Bus Stopped 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00011 | CAOb: CAN HeartBeatEvent 0x8130 0x8000 Monitoring
xx.0131.00015 | CAOF: CAN Steuerwort 0xF000 0x8000 Monitoring
xx.0135.00001 | CE1: CAN RPDO1 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00002 | CE2: CAN RPDO2 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00003 | CE3: CAN RPDO3 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00004 | CP04: CAN RPDO4 0x8100 0x8100 Communication
xx.0140.00013 | Cl01: Modul fehlt/inkompatibel 0x7000 0x7000 Additional Modules
xx.0144.00001 | PSO1: Kein Memmodul 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00002 | PSO2: Par.satz ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00003 | PS03: Par.satz Gerat ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00004 | PS04: Par.satz Gerat inkompatibel 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00007 | PSO7: Par. Memmodul ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00008 | PS08: Par. Gerat ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00009 | PS09: Par.format ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00010 | PS10: Memorymodul Bindung ungiiltig 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0144.00031 | PS31: Ident. Fehler 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0145.00014 | dF14: SW-HW ungiiltig 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0145.00015 | dF15: DCCOM CU2 Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00024 | dF18: BU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00025 | dF25: CU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00026 | dF26: Apl. Watchdog 0x6200 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00033 | dF21: BU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00034 | dF22: CU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00035 | dF10: AutoTrip Reset 0xF000 0xF000 Additional Functions
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Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler
Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung
[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0145.00050 | dF50: Retain Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00051 | dF51: CuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00052 | dF52: BuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0184.00001 | CkO1: Pos. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00002 | Ck02: Neg. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00005 | Ck15: Fehler Meldesig. Bremse 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00007 | Ck03: Pos. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00008 | Ck04: Neg. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00015 | Ck14: Zielposition auRerhalb SW-Enlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00064 | Ck16: Zeitiiberlauf Handbedienung 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00153 | CkO5: Fehler Schleppabstand 1 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00154 | Ck06: Fehler Schleppabstand 2 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00155 | Ck07: Fahrbereichgrenze iiberschritten 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.00156 | Ck08: Referenzposition unbekannt 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.08005 | Ck09: Positioniermodus ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08007 | Ck10: Profildaten unplausibel 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08009 | Ck11: Betriebsart ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08014 | Ck12: Profilnummer ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08015 | Ck13: Fehler FB MCKCtrlInterface 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0400.00009 | dHO09: EEPROM Leistungsteil 0x5530 0x7600 Data Memory
xx.0400.00016 | dH10: Lifterausfall 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0400.00104 | dH68: Abgleichdatenfehler CU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0400.00105 | dH69: Abgleichdatenfehler BU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0980.00001 | Anwenderfehler 1 0x6200 0x6200 User Software
xx.0981.00002 | Anwenderfehler 2 0x6200 0x6200 User Software
xx.0982.00003 | Anwenderfehler 3 0x6200 0x6200 User Software
xx.0983.00004 | Anwenderfehler 4 0x6200 0x6200 User Software
xx.0984.00001 | Anwenderfehler 5 0x6200 0x6200 User Software
xx.0985.00002 | Anwenderfehler 6 0x6200 0x6200 User Software
xx.0986.00003 | Anwenderfehler 7 0x6200 0x6200 User Software
xx.0987.00004 | Anwenderfehler 8 0x6200 0x6200 User Software

106 Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17



12 Fehlermeldungen
124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

EtherNet/IP-Fehlermeldungen

Lenze-Fehler

DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Fehlernummer  Fehlermeldung

[32 Bit] [hex]
xx.0444.12544 | EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive verloren 0x7510 Serial Interface No 1
xx.0444.21809 | EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21810 | EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21811 | EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.24592 | EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0444.24593 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24832 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24833 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.25631 | EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25632 | EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25648 | EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25907 | EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.33041 | EtherNet/IP: Fault-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33042 | EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33044 | EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33057 | EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen 0x9000 External Malfunction
xx.0444.33074 | EtherNet/IP: Idle-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33395 | EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse 0x7421 Invalid Parameters
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13

131

13.1

C13000

C13001

108

Parameter-Referenz

Parameter des Kommunikationsmodul

Parameter-Referenz

Dieses Kapitel erganzt die Parameterliste und die Attributtabelle im Softwarehandbuch und in der
»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 um die Parameter des Kommunikationsmoduls
E84AYCEO (EtherNet/IP).

Parameter des Kommunikationsmodul

Softwarehandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zu Parametern.

In diesem Kapitel sind die Parameter des Kommunikationsmoduls E84AYCEO (EtherNet/IP) in
numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13000 | IP-Adresse Index: 11575 = 0x2D37

Einstellung der IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen (£ 43)

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13000/1 192 IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13000/2 168 IP-Adresse

C13000/3 124 IP-Adresse

C13000/4 16 IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff I Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13001 | Subnetzmaske Index: 11574 = 0x2D36

Einstellung der Subnetzmaske
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen (£ 43)

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13001/1 255 Subnetzmaske (hochstwertiges Byte)
C13001/2 255 Subnetzmaske

C13001/3 255 Subnetzmaske

C13001/4 0 Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Parameter des Kommunikationsmodul

C13002

Parameter | Name:

C13002 | Gateway-Adresse

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11573 = 0x2D35

Einstellung der Gateway-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen (£3 43)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13002/1 0 Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13002/2 0 Gateway-Adresse

C13002/3 0 Gateway-Adresse

C13002/4 0 Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

C13003
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13003 | MAC-ID Index: 11572 = 0x2D34
Anzeige der MAC-ID
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13005

Parameter | Name:

€13005 | IP Konfigurations-Referenz

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11570 = 0x2D32

Auswabhl, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll.
(Instanzattribut 3 (Configuration Control) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 143))

» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen (£ 43)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0 | Gespeicherte Adresse Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-
Konfiguration wird verwendet.

1|BOOTP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
BOOTP zugewiesen.

2 | DHCP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels

DHCP zugewiesen.
Die Zuweisung einer Gateway-Adresse, die nichtim
selben Subnetz wie die IP-Adresse liegt, wird abgelehnt.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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13.1 Parameter des Kommunikationsmodul

C13006
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13006 | Multicast IP-Startadresse Index: 11569 = 0x2D31

Einstellung der Multicast IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 einstellen (£3 43)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13006/1 239 Multicast IP-Startaddresse (h6chstwertiges Byte)
C13006/2 64 Multicast IP-Startaddresse

C13006/3 2 Multicast IP-Startaddresse

C13006/4 224 Multicast Startaddresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

C13010
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13010 | Aktive IP-Adresse Index: 11565 = 0x2D2D
Anzeige der aktiven IP-Adresse
(Instanzattribut 5 (IP Address) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£2 143))
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 ‘ 255
Subcodes Info
C13010/1 Aktive IP-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13010/2 Aktive IP-Adresse
C13010/3 Aktive IP-Adresse
C13010/4 Aktive IP-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT
C13011
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13011 | Aktive Subnetzmaske Index: 11564 = 0x2D2C

Anzeige der aktiven Subnetzmaske
(Instanzattribut 5 (IP Network Mask) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 143))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13011/1 Aktive Subnetzmaske (h6chstwertiges Byte)
C13011/2 Aktive Subnetzmaske

C13011/3 Aktive Subnetzmaske

C13011/4 Aktive Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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13.1 Parameter des Kommunikationsmodul

C13012
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13012 | Aktive Gateway-Adresse Index: 11563 = 0x2D2B

Anzeige der aktiven Gateway-Adresse
(Instanzattribut 5 (Gateway Address) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E2143))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C13012/1 Aktive Gateway-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13012/2 Aktive Gateway-Adresse

C13012/3 Aktive Gateway-Adresse

C13012/4 Aktive Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13016
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13016 | Multicast IP-Adresse Index: 11559 = 0x2D27
Anzeige der aktiven Multicast IP-Adresse
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | 255
Subcodes Info
C13016/1 Multicast IP-Addresse (hochstwertiges Byte)
C13016/2 Multicast IP-Addresse
C13016/3 Multicast IP-Addresse
C13016/4 Multicast IP-Addresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Parameter des Kommunikationsmodul

C13017
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13017 | Ethernet Einstellung Index: 11558 = 0x2D26

Einstellung der Ubertragungsrate fiir die Ethernet-Anschlisse

Abhangig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlieBenden Gerates empfehlen wir ein Cross-Over-
Kabel zu verwenden.

» EtherNet/IP-Anschluss (3 30)

Auswabhlliste

Autonegotiation
10 Mbps
100 Mbps

Reserviert

Reserviert

10 Mbps/Halbduplex
10 Mbps/Vollduplex
100 Mbps/Halbduplex
100 Mbps/Vollduplex

Reserviert

VW | N/ UV || W | N | KL | O

10 | Reserviert

11 | Reserviert

12 | Reserviert

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13017/1 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X259
C13017/2 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X260

M Lesezugriff B Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

C13018
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13018 | Multicast Einstellung Index: 11557 = 0x2D25
Auswahl zur Multicast IP-Adressierung liber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP Interface Object (245 /
OxF5) (0 143)
Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Default Algorithmus
1| Multicast IP-Startadresse
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT
C13019
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13019 | Multicast TTL-Wert Index: 11556 = 0x2D24

Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (L2 143))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung
1 255|1
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13020

C13021

C13022

Parameter | Name:

C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11555 = 0x2D23

Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 143))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

1

8

1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name:

C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging)

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11554 = 0x2D22

Einstellung, ob QoS-Tags zur Priorisierung der zu tibertragenden Datenpakete verwendet werden.
(Instanzattribut 1 (802.1Q Tag Enable) im Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) (C1 141))

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0

Keine Verwendung 802.1Q Tag

1

Verwendung 802.10 Tag

M Lesezugriff I Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name:

€13022 | Quality of Service (DSCP)

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11553 = 0x2D21

Einstellung zur Priorisierung der zu iibertragenden Datenpakete mit Differentiated Services Codepoints (DSCP)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 63

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13022/1 59 Reserviert

C13022/2 47 Reserviert

C13022/3 55 Reserviert

C13022/4 47 QoS DSCP Scheduled
(Instanzattribut 5 (DSCP Scheduled) im Quality of Service
(Q0S) Object (72 / 0x48) (L1 141))

C13022/5 43 QoS DSCP High Prio
(Instanzattribut 6 (DSCP High Prio) im Quality of Service
(Q0S) Object (72 / 0x48) (L1 141))

C13022/6 31 Reserviert

C13022/7 27 QoS DSCP Explicit Msg

(Instanzattribut 8 (DSCP Explicit Msg.) im Quality of
Service (QoS) Object (72 / 0x48) (£ 141))

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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C13840

C13841

C13842

C13843

114

Parameter-Referenz

Parameter des Kommunikationsmodul

Anzeige der verwendeten DLR-Netzwerktopologie (Device Level Ring)
(Instanzattribut 1 (Network Topology) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£4139))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Linear

1 |Ring

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige des DLR-Netzwerktstatus (Device Level Ring)
(Instanzattribut 2 (Network Status) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (2 139))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Normal

Jany

Ring Fault

2 | Unexpected Loop detected

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Anzeige der Supervisor IP-Adresse
(Instanzattribut 10 (Supervisor IP Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L2 139))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13842/1 Supervisor IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13842/2 Supervisor IP-Adresse

C13842/3 Supervisor IP-Adresse

C13842/4 Supervisor IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige der Supervisor MAC-ID
(Instanzattribut 10 (Supervisor MAC Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L2 139))

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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C13844

C13845

C13846

C13847

Parameter-Referenz

Parameter des Kommunikationsmodul

Anzeige der Beacon-Zeiten (ps)

Subcodes Info
C13844/1 Beacon Intervall
C13844/2 Beacon Timeout

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0O PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Anzeige von Beacon-Telegramminformationen

Subcodes Info

C13845/1 Beacon Telegramme Port X259
C13845/2 Beacon Telegramm-Fehler Port X259
C13845/3 Beacon Telegramme Port X260
C13845/4 Beacon Telegramm-Fehler Port X260

M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Aktivierung der Adresskonflikterkennung (ACD)
(Instanzattribut 10 (SelectAcd) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E2 143))
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des Gerites ("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erforderlich.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Deaktiviert
1 | Aktiviert

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Kein Konflikt

1  Konflikt erkannt

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13849

C13850
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Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13848 | Letzte Konflikt-MAC-ID Index: 10727 = 0x29E7

Anzeige der MAC-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle libernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).
(Instanzattribut 11 (RemoteMAC) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 143))

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13849 | Letzte Konflikt-IP-Adresse Index: 10726 = 0x29E6

Anzeige der MAC-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle ibernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Info

C13849/1 Letzte Konflikt IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13849/2 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/3 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/4 Letzte Konflikt IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer [ PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13850 | Alle Worter zum Scanner Index: 10725 = 0x29E5

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Kommunikationsmodul (Adapter) zum Scanner iibertragen werden.

In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767

Subcodes Info

C13850/1

C13850/16

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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C13851

Parameter | Name:

C13851 | Alle Worter vom Scanner

Datentyp: INTEGER_16
Index: 10724 = 0x29E4

konfiguriert sind.

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zum Kommunikationsmodul (Adapter) iibertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768

32767

Subcodes

Info

C13851/1

C13851/16

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13852
Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13852 | Alle Wérter zum Grundgerit Index: 10723 = 0x29E3
Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zum Kommunikationsmodul (Adapter) tibertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
-32768 32767
Subcodes Info
C13852/1
C13852/16
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
C13853

Parameter | Name:

C13853 | Alle Worter vom Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 10722 = 0x29E2

konfiguriert sind.

Anzeige der I/O-Datenwdrter, die vom Kommunikationsmodul (Adapter) zum Scanner iibertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768

32767

Subcodes

Info

C13853/1

C13853/16

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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131 Parameter des Kommunikationsmodul
C13858
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13858 | Ethernet Port Statistiken Index: 10717 = 0x29DD
Anzeige von Statistikwerten zum Datentransfer liber die Ethernet-Anschliisse
Subcodes Info
C13858/1 Ethernet Port X259: RX
C13858/2 Ethernet Port X259: RX CRC Fehler
C13858/3 Ethernet Port X259: RX verworfen
C13858/4 Ethernet Port X259: TX
C13858/5 Ethernet Port X259: TX verworfen
C13858/6 Ethernet Port X260: RX
C13858/7 Ethernet Port X260: RX CRC Fehler
C13858/8 Ethernet Port X260: RX verworfen
C13858/9 Ethernet Port X260: TX
C13858/10 Ethernet Port X260: TX verworfen
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13861

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13861 | CIP-Modulstatus Index: 10714 = 0x29DA

Anzeige des aktuellen CIP-Modulstatus
(Instanzattribut 8 (State) im Identity Object (1 / 0x01) (£2 128))
« Der Status wird auch liber die LED MS signalisert.
» LED-Statusanzeigen (E291)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden

1 | Device Self Testing
2 | Standby

3 | Operational
4

Major Recoverable Fault

5 | Major Unrecoverable Fault

M Lesezugriff O Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13862
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13862 | CIP-Netzwerkstatus Index: 10713 = 0x29D9

Anzeige des aktuellen CIP-Netzwerkstatus
« Der Status wird auch tber die LED NS signalisert.
» LED-Statusanzeigen (£291)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Keine IP-Adresse

Keine Verbindung

Verbindungs-Timeout

1
2 | Verbindung aufgebaut
3
4

Duplicate IP

5 | Selbsttest
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM OMOT

C13863
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13863 | Ethernet Port Index: 10712 = 0x29D8
Anzeige der aktuellen Ubertragungsrate an den Ethernet-Anschliissen
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Keine Verbindung
1|10 Mbps/Halbduplex
2 | 10 Mbps/Vollduplex
3 | 100 Mbps/Halbduplex
4100 Mbps/Volluplex
5 | Reserviert
6 | Reserviert
Subcodes Info
C13863/1 Ethernet Port X259 Link Status
C13863/2 Ethernet Port X260 Link Status
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [CIPLC-STOP [ Kein Transfer CPDO_MAP_RX CIPDO_MAP_TX CICOM LI MOT
C13870
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13870 | Status CIP-Verbindungen Index: 10705 = 0x29D1

Anzeige des aktuellen CIP-Verbindungsstatus

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

3 | Verbindung aufgebaut

4 | Verbindungs-Timeout

Subcodes Info
C13870/1 Status CIP-Verbindung 1
C13870/8 Status CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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13.1 Parameter des Kommunikationsmodul

C13871
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13871 | Typ CIP-Verbindungen Index: 10704 = 0x29D0

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungstypen
« "Listen Only"-Verbindungen werden nicht angezeigt.

Auswabhlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden

Exclusive Owner

1
2 | Input Only
3
4

Listen Only

Explizite Verbindung
Subcodes Info
C13871/1 Typ CIP-Verbindung 1
C13871/8 Typ CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13872
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13872 | Trigger CIP-Verbindungen Index: 10703 = 0x29CF
Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungsklasse
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 | Klasse 1, zyklisch, Client
163 | Klasse 3, App. Obj., Server
Subcodes Info
C13872/1 Trigger CIP-Verbindung 1
C13872/8 Trigger CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
C13873
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13873 | RPI CIP-Verbindungen Index: 10702 = 0x29CE
Anzeige der aktuellen RPI-Zeiten (Requested Package Interval) der CIP-Verbindungen ("Originator to Target"-Zeit)
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | ms | 4294967295
Subcodes Info
C13873/1 RPI CIP-Verbindung 1
C13873/8 RPI CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13874

C13875

C13880

Parameter | Name:

C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 10701 = 0x29CD

Anzeige der Zeitiiberschreitungen (ms) der CIP-Verbindungen

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | ms | 4294967295

Subcodes Info

C13874/1 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 1
C13874/8 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name:

C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 10700 = 0x29CC

Anzeige der Run- und Idle-Flags der CIP-Verbindungen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

1| IDLE

2 |RUN
Subcodes Info
C13875/1 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 1
C13875/8 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name:

C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 10695 = 0x29C7

Einstellung der Uberwachungsreaktion bei einer Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (2 90)

(Abbildung des Lenze-Objektes Lenze Class (101 / 0x65) (L 157))
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.

Auswabhlliste

0 | Keine Reaktion

1| Fehler

3 | Schnellhalt durch Stérung

4 | Arretierte Warnung

6 | Information
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13880/1 0: Keine Reaktion Idle-Modus
C13880/2 3: Schnellhalt durch Stérung Fault-Modus

(nur bei "Exclusive owner" Verbindungen)

C13880/3 0: Keine Reaktion Timeout expl. Nachrichten
C13880/4 0: Keine Reaktion Allgemeiner Ethernet Kommunikations-Timeout

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT
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C13881

C13885

C13899

C13900

C13901

122

Parameter-Referenz

Parameter des Kommunikationsmodul

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13881 | Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit Index: 10694 = 0x29C6

Einstellung der allgemeinen Uberwachungszeit (siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£ 90))
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

500 ms 65535 | 10000 ms

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13885 | I/0-Daten I6schen Index: 10690 = 0x29C2

Einstellung, welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten
soll, wenn ...

« der Netzwerkstatus der steuernden I/O-Verbindung "Not connected" ist (siehe C13862) oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.

Eine Anderung der Einstellung wird sofort wirksam.

(Siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 90).)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Verwendung letzter Scanner
Ausgangsdaten

1 | Scanner Ausgangsdaten I6schen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13899 | Host-Name Index: 10676 = 0x29B4

Die Subcodestellen beinhalten jeweils einen String mit einer Lange von 32 Bytes. Hier wird die Bezeichnung des
EtherNet/IP-Teilnehmers ausgegeben.
(Instanzattribut 6 (Host Name) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (1 143))

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13899/1 Hostname
C13899/2 Hostname

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13900 | Firmware Produkttyp Index: 10675 = 0x29B3

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 8 Bytes. Die Erkennungsziffer "E84AYCEQ" wird
ausgegeben.

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13901 | Firmware Kompilierdatum Index: 10674 = 0x29B2

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 20 Bytes. Das Erstellungsdatum ("MMM TT JJJJ") und die
Uhrzeit ("hh:mm:ss") der Software werden ausgegeben (z. B. "Mar 21 2005 12:31:21").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13902

"01.00.01.00").

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 11 Bytes. Die Firmware-Version wird ausgegeben (z. B.

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13920

Anzeige des liber die Drehcodierschalter eingestellten, aktuellen Wertes.
» Teilnehmeradressen lber Drehcodierschalter einstellen (1 41)

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | |

255

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT
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13.2 Attributtabelle

13.2 Attributtabelle

Die Attributtabelle enthalt Informationen, die fiir eine Kommunikation zum Antriebsregler liber
Parameter erforderlich sind.

So lesen Sie die Attributtabelle:

Spalte Bedeutung Eintrag
Code Parameter-Bezeichnung CXXXXX
Name Parameter-Kurztext (Display-Text) Text
Index dec Index, unter dem der Parameter adressiert wird. 24575 - Lenze-Codenummer Wird nur bei Zugriff Giber ein
hex Der Subindex bei Array-Variablen entspricht der OxSFFF - Lenze-Codenurmmer Bussystem bendétigt.
Lenze-Subcodenummer.
Daten Ds Datenstruktur E Einfach-Variable
(nur ein Parameterelement)
A Array-Variable
(mehrere Parameterelemente)
DA Anzahl der Array-Elemente (Subcodes) Anzahl
DT Datentyp BITFIELD_8 1 Byte bit-codiert
BITFIELD_16 2 Bytes bit-codiert
BITFIELD_32 4 Bytes bit-codiert
INTEGER_8 1 Byte mit Vorzeichen
INTEGER_16 2 Bytes mit Vorzeichen
INTEGER_32 4 Bytes mit Vorzeichen
UNSIGNED_8 1 Byte ohne Vorzeichen
UNSIGNED_16 2 Bytes ohne Vorzeichen
UNSIGNED_32 4 Bytes ohne Vorzeichen
VISIBLE_STRING ASCII-String
OCTET_STRING
Faktor Faktor fiir Dateniibertragung liber ein Bussystem, | Faktor 1 = keine Nachkommastellen
abhangig von der Anzahl der Nachkommastellen 10 = 1 Nachkommastelle
100 = 2 Nachkommastellen
1000 = 3 Nachkommastellen
Zugriff R Lesezugriff M Lesen erlaubt
W Schreibzugriff M Schreiben erlaubt
RSP Reglersperre (CINH) erforderlich M Schreiben ist nur bei Reglersperre (CINH) moglich
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13.2 Attributtabelle
Attributtabelle
Code Name Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Faktor R w RSP

C13000 IP-Adresse 11575 0x2D37 A 4 UNSIGNED_8 [ [}
C13001 Subnetzmaske 11574 0x2D36 A 4 UNSIGNED_8 M M
C13002 Gateway-Adresse 11573 0x2D35 A 4 | UNSIGNED_8 [ [
C13003 MAC-ID 11572 0x2D34 E 1 OCTET_STRING M

C13005 IP Konfigurations-Referenz 11570 0x2D32 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13006 Multicast IP-Startadresse 11569 0x2D31 A 4 | UNSIGNED_8 M M
C13010 Aktive IP-Adresse 11565 0x2D2D A 4 | UNSIGNED_8 1 M

C13011 | Aktive Subnetzmaske 11564 0x2D2C A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13012 | Aktive Gateway-Adresse 11563 0x2D2B A 4 | UNSIGNED_8 1 |

C13016 Multicast IP-Adresse 11559 0x2D27 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13017 Ethernet Einstellung 11558 0x2D26 A 2 UNSIGNED_16 1 [} M
C13018 | Multicast Einstellung 11557 0x2D25 E 1 | UNSIGNED_8 1 ol ol
C13019 Multicast TTL-Wert 11556 0x2D24 E 1 UNSIGNED_8 1 [} [}
C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 11555 0x2D23 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) 11554 0x2D22 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13022 | Quality of Service (DSCP) 11553 | 0x2D21 | A 7 | UNSIGNED_8 o v
C13840 DLR Netzwerktopologie 10735 0x29EF E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C13841 DLR Netzwerkstatus 10734 0x29EE E 1 UNSIGNED_8 1 M

C13842 Supervisor IP-Adresse 10733 0x29ED A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13843 Supervisor MAC-ID 10732 0x29EC E 1 | OCTET_STRING |

13844 | Beacon Uberwachung 10731 0x29EB A 2 | UNSIGNED_32 1 |

C13845 Beacon Telegramme 10730 0x29EA A 4 | UNSIGNED_32 1 ol

C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 10729 0x29E9 E 1 | UNSIGNED_8 1 [ [}
C13847 | Status Konflikterkennung (ACD) 10728 0x29E8 E 1 | UNSIGNED_8 1 M

C13848 Letzte Konflikt-MAC-ID 10727 0x29E7 E 1 OCTET_STRING M

C13849 Letzte Konflikt-1P-Adresse 10726 0x29E6 A 4 UNSIGNED_8 1 [

C13850 | Alle Worter zum Scanner 10725 0x29E5 A 16 | INTEGER_16 1 ]

C13851 Alle Worter vom Scanner 10724 0x29E4 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13852 Alle Worter zum Grundgerat 10723 0x29E3 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13853 Alle Worter vom Grundgerat 10722 0x29E2 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13858 Ethernet Port Statistiken 10717 0x29DD A 10 | UNSIGNED_32 1 [

C13861 CIP-Modulstatus 10714 0x29DA E 1 | UNSIGNED_16 1 |

C13862 CIP-Netzwerkstatus 10713 0x29D9 E 1 | UNSIGNED_16 1 [

C13863 Ethernet Port 10712 0x29D8 A 2 UNSIGNED_16 1 [}

C13870 Status CIP-Verbindungen 10705 0x29D1 A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13871 | Typ CIP-Verbindungen 10704 0x29D0 A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13872 | Trigger CIP-Verbindungen 10703 0x29CF A 8 | UNSIGNED_16 1 o]

C13873 RPI CIP-Verbindungen 10702 0x29CE A 8 UNSIGNED_32 1 [

C13874 Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 10701 0x29CD A 8 UNSIGNED_32 1 [

C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 10700 0x29CC A 8 | UNSIGNED_16 1 o]

C13880 Reaktion bei Stérung der 10695 0x29C7 A 4 | UNSIGNED_8 1 ) )

Kommunikation
C13881 | Allgemeine Ethernet 10694 0x29C6 E 1 | UNSIGNED_16 1 | |
Kommunikations-Timeoutzeit

C13885 1/0-Daten I6schen 10690 0x29C2 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13899 Host-Name 10676 0x29B4 A 2 VISIBLE_STRING M M
C13900 Firmware Produkttyp 10675 0x29B3 E 1 VISIBLE_STRING [

C13901 Firmware Kompilierdatum 10674 0x29B2 E 1 | VISIBLE_STRING [

C13902 Firmware Version 10673 0x29B1 E 1 | VISIBLE_STRING M

C13920 Drehkodierschalter: xxx.yyy.zzz.DDD 10655 0x299F E 1 | UNSIGNED_8 1 M
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126

Implementierte CIP™-Objekte

Ein EtherNet/IP-Teilnehmer ist als eine Ansammlung von Objekten zu sehen. Ein einzelnes Objekt
wird durch seine Klasse, deren Instanzen und Attribute beschrieben. Auf diese Objekte sind
verschiedene Dienste, wie z. B. Lesedienste oder Schreibdienste, anwendbar.

i Hinweis!

In diesem Kapitel werden nur die von Lenze implementierten CIP-Objekte und deren
unterstitzte Eigenschaften (Attribute, Service-Codes etc.) beschrieben.

Es werden nicht alle Objekteigenschaften, wie sie in der "Common Industrial Protocol
Specification" der ODVA beschrieben sind, unterstiitzt.

@ "Common Industrial Protocol Specification" der ODVA

Hier finden Sie weitere ausfiihrliche Informationen zu CIP-Objekten.

Ubersicht der implementierten CIP-Objekte

CIP-Objekte

Beschreibung

Allgemeine Objekte

Identity Object (1 / 0x01) (C1 128)

Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat

Message Router Object (2 / 0x02) (C1 130)

Adressierung eines Dienstes fiir den Datentransfer zu
einer beliebigen Objektklasse oder Instanz

Assembly Object (4 / 0x04) (£ 131)

Eingangs-/Ausgangsdaten des Scanners

Connection Manager Object (6 / 0x06) (1 137)

Verwaltung der internen Ressourcen fiir den
Datentransfer (Implicit/Explicit Messaging)

EtherNet/IP-Objekte

Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£ 139)

Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) (L2 141)

Klassifizierungen und Priorisierungen der Datenpakete
fiir die EtherNet/IP-Kommunikation

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (Cd143)

Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des
Gerates

Ethernet Link Object (246 / 0xF6) (L1 147)

Allgemeine Informationen und Statusinformationen zu
den Ethernet-Schnittstellen des Gerates

AC Drive Profile Objekte

Motor Data Object (40 / 0x28) (Ed 151)

Datenbasis fiir Motorparameter

Control Supervisor Object (41 / 0x29) (1 152)

Management-Funktionen der Gerate fiir die
Motoransteuerung.

AC Drive Object (42 / 0x2A) (1 154)

Geratespezifische Funktionen des Antriebsreglers, z. B.
Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Lenze-Objekte

Lenze Class (101 / 0x65) (LA 157) Lenze-Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler
Lenze Class (103 / 0x67) (C2159) Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Lenze Class (104 / 0x68) (1 160) Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Lenze Class (110 / 0x6E) (C11161) Zugriff auf Lenze-Codestellen
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Allgemeine Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Beschreibung
ID
1 Get Revision UINT Revisions-Nr. des Objektes
2 Get Max. Instance UINT Max. Anzahl von Instanzen des Objektes
3 Get Number of Instances UINT Anzahl von Instanzen des Objektes
4 Get Optional Attribute List: | STRUCT of: Liste der optionalen Instanzattribute:
Number Attributes UINT | Anzal der optionalen Attribute
Optional Attributes ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Attribute
5 Get Optional Service List: STRUCT of: Liste der optionalen Dienste:
Number Services UINT | Anzal der optionalen Dienste
Optional Services ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Dienste
6 Get Max. ID Number Class UINT Die Attribut-ID des letzten Klassenattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
7 Get Max. D Number Instance | UINT Die Attribut-ID des letzten Instanzattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
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141 Allgemeine CIP-Objekte

14.1 Allgemeine CIP-Objekte

14.1.1 Identity Object (1 / 0x01)

Das "ldentity Object" liefert die Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat.

Klassenattribute

iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. D Number Instance | UINT 8 (0x0008)
Attributes
Instanzattribute
iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Vendor ID UINT 587 (0x024B)
2 Get Device Type UINT 2 (0x0002): AC Drive
3 Get Product Code UINT 8400 (0x20DO0)
4 Get Revision: STRUCT of: Firmware-Stand des Gerates
Major Revision USINT
Minor Revision USINT
5 Get Status WORD Aktueller Geratestatus (Status-Bits)
« Instanzattribut "Status" (Attribut 5)
(E2129)
« EtherNet/IP-Statusdiagramm (£2 56)
6 Get Serial Number UDINT Seriennummer des Gerates
7 Get Product Name SHORT_STRING E84AYCEO
8 Get State USINT Aktueller Geratestatus:

« 0: Nonexistent

« 1: Device Self-Testing

« 2: Standby

« 3: Operational

* 4: Major Recoverable Fault

* 5: Major Unrecoverable Fault

¢ 6...254: Reserviert

« 255: Standard fiir "Get_Attributes_All"-

Service

(Siehe auch C13861, LED-Statusanzeigen
(2 91))
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Allgemeine CIP-Objekte

Instanzattribut "Status" (Attribut 5)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Owned

Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerét (oder ein Objekt innerhalb des
Gerétes) einen Besitzer hat. Innerhalb eines Master/Slave-Musters gibt
der Zustand 1’ an, dass das "Predefined Master/Slave Connection Set"
einem Master zugeteilt ist. AuBerhalb des Master/Slave-Musters ist die
Bedeutung "TBD".

Reserviert (0)

Configured

Der Zustand '1’ gibt an, dass die Gerateapplikation etwas anderes
ausfiihrt als die "Out-of-box"-Standardkonfiguration. Diese sollte nicht
die Konfiguration der Kommunikation beinhalten.

Reserviert (0)

Extended Device Status

+ 0000: Status ist "Self-Testing" oder unbekannt

+ 0001: Firmware Update wird durchgefiihrt

+ 0010: Mindestens eine fehlerhafte 1/0-Verbindung

+ 0011: Keine 1/O-Verbindungen vorhanden

« 0100: Nichtfliichtige Konfiguration ist mangelhaft

+ 0101: "Major Fault" (Bit 10 oder 11 ist '1’)

+ 0110: Mindestens eine I/O-Verbindung ist im "Run Mode"

+ 0111: Mindestens eine I/O-Verbindung ist vorhanden, alle im "Idle
Mode"

+ 1000: Reserviert

+ 1001: Reserviert

+1010...1111: Reserviert / Hersteller-spezifisch

Minor Recoverable Fault

Der Zustand "1’ gibt an, dass ein "Minor Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

Minor Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Minor Unrecoverable Fault"
aufgetreten ist.

10

Major Recoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

11

Major Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Unrecoverable Fault"
aufgetreten ist.

12...15

Extended Device Status 2

Reserviert (0) / Hersteller-spezifisch

Unterstiitzte Service-Codes

[hex]

Service-Code

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0x05

Reset

Diese Reset-Service-Typen werden unterstiitzt:
« 0: Ein Netzschalten (Power off/on) wird nachgebildet.
- 1: Die Parameter des Gerates werden in die Lenze-
Einstellung zuriickgesetzt und ein Netzschalten (Power
off/on) wird nachgebildet.

Ox0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.1.2 Message Router Object (2 / 0x02)
Mit dem "Message Router Object” kann ein Client einen Dienst fiir den Datentransfer zu einer
beliebigen Objektklasse oder Instanz adressieren.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 2 (0x0002)
Optional Attributes ARRAY of | 1,2
UINT | (0x0001.0002)
5 Get Optional Service List: STRUCT of:
Number Services UINT | 1 (0x0001)
Optional Services ARRAY of | 10 (0x000A)
UINT
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 6 (0x0006)
Attributes
Instanzattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Object list: STRUCT of: Objektliste:
Number UINT | Anzahl der unterstiitzten Objektklassen-
Codes
Classes ARRAY of | Auflistung der unterstiitzten Objektklassen-
UINT | Codes
2 Get Number Available UINT Max. Anzahl der unterstiitzten
Verbindungen
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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Assembly Object (4 / 0x04)

Fiir den Datenaustausch
Objektinstanzen:

unterstiitzt das

Kommunikationsmodul

folgende Assembly-

Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersatze 111 Ox6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Der Inhalt der Eingangs- und Ausgangsdaten ist

Antriebsregler (I/O-Daten-Mapping (1 58)).

@ Applikationshinweis

abhdngig von der 1/O-Datenanordnung im

Ein Beispiel zum Parameterdaten-Transfer (Parameter lesen/schreiben) bei einer "AC
Drive Profile"-Applikation finden Sie im Download-Bereich (Application Knowledge

Base) unter www.Lenze.com.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 130 (0x0082)
3 Get Number of Instances UINT 11 (0x000B)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 1 (0x0001)
Optional Attributes ARRAY of | 4 (0x0004)
UINT
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 4 (0x0004)
Attributes
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Instanzattribute fiir Ausgangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set |Data ARRAY of Max. 16 Bytes vom Scanner zum Adapter:
SINT /INT/ + 20 (0x14): Basic Speed Control Output
DINT « 21 (0x15): Extended Speed Control
Output
+ 22 (0x16): Speed and Torque Control
Output

+ 23 (0x17): Extended Speed and Torque
Control Output
+ 110 (0x6E): Custom Output
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) (C11 133)

4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten (Scanner an Adapter) wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") vorausgesetzt. Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten
Allen-Bradley PLC/SLC-Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs— diesen Header, erganzen sie das
Ausgangsabbild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
» Zustand’0’: Idle-Modus
» Zustand '1’: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Die Lenze Class (104 / 0x68) (1 160) liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.
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Instanzattribute fiir Eingangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set |Data ARRAY of Max. 16 Bytes vom Adapter zum Scanner:
SINT /INT/ « 70 (0x46): Basic Speed Control Input
DINT « 71 (0x47): Extended Speed Control Input
+ 72 (0x48): Speed and Torque Control
Input

» 73 (0x49): Extended Speed and Torque
Control Input
+ 111 (0x6F): Custom Input
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) (E2133)

4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Die Assembly-Eingangsobjekte (Adapter an Scanner) werden im Adapter-Speicher ab Byte 0
abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" (Ubertragen, d.h. ein 4-Byte-Header wird nicht
mitlibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsachlichen
Assembly-Langen.

Die Lenze Class (103 / 0x67) (1 159) liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Instanzattribut "Data" (Attribut 3)

Instanz Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2
20 0 Fault Run
(ox14) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
21 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(ox15) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
22 0 Fault Run
(ox16) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
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Instanz Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
110 0 Custom Output
(Ox6E)
31 Custom Output
70 0 Runningl Faulted
(ox46) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
71 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready | Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0x47) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
72 0 Runningl Faulted
(0x48) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
73 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready |Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0x49) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
111 0 Custom Input
(0x6F)
31 Custom Input
(] . .
1| Hinweis!

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17),
72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu kénnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter
Nachrichtentibertragung geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (&2 156)
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Daten-Mapping der Ausgangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer T Name Nummer

RunFwd [Bit 0] Control 0x29 1 Runl 3
Supervisor

RunRev [Bit 1] Control 0x29 1 Run2 4
Supervisor

FaultReset [Bit 2] Control 0x29 1 FaultRst 12
Supervisor

NetCtrl [Bit 5] Control 0x29 1 NetCtrl 5
Supervisor

NetRef [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 NetRef 4

Drive Mode [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 DriveMode

Speed Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 SpeedRef 8

Torque Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 TorqueRef 12

Custom Output [Bits 0 ... 7]

i Hinweis!

Bei den Assembly-Objektinstanzen 21 (0x15) und 23 (0x17) miissen NetCtrl (Bit 5) und
NetRef (Bit 6) gesetzt sein, damit der Antriebsregler Start/Stopp-Befehle und Drehzahl/
Drehmoment-Befehle tiber das Netzwerk entgegennehmen kann.

Daten-Mapping der Eingangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer Nummer Name Nummer

Faulted [Bit 0] Control 0x29 1 Faulted 10
Supervisor

Warning [Bit 1] Control 0x29 1 Warning 11
Supervisor

Runningl (Fwd) [Bit 2] Control 0x29 1 Runningl 7
Supervisor

Running2 (Rev) [Bit 3] Control 0x29 1 Running2 8
Supervisor

Ready [Bit 4] Control 0x29 1 Ready 9
Supervisor

CtrlFromNet [Bit 5] Control 0x29 1 CtrlFromNet 15
Supervisor

RefFromNet [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 RefFromNet 29

At Reference [Bit 7] AC Drive 0x2A 1 AtReference

Drive State [Bits 0 ... 7] Control 0x29 1 State 6
Supervisor

Speed Actual [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 SpeedActual 7

Torque Actual [Bits 0.... 7] AC Drive 0x2A 1 TorqueActual 11

Custom Input [Bits 0 ... 7]
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Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Das "Connection Manager Object" verwaltet die internen Ressourcen fiir den 1/O-Datentransfer
(Implicit Messaging) und den Parameterdatentransfer (Explicit Messaging). Die durch die
"Connection Manager"-Klasse spezifizierte Instanz bezieht sich auf eine "Connection Instance" oder
ein "Connection Object".

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:

Number Attributes UINT | 8 (0x0008)
Optional Attributes ARRAY of [1..8
UINT | 0x0001.0002.0003.0004.0005.0006.0007.
0008
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 8 (0x0008)
Attributes
Instanzattribute

Attribut-  Service | Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Set 1) Open Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Open
Service Requests"”

2 Set 1) Open Format Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests”,
die wegen eines mangelhaften Formates
abgewiesen wurden.

3 Set 1) Open Resource Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",
die wegen mangelnder Ressourcen
abgewiesen wurden.

4 Set 1) Open Other Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",
die wegen anderer Griinde als eines
mangelhaften Formates oder mangelnder
Ressourcen abgewiesen wurden.

5 Set 1) Close Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Close
Service Requests"”

6 Set 1) Close Format Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests",
die wegen eines mangelhaften Formates
abgewiesen wurden.

7 Set 1) Close Other Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests”,
die wegen anderer Griinde als eines
mangelhaften Formates abgewiesen
wurden.

8 Setl Connection Timeouts UINT Gesamte Anzahl von "Connection Timeouts",
die in von diesem Objekt Giberwachten
Verbindungen aufgetreten sind.

1) Ein Gerat kann mit dem allgemeinen Statuscode "0x09" (Ungiiltiger Attributwert) einen "Request” des Attributes
abweisen, wenn der gesendete Attributwert nicht Null ist.
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Instanz-Fehlermeldungen
Fehler- = Erweiter- Fehlerbezeichnung Beschreibung
code ter Code
[hex] [hex]
0x000 - SUCCESS Kein Fehler
0x001 0x106 | OWNERSHIP_CONFLICT Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da eine
andere Verbindung bereits die notwendigen Ressourcen
belegt hat. Es ist nur eine "Exclusive owner"-Verbindung zum
Adapter maglich.
0x001 0x119 | NON- Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da keine
LISTEN ONLY CONNECTION | "Non-listen only"-Verbindungexisitiert (Input only, Exclusive
NOT OPENED owner). Die "Non-listen only"-Verbindung muss vom
Verbindungstyp "multicast” sein.
0x001 0x127 | INVALID_ORIGINATOR_TO_ | Die resultierende Lange der im Empfangsobjekt PDO_RX0
TARGET_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 110 (0x6E, Custom Output) Giberein.
0x001 0x128 |INVALID_TARGET TO_ Die resultierende Lange der im Sendeobjekt PDO_TX0
ORIGINATOR_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) tiberein.
0x001 0x204 | UNCONNECTED _REQUEST_ | Der Adapter beantwortet den Verbindungsaufbau nicht.
TIMED_OUT » Méglicherweise besteht keine physikalische Verbindung.
- Der Adapter ist ausgeschaltet.
- Der Adapter hat eine ungiiltige IP-Konfiguration.
0x001 0x320 | ACCESS_CONTENTION Herstellerspezifischer Fehler:
- Die Konfigurationen der Assembly-Eingangsobjekte und
Ausgangsobjekte sind vertauscht.
« Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da
bereits eine andere Verbindung die notwendigen
Ressourcen belegt hat. Nur eine "Exclusive owner"-
Verbindung zum Adapter ist moglich.
0x001 0x111 |ROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
NOT_SUPPORTED unterstitzt.
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x112 | RROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
VALUE_NOT_ACCEPTABLE unterstitzt.
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x123 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Ausgangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x124 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Eingangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x12A |ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Ausgangsdaten vom Scanner ist
CONSUMING_PATH ungiiltig.
0x001 0x12B | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Eingangsdaten zum Scanner ist
PRODUCING_PATH unglltig.
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x54 Forward_Open Offnet eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.
0x4E Forward_Close SchlieRt eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47)

Das "Device Level Ring (DLR) Object" liefert Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll. Das DLR-
Protokoll ist ein "Layer 2"-Protokoll, das die Verwendung einer Ethernet-Ring-Topologie erméglicht.

°
1

Hinweis!

Unterstiitzt wird nur der "Beacon-based Ring Node"-Modus.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 2 (0x0002)
Attributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Network Topology USINT Aktuelle Netzwerk-Topologie
« 0: Linien-Topologie
- 1: Ring-Topologie
(Anzeige iiber C13840)
2 Get Network Status USINT Aktueller Netzwerkstatus
« 0: Normal
+ 1: Ring Fault (nur bei Ring-Topologie)
» 2: Unexpected Loop Detected (nur bei
Linien-Topologie)
(Anzeige liber C13841)
10 Get Active Supervisor STRUCT of: IP- und MAC-Adresse des aktiven Ring-
Address Supervisor
Supervisor IP Address | UDINT Ethernet MAC-Adresse
Der Wert’0’ besagt, dass keine IP-Adresse fiir
das Gerat konfiguriert ist.
(Anzeige liber C13842)
Supervisor MAC Address | ARRAY of Ethernet MAC-Adresse
USINT[6] (Anzeige Uiber C13843)
12 Get Capability Flags DWORD Verarbeitungsweise der Telegramme fiir die
Ring-Node-Implementierung
« 2: Beacon-based Ring Node
» Instanzattribut "Capability Flags"
(Attribut 12) (£3 140)
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

Instanzattribut "Capability Flags" (Attribut 12)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 Announce-based Ring Node | Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
1 Beacon-based Ring Node Der Zustand "1’ wird gesetzt, wenn die Ring-Node-Implementierung auf

der Verarbeitung von "Beacon frames" basiert.
Siehe hierzu auch:

+ (13844 (Beacon Uberwachung)

+ €13845 (Beacon Telegramme)

2..31 - Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.

0x18 Get_Member Gibt Glieder eines bestimmten Attributes aus.
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Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48)
Das "Quality of Service (QoS) Object" ermoglicht unterschiedliche Klassifizierungen und

Priorisierungen der Datenpakete fiir die EtherNet/IP-Kommunikation. Dazu werden die EtherNet/
IP-Nachrichten mit "802.1Q-Tags" und "Differentiated Services Codepoints" (DSCP) markiert.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes

7 Get Max. ID Number Instance UINT 8 (0x0008)
Attributes

Instanzattribute

Die Instanzattribute wirken unabhangig voneinander.

Die DSCP-Werte werden fiir die IP-Header verwendet.

Unabhéngig davon kann zusatzlich das VLAN-Tagging aktiviert werden (C13021 =1).
Die VLAN-ID von Lenze-Geraten ist '0’.

Die VLAN-Prioritat ergibt sich aus den konfigurierten DSCP-Werten.

Anderungen der Attributwerte werden erst nach einem Reset des Gerdtes ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset") wirksam.

i Hinweis!

Wenn Sie VLAN-Tagging aktivieren, stellen sie sicher, dass alle beteiligten komponenten
VLAN-Tagging unterstiitzen. Moglicherweise sind Gerate, die das nicht tun, nicht mehr
erreichbar.

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Set 802.1Q Tag Enable USINT Ermoglicht das Senden von Datenpaketen
mit 802.1Q-Tags (C13021)
« 0: Keine Verwendung von 802.1Q-Tags
(Lenze-Einstellung)
« 1: Verwendung von 802.10Q-Tags

4 Set DSCP Urgent USINT 55: Dringende/zwingend erforderliche
Nachrichten
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

5 Set DSCP Scheduled USINT 47:Vorgesehene Nachrichten
(Nur bei "Exclusive owner"-Verbindungen
verwendbar.)

(C13022/4)

6 Set DSCP High USINT 43: Nachrichten hoher Prioritat
(Nur bei "Input only"- und "Listen only"-
Verbindungen verwendbar.)

(C13022/5)
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7 Set DSCP Low USINT 31: Nachrichten niederer Prioritat
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

8 Set DSCP Explicit USINT 27: "Explicit Messages" (Parameterdaten)
(€13022/7)

Unterstiitzte Service-Codes

OxO0E

Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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EtherNet/IP-Objekte

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)

Das "TCP/IP Interface Object" dient zur Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des Geradtes.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 8..11
UINT | (0x0008.0009.000A.000B)
6 Get Max. ID Number Class UINT 0x0007
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 0x000B
Attributes
Instanzattribute
[ ] a .
1| Hinweis!

Ein Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control) fiihrt dazu, dass die in
Attribut 5 definierte TCP/IP-Konfiguration permanent gespeichert wird.

Soll mit der in Attribut 5 definierten TCP/IP-Konfiguration als "statische IP" gestartet
werden, muss im Attribut 3 "0 = Statische TCP/IP-Konfiguration verwenden" gesetzt

sein.

Attribut-
ID

Service

Bezeichnung

Datentyp

Wert

1

Get

Status

DWORD

Aktueller Status der TCP/IP-
Netzwerkschnittstelle

» Instanzattribut "Status" (Attribut 1)
(L2 145)

Get

Configuration Capability

DWORD

Optionale Moglichkeiten zur TCP/IP-
Konfiguration
» Instanzattribut "Configuration Capability"

(Attribut 2) ((0 145)

Get / Set

Configuration Control

DWORD

Auswahl, wie die TCP/IP-Konfiguration
erfolgen soll (C13005):
Mégliche Werte fiir Bits 0 ... 3:

» 0000: Statische TCP/IP-Konfig.

verwenden.

+ 0001: TCP/IP-Konfig. liber BOOTP

+ 0010: TCP/IP-Konfig. liber DHCP
Bits 4 ... 31 sind reserviert (0).
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Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
4 Get Physical Link Object: STRUCT of: Pfad zum "Physical Link Object"
Path Size UINT | 2 (0x0002)
Path padded | 32 (0x0020)
EPATH |+ 246 (0x0O0F6)
- 36 (0x0024)
« 1 (0x0001)
5 Get Interface Configuration: STRUCT of: | Aktuelle TCP/IP-Konfiguration
IP Address UDINT | C13010 (Aktive IP-Adresse)
Network Mask UDINT | C13011 (Aktive Subnetzmaske)
Gateway Address UDINT | C13012 (Aktive Gateway-Addresse)
Name Server UDINT
Name Server 2 UDINT
Domain Name 1 STRING
6 Get /Set | Host Name STRING Host-Name des Gerates (C13899, max. 64
ASClI-Zeichen)
8 Get /Set | TTLValue USINT TTL-Wert (C13019) fuir EtherNet/IP
Multicast-Datenpakete
(Wertebereich: 1 ... 255)
9 Get /Set | Mcast Config: STRUCT of: Konfiguration der Multicast IP-Adressierung
Alloc Control USINT | Steuerwort (C13018) zur Adressierung:

» 0: Die Multicast IP-Adressen werden mit
dem Standard-Zuordnungsalgorithmus
generiert.

« 1: Die Zuordnung der Multicast IP-
Adressen erfolgt liber die Werte in "Num
Mcast" und "Mcast Start Addr" (C13006)

* 2: Reserviert

Reserved USINT | 0 (0x0000)
Num Mcast UINT | Gesamte Anzahl der vergebenen Multicast
IP-Adressen (C13020)
Mcast Start Addr UDINT | Aktive Multicast IP-Startadresse (C13016)
10 Set SelectAcd BOOL Aktivierung der Adresskonflikterkennung
(ACD, C13846)
« 0: ACD deaktivieren
« 1: ACD aktivieren
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des
Gerétes ("Power off/on" oder "Type 0 Reset")
erforderlich.
11 Get /Set | LastConflictDetected: STRUCT of: | ACD Diagnose-Informationen zum zu Letzt
aufgetretenen Adresskonflikt
AcdActivity USINT | Status des ACD-Algorithmus, als der letzte
Adresskonflikt auftrat:

+ 0: NoConflictDetected (Default)

« 1: Probelpv4Address

« 2: OngoingDetection

* 3: SemiActiveProbe

RemoteMAC ARRAY of | MAC-Adresse des Gerates, an dem der letzte
USINT[6] | Adresskonflikt auftrat
ArpPdu ARRAY of | Wiedergabe der ARP-Nachricht mit
USINT[28] | Informationen zum Adresskonflikt
» Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11,
"ArpPdu") (L1 146)
144 Lenze - Kommunikationsmodul E84AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17



14 Implementierte CIP™-Objekte
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Instanzattribut "Status" (Attribut 1)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0..

3

Interface Configuration
Status

+ 0000: Keine TCP/IP-Konfiguration vorhanden (Attribut 5)

+ 0001: Glltige TCP/IP-Konfiguration (Attribut 5) iber BOOTP, DHCP
oder statische/permanente Speicherung

+0010...1111: Reserviert

Mcast Pending

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der Multicast-Konfiguration
im Attribut 9 (Mcast Config) und/oder des TTL-Wertes (C13019) an. Es
wird auf '1’ gesetzt, wenn entweder ein Multicast-Attribut oder der TTL-
Wert gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam. Dieses Bit wird dann
wieder auf’0’ zuriickgesetzt.

Interface Configuration
Pending

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der TCP/IP-Konfiguration im
Attribut 5 (Interface Configuration) an. Es wird auf '1’ gesetzt, wenn ein
Attribut gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam.

AcdStatus

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD, C13847):
« 0: Kein Adresskonflikt erkannt
« 1: Adresskonflikt erkannt

7 ..

31

Reserviert (0)

Instanzattribut "Configuration Capability" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 BOOTP ClLient Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
BOOTP erhilt.
1 DNS Client Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
2 DHCP Client Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerdat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
DHCP erhalt.
DHCP-DNS Update Wird nicht unterstutzt (Zustand '0’).
4 Configuration Setable Der Zustand '1’ gibt an, dass die TCP/IP-Konfiguration in Attribut 5
(Interface Configuration) einstellbar ist.
5 Hardware Configurable Wird nicht unterstitzt (Zustand '0’).
6 Interface Configuration Der Zustand '1’ gibt an, dass Anderungen der TCP/IP-Konfiguration im
Change Requires Reset Attribut 5 (Interface Configuration) erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam werden.
Der Zustand '0’ wird nicht unterstiitzt (sofortige Wirksamkeit der
Anderungen).
7 AcdCapable Der Zustand 1’ gibt an, dass das Gerat liber die Adresskonflikterkennung
(ACD) verfugt.
8..31 - Reserviert (0)
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Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11, "ArpPdu")

FeldgroRBe Feldname Wert
[Bytes]
2 Hardware Address Type 1: Ethernet H/W
2 Protocol Address Type 0x0800: IP
1 HADDR LEN 6: Ethernet H/W
1 PADDR LEN 4:|p
2 OPERATION 1: Request
2: Response
6 SENDER HADDR H/W-Adresse des Senders
4 SENDER PADDR Protokolladresse des Senders
6 TARGET HADDR H/W-Adresse des Ziels
4 TARGET PADDR Protokolladresse des Ziels

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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EtherNet/IP-Objekte

Ethernet Link Object (246 / OxF6)

Das "Ethernet Link Object" liefert allgemeine Informationen und Statusinformationen der Ethernet-
Schnittstellen (IEEE 802.3).

°
1

Hinweis!

Schreibzugriffe auf schreibbare Attribute werden hier sofort wirksam.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 3 (0x0003)
2 Get Max. Instance UINT 2 (0x0002)
3 Get Number of Instances UINT 2 (0x0002)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 7...10
UINT | (0x0007.0008.0009.000A)
6 Get Max. ID Number Class UINT 0x0007
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 0x000A
Attributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Interface Speed UDINT Aktuelle Ubertragungsrate
+ 10 Mbit/s
+ 100 Mbit/s
2 Get Interface Flags DWORD Status-Bits der Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Interface Flags"
(Attribut 2) (3 148)
3 Get Physical Adress ARRAY of MAC-Adresse der Ethernet-Schnittstelle
USINT[6]
6 Set Interface Control STRUCT of:
Control Bits WORD | Steuer-Bits fiir die Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6,
Interface Control) (E2 149)
Forced Interface Speed UINT | Ubertragungsrate [in Mbit/s], mit der die

Ethernet-Schnittstelle betrieben werden soll
(c13017).
Beispielwerte:

« 10 = 10 Mbit/s

+ 100 = 100 Mbit/s

Lenze - Kommunikationsmodul EB4AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17

147



14 Implementierte CIP™-Objekte

14.2 EtherNet/IP-Objekte

Attribut-
ID

Service Bezeichnung

Datentyp Wert

7

Get Interface Type

USINT Schnittstellentyp (Ubertragungsmedium)

« 0: Unbekannter Schnittstellentyp

« 1: Gerateinterne Schnittstelle (z. B.
Embedded switch)

+ 2: Twisted-pair (z. B. 100Base-TX), Lenze-
Einstellung

+ 3: Optical fiber (z. B. 100Base-FX)

* 4 ... 255:Reserviert

Get Interface State

USINT Aktueller Betriebsstatus der Ethernet-
Schnittstelle

 0: Unbekannter Status

« 1: Enable (Die Schnittstelle kann Daten

senden und empfangen.)

« 2: Disable

* 3: Testing

» 4 ..255: Reserviert

Set Admin State

USINT Administrativer Status
« 0: Reserviert

« 1: Enable

« 2: Disable

» 3...255: Reserviert

10

Get Interface Label

SHORT_ Text zur Identifakation/Bezeichnung der
STRING Ethernet-Schnittstelle

Instanzattribut "Interface Flags" (Attribut 2)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Link Status

Dieses Bit zeigt an, ob die Ethernet-Schnittstelle mit einem aktiven
Netzwerk verbunden ist.

« 0: Keine Ethernet-Verbindung vorhanden

- 1: Ethernet-Verbindung vorhanden

Half/Full Duplex

Dieses Bit zeigt den aktuellen Ubertragungsmodus der Ethernet-
Schnittstelle an.

- 0: Halbduplex

- 1: Vollduplex
Hinweis: Ist das "Link Status"-Bit = 0, so ist der Wert fiir das "Half/Full
Duplex"-Bit nicht ermittelbar.

Negotiation Status

Diese Bits zeigen den Status der "Link Auto-Negotiation".
« 000: Die "Link Auto-Negotiation" ist in Bearbeitung.
« 001: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung ist fehlgeschlagen.
- Die Standardwerte fiir die Ubertragungsrate und den
Ubertragungsmodus verwenden.
- Die Standardwerte sind produktabhangig; empfohlene Werte sind
’10 Mbit/s’ und 'Halbduplex’.
+ 010: Die "Link Auto-Negotiation" ist fehlgeschlagen, eine
Ubertragungsrate wurde aber erkannt.
« Den empfohlenen Wert fiir den Ubertragungsmodus 'Halbduplex’
verwenden.
« 011: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung war erfolgreich.
« 100: Keine "Link Auto-Negotiation" aktiv.
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Bits Bezeichnung Beschreibung
5 Manual Setting Requires Reset nach Anderungen der Link-Parameter

Reset

+ 0: Die Ethernet-Schnittstelle kann automatisch Anderungen der Link-
Parameter (Auto-Negotiation, Ubertragungsmodus,
Ubertragungsrate) aktivieren.

« 1: Bei Anderungen der Link-Parameter (Auto-Negotiation,
Ubertragungsmodus, Ubertragungsrate) muss ein Reset des Gerétes
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erfolgen.

Local Hardware Fault

Harware-Fehlererkennung
» 0: Kein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle
erkannt.
« 1: Ein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle erkannt.

7..31

Reserviert (0)

Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6, Interface Control)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Auto-negotiate

Aktivierung der "Link Auto-Negotiation"
« 0: "Link Auto-Negotiation" ist inaktiv.
Das Gerat verwendet die Einstellungen der Bits "Forced Duplex
Mode" (Bit 1) und "Forced Interface Speed" (siehe Attribut 6, Interface
Control).
« 1: "Link Auto-Negotiation" ist aktiv.

Forced Duplex Mode

Ist das "Auto-negotiate"-Bit = 0, zeigt dieses Bit den zuverwendenden
Ubertragungsmodus an.

« 0: Halbduplex

« 1: Vollduplex

2..15

Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

[hex]

Service-Code

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

O0xOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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143 "AC Drive Profile"-Objekte

14.3 "AC Drive Profile"-Objekte
Ab Inverter-Drive-Version V13.00 und Kommunikationsmodul-Version V01.02 wird das EtherNet/IP
spezifizierte "AC Drive Profile” unterstiitzt.

Mit Grundgerate-Codestelle C00005 ="1100: AC Drive Profile" wahlen Sie die "AC Drive Profile"-
Applikation aus.

Das "AC Drive Profile" enthalt ...
- die Datenbasis fiir Motorparameter,
» Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- geratespezifische Funktionen des Antriebsreglers, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung
etc.

Fir die Nutzung des "AC Drive Profile" miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im
Leitrechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (2 131)

@ Software-Handbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Verwendung des "AC Drive Profile".
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Motor Data Object (40 / 0x28)

Das "Motor Data Object" liefert eine Datenbasis fiir Motorparameter.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute

2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute

USINT
3 Get /Set | MotorType USINT AC-Motortyp
« 6: Induktionsmotor mit gewickeltem
Laufer
« 7: Kéfiglaufer-Induktionsmotor

Instanzattribute fiir AC-Motortypen

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

6 Get / Set | RatedCurrent UINT Nenn-Statorstrom [100mA]

7 Get / Set | RatedVoltage UINT Nenn-Basisspannung [V]

Fiir einen Schreibzugriff auf die Attribute RatedCurrent und RatedVoltage ist eine Deaktivierung der

Reglerfreigabe (RFR = 0) erforderlich.

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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152

Control Supervisor Object (41 / 0x29)

Das "Control Supervisor Object" beschreibt
Motoransteuerung.

Klassenattribute

alle Management-Funktionen der Gerate fiir die

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1(0x0001)
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute
2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute
USINT
Set Runl BOOL Die Run/Stop-Ansteuerung kann {iber eine
lokale Einstellung im Gerat oder Klemme
4 set Run2 BOOL oder iiber das Netzwerk erfolgen (siehe
Attribut "NetCtrl").
Zusammenhange zwischen Runl und Run2
und Ausléseereignisse finden Sie im
Abschnitt Run/Stop Event (L1 153).
5 Set NetCtrl BOOL Run/Stop-Ansteuerung
+ 0: Run/Stop-Ansteuerung uiber lokale
Einstellung im Gerat oder Klemme
« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk
(z. B. vom Scanner)
6 Get State USINT « 0: Herstellerspezifisch
« 1: Startup
« 2: Not_Ready
* 3: Ready
* 4:Enabled
« 5: Stopping
« 6: Fault_Stop
« 7: Faulted
7 Get Runningl BOOL « 0: Anderer Status als bei '1’
« 1: [Enabled und Runl] oder
[Stopping und Runningl] oder
[Fault_Stop und Running1]
8 Get Running2 BOOL » 0: Anderer Status als bei "1’
+ 1: [Enabled und Run2] oder
[Stopping und Running2] oder
[Fault_Stop und Running2]
9 Get Ready BOOL « 0: Anderer Status als bei "1’
« 1: Ready oder Enabled oder Stopping
10 Get Faulted BOOL « 0: Keine Fehler
« 1: Fehler sind aufgetreten
11 Get Warning BOOL « 0: Keine Warnungen
« 1: Warnungen sind aufgetreten
12 Set FaultRst BOOL * 0 1: Fehler zuriicksetzen
« 0: Keine Reaktion
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13

Get

FaultCode

UINT DRIVECOM-Fehlercode des Fehlers, der zum
Status Faulted fiihrte.
» Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf

DRIVECOM-Fehler (2 104)

15

Get

CtrIFromNet

BOOL Status der Run/Stop-Ansteuerung
« 0: Run/Stop-Ansteuerung liber lokale
Einstellung im Gerat oder Klemme
« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk

(z. B. vom Scanner)

Run/Stop Event

Zusammenhange zwischen Runl und Run2:

Runl Close

Run

RunFwd RunLow

RunRampl

RunFwd

Run2 No Action

No Action

RunRev RunHigh

RunRamp?2

RunRev

Runl- und Run2-Ausloser:

0 0 Stop No Action
0-1 0 Run Runl

0 0-1 Run Run2
01 01 No Action No Action

1 1 No Action No Action
1-0 1 Run Run2

1 1-0 Run Runl

Unterstiitzte Service-Codes

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

OxO0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3.3 AC Drive Object (42 / 0x2A)

Das "AC Drive Object" beschreibt die geratespezifischen Funktionen des Antriebsreglers, z.B.
Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute

2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute

USINT
3 Get AtReference BOOL 1: Der Antriebsregler lduft aktuell mit der

Referenzdrehzahl oder dem
Referenzdrehmoment (abhédngig vom
Attribut 6, DriveMode).

4 Get / Set | NetRef BOOL « 0: Referenz iiber lokale Einstellung im
Gerat oder Klemme

« 1: Referenz tiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)

6 Get /Set | DriveMode USINT Antriebsmodus:

» 1: Leerlauf Drehzahl (Frequenz)

« 3: Drehmomentregelung
Um die Drehmomentregelung bei den
Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16),
23 (0x17), 72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu
kénnen, muss dieses Attribut geschrieben

werden.
» Attribut "DriveMode" schreiben (L1 156)
7 Get SpeedActual INT Aktuelle Drehzahl
[rpm/ZSpeedScale]
8 Get /Set | SpeedRef INT Referenzdrehzahl
[rpm/ZSpeedScale]
11 Get TorqueActual INT Aktuelles Drehmoment
[Nm/zTorqueScale]
12 Get /Set | TorqueRef INT Referenzdrehmoment
[Nm/zTorqueScale]
22 Get /Set | SpeedScale SINT Ab Inverter-Drive-Version V13.00 und

Kommunikationsmodul-Version V01.02!
Drehzahl-Skalierungsfaktor
[Nm/ZSpeedScaIe]

Wertebereich: -128 ... 127

154 Lenze - Kommunikationsmodul E84AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 10/2013 - TD17



14 Implementierte CIP™-Objekte

143 "AC Drive Profile"-Objekte
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
24 Get /Set | TorqueScale SINT Drehmoment-Skalierungsfaktor
[Nm/zTorqueScale]
Wertebereich: -128 ... 127
29 Get /Set | RefFromNet BOOL Status der Referenzdrehzahl / des

Referenzdrehmoments
« 0: Referenz iiber lokale Einstellung im
Gerat oder Klemme
« 1: Referenz tiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

143 "AC Drive Profile"-Objekte

14.3.4 Attribut "DriveMode" schreiben

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17), 72 (0x48),
73 (0x49) nutzen zu konnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter
Nachrichtenlbertragung geschrieben werden.

Um das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichtenilibertragung zu schreiben, sind
folgende Einstellungen erforderlich:

Message Configuration - Set_Attribute
Configuration ] Communication| Tag |

CIP Genernc -

n Meszage Type:

H ?:L‘gf’e | Set &ttibute Single ﬂlﬂsoums Element: | Drive_Mode ~|

-lnﬁoun:e Length: |1 ::” [Bytes]

EE:;::CE Iw [HH Class: JZa |[HE"] Destination [ LI

[Binstence [T | [BAwiowe]s | (Hex) NewTog.. |

i Enable <3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
3 Enor Code: Extended Ermor Code: ™ Timed Dut €
Ermor Path:
Error Test:

0K | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")

E Klasse "2A" (AC Drive Object)

ﬂ Instanz "1

E Attribut "6" (Attribut "DriveMode")

E Quellen-Element "Drive_Mode" (Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das
Schreiben verwendet wird.)

Quellen-Lange "1 Byte" (Der Datentyp der Variable ist SINT.)
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144 Lenze-Objekte

144 Lenze-Objekte

14.4.1 Lenze Class (101 / 0x65)

Die "Lenze Class (101 / 0x65)"erméglicht den Zugriff auf die in der Codestelle C13880 einstellbaren
Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler.

i Hinweis

Die Attribute dieser Klasse sind in der EDS-Datei beschrieben. Somit konnen die
Attribute iiber die Rockwell-Software »RSNetWorx« direkt im Eigenschaftendialog der
EtherNet/IP-Teilnehmer unter "Parameters" eingestellt werden.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 6 (0x0006)
2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 6 (0x0006)

3 Get / Set | Reaction on Idle Mode USINT Entspricht Wert in C13880/1:
« 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

4 Get / Set | Reaction on Fault Mode USINT Entspricht Wert in C13880/2:
» 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

5 Get /Set | Reaction on Expl. Msg. TO USINT Entspricht Wert in C13880/3:
* 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

6 Get /Set | Reaction on I/O Timeout USINT Entspricht Wert in C13880/4:
« 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

* 4 = Arretierte Warnung
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Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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144 Lenze-Objekte

14.4.2 Lenze Class (103 / 0x67)

Die "Lenze Class (103 / 0x67)" liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Die Eingangsdaten fir den Scanner werden an die MCI_OUT-Schnittstelle des
Kommunikationsmoduls gelegt und iiber die Assembly-Objektinstanz 111 (0xE6) an den Scanner
gesendet.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of produced data | USINT Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.4.3 Lenze Class (104 / 0x68)

Die "Lenze Class (104 / 0x68)" liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.

Die Ausgangsdaten des Scanners werden liber die Assembly-Objektinstanz 110 (OxE5, Custom
Output) gesendet und an die MCI_IN-Schnittstelle des Kommunikationsmoduls gelegt.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of consumed data | USINT Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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144 Lenze-Objekte

14.4.4 Lenze Class (110 / Ox6E)

Die "Lenze Class (110 / 0x6E)" ermdglicht den lesenden oder schreibenden Zugriff auf Lenze-
Codestellen.

Eine Lenze-Codestelle ist dabei als "Instanz" (entsprechende Codestellen-Nr. 1 ... 65535) und deren

Subcodestellen als "Attribute” anzugeben.

°
1

Hinweis!

« Wenn die betreffende Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss im Attribut der

Wert'0' eingetragen werden. Wird '0' als Attributwert vom verwendeten Engineering-
Tool nicht unterstiitzt, muss der Wert '1' eingetragen werden.

« Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch "Set_Attribute_Single" ist nicht

moglich.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

0..255 |Get/Set | Lenze Subcode number Datentyp der | Wert der Subcodestelle
Subcode-
stelle

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie
bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu unterstiitzen.

Vielleicht ist uns das nicht uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns Ihre Anregungen und lhre Kritik in
einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@Lenze.de

Vielen Dank fiir lhre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam


mailto:feedback-docu@Lenze.de
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Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthdlt ausschlieRlich Beschreibungen zum Bussystem EtherNet/IP™ beim
Inverter Drive 8400 motec.

i Hinweis!

Diese Dokumentation erganzt die der Communication Unit beiliegende
Montageanleitung und das Gerdtehandbuch “Inverter Drives 8400 motec".

Das Geratehandbuch enthilt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

Die Eigenschaften und Funktionen des EtherNet/IP beim Inverter Drive 8400 motec sind ausfiihrlich
beschrieben.

Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der Funktion
der Communication Unit notwendig sind.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir entsprechende
Angaben in dieser Dokumentation kann keine Gewahr tibernommen werden. Informationen zum
Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitrechner (SPS, Master).

Alle in dieser Dokumentation aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen Be-
sitzer.

-~ Tipp!
Ausfiihrliche Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf der Internet-Seite der Nutzeror-
ganisation ODVA (Open DeviceNet Vendor Association):

www.odva.org
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Uber diese Dokumentation

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer Maschi-

ne projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

'@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze-Produkten finden Sie im

Download-Bereich unter:

www.lLenze.com

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fir folgende Gerate:

Produktreihe Typenbezeichnung Gerdtevariante
Inverter Drives 8400 motec E84DGFCGxNx EtherNet/IP
Communication Unit EtherNet/IP E84DGFCGXJX EtherNet/IP + Safety

» Eigenschaften und Varianten (1 14)

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version
der Feldgerdte und Software-Version des installierten Engineering Tools (»Engineer«, »RSLogix
5000«) konnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der Bildschirm-Darstellung abwei-

chen.
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Uber diese Dokumentation

Dokumenthistorie

1.1 Dokumenthistorie
Version Beschreibung
3.0 02/2019 TD23 | Aligemeine Uberarbeitung
2.0 10/2013 TD17 Neues Layout
Uberarbeitung der Kapitel:
» I/O-Datentransfer (Implicit Messages) (C145)
» Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages) (C1174)
» Implementierte CIP™-Objekte (£2109)
1.0 08/2012 TD17 | Erstausgabe
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten
von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimal normale Schreibweise | Beispiel: 1234

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56

Hexadezimal 0x[0..9,A..F] Beispiel: 0x60F4

Binar 0b[o, 1] Beispiel: '0b0110’

« Nibble Beispiel: '0b0110.0100°
Textauszeichnung

Programmname » « PC-Software
Beispiel: Lenze »Engineer«

Steuerelement fett Die Schaltflache OK... / Der Befehl Kopieren... / Die
Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld
Name...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes
Thema. Wird in dieser Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis (L 7) Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere
Seite. Wird in dieser Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

4 gekennzeichnet.
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Begriffe

Verwendete Begriffe

Begriff Bedeutung
ACD Address Conflict Detection
Adapter EtherNet/IP-Slave
Inverter Lenze-Frequenzumrichter der Produktreihe "Inverter Drives 8400 motec"
Grundgerat
Drive Unit Der Inverter 8400 motec ist modular aufgebaut. Er besteht aus den Modulen
Communication Unit "Drive Unit", "Communication Unit" und "Wiring Unit".
Wiring Unit « Die Drive Unit ist in verschiedenen Leistungen verfiigbar.
« Bei der Communication Unit kénnen Sie wahlen zwischen:
« Ohne Feldbus (Basic I/0O, Standard I/0O, Extended 1/0)
« AS-Interface (ohne Safety/mit Safety STO)
« CANopen (ohne Safety/mit Safety STO)
« EtherCAT (ohne Safety/mit Safety STO)
« EtherNET/IP (ohne Safety/mit Safety STO)
+ PROFIBUS (ohne Safety/mit Safety STO)
« PROFINET (ohne Safety/mit Safety STO)
+ POWERLINK (ohne Safety/mit Safety STO)
- Die Wiring Unit bietet flexible Anschlussmdglichkeiten fiir einfache Integra-
tion in die Energieversorgung der Maschine.
ARP Address Resolution Protocol
BOOTP Bootstrap Protocol
Codestelle Parameter, mit dem Sie den Inverter parametrieren oder iiberwachen kénnen.

Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Index" bezeichnet.

Subcodestelle

Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten "Sub-
codestellen" abgelegt.

In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der Codestel-
le und der Subcodestelle der Schréagstrich "/" verwendet (z. B. "C00118/3").

Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Subindex" bezeich-
net.

»Engineer«

Software von Lenze, die Sie im gesamten Lebenszyklus einer Maschine - von der
Planung bis zur Wartung - unterstiitzt.

.':'t‘!‘narhlez‘/lrB

EtherNet/IP™ (EtherNet Industrial Protocol) ist ein auf Ethernet basierendes
Feldbussystem, das zum Datenaustausch das Common Industrial Protocol™
(CIP™) verwendet.

EtherNet/IP™ und Common Industrial Protocol™ (CIP™) sind Warenmarken und
patentierte Technologien, lizenziert durch die Nutzerorganisation ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association), USA.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol
DscP Differentiated Services Codepoints
EDS Electronic Data Sheet

Explicit Messages

Mit Explicit Messages werden Parameterdaten libertragen.

HW

Hardware

IGMP

Internet Group Management Protocol

Implicit Messages

Mit Implicit Messages werden I/O-Daten libertragen.

"Klasse 1"-Verbindung

I/O-Verbindung

"Klasse 3"- Verbindung

Explicit-Verbindung

Level 2

EtherNet/IP performance level 2:
I/O Message Server including Explicit Message Server

Lenze-Einstellung

Grundeinstellung

Einstellungen, mit denen das Gerat ab Werk vorkonfiguriert ist.

PLC

Programmable Logic Controller (SPS)
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Begriffe

Begriff Bedeutung

QoS Quality of Service

RPI Requested Package Interval:
Die geforderte Zeit zwischen 2 Telegrammen bei der zyklischen Dateniibertra-
gung

»RSLogix 5000« Programmier- und Entwicklungssoftware von Rockwell fiir Leitrechner (Scanner)
in EtherNet/IP-Netzwerken (z. B. Allen-Bradley Logix-Steuerungen).

Scanner EtherNet/IP-Master oder -Client

Leitrechner

SW Software

TTL Time To Live:

Gultigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk

UcCMM Unconnected Message Manager
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Hinweise

10

Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation fol-
gende Signalwdrter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm Signalwort Bedeutung
Gefahr! Gefahr von Personenschiaden durch gefahrliche elektrische Spannung
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaR-
nahmen getroffen werden.

Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden MaR-
nahmen getroffen werden.

Stop! Gefahr von Sachschdden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann,
wenn nicht die entsprechenden MalRnahmen getroffen werden.

2 Gefahr! Gefahr von Personenschédden durch eine aligemeine Gefahrenquelle

Anwendungshinweise

Piktogramm Signalwort Bedeutung
> Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
‘@, Tipp! Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung
@ Verweis auf andere Dokumentation
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Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

2 Sicherheitshinweise

Hinweis!

Halten Sie die angegebenen SicherheitsmaRnahmen unbedingt ein, um schwere Perso-
nenschaden und Sachschaden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe des Pro-
duktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

A Gefahr!

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmaBnahmen missachten, kann dies
zu schweren Personenschaden und Sachschaden fuihren.

* Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...

« ausschlieRlich bestimmungsgemaR verwenden.
» BestimmungsgemalRe Verwendung ((013)

 niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
« niemals technisch verandern.

+ niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
 niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.

« kénnen wahrend und nach dem Betrieb —ihrer Schutzart entsprechend — spannungsfiihren-
de, auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heiR sein.

« Fiir Lenze-Antriebskomponenten ...
* nur das zugelassene Zubehor verwenden.
« nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.

« Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehérigen Dokumentation beachten.

« Diesist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen
der angegebenen Produkteigenschaften.
» Eigenschaften und Varianten (&1 14)

« Diein diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und Schaltungsaus-
schnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung tiberpriift wer-
den muss. Fir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage
ubernimmt der Hersteller keine Gewahr.

« Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf nur qualifi-
ziertes Fachpersonal ausfiihren. Nach IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

- die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind.
- die liber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfiigen.

- die alle am Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze ken-
nen und anwenden konnen.
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Sicherheitshinweise

Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

2.3

12

Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

Wahrend des Betriebs muss die Communication Unit fest mit der Wiring Unit und der Drive Unit
verbunden sein.

@ Dokumentation zu Inverter Drives 8400 motec, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaRnahmen, die in diesen Dokumentationen vorgeschrie-
ben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und Anwendungshinweise.

Restgefahren

Gerateschutz

Die Communication Unit enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische Entladung be-
schadigt oder zerstort werden kénnen.
» Installation (i 21)
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Produktbeschreibung

Bestimmungsgemale Verwendung

3 Produktbeschreibung

3.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Die Communication Unit EtherNet/IP ...

- ist eine Baugruppe, die nur zusammen mit den folgenden Modulen eingesetzt werden kann:

Produktreihe

Typenbezeichnung

Inverter Drives 8400 motec
Drive Unit

E84DGDVxxxxxxxx (ab Version V04.01)

Inverter Drives 8400 motec
Wiring Unit

E84DGVNxx

- ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.

« nur unter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.

« nurin EtherNet/IP-Netzwerken einsetzen.

« kann auch ohne Anschluss an das EtherNet/IP-Netzwerk betrieben werden.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23
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Produktbeschreibung

Eigenschaften und Varianten

14

Eigenschaften und Varianten

Die Communication Unit EtherNet/IP ist in folgenden Ausfiihrungen erhiltlich:

Produktreihe Typenbezeichnung | Eigenschaften
) a
o S E =
£ i3 B& &
B =2 §% 5T >
=] 3 [7) .o E « QO (1)
3 sz 28 23 &
Inverter Drives 8400 motec E84DGFCGFNP IP 65 M12 3x DI 2x DI
Communication Unit EtherNet/IP 1x DO
E84DGFCGENP IP 65 M12 2x DI 3x DI
1x DO
E84DGFCGFJP IP 65 M12 3x DI 2x DI )
1x DO
1x Al
E84DGFCGEJP IP 65 M12 3x DI 2x DI )
1x DO
1x Al

Die Communication Unit EtherNet/IP wird ..
« auf der Wiring Unit (E84DGVNxx) montiert;

+ intern durch die Drive Unit (E84DGDVxxxxxxxx) oder extern durch eine separate Spannungs-
quelle versorgt.

Die I/O-Anschliisse konnen iber M12-Stecker oder durch Kabelverschraubungen ins Gerét ge-
fihrt werden.

Gerate ohne integrierte Sicherheitstechnik (Safety Option) haben keinen Analog-Eingang und
keinen Relais-Ausgang.

Die integrierte Sicherheitstechnik ist fiir den Personenschutz an Maschinen anwendbar.

Das Inverter Drive 8400 motec ist stets ein Adapter-Gerat:
EtherNet/IP-Adapter mit "Level 2"-Funktionalitat

2-Port-Schnittstelle mt integrierter Switch-Funktionalitat
Zugriff auf alle Lenze-Parameter (konfigurierbar via TCP/IP mit dem Lenze »Engineer«)
Bis zu 3 TCP/IP-Socket-Verbindungen fiir die Kommunikation mit dem Lenze »Engineer«

Unterstiitzung des "IP Config Pending" (Aktivierung gednderter IP-Konfigurationen durch
"Power off/on" oder "Type 0 Reset")

Unterstiitzung des Redundanzprotokolls DLR (Device Level Ring) als "Beacon-based Ring Node"
Bis zu 10 Eingangsdatenwdrter zum Scanner (20 Bytes)
Bis zu 8 Ausgangsdatenworter vom Scanner (16 Bytes)

Weitere CIP-Eigenschaften:

« Max. 8 CIP-Verbindungen

+ 1 "Exclusive owner"-Verbindung

+ 1/0-Verbindungstyp: zyklisch

 Minimale I/O-Zykluszeit: 4 ms

« Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM, ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP
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Produktbeschreibung

Eigenschaften und Varianten

@ Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur integrierten Sicherheitstechnik (Safety
Option).

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration der Sicherheitstechnik
(Safety Option).
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Produktbeschreibung

Anschliisse und Schnittstellen

16
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Communication Unit EtherNet/IP

Pos. Beschreibung
Al /LED Position fiir LEDs zur EtherNet/IP-Statusanzeige
» LED-Statusanzeigen (£ 79)

A2 EtherNet/IP-Anschliisse (M12 Buchsen, 5-polig, D-codiert)
A3 » EtherNet/IP-Anschluss (L 24)
A4 Positionen fiir weitere frei ausfiihrbare Eingange und Ausgange:
Bl..B4 . Digitale Eingange

- Digitaler Ausgang

+ Analoger Eingang (nur bei E84DGFCGxJx)

* Relais-Ausgang (nur bei E84DGFCGxJX)

« Anschluss Sicherheitstechnik "Safety Option" (nur bei E84DGFCGxJx)
X3 /X4 /X61 | Klemmenleisten zur Verdrahtung der Anschliisse an A4 und B1 ... B4
X5 Steckerleiste zum Anschluss an die Drive Unit
X31 Steckerleiste zur Verdrahtung des EtherNet/IP-Anschlusses an A2
X32 Steckerleiste zur Verdrahtung des EtherNet/IP-Anschlusses an A3
X55 Steckerleiste zur Verdrahtung der LEDs an Al
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Produktbeschreibung

Anschliisse und Schnittstellen

Im Auslieferungszustand sind die EtherNet/IP-Anschliisse und die LEDs fiir die EtherNet/IP-Sta-
tusanzeigen bereits montiert und verdrahtet:

« EtherNet/IP-Anschluss A2 an Steckerleiste X31
« EtherNet/IP-Anschluss A3 an Steckerleiste X32
« LEDs an Steckerleiste X55

« Anden Positionen Al ... A4 und B1 ... B4 kdnnen Sie die EtherNet/IP-Anschliisse und weitere An-
schliisse (z. B. digitale Eingdnge) auch frei ausfiihren.

Die Anschliisse konnen mit 5-poligen M12-Steckern, wahlweise auch mit Kabelverschraubun-
gen (Leitungsquerschnitt max. 1.0 mm?, AWG 18), ausgefiihrt werden.

- Die M12-Stecker, Kabelverschraubungen und vorkonfektionierte Systemleitungen kénnen Sie
von diversen Herstellern frei beziehen.

 Verdrahten Sie die verwendeten M12-Stecker oder Kabelverschraubungen mit den entspre-
chenden Kontakten der Klemmen-/Steckerleisten X3, X4 und X61.

Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 motec

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften.
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

4.1

18

Technische Daten

Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 motec

Hier finden Sie die Umgebungsbedingungen und Daten zur Elektromagnetischen
Vertréglichkeit (EMV), die auch fiir die Communication Unit gelten.

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Bereich

Werte

Bestellbezeichnung

« E84DGFCGxNx (EtherNet/IP)
+ EB4DGFCGxJx (EtherNet/IP + Safety)

Kommunikationsprofil

EtherNet/IP

Normen / Spezifikationen

Sicherheitstechnik: EN 954-1, EN 13849-1, IEC 61508
(bis Sicherheitskategorie 4)

Schnittstelle fir Kommunikation

« EtherNet/IP-Port 1: M12 Buchse, 5-polig, D-codiert
- EtherNet/IP-Port 2: M12 Buchse, 5-polig, D-codiert

Netzwerktopologie

Baum, Stern und Linie

Teilnehmertyp

Adapter (Slave)

Teilnehmeranzahl

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungslange

100 m

Vendor-ID 587 (0x24B), Lenze ('Lenze AC Tech’ in &dlteren Rockwell-Daten)
Geréatetyp (Device type) 2 (0x02), AC Drive
Produkt-Code 8440 (0x20F8)
Ubertragungsrate + 10 Mbit/s
+ 100 Mbit/s
Ubertragungsmodus Halbduplex / Vollduplex

« Bei fest eingestellem Ubertragungsmodus "Half/Full Duplex", muss ein
Crossover-Kabel verwendet werden.

+ Auto-MDIX/Auto-Crossover funktioniert nur in der Einstellung "Auto-Ne-
gotiation".

Switching-Methode

Store-and-Forward / Cut-Through

Switch-Latenzzeit

ca. 125 ps bei maximaler Telegrammlange

Externe Spannungsversorgung

«U=24VDC(20V-0%...29V +0 %)
¢ Imay = 120 MA

Konformitaten, Approbationen

« CE
< UR/cUR
(siehe auch Geratehandbuch)
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Technische Daten

Protokolldaten

4.2 Protokolldaten

Bereich

Werte

I/O-Datenworter

1...10 Datenworter zum Scanner (16 Bits/Wort, max. 20 Bytes)
1...8 Datenwdrter vom Scanner (16 Bits/Wort, max. 16 Bytes)

Unterstitzte CIP-Dienste

« Get_Attributes_All

« Get_Attribute_Single

- Set_Attribute_Single

* Reset (nur Typen '0’ und '1’)
- Forward_Open

- Forward_Close

« Get_Member

4.3 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Eintreffen der

entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten im EtherNet/IP-Netzwerk sind abhangig von der ...

 Bearbeitungszeit im Inverter;

« Telegrammlaufzeit (Ubertragungsrate / Telegrammlange);

 Verschachtelungstiefe des Netzwerks.

Bearbeitungszeit innerhalb des Inverters

Daten

Bearbeitungszeit

Prozessdaten (I/O-Daten)

10 ms | Lenze Standard-Aktualisierungszyklus (kann im Rockwell En-

gineering-Tool gedndert werden)
+0..1ms | Verarbeitungszeit im Modul

+1...x ms | Laufzeit der Applikationstask der verwendeten Technologie-

applikation (Toleranz)

Parameterdaten

ca. 30 ms + 20 ms Toleranz (typisch)

Bei einigen Codestellen kann die Bearbeitungszeit langer sein (siehe Refe-
renzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec).

Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und 1/O-Daten.
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Interne Switch-Latenzzeit

20

Interne Switch-Latenzzeit

Durch den integrierten 2-Port-Switch entstehen Laufzeitverzégerungen. Diese Laufzeitverzégerun-
gen konnen bei "Store-and-Forward" und 100 Mbit/s wie folgt berechnet werden.

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket des Scanners inkl. 32 Bit "Run/Idle-Header’
mit 16 Bit Sequenzzahler:

Laufzeitverzogerung = ((66 feste Bytes + 1/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket eines Adapters ohne 32Bit "Run/Idle-
Header":

Laufzeitverzégerung = ((62 feste Bytes + I/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Beispiel

Verzogerung eines Ausgangsdatenpakets des Scanners mit 8 Ausgangsdatenwdrtern (16 Bytes):
+ ((66 feste Bytes + 16 Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec
+ (82 Bytes x 8 x 10 nsec) + 4 psec
* 6.56 psec + 4 psec = 10.56 psec

i Hinweis!

Durch den Einsatz von externen Switches konnen ebenfalls Laufzeitverzégerungen auf-
treten. Abhangig von der Anlagenkonstellation kann es sinnvoll sein eine Stern-Topolo-
gie oder eine Linien-Mischtopologie aufzubauen.

» Netzwerktopologie (t123)
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Stop!

Elektrostatische Entladung

Durch elektrostatische Entladung kénnen elektronische Bauteile innerhalb der Commu-
nication Unit beschadigt oder zerstort werden.

Mégliche Folgen:

« Die Communication Unit ist defekt.

- Die Feldbus-Kommunikation ist nicht méglich oder fehlerhaft.

- 1/O-Signale sind fehlerhaft.

« Die Sicherheitfunktion ist fehlerhaft.

SchutzmafRnahmen

Befreien Sie sich vor dem Bertihren der Communication Unit von elektrostatischen Auf-
ladungen.
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Mechanische Installation

5.1 Mechanische Installation

Montageanleitungen zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Montage.

0.37 ... 3.0 kW 4.0..7.5 kW

ﬁ EDK84DGFCxxxx

|

|

|
A

)

ﬁEDK84DGVNXE
|
|
“‘\\ :
1 |
6 ‘
i) -
03 I
£84DG023a ®7 |
2% |
@)

E84DG023b

[5-1]  Mechanische Installation der 8400 motec Komponenten

Legende zur Abb. [5-1]

1 Drive Unit

2 Communication Unit

3 Wiring Unit

A Abdeckhaube der Drive Unit

EDK84DG... | Montageanleitungen der Drive Unit, Communication Unit, Wiring Unit
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Elektrische Installation

5.2 Elektrische Installation

@ Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 motec
Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu ...
- dendigitalen und analogen Ein-/Ausgangen;
- dem Relais-Ausgang;
« der integrierten Sicherheitstechnik (Safety Option);
« der Verdrahtung der Anschliisse.

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften!

5.2.1 Netzwerktopologie

Charakteristisch fiir EtherNet/IP ist die Realisierung einer weitgehend freien Topologie, deren Gren-
ze dann erreicht ist, wenn beispielsweise aufgrund der in Serie geschalteten Switches, die Latenz-
zeiten von Nachrichten zu gro3 werden.

» Interne Switch-Latenzzeit (£ 20)

Praktisch fir die Anlagenverdrahtung ist die Kombination aus Linie und Stichleitung.
EtherNet/IP unterstiitzt die folgenden Topologien:

« Linie

Al Al A

E94AYCEO008

[5-2] Linientopologie (S = Scanner, A = Adapter)

« Switch / Stern

SW

Al A

E94AYCEO005

[5-3]  Switch-/Sterntopologie (SW = Switch, A = Adapter)
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« Baum Uber Switches

SW| [SW| SWieeeee

E94AYCEO006

[5-4] Baumtopologie (S =Scanner, SW = Switch)

» Switch / Switch

SW —{SW| SW eeeo

E94AYCEO007

[5-5]  Switch-/Switchtopologie (SW = Switch)

5.2.2 EtherNet/IP-Anschluss

* M12 Buchse, 5-polig, D-codiert
» Verdrahtung an Klemmenleiste X31 / X32

Pin Signal Beschreibung
1 Tx+ Datenleitung (Sendedaten, plus)
2 Rx+ Datenleitung (Empfangsdaten, plus)
3 Tx- Datenleitung (Sendedaten, minus)
4 Rx- Datenleitung (Empfangsdaten, minus)
5 - nicht belegt

24
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5.2.3 Externe Spannungsversorgung

Mit der externen Spannungsversorung kann fiir die Inbetriebnahme die EtherNet/IP-Kommuni-
kation aufgebaut werden und die Daten der digitalen und analogen Eingange abgefragt wer-
den.

Zudem kann bei einem Ausfall der Hauptversorgung mit der externen Spannungsversorgung
die EtherNet/IP-Kommunikation erhalten werden.

Die digitalen Eingange RFR, DI1 ... DIS und der analoge Eingang kdnnen weiterhin ausgewertet
werden.

Die externe Spannungsversorgung erfolgt tGiber die Klemmen 24E und GND der Klemmenleiste
X3.

Zulassige Spannung (DC) / max. Strom:
«U=24VDC(20V-0%..29V +0 %)
¢ lmax = 120 mA

Der Zugriff auf Parameter eines vom Netz getrennten Gerates ist nicht moglich.

Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Verdratung der externen Spannungsver-
sorgung der Communication Unit.
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Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Inverter anlagenspezifische Daten wie z. B. Motorpara-
meter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommunikation vorgegeben.
Dies geschieht bei Lenze-Geraten liber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen des Inverters und der Kommunikation werden als ein Datensatz im Speichermodul
nichtfllichtig gespeichert.

Zusétzlich gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Busteilnehmer.

» Parameter-Referenz (f292)

Die Daten aus dem Inverter oder Speichermodul kdnnen nur mit der Hauptspannungsversorgung
(400/500 V AC) gelesen werden.

Bei der Inbetriebnahme mit 24 V DC sind nur die Daten der digitalen und analogen Eingange in den
letzten beiden Datenwdrtern giiltig und lesbar (siehe I/O-Daten konfigurieren (1 46)).

6.1 Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Inverter Drive 8400 motec erstmalig einschalten, liberpriifen Sie die ge-
samte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss.
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6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren
Fiir die Kommunikation mit dem Inverter Drive 8400 motec muss zuniachst der Leitrechner (Scan-
ner) konfiguriert werden.

Fiir die Konfiguration von EtherNet/IP-Netzwerken wird fiir den Leitrechner (Scanner) immer eine
EtherNet/IP-Konfigurationssoftware benétigt, wie z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell.

Die Konfigurationssoftware wird zur Programmierung von Steuerungsprogrammen, EtherNet/IP-
Konfiguration, Echtzeitausfiihrung und Diagnose benétigt.

Die grundlegenden Parameter der Communication Unit sind im internen Konfigurationsspeicher
abgelegt und konnen bei der Teilnehmererkennung vom Scanner verwendet werden.

Bei der Teilnehmersuche (Feldbus-Scan) werden die entsprechenden Gerdtebeschreibungen der
Lenze-Geratefamilie herangezogen.

@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rock-
well finden Sie hier:

» 1/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (158)
» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 63)
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6.2.1 EDS-Dateien

Je nach EtherNet/IP Scanner-Konfigurationssoftware konnen EDS-Dateien (Electronic Data Sheet)
zur Konfiguration des Netzwerkprofils, der Kommunikation mit den teilnehmenden Geraten und
zur automatischen Erstellung von Tags verwendet werden. Dazu miissen die EDS-Dateien in das
Steuerungsprojekt der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware importiert werden.

Die zur Konfiguration notwendige EDS-Datei finden Sie im Download-Bereich unter:

www.Lenze.com

‘@ Tipp!
Die Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 von Rockwell verfiigt tiber ein
"EDS Hardware Installation Tool" mit dem Sie ...
+ EDS-Dateien installieren/importieren kdnnen;
« EDS-Dateien erzeugen kénnen;
» EDS-Uploads ausfiihren kénnen;
» EDS-Dateien aus Ihrem Steuerungsprojekt I16schen kdnnen.

Communications Window  Help

Options...
Security 3
| |
‘-?j Documentation Languages. ..
Irnpiork 3
Expoark 4
_lv_ﬂ EDS Hardware Installation Tool M |
iy

Motion 4

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.
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6.2.2 Beispiel: IP-Konfiguration der Allen-Bradley CompactLogix-Steuerung 1769-L32E

In diesem Beispiel wird die Allen-Bradley Compactlogix-Steuerung 1769-L32E mit integrierter

EtherNet/IP-Schnittstelle zur Kommunikation mit Inverter Drives 8400 motec eingesetzt.

Die Konfiguration erfolgt mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rockwell.

Zum Aufbau der Kommunikation tber ein EtherNet/IP-Netzwerk muss die I/O-Konfiguration um

die Steuerung und ihren Scanner erweitert werden.

So stellen Sie die IP-Konfiguration der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit der Pro-

grammiersoftware »RSLogix 5000« ein:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.
2. Mitderrechten Maustaste auf "1769-L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und im Kontext-

ment "Properties” auswahlen.

- {11 Backplane, CompactLogix System
4] 53~ antraller &xamole

erniet Port

¥ Cut
By Copy

Delete

Cross Reference

LocalENG

Ctri+E

| Properties

Al:-l-Ent*r_J

Print

3

3. ImDialogfenster "Module Properties:..." unter der Registerkarte General die IP-Adresse des

Scanners einstellen.

B Module Properties: Controller:1 (1769-L32E Ethernet Port 16.3)

Lieneral® ] Cnnneclion] HSNeanm] Modulelnfn] Fart Eonfiguratinn] PorlDiagnnstics]

Type: 17B9-L32E Ethermnet Port 104100 Mbpz Ethermet Port on CompactLogisb332E

Yendon Allen-Bradley

Farent: Contraller

Addrezs / Host Mame
Mame: |
iy |r-* (12 168 . 0 .10
Description:
" Host Mame: |

Slot: 4:| b ajor Revizgion: |_

Status: Offline OK | Cancel Apply Help

4. AbschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23

29



Inbetriebnahme

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

5. Unterder Registerkarte Port Configuration die IP-Konfiguration, die BOOTP-Einstellung, die
Ethernet-Ubertragungsrate und der Duplex-Mode einstellen.

B Module Properties Report: Controller:1 {1769-L32E Ethernet Port 20.11)

General | Connection | RSMefwions | Module Inf EPD[lDiagnDStiCS

P Address: | 192 188 . 0 . 2 | Clomain Mame; | |
[tust Match IP Address on General Tab) Hast Name: | |
Subhet Mask: | 255 255 255 0 O | Select Port Speed:
Gateway Address: | o. 0.0 ] | Current Port Speed: 100 Mbps
Erimary DMS .
Server Address: | 6.0 0.0 | Select Duplex:
Secondary DMS .
S e Addiese: | o 0.0 i] | Current Diuples: Half Duples
[Changes to Port Speed and
[JEnable BOOTP Duplex require module reset.
[ ]Enable DHCP [DHCF must be configured ta return a fiked address.)
[]Enable DNS
Auto-Megotiate Port Speed and Duples [ Refresh ] [ Set ]

Status: Running I Ok l[ Cancel ]

6. Abschlielend die Schaltflache OK betdtigen.
« Der Scanner ist jetzt fiir das EtherNet/IP-Netzwerk konfiguriert.
« Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:
» 1/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1158)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 63)
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6.3 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen

Die IP-Konfiguration wird zur Adressierung des Inverter Drive 8400 motec benétigt, damit die Kom-
munikation zwischen dem PC/»Engineer« oder dem Scanner und dem Inverter tiber EtherNet/IP er-
folgen kann. Dazu missen eine |IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway-Adresse vergeben werden.
Sie konnen diese IP-Parameter fiir das Inverter Drive 8400 motec iiber folgende Moglichkeiten ver-
geben:

« Einstellung iiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (C132)

« Einstellung tiber Codestellen im »Engineer« (1 34)
« Einstellung tGiber einen BOOTP/DHCP-Server (L1 36)
« Einstellung tber das TCP/IP Interface Objekt (0xF5) (1 36)

i Hinweis!

« Die Zuweisung von ungiiltigen Kombinationen aus IP-Adresse, Subnetzmaske und
Gateway-Adresse kann dazu fiihren, dass keine Verbindung zum EtherNet/IP-Netz-
werk hergestellt werden kann.

» Die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012 (Gateway-
Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) zeigen die aktuell verwendeten IP-Para-
meter.

« Bei unzulassigen Einstellungen wird die Fehlermeldung EtherNet/IP: Ungiiltige IP-
Parameter [0x01bc6533] (i1 85) ausgegeben.
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32

Hinweis!

« Anderungen der IP-Parameter werden sofort wirksam.

« Eine bereits bestehende IP-Verbindung zum Inverter Drive 8400 motec wird unterbro-
chen.

3 Sostellen Sie die IP-Parameter iiber den EtherNet/IP-Konfigurator ein:
1. Den Menibefehl Online = Konfigurator PROFINET /EtherNet/IP Adressen ... ausfiihren.

Datei Bearbeiten Einfigen  Ansicht RGN Applikationsdaten  Extras 7

Kormunikationsweq einstellen und online gehzn
Onlire gehen F4

Handsteuerung

arus Dagnoseadaprer.. .,

Das Dialogfenster "IP-Adressen vergeben" wird gedéffnet und alle angeschlossenen Lenze
EtherNet/IP-Teilnehmer werden aufgelistet.

IP-Adressen vergeben @

MaC-Adresse IP Addess Subnetzmaske Gatew. Stationgaame / Hosthame
00 04 BB 20 58 24 | (k5 .0.10 25 55.0 192.168.0.10 Adapter]

Gerate suchen Schliefen

A
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2. Mit einem Doppelklick auf einen EtherNet/IP-Teilnehmer 6ffnen Sie das Dialogfenster
"Teilnehmer konfigurieren".

Stellen Sie hier die IP-Parameter ein.

Teilnehmer konfigurieren

MAC-Adresse:
|00 0486 20 58 24

IP-Adresze;
192168, 0 .11

Subnelzmaske;
255255255 0

Gateway:
192168. 0 . M

Statiorznanne:
|.&dapt3r1

Ubertragen | Abbrechen |

3. Die Schaltfliche Ubertragen betatigen.
« Die IP-Konfiguration wird an den entsprechenden EtherNet/IP-Teilnehmer tbertragen.
+ Die Communication Unit fiihrt einen Stack-Reset durch.

+ Die IP-Parameter werden in die Codestellen C13000 (IP-Adresse), C13001 (Subnetzmas-
ke) und C13002 (Gateway-Adresse) geschrieben.

+ Die Codestelle C13005 (IP Konfigurations-Referenz) wird auf den Wert '0: Gespeicherte
Adresse’ gesetzt, damit die libertragene Adresse verwendet werden kann.

-)- Tipp!
Uberprifen Sie, ob die Konfiguration erfolgreich ibertragen wurde.

Dazu das Dialogfenster "IP-Adressen vergeben" 6ffnen (siehe Schritt 1) und die Schaltfla-
che Gerate suchen betdtigen.
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6.3.2 Einstellung liber Codestellen im »Engineer«
Im »Engineer« unter der Registerkarte Einstellungen kénnen Sie die IP-Parameter auch manuell ein-
stellen. Die Werte werden in die entsprechenden Codestellen libertragen.
=1 g5] B400_motes_EtheretlP Einstellungen lUberwachung] Diagnose] Prozessdatenobiekte
=i 8400 motec
=l Etheet/IP Option 5
* IP-Konfiguration
- | Stellantrieb-Drehzahl |P K.onfigurations-Referenz
S MCS0BCA [¥)] |n|BDDTF‘ jl
|P-Adresse
2| EEEEEE
Subnetzmazke
I
Gateway-ddresee
o o0 o0 . oo |
Multicast |P-Startadresse
(5 IECEEZ
Multicast TTL AW ert
(6 Bf |
Einstellungen Beschreibung
n IP-Konfigurationsreferenz Auswahl (C13005), wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
« 0: Die aktuell in der Communication Unit gespeicherte IP-Konfiguration
wird verwendet.
« 1: Die IP-Konfiguration wird durch einen BOOTP-Server mittels BOOTP
zugewiesen.
« 2: Die IP-Konfiguration wird durch einen DHCP-Server mittels DHCP zuge-
wiesen.
E IP-Addresse Einstellung der IP-Adresse (C13000)
E Subnetzmaske Einstellung der Subnetzmaske (C13001)
ﬂ Gateway-Addresse Einstellung der Gateway-Adresse (C13002)
E Multicast IP-Startadresse Einstellung der Multicast IP-Startadresse (C13006)
» Einstellung der Multicast-Konfiguration (1 37)
E Multicast TTL-Wert Einstellung des Multicast TTL-Wertes (C13019)
¥ So aktivieren Sie gednderte Einstellungen im »Engineer«:
1. Den Geratebefehl C00002 = "11: Alle Parametersatze speichern” ausfiihren.
Die aktuelle IP-Konfiguration wird im Speichermodul des Inverters gespeichert.

2. Einen "Type O Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 111) des Busteilnehmers durch-
flihren oder die Spannungsversorgung der Communication Unit aus- und wieder einschal-
ten.
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IP-Adresse
Die Einstellung/Anderung der IP-Adresse erfolgt in C13000.
In C13010/1...4 wird die aktuell verwendete IP-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der IP-Adresse 192.168.124.16

Codestelle €13010/1 €13010/2 €13010/3 €13010/4
Wert 192 168 124 16
Subnetzmaske

Die Subnetzmaske gibt an, welcher Teil der IP-Adresse als Net-ID und welcher Teil als Host-ID aus-
gewertet wird.

Giiltige Subnetzmasken sind nach RFC 1878 festgelegt
Die Einstellung/Anderung der Subnetzmaske erfolgt in C13001.
In C13011/1...4 wird die aktuell verwendete Subnetzmaske angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Subnetzmaske 255.255.255.0

Codestelle C13011/1 C13011/2 C13011/3 C13011/4
Wert 255 255 255 0

Gateway-Adresse

Die Gateway-Adresse ist giiltig, wenn die Netzwerk-Adresse der IP-Adresse identisch mit der Gate-
way-Adresse ist.

Ist die Gateway-Adresse identisch mit der IP-Adresse oder ist die Adresse '0.0.0.0" wird keine Gate-
way-Funktionalitat verwendet.

Die Einstellung/Anderung der Gateway-Adresse erfolgt in C13002.
In C13012/1...4 wird die aktuell verwendete Gateway-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Gateway-Adresse 192.168.124.16

Codestelle C13012/1 C13012/2 C13012/3 C13012/4
Wert 192 168 124 16
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6.3.4

36

Einstellung iiber einen BOOTP/DHCP-Server

DHCP ist die Abkiirzung fiir "Dynamic Host Configuration Protocol”, d. h. dynamisches Rechnerkon-
figurationsprotokoll. Dieses Protokoll wird in RFC 2131 definiert und ist eine kompatible Weiterent-
wicklung vom "Bootstrap Protocol" (BOOTP) nach RFC 951.

Beide Protokolle ermdglichen den Netzwerkteilnehmern lber ein TCP/IP-Netz Informationen zur
Netzwerkkonfiguration (z. B. die IP-Adresse) bei einem Server abzufragen. Dabei weist der BOOTP/
DHCP-Server dem Client die IP-Adresse dynamisch aus einem definierten Adressbereich zu. Der Cli-
ent bekommt also eine eindeutige IP-Adresse.

Mit der Codestelle C13005 legen Sie fest, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
» Wert’0’: Die aktuell in der Communication Unit gespeicherte IP-Konfiguration wird verwendet.
+ Wert'1’: BOOTP wird verwendet. (Lenze-Standardeinstellung)
» Wert ’2’: DHCP wird verwendet.

Diese Einstellung kann auch durch einen Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control)
der Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 126) erfolgen.

Einstellung iiber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5)

Mit einem Scanner ist die IP-Konfiguration Uber das Attribut5 (Interface configuration) der
Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (L1 126) einstellbar.

Fiihren Sie nach der IP-Konfiguration einen Reset des Busteilnehmers aus ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1111)).

Im »Engineer« zeigen die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012 (Gate-
way-Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) die aktuell verwendeten IP-Parameter.
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IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen

Einstellung der Multicast-Konfiguration

Auf Multicast-Telegramme, die vom Inverter gesendet werden, kdnnen mehrere Scanner zugreifen
("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen). Einstellungen zur Multicast-Konfiguration miissen
auch in der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware (z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell) erfolgen.

Die Communication Unit generiert standardmaRig automatisch die fiir die I/O-Dateniibertragung
verwendete Multicast IP-Startadresse. Der TTL-Standardwert fiir die Multicast-Ubertragung ist '1’,
so werden die Multicast I/O-Datenpakete ausschlieBlich tiber das lokale Netzwerk verbreitet.

i Hinweis!

Sie konnen die Multicast IP-Startadresse und den Multicast TTL-Wert auch explitzit ein-
stellen. Wir empfehlen aber, die Standard-Einstellungen beizubehalten, um eine sichere
Multicast-Ubertragung sicherzustellen.

Folgende Codestellen fiir Multicast kdnnen konfiguriert werden:

Codestelle Beschreibung

C13018 Auswahl zur Multicast IP-Adressierung lber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP
Interface Object (245 / OxF5) (C21126)
« Wert '0’: Der Default-Algorithmus wird verwendet.
» Wert '1’: Die Adresse aus Codestelle C13006 wird als Multicast IP-Startadresse verwen-
det.

C13019 Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Gliltigkeitsdauer von Datenpaketen im Ether-
Net/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (1 126))

C€13020 Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£2126))

Multicast IP-Startadresse

Multicast IP-Startadressen dienen dazu, Mitgliedern einer bestimmten Gruppe (also ggf. mehreren
Teilnehmern) eine Nachricht zu senden.

Die Einstellung/Anderung der Multicast IP-Startadresse erfolgt in C13006.
In C13016/1...4 wird die aktuell verwendete Multicast IP-Adresse des Inverters angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Multicast IP-Adresse 239.64.2.224

Codestelle

C13016/1

C13016/2

C13016/3

C13016/4

Wert

239

64

2

224
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Online-Verbindung tiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

6.4 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

i Hinweis!

« Um einen einwandfreien Betrieb der zyklischen EtherNet/IP-Kommunikation sicher-
zustellen, sollte der Online-Zugriff mit dem »Engineer« iber einen IEEE 802.10-fahi-
gen Switch ausgefiihrt werden.

« Der in der Communication Unit integrierte IEEE 802.10-fahige Switch kann die zykli-
sche EtherNet/IP-Kommunikation vorrangig zur normalen TCP/IP-Kommunikation
verwalten. Dies geschieht bei EtherNet/IP tiber die VLAN-Kennung im Ethernet-Frame
(einstellbar in C13021).

+ Wird das Redundanzprotokoll DLR (Device Level Ring) verwendet, muss der Switch zu-
satzlich DLR-fahig sein.

~ - Scanner
_"'._" ) 1

B Ethernet R

EtherNet/IP TCP/IIP —
= = == PC
- - - (Lenze »Engineer«)
Adapter
(8400 motec EtherNet/IP)

[6-1] Beispielaufbau mit einem Allen-Bradley CompactLogix-Controller 1769-L32E (Scanner)

Fiir eine Online-Verbindung zwischen dem »Engineer« und dem Inverter muss der Inverter eine IP-
Adresse besitzen (siehe IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (131)).
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Online-Verbindung tiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

Im »Engineer« konnen Sie mit dem Meniibefehl Online & Kommunikationsweg einstellen und
online gehen den EtherNet/IP-Kommunikationsweg auswdahlen. Die zuvor konfigurierten Ether-
Net/IP-Teilnehmer werden im Dialogfenster "Kommunikationsweg" angezeigt:

Kommunikationsweg,

Hilfe

| Gerat | Busverbindung | Geratezugriffspfad | Typkodierung

PROFIMET /.. EPL:/192_163_254 10/ EB4DFGWN

Bitte dagz gewlinzchte Gerdt in der
Tabelle selektieren, die
Bugverbindung angeben und das
Gerat Uber die Schaltflache
‘Suchen/Eingeben..." auswahlen,

Prajektptad [/8:4D0_E therNetiP' /My &sis 10 |
Busverbindung |PROFIMET / EtherMet/IP -
IP-Adresse 192.168.254. 10 |E Suchen/Eingsben.. ||

Ubemehmen | Yerbinden Abbrechen

Sollte der Geratezugriffspfad nicht korrekt konfiguriert sein, kann hier die IP-Adresse desim An-
zeigefeld gewahlten Inverters manuell eingetragen werden.

Uber die Schaltfliche [ Suchen/Eingeben, kdnnen Sie eine Verbindung zu Geraten herstellen, die
nichtim Anzeigefeld erschienen sind. Entsprechende Einstellungen dazu erfolgen im erscheinenden
Dialogfenster "IP-Adresse eingeben™:

IP-Adresse eingeben

Die Suche wird nicht von allen Ethernet-Baugruppen
unterstiitzt. ‘wenn Sie eine Werbindung zu einer Ethernet-
Baugruppe herstellen machten, die nicht von der Suche
gefunden wird, geben Sie die IP-Adresse bitte manuell ein und
bestatigen Sie mit 'Ok

|[E] Padesse: 152168254 10 | [ 4 D
| |

|E Fonfiguratar ... ‘l
|!; Suche ... | ak. | Abblechen‘

Hier kdnnen Sie eine [E] IP-Adresse manuell eingeben oder iiber Schaltflichen folgende Aktionen
ausfiihren:

« Den Konsolenbefehl [l Ping ausfiihren.

« Die IP-Adresse iiber den [l Konfigurator zuweisen.
» Einstellung tiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (£ 32)

« Miteiner [ Suche den Geritezugriffspfad zum gewiinschten Inverter auswihlen.

Nach dem Aufbau der Online-Verbindung kénnen Sie wie gewohnt mit dem »Engineer« weiterar-
beiten.
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Erstes Einschalten
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Erstes Einschalten

Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation muss das Inverter Drive mit Netzspannung versorgt sein.
Fir die EtherNet/IP-Kommunikation muss die Communication Unit mit Spannung versorgt
sein.

Ist dies nicht der Fall, wird die Fehlermeldung "CE04: MCl Kommunikationsfehler" (Fehler-Nr.
01.0127.00002) ausgegeben. Der Fehler muss im Inverter Drive zurlickgesetzt werden, damit
die EtherNet/IP-Kommunikation aufgebaut werden kann.

Mit der externen Spannungsversorgung kann bei einem Ausfall der Hauptversorgung die Ether-
Net/IP-Kommunikation erhalten werden.

» Externe Spannungsversorgung (£ 25)

Beim Netzeinschalten werden alle Parameter (Codestellen) gelesen.

Zur Adressierung des Inverters ist eine giiltige IP-Konfiguration notwendig, wenn die Kommu-
nikation zwischen dem PC/»Engineer« und dem Inverter iiber EtherNet/IP erfolgen soll.

» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (t231)
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7 Datentransfer

EtherNet/IP verwendet zum Datenaustausch zwischen Geraten Uber ein Ethernet-Netzwerk das
CIP™ (Common Industrial Protocol) — ebenso wie die eng verwandten Bussysteme DeviceNet und
ControlNet.

Die Umsetzung des CIP durch Lenze basiert auf dem Standard der ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association, www.odva.org) und unterstiitzt die beiden wichtigsten Typen der EtherNet/IP-Kom-
munikation:

« Explizite Nachrichteniibertragung (fiir Parameterdaten)

« Implizte Nachrichtenlibertragung (fiir I/O-Daten)
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Datentransfer

Kommunikationskanale

7.1 Kommunikationskanale

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
« Eingangsdaten werden vom Adapter produziert und vom Scanner konsumiert.
 Ausgangsdaten werden vom Scanner produziert und vom Adapter konsumiert.

EtherNet/IP Ubertragt zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den am Feldbus teilnehmenden In-
vertern (Adapter) Parameterdaten und I/O-Daten. Die Daten werden in Abhangigkeit ihres zeitkri-
tischen Verhaltens liber entsprechende Kommunikationskanale tibertragen.

Der I/O-Datenkanal Ubertragt I/O-Daten mittels "Implicit Messages".
« Mit den I/O-Daten wird der Inverter gesteuert.
« Die Ubertragung von 1/0O-Daten ist zeitkritisch.

+ 1/O-Daten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den Invertern (Adapter)
Uibertragen (sténdiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

+ Aufdie I/O-Daten kann der Leitrechner (Scanner) direkt zugreifen (die Daten werden z. B. direkt
in den 1/O-Bereich gelegt).

+ Zum Scanner kdnnen bis zu 10 Datenworter (max. 20 Bytes) gesendet werden.
» Vom Scanner kénnen bis zu 8 Datenwdrter (max. 16 Bytes) gesendet werden.
+ 1/O-Daten werden nicht im Inverter gespeichert.
« |/O-Daten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter
Der Parameterdaten-Kanal tibertragt Parameterdaten mittels "Explicit Messages”.
+ Die Ubertragung von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.
 Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Motordaten sowie Diagnose-Informationen.
+ Uber den Parameterdaten-Kanal wird ein Zugriff auf alle Lenze-Codesstellen erméglicht.

« Die Speicherung von Parameterdanderungen muss tiber die Codestelle C00002 des Inverter Drive
8400 motec erfolgen.
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Telegrammtypen

Telegrammtypen

Zwischen Leitrechner (Scanner) und Inverter (Adapter) werden die Telegrammtypen "Implicit
Messages" und "Explicit Messages" libertragen.

Implicit Messages (I/O-Datentransfer)

"Implicit Messages" werden nach dem Producer-Consumer-Prinzip gesendet oder empfangen. Es
existiert ein Sender und kein oder beliebig viele Empfanger.

Die Ubertragungsart "Cyclic 1/0-Data" wird unterstitzt. Mit "Cyclic 1/O-Data" erzeugen der Scanner
und der Adapter unabhangig voneinander ihre Daten, die in Abhdngigkeit eines Timers gesendet
werden. Der Wert des Timers muss vom Anwender im Scanner eingestellt werden.

Explicit Messages (Parameterdaten-Transfer)

"Explicit Messages" dienen der Konfiguration und Parametrierung der einzelnen EtherNet/IP-Teil-
nehmer.

Zwischen zwei Teilnehmern besteht eine Client-Server-Beziehung:

Der Client setzt einen Auftrag ab (Anforderung). Der Server nimmt diesen Auftrag entgegen und
versucht ihn auszufiihren. Daraufhin sendet der Server die angeforderten Daten (positive Antwort)
oder eine Fehlermeldung (negative Antwort).
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EtherNet/IP-Statusdiagramm

7.3 EtherNet/IP-Statusdiagramm

Power Loss
(from any state)

Nonexistent

Power Applied

Identity Object Reset Service

(from any state except
Major Unrecoverble Fault) Failed Tests

Device Self-Testing
Passed Tests
Fault corrected »
Standby
Activated
Deactivated
Minor
Fault
Operational
v
Major Major
Recoverable Unrecoverable
Fault Fault
4 h 4
Major Unrecoverable Fault'

Major Recoverable Fault v

¥: Heartbeat production enabled (if device is able to communicate)

[7-1]  EtherNet/IP-Statusdiagramm

Der aktuelle EtherNet/IP-Geratestatus wird ...

« uber die Codestelle C13861 ausgegeben;
+ im Identity Object (1 / 0x01) (3 111) Giber die Instanzattribute 5 und 8 ausgegeben;

» Uber die LED MS angezeigt (siehe LED-Statusanzeigen (179)).
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8 I/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Um I/O-Daten (Implicit Messages) zwischen dem Leitrechner (Scanner) und dem Inverter (Adapter)
austauschen zu kénnen, miissen Sie ...

+ im Inverter (Adapter) die Zuordnung der I/O-Daten zu den internen Ports (MCI) durchfiihren:
» |/O-Daten-Mapping (2 48)
» |/O-Konfiguration im »Engineer« ({153)

+ im Leitrechner (Scanner) den |I/O-Datentransfer konfigurieren:
» 1/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (158)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 63)
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I/O-Daten konfigurieren

8.1 1/O-Daten konfigurieren
« Die I/O-Datenkonfiguration wird wahrend der Initialisierungsphase des Scanners festgelegt
(PDO-Mapping).
+ Zum Scanner kdnnen bis zu 10 Datenworter (max. 20 Bytes) gesendet werden.
+ Vom Scanner kénnen bis zu 8 Datenworter (max. 16 Bytes) gesendet werden.

+ Inder Assembly-Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) werden in den letzten beiden Wértern
die I/O-Daten eingetragen:

Datenwort Bits Funktion Wert / Beschreibung
Wort 9 0 Analoger Eingangswert |10V = 1000
(0..10V)
9
10 Digitaler Eingang 3 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
11 Digitaler Eingang 4 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
12 Digitaler Eingang 5 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
13 Reserviert
14 1/O-Status 0 (FALSE) Daten in Wort 9/10 sind nicht gultig.
1 (TRUE) Daten in Wort 9/10 sind giiltig.
15 Verbindungsstatus des | 0 (FALSE) Inverter ist offline ("Stay alive"-Betrieb)
Inverters 1 (TRUE) Inverter ist online
Wort 10 0 RFR 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
1 Digitaler Eingang 1 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
2 Digitaler Eingang 2 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
3 Digitaler Eingang 3 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
4 Digitaler Eingang 4 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
5 Digitaler Eingang 5 0 (FALSE) offen
1 (TRUE) geschlossen
6 Reserviert
13
14 1/O-Status 0 (FALSE) Daten in Wort 9/10 sind nicht gultig.
1 (TRUE) Daten in Wort 9/10 sind gultig.
15 Verbindungsstatus des | 0 (FALSE) Inverter ist offline ("Stay alive"-Betrieb)
Inverters 1 (TRUE) Inverter ist online
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I/O-Daten konfigurieren

« In den Assembly-Eingangsobjektinstanzen 70 ... 73 (0x46 ... 0x49) werden diese Daten auf-
grund der Profilkonformitat nicht verwendet.

- Die I/O-Datenkonfiguration ist applikationsspezifisch in den Gerdtebeschreibungsdateien vor-
definiert und kann bei Bedarf angepasst werden.

» 1/0O-Konfiguration im »Engineer« (1 53)
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I/O-Daten-Mapping

8.2 I/0-Daten-Mapping

Der I/O-Datentransfer erfolgt liber die MCI-Schnittstelle.

« Der Zugriff auf die I/O-Daten erfolgt liber die Portbausteine MCI_IN und MCI_OUT. Diese Port-
bausteine werden auch als I/O-Datenkanéle bezeichnet.

Der Portbaustein MCI_IN bildet die empfangenen Datenobjekte ab.
Der Portbaustein MCI_OUT bildet die zu sendenden Datenobjekte ab.

+ Zum Scanner konnen bis zu 10 Datenwdrter (max. 20 Bytes) gesendet werden.

» Vom Scanner kénnen bis zu 8 Datenworter (max. 16 Bytes) empfangen werden.

Die Port-/Funktionsblockverschaltung der I/O-Datenobjekte erfolgt liber den Lenze »Engineerx.

Feldbus

Communication Unit

8400
Applikation

[8-1]  AuBerer und innerer Datentransfer zwischen Bussystem, Inverter und Applikation

Referenzhandbuch / Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschaltung im
»Engineer« und zu Portbausteinen.
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Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

8.3.1

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Das Inverter Drive 8400 motec verfligt liber verschiedene Antriebsprofile. Sie definieren eine stan-
dardisierte/individuelle Steuer- und Statuswortbelegung sowie die Standardisierung von Soll- und
Istwert Normierungen.

Folgende Antriebsprofile werden vom Inverter Drive 8400 motec unterstiitzt:
+ Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze
 "AC Drive Profile"-Applikation

Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze

Die im Inverter integrierten Technologieapplikationen liefern den Hauptsignalfluss zur Realisierung
einer allgemeinen oder einer bestimmten Antriebslésung.

Fiir die Nutzung der Lenze-Technologieapplikationen — Auswahl im »Engineer« Giber Grundgerate-
Codestelle C00005 — miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im Leitrechner (Scanner)
verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
110 O0x6E Custom Output

(vom Scanner zum Adapter)
111 Ox6F Custom Input

(vom Adapter zum Scanner)

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (1 114).

Die Custom-Assemblies lassen auch, je nach Anwendungsfall, eine frei definierbare Parametrierung
zu. So kénnen im »Engineer« die Datenworter mit Variablen der MCl-Portbausteine frei belegt wer-
den.

Die frei definierbare Parametrierung kann erganzend zur vorab eingestellten Technologieapplikati-
on verwendet werden.

» Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren (2 53)

@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rock-
well finden Sie hier:

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 58)
» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 63)
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Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

8.3.2 "AC Drive Profile"-Applikation

Das Inverter Drive 8400 motec unterstiitzt das EtherNet/IP-spezifische "AC Drive Profile".

Mit Grundgerate-Codestelle C00005 = "1100: AC Drive Profile” wahlen Sie die "AC Drive Profile"-Ap-
plikation aus.

Das "AC Drive Profile" enthalt ...

- die Datenbasis fiir Motorparameter,

» Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- geratespezifische Funktionen des Inverters, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Fiir die Nutzung des "AC Drive Profile" missen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im Leit-
rechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input
Siehe auch:

« Assembly Object (4 / 0x04) (0 114)

« "AC Drive Profile"-Objekte (1133)

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Verwendung des "AC Drive Profile".

‘@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rock-
well finden Sie hier:
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» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (C158)

» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 63)
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1/O-Assemblies

8.4 1/0-Assemblies

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
+ Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Die Lange der |/O-Daten muss jeweils mit der resultierenden Lange der abgebildeten
Ports Uibereinstimmen (I/O-Daten-Mapping (1 48)).

Die Communication Unit unterstitzt das Assembly Object (4 / 0x04) (ta114) und die "AC Drive

Profile"-Objekte (133).

Fiir den Datenaustausch unterstitzt die Communication Unit folgende Assembly-Objektinstanzen:

Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersitze 111 OX6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Assembly-Ausgangsobjekte (Outputs) werden im Allgemeinen zur Steuerung des Freigabe-/Sperr-
zustandes des Inverters und zur Bereitstellung der Geschwindigkeits- oder Drehmomentreferenzen

eingesetzt.

Assembly-Eingangsobjekte (Inputs) werden (iblicherweise zur Uberwachung des Antriebszustan-
des und der LaufzeitgroRen wie Istgeschwindigkeit, Strom, Lage-Istwert und Lage-Fehler verwen-

det.

Abhéngig von der durch den Scanner vorgegebenen Datenldnge kann das Speicherabbild der 1/0-
Daten unterschiedliche GréR3en besitzen.
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1/O-Assemblies

52

Assembly-Ausgangsobjekte (Scanner - Adapter)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-Header") vorausgesetzt.
Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten Allen-Bradley PLC/SLC-Gera-
ten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt Ihre PLC — nicht wie die Rockwell-PLCs — diesen Header, erganzen sie das Ausgangsab-
bild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers konnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
« 0:ldle-Modus
« 1: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Assembly-Eingangsobjekte (Adapter & Scanner)
Die Assembly-Eingangsobjekte werden im Adapter-Speicher ab Byte 0 abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" iibertragen, d. h. ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-Hea-
der") wird nicht mitiibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsachliche Beginn des ersten Assemb-
ly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsdchlichen
Assembly-Langen.

Der Inhalt der Eingangsdaten ist abhdngig von der 1/O-Datenanordnung im Inverter (I/O-Daten-
Mapping (c248)).
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8.5 I/O-Konfiguration im »Engineer«

8.5.1 Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren
¥ So konfigurieren Sie Lenze-Technologieapplikationen / frei definierbare Parametersitze
im »Engineer«:

1. Unter der Registerkarte Applikationsparameter die Applikation auswahlen
(C00005 = 1000).

Im Beispiel wird die Applikation "Stellantrieb Drehzahl" konfiguriert.

Applikationsparameter |Klemmenbelegung] Diagnose] D atenlogger | User Ment | Parts | Alle Parameter | Eigenzchaften | D okumentation |

Zuriick |4 ¥ =@

Metzspannung | 3ph 400 j Applikation C | 1000 Stellantieb-Drehzahl ﬂ
- 1000;  Stellantieb-Drehzahl
Grundfunktionen Steuermadus 1100 Stellantrieb-Drehzahl (A Drive Profile]

3000 Abzchaltpositionierung
L_PCTRL_1: Betrisbzmodus

Matarregelung = | i j Prozessregler -)l
[C][5LPSM: Sensorloss PSM | =

- [V | = VSR, Y R Jy

2. Voreinstellung der I/O-Konfiguration vornehmen.

Steuermodus "MCI" auswahlen (C00007 = 40).

Applik ationsparameter |Klemmenbelegung] Diagnose] D atenlogger | Uszer Menii | Partz | &lle Parameter | Eigenschaften | Drakurnentati
Zuriick |4 5 =@

MNetzzpannung | Jph 4000

ﬂ—| &pplikation | Stellantrieh-Drehzahl j
Steuermodus |£ | 10 Klemmen 0 Jog'lgdogiﬂ j
0

Werschaltung abaeandert

Grundfunktionen

L_PCTRL_T: Betriebsfig  Lacal mode
ALz 10: Klemmen @ Jogl: Jog2; DCE; RAL
12 Klemmen 2 Jogl:Jog2: USp:RAL
L_MPot_1: Werwery 14 Klemmen 17: R/L: DB MPatUp; b

totarregelung
[C][5LPSM: Sensorloss PSM

Nein —(116  Klemmen 16 Jogl; Jog2; RAUSP; L
PC-Handsteusrung n 41: Mebwork[A51]
A

Grundiunktionen | %

G |- \

= -
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3. Unter der Registerkarte Ports werden die Port-Bausteine [l MCI_IN und MCI_OUT fiir die
I/O-Datenobjekte angezeigt.

Applkationzparameter | klemmenbelegung | Diagnose | Datenlogger | User Menii Ports |Alle Parameter | Eigenzchaften | Dokumentation |

5C Umbenennen &Al-.tivieren
Eingangsports Stellantrieb-Drehzahl Ausgangsports
[1][MEn MCI_DUT

I ppm\miul T

Mapping

Schnittstelle und Netzwt_alk fur Yerschaltung

EtherMetAP/MCI_IN_ETHERMETIF : 0

<nicht festgelegt:

« Durch Anklicken des gewiinschten Ports, kdnnen Sie die vorkonfigurierte Signalverkniip-

fung der [ Applikationsvariablen entnehmen.
« Wollen Sie die Signalverkniipfung erganzen oder dandern, betatigen Sie die Schaltflache

54

El port editieren ....
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EApplikaliunsvaliahlen
= Mame Signal Tup Lange |Index Orline -
WORD_1  [LA_NCHl Netwark[MCl/CAN]... WwORD |16 C876/1 | offiine Port editieren ...
WRD_2 LA_MNCHl: nMainSetYalue_a WORD |16 CE7E/2 | offline
WORD_3 [nicht verbunden] WORD 16 CavES3 | offline
WORD_4 [nicht verbunden] WORD |16 CEVE/A | offline
WORD_B [nicht verbunden] WwWORD 16 CavEA | offine
WORD_E [nicht verbunden] WORD 16 CavEML | offine
WORD_7 [nicht verbunden] WORD |16 CEYE/7 | offline
WORD_8 [nicht verbunden] WORD 16 CavER | offine
Rl RA HRFG N ROMI 1 - rifflire ﬂ




|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

I/O-Konfiguration im »Engineer«

4. Im Dialogfenster "Port editieren” kdnnen Sie tiber die Schaltfliche [_.. | den 1/0-Datenwér-
tern Signale zuordnen.
= Signale auswahlen und anschlieRend die Schaltflache OK betatigen.

Port editieren: MCLIN (=]

Signale Fur Prozessdatenworte

mﬂ WORD_1 |L.t’-‘n._Nl:tl|: tetwwork M C1ACAN | _whiiveControl

@

+ | wORD_2
s Zuordnung Signal -- > Funktionsblock @
WIORD_3 Der Anschiuss WORD_T ist mit folgenden
Funktionzblock anzchlizzen werbunden:
WwWORD_4
Funktionsblockanschluss | Bereitz benutzt ... | -
[ L5 _DisFree_a: nDisl_a
ﬂ IR [] L5 _DisFree_a: nDis2_a J
WORD & [ L5 _DisFree_a nDis3_a
- ] LS _DisFree_a: nDizd_a L
WORD_7 [ L5 _DisFree: whisl 1
] L5_DisFree; wDis2 J
WwWORD_8 [ LS_DisFree: whis3
[[] L5 _DisFree: wDisd

L& MCl: Metwark [MCIACAM] wDri...

O L _MChE nTorquetdatLin_a L5_ParFree_a:...
O L&_MCH: wTorqueGenLin_a LS_ParFree_a:. .
O L& _MCH: niainS et alue_a LP_Metworl_|...
O L&_MCH: wPIDY padapt_a LS_ParFis: nPao..

] L& _MChl: nPIDsetValue_a

] La_MCHl: nPIDACH alue_a

O L _MCHE: nPIDInfuence_a L5_ParFix: nPo...

] La_MCHE: néwsSetvalus_a

[ La_MCHl: nésusT orquealue_a

] La_MCHE: néwsSetvalus_a -

Abbrechen | ok |

A

Schliefen
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Zudem kénnen Sie an einigen Datenwértern tiber die Schaltflachen +|und [..] einzelnen
Bits Signale zuordnen.
= Signale auswahlen und anschlieend die Schaltflache OK betdtigen.

Port editieren: MCIIM (=]

Signale Fur Prozessdatenworte

« Zuardnung Signal -- > Funktionsblock

wORD_3 [ Der Anschiuss BCHT_BO ist mit falgenden
Funktionsblockanzchilissen verbunden:

WORD_4 ||
Funktionzblockanzchluzs | Bereits benutzt | -

LI WORD_5 I' O L_Fle.ql.n1 2 bEncCntReset .

O L5 _DigitalOutput: bRelay L& MChl: bDriv. .

WwWORD_E I' [ L5_Digitaldutput: bt L MOkl bl
[ L5 _DisFree_b: bDis1

WwWORD_7 r [ L5 _DisFres_b: bDis2
[ L5 _DisFree_b: bDis3

wORD_8 [N | LS_DisFree_b: bDisd

[ L5 _DisFree_b: bDis5
[] L5 _DisFree_b: bDisk
[ L5 _DisFree_b: bDis?
[] L5 _DisFree_b: bDis®
] L&_MCHl: BClkk

O L&_MCHl: bF il eset L5_Digitallnput. ..

O La_MCH: bSetDuickstop LS_Digitallnput...

O L& _MCHl: bS5 etDCBrake LP_Metworl_|...

[ L& MCHl: bBRFG_O LP_Metwark_| ..

[ L& _MChE bRLACw LS_ParFis bTrue

[C] L& _MCHl: bBRLOCcw

O L _MCHl: bSetSpeedCow LP_Metwork_I... =

[ bermehmen Abbrechen | (] 4 I

V

Schliefen |

5. Mit der Grundgerate-Codestelle C00002 den Befehl "11: Alle Parametersatze speichern"
ausfihren.

Die gednderten Einstellungen werden aktiviert und netzausfallsicher gespeichert.
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8.5.2 "AC Drive Profile"-Applikation konfigurieren

3 So konfigurieren Sie die "AC Drive Profile"-Applikation im »Engineer«:

1. Unter der Registerkarte Applikationsparameter die "AC Drive Profile"-Applikation auswah-
len (CO0005 =1100).

Applik ationsparameter |Klemmenbelegung] Diagnose | Daterlogger | User Menii | Ports | Alle Parameter | Eigenschaften | Dokumentation |

Zuriick (@ 3 =@ [bersicht
Metzsparrung | C [ 3ph 400V | Applikation CJ1000: Stellantrieb-Drehzatl |
1000 Stellantrieb-Drehzahl
Grundfunktionen Steuermodus |_
3000:  Abszchaltpositionierung
L_PCTRL_1: Eetrisbsmodus
Maotormegelung = |',_\us ﬂ Frozeszzregler 9I
[C][SLPSM: Sensarlose PSM =] -
- I kP A S aramdme [

2. Voreinstellung der I/0-Konfiguration vornehmen.
Steuermodus "MCI" auswéahlen (C00007 = 40).

Applikationsparameter |K|emmenbelegungl Diagnose] D atenlogger | User Menii | Parts | Alle Parameter | Eigenschaften | Dokurmentati

Zuriick (4 ¥ =@
Hetzspannung |3|:'h 400 j—l Applikation |5te||antlieb-Drehzahl [AC Drive F'rj
Grundfunktionen Steuermodus CJl40: Network(MCI/CEN] |

0 Werschallung abgeandert

3 Local mode

10 Klemmen 0:Jogl;Joge; DCB: RAL
120 Klemmen 2 Jogl;Joge; O5p; RAL
14 Klemmen 11: RAL; DCB; MPotUp;
16 Klemmen 16: Jogl; Jog2; RAOSP; L

Motoregelung

[C][ 5LPSM: Sensarlose PSM

FPC-Handsteusrung

Grundfunktionen = w5

max
0G| \
. -t
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8.6 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19
Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« bis Version 19 beschrieben.
Bis einschlielich Software-Version 19 erfolgt die I/0-Konfiguration ohne EDS-Dateien.

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner 1/O Configuration klicken.

= 9 Controller Contraller_esxample
[ contraller Tags
[ Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=& Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
5] Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
7] 1fO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactlLogix-Steuerung 1769-L32E enthilt die 1/O-Konfiguration bereits einen lokalen
Ethernet-Port.

Wird eine SoftlLogic- oder ControllLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-Scanner
zur Konfiguration hinzugefuigt werden.
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2. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmenii den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

[ Trends
=25 /o Corfiguration
Eim Backplane, CompactLogix Syskem
- ff 1769-L32E Project2
.' 1769-L32E Ethernat Pork LocalEME

|ﬂ Mew Module.,. p

Discover Modules, ..

B Paste Chel+y
E

Prink 4

3. "Communications" 6ffnen und "ETHERNET-MODULE | Generic Ethernet Module" auswéh-

len.
r = =
G T =

Module |Desc:'iptior1 |‘Jendor |
- Checker 4G7 Checker 4G Series Cognex Cor, «

- DataMan 200 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 500 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 8000 5... ID Reader Cognex Cor,

- Drivelogig730 E... 10/100 Mbps Ethernet Port on Drivelogixs730 Allen-Bradle

Allen-Bradle

- E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface

Ene herMet/AP CIP Bridge Allen-Brad

. Generic Ethernet Module Allen-Bradlg

- btherMet/IF sottLogrostl EtherNet/[H Allen-bradle
- ILX34-AENWG 1734 Wireless Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  ProSoft Tec.
- In-5ight 1700 Ser... Vision Systern Cognex Cor,
i - rioba e Ve ko mmmem e
| Find. || AddFavaie |
By Categary By Wendor Favorites |
I QK. I [ Cancel ] [ Help ]

4. Die Auswahl mit der Schaltflache OK bestatigen.
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5. Im Dialogfenster "New Module" die Eigenschaften des neu hinzugefligten Gerates festle-
gen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

Tupe: ETHERMET-MODULE Generic Ethermet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEME
Mame: My 8400_motec Connection Parameters
Azzembly .
D escription: R Instance: Size:
[ 1 [0 111 LU= T
" H ouput 110 B 2|t
Comm Format: | Data - IMT v]
Configuration: 130 0 = (5-bit
Addrezs £ Host Mame |E - (-]
@ IP Address: 172 03 . 021 . 102
() Host Mame:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] [ Perree] ] [ Help ]

b

Wenn Sie eine Lenze-Technologieapplikation oder einen individuellen Parametersatz im In-

verter verwenden, kdnnen Sie mit der Assembly-Objektinstanz "Input = 111" bis zu 10
frei definierbare Worter (INT) tiber den Port MCI_OUT austauschen. Mit der Assembly-Ob-

jektinstanz [F] "Output = 110" kénnen Sie bis zu 8 frei definierbare Worter (INT) iiber den
Port MCI_IN austauschen.

Geben Sie unter [E] "Configuration" die Assembly-Instanz "130" und die GréRe "0" ein.
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Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethernet Maodule
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LozalEMB .
|nName: My 400, motec | Connection F'arar;eters !
szembly )
Drescription; e Instance: Size!
(Y o 73 3 | nesy
s 23 3 | ey
Cormm Format; | Data - INT YJI - - = .
Configuration: 130 0 = [8-hit)
Address / Host Name 'E |
@ IPAddress: 172 . 031 021 . 102 |
() Host Marne:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] ’ Pamree] l [ Help ]

Die hier gezeigten Assembly-Objektinstanzen [E] "Input=73"und [El "Output = 23" zei-
gen beispielhaft die Verwendung des AC Drive Profiles "Extended Speed and Torque".

Einstellungen Beschreibung

Name Gerdtename oder Typ des Inverters, Uiblicherweise mit Bezug zum Prozess (im Bei-
spiel "My_8400_motec")

E Comm Format Datenformat fiir die Assembly-Objektinstanzen (Bereich "Connection Parameters")

3] IP-Adress IP-Adresse des Inverters

+ Die IP-Adresse muss im selben Subnetzwerk liegen wie die Steuerung. (Abhangig
von der Subnetzmaske; in der Regel miissen die ersten 3 Oktette der IP-Adresse
Uibereinstimmen.)

« DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich gerdtebeschreibenden
Charakter.

ﬂ Input Assembly-Objektinstanz fiir Eingangsobjekte

+ Max. 10 Eingangsdatenworter (20 Bytes, 16 Bits/Wort)

« Die Anzahl der Eingangsdaten muss mit der resultierenden Lange der abgebilde-
ten Ports im Sende-PDO (PDO_TX0) iibereinstimmen, sonst wird die Verbindung
mit der Fehlermeldung "Invalid Target to Originator Size" (0x0128) vom Adapter
abgelehnt.

+ In der Assembly-Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) werden in den letzten
beiden Wértern die 1/O-Daten eingetragen (siehe |/O-Daten konfigurieren
(@ 4e))

» 1/O-Daten-Mapping (C148)

E Output Assembly-Objektinstanz fiir Ausgangsobjekte

« Max. 8 Ausgangsdatenwérter (16 Bytes, 16 Bits/Wort)

- Die Anzahl der Ausgangsdaten muss mit der resultierende Lange der abgebilde-
ten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) iibereinstimmen, sonst wird die Verbin-
dung mit der Fehlermeldung "Invalid Originator to Target Size" (0x0127) vom
Adapter abgelehnt.

» I/O-Daten-Mapping (1 48)

E Configuration Geben Sie fiir die Konfiguration die Assembly-Instanz "130" und die Gr6Re "0" ein.
Diese Werte sind erforderlich!

6. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
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7. Im Konfigurationsbaum unter I/O Configuration mit der rechten Maustaste auf "1769-
L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und "Properties” auswahlen.

8. Unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften einstellen.

| Medule Properties: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1) [ e

| Eeneral: Connection™ :Moli.ielnfo'

Requested Packet Interval (RPI): 10,0 msl [1.0- 3200.0 ms)

|E [ Inhibit Module

IE || Major Fault On Controller If Connection Fails While in Fun Mode |

ﬂ "] Uze Unicast Connection over Ettheh’IF‘l

Module Fault

Status: Offine 0K | [ Cancel | [ Apoy | [ Hep

Erforderliche Einstellung

Einstellung Beschreibung
n Requested Packet RPI > 4.0 ms einstellen. (Standard-Einstellung: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Inverter (Adap-
ter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung

E Inhibit Module Mit dieser Option konnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.

E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,

ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Inverter ausfallt, wahrend die Steuerung im
Fails While In Run Mode | Betrieb ist.

ﬂ Use Unicast Connection | Option deaktiviert (Standard-Einstellung):

over EtherNet/IP - Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

» Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Option aktiviert:

Die Eingangsdaten werden mittels Unicast-Telegrammen vom Adapter an den Scan-
ner gesendet.

9. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Die I/O-Konfiguration ist nun vollstandig.
- Die entsprechenden Tags werden anschlieBend in den "Controller Tags" des Steuerungs-
projekts erzeugt.

10. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (£173).
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8.7 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 beschrieben.

Ab Software-Version 20 erfolgt die I/O-Konfiguration mit Hilfe von EDS-Dateien (t028).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Mitdem "EDS Hardware Installation Tool" die EDS-Dateien (t128) der EtherNet/IP-Teilneh-
mer importieren.

Communications Window  Help

Options. ..
Security 4
| |
” Docurmentation Languages. ..
Imnpork 4
Expork 3
_le_ﬂ EDS Hardware Installation Tool t

Mation 3

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.

2. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

- 5] Contraller Controller_example
!ﬁ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
-5 Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
-] =5 Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen lo-
kalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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3. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

-[13 Trends
=-E5 1j0 Configuration
=l Backplane, CompactLogix Syskem

------ M0 1769-L32E Project2

|ﬂ Mew Module.,. p

Discover Modules, ..

B Paste Chel+y
E

Prink 4

4. Im Dialogfenster "Select Module Type" unter der Registerkarte Catalog "E84DGFCG Motec"
auswahlen.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favosites |

Enter Search Text for Module Type... Clear Filters

V) Module Type Category Fiters ~|| Module Type Vendor Fiters
@ AC Drive Device LB Aten-Brodey

Cortroller ] Endress+Hauser

Digtal = | & Lenze-AC Tech Cop.

< | m ’ < [

E84DGFCG Motec AC Drive Motec with EtherMet/IP Communication ... Lenze-AC Tech.. AC Drive Device

< | m

1 of 210 Module Types Found

[] Close on Create [CrmJ[ClHaJ[HdpJ

5. Die Auswahl mit der Schaltflache Create bestatigen.
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6. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte General einen Namen und
eine eindeutige [E1 IP-Adresse vergeben.

Beispiel-Einstellungen:

T R

§ General" | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Network |
i
i Type: EB4DGFCO Motec AC Drive Motec with EtherMet/IP Communication Module EB4D...
Vendor: Lenze-AC Tech Comp.
Parent LocalEMB
n Narne: My_ES4DCFCG | Ethemet Address
Desciciion ) Private Metwork:  192.168.1.
[H © paggess: 12 188 . 0 . 10
' ) Host Name:
¥
todule D efinition
i Rewvision: 1.2
Electionic Keying:  Compatible Module
Connections: Exclusive Owner - AC Drive Extended Spe...
5
i

Status: Creating Lok ][ caca ||

DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich geratebeschreibenden Charakter.

7. Die Schaltfliche [E] Change ... betitigen.
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Im Dialogfenster "Module Definition" Verbindungseinstellungen vornehmen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

« [l "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung wihlen.

Wenn Sie die Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze im
Inverter verwenden, ist immer die Auswahl der Assembly-Objektinstanz "Exclusive Ow-
ner - Custom" erforderlich.

A Datentyp = INT einstellen.

Der Datentyp INT wird tiber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400 mo-
tec ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur Konvertierung
notwendig.

Bei "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung: Input = 8, Output = 10 einstellen.

Bei "Exclusive Owner - AC Drive ..."-Verbindungen: Input = 3, Output = 3 einstellen.

El Tag-Suffix = 1 einstellen.
Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

i Module Definition oo
Revizsian: 15

Electronic Keping: [Eompatible todule VI
Connections; E B
Name Size Tag Suffix
Exclusive Owner - Custom Input: 16 My EB4DG
- INT 1
Output: | 16 My EB4DG

Exclusive Owner - AC Drive Extended Sy
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed

[ Exclusive Owner - AC Drive Speed
E luenia Clhangr A Dicnre Cogod 2 To
o

[ 1 [Exclusive owner_Custom | b
RO = AL DTIVE TALETRIED S Peed
Input Only - AC Drive Ext. Speed & Torgu|
Input Onhy - AC Drive Speed
Input Only - AC Drive Speed & Torgue
Input Onhy - Custom
Listen only - AC Drive Extended Speed 0k l [ Cancel ] [ Help
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgy
h— Listen only - AC Drive Speed
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Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

« [} "AC Drive"-Verbindung wihlen.
Im Beispiel wird das AC Drive Profile "Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque"
verwendet.

« [ Datentyp = INT einstellen.
Der Datentyp INT wird tiber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400 mo-
tec ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur Konvertierung
notwendig.

« [E] Tag-Suffix = 1 einstellen.
Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

i Module Definition™ S
Rewvizian: 2

Al

Electronic K.eying: [Eompatible td odule v]
Connections: E E
Name Size Tag Suffx
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torc Input; 3 My _E84D
- INT 1
Output: 3 My E84D
E. e Counar AL Dirica Ftandad er_\ﬂud

|n Excluzive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque

(1 —LALUSNE UAWTIET - AL UTIVE SpPpEed
Exclusive Owner - AC Drive Speed & Torgue
Exclusive Owner - Custom ] b
Input Onty - AC Drive Extended Speed '
Input Onty - AC Drive Ext. Speed & Torgue
Input Qnhy - AC Drive Speed

Input Onty - AC Drive Speed & Torgque
Input Qnhy - Custom

Listen only - AC Drive Extended Speed K l ’ Parree] l ’ Help
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgue
h—— Listen only - AC Drive Speed

9. Die Einstellungen mit der Schaltfliche OK beenden.
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10. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften
einstellen.

| General| Connechon®

Module Info | Intemet Pratocal | Port Configuration | Network |

Requested Packet Interval )
Name {RPI) (ms) Input Type Input Trigger
Kl [Excusive Owner - custom 100 =] 40-1000 |Wubicast . =] Cycic

1ﬂ [ Inhibit Module
I} (71 Mior Fauk On Cortrolles I Connection Fails While in Run Mode

Module Fault

Statuz: Creating [ oK j| Cancel || Help |

Unter "Name" wird die Bezeichnung der unter 8. eingestellten Verbindung angezeigt.

Im Beispiel wird eine "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung angezeigt. Entsprechend kann hier
auch die Bezeichnung einer "AC Drive Profile"-Verbindung angezeigt werden.

Erforderliche Einstellungen

Einstellungen Beschreibung
E Requested Packet RPI > 4.0 ms einstellen. (Standard: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Inverter (Adap-

ter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

E Input Type Eingangs-Typ "Multicast" wahlen.

- Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

+ Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung
ﬂ Inhibit Module Mit dieser Option kénnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.
E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,
ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Inverter ausfallt, wahrend die Steuerung im
Fails While In Run Mode | Betrieb ist.
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11. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Der Inverter wird unter der [ "1/0O Configuration" im Konfigurationsbaum eingefiigt.
« Die entsprechenden Tags werden in den [Ell "Controller Tags" erzeugt.

« Im [El Beispiel erscheinen die ...
Eingangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:I1";
Ausgangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:01";

i i v # X | Scope: BULACT_TEST_UM v Show: Al Tags
n Controller Tags s N'm =3/ & | Value € | Force Mask € Styl'e Data Type
ontroller Fault Handler + Drive_Mode_Select 0 Decimal | DINT
1 Power-Up Handler E + MY_EIP8400_FROM_EDS:1 Hogst {...} _024B:EB4AYCE...
=3 Tasks -+ MY_EIP8400_FROM_EDS:01 (e (A 024B:EB48YCE ..
5-£8 MainTask + Read INT 0 Decimal | DINT
: ] Q MainProgram Read_Target 0.0 Float REAL
.23 Unscheduled Programs / Phases '+ SET_Attribute_1 [k ool MESSAGE
3 Motion Groups i TEST2 0 Decimal | INT
“..[23 Ungrouped Axes Triggerl 0 Decimal | BOOL

1 Add-On Instructions
3] Data Types
... User-Defined
-Cpg Strings
.04 Add-On-Defined
- L@ Predefined
\ﬂC@ Module-Defined
1 Trends
= /0 Configuration
=-E3 1756 Backplane 1756-A10

-9 [0]1756-L75 LACT_TEST_UNIT

= 8 [1]1756-EN2T Local_Backplane_Ethernet_M

=}-&5 Ethernet
; 1756-EN2T Local Backplane Ethemne

[2] .7 E84DGFCG MY_EIP8400_FROM_EDS

« m | »

<[>\ Monitor Tags £ Edit Tags /

Wenn Sie auf "+" vor dem Assembly-Tag-Namen klicken, werden darunter alle im Assemb-
ly-Tag enthaltenen Daten angezeigt. Sie kdnnen "Alias-Tags" erzeugen, um auf einzelne
Bits des Assembly-Tags zu referenzieren.
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12. Ein "Alias-Tag" erzeugen.

Beispiel mit der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17):

Fiir einen Vorwartslauf eines Forderers soll das Bit ’0’ (Run Fwd) von Byte '0’referenziert

werden.
Instanz Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)

Hinweis!

+ NetCtrl (Bit 5) und NetRef (Bit 6) miissen gesetzt sein, damit der Inverter Start/Stopp-

Befehle und Drehzahl/Drehmoment-Befehle iiber das Netzwerk entgegennehmen
kann.

+ Um die Drehmomentregelung bei der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17) nutzen zu
konnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichtentiibertragung
geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (£1138)

Mit der rechten Maustaste auf ein Assembly-Tag klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Tag..." auswahlen.
Scope: | §0LACT_TEST_UP »| Show: All Tags

Name =a|a | Value € | Force Mask | Style

(3 MNewTag.. Ctri+w |
I s

0 Decimal
= Edit "Drive_Mode_Select” 0.0 Float
= Edit "Drive_Mode_Select” Properties Alt+Enter ool ool -
| 0 Decimal
= ¢ Edit "Drive_Mode_Select" Description Ctrl+D t .
[ A = = 0 | Decimal
[ fanall (s
Go to Cross Reference for "Drive_Mode_Select" Ctrl+E 0 Decimal
[H Filter on "DINT" T 07| Decimal
| 0 Decimal
- Go To... Ctrl+G .
= 0 | Decimal
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13.

Im Dialogfenster "New Tag" ...

« einen [El Namen fiir das Tag vergeben (im Beispiel "Conveyor 1 _RUN_FWD");

« A Typ ="Alias" einstellen;

- die [E] Alias-Adresse auswihlen, die fiir das Alias-Tag referenziert werden soll.
(im Beispiel "MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data(0).0" (Bit 0’ von Byte '0’)

7

New Tag

Name: | Convevor_1_RUN_FWD

| Create |w

Description: =

Usage: <normal>

Type: |E Alias v” Connection.

23_]}

Alias For: E MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Dat: u
Data Type: . L'J Show: Al Tags a
| Name :7:]| Data Type Description -
Scope: U Drive_Mode_Select DINT
Eserial ﬂ'L.E:,MY_EtP8400_FROM_EDS:I1 _D24B:EB4A...
Access ﬂ [=]-MY_EIPE400_FROM_EDS:01 _024B:EB4A... =
Style: H MY_EIP8400_FROM_EDS... INT[3]
b ' — MY_EIP8400_FRO... 4| INT
" Constgint ﬂ ol 1 |21314 5167 B
DpenEonfigﬂ 8 | Used: N i2]13] 18115
Re{ INT Used: N UINT
%_ B
L8 Read Target REAL Y
Program
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14. Die Einstellungen mit der Schaltflache Create bestatigen.

[ New Tag x /_.1‘
Name: Conveyor_1_RUN_FwD Create |w l
Description: Cancel

=
Usage:
Type: Alias vl

Alias For: IP8400_FROM_EDS:01.Data[0).0 |+ |

Data Type: |BOOL

Scope: ffa LACT_TEST_UNIT ™
External
Access:
Style: Decimal \f :
- >l

Das Alias-Tag "Conveyor 1 RUN_FWD" wird unter den "Controller Tags" erzeugt:

Name Value Force Mask | Style Data Type
[<] MY_EIP8400_FROM_EDS:01 (.} .} _024B:E84AYCE...
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[1] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[2] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[3] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[4] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[5] 0 Decimal SINT
Conveyor_1_RUN_FWD 0 Decimal BOOL

15. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (1 73).
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8.8 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

Nachdem der Scanner und der Adapter zur I/O-Konfiguration hinzugefiigt wurden, muss die Konfi-
guration in die Steuerung geladen werden. Zudem sollten Sie die Konfigurationsdatei auf ihrem
Rechner speichern.

So speichern Sie die 1/0-Konfiguration:
1. Den Meniibefehl Communications - Download auswahlen.
« Das Dialogfenster "Download" 6ffnet sich.

« Erscheint die Meldung, dass »RSLogix 5000« nicht in den Online-Modus wechseln kann,
wahlen Sie den Meniibefehl Communications =» Communications Who Active aus und
suchen Sie lhre Steuerung im Dialogfeld "Who Active". Erscheint die Steuerung dort
nicht, so muss der EtherNet/IP-Treiber zu »RSLinx« hinzugefiigt oder in »RSLinx« konfi-
guriert werden. Weitere Informationen dazu finden Sie in der »RSLinx«-Online-Hilfe.

2. Aufdie Schaltflaiche Download klicken.
« Die I/O-Konfiguration wird in die Steuerung geladen.
+ Nach erfolgreicher Beendigung des Downloads wechselt »RSLogix 5000« in den Online-
Modus und das I/O-OK-Feld links oben auf dem Bildschirm ist griin.

3. Den Meniibefehl File & Save aufrufen.
+ Wird die I/0-Konfiguration zum ersten Mal gespeichert, 6ffnet sich das Dialogfenster
"Save As".
» Zum Speichern der Konfiguration in einer Datei auf dem Rechner miissen Sie einen Ord-
ner auswahlen und einen Dateinamen eingeben.
« AbschlieBend auf die Schaltflache Save klicken.
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9 Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages)

Eine "Explicit Message" ist ein logischer Befehl im PLC-Programm, der zur Nachrichteniibertragung
verwendet wird. Er kann eingesetzt werden, um eine Parametereinstellung oder die Daten eines As-
sembly-Objekts zu lesen oder zu beschreiben.

Bei den Allen-Bradley-Geraten der Reihen CompactlLogix, ControlLogix und SoftLogix bietet der
MSG-Befehl die in diesem Kapitel beschriebenen Einsatzméglichkeiten. Beschreibungen zu anderen
PLC-Typen finden Sie in der entsprechenden Programmierungs-Dokumentation der jeweiligen PLC.

i Hinweis!

Wenn Sie mehrere MSG BLOCKs pro Adapter verwenden, konnen Sie durch sequentielles
Triggern ressourcenschonend arbeiten und fur weitere mogliche Clients genug Kommu-
nikations-Reserven im EtherNet/IP-Modul vorhalten.

@ Applikationshinweis

Ein Beispiel zum Parameterdaten-Transfer (Parameter lesen/schreiben) bei einer "AC
Drive Profile"-Applikation finden Sie im Download-Bereich (Application Knowledge
Base) unter www.Lenze.com.
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Parameter schreiben

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichteniibertragung in die Codestelle C00011 (Bezugs-
drehzahl) des Inverter Drive 8400 motec zu schreiben, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[ Cantraller Faulk Handler ~ [E] MainProgram - MainRoutine
3 Power-Up Handler
> & ECErE
|- 8 MainTask
= C& MainProgram H
KA Prograrn Tags 0 TWOP 1
Eﬁ MainFauting - ]_
3 Unscheduled Programs .
25 Motion Groups 1 CMD_C_;IetI_VaIue — MSG e
| d i -k i
& dd'—'ngmUDe ES Mezsage Control Get_Attribute | L. | HDN3—
Add-0n Inskructions HER>—
-1-£5] Data Types
[ User-Defined
+- L strings CMD_Setvalue WS
£ Add-On-Defined 2 JF i EN—
+ % Predefined Message Cortrol M_{DN}}:
- Module-Defined ER
3 Trends tm —
- 1/0 Corfigurati . . .
?é Bao:k’ﬁ:;ae IogompactLogix Message Configuration - Set_Attribute @
0 1769-L32€E EIP_v02 - -
= 1769-L32E Ethernet paf|  Configuration l Communication| Tag |
@5 Ethernet
J ETHERNET-1 Message Type: CIP Generic -
¥ 1769-L32E Et -
Ff CompactBus Local ]
Service i ource Element:  |Walue_16
Pe— . H Tope: ISet Altribute Single LIIEG l = L"
ﬁa;uf - Offline Tﬂ%ource Length: |2 :;” [Bytes]
oGl Fau Service -
Code: 10 (HEEd Class: _ J6e (Hexl  pestination l ~| |
£ | -
¢ Eldinstance: [11 | IEAttnbute;h | (Hex) New Tag | |
:ate Qutput Energize instruckion |
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 0
D Enor Code: Extended Enor Code: I Timed Out €
Error Path:
Emor Text:
oK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")

E Klasse "6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400 motec
E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle

« Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert ’1’
eingetragen werden.

- Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch den Dienst "SET" ist
nicht moglich.

Quellen-Element

Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das Schreiben verwendet
wird.

Quellen-Linge

=

Die Quellen-Lange muss auf die Lange (Datentyp) des aktuellen Parameters
eingestellt werden (siehe Parameter-Referenz im Referenzhandbuch/Onli-
ne-Hilfe des Inverters).

Fiir das Schreiben auf die Codestelle C00011 muss die Quellen-Lange auf
"2 Bytes" gesetzt werden.
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9.2 Parameter lesen

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichteniibertragung die Lenze-Codestelle C00011 (Be-
zugsdrehzahl) des Inverter Drive 8400 motec auszulesen, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler ~
3 Power-Up Handler
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
K' Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends

El MainProgram - MainRoutine

CMD_Getvalue e

1 1E
Message Cortral Get_Aﬂri_l_a_uﬂzI Dokl 3 —
_— HER—

Message Configuration - Get_Attribute

Canfiguration ] Communication| Tag |

- 10 Configuration n Message Type: CIP Generic -
= m Backplane, CompactLogix
I -Siosptmietl| 2] service [t Abute Singl ]| Sowce Element  [Fesul 16 =l
=35 EﬂtheEr::tERNET wd Source Length: |2 3: [Bytes]
= Service .
S I, T Ly e |
Elinstance: [11 | |EAttribute;J1 | [Hex) New Tag |
Descrigtion
Status Offline
daclule: Faut
< 1= . : '
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 4 -
:ate Qutput Energize instruckion
2 Emor Code: Extended Emor Code: ™ Timed Out € =
Error Path:
Eror Test:

0OK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

2] Servicetyp "Get Attribute Single" (Service-Code "0xOE")

E Klasse "6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400 motec

E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle
Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert '1’ ein-
getragen werden.

E Ziel Variable im PLC-Programm, auf die die Antriebsdaten kopiert werden.

Beim Lesen der Codestelle C00011 muss das als Ziel verwendete Tag ein Ein-
zelwort im UINT16-Format sein.
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Fiir jede "Explicit Message" muss unter der Registerkarte Communication der Pfad zum Senden der
Nachricht iber den Ethernet-Port der Steuerung an die IP-Adresse des Inverters eingestellt werden.

Dieser Pfad ist abhdngig von der verwendeten PLC.

Sollten Sie Unterstiitzung bei der Einstellung dieses Pfads bendtigen, wenden Sie sich bitte an den

Hersteller der PLC.

Message Configuration - read

Caonfiguration Cnmmunicalionl Tag ]

X

Path: | My_EB4DGFCG Browse...
by EBADGFCG

cp o B

~ 'ﬁ ’_

¥ Connected v Cache Connections &
3 Enable 3 Enable ‘Waiting 0 Stant 3 Dane Done Length: 0
2 Enor Code: Extended Error Code: [ Timed Qut &
Error Path:
Error Text:

ok | Cancel Accept Help
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Uberwachungen

Storung der EtherNet/IP-Kommunikation

Reaktionen des Inverter Drive 8400 motec auf eine Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation kon-
nen Sie im »Engineer« unter der Registerkarte Uberwachung einstellen.

Einstellungen [berwachung ] Diagnose] Prozessdatenobiekle]

Allgemein

|dle-k odus E Allgemeiner Ethernet Fommunikations-Timea. .

| Keine Feaktion ﬂ | Keine Reaktion j

Fault-todus ﬂ.&llgemeine Ethernet Kommunikationz-Timea. .

[C]|Febler =] (0000 =
E Timeout expl. Machrichten E 1/0-D aten [Gachen

| F.eine Reaktion ﬂ | Scanner Auggangedaten lagchen j

Einstellungen

Beschreibung

Idle-Modus

Der vom Scanner gesendete 32 Bit Real-Time-Header wird ausgewertet.
+ Run/Idle Flag (Bit 0) = 1:
« Der Scanner signalisiert die Giiltigkeit der I/O-Daten.
* Run/Idle Flag (Bit 0) = 0:
« Die I/O-Daten sind ungiiltig und im Inverter erfolgt die hier paramet-
rierte Reaktion (C13880/1).

+ Die I/O-Daten werden gemaR der Einstellung in [[] (C13885) behan-
delt.

Allgemeiner Ethernet
Kommunikations-Timeout

Findet nach Ablauf derin (C13881) eingestellten Zeit kein Zugriff mehr
Uber den »Engineer« statt, erfolgt im Inverter die hier parametrierte Reakti-

on (C13880/4).

Fault-Modus

Der Adapter (Communication Unit) liberwacht die I/O-Verbindung zum
Scanner.

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir implizite
Nachrichten eine "Implicit Message" aus, erfolgt im Inverter die hier parame-
trierte Reaktion (C13880/2).

Allgemeine Ethernet
Kommunikations-Timeout-Zeit

Hier wird die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit (C13881) einge-
stellt.
Wird innerhalb dieser Zeit keine Nachricht empfangen, erfolgt die in
(C13880/4) parametrierte Reaktion.
Diese Nachrichten werden iiberwacht:
« Implicit Messages
« Explicit Messages
« Zugriff des »Engineer« liber EtherNet/IP

Timeout expliziter Nachrichten

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir explizite
Nachrichten eine "Explicit Message" aus, erfolgt im Inverter die hier parame-
trierte Reaktion (C13880/3).

1/0-Daten l6schen

Einstellung (C13885), welche 1/0-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung
der internen Kommunikation weiter verarbeiten soll, wenn ...
« der CIP-Netzwerkstatus (C13862) der steuernden 1/0-Verbindung nicht
"Connected" ist oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
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11 Diagnose

Zur Diagnose der EtherNet/IP-Kommunikation sind in der Communication Unit LEDs montiert. Zu-
dem konnen Sie sich im »Engineer« Diagnose-Informationen anzeigen lassen.

11.1 LED-Statusanzeigen
E84DG056
LED Farbe / Zustand Beschreibung
MS griin rot
aus aus CIP-Modulstatus: "Nonexistent"
Die Communication Unit wird nicht mit Spannung versorgt.
aus an
CIP-Modulstatus: "Major Unrecoverable Fault"
Die Communication Unit weist einen nicht behebbaren Fehler auf.
aus blinkt
-l I N B
250 ms
CIP-Modulstatus: "Major Recoverable Fault"
Die Communication Unit weist einen behebbaren Fehler auf.
an aus
CIP-Modulstatus: "Operational”
Die Communication Unit arbeitet einwandfrei.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Standby"
Die Communication Unit ist noch nicht vollstandig konfiguriert oder die
Konfiguration ist fehlerhaft (z. B. ungiiltige IP-Adresse).
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Device Self Testing"
Die Communication Unit befindet sich im Selbsttest.
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LED Farbe / Zustand Beschreibung
NS griin rot
aus aus CIP-Netzwerkstatus: "No IP Adress"
Die Communication Unit wird nicht mit Spannung versorgt oder hat
noch keine IP-Adresse erhalten.
CIP-Netzwerkstatus: "Duplicate IP"
Die Communication Unit kann nicht auf den Feldbus zugreifen (IP-Adres-
senkonflikt).
aus blinkt
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Connection Timeout"
Eine Zeitliberschreitung (Timeout) liegt vor.
an aus
CIP-Netzwerkstatus: "Connected"
Die Communication Unit arbeitet einwandfrei und hat eine Verbindung
zum Scanner aufgebaut.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "No Connections”
Die Communication Unit ...
« arbeitet einwandfrei;
« hat eine IP-Adresse zugewiesen bekommen;
 wurde noch nicht vom Scanner ins Netzwerk eingebunden.
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Self-Test"
Die Communication Unit befindet sich im Selbsttest.
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Diagnose mit dem »Engineer«

Im »Engineer« kénnen Sie sich unter der Registerkarte Diagnose diverse EtherNet/IP Diagnose-In-

formationen anzeigen lassen.

Einstellungen] Oberwachung  Diagnose lPrnzessdatennbiekte]

EtherMet/IP Diagnose

Adresze Status Ethernet Port Status

MALC-ID CIP-Modulstatus Ethernet Port =1.31.42 F1 Link. ..
| |DD | | |Nicht varhanden | |E |Keine Werhindung |

Aktive IP-Adiesse CIP-Netzwerkstatus Ethernet Port =1.32.43 P2 Link. ..
|E| o. o . 0 . 0 | |E |Keine IP-&dresse | |m |Keine Yerbindung |

Aktive Subnetzmaske

Ao . o o0 . o |

Aktive Gateway-Adiezse

Ao . o o . o |
Aktive Multicast IP-Startadresse

@ o . o . o . o

E Prozessdaten...

Anzeige Codestelle
MAC-ID C13003
Aktive IP-Addresse C13010
Aktive Subnetzmaske C13011
Aktive Gateway-Addresse C13012
Aktive Multicast IP-Adresse C13016

SHeoN-H-~HoN-l -0

Prozessdaten C13850,C13851
CIP-Modulstatus C13861
CIP-Netzwerkstatus C13862
Ethernet Port X31 Verbindungsstatus C13863/1
Ethernet Port X32 Verbindungsstatus C13863/2
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12 Fehlermeldungen

Dieses Kapitel erganzt die Fehlerliste im Referenzhandbuch und in der »Engineer« Online-Hilfe zum
Inverter Drive 8400 motec um die EtherNet/IP-Fehlermeldungen.

121 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

Referenzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie allgemeine Informationen zur Diagnose & Storungsanalyse und zu Feh-
lermeldungen.

In der folgenden Tabelle sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Zudem wird die voreingestellte Fehlerreaktion und-— sofern
vorhanden —der Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion angegeben.

'@ Tipp!

Wenn Sie auf den Querverweis in der ersten Spalte klicken, gelangen Sie zur ausfiihrlichen

Beschreibung (Ursachen und Abhilfen) der entsprechenden Fehlermeldung.

82

Fehler-Nr. Sachgebiet- | Fehler-Nr. Fehlertext Fehlertyp einstellbarin
[hex] Nr. [dec] (Fehlerreaktion)
[dec]
0x01bc3100 | 444 12544 EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren C01501/2
0x01bc5531 | 444 21809 EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher €01501/2
0x01bc5532 | 444 21810 EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher C01501/2
0x01bc5533 | 444 21811 EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher C01501/2
(nt14: COM fault 14)
0x01bc6010 | 444 24592 EtherNet/IP: Neustart durch Watchdog-Reset C01501/2
0x01bc6011 | 444 24593 EtherNet/IP: Interner Fehler C01501/2
0x01bc6100 | 444 24832 EtherNet/IP: Interner Fehler C01501/2
0x01bc6101 | 444 24833 EtherNet/IP: Interner Fehler C01501/2
0x01bc641f | 444 25631 EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig €01501/2
0x01bc6420 | 444 25632 EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen -
0x01bc6430 | 444 25648 EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration -
0x01bc6533 | 444 25907 EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter -
0x01bc8111 | 444 33041 EtherNet/IP: Fault-Modus C€13880/2
0x01bc8112 | 444 33042 EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0: Keine Reaktion C€13880/3
0x01bc8114 | 444 33044 EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0: Keine Reaktion C13880/4
0x01bc8132 | 444 33074 EtherNet/IP: Idle-Modus 0: Keine Reaktion C13880/1
(nt05: COM fault 5)
0x01bc8273 | 444 33395 EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse i
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Mégliche Ursachen und Abhilfen

In diesem Kapitel sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der Fehler-
nummer aufgefiihrt. Mogliche Ursachen und Abhilfen sowie Reaktionen auf die Fehlermeldungen

werden ausfiihrlich beschrieben.

EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren [0x01bc3100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C01501/2 (M Einstellbare Reaktion)

M Keine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

 Die Communication Unit ist mit externer Spannung
versorgt, aber das Inverter Drive 8400 motec ist nicht
mit Spannung versorgt.

« Die Communication Unit ist nicht korrekt mit der
Drive Unit verbunden.

 Spannungsversorgung des Inverter Drive 8400 motec
aus- und wieder einschalten.

« Verdrahtung und Anschliisse liberpriifen.

« Interne Steckverbindung zwischen Communication
Unit und Drive Unit prifen.
Das Inverter Drive 8400 motec muss dazu aufge-
schraubt werden. Beachten Sie dazu die Informatio-
nen in den Montageanleitungen der Communication
Unit und Drive Unit!

« Tritt dieser Fehler weiterhin auf, wenden Sie sich an
den Lenze-Service. (Ggf. muss die Communication
Unit ausgetauscht werden.)

EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher [0x01bc5531]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C01501/2 (M Einstellbare Reaktion)

M Keine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Zugriff auf Speicher war nicht moglich.

Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher [0x01bc5532]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C01501/2 (M Einstellbare Reaktion)

M Keine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Parameter konnte nicht gelesen werden.

« Erneuter Download der Applikation (einschlieRlich
Modul).

« Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher [0x01bc5533] (nt14: COM fault 14)

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C01501/2 (M Einstellbare Reaktion)

M Keine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Parameter konnte nicht geschrieben werden.

« Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

« Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.
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EtherNet/IP: Neustart durch Watchdog-Reset [0x01bc6010]

M Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung ™ Arretierte Warnung O Warnung O Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6011]

M Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung ™ Arretierte Warnung [0 Warnung O Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6100]

M Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung ™ Arretierte Warnung O Warnung O Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6101]

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung ™ Arretierte Warnung O Warnung O Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig [0x01bc641f]

M Keine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung O Information

Es konnte kein aktiver Parametersatz geladen werden. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).
« Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen [0x01bc6420]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Zugriff auf Parametersatz war nicht moglich. + Erneuter Download der Applikation (einschlieRlich
Modul).
« Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.
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EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration [0x01bc6430]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Modulkonfiguration ist fehlerhaft. Modulkonfiguration priifen und korrigieren.

EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter [0x01bc6533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Ein oder mehrere IP-Parameter sind fehlerhaft. IP-Konfiguration priifen und korrigieren.

» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec
einstellen (€2 31)

EtherNet/IP: Fault-Modus [0x01bc8111]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/2

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen. - Leitungen und Anschliisse tiberpriifen.
« Ausfall der steuernden 1/0O-Verbindung durch Time- » Netzwerkkabel an EtherNet/IP-Anschluss einstecken.
out. « Requested Package Interval (RPI) der I/O-Verbindung
« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout- uberpriifen.
Zeit fir implizite Nachrichten bleibt eine "Implicit « Timeout-Zeit fiir implizite Nachrichten erhhen.
Message" aus.

EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout [0x01bc8112]

EtherNet/IP: Al

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/3
& Keine O Systemfehler i Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe
« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen. - Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.
- Ausfall einer explitziten Verbindung « Netzwerkkabel an EtherNet/IP-Anschluss einstecken.
« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout- | + Requested Package Interval (RPI) der expliziten Ver-
Zeit fur explizite Nachrichten bleibt eine "Explicit bindung lberprifen.
Message" aus. « Timeout-Zeit fiir explizite Nachrichten erhdhen.

Igemeiner Ethernet Timeout [0x01bc8114]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/4

& Keine [ Systemfehler M Fehler OStérung [ Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung [0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
« Ausfall der »Engineer«-Kommunikation tiber Ether- - Leitungen und Anschliisse tiberpriifen.
net » Netzwerkkabel einstecken.
« Nach Ablauf der in C13881 eingestellten Zeit findet « Die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit in
kein Zugriff mehr Uiber den »Engineer« statt. 13881 erhéhen.
» Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£ 78)

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23 85




Fehlermeldungen
Mogliche Ursachen und Abhilfen

EtherNet/IP: Idle-Modus [0x01bc8132] (nt05: COM fault 5)

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/1

[ Keine [ Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
« Ein Idle-Ereignis wurde vom Scanner empfangen. Den Scanner in den Run-Modus setzen.
« Der Scanner befindet sich im "PROG"-Modus. Run/Idle Flag (Bit 0) = 1

« Im "Scanner Command Register" ist das Run/
Idle Flag (Bit 0) = 0.

EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse [0x01bc8273]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Eine IP-Adresse wurde im Netzwerk doppelt vergeben. | IP-Adresse (C13000) korrigieren.
Die Adressen der Netzwerkteilnehmer miissen sich von- | » |P-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec
einander unterscheiden. einstellen (€2 31)

86 Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23




Fehlermeldungen

CIP™-Fehlermeldungen

123 CIP™-Fehlermeldungen
Fehlercode Fehlerbezeichnung Beschreibung
[hex]
0x000 SUCCESS Kein Fehler
0x001 Instanz-Fehlermeldungen (£2121) des Connection Manager

Obiject (6 / 0x06) ((11120)

0x002 RESOURCE_UNAVAILABLE

Notwendige Resource zur Dienstausfiihrung nicht verfiigbar.

0x003 INVALID_PARAM_VALUE Ungililtiger Parameterwert
0x008 SERVICE_NOT_SUPP Dienst wird nicht unterstitzt.
0x009 INVALID_ATTRIB_VALUE Das Attribut ist ungiiltig.

0x00B ALREADY_IN_STATE

Das Objekt ist bereits im angeforderten Status.

0x00C OBJ_STATE_CONFLICT

Das Objekt kann den Dienst nicht ausfiihren.

0x00E ATTR_NOT_SETTABLE

Das Attribut ist schreibgeschiitzt.

0x00F PRIVILEGE_VIOLATION

Zugriff verweigert.

0x010 DEVICE_STATE_CONFLICT

Der aktuelle Zustand des Gerdtes verbietet die Ausfiihrung des
angeforderten Dienstes.

0x011 | REPLY_DATA TOO LARGE

Die Antwortdaten sind langer als der Antwort-Buffer.

0x013 NOT_ENOUGH_DATA

Die Lange der Daten ist zu kurz.

0x014 ATTRIBUTE_NOT_SUPP

Das Attribut wird nicht unterstiitzt.

0x015 TOO_MUCH_DATA

Die Lange der Daten ist zu lang.

0x016 | OBJECT DOES_NOT_EXIST

Das Objekt wird vom Adapter nicht unterstutzt.

0x017 FRAGMENTATION

Die Fragmentierung fiir den angeforderten Dienst ist momentan
nicht aktiviert.

0x020 INVALID_PARAMETER

Ungililtiger Parameter
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124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

Uber das Instanzattribut "FaultCode" des Control Supervisor Object (41 / 0x29) (0 135) werden Len-
ze-Geratefehler mit DRIVECOM-Fehlernummern ausgegeben.

Die folgenden Tabellen zeigen die Zuordnung der Lenze-Geratefehler und "CAN Emergency Error
Codes" zu den DRIVECOM-Fehler.

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu den in der folgenden Tabelle aufgefiihr-
ten Lenze-Fehlermeldungen.

Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0111.00002 | Su02: Eine Netzphase fehlt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00003 | Su03: Zu haufiges Netzschalten 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00004 | Su04: CU unzureichend versorgt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00006 | Su06: Netzeingang Uberlast 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0119.00000 | OH4: Kiihlkorpertemp. > Abschalttemp. -5°C 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00001 | OH1: Ubertemperatur Kiihlkérper 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00002 | OH7: Motortemperatur Resolver > C121 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00003 | OH9: Motoriibertemperatur Resolver 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00012 | Sd6: Fehler Temperaturfiihler Resolver 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0119.00015 | OH3: Motortemperatur (X106) ausgelost 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00020 | OH6: Motortemperatur MultiEncoder > C121 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00021 | OH12: Motoriibertemperatur MultiEncoder 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00022 | Sd12: Fehler Temperaturfiihler MultiEncoder 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0119.00050 | OC5: Ixt Uberlast 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00001 | OT1: Maximalmoment erreicht 0x8300 0x8302 Torque Limiting
xx.0123.00007 | OC7: Uberstrom Motor 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00014 | OU: Uberspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3110 Mains overvoltage
xx.0123.00015 | LU: Unterspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3120 Mains undervoltage
xx.0123.00016 | OC1: Leistungsteil Kurzschluss 0x2000 0x2130 Short Circuit
xx.0123.00017 | OC2: Leistungsteil Erdschluss 0x2000 0x2120 Short to Earth
xx.0123.00024 | Sd2: Drahtbruch Resolver 0x7300 0x7303 Resolver 1 defectiv
xx.0123.00026 | Sd7: Fehler Encoder Kommunikation 0x7300 0x7305 Incremental Encoder 1 Defective
xx.0123.00027 | Sd4: Drahtbruch MultiEncoder 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00030 | OC10: Maximalstrom erreicht 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00031 | OC17: Clamp setzt Impulssperre 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00032 | OS1: Maximales Drehzahllimit erreicht 0x8400 0x8402 Velocity Limiting
xx.0123.00033 | 0S2: Max. Motordrehzahl 0x8400 0x8400 Speed Controller
xx.0123.00056 | ID2: Fehler Motordatenidentifizierung 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00057 | ID1: Fehler Motordatenidentifizierung 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00058 | ID3: CINH Motordatenidentifizierung 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00059 | ID4: Fehler Widerstandsidentifikation 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00060 | ID7: Motorregelung ungleich Motordaten 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00062 | Sd8: Encoder Winkeldriftiiberw. 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00065 | OC12: I12xt Uberlast Bremswiderstand 0xFO00 0x7110 Brake Chopper
xx.0123.00071 | OC11: Current clamp for too long (>1 sec) 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00074 | ID5: Fehler Pollageidentifikation 0xFO00 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00075 | ID6: Fehler Resolverident. 0xF000 0xF000 Additional Functions
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Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0123.00090 | OC13: Uberschreitung Maximalstrom fiir Fch 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00093 | OT2: Ausgang Drehzahlregler begrenzt 0xF000 0x7310 Speed
xx.0123.00094 | FCO1: Schaltfrequenzabsenkung 0x2000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00095 | FCO2: Maximaldrehzahl fiir Fchop 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00096 | OC14: Begrenzung Langsstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00097 | OC15: Begrenzung Querstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00098 | OC16: Begrenzung Drehmomentregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00099 | FC03: Begrenzung Feldregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00105 | OC6: I12xt Uberlast Motor 0x2000 0x7120 Motor
xx.0123.00145 | LP1: Ausfall Motorphase 0x3000 0x3130 Phase Failure
xx.0123.00200 | SD10: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 12 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00201 | SD11: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 67 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00205 | SD3: Drahtbruch Riickfiihrsystem 0x7300 0x7301 Tacho defective
xx.0125.00001 | An01: AIN1_I< 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0125.00002 | An02: AIN2_I < 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0126.00001 | AbO1: AchsbusTimeOut 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0126.00002 | Ab02: Achsbus-10-Fehler 0x8100 0x8100 Communication
xx.0127.00002 | CE04: MCI Kommunikationsfehler 0x7000 0x7500 Communication
xx.0127.00015 | CEOF: MCI Steuerwort 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0131.00000 | CE4: CAN Bus Off 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00006 | CA06: CAN CRC Fehler 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00007 | CAO07: CAN Bus Warn 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00008 | CA08: CAN Bus Stopped 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00011 | CAOb: CAN HeartBeatEvent 0x8130 0x8000 Monitoring
xx.0131.00015 | CAOF: CAN Steuerwort 0xF000 0x8000 Monitoring
xx.0135.00001 | CE1: CAN RPDO1 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00002 | CE2: CAN RPDO2 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00003 | CE3: CAN RPDO3 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00004 | CP0O4: CAN RPDO4 0x8100 0x8100 Communication
xx.0140.00013 | CI01: Modul fehlt/inkompatibel 0x7000 0x7000 Additional Modules
xx.0144.00001 | PSO1: Kein Memmodul 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00002 | PS02: Par.satz ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00003 | PS03: Par.satz Gerdt ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00004 | PS04: Par.satz Gerat inkompatibel 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00007 | PSO7: Par. Memmodul ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00008 | PS08: Par. Gerat ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00009 | PS09: Par.format ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00010 | PS10: Memorymodul Bindung ungiiltig 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0144.00031 | PS31: Ident. Fehler 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0145.00014 | dF14: SW-HW ungiiltig 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0145.00015 | dF15: DCCOM CU2 Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00024 | dF18: BU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00025 | dF25: CU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00026 | dF26: Apl. Watchdog 0x6200 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00033 | dF21: BU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00034 | dF22: CU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00035 | dF10: AutoTrip Reset 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0145.00050 | dF50: Retain Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00051 | dF51: CuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00052 | dF52: BuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
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Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0184.00001 | Ck01: Pos. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00002 | Ck02: Neg. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00005 | Ck15: Fehler Meldesig. Bremse 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00007 | Ck03: Pos. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00008 | Ck04: Neg. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00015 | Ck14: Zielposition auRerhalb SW-Enlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00064 | Ck16: Zeitiiberlauf Handbedienung 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00153 | CkO5: Fehler Schleppabstand 1 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00154 | Ck06: Fehler Schleppabstand 2 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00155 | Ck07: Fahrbereichgrenze iiberschritten 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.00156 | Ck08: Referenzposition unbekannt 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.08005 | Ck09: Positioniermodus ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08007 | Ck10: Profildaten unplausibel 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08009 | Ck11: Betriebsart ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08014 | Ck12: Profilnummer ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08015 | Ck13: Fehler FB MCKCtrlInterface 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0400.00009 | dHO09: EEPROM Leistungsteil 0x5530 0x7600 Data Memory
xx.0400.00016 | dH10: Lifterausfall 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0400.00104 | dH68: Abgleichdatenfehler CU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0400.00105 | dH69: Abgleichdatenfehler BU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0980.00001 | Anwenderfehler 1 0x6200 0x6200 User Software
xx.0981.00002 | Anwenderfehler 2 0x6200 0x6200 User Software
xx.0982.00003 | Anwenderfehler 3 0x6200 0x6200 User Software
xx.0983.00004 | Anwenderfehler 4 0x6200 0x6200 User Software
xx.0984.00001 | Anwenderfehler 5 0x6200 0x6200 User Software
xx.0985.00002 | Anwenderfehler 6 0x6200 0x6200 User Software
xx.0986.00003 | Anwenderfehler 7 0x6200 0x6200 User Software
xx.0987.00004 | Anwenderfehler 8 0x6200 0x6200 User Software
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Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

EtherNet/IP-Fehlermeldungen

Lenze-Fehler

DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Fehlernummer  Fehlermeldung

[32 Bit] [hex]
xx.0444.12544 | EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive verloren 0x7510 Serial Interface No 1
xx.0444.21809 | EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21810 | EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21811 | EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.24592 | EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0444.24593 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24832 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24833 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.25631 | EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25632 | EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25648 | EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25907 | EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.33041 | EtherNet/IP: Fault-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33042 | EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33044 | EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33074 | EtherNet/IP: Idle-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33395 | EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse 0x7421 Invalid Parameters
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13.1

C13000

C13001

92

Parameter-Referenz

Dieses Kapitel erganzt die Parameterliste und die Attributtabelle im Referenzhandbuch und in der
»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec um die Parameter der Communication Unit
E84DGFCGxxx (EtherNet/IP).

Parameter der Communication Unit

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie allgemeine Informationen zu Parametern.

In diesem Kapitel sind die Parameter der Communication Unit E84DGFCGxxx (EtherNet/IP) in nu-
merisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
€13000 | IP-Adresse Index: 11575 = 0x2D37

Einstellung der IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (E231)

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13000/1 192 IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13000/2 168 IP-Adresse

C13000/3 124 IP-Adresse

C13000/4 16 IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff I Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13001 | Subnetzmaske Index: 11574 = 0x2D36

Einstellung der Subnetzmaske
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (£231)

Einstellbereich (min. wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13001/1 255 Subnetzmaske (hochstwertiges Byte)
C13001/2 255 Subnetzmaske

C13001/3 255 Subnetzmaske

C13001/4 0 Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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Parameter der Communication Unit

C13002
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13002 | Gateway-Adresse Index: 11573 = 0x2D35
Einstellung der Gateway-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (£231)
Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 255
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13002/1 0 Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13002/2 0 Gateway-Adresse
C13002/3 0 Gateway-Adresse
C13002/4 0 Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
C13003
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13003 | MAC-ID Index: 11572 = 0x2D34
Anzeige der MAC-ID
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C13005

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13005 | IP Konfigurations-Referenz Index: 11570 = 0x2D32

Auswabhl, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll.
(Instanzattribut 3 (Configuration Control) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (LJ 126))
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (E231)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info

0 | Gespeicherte Adresse Die aktuell in der Communication Unit gespeicherte IP-
Konfiguration wird verwendet.

1|BOOTP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
BOOTP zugewiesen.

2 | DHCP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
DHCP zugewiesen.
Die Zuweisung einer Gateway-Adresse, die nicht im sel-
ben Subnetz wie die IP-Adresse liegt, wird abgelehnt.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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C13006

C13010

C13011

94

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13006 | Multicast IP-Startadresse Index: 11569 = 0x2D31

Einstellung der Multicast IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 motec einstellen (£231)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13006/1 239 Multicast IP-Startaddresse (h6chstwertiges Byte)
C13006/2 64 Multicast IP-Startaddresse

C13006/3 2 Multicast IP-Startaddresse

C13006/4 224 Multicast Startaddresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13010 | Aktive IP-Adresse Index: 11565 = 0x2D2D

Anzeige der aktiven IP-Adresse
(Instanzattribut 5 (IP Address) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E2126))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 ‘ 255

Subcodes Info

C13010/1 Aktive IP-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13010/2 Aktive IP-Adresse

C13010/3 Aktive IP-Adresse

C13010/4 Aktive IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13011 | Aktive Subnetzmaske Index: 11564 = 0x2D2C

Anzeige der aktiven Subnetzmaske
(Instanzattribut 5 (IP Network Mask) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (C2126))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13011/1 Aktive Subnetzmaske (h6chstwertiges Byte)
C13011/2 Aktive Subnetzmaske

C13011/3 Aktive Subnetzmaske

C13011/4 Aktive Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13012
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13012 | Aktive Gateway-Adresse Index: 11563 = 0x2D2B
Anzeige der aktiven Gateway-Adresse
(Instanzattribut 5 (Gateway Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£ 126))
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 \ 255
Subcodes Info
C13012/1 Aktive Gateway-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13012/2 Aktive Gateway-Adresse
C13012/3 Aktive Gateway-Adresse
C13012/4 Aktive Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C13016

Parameter | Name:

C13016 | Multicast IP-Adresse

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 11559 = 0x2D27

Anzeige der aktiven Multicast IP-Adresse

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C13016/1 Multicast IP-Addresse (hochstwertiges Byte)
C13016/2 Multicast IP-Addresse

C13016/3 Multicast IP-Addresse

C13016/4 Multicast IP-Addresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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C13017

C13018

C13019

96

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13017 | Ethernet Einstellung Index: 11558 = 0x2D26

Einstellung der Ubertragungsrate fiir die Ethernet-Anschlisse

Auswabhlliste

Autonegotiation

10 Mbps

100 Mbps

Reserviert

Reserviert

10 Mbps/Halbduplex

10 Mbps/Vollduplex

100 Mbps/Halbduplex

100 Mbps/Vollduplex

VW | N/ V|| W | N| KL O

Reserviert

10 | Reserviert

11 | Reserviert

12 | Reserviert

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13017/1 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X31
C13017/2 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X32

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13018 | Multicast Einstellung Index: 11557 = 0x2D25

Auswahl zur Multicast IP-Adressierung liber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP Interface Object (245 /
OxF5) (£1126)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Default Algorithmus

1 | Multicast IP-Startadresse

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13019 | Multicast TTL-Wert Index: 11556 = 0x2D24

Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (C11126))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 255|1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23




Parameter-Referenz

Parameter der Communication Unit

C13020

C13021

C13022

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen Index: 11555 = 0x2D23

Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E2126))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 8|1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) Index: 11554 = 0x2D22

Einstellung, ob QoS-Tags zur Priorisierung der zu tibertragenden Datenpakete verwendet werden.
(Instanzattribut 1 (802.1Q Tag Enable) im Quality of Service (Q0S) Object (72 / 0x48) (L1 124))

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Keine Verwendung 802.1Q Tag

1 |Verwendung 802.10 Tag

M Lesezugriff I Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13022 | Quality of Service (DSCP) Index: 11553 = 0x2D21

Einstellung zur Priorisierung der zu iibertragenden Datenpakete mit Differentiated Services Codepoints (DSCP)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 63

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13022/1 59 Reserviert
C13022/2 47 Reserviert
C13022/3 55 Reserviert
C13022/4 47 QoS DSCP Scheduled

(Instanzattribut 5 (DSCP Scheduled) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (L1124))

C13022/5 43 QoS DSCP High Prio

(Instanzattribut 6 (DSCP High Prio) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (L1124))

C13022/6 31 Reserviert

C13022/7 27 QoS DSCP Explicit Msg

(Instanzattribut 8 (DSCP Explicit Msg.) im Quality of
Service (QoS) Object (72 / 0x48) (£2124))

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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C13840

C13841

C13842

C13843

98

Anzeige der verwendeten DLR-Netzwerktopologie (Device Level Ring)
(Instanzattribut 1 (Network Topology) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) ((11122))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Linear

1 |Ring

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige des DLR-Netzwerktstatus (Device Level Ring)
(Instanzattribut 2 (Network Status) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£2122))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Normal

Jany

Ring Fault

2 | Unexpected Loop detected
M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Anzeige der Supervisor IP-Adresse
(Instanzattribut 10 (Supervisor IP Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L1 122))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

C13842/1 Supervisor IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13842/2 Supervisor IP-Adresse

C13842/3 Supervisor IP-Adresse

C13842/4 Supervisor IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige der Supervisor MAC-ID
(Instanzattribut 10 (Supervisor MAC Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (E1122))

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13844

Anzeige der Beacon-Zeiten (ps)

C13844/1 Beacon Intervall

C13844/2 Beacon Timeout

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM O MOT
C13845

Anzeige von Beacon-Telegramminformationen

C13845/1 Beacon Telegramme Port X31

C13845/2 Beacon Telegramm-Fehler Port X31

C13845/3 Beacon Telegramme Port X32

C13845/4 Beacon Telegramm-Fehler Port X32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C13846

Aktivierung der Adresskonflikterkennung (ACD)

(Instanzattribut 10 (SelectAcd) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£1126))

Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des Gerites ("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erforderlich.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Deaktiviert
1 | Aktiviert

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

C13847

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Kein Konflikt

1 | Konflikt erkannt
M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13848

C13849

C13850

100

Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13848 | Letzte Konflikt-MAC-ID Index: 10727 = 0x29E7

Anzeige der MAC-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle libernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).

(Instanzattribut 11 (RemoteMAC) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£ 126))

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13849 | Letzte Konflikt-IP-Adresse Index: 10726 = 0x29E6

Anzeige der IP-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle ibernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Info

C13849/1 Letzte Konflikt IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13849/2 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/3 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/4 Letzte Konflikt IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer [ PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13850 | Alle Worter zum Scanner Index: 10725 = 0x29E5

Anzeige der |/O-Datenworter, die von der Communication Unit (Adapter) zum Scanner libertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die kon-
figuriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767

Subcodes Info

C13850/1

C13850/10

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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C13851

C13858

C13861

Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13851 | Alle Worter vom Scanner Index: 10724 = 0x29E4

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zur Communication Unit (Adapter) libertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die kon-
figuriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767

Subcodes Info

C13851/1

C13851/8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13858 | Ethernet Port Statistiken Index: 10717 = 0x29DD
Anzeige von Statistikwerten zum Datentransfer iiber die Ethernet-Anschliisse

Subcodes Info

C13858/1 Ethernet Port X31: RX

C13858/2 Ethernet Port X31: RX CRC Fehler

C13858/3 Ethernet Port X31: RX verworfen

C13858/4 Ethernet Port X31: TX

C13858/5 Ethernet Port X31: TX verworfen

C13858/6 Ethernet Port X32: RX

C13858/7 Ethernet Port X32: RX CRC Fehler

C13858/8 Ethernet Port X32: RX verworfen

C13858/9 Ethernet Port X32: TX

C13858/10 Ethernet Port X32: TX verworfen

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13861 | CIP-Modulstatus Index: 10714 = 0x29DA

Anzeige des aktuellen CIP-Modulstatus
(Instanzattribut 8 (State) im Identity Object (1 / 0x01) (£3111))
« Der Status wird auch tber die LED MS signalisert.
» LED-Statusanzeigen (£ 79)

Auswabhlliste (nur Anzeige)

Nicht vorhanden

Device Self Testing

Standby

Operational

AW NP |O

Major Recoverable Fault

5 | Major Unrecoverable Fault

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13862

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13862 | CIP-Netzwerkstatus Index: 10713 = 0x29D9

Anzeige des aktuellen CIP-Netzwerkstatus
« Der Status wird auch tber die LED NS signalisert.
» LED-Statusanzeigen (£ 79)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Keine IP-Adresse

Keine Verbindung

Verbindungs-Timeout

1
2 | Verbindung aufgebaut
3
4

Duplicate IP

5 | Selbsttest
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM OMOT

C13863

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13863 | Ethernet Port Index: 10712 = 0x29D8

Anzeige der aktuellen Ubertragungsrate an den Ethernet-Anschliissen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

10 Mbps/Halbduplex
10 Mbps/Vollduplex
100 Mbps/Halbduplex
100 Mbps/Volluplex

Reserviert

ol b W(IN|RE

Reserviert

Subcodes Info
C13863/1 Ethernet Port X31 Link Status

C13863/2 Ethernet Port X32 Link Status
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13870

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13870 | Status CIP-Verbindungen Index: 10705 = 0x29D1

Anzeige des aktuellen CIP-Verbindungsstatus

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

3 | Verbindung aufgebaut

4 | Verbindungs-Timeout

Subcodes Info
C13870/1 Status CIP-Verbindung 1
C13870/8 Status CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13871

C13872

C13873

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungstypen
« "Listen Only"-Verbindungen werden nicht angezeigt.

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

Exclusive Owner

Input Only

1
2
3 | Listen Only
4 | Explizite Verbindung

C13871/1

Typ CIP-Verbindung 1

C13871/8

Typ CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungsklasse

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

1 | Klasse 1, zyklisch, Client

163 | Klasse 3, App. Obj., Server

C13872/1

Trigger CIP-Verbindung 1

C13872/8

Trigger CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Anzeige der aktuellen RPI-Zeiten (Requested Package Interval) der CIP-Verbindungen ("Originator to Target"-Zeit)

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 ms 4294967295
C13873/1 RPI CIP-Verbindung 1
C13873/8 RPI CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13874
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen Index: 10701 =0x29CD
Anzeige der Zeitiiberschreitungen (ms) der CIP-Verbindungen
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | ms | 4294967295
Subcodes Info
C13874/1 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 1
C13874/8 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP CIPLC-STOP [l Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX CICOM L MOT
C13875
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen Index: 10700 = 0x29CC
Anzeige der Run- und Idle-Flags der CIP-Verbindungen
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1|IDLE
2 |RUN
Subcodes Info
C13875/1 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 1
C13875/8 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP CIPLC-STOP [l Kein Transfer CIPDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
C13880
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation Index: 10695 = 0x29C7
Einstellung der Uberwachungsreaktion bei einer Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£ 78)
(Abbi.[dung des Lenze-Objektes Lenze Class (101 / 0x65) (L1 139))
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.
Auswabhlliste
0 | Keine Reaktion
1| Fehler
4 | Arretierte Warnung
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13880/1 0: Keine Reaktion Idle-Modus
C13880/2 1: Fehler Fault-Modus
(nur bei "Exclusive owner" Verbindungen)
C13880/3 0: Keine Reaktion Timeout expl. Nachrichten
C13880/4 0: Keine Reaktion Allgemeiner Ethernet Kommunikations-Timeout
M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [IPLC-STOP [IKein Transfer [1PDO_MAP_RX [1PDO_MAP_TX [ICOM O MOT
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C13881

C13885

C13899

C13900

C13901

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13881 | Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit Index: 10694 = 0x29C6

Einstellung der allgemeinen Uberwachungszeit (siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£2 78))
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

500 ms 65535 | 10000 ms

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13885 | I/0-Daten I6schen Index: 10690 = 0x29C2

Einstellung, welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten
soll, wenn ...
« der Netzwerkstatus der steuernden I/O-Verbindung "Not connected" ist (siehe C13862) oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
Eine Anderung der Einstellung wird sofort wirksam.
(Siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£278).)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Verwendung letzter Scanner Aus-
gangsdaten

1 | Scanner Ausgangsdaten I6schen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13899 | Host-Name Index: 10676 = 0x29B4

Die Subcodestellen beinhalten jeweils einen String mit einer Lange von 32 Bytes. Hier wird die Bezeichnung des
EtherNet/IP-Teilnehmers ausgegeben.
(Instanzattribut 6 (Host Name) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (1 126))

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13899/1 Hostname
C13899/2 Hostname

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13900 | Firmware Produkttyp Index: 10675 = 0x29B3

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 8 Bytes. Die Erkennungsziffer "EB4DGFCG" wird ausge-
geben.

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13901 | Firmware Kompilierdatum Index: 10674 = 0x29B2

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 20 Bytes. Das Erstellungsdatum ("MMM TT JJJJ") und die
Uhrzeit ("hh:mm:ss") der Software werden ausgegeben (z. B. "Mar 21 2005 12:31:21").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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C13902

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13902 | Firmware Version Index: 10673 = 0x29B1

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Linge von 11 Bytes. Die Firmware-Version wird ausgegeben (z. B.
"00.01.00.00").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT
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13.2 Attributtabelle

Die Attributtabelle enthalt Informationen, die fiir eine Kommunikation zum Inverter Giber Parame-
ter erforderlich sind.

So lesen Sie die Attributtabelle:

Spalte Bedeutung Eintrag
Code Parameter-Bezeichnung CXXXXX
Name Parameter-Kurztext (Display-Text) Text
Index dec Index, unter dem der Parameter adressiert wird. 24575 - Lenze-Codenummer Wird nur bei Zugriff liber ein Bussys-
hex Der Subindex bei Array-Variablen entspricht der OxSFFF - Lenze-Codenurmmer tem benétigt.
Lenze-Subcodenummer.
Daten Ds Datenstruktur E Einfach-Variable
(nur ein Parameterelement)
A Array-Variable
(mehrere Parameterelemente)
DA Anzahl der Array-Elemente (Subcodes) Anzahl
DT Datentyp BITFIELD_8 1 Byte bit-codiert
BITFIELD_16 2 Bytes bit-codiert
BITFIELD_32 4 Bytes bit-codiert
INTEGER_8 1 Byte mit Vorzeichen
INTEGER_16 2 Bytes mit Vorzeichen
INTEGER_32 4 Bytes mit Vorzeichen
UNSIGNED_8 1 Byte ohne Vorzeichen
UNSIGNED_16 2 Bytes ohne Vorzeichen
UNSIGNED_32 4 Bytes ohne Vorzeichen
VISIBLE_STRING ASCII-String
OCTET_STRING
Faktor Faktor fiir Dateniibertragung liber ein Bussystem, | Faktor 1=keine Nachkommastellen
abhangig von der Anzahl der Nachkommastellen 10 =1 Nachkommastelle
100 = 2 Nachkommastellen
1000 = 3 Nachkommastellen
Zugriff R Lesezugriff M Lesen erlaubt
W Schreibzugriff M Schreiben erlaubt
RSP Reglersperre (CINH) erforderlich M Schreiben ist nur bei Reglersperre (CINH) moglich
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Attributtabelle
Code Name Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Faktor R w RSP

C13000 IP-Adresse 11575 0x2D37 A 4 UNSIGNED_8 [ [}
C13001 Subnetzmaske 11574 0x2D36 A 4 UNSIGNED_8 [ [
C13002 Gateway-Adresse 11573 0x2D35 A 4 | UNSIGNED_8 [ [
C13003 MAC-ID 11572 0x2D34 E 1 OCTET_STRING [

C13005 IP Konfigurations-Referenz 11570 0x2D32 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13006 Multicast IP-Startadresse 11569 0x2D31 A 4 | UNSIGNED_8 M M
C13010 Aktive IP-Adresse 11565 0x2D2D A 4 | UNSIGNED_8 1 M

C13011 | Aktive Subnetzmaske 11564 0x2D2C A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13012 | Aktive Gateway-Adresse 11563 0x2D2B A 4 | UNSIGNED_8 1 |

C13016 Multicast IP-Adresse 11559 0x2D27 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13017 Ethernet Einstellung 11558 0x2D26 A 2 UNSIGNED_16 1 [} M
C13018 | Multicast Einstellung 11557 0x2D25 E 1 | UNSIGNED_8 1 ol ol
C13019 Multicast TTL-Wert 11556 0x2D24 E 1 UNSIGNED_8 1 [} [}
C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 11555 0x2D23 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) 11554 0x2D22 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13022 | Quality of Service (DSCP) 11553 | 0x2D21 | A 7 | UNSIGNED_8 o o
C13840 DLR Netzwerktopologie 10735 0x29EF E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C13841 DLR Netzwerkstatus 10734 0x29EE E 1 UNSIGNED_8 1 M

C13842 Supervisor IP-Adresse 10733 0x29ED A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13843 Supervisor MAC-ID 10732 0x29EC E 1 | OCTET_STRING |

13844 | Beacon Uberwachung 10731 0x29EB A 2 | UNSIGNED_32 1 |

C13845 Beacon Telegramme 10730 0x29EA A 4 | UNSIGNED_32 1 ol

C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 10729 0x29E9 E 1 | UNSIGNED_8 1 [ [}
C13847 | Status Konflikterkennung (ACD) 10728 0x29E8 E 1 | UNSIGNED_8 1 M

C13848 Letzte Konflikt-MAC-ID 10727 0x29E7 E 1 OCTET_STRING M

C13849 Letzte Konflikt-1P-Adresse 10726 0x29E6 A 4 UNSIGNED_8 1 [

C13850 | Alle Worter zum Scanner 10725 0x29E5 A 10 | INTEGER_16 1 ]

C13851 Alle Worter vom Scanner 10724 0x29E4 A 8 | INTEGER_16 1 M

C13858 Ethernet Port Statistiken 10717 0x29DD A 10 | UNSIGNED_32 1 M

C13861 CIP-Modulstatus 10714 0x29DA E 1 | UNSIGNED_16 1 |

C13862 CIP-Netzwerkstatus 10713 0x29D9 E 1 | UNSIGNED_16 1 [

C13863 Ethernet Port 10712 0x29D8 A 2 | UNSIGNED_16 1 [

C13870 | Status CIP-Verbindungen 10705 0x29D1 A 8 | UNSIGNED_16 1 |

C13871 | Typ CIP-Verbindungen 10704 0x29D0 A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13872 | Trigger CIP-Verbindungen 10703 0x29CF A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13873 RPI CIP-Verbindungen 10702 0x29CE A 8 UNSIGNED_32 1 [}

C13874 Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 10701 0x29CD A 8 UNSIGNED_32 1 [

C13875 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 10700 0x29CC A 8 UNSIGNED_16 1 [

C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunika- | 10695 0x29C7 A 4 | UNSIGNED_8 1 [ [

tion
C13881 | Allgemeine Ethernet Kommunikati- 10694 0x29C6 E 1 | UNSIGNED_16 1 | |
ons-Timeoutzeit

C13885 1/0-Daten loschen 10690 0x29C2 E 1 UNSIGNED_8 1 [} [}
C13899 Host-Name 10676 0x29B4 A 2 VISIBLE_STRING [} M
C13900 Firmware Produkttyp 10675 0x29B3 E 1 VISIBLE_STRING [

C13901 Firmware Kompilierdatum 10674 0x29B2 E 1 | VISIBLE_STRING [

C13902 Firmware Version 10673 0x29B1 E 1 | VISIBLE_STRING [
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Implementierte CIP™-Objekte

Ein EtherNet/IP-Teilnehmer ist als eine Ansammlung von Objekten zu sehen. Ein einzelnes Objekt
wird durch seine Klasse, deren Instanzen und Attribute beschrieben. Auf diese Objekte sind ver-
schiedene Dienste, wie z. B. Lesedienste oder Schreibdienste, anwendbar.

Hinweis!

In diesem Kapitel werden nur die von Lenze implementierten CIP-Objekte und deren un-
terstiitzte Eigenschaften (Attribute, Service-Codes etc.) beschrieben.

Es werden nicht alle Objekteigenschaften, wie sie in der "Common Industrial Protocol
Specification" der ODVA beschrieben sind, unterstiitzt.

"Common Industrial Protocol Specification" der ODVA

Hier finden Sie weitere ausfiihrliche Informationen zu CIP-Objekten.

Ubersicht der implementierten CIP-Objekte

CIP-Objekte

Beschreibung

Allgemeine Objekte

Identity Object (1 / 0x01) (€2111)

Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat

Message Router Object (2 / 0x02) (C21113)

Adressierung eines Dienstes fiir den Datentransfer zu ei-
ner beliebigen Objektklasse oder Instanz

Assembly Object (4 / 0x04) (C21114)

Eingangs-/Ausgangsdaten des Scanners

Connection Manager Object (6 / 0x06) (£ 120)

Verwaltung der internen Ressourcen fiir den Datentrans-
fer (Implicit/Explicit Messaging)

EtherNet/IP-Objekte

Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£2122)

Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) (L1 124)

Klassifizierungen und Priorisierungen der Datenpakete
fiir die EtherNet/IP-Kommunikation

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (C1 126)

Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des Ge-
rates

Ethernet Link Object (246 / 0xF6) (C11130)

Allgemeine Informationen und Statusinformationen zu
den Ethernet-Schnittstellen des Gerates

AC Drive Profile Objekte

Motor Data Object (40 / 0x28) (1 134)

Datenbasis fiir Motorparameter

Control Supervisor Object (41 / 0x29) (21 135)

Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoran-
steuerung.

AC Drive Object (42 / 0x2A) (C2137)

Gerdtespezifische Funktionen des Inverters, z. B. Dreh-
zahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Lenze-Objekte

Lenze Class (101 / 0x65) (£2139) Lenze-Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler
Lenze Class (103 / 0x67) (C1141) Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Lenze Class (104 / 0x68) (£1142) Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Lenze Class (110 / Ox6E) (C1143) Zugriff auf Lenze-Codestellen
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Allgemeine Klassenattribute

iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Beschreibung

1 Get Revision UINT Revisions-Nr. des Objektes

2 Get Max. Instance UINT Max. Anzahl von Instanzen des Objektes

3 Get Number of Instances UINT Anzahl von Instanzen des Objektes

4 Get Optional Attribute List: | STRUCT of: Liste der optionalen Instanzattribute:
Number Attributes UINT | Anzal der optionalen Attribute

Optional Attributes ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Attribute

5 Get Optional Service List: STRUCT of: Liste der optionalen Dienste:

Number Services UINT | Anzal der optionalen Dienste

Optional Services ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Dienste

6 Get Max. ID Number Class At- | UINT Die Attribut-ID des letzten Klassenattributs
tributes der im Gerat implementierten Klassenbe-
schreibung
7 Get Max. ID Number Instance | UINT Die Attribut-ID des letzten Instanzattributs
Attributes der im Gerdt implementierten Klassenbe-
schreibung
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Allgemeine CIP-Objekte

Allgemeine CIP-Objekte

Identity Object (1 / 0x01)

Das "ldentity Object" liefert die Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class At- | UINT 7 (0x0007)
tributes
7 Get Max. ID NumberInstance | UINT 8 (0x0008)
Attributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Vendor ID UINT 587 (0x024B)
2 Get Device Type UINT 2 (0x0002): AC Drive
3 Get Product Code UINT 8440 (0x20F8)
4 Get Revision: STRUCT of: Firmware-Stand des Gerates
Major Revision USINT
Minor Revision USINT
5 Get Status WORD Aktueller Geratestatus (Status-Bits)
« Instanzattribut "Status" (Attribut 5)
(23112)
« EtherNet/IP-Statusdiagramm (£ 44)
6 Get Serial Number UDINT Seriennummer des Gerdtes
7 Get Product Name SHORT_STRING | EB4DGFCG
8 Get State USINT Aktueller Geratestatus:
« 0: Nonexistent
« 1: Device Self-Testing
« 2: Standby
« 3: Operational
* 4: Major Recoverable Fault
* 5: Major Unrecoverable Fault
* 6...254: Reserviert
« 255: Standard fiir "Get_Attributes_All"-
Service
(Siehe auch C13861, LED-Statusanzeigen
(79))
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Allgemeine CIP-Objekte

112

Instanzattribut "Status" (Attribut 5)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Owned

Der Zustand '1’ gibt an, dass das Gerat (oder ein Objekt innerhalb des Ge-
rates) einen Besitzer hat. Innerhalb eines Master/Slave-Musters gibt der
Zustand '1’ an, dass das "Predefined Master/Slave Connection Set" ei-
nem Master zugeteilt ist. AuBerhalb des Master/Slave-Musters ist die
Bedeutung "TBD".

Reserviert (0)

Configured

Der Zustand '1’ gibt an, dass die Gerateapplikation etwas anderes aus-
fiihrt als die "Out-of-box"-Standardkonfiguration. Diese sollte nicht die
Konfiguration der Kommunikation beinhalten.

Reserviert (0)

Extended Device Status

+ 0000: Status ist "Self-Testing" oder unbekannt

+ 0001: Firmware Update wird durchgefiihrt

+ 0010: Mindestens eine fehlerhafte 1/0-Verbindung

+ 0011: Keine 1/O-Verbindungen vorhanden

+ 0100: Nichtfliichtige Konfiguration ist mangelhaft

+ 0101: "Major Fault" (Bit 10 oder 11 ist '1’)

+ 0110: Mindestens eine I/O-Verbindung ist im "Run Mode"

+ 0111: Mindestens eine I/O-Verbindung ist vorhanden, alle im "Idle
Mode"

+ 1000: Reserviert

+ 1001: Reserviert

+ 1010 ...1111: Reserviert / Hersteller-spezifisch

Minor Recoverable Fault

Der Zustand "1’ gibt an, dass ein "Minor Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

Minor Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Minor Unrecoverable Fault" aufgetre-
tenist.

10

Major Recoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

11

Major Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Unrecoverable Fault" aufgetre-
tenist.

12..15

Extended Device Status 2

Reserviert (0) / Hersteller-spezifisch

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-

stimmten Objektes aus.

0x05

Reset

Diese Reset-Service-Typen werden unterstiitzt:
« 0: Ein Netzschalten (Power off/on) wird nachgebildet.
« 1: Die Parameter des Gerdtes werden in die Lenze-Einstel-
lung zuriickgesetzt und ein Netzschalten (Power off/on)
wird nachgebildet.

Ox0E

Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23




Implementierte CIP™-Objekte

Allgemeine CIP-Objekte

Message Router Object (2 / 0x02)

Mit dem "Message Router Object” kann ein Client einen Dienst fiir den Datentransfer zu einer belie-
bigen Objektklasse oder Instanz adressieren.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 2 (0x0002)
Optional Attributes ARRAY of | 1,2
UINT | (0x0001.0002)
5 Get Optional Service List: STRUCT of:
Number Services UINT | 1 (0x0001)
Optional Services ARRAY of | 10 (0x000A)
UINT
6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 7 (0x0007)
butes
7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 6 (0x0006)
tributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Object list: STRUCT of: Objektliste:
Number UINT | Anzahl der unterstiitzten Objektklassen-
Codes
Classes ARRAY of | Auflistung der unterstiitzten Objektklassen-
UINT | Codes
2 Get Number Available UINT Max. Anzahl der unterstiitzten Verbindun-
gen

Unterstiitzte Service-Codes

[hex]

Service-Code

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.1.3 Assembly Object (4 / 0x04)
Fiir den Datenaustausch unterstiitzt die Communication Unit folgende Assembly-Objektinstanzen:
Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersatze 111 Ox6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input
Der Inhalt der Eingangs- und Ausgangsdaten ist abhdngig von der I/O-Datenanordnung im Inverter
(1/O-Daten-Mapping (ca 48)).
Applikationshinweis
Ein Beispiel zum Parameterdaten-Transfer (Parameter lesen/schreiben) bei einer "AC
Drive Profile"-Applikation finden Sie im Download-Bereich (Application Knowledge
Base) unter www.Lenze.com.
Klassenattribute
iADttribut- Service | Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 130 (0x0082)
3 Get Number of Instances UINT 11 (0x000B)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 1 (0x0001)
Optional Attributes ARRAY of | 4 (0x0004)
UINT
6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 7 (0x0007)
butes
7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 4 (0x0004)
tributes
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Instanzattribute fiir Ausgangsdaten des Scanners

Attribut-
ID

Service

Bezeichnung

Datentyp

Wert

3

Get / Set

Data

ARRAY of
SINT /INT/
DINT

Max. 16 Bytes vom Scanner zum Adapter:
+ 20 (0x14): Basic Speed Control Output
+ 21 (0x15): Extended Speed Control Out-
put
+ 22 (0x16): Speed and Torque Control Out-
put
+ 23 (0x17): Extended Speed and Torque
Control Output
+ 110 (0x6E): Custom Output
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) ((1116)

4

Get

Size

UINT

Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten (Scanner an Adapter) wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") vorausgesetzt. Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten Al-
len-Bradley PLC/SLC-Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt Ihre PLC — nicht wie die Rockwell-PLCs — diesen Header, erganzen sie das Ausgangsab-

bild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
« Zustand ’0’: Idle-Modus
« Zustand’1’: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Die Lenze Class (104 / 0x68) (1142) liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.
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Instanzattribute fiir Eingangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set |Data ARRAY of Max. 20 Bytes vom Adapter zum Scanner:
SINT /INT/ « 70 (0x46): Basic Speed Control Input
DINT « 71 (0x47): Extended Speed Control Input
+ 72 (0x48): Speed and Torque Control In-
put

» 73 (0x49): Extended Speed and Torque
Control Input
+ 111 (0x6F): Custom Input
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) (E1116)

In der Assembly-Objektinstanz 111 (0x6F,
Custom Input) werden in den letzten beiden
Wortern die I/O-Daten eingetragen.

» 1/O-Daten konfigurieren (L1 46)

4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Die Assembly-Eingangsobjekte (Adapter an Scanner) werden im Adapter-Speicher ab Byte 0 abge-
bildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" iibertragen, d. h. ein 4-Byte-Header wird nicht mitiibertra-
gen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsachliche Beginn des ersten Assemb-
ly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsachlichen
Assembly-Langen.

Die Lenze Class (103 / 0x67) (1 141) liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Instanzattribut "Data" (Attribut 3)

Instanz Byte Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3
20 0 Fault Run
(ox14) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
21 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(ox15) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
22 0 Fault Run
(ox16) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
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Instanz Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
110 0 Custom Output
(Ox6E)
31 Custom Output
70 0 Runningl Faulted
(ox46) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
71 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready | Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0x47) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
72 0 Runningl Faulted
(0x48) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
73 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready |Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0x49) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
111 0 Custom Input
(0x6F)
31 Custom Input
i Hinweis!

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17),
72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu kénnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter
Nachrichtentibertragung geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (22 138)
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Daten-Mapping der Ausgangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer T Name Nummer

RunFwd [Bit 0] Control 0x29 1 Runl 3
Supervisor

RunRev [Bit 1] Control 0x29 1 Run2 4
Supervisor

FaultReset [Bit 2] Control 0x29 1 FaultRst 12
Supervisor

NetCtrl [Bit 5] Control 0x29 1 NetCtrl 5
Supervisor

NetRef [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 NetRef 4

Drive Mode [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 DriveMode

Speed Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 SpeedRef 8

Torque Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 TorqueRef 12

Custom Output [Bits 0 ... 7]

i Hinweis!

Bei den Assembly-Objektinstanzen 21 (0x15) und 23 (0x17) miissen NetCtrl (Bit 5) und
NetRef (Bit 6) gesetzt sein, damit der Inverter Start/Stopp-Befehle und Drehzahl/Dreh-
moment-Befehle liber das Netzwerk entgegennehmen kann.

Daten-Mapping der Eingangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer e Name Nummer

Faulted [Bit 0] Control 0x29 1 Faulted 10
Supervisor

Warning [Bit 1] Control 0x29 1 Warning 11
Supervisor

Runningl (Fwd) [Bit 2] Control 0x29 1 Runningl 7
Supervisor

Running2 (Rev) [Bit 3] Control 0x29 1 Running2 8
Supervisor

Ready [Bit 4] Control 0x29 1 Ready 9
Supervisor

CtrlFromNet [Bit 5] Control 0x29 1 CtrlFromNet 15
Supervisor

RefFromNet [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 RefFromNet 29

At Reference [Bit 7] AC Drive 0x2A 1 AtReference

Drive State [Bits 0 ... 7] Control 0x29 1 State 6
Supervisor

Speed Actual [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 SpeedActual 7

Torque Actual [Bits 0.... 7] AC Drive 0x2A 1 TorqueActual 11

Custom Input [Bits 0 ... 7]
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Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.1.4 Connection Manager Object (6 / 0x06)

Das "Connection Manager Object" verwaltet die internen Ressourcen fiir den 1/O-Datentransfer
(Implicit Messaging) und den Parameterdatentransfer (Explicit Messaging). Die durch die "Connec-
tion Manager"-Klasse spezifizierte Instanz bezieht sich auf eine "Connection Instance” oder ein
"Connection Object".

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 8 (0x0008)
Optional Attributes ARRAY of [1..8
UINT | 0x0001.0002.0003.0004.0005.0006.0007.
0008
6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 7 (0x0007)
butes
7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 8 (0x0008)
tributes

Instanzattribute

Attribut-  Service | Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Set 1) Open Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Open

Service Requests"”

2 Set 1) Open Format Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests”,
die wegen eines mangelhaften Formates ab-
gewiesen wurden.

3 Set 1) Open Resource Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",
die wegen mangelnder Ressourcen abgewie-
sen wurden.

4 Set 1) Open Other Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",

die wegen anderer Griinde als eines mangel-
haften Formates oder mangelnder Ressour-
cen abgewiesen wurden.

5 Set 1) Close Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Close
Service Requests"”

6 Set 1) Close Format Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests",
die wegen eines mangelhaften Formates ab-
gewiesen wurden.

7 Set 1) Close Other Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests”,
die wegen anderer Griinde als eines mangel-
haften Formates abgewiesen wurden.

8 Setl Connection Timeouts UINT Gesamte Anzahl von "Connection Timeouts",
die in von diesem Objekt Giberwachten Ver-
bindungen aufgetreten sind.

1) Ein Gerat kann mit dem allgemeinen Statuscode "0x09" (Ungiiltiger Attributwert) einen "Request"” des Attributes
abweisen, wenn der gesendete Attributwert nicht Null ist.
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Instanz-Fehlermeldungen

Fehler- = Erweiter- Fehlerbezeichnung Beschreibung
code ter Code
[hex] [hex]
0x000 - SUCCESS Kein Fehler
0x001 0x106 | OWNERSHIP_CONFLICT Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da eine an-
dere Verbindung bereits die notwendigen Ressourcen belegt
hat. Es ist nur eine "Exclusive owner"-Verbindung zum Adap-
ter moglich.
0x001 0x119 | NON- Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da keine
LISTEN ONLY CONNECTION | "Non-listen only"-Verbindungexisitiert (Input only, Exclusive
NOT OPENED owner). Die "Non-listen only"-Verbindung muss vom Verbin-
dungstyp "multicast” sein.
0x001 0x127 | INVALID_ORIGINATOR_TO_ | Die resultierende Lange der im Empfangsobjekt PDO_RX0
TARGET_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner vorge-
gebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-Objektins-
tanz 110 (Ox6E, Custom Output) liberein.
0x001 0x128 | INVALID_TARGET TO_ Die resultierende Lange der im Sendeobjekt PDO_TXO0 abge-
ORIGINATOR_SIZE bildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner vorgegeben-
den Anzahl der Datenbytes der Assembly-Objektinstanz 111
(0x6F, Custom Input) Uberein.
0x001 0x204 | UNCONNECTED _REQUEST_ | Der Adapter beantwortet den Verbindungsaufbau nicht.
TIMED_OUT » Moglicherweise besteht keine physikalische Verbindung.
- Der Adapter ist ausgeschaltet.
- Der Adapter hat eine ungiiltige IP-Konfiguration.
0x001 0x320 | ACCESS_CONTENTION Herstellerspezifischer Fehler:

- Die Konfigurationen der Assembly-Eingangsobjekte und
Ausgangsobjekte sind vertauscht.

« Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da be-
reits eine andere Verbindung die notwendigen Ressour-
cen belegt hat. Nur eine "Exclusive owner"-Verbindung
zum Adapter ist moglich.

0x001 0x111 |ROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht unter-
NOT_SUPPORTED stiitzt.
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x112 | RROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht unter-
VALUE_NOT_ACCEPTABLE stutzt.
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x123 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Ausgangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x124 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Eingangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x12A |ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Ausgangsdaten vom Scanner ist un-
CONSUMING_PATH giiltig.
0x001 0x12B | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Eingangsdaten zum Scanner ist un-
PRODUCING_PATH glltig.

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x54 Forward_Open Offnet eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.
0x4E Forward_Close SchlieRt eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

14.2.1 Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47)

Das "Device Level Ring (DLR) Object" liefert Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll. Das DLR-Pro-
tokoll ist ein "Layer 2"-Protokoll, das die Verwendung einer Ethernet-Ring-Topologie ermoglicht.

Hinweis!

Unterstiitzt wird nur der "Beacon-based Ring Node"-Modus.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 7 (0x0007)
butes

7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 2 (0x0002)
tributes

Instanzattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Network Topology USINT Aktuelle Netzwerk-Topologie

« 0: Linien-Topologie
- 1: Ring-Topologie
(Anzeige iiber C13840)
2 Get Network Status USINT Aktueller Netzwerkstatus
+ 0: Normal
+ 1: Ring Fault (nur bei Ring-Topologie)
» 2: Unexpected Loop Detected (nur bei Li-
nien-Topologie)
(Anzeige liber C13841)

10 Get Active Supervisor STRUCT of: IP- und MAC-Adresse des aktiven Ring-Super-
Address visor
Supervisor IP Address | UDINT Ethernet MAC-Adresse

Der Wert’0’ besagt, dass keine IP-Adresse fiir
das Gerat konfiguriert ist.
(Anzeige liber C13842)

Supervisor MAC Address | ARRAY of Ethernet MAC-Adresse
USINT[6] (Anzeige Uiber C13843)
12 Get Capability Flags DWORD Verarbeitungsweise der Telegramme fiir die

Ring-Node-Implementierung
« 2: Beacon-based Ring Node
» Instanzattribut "Capability Flags"

(Attribut 12) (£2123)
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Instanzattribut "Capability Flags" (Attribut 12)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 Announce-based Ring Node | Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
1 Beacon-based Ring Node Der Zustand "1’ wird gesetzt, wenn die Ring-Node-Implementierung auf
der Verarbeitung von "Beacon frames" basiert.
Siehe hierzu auch:
+ (13844 (Beacon Uberwachung)
+ €13845 (Beacon Telegramme)
2..31 - Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.

0x18

Get_Member

Gibt Glieder eines bestimmten Attributes aus.
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14.2.2 Quality

Das "Qu

of Service (QoS) Object (72 / 0x48)

ality of Service (QoS) Object" ermdglicht unterschiedliche Klassifizierungen und Priorisie-

rungen der Datenpakete fiir die EtherNet/IP-Kommunikation. Dazu werden die EtherNet/IP-Nach-
richten mit "802.10Q-Tags" und "Differentiated Services Codepoints" (DSCP) markiert.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 7 (0x0007)
butes

7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 8 (0x0008)
tributes

Instanzattribute

Die Instanzattribute wirken unabhangig voneinander.

Die DSCP-Werte werden fiir die IP-Header verwendet.

Unabhéngig davon kann zusatzlich das VLAN-Tagging aktiviert werden (C13021 =1).
Die VLAN-ID von Lenze-Geraten ist '0’.
Die VLAN-Prioritat ergibt sich aus den konfigurierten DSCP-Werten.

Anderungen der Attributwerte werden erst nach einem Reset des Gerdtes ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset") wirksam.

[ . .
1] Hinweis!
Wenn Sie VLAN-Tagging aktivieren, stellen sie sicher, dass alle beteiligten komponenten
VLAN-Tagging unterstiitzen. Moglicherweise sind Gerate, die das nicht tun, nicht mehr
erreichbar.
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Set 802.1Q Tag Enable USINT Ermoglicht das Senden von Datenpaketen
mit 802.1Q-Tags (C13021)
« 0: Keine Verwendung von 802.1Q-Tags
(Lenze-Einstellung)
« 1: Verwendung von 802.10Q-Tags
4 Set DSCP Urgent USINT 55: Dringende/zwingend erforderliche Nach-
richten
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.
5 Set DSCP Scheduled USINT 47:Vorgesehene Nachrichten
(Nur bei "Exclusive owner"-Verbindungen
verwendbar.)
(C13022/4)
6 Set DSCP High USINT 43: Nachrichten hoher Prioritat
(Nur bei "Input only"- und "Listen only"-Ver-
bindungen verwendbar.)
(C13022/5)
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7 Set DSCP Low USINT 31: Nachrichten niederer Prioritat
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

8 Set DSCP Explicit USINT 27: "Explicit Messages" (Parameterdaten)
(€13022/7)

Unterstiitzte Service-Codes

OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2.3 TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)

Das "TCP/IP Interface Object" dient zur Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des Geradtes.

Klassenattribute

iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 8..11
UINT | (0x0008.0009.000A.000B)
6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 0x0007
butes
7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 0x000B
tributes
Instanzattribute

Hinweis!

Ein Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control) fiihrt dazu, dass die in
Attribut 5 definierte TCP/IP-Konfiguration permanent gespeichert wird.

Soll mit der in Attribut 5 definierten TCP/IP-Konfiguration als "statische IP" gestartet
werden, muss im Attribut 3 "0 = Statische TCP/IP-Konfiguration verwenden" gesetzt

sein.

Attribut- Service | Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Status DWORD Aktueller Status der TCP/IP-Netzwerk-
schnittstelle
» Instanzattribut "Status" (Attribut 1)
(2128)

2 Get Configuration Capability DWORD Optionale Moglichkeiten zur TCP/IP-Konfi-
guration

» Instanzattribut "Configuration Capability"

(Attribut 2) ((0128)

3 Get /Set | Configuration Control DWORD Auswabhl, wie die TCP/IP-Konfiguration erfol-
gen soll (C13005):
Mégliche Werte fiir Bits 0 ... 3:
» 0000: Statische TCP/IP-Konfig. verwen-
den.
+ 0001: TCP/IP-Konfig. liber BOOTP
+ 0010: TCP/IP-Konfig. liber DHCP
Bits 4 ... 31 sind reserviert (0).
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Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
4 Get Physical Link Object: STRUCT of: Pfad zum "Physical Link Object"
Path Size UINT | 2 (0x0002)
Path padded | 32 (0x0020)
EPATH |+ 246 (0x0O0F6)
- 36 (0x0024)
« 1 (0x0001)
5 Get Interface Configuration: STRUCT of: | Aktuelle TCP/IP-Konfiguration
IP Address UDINT | C13010 (Aktive IP-Adresse)
Network Mask UDINT | C13011 (Aktive Subnetzmaske)
Gateway Address UDINT | C13012 (Aktive Gateway-Addresse)
Name Server UDINT
Name Server 2 UDINT
Domain Name 1 STRING
6 Get /Set | Host Name STRING Host-Name des Gerates (C13899, max. 64
ASClI-Zeichen)
8 Get /Set | TTLValue USINT TTL-Wert (C13019) fuir EtherNet/IP Multi-
cast-Datenpakete
(Wertebereich: 1 ... 255)
9 Get / Set | Mcast Config: STRUCT of: | Konfiguration der Multicast IP-Adressierung
Alloc Control USINT | Steuerwort (C13018) zur Adressierung:

« 0: Die Multicast IP-Adressen werden mit
dem Standard-Zuordnungsalgorithmus
generiert.

« 1: Die Zuordnung der Multicast IP-Adres-
sen erfolgt liber die Werte in "Num Mcast"
und "Mcast Start Addr" (C13006)

« 2: Reserviert

Reserved USINT | 0 (0x0000)
Num Mcast UINT | Gesamte Anzahl der vergebenen Multicast
IP-Adressen (C13020)
Mcast Start Addr UDINT | Aktive Multicast IP-Startadresse (C13006)
10 Set SelectAcd BOOL Aktivierung der Adresskonflikterkennung
(ACD, C13846)
+ 0: ACD deaktivieren
« 1: ACD aktivieren
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des
Gerétes ("Power off/on" oder "Type 0 Reset")
erforderlich.
11 Get /Set | LastConflictDetected: STRUCT of: | ACD Diagnose-Informationen zum zu Letzt
aufgetretenen Adresskonflikt
AcdActivity USINT | Status des ACD-Algorithmus, als der letzte
Adresskonflikt auftrat:

+ 0: NoConflictDetected (Default)

« 1: Probelpv4Address

« 2: OngoingDetection

« 3: SemiActiveProbe

RemoteMAC ARRAY of | MAC-Adresse des Gerates, an dem der letzte
USINTI[6] | Adresskonflikt auftrat
ArpPdu ARRAY of | Wiedergabe der ARP-Nachricht mit Informa-
USINT[28] | tionen zum Adresskonflikt
» Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11,
"ArpPdu") (E1129)
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Instanzattribut "Status" (Attribut 1)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0..3

Interface Configuration Sta-

tus

+ 0000: Keine TCP/IP-Konfiguration vorhanden (Attribut 5)

+ 0001: Glltige TCP/IP-Konfiguration (Attribut 5) iber BOOTP, DHCP
oder statische/permanente Speicherung

+0010...1111: Reserviert

Mcast Pending

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der Multicast-Konfiguration
im Attribut 9 (Mcast Config) und/oder des TTL-Wertes (C13019) an. Es
wird auf '1’ gesetzt, wenn entweder ein Multicast-Attribut oder der TTL-
Wert gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam. Dieses Bit wird dann wie-
der auf’'0’ zuriickgesetzt.

Interface Configuration Pen-

ding

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der TCP/IP-Konfiguration im
Attribut 5 (Interface Configuration) an. Es wird auf '1’ gesetzt, wenn ein
Attribut gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam.

AcdStatus

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD, C13847):
« 0: Kein Adresskonflikt erkannt
« 1: Adresskonflikt erkannt

7..31

Reserviert (0)

Instanzattribut "Configuration Capability" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 BOOTP ClLient Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
BOOTP erhilt.
1 DNS Client Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
2 DHCP Client Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerdat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
DHCP erhalt.
DHCP-DNS Update Wird nicht unterstutzt (Zustand '0’).
4 Configuration Setable Der Zustand "1’ gibt an, dass die TCP/IP-Konfiguration in Attribut 5 (In-
terface Configuration) einstellbar ist.
5 Hardware Configurable Wird nicht unterstitzt (Zustand '0’).
6 Interface Configuration Der Zustand '1’ gibt an, dass Anderungen der TCP/IP-Konfiguration im
Change Requires Reset Attribut 5 (Interface Configuration) erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam werden.
Der Zustand 0’ wird nicht unterstiitzt (sofortige Wirksamkeit der Ande-
rungen).
7 AcdCapable Der Zustand 1’ gibt an, dass das Gerat liber die Adresskonflikterkennung
(ACD) verfugt.
8..31 - Reserviert (0)
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Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11, "ArpPdu")

FeldgroRBe Feldname Wert
[Bytes]
2 Hardware Address Type 1: Ethernet H/W
2 Protocol Address Type 0x0800: IP
1 HADDR LEN 6: Ethernet H/W
1 PADDR LEN 4:|p
2 OPERATION 1: Request
2: Response
6 SENDER HADDR H/W-Adresse des Senders
4 SENDER PADDR Protokolladresse des Senders
6 TARGET HADDR H/W-Adresse des Ziels
4 TARGET PADDR Protokolladresse des Ziels

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2.4 Ethernet Link Object (246 / OxF6)
Das "Ethernet Link Object" liefert allgemeine Informationen und Statusinformationen der Ethernet-
Schnittstellen (IEEE 802.3).
[ . .
1| Hinweis!
Schreibzugriffe auf schreibbare Attribute werden hier sofort wirksam.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 3 (0x0003)
2 Get Max. Instance UINT 2 (0x0002)
3 Get Number of Instances UINT 2 (0x0002)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 7...10
UINT | (0x0007.0008.0009.000A)
6 Get Max. ID Number Class Attri- | UINT 0x0007
butes
7 Get Max. ID Number Instance At- | UINT 0x000A
tributes
Instanzattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Interface Speed UDINT Aktuelle Ubertragungsrate
+ 10 Mbit/s
« 100 Mbit/s
2 Get Interface Flags DWORD Status-Bits der Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Interface Flags"
(Attribut 2) ((2131)
3 Get Physical Adress ARRAY of MAC-Adresse der Ethernet-Schnittstelle
USINT[6]
6 Set Interface Control STRUCT of:
Control Bits WORD | Steuer-Bits fiir die Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6,
Interface Control) (C2132)
Forced Interface Speed UINT | Ubertragungsrate [in Mbit/s], mit der die
Ethernet-Schnittstelle betrieben werden soll
(c13017).
Beispielwerte:
+ 10 =10 Mbit/s
« 100 = 100 Mbit/s
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Attribut- | Service Bezeichnung
ID

Datentyp Wert

7 Get Interface Type

USINT Schnittstellentyp (Ubertragungsmedium)

« 0: Unbekannter Schnittstellentyp

« 1: Gerateinterne Schnittstelle (z. B. Em-
bedded switch)

+ 2: Twisted-pair (z. B. 100Base-TX), Lenze-
Einstellung

+ 3: Optical fiber (z. B. 100Base-FX)

* 4 ... 255:Reserviert

8 Get Interface State

USINT Aktueller Betriebsstatus der Ethernet-
Schnittstelle

 0: Unbekannter Status

« 1: Enable (Die Schnittstelle kann Daten

senden und empfangen.)

« 2: Disable

* 3: Testing

» 4 ..255: Reserviert

9 Set Admin State

USINT Administrativer Status
« 0: Reserviert

« 1: Enable

« 2: Disable

» 3...255: Reserviert

10 Get Interface Label

SHORT_ Text zur Identifakation/Bezeichnung der
STRING Ethernet-Schnittstelle

Instanzattribut "Interface Flags" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 Link Status Dieses Bit zeigt an, ob die Ethernet-Schnittstelle mit einem aktiven Netz-
werk verbunden ist.
« 0: Keine Ethernet-Verbindung vorhanden
- 1: Ethernet-Verbindung vorhanden
1 Half/Full Duplex Dieses Bit zeigt den aktuellen Ubertragungsmodus der Ethernet-Schnitt-
stelle an.
- 0: Halbduplex
- 1: Vollduplex
Hinweis: Ist das "Link Status"-Bit = 0, so ist der Wert fiir das "Half/Full Du-
plex"-Bit nicht ermittelbar.
2.4 Negotiation Status Diese Bits zeigen den Status der "Link Auto-Negotiation”.

« 000: Die "Link Auto-Negotiation" ist in Bearbeitung.
« 001: Die "Link Auto-Negotiation" und die Geschwindigkeitserken-
nung ist fehlgeschlagen.
- Die Standardwerte fiir die Ubertragungsrate und den Ubertra-
gungsmodus verwenden.
- Die Standardwerte sind produktabhangig; empfohlene Werte sind
’10 Mbit/s’ und 'Halbduplex’.
+ 010: Die "Link Auto-Negotiation" ist fehlgeschlagen, eine Ubertra-
gungsrate wurde aber erkannt.
« Den empfohlenen Wert fiir den Ubertragungsmodus "Halbduplex’
verwenden.
« 011: Die "Link Auto-Negotiation" und die Geschwindigkeitserken-
nung war erfolgreich.
« 100: Keine "Link Auto-Negotiation" aktiv.
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Bezeichnung

Beschreibung

Manual Setting Requires Re-
set

Reset nach Anderungen der Link-Parameter
+ 0: Die Ethernet-Schnittstelle kann automatisch Anderungen der Link-
Parameter (Auto-Negotiation, Ubertragungsmodus, Ubertragungs-
rate) aktivieren.
« 1: Bei Anderungen der Link-Parameter (Auto-Negotiation, Ubertra-
gungsmodus, Ubertragungsrate) muss ein Reset des Gerites
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erfolgen.

Local Hardware Fault

Harware-Fehlererkennung
« 0: Kein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle er-
kannt.
« 1: Ein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle erkannt.

7..31

Reserviert (0)

Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6, Interface Control)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Auto-negotiate

Aktivierung der "Link Auto-Negotiation"
« 0: "Link Auto-Negotiation" ist inaktiv.
Das Gerat verwendet die Einstellungen der Bits "Forced Duplex Mo-
de" (Bit 1) und "Forced Interface Speed" (siehe Attribut 6, Interface
Control).
« 1: "Link Auto-Negotiation" ist aktiv.

Forced Duplex Mode

Ist das "Auto-negotiate"-Bit = 0, zeigt dieses Bit den zuverwendenden
Ubertragungsmodus an.

« 0: Halbduplex

« 1: Vollduplex

2..15

Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

[hex]

Service-Code

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

O0xOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3 "AC Drive Profile"-Objekte

Mit Grundgerate-Codestelle C00005 = "1100: AC Drive Profile" wahlen Sie die "AC Drive Profile"-Ap-
plikation aus.

Das "AC Drive Profile" enthalt ...

« die Datenbasis fiir Motorparameter,

» Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- gerdtespezifische Funktionen des Inverters, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Fiir die Nutzung des "AC Drive Profile" missen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im Leit-
rechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (L1 114)

@ Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 motec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Verwendung des "AC Drive Profile".
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14.3.1 Motor Data Object (40 / 0x28)

Das "Motor Data Object" liefert eine Datenbasis fiir Motorparameter.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute
2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute
USINT
3 Get /Set | MotorType USINT AC-Motortyp
« 6: Induktionsmotor mit gewickeltem Ldu-
fer
« 7: Kéfiglaufer-Induktionsmotor

Instanzattribute fiir AC-Motortypen

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

6 Get / Set | RatedCurrent UINT Nenn-Statorstrom [100mA]
7 Get / Set | RatedVoltage UINT Nenn-Basisspannung [V]

Fiir einen Schreibzugriff auf die Attribute "RatedCurrent” und "RatedVoltage" ist eine Deaktivierung
der Reglerfreigabe (RFR = 0) erforderlich.

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3.2 Control Supervisor Object (41 / 0x29)

Das "Control Supervisor Object" beschreibt alle Management-Funktionen der Gerate fiir die Mo-
toransteuerung.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute

2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute

USINT
Set Runl BOOL Die Run/Stop-Ansteuerung kann {iber eine

4 Set RUN2 BOOL lokale Einstellung im Gerat oder Klemme

oder iiber das Netzwerk erfolgen (siehe Attri-
but "NetCtrl").

Zusammenhange zwischen Runl und Run2
und Ausléseereignisse finden Sie im Ab-

schnitt Run/Stop Event (£2136).

5 Set NetCtrl BOOL Run/Stop-Ansteuerung

s 0: Run/Stop-Ansteuerung tiber lokale Ein-
stellung im Gerat oder Klemme

« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk
(z. B. vom Scanner)

6 Get State USINT « 0: Herstellerspezifisch
« 1: Startup

« 2: Not_Ready

* 3: Ready

*4:Enabled

« 5: Stopping

« 6: Fault_Stop

« 7:Faulted

7 Get Runningl BOOL « 0: Anderer Status als bei 1’

« 1: [Enabled und Runl] oder
[Stopping und Runningl] oder
[Fault_Stop und Runningl]

8 Get Running2 BOOL » 0: Anderer Status als bei "1’

» 1: [Enabled und Run2] oder
[Stopping und Running2] oder
[Fault_Stop und Running2]

9 Get Ready BOOL « 0: Anderer Status als bei 1’
« 1: Ready oder Enabled oder Stopping
10 Get Faulted BOOL « 0: Keine Fehler
« 1: Fehler sind aufgetreten
11 Get Warning BOOL « 0: Keine Warnungen
« 1: Warnungen sind aufgetreten
12 Set FaultRst BOOL + 0 1: Fehler zuriicksetzen

« 0: Keine Reaktion
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13 Get FaultCode UINT DRIVECOM-Fehlercode des Fehlers, der zum
Status Faulted fiihrte.

» Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf
DRIVECOM-Fehler ({11 88)

15 Get CtrIFromNet BOOL Status der Run/Stop-Ansteuerung

« 0: Run/Stop-Ansteuerung lber lokale Ein-
stellung im Gerat oder Klemme

« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk
(z. B. vom Scanner)

Run/Stop Event

Zusammenhange zwischen Runl und Run2:

Runil Close Run RunFwd RunLow RunRampl RunFwd

Run2 No Action No Action RunRev RunHigh RunRamp2 RunRev

Runl- und Run2-Ausloser:

0 0 Stop No Action
0-1 0 Run Runl

0 0-1 Run Run2
0-1 0-1 No Action No Action

1 1 No Action No Action
1-0 1 Run Run2

1 1-0 Run Runl

Unterstiitzte Service-Codes

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3.3 AC Drive Object (42 / 0x2A)

Das "AC Drive Object" beschreibt die geratespezifischen Funktionen des Inverters, z. B. Drehzahl-
rampen, Drehmomentregelung etc.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute

2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute

USINT
3 Get AtReference BOOL 1: Der Inverter lauft aktuell mit der Referenz-

drehzahl oder dem Referenzdrehmoment
(abhangig vom Attribut 6, DriveMode).

4 Get / Set | NetRef BOOL « 0: Referenz liber lokale Einstellung im Ge-
rat oder Klemme

« 1: Referenz Uiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)

6 Get /Set | DriveMode USINT Antriebsmodus:

+ 1: Leerlauf Drehzahl (Frequenz)

* 3: Drehmomentregelung
Um die Drehmomentregelung bei den
Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16),
23 (0x17), 72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu
kénnen, muss dieses Attribut geschrieben

werden.
» Attribut "DriveMode" schreiben (E2138)

7 Get SpeedActual INT Aktuelle Drehzahl
[rpm/ZSpeedScale]

8 Get /Set | SpeedRef INT Referenzdrehzahl
[rpm/ZSpeedScale]

11 Get TorqueActual INT Aktuelles Drehmoment
[Nm/zTorqueScale]

12 Get /Set | TorqueRef INT Referenzdrehmoment
[Nm/zTorqueScale]

22 Get /Set | SpeedScale SINT Drehzahl-Skalierungsfaktor

[Nm/ZSpeedScale]
Wertebereich: -128 ... 127

24 Get /Set | TorqueScale SINT Drehmoment-Skalierungsfaktor
[Nm/zTorqueScale]
Wertebereich: -128 ... 127

29 Get / Set | RefFromNet BOOL Status der Referenzdrehzahl / des Referenz-
drehmoments
« 0: Referenz liber lokale Einstellung im Ge-
rat oder Klemme
« 1: Referenz Uiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)

Lenze - Inverter Drive 8400 motec (EtherNet/IP™ Option) - DMS 3.0 DE - 02/2019 - TD23 137



Implementierte CIP™
"AC Drive Profile"-Objekte

-Objekte

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.

14.3.4 Attribut "DriveMode" schreiben

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17), 72 (0x48),
73 (0x49) nutzen zu kénnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichteniibertra-
gung geschrieben werden.

Um das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichteniibertragung zu schreiben, sind folgen-
de Einstellungen erforderlich:

n Meszage Type:

Message Configuration - Set_Attribute

Configuration ] Communication| Tag |

CIP Genernc -

] Service |Set Attiibute Single
Type:

ﬂﬁourcs Element: [Drive_Mode L"

-lﬂﬁoun:e Length: |1 ::” [Bytes]

Service
Code: I1 0

[HE Class: ]Za |[HEH] Destination [ LI

Iﬂlnstance: [1

| |EAltlibute:]Ei |[He:-:] Mew Tag... |

2 Emor Code:
Ermor Path:
Error Test:

i Enable <3 Enable Waiting

Extended

0K | Cancel Accept Help

< Start 2 Done Done Length: 0
Error Code:; [~ Timed Out

Einstellungen

Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")

E Klasse "2A" (AC Drive Object)

ﬂ Instanz "1

E Attribut "6" (Attribut "DriveMode")

E Quellen-Element "Drive_Mode" (Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das

Schreiben verwendet wird.)

Quellen-Linge

=

"1 Byt

e" (Der Datentyp der Variable ist SINT.)
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Lenze-Objekte

144 Lenze-Objekte

14.4.1 Lenze Class (101 / 0x65)

Die "Lenze Class (101 / 0x65)"erméglicht den Zugriff auf die in der Codestelle C13880 einstellbaren
Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler.

® . .
Hinweis
Die Attribute dieser Klasse sind in der EDS-Datei beschrieben. Somit konnen die Attribu-

te Uber die Rockwell-Software »RSNetWorx« direkt im Eigenschaftendialog der Ether-
Net/IP-Teilnehmer unter "Parameters" eingestellt werden.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 6 (0x0006)
2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 6 (0x0006)

3 Get / Set | Reaction on Idle Mode USINT Entspricht Wert in C13880/1:
« 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

4 Get / Set | Reaction on Fault Mode USINT Entspricht Wert in C13880/2:
» 0 = keine Reaktion

» 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

5 Get /Set | Reaction on Expl. Msg. TO USINT Entspricht Wert in C13880/3:
+ 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

6 Get /Set | Reaction on I/O Timeout USINT Entspricht Wert in C13880/4:
« 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung
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Lenze-Objekte

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Lenze-Objekte

14.4.2 Lenze Class (103 / 0x67)

Die "Lenze Class (103 / 0x67)" liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Die Eingangsdaten fiir den Scanner werden an die MCI_OUT-Schnittstelle der Communication Unit
gelegt und Uiber die Assembly-Objektinstanz 111 (0xE6) an den Scanner gesendet.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of produced data | USINT Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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Lenze-Objekte

14.4.3 Lenze Class (104 / 0x68)

Die "Lenze Class (104 / 0x68)" liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.

Die Ausgangsdaten des Scanners werden liber die Assembly-Objektinstanz 110 (OxE5, Custom
Output) gesendet und an die MCI_IN-Schnittstelle der Communication Unit gelegt.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of consumed data | USINT Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines be-
stimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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Lenze-Objekte

14.4.4 Lenze Class (110 / Ox6E)
Die "Lenze Class (110 / 0x6E)" ermdglicht den lesenden oder schreibenden Zugriff auf Lenze-Code-
stellen.

Eine Lenze-Codestelle ist dabei als "Instanz" (entsprechende Codestellen-Nr. 1 ... 65535) und deren
Subcodestellen als "Attribute” anzugeben.

i Hinweis!

« Wenn die betreffende Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss im Attribut der
Wert'0' eingetragen werden. Wird '0' als Attributwert vom verwendeten Engineering-
Tool nicht unterstiitzt, muss der Wert '1' eingetragen werden.

« Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch "Set_Attribute_Single" ist nicht
moglich.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

0..255 |Get/Set | Lenze Subcode number Datentyp der | Wert der Subcodestelle
Subcode-stel-
le

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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feedback-docu@lenze.com
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1 Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthdlt ausschlieBlich Beschreibungen zum Bussystem EtherNet/IP™ bei
Inverter Drives 8400 protec.

i Hinweis!

Diese Dokumentation erganzt die dem Antriebsregler beiliegende Montageanleitung
und das Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 protec.

Die Montageanleitung enthalt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

Die Eigenschaften und Funktionen des EtherNet/IP bei Inverter Drives 8400 protec sind ausfiihrlich
beschrieben.

Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der EtherNet/
IP-Kommunikation bei Inverter Drives 8400 protec notwendig sind.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir entsprechende
Angaben in dieser Dokumentation kann keine Gewahr tibernommen werden. Informationen zum
Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Steuerungssystem (SPS, Scanner).

Alle in dieser Dokumentation aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen
Besitzer.

-~ Tipp!
Ausfiihrliche Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf der Internet-Seite der
Nutzerorganisation ODVA (Open DeviceNet Vendor Association):

www.odva.org
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1 Uber diese Dokumentation

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer
Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

'@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze-Produkten finden Sie im

Download-Bereich unter:

www.lLenze.com

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fir folgende Gerate:

Produktreihe

Typenbezeichnung

ab Hardwarestand

ab Softwarestand

Inverter Drives 8400 protec
(EtherNet/IP Option)

E84DXXxXXXXXXG

VB

01.00

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version
des Inverters und Software-Version der installierten Engineering-Tools (»Engineer«, »RSLogix
5000«) kénnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der Bildschirm-Darstellung

abweichen.
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Uber diese Dokumentation

11 Dokumenthistorie
1.1 Dokumenthistorie
Version Beschreibung
1.0 08/2012 TD17 Erstausgabe
2.0 02/2013 TD17 « "CAN Emergency Error Codes" im Kapitel Abbildung von Lenze-

Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler (L1 84) ergénzt.
* Neues Layout

3.0 06/2014 TD17 Uberarbeitung der Kapitel:

» I/O-Datentransfer (Implicit Messages) (1 42)

» Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages) (C1 69)
» LED-Statusanzeigen (L1 74)

» Implementierte CIP™-Objekte (E2 106)
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Uber diese Dokumentation

1.2 Verwendete Konventionen

1.2 Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten
von Information:

Informationsart Auszeichnung Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56
Hexadezimal 0x[0..9,A ... F] Beispiel: 0x60F4
Binar in Hochkommas Beispiel: '100’
« Nibble Punkt Beispiel: '0110.0100’

Textauszeichnung

Versionsinfo Textfarbe blau Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Antriebsreglers gelten, sind in dieser
Dokumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem
Softwarestand V3.0 verfiigbar!

Programmname » « Die Lenze PC-Software »Engineer«...
Fensterbereich kursiv Das Meldungsfenster... / Das Dialogfeld Optionen...
Variablenbezeichner Durch Setzen von bEnable auf TRUE...
Steuerelement fett Die Schaltfliche OK... / Der Befehl Kopieren... / Die

Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Folge von Meniibefehlen Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle
nacheinander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch
einen Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei = Offnen, um...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes Thema.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis (@) Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere Seite.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm

§ gekennzeichnet.
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Begriffe

Verwendete Begriffe

Begriff Bedeutung

ACD Address Conflict Detection

Adapter EtherNet/IP-Slave

Inverter Lenze-Frequenzumrichter der Produktreihe "Inverter Drives 8400 protec”
Grundgerat

ARP Address Resolution Protocol

BOOTP Bootstrap Protocol

EtherNet/IP=>

EtherNet/IP™ (EtherNet Industrial Protocol) ist ein auf Ethernet basierendes
Feldbussystem, das zum Datenaustausch das Common Industrial Protocol™
(CIP™) verwendet.

EtherNet/IP™ und Common Industrial Protocol™ (CIP™) sind Warenmarken und
patentierte Technologien, lizenziert durch die Nutzerorganisation ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association), USA.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol

DsCP Differentiated Services Codepoints

EDS Electronic Data Sheet

Explicit Messages Mit Explicit Messages werden Parameterdaten tibertragen.
HW Hardware

IGMP Internet Group Management Protocol

Implicit Messages

Mit Implicit Messages werden I/O-Daten libertragen.

"Klasse 1"-Verbindung

I/O-Verbindung

"Klasse 3"- Verbindung

Explicit-Verbindung

Level 2

EtherNet/IP performance level 2:
I/O Message Server including Explicit Message Server

Lenze-Einstellung

Grundeinstellung

Einstellungen, mit denen das Gerat ab Werk vorkonfiguriert ist.

PLC Programmable Logic Controller (SPS)
QoS Quiality of Service
RPI Requested Package Interval:

Die geforderte Zeit zwischen 2 Telegrammen bei der zyklischen
Dateniibertragung

»RSLogix 5000«

Programmier- und Entwicklungssoftware von Rockwell fiir Steuerungssysteme
(Scanner) in EtherNet/IP-Netzwerken (z. B. Allen-Bradley Logix-Steuerungen).

Scanner

Steuerungssystem

Leitrechner

EtherNet/IP-Master oder -Client

SW Software
TTL Time To Live:

Gultigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
UCMM Unconnected Message Manager
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Uber diese Dokumentation

1.4 Definition der verwendeten Hinweise

14 Definition der verwendeten Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Gefahr!

(kennzeichnet die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm | Signalwort Bedeutung
Gefahr! Gefahr von Personenschidden durch geféhrliche elektrische Spannung
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr! Gefahr von Personenschidden durch eine allgemeine Gefahrenquelle
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaRnahmen getroffen werden.

Stop! Gefahr von Sachschdden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann, wenn
nicht die entsprechenden MaRnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm  Signalwort Bedeutung
> Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
\@, Tipp! Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung
@ Verweis auf andere Dokumentation
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2 Sicherheitshinweise

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

2 Sicherheitshinweise

i Hinweis!

Halten Sie die angegebenen Sicherheitsmafnahmen unbedingt ein, um schwere
Personenschaden und Sachschdden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe des
Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

A Gefahr!

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmaBnahmen missachten, kann dies
zu schweren Personenschaden und Sachschaden fuihren.

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...
« ausschliefRlich bestimmungsgemal verwenden.
* niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
* niemals technisch verandern.
+ niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.
» niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.

« kénnen wahrend und nach dem Betrieb —ihrer Schutzart entsprechend — spannungsfiihrende,
auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heiB sein.

Fiir Lenze-Antriebskomponenten ...
* nur das zugelassene Zubehor verwenden.
« nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.
Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehérigen Dokumentation beachten.

« Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen
der angegebenen Produkteigenschaften.
» Eigenschaften des EtherNet/IP bei Inverter Drives 8400 protec (1 12)

« Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung
Uberpriift werden muss. Fiir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage
Ubernimmt der Hersteller keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf nur
qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren. Nach IEC 60364 oder CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

« die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind.
- die liber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfiigen.

- diealleam Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze kennen
und anwenden kénnen.
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Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

Verwenden Sie ausschlieBlich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.

» Spezifikation des Ethernet-Kabels (&2 20)

@ Dokumentation zu Inverter Drives 8400 protec, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaRnahmen, die in diesen Dokumentationen
vorgeschrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und
Anwendungshinweise.
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3 Allgemeines

3 Allgemeines

EtherNet/IP verwendet zum Datenaustausch zwischen Geraten liber ein Ethernet-Netzwerk das CIP
(Common Industrial Protocol) — ebenso wie die eng verwandten Bussysteme DeviceNet™ und
ControlNet™.

Die Umsetzung des CIP durch Lenze basiert auf dem Standard der ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association) und unterstiitzt die beiden wichtigsten Typen der EtherNet/IP-Kommunikation:

Explizite Nachrichteniibertragung (fiir Parameterdaten)

Implizte I/O-Nachrichtenibertragung (fiir Prozessdaten)

@ Tipp!

Ausfihrliche Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf der Internet-Seite der EtherNet/
IP-Nutzerorganisation ODVA (Open DeviceNet Vendor Association):

www.odva.org

Eigenschaften des EtherNet/IP bei Inverter Drives 8400 protec

Das Inverter Drive 8400 protec ist stets ein Adapter-Gerat:
EtherNet/IP-Adapter mit "Level 2"-Funktionalitat

Die integrierte Sicherheitstechnik ist fiir den Personenschutz an Maschinen anwendbar.
Mit EtherNet/IP ist nur die nur Sicherheitsoption 10 (Sicher abgeschaltetes Moment, STO)
verfuigbar.

2-Port-Schnittstelle mt integrierter Switch-Funktionalitat
Zugriff auf alle Lenze-Parameter (konfigurierbar via TCP/IP mit dem Lenze »Engineer«)
Bis zu 3 TCP/IP-Socket-Verbindungen fiir die Kommunikation mit dem Lenze »Engineer«

Unterstiitzung des "IP Config Pending" (Aktivierung gednderter IP-Konfigurationen durch
"Power off/on" oder "Type 0 Reset")

Unterstiitzung des Redundanzprotokolls DLR (Device Level Ring) als "Beacon-based Ring Node"
Bis zu 16 |/O-Datenwdrter (32 Bytes) sind moglich.

Weitere CIP-Eigenschaften:

« Max. 8 CIP-Verbindungen

+ 1 "Exclusive owner"-Verbindung

« 1/0-Verbindungstyp: zyklisch

+ Minimale I/O-Zykluszeit: 4 ms

« Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM, ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP

@ Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 protec

12

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur integrierten Sicherheitstechnik (Safety
Option).

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Konfiguration der Sicherheitstechnik
(Safety Option).
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Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen des EtherNet/IP

4.1

Technische Daten

Montageanleitung/Gerdtehandbuch zu Inverter Drives 8400 protec

Hier finden Sie Informationen zu allgemeinen technischen Daten, Einsatzbedingungen
und Bemessungsdaten des Gerates.

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen des EtherNet/IP

Bereich

Werte

Kommunikationsprofil

EtherNet/IP

Kommunikationsmedium

S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair, ISO/IEC 11801 oder EN 50173), CAT 5e

Schnittstelle fiir Kommunikation

RJ45 Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet) oder
M12-Buchse (4-polig, D-codiert)

Netzwerktopologie

Baum, Stern und Linie

Teilnehmertyp

Adapter (Slave)

Teilnehmeranzahl

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungslange

100 m

Vendor-ID 587 (0x24B), Lenze ('Lenze AC Tech’ in dlteren Rockwell-Daten)
Geratetyp (Device type) 2 (0x02), AC Drive
Produkt-Code 8410 (0x20DA)
Ubertragungsrate + 10 Mbit/s
» 100 Mbit/s
Ubertragungsmodus Halbduplex / Vollduplex

Switching-Methode

Store-and-Forward / Cut-Through

Switch-Latenzzeit

ca. 125 ps bei maximaler Telegrammldnge
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4 Technische Daten

4.2 Protokolldaten
4.2 Protokolldaten
Bereich Werte
I/O-Datenworter 1...16 Worter (max. 32 Bytes, 16 Bits/Wort)
Unterstiitzte CIP-Dienste « Get_Attributes_All
- Get_Attribute_Single
« Set_Attribute_Single
* Reset (nur Typen '0’ und '1’)
- Forward_Open
- Forward_Close
- Get_Member
4.3 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Eintreffen der
entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten im EtherNet/IP-Netzwerk sind abhangig von der ...
+ Bearbeitungszeit im Inverter;
« Telegrammlaufzeit (Ubertragungsrate / Telegrammlédnge);

 Verschachtelungstiefe des Netzwerks.

Bearbeitungszeit innerhalb des Inverters

Daten Bearbeitungszeit

Prozessdaten (I/O-Daten) 10 ms | Lenze Standard-Aktualisierungszyklus (kann im Rockwell
Engineering-Tool gedndert werden)

+0...1 ms | Verarbeitungszeit im Modul

+1...x ms | Laufzeit der Applikationstask der verwendeten
Technologieapplikation (Toleranz)

Parameterdaten ca. 30 ms + 20 ms Toleranz (typisch)

Bei einigen Codestellen kann die Bearbeitungszeit langer sein (siehe
Referenzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400
protec).

Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und 1/O-Daten.
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4 Technische Daten

4.4 Interne Switch-Latenzzeit

4.4 Interne Switch-Latenzzeit

Durch  den integrierten  2-Port-Switch  entstehen  Laufzeitverzégerungen.  Diese
Laufzeitverzogerungen konnen bei "Store-and-Forward" und 100 Mbit/s wie folgt berechnet
werden.

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket des Scanners inkl. 32 Bit "Run/Idle-Header"
mit 16 Bit Sequenzzahler:

Laufzeitverzogerung = ((66 feste Bytes + 1/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Laufzeitverzogerung bei einem Ausgangsdatenpaket eines Adapters ohne 32Bit "Run/Idle-
Header":

Laufzeitverzégerung = ((62 feste Bytes + I/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Beispiel

Verzogerung eines Ausgangsdatenpakets des Scanners mit 8 Ausgangsdatenwdrtern (16 Bytes):
+ ((66 feste Bytes + 16 Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec
+ (82 Bytes x 8 x 10 nsec) + 4 psec
* 6.56 psec + 4 psec = 10.56 psec

i Hinweis!

Durch den Einsatz von externen Switches konnen ebenfalls Laufzeitverzégerungen
auftreten. Abhangig von der Anlagenkonstellation kann es sinnvoll sein eine Stern-
Topologie oder eine Linien-Mischtopologie aufzubauen.

» Netzwerktopologie (&2 16)
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5 Installation
5.1 Netzwerktopologie

5 Installation

@ Montageanleitung zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur mechanischen und elektrischen
Installation des Gerates.

Geratehandbuch zu Inverter Drives 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu ...

« den digitalen und analogen Ein-/Ausgangen;

+ dem Relais-Ausgang;

« der integrierten Sicherheitstechnik (Safety Option);
- der Verdrahtung der Anschliisse.

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften!

5.1 Netzwerktopologie

Charakteristisch fiir EtherNet/IP ist die Realisierung einer weitgehend freien Topologie, deren
Grenze dann erreicht ist, wenn beispielsweise aufgrund der in Serie geschalteten Switches, die
Latenzzeiten von Nachrichten zu grol3 werden.

» Interne Switch-Latenzzeit (0 15)

Praktisch fir die Anlagenverdrahtung ist die Kombination aus Linie und Stichleitung.
EtherNet/IP unterstiitzt die folgenden Topologien:

« Linie

Al Al A

E94AYCEO008

[5-1] Linientopologie (S = Scanner, A = Adapter)

« Switch / Stern

SW

Al A

E94AYCEO005

[5-2]  Switch-/Sterntopologie (SW = Switch, A = Adapter)
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5 Installation
5.1 Netzwerktopologie

« Baum Uber Switches

SW| [SW| SWieeeee

E94AYCEO006
[5-3] Baumtopologie (S =Scanner, SW = Switch)
» Switch / Switch
SWHSW|-[SW eeeee
E94AYCEO007
[5-4]  Switch-/Switchtopologie (SW = Switch)
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5 Installation
5.2 EtherNet/IP-Anschluss

5.2 EtherNet/IP-Anschluss

Der Anschluss an das EtherNet/IP-Netzwerk erfolgt liber die Anschliisse X31 und X32 — je nach
Geratevariante als RI45-Buchse oder M12-Buchse (4-polig, D-codiert) ausgefiihrt.

E84DWGA010_Kom

[5-5] EtherNet/IP-Anschlisse

» EtherNet/IP-Anschluss tiber RJ45-Buchse (1 19)
» EtherNet/IP-Anschluss tiber M12-Buchse (1 22)
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5.2.1.1

Installation
EtherNet/IP-Anschluss

EtherNet/IP-Anschluss iiber RJ45-Buchse

Zum Anschluss des Inverter Drive 8400 protec an den EtherNet/IP-Feldbus eignet sich ein
handelsiibliches Standard-Ethernet-Patchkabel.

» Spezifikation des Ethernet-Kabels (2 20)

Die Montage und Demontage der Ethernet-Kabel ist optimiert zur Verwendung von
Steckverbindern gemdf der "Automation Initiative of German Domestic Automobile
Manufacturers" (AIDA).

i Hinweis!

Um Beschadigungen der RJ45-Buchse zu vermeiden, den Stecker des Ethernet-Kabels
gerade (im rechten Winkel) in die Buchse stecken bzw. aus der Buchse ziehen.

Pinbelegung

RJ45-Buchse Pin Signal
1 Tx +
S : NS 3 Rx +
N 4 -
NN 5 ,
Sy
6 Rx
7 -
E94AYCXX004C
8 -

Hinweis!

o

Abhangig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlielenden Gerates
empfehlen wir ein Cross-Over-Kabel zu verwenden.

'\@‘ Tipp!
Die EtherNet/IP-Schnittstellen verfiigen liber eine Auto-MDIX-Funktion. Diese Funktion
passt die Polung der RJ45-Schnittstellen so an, dass unabhdngig von der Polung der

gegeniiberliegenden EtherNet/IP-Schnittstelle und dem verwendeten Kabeltyp (Standard-
Patch-Kabel oder Cross-Over-Kabel) eine Verbindung hergestellt wird.
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Installation
5.2 EtherNet/IP-Anschluss

5.2.1.2 Spezifikation des Ethernet-Kabels

i Hinweis!

Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.

Spezifikation des Ethernet-Kabels

Ethernet-Standard Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet)

Kabeltyp S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair, ISO/IEC 11801 oder EN 50173), CAT 5e
Dampfung 23.2 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Nebensprechdampfung 24 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Ruckflussdampfung 10 dB (je 100 m)

Wellenwiderstand 100 Q

Aufbau des Ethernet-Kabels

A Kabelisolierung
B Schirmgeflecht
C Folienabschirmung

TP1 Miteinander verdrillte Adernpaare1... 4

... » Farbcodierung des Ethernet-Kabels
TP4 (1 21)

E94YCEP016

[5-6] Aufbau des Ethernet-Kabels (S/FTP, CAT 5e)
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5 Installation

5.2 EtherNet/IP-Anschluss

Farbcodierung des Ethernet-Kabels

Hinweis!

Die Verdrahtung und der Farbcode sind standardisiert in EIA/TIA 568A/568B.

Der Einsatz 4-poliger Ethernet-Kabel nach Industrienorm ist zulassig. Der Kabeltyp

verbindet nur die belegten Pins 1, 2, 3 und 6 miteinander.

4

/

E94YCEIO04A

[5-7]  Ethernet-Stecker nach EIA/TIA 568A/568B

Paar Pin Signal EIA/TIA 568A EIA/TIA 568B
3 1 Tx + weild / griin weil} / orange
2 X - grin orange
2 3 Rx + weill / orange weild / griin
1 4 blau blau
5 weill / blau blau / weil}
6 Rx - orange grin
4 7 weill / braun weill / braun
8 braun braun
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Installation

5.2 EtherNet/IP-Anschluss
5.2.2 EtherNet/IP-Anschluss iiber M12-Buchse
Pinbelegung
1 Tx +
2 Rx +
3 Tx -
4 Rx -
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6 Inbetriebnahme

6.1 Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Inverter anlagenspezifische Daten wie z.B.
Motorparameter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommunikation
vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze-Geraten Uber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen des Inverters und der Kommunikation werden als ein Datensatz im Speichermodul
nichtfllichtig gespeichert.

Zusitzlich gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Busteilnehmer.

» Parameter-Referenz (1 88)

6.1 Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Inverter Drive 8400 protec erstmalig einschalten, liberpriifen Sie die
gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und Erdschluss.
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Inbetriebnahme

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

Leitrechner (Scanner) konfigurieren
Fir die Kommunikation mit dem Inverter Drive 8400 protec muss zundchst der Leitrechner
(Scanner) konfiguriert werden.

Fiir die Konfiguration von EtherNet/IP-Netzwerken wird fiir den Leitrechner (Scanner) immer eine
EtherNet/IP-Konfigurationssoftware benétigt, wie z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell.

Die Konfigurationssoftware wird zur Programmierung von Steuerungsprogrammen, EtherNet/IP-
Konfiguration, Echtzeitausfiihrung und Diagnose benétigt.

Die grundlegenden Parameter des Kommunikationsmoduls sind im internen
Konfigurationsspeicher abgelegt und kdnnen bei der Teilnehmererkennung vom Scanner
verwendet werden.

Bei der Teilnehmersuche (Feldbus-Scan) werden die entsprechenden Gerdtebeschreibungen der
Lenze-Geratefamilie herangezogen.

@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» 1/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 53)
» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (2 58)
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

6.2.1 EDS-Dateien

Je nach EtherNet/IP Scanner-Konfigurationssoftware konnen EDS-Dateien (Electronic Data Sheet)
zur Konfiguration des Netzwerkprofils, der Kommunikation mit den teilnehmenden Geraten und
zur automatischen Erstellung von Tags verwendet werden. Dazu miissen die EDS-Dateien in das
Steuerungsprojekt der Scanner-Konfigurationssoftware importiert werden.

Die zur Konfiguration notwendige EDS-Datei finden Sie im Download-Bereich unter:

www.Lenze.com

‘@ Tipp!
Die Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 von Rockwell verfiigt tiber ein
"EDS Hardware Installation Tool" mit dem Sie ...
+ EDS-Dateien installieren/importieren kdnnen;
« EDS-Dateien erzeugen kénnen;
» EDS-Uploads ausfiihren kénnen;
» EDS-Dateien aus Ihrem Steuerungsprojekt I16schen kdnnen.

Communications Window  Help

Options...
Security 3
| |
‘-?j Documentation Languages. ..
Irnpiork 3
Expoark 4
_lv_ﬂ EDS Hardware Installation Tool M |
iy

Motion 4

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.
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Inbetriebnahme

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

Beispiel: IP-Konfiguration der Allen-Bradley CompactLogix-Steuerung 1769-L32E

In diesem Beispiel wird die Allen-Bradley Compactlogix-Steuerung 1769-L32E mit integrierter
EtherNet/IP-Schnittstelle zur Kommunikation mit Inverter Drives 8400 protec eingesetzt.

Die Konfiguration erfolgt mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rockwell.

Zum Aufbau der Kommunikation tber ein EtherNet/IP-Netzwerk muss die I/O-Konfiguration um
die Steuerung und ihren Scanner erweitert werden.

So stellen Sie die IP-Konfiguration der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit der
Programmiersoftware »RSLogix 5000« ein:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

2. Mit der rechten Maustaste auf "1769-L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und im
Kontextmeni "Properties” auswahlen.

- {11 Backplane, CompactLogix System

4] 53~
S J1765-L

hernet Port LocalENE

¥ Cut Chrl+%
By Copy CtrhC

Delete Del

Cross Reference Ctri+E

| Properties Al:-l-Ent*r_J

Print 4

3. ImDialogfenster "Module Properties:..." unter der Registerkarte General die IP-Adresse des
Scanners einstellen.

B Module Properties: Controller:1 (1769-L32E Ethernet Port 16.3)

Lieneral® ] Cnnneclion] HSNeanm] Modulelnfn] Fart Eonfiguratinn] PorlDiagnnstics]

Type: 17B9-L32E Ethermnet Port 104100 Mbpz Ethermet Port on CompactLogisb332E
Yendon Allen-Bradley
Farent: Contraller
Addrezs / Host Mame
Mame: |

|f-‘§i

Description:

" Host Mame: |

Slot: 4:| b ajor Revizgion: |_

Status: Offline OK | Cancel Apply Help

4. AbschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

5. Unterder Registerkarte Port Configuration die IP-Konfiguration, die BOOTP-Einstellung, die
Ethernet-Ubertragungsrate und der Duplex-Mode einstellen.

B Module Properties Report: Controller:1 {1769-L32E Ethernet Port 20.11)

General | Connection | RSHefwiors || Module Inf

| Port D jagnogtics

IP Address: 132168, 0 . 2

[Muzt Match IP Address on General Tab)

[]Enable DNS
Auto-Megotiate Port Speed and Duplax

SubnetMask: | 255 265 . 255 O |
Gateway Address: | o. 0.0 0 |
Prirnary DMS

Server Address: | 0.0.0.0 |
Secondary DMS

Server Address: | 0.0.0 0 |
[JEnable BOOTP

Clomain Mame; |

Host Mame: |

Select Port Speed:
Current Paort Speed: 100 Mbps
Select Duplex:

Current Diuples: Half Duples

[Changes to Port Speed and
Duplex require module reset.

[ ]Enable DHCP [DHCF must be configured ta return a fiked address.)

[ Refresh ] [ Set ]

Status: Running I

ak l[ Cancel ]

6. Abschlielend die Schaltflache OK betdtigen.
« Der Scanner ist jetzt fiir das EtherNet/IP-Netzwerk konfiguriert.

« Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von

Rockwell finden Sie hier:

» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 53)

» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (ta 58)
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Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

Die IP-Konfiguration wird zur Adressierung des Inverter Drive 8400 protec benétigt, damit die
Kommunikation zwischen dem PC/»Engineer« oder dem Scanner und dem Inverter iiber EtherNet/
IP erfolgen kann. Dazu miissen eine IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway-Adresse vergeben
werden. Sie konnen diese IP-Parameter fiir das Inverter Drive 8400 protec uber folgende
Méglichkeiten vergeben:

« Einstellung Giber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (1 29)

« Einstellung Giber Codestellen im »Engineer« (1 31)
« Einstellung Giber einen BOOTP/DHCP-Server (1 33)
« Einstellung Giber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5) (1 33)

i Hinweis!

« Die Zuweisung von ungiiltigen Kombinationen aus IP-Adresse, Subnetzmaske und
Gateway-Adresse kann dazu fiihren, dass keine Verbindung zum EtherNet/IP-
Netzwerk hergestellt werden kann.

» Die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012 (Gateway-
Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) zeigen die aktuell verwendeten IP-
Parameter.

« Bei unzulassigen Einstellungen wird die Fehlermeldung EtherNet/IP: Ungiiltige IP-
Parameter [0x01bc6533] (L1 81) ausgegeben.
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6 Inbetriebnahme

6.3 IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

6.3.1 Einstellung iiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer«

Hinweis!

« Anderungen der IP-Parameter werden sofort wirksam.

- Eine bereits bestehende IP-Verbindung zum Inverter Drive 8400 protec wird
unterbrochen.

3 Sostellen Sie die IP-Parameter iiber den EtherNet/IP-Konfigurator ein:

1. Den Menibefehl Online = Konfigurator PROFINET /EtherNet/IP Adressen ... ausfiihren.
Datei Bearbeiten Einflgen  Ansicht

applikationsdaten  Extras 7

Kormunikationsweq einstellen und online gehzn
Onlire gehen F4

Handsteuerung

arus Dlagnoseadaprer,

Das Dialogfenster "IP-Adressen vergeben" wird gedéffnet und alle angeschlossenen Lenze
EtherNet/IP-Teilnehmer werden aufgelistet.

IP-Adressen vergeben @

MAC-Adresze IP Addess Subnetzmaszke Gatemway Stationzname £ Hoztname
00 0A BE 2058 24 R EER 255 5 3 | Adapter]

Gerate suchen Schliefen

A
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Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

2. Mit einem Doppelklick auf einen EtherNet/IP-Teilnehmer 6ffnen Sie das Dialogfenster
"Teilnehmer konfigurieren".

Stellen Sie hier die IP-Parameter ein.

Teilnehmer konfigurieren

MAC-Adresse:
|00 0486 20 58 24

IP-Adresze;
192168, 0 .11

Subnelzmaske;
255255255 0

Gateway:
192168. 0 . M

Statiorznanne:
|.&dapt3r1

Ubertragen | Abbrechen |

3. Die Schaltfliche Ubertragen betatigen.
« Die IP-Konfiguration wird an den entsprechenden EtherNet/IP-Teilnehmer tbertragen.
« Das Inverter Drive 8400 protec fiihrt einen Stack-Reset durch.
+ Die IP-Parameter werden in die Codestellen C13000 (IP-Adresse), C13001
(Subnetzmaske) und C13002 (Gateway-Adresse) geschrieben.

+ Die Codestelle C13005 (IP Konfigurations-Referenz) wird auf den Wert '0: Gespeicherte
Adresse’ gesetzt, damit die libertragene Adresse verwendet werden kann.

- Tipp!
Uberprifen Sie, ob die Konfiguration erfolgreich ibertragen wurde.

Dazu das Dialogfenster IP-Adressen vergeben 6ffnen (siehe Schritt 1) und die Schaltflache
Gerate suchen betatigen.
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Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen
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Einstellung liber Codestellen im »Engineer«

Im »Engineer« unter der Registerkarte Einstellungen kénnen Sie die IP-Parameter auch manuell

einstellen. Die Werte werden in die entsprechenden Codestellen tibertragen.

-1-p] 8400_protec_EthedetiP
- Q] 2400 pratec HighLine
-1 Ethelet/IP Option
aitetd|P
| Stellantrieb-Drehzahl
1 CaM OnBoard
@ MCSOEC4T [v)

Einzstellungen ] Uberwachung] Diagnnse] Plozessdatenobiekte]

IP-Konfiguration

IP Kanfigurations-Feferenz

|l (c][sooTr ]|
IP-&diesse

LI
Subnetzmazke

|E]| 25 255 . 286 00 |
Gateway-Adiesze

LI
Multicast |P-Startadresse

|E| 29 . B4 . 2 . 24 |

Multicast TTL-Wert

AL

Einstellungen

Beschreibung

IP-Konfigurationsreferenz

wird verwendet.

« 1: Die IP-Konfiguration wird durch einen BOOTP-Server mittels BOOTP

Auswahl (C13005), wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
- 0: Die aktuell im Inverter Drive 8400 protec gespeicherte IP-Konfiguration

zugewiesen.
« 2: Die IP-Konfiguration wird durch einen DHCP-Server mittels DHCP
zugewiesen.
IP-Addresse Einstellung der IP-Adresse (C13000)
Subnetzmaske Einstellung der Subnetzmaske (C13001)

Gateway-Addresse

Einstellung der Gateway-Adresse (C13002)

Multicast IP-Startadresse

Einstellung der Multicast IP-Startadresse (C13006)
» Einstellung der Multicast-Konfiguration (C 34)

Multicast TTL-Wert

Einstellung des Multicast TTL-Wertes (C13019)

¥ So aktivieren Sie gednderte Einstellungen im »Engineer«:

1. Den Geratebefehl C00002 = "11: Alle Parametersatze speichern” ausfiihren.
Die aktuelle IP-Konfiguration wird im Speichermodul des Inverters gespeichert.

2. Einen "Type O Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 108) des Busteilnehmers
durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Inverter Drive 8400 protec aus- und
wieder einschalten.
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Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

IP-Adresse
Die Einstellung/Anderung der IP-Adresse erfolgt in C13000.
In C13010/1...4 wird die aktuell verwendete IP-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der IP-Adresse 192.168.124.16

Codestelle €13010/1 €13010/2 €13010/3 €13010/4
Wert 192 168 124 16
Subnetzmaske

Die Subnetzmaske gibt an, welcher Teil der IP-Adresse als Net-ID und welcher Teil als Host-ID
ausgewertet wird.

Giiltige Subnetzmasken sind nach RFC 1878 festgelegt
Die Einstellung/Anderung der Subnetzmaske erfolgt in C13001.
In C13011/1...4 wird die aktuell verwendete Subnetzmaske angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Subnetzmaske 255.255.255.0

Codestelle C13011/1 C13011/2 C13011/3 C13011/4
Wert 255 255 255 0

Gateway-Adresse

Die Gateway-Adresse ist giiltig, wenn die Netzwerk-Adresse der IP-Adresse identisch mit der
Gateway-Adresse ist.

Ist die Gateway-Adresse identisch mit der IP-Adresse oder ist die Adresse '0.0.0.0" wird keine
Gateway-Funktionalitat verwendet.

Die Einstellung/Anderung der Gateway-Adresse erfolgt in C13002.
In C13012/1...4 wird die aktuell verwendete Gateway-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Gateway-Adresse 192.168.124.16

Codestelle C13012/1 C13012/2 C13012/3 C13012/4
Wert 192 168 124 16
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6.3.4

Inbetriebnahme

IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

Einstellung iiber einen BOOTP/DHCP-Server

DHCP ist die Abkiirzung fir "Dynamic Host Configuration Protocol”, d. h. dynamisches
Rechnerkonfigurationsprotokoll. Dieses Protokoll wird in RFC 2131 definiert und ist eine kompatible
Weiterentwicklung vom "Bootstrap Protocol" (BOOTP) nach RFC 951.

Beide Protokolle ermdglichen den Netzwerkteilnehmern lber ein TCP/IP-Netz Informationen zur
Netzwerkkonfiguration (z. B. die IP-Adresse) bei einem Server abzufragen. Dabei weist der BOOTP/
DHCP-Server dem Client die IP-Adresse dynamisch aus einem definierten Adressbereich zu. Der
Client bekommt also eine eindeutige IP-Adresse.

Mit der Codestelle C13005 legen Sie fest, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:

» Wert’0’: Die aktuell im Inverter Drive 8400 protec gespeicherte IP-Konfiguration wird
verwendet.

» Wert'1’: BOOTP wird verwendet. (Lenze-Standardeinstellung)
« Wert '2’: DHCP wird verwendet.

Diese Einstellung kann auch durch einen Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control)
der Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) erfolgen.

Einstellung iiber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5)
Mit einem Scanner ist die IP-Konfiguration Uber das Attribut5 (Interface configuration) der
Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) einstellbar.

Fiihren Sie nach der IP-Konfiguration einen Reset des Busteilnehmers aus ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 108)).

Im »Engineer« zeigen die Codestellen C13010 (IP-Adresse), C13011 (Subnetzmaske), C13012
(Gateway-Adresse) und C13016 (Multicast IP-Adresse) die aktuell verwendeten IP-Parameter.
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IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen

Einstellung der Multicast-Konfiguration

Auf Multicast-Telegramme, die vom Inverter gesendet werden, kdnnen mehrere Scanner zugreifen
("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen). Einstellungen zur Multicast-Konfiguration miissen
auch in der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware (z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell) erfolgen.

Das Inverter Drive 8400 protec generiert standardmafig automatisch die fir die 1/O-
Dateniibertragung verwendete Multicast IP-Startadresse. Der TTL-Standardwert fiir die Multicast-
Ubertragung ist '1’, so werden die Multicast 1/O-Datenpakete ausschlieRlich Gber das lokale
Netzwerk verbreitet.

Hinweis!

Sie konnen die Multicast IP-Startadresse und den Multicast TTL-Wert auch explitzit
einstellen. Wir empfehlen aber, die Standard-Einstellungen beizubehalten, um eine
sichere Multicast-Ubertragung sicherzustellen.

Folgende Codestellen fiir Multicast kdnnen konfiguriert werden:

Codestelle Beschreibung

C13018 Auswahl zur Multicast IP-Adressierung lber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP
Interface Object (245 / OxF5) (1 124)
« Wert '0’: Der Default-Algorithmus wird verwendet.

» Wert '1’: Die Adresse aus Codestelle C13006 wird als Multicast IP-Startadresse
verwendet.

C13019 Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Glltigkeitsdauer von Datenpaketen im
EtherNet/IP-Netzwerk

(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (Ed 124))

C€13020 Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 124))

Multicast IP-Startadresse

Multicast IP-Startadressen dienen dazu, Mitgliedern einer bestimmten Gruppe (also ggf. mehreren
Teilnehmern) eine Nachricht zu senden.

Die Einstellung/Anderung der Multicast IP-Startadresse erfolgt in C13006.
In C13016/1...4 wird die aktuell verwendete Multicast IP-Adresse des Inverters angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Multicast IP-Adresse 239.64.2.224

Codestelle

C13016/1

C13016/2

C13016/3

C13016/4

Wert

239

64

2

224
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6 Inbetriebnahme

6.4 Online-Verbindung tiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

6.4 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

i Hinweis!

- Um einen einwandfreien Betrieb der zyklischen EtherNet/IP-Kommunikation
sicherzustellen, sollte der Online-Zugriff mit dem »Engineer« tiber einen IEEE 802.10-
fahigen Switch ausgefiihrt werden.

« Der im Inverter Drive 8400 protec integrierte IEEE 802.10-fahige Switch kann die
zyklische EtherNet/IP-Kommunikation vorrangig zur normalen TCP/IP-
Kommunikation verwalten. Dies geschieht bei EtherNet/IP tiber die VLAN-Kennung
im Ethernet-Frame (einstellbar in C13021).

+ Wird das Redundanzprotokoll DLR (Device Level Ring) verwendet, muss der Switch
zusatzlich DLR-fahig sein.

~  Scanner

'F :
: L—"l Ethernet
EtherNet/IP TCP/IP

3

; - . PC )
g 1|! l \ g | I l E ]ll l \ (Lenze »Engineerx)
‘ 3 & =

‘!iv;a" ‘:Lm 4

Adapter
(8400 protec EtherNet/IP)

[6-1] Beispielaufbau mit einem Allen-Bradley CompactLogix-Controller 1769-L32E (Scanner)

Fiir eine Online-Verbindung zwischen dem »Engineer« und dem Inverter muss der Inverter eine IP-
Adresse besitzen (siehe IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (1 28)).
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6.4 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

Im »Engineer« kénnen Sie mit dem Menibefehl Online » Kommunikationsweg einstellen und
online gehen den EtherNet/IP-Kommunikationsweg auswdhlen. Die zuvor konfigurierten
EtherNet/IP-Teilnehmer werden im Dialogfenster "Kommunikationsweg" angezeigt:

Kommunikationsweg,

Hilfe

| Gerat | Busverbindung | Geratezugriffspfa | Typkodierung
It PROFIMET /.. EFL:#192_168_254 10/ E84DFGSL

Bitte dagz gewlinzchte Gerdt in der
Tabelle selektieren, die
Bugverbindung angeben und das
Gerat Uber die Schaltflache
‘Suchen/Eingeben..." auswahlen,

Prajektptad [/8:4D0_E therNetiP' /My &sis 10 |
Busverbindung |PROFIMET / EtherMet/IP -
IP-Adresse 192.168.254. 10 |E Suchen/Eingsben.. ||

Ubemehmen | Yerbinden | Abbrechen

Sollte der Geritezugriffspfad nicht korrekt konfiguriert sein, kann hier die [Ell 1P-Adresse des im
Anzeigefeld gewahlten Inverters manuell eingetragen werden.

Uber die Schaltfliche [ Suchen/Eingeben, kdnnen Sie eine Verbindung zu Geraten herstellen, die
nichtim Anzeigefeld erschienen sind. Entsprechende Einstellungen dazu erfolgen im erscheinenden
Dialogfenster "IP-Adresse eingeben™:

IP-Adresse eingeben

Die Suche wird nicht von allen Ethernet-Baugruppen
unterstiitzt. ‘wenn Sie eine Werbindung zu einer Ethernet-
Baugruppe herstellen machten, die nicht von der Suche
gefunden wird, geben Sie die IP-Adresse bitte manuell ein und
bestatigen Sie mit 'Ok

|[Ed Padesse:  [152168254 10 | B Fio

|!; Suche ... | ak. | Abblechen‘

Hier kdnnen Sie eine [E] IP-Adresse manuell eingeben oder iiber Schaltflichen folgende Aktionen
ausfiihren:

« Den Konsolenbefehl [l Ping ausfiihren.

« Die IP-Adresse iiber den Al Konfigurator zuweisen.
» Einstellung tiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (22 29)

« Mit einer [ Suche den Geritezugriffspfad zum gewiinschten Inverter auswihlen.

Nach dem Aufbau der Online-Verbindung kénnen Sie wie gewohnt mit dem »Engineer«
weiterarbeiten.
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Inbetriebnahme

Erstes Einschalten

Erstes Einschalten

@ Montageanleitung zum Inverter Drive 8400 protec

o

Beachten Sie die enthaltenen Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Hinweis!

Geadnderte Einstellungen aktivieren

Um gednderte Einstellungen zu aktivieren, ...

« Uber die Inverter-Codestelle C00002 den Geratebefehl "11: Alle Parametersatze
speichern" ausfiihren und ...

+ einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 108) des Busteilnehmers
durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und
wieder einschalten.

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Stérung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines Antriebs in
manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzuldssig.

In der Lenze-Einstellung der Inverter Drives 8400 protec ist der Wiederanlaufschutz
aktiviert.

Uber €00142 ("Autostart Option") l4sst sich das Wiederanlaufverhalten des Inverters
einstellen:

€00142 =9 (Lenze-Einstellung)
» Der Inverter bleibt gesperrt (auch wenn die Storung nicht mehr aktiv ist).
« Das Bit O (Sperre bei "Gerat ein") und das Bit 3 (Sperre bei Unterspannung) sind
gesetzt.
« Der Antrieb lauft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe: LOW-HIGH-Flanke an
einem entsprechend konfigurierten Digitaleingang (Anschliisse X41, X42, X43).

€00142 = 8 (Freigegeben)

» Um das Gerat beim Einschalten direkt freizugeben, muss das Bit 0 auf null gesetzt
werden.

« Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.
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7 Datentransfer

7 Datentransfer

EtherNet/IP verwendet zum Datenaustausch zwischen Geraten Uber ein Ethernet-Netzwerk das
CIP™ (Common Industrial Protocol) — ebenso wie die eng verwandten Bussysteme DeviceNet und
ControlNet.

Die Umsetzung des CIP durch Lenze basiert auf dem Standard der ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association, www.odva.org) und unterstiitzt die beiden wichtigsten Typen der EtherNet/IP-
Kommunikation:

« Explizite Nachrichteniibertragung (fiir Parameterdaten)

« Implizte Nachrichtenlibertragung (fiir I/O-Daten)
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7 Datentransfer

7.1 Kommunikationskanale

7.1 Kommunikationskanale

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
« Eingangsdaten werden vom Adapter produziert und vom Scanner konsumiert.
 Ausgangsdaten werden vom Scanner produziert und vom Adapter konsumiert.

EtherNet/IP libertragt zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den am Feldbus teilnehmenden
Invertern (Adapter) Parameterdaten und 1/O-Daten. Die Daten werden in Abhangigkeit ihres
zeitkritischen Verhaltens iber entsprechende Kommunikationskanale libertragen.

Der I/O-Datenkanal Ubertragt I/O-Daten mittels "Implicit Messages".
+ Mit den I/O-Daten wird der Inverter gesteuert.
« Die Ubertragung von 1/0O-Daten ist zeitkritisch.

+ 1/O-Daten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den Invertern (Adapter)
Uibertragen (sténdiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

+ Aufdie I/O-Daten kann der Leitrechner (Scanner) direkt zugreifen (die Daten werden z. B. direkt
in den 1/O-Bereich gelegt).

+ Bei Inverter Drives 8400 protec kdnnen maximal 16 Datenworter (max. 32 Bytes) je Richtung
ausgetauscht werden.

+ 1/O-Daten werden nicht im Inverter gespeichert.
« |/O-Daten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter
Der Parameterdaten-Kanal tibertragt Parameterdaten mittels "Explicit Messages”.
+ Die Ubertragung von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.
« Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Motordaten sowie Diagnose-Informationen.
+ Uber den Parameterdaten-Kanal wird ein Zugriff auf alle Lenze-Codesstellen erméglicht.

« Die Speicherung von Parameterdanderungen muss tiber die Codestelle C00002 des Inverter Drive
8400 protec erfolgen.
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Datentransfer

Telegrammtypen

Telegrammtypen

Zwischen Leitrechner (Scanner) und Inverter (Adapter) werden die Telegrammtypen "Implicit
Messages" und "Explicit Messages" libertragen.

Implicit Messages (I/O-Datentransfer)

"Implicit Messages" werden nach dem Producer-Consumer-Prinzip gesendet oder empfangen. Es
existiert ein Sender und kein oder beliebig viele Empfanger.

Die Ubertragungsart "Cyclic 1/0-Data" wird unterstitzt. Mit "Cyclic 1/O-Data" erzeugen der Scanner
und der Adapter unabhangig voneinander ihre Daten, die in Abhdngigkeit eines Timers gesendet
werden. Der Wert des Timers muss vom Anwender im Scanner eingestellt werden.

Explicit Messages (Parameterdaten-Transfer)

"Explicit Messages" dienen der Konfiguration und Parametrierung der einzelnen EtherNet/IP-
Teilnehmer.

Zwischen zwei Teilnehmern besteht eine Client-Server-Beziehung:

Der Client setzt einen Auftrag ab (Anforderung). Der Server nimmt diesen Auftrag entgegen und
versucht ihn auszufiihren. Daraufhin sendet der Server die angeforderten Daten (positive Antwort)
oder eine Fehlermeldung (negative Antwort).
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Datentransfer
EtherNet/IP-Statusdiagramm

EtherNet/IP-Statusdiagramm

Power Loss

(from any state)

Nonexistent

Identity Object Reset Service

Power Applied

(from any state except
Major Unrecoverble Fault)

Failed Tests

Device Self-Testing

Passed Tests

Fault corrected
>

Standby

Activated

Deactivated
Minor
Fault
Operational

v
Major Major
Recoverable Unrecoverable
Fault Fault v

4

Major Recoverable Fault v

Major Unrecoverable Fault'

¥ Heartbeat production enabled (if device is able to communicate)

[7-1]  EtherNet/IP-Statusdiagramm

Der aktuelle EtherNet/IP-Geratestatus wird ...

« Uber die Codestelle C13861 ausgegeben;
+ im Identity Object (1 / 0x01) (2 108) Uiber die Instanzattribute 5 und 8 ausgegeben;

« liber die LEDs BUS-RDY und BUS-ERR angezeigt (siehe LED-Statusanzeigen (1 74)).
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8 I/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Um I/O-Daten (Implicit Messages) zwischen dem Leitrechner (Scanner) und dem Inverter (Adapter)
austauschen zu kénnen, miissen Sie ...

+ im Inverter (Adapter) die Zuordnung der I/O-Daten zu den internen Ports (MCI) durchfiihren:

» |/O-Daten-Mapping (2 43)
» |/O-Konfiguration im »Engineer« ({1 48)

+ im Leitrechner (Scanner) den |I/O-Datentransfer konfigurieren:
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 53)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (2 58)
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.1 I/O-Daten-Mapping

8.1 I/0-Daten-Mapping

Der I/O-Datentransfer erfolgt liber die MCI-Schnittstelle.
« Der Zugriff auf die I/O-Daten erfolgt liber die Portbausteine LP_Mciln und LP_MciOut.
« Der Portbaustein LP_Mciln bildet die empfangenen Datenobjekte ab.
« Der Portbaustein LP_MciOut bildet die zu sendenden Datenobjekte ab.

+ Bis zu 16 Datenwdrter (32 Bytes) je Richtung konnen ausgetauscht werden.

Die Port-/Funktionsblockverschaltung der I/O-Datenobjekte erfolgt liber den Lenze »Engineerx.

Kommunikationsoption

-

LP_Mciln 7] LP_MciOut

&»

%
8

FFFI
2 .

Ié

bCtrl_B15

bin2_BO 8400

bin2_B15 Applikation

FB-Verschaltung

£

win16

nin34_p

[8-1]  AuRerer und innerer Datentransfer zwischen Bussystem, Inverter und Applikation

Referenzhandbuch / Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschaltung im
»Engineer« und zu Portbausteinen.
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|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Das Inverter Drive 8400 protec verfiigt lber verschiedene Antriebsprofile. Sie definieren eine
standardisierte oder individuelle Steuer- und Statuswortbelegung sowie die Standardisierung von
Soll- und Istwert Normierungen.

Folgende Antriebsprofile werden vom Inverter unterstiitzt:
+ Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze
 "AC Drive Profile"-Applikation

Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze

Die im Inverter integrierten Technologieapplikationen liefern den Hauptsignalfluss zur Realisierung
einer allgemeinen oder einer bestimmten Antriebslésung.

Fiir die Nutzung der Lenze-Technologieapplikationen — Auswahl im »Engineer« Giber Grundgerate-
Codestelle C00005 — miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im Leitrechner (Scanner)
verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
110 O0x6E Custom Output

(vom Scanner zum Adapter)
111 Ox6F Custom Input

(vom Adapter zum Scanner)

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (0 111).

Die Custom-Assemblies lassen auch, je nach Anwendungsfall, eine frei definierbare Parametrierung
zu. So kénnen im »Engineer« 16 Datenwdrter (32 Bytes) mit Variablen der MCI-Portbausteine frei
belegt werden.

Die frei definierbare Parametrierung kann erganzend zur vorab eingestellten
Technologieapplikation verwendet werden.

» Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren (1 48)

@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (€1 53)

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 58)
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.2 Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

8.2.2 "AC Drive Profile"-Applikation

Das "AC Drive Profile" enthalt ...

« die Datenbasis fiir Motorparameter,

» Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- gerdtespezifische Funktionen des Inverters, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Fir die Nutzung des "AC Drive Profile" miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im
Leitrechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input
Siehe auch:

» Assembly Object (4 / 0x04) (Ca 111)
» "AC Drive Profile"-Objekte (2 131)

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfihrliche Informationen zur Verwendung des "AC Drive Profile".

'@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 53)
» |/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (2 58)
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|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

I/O-Assemblies

1/0-Assemblies

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
+ Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Die Lange der |/O-Daten muss jeweils mit der resultierenden Lange der abgebildeten
Ports Uibereinstimmen (I/O-Daten-Mapping (&2 43)).

Das Kommunikationsmodul unterstiitzt das Assembly Object (4 / 0x04) (€1 111) und die "AC Drive
Profile"-Objekte (&2 131).
Fiir den Datenaustausch unterstitzt der Inverter folgende Assembly-Objektinstanzen:

Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersitze 111 OX6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Assembly-Ausgangsobjekte (Outputs) werden im Allgemeinen zur Steuerung des Freigabe-/
Sperrzustandes des Inverters und zur Bereitstellung der Geschwindigkeits- oder
Drehmomentreferenzen eingesetzt.

Assembly-Eingangsobjekte  (Inputs)  werden  (blicherweise  zur  Uberwachung des
Antriebszustandes und der LaufzeitgrofRen wie Istgeschwindigkeit, Strom, Lage-Istwert und Lage-
Fehler verwendet.

Abhéngig von der durch den Scanner vorgegebenen Datenldnge kann das Speicherabbild der 1/0-
Daten unterschiedliche GréR3en besitzen.
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.3 I/O-Assemblies

Assembly-Ausgangsobjekte (Scanner - Adapter)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-Header") vorausgesetzt.
Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten Allen-Bradley PLC/SLC-
Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs— diesen Header, erganzen sie das
Ausgangsabbild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
« 0:ldle-Modus
« 1: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Assembly-Eingangsobjekte (Adapter =& Scanner)
Die Assembly-Eingangsobjekte werden im Adapter-Speicher ab Byte 0 abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" libertragen, d. h. ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") wird nicht mitiibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsdchlichen
Assembly-Langen.

Der Inhalt der Eingangsdaten ist abhdngig von der 1/O-Datenanordnung im Inverter (I/O-Daten-
Mapping (3 43)).
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

8.4 I/O-Konfiguration im »Engineer«
Lenze-Technologieapplikation / Frei definierbare Parametersatze konfigurieren

3 So konfigurieren Sie Lenze-Technologieapplikationen / frei definierbare Parametersétze
im »Engineer«:

1. Unter der Registerkarte Applikationsparameter die Applikation (C00005) auswéhlen oder
andern.

Im Beispiel wird die Applikation "Stellantrieb Drehzahl" (C00005 = 1000) konfiguriert.

Applik ationsparameter |FB-Edit0r| Klemmenbelegungl Diagnose | Datenlogger | User Menii | Parts | Oszilloskop | Alle Parameter | Eigens

Obersicht j

Antriebskomponenten und Grundfunktionen Applikaton

Netzspaninung BEXTIEEC | 1R [Stellantricb Drehzahl

Applikation einfligen

Kategorie Applikation8400 protec HighLine
- g Gerdt integriert Name | Version |
Abzchaltpositionierung 120

S tellantriek 7
T abellenpozitionierung 120

- [Ell Die Applikationsschaltfliche anklicken:

={B=| Abschaltpositionierung

t~_| Stellantrieb-Drehzahl

e

={§=| Tabellenpositionierung

« [ Im Dialogfenster "Applikation einfiigen"die Applikation auswihlen.
2. Die Voreinstellung der I/O-Konfiguration vornehmen.

Steuermodus "MCI" auswahlen (C00007 = 40).

Applik ation

f'c:') |S tellantrish-Drehzahl

I~

Steuermodus E |'IEI: Flemmen 0 ﬂ ?
Prozessiegler E 0. “erschaltung abgedndert

10 Klemmen 0
E 12 Klemmen 2
14 Klemmen 11

I otorpotentiometer

16 Klemmen 16
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8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

3. Unter der Registerkarte Ports werden die Port-Bausteine [l MCI_IN und MCI_OUT fiir die
I/O-Datenobjekte angezeigt.

Applkationzparameter | FB-Editol] Klemmenbelegung] Diagnose] Datenlogger] User Menii  Ports |Ds2illosk0p | Alle Parameter | Eigenzchaften |

2C Umbenennen &Al-.tivieren
Eingangsports Stellantrieb-Drehzahl Ausgangsports
CaM1_IM . _ = | CAN1_0UT
CaMz_IM . [Applik ation] = CANZ_OUT
Cabld 1k - ol Cak3 OUT
|[| MCI_IN . | MCI_oUT
Mapping Schnittstelle und Netzwt_alk fur Yerschaltung
EtherMetARPAMCI_IN_ETHERMETIFP : O <nicht festgelegt:
EApplikaliunsvaliahlen
= Mame Signal Tup Lange |Index Orline -
WORD_1 Stevemnwaort MCI [La_MChl) WORD |16 C87EA | offine Port editieren ...
WRD_2 Diehzahlhauptzollwert [La_MNChl] WORD |16 CE7E/2 | offline
WORD_3 [nicht verbunden] WORD 16 CavES3 | offline
WORD_4 [nicht verbunden] WORD |16 CEVE/A | offline
WORD_B [nicht verbunden] WwWORD 16 CavEA | offine
WORD_E [nicht verbunden] WORD 16 CavEML | offine
WORD_7 [nicht verbunden] WORD |16 CEYE/7 | offline
WORD_8 [nicht verbunden] WORD 16 CavER | offine
WRMD 9 Trirkt werknndenl wWRD 1R FR7RA9 | nffline ﬂ

« Durch Anklicken des gewtinschten Ports, konnen Sie die vorkonfigurierte

Signalverkniipfung der [ Applikationsvariablen entnehmen.
« Wollen Sie die Signalverkniipfung erganzen oder dandern, betatigen Sie die Schaltflache

El port editieren ....
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

4. Im Dialogfenster "Port editieren” kénnen Sie tiber die Schaltfliche [ .. | den 1/O-
Datenwortern Signale zuordnen.
Signale auswahlen und anschlieBend die Schaltflache OK betatigen.

Port editieren: MCLIN (=]

Signale Fur Prozessdatenworte

mﬂ WORD_1 |Steuerwnlt R [LA_MCH)

ﬂ WORD_2 * Zuordnung Signal -- > Funktionsblock @

Der Anschiuss WORD_T ist mit folgenden
w2 Funktionzblock anzchlizzen werbunden:

!

WORD_4 Funktionsblockanschluss | Bereitz benutzt ... | -
O LP_MeiOut: wState Statuswart (L.
WORD_5 O LP_Mcidut; wlut? Direhzahligtwert, .
O LP_MeiOut w3 Resultierender .
WORD_G ] LP_MciOut; wOutd L
[ LP_MeiDut: wOuts I
WORD_7 [ LP_MciOut; wOuth
[ LP_MeiOut wOut?
WORD_8 [ LP_MeiOut: wiutd
[ LP_MeiOut wOutd ™
WORD_9 [ LP_MciOut; wOut10

[ LP_MeiOut wOurll
WORD_10 [ LP_MciOut; wOut12
[ LP_MeiOut; w13
WORD_11 I LP_Mcidut wOutl4
[ LP_MeiOut; wOut15
WORD_12 [ LP_Meidut wiutg

bbb bbbk bl bl

O Steusnwort CAM (LS MCHI) Festwert: 0x09
WORD_13 Stevenwort MO [La_NCl)
[ 5chrittstelle zur Sicherheitstechnik .. -
WORD_14
WORD_15
Abbrechen | ok |
WORD_1E y

Schliefen
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

Zudem kénnen Sie an einigen Datenwértern tiber die Schaltflachen +|und [..] einzelnen

Bits Signale zuordnen.
W Signale auswahlen und anschlieBend die Schaltflache OK betatigen.

Port editieren: MCIIM

Signale Fur Prozessdatenworte

+|woRD_2 |

3 Zuordnung Signal -- > Funktionsblack

Der Anzchluss bCHI_BO izt mit falgenden
Funktionzblockanzchliszen verbunden:

WORD_3 ||
+
WORD_4

Funktionzblockanzchluss | Bereits benutzt .. | -

WORD_5 ||
WORD_6
WORD_7

WORD_8

WORD_3
WORD_10
WORD_M

WORD_12

WORD_13
WORD_14
WORD_15

WORD_16

] LS_Digitallnput; bCountind_Resst
[ LS _Digitallnput; bBCountin1_LoadSt...
[C] LS _Digitallnput; bCountinG_Resst
[ LS _Digitallnput; bCounting_LoadSt...
[[] LS _Digitallnput; bPosin12_Load

LS _DigitalOutput: bOw

[C] LS _DigitalOutput: bOwt2

L5 _DigitalOutput: bBrakeFielease
[ LP_MciDut: bState B0

[ LP_MeiOut: bState B1

[ LP_MciDut: bState B2
[CJLP_MciOut: bState B3

[ LP_MciDut: bState B4

[ LP_MciOut: bState BS

[ LP_MciDut: bState_BE
[CJLP_MciOut: bState BT

[ LP_MciDut: bState_B&

[ LP_MeiOut: bState B9

Antrieb it berei

Haltebremzenst. ..

[ LP_MciOut: bState_B10 -

[Ibermehmen

Abbrechen | ak. Iﬂ ]I ’—

Schliefen |

5. Mit der Grundgerate-Codestelle C00002 den Befehl "11: Alle Parametersatze speichern"

ausfiihren.

Die gednderten Einstellungen werden aktiviert und netzausfallsicher gespeichert.
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84 I/O-Konfiguration im »Engineer«

Vorkonfigurierte Signalverkniipfung im "FB-Editor"

Durch Setzen der Grundgerdt-Codestelle C00007 = "40: MCI" wird die vorkonfigurierte
Signalverknilipfung aktiviert.

Im Funktionsbaustein-Editor (FB-Editor) werden die Port-Bausteine LP_Mciln und LP_MciOut mit
den vorkonfigurierten Signalverkniipfung angezeigt.

Hier kdnnen Sie auch die Signalverkniipfung erganzen oder andern.

rn{m|
EE - -0 e -RQQEH S » (L Ebens ljO-Verschaltung - Edtor

LF Maln

Referenzhandbuch / Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Port-/Funktionsblockverschaltung im
»Engineer« und zu Portbausteinen.
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8.5 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

8.5 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« bis Version 19 beschrieben.

Bis einschlieBlich Software-Version 19 erfolgt die I/O-Konfiguration ohne EDS-Dateien (&2 25).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner 1/O Configuration klicken.

= 9 Controller Contraller_esxample
[ contraller Tags
[ Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=& Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
=) 5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
5] Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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8.5 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

2. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmenii den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

[ Trends
=25 /o Corfiguration
Eim Backplane, CompactLogix Syskem
- ff 1769-L32E Project2
.' 1769-L32E Ethernat Pork LocalEME

|ﬂ Mew Module.,. p

Discover Modules, ..

B Paste Chel+y
E

Prink 4

3. "Communications" 6ffnen und "ETHERNET-MODULE | Generic Ethernet Module"

auswahlen.
- - -
G T =

Module |Desc:'iptior1 |‘Jendor |
- Checker 4G7 Checker 4G Series Cognex Cor, «

- DataMan 200 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 500 Ser... ID Reader Cognex Cor,

- DataMan 8000 5... ID Reader Cognex Cor,

- Drivelogig730 E... 10/100 Mbps Ethernet Port on Drivelogixs730 Allen-Bradle

Allen-Bradle

- E1 Plus Electronic Overload Relay Communications Interface

Ene herMet/AP CIP Bridge Allen-Brad

. Generic Ethernet Module Allen-Bradlg

- btherMet/IF sottLogrostl EtherNet/[H Allen-bradle
- ILX34-AENWG 1734 Wireless Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  ProSoft Tec.
- In-5ight 1700 Ser... Vision Systern Cognex Cor,
i - rioba e Ve ko mmmem e
| Find. || AddFavaie |
By Categary By Wendor Favorites |
I QK. I [ Cancel ] [ Help ]

4. Die Auswahl mit der Schaltflache OK bestatigen.
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8.5 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

5. Im Dialogfenster "New Module" die Eigenschaften des neu hinzugefiigten Gerates
festlegen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

Tupe: ETHERMET-MODULE Generic Ethermet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LocalEME
Mame: My_8400_protec Connection F'ararﬁi::tszr:nbl}I
D escription: R Instance: Size:
[ 1 [0 111 LU= T
" H ouput 110 B 2|t
Comm Format: | Data - IMT v]
Configuration: 130 0 = (5-bit
Addrezs £ Host Mame |E - (-]
@ IP Address: 172 03 . 021 . 102
() Host Mame:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] [ Perree] ] [ Help ]

b

Wenn Sie eine Lenze-Technologieapplikation oder einen individuellen Parametersatz im
Inverter verwenden, kdnnen Sie mit den Assembly-Objektinstanzen "Input = 111" und

[ "Output = 110" bis zu 16 frei definierbare Wérter (INT) iiber die Ports MCI_IN und
MCI_OUT austauschen.

Geben Sie unter [E] "Configuration" die Assembly-Instanz "130" und die GréRe "0" ein.
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8.5 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

Type: ETHERMNET-MODULE Generic Ethernet Maodule
Wendor: Allen-Bradley
Parent: LozalEMB .
|nName: My 400 protes | Connection F'aran';etersbl
szembly )
Drescription; e Instance: Size!
(Y o 73 3 | nesy
s 23 3 | ey
Cormm Format; | Data - INT YJI - - = .
Configuration: 130 0 = [8-hit)
Address / Host Name 'E |
@ IPAddress: 172 . 031 021 . 102 |
() Host Marne:
[¥] Open Module Properties [ oK. ] ’ Pamree] l [ Help ]

Die hier gezeigten Assembly-Objektinstanzen [E] "Input =73"und [ "Output =23"
zeigen beispielhaft die Verwendung des AC Drive Profiles "Extended Speed and Torque".

Einstellungen Beschreibung

Name Geratename oder Typ des Inverters, Uiblicherweise mit Bezug zum Prozess (im
Beispiel "My_E84AYCEO")

E Comm Format Datenformat fiir die Assembly-Objektinstanzen (Bereich "Connection Parameters")

3] IP-Adress IP-Adresse des Inverters

+ Die IP-Adresse muss im selben Subnetzwerk liegen wie die Steuerung. (Abhangig
von der Subnetzmaske; in der Regel miissen die ersten 3 Oktette der IP-Adresse
Uibereinstimmen.)

« DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich gerdtebeschreibenden
Charakter.

ﬂ Input Assembly-Objektinstanz fiir Eingangsobjekte

+ Max. 16 Eingangsdatenworter (32 Bytes, 16 Bits/Wort)

- Die Anzahl der Eingangsdaten muss mit der resultierenden Lange der
abgebildeten Ports im Sende-PDO (PDO_TXO) iibereinstimmen, sonst wird die
Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Target to Originator Size" (0x0128)
vom Adapter abgelehnt.

» 1/O-Daten-Mapping (2 43)

E Output Assembly-Objektinstanz fiir Ausgangsobjekte
+ Max. 16 Ausgangsdatenworter (32 Bytes, 16 Bits/Wort)

- Die Anzahl der Ausgangsdaten muss mit der resultierende Lange der
abgebildeten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) iibereinstimmen, sonst wird
die Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Originator to Target Size"
(0x0127) vom Adapter abgelehnt.

» I/O-Daten-Mapping (Ed 43)

E Configuration Geben Sie fiir die Konfiguration die Assembly-Instanz "130" und die Gr6Re "0" ein.
Diese Werte sind erforderlich!

6. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
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8.5 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

7. Im Konfigurationsbaum unter I/O Configuration mit der rechten Maustaste auf "1769-
L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und "Properties” auswahlen.

8. Unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften einstellen.

| Medule Properties: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1) [ e

| Eeneral: Connection™ :Moli.ielnfo'

Requested Packet Interval (RPI): 10,0 msl [1.0- 3200.0 ms)

|E [ Inhibit Module

IE || Major Fault On Controller If Connection Fails While in Fun Mode |

ﬂ "] Uze Unicast Connection over Ettheh’IF‘l

Module Fault

Status: Offine 0K | [ Cancel | [ Apoy | [ Hep

Erforderliche Einstellung

Einstellung Beschreibung
n Requested Packet RPI = 4.0 ms einstellen. (Standard-Einstellung: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Inverter
(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung

E Inhibit Module Mit dieser Option konnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.

E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,

ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Inverter ausfallt, wahrend die Steuerung im
Fails While In Run Mode | Betrieb ist.

ﬂ Use Unicast Connection | Option deaktiviert (Standard-Einstellung):

over EtherNet/IP - Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

» Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Option aktiviert:

Die Eingangsdaten werden mittels Unicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

9. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Die I/O-Konfiguration ist nun vollstandig.
- Die entsprechenden Tags werden anschlielend in den "Controller Tags" des
Steuerungsprojekts erzeugt.

10. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (2 68).
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 beschrieben.

Ab Software-Version 20 erfolgt die I/0-Konfiguration mit Hilfe von EDS-Dateien (3 25).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Mitdem "EDS Hardware Installation Tool" die EDS-Dateien (i 25) der EtherNet/IP-
Teilnehmer importieren.

Communications Window  Help

Options. ..
Security 4
| |
” Docurmentation Languages. ..
Imnpork 4
Expork 3
_le_ﬂ EDS Hardware Installation Tool t

Mation 3

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.

2. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

- 5] Contraller Controller_example
!ﬁ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
-5 Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
-] =5 Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

3. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

[ Trends
=5 1j0 Configuratian

Elm Backplane, CompactLogix Syskem
B0 1769-L32E Project2

o |ﬂ Mew Module.,. p

i 2

m = Discover Modules, ..
E

B Paste Chel+y
E

Prink 4

4. Im Dialogfenster "Select Module Type" unter der Registerkarte Catalog "E84DGYCG protec”
auswahlen.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favosites |

Enter Search Text for Module Type... Clear Filters Hide Filters 2
@ Module Type Category Fiters -l Module: Type Vendor Fiters -
@ AC Drive Device LB Aten-Brodey |
Controller [T Endress+Hauser
Digital ~|[@ Lenze-AC Tech Com -
! mn ’ < m ] »

w  (Catalog Number Description Vendor Category

E84DCYLG protec AL Drive protec with EtherMet/IP Communication ... Lenze-AC Tech.. AC Drive Device

< | m ] r
1 of 210 Module Types Found Add to Favorites
[[] Close on Create [ Creste J [ Clese J I. Help J

5. Die Auswahl mit der Schaltflache Create bestatigen.
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

6. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte General einen Namen und
eine eindeutige [E1 IP-Adresse vergeben.

Beispiel-Einstellungen:

General® | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Network |
{ Type: EB4DCYCO protec AC Drive protec with EtherMet/IP Communication Module EB4D...
Vendor: Lenze-AC Tech Comp.
Parent LocalEME
n Name: My _ES4DGYCG | Ethermet Address
[ = ) Private Metwor: 1921681, s
[H © paggess: 12 188 . 0 . 10
' ) Host Name:
]
todule D efinition
i Rewvision: 1.2
Electronic Keying:  Compatible Module
Connections: Exclusive Owner - AC Drive Extended Spe...
| H oo
Status: Creating —T— | Cancel | | Help

DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich geratebeschreibenden Charakter.

7. Die Schaltfliche [E] Change ... betitigen.
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I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

8. Im Dialogfenster "Module Definition" Verbindungseinstellungen vornehmen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:

+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Einstellungen fiir Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze:

« [ "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung wihlen.
Wenn Sie die Lenze-Technologieapplikationen oder frei definierbare Parametersatze im
Inverter verwenden, ist immer die Auswahl der Assembly-Objektinstanz "Exclusive

Owner - Custom" erforderlich.
« [l Datentyp = INT einstellen.

Der Datentyp INT wird {iber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400
protec ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur

Konvertierung notwendig.
« [E] Tag-Suffix = 1 einstellen.

Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

-

B ° Module Definition

1

Rexision:

Electronic K.eying: [Eompatible td odule

Connections:

Name

Tag Suffix

Exclusive Owner - Custom

Input:

INT 1

Output:

My E84DG

My E84DG

Exclusive Owner - AC Drive Extended Sy
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed
[ Exclusive Owner - AC Drive Speed

E luenia Clhangr A Dicnre Cogod 2 To
1

n Exclusive Owner - Custom !

RO = AL DTIVE TALETRIED S Peed
Input Only - AC Drive Ext. Speed & Torgu
Input Onhy - AC Drive Speed

Input Only - AC Drive Speed & Torgue
Input Onhy - Custom

Listen only - AC Drive Extended Speed
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgy

h— Listen only - AC Drive Speed

l [ Cancel ] [

Help
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

Einstellungen fiir eine "AC Drive Profile"-Applikation:

« [} "AC Drive"-Verbindung wihlen.
Im Beispiel wird das AC Drive Profile "Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque"
verwendet.

« [ Datentyp = INT einstellen.
Der Datentyp INT wird {iber die Ports MCI_IN und MCI_OUT des Inverter Drive 8400
protec ausgetauscht. Beim Datentyp SINT ist eine zusatzliche PLC-Logik zur
Konvertierung notwendig.

« [E] Tag-Suffix = 1 einstellen.
Ein Tag-Suffix formuliert einen modulbeschreibenden Tag-Namen.

i Module Definition™ S
Rewvizian: 2

Al

Electronic K.eying: [Eompatible td odule v]
Connections: E E
Name Size Tag Suffx
Exclusive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torc Input; 3 My _E84D
- INT 1
Output: 3 My E84D
E. e Counar AL Dirica Ftandad er_\ﬂud

|n Excluzive Owner - AC Drive Ext. Speed & Torque

(1 —LALUSNE UAWTIET - AL UTIVE SpPpEed
Exclusive Owner - AC Drive Speed & Torgue
Exclusive Owner - Custom

Input Onty - AC Drive Extended Speed

Input Onty - AC Drive Ext. Speed & Torgue
Input Qnhy - AC Drive Speed

Input Onty - AC Drive Speed & Torgque

Input Qnhy - Custom

Listen only - AC Drive Extended Speed K l ’ Parree] l ’ Help
Listen only - AC Drive Ext. Speed & Torgue
h—— Listen only - AC Drive Speed

9. Die Einstellungen mit der Schaltfliche OK beenden.
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

10. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften
einstellen.

| General| Connection™ | Module Info | Internet Protocol l Poit Conifiguration | Network |
Requested Packet Interval !
Name B {RPI) (ms) Input Type Input Trigger

Kl [Excusive Owner - custom 100 =] 40-1000 |Wubicast . =] Cycic
1ﬂ [ Inhibit Module
I} (71 Mior Fauk On Cortrolles I Connection Fails While in Run Mode

Module Fault
Statuz: Creating [ oK j | Cancel | | Help |

Unter "Name" wird die Bezeichnung der unter 8. eingestellten Verbindung angezeigt.

Im Beispiel wird eine "Exclusive Owner - Custom"-Verbindung angezeigt. Entsprechend kann hier
auch die Bezeichnung einer "AC Drive Profile"-Verbindung angezeigt werden.

Erforderliche Einstellungen

Einstellungen Beschreibung

E Requested Packet RPI = 4.0 ms einstellen. (Standard: 10 ms)

Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Inverter

(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

E Input Type Eingangs-Typ "Multicast" wahlen.

- Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

+ Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung
ﬂ Inhibit Module Mit dieser Option kénnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.
E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie die Steuerung auch in den Fehlerzustand versetzen,
ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Inverter ausfallt, wahrend die Steuerung im
Fails While In Run Mode | Betrieb ist.
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

11. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Der Inverter wird unter der [ "1/0O Configuration" im Konfigurationsbaum eingefiigt.
« Die entsprechenden Tags werden in den [Ell "Controller Tags" erzeugt.

« Im [El Beispiel erscheinen die ...
Eingangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:I1";
Ausgangs-Assembly-Tags als "MY_EIP8400_FROM_EDS:01".

Controller Organizer * 01X Scope: mlLACT_TEST_LIP v Show All Tags
7_umn Name =2jc [Vabe *] ForceMask <[ Sije | DalaType
| + Diive_Mode_Select 0 Decimal | DINT
B8 Powertio Handlic Bl || || tv_rasoo_From_eps S0 foeu ] _O24B:EB4AYCE..
] Tasks + MY_EIPB400_FROM_EDS:01 =} [l 024B:EBAAYCE...
568 MainTask + Read_INT 0 Decimal | DINT
-3 MainProgram Read_Target 0.0 Float REAL
1 Unscheduled Programs / Phases + SET_Attibute 1 {eos} | Y| MESSAGE
3 Motion Groups + TEST2 0 Decimal | INT
23 Ungrouped Axes Trigger 0 Decimal | BOOL
{1 Add-On Instructions
=1 Data Types
Ol User-Defined
4O Strings
L@ Add-On-Defined
41 Cjf Predefined
-0 Module-Defined
1] Trends
1 1/0 Configuration

-89 1756 Backplane 1756-A10
9 [0]1756-L75 LACT_TEST_UNIT
=- 8 [1]1756-EN2T Local_Backplane_Ethernet_M
&5 Ethernet
756-EN2T | | €
E B E84DGYCG MY_EIP8400_FROM_EDS

{ m L

<1/ \ Monitor Tags £ Edii Tags /

Wenn Sie auf "+" vor dem Assembly-Tag-Namen klicken, werden darunter alle im
Assembly-Tag enthaltenen Daten angezeigt. Sie kbnnen "Alias-Tags" erzeugen, um auf
einzelne Bits des Assembly-Tags zu referenzieren.
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

12. Ein "Alias-Tag" erzeugen.

Beispiel mit der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17):

Fiir einen Vorwartslauf eines Forderers soll das Bit ’0’ (Run Fwd) von Byte '0’referenziert

werden.
Instanz Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)

Hinweis!

+ NetCtrl (Bit 5) und NetRef (Bit 6) miissen gesetzt sein, damit der Inverter Start/Stopp-
Befehle und Drehzahl/Drehmoment-Befehle iiber das Netzwerk entgegennehmen
kann.

+ Um die Drehmomentregelung bei der Assembly-Objektinstanz 23 (0x17) nutzen zu
konnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichtentiibertragung
geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (&2 137)

Mit der rechten Maustaste auf ein Assembly-Tag klicken und im Kontextmeni den Befehl
"New Tag..." auswahlen.

Scope: | §LACT_TEST_UM | Show: All Tags

Name =s|& | Value * | Force Mask

| NewTag.. Chri+w
} lags

0 Decimal
e Edt "Drive_Mode_Select" 0.0 Flosk
- Edit "Drive_Mode_Select” Properties Alt+Enter i) {Ee) -
| 1] Decimal
= ¢ Edit "Drive_Mode_Select” Description Ctrl+D :
= 0 Decimal
I {enn} {--2}
| Go to Cross Reference for "Drive_Mode_Select” Ctrl+E 0 Decimal
(i Filter on "DINT" {eac) {...} Decimal
| 0 Decimal
- Go To... Chrl+G :
= 0 Decimal

Lenze - Dezentraler Frequenzumrichter 8400 protec (EtherNet/IP™ Option) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 07/2014 - TD17 65



8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

13. Im Dialogfenster "New Tag" ...
« einen [El Namen fiir das Tag vergeben (im Beispiel "Conveyor 1 _RUN_FWD");
« A Typ ="Alias" einstellen;

- die [E] Alias-Adresse auswihlen, die fiir das Alias-Tag referenziert werden soll.
(im Beispiel "MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data(0).0" (Bit 0’ von Byte '0’)

-
New Tag

Name: | T Corwevor_‘I_RUN;FWD |

=
] Create [vl

Usage: <normal> v |
) i
Type: IE Alias 'I| Cannection )
Alias For.| €] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Date & H
DataType: ¥~ ]ﬂ Show. Al Tags X
I Name ::|| Data Type l Description -
Scope: §  Orive_Mode_Select DINT |
£ § - MY_EPE400_FROM_EDS!I _024B:EB4A.. .
Access ﬂ [=]-MY_EIP8400_FROM_EDS:01 _024B:E84A... -

Style: = MY_EIPS:BU_FRE-‘I_EDS... NI[E] :
' | MY_EIPB400_FRO... 4| INT ;
" Constant U 0 1|2|3|455

f | 8|uUsed:N 12)13] 141

o

Open [Config
e{ INT Used: N DINT
‘.—_ ’ -
| Read Target REAL
Program
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8.6 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

14. Die Einstellungen mit der Schaltflache Create bestatigen.

New Tag & |
Name: Conveyor_1_RUN_FWD Create | v
Descpi

Help
Usage:
Type: Alias ‘"'

Alias For: IP8400_FROM_EDS:01.Data[0}.0 |+

DataType:  BOOL

s §0 LACT_TEST_UNIT v/
Extemnal
Access:
Style: Decimal vI

Das Alias-Tag "Conveyor 1 RUN_FWD" wird unter den "Controller Tags" erzeugt:

Name Value Force Mask | Style Data Type
[<] MY_EIP8400_FROM_EDS:01 (.} .} _024B:E84AYCE...
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[1] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[2] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[3] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[4] 0 Decimal SINT
[+] MY_EIP8400_FROM_EDS:01.Data[5] 0 Decimal SINT
Conveyor_1_RUN_FWD 0 Decimal BOOL

15. Abschliefend die |/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (t 68).
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8.7 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

8.7 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

Nachdem der Scanner und der Adapter zur 1/O-Konfiguration hinzugefiigt wurden, muss die
Konfiguration in die Steuerung geladen werden. Zudem sollten Sie die Konfigurationsdatei auf
ihrem Rechner speichern.

So speichern Sie die 1/0-Konfiguration:
1. Den Meniibefehl Communications = Download auswahlen.
« Das Dialogfenster "Download" 6ffnet sich.

« Erscheint die Meldung, dass »RSLogix 5000« nicht in den Online-Modus wechseln kann,
wahlen Sie den Meniibefehl Communications =» Communications Who Active aus und
suchen Sie lhre Steuerung im Dialogfeld "Who Active". Erscheint die Steuerung dort
nicht, so muss der EtherNet/IP-Treiber zu »RSLinx« hinzugefiigt oder in »RSLinx«
konfiguriert werden. Weitere Informationen dazu finden Sie in der »RSLinx«-Online-
Hilfe.

2. Aufdie Schaltflaiche Download klicken.
« Die I/O-Konfiguration wird in die Steuerung geladen.
+ Nach erfolgreicher Beendigung des Downloads wechselt »RSLogix 5000« in den Online-
Modus und das I/O-OK-Feld links oben auf dem Bildschirm ist griin.
3. Den Meniibefehl File & Save aufrufen.

+ Wird die I/0-Konfiguration zum ersten Mal gespeichert, 6ffnet sich das Dialogfenster
"Save As".

« Zum Speichern der Konfiguration in einer Datei auf dem Rechner miissen Sie einen
Ordner auswadhlen und einen Dateinamen eingeben.

« AbschlieRend auf die Schaltflache Save klicken.
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9 Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages)

Eine "Explicit Message" ist ein logischer Befehl im PLC-Programm, der zur Nachrichteniibertragung
verwendet wird. Er kann eingesetzt werden, um eine Parametereinstellung oder die Daten eines
Assembly zu lesen oder zu beschreiben.

Bei den Allen-Bradley-Geraten der Reihen CompactlLogix, ControlLogix und SoftLogix bietet der

MSG-Befehl die in diesem Kapitel beschriebenen Einsatzméglichkeiten. Beschreibungen zu anderen
PLC-Typen finden Sie in der entsprechenden Programmierungs-Dokumentation der jeweiligen PLC.

i Hinweis!

Wenn Sie mehrere MSG BLOCKs pro Adapter verwenden, konnen Sie durch sequentielles
Triggern ressourcenschonend arbeiten und fiir weitere mogliche Clients genug
Kommunikations-Reserven im EtherNet/IP-Modul vorhalten.
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9.1 Parameter schreiben

9.1 Parameter schreiben

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichteniibertragung in die Codestelle C00011 des Inverter
Drive 8400 protec zu schreiben, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler ~ [El MainProgram - MainRoutine Ll = |r>_<| I
3 Power-Up Handler —
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
K' Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends
-5 1j0 Configuration
= m Backplane, CompactLogix
ﬁl 1769-L32E EIP_W0Z2
= 1769-L32E Ethernet paf|  Configuration l Communication| Tag |
-5 Eﬂthernet
& 1eo-LaE £t Message Type: CIF Generic
Ff CompactBus Local

0 fMoP 1

ChD_Getvalue WSG
1 JE a R y—
Message Cortral Get_Aftribute | .| DN —
FER—

ChD_Setvalue WS

2 I F I LEM—oA
Message Control m Dh—
__/

Message Configuration - Set_Attribute @

—

Description H %L\g;:& |Set Attiibute Single lllﬂ‘joums Element: lVaIuaJS ﬂl

Status Offline Length: 2 Bt

Mociule Fault S ervice H o - " houme eng I2 I” [ yes]
Code: 10 ( ass: _[6e el pegination l ~| |

A Instance: |11 | @Attlibut&‘h | (Hex) NewTog.. | l

< |

:ate Qutput Energize instruckion

® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 0
3 Enor Code: Extended Enor Code: [~ Timed Out €
Emor Path:
Emor Test:

oK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")

E Klasse "0x6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400 protec
E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle

« Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert ’1’
eingetragen werden.
- Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch den Dienst "SET" ist

nicht moglich.
E Quellen-Element Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das Schreiben verwendet
wird.
Quellen-Linge Fiir das Schreiben auf die Codestelle C00011 muss die Quellen-Lange auf

"2 Bytes" gesetzt werden.
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9.2 Parameter lesen

9.2 Parameter lesen

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichtenlbertragung die Lenze-Codestelle C00011 des
Inverter Drive 8400 protec auszulesen, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler ~
3 Power-Up Handler
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
K' Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends

El MainProgram - MainRoutine

CMD_Getvalue e

1 1E
Message Cortral Get_Aﬂri_l_a_uﬂzI Dokl 3 —
_— HER—

Message Configuration - Get_Attribute

Canfiguration ] Communication| Tag |

- 10 Configuration n Message Type: CIP Generic -
= m Backplane, CompactLogix
I -Siosptmietl| 2] service [t Abute Singl ]| Sowce Element  [Fesul 16 =l
=35 EﬂtheEr::tERNET wd Source Length: |2 3: [Bytes]
= Service .
S I, T Ly e |
Elinstance: [11 | |EAttribute;J1 | [Hex) New Tag |
Descrigtion
Status Offline
daclule: Faut
< 1= . : '
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 4 -
:ate Qutput Energize instruckion
2 Emor Code: Extended Emor Code: ™ Timed Out € =
Error Path:
Eror Test:

0OK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

2] Servicetyp "Get Attribute Single" (Service-Code "0xOE")

E Klasse "0X6E" (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Inverter Drive 8400 protec

E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle
Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert '1’
eingetragen werden.

E Ziel Variable im PLC-Programm, auf die die Antriebsdaten kopiert werden.

Beim Lesen der Codestelle C00011 muss das als Ziel verwendete Tag ein
Einzelwort im UINT16-Format sein muss.
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Parameter lesen

72

Fiir jede "Explicit Message" muss unter der Registerkarte Communication der Pfad zum Senden der
Nachricht iber den Ethernet-Port der Steuerung an die IP-Adresse des Inverters eingestellt werden.

Dieser Pfad ist abhdngig von der verwendeten PLC.

Sollten Sie Unterstiitzung bei der Einstellung dieses Pfads bendtigen, wenden Sie sich bitte an den

Hersteller der PLC.

Message Configuration - read

Caonfiguration Cnmmunicalionl Tag ]

¥ Connected v Cache Connections

Path: |M5J_E84DGYCG Browse...
ty ES4DGYCG

& op [ = D=

c b= b=

-

X

3 Enable 3 Enable ‘Waiting 0 Stant 3 Dane
2 Enor Code: Extended Emor Code:
Error Path:
Error Text:
Ok | Cancel

Diore Length; 0
[ Timed Qut &

Accept Help
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10 Uberwachungen

Storung der EtherNet/IP-Kommunikation

Reaktionen des Inverter Drive 8400 protec auf eine Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation
kénnen Sie im »Engineer« unter der Registerkarte Uberwachung einstellen.

Einstellungen Ubemwachung lDiagnose] Prozessdalenobiektel

Allgemein

Idle-Maodus E Allgemeiner Ethernet Kormmunik.ations-Timea. .

| Keine Reaktion j | Keine Feaktion ﬂ

Fault-Modus ﬂAIIgemeine Ethernet Kommunikations-Timea. .

[Fehler -] [10000 =
E Timeaut expl. Nachrichten E |/0-D aten laschen

| F.eine Reaktion j | Scanner Ausgangszdaten [Dechen ﬂ

Einstellungen

Beschreibung

Idle-Modus

Der vom Scanner gesendete 32 Bit Real-Time-Header wird ausgewertet.
Run/Idle Flag (Bit 0) = 1:
« Der Scanner signalisiert die Giiltigkeit der I/O-Daten.
Run/Idle Flag (Bit 0) = 0:
- Diel/O-Daten sind ungiiltig und im Inverter erfolgt die hier parametrierte
Reaktion (C13880/1).
+ Die I/O-Daten werden gemaR der Einstellung in [ (C13885)
behandelt.

Allgemeiner Ethernet
Kommunikations-Timeout

Bleibt nach Ablauf der in (C13881) eingestellten Zeit der Empfang
expliziter oder impliziter Nachrichten aus, oder es findet kein Zugriff mehr
liber den »Engineer« statt, erfolgt im Inverter die hier parametrierte
Reaktion (C13880/4).

Der Zugriff auf den Webserver wird nicht iiberwacht.

Fault-Modus

Der Adapter (Inverter Drive 8400 protec) liberwacht die I/O-Verbindung zum
Scanner.

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir implizite
Nachrichten eine "Implicit Message" aus, erfolgt im Inverter die hier
parametrierte Reaktion (C13880/2).

Allgemeine Ethernet
Kommunikations-Timeout-Zeit

Hier wird die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit (C13881)
eingestellt.
Wird innerhalb dieser Zeit keine Nachricht empfangen, erfolgt die in
E (C13880/4) parametrierte Reaktion.
Diese Nachrichten werden iiberwacht:

« Implicit Messages

- Explicit Messages

« Zugriff des »Engineer« liber EtherNet/IP

Timeout expliziter Nachrichten

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir explizite
Nachrichten eine "Explicit Message" aus, erfolgt im Inverter die hier
parametrierte Reaktion (C13880/3).

1/0-Daten léschen

Einstellung (C13885), welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung
der internen Kommunikation weiter verarbeiten soll, wenn ...
« der CIP-Netzwerkstatus (C13862) der steuernden I/O-Verbindung nicht
"Connected" ist oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
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11 Diagnose

Zur Storungsdiagnose stehen die auf der Frontseite des Inverters angeordneten LEDs zur Verfligung.
Dariiber hinaus erméglicht der »Engineer« eine umfassende Diagnose des gesamten EtherNet/IP-
Netzwerks.

Handbuch zur Sicherheitstechnik bei Inverter Drives 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu den LED-Statusanzeigen bei Geraten mit
integrierter Sicherheitstechnik.

11.1 LED-Statusanzeigen

(1000 0000

A

0000000

E84DPSO06

[11-1] LED-Anzeige auf der Frontseite des Inverter Drive 8400 protec
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111 LED-Statusanzeigen

LED

Farbe / Zustand

Beschreibung

MS

griin

rot

aus

aus

CIP-Modulstatus: "Nonexistent"
Das Kommunikationsmodul wird nicht mit Spannung versorgt.

aus

an

CIP-Modulstatus: "Major Unrecoverable Fault"

Das Gerat weist einen nicht behebbaren Fehler auf.

Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Geratefehler die Reaktion Systemfehler hat.

aus

blinkt

- I N NN

250 ms

CIP-Modulstatus: "Major Recoverable Fault"

Das Gerat weist einen behebbaren Fehler auf.

Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Gerdtefehler die Reaktion Fehler, Stérung, Schnellhalt durch Stérung,
arretierte Warnung oder Warnung hat.

an

aus

CIP-Modulstatus: "Operational”
Das Gerat arbeitet einwandfrei.

blinkt

aus

250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Standby"

Das Gerat ist noch nicht vollstandig konfiguriert oder die Konfiguration
ist fehlerhaft (z. B. ungiiltige IP-Adresse).

blinkt

blinkt

250 ms

250 ms

CIP-Modulstatus: "Device Self Testing"
Das Gerat befindet sich im Selbsttest.
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111 LED-Statusanzeigen
LED Farbe / Zustand Beschreibung
NS griin rot
aus aus CIP-Netzwerkstatus: "No IP Adress"
Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt oder hat noch keine IP-
Adresse erhalten.
CIP-Netzwerkstatus: "Duplicate IP"
Das Gerat kann nicht auf den Feldbus zugreifen (IP-Adressenkonflikt).
aus blinkt
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Connection Timeout"
Eine Zeitliberschreitung (Timeout) liegt vor.
an aus
CIP-Netzwerkstatus: "Connected”
Das Gerat arbeitet einwandfrei und hat eine Verbindung zum Scanner
aufgebaut.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "No Connections”
Das Gerat ...
« arbeitet einwandfrei;
« hat eine IP-Adresse zugewiesen bekommen;
- wurde noch nicht vom Scanner ins Netzwerk eingebunden.
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Self-Test"
Das Gerat befindet sich im Selbsttest.
Err rot
" |
Ein Kommunikationsfehler ist aufgetreten.
Lnk/Act1 gelb
Lnk/Act2 an oder
flackert
50 ms ‘%
Daten werden liber Ethernet ausgetauscht.
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11.2 Diagnose mit dem »Engineer«

11.2 Diagnose mit dem »Engineer«
Im »Engineer« kénnen Sie sich unter der Registerkarte Diagnose diverse EtherNet/IP Diagnose-
Informationen anzeigen lassen.

Einstellungenl Oberwachung Diagnose lPrnzessdatennbiekte]

EtherMet/IP Diagnose

Adresse Status Ethernet Port Status

rAAC-D CIP-Modulstatuz Ethernet Port 241.31 P1 Link Stat.
| |DD | | |Nicht worhanden | |E |Keine Werbindung |

Aklive [P-Adiesse CIP-Metzwerkstatuz Ethernet Port 221,32 P2 Link Stat..
|E| o ..o . 0 . D | |E |Keine IP-&desse | |m |K.eine erbindung |

Aktive Subnetzmaske

|E]|D_n.u_n|

Aktive Gateway-Adiezse

|ﬂ| o . 0 0 . o0 |
Aktive Multicast IP-Startadresze

|E|D_n.u_n

E Prozeszdaten...

Anzeige Codestelle
MAC-ID C13003
E Aktive IP-Addresse C13010
E Aktive Subnetzmaske C13011
ﬂ Aktive Gateway-Addresse C13012
E Aktive Multicast IP-Startadresse C13016
E Prozessdaten C13850,C13851,C13852,C13853
CIP-Modulstatus C13861
EI CIP-Netzwerkstatus C13862
E Ethernet Port X31 Verbindungsstatus C€13863/1
iE Ethernet Port X32 Verbindungsstatus C€13863/2
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12.1 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

12 Fehlermeldungen

Dieses Kapitel erganzt die Fehlerliste im Referenzhandbuch und in der »Engineer« Online-Hilfe zum
Inverter Drive 8400 protec um die EtherNet/IP-Fehlermeldungen.

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie allgemeine Informationen zur Diagnose & Stérungsanalyse und zu
Fehlermeldungen.

12.1 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

In der folgenden Tabelle sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Zudem wird die voreingestellte Fehlerreaktion und— sofern
vorhanden —der Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion angegeben.

'@ Tipp!

Wenn Sie auf den Querverweis in der ersten Spalte klicken, gelangen Sie zur ausfiihrlichen
Beschreibung (Ursachen und Abhilfen) der entsprechenden Fehlermeldung.

Fehler-Nr. Sachgebiet- = Fehler-Nr. Fehlertext Fehlertyp einstellbarin
[hex] Nr. [dec] (Fehlerreaktion)

[dec]
0x01bc3100 | 444 12544 EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren | 0: Keine Reaktion -
0x01bc5531 | 444 21809 EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher -
0x01bc5532 | 444 21810 EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher -
0x01bc5533 | 444 21811 EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher -
0x01bc6010 | 444 24592 EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset -
0x01bc6011 | 444 24593 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc6100 | 444 24832 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc6101 | 444 24833 EtherNet/IP: Interner Fehler -
0x01bc641f | 444 25631 EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig -
0x01bc6420 | 444 25632 EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen -
0x01bc6430 | 444 25648 EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration -
0x01bc6533 | 444 25907 EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter -
0x01bc8111 | 444 33041 EtherNet/IP: Fault-Modus C€13880/2
0x01bc8112 | 444 33042 EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0: Keine Reaktion C13880/3
0x01bc8114 | 444 33044 EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0: Keine Reaktion C13880/4
0x01bc8121 | 444 33057 EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen -
0x01bc8132 | 444 33074 EtherNet/IP: Idle-Modus C13880/1
0x01bc8273 | 444 33395 EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse -
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12.2 Mogliche Ursachen und Abhilfen
12.2 Mégliche Ursachen und Abhilfen

In diesem Kapitel sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Mogliche Ursachen und Abhilfen sowie Reaktionen auf die
Fehlermeldungen werden ausfiihrlich beschrieben.

EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive 8400 verloren [0x01bc3100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

[ Keine [ Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
+ Netzwerkkabel (Stecker) ist defekt. « Leitungen und Anschliisse tiberpriifen.
« Netzwerkkabel an EtherNet/IP-Anschluss X31 oder « Netzwerkkabel an EtherNet/IP-Anschluss X31 oder
X32 ist abgetrennt. X32 einstecken.
« Spannungsversorgung ist unterbrochen.

EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher [0x01bc5531]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Zugriff auf Speicher war nicht méglich. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher [0x01bc5532]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Parameter konnte nicht gelesen werden. Gerdt mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher [0x01bc5533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Parameter konnte nicht geschrieben werden. Gerdt mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset [0x01bc6010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.
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EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6011]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6100]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x01bc6101]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Gerat ist defekt. Gerat mit Fehlerbeschreibung an Lenze senden.

EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig [0x01bc641f]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Es konnte kein aktiver Parametersatz geladen werden. | Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen [0x01bc6420]

O Keine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Zugriff Uber Inverter auf Parametersatz im Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Speichermodul war nicht erfolgreich. Modul).

EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration [0x01bc6430]

O Keine O Systemfehler [ Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Modulkonfiguration ist fehlerhaft. Modulkonfiguration priifen und korrigieren.
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EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter [0x01bc6533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Ein oder mehrere IP-Parameter sind fehlerhaft.

IP-Konfiguration priifen und korrigieren.
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec
einstellen (2 28)

EtherNet/IP: Fault-Modus [0x01bc8111]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

‘ Einstellung: C13880/2

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung 0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen.

» Ausfall der steuernden 1/0-Verbindung durch
Timeout.

« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-
Zeit fiir implizite Nachrichten bleibt eine "Implicit
Message" aus.

« Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.
« Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Requested Package Interval (RPI) der I/O-Verbindung
Uberpriifen.
« Timeout-Zeit fiir implizite Nachrichten erh6hen.

EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout [0x01bc8112]

EtherNet/IP: Al

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C13880/3

M Keine O Systemfehler B Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen.

« Ausfall einer explitziten Verbindung

« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-
Zeit fur explizite Nachrichten bleibt eine "Explicit
Message" aus.

« Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.

« Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Requested Package Interval (RPI) der expliziten
Verbindung iiberpriifen.

« Timeout-Zeit fiir explizite Nachrichten erhdhen.

Igemeiner Ethernet Timeout [0x01bc8114]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C13880/4

M Keine 0O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [0 Warnung [ Information

Ursache

Abhilfe

« Ausfall der »Engineer«-Kommunikation tiber
Ethernet

« Nach Ablauf der in C13881 eingestellten Zeit findet
kein Zugriff mehr liber den »Engineer« statt.

- Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.

» Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit in
€13881 erhohen.

» Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 73)

EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen [0x01bc8121]
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Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

« Netzwerkkabel am Ethernet-Anschluss ist
abgetrennt.
« Netzwerkkabel (Stecker) ist defekt.

« Netzwerkkabel am Ethernet-Anschluss einstecken.

« Netzwerkkabel (Stecker) priifen und ggf.
austauschen.
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EtherNet/IP: Idle-Modus [0x01bc8132]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: C13880/1

M Keine [ Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
« Ein Idle-Ereignis wurde vom Scanner empfangen. Den Scanner in den Run-Modus setzen.
« Der Scanner befindet sich im "PROG"-Modus. Run/Idle Flag (Bit 0) = 1

« Im "Scanner Command Register" ist das Run/
Idle Flag (Bit 0) = 0.

EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse [0x01bc8273]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information
Ursache Abhilfe

Eine IP-Adresse wurde im Netzwerk doppelt vergeben. | IP-Adresse (C13000) korrigieren.

Die Adressen der Netzwerkteilnehmer miissen sich » IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec
voneinander unterscheiden. einstellen (2 28)
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123 CIP™-Fehlermeldungen
Fehlercode Fehlerbezeichnung Beschreibung
[hex]
0x000 SUCCESS Kein Fehler
0x001 Instanz-Fehlermeldungen (4 119) des Connection Manager

Obiject (6 / 0x06) (C1 118)

0x002 RESOURCE_UNAVAILABLE

Notwendige Resource zur Dienstausfiihrung nicht verfiigbar.

0x003 INVALID_PARAM_VALUE Ungililtiger Parameterwert
0x008 SERVICE_NOT_SUPP Dienst wird nicht unterstitzt.
0x009 INVALID_ATTRIB_VALUE Das Attribut ist ungiiltig.

0x00B ALREADY_IN_STATE

Das Objekt ist bereits im angeforderten Status.

0x00C OBJ_STATE_CONFLICT

Das Objekt kann den Dienst nicht ausfiihren.

0x00E ATTR_NOT_SETTABLE

Das Attribut ist schreibgeschiitzt.

0x00F PRIVILEGE_VIOLATION

Zugriff verweigert.

0x010 DEVICE_STATE_CONFLICT

Der aktuelle Zustand des Gerdtes verbietet die Ausfiihrung des
angeforderten Dienstes.

0x011 | REPLY_DATA TOO LARGE

Die Antwortdaten sind langer als der Antwort-Buffer.

0x013 NOT_ENOUGH_DATA

Die Lange der Daten ist zu kurz.

0x014 ATTRIBUTE_NOT_SUPP

Das Attribut wird nicht unterstiitzt.

0x015 TOO_MUCH_DATA

Die Lange der Daten ist zu lang.

0x016 | OBJECT DOES_NOT_EXIST

Das Objekt wird vom Adapter nicht unterstutzt.

0x017 FRAGMENTATION

Die Fragmentierung fiir den angeforderten Dienst ist momentan
nicht aktiviert.

0x020 INVALID_PARAMETER

Ungililtiger Parameter
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124 Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf DRIVECOM-Fehler

Uber das Instanzattribut "FaultCode" des Control Supervisor Object (41 / 0x29) (1 133) werden
Lenze-Geratefehler mit DRIVECOM-Fehlernummern ausgegeben.

Die folgenden Tabellen zeigen die Zuordnung der Lenze-Geratefehler zu "CAN Emergency Error
Codes" und DRIVECOM-Fehler.

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zu den in der folgenden Tabelle
aufgefiihrten Lenze-Fehlermeldungen.

Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0111.00002 | Su02: Eine Netzphase fehlt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00003 | Su03: Zu haufiges Netzschalten 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00004 | Su04: CU unzureichend versorgt 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0111.00005 | Su05: 10 Versorgung Uberlast 0x3000 0x3000 Voltage
xx.0119.00000 | OH4: Kiihlkorpertemp. > Abschalttemp. -5°C 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00001 | OH1: Ubertemperatur Kiihlkérper 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00015 | OH3: Motortemperatur (X21) ausgelost 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00016 | OH5: Bremsw.-Temperatur (X20) ausgelost 0x4000 0x4000 Temperature
xx.0119.00050 | OC5: Ixt Uberlast 0x2000 0x2000 Current
xx.0119.00052 | OC9: Ixt Uberlast Abschaltgrenze 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00001 | OT1: Maximalmoment erreicht 0x8300 0x8302 Torque Limiting
xx.0123.00007 | OC7: Uberstrom Motor 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00014 | OU: Uberspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3110 Mains overvoltage
xx.0123.00015 | LU: Unterspannung Zwischenkreis 0x3100 0x3120 Mains undervoltage
xx.0123.00016 | OC1: Leistungsteil Kurzschluss 0x2000 0x2130 Short Circuit
xx.0123.00017 | OC2: Leistungsteil Erdschluss 0x2000 0x2120 Short to Earth
xx.0123.00030 | OC10: Maximalstrom erreicht 0x2000 0x2000 Current
xx.0123.00031 | OC17: Clamp setzt Impulssperre 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00032 | OS1: Maximales Drehzahllimit erreicht 0x8400 0x8402 Velocity Limiting
xx.0123.00033 | OS2: Max. Motordrehzahl 0x8400 0x8400 Speed Controller
xx.0123.00057 | ID1: Fehler Motordatenidentifizierung 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00058 | ID3: CINH Motordatenidentifizierung 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00059 | ID4: Fehler Widerstandsidentifikation 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00060 | ID7: Motorregelung ungleich Motordaten 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00065 | OC12: I12xt Uberlast Bremswiderstand 0xF000 0x7110 Brake Chopper
xx.0123.00071 | OC11: Current clamp for too long (>1 sec) 0xFO00 0xFO00 Additional Functions
xx.0123.00090 | OC13: Uberschreitung Maximalstrom fiir Fch 0xF000 0x2000 Current
xx.0123.00093 | OT2: Ausgang Drehzahlregler begrenzt 0xFO00 0x7310 Speed
xx.0123.00094 | FCH1: Schaltfrequenzabsenkung 0x2000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00095 | FCH2: Maximaldrehzahl fiir Fchop 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00096 | OC14: Begrenzung Langsstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00097 | OC15: Begrenzung Querstromregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00098 | OC16: Begrenzung Drehmomentregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00099 | FC1: Begrenzung Feldregler 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0123.00105 | OC6: I2xt Uberlast Motor 0x2000 0x7120 Motor
xx.0123.00145 | LP1: Ausfall Motorphase 0x3000 0x3130 Phase Failure
xx.0123.00200 | SD10: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 12 0x7300 0x7300 Sensor
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Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler
Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung
[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0123.00201 | SD11: Drehzahllimit Riickfiihrsystem 67 0x7300 0x7300 Sensor
xx.0123.00205 | SD3: Drahtbruch Riickfiihrsystem 0x7300 0x7301 Tacho defective
xx.0125.00001 | An01: AIN1_I< 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0125.00002 | An02: AIN2_I < 4 mA 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0125.00011 | lo11: DigOut Pegel 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0127.00002 | CEO4: MCl Kommunikationsfehler 0x7000 0x7500 Communication
xx.0127.00003 | Smrl: Module internal watchdog or trap 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0127.00004 | Smr2: Module Offline - no status or PDOs 0x7000 0x7500 Communication
xx.0127.00005 | Smr3: Module timeout - one or more of PDOs 0x7000 0x7500 Communication
timeout
xx.0127.00006 | Smr4: SDO access failure 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0127.00015 | CEOF: MCI Steuerwort 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0131.00000 | CE4: CAN Bus Off 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00006 | CA06: CAN CRC Fehler 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00007 | CAO7: CAN Bus Warn 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00008 | CA08: CAN Bus Stopped 0x8000 0x8000 Monitoring
xx.0131.00011 | CAOb: CAN Bus Live Time 0x8130 0x8000 Monitoring
xx.0131.00015 CAOF: CAN Steuerwort 0xF000 0x8000 Monitoring
xx.0135.00001 | CE1: CAN RPDO1 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00002 | CE2: CAN RPDO2 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00003 | CE3: CANRPDO3 0x8100 0x8100 Communication
xx.0135.00004 | CP04: CAN RPDO4 0x8100 0x8100 Communication
xx.0140.00013 | MCI1: Modul fehlt/inkompatibel 0x7000 0x7000 Additional Modules
xx.0144.00001 | PSO1: Kein Memmodul 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00002 | PS02: Par.satz ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00003 | PSO3: Par.satz Gerat ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00004 | PSO04: Par.satz Gerat inkompatibel 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00007 | PSO7: Par. Memmodul ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00008 PS08: Par. Gerat ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00009 | PS09: Par.format ungiiltig 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0144.00010 | PS10: Memorymodul Bindung ungiiltig 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0144.00031 | PS31: Ident. Fehler 0x6300 0x6300 Date Set
xx.0145.00001 | dFO1: Interner Fehler 01 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00002 | dF02: Interner Fehler 02 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00003 | dFO3: Interner Fehler 03 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00004 | dF04: Interner Fehler 04 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00005 | dFO5: Interner Fehler 05 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00006 | dF06: Interner Fehler 06 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00007 | dFO7: Interner Fehler 07 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00008 | dF08: Interner Fehler 08 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00009 | dF09: Interner Fehler 09 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00010 | dF10: Interner Fehler 10 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00014 | dF14: SW-HW ungiiltig 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0145.00024 | dF18: BU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00025 | dF25: CU RCOM Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00033 | dF21: BU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00034 | dF22: CU Watchdog 0x6100 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0145.00035 | dF10: AutoTrip Reset 0xF000 0xF000 Additional Functions
xx.0145.00050 | dF50: Retain Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00051 | dF51: CuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
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Lenze-Fehler CAN DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Emergency Fehlernummer | Fehlermeldung

[32 Bit] Error Code [hex]
xx.0145.00052 | dF52: BuCcr Fehler 0x6100 0x6100 Internal Software
xx.0145.00198 | loC: Comm module changed 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0184.00001 | CkO1: Pos. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00002 | Ck02: Neg. HW-Endschalter 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00005 | Ck15: Fehler Meldesig. Bremse 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00007 | Ck03: Pos. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00008 | Ck04: Neg. SW-Endlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00015 | Ck14: Zielposition auRerhalb SW-Enlage 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00064 | Ck16: Zeitiiberlauf Handbedienung 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.00153 | CkO5: Fehler Schleppabstand 1 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00154 | Ck06: Fehler Schleppabstand 2 0x8611 0x8611 Following Error
xx.0184.00155 | Ck07: Fahrbereichgrenze iiberschritten 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.00156 | Ck08: Referenzposition unbekannt 0x8612 0x8612 Reference Limit
xx.0184.08005 | Ck09: Positioniermodus ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08007 | Ck10: Profildaten unplausibel 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08009 | Ck11: Betriebsart ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08014 | Ck12: Profilnummer ungiiltig 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0184.08015 | Ck13: Fehler FB MCKCtrlInterface 0x8600 0x8600 Positioning Controller
xx.0400.00009 | dHO09: EEPROM Leistungsteil 0x5530 0x7600 Data Memory
xx.0400.00016 | dH10: Lifterausfall 0x5000 0x5000 Device Hardware
xx.0400.00104 | dH68: Abgleichdatenfehler CU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0400.00105 | dH69: Abgleichdatenfehler BU 0x5530 0x6000 Device Software
xx.0980.00001 | USO1: Anwenderfehler 1 0x6200 0x6200 User Software
xx.0981.00002 | US02: Anwenderfehler 2 0x6200 0x6200 User Software
xx.0982.00003 | USO3: Anwenderfehler 3 0x6200 0x6200 User Software
xx.0983.00004 | USO4: Anwenderfehler 4 0x6200 0x6200 User Software
xx.0984.00001 | USO5: Anwenderfehler 5 0x6200 0x6200 User Software
xx.0985.00002 | US06: Anwenderfehler 6 0x6200 0x6200 User Software
xx.0986.00003 | USO7: Anwenderfehler 7 0x6200 0x6200 User Software
xx.0987.00004 | USO8: Anwenderfehler 8 0x6200 0x6200 User Software
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EtherNet/IP-Fehlermeldungen

Lenze-Fehler

DRIVECOM-Fehler

Fehlernummer | Fehlermeldung Fehlernummer  Fehlermeldung

[32 Bit] [hex]
xx.0444.12544 | EtherNet/IP: Verbindung zum Inverter Drive verloren 0x7510 Serial Interface No 1
xx.0444.21809 | EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21810 | EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.21811 | EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher 0x7600 Data Memory
xx.0444.24592 | EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset 0x6010 Software Reset (Watchdog)
xx.0444.24593 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24832 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.24833 | EtherNet/IP: Interner Fehler 0x6100 Internal Software
xx.0444.25631 | EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25632 | EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25648 | EtherNet/IP: Ungiiltige Konfiguration 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.25907 | EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter 0x7421 Invalid Parameters
xx.0444.33041 | EtherNet/IP: Fault-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33042 | EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33044 | EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout 0x7500 Communication
xx.0444.33057 | EtherNet/IP: Ethernet-Kabel herausgezogen 0x9000 External Malfunction
xx.0444.33074 | EtherNet/IP: Idle-Modus 0x7000 Additional Modules
xx.0444.33395 | EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse 0x7421 Invalid Parameters
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13.1

C13000

C13001

88

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Parameter-Referenz

Dieses Kapitel erganzt die Parameterliste und die Attributtabelle im Referenzhandbuch und in der
»Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec um die EtherNet/IP-Parameter.

Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie allgemeine Informationen zu Parametern.

Kommunikationsrelevante Parameter

In diesem Kapitel sind die EtherNet/IP-Parameter in numerisch aufsteigender Reihenfolge
aufgefiihrt.

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13000 | IP-Adresse Index: 11575, = 2D37},

Einstellung der IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (EJ 28)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13000/1 192 IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13000/2 168 IP-Adresse

C13000/3 124 IP-Adresse

C13000/4 16 IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13001 | Subnetzmaske Index: 11574 = 2D36},

Einstellung der Subnetzmaske
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (C1 28)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13001/1 255 Subnetzmaske (hochstwertiges Byte)
C13001/2 255 Subnetzmaske

C13001/3 255 Subnetzmaske

C13001/4 0 Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13002

Parameter | Name:

C13002 | Gateway-Adresse

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 115734 = 2D35,

Einstellung der Gateway-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (1 28)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13002/1 0 Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13002/2 0 Gateway-Adresse

C13002/3 0 Gateway-Adresse

C13002/4 0 Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

C13003
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13003 | MAC-ID Index: 115724 = 2D34y,
Anzeige der MAC-ID
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13005

Parameter | Name:

€13005 | IP Konfigurations-Referenz

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 115704 = 2D32;,

Auswabhl, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll.
(Instanzattribut 3 (Configuration Control) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (L4 124))

» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (1 28)

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Info

0 | Gespeicherte Adresse Die aktuell im Inverter Drive 8400 protec gespeicherte IP-
Konfiguration wird verwendet.

1|BOOTP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
BOOTP zugewiesen.

2 | DHCP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels

DHCP zugewiesen.

Die Zuweisung einer Gateway-Adresse, die nichtim
selben Subnetz wie die IP-Adresse liegt, wird abgelehnt.

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13006
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13006 | Multicast IP-Startadresse Index: 115694 = 2D31y

Einstellung der Multicast IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Inverter Drive 8400 protec einstellen (1 28)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13006/1 239 Multicast IP-Startaddresse (h6chstwertiges Byte)
C13006/2 64 Multicast IP-Startaddresse

C13006/3 2 Multicast IP-Startaddresse

C13006/4 224 Multicast Startaddresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT

C13010
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13010 | Aktive IP-Adresse Index: 115654 = 2D2Dj,
Anzeige der aktiven IP-Adresse
(Instanzattribut 5 (IP Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (Cd 124))
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 ‘ 255
Subcodes Info
C13010/1 Aktive IP-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13010/2 Aktive IP-Adresse
C13010/3 Aktive IP-Adresse
C13010/4 Aktive IP-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT
C13011
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13011 | Aktive Subnetzmaske Index: 11564 = 2D2C,

Anzeige der aktiven Subnetzmaske
(Instanzattribut 5 (IP Network Mask) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (€2 124))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13011/1 Aktive Subnetzmaske (h6chstwertiges Byte)
C13011/2 Aktive Subnetzmaske

C13011/3 Aktive Subnetzmaske

C13011/4 Aktive Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13012
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13012 | Aktive Gateway-Adresse Index: 115634 = 2D2By,

Anzeige der aktiven Gateway-Adresse
(Instanzattribut 5 (Gateway Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£ 124))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C13012/1 Aktive Gateway-Adresse (h6chstwertiges Byte)
C13012/2 Aktive Gateway-Adresse

C13012/3 Aktive Gateway-Adresse

C13012/4 Aktive Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13016
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13016 | Multicast IP-Adresse Index: 115594 = 2D27,
Anzeige der aktiven Multicast IP-Adresse
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | 255
Subcodes Info
C13016/1 Multicast IP-Addresse (hochstwertiges Byte)
C13016/2 Multicast IP-Addresse
C13016/3 Multicast IP-Addresse
C13016/4 Multicast IP-Addresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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C13017

C13018

C13019

92

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13017 | Ethernet Einstellung Index: 115584 = 2D26},

Einstellung der Ubertragungsrate fiir die Ethernet-Anschlisse
Anschluss liber RJ45-Buchse: Abhangig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlieBenden Gerates
empfehlen wir ein Cross-Over-Kabel zu verwenden.

» EtherNet/IP-Anschluss liber RJ45-Buchse (£2 19)

Auswabhlliste

Autonegotiation

10 Mbps

100 Mbps

Reserviert

Reserviert

10 Mbps/Halbduplex

10 Mbps/Vollduplex

100 Mbps/Halbduplex

100 Mbps/Vollduplex

VW | N/ UV || W | N | KL | O

Reserviert

10 | Reserviert

11 | Reserviert

12 | Reserviert

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13017/1 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X31
C13017/2 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X32

M Lesezugriff B Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13018 | Multicast Einstellung Index: 115574 = 2D25},

Auswahl zur Multicast IP-Adressierung liber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP Interface Object (245 /
OxF5) (L1 124)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Default Algorithmus

1 | Multicast IP-Startadresse

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13019 | Multicast TTL-Wert Index: 115564 = 2D24y,

Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (L1 124))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 255|1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

C13020

C13021

C13022

Parameter | Name:

C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 115554 = 2D23},

Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 124))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

Lenze-Einstellung

1

8

1

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name:

C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging)

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 115544 = 2D22,

Einstellung, ob QoS-Tags zur Priorisierung der zu tibertragenden Datenpakete verwendet werden.
(Instanzattribut 1 (802.1Q Tag Enable) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (L1 124))

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0

Keine Verwendung 802.1Q Tag

1

Verwendung 802.10 Tag

M Lesezugriff I Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name:

€13022 | Quality of Service (DSCP)

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 115534 = 2D21;,

Einstellung zur Priorisierung der zu iibertragenden Datenpakete mit Differentiated Services Codepoints (DSCP)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 63

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13022/1 59 Reserviert

C13022/2 47 Reserviert

C13022/3 55 Reserviert

C13022/4 47 QoS DSCP Scheduled
(Instanzattribut 5 (DSCP Scheduled) im Quality of Service
(Q0S) Object (72 / 0x48) (L1 122))

C13022/5 43 QoS DSCP High Prio
(Instanzattribut 6 (DSCP High Prio) im Quality of Service
(Q0S) Object (72 / 0x48) (L1 122))

C13022/6 31 Reserviert

C13022/7 27 QoS DSCP Explicit Msg

(Instanzattribut 8 (DSCP Explicit Msg.) im Quality of
Service (QoS) Object (72 / 0x48) (£1 122))

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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C13840

C13841

C13842

C13843

94

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Anzeige der verwendeten DLR-Netzwerktopologie (Device Level Ring)
(Instanzattribut 1 (Network Topology) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£4 120))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Linear

1 |Ring

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige des DLR-Netzwerktstatus (Device Level Ring)
(Instanzattribut 2 (Network Status) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (E2 120))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Normal

Jany

Ring Fault

2 | Unexpected Loop detected

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Anzeige der Supervisor IP-Adresse
(Instanzattribut 10 (Supervisor IP Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (X 120))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13842/1 Supervisor IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13842/2 Supervisor IP-Adresse

C13842/3 Supervisor IP-Adresse

C13842/4 Supervisor IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige der Supervisor MAC-ID
(Instanzattribut 10 (Supervisor MAC Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L1 120))

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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C13844

C13845

C13846

C13847

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Anzeige der Beacon-Zeiten (ps)

Subcodes Info
C13844/1 Beacon Intervall
C13844/2 Beacon Timeout

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0O PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Anzeige von Beacon-Telegramminformationen

Subcodes Info

C13845/1 Beacon Telegramme Port X31

C13845/2 Beacon Telegramm-Fehler Port X31
C13845/3 Beacon Telegramme Port X32

C13845/4 Beacon Telegramm-Fehler Port X32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff COJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Aktivierung der Adresskonflikterkennung (ACD)
(Instanzattribut 10 (SelectAcd) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E2 124))
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des Gerites ("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erforderlich.

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Deaktiviert
1 | Aktiviert

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD)

Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Kein Konflikt

1  Konflikt erkannt

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CJRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 00 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13848

C13849

C13850

96

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13848 | Letzte Konflikt-MAC-ID Index: 107274 = 29E7),

Anzeige der MAC-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle libernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).
(Instanzattribut 11 (RemoteMAC) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 124))

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13849 | Letzte Konflikt-IP-Adresse Index: 107264 = 29E6y,

Anzeige der MAC-Adresse des EtherNet/IP-Teilnehmers, an dem zuletzt ein Adresskonflikt (ACD) auftrat.

Die Daten des letzten Konflikts werden nur in diese Codestelle ibernommen, wenn zu dem Zeitpunkt ACD aktiv ist
(C13846 =1).

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Info

C13849/1 Letzte Konflikt IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13849/2 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/3 Letzte Konflikt IP-Adresse

C13849/4 Letzte Konflikt IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer [ PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13850 | Alle Worter zum Scanner Index: 107254 = 29E5},

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Inverter Drive 8400 protec (Adapter) zum Scanner libertragen werden.

In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767

Subcodes Info

C13850/1

C13850/16

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT
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13 Parameter-Referenz

131 Kommunikationsrelevante Parameter
C13851
Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13851 | Alle Wérter vom Scanner Index: 10724 = 29E4,
Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zum Inverter Drive 8400 protec (Adapter) libertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
-32768 32767
Subcodes Info
C13851/1
C13851/16
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT
C13852
Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13852 | Alle Wérter zum Grundgerit Index: 107234 = 29E3y,
Anzeige der |/O-Datenwdrter, die vom Scanner zum Inverter Drive 8400 protec (Adapter) libertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
-32768 32767
Subcodes Info
C13852/1
C13852/16
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
C13853

Parameter | Name:

C13853 | Alle Worter vom Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 107224 = 29E2,

konfiguriert sind.

Anzeige der |/O-Datenwdrter, die vom Inverter Drive 8400 protec (Adapter) zum Scanner iibertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
-32768

32767

Subcodes Info

C13853/1

C13853/16

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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C13858

C13861

C13862

98

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Parameter | Name:

C13858 | Ethernet Port Statistiken

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 107174 = 29DDy,

Anzeige von Statistikwerten zum Datentransfer liber die Ethernet-Anschliisse

Subcodes Info

C13858/1 Ethernet Port X31: RX

C13858/2 Ethernet Port X31: RX CRC Fehler
C13858/3 Ethernet Port X31: RX verworfen
C13858/4 Ethernet Port X31: TX

C13858/5 Ethernet Port X31: TX verworfen
C13858/6 Ethernet Port X32: RX

C13858/7 Ethernet Port X32: RX CRC Fehler
C13858/8 Ethernet Port X32: RX verworfen
C13858/9 Ethernet Port X32: TX
C13858/10 Ethernet Port X32: TX verworfen

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name:

C13861 | CIP-Modulstatus

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 107144 = 29DA,

Anzeige des aktuellen CIP-Modulstatus

(Instanzattribut 8 (State) im Identity Object (1 / 0x01) (2 108))

« Der Status wird auch uiber die LEDs BUS-RDY und BUS-ERR signalisert.

» LED-Statusanzeigen (2 74)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

Device Self Testing

Standby

1
2
3 | Operational
4

Major Recoverable Fault

5 | Major Unrecoverable Fault

M Lesezugriff O Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name:

C13862 | CIP-Netzwerkstatus

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 107134 = 29D9,

Anzeige des aktuellen CIP-Netzwerkstatus
« Der Status wird auch liber die LEDs BUS-RDY und BUS-ERR signalisert.
» LED-Statusanzeigen (2 74)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine IP-Adresse

Keine Verbindung

Verbindung aufgebaut

1
2
3 | Verbindungs-Timeout
4 | Duplicate IP

5 | Selbsttest

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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13 Parameter-Referenz

13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13863
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13863 | Ethernet Port Index: 107124 = 29D8),

Anzeige der aktuellen Ubertragungsrate an den Ethernet-Anschliissen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

1|10 Mbps/Halbduplex

2 | 10 Mbps/Vollduplex

3 | 100 Mbps/Halbduplex

4100 Mbps/Volluplex

5 | Reserviert

6 | Reserviert
Subcodes Info
C13863/1 Ethernet Port X31 Link Status
C13863/2 Ethernet Port X32 Link Status

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13870

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13870 | Status CIP-Verbindungen Index: 107054 = 29D1},

Anzeige des aktuellen CIP-Verbindungsstatus

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

3 | Verbindung aufgebaut

4 | Verbindungs-Timeout

Subcodes Info
C13870/1 Status CIP-Verbindung 1
C13870/8 Status CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13871
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13871 | Typ CIP-Verbindungen Index: 107044 = 29D0p,

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungstypen
« "Listen Only"-Verbindungen werden nicht angezeigt.

Auswabhlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden

Exclusive Owner

1
2 | Input Only
3
4

Listen Only

Explizite Verbindung
Subcodes Info
C13871/1 Typ CIP-Verbindung 1
C13871/8 Typ CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13872
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13872 | Trigger CIP-Verbindungen Index: 107034 = 29CFy,
Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungsklasse
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 | Klasse 1, zyklisch, Client
163 | Klasse 3, App. Obj., Server
Subcodes Info
C13872/1 Trigger CIP-Verbindung 1
C13872/8 Trigger CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
C13873
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13873 | RPI CIP-Verbindungen Index: 10702 = 29CEy,
Anzeige der aktuellen RPI-Zeiten (Requested Package Interval) der CIP-Verbindungen
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | ms | 4294967295
Subcodes Info
C13873/1 RPI CIP-Verbindung 1
C13873/8 RPI CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

C13874

C13875

C13880

Parameter | Name:

C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 107014 = 29CDy,

Anzeige der Zeitiiberschreitungen (ms) der CIP-Verbindungen

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | ms | 4294967295

Subcodes Info

C13874/1 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 1
C13874/8 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name:

C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen

Datentyp: UNSIGNED_16
Index: 107004 = 29CCy,

Anzeige der Run- und Idle-Flags der CIP-Verbindungen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

1| IDLE

2 |RUN
Subcodes Info
C13875/1 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 1
C13875/8 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name:

C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 106954 = 29C7},

Einstellung der Uberwachungsreaktion bei einer Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation ({2 73)

(Abbildung des Lenze-Objektes Lenze Class (101 / 0x65) (LJ 138))
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.

Auswabhlliste

0 | Keine Reaktion

1| Fehler

3 | Schnellhalt durch Stérung

4 | Arretierte Warnung

6 | Information
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13880/1 0: Keine Reaktion Idle-Modus
C13880/2 3: Schnellhalt durch Stérung Fault-Modus

(nur bei "Exclusive owner" Verbindungen)

C13880/3 0: Keine Reaktion Timeout expl. Nachrichten
C13880/4 0: Keine Reaktion Allgemeiner Ethernet Kommunikations-Timeout

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT
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C13881

C13885

C13899

C13900

C13901

102

Parameter-Referenz

Kommunikationsrelevante Parameter

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13881 | Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit Index: 10694 = 29C6y,

Einstellung der allgemeinen Uberwachungszeit (siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (E3 73))
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

500 ms 65535 | 10000 ms

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13885 | I/0-Daten I6schen Index: 10690, = 29C2;,

Einstellung, welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten
soll, wenn ...

« der Netzwerkstatus der steuernden I/O-Verbindung "Not connected" ist (siehe C13862) oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.

Eine Anderung der Einstellung wird sofort wirksam.

(Siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 73).)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Verwendung letzter Scanner
Ausgangsdaten

1 | Scanner Ausgangsdaten I6schen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13899 | Host-Name Index: 106764 = 29B4;,

Die Subcodestellen beinhalten jeweils einen String mit einer Lange von 32 Bytes. Hier wird die Bezeichnung des
EtherNet/IP-Teilnehmers ausgegeben.
(Instanzattribut 6 (Host Name) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (Cd 124))

Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13899/1 Hostname
C13899/2 Hostname

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13900 | Firmware Produkttyp Index: 106754 = 29B3),

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 8 Bytes. Die Erkennungsziffer "E84DGYCG" wird
ausgegeben.

M Lesezugriff [0 Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [ PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13901 | Firmware Kompilierdatum Index: 106744 = 29B2},

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 20 Bytes. Das Erstellungsdatum ("MMM TT JJJJ") und die
Uhrzeit ("hh:mm:ss") der Software werden ausgegeben (z. B. "Mar 21 2005 12:31:21").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM OMOT
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13.1 Kommunikationsrelevante Parameter

C13902
Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13902 | Firmware Version Index: 106734 = 29B1,

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Linge von 11 Bytes. Die Firmware-Version wird ausgegeben (z. B.
"01.00.01.00").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT
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13.2 Attributtabelle
13.2 Attributtabelle
Die Attributtabelle enthdlt Informationen, die fiir eine Kommunikation zum Inverter (ber
Parameter erforderlich sind.
So lesen Sie die Attributtabelle:
Spalte Bedeutung Eintrag
Code Parameter-Bezeichnung CXXXXX
Name Parameter-Kurztext (Display-Text) Text
Index dec Index, unter dem der Parameter adressiert wird. 24575 - Lenze-Codenummer Wird nur bei Zugriff Giber ein
hex Der Subindex bei Array-Variablen entspricht der SFFF. - Lenze-Codenummer Bussystem bendétigt.
Lenze-Subcodenummer. h
Daten Ds Datenstruktur E Einfach-Variable
(nur ein Parameterelement)
A Array-Variable
(mehrere Parameterelemente)
DA Anzahl der Array-Elemente (Subcodes) Anzahl
DT Datentyp BITFIELD_8 1 Byte bit-codiert
BITFIELD_16 2 Bytes bit-codiert
BITFIELD_32 4 Bytes bit-codiert
INTEGER_8 1 Byte mit Vorzeichen
INTEGER_16 2 Bytes mit Vorzeichen
INTEGER_32 4 Bytes mit Vorzeichen
UNSIGNED_8 1 Byte ohne Vorzeichen
UNSIGNED_16 2 Bytes ohne Vorzeichen
UNSIGNED_32 4 Bytes ohne Vorzeichen
VISIBLE_STRING ASCII-String
OCTET_STRING
Faktor Faktor fiir Dateniibertragung liber ein Bussystem, | Faktor 1 = keine Nachkommastellen
abhangig von der Anzahl der Nachkommastellen 10 = 1 Nachkommastelle
100 = 2 Nachkommastellen
1000 = 3 Nachkommastellen
Zugriff R Lesezugriff M Lesen erlaubt
W Schreibzugriff M Schreiben erlaubt
RSP Reglersperre (CINH) erforderlich M Schreiben ist nur bei Reglersperre (CINH) moglich
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13.2 Attributtabelle
Attributtabelle
Code Name Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Faktor R w RSP

C13000 IP-Adresse 11575 2D37 A 4 UNSIGNED_8 [ [}
C13001 Subnetzmaske 11574 2D36 A 4 UNSIGNED_8 M M
C13002 Gateway-Adresse 11573 2D35 A 4 | UNSIGNED_8 ) M
C13003 MAC-ID 11572 2D34 E 1 OCTET_STRING M

C13005 IP Konfigurations-Referenz 11570 2D32 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13006 Multicast IP-Startadresse 11569 2D31 A 4 | UNSIGNED_8 M M
C13010 Aktive IP-Adresse 11565 2D2D A 4 | UNSIGNED_8 1 M

C13011 | Aktive Subnetzmaske 11564 2D2C A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13012 | Aktive Gateway-Adresse 11563 2D2B A 4 | UNSIGNED_8 1 |

C13016 Multicast IP-Adresse 11559 2D27 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13017 Ethernet Einstellung 11558 2D26 A 2 UNSIGNED_16 1 [} M
C13018 Multicast Einstellung 11557 2D25 E 1 UNSIGNED_8 1 M M
C13019 Multicast TTL-Wert 11556 2D24 E 1 UNSIGNED_8 1 [} [}
C13020 Anzahl zugewiesener IP-Adressen 11555 2D23 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) )
C13021 Quality of Service (VLAN-Tagging) 11554 2D22 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13022 | Quality of Service (DSCP) 11553 2D21 A 7 | UNSIGNED_8 o o
C13840 DLR Netzwerktopologie 10735 29EF E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C13841 DLR Netzwerkstatus 10734 29EE E 1 UNSIGNED_8 1 M

C13842 Supervisor IP-Adresse 10733 29ED A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13843 Supervisor MAC-ID 10732 29EC E 1 | OCTET_STRING [

13844 | Beacon Uberwachung 10731 29EB A 2 | UNSIGNED_32 1 |

C13845 Beacon Telegramme 10730 29EA A 4 | UNSIGNED_32 1 ol

C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 10729 29E9 E 1 | UNSIGNED_8 1 [ [}
C13847 | Status Konflikterkennung (ACD) 10728 29E8 E 1 | UNSIGNED_8 1 M

C13848 Letzte Konflikt-MAC-ID 10727 29E7 E 1 OCTET_STRING M

C13849 Letzte Konflikt-1P-Adresse 10726 29E6 A 4 UNSIGNED_8 1 [

C13850 Alle Worter zum Scanner 10725 29E5 A 16 | INTEGER_16 1 )

C13851 Alle Worter vom Scanner 10724 29E4 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13852 Alle Worter zum Grundgerat 10723 29E3 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13853 Alle Worter vom Grundgerat 10722 29E2 A 16 | INTEGER_16 1 M

C13858 Ethernet Port Statistiken 10717 29DD A 10 | UNSIGNED_32 1 [

C13861 CIP-Modulstatus 10714 29DA E 1 UNSIGNED_16 1 [

C13862 CIP-Netzwerkstatus 10713 29D9 E 1 | UNSIGNED_16 1 [

C13863 Ethernet Port 10712 29D8 A 2 UNSIGNED_16 1 [}

C13870 Status CIP-Verbindungen 10705 29D1 A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13871 | Typ CIP-Verbindungen 10704 29D0 A 8 | UNSIGNED_16 1 ol

C13872 | Trigger CIP-Verbindungen 10703 29CF A 8 | UNSIGNED_16 1 [

C13873 RPI CIP-Verbindungen 10702 29CE A 8 UNSIGNED_32 1 [

C13874 Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 10701 29CD A 8 UNSIGNED_32 1 [

C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 10700 29CC A 8 | UNSIGNED_16 1 o]

C13880 Reaktion bei Stérung der 10695 29C7 A 4 | UNSIGNED_8 1 ) )

Kommunikation
C13881 | Allgemeine Ethernet 10694 29C6 E 1 | UNSIGNED_16 1 | |
Kommunikations-Timeoutzeit

C13885 1/0-Daten I6schen 10690 29C2 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13899 Host-Name 10676 29B4 A 2 VISIBLE_STRING M M
C13900 Firmware Produkttyp 10675 29B3 E 1 VISIBLE_STRING M

C13901 Firmware Kompilierdatum 10674 29B2 E 1 | VISIBLE_STRING [

C13902 Firmware Version 10673 29B1 E 1 | VISIBLE_STRING M
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106

Implementierte CIP™-Objekte

Ein EtherNet/IP-Teilnehmer ist als eine Ansammlung von Objekten zu sehen. Ein einzelnes Objekt
wird durch seine Klasse, deren Instanzen und Attribute beschrieben. Auf diese Objekte sind
verschiedene Dienste, wie z. B. Lesedienste oder Schreibdienste, anwendbar.

Hinweis!

In diesem Kapitel werden nur die von Lenze implementierten CIP-Objekte und deren
unterstitzte Eigenschaften (Attribute, Service-Codes etc.) beschrieben.

Es werden nicht alle Objekteigenschaften, wie sie in der "Common Industrial Protocol
Specification" der ODVA beschrieben sind, unterstiitzt.

"Common Industrial Protocol Specification" der ODVA

Hier finden Sie weitere ausfiihrliche Informationen zu CIP-Objekten.

Ubersicht der implementierten CIP-Objekte

CIP-Objekte

Beschreibung

Allgemeine Objekte

Identity Object (1 / 0x01) (CJ 108)

Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat

Message Router Object (2 / 0x02) (C1 110)

Adressierung eines Dienstes fiir den Datentransfer zu
einer beliebigen Objektklasse oder Instanz

Assembly Object (4 / 0x04) (£ 111)

Eingangs-/Ausgangsdaten des Scanners

Connection Manager Object (6 / 0x06) (1 118)

Verwaltung der internen Ressourcen fiir den
Datentransfer (Implicit/Explicit Messaging)

EtherNet/IP-Objekte

Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£2 120)

Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) (L2 122)

Klassifizierungen und Priorisierungen der Datenpakete
fiir die EtherNet/IP-Kommunikation

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (C1 124)

Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des
Gerates

Ethernet Link Object (246 / 0xF6) (L1 128)

Allgemeine Informationen und Statusinformationen zu
den Ethernet-Schnittstellen des Gerates

AC Drive Profile Objekte

Motor Data Object (40 / 0x28) (C1 132)

Datenbasis fiir Motorparameter

Control Supervisor Object (41 / 0x29) (£3 133)

Management-Funktionen der Gerate fiir die
Motoransteuerung.

AC Drive Object (42 / 0x2A) (2 135)

Gerdtespezifische Funktionen des Inverters, z. B.
Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Lenze-Objekte

Lenze Class (101 / 0x65) (2 138) Lenze-Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler
Lenze Class (103 / 0x67) (L2 140) Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Lenze Class (104 / 0x68) (E2 141) Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Lenze Class (110 / Ox6E) (L 142) Zugriff auf Lenze-Codestellen
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Allgemeine Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Beschreibung
ID
1 Get Revision UINT Revisions-Nr. des Objektes
2 Get Max. Instance UINT Max. Anzahl von Instanzen des Objektes
3 Get Number of Instances UINT Anzahl von Instanzen des Objektes
4 Get Optional Attribute List: | STRUCT of: Liste der optionalen Instanzattribute:
Number Attributes UINT | Anzal der optionalen Attribute
Optional Attributes ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Attribute
5 Get Optional Service List: STRUCT of: Liste der optionalen Dienste:
Number Services UINT | Anzal der optionalen Dienste
Optional Services ARRAY of UINT | Auflistung der optionalen Dienste
6 Get Max. ID Number Class UINT Die Attribut-ID des letzten Klassenattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
7 Get Max. D Number Instance | UINT Die Attribut-ID des letzten Instanzattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
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141 Allgemeine CIP-Objekte

14.1 Allgemeine CIP-Objekte

14.1.1 Identity Object (1 / 0x01)

Das "ldentity Object" liefert die Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat.

Klassenattribute

iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. D Number Instance | UINT 8 (0x0008)
Attributes
Instanzattribute
iADttribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
1 Get Vendor ID UINT 587 (0x024B)
2 Get Device Type UINT 2 (0x0002): AC Drive
3 Get Product Code UINT 8410 (0x20DA)
4 Get Revision: STRUCT of: Firmware-Stand des Gerates
Major Revision USINT
Minor Revision USINT
5 Get Status WORD Aktueller Geratestatus (Status-Bits)
« Instanzattribut "Status" (Attribut 5)
(@109)
« EtherNet/IP-Statusdiagramm (£2 41)
6 Get Serial Number UDINT Seriennummer des Gerates
7 Get Product Name SHORT_STRING | EB4DGYCG
8 Get State USINT Aktueller Geratestatus:

« 0: Nonexistent

« 1: Device Self-Testing

« 2: Standby

« 3: Operational

* 4: Major Recoverable Fault

* 5: Major Unrecoverable Fault

¢ 6...254: Reserviert

« 255: Standard fiir "Get_Attributes_All"-

Service

(Siehe auch C13861, LED-Statusanzeigen
(L 74))
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Allgemeine CIP-Objekte

Instanzattribut "Status" (Attribut 5)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Owned

Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerét (oder ein Objekt innerhalb des
Gerétes) einen Besitzer hat. Innerhalb eines Master/Slave-Musters gibt
der Zustand 1’ an, dass das "Predefined Master/Slave Connection Set"
einem Master zugeteilt ist. AuBerhalb des Master/Slave-Musters ist die
Bedeutung "TBD".

Reserviert (0)

Configured

Der Zustand '1’ gibt an, dass die Gerateapplikation etwas anderes
ausfiihrt als die "Out-of-box"-Standardkonfiguration. Diese sollte nicht
die Konfiguration der Kommunikation beinhalten.

Reserviert (0)

Extended Device Status

+ 0000: Status ist "Self-Testing" oder unbekannt

+ 0001: Firmware Update wird durchgefiihrt

+ 0010: Mindestens eine fehlerhafte 1/0-Verbindung

+ 0011: Keine 1/O-Verbindungen vorhanden

« 0100: Nichtfliichtige Konfiguration ist mangelhaft

+ 0101: "Major Fault" (Bit 10 oder 11 ist '1’)

+ 0110: Mindestens eine I/O-Verbindung ist im "Run Mode"

+ 0111: Mindestens eine I/O-Verbindung ist vorhanden, alle im "Idle
Mode"

+ 1000: Reserviert

+ 1001: Reserviert

+1010...1111: Reserviert / Hersteller-spezifisch

Minor Recoverable Fault

Der Zustand "1’ gibt an, dass ein "Minor Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

Minor Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Minor Unrecoverable Fault"
aufgetreten ist.

10

Major Recoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

11

Major Unrecoverable Fault

Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Unrecoverable Fault"
aufgetreten ist.

12...15

Extended Device Status 2

Reserviert (0) / Hersteller-spezifisch

Unterstiitzte Service-Codes

[hex]

Service-Code

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0x05

Reset

Diese Reset-Service-Typen werden unterstiitzt:
« 0: Ein Netzschalten (Power off/on) wird nachgebildet.
- 1: Die Parameter des Gerates werden in die Lenze-
Einstellung zuriickgesetzt und ein Netzschalten (Power
off/on) wird nachgebildet.

Ox0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14 Implementierte CIP™-Objekte
141 Allgemeine CIP-Objekte
14.1.2 Message Router Object (2 / 0x02)
Mit dem "Message Router Object” kann ein Client einen Dienst fiir den Datentransfer zu einer
beliebigen Objektklasse oder Instanz adressieren.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 2 (0x0002)
Optional Attributes ARRAY of | 1,2
UINT | (0x0001.0002)
5 Get Optional Service List: STRUCT of:
Number Services UINT | 1 (0x0001)
Optional Services ARRAY of | 10 (0x000A)
UINT
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 6 (0x0006)
Attributes
Instanzattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Object list: STRUCT of: Objektliste:
Number UINT | Anzahl der unterstiitzten Objektklassen-
Codes
Classes ARRAY of | Auflistung der unterstiitzten Objektklassen-
UINT | Codes
2 Get Number Available UINT Max. Anzahl der unterstiitzten
Verbindungen
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.1.3 Assembly Object (4 / 0x04)

Fir den Datenaustausch unterstiitzt das Kommunikationsmodul folgende Assembly-
Objektinstanzen:

Applikation Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
Lenze-Technologieapplikationen/ | 110 Ox6E Custom Output
Frei definierbare Parametersatze 111 Ox6F Custom Input
"AC Drive Profile"-Applikation 20 0x14 Basic Speed Control Output
21 0x15 Extended Speed Control Output
22 0x16 Speed and Torque Control Output
23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output
70 0x46 Basic Speed Control Input
71 0x47 Extended Speed Control Input
72 0x48 Speed and Torque Control Input
73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Der Inhalt der Eingangs- und Ausgangsdaten ist abhdngig von der I/O-Datenanordnung im Inverter
(1/0-Daten-Mapping (ca 43)).

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 130 (0x0082)
3 Get Number of Instances UINT 11 (0x000B)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 1 (0x0001)
Optional Attributes ARRAY of | 4 (0x0004)
UINT
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 4 (0x0004)
Attributes

Lenze - Dezentraler Frequenzumrichter 8400 protec (EtherNet/IP™ Option) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 07/2014 - TD17 111



14 Implementierte CIP™-Objekte

141 Allgemeine CIP-Objekte

Instanzattribute fiir Ausgangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set | Data ARRAY of 16 Bytes zum Scanner:
SINT /INT/ + 20 (0x14): Basic Speed Control Output
DINT « 21 (0x15): Extended Speed Control
Output
+ 22 (0x16): Speed and Torque Control
Output

+ 23 (0x17): Extended Speed and Torque
Control Output
+ 110 (0x6E): Custom Output
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) (L0 114)

4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten (Scanner an Adapter) wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") vorausgesetzt. Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten
Allen-Bradley PLC/SLC-Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs— diesen Header, erganzen sie das
Ausgangsabbild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
» Zustand’0’: Idle-Modus
» Zustand '1’: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Die Lenze Class (104 / 0x68) (1 141) liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.
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Instanzattribute fiir Eingangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set | Data ARRAY of 16 Bytes zum Scanner:
SINT /INT/ « 70 (0x46): Basic Speed Control Input
DINT « 71 (0x47): Extended Speed Control Input
+ 72 (0x48): Speed and Torque Control
Input
» 73 (0x49): Extended Speed and Torque
Control Input
+ 111 (0x6F): Custom Input
» Instanzattribut "Data" (Attribut 3) (£ 114)
4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Die Assembly-Eingangsobjekte (Adapter an

abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" (Ubertragen, d.h. ein 4-Byte-Header wird nicht
mitlibertragen.

Scanner) werden im Adapter-Speicher ab Byte 0

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsachlichen
Assembly-Langen.

Die Lenze Class (103 / 0x67) (0 140) liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.
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Instanzattribut "Data" (Attribut 3)

Instanz Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2
20 0 Fault Run
(ox14) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
21 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(ox15) Ref Reset Rev Fwd
1
Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
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Instanz Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3
22 0 Fault Run
(ox16) Reset Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
23 0 Net NetCtrl Fault Run Run
(0x17) Ref Reset Rev Fwd
1
2 Speed Reference (Low Byte)
3 Speed Reference (High Byte)
4 Torque Reference (Low Byte)
5 Torque Reference (High Byte)
110 0 Custom Output
(Ox6E)
31 Custom Output
70 0 Runningl Faulted
(ox46) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
71 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready |Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0xa7) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
72 0 Runningl Faulted
(0x48) (Fwd)
1
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
73 0 At RefFrom | CtrlFrom | Ready |Running2 | Runningl | Warning | Faulted
(0x49) Refe- Net Net (Rev) (Fwd)
rence
1 Drive State
2 Speed Actual (Low Byte)
3 Speed Actual (High Byte)
4 Torque Actual (Low Byte)
5 Torque Actual (High Byte)
111 0 Custom Input
(ox6F)
31 Custom Input
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Hinweis!

o

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17),
72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu kénnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter
Nachrichtentibertragung geschrieben werden.

» Attribut "DriveMode" schreiben (&2 137)

Daten-Mapping der Ausgangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer T Name Nummer

RunFwd [Bit 0] Control 0x29 1 Runl 3
Supervisor

RunRev [Bit 1] Control 0x29 1 Run2 4
Supervisor

FaultReset [Bit 2] Control 0x29 1 FaultRst 12
Supervisor

NetCtrl [Bit 5] Control 0x29 1 NetCtrl 5
Supervisor

NetRef [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 NetRef 4

Drive Mode [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 DriveMode

Speed Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 SpeedRef 8

Torque Reference [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A 1 TorqueRef 12

Custom Output [Bits 0 ... 7]

i Hinweis!

Bei den Assembly-Objektinstanzen 21 (0x15) und 23 (0x17) miissen NetCtrl (Bit 5) und
NetRef (Bit 6) gesetzt sein, damit der Inverter Start/Stopp-Befehle und Drehzahl/
Drehmoment-Befehle tiber das Netzwerk entgegennehmen kann.

Daten-Mapping der Eingangs-Assemblies

Datenkomponente Klasse Instanz Attribut

[Bits0...7] Name Nummer s Name Nummer

Faulted [Bit 0] Control 0x29 1 Faulted 10
Supervisor

Warning [Bit 1] Control 0x29 1 Warning 11
Supervisor

Runningl (Fwd) [Bit 2] Control 0x29 1 Runningl 7
Supervisor

Running2 (Rev) [Bit 3] Control 0x29 1 Running2 8
Supervisor

Ready [Bit 4] Control 0x29 1 Ready 9
Supervisor

CtrlFromNet [Bit 5] Control 0x29 1 CtrIFromNet 15
Supervisor

RefFromNet [Bit 6] AC Drive 0x2A 1 RefFromNet 29
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At Reference [Bit 7] AC Drive 0x2A AtReference 3

Drive State [Bits 0 ... 7] Control 0x29 State 6
Supervisor

Speed Actual [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A SpeedActual 7

Torque Actual [Bits 0 ... 7] AC Drive 0x2A TorqueActual 11

Custom Input [Bits 0 ... 7]

Unterstiitzte Service-Codes

0xOE Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.1.4 Connection Manager Object (6 / 0x06)
Das "Connection Manager Object" verwaltet die internen Ressourcen fiir den 1/O-Datentransfer
(Implicit Messaging) und den Parameterdatentransfer (Explicit Messaging). Die durch die
"Connection Manager"-Klasse spezifizierte Instanz bezieht sich auf eine "Connection Instance" oder
ein "Connection Object".
Klassenattribute

Attribut-  Service | Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:

Number Attributes UINT | 8 (0x0008)
Optional Attributes ARRAY of [1..8
UINT | 0x0001.0002.0003.0004.0005.0006.0007.
0008
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 8 (0x0008)
Attributes
Instanzattribute

Attribut-  Service | Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Set 1) Open Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Open
Service Requests"”

2 Set 1) Open Format Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests”,
die wegen eines mangelhaften Formates
abgewiesen wurden.

3 Set 1) Open Resource Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",
die wegen mangelnder Ressourcen
abgewiesen wurden.

4 Set 1) Open Other Rejects UINT Anzahl der "Forward Open Service Requests",
die wegen anderer Griinde als eines
mangelhaften Formates oder mangelnder
Ressourcen abgewiesen wurden.

5 Set 1) Close Requests UINT Anzahl der empfangenen "Forward Close
Service Requests"”

6 Set 1) Close Format Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests",
die wegen eines mangelhaften Formates
abgewiesen wurden.

7 Set 1) Close Other Requests UINT Anzahl der "Forward Close Service Requests”,
die wegen anderer Griinde als eines
mangelhaften Formates abgewiesen
wurden.

8 Setl Connection Timeouts UINT Gesamte Anzahl von "Connection Timeouts",
die in von diesem Objekt Giberwachten
Verbindungen aufgetreten sind.

1) Ein Gerat kann mit dem allgemeinen Statuscode "0x09" (Ungiiltiger Attributwert) einen "Request” des Attributes
abweisen, wenn der gesendete Attributwert nicht Null ist.
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Instanz-Fehlermeldungen

Fehler- = Erweiter- Fehlerbezeichnung Beschreibung
code ter Code
[hex] [hex]
0x000 - SUCCESS Kein Fehler
0x001 0x106 | OWNERSHIP_CONFLICT Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da eine
andere Verbindung bereits die notwendigen Ressourcen
belegt hat. Es ist nur eine "Exclusive owner"-Verbindung zum
Adapter maglich.
0x001 0x119 | NON- Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da keine
LISTEN ONLY CONNECTION | "Non-listen only"-Verbindungexisitiert (Input only, Exclusive
NOT OPENED owner). Die "Non-listen only"-Verbindung muss vom
Verbindungstyp "multicast” sein.
0x001 0x127 | INVALID_ORIGINATOR_TO_ | Die resultierende Lange der im Empfangsobjekt PDO_RX0
TARGET_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 110 (0x6E, Custom Output) Giberein.
0x001 0x128 |INVALID_TARGET TO_ Die resultierende Lange der im Sendeobjekt PDO_TX0
ORIGINATOR_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) tiberein.
0x001 0x204 | UNCONNECTED _REQUEST_ | Der Adapter beantwortet den Verbindungsaufbau nicht.
TIMED_OUT » Méglicherweise besteht keine physikalische Verbindung.
- Der Adapter ist ausgeschaltet.
- Der Adapter hat eine ungiiltige IP-Konfiguration.
0x001 0x320 | ACCESS_CONTENTION Herstellerspezifischer Fehler:
- Die Konfigurationen der Assembly-Eingangsobjekte und
Ausgangsobjekte sind vertauscht.
« Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da
bereits eine andere Verbindung die notwendigen
Ressourcen belegt hat. Nur eine "Exclusive owner"-
Verbindung zum Adapter ist moglich.
0x001 0x111 |ROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
NOT_SUPPORTED unterstiitzt
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x112 | RROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
VALUE_NOT_ACCEPTABLE unterstitzt
* Min. Klasse-1-RPl = 4 ms
* Min. Klasse-3-RPI = 10 ms
0x001 0x123 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Ausgangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x124 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Eingangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstiitzt.
0x001 0x12A |ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Ausgangsdaten vom Scanner ist
CONSUMING_PATH ungiiltig.
0x001 0x12B | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Die Pfadangabe fiir die Eingangsdaten zum Scanner ist
PRODUCING_PATH unglltig.

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

0x54

Forward_Open

Offnet eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.

Ox4E

Forward_Close

SchlieRt eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.

Ox0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47)

Das "Device Level Ring (DLR) Object" liefert Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll. Das DLR-
Protokoll ist ein "Layer 2"-Protokoll, das die Verwendung einer Ethernet-Ring-Topologie erméglicht.

Hinweis!

Unterstiitzt wird nur der "Beacon-based Ring Node"-Modus.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 2 (0x0002)
Attributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Network Topology USINT Aktuelle Netzwerk-Topologie
« 0: Linien-Topologie
- 1: Ring-Topologie
(Anzeige iiber C13840)
2 Get Network Status USINT Aktueller Netzwerkstatus
« 0: Normal
+ 1: Ring Fault (nur bei Ring-Topologie)
» 2: Unexpected Loop Detected (nur bei
Linien-Topologie)
(Anzeige liber C13841)
10 Get Active Supervisor STRUCT of: IP- und MAC-Adresse des aktiven Ring-
Address Supervisor
Supervisor IP Address | UDINT Ethernet MAC-Adresse
Der Wert’0’ besagt, dass keine IP-Adresse fiir
das Gerat konfiguriert ist.
(Anzeige liber C13842)
Supervisor MAC Address | ARRAY of Ethernet MAC-Adresse
USINT[6] (Anzeige Uber C13843)
12 Get Capability Flags DWORD Verarbeitungsweise der Telegramme fiir die
Ring-Node-Implementierung
« 2: Beacon-based Ring Node
» Instanzattribut "Capability Flags"
(Attribut 12) (€2 121)
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Instanzattribut "Capability Flags" (Attribut 12)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 Announce-based Ring Node | Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
1 Beacon-based Ring Node Der Zustand "1’ wird gesetzt, wenn die Ring-Node-Implementierung auf
der Verarbeitung von "Beacon frames" basiert.
Siehe hierzu auch:
+ (13844 (Beacon Uberwachung)
+ C13845 (Beacon Telegramme)
2..31 - Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.

0x18 Get_Member Gibt Glieder eines bestimmten Attributes aus.
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Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48)
Das "Quality of Service (QoS) Object" ermoglicht unterschiedliche Klassifizierungen und

Priorisierungen der Datenpakete fiir die EtherNet/IP-Kommunikation. Dazu werden die EtherNet/
IP-Nachrichten mit "802.1Q-Tags" und "Differentiated Services Codepoints" (DSCP) markiert.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)

6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes

7 Get Max. ID Number Instance UINT 8 (0x0008)
Attributes

Instanzattribute

Die Instanzattribute wirken unabhangig voneinander.

Die DSCP-Werte werden fiir die IP-Header verwendet.

Unabhéngig davon kann zusatzlich das VLAN-Tagging aktiviert werden (C13021 =1).
Die VLAN-ID von Lenze-Geraten ist '0’.

Die VLAN-Prioritat ergibt sich aus den konfigurierten DSCP-Werten.

Anderungen der Attributwerte werden erst nach einem Reset des Gerdtes ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset") wirksam.

i Hinweis!

Wenn Sie VLAN-Tagging aktivieren, stellen sie sicher, dass alle beteiligten komponenten
VLAN-Tagging unterstiitzen. Moglicherweise sind Gerate, die das nicht tun, nicht mehr
erreichbar.

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Set 802.1Q Tag Enable USINT Ermoglicht das Senden von Datenpaketen
mit 802.1Q-Tags (C13021)
« 0: Keine Verwendung von 802.1Q-Tags
(Lenze-Einstellung)
« 1: Verwendung von 802.10Q-Tags

4 Set DSCP Urgent USINT 55: Dringende/zwingend erforderliche
Nachrichten
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

5 Set DSCP Scheduled USINT 47:Vorgesehene Nachrichten
(Nur bei "Exclusive owner"-Verbindungen
verwendbar.)

(C13022/4)

6 Set DSCP High USINT 43: Nachrichten hoher Prioritat
(Nur bei "Input only"- und "Listen only"-
Verbindungen verwendbar.)

(C13022/5)
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7 Set DSCP Low USINT 31: Nachrichten niederer Prioritat
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

8 Set DSCP Explicit USINT 27: "Explicit Messages" (Parameterdaten)
(€13022/7)

Unterstiitzte Service-Codes

OxO0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte
14.2.3 TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)
Das "TCP/IP Interface Object" dient zur Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des Gerates.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 8..11
UINT | (0x0008.0009.000A.000B)
6 Get Max. ID Number Class UINT 0x0007
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 0x000B
Attributes
Instanzattribute
[ ] . .
1| Hinweis!
Ein Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control) fiihrt dazu, dass die in
Attribut 5 definierte TCP/IP-Konfiguration permanent gespeichert wird.
Soll mit der in Attribut 5 definierten TCP/IP-Konfiguration als "statische IP" gestartet
werden, muss im Attribut 3 "0 = Statische TCP/IP-Konfiguration verwenden" gesetzt
sein.
Attribut- Service | Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Status DWORD Aktueller Status der TCP/IP-
Netzwerkschnittstelle
» Instanzattribut "Status" (Attribut 1)
(2 126)
2 Get Configuration Capability DWORD Optionale Moglichkeiten zur TCP/IP-
Konfiguration
» Instanzattribut "Configuration Capability"
(Attribut 2) (C0 126)
3 Get /Set | Configuration Control DWORD Auswahl, wie die TCP/IP-Konfiguration
erfolgen soll (C13005):
Mégliche Werte fiir Bits 0 ... 3:
» 0000: Statische TCP/IP-Konfig.
verwenden.
+ 0001: TCP/IP-Konfig. liber BOOTP
+ 0010: TCP/IP-Konfig. liber DHCP
Bits 4 ... 31 sind reserviert (0).
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Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
4 Get Physical Link Object: STRUCT of: Pfad zum "Physical Link Object"
Path Size UINT | 2 (0x0002)
Path padded | 32 (0x0020)
EPATH | . 246 (0xOOF6)
- 36 (0x0024)
« 1 (0x0001)
5 Get Interface Configuration: STRUCT of: | Aktuelle TCP/IP-Konfiguration
IP Address UDINT | C13010 (Aktive IP-Adresse)
Network Mask UDINT | C13011 (Aktive Subnetzmaske)
Gateway Address UDINT | C13012 (Aktive Gateway-Addresse)
Name Server UDINT
Name Server 2 UDINT
Domain Name 1 STRING
6 Get /Set | Host Name STRING Host-Name des Gerates (C13899, max. 64
ASClI-Zeichen)
8 Get /Set | TTLValue USINT TTL-Wert (C13019) fuir EtherNet/IP
Multicast-Datenpakete
(Wertebereich: 1 ... 255)
9 Get /Set | Mcast Config: STRUCT of: Konfiguration der Multicast IP-Adressierung
Alloc Control USINT | Steuerwort (C13018) zur Adressierung:

» 0: Die Multicast IP-Adressen werden mit
dem Standard-Zuordnungsalgorithmus
generiert.

« 1: Die Zuordnung der Multicast IP-
Adressen erfolgt liber die Werte in "Num
Mcast" und "Mcast Start Addr" (C13006)

* 2: Reserviert

Reserved USINT | 0 (0x0000)
Num Mcast UINT | Gesamte Anzahl der vergebenen Multicast
IP-Adressen (C13020)
Mcast Start Addr UDINT | Aktive Multicast IP-Startadresse (C13016)
10 Set SelectAcd BOOL Aktivierung der Adresskonflikterkennung
(ACD, C13846)
« 0: ACD deaktivieren
« 1: ACD aktivieren
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des
Gerétes ("Power off/on" oder "Type 0 Reset")
erforderlich.
11 Get /Set | LastConflictDetected: STRUCT of: | ACD Diagnose-Informationen zum zu Letzt
aufgetretenen Adresskonflikt
AcdActivity USINT | Status des ACD-Algorithmus, als der letzte
Adresskonflikt auftrat:

+ 0: NoConflictDetected (Default)

« 1: Probelpv4Address

« 2: OngoingDetection

* 3: SemiActiveProbe

RemoteMAC ARRAY of | MAC-Adresse des Gerates, an dem der letzte
USINT[6] | Adresskonflikt auftrat
ArpPdu ARRAY of | Wiedergabe der ARP-Nachricht mit
USINT[28] | Informationen zum Adresskonflikt
» Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11,
"ArpPdu") ((1127)
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Instanzattribut "Status" (Attribut 1)

Bits Bezeichnung Beschreibung

126

0..

3

Interface Configuration
Status

+ 0000: Keine TCP/IP-Konfiguration vorhanden (Attribut 5)

+ 0001: Glltige TCP/IP-Konfiguration (Attribut 5) iber BOOTP, DHCP
oder statische/permanente Speicherung

+0010...1111: Reserviert

Mcast Pending

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der Multicast-Konfiguration
im Attribut 9 (Mcast Config) und/oder des TTL-Wertes (C13019) an. Es
wird auf '1’ gesetzt, wenn entweder ein Multicast-Attribut oder der TTL-
Wert gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam. Dieses Bit wird dann
wieder auf’0’ zuriickgesetzt.

Interface Configuration
Pending

Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der TCP/IP-Konfiguration im
Attribut 5 (Interface Configuration) an. Es wird auf '1’ gesetzt, wenn ein
Attribut gesetzt wird.

Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam.

AcdStatus

Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD, C13847):
« 0: Kein Adresskonflikt erkannt
« 1: Adresskonflikt erkannt

7 ..

31

Reserviert (0)

Instanzattribut "Configuration Capability" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 BOOTP ClLient Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
BOOTP erhilt.
1 DNS Client Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
2 DHCP Client Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerdat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
DHCP erhalt.
DHCP-DNS Update Wird nicht unterstutzt (Zustand '0’).
4 Configuration Setable Der Zustand '1’ gibt an, dass die TCP/IP-Konfiguration in Attribut 5
(Interface Configuration) einstellbar ist.
5 Hardware Configurable Wird nicht unterstitzt (Zustand '0’).
6 Interface Configuration Der Zustand '1’ gibt an, dass Anderungen der TCP/IP-Konfiguration im
Change Requires Reset Attribut 5 (Interface Configuration) erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam werden.
Der Zustand '0’ wird nicht unterstiitzt (sofortige Wirksamkeit der
Anderungen).
7 AcdCapable Der Zustand 1’ gibt an, dass das Gerat liber die Adresskonflikterkennung
(ACD) verfugt.
8..31 - Reserviert (0)
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Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11, "ArpPdu")

FeldgroRBe Feldname Wert
[Bytes]
2 Hardware Address Type 1: Ethernet H/W
2 Protocol Address Type 0x0800: IP
1 HADDR LEN 6: Ethernet H/W
1 PADDR LEN 4:|p
2 OPERATION 1: Request
2: Response
6 SENDER HADDR H/W-Adresse des Senders
4 SENDER PADDR Protokolladresse des Senders
6 TARGET HADDR H/W-Adresse des Ziels
4 TARGET PADDR Protokolladresse des Ziels

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte
14.2.4 Ethernet Link Object (246 / OxF6)
Das "Ethernet Link Object" liefert allgemeine Informationen und Statusinformationen der Ethernet-
Schnittstellen (IEEE 802.3).
[ ] q .
1| Hinweis!
Schreibzugriffe auf schreibbare Attribute werden hier sofort wirksam.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 3 (0x0003)
2 Get Max. Instance UINT 2 (0x0002)
3 Get Number of Instances UINT 2 (0x0002)
4 Get Optional Attribute List: STRUCT of:
Number Attributes UINT | 4 (0x0004)
Optional Attributes ARRAY of | 7...10
UINT | (0x0007.0008.0009.000A)
6 Get Max. ID Number Class UINT 0x0007
Attributes
7 Get Max. ID Number Instance UINT 0x000A
Attributes
Instanzattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Interface Speed UDINT Aktuelle Ubertragungsrate
+ 10 Mbit/s
« 100 Mbit/s
2 Get Interface Flags DWORD Status-Bits der Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Interface Flags"
(Attribut 2) (0 129)
3 Get Physical Adress ARRAY of MAC-Adresse der Ethernet-Schnittstelle
USINT[6]
6 Set Interface Control STRUCT of:
Control Bits WORD | Steuer-Bits fiir die Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6,
Interface Control) (€2 130)
Forced Interface Speed UINT | Ubertragungsrate [in Mbit/s], mit der die
Ethernet-Schnittstelle betrieben werden soll
(c13017).
Beispielwerte:
+ 10 = 10 Mbit/s
« 100 = 100 Mbit/s
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Attribut-
ID

Service Bezeichnung

Datentyp Wert

7

Get Interface Type

USINT Schnittstellentyp (Ubertragungsmedium)

« 0: Unbekannter Schnittstellentyp

« 1: Gerateinterne Schnittstelle (z. B.
Embedded switch)

+ 2: Twisted-pair (z. B. 100Base-TX), Lenze-
Einstellung

+ 3: Optical fiber (z. B. 100Base-FX)

* 4 ... 255:Reserviert

Get Interface State

USINT Aktueller Betriebsstatus der Ethernet-
Schnittstelle

 0: Unbekannter Status

« 1: Enable (Die Schnittstelle kann Daten

senden und empfangen.)

« 2: Disable

* 3: Testing

» 4 ..255: Reserviert

Set Admin State

USINT Administrativer Status
« 0: Reserviert

« 1: Enable

« 2: Disable

» 3...255: Reserviert

10

Get Interface Label

SHORT_ Text zur Identifakation/Bezeichnung der
STRING Ethernet-Schnittstelle

Instanzattribut "Interface Flags" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 Link Status Dieses Bit zeigt an, ob die Ethernet-Schnittstelle mit einem aktiven
Netzwerk verbunden ist.
« 0: Keine Ethernet-Verbindung vorhanden
- 1: Ethernet-Verbindung vorhanden
1 Half/Full Duplex Dieses Bit zeigt den aktuellen Ubertragungsmodus der Ethernet-
Schnittstelle an.
- 0: Halbduplex
- 1: Vollduplex
Hinweis: Ist das "Link Status"-Bit = 0, so ist der Wert fiir das "Half/Full
Duplex"-Bit nicht ermittelbar.
2..4 Negotiation Status Dieses Bit zeigt den Status der "Link Auto-Negotiation”.

« 000: Die "Link Auto-Negotiation" ist in Bearbeitung.
« 001: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung ist fehlgeschlagen.
- Die Standardwerte fiir die Ubertragungsrate und den
Ubertragungsmodus verwenden.
- Die Standardwerte sind produktabhangig; empfohlene Werte sind
’10 Mbit/s’ und 'Halbduplex’.
+ 010: Die "Link Auto-Negotiation" ist fehlgeschlagen, eine
Ubertragungsrate wurde aber erkannt.
« Den empfohlenen Wert fiir den Ubertragungsmodus 'Halbduplex’
verwenden.
« 011: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung war erfolgreich.
« 100: Keine "Link Auto-Negotiation" aktiv.

Lenze - Dezentraler Frequenzumrichter 8400 protec (EtherNet/IP™ Option) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 07/2014 - TD17 129




130

Implementierte CIP™-Objekte

EtherNet/IP-Objekte

Bits Bezeichnung Beschreibung
5 Manual Setting Requires Reset nach Anderungen der Link-Parameter
Reset + 0: Die Ethernet-Schnittstelle kann automatisch Anderungen der Link-

Parameter (Auto-Negotiation, Ubertragungsmodus,
Ubertragungsrate) aktivieren.

« 1: Bei Anderungen der Link-Parameter (Auto-Negotiation,
Ubertragungsmodus, Ubertragungsrate) muss ein Reset des Gerétes
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erfolgen.

6 Local Hardware Fault Harware-Fehlererkennung

» 0: Kein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle
erkannt.

« 1: Ein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle erkannt.

7..31 - Reserviert (0)

Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6, Interface Control)

Bits Bezeichnung Beschreibung

0 Auto-negotiate Aktivierung der "Link Auto-Negotiation"
« 0: "Link Auto-Negotiation" ist inaktiv.

« Das Gerat verwendet die Einstellungen der Bits "Forced Duplex
Mode" (Bit 1) und "Forced Interface Speed"” (siehe Attribut 6,
Interface Control).

« 1: "Link Auto-Negotiation" ist aktiv.

1 Forced Duplex Mode Ist das "Auto-negotiate"-Bit = 0, zeigt dieses Bit den zuverwendenden
Ubertragungsmodus an.
- 0: Halbduplex

- 1: Vollduplex
2..15 - Reserviert (0)
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3 "AC Drive Profile"-Objekte

Das Inverter Drive 8400 protec unterstiitzt das "AC Drive Profile".

Das "AC Drive Profile" enthalt ...

« die Datenbasis fiir Motorparameter,

« Management-Funktionen der Gerate fiir die Motoransteuerung,

- gerdtespezifische Funktionen des Inverters, z. B. Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.

Fir die Nutzung des "AC Drive Profile" miissen die folgenden Assembly-Objektinstanzen im
Leitrechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz

[dec] [hex]

20 0x14 Basic Speed Control Output Outputs: vom Scanner zum
21 0x15 Extended Speed Control Output Adapter

22 0x16 Speed and Torque Control Output

23 0x17 Extended Speed and Torque Control Output

70 0x46 Basic Speed Control Input Inputs: vom Adapter zum
71 0x47 Extended Speed Control Input Scanner

72 0x48 Speed and Torque Control Input

73 0x49 Extended Speed and Torque Control Input

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (L1 111)

@ Referenzhandbuch / »Engineer« Online-Hilfe zum Inverter Drive 8400 protec

Hier finden Sie ausfiihrliche Informationen zur Verwendung des "AC Drive Profile".
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14.3.1 Motor Data Object (40 / 0x28)

Das "Motor Data Object" liefert eine Datenbasis fiir Motorparameter.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute
2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute
USINT
3 Get /Set | MotorType USINT AC-Motortyp
« 6: Induktionsmotor mit gewickeltem
Laufer
« 7: Kéfiglaufer-Induktionsmotor

Instanzattribute fiir AC-Motortypen

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

6 Get / Set | RatedCurrent UINT Nenn-Statorstrom [100mA]
7 Get / Set | RatedVoltage UINT Nenn-Basisspannung [V]

Fiir einen Schreibzugriff auf die Attribute "RatedCurrent” und "RatedVoltage" ist eine Deaktivierung
der Reglerfreigabe (RFR = 0) erforderlich.

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Control Supervisor Object (41 / 0x29)

Das "Control Supervisor Object" beschreibt

Motoransteuerung.

Klassenattribute

alle Management-Funktionen der Gerate fiir die

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1(0x0001)
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute
2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute
USINT
Set Runl BOOL Die Run/Stop-Ansteuerung kann {iber eine
lokale Einstellung im Gerat oder Klemme
4 set Run2 BOOL oder iiber das Netzwerk erfolgen (siehe
Attribut "NetCtrl").
Zusammenhange zwischen Runl und Run2
und Ausléseereignisse finden Sie im
Abschnitt Run/Stop Event (L1 134).
5 Set NetCtrl BOOL Run/Stop-Ansteuerung
+ 0: Run/Stop-Ansteuerung uiber lokale
Einstellung im Gerat oder Klemme
« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk
(z. B. vom Scanner)
6 Get State USINT « 0: Herstellerspezifisch
« 1: Startup
« 2: Not_Ready
* 3: Ready
* 4: Enabled
« 5: Stopping
« 6: Fault_Stop
« 7: Faulted
7 Get Runningl BOOL « 0: Anderer Status als bei 1’
« 1: [Enabled und Runl] oder
[Stopping und Runningl] oder
[Fault_Stop und Runningl]
8 Get Running2 BOOL » 0: Anderer Status als bei "1’
» 1: [Enabled und Run2] oder
[Stopping und Running2] oder
[Fault_Stop und Running2]
9 Get Ready BOOL « 0: Anderer Status als bei '1’
« 1: Ready oder Enabled oder Stopping
10 Get Faulted BOOL « 0: Keine Fehler
« 1: Fehler sind aufgetreten
11 Get Warning BOOL « 0: Keine Warnungen
« 1: Warnungen sind aufgetreten
12 Set FaultRst BOOL * 0 1: Fehler zuriicksetzen
« 0: Keine Reaktion
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13 Get FaultCode UINT DRIVECOM-Fehlercode des Fehlers, der zum
Status Faulted fiihrte.

» Abbildung von Lenze-Geratefehlern auf
DRIVECOM-Fehler ({1 84)

15 Get CtrIFromNet BOOL Status der Run/Stop-Ansteuerung

« 0: Run/Stop-Ansteuerung liber lokale
Einstellung im Gerat oder Klemme

« 1: Run/Stop-Ansteuerung liber Netzwerk
(z. B. vom Scanner)

Run/Stop Event

Zusammenhange zwischen Runl und Run2:

Runil Close Run RunFwd RunLow RunRampl RunFwd

Run2 No Action No Action RunRev RunHigh RunRamp2 RunRev

Runl- und Run2-Ausloser:

0 0 Stop No Action
01 0 Run Runl

0 0-1 Run Run2
0-1 0-1 No Action No Action

1 1 No Action No Action
1-0 1 Run Run2

1 1-0 Run Runl

Unterstiitzte Service-Codes

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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AC Drive Object (42 / 0x2A)

Das "AC Drive Object" beschreibt die gerdtespezifischen Funktionen des Inverters, z.B.
Drehzahlrampen, Drehmomentregelung etc.
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Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get NumAttr USINT Anzahl der unterstiitzten Attribute
2 Get Attributes ARRAY of Auflistung der unterstiitzten Attribute
USINT
3 Get AtReference BOOL 1: Der Inverter lduft aktuell mit der
Referenzdrehzahl oder dem
Referenzdrehmoment (abhédngig vom
Attribut 6, DriveMode).
4 Get /Set | NetRef BOOL » 0: Referenz {iber lokale Einstellung im
Gerat oder Klemme
« 1: Referenz tiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)
6 Get / Set | DriveMode USINT Antriebsmodus:
» 1: Leerlauf Drehzahl (Frequenz)
« 3: Drehmomentregelung
Um die Drehmomentregelung bei den
Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16),
23 (0x17), 72 (0x48), 73 (0x49) nutzen zu
kénnen, muss dieses Attribut geschrieben
werden.
» Attribut "DriveMode" schreiben (1 137)
7 Get SpeedActual INT Aktuelle Drehzahl
[rpm/ZSpeedScale]
8 Get /Set | SpeedRef INT Referenzdrehzahl
[rpm/ZSpeedScale]
11 Get TorqueActual INT Aktuelles Drehmoment
[Nm/zTorqueScale]
12 Get /Set | TorqueRef INT Referenzdrehmoment
[Nm/zTorqueScale]
22 Get /Set | SpeedScale SINT Drehzahl-Skalierungsfaktor
[Nm/ZSpeedScaIe]
Wertebereich: -128 ... 127
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Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
24 Get /Set | TorqueScale SINT Drehmoment-Skalierungsfaktor
[Nm/zTorqueScale]
Wertebereich: -128 ... 127
29 Get /Set | RefFromNet BOOL Status der Referenzdrehzahl / des
Referenzdrehmoments
« 0: Referenz iiber lokale Einstellung im
Gerat oder Klemme
« 1: Referenz tiber Netzwerk (z. B. vom
Scanner)
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.3.4 Attribut "DriveMode" schreiben

Um die Drehmomentregelung bei den Assembly-Objektinstanzen 22 (0x16), 23 (0x17), 72 (0x48),
73 (0x49) nutzen zu konnen, muss das Attribut "DriveMode" mittels expliziter
Nachrichtenlbertragung geschrieben werden.

Um das Attribut "DriveMode" mittels expliziter Nachrichteniibertragung zu schreiben, sind
folgende Einstellungen erforderlich:

Message Configuration - Set_Attribute
Configuration ] Communication| Tag |

CIP Genernc -

n Meszage Type:

H ?:L‘gf’e | Set &ttibute Single ﬂlﬂsoums Element: | Drive_Mode ~|

-lnﬁoun:e Length: |1 ::” [Bytes]

EE:;::CE Iw [HH Class: JZa |[HE"] Destination [ LI

[Binstence [T | [BAwiowe]s | (Hex) NewTog.. |

i Enable <3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
3 Enor Code: Extended Ermor Code: ™ Timed Dut €
Ermor Path:
Error Test:

0K | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

H Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "0x10")

E Klasse "2A" (AC Drive Object)

ﬂ Instanz "1

E Attribut "6" (Attribut "DriveMode")

E Quellen-Element "Drive;_Mode" (Variable'im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das
Schreiben verwendet wird.)

Quellen-Ldnge "1 Byte" (Der Datentyp der Variable ist SINT.)
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144 Lenze-Objekte

14.4.1 Lenze Class (101 / 0x65)

Die "Lenze Class (101 / 0x65)" ermoglicht den Zugriff auf die in der Codestelle C13880 einstellbaren
Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler.

® . .
Hinweis
Die Attribute dieser Klasse sind in der EDS-Datei beschrieben. Somit konnen die

Attribute iiber die Rockwell-Software »RSNetWorx« direkt im Eigenschaftendialog der
EtherNet/IP-Teilnehmer unter "Parameters" eingestellt werden.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 6 (0x0006)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 6 (0x0006)

3 Get / Set | Reaction on Idle Mode USINT Entspricht Wert in C13880/1:
« 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

4 Get / Set | Reaction on Fault Mode USINT Entspricht Wert in C13880/2:
» 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

5 Get /Set | Reaction on Expl. Msg. TO USINT Entspricht Wert in C13880/3:
* 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

* 4 = Arretierte Warnung

6 Get /Set | Reaction on I/O Timeout USINT Entspricht Wert in C13880/4:
« 0 = keine Reaktion

« 1 =Fehler

* 4 = Arretierte Warnung
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14 Implementierte CIP™-Objekte

144 Lenze-Objekte

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

144 Lenze-Objekte

14.4.2 Lenze Class (103 / 0x67)

Die "Lenze Class (103 / 0x67)" liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Die Eingangsdaten fir den Scanner werden an die MCI_OUT-Schnittstelle des
Kommunikationsmoduls gelegt und iiber die Assembly-Objektinstanz 111 (0xE6) an den Scanner
gesendet.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of produced data | USINT Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

140 Lenze - Dezentraler Frequenzumrichter 8400 protec (EtherNet/IP™ Option) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 07/2014 - TD17



14 Implementierte CIP™-Objekte

144 Lenze-Objekte

14.4.3 Lenze Class (104 / 0x68)

Die "Lenze Class (104 / 0x68)" liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.

Die Ausgangsdaten des Scanners werden liber die Assembly-Objektinstanz 110 (OxE5, Custom
Output) gesendet und an die MCI_IN-Schnittstelle des Kommunikationsmoduls gelegt.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)

2 Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)

3 Get I/0 image of consumed data | USINT Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

144 Lenze-Objekte

14.4.4 Lenze Class (110 / Ox6E)
Die "Lenze Class (110 / 0x6E)" ermdglicht den lesenden oder schreibenden Zugriff auf Lenze-
Codestellen.

Eine Lenze-Codestelle ist dabei als "Instanz" (entsprechende Codestellen-Nr. 1 ... 65535) und deren
Subcodestellen als "Attribute” anzugeben.

i Hinweis!

« Wenn die betreffende Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss im Attribut der
Wert'0' eingetragen werden. Wird '0' als Attributwert vom verwendeten Engineering-
Tool nicht unterstiitzt, muss der Wert '1' eingetragen werden.

« Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch "Set_Attribute_Single" ist nicht
moglich.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

0..255 |Get/Set | Lenze Subcode number Datentyp der | Wert der Subcodestelle
Subcode-
stelle

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie
bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu unterstiitzen.

Vielleicht ist uns das nicht uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns Ihre Anregungen und lhre Kritik in
einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@lenze.com

Vielen Dank fiir lhre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam
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1 Uber diese Dokumentation

1 Uber diese Dokumentation

Inhalt

Diese Dokumentation enthalt ausschlieBlich Beschreibungen zum Kommunikationsmodul
E94AYCEO (EtherNet/IP™).

i Hinweis!

Diese Dokumentation erganzt die dem Antriebsregler beiliegende Montageanleitung
und das Geratehandbuch zu Servo Drives 9400.

Die Montageanleitung enthalt Sicherheitshinweise, die Sie beachten miissen!

Die Eigenschaften und Funktionen des Kommunikationsmoduls sind ausfiihrlich beschrieben.
Typische Anwendungen sind mit Beispielen verdeutlicht.

Die theoretischen Zusammenhange sind nur soweit erklart, wie sie zum Verstandnis der Funktion
des Kommunikationsmoduls notwendig sind.

Diese Dokumentation beschreibt nicht die Software eines anderen Herstellers. Fiir entsprechende
Angaben in dieser Dokumentation kann keine Gewahr tibernommen werden. Informationen zum
Gebrauch der Software finden Sie in den Unterlagen zum Leitrechner (SPS, Scanner).

Alle in dieser Dokumentation aufgefiihrten Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweiligen
Besitzer.

-~ Tipp!
Ausfiihrliche Informationen zu EtherNet/IP finden Sie auf der Internet-Seite der
Nutzerorganisation ODVA (Open DeviceNet Vendor Association):

www.odva.org
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1 Uber diese Dokumentation

Zielgruppe

Diese Dokumentation richtet sich an Personen, die die Vernetzung und Fernwartung einer
Maschine projektieren, installieren, in Betrieb nehmen und warten.

'@ Tipp!

Aktuelle Dokumentationen und Software-Updates zu Lenze-Produkten finden Sie im
Download-Bereich unter:

www.lenze.com

Informationen zur Giiltigkeit

Die Informationen in dieser Dokumentation sind giiltig fir folgende Gerate:

Erweiterungsmodul Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
Kommunikationsmodul EtherNet/IP E94AYCEO VE 01.01.00.00

Screenshots/Anwendungsbeispiele

Alle Screenshots in dieser Dokumentation sind Anwendungsbeispiele. Je nach Firmware-Version
des Kommunikationsmoduls und Software-Version der installierten Engineering-Tools
(»Engineer«, »RSLogix 5000«) kénnen die Screenshots in dieser Dokumentation von der
Bildschirm-Darstellung abweichen.
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Uber diese Dokumentation

11 Dokumenthistorie
11 Dokumenthistorie
Version Beschreibung
1.0 03/2012 TD17 Erstausgabe zur Feldtest-Version V0.3.0.0
2.0 09/2012 TD17 | Allgemeine Uberarbeitung zu Version V01.01.00.00
3.0 12/2013 TD17 * Neues Layout
« Uberarbeitung der Parameterbeschreibungen
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Konventionen

Verwendete Konventionen

Diese Dokumentation verwendet folgende Konventionen zur Unterscheidung verschiedener Arten

von Information:

Informationsart

Auszeichnung

Beispiele/Hinweise

Zahlenschreibweise

Dezimal normale Schreibweise |Beispiel: 1234
Dezimaltrennzeichen Punkt Es wird generell der Dezimalpunkt verwendet.
Zum Beispiel: 1234.56
Hexadezimal 0x[0..9,A..F] Beispiel: 0x60F4
Binar in Hochkommas Beispiel: '100’
« Nibble Punkt Beispiel: '0110.0100’

Textauszeichnung

Versionsinfo

Textfarbe blau

Alle Informationen, die nur fiir oder ab einem bestimmten
Softwarestand des Gerdtes gelten, sind in dieser
Dokumentation entsprechend gekennzeichnet.

Beispiel: Diese Funktionserweiterung ist ab dem
Softwarestand V3.0 verfiigbar!

Programmname

» «

Die Lenze PC-Software »Engineerx...

Steuerelement

Folge von Meniibefehlen

fett

Die Schaltflache OK... / Der Befehl Kopieren... / Die
Registerkarte Eigenschaften... / Das Eingabefeld Name...

Sind zum Ausfiihren einer Funktion mehrere Befehle
nacheinander erforderlich, sind die einzelnen Befehle durch
einen Pfeil voneinander getrennt: Wahlen Sie den Befehl
Datei = Offnen, um...

Hyperlink unterstrichen Optisch hervorgehobener Verweis auf ein anderes Thema.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Symbole

Seitenverweis

Optisch hervorgehobener Verweis auf eine andere Seite.
Wird in dieser Online-Dokumentation per Mausklick
aktiviert.

Schrittweise Anleitung

Schrittweise Anleitungen sind durch ein Piktogramm
gekennzeichnet.
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1 Uber diese Dokumentation

13 Verwendete Begriffe
13 Verwendete Begriffe

Begriff Bedeutung

ACD Address Conflict Detection

Adapter EtherNet/IP-Slave

Antriebsregler Lenze-Antriebsregler der Produktreihe "Servo Drives 9400"

Grundgerat

ARP Address Resolution Protocol

BOOTP Bootstrap Protocol

Codestelle Parameter, mit dem Sie den Antriebsregler parametrieren oder liberwachen
kénnen. Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Index"
bezeichnet.

Subcodestelle Enthalt eine Codestelle mehrere Parameter, so sind diese in sogenannten
"Subcodestellen" abgelegt.
In der Dokumentation wird als Trennzeichen zwischen der Angabe der
Codestelle und der Subcodestelle der Schragstrich "/" verwendet (z. B. "C00118/
3").
Der Begriff wird im allgemeinen Sprachgebrauch auch als "Subindex"
bezeichnet.

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol

DscCP Differentiated Services Codepoints

EDS Electronic Data Sheet

»Engineer« PC-Software von Lenze, die Sie beim "Engineering" (Parametrieren,
Diagnostizieren und Konfigurieren) wahrend des gesamten Lebenszyklus, d. h.
von der Planung bis zur Wartung der in Betrieb genommenen Maschine,
unterstitzt.
EtherNet/IP™ (EtherNet Industrial Protocol) ist ein auf Ethernet basierendes

— = Feldbussystem, das zum Datenaustausch das Common Industrial Protocol™

EtherNet/l "’B (CIP™) verwendet.
EtherNet/IP™ und Common Industrial Protocol™ (CIP™) sind Warenmarken und
patentierte Technologien, lizenziert durch die Nutzerorganisation ODVA (Open
DeviceNet Vendor Association), USA.

Explicit Messages Mit Explicit Messages werden Parameterdaten tibertragen.

HW Hardware

IGMP Internet Group Management Protocol

Implicit Messages Mit Implicit Messages werden I/O-Daten libertragen.

"Klasse 1"-Verbindung I/O-Verbindung

"Klasse 3"- Verbindung Explicit-Verbindung

Level 2 EtherNet/IP performance level 2:
I/0O Message Server including Explicit Message Server

Lenze-Einstellung Einstellungen, mit denen das Gerat ab Werk vorkonfiguriert ist.

Standard-Einstellung

PLC Programmable Logic Controller (SPS)

QoS Quality of Service

RPI Requested Package Interval:
Die geforderte Zeit zwischen 2 Telegrammen bei der zyklischen
Dateniibertragung

»RSLogix 5000« Programmier- und Entwicklungssoftware von Rockwell fiir Leitrechner (Scanner)
in EtherNet/IP-Netzwerken (z. B. Allen-Bradley Logix-Steuerungen).

Scanner EtherNet/IP-Master oder -Client

Leitrechner

SW Software
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1 Uber diese Dokumentation

13 Verwendete Begriffe
Begriff Bedeutung
TTL Time To Live:
Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
UCMM Unconnected Message Manager
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Uber diese Dokumentation

Verwendete Hinweise

Verwendete Hinweise

Um auf Gefahren und wichtige Informationen hinzuweisen, werden in dieser Dokumentation
folgende Signalworter und Symbole verwendet:

Sicherheitshinweise

Aufbau der Sicherheitshinweise:

A Piktogramm und Signalwort!

(kennzeichnen die Art und die Schwere der Gefahr)
Hinweistext

(beschreibt die Gefahr und gibt Hinweise, wie sie vermieden werden kann)

Piktogramm Signalwort Bedeutung
Gefahr! Gefahr von Personenschiaden durch gefahrliche elektrische Spannung
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MaBnahmen getroffen werden.

Gefahr! Gefahr von Personenschédden durch eine aligemeine Gefahrenquelle
A Hinweis auf eine unmittelbar drohende Gefahr, die den Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge haben kann, wenn nicht die entsprechenden
MafRnahmen getroffen werden.

Stop! Gefahr von Sachschdden
Hinweis auf eine mogliche Gefahr, die Sachschaden zur Folge haben kann,
wenn nicht die entsprechenden MalRnahmen getroffen werden.

Anwendungshinweise

Piktogramm Signalwort Bedeutung
> Hinweis! Wichtiger Hinweis fiir die stérungsfreie Funktion
1
s@, Tipp! Niitzlicher Tipp fiir die einfache Handhabung
@ Verweis auf andere Dokumentation
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2 Sicherheitshinweise

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

2 Sicherheitshinweise

i Hinweis!

Halten Sie die angegebenen Sicherheitsmafnahmen unbedingt ein, um schwere
Personenschaden und Sachschdden zu vermeiden!

Bewahren Sie diese Dokumentation wahrend des Betriebs immer in der Nahe des
Produktes auf.

2.1 Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise

A Gefahr!

Wenn Sie die folgenden grundlegenden SicherheitsmaBnahmen missachten, kann dies
zu schweren Personenschaden und Sachschaden fuihren.

Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten ...

« ausschliefRlich bestimmungsgemal verwenden.
» BestimmungsgemalRe Verwendung (2 14)

» niemals trotz erkennbarer Schaden in Betrieb nehmen.
 niemals technisch verandern.

+ niemals unvollstandig montiert in Betrieb nehmen.

» niemals ohne erforderliche Abdeckungen betreiben.

« kénnen wahrend und nach dem Betrieb —ihrer Schutzart entsprechend — spannungsfiihrende,
auch bewegliche oder rotierende Teile haben. Oberflachen kénnen heiB sein.

Fiir Lenze-Antriebskomponenten ...
« nur das zugelassene Zubehor verwenden.
* nur Original-Ersatzteile des Herstellers verwenden.
Alle Vorgaben der beiliegenden und zugehorigen Dokumentation beachten.

« Dies ist Voraussetzung fiir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb sowie fiir das Erreichen
der angegebenen Produkteigenschaften.
» Eigenschaften (cd 15)

« Die in diesem Dokument dargestellten verfahrenstechnischen Hinweise und
Schaltungsausschnitte sind Vorschlage, deren Ubertragbarkeit auf die jeweilige Anwendung
Uberpriift werden muss. Fiir die Eignung der angegebenen Verfahren und Schaltungsvorschlage
Ubernimmt der Hersteller keine Gewahr.

Alle Arbeiten mit und an Lenze-Antriebs- und Automatisierungskomponenten darf nur
qualifiziertes Fachpersonal ausfiihren. Nach IEC 60364 oder CENELEC HD 384 sind dies Personen, ...

« die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind.
- die liber die entsprechenden Qualifikationen fiir ihre Tatigkeit verfiigen.

- diealleam Einsatzort geltenden Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und Gesetze kennen
und anwenden kénnen.
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2 Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

2.2 Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise

» Wahrend des Betriebs muss das Kommunikationsmodul fest mit dem Grundgerat verbunden
sein.

» Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer ein separates
und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV).

» Verwenden Sie ausschliefRlich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.
» Spezifikation des Ethernet-Kabels (2 31)

Dokumentation zu Grundgerat, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Ergreifen Sie zusatzlich alle MaRnahmen, die in diesen Dokumentationen
vorgeschrieben werden. Beachten Sie die enthaltenen Sicherheits- und
Anwendungshinweise.

2.3 Restgefahren

Personenschutz

Bei Einsatz von Servo Drives 9400 an einem auflenleitergeerdeten Netz mit einer Netz-
Nennspannung = 400 V ist die Beriihrsicherheit ohne externe MaRnahmen nicht sichergestellt.
» Schutzisolierung (tQ 20)

Gerateschutz

Das Kommunikationsmodul enthalt elektronische Bauteile, die durch elektrostatische Entladung
beschadigt oder zerstort werden kénnen.
» Installation ( 24)
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Produktbeschreibung

3.1 BestimmungsgemalRe Verwendung
3 Produktbeschreibung
3.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Das Kommunikationsmodul EtherNet/IP ...

- ist eine Zubehor-Baugruppe, die mit folgenden Grundgerdten eingesetzt werden kann:

Produktreihe Typenbezeichnung ab Hardwarestand ab Softwarestand
Servo Drives 9400 HighlLine E94AXHEXXxxX 1A 04.00
Servo Drives 9400 PLC E94AXPEXXxXX VA 02.00
Versorgungs- und Riickspeisemodul E94ARNXXxX VA 01.00

- ist ein Betriebsmittel zum Einsatz in industriellen Starkstromanlagen.
« nur unter den in dieser Dokumentation vorgeschriebenen Einsatzbedingungen betreiben.
« nurin EtherNet/IP-Netzwerken einsetzen.

Jede andere Verwendung gilt als sachwidrig!

3.2 Identifikation

Typenbezeichnung sowie Hardware- und Softwarestand des Kommunikationsmoduls sind auf dem
Typenschild angegeben:

1 Typenbezeichnung (Type)
E94 Produktreihe

LI/
’7‘ | A Gerategeneration
@ @ @ Y  Modulkennung: Erweiterungsmodul
Lenze C Modultyp: Kommunikationsmodul
EO EtherNet/IP

2 Hardwarestand (HW)
3 Softwarestand (SW)

E94YCDNO005

[3-1] Identifikationsdaten
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3 Produktbeschreibung

33 Eigenschaften

3.3 Eigenschaften

- Anschaltbaugruppe fiir das Kommunikationssystem EtherNet/IP an die
Erweiterungssteckplatze der Servo Drives 9400

» Das Kommunikationsmodul kann sowohl intern durch das Grundgerat als auch extern durch
eine separate Spannungsquelle versorgt werden.

« Das Servo Drive 9400 ist stets ein Adapter-Gerat:
EtherNet/IP-Adapter mit "Level 2"-Funktionalitat

« 2-Port-Schnittstelle mt integrierter Switch-Funktionalitat
« Zugriff auf alle Lenze-Parameter (konfigurierbar via TCP/IP mit dem Lenze »Engineer«)
+ Bis zu 3 TCP/IP-Socket-Verbindungen fiir die Kommunikation mit dem Lenze »Engineer«

+ Unterstiitzung des "IP Config Pending" (Aktivierung gednderter IP-Konfigurationen durch
"Power off/on" oder "Type 0 Reset")

+ Unterstiitzung des Redundanzprotokolls DLR (Device Level Ring) als "Beacon-based Ring Node"
* Bis zu 32 I/O-Datenworter (64 Bytes) sind moglich.

» Weitere CIP-Eigenschaften:
» Max. 8 CIP-Verbindungen
+ 1 "Exclusive owner"-Verbindung
« 1/0-Verbindungstyp: zyklisch
+ Minimale I/O-Zykluszeit: 2 ms

+ Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, "IGMP snooping" (V2 gemaR RFC 2236), UCMM,
ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP
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Produktbeschreibung

3.4 Anschliisse und Schnittstellen
3.4 Anschliisse und Schnittstellen

\

E94YCEO001B

[3-2] Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP)

X232

X233
X234

ST
ER
MS
NS

Externe Spannungsversorgung des
Kommunikationsmoduls

« 2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss
» Externe Spannungsversorgung (L 33)

EtherNet/IP-Anschliisse
* RJ45-Buchsen
- jeweils mit 2 LED-Statusanzeigen zur Diagnose
» Netzwerktopologie ((1 27)
» EtherNet/IP-Anschluss (E2 29)
» Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X233, X234)
(ca81)

LED-Statusanzeigen zur Diagnose
» Modul-Statusanzeigen (£ 78)
» CIP™-Statusanzeigen (2 79)
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17

Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Technische Daten

Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Bereich

Werte

Bestell-Bezeichnung

E94AYCEO

Kommunikationsprofil

EtherNet/IP

Kommunikationsmedium

S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair), ISO/IEC 11801 oder EN 50173, CAT 5e

Schnittstelle fiir Kommunikation

RJ45: Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet)

Teilnehmertyp

Adapter (Slave)

Teilnehmeranzahl

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungslange

100 m

Vendor-ID 587 (0x24B), Lenze ('Lenze AC Tech’ in dlteren Rockwell-Daten)
Geratetyp (Device type) 43 (0x2B), Generic device
Produkt-Code 9400 (0x24B8)
TCP-Port 9410 (GCl)
Ubertragungsrate « 10 MBit/s
+ 100 MBit/s
Ubertragungsmodus Halbduplex / Vollduplex

Switching-Methode

Store-and-Forward

Switch-Latenzzeit

ca. 125 ps bei maximaler Telegrammlange

Spannungsversorgung

Externe Versorgung liber seperates Netzteil
+:U=24VDC(20.4...28.8 V), lyax = 130 MA
- : Bezugspotenzial fiir externe Spannungsversorgung

Konformitdten, Approbationen

« CE
« UL
(siehe auch Geratehandbuch)

Geratehandbuch zu Servo Drives 9400

Hier finden Sie die Umgebungsbedingungen und Daten zur Elektromagnetischen
Vertréglichkeit (EMV), die auch fiir das Kommunikationsmodul gelten.
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4 Technische Daten

4.2 Protokolldaten
4.2 Protokolldaten
Bereich Werte

I/O-Datenworter

1...32 Worter (max. 64 Bytes, 16 Bits/Wort)

Unterstutzte CIP-Dienste

« Get_Attributes_All

- Get_Attribute_Single
« Set_Attribute_Single
* Reset (nur Typ '0’)

- Forward_Open

- Forward_Close

4.3 Kommunikationszeit

Die Kommunikationszeit ist die Zeit zwischen dem Start einer Anforderung und dem Eintreffen der

entsprechenden Riickantwort.

Die Kommunikationszeiten im EtherNet/IP-Netzwerk sind abhangig von der ...

« Bearbeitungszeit im Antriebsregler;

« Telegrammlaufzeit (Ubertragungsrate / Telegrammlédnge);

« Verschachtelungstiefe des Netzwerks.

Bearbeitungszeit innerhalb des Antriebsreglers

Daten

Bearbeitungszeit

Prozessdaten (I/O-Daten)

10 ms

+0..1ms
+1..xms

Lenze Standard-Aktualisierungszyklus (kann im Rockwell
Engineering-Tool gedndert werden)

Verarbeitungszeit im Modul

Laufzeit der Applikationstask der verwendeten
Technologieapplikation (Toleranz)

Parameterdaten

ca. 30 ms + 20 ms Toleranz (typisch)
Bei einigen Codestellen kann die Bearbeitungszeit langer sein (siehe
Referenzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Servo Drive 9400).

Es existieren keine Abhangigkeiten zwischen Parameterdaten und 1/O-Daten.
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4 Technische Daten

4.4 Interne Switch-Latenzzeit

4.4 Interne Switch-Latenzzeit

Durch  den integrierten  2-Port-Switch  entstehen  Laufzeitverzégerungen.  Diese
Laufzeitverzogerungen konnen bei "Store-and-Forward" und 100 Mbit/s wie folgt berechnet
werden.

« Laufzeitverzégerung bei einem Ausgangsdatenpaket des Scanners inkl. 32 Bit "Run/Idle-
Header" mit 16 Bit Sequenzzdhler:

Laufzeitverzogerung = ((66 feste Bytes + 1/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

« Laufzeitverzégerung bei einem Ausgangsdatenpaket eines Adapters ohne 32 Bit "Run/Idle-
Header":

Laufzeitverzégerung = ((62 feste Bytes + I/O-Daten in Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec

Beispiel

Verzogerung eines Ausgangsdatenpakets des Scanners mit 8 Ausgangsdatenwdrtern (16 Bytes):
+ ((66 feste Bytes + 16 Bytes) x 8 x 10 nsec) + 4 psec
+ (82 Bytes x 8 x 10 nsec) + 4 psec
* 6.56 psec + 4 psec = 10.56 psec

i Hinweis!

Durch den Einsatz von externen Switches konnen ebenfalls Laufzeitverzégerungen
auftreten. Abhangig von der Anlagenkonstellation kann es sinnvoll sein eine Stern-
Topologie oder eine Linien-Mischtopologie aufzubauen.

» Netzwerktopologie (&1 27)
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Technische Daten

Schutzisolierung

Schutzisolierung

A Gefahr!

i@

Gefahrliche elektrische Spannung

Bei Einsatz von Servo Drives 9400 an einem auRRenleitergeerdeten Netz mit einer Netz-
Nennspannung = 400 V ist die Beruihrsicherheit ohne externe MalRnahmen nicht
sichergestellt.

Mégliche Folgen:
Tod oder schwere Verletzungen
SchutzmaRnahmen:

Ist Beriihrsicherheit fiir die Steuerklemmen des Antriebsreglers und fiir die Anschliisse
der gesteckten Geratemodule gefordert, ...

« muss eine doppelte Trennstrecke vorhanden sein.
» miissen die anzuschlieBenden Komponenten die zweite Trennstrecke aufweisen.

Hinweis!

Die vorhandene Schutzisolierung in Servo Drives 9400 ist nach EN 61800-5-1 realisiert.
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4 Technische Daten

4.5 Schutzisolierung

Die folgende Abbildung ...
« zeigt die Anordnung der Klemmenleisten und die Potenzialinseln des Antriebsreglers.

« dient zur Ermittlung der maRgeblichen Schutzisolierung zwischen zwei Anschlussklemmen, die
sich in unterschiedlich isolierten Potenzialinseln befinden.

wiog | P || Verstérkte Isolierung
MXI1 & £ | Basisisolierung
X3 R :
N B o 1 Betriebsisolierung
— gg ’ Ext. DC
: |
NX2
|
X6 MM
:
X7 Msi § I
X107 ] e
X106 | X8 - & ¥ Ext.DC
X105

[4-1]  Schutzisolierung nach EN61800-5-1
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Anschlussleiste

Anschluss

Anschlussleiste  Anschluss

X100

L1, L2, L3 (nur Single Drive)

X1 | CAN on board 9400

+UG, -UG

X105

uVv,w

X2 | Statebus

24V (ext.)

Rb1, Rb2 (nur Single Drive)

X3 | Analoge Ein-/Ausgange

X106

Motor-PTC

X4 | Digitale Ausgange

X107

Ansteuerung der
Motorhaltebremse

X5 | Digitale Eingdnge

X6 | Diagnose

X7 | Resolver

X8 | Encoder

MXI1, MXI2 | Erweiterungsmodul

MMI | Speichermodul

MSI | Sicherheitsmodul
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4 Technische Daten
4.5 Schutzisolierung

Beispiel

Welche Schutzisolierung existiert zwischen der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls auf
Steckplatz MXI1 oder MXI2 und der Netz-Anschlussklemme X100?

Mafgeblich ist die Potenzialinsel mit der hdheren Schutzisolierung.
« Die Potenzialinsel der Bus-Anschlussklemme des Geratemoduls ist "betriebsisoliert".
« Die Potenzialinsel der Netz-Anschlussklemme ist "verstarkt isoliert".

Ergebnis: Die Netz-Anschlussklemme X100 und die Bus-Anschlussklemme sind gegeneinander
"verstarkt isoliert".
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4 Technische Daten

4.6 Abmessungen
4.6 Abmessungen
b
— — a 89 mm
b1 b 134mm
—~ - bl 87 mm
]7 . e 23mm
Y
SR
O o
@©
O
N 1N
S\
\ L
] e
(V)
\

[4-2] Abmessungen
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5 Installation

5 Installation

Stop!

Elektrostatische Entladung

Durch elektrostatische Entladung konnen elektronische Bauteile innerhalb des
Kommunikationsmoduls beschadigt oder zerstort werden.

Mégliche Folgen:
« Das Kommunikationsmodul ist defekt.
- Die Feldbus-Kommunikation ist nicht méglich oder fehlerhaft.

Schutzmafnahmen
» Befreien Sie sich vor dem Beriihren des Moduls von elektrostatischen Aufladungen.
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5.1 Mechanische Installation
5.1 Mechanische Installation
5.1.1 Montage

=) /

7))
Czr &

2D
[

\//$ZD
(=4

E94YCXX001G

[5-1] Montage

5.1.2 Demontage

E94AYCXX001H

[5-2] Demontage
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5.2 Elektrische Installation

5.2 Elektrische Installation

@ Dokumentation zu Grundgerat, Steuerungssystem, Anlage/Maschine

Beachten Sie die enthaltenen Hinweise und Verdrahtungsvorschriften.

5.2.1 EMV-gerechte Verdrahtung

In typischen Anlagen ist die standardmaRige Schirmung der Ethernet-Kabel ausreichend.

In sehr stark gestérten Umgebungen kann eine Verbesserung der EMV-Festigkeit durch eine
zusatzliche beidseitige Erdung des Kabelschirms ermdglicht werden.

Beachten Sie dazu folgende Hinweise:

1. Der Abstand der zusatzlichen Erdung vom Ethernet-Stecker ist abhangig vom Steckplatz des
Moduls. Der Abstand betragt:
+ ca. 10 cm fir den oberen Steckplatz (MXI1)
+ ca. 20 cm fir den unteren Steckplatz (MXI2)

2. Entfernen Sie ausgehend von diesem Abstand die Kunststoffumhiillung des Kabels auf einer
Lange von 2 cm.

3. Befestigen Sie den Kabelschirm am Schirmblech des Servo Drive 9400.

A Befestigung am Schirmblech des Servo Drive
9400

B Ethernet-Kabel an X234

C Ethernet-Kabel an X233

D Kommunikationsmodul in Steckplatz MXI1 des
Servo Drive 9400

E94YCXX008

[5-3] EMV-gerechte Verdrahtung
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5.2.2 Netzwerktopologie

Charakteristisch fiir EtherNet/IP ist die Realisierung einer weitgehend freien Topologie, deren
Grenze dann erreicht ist, wenn beispielsweise aufgrund der in Serie geschalteten Switches, die
Latenzzeiten von Nachrichten zu grof3 werden.

» Interne Switch-Latenzzeit (0 19)

Praktisch fir die Anlagenverdrahtung ist die Kombination aus Linie und Stichleitung.
EtherNet/IP unterstiitzt die folgenden Topologien:

« Linie

A A A A |eceee

E94AYCEO008

[5-4] Linientopologie (S = Scanner, A = Adapter)

» Switch / Stern

Sw

A A A secee

E94AYCEO005

[5-5]  Switch-Sterntopologie (SW = Switch, A = Adapter)

« Baum liber Switches

SW| [SW| SWiceeee

E94AYCEO006

[5-6] Baumtopologie (S =Scanner, SW = Switch)
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« Switch / Switch

Sw

SW

SW [ XX NN}

E94AYCEO007

[5-7]  Switch-Switchtopologie (SW = Switch)
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Elektrische Installation

EtherNet/IP-Anschluss

Der EtherNet/IP-Anschluss erfolgt liber die RJ45-Buchsen X233 und X234.

Zum Anschluss des Kommunikationsmoduls an den EtherNet/IP-Feldbus eignet sich ein
handelsubliches Standard-Ethernet-Patchkabel.

» Spezifikation des Ethernet-Kabels (&2 31)

Die Montage und Demontage der Ethernet-Kabel ist optimiert zur Verwendung von
Steckverbindern gemdf der "Automation Initiative of German Domestic Automobile
Manufacturers" (AIDA).

i Hinweis!

Um Beschadigungen der RJ45-Buchse zu vermeiden, den Stecker des Ethernet-Kabels
gerade (im rechten Winkel) in die Buchse stecken bzw. aus der Buchse ziehen.

Pinbelegung
RJ45-Buchse Pin Signal

1 Tx +

AN 3 Rx +

N 4 :

N :E . 5 -

©
6 Rx -
7 -
E94AYCXX004C

8 -

Hinweis!

o

Abhdngig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlieBenden Gerates
empfehlen wir ein Cross-Over-Kabel zu verwenden.

- Tipp!
Die EtherNet/IP-Schnittstellen verfiigen lber eine Auto-MDIX-Funktion. Diese Funktion
passt die Polung der RJ45-Schnittstellen so an, dass unabhangig von der Polung der

gegeniiberliegenden EtherNet/IP-Schnittstelle und dem verwendeten Kabeltyp (Standard-
Patch-Kabel oder Cross-Over-Kabel) eine Verbindung hergestellt wird.
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Einbaufreiraum

Beachten Sie bei der Bestellung und Verwendung des Ethernet-Kabels die zur Verfligung stehenden

Einbaufreiraume.

E94YCET017

[5-8] Einbaufreiraum
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5.24 Spezifikation des Ethernet-Kabels

Hinweis!

Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel, die den aufgefiihrten Spezifikationen entsprechen.

Spezifikation des Ethernet-Kabels

Ethernet-Standard Standard Ethernet (nach IEEE 802.3), 100Base-TX (Fast Ethernet)

Kabeltyp S/FTP (Screened Foiled Twisted Pair), ISO/IEC 11801 oder EN 50173, CAT 5e
Dampfung 23.2 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Nebensprechdampfung 24 dB (bei 100 MHz und je 100 m)

Rickflussdampfung 10 dB (je 100 m)

Wellenwiderstand 100 Q

Aufbau des Ethernet-Kabels

A Kabelisolierung

B Schirmgeflecht

C Folienabschirmung

TP1 Miteinander verdrillte Adernpaare1... 4

» Farbcodierung des Ethernet-Kabels
TP4 (1 32)

E94YCEP016

[5-9] Aufbau des Ethernet-Kabels (S/FTP, CAT 5e)
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Installation

Elektrische Installation

[5-10]

Farbcodierung des Ethernet-Kabels

Hinweis!

Die Verdrahtung und der Farbcode sind standardisiert in EIA/TIA 568A/568B.

Der Einsatz 4-poliger Ethernet-Kabel nach Industrienorm ist zulassig. Der Kabeltyp

verbindet nur die belegten Pins 1, 2, 3 und 6 miteinander.

4

/

E94YCEIO04A

Ethernet-Stecker nach EIA/TIA 568A/568B

Paar Pin Signal EIA/TIA 568A EIA/TIA 568B
3 1 Tx + weild / griin weil} / orange
2 X - grin orange
2 3 Rx + weill / orange weild / griin
1 4 blau blau
5 weill / blau blau / weil}
6 Rx - orange grin
4 7 weill / braun weill / braun
8 braun braun
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5.2.5 Externe Spannungsversorgung

Das Kommunikationsmodul kann extern uber separate Versorgungsleitungen an der 2-poligen
Steckerleiste X232 mit Spannung versorgt werden.

Hinweis!

Verwenden Sie bei externer Spannungsversorgung in jedem Schaltschrank immer ein
separates und nach EN 61800-5-1 sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV).

Die externe Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls ist notwendig, wenn beim Ausfall
der Versorgung des Grundgerates die Kommunikation liber den Feldbus bestehen bleiben soll.

Der Zugriff auf die Parameter eines vom Netz getrennten Grundgerates ist nicht moglich.

Belegung der Steckerleiste X232

Bezeichnung Beschreibung
+ U=24VDC(204..28.8V)
=130 mA

- Bezugspotenzial fiir die externe Spannungsversorgung

Daten der Anschlussklemmen

Bereich Werte
Elektrischer Anschluss 2-polige Steckerleiste mit Federkraftanschluss
Anschlussmoglichkeiten starr:
5: 1.5 mm?2 (AWG 16)
flexibel:

ohne Aderendhiilse
S&J 1.5 mm? (AWG 16)

mit Aderendhiilse, ohne Kunststoffhiilse
% 1.5 mm? (AWG 16)

mit Aderendhiilse, mit Kunststoffhiilse
% 1.5 mm? (AWG 16)

Abisolierlange 9 mm
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6 Inbetriebnahme

6.1 Vor dem ersten Einschalten

6 Inbetriebnahme

Wahrend der Inbetriebnahme werden dem Antriebsregler anlagenspezifische Daten wie z. B.
Motorparameter, Betriebsparameter, Reaktionen und Parameter zur Feldbus-Kommunikation
vorgegeben. Dies geschieht bei Lenze-Geraten Uber die sogenannten Codestellen.

Die Codestellen des Antriebsreglers und der Kommunikation werden als ein Datensatz im
Speichermodul nichtfliichtig gespeichert.

Zusitzlich gibt es Codestellen zur Diagnose und Uberwachung der Busteilnehmer.

» Parameter-Referenz (ta 89)

°
1

Hinweis!

Beachten Sie bei der Parametrierung des Kommunikationsmoduls, dass die
Codestellennummer abhangig davon ist, in welchem Steckplatz des Servo Drive 9400
das Kommunikationsmodul platziert ist.

Die ersten beiden Ziffern der Codestellennummer kennzeichnen den Steckplatz:

 C13nnn fiir Steckplatz MXI1
» Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI1 (& 91)

 Cl4nnn fir Steckplatz MXI2
» Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI2 (&2 105)

Stellen Sie zudem Kommunikationsrelevante Parameter des Grundgerates (22 89) ein.

6.1 Vor dem ersten Einschalten

Stop!

Bevor Sie das Servo Drive 9400 mit dem Kommunikationsmodul erstmalig einschalten,
Uberpriifen Sie die gesamte Verdrahtung auf Vollstandigkeit, Kurzschluss und
Erdschluss.
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Inbetriebnahme

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

Leitrechner (Scanner) konfigurieren

Fir die Kommunikation mit dem Servo Drive 9400 muss zunachst der Leitrechner (Scanner)
konfiguriert werden.

Fiir die Konfiguration von EtherNet/IP-Netzwerken wird fiir den Leitrechner (Scanner) immer eine
EtherNet/IP Scanner-Konfigurationssoftware benétigt, wie z. B. »RSLogix 5000« von Rockwell.

Die Konfigurationssoftware wird zur Programmierung von Steuerungsprogrammen, EtherNet/IP-
Konfiguration, Echtzeitausfiihrung und Diagnose benétigt.

Die grundlegenden Parameter des Kommunikationsmoduls sind im internen
Konfigurationsspeicher abgelegt und kdnnen bei der Teilnehmererkennung vom Scanner
verwendet werden.

Bei der Teilnehmersuche (Feldbus-Scan) werden die entsprechenden Gerdtebeschreibungen der
Lenze-Geratefamilie herangezogen.

EDS-Dateien

Je nach EtherNet/IP Scanner-Konfigurationssoftware konnen EDS-Dateien (Electronic Data Sheet)
zur Konfiguration des Netzwerkprofils, der Kommunikation mit den teilnehmenden Geraten und
zur automatischen Erstellung von Tags verwendet werden. Dazu miissen die EDS-Dateien in das
Steuerungsprojekt der Scanner-Konfigurationssoftware importiert werden.

Die zur Konfiguration notwendige EDS-Datei finden Sie im Download-Bereich unter:

www.lenze.com

‘@ Tipp!
Die Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 von Rockwell verfiigt liber ein
"EDS Hardware Installation Tool" mit dem Sie ...
+ EDS-Dateien installieren/importieren kdnnen;
« EDS-Dateien erzeugen kénnen;
« EDS-Uploads ausfiihren kénnen;
» EDS-Dateien aus Ihrem Steuerungsprojekt I16schen kdnnen.

Communications Window  Help

Options...
Security 3
| |
‘9 Documentation Languages. ..
Irnpiork 3
Expoark 4
_lv_ﬂ EDS Hardware Installation Tool M |
iy

Motion 4

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.
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6 Inbetriebnahme

6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

6.2.2 Beispiel: IP-Konfiguration der Allen-Bradley CompactLogix-Steuerung 1769-L32E
In diesem Beispiel wird die Allen-Bradley Compactlogix-Steuerung 1769-L32E mit integrierter
EtherNet/IP-Schnittstelle zur Kommunikation mit Servo Drives 9400 eingesetzt.
Die Konfiguration erfolgt mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von Rockwell.

Zum Aufbau der Kommunikation tber ein EtherNet/IP-Netzwerk muss die I/O-Konfiguration um
die Steuerung und ihren Scanner erweitert werden.

So stellen Sie die IP-Konfiguration der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit der
Programmiersoftware »RSLogix 5000« ein:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

2. Mit der rechten Maustaste auf "1769-L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und im
Kontextmeni "Properties” auswahlen.

- {11 Backplane, CompactLogix System

4] 53~
S J1765-L

hernet Port LocalENE

¥ Cut Chrl+%
By Copy CtrhC

Delete Del

Cross Reference Ctri+E

| Properties Al:-l-Ent*r_J

Print 4

3. ImDialogfenster "Module Properties:..." unter der Registerkarte General die IP-Adresse des
Scanners einstellen.

B Module Properties: Controller:1 (1769-L32E Ethernet Port 16.3)

Lieneral® ] Cnnneclion] HSNeanm] Modulelnfn] Fart Eonfiguratinn] PorlDiagnnstics]

Type: 17B9-L32E Ethermnet Port 104100 Mbpz Ethermet Port on CompactLogisb332E
Yendon Allen-Bradley
Farent: Contraller
Addrezs / Host Mame
Mame: |

|f-‘§i

Description:

" Host Mame: |

Slot: 4:| b ajor Revizgion: |_

Status: Offline OK | Cancel Apply Help

4. AbschlieBend die Schaltfliche OK betatigen.
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6.2 Leitrechner (Scanner) konfigurieren

5. Unterder Registerkarte Port Configuration die IP-Konfiguration, die BOOTP-Einstellung, die
Ethernet-Ubertragungsrate und der Duplex-Mode einstellen.

B Module Properties Report: Controller:1 {1769-L32E Ethernet Port 20.11)

General | Connection | RSMefwions | Module Inf EPD[lDiagnDStiCS

P Address: | 192 182 . 0 .10 | Clomain Mame; | |
[Muzt Match IP Address on General Tab)

Host Mame: | |

SubnetMask: | 255 265 . 255 O | Select Port Speed:
Gateway Address: | o. 0.0 ] | Current Port Speed: 100 Mbps
Prirnary DMS _

Server Address: | p.o.0.0 | Select Duplex:

JEgaetly DS | @ .0 .0 o | Current Duplex: Half Duplex

Server Address:

[Changes to Port Speed and

[JEnable BOOTP Duplex require module reset.
[ ]Enable DHCP [DHCF must be configured ta return a fiked address.)

[]Enable DNS
Auto-Megotiate Port Speed and Duplex [

Status: Running I Ok l[ Cancel ]

6. Abschlielend die Schaltflache OK betdtigen.
« Der Scanner ist jetzt fiir das EtherNet/IP-Netzwerk konfiguriert.
« Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 59)
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 64)

Refresh ] [ Set ]
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6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

Die IP-Konfiguration wird zur Adressierung des Servo Drive 9400 bendtigt, damit die
Kommunikation zwischen dem PC/»Engineer« oder dem Scanner und dem Antriebsregler liber
EtherNet/IP erfolgen kann. Dazu miissen eine IP-Adresse, Subnetzmaske und Gateway-Adresse
vergeben werden. Sie konnen diese IP-Parameter fiir das Servo Drive 9400 iiber folgende
Méglichkeiten vergeben:

« Einstellung liber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (1 39)

 Einstellung Giber Codestellen im »Engineer« ({1 41)
« Einstellung tiber einen BOOTP/DHCP-Server (i 43)
« Einstellung Giber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5) (1 43)

i Hinweis!

« Die Zuweisung von ungiiltigen Kombinationen aus IP-Adresse, Subnetzmaske und
Gateway-Adresse kann dazu fiihren, dass keine Verbindung zum EtherNet/IP-
Netzwerk hergestellt werden kann.

+ Die Codestellen C13010 / C14010 (IP-Adresse), C13011 / C14011 (Subnetzmaske),
C13012 / C14012 (Gateway-Adresse) und C13016 / C14016 (Multicast IP-Adresse)
zeigen die aktuell verwendeten IP-Parameter.

» Bei unzulassigen Einstellungen wird die Fehlermeldung EtherNet/IP: Ungiiltige IP-
Parameter [0x00c86533] (1 86) ausgegeben.
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6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

6.3.1 Einstellung iiber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer«

Hinweis!

« Anderungen der IP-Parameter werden sofort wirksam.
- Eine bereits bestehende IP-Verbindung zum Servo Drive 9400 wird unterbrochen.

» Dieses Verfahren ist nicht anwendbar, wenn die Netzwerkkonfiguration durch einen
BOOTP/DHCP-Server erfolgt.

» Einstellung iiber einen BOOTP/DHCP-Server (2 43) (C13005 / C14005)

So stellen Sie die IP-Parameter iiber den EtherNet/IP-Konfigurator ein:
1. Den Menibefehl Online = Konfigurator PROFINET /EtherNet/IP Adressen ... ausfiihren.

Datei Bearbeiten Einfligen Ansicht RellEN Applikationsdaten  Extras 7

Kormmunikationsweq einstellen und online gehzn
Onlire gehen F4

Handsteuerung

Das Dialogfenster IP-Adressen vergeben wird ge6ffnet und alle angeschlossenen Lenze
EtherNet/IP-Teilnehmer werden aufgelistet.

IP-Adressen vergeben @

MAC-Adresze IP Addess Subnetzmaszke Gatemway
00 0A BE 2058 24 R EER 255 255 10 192.168.0.10

Stationgaame / Hosthame
Adapter]

Gerate suchen Schliefen

A
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6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

2. Mit einem Doppelklick auf einen EtherNet/IP-Teilnehmer 6ffnen Sie das Dialogfenster
Teilnehmer konfigurieren.

Stellen Sie hier die IP-Parameter ein.

Teilnehmer konfigurieren

MAC-Adresse:
|00 0486 20 58 24

IP-Adresze;
192168, 0 .11

Subnelzmaske;
255255255 0

Gateway:
192168. 0 . M

Statiorznanne:
|.&dapt3r1

Ubertragen | Abbrechen |

3. Die Schaltfliche Ubertragen betatigen.
« Die IP-Konfiguration wird an den entsprechenden EtherNet/IP-Teilnehmer tbertragen.
« Das Kommunikationsmodul fiihrt einen Stack-Reset durch.

« Die IP-Parameter werden in die Codestellen C13000 / C14000 (IP-Adresse), C13001 /
€14001 (Subnetzmaske) und C13002 / C14002 (Gateway-Adresse) geschrieben.

+ Die Codestelle C13005 / C14005 (IP Konfigurations-Referenz) wird auf den Wert '0:
Gespeicherte Adresse’ gesetzt, damit die libertragene Adresse verwendet werden kann.

- Tipp!
Uberprifen Sie, ob die Konfiguration erfolgreich ibertragen wurde.

Dazu das Dialogfenster IP-Adressen vergeben 6ffnen (siehe Schritt 1) und die Schaltflache
Gerate suchen betatigen.
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6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

6.3.2 Einstellung liber Codestellen im »Engineer«

Im »Engineer« unter der Registerkarte Einstellungen kénnen Sie die IP-Parameter auch manuell
einstellen. Die Werte werden in die entsprechenden Codestellen tibertragen.

=g 9400_EtherMet-IP
- 9400 HighLine

-l § M1 - EtherNet/IP
EtherNet/IP [Slat 1 IP-Konfiguration

Einstellungen ] Uberwachung] Diagnnse] Prozessdatenohjgkte

g MMI - MIZ20 IP Kanfigurations-Feferenz

M5 - Sicherheitzmodul SO | |
C||BOOTF -

B Stellantrieb - Drehzahl n| J

e L CAN on baard IP-Adresse

)/ MCSOSC41L 230V (Y] LI

Subnetzmazke

|E]| 25 255 . 286 00 |
Gateway-Adiesze

LI

Multic:ast [P-Startadresse

|E|239.54_ 2.224|

Multicast TTL-Wert

[Ac) =

Einstellungen

Beschreibung

IP-Konfigurationsreferenz

Auswahl (C13005 / C14005), wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:
« 0: Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-Konfiguration
wird verwendet.
« 1: Die IP-Konfiguration wird durch einen BOOTP-Server mittels BOOTP
zugewiesen.
« 2: Die IP-Konfiguration wird durch einen DHCP-Server mittels DHCP
zugewiesen.

IP-Addresse

Einstellung der IP-Adresse (C13000 / C14000)

Subnetzmaske

Einstellung der Subnetzmaske (C13001 / C14001)

Gateway-Addresse

Einstellung der Gateway-Adresse (C13002 / C14002)

Multicast IP-Startadresse

Einstellung der Multicast IP-Startadresse (C13006 / C14006)
» Einstellung der Multicast-Konfiguration (C 44)

Multicast TTL-Wert

Einstellung des Multicast TTL-Wertes (C13019 / C14019)

So aktivieren Sie gednderte Einstellungen im »Engineer«:

41

1. Den Gerdtebefehl C00002 ="11: Alle Parametersdtze speichern" ausfiihren.

Die aktuelle IP-Konfiguration wird im Speichermodul des Antriebsreglers gespeichert.

2. Einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (&2 124) des Busteilnehmers
durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und wieder

einschalten.

Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17



6 Inbetriebnahme

6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

IP-Adresse
Die Einstellung/Anderung der IP-Adresse erfolgt in C13000 / C14000.
In C13010/1..4 / C14010/1...4 wird die aktuell verwendete IP-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der IP-Adresse 192.168.0.10

Codestelle C13010/1 €13010/2 €13010/3 €13010/4

€14010/1 €14010/2 €14010/3 €14010/4
Wert 192 168 0 10
Subnetzmaske

Die Subnetzmaske gibt an, welcher Teil der IP-Adresse als Net-ID und welcher Teil als Host-ID
ausgewertet wird.

Giiltige Subnetzmasken sind nach RFC 1878 festgelegt
Die Einstellung/Anderung der Subnetzmaske erfolgt in C13001 / C14001.
In C13011/1..4 /C14011/1..4 wird die aktuell verwendete Subnetzmaske angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Subnetzmaske 255.255.255.0

Codestelle C13011/1 C13011/2 C13011/3 C13011/4
C14011/1 C14011/2 C14011/3 C14011/4
Wert 255 255 255 0

Gateway-Adresse

Die Gateway-Adresse ist giiltig, wenn die Netzwerk-Adresse der IP-Adresse identisch mit der
Gateway-Adresse ist.

Ist die Gateway-Adresse identisch mit der IP-Adresse oder ist die Adresse '0.0.0.0° wird keine
Gateway-Funktionalitat verwendet.

Die Einstellung/Anderung der Gateway-Adresse erfolgt in C13002 / C14002.
In C13012/1..4 / C14012/1..4 wird die aktuell verwendete Gateway-Adresse angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Gateway-Adresse 192.168.0.10

Codestelle C13012/1 C13012/2 C13012/3 C13012/4
C14012/1 C14012/2 C€14012/3 C14012/4
Wert 192 168 0 10
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IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

Einstellung iiber einen BOOTP/DHCP-Server

DHCP ist die Abkiirzung fir "Dynamic Host Configuration Protocol”, d. h. dynamisches
Rechnerkonfigurationsprotokoll. Dieses Protokoll wird in RFC 2131 definiert und ist eine kompatible
Weiterentwicklung vom "Bootstrap Protocol" (BOOTP) nach RFC 951.

Beide Protokolle ermdglichen den Netzwerkteilnehmern lber ein TCP/IP-Netz Informationen zur
Netzwerkkonfiguration (z. B. die IP-Adresse) bei einem Server abzufragen. Dabei weist der BOOTP/
DHCP-Server dem Client die IP-Adresse dynamisch aus einem definierten Adressbereich zu. Der
Client bekommt also eine eindeutige IP-Adresse.

Mit der Codestelle C13005 / C14005 legen Sie fest, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll:

» Wert’0’: Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-Konfiguration wird verwendet.
» Wert'1’: BOOTP wird verwendet. (Lenze-Standardeinstellung)
« Wert ’2’: DHCP wird verwendet.

Diese Einstellung kann auch durch einen Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control)
der Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (1 135) erfolgen.

Einstellung iiber das TCP/IP Interface Objekt (OxF5)

Mit einem Scanner ist die IP-Konfiguration Uber das Attribut5 (Interface configuration) der
Instanz 1 des TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (t1 135) einstellbar.

Fiihren Sie nach der IP-Konfiguration einen Reset des Busteilnehmers aus ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 124)).

Im »Engineer« zeigen die Codestellen C13010/ C14010 (IP-Adresse), C13011/ C14011
(Subnetzmaske), C13012 / C14012 (Gateway-Adresse) und C13016 / C14016 (Multicast IP-Adresse)
die aktuell verwendeten IP-Parameter.
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6.3 IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen

6.3.5 Einstellung der Multicast-Konfiguration

Auf Multicast-Telegramme, die vom Antriebsregler gesendet werden, konnen mehrere Scanner
zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen). Einstellungen zur Multicast-
Konfiguration miissen auch in der EtherNet/IP-Konfigurationssoftware (z. B. »RSLogix 5000« von
Rockwell) erfolgen.

Das Kommunikationsmodul generiert standardmaRig automatisch die fir die 1/O-
Dateniibertragung verwendete Multicast IP-Startadresse. Der TTL-Standardwert fiir die Multicast-
Ubertragung ist '1’, so werden die Multicast 1/O-Datenpakete ausschlieRlich Gber das lokale
Netzwerk verbreitet.

Hinweis!

Sie konnen die Multicast IP-Startadresse und den Multicast TTL-Wert auch explitzit
einstellen. Wir empfehlen aber, die Standard-Einstellungen beizubehalten, um eine
sichere Multicast-Ubertragung sicherzustellen.

Folgende Codestellen fiir Multicast kdnnen konfiguriert werden:

Codestelle Beschreibung

C€13018/C14018 Auswahl zur Multicast IP-Adressierung lber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP
Interface Object (245 / OxF5) (€2 135)
« Wert '0’: Der Default-Algorithmus wird verwendet.

« Wert '1’: Die Adresse aus Codestelle C13006 / C14006 wird als Multicast IP-Startadresse
verwendet.

C€13019 /C14019 Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Glltigkeitsdauer von Datenpaketen im
EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (Ed 135))

€13020/C14020 Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 135))

Multicast IP-Startadresse

Multicast IP-Startadressen dienen dazu, Mitgliedern einer bestimmten Gruppe (also ggf. mehreren
Teilnehmern) eine Nachricht zu senden.

Die Einstellung/Anderung der Multicast IP-Startadresse erfolgt in C13006 / C14006.

InC13016/1...4 /C14016/1...4 wird die aktuell verwendete Multicast IP-Adresse des Antriebsreglers
angezeigt.

Beispiel: Anzeige der Multicast IP-Adresse 239.64.2.224

Codestelle C13016/1 C13016/2 C€13016/3 C13016/4
C14016/1 C14016/2 C14016/3 C14016/4
Wert 239 64 2 224
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6.4 Online-Verbindung tiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

6.4 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

i Hinweis!

« Um einen einwandfreien Betrieb der zyklischen EtherNet/IP-Kommunikation
sicherzustellen, sollte der Online-Zugriff mit dem »Engineer« liber einen IEEE 802.10-
fahigen Switch ausgefiihrt werden.

« Der im des Kommunikationsmodul integrierte IEEE 802.10-fahige Switch kann die
zyklische EtherNet/IP-Kommunikation vorrangig zur normalen TCP/IP-
Kommunikation verwalten. Dies geschieht bei EtherNet/IP iiber die VLAN-Kennung
im Ethernet-Frame (einstellbar in C13021 / C14021).

» Wird das Redundanzprotokoll DLR (Device Level Ring) verwendet, muss der Switch
zusatzlich DLR-fahig sein.

~ - Scanner
'Li Ethernet
_EtherNeti’lP TCP/IP
' : ' ' Lenze »Engineer
i G G OE (Lenze »Engineer«)
| | | 1
p B E p
[ | ] Y | [
< - « P

Adapter
(Servo Drives 9400 + E94AYCEQ)

[6-1]  Beispielaufbau: Allen-Bradley CompactLogix-Steuerung mit Servo Drives 9400

Fir eine Online-Verbindung zwischen dem »Engineer« und dem Antriebsregler muss der
Antriebsregler eine IP-Adresse besitzen (siehe IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen
(1 38)).

45 Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17



6 Inbetriebnahme

6.4 Online-Verbindung iiber EtherNet/IP mit dem Lenze »Engineer« herstellen

Im »Engineer« kénnen Sie mit dem Menibefehl Online » Kommunikationsweg einstellen und
online gehen den EtherNet/IP-Kommunikationsweg auswdhlen. Die zuvor konfigurierten
EtherNet/IP-Teilnehmer werden im Dialogfenster "Kommunikationsweg" angezeigt:

B Kommunikatio nsweg §| |

Help -

| Device | Busverbindung | Geratezugritfspfad | Typeodierung
hdy Agiz PROFINET /.. EFL:A192_168 0_10/ ES4AFH

Bitte daz geviinschte Gerdt in der
Tabelle zelektieren, dis
Bugzverbindung angeben und das
Gerat Uber die Schaltflache
"Suchen/BEingeben..." auzwahlen.

Projektpfad |/9400_EtherhetIP_Test/My Axis |
Busverbindung |PROFINET / Etherhet/IP |
IP Address EN 152185 0 .10 B suchenEingshen. |

(bemehmen | Werbinden | Abbrechen

Sollte der Geratezugriffspfad nicht korrekt konfiguriert sein, kann hier die [El IP-Adresse des im
Anzeigefeld gewdhlten Antriebsreglers manuell eingetragen werden.

Uber die Schaltfliche [ Suchen/Eingeben, kénnen Sie eine Verbindung zu Geraten herstellen, die
nichtim Anzeigefeld erschienen sind. Entsprechende Einstellungen dazu erfolgen im erscheinenden
Dialogfenster "IP-Adresse eingeben":

IP-Adresse eingeben P§|

Die Suche wird nicht von allen Ethermet-B augruppen
unterstiitzt, Wenn Sie eine Werbindung zu einer Ethernet-
Baugruppe herstellen mochten, die nicht von der Suche
gefunden wird, geben Sie die IP-Adresze bitte manuell ein und
bestatigen Sie mit 'OK".

|HIF'-.-’-‘«dresse: 192,168 0 .10 | n Fing ...
I

|$ Kanfiguratar ... ‘l
|!; Suche .. | ak. | Abbrechen‘

Hier kénnen Sie eine [E] 1P-Adresse manuell eingeben oder iiber Schaltflichen folgende Aktionen
ausfiihren:

« Den Konsolenbefehl [l Ping ausfiihren.

« Die IP-Adresse iiber den [l Konfigurator zuweisen.
» Einstellung liber den EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« (£ 39)

« Miteiner [ Suche den Geritezugriffspfad zum gewiinschten Antriebsregler auswihlen.

Nach dem Aufbau der Online-Verbindung konnen Sie wie gewohnt mit dem »Engineer«
weiterarbeiten.
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6.5 Erstes Einschalten

6.5 Erstes Einschalten

@ Dokumentation zum Servo Drive 9400

Beachten Sie die enthaltenen Sicherheitshinweise und Restgefahren.

Hinweis!

o

Aufbau der Kommunikation

Zum Aufbau der Kommunikation ist es bei extern versorgtem Kommunikationsmodul
erforderlich, auch das Grundgerat anfangs einzuschalten.

Die weitere Kommunikation des extern versorgten Moduls bleibt anschlieBend
unabhadngig vom Einschaltzustand des Grundgerates.

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf

Nach einer Stérung (z. B. kurzzeitiger Netzausfall) ist der Wiederanlauf eines Antriebs in
manchen Fallen unerwiinscht oder sogar unzulassig.

In der Lenze-Einstellung der Servo Drives 9400 ist der Wiederanlaufschutz aktiviert.

Uber €00142 ("Auto-Neustart nach Netz-Einschalten") ldsst sich das
Wiederanlaufverhalten des Antriebsreglers einstellen:

C00142 = "0: Gesperrt" (Lenze-Einstellung)

» Der Antriebsregler bleibt gesperrt (auch wenn die Stérung nicht mehr aktiv ist).

« Der Antrieb |lauft kontrolliert an durch explizite Reglerfreigabe: LOW-HIGH-Flanke am
Digitaleingang X5/RFR.

C00142 ="1: Freigegeben"

« Ein unkontrollierter Anlauf des Antriebs ist moglich.
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7 Datentransfer

EtherNet/IP verwendet zum Datenaustausch zwischen Geraten Uber ein Ethernet-Netzwerk das
CIP™ (Common Industrial Protocol) — ebenso wie die eng verwandten Bussysteme DeviceNet und
ControlNet.

Die Umsetzung des CIP durch Lenze basiert auf dem Standard der ODVA (Open DeviceNet Vendor
Association, www.odva.org) und unterstiitzt die beiden wichtigsten Typen der EtherNet/IP-
Kommunikation:

« Explizite Nachrichteniibertragung (fiir Parameterdaten)

« Implizte Nachrichtenlibertragung (fiir I/O-Daten)
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7 Datentransfer

7.1 Kommunikationskanale

7.1 Kommunikationskanale

i Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
« Eingangsdaten werden vom Adapter produziert und vom Scanner konsumiert.
 Ausgangsdaten werden vom Scanner produziert und vom Adapter konsumiert.

EtherNet/IP libertragt zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den am Feldbus teilnehmenden
Antriebsreglern (Adapter) Parameterdaten und I/O-Daten. Die Daten werden in Abhéngigkeit ihres
zeitkritischen Verhaltens iber entsprechende Kommunikationskanale libertragen.

Der I/O-Datenkanal Ubertragt I/O-Daten mittels "Implicit Messages".
+ Mit den I/O-Daten wird der Antriebsregler gesteuert.
« Die Ubertragung von 1/0O-Daten ist zeitkritisch.

+ 1/O-Daten werden zyklisch zwischen dem Leitrechner (Scanner) und den Antriebsreglern
(Adapter) libertragen (standiger Austausch aktueller Eingangs- und Ausgangsdaten).

+ Aufdie I/O-Daten kann der Leitrechner (Scanner) direkt zugreifen (die Daten werden z. B. direkt
in den 1/O-Bereich gelegt).

+ Bei Servo Drives 9400 kénnen maximal 32 Datenworter (max. 64 Bytes) je Richtung
ausgetauscht werden.

+ 1/O-Daten werden nicht im Antriebsregler gespeichert.
« |/O-Daten sind z. B. Sollwerte, Istwerte, Steuer- und Statusworter
Der Parameterdaten-Kanal tibertragt Parameterdaten mittels "Explicit Messages”.
+ Die Ubertragung von Parameterdaten ist in der Regel nicht zeitkritisch.
« Parameterdaten sind z. B. Betriebsparameter, Motordaten sowie Diagnose-Informationen.
+ Uber den Parameterdaten-Kanal wird ein Zugriff auf alle Lenze-Codesstellen erméglicht.

- Die Speicherung von Parameterdnderungen muss liber die Codestelle C00002 des Servo Drive
9400 erfolgen.
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Telegrammtypen

Telegrammtypen

Zwischen Leitrechner (Scanner) und Antriebsregler (Adapter) werden die Telegrammtypen "Implicit
Messages" und "Explicit Messages" libertragen.

Implicit Messages (I/O-Datentransfer)

"Implicit Messages" werden nach dem Producer-Consumer-Prinzip gesendet oder empfangen. Es
existiert ein Sender und kein oder beliebig viele Empfanger.

Die Ubertragungsart "Cyclic 1/0-Data" wird unterstitzt. Mit "Cyclic 1/O-Data" erzeugen der Scanner
und der Adapter unabhangig voneinander ihre Daten, die in Abhdngigkeit eines Timers gesendet
werden. Der Wert des Timers muss vom Anwender im Scanner eingestellt werden.

Explicit Messages (Parameterdaten-Transfer)

"Explicit Messages" dienen der Konfiguration und Parametrierung der einzelnen EtherNet/IP-
Teilnehmer.

Zwischen zwei Teilnehmern besteht eine Client-Server-Beziehung:

Der Client setzt einen Auftrag ab (Anforderung). Der Server nimmt diesen Auftrag entgegen und
versucht ihn auszufiihren. Daraufhin sendet der Server die angeforderten Daten (positive Antwort)
oder eine Fehlermeldung (negative Antwort).

Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17 50



7 Datentransfer
7.3 EtherNet/IP-Statusdiagramm

7.3 EtherNet/IP-Statusdiagramm

Power Loss
(from any state)

Nonexistent

Power Applied

Identity Object Reset Service

(from any state except
Major Unrecoverble Fault) Failed Tests

Device Self-Testing
Passed Tests
Fault corrected »
Standby
Activated
Deactivated
Minor
Fault
Operational
v
Major Major
Recoverable Unrecoverable
Fault Fault
4 h 4
Major Unrecoverable Fault'

Major Recoverable Fault v

¥: Heartbeat production enabled (if device is able to communicate)

[7-1]  EtherNet/IP-Statusdiagramm

Der aktuelle EtherNet/IP-Geratestatus wird ...
» Uiber die Codestelle C13861 / C14861 ausgegeben;
+ im Identity Object (1 / 0x01) (2 124) Uiber die Instanzattribute 5 und 8 ausgegeben;

« Uber die LED MS angezeigt (siehe CIP™-Statusanzeigen (i 79)).
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8 I/O-Datentransfer (Implicit Messages)

Um 1/O-Daten (Implicit Messages) zwischen dem Leitrechner (Scanner) und dem Antriebsregler
(Adapter) austauschen zu kénnen, miissen Sie ...

+ im Antriebsregler (Adapter) die Zuordnung der 1/O-Daten zu den internen Port-Bausteinen
durchfiihren:
» |/O-Konfiguration im »Engineer« ({2 56)

+ im Leitrechner (Scanner) den 1/O-Datentransfer konfigurieren:
» 1/0-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 59)
» 1/0O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 64)

Voraussetzungen fiir den Aufbau einer 1/0-Verbindung

+ Die Datenlange der abgebildeten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) muss mit der Lange der I/
O-Daten der Assembly-Objektinstanz 110 (0x6E, Custom Output) im Scanner libereinstimmen.

+ Die Datenldnge der abgebildeten Ports im Sende-PDO (PDO_TX0) muss mit der Lange der 1/O-
Daten der Assembly-Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) im Scanner iibereinstimmen.

« Ein I/O-Datenobjekt kann maximal 32 Mapping-Eintrage beinhalten.
« Die maximale Datenlange eines I/O-Datenobjekts betragt 64 Bytes
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Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Das Servo Drive 9400 verfligt tiber verschiedene Antriebsprofile. Sie definieren eine standardisierte
oder individuelle Steuer- und Statuswortbelegung sowie die Standardisierung von Soll- und Istwert
Normierungen.

Das Servo Drive 9400 unterstiitzt Lenze-Technologieapplikationen und frei definierbare
Parametersatze.

Lenze-Technologieapplikationen / Frei definierbare Parametersatze
Die im Antriebsregler integrierten Technologieapplikationen liefern den Hauptsignalfluss zur
Realisierung einer allgemeinen oder einer bestimmten Antriebslosung.

Fir die Nutzung der Lenze-Technologieapplikationen miissen die folgenden Assembly-
Objektinstanzen im Leitrechner (Scanner) verwendet werden:

Instanz ID Assembly-Objektinstanz
[dec] [hex]
110 O0x6E Custom Output

(vom Scanner zum Adapter)
111 Ox6F Custom Input

(vom Adapter zum Scanner)

Siehe auch Assembly Object (4 / 0x04) (1 127).

Die Custom-Assemblies lassen auch, je nach Anwendungsfall, eine frei definierbare Parametrierung
zu. So kénnen im »Engineer« 32 Datenworter (64 Bytes) mit Variablen der Port-Bausteine frei belegt
werden.

Die frei definierbare Parametrierung kann erganzend zur vorab eingestellten
Technologieapplikation verwendet werden.

» |/O-Konfiguration im »Engineer« (L1 56)

'@ Tipp!

Informationen zur Projektierung mit der Programmiersoftware »RSLogix 5000« von
Rockwell finden Sie hier:

» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 (1 59)
» I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 (1 64)
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8.1 Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

8.1.2 I/O-Assemblies

Hinweis!

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
« Eingangsdaten werden vom Adapter produziert und vom Scanner konsumiert.
« Ausgangsdaten werden vom Scanner produziert und vom Adapter konsumiert.

Die Lange der I/O-Daten muss jeweils mit der resultierenden Lange der abgebildeten
Ports tibereinstimmen (I/O-Konfiguration im »Engineer« (1 56)).

Das Kommunikationsmodul unterstiitzt die "I/O Assembly Object"-Klasse "0x04" (Assembly Object
(4 / 0x04) (1 127)).

+ Fiir den Datenaustausch werden die Assembly-Objektinstanzen 110 (0x6E, Custom Output)
und 111 (0x6F, Custom Input) unterstiitzt

+ Beide Assembly-Objekte libertragen maximal je 64 Bytes |/O-Daten.

« Abhangig von der vom Scanner vorgegebenen Datenlange kann das Speicherabbild der Daten
unterschiedliche GréBen besitzen.

Assembly-Ausgangsobjekte werden im Allgemeinen zur Steuerung des Freigabe-/Sperrzustandes
des Antriebsreglers und zur Bereitstellung der Geschwindigkeits- oder Drehmomentreferenzen
eingesetzt.

Assembly-Eingangsobjekte werden iblicherweise zur Uberwachung des Antriebszustandes und der
LaufzeitgroBen wie Istgeschwindigkeit, Strom, Lage-Istwert und Lage-Fehler verwendet.

Abhangig von der durch den Scanner vorgegebenen Datenldnge kann das Speicherabbild der 1/0-
Daten unterschiedliche GréR3en besitzen.
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Technologieapplikationen (TA) / Antriebsprofile

Assembly-Ausgangsobjekte (Scanner - Adapter)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-Header") vorausgesetzt.
Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten Allen-Bradley PLC/SLC-
Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs— diesen Header, erganzen sie das
Ausgangsabbild um einen fiihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
« 0:ldle-Modus
« 1: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Assembly-Eingangsobjekte (Adapter =& Scanner)
Die Assembly-Eingangsobjekte werden im Adapter-Speicher ab Byte 0 abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" libertragen, d. h. ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") wird nicht mitiibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsdchlichen
Assembly-Langen.

Der Inhalt der Eingangsdaten ist abhangig von der I/O-Datenanordnung im Antriebsregler (I/O-
Konfiguration im »Engineer« (1 56)).

Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17



8 |/O-Datentransfer (Implicit Messages)

8.2 I/O-Konfiguration im »Engineer«

8.2 I/O-Konfiguration im »Engineer«

Bei Servo Drives 9400 kénnen Sie die I/O-Daten individuell anordnen (Mapping). Dazu stellt der
»Engineer« einen Port-Konfigurator zur Verfligung.

i Hinweis!

Das Port-Mapping ist keine Projektierung die online beim Servo Drive 9400 durchfiihrt
werden kann. Hierzu ist immer eine Aktualisierung des »Engineer«-Projektes und ein
anschlieBender Download der Applikation notwendig.

Im Folgenden wird beschrieben, welche Schritte notwendig sind, um eine 1/O-
Datenkommunikation mit dem Leitrechner (Scanner) zu realisieren, in der jeweils ein Steuer-/
Statuswort und ein 32 Bit Soll-/Istwert ausgetauscht werden.

3 Sorealisieren Sie das PDO-Mapping mit dem »Engineer«:

1. Das Mapping der |I/O-Daten fiihren Sie im »Engineer« unter der Registerkarte
Prozessdatenobjekte des jeweiligen Feldbus-Kommunikationsmoduls durch:

=) S400_EtherNetIP_T est Einstellungen] Uberwachung] Diagnnsel Prozessdatenabjekte ll
= 9400 HighLine 2 Part Variablen anzeigen 88 Gehe zu Applikation
= ﬁ k11 - Ethertlet/IP
Ethert et AP [Slat 1 Emof skt

b2 - E thernet MpiangEnn|ekle
g M1 - 220 » PDO_RX0 Tazkkontest
¥ M5 - SafetyModule SM0 Sendeobjekte
| Stellantrieb - Drehzahl = PDO_TX0
1 CAN on board

2. Markieren Sie das Empfangsobjekt PDO_RXO:

Einstellungen] Uberwachung] Diagnose  Prozessdatenobjekte
i PortWariablen anzeigen 88 Gehe zu Applikation # Editiere PDO
Empfangzobjekte
POO_R3D

Tazkkontest

Sendeohjekte
@ PDO_TXO
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3. Klicken Sie auf die Schaltflache Edit PDO. Das Auswahlfenster Prozessdatenobjekt Aufbau:
PDO_RXO wird geoffnet:

Prozessdatenobjekt Aufbau: PDO_RX0 @
Portauswahl Gemappte Ports
Eingangsports [ FDO_R=0
LPortéxising [+ LPorkéxizlng

LPortControll
LPortControl2
LPort32ind
LPort32in2
LPot32in3
LFort16Ind
LFort1BIn2
LFort1BIn3

b BEb- b B B R R

A

ak. Abbruch

Hier kdnnen Sie aus der Liste Portauswahl die einzelnen Ports durch Klicken der
Schaltflache »> in das Empfangs-PDO "PDO_RXO0" mappen. Mit den Schaltflaichen Oben
und Unten konnen Sie die Reihenfolge der Ports innerhalb des PDOs verschieben.

4. Wiederholen Sie die Schritte 2. und 3. fiir das Sendeobjekt PDO_TXO.
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Im folgenden Beispiel wurden ...

« die Ports "LPortControl1" und "Lport32In1" (insgesamt 6 Bytes) in das Empfangs-PDO

PDO_RX0 gemappt;

« die Ports "LPortStatus1" und "LPort320utl" (insgesamt 6 Bytes) in das Sende-PDO

PDO_TXO0 gemappt.

Prozessdatenobjekt Aufbau: PDO_RX0

Portauswahl

Eingangsports
LPortaxisind
LPortControll
LPortControl2
LPort32ind
LPort32in2
LPot32in3
LFort16Ind
LFort1BIn2
LFort1BIn3

b FEb- b B B R R

Prozessdatenobjekt Aufbau: PDO_TX0

Portauswahl

Auzgangzports
LPort&uiz0ut]
LPortStatus
LPortStatus2
LPot320ut]
LPot320ut2
LPot3200t3
LPort1BOut]
LPort1BOut2
LPort1BOut3

b FEb- b B B R R

>

dais

>

dii

Gemappte Ports

FOO_R0
LPortControll
LPort32ind

Gemappte Ports

FOO_TxO
LPortStatus
LPot320ut]

®

Ed]

5. Verknlpfen Sie anschlieRend in der ausgewahlten Technologieapplikation die gemappen

Ports mit Applikationsignalen.

- Ist der »FB-Editor« nicht freigeschaltet, kdnnen Sie dies in den Multiplexer-Codestellen
(ab Codestelle C03000) vornehmen.

- Ist der »FB-Editor« freigeschaltet, stehen die Multiplexer-Codestellen nicht mehr zur
Verfligung. Die Verschaltung miissen Sie in diesem Fall direkt im »FB-Editor«

vornehmen.

Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17

58



59

|/O-Datentransfer (Implicit Messages)

I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19

Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« bis Version 19 beschrieben.

Bis einschlieBlich Software-Version 19 erfolgt die I/O-Konfiguration ohne EDS-Dateien (&2 35).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit

»RSLogix 5000«:

1. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

= 9 Controller Contraller_esxample
[ contraller Tags
[ Contraller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=& Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
=) 5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
5] Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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2. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmenii den Befehl
"New Module ..." ausfiihren.

3 Trends
=55 1jo Configuration
= @ Backplane, CompactLogix Syskem
M0 1769-L32E Project2
= 1769-L32E Ethernat Part LocalEME

£
o 1| 8 HewModule,..
Efe A
Efe
Efe
Efe
M CormnpactE Print »

3. "Communications" 6ffnen und "ETHERNET-MODULE | Generic Ethernet Module"
auswahlen.

M Select Module

kodule Degcription Wendor
1769-L32E Etherne,. 10/100 Mbps Ethernet Port on CompactLogix3332E Allen-Bradley #
1769-L35E Etherne,. 10/100 Mbps Ethernet Port on CompactLogixS335E Allen-Bradley
1733-EMZDNI A 1733 Ethernet to DeviceMet Linking Device Allen-Bradley
1733-EMETIA 1733 104100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1733-EWEE/A 1733 104100 Mbps Ethernet Bridge wEnhanced Web Sery.. allen-Bradley
1794-AENT/A 1794 104100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  Allen-Bradley
1794-AENT/E 1794 104100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media  Allen-Bradley
Drivelogix5730 Eth. .. 10/100 Mbps Ethernet Port on DrivelogixS 730 Allen-Bradley
ETHFRMNFT-ERINGE _ Generic Fthertet TP TP Bridoe Lllen-Fradle
Generic Ethernet ] Allen-Bradley
EFherMerfIH softLogrsalll ECherNetfIH hllen-bradley
PH-P33CENAA Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Parker Hannif
+|- Drives b
<] | 2
Find. | AddFavoie |
By Category By Wendor Favorites I

ok | Cancel | Help |

4. Die Auswahl mit der Schaltfliche OK bestatigen.
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5. Im Dialogfenster "New Module" die Eigenschaften des neu hinzugefiigten Gerates
festlegen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

Beispiel-Einstellungen

™ New Module X
General ll:onnectinnl Module Infn]
Type: ETHERMET-MODULE Genernc Ethernet Module
Wendor: Allen-Bradley
Farent: LocalEMB
C tion P, f
B oo | [t
Ciescription: Inztance: Sizer
[ 4 I L |6 == bt
B o 110 B = (#biy
Cornrn Eormat: | Jl . : s | :
- Configuration; |1 0 = [&-hit)
Address / Host Mame |E | | _il
* |P Address: | 192 168 . 0 . 10 |
" Host Name: |

Status: Offline Ok | Cancel | | Help

Einstellungen Beschreibung

Name Gerdtename oder Typ des Antriebsreglers, Giblicherweise mit Bezug zum Prozess (im
Beispiel "My_E94AYCEO")

E Comm Format Datenformat fiir die Assembly-Objektinstanzen (Bereich "Connection Parameters")

E IP-Adress IP-Adresse des Antriebsreglers

+ Die IP-Adresse muss im selben Subnetzwerk liegen wie die Steuerung. (Abhéngig
von der Subnetzmaske; in der Regel miissen die ersten 3 Oktette der IP-Adresse
Ubereinstimmen.)

« DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich gerdtebeschreibenden
Charakter.

ﬂ Input Assembly-Objektinstanz fiir Eingangsobjekte

+ Max. 32 Eingangsdatenworter (64 Bytes, 16 Bits/Wort)

« Die Anzahl der Eingangsdaten muss mit der resultierenden Lange der
abgebildeten Ports im Sende-PDO (PDO_TXO) iibereinstimmen, sonst wird die
Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Target to Originator Size" (0x0128)
vom Adapter abgelehnt.

E Output Assembly-Objektinstanz fiir Ausgangsobjekte
« Max. 32 Ausgangsdatenworter (64 Bytes, 16 Bits/Wort)

- Die Anzahl der Ausgangsdaten muss mit der resultierende Lange der
abgebildeten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) iibereinstimmen, sonst wird
die Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Originator to Target Size"
(0x0127) vom Adapter abgelehnt.

E Configuration Geben Sie fiir die Konfiguration die Assembly-Instanz "1" und die Gr6RBe "0" ein.
Diese Werte sind erforderlich!

6. Die Einstellungen mit der Schaltfliche OK beenden.
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7. Im Konfigurationsbaum unter I/O Configuration mit der rechten Maustaste auf "1769-
L32E Ethernet Port LocalENB" klicken und "Properties” auswahlen.

8. Unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften einstellen.

B Module Properties: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1)

General  Connection™ lMDduIe Infn]

N Fequested Packet Interval (P (100 % ms| (1.0-3200.0 ms]
WA (] Inkibit Module |
|I % [ ] Major Fault On Controller If Connection Fails 'While in Fiun Mode |

|. 4 |dze Unicast Connection ower EtherMet/ 1P |

Module Fault

Status: Offline (]9 | Cancel Apply Help

Erforderliche Einstellungen

Einstellung Beschreibung
Requested Packet RPI = 2.0 ms einstellen. (Standard-Einstellung: 10 ms)
Interval (RPI) Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Antriebsregler

(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

ﬂ Use Unicast Connection | Option deaktiviert (Standard-Einstellung):

over EtherNet/IP - Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

» Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Option aktiviert:
Die Eingangsdaten werden mittels Unicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

Optionale Einstellungen

Einstellungen Beschreibung
H Inhibit Module Mit dieser Option kénnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.
E Major Fault On Mit dieser Option kénnen Sie den Scanner auch in den Fehlerzustand versetzen,
ControllerIf Connection | wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Antriebsregler (Adapter) ausfallt, wahrend
Fails While In Run Mode | der Scanner im Betrieb ist.
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9. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Die I/O-Konfiguration ist nun vollstandig.

« Die entsprechenden Tags werden anschlieRend in den "Controller Tags" des
Steuerungsprojekts erzeugt:

# Controller Tags - Controller_example(controller)

Scope: ﬂﬂ Controller_examg v Shaw... | Show All
Name & | Value € | Force Mask L | Style ] Data Type =
+ My_ES4AYCED:C {-0a} (fiicion] AB:ETHERNET_MODULE:C.O
— My_E4AYCED:I ) it AB:ETHERMET_MODULE_INT_12Byte
= My_EI4AYCED:|.Data ek {...} Decimal [INT[E]
+ My_ES48YCED:1.Datal0] 0 Decirmal INT
+ My_E944YCED:]. Datal1] 0 Decimal INT
+ My E94AYCED:.Datal2] 0 Deciral INT
+ My_EJ4AYCED:].Data[3] 0 Decimal [INT
+ My_E944YCED:|.Dataf4] 0 Decimal [INT
+ My_ES4AYCED:|. Datal5] 0 Decimal [INT
— My_ES4AYCED:0 [l cnnd) AB:ETHERMET_MODULE_INT_12Byte
— My_E944YCED:0.Data {aaa) {...} Decimal INT[E]
+ My ES4AYCED:0.Data[0] 0 Decimal IINT
+ My_ES4AYCED:0.Data1] 0 Decimal INT
+ My_ES4AYCED:0.Datal2] 0l Decimal INT
+ My_E94AYCED:0.Data[3] 0 Decimal [INT
+ My_E944YCED:0.Data[4] 0 Decimal [INT
+ My_ES4AYCED:0.Data[5] 0 Decimal INT
|« [ » [\Monitor Tags £ Edit Tags / |l | 2,

Im Beispiel wurde der Antriebsregler mit "My _E94AYCEO" benannt. Es gibt drei Tag-Sets
mit der Bezeichnung "My_E94AYCEO":

» "My E94AYCEO:C" fiir die Assembly-Konfigurationsinstanz "1"
« "My E94AYCEO:I" fiir die Assembly-Eingangsobjektinstanz "111"
» "My_E94AYCEO:0" fiir die Assembly-Ausgangsobjektinstanz "110"

Klicken Sie auf [ +] vor den "My_E94AYCEO"-Daten, um die I/O-Datenwdrter der
Assemblies anzuzeigen.

10. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (2 70).
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8.4 I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20

Im Folgenden wird beispielhaft die I/O-Konfiguration der Allen-Bradley CompactlLogix-Steuerung
1769-L32E mit der Rockwell-Programmiersoftware »RSLogix 5000« ab Version 20 beschrieben.

Ab Software-Version 20 erfolgt die 1/0-Konfiguration mit Hilfe von EDS-Dateien (2 35).

So erfolgt die 1/0-Konfiguration am Beispiel der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E mit
»RSLogix 5000«:

1. Mitdem "EDS Hardware Installation Tool" die EDS-Dateien (i 35) der EtherNet/IP-
Teilnehmer importieren.

Communications Window  Help

Options. ..
Security 4
| |
” Docurmentation Languages. ..
Imnpork 4
Expork 3
_le_ﬂ EDS Hardware Installation Tool t

Mation 3

In »RSLogix 5000« ist der Dialog zum "EDS Hardware Installation Tool" selbsterklarend und
wird hier nicht weiter beschrieben.

2. Im Konfigurationsbaum auf den Ordner I/O Configuration klicken.

- 5] Contraller Controller_example
!ﬁ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
-5 Tasks
=8 MainTask
+ [ MairProgram
[ Unscheduled Programs
5] Mation Groups
— Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
-] =5 Data Types
L User-Defined
+ L strings
L Add-On-Defined
+ Ly Predefined
+ [ Module-Defined
1 Trends
=5 [JO Configuration
- [ Backplane, CompactLogix System

'E"‘E ELherniel
1 CompactBus Local

Bei der CompactLogix-Steuerung 1769-L32E enthalt die I/O-Konfiguration bereits einen
lokalen Ethernet-Port.

Wird eine SoftLogic- oder ControlLogix-Steuerung verwendet, so muss ein Ethernet-Port-
Scanner zur Konfiguration hinzugefiigt werden.
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3. Mit der rechten Maustaste auf "Ethernet" klicken und im Kontextmeni den Befehl

4.

"New Module ..." ausfiihren.

3 Trends
=55 1jo Configuration
= @ Backplane, CompactLogix Syskem
M0 1769-L32E Project2
= 1769-L32E Ethernat Part LocalEME

£
o 1| 8 HewModule,..
Efe A
Efe
Efe
Efe
M CormnpactE Print »

Im Dialogfenster "Select Module Type" unter der Registerkarte Catalog "E94AYCEQ"
auswahlen.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favarites |

Deszcription Yendor

Servo Drive 9400 with Ethemet/IP Communication Module E948YCED  Lenze-&C Tech Corp.

5. Die Auswahl mit der Schaltflache Create bestatigen.
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6. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte General einen Namen und
eine eindeutige [E1 IP-Adresse vergeben.

Beispiel-Einstellungen:

M New Module @

General" | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Network |

Type: ES4AYCED AC Tech ES4AYCEOD Servo Drive with Ethemet/IP Commurication Mod...
Vendor: Lenze-AC Tech Corp.
Parent: LocalEMB
W |n .My_ESMYl:ED | Ethemet Address
Desciigion: | O Private Network:  152.168.1. | =]
HFGoraddess [ 192 .18 . 0 . 10
() Host Mame:

Module Defiration

Revision: 1.1
Electionic Keying:  Compatible Madule
Connechons: =nones
H oo
Status: Creating I oK J [ Cancel I I Help

DNS wird nicht unterstiitzt; der Hostname hat lediglich geratebeschreibenden Charakter.

7. Die Schaltfliche [E] Change ... betitigen.
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8. Im Dialogfenster "Module Definition" Verbindungseinstellungen vornehmen.

Bei den Begriffen "Eingang" und "Ausgang" ist der Scanner der Bezugspunkt:
+ Assembly-Eingangsobjekte (Input) werden vom Adapter zum Scanner gesendet.
» Assembly-Ausgangsobjekte (Output) werden vom Scanner zum Adapter gesendet.

B Module Definition™ Pg|
Fievision: 1 w 1=
Electronic Keying: Compatible Module w
Connections:
Matne |Size
Irpwat: 5
nusive Crniet P E E W
Outpt: i
T
INT
EAL
[ QK. ] [ Cancel ] [ Help

Einstellungen

Wert / Beschreibung

Name

Bezeichnung (Typ) der Verbindung
« "Exclusive owner": Der Scanner kontrolliert die Ausgange des Adapters.
« "Listen only": Der Scanner empfangt bei einer bestehenden Verbindung
nur die Eingangsdaten.
« "Input only": Der Scanner sendet keine Ausgangsdaten an den Adapter,
sondern empfangt nur die Eingangsdaten.

Anzahl der I/O-Datenworter

Maximal 32 Datenworter (max. 64 Bytes) je Richtung

Auswahl des Datentyps

- Die Anzahl der Eingangsdaten muss mit der resultierenden Lange der
abgebildeten Ports im Sende-PDO (PDO_TXO) libereinstimmen, sonst
wird die Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Target to Originator
Size" (0x0128) vom Adapter abgelehnt.

- Die Anzahl der Ausgangsdaten muss mit der resultierende Lange der
abgebildeten Ports im Empfangs-PDO (PDO_RX0) Uibereinstimmen, sonst
wird die Verbindung mit der Fehlermeldung "Invalid Originator to Target
Size" (0x0127) vom Adapter abgelehnt.

9. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
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10. Im Dialogfenster "New Module" unter der Registerkarte Connection weitere Eigenschaften

einstellen.

M New Module

Genesal*| Connection” | Module Info® | Intemet Protocol | Part Configuration® | Metwork

Marme (RP) (ms) Inpat Type Ingug Trigoer

3

Requested Packet interval

[E] O inkibit Modude |

T 100 &JW.0-1000 | Unicast sel[Cyclic ]

ﬂ [ Major Fault On Controller If Connection Fails ‘While in Run Mode

Maodule Fault

Status: Crealing

[ ok ][ cace | [ Hep |

Erforderliche Einstellungen

Einstellungen

Beschreibung

Requested Packet
Interval (RPI)

RPI = 2.0 ms einstellen. (Standard: 10 ms)
Das RPI [ms] gibt an, in welchen Intervallen die I/O-Daten zwischen Antriebsregler
(Adapter) und Steuerung (Scanner) ausgetauscht werden.

E Input Type

Eingangs-Typ "Multicast":
- Die Eingangsdaten werden mittels Multicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.
« Neben dem aktuell zu konfigurierenden Scanner kénnen noch weitere Scanner
auf die Daten zugreifen ("Listen only"- oder "Input only"-Verbindungen).

Eingangs-Typ "Unicast":
Die Eingangsdaten werden mittels Unicast-Telegrammen vom Adapter an den
Scanner gesendet.

Optionale Einstellungen

Einstellungen

Beschreibung

E Inhibit Module

Mit dieser Option konnen Sie die Kommunikation zum Adapter unterbrechen oder
sperren.

ﬂ Major Fault On
ControllerIf Connection
Fails While In Run Mode

Mit dieser Option konnen Sie den Scanner auch in den Fehlerzustand versetzen,
wenn die EtherNet/IP-Verbindung zum Antriebsregler (Adapter) ausfallt, wahrend
der Scanner im Betrieb ist.
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11. Die Einstellungen mit der Schaltflache OK beenden.
« Der Antriebsregler wird unter der "I/O Configuration" im Konfigurationsbaum
eingefiigt.
« Die entsprechenden Tags werden in den "Controller Tags" erzeugt.

# Controller Tags - Controller_example(controller)

Scope: .@Conlloller_exam; v Show: Al Tags v | Y.
Name =z|a |Value - | Force Mask "l Style | Data Type | Desciip
— My _E94AYCED: Nonol docol) _0248:E944YCED_CB1BCCBFL0
My_E 344 CED:| . Connectionf aulted 0 Decimal BOOL
— My_ES44YCED: Data (ee} (...} Decimal SINT[5]
+ My_ES4AYCED:1.Data[0] 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:1.Datal1] 0 Decimal SINT
+ My_ES44YCED:|.Dataf2] 1] Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:L.Data[3] 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:1.Data[d] 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:L.Datal5] 0 Decimal SINT
— My_ES4AYCED:O foool focol _024B:E94AYCED_E771E08B:0:0
— My _ES44YCED:0.Data Hooal {...} Decimal SINT(E]
+ My_ES4AYCED:D.Data[0] 0 Decimal SINT
+ My_ES44YCED:0.Data[1] 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:0.Data[2) 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:D.Data[3) 0 Decimal SINT
+ My_E94AYCED:0.Datal4] 0 Decimal SINT
+ My_ES4AYCED:0.Data[5]) 0 Decimal SINT

|« | » [\Monitor Tags £ EditTags / | <]

Im Beispiel wurde der Antriebsregler mit "My_E94AYCEO" benannt.

» Tag "My_E94AYCEO:l.ConnectionFaulted" fiir den Verbindungsstatus

 Tag-Set "My E94AYCEO:I.Data" fiir die Assembly-Eingangsobjektinstanz "111"
 Tag-Set "My_E94AYCEO:0.Data" fiir die Assembly-Ausgangsobjektinstanz "110"

Wenn Sie auf "+" vor dem Assembly-Tag-Namen klicken, werden darunter alle im
Assembly-Tag enthaltenen Daten angezeigt.

12. Abschliefend die I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern (2 70).
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8.5 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

8.5 I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern

Nachdem der Scanner und der Adapter zur 1/O-Konfiguration hinzugefiigt wurden, muss die
Konfiguration in die Steuerung geladen werden. Zudem sollten Sie die Konfigurationsdatei auf
ihrem Rechner speichern.

So speichern Sie die 1/0-Konfiguration:
1. Den Meniibefehl Communications = Download auswahlen.
« Das Dialogfenster "Download" 6ffnet sich.

« Erscheint die Meldung, dass »RSLogix 5000« nicht in den Online-Modus wechseln kann,
wahlen Sie den Meniibefehl Communications =» Communications Who Active aus und
suchen Sie lhre Steuerung im Dialogfeld "Who Active". Erscheint die Steuerung dort
nicht, so muss der EtherNet/IP-Treiber zu »RSLinx« hinzugefiigt oder in »RSLinx«
konfiguriert werden. Weitere Informationen dazu finden Sie in der »RSLinx«-Online-
Hilfe.

2. Aufdie Schaltflaiche Download klicken.
« Die I/O-Konfiguration wird in die Steuerung geladen.
+ Nach erfolgreicher Beendigung des Downloads wechselt »RSLogix 5000« in den Online-
Modus und das I/O-OK-Feld links oben auf dem Bildschirm ist griin.
3. Den Meniibefehl File & Save aufrufen.

+ Wird die I/0-Konfiguration zum ersten Mal gespeichert, 6ffnet sich das Dialogfenster
"Save As".

« Zum Speichern der Konfiguration in einer Datei auf dem Rechner miissen Sie einen
Ordner auswadhlen und einen Dateinamen eingeben.

« AbschlieRend auf die Schaltflache Save klicken.
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9 Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages)

Eine "Explicit Message" ist ein logischer Befehl im PLC-Programm, der zur Nachrichteniibertragung
verwendet wird. Er kann eingesetzt werden, um eine Parametereinstellung oder die Daten einer
Assembly zu lesen oder zu beschreiben.

Bei den Allen-Bradley-Geraten der Reihen CompactlLogix, ControlLogix und SoftLogix bietet der
MSG-Befehl die in diesem Kapitel beschriebenen Einsatzméglichkeiten. Beschreibungen zu anderen
PLC-Typen finden Sie in der entsprechenden Programmierungs-Dokumentation der jeweiligen PLC.

i Hinweis!

Wenn Sie mehrere MSG BLOCKs pro Adapter verwenden, konnen Sie durch sequentielles
Triggern ressourcenschonend arbeiten und fiir weitere mogliche Clients genug
Kommunikations-Reserven im EtherNet/IP-Modul vorhalten.
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Parameter schreiben

Parameter schreiben

Um beispielsweise mittels expliziter Nachrichtenilibertragung in die Codestelle C00011
(Bezugsdrehzahl) des Inverter Drive 8400 zu schreiben, sind folgende Einstellungen erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
KA Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends
-5 1j0 Configuration
= m Backplane, CompactLogix
ﬁl 1769-L32E EIP_W0Z2
- 1769-L32E Ethernet P
@5 Ethernet
f] ETHERMET-m
& 1763-L32E Bt
Ff CompactBus Local

Description
Statuz
Macule Faut

Offline

< |

:ate Qutput Energize instruckion

L [E]l MainProgram - MainRoutine
£
0 TMoP T
CMD_Getalue MSG
1 JE M o —
Message Cortral Get_Aftribute | .| DN —
HERI—
CMD_Setvalue MSG
2 JF M LCEN—]
Message Cortrol m DM —
./"'---/ ER—
Message Configuration - Set_Attribute @
Canfiguration l Communication| Tag |
Bl Message Type: v
H ?ervice: ISet Attribute Single LIIE;W'CE Element: lVaIua_32 ﬂl
ype:
Tﬂ'ﬁoume Length: |4 ::” [Bytes]
Service -
Code: f10 (H{ed Class: _ |Ge el pegination l | i
A Instance: |11 | IEAttnbuLe;h | (Hex) NewTog.. | |
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 0
D Enor Code: Extended Enor Code: I Timed Out €
Emor Path:
Emor Text:
oK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

E Servicetyp "Set Attribute Single" (Service-Code "10" [hex])

E Klasse "6E" [hex] (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Servo Drive 9400
E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle

« Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert "1"
eingetragen werden.

- Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch den Dienst "SET" ist
nicht moglich.

Quellen-Element

Variable im PLC-Programm, die als Datenquelle fiir das Schreiben verwendet
wird.

Quellen-Linge

=

Die Quellen-Lange muss auf die Lange (Datentyp) des aktuellen Parameters
eingestellt werden (siehe Parameter-Referenz in der Dokumentation des
Antriebsreglers).

Fiir das Schreiben auf die Codestelle C00011 muss die Quellen-Lange auf
"4 Bytes" gesetzt werden.
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9.2 Parameter lesen

9.2 Parameter lesen

Um beispielsweise mittels expliziter EtherNet/IP-Nachrichteniibertragung die Lenze-Codestelle
€00011 (Bezugsdrehzahl Motor) des Servo Drive 9400 auszulesen, sind folgende Einstellungen
erforderlich:

[13 Contraller Fault Handler
3 Power-Up Handler
=45 Tasks
|- 8 MainTask
-] C& MainPrograrn
KA Prograr Tags
Eﬁ MainFauting
3 Unscheduled Programs
=15 Motion Groups
3 Ungrouped Axes
(3 Add-0n Instructions
-5 Data Types
[ User-Defined
+ Eﬁ Skrings
Eﬂ, Add-On-Defined
+- L Predefined
+-C33 Module-Defined
3 Trends

>

El MainProgram - MainRoutine

CMD_Getvalue e

Message Cortral Get_Aﬂri_l_a_uﬂzI Dokl 3 —
— ERI—

—

Message Configuration - Get_Attribute

Canfiguration ] Communication| Tag |

- 10 Configuration n Message Type: CIP Generic -
= m Backplane, CompactLogix
1769-L32E EIP_Y02 : ; . .
- E 17691328 Ethernet PO I ?j;g::e |Get Alrbute Single | SouceElement |Resut 32 El
=& Ethernet Source Length; I 3‘ Bytes
f] ETHERMET-MQ ngth: 4 = (Bytes)

Service .
o el 0 o WEICes e | Moo, [red ]
Elinstance: [11 | |EAttribute;J1 | [Hex) New Tag.. |

Description

Status Offline

daclule: Faut

< 1= . : '
® Enable O Enable Waiting O Start ® Done Done Length: 4 -

:ate Qutput Energize instruckion

2 Emor Code: Extended Emor Code: ™ Timed Out € =
Error Path:
Eror Test:

0OK | Cancel Accept Help

Einstellungen Wert / Beschreibung

Nachrichtentyp "CIP Generic"

E Servicetyp "Get Attribute Single" (Service-Code "E" [hex])

E Klasse "6E" [hex] (Zugriff auf Lenze-Codestelle)

ﬂ Instanz "11" = Lenze-Codestelle C00011 des Servo Drive 9400

E Attribut "1" = Subcodestelle der Lenze-Codestelle
Wenn die Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss hier der Wert "1"
eingetragen werden.

E Ziel Variable im PLC-Programm, auf die die Antriebsdaten kopiert werden.

Beim Lesen der Codestelle C00011 muss das als Ziel verwendete Tag ein
Einzelwort im DINT-Format sein muss.
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9.2 Parameter lesen

Fiir jede "Explicit Message" muss unter der Registerkarte Communication der Pfad zum Senden der
Nachricht iiber den Ethernet-Port der Steuerung (Scanner) an die IP-Adresse des Antriebsreglers
(Adapter) eingestellt werden. Dieser Pfad ist abhdngig von der verwendeten PLC.

Sollten Sie Unterstiitzung bei der Einstellung dieses Pfads bendtigen, wenden Sie sich bitte an den

Hersteller der PLC.

Message Configuration - read

Caonfiguration Cnmmunicalionl Tag ]

¥ Connected

v Cache Connections

-

Path: |MH_E94J3«YEED Browse...
hy ES4AYCED

& op [ = D=

c b= b=

X

3 Enable 3 Enable ‘Waiting 0 Stant 3 Dane
2 Enor Code: Extended Emor Code:

Error Path:

Error Text:

Ok | Cancel

Diore Length; 0
[ Timed Qut &

Accept

Help
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10.1 Storung der EtherNet/IP-Kommunikation
10 Uberwachungen
10.1 Storung der EtherNet/IP-Kommunikation

Reaktionen des Servo Drive 9400 auf eine Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation kdnnen Sie im
»Engineer« unter der Registerkarte Uberwachung einstellen.

Einstellungsn  Ubenwachung lDiagnnse] Plozessdatenobiekte]

Allgemein

ldletodus Allgemeiner Ethermnet Kommunik.ations-Timeo, |

| F.eire Reaktion j | K.eine Feaktion j

Fault-toduz Allgemeine Ethernet K.ommunikations-Timeo..

Keine: Fieaktion -] [c][vo000 =

Timeout expl. Hachrichten E |/0-Daten ldzchen

| Keine Reaktion j | Scanner Auzgangadaten [Gachen j

Einstellungen Beschreibung

n Idle-Modus Der vom Scanner gesendete 32 Bit Real-Time-Header wird ausgewertet.
Run/Idle Flag (Bit 0) = TRUE:
- Der Scanner signalisiert die Giiltigkeit der |/O-Daten.
Run/Idle Flag (Bit 0) = FALSE:
+ Die I/O-Daten sind ungiltig und im Antriebsregler erfolgt die hier
parametrierte Reaktion (C13880/1 / C14880/1).
« Die I/O-Daten werden gemaR der Einstellung in E (C13885 /C14885)
behandelt.

E Allgemeiner Ethernet Bleibt nach Ablauf der in (C13881 / C14881) eingestellten Zeit der
Kommunikations-Timeout Empfang expliziter oder impliziter Nachrichten aus, oder es findet kein

Zugriff mehr Gber den »Engineer« statt, erfolgt im Antriebsregler die hier

parametrierte Reaktion (C13880/4 / C14880/4).

Der Zugriff auf den Webserver wird nicht liberwacht.

E Fault-Modus Der Adapter (Kommunikationsmodul) liberwacht die I/O-Verbindung zum
Scanner.

Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir implizite

Nachrichten eine "Implicit Message" aus, erfolgt im Antriebsregler die hier

parametrierte Reaktion (C13880/2 / C14880/2).

ﬂ Allgemeiner Ethernet Hier wird die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit (C13881 / C14881)
Kommunikations-Timeout- eingestellt.
Timer Wird innerhalb dieser Zeit keine Nachricht empfangen, erfolgt die in
E (C13880/4 / C14880/4) parametrierte Reaktion.
Diese Nachrichten werden iiberwacht:
« Implicit Messages
« Explicit Messages
« Zugriff des »Engineer« liber EtherNet/IP

Timeout bei expliziten Bleibt innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-Zeit fiir explizite
Nachrichten Nachrichten eine "Explicit Message" aus, erfolgt im Antriebsregler die hier
parametrierte Reaktion (C13880/3 / C14880/3).

1/0-Daten léschen Einstellung (C13885 / C14885), welche I/O-Daten der Adapter zur
Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten soll,
wenn ...
« der CIP-Netzwerkstatus (C13862 / C14862) der steuernden I/O-
Verbindung nicht "Connected" ist oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
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10.2 Storung der internen Kommunikation

10.2 Storung der internen Kommunikation

Die Reaktion bei einem Kommunikationsfehler zwischen dem Kommunikationsmodul und dem
Servo Drive 9400 konnen Sie liber die Grundgeréte-Codestellen C01501 (Modul in Steckplatz MXI1)
und C01502 (Modul in Steckplatz MXI2) einstellen.
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11 Diagnose

Zur Storungsdiagnose stehen die auf der Frontseite des Kommunikationsmoduls angeordneten
LEDs zur Verfligung. Zudem koénnen Sie sich im »Engineer« Diagnose-Informationen anzeigen
lassen.

11.1 LED-Statusanzeigen

i Hinweis!

LED-Statusanzeigen bei fehlerfreiem Betrieb:
- Die LEDs ST (1 78) und NS (2 79) leuchten permanent.

+ Anden RJ45-Buchsen X233 und X234 |euchtet jeweils die griine LED und die gelbe LED
blinkt oder flackert (ca 81).

Folgende Statusanzeigen werden unterschieden:

* Modul-Statusanzeigen (o 78)

» CIP™-Statusanzeigen (1 79)
« Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X233, X234) (2 81)
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111 LED-Statusanzeigen

11.1.1 Modul-Statusanzeigen

Modul-Statusanzeigen werden durch die LEDs ST, ER und DE angezeigt.

AX
HH
Al -

DE

—

E94AYCEOO01E

[11-1] LEDs ST, ER, DE

LED

Farbe

Zustand

Beschreibung

ST

grin

an

Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt und hat eine
Verbindung zum Grundgerat.

blinkt

250 ms
250 ms

Das Kommunikationsmodul ist mit Spannung versorgt, hat aber keine
Verbindung zum Grundgerat. (Grundgerat ist ausgeschaltet, in der
Initialisierungsphase oder nicht vorhanden.)

ER

rot

an

Ein Fehler liegt im Bereich des Kommunikationsmoduls vor.

DE

rot

an

Das Kommunikationsmodul wird vom Grundgerat nicht akzeptiert oder
das Grundgerat ist nicht aktiv. (Siehe Hinweise in der Dokumentation
zum Grundgerat.)
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11.1.2 CIP™-Statusanzeigen

CIP-Statusanzeigen werden durch die LEDs MS und NS angezeigt.

—
E94AYCEOO01E
[11-2] LEDs MS, NS
LED Farbe / Zustand Beschreibung
MS griin rot
aus aus CIP-Modulstatus: "Nonexistent"
Das Kommunikationsmodul wird nicht mit Spannung versorgt.
aus an
CIP-Modulstatus: "Major Unrecoverable Fault"
Das Kommunikationsmodul weist einen nicht behebbaren Fehler auf.
Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Gerdtefehler die Reaktion Systemfehler hat.
aus blinkt
250 ms
CIP-Modulstatus: "Major Recoverable Fault"
Das Kommunikationsmodul weist einen behebbaren Fehler auf.
Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende
Geratefehler die Reaktion Fehler, Storung, Schnellhalt durch Stérung,
arretierte Warnung oder Warnung hat.
an aus
CIP-Modulstatus: "Operational”
Das Kommunikationsmodul arbeitet einwandfrei.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Standby"
Das Kommunikationsmodul ist noch nicht vollstandig konfiguriert oder
die Konfiguration ist fehlerhaft (z. B. ungiiltige IP-Adresse).
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Modulstatus: "Device Self Testing"
Das Kommunikationsmodul befindet sich im Selbsttest.
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111 LED-Statusanzeigen
LED Farbe / Zustand Beschreibung
NS griin rot
aus aus CIP-Netzwerkstatus: "No IP Adress"
Das Kommunikationsmodul wird nicht mit Spannung versorgt oder hat
noch keine IP-Adresse erhalten.
CIP-Netzwerkstatus: "Duplicate IP"
Das Kommunikationsmodul kann nicht auf den Feldbus zugreifen (IP-
Adressenkonflikt).
aus blinkt
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Connection Timeout"
Eine Zeitliberschreitung (Timeout) liegt vor.
an aus
CIP-Netzwerkstatus: "Connected"
Das Kommunikationsmodul arbeitet einwandfrei und hat eine
Verbindung zum Scanner aufgebaut.
blinkt aus
250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "No Connections"
Das Kommunikationsmodul ...
« arbeitet einwandfrei;
« hat eine IP-Adresse zugewiesen bekommen;
 wurde noch nicht vom Scanner ins Netzwerk eingebunden.
blinkt blinkt 250 ms
250 ms
CIP-Netzwerkstatus: "Self-Test"
Das Kommunikationsmodul befindet sich im Selbsttest.
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11.1.3 Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X233, X234)

Die LEDs an den RJ45-Buchsen X233 und X234 zeigen den Ethernet-Verbindungsstatus an.

=2

E94AYCEOO01E

[11-3] LEDs Link, Act

LED Farbe Zustand | Beschreibung
Link grin aus Keine Ethernet-Verbindung
an

Physikalische Ethernet-Verbindung ist vorhanden.

Act gelb aus Kein Ethernet-Datentransfer

an oder
flackert

EE

Daten werden liber Ethernet ausgetauscht.
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11.2

Diagnose

Diagnose mit dem »Engineer«

Diagnose mit dem »Engineer«

Im »Engineer« kénnen Sie sich unter der Registerkarte Diagnose diverse EtherNet/IP Diagnose-

Informationen anzeigen lassen.

Einstellungen] (bemwachung Diagnose |Prozessdalenobiektel

EtherMet/IP Diagnose

Adresse Status Ethernet Port Status
MACD CIP-todulztatus Ethernat Port 5233 Link Status

(M (][00 6-20-58-24 | |EC]Opeadtond | |IED[C] 100 MbpsAalupes |
Aklive |P-Adresse [CIP-Wetzwerk status Ethernet Part 3234 Link Status

|E | 192 0 168 . 0 10 | | |Verhindung aufgebaut | |E |Keine Yerbindung |

Aktive Subnetzmaske

|E]| 25 255 . 286 00 |

Aktive Gateway-Adresze

|ﬂ|n.u_n.u|

Aktive Multicast IP-Startadresse

s IIEEEEE=

Anzeige Codestelle

MAC-ID €13003 /C€14003

E Aktive IP-Adresse C€13010/C14010

E Aktive Subnetzmaske C13011 /C14011

ﬂ Aktive Gateway-Adresse C13012 /C14012

E Aktive Multicast IP-Startadresse C13016 / C14016

E CIP-Modulstatus C13861 /C14861
CIP-Netzwerkstatus C13862 /C14862

E Ethernet Port X233 Verbindungsstatus C13863/1/C14863/1
E Ethernet Port X234 Verbindungsstatus C13863/2/C14863/2
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12 Fehlermeldungen
12.1 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

12 Fehlermeldungen

Dieses Kapitel erganzt die Fehlerliste im Referenzhandbuch und in der »Engineer« Online-Hilfe zum
Servo Drive 9400 um die Fehlermeldungen des Kommunikationsmoduls.

Referenzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Servo Drive 9400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zur Diagnose & Stérungsanalyse und zu
Fehlermeldungen.

12.1 Kurziibersicht der EtherNet/IP-Fehlermeldungen

In der folgenden Tabelle sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Zudem wird die voreingestellte Fehlerreaktion und- sofern
vorhanden —der Parameter zur Einstellung der Fehlerreaktion angegeben.

'@ Tipp!

Wenn Sie auf den Querverweis in der ersten Spalte klicken, gelangen Sie zur ausfiihrlichen

Beschreibung (Ursachen und Abhilfen) der entsprechenden Fehlermeldung.

Fehlernummer

hex dec

Bezeichnung

0x00c85531 | 13129009

EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher

0x00c85532 | 13129010

EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher

0x00c85533 | 13129011

EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher

0x00c86010 | 13131792

EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset

0x00c86011 | 13131793

EtherNet/IP: Interner Fehler

0x00c86100 | 13132032

EtherNet/IP: Interner Fehler

0x00c86101 | 13132033

EtherNet/IP: Interner Fehler

0x00c8641f | 13132831

EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig

0x00c86420 | 13132832

EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen

0x00c86430 | 13132848

EtherNet/IP: Internal Mapping Error

0x00c86533 | 13133107

EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter

0x00c88111 | 13140241

EtherNet/IP: Fault-Modus

0x00c88112 | 13140242

EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout

0x00c88114 | 13140244

EtherNet/IP: Allgemeiner Ethernet Timeout

0x00c88132 | 13140274

EtherNet/IP: Idle-Modus

0x00c88142 | 13140290

EtherNet/IP: Klasse 1 Verbindung geschlossen

0x00c88143 | 13140291

EtherNet/IP: Klasse 3 Verbindung geschlossen

0x00c88273 | 13140595

EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse

Reaktion (Lenze-Einstellung)

einstellbar in

C13880/2/
C14880/2

C13880/3/
C€14880/3

C13880/4/
C14880/4

C13880/1/
C14880/1
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12 Fehlermeldungen

12.2 Mogliche Ursachen und Abhilfen
12.2 Mégliche Ursachen und Abhilfen

In diesem Kapitel sind alle EtherNet/IP-Fehlermeldungen in numerischer Reihenfolge der
Fehlernummer aufgefiihrt. Mogliche Ursachen und Abhilfen sowie Reaktionen auf die
Fehlermeldungen werden ausfiihrlich beschrieben.

EtherNet/IP: Kein Zugriff auf Speicher [0x00c85531]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Zugriff auf Speicher war nicht moglich. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Lesen vom Speicher [0x00c85532]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler O Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe
Parameter konnte nicht gelesen werden. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

» Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Fehler beim Schreiben in Speicher [0x00c85533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler O Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung [0 Warnung & Information

Ursache Abhilfe
Parameter konnte nicht geschrieben werden. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

» Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Neustart durch Watchdogreset [0x00c86010]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler [ Fehler [ Stérung [ Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung 0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x00c86011]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.
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EtherNet/IP: Interner Fehler [0x00¢c86100]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Interner Fehler [0x00c86101]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine [ Systemfehler X Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Kommunikationsmodul ist defekt. Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze einsenden.

EtherNet/IP: Parametersatz ungiiltig [0x00c8641f]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
Es konnte kein aktiver Parametersatz geladen werden. « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Modul).

« Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Lenze-Einstellung geladen [0x00c86420]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe
Zugriff Uber Grundgerat auf Parametersatz im « Erneuter Download der Applikation (einschlieBlich
Speichermodul war nicht erfolgreich. Modul).

« Kommunikationsmodul mit Fehlerbeschreibung an
Lenze senden.

EtherNet/IP: Internal Mapping Error [0x00c86430]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine [ Systemfehler O Fehler O Stérung [ Schnellhalt durch Stérung B4 Arretierte Warnung [0 Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Das eingetragene |/O-Daten-Mapping ist ungiiltig. I/O-Konfiguration im »Engineer« ((1 56) erneut
« Ein Objekt, das nicht die notwendigen Eigenschaften | durchfiihren.
unterstiitzt, wurde angegeben.
« Es wurden mehr als 64 Bytes Daten abgebildet.
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EtherNet/IP: Ungiiltige IP-Parameter [0x00c86533]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler B Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache

Abhilfe

Ein oder mehrere IP-Parameter sind fehlerhaft.

IP-Konfiguration priifen und korrigieren.
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen
(d 38)

EtherNet/IP: Fault-Modus [0x00c88111]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

‘ Einstellung: C13880/2 / C14880/2

& Keine [ Systemfehler M Fehler CIStérung M Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung [0 Warnung M Information

Ursache

Abhilfe

« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen.

» Ausfall der steuernden 1/0-Verbindung durch
Timeout.

« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-
Zeit fiir implizite Nachrichten bleibt eine "Implicit
Message" aus.

« Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.
« Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Requested Package Interval (RPI) der I/O-Verbindung
Uberpriifen.
« Timeout-Zeit fiir implizite Nachrichten erh6hen.

EtherNet/IP: Expliziter Nachrichten Timeout [0x00c88112]

EtherNet/IP: Al

EtherNet/IP: Id
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Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C13880/3 / C14880/3

& Keine O Systemfehler I Fehler OStérung M Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung O Warnung M Information

Ursache

Abhilfe

« Verbindung zum Scanner wurde unterbrochen.

« Ausfall einer explitziten Verbindung

« Innerhalb der vom Scanner parametrierten Timeout-
Zeit fur explizite Nachrichten bleibt eine "Explicit
Message" aus.

« Leitungen und Anschliisse iiberpriifen.

« Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Requested Package Interval (RPI) der expliziten
Verbindung iiberpriifen.

« Timeout-Zeit fiir explizite Nachrichten erhdhen.

Igemeiner Ethernet Timeout [0x00c88114]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C13880/4 / C14880/4

& Keine [ Systemfehler M Fehler COStérung M Schnellhalt durch Stérung M Arretierte Warnung [0 Warnung ™ Information

Ursache

Abhilfe

« Ausfall der »Engineer«-Kommunikation tiber
Ethernet

« Nach Ablauf derin C13881 / C14881 eingestellten
Zeit findet kein Zugriff mehr liber den »Engineer«
statt.

« Leitungen und Anschlisse iiberpriifen.

 Netzwerkkabel an Ethernet-Anschluss einstecken.

« Die allgemeine Nachrichten-Uberwachungszeit in
€13881 erhohen.

» Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 75)

le-Modus [0x00c88132]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

Einstellung: C13880/1 / C14880/1

& Keine [ Systemfehler I Fehler OStérung M Schnellhalt durch Stérung [ Arretierte Warnung O Warnung M Information

Ursache

Abhilfe

« Ein Idle-Ereignis wurde vom Scanner empfangen.

« Der Scanner befindet sich im "PROG"-Modus.

« Im "Scanner Command Register" ist das Run/
Idle Flag (Bit 0) = 0.

Den Scanner in den Run-Modus setzen.
Run/Idle Flag (Bit 0) = 1
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EtherNet/IP: Klasse 1 Verbindung geschlossen [0x00c88142]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

OKeine O Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung & Information

Ursache Abhilfe

Der Scanner hat die steuernde "Klasse 1"-Verbindung Scanner-Funktionalitat iberpriifen.
geschlossen.

EtherNet/IP: Klasse 3 Verbindung geschlossen [0x00c88143]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine O Systemfehler O Fehler O Stérung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung [ Information

Ursache Abhilfe

Ein Scanner hat eine "Klasse 3"-Verbindung geschlossen. | Scanner-Funktionalitat Giberpriifen.

EtherNet/IP: Doppelte IP-Adresse [0x00c88273]

Reaktion (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Einstellung: nicht moglich

O Keine [ Systemfehler X Fehler O Storung O Schnellhalt durch Stérung O Arretierte Warnung O Warnung O Information

Ursache Abhilfe

Eine IP-Adresse wurde im Netzwerk doppelt vergeben. | IP-Adresse (C13000 / C14000) korrigieren.

Die Adressen der Netzwerkteilnehmer missen sich » IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen
voneinander unterscheiden. (&2 38)
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123 CIP™-Fehlermeldungen
123 CIP™-Fehlermeldungen
Fehlercode Fehlerbezeichnung Beschreibung
[hex]
0x000 SUCCESS Kein Fehler
0x001 Instanz-Fehlermeldungen (E1 129) des Connection Manager

Obiject (6 / 0x06) (C1 129)

0x002 RESOURCE_UNAVAILABLE

Notwendige Resource zur Dienstausfiihrung nicht verfiigbar.

0x003 INVALID_PARAM_VALUE Ungililtiger Parameterwert
0x008 SERVICE_NOT_SUPP Dienst wird nicht unterstitzt.
0x009 INVALID_ATTRIB_VALUE Das Attribut ist ungiiltig.

0x00B ALREADY_IN_STATE

Das Objekt ist bereits im angeforderten Status.

0x00C OBJ_STATE_CONFLICT

Das Objekt kann den Dienst nicht ausfiihren.

0x00E ATTR_NOT_SETTABLE

Das Attribut ist schreibgeschiitzt.

0x00F PRIVILEGE_VIOLATION

Zugriff verweigert.

0x010 DEVICE_STATE_CONFLICT

Der aktuelle Zustand des Gerdtes verbietet die Ausfiihrung des
angeforderten Dienstes.

0x011 | REPLY_DATA TOO LARGE

Die Antwortdaten sind langer als der Antwort-Buffer.

0x013 NOT_ENOUGH_DATA

Die Lange der Daten ist zu kurz.

0x014 ATTRIBUTE_NOT_SUPP

Das Attribut wird nicht unterstiitzt.

0x015 TOO_MUCH_DATA

Die Lange der Daten ist zu lang.

0x016 | OBJECT DOES_NOT_EXIST

Das Objekt wird vom Adapter nicht unterstutzt.

0x017 FRAGMENTATION

Die Fragmentierung fiir den angeforderten Dienst ist momentan
nicht aktiviert.

0x020 INVALID_PARAMETER

Ungililtiger Parameter
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C00615
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Kommunikationsrelevante Parameter des Grundgerates

Parameter-Referenz

Dieses Kapitel erganzt die Parameterliste und die Attributtabelle im Referenzhandbuch und in der
»Engineer« Online-Hilfe zum Servo Drive 9400 um die Parameter des Kommunikationsmoduls
E94AYCEO (EtherNet/IP).

Referenzhandbuch/»Engineer« Online-Hilfe zum Servo Drive 9400

Hier finden Sie allgemeine Informationen zu Parametern.

Kommunikationsrelevante Parameter des Grundgerates

In diesem Kapitel sind kommunikationsrelevante Parameter des Servo Drive 9400 in numerisch
aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C00615 | Reakt. unzul. Geratekonfig. Index: 23960 = 0x5D98

Reaktion bei unzuldssiger Geratekonfiguration

Auswabhlliste
1| Fehler
3 | Schnellhalt durch Stérung
4 | Arretierte Warnung
6 | Information
0 | Keine Reaktion
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C00615/1 0: Keine Reaktion Reserviert
C00615/2 1: Fehler Reakt. unzul. Modul in MXI1
C00615/3 1: Fehler Reakt. unzul. Modul in MXI2
C00615/4 0: Keine Reaktion Reserviert
C00615/5 0: Keine Reaktion Reserviert

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C00636 | Reakt. neues Modul in MXI1 Index: 23939 = 0x5D83

Reaktion, wenn ein neues Modul im Modulschacht 1 des Grundgerates eingesteckt wurde.

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

1| Fehler

Information

Warnung

6

5

4 | Arretierte Warnung

3 | Schnellhalt durch Stérung

0 | Keine Reaktion

M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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C00637

Parameter | Name:

C00637 | Reakt. neues Modul in MX12

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 23939 = 0x5D83

Reaktion, wenn ein neues Modul im Modulschacht 2 des Grundgerates eingesteckt wurde.

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

1

Fehler

Information

Warnung

Arretierte Warnung

6
5
4
3

Schnellhalt durch Stérung

0

Keine Reaktion

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer

C01501
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
€01501 | Reakt. Komm.-Fehler mit MXI1 Index: 23074 = 0x5A22
Reaktion bei Kommunikationsfehler zwischen "intelligentem" Modul im Modulschacht 1 und dem Grundgerat
Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Keine Reaktion
1 |Fehler
3 | Schnellhalt durch Stérung
4 | Arretierte Warnung
5| Warnung
M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP I PLC-STOP [l Kein Transfer
C01502

Parameter | Name:

C01502 | Reakt. Komm.-Fehler mit MXI2

Datentyp: UNSIGNED_32
Index: 23074 = 0x5A22

Reaktion bei Kommunikationsfehler zwischen "intelligentem" Modul im Modulschacht 2 und dem Grundgerat

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0

Keine Reaktion

1

Fehler

3

Schnellhalt durch Stérung

4

Arretierte Warnung

5

Warnung

M Lesezugriff B Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer
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13.2 Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI1

In diesem Kapitel sind die Parameter des Kommunikationsmoduls E94AYCEO (EtherNet/IP) fiir den
Steckplatz MXI1 des Servo Drive 9400 in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

C13000
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13000 I IP-Adresse Index: 11575 = 0x2D37
Einstellung der IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (L2 38)
Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 255
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13000/1 192 IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13000/2 168 IP-Adresse
C13000/3 124 IP-Adresse
C13000/4 16 IP-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX MCOM OMOT
C13001
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13001 | Subnetzmaske Index: 11574 = 0x2D36
Einstellung der Subnetzmaske
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (L2 38)
Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 255
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13001/1 255 Subnetzmaske (hochstwertiges Byte)
C13001/2 255 Subnetzmaske
C13001/3 255 Subnetzmaske
C13001/4 0 Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
C13002
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13002 | Gateway-Adresse Index: 11573 = 0x2D35

Einstellung der Gateway-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (2 38)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13002/1 0 Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13002/2 0 Gateway-Adresse

C13002/3 0 Gateway-Adresse

C13002/4 0 Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
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C13003
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13003 | MAC-ID Index: 11572 = 0x2D34
Anzeige der MAC-ID
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C13005
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13005 | IP Konfigurations-Referenz Index: 11570 = 0x2D32
Auswabhl, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll.
(Instanzattribut 3 (Configuration Control) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 135))
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (3 38)
Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Gespeicherte Adresse Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-
Konfiguration wird verwendet.
1|BOOTP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
BOOTP zugewiesen.
2 | DHCP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
DHCP zugewiesen.
Die Zuweisung einer Gateway-Adresse, die nichtim
selben Subnetz wie die IP-Adresse liegt, wird abgelehnt.
M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
C13006
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13006 | Multicast IP-Startadresse Index: 11569 = 0x2D31

Einstellung der Multicast IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (2 38)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13006/1 239 Multicast IP-Startaddresse (hochstwertiges Byte)
C13006/2 64 Multicast IP-Startaddresse

C13006/3 2 Multicast IP-Startaddresse

C13006/4 224 Multicast Startaddresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
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C13010
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13010 | Aktive IP-Adresse Index: 11565 = 0x2D2D

Anzeige der aktiven IP-Adresse
(Instanzattribut 5 (IP Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E4 135))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 \ 255

Subcodes Info

C13010/1 Aktive IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13010/2 Aktive IP-Adresse

C13010/3 Aktive IP-Adresse

C13010/4 Aktive IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13011
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13011 | Aktive Subnetzmaske Index: 11564 = 0x2D2C
Anzeige der aktiven Subnetzmaske
(Instanzattribut 5 (IP Network Mask) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£ 135))
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 ‘ 255
Subcodes Info
C13011/1 Aktive Subnetzmaske (h6chstwertiges Byte)
C13011/2 Aktive Subnetzmaske
C13011/3 Aktive Subnetzmaske
C13011/4 Aktive Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT
C13012
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13012 | Aktive Gateway-Adresse Index: 11563 = 0x2D28

Anzeige der aktiven Gateway-Adresse
(Instanzattribut 5 (Gateway Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E1 135))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C13012/1 Aktive Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13012/2 Aktive Gateway-Adresse

C13012/3 Aktive Gateway-Adresse

C13012/4 Aktive Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13016
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13016 | Multicast IP-Adresse Index: 11559 = 0x2D27

Anzeige der aktiven Multicast IP-Adresse

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C13016/1 Multicast IP-Addresse (hdchstwertiges Byte)
C13016/2 Multicast IP-Addresse

C13016/3 Multicast IP-Addresse

C13016/4 Multicast IP-Addresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13017
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13017 | Ethernet Einstellung Index: 11558 = 0x2D26
Einstellung der Ubertragungsrate fiir die Ethernet-Anschliisse

« Abhdngig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlieBenden Gerdtes empfehlen wir ein Cross-
Over-Kabel zu verwenden.

» EtherNet/IP-Anschluss (C1 29)

« Nach Anderung der Einstellung einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 124) des
Busteilnehmers durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und
wiedereinschalten.

Auswahlliste
0 | Autonegotiation
1 | Reserviert
2 | Reserviert
3 | Reserviert
4 | Reserviert
5 | 10 Mbps/Halbduplex
6 | 10 Mbps/Vollduplex
7 | 100 Mbps/Halbduplex
8100 Mbps/Vollduplex
9 | Reserviert
10 | Reserviert
11 | Reserviert
12 | Reserviert
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13017/1 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X233
C13017/2 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X234
M Lesezugriff B Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13018 | Multicast Einstellung Index: 11557 = 0x2D25

Auswahl zur Multicast IP-Adressierung liber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP Interface Object (245 /
0xF5) (L1 135)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Default Algorithmus

1| Multicast IP-Startadresse

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13019 | Multicast TTL-Wert Index: 11556 = 0x2D24

Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E4 135))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 ‘ ‘ 2551

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen Index: 11555 = 0x2D23

Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E3 135))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 ‘ ‘ 321

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) Index: 11554 = 0x2D22

Einstellung, ob QoS-Tags zur Priorisierung der zu libertragenden Datenpakete verwendet werden.
(Instanzattribut 1 (802.1Q Tag Enable) im Quality of Service (Q0S) Object (72 / 0x48) (£ 133))

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Keine Verwendung 802.10 Tag

1| Verwendung 802.10 Tag

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT
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C13022

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8

C13022 | Quality of Service (DSCP) Index: 11553 = 0x2D21

Einstellung zur Priorisierung der zu iibertragenden Datenpakete mit Differentiated Services Codepoints (DSCP)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 63

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C13022/1 59 Reserviert

C13022/2 47 Reserviert

C13022/3 55 Reserviert

C13022/4 47 QoS DSCP Scheduled
(Instanzattribut 5 (DSCP Scheduled) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (£ 133))

C13022/5 43 QoS DSCP High Prio
(Instanzattribut 6 (DSCP High Prio) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (E2 133))

C13022/6 31 Reserviert

C13022/7 27 QoS DSCP Explicit Msg
(Instanzattribut 8 (DSCP Explicit Msg.) im Quality of
Service (QoS) Object (72 / 0x48) (E2 133))

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT

C13840
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13840 | DLR Netzwerktopologie Index: 10735 = 0x29EF
Anzeige der verwendeten DLR-Netzwerktopologie (Device Level Ring)
(Instanzattribut 1 (Network Topology) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (4 131))
Auswahlliste (nur Anzeige)
0| Linear
1| Ring
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C13841

Parameter | Name:

C13841 | DLR Netzwerkstatus

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 10734 = 0x29EE

Anzeige des DLR-Netzwerktstatus (Device Level Ring)
(Instanzattribut 2 (Network Status) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£2 131))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0

Normal

1

Ring Fault

2

Unexpected loop detected

3

Partial network fault

4

Rapid fault/restore cycle

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13842
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13842 | Supervisor IP-Adresse Index: 10733 = 0x29ED

Anzeige der Supervisor IP-Adresse
(Instanzattribut 10 (Supervisor IP Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (E2 131))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C13842/1 Supervisor IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C13842/2 Supervisor IP-Adresse

C13842/3 Supervisor [P-Adresse

C13842/4 Supervisor IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C13843
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C13843 | Supervisor MAC-ID Index: 10732'= 0x29EC
Anzeige der Supervisor MAC-ID
(Instanzattribut 10 (Supervisor MAC Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L 131))
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT
C13846
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) Index: 10729 = 0x29E9
Aktivierung der Adresskonflikterkennung (ACD)
(Instanzattribut 10 (Selectcd) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E2 135))
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des Gerates ("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erforderlich.
Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Deaktiviert
1| Aktiviert
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX MCOM 0O MOT
C13850
Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C13850 | Alle Wérter zum Scanner Index: 10725 = 0x29E5

Anzeige der I/O-Datenwdrter, die vom Kommunikationsmodul (Adapter) zum Scanner iibertragen werden.

In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767
Subcodes Info
C13850/1

C13850/32
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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C13851

Parameter | Name:
C13851 | Alle Worter vom Scanner

Datentyp: INTEGER_16
Index: 10724 = 0x29E4

konfiguriert sind.

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zum Kommunikationsmodul libertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768

32767

Subcodes

Info

C13851/1

C13851/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13852

Parameter | Name:

C13852 | Alle Worter zum Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 10723 = 0x29E3

Anzeige der |/O-Datenwdrter, die vom Kommunikationsmodul zum Grundgerét libertragen werden.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 \

32767

Subcodes

Info

C13852/1

C13852/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

C13853

Parameter | Name:

C13853 | Alle Worter vom Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 10722 = 0x29E2

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Grundgerat zum Kommunikationsmodul libertragen werden.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 \

32767

Subcodes

Info

C13853/1

C13853/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13858 | Ethernet Port Statistiken Index: 10717 = 0x29DD
Anzeige von Statistikwerten zum Datentransfer liber die Ethernet-Anschliisse

Subcodes Info

C13858/1 Ethernet Port X233: RX

C13858/2 Ethernet Port X233: RX CRC Fehler

C13858/3 Ethernet Port X233: RX verworfen

C13858/4 Ethernet Port X233: TX

C13858/5 Ethernet Port X233: TX verworfen

C13858/6 Ethernet Port X234: RX

C13858/7 Ethernet Port X234: RX CRC Fehler

C13858/8 Ethernet Port X234: RX verworfen

C13858/9 Ethernet Port X234: TX

C13858/10 Ethernet Port X234: TX verworfen

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13861 | CIP-Modulstatus Index: 10714 = 0x29DA

Anzeige des aktuellen CIP-Modulstatus

(Instanzattribut 8 (State) im Identity Object (1 / 0x01) (2 124))
« Der Status wird auch lber die LED MS signalisert.

» CIP™-Statusanzeigen (2 79)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

Device Self Testing

Standby

1
2
3 | Operational
4

Major Recoverable Fault

5 | Major Unrecoverable Fault

M Lesezugriff O Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13862 | CIP-Netzwerkstatus Index: 10713 = 0x29D9

Anzeige des aktuellen CIP-Netzwerkstatus
« Der Status wird auch uber die LED NS signalisert.
» CIP™-Statusanzeigen (2 79)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine IP-Adresse

Keine Verbindung

Verbindung aufgebaut

1
2
3 | Verbindungs-Timeout
4 | Duplicate IP

(0]

Selbsttest

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13863
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13863 | Ethernet Port Index: 10712 = 0x29D8

Anzeige der aktuellen Ubertragungsrate an den Ethernet-Anschliissen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

1|10 Mbps/Halbduplex

2 | 10 Mbps/Vollduplex

3 | 100 Mbps/Halbduplex

4100 Mbps/Volluplex

5 | Reserviert

6 | Reserviert
Subcodes Info
C13863/1 Ethernet Port X233 Link Status
C13863/2 Ethernet Port X234 Link Status

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13870

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13870 | Status CIP-Verbindungen Index: 10705 = 0x29D1

Anzeige des aktuellen CIP-Verbindungsstatus

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

3 | Verbindung aufgebaut

4 | Verbindungs-Timeout

Subcodes Info
C13870/1 Status CIP-Verbindung 1
C13870/8 Status CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT
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C13871
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13871 | Typ CIP-Verbindungen Index: 10704 = 0x29D0

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungstypen
« "Listen Only"-Verbindungen werden nicht angezeigt.

Auswabhlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden

Exclusive Owner

1
2 | Input Only
3
4

Listen Only

Explizite Verbindung
Subcodes Info
C13871/1 Typ CIP-Verbindung 1
C13871/8 Typ CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C13872
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13872 | Trigger CIP-Verbindungen Index: 10703 = 0x29CF
Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungsklasse
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 | Klasse 1, zyklisch, Client
163 | Klasse 3, App. Obj., Server
Subcodes Info
C13872/1 Trigger CIP-Verbindung 1
C13872/8 Trigger CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
C13873
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13873 | RPI CIP-Verbindungen Index: 10702 = 0x29CE
Anzeige der aktuellen RPI-Zeiten (Requested Package Interval) der CIP-Verbindungen
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | ms | 4294967295
Subcodes Info
C13873/1 RPI CIP-Verbindung 1
C13873/8 RPI CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C13874
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen Index: 10701 = 0x29CD

Anzeige der Zeitiiberschreitungen (ms) der CIP-Verbindungen

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | ms | 4294967295

Subcodes Info

C13874/1 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 1
C13874/8 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C13875
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen Index: 10700 = 0x29CC
Anzeige der Run- und Idle-Flags der CIP-Verbindungen
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 |IDLE
2 |RUN
Subcodes Info
C13875/1 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 1
C13875/8 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
C13880
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation Index: 10695 = 0x29C7
Einstellung der Uberwachungsreaktion bei einer Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation ({2 75)
(Abbi.[dung des Len;.e-objektes Lenze Class (101 / 0x65) (L3 142))
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.
Auswabhlliste
0 | Keine Reaktion
1| Fehler
3 | Schnellhalt durch Stérung
4 | Arretierte Warnung
6 | Information
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13880/1 0: Keine Reaktion Idle-Modus
C13880/2 0: Keine Reaktion Fault-Modus
(nur bei "Exclusive owner" Verbindungen)
C13880/3 0: Keine Reaktion Timeout expl. Nachrichten
C13880/4 0: Keine Reaktion Allgemeiner Ethernet Kommunikations-Timeout
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C13881 | Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit Index: 10694 = 0x29C6

Einstellung der allgemeinen Uberwachungszeit (siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (E3 75))
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

500 ms 65535 | 10000 ms

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C13885 | I/0-Daten I6schen Index: 10690 = 0x29C2

Einstellung, welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten
soll, wenn ...
« der Netzwerkstatus der steuernden I/O-Verbindung "Not connected" ist (siehe C13862) oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
Eine Anderung der Einstellung wird sofort wirksam.
(Siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 75).)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Verwendung letzter Scanner
Ausgangsdaten

1 | Scanner Ausgangsdaten I6schen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13899 | Host-Name Index: 10676 = 0x29B4

Die Subcodestellen beinhalten jeweils einen String mit einer Lange von 64 Bytes. Hier wird die Bezeichnung des
EtherNet/IP-Teilnehmers ausgegeben.
(Instanzattribut 6 (Host Name) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (Ed 135))

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
€13900 | Firmware Produkttyp Index: 10675 = 0x29B3

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 8 Bytes. Die Erkennungsziffer "E84DGFCG" wird
ausgegeben.

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13901 | Firmware Kompilierdatum Index: 10674 = 0x29B2

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 20 Bytes. Das Erstellungsdatum ("MMM TT JJJJ") und die
Uhrzeit ("hh:mm:ss") der Software werden ausgegeben (z. B. "Mar 21 2005 12:31:21").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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€13902
Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C13902 | Firmware Version Index: 10673 = 0x29B1

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Linge von 11 Bytes. Die Firmware-Version wird ausgegeben (z. B.
"00.01.00.00").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT
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13.3 Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI2

In diesem Kapitel sind die Parameter des Kommunikationsmoduls E94AYCEO (EtherNet/IP) fiir den
Steckplatz MXI2 des Servo Drive 9400 in numerisch aufsteigender Reihenfolge aufgefiihrt.

C14000
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14000 I IP-Adresse Index: 10575 = 0x294F
Einstellung der IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (L2 38)
Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 255
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C14000/1 192 IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C14000/2 168 IP-Adresse
C14000/3 124 IP-Adresse
C€14000/4 16 IP-Adresse (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX MCOM OMOT
C14001
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14001 | Subnetzmaske Index: 10574 = 0x294E
Einstellung der Subnetzmaske
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (L2 38)
Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 255
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C14001/1 255 Subnetzmaske (hochstwertiges Byte)
C14001/2 255 Subnetzmaske
C14001/3 255 Subnetzmaske
C14001/4 0 Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
C14002
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14002 | Gateway-Adresse Index;10573/=0x294D

Einstellung der Gateway-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (2 38)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C14002/1 0 Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C14002/2 0 Gateway-Adresse

C14002/3 0 Gateway-Adresse

C14002/4 0 Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
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C14003
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C14003 | MAC-ID Index: 10572 = 0x294C
Anzeige der MAC-ID
M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C14005
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14005 | IP Konfigurations-Referenz Index: 10570 = 0x294A
Auswabhl, wie die IP-Konfiguration erfolgen soll.
(Instanzattribut 3 (Configuration Control) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (£ 135))
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (3 38)
Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt) Info
0 | Gespeicherte Adresse Die aktuell im Kommunikationsmodul gespeicherte IP-
Konfiguration wird verwendet.
1|BOOTP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
BOOTP zugewiesen.
2 | DHCP Die IP-Konfiguration wird durch den Scanner mittels
DHCP zugewiesen.
Die Zuweisung einer Gateway-Adresse, die nichtim
selben Subnetz wie die IP-Adresse liegt, wird abgelehnt.
M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
C14006
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14006 | Multicast IP-Startadresse Index: 10569 = 0x2949

Einstellung der Multicast IP-Adresse
» IP-Konfiguration des Servo Drive 9400 einstellen (2 38)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 255

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C14006/1 239 Multicast IP-Startaddresse (hochstwertiges Byte)
C14006/2 64 Multicast IP-Startaddresse

C14006/3 2 Multicast IP-Startaddresse

C14006/4 224 Multicast Startaddresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT
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C14011

C14012

107

Parameter-Referenz
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14010 | Aktive IP-Adresse Index: 10565 = 0x2945

Anzeige der aktiven IP-Adresse
(Instanzattribut 5 (IP Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E4 135))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 \ 255

Subcodes Info

C14010/1 Aktive IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C14010/2 Aktive IP-Adresse

C14010/3 Aktive IP-Adresse

C14010/4 Aktive IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14011 | Aktive Subnetzmaske Index: 10564 = 0x2944

Anzeige der aktiven Subnetzmaske
(Instanzattribut 5 (IP Network Mask) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (£ 135))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 ‘ 255

Subcodes Info

C14011/1 Aktive Subnetzmaske (h6chstwertiges Byte)
C14011/2 Aktive Subnetzmaske

C14011/3 Aktive Subnetzmaske

C14011/4 Aktive Subnetzmaske (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14012 | Aktive Gateway-Adresse Index: 10563 = 0x2943

Anzeige der aktiven Gateway-Adresse
(Instanzattribut 5 (Gateway Address) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E1 135))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | | 255

Subcodes Info

C14012/1 Aktive Gateway-Adresse (hochstwertiges Byte)
C14012/2 Aktive Gateway-Adresse

C14012/3 Aktive Gateway-Adresse

C14012/4 Aktive Gateway-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C14016
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14016 | Multicast IP-Adresse Index: 10559 = 0x293F

Anzeige der aktiven Multicast IP-Adresse

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C14016/1 Multicast IP-Addresse (hdchstwertiges Byte)
C14016/2 Multicast IP-Addresse

C14016/3 Multicast IP-Addresse

C14016/4 Multicast IP-Addresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C14017
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14017 | Ethernet Einstellung Index: 10558 = 0x293E
Einstellung der Ubertragungsrate fiir die Ethernet-Anschliisse

« Abhdngig von der Konfiguration des Ethernet-Ports des anzuschlieBenden Gerdtes empfehlen wir ein Cross-
Over-Kabel zu verwenden.

» EtherNet/IP-Anschluss (C1 29)

« Nach Anderung der Einstellung einen "Type 0 Reset" auf das Identity Object (1 / 0x01) (1 124) des
Busteilnehmers durchfiihren oder die Spannungsversorgung des Kommunikationsmoduls aus- und
wiedereinschalten.

Auswahlliste
0 | Autonegotiation
1 | Reserviert
2 | Reserviert
3 | Reserviert
4 | Reserviert
5 | 10 Mbps/Halbduplex
6 | 10 Mbps/Vollduplex
7 | 100 Mbps/Halbduplex
8100 Mbps/Vollduplex
9 | Reserviert
10 | Reserviert
11 | Reserviert
12 | Reserviert
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C14017/1 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X233
C14017/2 0: Autonegotiation Ethernet Einstellung Port X234
M Lesezugriff B Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT
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Parameter-Referenz
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14018 | Multicast Einstellung Index: 10557 = 0x293D

Auswahl zur Multicast IP-Adressierung liber das Instanzattribut 9 (Mcast Config) im TCP/IP Interface Object (245 /
0xF5) (L1 135)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Default Algorithmus

1| Multicast IP-Startadresse

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14019 | Multicast TTL-Wert Index: 10556 = 0x293C

Einstellung des Multicast TTL-Wertes fiir die Giiltigkeitsdauer von Datenpaketen im EtherNet/IP-Netzwerk
(Instanzattribut 8 (TTL Value) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E4 135))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 ‘ ‘ 2551

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX MCOM 0OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
€14020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen Index: 10555 = 0x293B

Einstellung, wieviele Multicast IP-Adressen zugewiesen werden.
(Instanzattribut 9 (Num Mcast) im TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (E3 135))

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

1 ‘ ‘ 321

M Lesezugriff M Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) Index: 10554 = 0x293A

Einstellung, ob QoS-Tags zur Priorisierung der zu libertragenden Datenpakete verwendet werden.
(Instanzattribut 1 (802.1Q Tag Enable) im Quality of Service (Q0S) Object (72 / 0x48) (£ 133))

Auswahlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Keine Verwendung 802.10 Tag

1| Verwendung 802.10 Tag

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT
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C14022

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8

C14022 | Quality of Service (DSCP) Index: 10553 = 0x2939

Einstellung zur Priorisierung der zu iibertragenden Datenpakete mit Differentiated Services Codepoints (DSCP)

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 63

Subcodes Lenze-Einstellung Info

C14022/1 59 Reserviert

C14022/2 47 Reserviert

C14022/3 55 Reserviert

C14022/4 47 QoS DSCP Scheduled
(Instanzattribut 5 (DSCP Scheduled) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (£ 133))

C14022/5 43 QoS DSCP High Prio
(Instanzattribut 6 (DSCP High Prio) im Quality of Service
(QoS) Object (72 / 0x48) (E2 133))

C14022/6 31 Reserviert

C14022/7 27 QoS DSCP Explicit Msg
(Instanzattribut 8 (DSCP Explicit Msg.) im Quality of
Service (QoS) Object (72 / 0x48) (E2 133))

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX M COM OMOT

C14840
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14840 | DLR Netzwerktopologie Index: 9735 = 0x2607
Anzeige der verwendeten DLR-Netzwerktopologie (Device Level Ring)
(Instanzattribut 1 (Network Topology) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (4 131))
Auswahlliste (nur Anzeige)
0| Linear
1| Ring
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
C14841

Parameter | Name:

C14841 | DLR Netzwerkstatus

Datentyp: UNSIGNED_8
Index: 9734 = 0x2606

Anzeige des DLR-Netzwerktstatus (Device Level Ring)
(Instanzattribut 2 (Network Status) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (£2 131))

Auswahlliste (nur Anzeige)

0

Normal

1

Ring Fault

2

Unexpected loop detected

3

Partial network fault

4

Rapid fault/restore cycle

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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€14842
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14842 | Supervisor IP-Adresse Index: 9733 = 0x2605

Anzeige der Supervisor IP-Adresse
(Instanzattribut 10 (Supervisor IP Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (E2 131))

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | 255

Subcodes Info

C14842/1 Supervisor IP-Adresse (hochstwertiges Byte)
C14842/2 Supervisor IP-Adresse

C14842/3 Supervisor [P-Adresse

C14842/4 Supervisor IP-Adresse (niederstwertiges Byte)

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT

C14843
Parameter | Name: Datentyp: OCTET_STRING
C14843 | Supervisor MAC-ID Index: 9732 = 0x2604
Anzeige der Supervisor MAC-ID
(Instanzattribut 10 (Supervisor MAC Address) im Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (L 131))
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT
C14846
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) Index: 9729 = 0x2601
Aktivierung der Adresskonflikterkennung (ACD)
(Instanzattribut 10 (Selectcd) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (E2 135))
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des Gerates ("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erforderlich.
Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)
0 | Deaktiviert
1| Aktiviert
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX MCOM 0O MOT
C14850
Parameter | Name: Datentyp: INTEGER_16
C14850 | Alle Wérter zum Scanner Index: 9725 = 0x25FD

Anzeige der I/O-Datenwdrter, die vom Kommunikationsmodul (Adapter) zum Scanner iibertragen werden.

In den Subcodestellen werden alle I/O-Datenwdrter zum Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die
konfiguriert sind.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 32767
Subcodes Info
C14850/1

C14850/32
M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
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C14851

Parameter | Name:
C14851 | Alle Worter vom Scanner

Datentyp: INTEGER_16
Index: 9724 = 0x25FC

konfiguriert sind.

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Scanner zum Kommunikationsmodul (Adapter) iibertragen werden.
In den Subcodestellen werden alle |/O-Datenworter vom Scanner angezeigt. Es sind nur diejenigen giiltig, die

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768

32767

Subcodes

Info

C14851/1

C14851/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM O MOT

C14852

Parameter | Name:

C14852 | Alle Worter zum Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 9723 = 0x25FB

Anzeige der |/O-Datenwdrter, die vom Kommunikationsmodul zum Grundgerét libertragen werden.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 \

32767

Subcodes

Info

C14852/1

C14852/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM OMOT

C14853

Parameter | Name:

C14853 | Alle Worter vom Grundgerat

Datentyp: INTEGER_16
Index: 9722 = 0x25FA

Anzeige der |/O-Datenworter, die vom Grundgerat zum Kommunikationsmodul libertragen werden.

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

-32768 \

32767

Subcodes

Info

C14853/1

C14853/32

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C14858 | Ethernet Port Statistiken Index: 9717 = 0x25F5
Anzeige von Statistikwerten zum Datentransfer liber die Ethernet-Anschliisse

Subcodes Info

C14858/1 Ethernet Port X233: RX

C14858/2 Ethernet Port X233: RX CRC Fehler

C14858/3 Ethernet Port X233: RX verworfen

C14858/4 Ethernet Port X233: TX

C14858/5 Ethernet Port X233: TX verworfen

C14858/6 Ethernet Port X234: RX

C14858/7 Ethernet Port X234: RX CRC Fehler

C14858/8 Ethernet Port X234: RX verworfen

C14858/9 Ethernet Port X234: TX

C14858/10 Ethernet Port X234: TX verworfen

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14861 | CIP-Modulstatus Index: 9714 = 0x25F2

Anzeige des aktuellen CIP-Modulstatus

(Instanzattribut 8 (State) im Identity Object (1 / 0x01) (2 124))
« Der Status wird auch lber die LED MS signalisert.

» CIP™-Statusanzeigen (2 79)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Nicht vorhanden

Device Self Testing

Standby

1
2
3 | Operational
4

Major Recoverable Fault

5 | Major Unrecoverable Fault

M Lesezugriff O Schreibzugriff TIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14862 | CIP-Netzwerkstatus Index: 9713 = 0x25F1

Anzeige des aktuellen CIP-Netzwerkstatus
« Der Status wird auch uber die LED NS signalisert.
» CIP™-Statusanzeigen (2 79)

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine IP-Adresse

Keine Verbindung

Verbindung aufgebaut

1
2
3 | Verbindungs-Timeout
4 | Duplicate IP

(0]

Selbsttest

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C14863
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14863 | Ethernet Port Index: 9712 = 0x25F0

Anzeige der aktuellen Ubertragungsrate an den Ethernet-Anschliissen

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

1|10 Mbps/Halbduplex

2 | 10 Mbps/Vollduplex

3 | 100 Mbps/Halbduplex

4100 Mbps/Volluplex

5 | Reserviert

6 | Reserviert
Subcodes Info
C14863/1 Ethernet Port X233 Link Status
C14863/2 Ethernet Port X234 Link Status

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C14870

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
€14870 | Status CIP-Verbindungen Index: 9705 = 0x25E9

Anzeige des aktuellen CIP-Verbindungsstatus

Auswahlliste (nur Anzeige)

0 | Keine Verbindung

3 | Verbindung aufgebaut

4 | Verbindungs-Timeout

Subcodes Info
C14870/1 Status CIP-Verbindung 1
C14870/8 Status CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Lenze - Kommunikationsmodul E94AYCEO (EtherNet/IP™) - Kommunikationshandbuch - DMS 3.0 DE - 12/2013 - TD17 114




13 Parameter-Referenz

133 Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI2

C14871
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14871 | Typ CIP-Verbindungen Index: 9704 = 0x25E8

Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungstypen
« "Listen Only"-Verbindungen werden nicht angezeigt.

Auswabhlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden

Exclusive Owner

1
2 | Input Only
3
4

Listen Only

Explizite Verbindung
Subcodes Info
C14871/1 Typ CIP-Verbindung 1
C14871/8 Typ CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff RSP [IPLC-STOP [ Kein Transfer [0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX O COM O MOT

C14872
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14872 | Trigger CIP-Verbindungen Index: 9703 = 0x25E7
Anzeige der aktuellen CIP-Verbindungsklasse
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 | Klasse 1, zyklisch, Client
163 | Klasse 3, App. Obj., Server
Subcodes Info
C14872/1 Trigger CIP-Verbindung 1
C14872/8 Trigger CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0OMOT
C14873
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
€14873 | RPI CIP-Verbindungen Index: 9702 = 0x25E6
Anzeige der aktuellen RPI-Zeiten (Requested Package Interval) der CIP-Verbindungen
Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)
0 | ms | 4294967295
Subcodes Info
C14873/1 RPI CIP-Verbindung 1
C14873/8 RPI CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff [ Schreibzugriff CIRSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX [OPDO_MAP_TX O COM 0O MOT
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C14874
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_32
C14874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen Index: 9701 = 0x25E5

Anzeige der Zeitiiberschreitungen (ms) der CIP-Verbindungen

Anzeigebereich (min. Wert | Einheit | max. Wert)

0 | ms | 4294967295

Subcodes Info

C14874/1 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 1
C14874/8 Timeout-Zeit CIP-Verbindung 8

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [PDO_MAP_TX OCOM O MOT

C14875
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen Index: 9700 = 0x25E4
Anzeige der Run- und Idle-Flags der CIP-Verbindungen
Auswahlliste (nur Anzeige)
0 | Nicht vorhanden
1 |IDLE
2 |RUN
Subcodes Info
C14875/1 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 1
C14875/8 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindung 8
M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT
C14880
Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation Index: 9695 = 0x25DF
Einstellung der Uberwachungsreaktion bei einer Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation ({2 75)
(Abbi.[dung des Len;.e-objektes Lenze Class (101 / 0x65) (L3 142))
Eine Anderung der Uberwachungsreaktion wird sofort wirksam.
Auswabhlliste
0 | Keine Reaktion
1| Fehler
3 | Schnellhalt durch Stérung
4 | Arretierte Warnung
6 | Information
Subcodes Lenze-Einstellung Info
C13880/1 0: Keine Reaktion Idle-Modus
C13880/2 0: Keine Reaktion Fault-Modus
(nur bei "Exclusive owner" Verbindungen)
C13880/3 0: Keine Reaktion Timeout expl. Nachrichten
C13880/4 0: Keine Reaktion Allgemeiner Ethernet Kommunikations-Timeout
M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM 0OMOT
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Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_16
C14881 | Aligemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit Index: 9694 = 0x25DE

Einstellung der allgemeinen Uberwachungszeit (siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (E3 75))
Eine Anderung der Uberwachungszeit wird sofort wirksam.

Einstellbereich (min. Wert | Einheit | max. Wert) Lenze-Einstellung

500 ms 65535 | 10000 ms

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: UNSIGNED_8
C14885 | I/O-Daten I6schen Index: 9690 = 0x25DA

Einstellung, welche I/O-Daten der Adapter zur Aufrechterhaltung der internen Kommunikation weiter verarbeiten
soll, wenn ...
« der Netzwerkstatus der steuernden I/O-Verbindung "Not connected" ist (siehe C14862) oder
- ein Idle-Ereignis eingetreten ist.
Eine Anderung der Einstellung wird sofort wirksam.
(Siehe Stérung der EtherNet/IP-Kommunikation (£3 75).)

Auswabhlliste (Lenze-Einstellung fettgedruckt)

0 | Verwendung letzter Scanner
Ausgangsdaten

1 | Scanner Ausgangsdaten I6schen

M Lesezugriff M Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX OCOM O MOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C14899 | Host-Name Index: 9676 = 0x25CC

Die Subcodestellen beinhalten jeweils einen String mit einer Lange von 64 Bytes. Hier wird die Bezeichnung des
EtherNet/IP-Teilnehmers ausgegeben.
(Instanzattribut 6 (Host Name) im TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) (Ed 135))

M Lesezugriff B Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C14900 | Firmware Produkttyp Index: 9675 = 0x25CB

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 8 Bytes. Die Erkennungsziffer "E94AYCEO" wird
ausgegeben.

M Lesezugriff O Schreibzugriff CIRSP O PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX O PDO_MAP_TX O COM OMOT

Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C14901 | Firmware Kompilierdatum Index: 9674 = 0x25CA

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Lange von 20 Bytes. Das Erstellungsdatum ("MMM TT JJJJ") und die
Uhrzeit ("hh:mm:ss") der Software werden ausgegeben (z. B. "Mar 21 2005 12:31:21").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer O PDO_MAP_RX OPDO_MAP_TX O COM OMOT
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133 Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI2

€14902
Parameter | Name: Datentyp: VISIBLE_STRING
C14902 | Firmware Version Index: 9673 = 0x25C9

Die Codestelle beinhaltet einen String mit einer Linge von 11 Bytes. Die Firmware-Version wird ausgegeben (z. B.
"00.01.00.00").

M Lesezugriff O Schreibzugriff RSP [ PLC-STOP [ Kein Transfer 0 PDO_MAP_RX [IPDO_MAP_TX OCOM O MOT
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13.4 Attributtabelle

134 Attributtabelle

Die Attributtabelle enthalt Informationen, die fiir eine Kommunikation zum Antriebsregler liber
Parameter erforderlich sind.

So lesen Sie die Attributtabelle:

Spalte Bedeutung Eintrag
Code Parameter-Bezeichnung CXXXXX
Name Parameter-Kurztext (Display-Text) Text
Index dec Index, unter dem der Parameter adressiert wird. 24575 - Lenze-Codenummer Wird nur bei Zugriff Giber ein
hex Der Subindex bei Array-Variablen entspricht der OxSFFF - Lenze-Codenurmmer Bussystem bendétigt.
Lenze-Subcodenummer.
Daten Ds Datenstruktur E Einfach-Variable
(nur ein Parameterelement)
A Array-Variable
(mehrere Parameterelemente)
DA Anzahl der Array-Elemente (Subcodes) Anzahl
DT Datentyp BITFIELD_8 1 Byte bit-codiert
BITFIELD_16 2 Bytes bit-codiert
BITFIELD_32 4 Bytes bit-codiert
INTEGER_8 1 Byte mit Vorzeichen
INTEGER_16 2 Bytes mit Vorzeichen
INTEGER_32 4 Bytes mit Vorzeichen
UNSIGNED_8 1 Byte ohne Vorzeichen
UNSIGNED_16 2 Bytes ohne Vorzeichen
UNSIGNED_32 4 Bytes ohne Vorzeichen
VISIBLE_STRING ASCII-String
OCTET_STRING
Faktor Faktor fiir Dateniibertragung liber ein Bussystem, | Faktor 1 = keine Nachkommastellen
abhangig von der Anzahl der Nachkommastellen 10 = 1 Nachkommastelle
100 = 2 Nachkommastellen
1000 = 3 Nachkommastellen
Zugriff R Lesezugriff M Lesen erlaubt
W Schreibzugriff M Schreiben erlaubt
RSP Reglersperre (CINH) erforderlich M Schreiben ist nur bei Reglersperre (CINH) moglich
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134 Attributtabelle
Attributtabelle
Code Name Index Daten Zugriff
dec hex DS DA DT Faktor R w RSP

C13000 IP-Adresse 11575 0x2D37 A 4 UNSIGNED_8 [ [}
C13001 Subnetzmaske 11574 0x2D36 A 4 UNSIGNED_8 [ [
C13002 Gateway-Adresse 11573 0x2D35 A 4 | UNSIGNED_8 [ [
C13003 MAC-ID 11572 0x2D34 E 1 OCTET_STRING [

C13005 IP Konfigurations-Referenz 11570 0x2D32 E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C13006 Multicast IP-Startadresse 11569 0x2D31 A 4 | UNSIGNED_8 M M
C13010 Aktive IP-Adresse 11565 0x2D2D A 4 | UNSIGNED_8 1 M

C13011 | Aktive Subnetzmaske 11564 0x2D2C A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13012 | Aktive Gateway-Adresse 11563 0x2D2B A 4 | UNSIGNED_8 1 |

C13016 Multicast IP-Adresse 11559 0x2D27 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13017 Ethernet Einstellung 11558 0x2D26 A 2 UNSIGNED_16 1 [} M
C13018 | Multicast Einstellung 11557 0x2D25 E 1 | UNSIGNED_8 1 ol ol
C13019 Multicast TTL-Wert 11556 0x2D24 E 1 UNSIGNED_8 1 [} [}
C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 11555 0x2D23 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) 11554 0x2D22 E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C13022 | Quality of Service (DSCP) 11553 | 0x2D21 | A 7 | UNSIGNED_8 ™ v
C13840 DLR Netzwerktopologie 10735 0x29EF E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C13841 DLR Netzwerkstatus 10734 0x29EE E 1 UNSIGNED_8 1 M

C13842 Supervisor IP-Adresse 10733 0x29ED A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C13843 Supervisor MAC-ID 10732 0x29EC E 1 | OCTET_STRING |

C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 10729 0x29E9 E 1 | UNSIGNED_8 1 | o]
C13850 Alle Worter zum Scanner 10725 0x29E5 A 32 | INTEGER_16 1 [}

C13851 Alle Worter vom Scanner 10724 0x29E4 A 32 | INTEGER_16 1 [

C13852 | Alle Worter zum Grundgeréat 10723 0x29E3 A 32 | INTEGER_16 1 ol

C13853 Alle Worter vom Grundgerat 10722 0x29E2 A 32 | INTEGER_16 1 M

C13858 Ethernet Port Statistiken 10717 0x29DD A 10 | UNSIGNED_32 1 M

C13861 | CIP-Modulstatus 10714 | Ox29DA | E 1 | UNSIGNED 16 1| @

C13862 CIP-Netzwerkstatus 10713 0x29D9 E 1 UNSIGNED_16 1 M

C13863 Ethernet Port 10712 0x29D8 A 2 UNSIGNED_16 1 M

C13870 Status CIP-Verbindungen 10705 0x29D1 A 8 | UNSIGNED_16 1 M

C13871 | Typ CIP-Verbindungen 10704 0x29D0 A 8 | UNSIGNED_16 1 |

C13872 | Trigger CIP-Verbindungen 10703 0x29CF A 8 | UNSIGNED_16 1 |

C13873 | RPICIP-Verbindungen 10702 0x29CE A 8 | UNSIGNED_32 1 |

C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 10701 0x29CD A 8 | UNSIGNED_32 1 ol

C13875 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 10700 0x29CC A 8 UNSIGNED_16 1 [}

C13880 | Reaktion bei Stérung der 10695 0x29C7 A 4 | UNSIGNED_8 1 ol ol

Kommunikation
C13881 | Allgemeine Ethernet 10694 0x29C6 E 1 | UNSIGNED_16 1 | |
Kommunikations-Timeoutzeit

C13885 1/0-Daten léschen 10690 0x29C2 E 1 | UNSIGNED_8 1 ™ ™
C€13899 Host-Name 10676 0x29B4 E 1 | VISIBLE_STRING | o]
C13900 | Firmware Produkttyp 10675 0x29B3 E 1 | VISIBLE_STRING ol

C13901 Firmware Kompilierdatum 10674 0x29B2 E 1 | VISIBLE_STRING ol

C13902 Firmware Version 10673 0x29B1 E 1 | VISIBLE_STRING [}

C14000 | IP-Adresse 10575 | Ox294F | A 4 | UNSIGNED_8 o o
C14001 | Subnetzmaske 10574 0x294E A 4 | UNSIGNED_8 [ [
C14002 Gateway-Adresse 10573 0x294D A 4 | UNSIGNED_8 [ [
C14003 MAC-ID 10572 0x294C E 1 | OCTET_STRING |

C14005 IP Konfigurations-Referenz 10570 0x294A E 1 | UNSIGNED_8 1 M M
C14006 Multicast IP-Startadresse 10569 0x2949 A 4 | UNSIGNED_8 M M
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134 Attributtabelle
Code Name Index Daten Zugriff
dec hex DS | DA DT Faktor R W RSP

C14010 | Aktive IP-Adresse 10565 0x2945 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C14011 | Aktive Subnetzmaske 10564 0x2944 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C14012 | Aktive Gateway-Adresse 10563 0x2943 A 4 | UNSIGNED_8 1 [

C14016 Multicast IP-Adresse 10559 0x293F A 4 UNSIGNED_8 1 M

C14017 Ethernet Einstellung 10558 0x293E A 2 UNSIGNED_16 1 ) [}
C14018 | Multicast Einstellung 10557 0x293D E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C14019 Multicast TTL-Wert 10556 0x293C E 1 | UNSIGNED_8 1 [ [
C14020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 10555 0x293B E 1 | UNSIGNED_8 1 o] o]
C14021 Quiality of Service (VLAN-Tagging) 10554 0x293A E 1 | UNSIGNED_8 1 ) M
C14022 Quality of Service (DSCP) 10553 0x2939 A 7 | UNSIGNED_8 M )
C14840 DLR Netzwerktopologie 9735 0x2607 E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C14841 DLR Netzwerkstatus 9734 0x2606 E 1 | UNSIGNED_8 1 [

C14842 | Supervisor IP-Adresse 9733 0x2605 A 4 | UNSIGNED_8 1 |

C14843 Supervisor MAC-ID 9732 0x2604 E 1 | OCTET_STRING |

C14846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 9729 0x2601 E 1 | UNSIGNED_8 1 [} M
C14850 | Alle Worter zum Scanner 9725 0x25FD A 32 | INTEGER_16 1 )

C14851 | Alle Worter vom Scanner 9724 0x25FC A 32 | INTEGER_16 1 M

C14852 Alle Worter zum Grundgerat 9723 0x25FB A 32 | INTEGER_16 1 [

C14853 Alle Worter vom Grundgerat 9722 0x25FA A 32 | INTEGER_16 1 )

C14858 | Ethernet Port Statistiken 9717 0x25F5 A 10 | UNSIGNED_32 1 [

C14861 CIP-Modulstatus 9714 0x25F2 E 1 | UNSIGNED_16 1 )

C14862 CIP-Netzwerkstatus 9713 0x25F1 E 1 UNSIGNED_16 1 M

C14863 Ethernet Port 9712 0x25F0 A 2 UNSIGNED_16 1 |

C14870 | Status CIP-Verbindungen 9705 0x25E9 A 8 | UNSIGNED_16 1 |

C14871 | Typ CIP-Verbindungen 9704 Ox25E8 A 8 | UNSIGNED_16 1 |

C14872 | Trigger CIP-Verbindungen 9703 0x25E7 A 8 | UNSIGNED_16 1 [

C14873 RPI CIP-Verbindungen 9702 0x25E6 A 8 UNSIGNED_32 1 )

C14874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 9701 0x25E5 A 8 | UNSIGNED_32 1 [

C14875 RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 9700 0x25E4 A 8 UNSIGNED_16 1 [

C14880 | Reaktion bei Stérung der 9695 0x25DF A 4 | UNSIGNED_8 1 [ [

Kommunikation
C14881 | Allgemeine Ethernet 9694 0x25DE E 1 | UNSIGNED_16 1 | |
Kommunikations-Timeoutzeit

€14885 1/O-Daten léschen 9690 0x25DA E 1 UNSIGNED_8 1 M M
€14899 Host-Name 9676 0x25CC E 1 VISIBLE_STRING M [}
C14900 | Firmware Produkttyp 9675 0x25CB E 1 | VISIBLE_STRING [

C14901 Firmware Kompilierdatum 9674 0x25CA E 1 | VISIBLE_STRING [

C14902 Firmware Version 9673 0x25C9 E 1 | VISIBLE_STRING [
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Implementierte CIP™-Objekte

Implementierte CIP™-Objekte

Ein EtherNet/IP-Teilnehmer ist als eine Ansammlung von Objekten zu sehen. Ein einzelnes Objekt
wird durch seine Klasse, deren Instanzen und Attribute beschrieben. Auf diese Objekte sind
verschiedene Dienste, wie z. B. Lesedienste oder Schreibdienste, anwendbar.

Hinweis!

In diesem Kapitel werden nur die von Lenze implementierten CIP-Objekte und deren
unterstitzte Eigenschaften (Attribute, Service-Codes etc.) beschrieben.

Es werden nicht alle Objekteigenschaften, wie sie in der "Common Industrial Protocol
Specification" der ODVA beschrieben sind, unterstiitzt.

"Common Industrial Protocol Specification" der ODVA

Hier finden Sie weitere ausfiihrliche Informationen zu CIP-Objekten.

Ubersicht der implementierten Objekte

CIP-Objekte

Beschreibung

Allgemeine Objekte

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (0 135)

Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat

Message Router Object (2 / 0x02) (L1 126)

Adressierung eines Dienstes fiir den Datentransfer zu
einer beliebigen Objektklasse oder Instanz

Assembly Object (4 / 0x04) (£ 127)

Eingangs-/Ausgangsdaten des Scanners

Connection Manager Object (6 / 0x06) (1 129)

Verwaltung der internen Ressourcen fiir den
Datentransfer (Implicit/Explicit Messaging)

EtherNet/IP-Objekte

Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) (C2 131)

Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) (2 133)

Klassifizierungen und Priorisierungen der Datenpakete
fiir die EtherNet/IP-Kommunikation

TCP/IP Interface Object (245 / OxF5) (2 135)

Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des
Gerates

Ethernet Link Object (246 / 0xF6) (1 139)

Allgemeine Informationen und Statusinformationen zu
den Ethernet-Schnittstellen des Gerates

Lenze-Objekte

Lenze Class (101 / 0x65) (EA 142

Lenze-Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler

)
)

Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

) (

Lenze Class (103 / 0x67) (L2 144
Lenze Class (104 / 0x68) (1 145)
Lenze Class (110 / O0x6E) (L 146)

Zugriff auf Lenze-Codestellen
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Allgemeine Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Beschreibung
ID
1 Get Revision UINT Revisions-Nr. des Objektes
2 Get Max. Instance UINT Max. Anzahl von Instanzen des Objektes
3 Get Number of Instances UINT Anzahl von Instanzen des Objektes
6 Get Max. ID Number Class UINT Die Attribut-ID des letzten Klassenattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
7 Get Max. ID Number Instance | UINT Die Attribut-ID des letzten Instanzattributs
Attributes der im Gerat implementierten
Klassenbeschreibung
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Allgemeine CIP-Objekte

Allgemeine CIP-Objekte

Identity Object (1 / 0x01)

Das "ldentity Object" liefert die Identifikation und allgemeine Informationen zum Gerat.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
3 Get Number of Instances UINT 1 (0x0001)
6 Get Max. ID Number Class UINT 7 (0x0007)
Attributes
7 Get Max. ID NumberInstance | UINT 10 (0x000A)
Attributes
Instanzattribute
Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Vendor ID UINT 587 (0x024B)
2 Get Device Type UINT 43 (0x002B)
3 Get Product Code UINT 9400 (0x24B8)
4 Get Revision: STRUCT of: Firmware-Stand des Gerates
Major Revision USINT
Minor Revision USINT
5 Get Status WORD Aktueller Geratestatus (Status-Bits)
« Instanzattribut "Status" (Attribut 5)
(a125)
« EtherNet/IP-Statusdiagramm (2 51)
6 Get Serial Number UDINT Seriennummer des Gerdtes
7 Get Product Name SHORT_STRING E94AYCEO
8 Get State USINT Aktueller Geratestatus:
« 0: Nonexistent
« 1: Device Self-Testing
« 2: Standby
« 3: Operational
* 4: Major Recoverable Fault 1)
* 5: Major Unrecoverable Fault 2)
* 6..254: Reserviert
« 255: Standard fiir "Get_Attributes_All"-
Service
(Siehe auch C13861 / C14861, LED-
Statusanzeigen (3 77))

1) Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende Geratefehler die Reaktion Fehler, Stérung,
Schnellhalt durch Stérung, arretierte Warnung oder Warnung hat.

2) Der Status wird gesetzt, wenn der anstehende zustandsbestimmende Geratefehler die Reaktion Systemfehler hat.
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141 Allgemeine CIP-Objekte
Attribut- Service | Bezeichnung Datentyp Wert
ID
10 Get Heartbeat Interval USINT Intervall zwischen Heartbeat-Nachrichten in

Millisekunden
0 ms: Keine Ubertragung von Heartbeat-
Nachrichten (Standard-Einstellung)

Instanzattribut "Status" (Attribut 5)

Bits Bezeichnung Beschreibung

0 Owned Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerét (oder ein Objekt innerhalb des
Gerétes) einen Besitzer hat. Innerhalb eines Master/Slave-Musters gibt
der Zustand 1’ an, dass das "Predefined Master/Slave Connection Set"
einem Master zugeteilt ist. AuBerhalb des Master/Slave-Musters ist die
Bedeutung "TBD".

1 - Reserviert (0)

2 Configured Der Zustand '1’ gibt an, dass die Gerateapplikation etwas anderes
ausfiihrt als die "Out-of-box"-Standardkonfiguration. Diese sollte nicht
die Konfiguration der Kommunikation beinhalten.

- Reserviert (0)

4.7 Extended Device Status « 0000: Status ist "Self-Testing" oder unbekannt

+ 0001: Firmware Update wird durchgefiihrt

+ 0010: Mindestens eine fehlerhafte 1/0-Verbindung

+ 0011: Keine 1/O-Verbindungen vorhanden

« 0100: Nichtfliichtige Konfiguration ist mangelhaft

+ 0101: "Major Fault" (Bit 10 oder 11 ist '1’)

+ 0110: Mindestens eine I/O-Verbindung ist im "Run Mode"

+ 0111: Mindestens eine I/O-Verbindung ist vorhanden, alle im "Idle
Mode"

+ 1000: Reserviert

+ 1001: Reserviert

+1010...1111: Reserviert / Hersteller-spezifisch

8 Minor Recoverable Fault Der Zustand "1’ gibt an, dass ein "Minor Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

9 Minor Unrecoverable Fault Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Minor Unrecoverable Fault"
aufgetreten ist.

10 Major Recoverable Fault Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Recoverable Fault" aufgetreten
ist.

11 Major Unrecoverable Fault | Der Zustand '1’ gibt an, dass ein "Major Unrecoverable Fault"

aufgetreten ist.
12..15 | Extended Device Status 2 Reserviert (0) / Hersteller-spezifisch

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
0x05 Reset Es wird nur der Reset-Service-Typ '0’ unterstiitzt:
« Ein Netzschalten (Power off/on) wird nachgebildet.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

(Nicht Attribut 10, Heartbeat Interval)
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141 Allgemeine CIP-Objekte

14.1.2 Message Router Object (2 / 0x02)

Mit dem "Message Router Object” kann ein Client einen Dienst fiir den Datentransfer zu einer
beliebigen Objektklasse oder Instanz adressieren.

i Hinweis!

Auf dieses Objekt gibt es keine Get/Set-Services!
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Allgemeine CIP-Objekte

Assembly Object (4 / 0x04)
Fiir den Datenaustausch unterstiitzt das Kommunikationsmodul die Assembly-Objektinstanzen
110 (Ox6E, Custom Output) und 111 (0x6F, Custom Input).

Der Inhalt der Eingangs- und Ausgangsdaten ist abhdngig von der 1/O-Datenanordnung im
Antriebsregler (1/0-Konfiguration im »Engineer« ({1 56)).

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x02)

2 Get Max. Instance UINT 111 (Ox6F)

Instanzattribute fiir Ausgangsdaten des Scanners

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set | Data ARRAY of Max. 64 Bytes vom Scanner
BYTE
4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Bei Assembly-Ausgangsobjekten (Scanner an Adapter) wird ein 4-Byte-Header (32 Bit "Run/Idle-
Header") vorausgesetzt. Bei der Abbildung der Assemblies wird dieser Header von den meisten
Allen-Bradley PLC/SLC-Geraten automatisch in den Datenfluss eingefiigt.

Unterstiitzt lhre PLC— nicht wie die Rockwell-PLCs — diesen Header, ergdnzen sie das
Ausgangsabbild um einen flihrenden 32-Bit-Header.

Das Bit 0 dieses Headers kénnen Sie dann im Prozessabbild lhrer PLC definieren:
» Zustand’0’: Idle-Modus
« Zustand '1’: Run-Modus

Fiir den Betrieb mit Rockwell-PLCs sind keine Anpassungen erforderlich.

Die Lenze Class (104 / 0x68) (1 145) liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.
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141 Allgemeine CIP-Objekte

Instanzattribute fiir Eingangsdaten des Scanners

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
3 Get /Set | Data ARRAY of Max. 64 Bytes zum Scanner
BYTE
4 Get Size UINT Anzahl der Bytes in Attribut 3 (Data)

Die Assembly-Eingangsobjekte (Adapter an Scanner) werden im Adapter-Speicher ab Byte 0
abgebildet.

Die Eingangsobjekte werden "modeless" (Ubertragen, d.h. ein 4-Byte-Header wird nicht
mitlibertragen.

Die Startadresse im Assembly-Speicherabbild ist daher der tatsdachliche Beginn des ersten
Assembly-Datenelements.

Beachten Sie bei der Abbildung der Eingangsobjekte auf den Steuerungsspeicher die tatsdchlichen
Assembly-Langen.

Die Lenze Class (103 / 0x67) (0 144) liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Instanzattribut "Data" (Attribut 3)

Instanz Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
110 0 Custom Output
(0x6E)
31 Custom Output
111 0 Custom Input
(0x6F)
31 Custom Input

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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141 Allgemeine CIP-Objekte

14.1.4 Connection Manager Object (6 / 0x06)

Das "Connection Manager Object" verwaltet die internen Ressourcen fiir den 1/O-Datentransfer
(Implicit Messaging) und den Parameterdatentransfer (Explicit Messaging). Die durch die
"Connection Manager"-Klasse spezifizierte Instanz bezieht sich auf eine "Connection Instance" oder
ein "Connection Object".

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanz-Fehlermeldungen

Fehler- = Erweiter- Fehlerbezeichnung Beschreibung
code ter Code
[hex] [hex]

0x000 - SUCCESS Kein Fehler

0x001 0x119 | NON- Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da keine
LISTEN ONLY CONNECTION | "Non-listen only"-Verbindungexisitiert (Input only, Exclusive
NOT OPENED owner). Die "Non-listen only"-Verbindung muss vom

Verbindungstyp "multicast” sein.

0x001 0x127 | INVALID_ORIGINATOR_TO_ | Die resultierende Lange der im Empfangsobjekt PDO_RXO0
TARGET_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 110 (Ox6E, Custom Output) Uberein.

0x001 0x128 | INVALID_TARGET_TO_ Die resultierende Lange der im Sendeobjekt PDO_TX0
ORIGINATOR_SIZE abgebildeten Ports stimmt nicht mit der im Scanner
vorgegebenden Anzahl der Datenbytes der Assembly-
Objektinstanz 111 (0x6F, Custom Input) Uiberein.

0x001 0x204 | UNCONNECTED_REQUEST_ | Der Adapter beantwortet den Verbindungsaufbau nicht.
TIMED_OUT » Méglicherweise besteht keine physikalische Verbindung.
« Der Adapter ist ausgeschaltet.

- Der Adapter hat eine ungiiltige IP-Konfiguration.

0x001 0x320 | ACCESS_CONTENTION Herstellerspezifischer Fehler:

« Die Konfigurationen der Assembly-Eingangsobjekte und
Ausgangsobjekte sind vertauscht.

« Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden, da
bereits eine andere Verbindung die notwendigen
Ressourcen belegt hat. Nur eine "Exclusive owner"-
Verbindung zum Adapter ist moglich.

0x001 0x111 | ROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
NOT_SUPPORTED unterstutzt.

* Min. Klasse-1-RPl =2 ms

» Min Klasse-3-RPI =10 ms

0x001 0x112 |RROUTER_EXT_ERR_RPI_ Das eingestellte RPI fiir eine Verbindung wird nicht
VALUE_NOT_ACCEPTABLE unterstitzt.

« Min. Klasse-1-RPl = 2 ms

* Min Klasse-3-RPI =10 ms

0x001 0x123 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Ausgangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird

TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstutzt.
0x001 0x124 | ROUTER_EXT_ERR_INVALID_ | Der Eingangsabbild-Verbindungstyp ist ungiiltig oder wird
TO_CONNECTION_TYPE nicht unterstutzt.
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0x001

0x12A

ROUTER_EXT_ERR_INVALID
CONSUMING_PATH

Die Pfadangabe fiir die Ausgangsdaten vom Scanner ist
ungiiltig.

0x001

0x12B

ROUTER_EXT_ERR_INVALID
PRODUCING_PATH

Die Pfadangabe fiir die Eingangsdaten zum Scanner ist
ungiiltig.

Unterstiitzte Service-Codes

0x54

Forward_Open

Offnet eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.

Ox4E

Forward_Close

SchlieRt eine CIP-Verbindung von der PLC zum Zielantrieb.

Ox0E

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

14.2 EtherNet/IP-Objekte

14.2.1 Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47)

Das "Device Level Ring (DLR) Object" liefert Statusinformationen fiir das DLR-Protokoll. Das DLR-
Protokoll ist ein "Layer 2"-Protokoll, das die Verwendung einer Ethernet-Ring-Topologie erméglicht.

Hinweis!

Klassenattribute

Unterstiitzt wird nur der "Beacon-based Ring Node"-Modus.

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
Instanzattribute
Attribut-  Service | Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Network Topology USINT Aktuelle Netzwerk-Topologie
« 0: Linien-Topologie
« 1: Ring-Topologie
(Anzeige liber C13840 / C14840))
2 Get Network Status USINT Aktueller Netzwerkstatus
+ 0: Normal
+ 1: Ring Fault (nur bei Ring-Topologie)
» 2: Unexpected Loop Detected (nur bei
Linien-Topologie)
« 3: Partial Network Fault
* 4: Rapid Fault/Restore Cycle
(Anzeige Uber C13841 / C14841)
10 Get Active Supervisor STRUCT of: IP- und MAC-Adresse des aktiven Ring-
Address Supervisor
Supervisor IP Address | UDINT Ethernet MAC-Adresse
Der Wert’0’ besagt, dass keine IP-Adresse fiir
das Gerat konfiguriert ist.
(Anzeige liber C13842 / C14842)
Supervisor MAC Address | ARRAY of Ethernet MAC-Adresse
USINT[6] (Anzeige tiber C13843 / C14843)
12 Get Capability Flags DWORD Verarbeitungsweise der Telegramme fiir die
Ring-Node-Implementierung
« 2: Beacon-based Ring Node
» Instanzattribut "Capability Flags"
(Attribut 12) ([0 132)
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Instanzattribut "Capability Flags" (Attribut 12)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Announce-based Ring Node

Wird nicht unterstitzt (Zustand ’'0’).

1

Beacon-based Ring Node

Der Zustand "1’ wird gesetzt, wenn die Ring-Node-Implementierung auf
der Verarbeitung von "Beacon frames" basiert.

2..31

Reserviert (0)

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
O0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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EtherNet/IP-Objekte

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48)
Das "Quality of Service (QoS) Object" ermoglicht unterschiedliche Klassifizierungen und

Priorisierungen der Datenpakete fiir die EtherNet/IP-Kommunikation. Dazu werden die EtherNet/
IP-Nachrichten mit "802.1Q-Tags" und "Differentiated Services Codepoints" (DSCP) markiert.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 1(0x0001)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Die Instanzattribute wirken unabhangig voneinander.

Die DSCP-Werte werden fiir die IP-Header verwendet.

Unabhéngig davon kann zusatzlich das VLAN-Tagging aktiviert werden (C13021 / C14021 =1).
Die VLAN-ID von Lenze-Geraten ist '0’.

Die VLAN-Prioritat ergibt sich aus den konfigurierten DSCP-Werten.

Anderungen der Attributwerte werden erst nach einem Reset des Gerates ("Power off/on" oder
"Type 0 Reset") wirksam.

i Hinweis!

Wenn Sie VLAN-Tagging aktivieren, stellen sie sicher, dass alle beteiligten komponenten
VLAN-Tagging unterstiitzen. Moglicherweise sind Gerate, die das nicht tun, nicht mehr
erreichbar.

Attribut- Service | Bezeichnung Datentyp Wert
ID

1 Set 802.1Q Tag Enable USINT Ermoglicht das Senden von Datenpaketen
mit 802.1Q-Tags (C13021 / C14021)
« 0: Keine Verwendung von 802.1Q-Tags
(Lenze-Einstellung)
« 1: Verwendung von 802.1Q-Tags

4 Set DSCP Urgent USINT 55: Dringende/zwingend erforderliche
Nachrichten
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

5 Set DSCP Scheduled USINT 47:Vorgesehene Nachrichten

(Nur bei "Exclusive owner"-Verbindungen
verwendbar.)

(C13022/4 / C14022/4)

6 Set DSCP High USINT 43: Nachrichten hoher Prioritat

(Nur bei "Input only"- und "Listen only"-
Verbindungen verwendbar.)
(C13022/5/C14022/5)

7 Set DSCP Low USINT 31: Nachrichten niederer Prioritat
Wird zur Zeit nicht unterstiitzt.

8 Set DSCP Explicit USINT 27: "Explicit Messages" (Parameterdaten)
(C13022/7 / C14022/7)
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

Unterstiitzte Service

-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

14.2.3 TCP/IP Interface Object (245 / OxF5)

Das "TCP/IP Interface Object" dient zur Konfiguration der TCP/IP-Netzwerkschnittstelle des Geradtes.

Klassenattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

i Hinweis!

Ein Schreibzugriff auf das Attribut 3 (Configuration Control) fiihrt dazu, dass die in
Attribut 5 definierte TCP/IP-Konfiguration permanent gespeichert wird.

Soll mit der in Attribut 5 definierten TCP/IP-Konfiguration als "statische IP" gestartet
werden, muss im Attribut 3 "0 = Statische TCP/IP-Konfiguration verwenden" gesetzt

sein.

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Status DWORD Aktueller Status der TCP/IP-
Netzwerkschnittstelle
» Instanzattribut "Status" (Attribut 1)
(@137)

2 Get Configuration Capability DWORD Optionale Moglichkeiten zur TCP/IP-

Konfiguration
» Instanzattribut "Configuration Capability"

(Attribut 2) (0 137)

3 Get /Set | Configuration Control DWORD Auswahl, wie die TCP/IP-Konfiguration
erfolgen soll (C13005 / C14005):
Mogliche Werte fiir Bits 0 ... 3:

+ 0000: Statische TCP/IP-Konfig.

verwenden.

+ 0001: TCP/IP-Konfig. iiber BOOTP

+ 0010: TCP/IP-Konfig. iber DHCP
Bits 4 ... 31 sind reserviert (0).

4 Get Physical Link Object: STRUCT of: Pfad zum "Physical Link Object"
Path Size UINT | 2 (0x0002)
Path padded | 32 (0x0020)

EPATH| .« 246 (0xOOF6)
- 36 (0x0024)
« 1 (0x0001)
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EtherNet/IP-Objekte

Attribut-
ID

Service

Bezeichnung

Datentyp

Wert

5

Get

Interface Configuration:

STRUCT of:

Aktuelle TCP/IP-Konfiguration

IP Address

UDINT

C€13010 / C14010 (Aktive IP-Adresse)

Network Mask

UDINT

C13011 / C14011 (Aktive Subnetzmaske)

Gateway Address

UDINT

€13012 / C14012 (Aktive Gateway-
Addresse)

Name Server

UDINT

Name Server 2

UDINT

Domain Name 1

STRING

Get / Set

Host Name

STRING

Host-Name des Gerates (C13899 / C14899,
max. 64 ASCIl-Zeichen)

Get / Set

TTL Value

USINT

TTL-Wert (C13019 / C14019) fiir EtherNet/IP
Multicast-Datenpakete
(Wertebereich: 1 ... 255)

Get / Set

Mcast Config:

STRUCT of:

Konfiguration der Multicast IP-Adressierung

Alloc Control

USINT

Steuerwort (C13018 / C14018) zur
Adressierung:

« 0: Die Multicast IP-Adressen werden mit
dem Standard-Zuordnungsalgorithmus
generiert.

« 1: Die Zuordnung der Multicast IP-
Adressen erfolgt liber die Werte in "Num
Mcast" und "Mcast Start Addr" (C13006 /
C14006)

* 2: Reserviert

Reserved

USINT

0 (0x0000)

Num Mcast

UINT

Gesamte Anzahl der vergebenen Multicast
IP-Adressen (C13020 / C14020)

Mcast Start Addr

UDINT

Aktive Multicast IP-Startadresse (C13016 /
C14016)

10

Set

SelectAcd

BOOL

Aktivierung der Adresskonflikterkennung
(ACD, C13846 / C14846)

+ 0: ACD deaktivieren

« 1: ACD aktivieren
Bei Anderung dieses Wertes ist ein Reset des
Gerates ("Power off/on" oder "Type 0 Reset")
erforderlich.

11

Get / Set

LastConflictDetected:

STRUCT of:

ACD Diagnose-Informationen zum zu Letzt
aufgetretenen Adresskonflikt

AcdActivity

USINT

Status des ACD-Algorithmus, als der letzte
Adresskonflikt auftrat:

» 0: NoConflictDetected (Default)

« 1: Probelpv4Address

« 2: OngoingDetection

« 3: SemiActiveProbe

RemoteMAC

ARRAY of
USINT[6]

MAC-Adresse des Gerates, an dem der letzte
Adresskonflikt auftrat

ArpPdu

ARRAY of
USINT[28]

Wiedergabe der ARP-Nachricht mit
Informationen zum Adresskonflikt
» Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11,

"ArpPdu") (£1138)
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

Instanzattribut "Status" (Attribut 1)

137

Bits Bezeichnung Beschreibung
0..3 Interface Configuration + 0000: Keine TCP/IP-Konfiguration vorhanden (Attribut 5)
Status + 0001: Gliltige TCP/IP-Konfiguration (Attribut 5) Gber BOOTP, DHCP
oder statische/permanente Speicherung
+ 0010...1111: Reserviert
4 Mcast Pending Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der Multicast-Konfiguration
im Attribut 9 (Mcast Config) und/oder des TTL-Wertes (C13019 /
€14019) an. Es wird auf 1’ gesetzt, wenn entweder ein Multicast-
Attribut oder der TTL-Wert gesetzt wird.
Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam. Dieses Bit wird dann
wieder auf’0’ zuriickgesetzt.
5 Interface Configuration Dieses Bit zeigt eine anstehende Anderung der TCP/IP-Konfiguration im
Pending Attribut 5 (Interface Configuration) an. Es wird auf '1’ gesetzt, wenn ein
Attribut gesetzt wird.
Die anstehende Anderung wird erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam.
6 AcdStatus Anzeige des Status der Adresskonflikterkennung (ACD):
« 0: Kein Adresskonflikt erkannt
« 1: Adresskonflikt erkannt
7..31 - Reserviert (0)

Instanzattribut "Configuration Capability" (Attribut 2)

Bits Bezeichnung Beschreibung
0 BOOTP ClLient Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
BOOTP erhilt.
1 DNS Client Wird nicht unterstiitzt (Zustand '0’).
2 DHCP Client Der Zustand "1’ gibt an, dass das Gerdat seine TCP/IP-Konfiguration tiber
DHCP erhalt.
DHCP-DNS Update Wird nicht unterstutzt (Zustand '0’).
4 Configuration Setable Der Zustand '1’ gibt an, dass die TCP/IP-Konfiguration in Attribut 5
(Interface Configuration) einstellbar ist.
5 Hardware Configurable Wird nicht unterstitzt (Zustand '0’).
6 Interface Configuration Der Zustand '1’ gibt an, dass Anderungen der TCP/IP-Konfiguration im
Change Requires Reset Attribut 5 (Interface Configuration) erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam werden.
Der Zustand '0’ wird nicht unterstiitzt (sofortige Wirksamkeit der
Anderungen).
7 AcdCapable Der Zustand 1’ gibt an, dass das Gerat liber die Adresskonflikterkennung
(ACD) verfugt.
8..31 - Reserviert (0)
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Aufbau der ARP-Nachricht (Attribut 11, "ArpPdu")

FeldgroRBe Feldname Wert
[Bytes]
2 Hardware Address Type 1: Ethernet H/W
2 Protocol Address Type 0x0800: IP
1 HADDR LEN 6: Ethernet H/W
1 PADDR LEN 4:|p
2 OPERATION 1: Request
2: Response
6 SENDER HADDR H/W-Adresse des Senders
4 SENDER PADDR Protokolladresse des Senders
6 TARGET HADDR H/W-Adresse des Ziels
4 TARGET PADDR Protokolladresse des Ziels

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code
[hex]

Bezeichnung

Beschreibung

0x01

Get_Attributes_All

Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus (nur Instanz 1).

OxOE

Get_Attribute_Single

Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10

Set_Attribute_Single

Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14.2 EtherNet/IP-Objekte
14.2.4 Ethernet Link Object (246 / OxF6)
Das "Ethernet Link Object" liefert allgemeine Informationen und Statusinformationen der Ethernet-
Schnittstellen (IEEE 802.3).
[ ] q .
1| Hinweis!
Schreibzugriffe auf schreibbare Attribute werden erst nach einem Reset des Gerates
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") wirksam.
Klassenattribute
Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Revision UINT 3 (0x0003)
2 Get Max. Instance UINT 2 (0x0002)
3 Get Number of Instances UINT 2 (0x0002)
Instanzattribute
(Instanz 1 fiir Schnittstelle X233 / Instanz 2 fiir Schnittstelle X234)
Attribut- Service Bezeichnung Datentyp Wert
ID
1 Get Interface Speed UDINT Aktuelle Ubertragungsrate
+ 10 Mbit/s
« 100 Mbit/s
2 Get Interface Flags DWORD Status-Bits der Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Interface Flags"
(Attribut 2) (3 140)
3 Get Physical Adress ARRAY of MAC-Adresse der Ethernet-Schnittstelle
USINT[6]
6 Set Interface Control STRUCT of:
Control Bits WORD | Steuer-Bits fiir die Ethernet-Schnittstelle
» Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6,
Interface Control) (£2 141)
Forced Interface Speed UINT Ubertragungsrate [in Mbit/s], mit der die
Ethernet-Schnittstelle betrieben werden soll
(C13017 / C14017).
Beispielwerte:
« 10 = 10 Mbit/s
« 100 = 100 Mbit/s
10 Get Interface Label SHORT _ Text zur Identifakation/Bezeichnung der
STRING Ethernet-Schnittstelle:
+ X233 (Instanz 1)
+ X234 (Instanz 2)
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14.2 EtherNet/IP-Objekte

Instanzattribut "Interface Flags" (Attribut 2)

Bits

Bezeichnung

Beschreibung

0

Link Status

Dieses Bit zeigt an, ob die Ethernet-Schnittstelle mit einem aktiven
Netzwerk verbunden ist.

« 0: Keine Ethernet-Verbindung vorhanden

- 1: Ethernet-Verbindung vorhanden

Half/Full Duplex

Dieses Bit zeigt den aktuellen Ubertragungsmodus der Ethernet-
Schnittstelle an.

- 0: Halbduplex

- 1: Vollduplex
Hinweis: Ist das "Link Status"-Bit = 0, so ist der Wert fiir das "Half/Full
Duplex"-Bit nicht ermittelbar.

Negotiation Status

Dieses Bit zeigt den Status der "Link Auto-Negotiation”.
« 000: Die "Link Auto-Negotiation" ist in Bearbeitung.
« 001: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung ist fehlgeschlagen.
- Die Standardwerte fiir die Ubertragungsrate und den
Ubertragungsmodus verwenden.
- Die Standardwerte sind produktabhangig; empfohlene Werte sind
’10 Mbit/s’ und 'Halbduplex’.
+ 010: Die "Link Auto-Negotiation" ist fehlgeschlagen, eine
Ubertragungsrate wurde aber erkannt.
« Den empfohlenen Wert fiir den Ubertragungsmodus 'Halbduplex’
verwenden.
« 011: Die "Link Auto-Negotiation" und die
Geschwindigkeitserkennung war erfolgreich.
« 100: Keine "Link Auto-Negotiation" aktiv.

Manual Setting Requires
Reset

Reset nach Anderungen der Link-Parameter
+ 0: Die Ethernet-Schnittstelle kann automatisch Anderungen der Link-
Parameter (Auto-Negotiation, Ubertragungsmodus,
Ubertragungsrate) aktivieren. - Wird nicht unterstiitzt!
« 1: Bei Anderungen der Link-Parameter (Auto-Negotiation,
Ubertragungsmodus, Ubertragungsrate) muss ein Reset des Gerétes
("Power off/on" oder "Type 0 Reset") erfolgen.

Local Hardware Fault

Harware-Fehlererkennung
» 0: Kein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle
erkannt.
« 1: Ein Hardware-Fehler wurde an der Ethernet-Schnittstelle erkannt.

Reserviert (0)
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Instanzattribut "Control Bits" (Attribut 6, Interface Control)

Bits Bezeichnung Beschreibung

0 Auto-negotiate Aktivierung der "Link Auto-Negotiation"

« 0: "Link Auto-Negotiation" ist inaktiv.
Das Gerat verwendet die Einstellungen der Bits "Forced Duplex
Mode" (Bit 1) und "Forced Interface Speed" (siehe Attribut 6, Interface
Control).

« 1: "Link Auto-Negotiation" ist aktiv.

1 Forced Duplex Mode Ist das "Auto-negotiate"-Bit = 0, zeigt dieses Bit den zuverwendenden
Ubertragungsmodus an.
« 0: Halbduplex

- 1: Vollduplex
2..15 - Reserviert (0)
Unterstiitzte Service-Codes
Service-Code Bezeichnung Beschreibung
[hex]
OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Lenze-Objekte

Lenze-Objekte

Lenze Class (101 / 0x65)

Die "Lenze Class (101 / 0x65)" ermoglicht den Zugriff auf die in der Codestelle C13880 / C14880
einstellbaren Fehlerreaktionen auf EtherNet/IP-Fehler.

Klassenattribute

Attribut-
ID

Service | Bezeichnung

Datentyp

Wert

1 Get Revision

UINT

2 (0x0002)

2 Get Max. Instance

UINT

1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut-
ID

Service Bezeichnung

Datentyp

Wert

1 Get

No. of supported Attributes

USINT

6 (0x0006)

2 Get Attribute List

USINT

1 (0x0001) ... 6 (0x0006)

3 Get / Set | Reaction on Idle Mode

USINT

Entspricht Wert in C13880/1 / C14880/1:

« 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

« 3 =Schnellhalt durch Stérung
* 4 = Arretierte Warnung

* 6 = Information

4 Get /Set | Reaction on Fault Mode

USINT

Entspricht Wert in C13880/2 / C14880/2:

« 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

« 3 =Schnellhalt durch Stérung
* 4 = Arretierte Warnung

* 6 = Information

5 Get / Set

Reaction on Expl. Msg. TO

USINT

Entspricht Wert in C13880/3 / C14880/3:

* 0 = keine Reaktion

« 1=Fehler

« 3 =Schnellhalt durch Stérung
* 4 = Arretierte Warnung

« 6 = Information

6 Get / Set | Reaction on 1/O Timeout

USINT

Entspricht Wert in C13880/4 / C14880/4
« 0 = keine Reaktion
» 1 =Fehler
« 3 =Schnellhalt durch Stérung
* 4 = Arretierte Warnung
» 6 = Information
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14 Implementierte CIP™-Objekte

143 Lenze-Objekte

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung

[hex]

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.

0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

143 Lenze-Objekte

14.3.2 Lenze Class (103 / 0x67)

Die "Lenze Class (103 / 0x67)" liefert das Abbild der Eingangsdaten des Scanners.

Die Eingangsdaten fiir den Scanner werden iiber die Assembly-Objektinstanz 111 (0xE6) an den
Scanner gesendet.

Klassenattribute

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)
Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)
3 Get I/0 image of produced data | USINT Abbild der Eingangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.
0xOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

143 Lenze-Objekte

14.3.3 Lenze Class (104 / 0x68)

Die "Lenze Class (104 / 0x68)" liefert das Abbild der Ausgangsdaten des Scanners.

Die Ausgangsdaten des Scanners werden iiber die Assembly-Objektinstanz 110 (0xE5, Custom
Output) gesendet.

Klassenattribute

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)
Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)
Instanzattribute

1 Get No. of supported Attributes | USINT 3 (0x0003)
Get Attribute List USINT 1 (0x0001) ... 3 (0x0003)
3 Get I/0 image of consumed data | USINT Abbild der Ausgangsdaten des Scanners

Unterstiitzte Service-Codes

0x01 Get_Attributes_All Gibt eine Liste der Attribute und deren Werte eines
bestimmten Objektes aus.

OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
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14 Implementierte CIP™-Objekte

143 Lenze-Objekte

14.3.4 Lenze Class (110 / Ox6E)

Die "Lenze Class (110 / 0x6E)" ermdglicht den lesenden oder schreibenden Zugriff auf Lenze-
Codestellen.

Eine Lenze-Codestelle ist dabei als "Instanz" (entsprechende Codestellen-Nr. 1 ... 65535) und deren

Subcodestellen als "Attribute” anzugeben.

°
1

Hinweis!

« Wenn die betreffende Lenze-Codestelle keinen Subcode hat, muss im Attribut der

Wert'0' eingetragen werden. Wird '0' als Attributwert vom verwendeten Engineering-
Tool nicht unterstiitzt, muss der Wert '1' eingetragen werden.

« Die Konfiguration einer Anzeige-Codestelle durch "Set_Attribute_Single" ist nicht

moglich.

Klassenattribute

Attribut-  Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

1 Get Revision UINT 2 (0x0002)

2 Get Max. Instance UINT 1 (0x0001)

Instanzattribute

Attribut- | Service Bezeichnung Datentyp Wert

ID

0..255 |Get/Set | Lenze Subcode number Datentyp der | Wert der Subcodestelle
Subcode-
stelle

Unterstiitzte Service-Codes

Service-Code Bezeichnung Beschreibung
OxOE Get_Attribute_Single Gibt den Wert eines bestimmten Attributes aus.
0x10 Set_Attribute_Single Andert den Wert eines bestimmten Attributes.
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Abmessungen 23

Aktive Gateway-Adresse (C13012) 93
Aktive Gateway-Adresse (C14012) 107
Aktive IP-Adresse (C13010) 93

Aktive IP-Adresse (C14010) 107

Aktive Subnetzmaske (C13011) 93

Aktive Subnetzmaske (C14011) 107

Alle Worter vom Grundgerat (C13853) 98
Alle Worter vom Grundgerat (C14853) 112
Alle Worter vom Scanner (C13851) 98

Alle Worter vom Scanner (C14851) 112
Alle Worter zum Grundgerat (C13852) 98
Alle Worter zum Grundgerat (C14852) 112
Alle Worter zum Scanner (C13850) 97

Alle Worter zum Scanner (C14850) 111
Allgemeine Daten 17

Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit (C13881)
103

Allgemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit (C14881)
117

Allgemeine Sicherheits- und Anwendungshinweise 12
Anschliisse 16

Anschlussklemmen 33

Antriebsprofile 53

Anwendungshinweise (Darstellung) 11

Anzahl zugewiesener IP-Adressen (C13020) 95
Anzahl zugewiesener IP-Adressen (C14020) 109
Approbationen 17

ARP-Nachricht 138

Assemblies 54

Assembly Object (4 / 0x04) 127
Assembly-Ausgangsobjekte (Scanner an Adapter) 55
Assembly-Eingangsobjekte (Adapter an Scanner) 55
Attributtabelle 119

Aufbau der Kommunikation 47

Aufbau des Ethernet-Kabels 31
Ausgangs-Assemblies 54

B

Bearbeitungszeit 18
BestimmungsgemadRe Verwendung 14
BOOTP-Server 43

C

C00615 | Reakt. unzul. Geratekonfig. 89
C00636 | Reakt. neues Modul in MXI1 89
C00637 | Reakt. neues Modul in MXI2 90
C01501 | Reakt. Komm.-Fehler mit MXI1 90
C01502 | Reakt. Komm.-Fehler mit MXI2 90
C13000 | IP-Adresse 91

C13001 | Subnetzmaske 91

C13002 | Gateway-Adresse 91

C13003 | MAC-ID 92

C13005 | IP Konfigurations-Referenz 92
C13006 | Multicast IP-Startadresse 92

C13010 | Aktive IP-Adresse 93

C13011 | Aktive Subnetzmaske 93

C13012 | Aktive Gateway-Adresse 93

C13016 | Multicast IP-Adresse 94

C13017 | Ethernet Einstellung 94

C13018 | Multicast Einstellung 95

C13019 | Multicast TTL-Wert 95

C13020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 95
€13021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) 95
C13022 | Quality of Service (DSCP) 96

C13840 | DLR Netzwerktopologie 96

C13841 | DLR Netzwerkstatus 96

C13842 | Supervisor IP-Adresse 97

C13843 | Supervisor MAC-ID 97

C13846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 97
C13850 | Alle Worter zum Scanner 97

C13851 | Alle Worter vom Scanner 98

C13852 | Alle Worter zum Grundgerat 98
C13853 | Alle Worter vom Grundgerat 98
C13858 | Ethernet Port Statistiken 99

C13861 | CIP-Modulstatus 99

C13862 | CIP-Netzwerkstatus 99

C13863 | Ethernet Port 100

C13870 | Status CIP-Verbindungen 100
C13871 | Typ CIP-Verbindungen 101

C13872 | Trigger CIP-Verbindungen 101
C13873 | RPI CIP-Verbindungen 101

C13874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 102
C13875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 102
C13880 | Reaktion bei Storung der Kommunikation 102

C13881 | Aligemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit
103

C13885 | I/O-Daten I6schen 103
C13899 | Host-Name 103

€13900 | Firmware Produkttyp 103
C13901 | Firmware Kompilierdatum 103
C13902 | Firmware Version 104

C14000 | IP-Adresse 105

C14001 | Subnetzmaske 105

C14002 | Gateway-Adresse 105

C14003 | MAC-ID 106

C14005 | IP Konfigurations-Referenz 106
C14006 | Multicast IP-Startadresse 106
C14010 | Aktive IP-Adresse 107

C14011 | Aktive Subnetzmaske 107
C14012 | Aktive Gateway-Adresse 107
C14016 | Multicast IP-Adresse 108
C14017 | Ethernet Einstellung 108
C14018 | Multicast Einstellung 109
C14019 | Multicast TTL-Wert 109
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C14020 | Anzahl zugewiesener IP-Adressen 109
C14021 | Quality of Service (VLAN-Tagging) 109
C14022 | Quality of Service (DSCP) 110

C14840 | DLR Netzwerktopologie 110

C14841 | DLR Netzwerkstatus 110

C14842 | Supervisor IP-Adresse 111

C14843 | Supervisor MAC-ID 111

C14846 | Erkennung Adresskonflikt (ACD) 111
C14850 | Alle Worter zum Scanner 111

C14851 | Alle Worter vom Scanner 112

C14852 | Alle Worter zum Grundgerat 112
C14853 | Alle Worter vom Grundgerat 112
C14858 | Ethernet Port Statistiken 113

C14861 | CIP-Modulstatus 113

C14862 | CIP-Netzwerkstatus 113

C14863 | Ethernet Port 114

C14870 | Status CIP-Verbindungen 114

C14871 | Typ CIP-Verbindungen 115

C14872 | Trigger CIP-Verbindungen 115
C14873 | RPI CIP-Verbindungen 115

C14874 | Timeout-Zeit CIP-Verbindungen 116
C14875 | RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen 116
C14880 | Reaktion bei Stérung der Kommunikation 116

C14881 | Aligemeine Ethernet Kommunikations-Timeoutzeit
117

C14885 | I/O-Daten I6schen 117
C14899 | Host-Name 117

C14900 | Firmware Produkttyp 117
€14901 | Firmware Kompilierdatum 117
C14902 | Firmware Version 118
CIP-Fehlermeldungen 88
CIP-Modulstatus (C13861) 99
CIP-Modulstatus (C14861) 113
CIP-Netzwerkstatus (C13862) 99
CIP-Netzwerkstatus (C14862) 113
CIP-Objekte 122

CIP-Statusanzeigen 79

Codestellen 89

Connection Manager Object (6 / 0x06) 129
Cyclic I/O-Daten 50

D

Datentransfer 48

Demontage 25

Device Level Ring (DLR) Object (71 / 0x47) 131
DHCP-Server 43

Diagnose 77

Diagnose mit dem »Engineer« 82
DLR Netzwerkstatus (C13841) 96

DLR Netzwerkstatus (C14841) 110
DLR Netzwerktopologie (C13840) 96
DLR Netzwerktopologie (C14840) 110
Dokumenthistorie 7

EDS-Dateien 35

Eigenschaften 15

Einbaufreiraum 30

Eingangs-Assemblies 54

Einsatzbedingungen 17

Elektrische Installation 26

E-Mail an Lenze 151

EMV-gerechte Verdrahtung 26

Erkennung Adresskonflikt (ACD) (C13846) 97

Erkennung Adresskonflikt (ACD) (C14846) 111

Erstes Einschalten 47

Ethernet Einstellung (C13017) 94

Ethernet Einstellung (C14017) 108

Ethernet Link Object (246 / 0xF6) 139

Ethernet Port (C13863) 100

Ethernet Port (C14863) 114

Ethernet Port Statistiken (C13858) 99

Ethernet Port Statistiken (C14858) 113

EtherNet/IP
Allgemeiner Ethernet Timeout (Fehlermeldung) 86
Doppelte IP-Adresse (Fehlermeldung) 87
Expliziter Nachrichten Timeout (Fehlermeldung) 86
Fault-Modus (Fehlermeldung) 86
Fehler beim Lesen vom Speicher (Fehlermeldung) 84
Fehler beim Schreiben in Speicher (Fehlermeldung) 84
Idle-Modus (Fehlermeldung) 86
Internal Mapping Error (Fehlermeldung) 85
Interner Fehler (Fehlermeldung) 84, 85
Kein Zugriff auf Speicher (Fehlermeldung) 84
Klasse 1 Verbindung geschlossen (Fehlermeldung) 87
Klasse 3 Verbindung geschlossen (Fehlermeldung) 87
Lenze-Einstellung geladen (Fehlermeldung) 85
Neustart durch Watchdogreset (Fehlermeldung) 84
Parametersatz ungiiltig (Fehlermeldung) 85
Ungiiltige IP-Parameter (Fehlermeldung) 86

EtherNet/IP-Anschluss 29

EtherNet/IP-Fehlermeldungen
Kurziibersicht 83
Ursachen und Abhilfen 84

EtherNet/IP-Konfigurator des »Engineer« 39

EtherNet/IP-Objekte 131

EtherNet/IP-Statusdiagramm 51

Ethernet-Kabel 31

Ethernet-Kabel, Aufbau 31

Ethernet-Kabel, Farbcodierung 32

Explicit Messages 71

Explicit Messages (Parameterdaten-Transfer) 50
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Farbcodierung des Ethernet-Kabels 32 1/O-Assemblies 54
Feedback an Lenze 151 1/O-Daten léschen (C13885) 103
Fehlermeldungen 83 1/O-Daten léschen (C14885) 117
Kurziibersicht 83 I/O-Datentransfer (Implicit Messages) 52
Ursachen und Abhilfen 84 I/O-Konfiguration im »Engineer« 56
Fehlermeldungen des "Connection Manager Object" (0x06) I/O-Konfiguration in »RSLogix 5000« speichern 70
129

I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« ab Version 20 64
I/O-Konfiguration mit »RSLogix 5000« bis Version 19 59
Identifikation 14

Identity Object (1 /0x01) 124

Implicit Messages 52

Fehlernummer
0x00c85531 84
0x00c85532 84
0x00c85533 84
0x00c86010 84

0x00c86011 84 Implicit Messages (I/O-Datentransfer) 50
0x00c86100 85 Inbetriebnahme 34

0x00c86101 g Informationen zur Giiltigkeit 6
0x00c8641f 85 Installation 24

0x00c86420 85 Interne Switch-Latenzzeit 19
0x00c86430 85 IP Konfigurations-Referenz (C13005) 92
0x00c86533 86 IP Konfigurations-Referenz (C14005) 106
0x00c88111 86 IP-Adresse 42

0x00c88112 86

0x00c88114 86

0x00c88132 86

0x00c88142 87

0x00c88143 87

0x00c88273 87
Firmware Kompilierdatum (C13901) 103
Firmware Kompilierdatum (C14901) 117

IP-Adresse (C13000) 91
IP-Adresse (C14000) 105
IP-Konfiguration einstellen 38

K
Klassenattribute 123
Kommunikationskandle 49

Firmware Produkttyp (C13900) 103 Kommunikationsmedium 17

Firmware Produkttyp (C14900) 117 Kommunikationsprofil 17

Firmware Version (C13902) 104 Kommunikationsrelevante Parameter des Grundgerates 89
Firmware Version (C14902) 118 Kommunikationszeit 18

Konformitaten 17
Konventionen 8

Frei definierbare Parametersatze 53

¢ L
Gateway-Adresse 42 . )
Gateway-Adresse (C13002) 91 Laufzeitverzégerungen 19

LED-Statusanzeigen 77

Gateway-Adresse (C14002) 105
Leitrechner (Scanner) konfigurieren 35

Gerate- und anwendungsspezifische Sicherheitshinweise 13 ) )
Gerateschutz 13 Leitungslange 17

Geritetyp (Device type) 17 Lenze Class (101 / 0x65) 142
Lenze Class (103 / 0x67) 144
H Lenze Class (104 / 0x68) 145
Host-Name (C13899) 103 Lenze Class (110 / Ox6E) 146
Host-Name (C14899) 117 Lenze-Objekte 142

Lenze-Technologieapplikationen 53
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MAC-ID (C13003) 92

MAC-ID (C14003) 106

Mechanische Installation 25

Message Router Object (2 / 0x02) 126
Modul-Statusanzeigen 78

Montage 25

Multicast Einstellung (C13018) 95
Multicast Einstellung (C14018) 109
Multicast IP-Adresse (C13016) 94
Multicast IP-Adresse (C14016) 108
Multicast IP-Startadresse 44
Multicast IP-Startadresse (C13006) 92
Multicast IP-Startadresse (C14006) 106
Multicast TTL-Wert (C13019) 95
Multicast TTL-Wert (C14019) 109
Multicast-Konfiguration 44

N
Netzwerktopologie 27

(o)

Online-Verbindung lber EtherNet/IP mit dem Lenze
»Engineer« herstellen 45

P

Parameter des Kommunikationsmoduls fiir Steckplatz MXI1
91, 105

Parameter lesen 73

Parameter schreiben 72
Parameterdaten-Transfer (Explicit Messages) 71
Parameter-Referenz 89

Personenschutz 13

Pinbelegung 29

Produktbeschreibung 14

Produkt-Code 17

Protokolldaten 18

Q

Quiality of Service (DSCP, C13022) 96

Quality of Service (DSCP, C14022) 110

Quality of Service (QoS) Object (72 / 0x48) 133
Quiality of Service (VLAN-Tagging, C13021) 95
Quiality of Service (VLAN-Tagging, C14021) 109

Reakt. Komm.-Fehler mit MXI1 (C01501) 90

Reakt. Komm.-Fehler mit MXI2 (C01502) 90

Reakt. neues Modul in MXI1 (C00636) 89

Reakt. neues Modul in MXI2 (C00637) 90

Reakt. unzul. Geratekonfig. (C00615) 89

Reaktion bei Stérung der Kommunikation (C13880) 102
Reaktion bei Stérung der Kommunikation (C14880) 116
Restgefahren 13

RPI CIP-Verbindungen (C13873) 101

RPI CIP-Verbindungen (C14873) 115

RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen (C13875) 102
RUN/IDLE-Flag CIP-Verbindungen (C14875) 116

S

Scanner konfigurieren 35

Schnittstelle fiir Kommunikation 17
Schnittstellen 16

Schutz vor unkontrolliertem Wiederanlauf 47
Schutzisolierung 20
Screenshots/Anwendungsbeispiele 6
Sicherheitshinweise 12

Sicherheitshinweise (Darstellung) 11
Spannungsversorgung 17
Spannungsversorgung (extern) 33
Spezifikation des Ethernet-Kabels 31

Status CIP-Verbindungen (C13870) 100
Status CIP-Verbindungen (C14870) 114
Statusanzeigen (LEDs) 77

Statusanzeigen an den RJ45-Buchsen (X233, X234) 81
Statusdiagramm 51

Storung der EtherNet/IP-Kommunikation 75
Storung der internen Kommunikation 76
Subnetzmaske 42

Subnetzmaske (C13001) 91

Subnetzmaske (C14001) 105

Supervisor IP-Adresse (C13842) 97
Supervisor IP-Adresse (C14842) 111
Supervisor MAC-ID (C13843) 97

Supervisor MAC-ID (C14843) 111
Switch-Latenzzeit 19
Systemfehlermeldungen 83
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TCP/IP Interface Object (245 / 0xF5) 135
TCP/IP Interface Objekt 43

Technische Daten 17
Technologieapplikationen (TA) 53
Teilnehmeranzahl 17

Teilnehmertyp 17

Telegrammtypen 50

Timeout-Zeit CIP-Verbindungen (C13874) 102
Timeout-Zeit CIP-Verbindungen (C14874) 116
Trigger CIP-Verbindungen (C13872) 101
Trigger CIP-Verbindungen (C14872) 115

Typ CIP-Verbindungen (C13871) 101

Typ CIP-Verbindungen (C14871) 115
Typenschild 14

U

Ubertragungsrate 17
Uberwachungen 75

Vv

Vendor-ID 17

Verwendete Begriffe 9

Verwendete Hinweise 11

Verwendete Konventionen 8

Verwendung des Kommunikationsmoduls 14
VLAN-Tagging 133

Vor dem ersten Einschalten 34

Z
Zielgruppe 6
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Ilhre Meinung ist uns wichtig

Wir erstellten diese Anleitung nach bestem Wissen mit dem Ziel, Sie
bestmoglich beim Umgang mit unserem Produkt zu unterstiitzen.

Vielleicht ist uns das nicht uberall gelungen. Wenn Sie das
feststellen sollten, senden Sie uns Ihre Anregungen und lhre Kritik in
einer kurzen E-Mail an:

feedback-docu@lenze.com

Vielen Dank fiir lhre Unterstiitzung.

Ihr Lenze-Dokumentationsteam


mailto:feedback-docu@lenze.com
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